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Pro vasi bezpeénost

Zakladni bezpe&nostni informace

1 Pro vasi bezpeénost

1.1

1.2

30303187-02-CS

Zakladni bezpeénostni informace

Obsluha

Pfi praci vzdy dodrZujte tyto pokyny:

Nez opustite kabinu vozidla, zajistéte deaktivaci vSech automatickych mechanismi nebo aktivaci
manualniho rezimu.
Pokud jsou nainstalovany, deaktivujte zejména tyto systémy:

— TRAIL-Control
— DISTANCE-Control

Drzte déti v bezpecné vzdalenosti od tazeného stroje a od pracovniho pocitace.

Peclivé prostudujte a dodrzujte vSechny bezpeénostni pokyny uvedené v tomto navodu k
obsluze a v navodu k obsluze stroje.

Dodrzujte v3echny pfislusné bezpeénostni predpisy.

Dodrzujte vSechna vSeobecné uznavana bezpecnosti, primyslova, Iékarska a silniéni pravidia.
Pri testovani postfikovace pouzivejte vzdy Gistou vodu. Pfi zkouskach a kalibraci systému
nepouzivejte jedovaté postfikovaci pfipravky.

Udrzba a opravy

Udrzuijte systém ve funkénim stavu. Dodrzujte pfitom tyto pokyny:

Neprovédéjte na produktu zadné nedovolené zmény. Nedovolené zmény nebo nedovolené
pouzivani miZe omezit provoz ¢i bezpeénost a ovlivnit délku Zivotnosti nebo funkci produktu.
Nedovolené zmény jsou vSechny zmény, které nejsou popsany v dokumentaci produktu.
Neodstrariujte z vyrobku Zadné bezpe¢nostni mechanismy nebo nalepky.

Pied nabijenim akumulatoru traktoru pferuste vzdy spojeni mezi pracovnim pocitatem a
traktorem.

Predtim, nez zagnete svaret na traktoru nebo na pfipojeném stroji, vzdy odpojte pfivod proudu k
jobrechneru.

Jobrechner ani kabelaZ nesmite opravovat. Nepovolené pokusy o opravu se nemusi zdafit a
mohou vést k nespravnému fungovani.

Pouzivejte vyhradné originalni pfisluSenstvi a nahradni dily.

Pouzivani v souladu s uréenim

Pracovni pocita¢ slouzi k fizeni strojGi v zemédélstvi. Vyrobce nenese odpovédnost za zadnou jinou
instalaci nebo pouZziti.

Mezi pouziti k uréenému ucelu patfi také dodrzeni podminek provozu a oprav, uréenych vyrobcem.

Viyrobce neruci za zadné vécné Skody ¢&i zranéni, vzniklé nedodrzenim téchto pokynd. VSechna rizika
za pouziti, které neni v souladu s uréenym téelem, nese pouze uzivatel.

V6.20200615 7



Pro vasi bezpeénost

Struktura a vyznam vystrah

1.3

Musi byt dodrzeny prislu$né bezpecnostni predpisy, stejné jako dalsi vSeobecné uznavana
bezpecnosti, primyslova, lékarska a silnicni pravidla. Vyrobce neruci za neopravnéné zmény
zafizeni.

Struktura a vyznam vystrah

V8echna bezpeénostni opatfeni, ktera najdete v tomto navodu k obsluze, se tvofi podle nésledujiciho
vzoru:

/\ VAROVANI

Toto signalni slovo oznacuije stfedni riziko ohroZenti, které muze mit za nasledek smrt ¢i tézké
ublizeni na zdravi, pokud mu nezabrénite.

/N POZOR

Toto signalni slovo oznacuije rizika, ktera mohou mit za nasledek lehka nebo stfedné tézka télesna
zranéni, pokud jim nezabranite.

Priklad

1.4

Ugel

Zobrazeni

UPOZORNENI

Toto signalni slovo oznacuije rizika, ktera mohou mit za nasledek vécné skody, pokud jim
nezabranite.

Existuji €innosti, které musi byt provedeny v nékolika krocich. Pokud je jeden z téchto krokd rizikovy,
zobrazi se bezpec€nostni opatfeni pfimo u navodu k manipulaci.

Tato bezpe€nostni opatieni stoji vzdy pfimo pred rizikovym krokem ¢innosti a jsou vyznagena tu¢nym
pismem a odpovidajicim signalnim slovem.

1. UPOZORNENI! Toto je upozornéni. Varuje Vas pred rizikem, které vznika pfi nasledujicim
kroku.

2. Riskantni krok.

Struktura a vyznam varovnych hlaseni
Pi praci se mlze stat, Zze se zobrazi alarmové hla$eni.

Ugelem alarmovych hiaSenti je:
= Varovat - varuji obsluhu, kdyz momentalni stav postfikovace miZe vést k nebezpeéné situaci.
= Informovat - informuji obsluhu, Ze momentalini stav postfikovace nebo konfigurace neni v
pofadku a mize vést k provoznim zavadam.

Na nésledujicim obrazku je zobrazeno slozZeni alarmového hlaseni:

V6.20200615 30303187-02-CS



Pro vasi bezpeénost

PoZadavky na uzivatele

SloZeni alarmového hlaeni

@ Typ alarmu

@ Oznaceni komponenty, ktera zplsobila alarm

@ Popis problému a ndpovéda
PFesnou pricinu alarmového hlaSeni a mozny postup k odstranéni zavady se dozvite v kapitole
,Varovna hlaSeni-alarmy*

1.5 Pozadavky na uzivatele
= Naucte se obsluhovat produkt podle pfedpist. Produkt nesmi obsluhovat nikdo, kdo si predtim
neprecetl tento navod.
= Peclivé si pfectéte a dodrzujte vSechna bezpecnostni opatfeni a vystrahy uvedené v ndvodu k
obsluze a v navodech pro pfipojené stroje a zafizeni.
= Pokud se V&m v navodu jevi cokoliv nesrozumitelné, obratte se na svého prodejce nebo na nas.
Zakaznicka sluzba spolec¢nosti Miiller-Elektronik je Vam rada k dispozici.

1.6 Bezpeénostni §tit pro postiikovacé

Pokud je postfikova¢ vybaven fizenim oje nebo otoénym ¢epem népravy, je tfeba kaZdou osobu, ke
které se postfikovac bliZi, varovat pfed moznymi riziky. Za timto G¢elem jsme poskytli bezpeénostni
Stit.

1. Nalepte bezpe¢nostni tit na vhodné misto.

Pfi lepeni bezpeénostnich §titl dodrZuijte tyto body:
= Bezpecnostni Stity je tfeba lepit na viditelné misto, aby je kaZda osoba, ktera se bliZi do
nebezpecného prostoru, jasné vidéla.
= Pokud se Ize do nebezpecéného prostoru stroje dostat z vice mist, nalepte bezpeénostni §tit na
kazdé takové misto stroje.
= Kontrolujte pravidelné Citelnost a kompletnost vSech bezpeénostnich &titd.
= Vyménuijte poSkozené nebo necitelné Stity za nové.

30303187-02-CS V6.20200615 9



Pro vasi bezpeénost

Bezpecnostni nalepky na produktu

1.7

1.8

1.9

10

Bezpeénostni §tit Kam nalepit Vyznam

V blizkosti mista zlomu, mezi traktor a B&hem provozu se nezdrzujte v
pfipojené zafizeni prostoru zlomu.

Bezpeénostni ndlepky na produktu

Néalepka na jobrechneru

Necistéte vysokotlakym GistiGem.

Likvidace
Po pouziti zlikvidujte tento produkt v souladu se z&kony EU o likvidaci elektronického
odpadu, které plati ve Vasem staté.

Prohlaseni o shodé EU

Timto prohlasujeme, Ze toto pracovni zafizeni a jeho varianty stejné konstrukce splfiuji svoji
koncepci a typem a rovnéz nasim provedenim tohoto zafizeni pfi uvadéni na trh z&kladni pozadavky
na bezpeénost a ochranu zdravi podle smérnice EU ¢&. 2014/30/EU. V pfipadé nami neschvalené
Upravy zafizeni pozbyva toto prohlaseni platnosti.

Pracovni pocita¢ MAXI 3.0

Pouzité harmonizované normy: EN ISO 14982:2009
(smérnice EMK 2014/30/EV)

Pracovni po¢ita¢ MIDI 3.0

Pouzité harmonizované normy: EN ISO 14982:2009

(smérnice EMK 2014/30/EV)
Shoda s dal§imi smérnicemi EU: Directive 2011/65/EU (RoHS 2)

V6.20200615 30303187-02-CS
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2.1

2.2

2.3

2.4

30303187-02-CS

O tomto navodu

Pro koho je navod uréen

O tomto navodu

Pro koho je navod uréen

Tento ndvod k obsluze je uréen pro obsluhu postfikovadu, které jsou vybaveny systémem SPRAYER-
Controller MAXI 3.0 nebo MIDI 3.0 ve standardni konfiguraci.

Z navodu se dozvite:
= o znamenaji symboly na obrazovce;
= na kterych mistech aplikace naleznete nastaveni relevantni pro danou funkci;
= jak nakonfigurovat aplikaci;
= jak nakalibrovat komponenty, které je tfeba kalibrovat.

Navod neobjasniuije, jak obsluhovat postfikova¢. Nenahrazuje pfirucku vyrobce postfikovace.

Grafiky v tomto navodu

Smyslem grafik softwarovych uZivatelskych rozhrani je usnadnéni orientace. Grafiky VAm pomahaji
pfi orientaci na obrazovkach softwaru.

Informace zobrazené na monitoru zavisi na mnoha faktorech:
= druhu stroje,
= konfiguraci stroje,
= stavu stroje.

Mozné rozdily:
= Stroj ma na terminalu jiné barvy, nez jak je uvedeno v navodu.
= Jin& barva pozadi.
= Symboly popsané v navodu jsou zobrazeny na obrazovce na jiném misté.
= Ne kazda popsana funkce je v systému k dispozici.

Udaje ke sméru v tomto navodu

V8echny daje ke sméru uvedené v tomto navodu, jako napf. ,doleva“, ,doprava®, ,dopfedu”, a
,dozadu®, se vztahuji na smér jizdy vozidla.

Struktura navodu k manipulaci

Navod k manipulaci V&m krok po kroku vysvétli, jak méate vykonavat urcité prace pomoci daného
produktu.

V tomto ndvodu k obsluze jsme k oznaCeni ndvodu k manipulaci pouzili nasledujici symboly:

Zpusob zobrazeni Viyznam

1. Cinnosti, které musite vykonat jednu po druhé.
2.

= Vysledek Cinnosti.

To se stane, kdyz provedete ¢innost.

= Vysledek navodu k manipulaci.

V6.20200615 11



2.5

12

O tomto navodu

Struktura odkaz(

Zpusob zobrazeni Viyznam

Toto se stane, pokud dodrZite vSechny kroky.

M Predpoklady.

Pokud jsou uvedeny predpoklady, musite je
spinit, nez zacnete s ¢innosti.

Struktura odkazt

Pokud jsou v tomto navodu k obsluze odkazy, vypadaji vzdy nasledovné:

Priklad odkazu: [— 12]

Odkaz poznate podle hranatych zavorek a Sipky. Cislo za $ipkou udéava, na které strance zagina
kapitola, v jejimZ éteni mlzete pokracovat.

V6.20200615 30303187-02-CS



O pracovnim pogita€i

Funkce pracovniho pogitace

3 O pracovnim pogcitaci

3.1

3.2

30303187-02-CS

Funkce pracovniho poéitace

Pracovni pocitate SPRAYER-Controller MIDI 3.0 a MAXI 3.0 jsou pracovni pocitace ISOBUS, které
dokazou Fidit praci postfikovacd.

Pracovni pocita¢ ISOBUS je Ustfednou postfikovace. K pracovnimu poéitadi je pfipojeno nékolik
senzor(, které sleduji dilezité ¢asti stroje. Na zakladé téchto signall a pozadavki obsluhy Fidi

pracovni poCita¢ stroj. K ovladani slouzi terminal ISOBUS. VSechna data specifickd pro stroj se
ukladaji v pracovnim poéitadi a zlistavaji tak uchovana také pfi zméné terminalu.

Prehledy systému

V zavislosti na tom, jaky jobrechner se pouziva jako zakladni pocita¢ hlavniho systému, a na
osazenych doplrikovych komponentech mize mit celkovy systém riznou velikost.

Priklad: MAXI 3.0 jako hlavni jobrechner

V6.20200615 13



O pracovnim pogitaéi

PFehledy systému

Priklad: MIDI 3.0 jako hlavni jobrechner
3.21 Hlavni systém - MAXI

Systém je roz3ifitelny. V z&kladni varianté zahrnuje jobrechner, ktery je pfipojen k rozdélovadi signélu
a zasuvce ISOBUS pro zafizeni traktoru.

14 V6.20200615 30303187-02-CS



O pracovnim pogita€i

Prehledy systému

Hlavni systém ve varianté MAXI 3.0
@ Pracovni po€ita¢ ISOBUS SPRAYER- @ Rozdélova¢ signalu C

Controller MAXI 3.0
@ Pripojovaci kabel pracovniho pocitace k @ Rozdélova¢ signalu B

ISOBUS

Pfipojeni do z&suvky ISOBUS zafizeni
@ Vodni a protiprachova krytka. @ Rozdélovac signalu A

Jiné pfipojeni zafizeni pii rozsiteni.

322 Hlavni systém - MIDI

Systém je roz3ifitelny. V z&kladni varianté zahrnuje jeden az tfi jobrechnery. Prvni jobrechner se
pfipojuje do zasuvky ISOBUS zafizeni traktoru.

Hlavni systém ve varianté MIDI 3.0

30303187-02-CS V6.20200615
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O pracovnim pogitaéi

PFehledy systému

@ Pripojovaci kabel pracovniho pogitace k @ ECU-MIDI - Master
ISOBUS
Ptipojeni do zasuvky ISOBUS zafizeni
Propojovaci kabel @ ECU-MIDI - Slave

@ Ukon¢ovaci odpor @ ECU-MIDI - Slave

Jiné pfipojeni zafizeni pii rozsifeni.

3.2.3 RozSifeni: DISTANCE-Control Il

DISTANCE-Control Il

@ Pfipojeni k ECU-MAXI 3.0 nebo poslednimu @ Rozdélovag signélu
pracovnimu pocitaci ECU-MIDI.

@ Ukon&ovaci zastréka. @ Pracovni pocita¢
Jinak pripojka dalSich periférii.

Navod k rozSifeni systému DISTANCE-Control Il naleznete v z4né Stahnéte si na naSich webovych
strankéch:

www.mueller-elektronik.de
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O pracovnim pogita€i

PFehledy systému

Rozsireni: TANK-Control Ill

TANK-Control Il
@ Pfipojeni k hlavnimu systému nebo rozSireni @ Rozdélova¢ signalu

systému
@ Pracovni poCita¢ @ Palubni podita¢ TANK-Control Ill
@ Vodni a protiprachova krytka nebo @ Snima¢ stavu naplnéni

zakonCovaci odpor.
Jiné pfipojeni nastaveb

Navod k rozsifeni systému TANK-Control lll naleznete v z6né Stahnéte si na nasich webovych
strankach:

www.mueller-elektronik.de

RozSifeni: EDS

EDS

V6.20200615
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O pracovnim pogitaéi

Nastavby softwaru
@ Kabel pro pfipojeni k hlavnimu systému nebo @ Moduly EDS
periferii.
@ Komunikaéni modul EDS @ Ukoncovaci konektor
@ Pripojka ke shérnici EDS
Navod k rozSifeni systému EDS naleznete v z0né Stahnéte si na nasich webovych strankach:
www.mueller-elektronik.de
3.3 Néastavby softwaru
Kromé funkci, které jsou nakonfigurovany standardné, existuiji softwarové nastavby, které Ize
aktivovat dodate¢né:
» TRAIL-Control
= DISTANCE-Control
= VARIO-Select
Navod k rozsifeni systému TRAIL-Control naleznete v z6né Stahnéte si na naSich webovych
strankach:
www.mueller-elektronik.de
Navod k rozsifeni systému DISTANCE-Control naleznete v z6né Stahnéte si na nasich webovych
strankéch:
www.mueller-elektronik.de
Dalsi informace k systému VARIO-Select naleznete v navodu k EDS. Tento navod rovnéz naleznete
v zOné Stahnéte si na naSich webovych strankach:
www.mueller-elektronik.de
34 Typovy §titek
Mozné zkratky na typovém §titku
Zkratka Vyznam
K.-Nr.: Zakaznicke ¢islo

Pokud byl produkt zhotoven pro vyrobce zemédélskych strojd, objevi
se zde €islo artiklu tohoto vyrobce zemédélskych stroju.

HW: Verze hardwaru

ME-NR: Cislo artiklu u spol. Muller-Elektronik

Provozni napéti

Produkt smi byt napojen jen na napéti v tomto rozsahu.

Verze softwaru pfi dodavce

SN: Sériové Cislo
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411

412

Postup

Montaz a instalace

Montaz pracovniho pogitace
Montaz a instalace
Montaz pracovniho pogéitace

Pokyny pro bezpeénou montaz

K zajisténi ochrany systémovych komponentd pfed poskozenim dodrZujte pfi montaZi nize uvedené
pokyny:
= Namontujte pracovni pocita¢ na misto, na kterém je chranén pfed necistotami. Tim zabranite
nechténému ¢isténi pracovniho pocitace vysokotlakym Cistiem ze strany provozovatele stroje.
= V namontované poloze musi konektor a membrana pro vyrovnani tlaku sméfovat na stranu.
= Ukotvéte pracovni pocita¢ pomoci ¢tyr kotevnich Sroubl a ploché podlozky (ozubené podlozky
mohou v dlouhodobém horizontu vést k tvorbé trhlin v plastu) vodivé na podvozku stroje. V
pfipadé nespravné montaze mohou ESD vyhoje vést k naruseni spravného fungovani.
= V8echny nepouzité pfipojky a zastréky je nutné chranit pfed prachem a vodou vhodnou slepou
zéstrékou.
= V8echny konektory musi po uzavfeni tésnit. Diky tomu budou vodotésné.
= Nepouzivejte systém, jehoZ ¢asti jsou poskozeny. Poskozené ¢asti systému mohou vést k
nespravnému fungovani a zplsobit zranéni. Vymérite nebo pokud mozno opravte poskozené
komponenty.
= Pouzivejte pouze origindlni komponenty.

Spojeni zastréek AMP
Dvé zéastréky AMP spojite takto:

1. Vytahnéte éerveny zamek zastréky AMP az do konce.

= UslySite hlasité cvaknuti.
= Uvidite otvory k zavedeni kolik(i zamku zastrcky.

2. Zastréte zastreku do zditky. Koliky zamku musi byt mozné snadno zasunout do otvord.

= Zastréka je volné zasunuta ve zdifce.

3. Zatlacte Cerveny zamek dovnitf.

= UslySite hlasité cvaknuti.
= Cast zamku projde na druhou stranu zditky.
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Montaz a instalace

Pfipojeni jobrechneru na ISOBUS

= Propojili jste a uzamkli zastréku a zdifku.

413 Odpojeni zastréek AMP

Postup Dvé zastréky AMP odpojite takto:

1. Zatlaéte na oba konce ¢erveného zamku ve sméru zastrcky.

= UslySite hlasité cvaknuti.

= Z&mek se uvolni.
2. Vytahnéte cerveny zamek zastrcky AMP az do konce.

3. Vytdhnéte zastrcku ze zditky.

4.2 PFipojeni jobrechneru na ISOBUS
K pfipojeni jobrechneru k napdjeni a terminalu ISOBUS je nutné pfipojit kabel ISOBUS k pfipojce
ISOBUS na traktoru.

Postup Takto pfipojite jobrechner na ISOBUS:

1. Uchopte kabel ISOBUS jobrechneru.
2. OdSroubujte prachovou krytku.

=
3. Zastréte konektor ISOBUS do pfipojky ISOBUS na traktoru.

4. Zacvaknéte konektor. U zakladniho vybaveni od spolecnosti Milller Elektronik otacejte
konektorem ve sméru hodinovych ruciéek. U jiného zakladniho vybaveni ISOBUS postupujte v
zavislosti na modelu zafizeni.

= Konektor pevné sedi.

5. SeSroubuijte k sobé prachovou krytku konektoru a zdirku.
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Postup
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Montaz a instalace

MontaZ rozdélovace signalu

=

6. Po skongeni prace je rozpojte a otacejte dale prachovou krytkou.

Montaz rozdélovaée signalu

Pfi vybéru mista montaze se fidte témito pokyny:
= Pfi pohybu stroje se nesméji poSkodit kabely.
= PfiSroubovani kabelu nesmi ukazovat nahoru.

Pfipojeni snimacu a akénich €lent na rozdélovaé signalu

Kazdy snimac a akéni €len, ktery je uveden ve schématu zapojeni, musite pfipojit k pfislusné
pfipojce v rozdélovadi signalu podle schématu zapojeni.

Existuji dvé moznosti:
= Snimac nebo akeni Elen konéi kratkym kabelem a zéstrékou AMP.
V tomto pfipadé obdrzite ke kazdému snimaci jeden vhodny prodluzovaci kabel. Prodluzovaci
kabel musite zavést do rozdélovace signalu a pfipojit jej ke vhodné svorce.
= Snima¢ nebo akéni &len konéi dlouhym kabelem bez z&stréky. Musite jej zavést do rozdélovace
signélu a pfipojit jej ke vhodné svorce.

Svorka, ke které pfipojite kabelovou Zilu, zavisi na pfislu$ném stroji a druhu senzoru popf. akéniho
¢lenu.

Dbejte, aby zily kabelu pro spoustéce ultrazvukovych senzord byly vzdy pfipojeny na kolik 2 a 3.

UPOZORNENI

Riziko zkratu
Pfi zaménéni polarity Zil kabelu se mohou senzory stroje poskodit zkratem.

o Dodrzujte polaritu Zil kabelu a svorek!

M Rozdélova¢ signalu neni pod napétim.
M Pfipojované komponenty nejsou pod napétim.
1. Sejméte plast kabelu tak, abyste obnazili vdechny zily kabelu.

2. Zavedte kabel az na konec plasté. V rozdélovadi signalu by se nyni mély nachazet jen Zily
kabelu. Plast kabelu musi kon€it na krytu rozdélovace signalu. Jen tak Ize zajistit dostatek
prostoru v rozdélovadi signalu k zavedeni v3ech zil kabelu ke svorkam.
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Montaz a instalace

Montaz rozdélovade signalu

3. Sejméte plast zil kabelu cca 1 cm pfed koncem zil kabelu.
4. POZOR! Dodrzujte spravnou polaritu zil kabelu a svorek.

5. Pfipojte Zily kabelu ke svorkam.
Vyuzijte pfitom informaci na krytu rozdélovace signalu, na desce plosnych spojl a ve schématu
osazeni.

6. U Sroubovacich svorek pouzivejte koncoveé krytky Zil. U pruznych bloki svorek koncové krytky Zil
pouzivat nesmite.

7. Pripojte Sroubové spoje rozdélovace signalu.
Po pfitazeni musi byt Sroubové spoje tésné.

8. Uzavrete nevyuzité otvory v krytu rozdélovace signalu zaslepkami.

432 Zavedeni kabelovych zil do svorky

Kazda svorka mé dva otvory:
= Horni otvor svorky otevira spodni otvor.
= Spodni otvor svorky slouzi k zavedeni a upevnéni zily kabelu.

Postup M Mate po ruce dodany $térbinovy Sroubovak, ktery sedi do horniho otvoru svorky. Tento
Sroubovak potfebuijete jen v pfipadé, kdy na Zilach kabelu nejsou koncové krytky Zil.

M Prifizli jste kabel na spravnou délku a obnaZili podle navodu Zily kabelu nebo méate hotovy kabel
od spolecnosti Milller-Elektronik.

M Motor traktoru je vypnuty.
M Rozdélovac signalu neni pod napétim.
M Pfipojované komponenty nejsou pod napétim.

1. Naleznéte pro pfipojované Zily kabelu spravné pfipojky.
Vyuzijte pfitom informaci na krytu rozdélovade signalu, na desce plosnych spojli a ve schématu
osazeni.

2. Zavedte Zily kabelu do otvoru na spodni ¢asti svorky. Pokud nepouZzivate koncové krytky Zil,
musite nejprve pouzit Sroubovak.

= Zilu kabelu drzi svorka.

= Upevnili jste zilu kabelu.

433 PFipojeni rozdélovaée signalu k pracovnimu po€itaci

Postup 1. Pfipojte zastréku AMP rozdélovace signalu k vhodnému pracovnimu pocitaci.
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Podklady obsluhy

Zapnuti pracovniho pocitace

5 Podklady obsluhy

5.1 Zapnuti pracovniho poéitace
Postup 1. Pripojte kabel ISOBUS pracovniho pocitace k pfipojce ISOBUS na traktoru.

2. Spustte terminal ISOBUS.
= Pracovni po€ita¢ se spusti spolu s terminalem.
= Pfi prvnim uvadéni do provozu musi pracovni pocita¢ nejprve prenést celou fadu informaci
na termindl. Tento proces trva nékolik minut.
= Jakmile budou vSechna data aplikace pracovniho poCitace naétena, zobrazi se na terminalu

jejich symbol:

3. Otevrete aplikaci pracovniho pocitace. DodrZuijte pfitom navod terminalu ISOBUS.
= Zobrazi se pracovni obrazovka pracovniho poéitace.

5.2 Struktura pracovni obrazovky
Pracovni obrazovka se zobrazi vzdy pfi préci a informuje o stavu postfikovace.

Pracovni obrazovka je rozdélena do vice &asti. V kazdé ¢asti mohou byt zobrazeny informace o
urcitych tématech.

Viyrobce postfikovace mliZe tyto jednotlivé ¢asti v ramci konfigurovani jobrechneru pro konkrétni
model postfikovage zménit. Proto je na nasledujicim snimku znazornén jen pfehled ve standardni
verzi.

Oblasti pracovni obrazovky
@ Oblast ,Data postfikovani* @ Oblast ,Ramena“
@ Znazornéni stroje se symboly @ Symboly vedle zndzornéni stroje

V nésledujicich kapitolach se dovite, které informace se v téchto oblastech zobrazuiji.

Vedle pracovni obrazovky jsou zobrazeny funkéni symboly, prostrednictvim kterych realizujete
jednotlivé funkce. Jejich poloha a ovladani zavisi na typu terminalu ISOBUS.

V nize uvedené tabulce vidite vyznam funkénich symbold na pracovni obrazovce.
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Podklady obsluhy

Struktura pracovni obrazovky

Funkéni symbol

Funkce

Otevfe obrazovku ,Vysledky".

Otevie obrazovku ,Data stroje".

Otevie obrazovku ,PInéni.

Otevre obrazovku ,Otev./zavir. ramen®.

Prepina mezi ruéni a automatickou regulaci mnozstvi postfiku.

Otevie obrazovku s dopliikovou funkci.

Spusti a vypne fizeni oje nebo fizeni &epu napravy.

Prepina mezi dvéma Grovnémi symbold.

Prepina mezi dvéma drovnémi symbold, pokud je navic nakonfigurovan
snimac vody.

Zobrazi dal3i stranu s funk&nimi symboly.

Oblast Postfikova data

Podle konfigurace se mohou objevit nasledujici symboly:

Symbol

Vyznam

&

Mnozstvi postfiku se reguluje automaticky.

U symbolu se mlze zobrazit dodate¢né ¢islo. Toto Cislo udava
pfednastavenou hustotu.

Vedle néj je zobrazena skute¢nd hodnota (aktuaini vystfikované mnozstvi).

@

Bez prlitoku. Nelze oteviit hlavni ventil, protoZe neni spinén pfedpoklad:
- rychlost je niz8i nez ,Vypnout postrik. - pod* [— 57]

- stav sekci

- Cilo. hodnota neni splnitelna

- SECTION-Control ukongil vystfikovani

Mnozstvi postfiku se reguluje automaticky.

Vedle se zobrazi pozadovana hodnota.
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Podklady obsluhy

Struktura pracovni obrazovky

Symbol Vyznam

Viz: Pouziti automatického rezimu [— 44]
IMANU] Vystfikované mnozstvi se reguluje ruéné.
L

Viz: Regulace davky v ruénim rezimu [— 43]

Sloupcovy graf se zobrazi jen v pfipadé, Ze se v automatickém rezimu
zméni pozadovana hodnota pomoci tlacitek +10 % a -10 %. Zobrazi
odchylku od pavodni poZzadované hodnoty.

Automaticky rezim je deaktivovan. Priitok neni regulovan.

Aktualni rychlost je nizsi nez parametr ,Vypnout regulaci pod‘ [— 57] a
vy$8i nez ,Vypnout postrik. - pod* [— 57]

Pozadovana hodnota se zadava z externiho zdroje: aplikace Task
Controller, aplikaéni mapy, externiho senzoru atd. Viz: Zadani poZzadované
hodnoty [— 46]

- Pfi pfenosu pozadované hodnoty z externiho zdroje se vyskytl problém.

- Postfikova¢ se nachazi mimo oblast stanovenou v aplikacni mapé nebo v
oblasti, ve které se nema rozstfikovat.

Funkce rozstfikovani se zapinaji a vypinaji pfes ,S box".

Denni pocitadlo je deaktivovano

Viz: Dokumentace vysledk( prace [— 47]

Rychlost

Pokud jsou Cisla Cervend, znamen4 to, Ze regulace nebo postfik byl
prerusen kv(li nizké rychlosti.

EDES

(pozadi blika)

Nelze pfevzit signal rychlosti traktoru / zafizeni ISOBUS. Systém aktuélné
zjistuje rychlost prostrednictvim snimace pfipojeného k rozdélovaci signalu.

Zajistéte, aby byl spravné zadan pocet impulzt na 100 metrd.

Symbol se m{iZe zobrazit jen pfi automatickém vybéru zdroje signalu.

=

Vozidlo couva.

@

Je aktivni simulovana rychlost. [— 68]

2

Tlak

Tlak se standardné méfi snimacem tlaku. Pokud nenf snimag tlaku k
dispozici, mize se zobrazit vypocteny tlak.
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Podklady obsluhy

Struktura pracovni obrazovky

5.2.2

Zobrazeni

26

Symbol Vyznam

Tlak zméreny snimacem tlaku je pfili§ maly vzhledem k pritoku zméfenému
pritokomérem.

Regulace tlaku je aktivni.

Oblast zobrazeni ramen

Na zobrazeni ramen naleznete nasledujici informace:
= Pocet sekci
= Jaké sekce jsou pfedem vybrany nebo vypnuty
= Které sekce stfikajf

Nize uvedené grafiky uvadi, jak mohou vypadat sekce v oblasti zobrazeni ramen:

I | | e e e e e e
Sekce 1 a 2 jsou zavreny a deaktivovany.

et A | B o e e

Sekce 1 a 2 jsou zavieny. VSechny ostatni sekce jsou otevreny a postrikuiji.

LA

Pokud je aktivni SECTION-Control, zobrazi se navic symbol SECTION-Control.

=

1 | | | | | | O | O | O | | | o
Pokud funkce SECTION-Control neni mozna, zméni se barva symbolu SECTION-Control.

Kazdy ¢&tyfuhelnik odpovida jednomu ventilu sekce.

Stavy sekci
Obrézek | Stav ventilu sekce Stav regulaéniho/hlavniho ventilu
— zavieny ventil zavreny ventil
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Struktura pracovni obrazovky

Obrazek | Stav ventilu sekce Stav regulaéniho/hlavniho ventilu
otevfeny ventil zavfeny ventil

ﬁ otevfeny ventil otevfeny ventil

L zavfeny ventil otevieny ventil

L] Sekce je trvale deaktivovana

Pokud se sekce spinaji automaticky pomoci SECTION-Control, je tfeba zajistit, aby nebyly
deaktivovany pres skfifiovy rozvadé¢ (S-Box) ani joystick. V tomto pfipadé by byla sekce oznacena
¢ervenym kFfizkem a z(stala by zaviena.

Stavy sekci s aplikaci SECTION-Control a S-Box

Ob- Stav zadany aplikaci SEC- | Stav regulaéniho/hlavniho | Stav pres S-Box nebo
razek | TION-Control ventilu joystick

B | orevieny ventil otevieny ventil zavfeny ventil

b 4

%' otevieny/zavieny ventil zavfeny ventil zavieny ventil

Na postfikovacich s funkci EDS (spindni samostatnych trysek) neexistuji zadne ventily sekci. Sekce
zahrnuije vice trysek, které jsou spinany moduly EDS. Symbol sekce je rozdélen do vice segmentd.
Kazdy segment odpovida jedné trysce.

Stavy sekci s EDS (spinanim samostatnych trysek)

Obrézek |Tryska A Trysky B, C, D
ﬁ otevena tryska zaviena tryska
5.2.3 Symboly vedle obrazu stroje
Funkce
Symbol Vyznam

Sekce jsou spinany aplikaci SECTION-Control.

Aplikace SECTION-Control méa vSechny sekce zaviené.
Pfiklady pfi¢in:
= Postfikova¢ se nachazi mimo hranice pole nebo v jiz zpracované
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Struktura pracovni obrazovky

Symbol Vyznam
oblasti
= Postfikova¢ na souvrati
V Gvahu pfichazeji také jiné pficiny.
LT Je zapnuty majak.

Je zapnuty pracovni svétlomet.

Osvétleni trysek zapnuté.

(blika)

Micha¢ je zastaven. Pfi€ina: nizky stav napinéni [— 58].

Michag je zastaven. Priina: zastavil fidiC.

Ef
@ (neblika)
&

Michac bézi.

Cerstvéa voda se pini do nadrze.

Cerstva voda se prevazi.

Je aktivovano ¢isténi vnitrku nadrze.

Pouzije se nizkotlaky Gistic.

Pouzije se vysokotlaky €isti¢.

Vycisti se okruzni vedeni.

Oplachovaci trychtyf se zveda.

Oplachovaci trychtyr se spousti.

Pouzité trysky v rezimu Vario.

V6.20200615
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Struktura pracovni obrazovky

Symbol Vyznam
mm) Pouzité trysky v rezimu Select.
.

Je aktivovano Cisténi trysek.

Pozadovana velikost kapky u Airtec nebo v rezimu Vario.

Cerpadlo je zapnuto.

Cerpadlo je vypnuto.

Dmychadlo je zapnuté.

Dmychadlo je vypnuté.

@

Je aktivovano trvalé ¢isténi vnitfku nadrze.

Je aktivovan oplach filtru.

Je aktivovan a pouziva se oplach filtru.

Pouziva se oplach stlacenym vzduchem.

[l

Parkovaci noha se spusti.

Parkovaci noha se zvedne.

Prislusna jednotka napajeciho systému Raven je aktivni.

Prislusna jednotka napéjeciho systému Raven je deaktivovana.

Pfisludna jednotka napajeciho systému Raven neni pfipojena nebo neni
pfipravena k pouziti.

Je aktivovana aplikace CURVE-Control.
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Symboly Airtec

Symbol

Vyznam

S

Aktualni tlak vzduchu

<

Systém zvysi tlak vzduchu.

2

Systém snizi tlak vzduchu.

!

in —

Kompresor stlaceného vzduchu je vypnuty.

®

Kompresor stlaceného vzduchu je zapnuty.

p 48

Aktivni je manudini rezim. Cislo udavé velikost kapky.

Velikost kapky (je aktivovan automaticky rezim).

Pocitadla a snimace

Symbol

Vyznam

=

Sila vétru

0

Viykon v litrech za minutu

Plosny vykon za hodinu

Viykon za minutu zméfeny pritokomérem je pfili§ maly vzhledem k vykonu
vypodtenému snimacem tlaku.

Otacky dmychadla

Otacky cerpadla

D4 se pouzit také k zobrazeni zapnuti nebo vypnuti Eerpadla.

30
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Podklady obsluhy

Struktura pracovni obrazovky

524 Symboly na obrazu stroje
Obecné symboly

Symbol Vyznam

Pocitadlo nadrze:
= Aktudlni stav naplnéni (I)
= Plocha, na kterou Ize rozstikovat az do vyprazdnéni nadrze (ha)
= Dréaha, kterou Ize ujet az do vyprazdnéni nadrze (km)
= Obsah kyseliny v nadrzi (ph)

(3 Funkce okruzniho vedeni je zapnuta.
—
[
Ramena
Symbol Vyznam

B==={MANUL__ | | Systém DISTANCE Control je osazen, ale deaktivovan.

Ramena je tfeba Fidit ru¢né.

= E Zobrazeni aktualni sklonu ramen. Viz: Zrcadlové naklonéni ramen pfi otaceni
[— 40]

TRAIL-Control

Vyznam Symboly u Fizeni oje Symboly u Fizeni ¢epu népra-

vy

Zadny systém TRAIL-Control..

Systém TRAIL-Control je
nainstalovan, ale je
deaktivovan.

Systém TRAIL-Control se
nachazi v ruénim rezimu.

P E B

Systém TRAIL-Control se
nachazi v automatickém
rezimu.

Oj je zamknuta éepem
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5.3
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Podklady obsluhy

Ovladaci zafizeni

vy

Vyznam Symboly u Fizeni oje Symboly u Fizeni éepu napra-

Pfipojené zafizeni je fizeno
doleva.

Pfipojené zafizeni je fizeno
doprava.

Ovladaci zafizeni

Existuji nasledujici moznosti ovladani pracovniho poéitace:

Pres funkéni klavesy na obrazovce
Pres ovladaci zafizeni AUX-N
Pfed Joystick ME

Pfes S-Box ME

Pfes externi klavesnici

Vice informaci ke konfiguraci a ovladani naleznete v kapitolach nize:

Nakonfigurovani ovladacich zafizeni [— 59]
Ovl&dani joysticku ME [— 49]

Shlédnuti obsazeni joysticku [— 50]

ReZim nahledu pro joystick ME [— 49]
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6

6.1

Metody

6.1.1

Postup

Ovladani jobrechneru na poli

Plnéni nadrze
Ovladani jobrechneru na poli

PInéni nadrze
Po kazdém plnéni nadrze mizete dat pracovnimu poéita¢i informaci, kolik kapaliny jste do nadrze
naplnili.

V zavislosti na tom, jaké dopliikové vybaveni je namontovano na Vasem postfikovaci, mize postup

vypadat rozdilné.

Pfitom muzete:
= PInit n&drz ru¢né a bez pfidavnych systémii
= PInit n&drz se systémem TANK-Control
= PInit nadrz se systémem TANK-Control a funkci Stop pinéni

PInéni nadrze ruéné a bez pridavnych systému

Pokud pinite nadrz bez vyuziti pfidavnych systému, mizete zadat novy obsah nadrze ruéné na
termindlu.

Funkéni symbol Funkce

Nadrz je zcela napinéna.

Nastaveni obsahu nadrze na 0 litrd.
=

Takto zadate novy obsah nédrze, pokud jste kompletné naplnili n&drz na rozstfikovanou kapalinu:

1. Bézte na obrazovku ,PLNENI - Ruéni“:

= Zobrazi se tato obrazovka:

nebo

- Zadejte kompletni napInéni.

3. Vpoli ,Obsah nadrze novy “ zadejte obsah nadrze po naplnéni.

= Novy obsah nadrze se zobrazi na pracovni obrazovce v oblasti dat 0 nadrzi.

30303187-02-CS V6.20200615
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Ovladani jobrechneru na poli

PInéni nadrze

6.1.2 Naplfiovat nddrz se systemem TANK-Control
Systém TANK-Control je méfici systém, ktery neustale méfi a zobrazuje obsah nadrze.

Postup 1. Prejdéte na obrazovku ,PLNENI - TANK-Control:

o

- Spustte pinéni.
= Béhem pInéni se na obrazovce zobrazi tento symbol:

= Pfi plnéni se na obrazovce ,PLNENI - TANK-Control* na fadku ,Obsah nadrze aktualni*
bude zobrazovat naplnéné mnoZstvi.

3. @ - Jakmile bude nédrz pind, vypnéte Cerpadlo.

6.1.3 Naplfiovani nadrze se systémem TANK-Control a funkci Stop naplfiovani

Pokud je na postfikovaci osazen systém TANK-Control s funkci Stop pInéni a je nakonfigurovan,
mizete jej pouzit. Dosazenim urcitého stavu naplnéni se automaticky ukon¢i pinéni.

Pfi pInéni mlZete definovat az dvé meze plnéni. Jakmile obsah nadrze pfi pinéni dosahne téchto
mezi pInéni, zastavi systém pinéni.

Funkéni symbol | Funkce Dusledky
@ Oteviete kulovy uzavér pro plnéni = Kulovy uzaver se otevre.’
|> = Na obrazovce se zobrazi symbol:

S

= Naderpa se voda.
= Aktuélni obsah nadrze se pomalu

méni.
y M. . .| = Kulovy uz&veér se zavre.
Eﬂﬂ Zavfete kulovy uzavér pro pinéni
. L - = Pfi Cerpani se zohledni pouze vybrana
_— Zména aktivni meze pinéni P P y
) Y olzguy -
iy mez plnéni. Nadrz se bude naplfiovat
tak dlouho, dokud nebude dosazeno
stavu napInéni.
Postup Takto naplinite nadrz se dvéma mezemi plnéni:

M Na postfikovaci je osazen systém TANK-Control s funkci Stop pinéni.

1. Prejdéte na obrazovku ,PInéni — TANK-Control“:
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Ovladani jobrechneru na poli

Ovladani ramen

= Zobrazi se nasledujici obrazovka:

2. V polozce Mez plnéni 1 a 2 zadejte az dva stavy napInéni, pfi jejichZ dosazeni se ma zastavit
plnici ¢erpadlo nebo pfiskrtit pInici uzaver.

= Pokud zadate dvé meze plnéni, zobrazi se na obrazovce novy funkéni symbol:

-

= Stisknutim symbolu
Cerpadlo.

oznacite mez plnéni, pfi jejimz dosazeni se m& zastavit

3. @ - Otevrete kulovy uzavér.

= Zobrazi se symbol @D

= Spusti se plnéni.

= Jakmile bude dosazeno stavu napinéni definovaného jako mez plnéni 1, zavfe se kulovy
uzavér a ukondi se plnéni.

= Pokud existuje druhd mez pInéni, aktivuje se automaticky tato mez.

4. Nyni muzete pfidat postfikovaci pfipravek a zagit michat obsah nadrze.

5. Pfipravte postfikova¢ na druhé pInéni.

6. @ > B Otevrete kulovy uzavér.

= Spusti se plnéni.

= Jakmile bude dosazeno stavu napinéni definovaného jako mez plnéni 2, zavfe se kulovy
uzavér a ukondi se plnéni.

6.2 Ovladani ramen

V této kapitole se dozvite, jak pomoci terminalu ovladat ramena.

/\ VAROVANI

Zranéni osob v disledku nespravného ovladani
Kazdy postfikova¢ je konstruovan jinak, takZe pro néj plati jiny zpdsob ovladani. V této kapitole Ize
vysvétlit pouze symboly, které jsou zobrazeny na obrazovce terminalu.

o Prectéte si ndvod k obsluze postfikovace.

o Naucte se, ve kterém pofadi mizete bezpecné ovladat sv{j postfikovac.
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Ovladani jobrechneru na poli

Ovladani ramen

6.2.1

Cesta

Zobrazeni

6.2.2

Cesta

36

Zvednuti a snizeni ramen

Na obrazovku s touto funkci se dostanete takto:

(+lele}

Pro ovladani téchto funkci vyuzijete v prvé Fadé multifunkéni rukojet.

Pro ovladani jednotlivych funkci pouzijete nasledujici funkéni tiaditka:

Funkéni symbol Funkce

Zvedne ramena.

Snizi ramena.

Aktivuje a deaktivuje systém DISTANCE Control.

Na nasledujicim obrazku vidite znazornéni téchto rezimd v pracovni masce:

(] ([ () (] [l [ | | |
Ramena se zvednou — Sipka uprostred uvadi smér
=

,MANU"“ znamen4, Ze systém DISTANCE Control je deaktivovan a ramena se zvedaji a sniZuji ruéné.

Sklopeni a vyklopeni ramen
Touto funkci se sklapi a vyklapi ramena postfikovace.

Ovl&dani zavisi na téchto faktorech:
= Poctu sklopenych a vyklopenych ¢asti ramen.
= ZpUsobu zamknuti ke sklopeni a vyklopeni ramen.
= Typu postfikovace.

Na obrazovku s touto funkci se dostanete takto:

N

Provedeni ramen

Nésledujici obrazek uvadi provedeni ramen a zpisob pojmenovani jednotlivych &asti ramen. Na
obrazku je zobrazen postfikova¢ se sedmimistnymi rameny, ovSem plati také pro mensi ramena.
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Zobrazeni

Funkéni symboly

30303187-02-CS

Ovladani jobrechneru na poli

Ovladani ramen

Casti ramen u postfikovade

@ Trojdilna ramena

Pétidilna ramena

©OO®

Sedmidilna ramena
Cast ramen: Venku vlevo

Cast ramen: Uprostred vlevo

Cast ramen: Uvnitf vlevo

Cast ramen: Nepohybliva &ast
Cast ramen: Uvnitf vpravo
Cast ramen: UprostFed vpravo

Cast ramen: Venku vpravo

Q@O

Zobrazeni ramen na obrazovce ,Sklopeni”

@ Viyklopitelné ¢asti ramen

@ Symbol: Cast ramen se vyklopi nebo sklopf
Sipky se zobrazuif u sklopitelnych ¢asti ramen a uvadi smér pohybu.

Symbol

Vyznam

i

Ramena se nachazi ve vySce snimace zdvizné tyCe. Pfedpoklad: Je
namontovan snima¢ zdvizné tyce.

Na nésledujicim obréazku vidite, jak jsou na funkénich symbolech zobrazena sedmidilna ramena.
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6.2.3

Cesta

38

Ovladani jobrechneru na poli

Ovladani ramen

@ Smérové Sipky

Sipka smérem dovnitf znamené: Sklopeni

Sipka smérem ven znamené: Vyklopeni
@ Sedé &asti ramen se nesklapi ani nevyklapi pomoci tohoto funkéniho symbolu

@ Bilé ¢asti ramen se sklapi nebo vyklapi pomoaci tohoto funkéniho symbolu

Pro ovladani jednotlivych funkci pouzijete nasledujici funkéni tlacitka:

Funkce

Trojdilna ramena

Pétidilna ramena

Sedmidilna ramena

Sklopit ramena
symetricky uvnitf

Viyklopit ramena
symetricky uvnitf

Sklopit ramena
symetricky uprostied

Viyklopit ramena
symetricky uprostied

Viyklopit ramena ven
vlevo

Viyklopit ramena ven
vpravo

Sklopit ramena
symetricky uprostied a
uvnitf

Viyklopit ramena
symetricky uprostied a
uvnitf

Zablokovat ¢ast ramen

Zamknuti ramen

Tato funkce umoZiuje zamknout nebo odemknout ramena.

Na obrazovku s touto funkci se dostanete takto:

"

Pro ovladani jednotlivych funkci pouzijete nasledujici funkéni tlacitka:

V6.20200615
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Ovladani jobrechneru na poli

Ovladani ramen

Funkéni symbol

Vyznam

Zamkne ramena.

Odemkne ramena.

Symbol

Vyznam

Ramena se zamykaji. Proces neni dokoncen.

Ramena se odemykaji. Proces neni dokoncen.

Ramena jsou zamknuta.

Ramena jsou odemknuta.

6.2.4 Zvednuti a snizeni vylozniku ramen (uvedeni do thlu)

Systém dokaze zvedat a snizovat pozici vylozniku ramen nezavisle na sobé nebo soucasné.

Cesta Na obrazovku s touto funkci se dostanete takto:

(+lele}

Pro ovladani jednotlivych funkci pouzijete nésledujici funkéni tiaitka:

Funkéni symbol

Funkce

Zvedne pravy vyloznik ramen.

Zvedne levy vyloZnik ramen.

Snizi pravy vyloznik ramen.

Snizi levy vyloznik ramen.

Zvedne symetricky oba vylozniky ramen.

Snizi symetricky oba vylozniky ramen.

Postup 1. Stisknéte funkéni klavesu s pozadovanou funkci.
= Pohnou se vylozniky ramen.

2. Podrzte stisknutou funkéni klavesu, dokud ramena nedosahnou pozadovaného Uhlu.

30303187-02-CS
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Ovladani jobrechneru na poli

Ovladani ramen

3. Uvolnéte stisknutou funkéni klavesu.

6.2.5 Naklonéni ramen

Cesta Na obrazovku s touto funkci se dostanete takto:

(+lele}

Pro ovladani téchto funkei vyuZijete v prvé fadé multifunkéni rukojet.

Pro ovladani jednotlivych funkci pouzijete nasledujici funkéni tlacitka:

Funkéni symbol Funkce

Nakloni ramena doprava. Vlevo se zvednou.

Nakloni ramena doleva. Vpravo se zvednou.

Zobrazeni Na nasledujicim obrazku vidite znazornéni téchto rezimd v pracovni masce:

I e et | B ST e S e e e

| | | s [ [ | | | |
Naklonéni ramen: zvednout vlevo, sniZit vpravo

e T e | | | | et | B | e =

s { | | s [ || | | o | | |
Naklonéni ramen: sniZit vlevo, zvednout vpravo

6.2.6 Zrcadlové naklonéni ramen pfi otaéeni
Tato funkce vas bude podporovat pfi praci ve svazitém terénu.
Zphsob fungovani Pfi praci ve svahu jsou ramena naklonéna. Funkce si ulozi ihel naklonéni.

Po otaecim manévru, kdyZ postfikovac jede v opa¢ném sméru, se uplatni stejny dhel naklonéni.

Pfi otaceni v kopci mdZete stisknout klvesu, kterou sklopite ramena do opacného sméru.

Pro ovladani jednotlivych funkci pouzijete nasledujici funkéni tlacitka:

Funkéni symbol Vyznam

Aktivuje funkci. Pfi kazdém stisknuti se zméni cilova poloha ramen (bilé
Sipky).
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Ovladani jobrechneru na poli

Ovladani ramen

Funkéni symbol Vyznam

Nakloni ruéné ramena. Stisknutim se zrcadlové naklonéni ve stejném hlu
automaticky ukondi.

Zobrazeni Kdyz je tato funkce aktivni, je aktualni nastaveni zobrazeno na pracovni obrazovce nad rameny.
@ Aktudlni smér pohybu ramen. @ Aktudlni poloha ramen.
@ Cilova poloha ramen. @ Aktudlni thel senzoru thlu na valci naklonéni.

Podle konfigurace se mohou objevit nasledujici symboly:

Priklady
Symbol Vyznam
Bilé Sipky: Cilova poloha je vodorovna.
— Senzor Ghlu: Bylo dosazeno vodorovné polohy.
\ Ramena jsou naklonéna doprava. Funkce je deaktivovéna.

e
G Ramena jsou naklonéna doprava. Naklonéni ma vSak probéhnout
automaticky doleva. Systém pohne rameny timto smérem.

Aktualni poloha: Ramena jsou naklonéna doprava
Cilova poloha: Naklonéna doleva.

Zrcadleni naklonéni podle svahu: aktivovano

s B 4‘%%@ Ramenaj?ou naklonénal doprava. Maji se \{éak auttzmaticky pohnout do
-.‘“ vodorovné polohy. Systém pohne rameny timto smérem.
Postup M Nakalibrovali jste senzor dhlu valce naklonéni (senzor uhlu naklonéni). [— 79]

1. Zajedte postiikovacem napfi¢ ke svahu.

2. Nastavte ramena paralelné se svaZitym terénem.

3. — stisknéte v souvrati pfed otacecim manévrem.
= Ulozi se aktualni Ghel.
Ll
i . vz x: o v o
o O - Zobrazi se dvé bilé Sipky ukazujici smérem dolu.

= Systém uvede ramena do vodorovné polohy.
= Béhem pohybu ramen je na pracovni obrazovce zobrazena zelend Sipka.

= KdyZ jsou ramena vodorovna, je zobrazen symbol | ===

4. Oto€it, az kdyz budou ramena ve vodorovné poloze.
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Ovladani jobrechneru na poli

Zapnuti postfiku

5. - Stisknéte jednou po otaecim manévru.
= Jobrechner bude naklanét ramena do opacného sméru, dokud nebude na druhé strané
dosazeno ulozeného Ghlu.

= Béhem pohybu ramen je na pracovni obrazovce zobrazena zelena Sipka.

= Funkce bude vypnuta, pokud ruéné zménite naklonéni ramen.

6.2.7 Pouziti pfidavnych snima¢id ramen

Pokud pouzivate dalSi snimace ramen a tyto snimace rozpoznaji uréity stav, zobrazi se to na
pracovni obrazovce.

Symbol Viyznam

Vy$ka ramen

Prepravni poloha

Néklon stfedova poloha

Zdny symbol na pracovni obrazovce Ramena sklopena - Tento snima¢ deaktivuje
sekce po dosazeni pfednastavené polohy.

Z4dny symbol na pracovni obrazovce Ramena vyklopena — Tento snima¢ deaktivuje
sekce po dosazeni prednastavené polohy.

6.3 Zapnuti postriku

Postup Takto spustite postfik:
M Traktor s postfikovacem se nachazi na poli.
M Pracovni pocitac jste nakonfigurovali.
M Ramena jsou rozlozena.

1. Zajistéte spinéni vSech predpokladd!

2. - Spustte postfik.
= V ruénim rezimu;
Postfikova¢ zacne rozstfikovat.
= V automatickém rezimu:
Postfikova¢ se pfipravi na postrik.
Dokud se postfikova¢ nepohybuje, zobrazuje se na pracovni obrazovce v zavislosti na

parametru ,Vypnout postfik pod“ symbol: ﬁ

3. Pokud jste v automatickém rezimu, rozjedte se a prekrocte minimalni rychlost pro automatickou
regulaci (parametr: ,Vypnout regulaci pod).
= Dokud postfikova¢ nereguluje, zobrazuje se na pracovni obrazovce v zavislosti na

parametru ,Vypnout postfik pod“ symbol:
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Okamazity postrik

6.4

6.4.1

30303187-02-CS

Ovladani jobrechneru na poli

Regulace rozpraSovaného mnoZstvi

= Jakmile bude pfekro¢ena minimalni rychlost, zaéne postfikovag rozstfikovat.
= Spustili jste postfik.

Mohou nastat situace, ve kterych chcete zagit s postfikem, i kdyZ postfikova¢ stale stoji. Napfiklad
kdyz jste zastavili na poli.

Okamzity postfik v automatickém rezimu spustite takto:
M Traktor s postfikovacem se nachazi na poli.
M Pracovni pocita¢ jste nakonfigurovali.
M Ramena jsou rozlozena.
M Aktivni je automaticky rezim.

1. Podrzte po dobu tfi sekund tlagitko postfiku na joysticku.
= Postfikovag zagne rozstfikovat.

Pod symbolem ramen se zobrazi kuzel postfiku;
e e | | s | gt | | | [ gy ey

2. Rozjedte se béhem 5 sekund a pfekrocte minimalni rychlost pro automatickou regulaci
(parametr: ,Vypnout postfik pod®). Jinak se postfik automaticky ukonéi.

Regulace rozprasovaného mnozstvi

Druhy regulace

V zavislosti na vybaveni postfikovace Ize v ramci regulace postfiku regulovat bud otvor regulacniho
ventilu nebo rychlost odstfedivého éerpadla.

Pracovni rezimy

Mnozstvi postiiku mizete regulovat ruéné nebo regulaci pfenechat pracovnimu poéitaci.
=V ruénim rezimu mdzete dvéma tlacitky Fidit stupen otevfeni regulaéniho ventilu.
=V automatickém rezimu reguluje pracovni poCita€ stupen otevieni regulacniho ventilu (nebo
otacek Cerpadla) tak, aby bylo dosazeno mnozstvi postfiku definovaného jako poZzadovana
hodnota.

Pro ovladani jednotlivych funkci pouzijete nésledujici funkéni tiaitka:

Funkéni symbol Funkce

Prepina rezim mezi ruénim a automatickym.

V nésledujicich kapitolach se dozvite, jak ovladat systém.

Regulace davky v ruénim rezimu

Pokud je postfikova¢ v ruénim rezimu provozu, neni davka regulovana podle pozadované hodnoty.
Davku musite regulovat ru¢né.
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6.4.2

Predpoklady
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Ovladani jobrechneru na poli

Regulace rozpraSovaného mnozstvi

RozpraSované mnozstvi je tfeba regulovat ru¢né, pokud je na pracovni obrazovce zobrazen tento

’
symbol: i

& © 6.9+
193 & 3.5...

Rozprasovani v ru¢nim rezimu

Méjte na paméti, Ze se pfi zméné aplikovaného mnozstvi zméni také tlak.
Pro ovladani téchto funkci vyuzijete v prvé Fadé multifunkéni rukojet.

Pro ovladani jednotlivych funkci pouzijete nasledujici funkéni tiaditka:

Funkéni symbol Funkce

Zvysi rozpraSované mnozstvi.

Snizi rozpraSované mnozstvi

Pouziti automatického rezimu

V automatickém rezimu reguluje jobrechner stupefi otevieni regulaéniho ventilu a hlavniho ventilu
armatury tak, aby bylo mozné dosahnout rozprasovaného mnoZzstvi definovaného jako pozadovana
hodnota.

V automatickém rezimu se nachazite, pokud je v oblasti dat postfikovani pracovni obrazovky
zobrazen jeden z téchto symboll:

Symbol na Vyznam
pracovni ob-
razovce

Postfikova¢ mize postfikovat.

Rychlost postfikovace je nizsi nez polozka ,Vypnout regulaci pod*

Postfikova¢ mize postfikovat. Pratok neni regulovan. Regulaéni ventil z(stava v
posledni znamé poloze, dokud se nezméni rychlost.

Rychlost postfikovace je nizsi nez polozka ,Vypnout postfik pod*

Hlavni ventil se automaticky zavre.

5 B e

Regulace neni mozn4, protoze aplikace SECTION-Control deaktivovala postfik.

Abyste mohli pouzit automaticky rezim, musi byt spinény tyto predpoklady:
= Je zadana pozadovana hodnota.
= Je nakalibrovan pritokomér.
= Existuje signal rychlosti.
= Je nastaven pracovni zabér.
= Rychlost postfikovace je vy38i neZ rychlost v parametru ,Vypnout regulaci pod*.
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Ovladani jobrechneru na poli

Regulace rozpraSovaného mnozstvi

= Je nastaven parametr ,Regul. konstanta“.

Zpusob fungovani V nize uvedenych pfipadech probéhne automaticka prava pratoku;
= Zménila se rychlost pojezdu postfikovace.
= Zménil se pocet zapnutych sekci.
= Zménili jste ruéné poZadovanou hodnotu.
= Pozadovana hodnota byla zménéna na zakladé tdajd z aplikacni mapy.

Rychlost a pfesnost, podle kterych probiha regulace, zavisi na hodnoté parametru ,Regul.
konstanta“.

Pozadovanou hodnotu mizete béhem jizdy ruéné ménit v automatickém rezimu.

Pro ovladani téchto funkei vyuZijete v prvé fadé multifunkéni rukojet.

Funkéni symbol | Funkce

ZvySi pozadovanou hodnotu o 10 %.

Snizi pozadovanou hodnotu o 10 %.

Obnovi pozadovanou hodnotu 100 %.

Pfejde na zadanou ,Pozadovanou hodnotu 1%,

Pfejde na zadanou ,Pozadovanou hodnotu 2°,

Funkéni symbol | Funkce

Zvysi pozadovanou hodnotu o 10 %.

Snizi pozadovanou hodnotu o 10 %.

Obnovi pozadovanou hodnotu 100 %.

Postup Takto zménite pozadovanou hodnotu pfi praci:
1. - Aktivujte automatickou regulaci.
2. - Otevrete hlavni ventil.

= Na pracovni obrazovce se pod symbolem zafizeni zobrazi kuzel rozprasovani. Pfesto
postfikovag nerozprasuie.

= Dokud stojite, nem0ze postfikova¢ rozpradovat. Viz symbol: I@ a ﬁ

3. PrekroCte rychlost stanovenou v parametru ,Vypnout regulaci pod*.
= Postfikova¢ zatne upravovat mnozstvi postfiku podle poZzadované hodnoty.

4, nebo - Stisknutim zménite pozadovanou hodnotu.

30303187-02-CS V6.20200615
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Ovladani jobrechneru na poli

Regulace rozpraSovaného mnozstvi

6.4.3

Metody

Zobrazeni

46

= Stupefi zmény je zobrazen na pracovni obrazovce.
5. - Obnovi pivodni poZadovanou hodnotu.
6. Pokud chcete v konfiguraci zadat vice pozadovanych hodnot, mizete se také pomoci funkénich
symbold a pfepinat mezi pozadovanymi hodnotami.
Takto zménite poZzadovanou hodnotu pfi praci:

1. — Aktivujte automatickou regulaci.

2. — Otevrete hlavni ventil.
= Na pracovni obrazovce se pod symbolem zafizeni zobrazi kuzel postfiku. Pfesto
postfikova& nepostfikuje.

= Dokud stojite, postfikovaé nemize postfikovat. Viz symbol: E@ a ﬁ

3. Prekrocte rychlost stanovenou v parametru ,Vypnout regulaci pod*.
= Postfikova¢ zatne upravovat mnozstvi postfiku podle pozadované hodnoty.

4, nebo — Stisknutim zménite pozadovanou hodnotu.
= Stupen zmény je zobrazen na pracovni obrazovce.

5. — Obnovi pavodni poZzadovanou hodnotu.

Zadani pozadované hodnoty
Pozadovana hodnota je mnozstvi rozstfikované kapaliny, kterou chcete rozprasit na jeden hektar.
Pracovni pocita¢ se bude pfi praci pokous$et dodrzovat pozadovanou hodnotu.

Pozadovanou hodnotu mizete zadat vice zpUsoby:
= Zadani pozadované hodnoty na obrazovce ,Data stroje”. [— 56]
= Pozadovanou hodnotu Ize rovnéz pfevzit z externich zdroju pres aplikaci ,|ISOBUS-TC":

— ze zakazek,
-z aplikacnich map,

-z externich senzord.

©r 2001/ha

PoZadovana hodnota z dat stroje

©| 2001/,

PoZadovana hodnota z externich zdroje

PoZadované hodnoty z externich datovych zdrojd maji vy$Si prioritu nez pozadovana hodnota
zapsana v jobrechneru. Proto neni tfeba upravovat parametr ,poZadovana hodnota®, pokud pracujete
s aplikaénimi mapami.

V pracovnim pocitaci mizete volitelné zadat az tfi rizné poZadované hodnoty. Kromé parametru
,Pozadovana hodnota“ vyuZijte parametru ,Pozadovana hodnota 1“ a ,Pozadovana hodnota 2",
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6.4.4

6.5

6.6

30303187-02-CS

Ovladani jobrechneru na poli

Ovladani sekci

Vypnuti postiku

RozpraSovani mizete zastavit nékolika zpUsoby:

. - Zavrete hlavni ventil.

. nebo - Uzavfete ventily sekce, jeden za druhym.

= Jedte pomaleji nez je zadan& minimalni rychlost (jen v automatickém rezimu).
Ovléadani sekci
Pro ovladani téchto funkei vyuZijete v prvé fadé multifunkéni rukojet.

Pro ovladani jednotlivych funkci pouzijete nasledujici funkéni tlacitka:

Funkéni symbol Funkce

Zavre ventily sekci zleva doprava.

Zavre ventily sekci zprava doleva.

Otevre ventily sekci zleva doprava.

nebo

Kdyz jsou zavieny vSechny ventily sekci, otevie prvni ventil sekce zleva.

Zavre ventily sekci zprava doleva.

nebo

Kdyz jsou zavieny vSechny ventily sekci, otevie prvni ventil sekce zprava.

pFislusnych sekci.

Pokud ma Vas stroj externi hlavni spina¢, mizete s nim otvirat nebo zavirat vechny sekce.

Dokumentace vysledkl prace
Svoji praci mizete dokumentovat na obrazovce ,Vysledky*.

Na obrazovce ,Vysledky* se nachézi dva druhy pocCitadel:
= Dennf pocitadla — dokumentuji préci, dokud je nevynulujete.
= Celkoveé pocitadlo — dokumentuje praci od prvniho uvedeni do provozu.

Na obrazovce ,Vysledky“ miZete nalézt tyto informace:
= Mnozstvi - vystfikané mnozstvi.
= Plocha - o3etfené plocha.
= Draha - draha projeta b&éhem postfiku.
= Pracovni cas - celkova doba postfiku.

V6.20200615

Pokud byly sekce deaktivovany pomoci SECTION-Control, drZte stisknuté
cca 3 sekundy, aby se deaktivace sekci zrusila. Sekce se pak oteviou na
cca 5 sekund. Na pracovni obrazovce se na 5 sekund zobrazi zatrzeni u




6.7

Cesta

Postup
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Ovladani jobrechneru na poli

PouZiti snimani tlaku

Pro ovladani jednotlivych funkci pouzijete nasledujici funkéni tiaditka:

Funkéni symbol Funkce
Smaze pocitadlo ,Mnozstvi".
Smaze pocitadlo ,Plocha“.
Smaze pocitadlo ,Draha“.
Smaze pocitadlo ,Pracovni doba”“.
s Stisknéte kratce: Pokracovat k celkovym pocitadllim
Ji

Stisknéte dlouze: Zpét na pracovni obrazovku

Smaze obsah zobrazeného denniho pocitadla.

[0

Zastavi denni pocitadlo.

- Dokumentovani prace se zastavi az do nového zapnuti terminalu nebo az
po opétovné stlaéeni funkéniho tlacitka

- Na pracovni obrazovce blik& symbol: EUU

Dalsi denni pocitadlo. (volitelna funkce)

Aktivuje denni pocitadlo. (volitelna funkce)

Pfedchozi denni poéitadlo. (volitelna funkce)

Pouziti snimani tlaku

Pro ucely dokumentace méfi pracovni poéita¢ kazdych 10 sekund aktuélni maximalni tlak.

Zméfené hodnoty si miZete prohlédnout v pracovnim poéitaci.

Na obrazovku s touto funkci se dostanete takto:

OO0
el

>

B R o

Rl s
JL

1. >

- Pfechazejte mezi jednotlivymi méfenimi.

= MUzZete si prohlizet vzdy tlaky zméfené za posledni hodinu. PFislusny tlak se méfi kazdych 10

sekund.
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6.8

Boéni spinaé

Obsazeni

Postup

6.8.1

Zpusob fungovani

Postup

30303187-02-CS

Ovladani jobrechneru na poli

Ovladani joysticku ME

Ovladani joysticku ME
S joystickem ME muiZete aktivovat a deaktivovat funkce postfikovace.
Napfiklad:

= Oteviit hlavni ventil

= Vypinat sekce zleva doprava
= Ru¢né zvedat a snizovat ramena

Kazda klavesa je obsazena tfemi funkcemi. Provedeni jedné z téchto funkci stisknutim klavesy zavisi
na poloze boéniho spinace.

Poloha prepinaée Barva LED
@V Cervena
@ Zluta

@ Zelena

Obsazeni klaves zavisi na konfiguraci postfikovace.
Joystick ME se ovlada takto:
M Je oteviena pracovni obrazovka.

1. Uvedte bocni spina¢ do pozadované polohy a pevné jej drzte.
= LED ukazatele na joysticku ME sviti v odpovidajici barvé.

2. Stisknéte klavesu s poZadovanou funkci.
= Funkce se provede.

Rezim nahledu pro joystick ME

Rezim nahledu joysticku mizete pouZit jen v pfipadé, Ze V&S joystick pracuje s protokolem Auxiliary
AUX 1.

Rezim nahledu ukazuije pfi prvnim stisknuti klavesy obsazeni kldves na obrazovce. To pomuze
zacatecnikim provést spravnou funkci. Standardné je rezim nahledu u novych jobrechnert
deaktivovan.

Kdyz po spusténi poprvé stisknete klavesu joysticku, neprovede se zadné funkce. Misto toho se na
obrazovce zobrazi obsazeni klaves na joysticku. Budou zobrazeny tak dlouho, dokud nevyprsi ¢as
nastaveny v konfiguraci.

Pokud pak béhem doby jejich zobrazeni stisknete jednu klavesu joysticku, provede se jejich funkce.
(Obsazen| zlstava na obrazovce, dokud nevyprsi ¢as)

Od této chvile miZete k ovladani pouzivat joystick, aniz by se zobrazovala obrazovka napovédy.

Napovéda se opét zobrazi, jakmile stisknete klavesu a pfitom pohnete boénim packovym spinaem
do jiné polohy.

Rezim nahledu aktivujete takto:
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Ovladani jobrechneru na poli

Ovladéani pénového znackovace

2. V parametru ,Joystick ME* nastavte hodnotu ,Joystick ME*.
= Zobrazi se parametr ,Asistent joysticku“.

3. Odskrtnéte tento parametr.

4. V pfipadé potfeby zménte délku zobrazeni.

6.8.2 Shlédnuti obsazeni joysticku
Na obsazeni joysticku se mizete podivat jen v pfipadé, ze Vas joystick pracuje s protokolem
Auxiliary AUX 1.

Postup Obsazeni tlagitek na joysticku zobrazite na obrazovce takto;

M Joystick ME je nakonfigurovan. [— 59]

1. - — Stisknéte a podrzte, dokud se nezobrazi tlaitko

s3]

2. LN _ stisknate.
= Zobrazi se obsazeni klaves:

3. , , — Stisknéte, abyste se mohli podivat na obsazeni na kazdé Grovni.

4. Muzete rovnéz aktivovat rezim nahledu [— 49].

6.9 Ovladani pénového znaékovace

Pénové znackovace generuji pénu, kterou muze fidi€ postikovace aplikovat na okraji ramen na pole.
Diky tomu mize fidic jet paralelné s pénou.

Cesta K ovladacim prvkdim se dostanete takto:

->-

Pro ovladani jednotlivych funkci pouzijete nasledujici funkéni tlacitka:
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Zobrazeni

6.10

Cesta

30303187-02-CS

Ovladani jobrechneru na poli

Ovladéani dopliikovych funkci

Funkéni symbol

Vyznam

Zapnéte a vypnéte levy pénovy znackovac.

Zapne a vypne pravy pénovy znackovac.

e ()
o [ [ [ [ e [ [

@]

o

=TT
8]
o

Pénové znackovace jsou aktivovany na obou stranach ramen

Ovladani doplikovych funkci

Dopliikové funkce jsou specifické funkce daného vyrobce. Aktivovat a deaktivovat je mizete

stisknutim klavesy.

V8echny funkce se nachazi na dopliikovych obrazovkach.

K ovladacim prvkdim se dostanete takto:

nebo L

Doplikové funkce

Funkéni symbol

Funkce, které Ize aktivovat nebo deaktivovat

Pracovni svétlomet

Majak

Osveétleni trysek

Okruzni vedeni

Vycisténi okruzniho vedeni

Vycisténi vnitfku nadrze

Trvalé ¢isténi vnittku nadrze

Cerpadlo na postfikovaci pFipravek

Michad
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Ovladani jobrechneru na poli

Regulace velikosti kapek pomoci systému AIRTEC

Funkéni symbol Funkce, které Ize aktivovat nebo deaktivovat

Nizkotlaky Cistic

Zvednuti oplachovaciho trychtyie

Snizeni oplachovaciho trychtyre

Vysokotlaky Cisti¢

Vypréazdnéni nadrze s Eerstvou vodou

NapInéni nadrze s Cerstvou vodou

Oplach stla¢enym vzduchem

Oplach filtru

Levy pénovy znackovac

Pravy pénovy znackovac

Ctyfi volng pfipojitelné hydraulické funkce

ZvétSeni kapek pro Airtec

ZmenSeni kapek pro Airtec

Spustit pfepravni h&k pro zajisténi ramen

Zvednout parkovaci nohu

Spustit parkovaci nohu

6.11 Regulace velikosti kapek pomoci systému AIRTEC

AIRTEC je systém uréeny k regulaci velikosti kapek u postfikovacu. Stlaceny vzduch se zde
pfimich&véa do postikové kapaliny pfimo v trysce v poméru, ktery vypocital jobrechner.

Predpoklady Minim&lni vybaveni postfikovace:
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Ovladani jobrechneru na poli

Regulace velikosti kapek pomoci systému AIRTEC

= Trysky s podporou vzduchu
= Kompresor stlateného vzduchu: na postfikovaci nebo traktoru.

Zpusob fungovani Jobrechner reguluje tlak vzduchu tak, aby velikost kapek byla vzdy stejna. A to rovnéz ve chvili, kdy

se zménil tlak rozstfikovani.

Dalezité: Aby mohl systém optimalné fungovat na poli ve svahu, méla by rychlost pfi
vypinani postfikovaCe na konci pole a pfi zapinani na za¢atku pole byt stejna
a co nejvice odpovidat normalni rychlosti rozprasovani.

Symboly Symboly Airtec

Symbol Vyznam

@ Aktualni tlak vzduchu

@ Systém zvysi tlak vzduchu.

@ Systém snizi tlak vzduchu.

Kompresor stlaceného vzduchu je vypnuty.

!

in —

Kompresor stlaceného vzduchu je zapnuty.

®

% &@ Aktivni je manudini rezim. Cislo udava velikost kapky.

EI;;E%I Velikost kapky (je aktivovan automaticky rezim).
Funkéni symbol Vyznam

Pfepind mezi ruénim a automatickym rezimem.

Spousti a zastavuje kompresor stlaeného vzduchu hamontovany na
postfikovadi. (volitelny)

Vétsi kapky

Mensi kapky

Zvysi tlak.

SniZzi tlak.
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Ovladani jobrechneru na poli

Regulace velikosti kapek pomoci systému AIRTEC

Funkéni symbol Vyznam

Otevre obrazovku nastavent.

Mensi trysky.

VEtSi trysky.

6.11.1 Zapnuti a vypnuti kompresoru stlaéeného vzduchu

Systém pracuje se dvéma typy kompresoru:
= Kompresor na postfikovadi — zapina se a vypina se funkéni klavesou na pracovnim pocitaci.
= Vlastni kompresor traktoru

UPOZORNENI

Kapalina v systému stlaéeného vzduchu
Poskozeni systému stlaceného vzduchu

o Kompresor stla¢eného vzduchu vypnéte jen v pfipadé, kdy nejsou hamontovany zadné trysky
AIRTEC. Pokud jsou trysky AIRTEC namontovany, musi byt kompresor stlaceného vzduchu
aktivovan.

Postup Kompresor stlaéeného vzduchu zapnete takto:

1. - Stisknéte.

= Na pracovni obrazovce se zobrazi tento symbol:

= Kompresor stlateného vzduchu se zapne.

Postup Kompresor stlateného vzduchu vypnete takto:

1. - Stisknéte.

= Na pracovni obrazovce se zobrazi tento symbol: @

= Kompresor stlaeného vzduchu se vypne.

6.11.2 Systém AIRTEC v automatickém rezimu

V automatickém provozu vyberte velikost kapek, které chcete dosahnout. Tlak vzduchu se upravi,
aby bylo mozné této velikosti dosahnout.

Postup M Trysky AIRTEC jsou hamontovany.
M Systém AIRTEC je nakonfigurovan. [— 77]

M Kompresor stla¢eného vzduchu je zapnuty.

1. - Nastavte velikost kapek.
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Ovladani jobrechneru na poli

Pouziti tlaCitka rychlé volby ISB

= Nastavena velikost kapek se zobrazi na pracovni obrazovce: %

6.11.3 Systém AIRTEC v ruénim rezimu

V ruénim rezimu ovladate tak vzduchu ruéné. Tlak vzduchu méni velikost kapek.

Postup
1. - Nastavte tlak vzduchu.

= Pozadovany tlak vzduchu se zobrazi vedle symbolu: @

= Dokud bude kompresor regulovat tlak vzduchu, bude u symbolu zobrazeno + nebo -

e

6.12 Pouziti tlacitka rychlé volby ISB

Pokud Vas terminal pouziva tlacitko rychlé volby ISB, mizete timto tlaCitkem v zavislosti na
konfiguraci pfimo ovladat r(zné funkce stroje.

Lze konfigurovat tyto funkce:
= Postfikova
Zastavi se vSechny funkce postfikovace.
= TRAIL-Control
Zastavi se vSechny funkce TRAIL-Control.
= DISTANCE-Control
Zastavi se vSechny funkce DISTANCE-Control.

30303187-02-CS V6.20200615
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Konfigurace pracovniho poéitaée

Zadani parametr( postfikovace

7 Konfigurace pracovniho pocitace

7.1

Kdy je potfeba zadat?

Postup

7.11

7.1.2

7.1.3

714

56

Pokud vas systém obsahuje doplfikové komponenty, jako napf. systém TRAIL-Control, DISTANCE-
Control, AIRTEC, TANK-Control atd., je tfeba tyto komponenty dodateéné nakonfigurovat a
nakalibrovat.

Zadani parametrd postfikovaée

Tyto parametry zadejte v nasledujicich pfipadech:
= Pfed prvnim uvedenim do provozu.
= Kdyz dojde ke zméné parametr(i postfikovace.

Hodnotu parametru zménite takto:

1. BéZte na obrazovku ,Data stroje®:

Ll

= Zobrazi se obrazovka ,Data stroje"”.
= Pod kazdym parametrem je zobrazeno obdélnikové policko s hodnotou.

2. Pokud chcete zménit parametr, vyberte toto pole.
= Zobrazi se obrazovka se zad&nim dat nebo klavesnici.

3. Zadejte pozadovanou hodnotu.
= Nova hodnota se objevi na obrazovce ,Data stroje".

Parametry, které se zobrazuiji na obrazovce, zavisi na typu a konfiguraci Vaseho postfikovace.

Parametr ,, Tryska“
Barva aktivované trysky.
Barvy jsou pFebirany z normy I1SO. Mizete je rovnéz nakalibrovat. [— 70]

Tento parametr se zobrazi jen u systému bez pritokoméru. Misto toho se u téchto systéml pouziva
tlakovy senzor ke zjistovani rozpraSovaného mnozstvi.

Parametr ,,Pozadovana hodnota“

Mnozstvi zadané jako poZadovana hodnota bude aplikovano, kdyz postfikovaé pracuje
v automatickém rezimu.

MUZete zadat az tfi rizné poZadované hodnoty a pfepinat se mezi nimi na pracovni obrazovce.

Parametr ,,Doba najeti“

Nastavte dobu, po kterou mé po spusténi pracovniho pocitace postfikova¢ pracovat simulovanou
rychlosti, nez se pfepne na béZnou rychlost.

Tim m0Zzete kompenzovat pfipadna zpozdéni pfenosu rychlosti.

Parametr ,,Pracovni zabér"

Pracovni zabér postfikovace
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7.16

7.1.7

7.18

7.1.9

7.1.10

30303187-02-CS

Konfigurace pracovniho poéitace

Zadani parametr( postfikovace

Parametr ,,Impulzy senz. kola“
Pocet impulz, které senzor kola odesle na jobrechner na trase 100 m. Slouzi k vypo¢tu rychlosti.

Pocet se zjistuje prostfednictvim kalibrace senzoru kola.

Parametr ,Minimalni tlak*
Toto nastaveni ur€uje minimalni tlak, po ktery je tlak postfikovani optimalni.
Pokud postfikovaci tlak spadne pod uvedeny tlak, spusti se alarm.

Pokud na Vasem postfikovaci neni nainstalovan senzor tlaku, zadejte jako hodnotu ,0".

Parametr ,Maximalni tlak“
Toto nastaveni uréuje maximalni tlak, po ktery je tlak postfikovani optimalni.
Pokud postfikovaci tlak stoupne nad uvedeny tlak, spusti se alarm.

Pokud na Vasem postfikovaci neni nainstalovan senzor tlaku, zadejte jako hodnotu ,0°.

Parametr ,,Vypnout postfik. - pod*
(minimalni pracovni rychlost)

Kdyz rychlost postfikovace klesne pod minimalni pracovni rychlost, dojde k nésledujici reakci:
= Postfik se automaticky vypne.

= Na pracovni obrazovce se zobrazi symbol ﬁ

Pokud je hodnota nastavena na 0, bude tato funkce deaktivovana.

Parametr ,,Vypnout regulaci pod*“

Pokud rychlost postfikovace klesne pod tuto rychlost, dojde k nasledujici reakci:
= Pritok se prestane regulovat a z(istane stejny.
= Aktivuje se ruéni rezim regulace.

= Na pracovni obrazovce se zobrazi symbol @

Pokud nastavite hodnotu 0, bude tato funkce deaktivovana.

Tento parametr musi byt vy§Si nebo stejny jako parametr ,Vypnout postfik. - pod"

Parametr ,,Regulaéni konstant*

V automatickém rezimu je tlak postfiku na tryskach pfizplisobovan momentaini rychlosti postfikovace.
Timto pfizpGsobovanim se dosahne pfesného mnozstvi postfiku, které bylo zadano jako pozadovana
hodnota. Regulacni konstanta pfitom hraje rozhodujici tlohu.

Regulacni konstanta ovliviiuje rychlost regulace:
= Cim je regulagni konstanta vy$8i, tim rychleji se tlak pfizplsobi.
« Cim je regulagni konstanta nizsi, tim pomaleji se tlak pfizplisobi.

Pfi nastaveni regulaéni konstanty postupujte nasledovné:
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= Pokud pfi pojezdu stalou rychlosti skute¢né aplikované mnozstvi kolisa kolem pozadované
hodnoty, je potfeba regulacni konstantu snizit.

= Pokud se pfi zméné rychlosti skute¢né aplikované mnoZzstvi nepfizplsobi pozadované hodnoté
dostatecné rychle, musite regulaéni konstantu zvysit.

7.1.11 Parametr ,,Velikost nadrze*

Velikost n&drze na rozstfikovanou kapalinu.

7.1.12 Parametr ,,Alarm pfi zbyt. mnoz.“

Pokud obsah nadrze klesne pod tuto hodnotu, na obrazovce se objevi vystrazné hiaSeni.

7.1.13 Parametr ,,Impulzy hlavni tok*

Pocet impulzu, které pritokomér odesle na jobrechner na jeden litr kapaliny. Slouzi k vypoétu
rozpraSovaného mnozstvi.

Pocet se zjistuje prostiednictvim kalibrace pritokoméru.

7.1.14 Parametr ,,Vypnout michadlo pod“
Timto parametrem m(Zete nastavit, pod jakym stavem naplnéni se ma vypnout michac.

Viyrobce stroje (nikoliv uZivatel!) mize dodate¢né stanovit, zda se ma michadlo pfi spusténi
jobrechneru automaticky zapnout.

7.1.15 Parametr ,,Max. rychlost vétru“
Musi byt osazen senzor vétru.

Pokud bude prekroéena maximalni rychlost, bude vydan alarm.

7.1.16 Parametr ,,Sada krajnich trysek”

Timto parametrem nastavite, jaké krajni trysky jsou namontovany na ramenech. Vice informaci
naleznete v kapitole: Krajni trysky [— 74]

7.1.17 Parametr ,,Cerpadlo®

Pokud budou otagky Cerpadla vy3Si nez maximalni pfipustné otacky ¢erpadla, zobrazi se chybové
hlageni. Ridi¢ tak maze svoji praci lépe kontrolovat a nedovolit podkozeni ¢erpadia pfi pfili§ vysokych
otackach.
K parametru patfi dvé hodnoty:
= Nastavené otacky cerpadla.
Udava, jaké maximalni otacky Cerpadla jsou aktualné nastaveny.
= Cil*
Slouzi ke zméné maximalnich otacek Cerpadla.

Postup Takto ulozite aktudlni otacky cerpadla jako maximalni povolené otacky Cerpadia:
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7.1.18

7.1.19

7.1.20

7.2

30303187-02-CS

Konfigurace pracovniho poéitace

Nakonfigurovani ovladacich zafizeni

=

Prejdéte na obrazovku ,Nastaveni ¢erpadia”“.
L=l R

. Oznadte radek ,Cil.“.

[Z N

Uvedte otacky ¢erpadla na pozadovanou hodnotu.
= Na fadku ,Cil." jsou zobrazeny aktualni otacky cerpadla

4. — Stisknéte.

= Otacky ¢erpadla z fadku ,Cil.” jsou zobrazeny na hornim fadku. Timto jste nastavili
maximalni povolené otacky éerpadla.

Parametr ,,Ovladani sekci“

Zpusob zapinani a vypinani sekci.
= Normélni provoz* [— 47]
Tento zpusob je uréen pro béznou praci. Je rovnéz vhodny pro postfik ploch ve tvaru klinu a
pasl, které jsou uzs§i nez pracovni zabér postfikovace.

Parametr ,,Rezim pInéni“

Timto parametrem muzete urcit, zda chcete k pInéni pouzit systém TANK-Control.
= runi* - Pro postfikovace bez systému TANK-Control.
= ,TANK-Control* - Aktivuje systém TANK-Control.

Parametr ,,Typ armatury*
= ,Bez stejneho tlaku®
Pro armatury bez funkce ,Stejny tlak".
= Stejny tlak”
Pro Armatury s funkci ,Stejny tlak®.

Nakonfigurovani ovladacich zafizeni

Ovladaci zafizeni joystick ME a ME-S-Box se konfiguruji na jedné obrazovce.
= Parametr ,Joystick":

- ,bez joysticku“: Neni pfipojen zadny joystick. V8echny funkce jsou spinény pes terminél
nebo ME-S-Box.

- ,Joystick ME"; Pouziva se joystick ME.

- ,0dmitnout joystick ME*: Joystick se m& ignorovat. Nastaveni dopliikového pracovniho
poditade u systéml se dvéma pracovnimi poéitadi.

- ,Joyst. ME: jen zap/vyp“: Nastaveni pro doplfikovy pracovni pocita¢, pokud je u S-Boxu
deaktivovano zap./vyp. (hlavni spina¢ sekci).

= Parametr ,ME-S-Box":
- ,bez ME-S-Boxu"“; S-Box neni k dispozici.

- ,ME-S-Box“: Standardni nastaveni, pokud je k dispozici ME-S-Box.
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Kalibrace pratokoméru

Postup

7.3

Kdy kalibrovat?

Metody

7.3.1

Zpusob fungovani

60

- ,0dmitnout ME-S-Box": U systému se dvéma pracovnimi pocitaci se jedna o nastaveni
prvniho pracovniho poéitaée. Signaly z ME-S-Boxu budou odmitany, protoZe tento pracovni
pocita¢ se ma ovladat joystickem.

- ,ME-S-Box bez zap/vyp“: Nastaveni druhého pracovniho pocitace.
= Parametr ,Asistent joysticku":
- — Rezim nahledu je deaktivovan.
- — Rezim nahledu [— 49] je aktivovan. Vedle toho muzete nastavit délku zobrazeni

obsazeni tlacitek.

1. Prejdéte na obrazovku ,Parametry*:

= Zobrazi se obrazovka ,Ovladaci zafizeni".

2. Nastavte parametr.

Kalibrace pratokomeéru

ProtoZe se pocet impulsd na litr béhem Zivotnosti pritokoméru mliZze ménit, je potfeba provést
kalibraci v nasledujicich pfipadech:
= Pfed prvnim uvedenim do provozu.
= Na zacatku kazdé sezony.
= Vzdy, kdyz zjistite odchylku mezi skute¢né vystfikanym mnozstvim a zobrazenym mnozstvim.
= Pokud byl pratokomér vyménén nebo opraven.

Jsou dvé metody, pomoci nichz miZete kalibrovat pritokomér;
= S vyuzitim obsahu néadrze - je Casové narocnd, ale presna.
= Pomoci trysky — neni tak pfesna, ale je méné ¢asové nérocna.

UPOZORNENI

Nepresné kalibrace
Pfi nepfesné kalibraci budou vypocty velmi nepfesné a aplikace d&vky nepresna.

o Kalibrujte pratokomér velmi precizné.

Kalibrace pratokoméru pomoci obsahu nadrze

Pfi této metodé kalibrace se béhem urcité doby vystfika vétsi mnozstvi vody z nadrze.
Po tuto dobu méfi pratokomér impulsy.

Po vystfikani musite zadat mnozstvi vystfikané vody.

Pocita€ vypocte potom pocet impulsi na litr.
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Kalibrace pritokoméru

Postrikovaci pfipravky nebo zbytky postfikovacich pfipravki
Nebezpedi otravy nebo poleptani.

& o Pred kalibraci musite nadrz postfikovaci kapaliny dikladné vygistit. V postfikovaci se nesmi
nachazet postfikovaci pfipravky nebo zhytky postfikovacich pfipravku.

o Pri kalibraci pouzivejte pouze €istou vodu.

> Pouzivejte ochranné prostfedky v souladu s pfedpisy

Postup M Vsechny sekce jsou zapnuty.

M Je aktivovan ruéni rezim (v oblasti ,dat postiikovani“ pracovni obrazovky se zobrazi symbol

=

M Nadrz je naplnéna cistou vodou. Pro tento postup potiebujete nékolik stovek litrli isté vody.

M Mate moznost zvazit celou soupravu nebo zméfit mnozstvi vystiikané vody jinym zplisobem.
™ Cerpadlo je zapnuto.
1. Zajistéte splnéni vSech predpokladu.

2. Zvazte nadrz.

3. Prejdéte na obrazovku ,KALIBRACE":
. 000 R N

= Zobrazi se nasledujici obrazovka:

4, - Vyberte metodu nédrze.
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Kalibrace pritokoméru

7.3.2

Zphsob fungovani

62

= Zobrazi se nasledujici obrazovka:

5. — Spustte postfik.
= Béhem postfiku se na obrazovce ,KALIBRACE - Hlavni pritokomér” bude poditat pocet
impulzd.

6. Vystfikejte nékolik set litrd. Nevyprazdnéte nadrz plné. Tim zabranite tvorbé vzduchovych
bublin, které by zkreslily vysledek.

7. — Zastavte postfik.
= Postfik se zastavi.
=> Na obrazovce se nebudou pocitat impulzy.

v

9. ZvaZzte nadrz.

8. — Zastavte kalibraci.

10. Zadejte celkové mnozstvi v litrech na fadku ,Zadani mnozstvi vody*.

11. @ - Opustte obrazovku.

= Zkalibrovali jste pritokomér pomoci metody mnozstvi vody v nadrZi.

Kalibrace pratokoméru metodou trysky

Pi kalibraci pratokoméru metodou trysek stanovite primérné mnozstvi kapaliny rozpraSované
tryskou za urcitou dobu.

Pfi kalibrovani touto metodou musite pres cely pracovni zabér rozprasit istou vodu a zméfit
poharkem rozpraSované mnozstvi u riznych trysek.

Pritokomér bude béhem tohoto ¢asu pocitat impulzy.

Jakmile dokongite rozpraSovani, musite zadat, kolik vody bylo primérné rozpraseno jednou tryskou
za minutu.

Pocita¢ pak stanovi pocet impulzi na jeden litr.
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Kalibrace pritokoméru

Postrikovaci pfipravky nebo zbytky postfikovacich pfipravki
Nebezpedi otravy nebo poleptani.

& o Pred kalibraci musite nadrz postfikovaci kapaliny dikladné vygistit. V postfikovaci se nesmi
nachazet postfikovaci pfipravky nebo zhytky postfikovacich pfipravku.

o Pri kalibraci pouzivejte pouze €istou vodu.

> Pouzivejte ochranné prostfedky v souladu s pfedpisy

Postup M Je aktivovan ruéni rezim (v oblasti ,dat postfikovani* pracovni obrazovky se zobrazi symbol

&

M Pfipravili jste si odmérku, kterou mizete méfit celkové mnozstvi,

M Mate piipraveny stopky pro pfesné méfeni ¢asu.

M Jsou predem vybrany vSechny sekce a postfikova¢ mize postikovat po celém pracovnim
z&béru.

M Nadrz je naplnéna cistou vodou.
M Nastaveny pracovni zabér je spravny.
M Je spravné zadan pocet trysek pro jednotlivé sekce a pocet sekci.

1. Zajistéte splnéni vSech predpokladu!

2. Prejdéte na obrazovku ,KALIBRACE":
el I ls

= Zobrazi se nasledujici obrazovka:

3. — Zvolte metodu trysek.
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Kalibrace pritokoméru

= Zobrazi se nasledujici obrazovka:

= Na fadku ,Méfeny priitok” se zobrazi aktualni pritok.

b

— Spustte postfik.

5. BéZte k jedné z trysek a do pfipravené odmérky nasbirejte celkové mnozstvi vody vystrikané
pfesné za dobu 60 sekund.

6. Zapiste si toto celkové mnoZzstvi vody.
7. Dva posledni kroky zopakujte u vice trysek.

8. Vypocitejte a zapiste si pramér z vice méfeni.

9. — Zastavte postfik.
= Postfik se zastavi.

v s Zastavte kalibraci.
= Na fadku ,3. Zadani pfesného mnoZzstvi na 1 trysku“ se zobrazi zadavaci pole.

10.

11. Zadejte do tohoto pole prdmérné celkové mnozstvi v litrech.

12. @ — Opustte obrazovku.
= Bude aktualizovina hodnota parametru ,Impulzy hlavni tok".

= Provedli jste kalibraci pratokoméru metodou trysky.

7.3.3 Ruéni zadani poétu impuls na litr pro prdtokomér

Pokud znate pro dany pratokomér pfesné pocet impulsd na litr, miZete ho zadat ruéné.
Postup 1. Prejdéte na obrazovku ,PRUTOKOMER®:
Lml />N =25

> >l

2. Zadejte pocet impulzd na jeden litr na fadku ,Impulzy hlavni tok®,

7.34 Zkombinovéani pratokoméru se senzorem tlaku

Pokud je na postfikovaci kombinovan senzor tlaku, miZete regulaci kombinovat prostfednictvim
pritokoméru a senzoru tlaku. Diky tomu bude moznd stabilnéjsi regulace také pfi malém pratoku.
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Kalibrace analogového snimace tlaku

Postup 1. Prejdéte na obrazovku ,PRUTOKOMER":

Lim N

)
Ji

>

= 000
=N /-

2. Aktivujte parametr ,Regulace na zakladé tlaku a pratoku®.

3. Nastavte parametr.

Parametr , Tolerance pratoku*

Zadejte procentualni hodnotu, u které se ma pfepnout na regulaci tlaku. Pokud je rozdil mezi
pritokem vypoctenym snimacem tlaku a pritokem zméfenym pritokomérem vétsi nez zadana
hodnota, pfepne se na regulaci tlaku.

Parametr ,,Pfechodny prutok*

Zadejte minimalni pratok, ktery musi byt dosazen, aby se pouzila regulace pratoku. Pokud je pritok
pod minimalni hodnotou, pfepne se na regulaci tlaku.

7.4 Kalibrace analogového snimaée tlaku

Pfi instalaci analogového snimace tlaku na postfikovaci je nutné tento snimac¢ pfed prvnim pouzitim
zZkalibrovat. Pri kalibraci se zjiStuje, jaka je velikost proudu pfi nulovém tlaku a pfi maximainim tlaku.

Postup M Mate po ruce referenéni snimag¢, kterym mlzete zméfit tlak.

1. Prejdéte na obrazovku ,MERENI TLAKU".

10.

Lim N

)
Ji

>

Wil
i

>

= Zobrazi se obrazovka ,MERENI TLAKU".
= Zobrazi se aktualné zméreni hodnota.

— Otevrete obrazovku ,KALIBRACE".

Referenénim snimacem zkontroluijte tlak 0 bard.

— Oteviete kalibraci nulové hodnoty.

Vypnéte stroj, aby se dostal do stavu bez tlaku.

|> — Spustte kalibraci nulové hodnoty.

= Zméfi se velikost proudu.

Regulatorem tlaku nastavte maximalni systémovy tlak a zmérte jej externim referenénim
snimacem tlaku.

V parametru ,Maximalni tlak" zadejte maximalni tlak pritokoméru.

— Otevrete kalibraci maximalni hodnoty.

D — Spustte kalibraci maximalni hodnoty.

= Zméfi se velikost proudu.

11. Provedli jste kalibraci analogového snimace tlaku.
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Vybér a konfigurace snimace rychlosti

7.5 Vybér a konfigurace snimaée rychlosti
Musite zadat, ze kterého zdroje pracovni pocita¢ pobira aktualni rychlost.

Prlbéh konfigurace se mize lisit podle zdroje rychlosti.

751 Viybér zdroje rychlosti

Podporované zdroje rychlosti:
= ,Snimacg" - snimace, které jsou namontovany na stroji a pfipojeny k pracovnimu pocitaci:

— PFiklady: Snimac kola, radarovy snima¢, GPS snimac rychlosti zasilajici impulzy
- Konfigurace: Nakonfigurujte poéet impulz( na 100 metrd.

= ,ISOBUS" - snimace namontované na traktoru, jejichz signal je pfijiman pfes ISOBUS.
- Priklady: Pfijima¢ GPS, snima€ kola na traktoru, signalni zasuvka

- Konfigurace: U systémi bez moznosti vybéru vstupu do snimade je tfeba nastavit parametr
,impulzy snimace kola“ na 0.

= L Auto” — nékteré systémy umozriuji automatické rozpoznani zdroje rychlosti.

— ZpUsob fungovani: Jakmile je rozpoznan signal rychlosti na zafizeni ISOBUS, pfevezme se
tato rychlost jako zakladni rychlost. Pfi vypadku signalu prebiré pracovni poéita¢ impulzy
snimace pfipojeného k pracovnimu pocitaci jako zaklad pro zjistovani rychlosti.

- Konfigurace: U systému, které disponuiji dvéma typy snimac, se doporucuje provést
kalibraci snimace pfipojeného k pracovnimu pocitaci. V ostatnich pfipadech nastavte
parametr ,Impulzy snimace kola“ na 0.
Postup 1 Takto provedete konfiguraci zdroje rychlosti:
1. Na pracovni obrazovce stisknéte po sobé:

U ] &%,

= Zobrazi se obrazovka ,Rychlost".

2. Nakonfigurujte parametr ,Zdroj rychlosti.

Postup 2 Pokud se na obrazovce ,Rychlost‘ nezobrazi parametr ,Zdroj rychlosti“ a signal rychlosti se ma
pfijimat pfes ISOBUS, postupujte takto:

M Signal rychlosti Ize pfijimat pfes ISOBUS.

1. Bézte na obrazovku ,Data stroje®:

Ll

2. Nastavte parametr ,Impulzy senz. kola“ na ,0".

7.5.2 Kalibrace snimaée rychlosti 100-metrovou metodou

Pfi kalibrovani snimace rychlosti 100-metrovou metodou zjistujete pocet impulzd, ktery snimac
rychlosti obdrzi na 100m trase. Pokud je poCet impulzd zndmy, dokaze pracovni poéitaé vypocitat
aktudlni rychlost.

Pokud znate pocet impulst pro dany kolovy senzor, mizete ho zadat ru¢né.
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R0zné hodnoty impulz( mizete zadat az pro tfi rdzna kola.
Postup M Na stroji je osazen snima¢ kola, radarovy snima¢ nebo GPS snimag¢ rychlosti.

M Mate k dispozici odméfenou a oznacenou drahu 100 m. Drha musi odpovidat polnim
podmink&m. Méla by tudiz vést po louce nebo po poli.

M Traktor s pfipojenym strojem je pfipraven ujet 100 m a nachazi se na za¢atku oznacené drahy.
1. Zajistéte spinéni vSech pfedpokladd!

2. Prejdéte na obrazovku ,KALIBRACE - Impulzy kola"“:

.

3. D - Spustte kalibraci.
= Zobrazi se nasledujici funkéni symboly:

v

% — Preruste kalibraci.

— Zastavte kalibraci.

4. Projedte pfedem odméfenou 100m drahu a na jejim konci zastavte.
= Béhem pojezdu se zobrazuji na¢itane impulsy.
5. ; — Zastavte kalibraci.

6. @ - Opustte obrazovku.

= Pocet impulz(i se zobrazi na fadku ,Impulzy snimace kola"“.

7.5.3 Nakonfigurovani senzoru couvani

Pokud pfipojené zafizeni nebo traktor odesle pres ISOBUS signal couvani, m{iZe jobrechner tento
signal vyuzit k Gpravé chovani regulace pro couvani.

V této kapitole se dozvite vice informaci: Konfigurace automatismd pfi couvani

Zdroje signalu V (vahu pfichazeji tyto zdroje signalu:
= ,zadny* - Jobrechner nema ogekévat zadny signal couvani. | kdyz se pres ISOBUS prenasi
signal couvani, bude jobrechner tento signal ignorovat.
= ISOBUS* - Traktor nebo jiny jobrechner zasila signal couvani pres ISOBUS.
= ,Snimac” - K rozdélovaci signalu nebo kabelovému svazku jobrechneru je pfipojen senzor
couvani.

Postup Zdroj signélu couvani vyberete takto:

1. Bé&zte na obrazovku ,Rychlost":
i | 4%,

2. Vyberte pole pod parametrem ,Signal couvani.
= Zobrazi se dostupné zdroje signalu. Viz popis na zacatku této kapitoly.

3. Vyberte zdroj signlu.

4. Restartujte pracovni pocitac.
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754 Funkce ,,simulovana rychlost*

Funkce simulovana rychlost se pouziva pouze pro testovani a vyhledavani zavad. Simuluje pojezd
stroje, ktery stoji na misté.

Po aktivaci funkce ,simulovana rychlost* mohou zaméstnanci zakaznika zkontrolovat spravnou funkci
senzoru.

Standardné je hodnota pfednastavena na 0 km/h a funkce je vypnuta.
Po restartu jobrechneru neni funkce nikdy aktivni.
Posledni nastavena hodnota je ulozena a pouzije se pfi dalSi aktivaci.

Postup 1. BéZte na obrazovku ,Rychlost*:

m ] &%,

2. ‘ — Aktivujte simulovanou rychlost. Opétovnym stisknutim m0Zete funkci deaktivovat.
= Zobrazi se Fadek ,Simulované rychlost".

3. Zadejte simulovanou rychlost na fadku ,Simulovand rychlost.

4. @ — Opustte obrazovku.

= Na pracovni obrazovce se zobrazi nastavena rychlost a blikajici symbol @

7.6 Konfigurace sekci

7.6.1 Zadani poétu trysek na sekci

Pro kazdou sekci musite zadat, kolik trysek je na ni nainstalovano.
= Pfed prvnim uvedenim do provozu.

Kdy je potfeba zadat? ; L o _
= KdyZ se zméni pocet trysek na nékteré sekci.

Postup 1. Bé&zte na obrazovku ,Ramena”:

éo‘%&b

= Zobrazi se obrazovka ,Ramena".
= Zde vidite nastaveny pracovni zabér, poCet sekci a pocet trysek. Posledni dvé hodnoty
nelze ménit.

2. — Stisknéte.
= Zobrazi se obrazovka ,Pocet trysek".

3. Zde muzete u kazdé sekce zadat jeji pocet trysek. Nosi¢e sdruzenych trysek se pfitom pocitaji
jako jedna tryska.
= U kazdé zmény se zméni pocet trysek na obrazovce ,Ramena”“.

7.6.2 Trvalé vypnuti sekci

Kazdou sekci mdzete vypnout trvale. Tento postup ma smysl, pokud byly jizdni pasy na poli zalozeny
pro mensi postfikova& nez ten vas.
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Konfigurace sekci

Vypnuti krajnich sekci ma nasledujici nasledky:
= U aplikace TRACK-Leader: Nové vypogitany pracovni zabér se nezohledni pfi vypoctu §itky
souvraté.
= U aplikace SECTION-Control: Po vypnuti vnéjSich sekci je tfeba zménit parametr ,Odstup linii“,
aby odstup mezi vodicimi stopami odpovidal redlnému pracovnimu zabéru. Parametr ,Pracovni
zabér" nelze ménit.
= Zméni se reélny pracovni zabér. ProtoZe se ale nezménil postfikovac;

— Neménte parametr ,Pracovni zabér".

- Neménte geometrii postfikovace.

T ] [T |t | | o et | A | e P s

Trvale vypnuté sekce jsou na pracovni obrazovce oznaceny bile.

1. Bézte na obrazovku ,Ramena“:
Ll

= Zobrazi se obrazovka ,Ramena".

— Stisknéte.
= Zobrazi se obrazovka ,Sekce".
= U kazdé sekce vidite jeden z téchto symboli:

Ifl — Sekce je aktivovana
——

] Sekce je deaktivovana.

3. Ukazdé sekce mlzete vybrat a zménit tento symbol.

Trvalé vypinani sekce pfes senzor

Pokud je na ramenech osazen odpovidajici senzor, ktery sleduje vyklopeni ¢asti ramen, Ize uplatnit
automatické, trvalé vypnuti sekci.

Diky tomu Ize postfikovaé pouzivat s vice pracovnimi zabéry, aniz by vzdy bylo nutné upravovat
konfiguraci.

Prodleva systému pfi spinani sekci

Aby systém SECTION-Control zaviral a oteviral ventily sekci pfesné, je tfeba stanovit, kolik
milisekund potfebuje tekutina na cestu od ventilu k trysce. Na z&kladé toho bude poté pracovni
pocitaC spinat ventily dfive nebo pozdéji.

M Pouzivate automatické oviadani sekci SECTION-Control.

1. Prectéte si uzivatelskou pfirucku aplikace TRACK-Leader, ve které se dozvite, jak zjistit Casy
setrvagnosti.

2. Zjistéte Casy setrvacnosti.

3. Oteviete aplikaci pracovniho pocitace.
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4. Na pracovni obrazovce stisknéte:
marhnes A
colt RS SRS BN s |
> JL > JL > JL > >

= Zobrazi se obrazovka ,SECTION-Control".

5. Zadejte zjisténé Casy prodlevy v poloZce ,Setrvag. pfi zap.” a ,Setrvac. pfi vyp.".

Parametr ,Setrva€. pfi zap.”
Cas, ktery uplyne od oteveni ventilu sekce po vystup tekutiny z trysky.

Pevné pravidlo:
= Pokud se postfikovac sepne pfili§ pozdé, zvyste hodnotu parametru.
= Pokud se postfikova¢ sepne pfili§ brzy, snizte hodnotu parametru.

Parametr ,Setrva€. pfi vyp.“

Cas, po ktery trysky stfikaji po uzavfeni ventilu.

Pevné pravidlo:
= Pokud se postfikova¢ sepne pfili§ pozdé, zvyste hodnotu parametru.
= Pokud se postfikova¢ sepne pfili§ brzy, snizte hodnotu parametru.

7.6.5 Zmeéna zobrazeni ploch na terminélu

Mizete provést rzna nastaveni, kterymi lze zménit zobrazeni ploch na terminalu, napf. pro aplikaci
TRACK-Leader.

Postup 1. Na pracovni obrazovce stisknéte:
> > > >

2. Nakonfigurujte parametr ,Plochy s nulovou cil. hodnotou“. Mate pfitom nasledujici moznosti
konfigurace.

Sekce vyp | Zpracovéno | Funkce
na mapé

deaktivovan |--- Sekce se neuzavrou, pokud bude aplikované mnozstvi ¢init 0 I/ha.

V$e se pfitom zaznamenava.

aktivovan | deaktivovan |Sekce se uzavfou, pokud bude aplikované mnozstvi €init 0 I/ha.

Jsou zaznamendvany jen zpracované plochy.

aktivovan aktivovan Sekce se uzavrou, pokud bude aplikované mnozstvi €init 0 I/ha.

Jsou zaznamenavany jak zpracované plochy tak plochy, u kterych
nedoslo k aplikaci.

Toto je standardni nastaveni pfi pouZiti systému SECTION-Control.

1.7 Konfigurace trysek — u postfikovacu s regulaci snima¢em tlaku

Prostfednictvim konfigurace typu trysek dokaze pracovni pocita¢ vypoéitat aktualni mnoZstvi postfiku
z naméfeného tlaku.
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Trysky je nutné nakonfigurovat jen tehdy, kdy je na postfikovaci namontovan snimac tlaku.

Pokud na postfikovaci neni osazen snimac tlaku a mnozstvi postfiku Ize regulovat pouze
prostrednictvim pritoku, nemusite trysky konfigurovat.

Asistent trysek

Asistent trysek ma tento Ukol:
= vidite v ném, jaky vliv ma typ trysky na mozné rozprasované mnozstvi a rychlost.
= Musite zde spravné vybrat osazeny typ trysky.
= M0zete zde zménit pozadovanou hodnotu.

Funkéni symbol Vyznam
% Prejde k vypocitanym datim
jde k vypocitany

Zjisténi moznych mnoZstvi postfiku
@ Viybrand tryska

Sem miZete zadat:
- pozadovanou pracovni rychlost
- optimalni tlak trysky
@ Zde vidite, jakd mnozstvi postfiku jsou mozna u této trysky v nastavené pracovni rychlosti.

Stanoveni vhodnych trysek
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@ Viybrana tryska

@ Sem miZete zadat;
- pozadované mnozstvi postfiku. Toto mnozstvi bude pfevzato pfimo z parametru ,Pozadovana
hodnota*“.
- optimalni tlak trysky

@ Zde vidite, pfi jaké rychlosti je dosaZitelné toto mnozstvi postfiku.

Postup Takto spoditate, jakych mnozstvi postfiku Ize pfi daném tlaku dosahnout jednou tryskou:

1. BéZte na obrazovku ,Asistent trysek":

v )
: &

— Stisknéte, aby se v oblasti ,UZiv. data“ zobrazil symbol rychlosti

3. Pro vybeér trysky vyberte pole s barvou trysky.
= Seznam obsahuje vSechny normové trysky a &tyfi mista na konfiguraci viastnich trysek.

A%

4. V poli zadejte pozadovanou pracovni rychlost.

min@ @max@

1.0bar 6.0bar

5. V oblasti nastavte optimalni tlakové pasmo, které u
pouzité trysky umozni docilit pozadované velikosti kapky. Tuto hodnotu naleznete v datovém
listu k trysce.

= Upozornéni: Tlakové pasmo, které je zde nastaveno, se nepfevezme pro postfik. Pfi praci
musite sami zajistit, aby postfikovaé fungoval v pozadovaném tlakovém pasmu.
= V oblasti ,Vysledky* jsou zobrazena mozna mnozstvi postfiku.

Pokud by vypocitané mnoZstvi postfiku bylo pFili§ velké nebo malé:
= Zménte pracovni rychlost.
= Namontujte jiné trysky. Provedte vypocet pro novou barvu trysky.

Postup Vypocet mizete také provést pomoci poZzadovaného mnoZstvi postfiku;

® E
1. — Stisknéte, aby se v oblasti ,UzZiv. data“ zobrazil symbol

2. V poli E zadejte pozadované mnozstvi postfiku.

3. Zadejte tlakové padsmo pro barvu trysky.

4. V oblasti ,Vysledky“ vidite, pfi jakych rychlostech dosahujete mnozstvi postiku.
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7.7.2 Kalibrace trysek

Obrazovka ,Kalibrace”
@ Viybrana tryska @ Viykon trysek u 3 bartl - vysledek kalibrace

Aktualni vykon trysek. Pokud zménite tlak, @ U nenormovanych trysek je tfeba u kazdého

zobrazi se nové vypocitany vykon trysek. jiného tlaku provést kalibraci. Tento jiny tlak by
mél byt zhruba stejné vysoky jako planovany
pracovni tlak.

/\ VAROVANI

Postfikovaci pfipravky nebo zbytky postfikovacich pfipravki
Nebezpedi otravy nebo poleptani.

o Pred kalibraci musite nadrz postfikovaci kapaliny dikladné vy¢istit. V postiikovaci se nesmi
nachazet postfikovaci pfipravky nebo zbytky postfikovacich pfipravku.

D

o Pfi kalibraci pouzivejte pouze €istou vodu.

o Pouzivejte ochranné prostredky v souladu s pfedpisy

Postup Normovou trysku nakalibrujete takto:
M NadrzZ je naplnéna Cistou vodou.

M V nadrzi a vedeni se nenachazi zadné zbytky postfikovacich pfipravkd.

1. - Na pracovni obrazovce pfepnéte rezim postfiku na ruéni
2. — Spustte postrik.

3. a — nastavte tlak postfiku na 3 bary.

4. Méficim pohéarkem shirejte po dobu jedné minuty vodu z vice trysek.

(S

. Viypocitejte primérné mnozstvi postfiku.
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Krajni trysky

6. — Zastavte postfik.

7. — Aktivujte automaticky rezim.

8. Prejdéte na obrazovku ,Kalibrace”;
L

9. Vadku ,Tryska“ vyberte trysku ke kalibraci. Normové trysky jsou oznaceny svou barvou.

10.V poli pod fadkem ,Novy ref. bod:* zadejte vypocitané mnozstvi v I/min.

11. U nedefinovanych trysek musite také zadat minimalni vykon trysky pod parametrem ,Druhy ref.
bod“. K tomu je tfeba zopakovat postup u jiného tlaku.

= Provedli jste kalibraci vybrané trysky.

Krajni trysky

Za krajni trysky oznagujeme trysky, které maji jiné usporadani rozpraSovani nez ostatni trysky na
ramenech. Mizete omezit §ifku rozpraSovani a pouzit ji ke zpracovani okrajl pole (okrajové trysky)
nebo zvysit Sifku rozpraSovani sekce (trysky s dalekym dosahem).

Pfed pouzitim krajnich trysek méjte na paméti;
= Jako krajni trysky muzete osadit jak trysky s dalekym dosahem, tak okrajové trysky. Mlzete
sami nastavit, kterym symbolem maji byt na pracovni obrazovce zobrazeny krajni trysky.
= Krajni trysky Ize osadit na vnéjsi okraj libovolné sekce.
= Pro jobrechner ISOBUS nehraje $ifka kuzele rozpraSovani roli. Neni snimana na zadném misté
a nebude zohlednéna pfi téchto vypoctech:
— pfi vypoctu pracovniho z&béru,
— pfi vypoCtu rozpraSeného mnozstvi,
— pfivypoctu obsahu nadrze.
= Aplikace TRACK-Leader a SECTION-Control od spole¢nosti Mller Elektronik zohledriuji Sifku

kuZele rozpraSovani krajnich trysek a zachazi s nimi jako s normalnimi tryskami. Pokud
pouzivate tuto aplikaci, musite pfipadné ru¢né upravit pracovni zabér.
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Krajni trysky
Konfigurace krajnich trysek
Obrazovka pro konfiguraci krajnich trysek
@ Parametr ,Sada krajnich trysek* @ Aktuélné vybrany par krajnich trysek

@ Krajni trysky vlevo a vpravo
@ Misto montaze levé a pravé krajni trysky

Parametr ,,Sada krajnich trysek*

Prostfednictvim parametru ,Sada krajnich trysek” mizete definovat az tfi sady krajnich trysek. Pro
kazdou sadu miZete dale definovat misto montaze a symbol, ktery je vhodny pro pracovni
obrazovku.

Vyznam symbolu

Symbol Vyznam

Bez trysky

Okrajova tryska

Tryska s dalekym dosahem

Takto provedete konfiguraci rezimd krajnich trysek:

1. Otevrete obrazovku nastaveni krajnich trysek:
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= Zobrazi se tato obrazovka:

2. Naradku ,Sada krajnich trysek” nastavte, pro jakou sadu krajnich trysek chcete nastaveni
provest. Napfiklad ,2":
= Na obrazovce se zobrazi uloZzena nastaveni.

3. Vyberte jeden ze symbold trysky pod symbolem ramen.

4. Viyberte pozadovany typ krajni trysky.
= Zobrazi se alarmové hlaSeni. Toto hlaSeni vas informuije, Ze je tfeba restartovat jobrechner,
aby byly zmény G¢inné. Jobrechner vSak jesté nerestartujte, ale dokondete nejprve v§echna
nastaveni.

5. V oblasti ,Misto montaze" zadejte, na kterych sekcich budou krajni trysky osazeny.

6. Restartujte jobrechner.

7.8.2 Ovléadani krajnich trysek

Krajni trysky na pracovni obrazovce: Vlevo pfed rozprasovanim; Vpravo béhem rozprasovani
Okrajové trysky u sekce 1 a 14
Trysky s dalekym dosahem u sekce 1 a 14

Okrajové trysky u sekce 3 a 12

®EOE

Trysky s dalekym dosahem u sekce 3 a 12
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Konfigurace systému Airtec

Funkéni symbol Vyznam

Aktivujte a deaktivujte okrajové trysky vlevo a vpravo

Aktivujte a deaktivuijte trysky s dalekym dosahem vlevo a vpravo

Takto se ovladaji krajni trysky:

1. Zastavte rozprasovani.

2. Prejdéte na dopliikové obrazovky:

= Na obrazovce se musi zobrazit funkéni symboly, které slouzi k ovladani krajnich trysek.

3. Aby se zobrazily na obrazovce, stisknéte funkéni klavesy krajnich trysek.
= Pod symbolem ramen se zobrazi kuzel rozpraovéani krajnich trysek. Symboly slouZzi pouze
k zobrazeni pozice krajnich trysek.

Konfigurace systému Airtec

Pfi konfigurovani systému Airtec je nutné pouze vybrat €islo namontovane trysky.

UPOZORNENI

Nespravné €islo trysky
Poskozeni rostlin

o Zadavejte vzdy spravné €islo trysky.

1. Prej

éte na obrazovku ,Airtec”:

- Nastavte Cislo trysky.

Zadani geometrie postfikovaée
Geometrie postfikovace zahrnuje celou Fadu parametrd, které popisuji rozméry vaseho stroje.

Na zakladé nastaveni geometrie postfikovace mé software pfesné informace o tom, jak dlouhy a jak
Siroky je postfikova¢ a kde se nachazeji jednotlivé sekce.

Parametry geometrie trysek

Pfi nastavovani geometrie trysek musite zméfit tyto odstupy:
= CRP - bod pfipojeni nebo bod, od kterého se méfi rozméry. U samojizdnych postfikovacu to
mUZze byt poloha GPS pfijimace, u pfidavnych nebo pfipojnych postfikovaci je to bod upevnéni
nebo pfipojeni.
= DRP - bod otaceni postfikovace nebo bod, ve kterém se dotyka zemé.
= ERP - poloha trysek.
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Konfigurace pfimého napéjeni Raven

Postup 1. Prejdéte na obrazovku ,Geometrie”;

= Zobrazi se nasledujici obrazovka:

2.V nejvysSim poli vyberte typ postfikovace.
= Objevi se vyobrazeni postfikovace.

3. Zméfte vzdalenosti uvedené na obrazku.

4. Zadejte zméfené vzdalenosti.

7.11 Konfigurace pfimého napajeni Raven
Pokud ma Vas$ postfikova¢ pfimé napjeni firmy Raven, musite je pfed prvnim pouzitim
nakonfigurovat.

Postup 1. Prejdéte na obrazovku ,NAPAJEN[

— Pejdéte na obrazovku kalibrace a diagnostiky.
4. Piifadte jednotlivé jednotky pfislusnych ,&isel ECU*.

= Nakonfigurovali jste pfimé napajeni Raven.

= Podle stavu se mohou zobrazit nasledujici symboly:

Stav pfimého napéjeni Raven

Zobrazeni |Zobrazeni |Vyznam
na ka- na pra-
libraéni covni
obrazovce |obrazovce

Pracovni poCita¢ nerozpoznal napdjeci jednotku na ISOBUS.

Pracovni poCita¢ rozpoznal napjeci jednotku na ISOBUS, nepfijima ale
Zadné zpravy z této jednotky.
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Zobrazeni |Zobrazeni |Vyznam
na ka- na pra-
libraéni covni
obrazovce |obrazovce

M 2 Pracovni pocita¢ rozpoznal napajeci jednotku na ISOBUS a pfijima
2 rovnéz zpravy z této jednotky. Existuje spojeni mezi pracovnim
pocitatem a napajeci jednotkou. Napdjeci jednotka ale neni aktualné

pfipravena.

7 2 Pracovni poita¢ rozpoznal napajeci jednotku na ISOBUS a pfijima

7 rovnéz zpravy z této jednotky. Existuje spojeni mezi pracovnim
pocitatem a napajeci jednotkou. Napéjeci jednotka je pfipravena,
¢erpadlo je ale vypnuté.

M 2 Pracovni poita¢ rozpoznal napjeci jednotku na ISOBUS a pfijima

2 rovnéz zpravy z této jednotky. Existuje spojeni mezi pracovnim
pocitaéem a napajeci jednotkou. Napajeci jednotka je pfipravena a
¢erpadlo je zapnuté.

7.12 Kalibrace senzoru pro zrcadlové naklonéni ramen

Cilem kalibrace se zjistit a uloZit polohu ramen v maximalnim mozném sklonu a ve vodorovné poloze.

Kalibraci musite provést v nasleduijicich pripadech:
= Pred prvnim uvedenim do provozu.
= Pokud je nespravné znazornén sklon ramen.

Zobrazeni Aktudlni poloha ramen se mUze zobrazit v téchto mistech:
= Pracovni obrazovka
= Obrazovka ,Sklon ramen*

Viysvétleni k zobrazeni naleznete v kapitole: Zrcadlové naklonéni ramen pfi otaCeni [— 40]
Postup Snimag Uhlu nakalibrujete takto:
1. Postavte postfikova¢ na rovny povrch.
2. Prejdéte na obrazovku ,Naklon ramen*:
LN - R

= Zobrazi se obrazovka ,Naklon ramen".
3. S5l stisknate.

4. Nastavte ramena vodorovné. DlileZita je pfitom skuteéna poloha ramen. Obrazek na obrazovce
neni v tuto chvili jesté nakalibrovan.

T ATATAS
Lo
—

— Prejdéte na kalibraci vodorovné ¢ary.
gf‘(

= Zobrazi se tento symbol: v
= Nyni méate nékolik sekund na spusténi kalibrace.

6. D - Spustte kalibraci.
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= Vodorovna poloha je uloZena, jakmile se zobrazi symbol
= Ulozili jste vodorovnou &aru.

7. Sklorite ramena doprava.

8. 2/ - Provedte kalibraci sklonéni doprava. Postupuijte pfitom stejné jako u vodorovné ¢ary.

9. Sklorite ramena doleva.

= -
10. 2l Provedte kalibraci sklongni doleva.
7.13 Postfikovaé se dvéma okruhy a jobrechnery

U postfikovacu se dvéma armaturami a rameny, které jsou ovladany dvéma jobrechnery, musite
kazdy jobrechner nakonfigurovat vhodnym zpGsobem pro vybaveni pfislusného ramene.

Navic se provadi tato nastaveni:
= Musite rozhodnout, ktery systém ma byt hlavni a ktery dopliikovy. V hlavnim jobrechneru

oznacte parametr ,Druhy [— 81] konektor*.
= Musite nastavit geometrii u obou jobrechner(. [— 82]
= Musite vybrat jedno ovladaci zafizeni pro kazdé rameno. [— 59]

Polni postfikova¢ se dvéma rameny vzadu.
@ Hlavni systém @ Dopliikovy systém
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Postfikova¢ se dvéma okruhy a jobrechnery

Postrikovac s jednim ramenem vep/edu a vzadu.

@ Hlavni systém @ Dopliikovy systém

Identifikovani jobrechneru

U systém0 se dvéma jobrechnery ISOBUS musite identifikovat oba jobrechnery. Na hlavnim
jobrechneru musite aktivovat tzv. druhy konektor (2nd Connector).

U druhého konektoru se jedna o virtudlni pfipojku pro druhy jobrechner ISOBUS. Aktivaci parametru
sdélite systému ISOBUS, ze kromé stroje, fizeného hlavnim jobrechnerem, existuje druhy stroj.

Terminal dokaze zohlednit geometrii obou strojii a umoznit tak spinani sekci. Poloha druhého stroje
se pfitom vzdy uvadi ve vztahu k prvnimu stroji.

Za druhy stroj Ize povazovat druhou armaturu rameny, cozZ je také pfipad v tomto navodu. Za
postfikovag Ize vSak také pripojit druhy stroj, popf. Ize tento druhy stroj pfipojit pfed traktor.

ProtoZe zde popisovany systém nema druhou zasuvku ISOBUS zafizeni, musite na traktoru pouzit
druhou z&suvku ISOBUS zafizeni.

Parametr Standardni systéem U dvou armatur: Pridavny pracovni
bez pfidavného pra- | Hlavni pracovni poéitaé
covniho pocitace pocitaé

Cislo ECU Number' |1 1 2-32-CS

Druhy konektor neaktivujte aktivujte neaktivujte

M Zadali jste UzZivatelské heslo a servisni heslo.

1. Prejdéte na obrazovku ,ISO 11783":

Ak B A e
é:éb> > I > > Cﬁ

= Zobrazi se obrazovka ,ISO 11783".

2. Nastavte parametr.
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Konfigurace pracovniho pocitace

Postfikova¢ se dvéma okruhy a jobrechnery

7.13.2 Geometrie postfikovacu se dvéma jobrechnery

Musite zméfit a zadat tyto vzdalenosti:
=V hlavnim pracovnim poditadi: Vzdalenosti mezi hlavnimi rameny, napravou a pfipojnym bodem.
= V dopliikovém pracovnim pogitaci: Vzdalenost mezi hlavnimi rameny (CRP_2) a dopliikovymi
rameny.

U systém0 s jednostranné vyklopitelnymi dopliikovymi rameny [— 81] musite navic zadat vzdalenost
DRP_Y:

» Ramena se nach&zi na levé strané: Ocm

= Ramena na praveé strané: Pracovni zabér ramen v cm

Postup Takto zadate geometrii postfikovace v hlavnim pracovnim poéitaci:

M V hlavnim pracovnim pocitaci jste stanovili druhy konektor.

1. Prejdéte na obrazovku ,Geometrie” v ailikaci hlavniho pracovnim pocitaci:

= Zobrazi se nasledujici obrazovka:

= Na obrazku uvidite dva Cervené body: CRP_1 - pfipojny bod; DRP - ndprava; CRP_2 -
pracovni bod hlavnich ramen. Z tohoto bodu musite také pozdéji zméfit vzdalenost k
druhym ramendm.

2. Naftadku nad nakresem nastavte vhodny typ postfikovace.
3. Zadejte naméfené hodnoty.
Postup Geometrii postfikovace zadate v hlavnim pracovnim pocitaci takto:

1. Prejdéte na obrazovku ,Geometrie” v aﬁlikaci doplrikového pracovniho pocitace:
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Konfigurace pracovniho poéitace

Aktivace licenci

= Zobrazi se nasledujici obrazovka:

= Cerveny bod CRP_2 oznaéuje prvni ramena.

2.V fadku nad nékresem vyberte, zda se druha ramena nachazi pfed nebo za prvnimi rameny (pfi
pohledu ve sméru jizdy): ,2. ramena za 1.“ nebo ,2. ramena pfed 1.

3. Zméite a zadejte vzdalenost mezi CRP_2 a druhymi rameny (ERP).

7.14 Aktivace licenci

Pokud chcete rozsifit funkce svého pracovniho poéitace, mizZete aktivovat dopliikové licence. Budete
k tomu potiebovat heslo.

Postup 1. Prejdéte na obrazovku ,Licence®:

R W WD ol
> I > I @

>
= Zobrazi se obrazovka ,Licence".

2. V parametru ,Aplikace” vyberte aplikaci, kterou chcete aktivovat.

3. [ - Volitelné mliZete aktivovat do¢asnou licenci vybrané aplikace.
= Ve spodni asti vidite, jak dlouho jiz pracujete s doCasnou licenci. Kazdou aplikaci tak
mUZete testovat po dobu 50 hodin.

4. S kédem ME" si u spoleénosti Miller-Elektronik objednavate heslo.
5. Zadejte heslo.
6. Restartujte pracovni pocitac.

= Licence je nyni aktivovana.

7.15 Obsazeni tladitek na joysticku
Pokud pouzivate protokol AUX2, mizete sami obsadit klavesy joysticku.

Klavesy joysticku muzete obsadit v aplikaci ,Service” terminélu. Pfesny postup se dozvite v navodu k
obsluze termindlu.

Funkce, které mizete prifadit jednotlivym klavesam, vidite rovnéz v aplikaci ,Service" termindlu.
Prislusnou funkci vzdy poznate na funkénim symbolu.

Viyznam jednotlivych funkénich symbolt naleznete v jednotlivych kapitolach tohoto ndvodu.
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Pomoc pfi zavadé

Kontrola verze softwaru

8 Pomoc pfi zavadeé
8.1 Kontrola verze softwaru
Postup Verzi softwaru zjistite takto:

1. PFedéte na obrzovku ,,Parmetry“: _ _

= Zobrazi se verze softwaru.
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9 Technicka data

9.1

30303187-02-CS

Pracovni pocita¢ E

Technicka data

Pracovni po€ita¢ ECU-MIDI 3.0

CU-MIDI 3.0

1. Procesor:

32 bitd ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 kB Flash; 256 kB RAM

2. Procesor:

32 bitd ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 kB Flash; 256 kB RAM

Externi pamét:

SPI-Flash 16 MB; SDRAM 16 MB; FRAM 16 kB

= 42polova zéastréka k pripojeni akénich Elend/snimadl

Pripojky: o a s SR
= 2x 16poblové zastrcka pro napajeci napéti a CAN
Zastrcky jsou uzamykatelné a opatfené tésnénim samostatnych
vodicd.
Rozhrani: az 3x CAN*

Napdjeci napéti:

palubni sit 12 V (9-16 V), max. odbér proudu 30 A

Odbér proudu (ZAP):

500 mA (pfi 14,4 V bez vykonovych vystupd, bez napajeni externich
snimac)

Klidovy proud (VYP):

70 YA (typ.)

Teplotni rozsah:

-40 ... +70°C

Krytka konektoru: hlinikovy eloxovany plast vyrobeny kontinuélnim litim, plastovy kryt s
tésnénim a prvkem pro vyrovnani tlaku, nerezové Srouby
Tfida ochrany: IP6K6K (s namontovanymi zastrékami)

Zkousky dopadu na zivotni
prostredi:

Zkouska vibraci a narazu dle normy DIN EN 60068-2
Zkousky teploty podle IEC68-2-14-Nb, IEC68-2-30 a IEC68-2-14Na
Zkousky kryti podle normy DIN EN 60529

Elektromagneticka kompatibilita podle DIN EN ISO 14982: 2009-12-
CS

Rozméry: cca. 262 mm x 148 mm x 62 mm (D x S x V, bez zastréek)
Hmotnost: cca. 1 kg
* Dal$i rozhrani na vyzadani
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9.2

9.3

86

Technicka data

Pracovni poéita¢ ECU-MAXI 3.0

Pracovni poéitaé ECU-MAXI 3.0

Hlavni procesor;

32 bitd ARM Cortex™-M3 CPU 120 MHz, 1024 KB Flash, 128 KB
RAM

3x procesor 1/0

32 bitd ARM Cortex™-M3 CPU 120 MHz, 256 KB Flash, 96 KB RAM

Externi pamét:

SPI Flash 2x 8 MB; SRAM 1 MB; EEPROM 16 Kbit; volitelng: FRAM
8/16 Kbyte

= 3x 42-pblova zastrcka k pfipojeni akénich ¢lenl/senzord

Pripojky: N y o
= 2x 16-pblova zastrcka pro pfivod napéti a CAN (ISOBUS & Slave
BUS)
Zastrcky jsou uzamknutelné a opatfené tésnénim samostatnych
vodicd.
Rozhran: Externi: az 6x CAN a 3x LIN, ethernet pres doplfikovou kartu

(volitelné)

Pfivod napéti:

12V palubni sit (jisténi 50 A)

Odbér proudu (ZAP):

400 mA (pfi 14,4 V bez vykonovych vystupl, bez napéjeni externich
senzord)

Klidovy proud (VYP):

70 pA

Teplotni rozsah:

-40 ... +85 °C (podle IEC68-2-14-Nb, IEC68-2-30 a IEC68-2-14Na)

Kryt: hlinikovy eloxovany plast vyrobeny kontinuélnim litim, plastovy kryt s
tésnénim, nerezové Srouby
Tfida ochrany: IP66K

Zkousky dopadu na zivotni
prostredi:

Zkouska vibraci a narazu dle normy DIN EN 60068-2

Rozméry: 290 mm x 240 mm x 90 mm (D x S x V, bez zéstréek)
Hmotnost: 3,0 kg
Dostupné jazyky

V softwaru jsou k nastaveni ovladani stroje k dispozici tyto jazyky:

bulharstina, danstina, némcina, anglictina, estonstina, finstina, francouzstina, fectina, italstina,
chorvatstina, lotystina, litevstina, holandstina, norstina, polStina, portugalStina, rumunstina, rustina,
Svédstina, srbstina, slovenstina, slovinstina, Spanélstina, ¢estina, turectina, ukrajinstina, madarstina
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