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Zu lhrer Sicherheit

Grundlegende Sicherheitshinweise

1 Zu lhrer Sicherheit
1.1 Grundlegende Sicherheitshinweise
Bedienung

if Waéhrend der Arbeit halten Sie sich immer an die folgenden Hinweise:

= Bevor Sie die Fahrzeugkabine verlassen, stellen Sie sicher, dass alle automatischen
Mechanismen deaktiviert sind oder dass der manuelle Modus aktiviert ist.
= Deaktivieren Sie inshesondere die folgenden Systeme, wenn diese installiert sind:

— TRAIL-Control
— DISTANCE-Control

= Halten Sie Kinder vom Anhéngegerat und vom Jobrechner fern.

= Lesen Sie sorgféltig und befolgen Sie alle Sicherheitsanweisungen in dieser
Bedienungsanleitung und in der Bedienungsanleitung der Maschine.

= Halten Sie alle einschlagigen Unfallverhtungsvorschriften ein.

= Halten Sie alle allgemein anerkannten sicherheitstechnischen, industriellen, medizinischen und
strallenverkehrsrechtlichen Regeln ein.

= Verwenden Sie nur klares Wasser, wenn Sie die Spritze testen. Benutzen Sie keine giftigen
Spritzmittel, wahrend der Tests und bei der Kalibrierung von Systemen.

Instandhaltung

if Halten Sie das System in einem funktionierenden Zustand. Befolgen Sie dazu folgende Hinweise:

= Fihren Sie keine unzuléssigen Verénderungen am Produkt durch. Unzuldssige Verénderungen
oder unzuléssiger Gebrauch kénnen lhre Sicherheit beeintrachtigen und die Lebensdauer oder
Funktion des Produktes beeinflussen. Unzuléssig sind alle Veranderungen, die nicht in der
Dokumentation des Produktes beschrieben werden.

= Entfernen Sie keine Sicherheitsmechanismen oder Aufkleber vom Produkt.

= Bevor Sie die Batterie des Traktors aufladen, trennen Sie immer die Verbindung zwischen dem
Traktor und dem Jobrechner.

= Bevor Sie am Traktor oder an dem Anhangegerat schweiRen, unterbrechen Sie immer die
Stromzufilhrung zum Jobrechner.

= Der Jobrechner und die Verkabelung dirfen nicht repariert werden. Unerlaubte
Reparaturversuche kénnen fehlschlagen und zu gefahrlichen Fehlfunktionen fiihren.

= Verwenden Sie nur Originalzubehdr als Ersatzteile.

1.2 Bestimmungsgemale Verwendung

Der Jobrechner dient zur Ansteuerung von Maschinen in der Landwirtschaft. Jede dariiber
hinausgehende Installation oder Gebrauch liegt nicht im Verantwortungsbereich des Herstellers.

Zur bestimmungsgemalien Verwendung gehdrt auch die Einhaltung der vom Hersteller
vorgeschriebenen Betriebs- und Instandhaltungsbedingungen.

30303187-02 V6.20200615 7



Zu lhrer Sicherheit

Aufbau und Bedeutung von Warnhinweisen

Fr alle aus der Nichteinhaltung resultierenden Schéden an Personen oder Sachen haftet der
Hersteller nicht. Alle Risiken fiir nicht bestimmungsgeméaliie Verwendung tragt allein der Benutzer.

Die einschlagigen Unfallverhiitungsvorschriften, sowie die sonstigen allgemein anerkannten
sicherheitstechnischen, industriellen, medizinischen und straenverkehrsrechtlichen Regeln sind
einzuhalten. Eigenméchtige Veranderungen am Gerét schlielen eine Haftung des Herstellers aus.

1.3 Aufbau und Bedeutung von Warnhinweisen

Alle Sicherheitshinweise, die Sie in dieser Bedienungsanleitung finden, werden nach dem folgenden
Muster gebildet:

/\ WARNUNG

Dieses Signalwort kennzeichnet Gefahrdungen mit mittlerem Risiko, die mdglicherweise Tod oder
schwere Korperverletzungen zur Folge haben kénnen, wenn sie nicht vermieden werden.

/\ VORSICHT

Dieses Signalwort kennzeichnet Geféhrdungen, die leichte oder mittlere Korperverletzungen zur
Folge haben kénnen, wenn sie nicht vermieden werden.

Dieses Signalwort kennzeichnet Geféhrdungen, die Sachschéden zur Folge haben kénnen, wenn
sie nicht vermieden werden.

Es gibt Handlungen, die in mehreren Schritten durchgefiihrt werden. Wenn bei einem dieser Schritte
ein Risiko besteht, erscheint ein Sicherheitshinweis direkt in der Handlungsanweisung.

Die Sicherheitshinweise stehen immer direkt vor dem riskanten Handlungsschritt und zeichnen sich
durch fette Schrift und ein Signalwort aus.

Beispiel 1. HINWEIS! Das ist ein Hinweis. Der Hinweis warnt Sie vor einem Risiko, welches beim
néchsten Handlungsschritt besteht.

2. Riskanter Handlungsschritt.

1.4 Aufbau und Bedeutung von Alarmmeldungen
Es kann wahrend der Arbeit vorkommen, dass eine Alarmmeldung erscheint.

Zweck Die Alarmmeldungen haben folgenden Zweck:
= Warnen - Sie warnen den Bediener, wenn der momentane Zustand der Feldspritze zu einer
geféhrlichen Situation filhren kann.
= Informieren - Sie informieren den Bediener, dass der momentane Zustand der Feldspritze oder
der Konfiguration nicht in Ordnung ist und zu Stérungen im Betrieb fiihren kann.

Darstellung Auf der folgenden Abbildung sehen Sie, wie Alarmmeldungen aufgebaut sind:

8 V6.20200615 30303187-02



Zu lhrer Sicherheit

Anforderungen an die Benutzer

Aufbau von Alarmmeldungen

@ Art des Alarms

@ Bezeichnung der Komponente, die den Alarm verursacht hat

@ Problembeschreibung und Abhilfe
Was die genaue Ursache einer Alarmmeldung ist oder wie Sie vorgehen um eine Stdrung zu beheben,
lesen Sie im Kapitel ,Alarmmeldungen*

1.5 Anforderungen an die Benutzer
= Lernen Sie das Produkt vorschriftsmaRig zu bedienen. Niemand darf es bedienen, bevor er
diese Anleitung gelesen hat.
= Lesen und beachten Sie sorgféltig alle Sicherheitshinweise und Warnhinweise in dieser
Bedienungsanleitung und in den Anleitungen angeschlossener Maschinen und Geréte.
= Wenn Ihnen etwas in der Anleitung unversténdlich erscheint, sprechen Sie lhren Handler oder
uns an. Der Kundendienst von Miiller-Elektronik hilft [hnen gerne weiter.

1.6 Sicherheitsschild fir die Feldspritze

Wenn die Feldspritze mit Deichsellenkung oder mit Achsschenkellenkung ausgestattet ist, muss
jeder, der sich der Feldspritze nahert, vor méglichen Gefahren gewarnt werden. Dafiir erhalten Sie
ein Sicherheitsschild.

1. Kleben Sie das Sicherheitsschild an der passenden Stelle an.

Beim Ankleben von Sicherheitsschildern, beachten Sie folgende Punkte:
= Sicherheitsschilder miissen an einer sichtbaren Stelle angeklebt werden, damit diese von jedem
erkennbar sind, der sich dem Gefahrenbereich nahert.
= Wenn der Gefahrenbereich von mehreren Seiten der Maschine erreichbar ist, dann kleben Sie
die Sicherheitsschilder an jeder Seite der Maschine an.
= Kontrollieren Sie regelmaRig alle Sicherheitsschilder auf Ihre Lesbarkeit und Vollsténdigkeit.
= Ersetzen Sie beschadigte oder unlesbare Schilder durch neue.

30303187-02 V6.20200615 9



Zu lhrer Sicherheit

Sicherheitsaufkleber auf dem Produkt

1.7

1.8

1.9

10

Sicherheitsschild

Wo ankleben

Bedeutung

In der Nahe des Knickbereiches,
zwischen Traktor und Anhangegeréat

Wahrend des Betriebes nicht im
Knickbereich aufhalten.

Sicherheitsaufkleber auf dem Produkt

Aufkleber auf dem Jobrechner

Nicht mit einem Hochdruckreiniger reinigen.

Entsorgung

ﬁ Bitte entsorgen Sie dieses Produkt nach seiner Verwendung entsprechend den in

Ihrem Land geltenden Gesetzen als Elektronikschrott.

EU-Konformitatserklarung

Hiermit erklaren wir, dass dieses Gerat und dessen baugleiche Varianten in seiner Konzeption und
Bauart sowie in der von uns in Verkehr gebrachten Ausfihrung den grundlegenden Sicherheits- und
Gesundheitsanforderungen der Richtlinie 2014/30/EU entsprechen. Bei einer mit uns nicht
abgestimmten Anderung des Gerétes verliert diese Erklarung ihre Giiltigkeit.

Jobrechner MAXI 3.0

Angewendete harmonisierte Normen:

Jobrechner MIDI 3.0

Angewendete harmonisierte Normen:

Ubereinstimmung mit weiteren EU-Richtlinien:

EN ISO 14982:2009

(EMV-Richtlinie 2014/30/EU)

EN ISO 14982:2009

(EMV-Richtlinie 2014/30/EU)

V6.20200615

Directive 2011/65/EU (RoHS 2)
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2.1

2.2

2.3

2.4
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Uber diese Anleitung

An wen richtet sich diese Anleitung

Uber diese Anleitung

An wen richtet sich diese Anleitung

Diese Bedienungsanleitung richtet sich an Bediener von Feldspritzen, die mit dem System
SPRAYER-Controller MAXI 3.0 oder MIDI 3.0 in der Standardkonfiguration ausgestattet sind.

Aus der Anleitung erfahren Sie:
= was die Symbole auf dem Bildschirm bedeuten,;
= an welchen Stellen der Applikation, die fur eine Funktion relevanten Einstellungen zu finden sind;
= wie Sie die Applikation konfigurieren;
= wie Sie Komponenten kalibrieren, die kalibriert werden miissen.

Die Anleitung erklart nicht, wie Sie die Feldspritze bedienen. Es ersetzt nicht das Handbuch des
Feldspritzenherstellers.

Abbildungen in dieser Anleitung

Abbildungen der Softwareoberflachen haben die Aufgabe, Ihnen als Referenz zu dienen. Sie helfen
lhnen bei der Orientierung in den Masken der Software.

Die auf dem Bildschirm angezeigten Informationen héngen von vielen Faktoren ab:
= von der Art der Maschine,
= von der Konfiguration der Maschine,
= vom Zustand der Maschine.

Mdgliche Unterschiede:
= Die Maschine hat auf dem Terminal andere Farben als in der Anleitung.
= Andere Hintergrundfarbe.
= Die in der Anleitung beschriebenen Symbole erscheinen auf dem Bildschirm an einer anderen
Stelle.
= Nicht jede beschriebene Funktion steht auf dem System zur Verfiigung.

Richtungsangaben in dieser Anleitung

Alle Richtungsangaben in dieser Anleitung, wie ,links, ,rechts®, ,vorne®, ,hinten*, beziehen sich auf
die Fahrtrichtung des Fahrzeuges.

Aufbau von Handlungsanweisungen

Handlungsanweisungen erklaren lhnen Schritt fir Schritt, wie Sie bestimmte Arbeiten mit dem
Produkt durchfiihren kénnen.

V6.20200615 11
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Uber diese Anleitung

Aufbau von Verweisen

In dieser Bedienungsanleitung haben wir folgende Symbole verwendet, um Handlungsanweisungen

zu kennzeichnen:

Art der Darstellung

Bedeutung

1.
2.

Handlungen, die Sie nacheinander durchfiihren
mussen.

Ergebnis der Handlung.

Das passiert, wenn Sie eine Handlung
ausfihren.

Ergebnis einer Handlungsanweisung.

Das passiert, wenn Sie alle Schritte befolgt
haben.

Voraussetzungen.

Wenn Voraussetzungen genannt werden,
miissen Sie die Voraussetzungen erfiillen, bevor
Sie eine Handlung durchfiihren.

Aufbau von Verweisen

Wenn es in dieser Bedienungsanleitung Verweise gibt, sehen diese immer wie folgt aus:

Beispiel eines Verweises: [— 12]

Sie erkennen Verweise an eckigen Klammern und an einem Pfeil. Die Nummer nach dem Pfeil zeigt
lhnen auf welcher Seite das Kapitel beginnt, in dem Sie weiterlesen konnen.

V6.20200615
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3.2
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Uber den Jobrechner

Funktionen des Jobrechners

Uber den Jobrechner

Funktionen des Jobrechners

Die Jobrechner SPRAYER-Controller MIDI 3.0 und MAXI 3.0 sind ISOBUS-Jobrechner, die die Arbeit
von Feldspritzen steuern kénnen.

Der ISOBUS-Jobrechner ist die Schaltzentrale der Feldspritze. Am Jobrechner sind mehrere
Sensoren angeschlossen, die wichtige Maschinenteile tiberwachen. Basierend auf diesen Signalen
und auf den Vorgaben des Bedieners steuert der Jobrechner die Maschine. Zur Bedienung dient ein
ISOBUS-Terminal. Alle maschinenspezifischen Daten werden im Jobrechner gespeichert und bleiben
somit auch beim Wechsel des Terminals erhalten.

Systemiibersichten

Abhéngig davon, welcher Jobrechner als Basisjobrechner des Hauptsystems genommen wird, und
welche Zusatzkomponenten montiert werden, kann das Gesamtsystem unterschiedliche GréRen
haben.

Beispiel: MAXI 3.0 als Hauptjobrechner

V6.20200615 13



Uber den Jobrechner

Systemiibersichten

Beispiel: MIDI 3.0 als Hauptjobrechner

3.2.1 Hauptsystem - MAXI

Das System ist erweiterbar. In der Basisvariante besteht es aus einem Jobrechner, der an
Signalverteiler und an die ISOBUS-Geratesteckdose des Traktors angeschlossen ist.

Hauptsystem in der Variante MAXI 3.0

14 V6.20200615 30303187-02
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3.2.2

Das System ist erweiterbar. In der Basisvariante besteht es aus einem bis drei Jobrechnern. Der

ISOBUS-Jobrechner SPRAYER-Controller
MAXI 3.0

Anschlusskabel Jobrechner an ISOBUS
Anschluss an ISOBUS-Geratesteckdose
Wasser- und Staubschutzkappe.

Sonst Anschluss von Erweiterungen.

Hauptsystem - MIDI

Uber den Jobrechner

Systemdilbersichten

@ Signalverteiler C

@ Signalverteiler B

@ Signalverteiler A

erste Jobrechner wird an die ISOBUS-Geréatesteckdose des Traktors angeschlossen.

Hauptsystem in der Variante MIDI 3.0

@

®
®

30303187-02

Anschlusskabel Jobrechner an ISOBUS
Anschluss an ISOBUS-Geratesteckdose

Verbindungskabel

Abschlusswiderstand
Sonst Anschluss von Erweiterungen.

V6.20200615

@ ECU-MIDI - Master

@ ECU-MIDI - Slave
@ ECU-MIDI - Slave

15



Uber den Jobrechner

Systemiibersichten

3.2.3 Erweiterung: DISTANCE-Control I

DISTANCE-Control Il

@ Anschluss an ECU-MAXI 3.0 oder an den @ Signalverteiler
letzten Jobrechner ECU-MIDI.

@ Abschlussstecker. @ Jobrechner
Sonst Anschluss weiterer Erweiterungen.

Die Anleitung fur die Erweiterung DISTANCE-Control Il finden Sie im Downloadbereich unserer
Webseite:

www.mueller-elektronik.de

3.24 Erweiterung: TANK-Control IlI

TANK-Control Il

16 V6.20200615 30303187-02
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3.25

3.3

30303187-02

Uber den Jobrechner

Softwareerweiterungen

Anschluss an das Hauptsystem oder an eine @ Signalverteiler

Systemerweiterung
@ Jobrechner @ Bordrechner TANK-Control Il
@ Wasser- und Staubschutzkappe oder @ Fillstandssensor

Abschlusswiderstand.
Sonst Anschluss von Erweiterungen

Die Anleitung fiir die Erweiterung TANK-Control Il finden Sie im Downloadbereich unserer Webseite:

www.mueller-elektronik.de

Erweiterung: EDS

EDS

@ Kabel zum Anschluss an das Hauptsystem @ EDS-Module
oder an eine Erweiterung.
@ EDS-Kommunikationsmodul @ Abschlussstecker

@ Anschluss an den EDS-Bus

Die Anleitung fiir die Erweiterung EDS finden Sie im Downloadbereich unserer Webseite:

www.mueller-elektronik.de

Softwareerweiterungen

Neben den Funktionen, die standardmaRig konfiguriert sind, gibt es Softwareerweiterungen, die
zusatzlich aktiviert werden kénnen:

= TRAIL-Control

= DISTANCE-Control

= VARIO-Select

Die Anleitung fur die Erweiterung TRAIL-Control finden Sie im Downloadbereich unserer Webseite:
www.mueller-elektronik.de

Die Anleitung fiir die Erweiterung DISTANCE-Control finden Sie im Downloadbereich unserer
Webseite:
www.mueller-elektronik.de

Weitere Informationen zu VARIO-Select finden Sie in der EDS-Anleitung. Diese Anleitung finden Sie
ebenfalls im Downloadbereich auf unserer Webseite:
www.mueller-elektronik.de
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Uber den Jobrechner

Typenschild

Typenschild
Mdégliche Abkiirzungen auf dem Typenschild
Abkiirzung Bedeutung
K.-Nr.: Kundennummer
Wenn das Produkt fir einen Landmaschinenhersteller hergestellt
wurde, erscheint hier die Artikelnummer des
Landmaschinenherstellers.
HW: Hardwareversion
ME-NR: Artikelnummer bei Miller-Elektronik
Betriebsspannung
Das Produkt darf nur an Spannungen in diesem Bereich
angeschlossen werden.
Softwareversion bei Auslieferung
SN: Seriennummer
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Montage und Installation

Jobrechner montieren

Montage und Installation

Jobrechner montieren

Hinweise flr eine sichere Montage

Um die Systemkomponenten vor Beschadigung zu schiitzen, beachten Sie bei der Montage
Folgendes:

Montieren Sie den Jobrechner an einem Ort, an dem er vor Schmutz geschitzt ist. Dadurch
vermeiden Sie, dass der Maschinenbetreiber den Jobrechner versehentlich mit einem
Hochdruckreiniger reinigt.

In der montierten Position miissen die Stecker und die Druckausgleichsmembrane zur Seite
gerichtet sein.

Befestigen Sie den Jobrechner mit Hilfe von vier Befestigungsschrauben und einer flachen
Unterlegscheibe (Zahnscheiben kénnen langzeitig Risse im Kunststoff verursachen) leitend am
Chassis der Maschine. Bei falscher Montage kénnen ESD-Entladungen zu Funktionsstérungen
fihren.

Alle nicht verwendeten Anschliisse und Stecker missen durch geeignete Blindstecker vor Staub
und Wasser geschiitzt werden.

Alle Stecker miissen dicht verschlossen sein. Dadurch sind sie wasserdicht.

Benutzen Sie das System nicht, wenn Teile davon beschddigt sind. Beschadigte Teile kdnnen zu
Fehlfunktionen und in Folge zu Verletzungen filhren. Ersetzen oder wenn mdglich, reparieren
Sie beschédigte Komponenten.

Verwenden Sie nur Originalkomponenten.

AMP-Stecker verbinden

So verbinden Sie zwei AMP-Stecker miteinander:

1.

2.

3.

Ziehen Sie die rote Verriegelung der AMP-Buchse bis zum Ende heraus.

= Ein lautes Klickgerdusch ist zu héren.
= Die Offnungen zur Einfiihrung von Verriegelungsstiften des Steckers sind sichtbar.

Stecken Sie den Stecker in die Buchse. Die Verriegelungsstifte missen sich problemlos in die
Offnungen einfiihren lassen.

= Der Stecker steckt lose in der Buchse.

Driicken Sie die rote Verriegelung hinein.

= Ein lautes Klickgerdusch ist zu héren.
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Jobrechner an ISOBUS anschlieRen

= Ein Teil der Verriegelung kommt auf der anderen Seite der Buchse durch.

= Sie haben Stecker und Buchse miteinander verbunden und verriegelt.

4.1.3 AMP-Stecker trennen
Vorgehensweise So trennen Sie zwei AMP-Stecker voneinander:

1. Driicken Sie beide Enden der roten Verriegelung in Richtung des Steckers.

= Ein lautes Klickgerdusch ist zu héren.

= Die Verriegelung ist gelost.
2. Ziehen Sie die rote Verriegelung der AMP-Buchse bis zum Ende heraus.

3. Ziehen Sie den Stecker aus der Buchse.

4.2 Jobrechner an ISOBUS anschliel3en

Um den Jobrechner an die Spannungsversorgung und an das ISOBUS-Terminal anzuschlief3en,
miissen Sie das ISOBUS-Kabel an einen ISOBUS-Anschluss am Traktor anschliel3en.

Vorgehensweise So schlief3en Sie den Jobrechner an ISOBUS an:
1. Nehmen Sie das ISOBUS-Kabel des Jobrechners.

2. Drehen Sie die Staubschutzkappe auf.

=
3. Stecken Sie den ISOBUS-Stecker in den ISOBUS-Anschluss am Traktor ein.

4. Verriegeln Sie den Stecker. Bei Grundausristungen von Milller-Elektronik drehen Sie dazu den
Stecker im Uhrzeigersinn. Bei anderen ISOBUS-Grundausriistungen miissen Sie je nach Bauart
anders vorgehen.

= Der Stecker sitzt fest.

5. Schrauben Sie die Staubschutzkappen des Steckers und der Buchse zusammen.
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Signalverteiler montieren

=

6. Nach der Arbeit trennen Sie die Verbindung und drehen Sie wieder die Staubschutzkappe auf.

Signalverteiler montieren

Beachten Sie Folgendes bei der Auswahl des Montageortes:
= Kabel drfen bei Bewegung der Maschine nicht beschadigt werden.
= Die Kabelverschraubungen diirfen nicht nach oben zeigen.

Sensoren und Aktoren an den Signalverteiler anschlie3en

Sie missen jeden Sensor und jeden Aktor, der im Belegungsplan genannt ist, an den im
Belegungsplan genannten Anschluss im Signalverteiler anschlielen.

Es gibt dabei zwei Mdglichkeiten:
= Sensor oder Aktor endet mit einem kurzen Kabel und einem AMP-Stecker.
In diesem Fall erhalten Sie zu jedem Sensor ein passendes Verlangerungskabel. Das
Verlangerungskabel miissen Sie in den Signalverteiler einflihren und an die passende Klemme
anschlielen.
= Sensor oder Aktor enden mit einem langen Kabel ohne Stecker. Sie miissen es in den
Signalverteiler einflihren und an die passende Klemme anschlieRen.

An welche Klemme Sie eine Kabelader anschlieRen, héngt von der jeweiligen Maschine und von der
Art des Sensors bzw. Aktors ab.

Beachten Sie, dass die Kabeladern flir Ultraschallsensor Trigger immer an die Pins 2 und 3
angeschlossen werden missen.

Kurzschlussrisiko
Beim Vertauschen der Polaritdt der Kabeladern, kdnnen Sensoren der Maschine durch einen
Kurzschluss beschadigt werden.

o Beachten Sie die Polaritdt der Kabeladern und der Klemmen!

M Der Signalverteiler steht nicht unter Spannung.
M Die anzuschlieRenden Komponenten stehen nicht unter Spannung.

1. Entfernen Sie die Ummantelung des Kabels, so dass alle Kabeladern freigelegt werden.

V6.20200615 21



Montage und Installation

Signalverteiler montieren

432

Vorgehensweise

433

Vorgehensweise

22

2. Fihren Sie das Kabel bis ans Ende der Ummantelung ein. Im Signalverteiler sollen sich nur die
Kabeladern befinden. Die Ummantelung des Kabels muss am Signalverteilergehduse enden.
Nur so kénnen Sie sicherstellen, dass Sie geniigend Platz im Signalverteiler haben, um alle
Kabeladern zu den Klemmen zu fiihren.

3. Entfernen Sie die Ummantelung der Kabeladern ca. 1 cm vor Ende der Kabelader.
4. VORSICHT! Achten Sie auf die richtige Polaritét der Kabeladern und der Klemmen.

5. SchlieRen Sie die Kabeladern an die Klemmen an.
Benutzen Sie dabei die Informationen auf dem Deckel des Signalverteilers, auf der Platine und
im Belegungsplan.

6. Bei Schraubklemmen benutzen Sie Aderendhiilsen. Bei Federkraft-Klemmbldcken diirfen keine
Aderendhiilsen verwendet werden.

7. Schlie3en Sie die Verschraubungen des Signalverteilers.
Nach dem Zudrehen missen die Verschraubungen dicht sein.

8. VerschlieRen Sie unbenutzte Offnungen im Gehause des Signalverteilers mit Blindkappen.

Kabelader in eine Klemme einfiihren

Jede Klemme besteht aus zwei Offnungen:
« Die obere Offnung der Klemme 6ffnet die untere Offnung.
= Die untere Offnung der Klemme dient zum Einfiihren und Festklemmen einer Kabelader.

M Sie haben den mitgelieferten Schlitzschraubendreher griffbereit, der in die obere Offnung der
Klemme passt. Sie benétigen diesen Schraubendreher nur, wenn sich an den Kabeladern keine
Aderendhiilsen befinden.

M Sie haben das Kabel auf die richtige Lange zugeschnitten und die Kabeladern entsprechend der
Anleitung freigelegt oder Sie haben ein fertiges Kabel von Mller-Elektronik.

M Der Motor des Traktors ist ausgeschaltet.
M Der Signalverteiler steht nicht unter Spannung.
M Die anzuschlieBenden Komponenten stehen nicht unter Spannung.

1. Finden Sie die richtigen Anschlusse fur die anzuschlieBende Kabelader.
Benutzen Sie dabei die Informationen auf dem Deckel des Signalverteilers, auf der Platine und
im Belegungsplan.

2. Fuhren Sie die Kabelader in die Offnung am unteren Teil der Klemme ein. Wenn Sie keine
Aderendhiilsen verwenden, miissen Sie zuerst den Schraubendreher nutzen.

= Die Kabelader wird von der Klemme festgehalten.

= Sie haben die Kabelader eingeklemmt.

Signalverteiler an den Jobrechner anschlielRen

1. SchlieBen Sie den AMP-Stecker des Signalverteilers an den passenden Jobrechner an.
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5 Grundlagen der Bedienung
5.1 Jobrechner einschalten
Vorgehensweise 1. SchlieBen Sie das ISOBUS-Kabel des Jobrechners an den ISOBUS-Anschluss am Traktor an.

2. Starten Sie das ISOBUS-Terminal.
= Der Jobrechner wird zusammen mit dem Terminal gestartet.
= Bei der ersten Inbetriebnahme muss der Jobrechner zuerst viele Informationen an das
Terminal Ubertragen. Das dauert wenige Minuten.
= Wenn alle Daten der Jobrechner-Applikation geladen sind, erscheint auf dem Terminal

deren Symbol:

3. Offnen Sie die Jobrechner-Applikation. Befolgen Sie dabei die Anleitung des ISOBUS-Terminals.
=> Die Arbeitsmaske des Jobrechners erscheint.

5.2 Aufbau der Arbeitsmaske

Die Arbeitsmaske wird immer wahrend der Arbeit angezeigt und informiert Sie iber den Zustand der
Feldspritze.

Die Arbeitsmaske ist in mehrere Bereiche geteilt. In jedem Bereich kdnnen Informationen zu
bestimmten Themen erscheinen.

Die Bereiche konnen bei der Konfiguration des Jobrechners fiir ein Feldspritzenmodell vom
Feldspritzenhersteller geandert werden. Daher zeigt die folgende Grafik nur eine Ubersicht in der
Standardversion.

Bereiche der Arbeitsmaske

@ Bereich ,Spritzdaten® @ Bereich ,Gesténge*
@ Maschinenbild mit Symbolen @ Symbole neben dem Maschinenbild

Welche Informationen in diesen Bereichen erscheinen, lesen Sie in den nachfolgenden Kapiteln.

Neben der Arbeitsmaske erscheinen Funktionssymbole, bei deren Betatigung Funktionen ausgefiihrt
werden. Deren Position und Bedienung hangt von der Art des ISOBUS-Terminals ab.

In der Tabelle unten sehen Sie die Bedeutung der Funktionssymbole in der Arbeitsmaske.
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Funktionssymbol | Funktion

Offnet die Maske ,Ergebnisse*.

Offnet die Maske ,Maschinendaten.

Offnet die Maske ,Befiillung®.

Offnet die Maske ,Klappung®.

o | o |

Wechselt zwischen manueller und automatischer Regelung der
Aushringmenge.

L)

Offnet eine Maske mit Zusatzfunktionen.

5

l_£ Startet und beendet die Deichsel- oder Achsschenkellenkung.

Y ||

Wechselt zwischen zwei Ebenen von Symbolen.

Wechselt zwischen zwei Ebenen von Symbolen, wenn zusétzlich ein
/ Wassersensor konfiguriert ist..

Zeigt die nachste Seite mit Funktionssymbolen.

521 Bereich Spritzdaten

Folgende Symbole kénnen je nach Konfiguration erscheinen:

Symbol Bedeutung

E Ausbringmenge wird automatisch geregelt.

Es kann eine zusatzliche Zahl am Symbol erscheinen. Diese Zahl gibt die
voreingestellte Dichte an.

Daneben erscheint der Istwert (die aktuelle Ausbringmenge).

ﬁ Kein Durchfluss. Das Hauptventil kann nicht gedffnet werden, da eine
Voraussetzung nicht erfillt ist;

- Geschwindigkeit langsamer als ,Spritzen aus unterhalb® [— 57]
- Teilbreitenzustand
- Sollwert nicht einhaltbar

- SECTION-Control hat die Ausbringung beendet

@ Ausbringmenge wird automatisch geregelt.

24 V6.20200615 30303187-02



30303187-02

Grundlagen der Bedienung

Aufbau der Arbeitsmaske

Symbol

Bedeutung

Daneben erscheint der Sollwert.

Siehe: Automatikmodus benutzen [— 44]

Ausbringmenge wird manuell geregelt.

Siehe: Ausbringmenge im manuellen Modus andern [— 44]

Bargraph erscheint nur dann, wenn im Automatikmodus der Sollwert tiber
die +10% und -10%-Tasten geéndert wird. Es zeigt die Abweichung vom
urspriinglichen Sollwert an.

Automatikmodus ist deaktiviert. Der Durchfluss wird nicht geregelt.

Die aktuelle Geschwindigkeit ist kleiner als der Parameter ,Regelung aus
unterhalb” [— 57] und gréRer als ,Spritzen aus unterhalb” [— 57]

Sollwert wird von einer externen Quelle vorgegeben: Task Controller,
Applikationskarte, externer Sensor etc. Siehe: Sollwert vorgeben [— 46]

- Es ist ein Problem bei der Ubertragung des Sollwerts aus einer externen
Quelle aufgetreten.

- Spritze befindet sich auRerhalb des in der Applikationskarte definierten
Bereiches oder in einem Bereich in dem nicht gespritzt werden soll.

Die Spritzenfunktionen werden (iber eine ,S-Box“ ein- und ausgeschaltet.

Tageszahler ist deaktiviert

Siehe: Arbeitsergebnisse dokumentieren [— 47]

Geschwindigkeit

Wenn die Zahlen rot sind, bedeutet es, dass aufgrund zu niedriger
Geschwindigkeit, die Regelung oder die Ausbringung unterbrochen wurden.

EDES

(Hintergrund blinkt)

Das Geschwindigkeitssignal vom Traktor / ISOBUS kann nicht (ibernommen
werden. Das System ermittelt jetzt die Geschwindigkeit Gber den an den
Signalverteiler angeschlossenen Sensor.

Stellen Sie sicher, dass die Anzahl der Impulse pro 100m korrekt
eingegeben ist.

Das Symbol kann nur bei einer automatischen Auswahl der Signalquelle
erscheinen.

Fahrzeug fahrt rickwarts.

=
D

Simulierte Geschwindigkeit aktiviert. [— 68]
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Symbol Bedeutung

Druck

Der Druck wird standardméRig tiber einen Drucksensor ermittelt. Wenn kein
Drucksensor vorhanden ist, kann ein berechneter Druck angezeigt werden.

Vom Drucksensor erfasster Druck ist gegentiber dem vom
Durchflussmesser gemessenen Durchfluss zu gering.

Druckregelung ist aktiv.

Bereich Gestangeanzeige

In der Gestangeanzeige finden Sie folgende Informationen:
= Anzahl der Teilbreiten
= Welche Teilbreiten vorselektiert oder abgeschaltet sind
= Welche Teilbreiten bringen aus

Die folgenden Abbildungen zeigen, wie die Teilbreiten im Bereich Gestangeanzeige aussehen
kénnen:

I | | e e e e e e
Teilbreiten 1 und 2 sind geschlossen und deaktiviert.

=

fe s I W | B a[n e o]

Teilbreiten 1 und 2 sind geschlossen. Alle anderen Teilbreiten sind offen und spritzen.

=

Wenn SECTION-Control aktiviert ist, erscheint zusétzlich das SECTION-Control-Symbol.

LA

== 7| B A = s aeea]
| — | | | | | O | O | O |
Wenn SECTION-Control nicht méglich ist, &ndert sich die Farbe des SECTION-Control-Symbols.

Jedes Viereck entspricht einem Teilbreitenventil.
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Bild

Zustand des Teilbreitenventils

Zustand des Regel-/ Hauptventils

1

geschlossenes Ventil

geschlossenes Ventil

gedffnetes Ventil

geschlossenes Ventil

ﬁ gedfinetes Ventil gedfinetes Ventil
o geschlossenes Ventil gedffnetes Ventil
1

Teilbreite ist permanent deaktiviert

Wenn die Teilbreiten mit SECTION-Control automatisch geschaltet werden, missen Sie
sicherstellen, dass die Teiloreiten nicht Uber einen Schaltkasten (S-Box) oder einen Joystick
deaktiviert werden. In diesem Fall wiirde die Teilbreite mit einem roten Kreuz markiert werden und
geschlossen bleiben.

Teilbreitenzustande mit SECTION-Control und mit S-Box

Bild

Von SECTION-Control
vorgegebener Zustand

Zustand des Regel-/
Hauptventils

Zustand Uber S-Box oder
Joystick

gedffnetes Ventil

gedffnetes Ventil

geschlossenes Ventil

 JIRIE |

gedffnetes/geschlossenes
Ventil

geschlossenes Ventil

geschlossenes Ventil

An Feldspritzen mit EDS (Einzeldlsenschaltung) gibt es keine Teilbreitenventile. Eine Teilbreite
besteht aus mehreren Diisen, die von EDS-Modulen geschaltet werden. Das Teilbreitensymbol wird
in mehrere Segmente geteilt. Jedes Segment entspricht einer Dise.

Teilbreitenzustande mit EDS

Bild

Diise A

DusenB, C, D

)

gedffnete Dlse

geschlossene Diise

30303187-02
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Symbole neben dem Maschinenbild

Funktio

nen

Symbol

Bedeutung

Teilbreiten werden uber SECTION-Control geschaltet.

Die Applikation SECTION-Control hat alle Teilbreiten geschlossen.

Beispielursachen:
= Spritze auBRerhalb der Feldgrenze oder im bereits bearbeiteten Bereich
= Spritze im Vorgewende

Es sind auch weitere Ursachen mdglich.

=

17,
A

Rundumleuchte eingeschaltet.

O
T

Arbeitsscheinwerfer eingeschaltet.

Dusenbeleuchtung eingeschaltet.

(blinkend)

RUhrwerk angehalten. Ursache: zu niedriger Fillstand. [— 58]

SIS,

blinkend)

(nicht

Ruhrwerk angehalten. Ursache: vom Fahrer angehalten.

Rihrwerk arbeitet.

| |

=3

Frischwasser wird in den Haupttank gefillt.

Frischwasser wird transferiert.

Tankinnenreinigung ist aktiviert.

Niederdruckreiniger wird genutzt.

Hochdruckreiniger wird genutzt.
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Symbol

Bedeutung

Ringleitung wird gereinigt.

Einspultrichter wird gehoben.

Einspilltrichter wird gesenkt.

Eingesetzte Diisen im Vario-Modus.

Eingesetzte Diisen im Select-Modus.

Disenreinigung aktiviert.

Angestrebte TropfengroRe bei Airtec oder im Vario-Modus.

Pumpe eingeschaltet.

Pumpe ausgeschaltet.

Geblase eingeschaltet.

Geblase ausgeschaltet.

Permanente Tankinnenreinigung ist aktiviert.

Filterspllung ist aktiviert.

Filterspllung ist aktiviert und wird genutzt.

Druckluftsptilung wird genutzt.

Parkstutze wird gesenkt.

Parkstitze wird gehoben.

V6.20200615

29




Grundlagen der Bedienung

Aufbau der Arbeitsmaske

Symbol Bedeutung

Die entsprechende Einheit des Raven-Einspeisungssystems ist aktiv.

Die entsprechende Einheit des Raven-Einspeisungssystems ist deaktiviert.

Die entsprechende Einheit des Raven-Einspeisungssystems ist nicht
verbunden oder nicht einsatzbereit.

CURVE-Control ist aktiviert.

Airtec-Symbole

Symbol Bedeutung

@ Aktueller Luftdruck

@ System erhoht den Luftdruck.

@ System reduziert den Luftdruck.

Druckluftkompressor ist aus.

!

in —

Druckluftkompressor ist an.

[

% &@ Manueller Modus ist aktiviert. Die Zahl zeigt die TropfengroRRe an.
EI%E%I TropfengroRRe (Automatikmodus aktiviert).

Zahler und Sensoren

Symbol Bedeutung

ﬂ.l' Windstérke

@ Leistung in Litern pro Minute

Flachenleistung pro Stunde
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Symbol

Bedeutung

Vom Durchflussmesser gemessene Leistung pro Minute ist gegenuber der
vom Drucksensor berechneten Leistung zu gering.

@l

Geblasedrehzahl

&&

Pumpendrehzahl

Kann auch genutzt werden, um anzuzeigen, ob eine Pumpe ein- oder
ausgeschaltet ist.

Symbole auf dem Maschinenbild

Allgemeine Symbole

Symbol

Bedeutung

Tankzé&hler:
= Aktueller Fiillstand (1)
= Flache, die gespritzt werden kann bis der Tank leer ist (ha)
= Strecke, die gefahren werden kann bis der Tank leer ist (km)
= S&uregehalt im Tank (pH)

=
() B

Ringleitungsfunktion eingeschaltet.

(] e I
Gestange
Symbol Bedeutung
E=e={MANUL__ | | DISTANCE-Control ist montiert aber deaktiviert.
-

Das Gestéange muss manuell gesteuert werden.

e
= E

Anzeige der aktuellen Gestangeneigung. Siehe: Gestangeneigung beim
Wenden spiegeln [— 40]

TRAIL-Control

Bedeutung

Symbole bei Deichsellenkung | Symbole bei Achsschenkel-

Kein TRAIL-Control..

lenkung

aber deaktiviert.

TRAIL-Control ist installiert, ’&
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Bediengeréate

Bedeutung Symbole bei Deichsellenkung | Symbole bei Achsschenkel-

lenkung
TRAIL-Control befindet sich im AMANU]
manuellen Modus. A

TRAIL-Control befindet sich im
Automatikmodus.

Deichsel mit einem Bolzen
verriegelt

Das Anhéngegerat wird nach
links gelenkt.

Das Anhéngegerat wird nach
rechts gelenkt.

5.3 Bediengerate

Es gibt folgende Mdglichkeiten den Jobrechner zu bedienen:
« Uber die Funktionstasten auf dem Bildschirm
« Uber AUX-N-Bediengerite
= Uber den ME-Joystick
« Uber die ME-S-Box
= Uber ein externes Keypad

Mehr zur Konfiguration und Bedienung lesen Sie in den folgenden Kapiteln:
= Bediengerate konfigurieren [— 59]
= ME-Joystick bedienen [— 48]
= Belegung des Joysticks ansehen [— 50]
= Vorschaumodus fiir den ME-Joystick [— 49]
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6 Jobrechner auf dem Feld bedienen

6.1

Methoden

6.1.1

Vorgehensweise

30303187-02

Tank befullen

Nach jeder Beftillung des Tanks, kénnen Sie dem Jobrechner mitteilen, wie viel Fliissigkeit Sie in den
Tank gefiillt haben.

Je nachdem, welche Zusatzausriistung an lhrer Spritze montiert ist, kann der Vorgang
unterschiedlich ablaufen.

Sie kdnnen dabei:
= Tank manuell und ohne Zusatzsysteme befillen
= Tank mit TANK-Control befillen
= Tank mit TANK-Control und mit einem Befiillstopp befillen

Tank manuell und ohne Zusatzsysteme beftillen

Wenn Sie den Tank ohne Zusatzsysteme beflillen, dann kénnen Sie den neuen Inhalt manuell am
Terminal eingeben.

Funktionssymbol | Funktion

Tank wird voll befiillt.

Tankinhalt auf 0 | einstellen.
=

So geben Sie den neuen Tankinhalt ein, wenn Sie den Spritzfliissigkeitstank voll befillt haben:

1. Zur Maske ,Befiillung - manuell* wechseln:

= Folgende Maske erscheint:

N«

oder

- Volle Tankbefiillung eingeben.

3. Im Feld ,Tankinhalt neu®, den Tankinhalt nach der Befiillung eingeben.

= Der neue Tankinhalt erscheint in der Arbeitsmaske, im Bereich Tankdaten.
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6.1.2 Tank mit TANK-Control befiillen

TANK-Control ist ein Messsystem, das standig den aktuellen Tankinhalt misst und anzeigt.

Vorgehensweise 1. Zur Maske ,Befiillung - TANK-Control* wechseln:

2. @ - Befillung starten.

= Wahrend der Beflllung erscheint folgendes Symbol in der Maske:

= Wahrend der Beftillung erscheint die befiillte Menge in der Maske ,Befillung - TANK-
Control* in der Zeile ,Tankinhalt aktuell .

3. @ - Wenn der Tank voll ist, Pumpe ausschalten.

6.1.3 Tank mit TANK-Control und Befullstopp beftllen

Wenn an der Spritze ein TANK-Control mit Beflillstopp montiert und konfiguriert ist, kbnnen Sie
diesen nutzen. Dadurch wird die Beflillung automatisch beendet, wenn ein bestimmter Fiillstand

erreicht wird.

Bei der Befillung kénnen Sie bis zu zwei Beflillgrenzen definieren. Wenn der Tankinhalt bei der
Beflillung diese Befiillgrenzen erreicht, dann stoppt das System die Befiillung.

Funktionssymbol

Funktion

Folgen

2y

Kugelhahn fiir die Befillung
offnen

Kugelhahn wird gedffnet.
Auf dem Bildschirm erscheint das

Symbol; @D

Wasser wird gepumpt.
Aktueller Tankinhalt &ndert sich
langsam.

Kugelhahn fiir die Befillung
schlieen

Kugelhahn wird geschlossen.

Beim Pumpen wird nur die gewahlte

— Aktive Befillgrenze wechseln
(< . Beflillgrenze berticksichtigt. Der Tank
wird solange befilllt, bis der Fiillstand
erreicht wird.
Vorgehensweise So befiillen Sie den Tank mit zwei Beflllgrenzen:

M An der Spritze ist TANK-Control mit Befiillstopp montiert.
1. Zur Maske ,Befiillung - TANK-Control“ wechseln:
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= Folgende Maske erscheint:

2. Unter Beflillgrenze 1 und 2 geben Sie bis zu zwei Fillstande ein, bei denen die Befilllpumpe
gestoppt oder der Beflillkugelhahn zugedreht werden soll.

= Wenn Sie zwei Befiillgrenzen eingeben, erscheint auf dem Bildschirm ein neues

Y
el

Funktionssymbol:

e

= Driicken Sie das Symbol um eine Beftiligrenze zu markieren, bei der die Pumpe
angehalten werden soll.

3. @ . Kugelhahn 6ffnen.

= Symbol @D erscheint.

= Befillung startet.

= Sobald der als Befiiligrenze 1 genannte Fillstand erreicht wird, wird der Kugelhahn
geschlossen und die Beflillung beendet.

= Falls es eine zweite Beflillgrenze gibt, wird diese automatisch aktiviert.

4. Sie konnen jetzt das Spritzmittel hinzufligen und den Tankinhalt rithren.

5. Bereiten Sie die Spritze fur die zweite Befillung vor.

6. @ > B Kugelhahn 6ffnen.
= Befilllung startet.

= Sobald der als Befiiligrenze 2 genannte Fillstand erreicht wird, wird der Kugelhahn
geschlossen und die Beflillung beendet.

6.2 Gestange steuern

In diesem Kapitel lernen Sie, wie Sie mit Hilfe des Terminals das Gestange steuern.

/N WARNUNG

Personenverletzung durch Fehlbedienung
Jede Feldspritze ist anders konstruiert und muss anders bedient werden. In diesem Kapitel konnen
nur die Symbole erklart werden, die auf dem Bildschirm des Terminals erscheinen.

o Lesen Sie die Bedienungsanleitung der Feldspritze.

o Lernen Sie, in welcher Reihenfolge Ihre Feldspritze sicher bedient werden muss.
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6.2.1 Gestange heben und senken

Pfad So erreichen Sie die Maske mit dieser Funktion:

(+lele}

Fir die Bedienung dieser Funktion benutzen Sie in erster Linie den ME-Joystick.

Benutzen Sie die folgenden Funktionstasten, um die Funktion zu bedienen:

Funktionssymbol Funktion

Hebt das Gesténge.

Senkt das Gesténge.

Aktiviert und deaktiviert DISTANCE-Control.

Darstellung Auf der folgenden Abbildung sehen Sie, wie diese Funktion in der Arbeitsmaske angezeigt wird:

Gestange wird gehoben - Pfeil in der Mitte zeigt die Richtung

=

»,MANU*bedeutet, dass DISTANCE-Control deaktiviert ist und das Gestédnge manuell gehoben und gesenkt
wird.

6.2.2 Gestange ein- und ausklappen
Mit dieser Funktion wird das Gesténge der Feldspritze ein- und ausgeklappt.

Die Bedienung hangt von folgenden Faktoren ab:
= Anzahl der ein- und der ausklappbaren Gestangeteile.
= Art der Verriegelung zum Einklappen und Ausklappen des Gesténges.
= Art der Feldspritze.

Pfad So erreichen Sie die Maske mit dieser Funktion:

N

Aufbau eines Gesténges

Die folgende Abbildung zeigt den Aufbau von Gesténgen und wie die einzelnen Gesténgeteile
genannt werden. Die Abbildung zeigt eine Feldspritze mit einem siebenteiligen Gestange, gilt aber
auch fir kleinere Gesténge.
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Teile des Gestanges bei einer Feldspritze

@ Dreiteiliges Gestange

Flnfteiliges Gesténge

© Siebenteiliges Gesténge

Gesténgeteil: Innen links
Gesténgeteil: Unbewegliches Teil
Gestangeteil: Innen rechts

@ Gestangeteil: AuBen links
@ Gestangeteil: Mitte links

Gestangeteil: Mitte rechts

Gestangeteil: AuBen rechts

QEE@®®

Darstellung
Darstellung des Gestanges in der Maske ,Klappung*
@ Ausklappbare Teile des Gesténges
Symbol: Gestangeteil wird ein- oder ausgeklappt
Die Pfeile erscheinen bei klappbaren Gesténgeteilen und zeigen die Bewegungsrichtung.
Symbol Bedeutung
§ % Das Gesténge befindet sich auf der Héhe des Hubmastsensors.
: Voraussetzung: Hubmastsensor ist montiert.
Funktionssymbole Auf der folgenden Abbildung sehen Sie, wie ein siebenteiliges Gesténge auf den Funktionssymbolen

angezeigt wird.
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@ Richtungspfeile

Pfeil nach Innen bedeutet: Einklappen
Pfeil nach AulRen bedeutet: Ausklappen
@ Graue Gestéangeteile werden mit diesem Funktionssymbol nicht ein- oder ausgeklappt

@ Weil3e Gestangeteile werden mit diesem Funktionssymbol ein- oder ausgeklappt

Benutzen Sie die folgenden Funktionstasten, um die Funktion zu bedienen:

Funktion

Dreiteiliges Gestange

Finfteiliges Gestange

Siebenteiliges Ge-
stdnge

Gestange innen
symmetrisch
einklappen

Gestange innen
symmetrisch
ausklappen

Gestange Mitte
symmetrisch
einklappen

Gestange Mitte
symmetrisch
ausklappen

Gestange aufen links
ausklappen

Gestange aufen rechts
ausklappen

Gestange Mitte und
innen symmetrisch
einklappen

Gestange Mitte und
innen symmetrisch
ausklappen

Gestangeteil blockieren

Gesténge verriegeln

Diese Funktion ermdglicht es, das Gesténge zu ver- oder zu entriegeln.

So erreichen Sie die Maske mit dieser Funktion:

N
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Benutzen Sie die folgenden Funktionstasten, um die Funktion zu bedienen:

Funktionssymbol

Bedeutung

Verriegelt das Gestange.

Entriegelt das Gesténge.

Symbol

Bedeutung

Gesténge wird verriegelt. Der Vorgang ist nicht abgeschlossen.

Gesténge wird entriegelt. Der Vorgang ist nicht abgeschlossen.

Gesténge ist verriegelt.

Gesténge ist entriegelt.

6.2.4 Gesténgeausleger heben und senken (Anwinkelung)

Das System ist in der Lage Gestangeausleger unabhéngig voneinander oder gleichzeitig zu heben

oder zu senken.

Pfad So erreichen Sie die Maske mit dieser Funktion:

(+lele}

Benutzen Sie die folgenden Funktionstasten, um die Funktion zu bedienen:

Funktionssymbol

Funktion

Hebt den rechten Gestangeausleger.

Hebt den linken Gesténgeausleger.

Senkt den rechten Gestangeausleger.

Senkt den linken Gestangeausleger.

Hebt beide Gestangeausleger symmetrisch.

Senkt beide Gestangeausleger symmetrisch.

Vorgehensweise 1. Funktionstaste mit der gewiinschten Funktion driicken.
= Gestangeausleger werden bewegt.
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2. Funktionstaste gedriickt halten, bis das Gestange den gewiinschten Winkel erreicht.

3. Gedriickte Funktionstaste loslassen.

6.2.5 Gesténge neigen

Pfad So erreichen Sie die Maske mit dieser Funktion:

(+lele}

Fur die Bedienung dieser Funktion benutzen Sie in erster Linie den ME-Joystick.

Benutzen Sie die folgenden Funktionstasten, um die Funktion zu bedienen:

Funktionssymbol Funktion

Neigt das Gesténge nach rechts. Links wird es gehoben.

Neigt das Gestange nach links. Rechts wird es gehoben.

Darstellung Auf der folgenden Abbildung sehen Sie, wie diese Funktion in der Arbeitsmaske angezeigt wird:

I e et | B ST e S e e e

== == == [ e s [ [ s [ =
Gesténge neigen: links heben, rechts senken

= m e A e | A | BN | KSR ] = =

[ == [ | [ [ e [ e e e e
Gesténge neigen: links senken, rechts heben

6.2.6 Gestangeneigung beim Wenden spiegeln
Diese Funktion unterstitzt Sie bei Arbeiten im geneigten Gelande.
Funktionsweise Bei Arbeiten am Hang ist das Gestange geneigt. Die Funktion speichert den Neigungswinkel.

Nach dem Wendemandver, wenn die Feldspritze in entgegengesetzte Richtung fahrt, wird der
Neigungswinkel gespiegelt.

Beim Wenden am Hang kénnen Sie eine Taste driicken, um das Gesténge in die entgegengesetzte Richtung zu
neigen.

Benutzen Sie die folgenden Funktionstasten, um die Funktion zu bedienen:
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Funktionssymbol Bedeutung
Aktiviert die Funktion. Bei jedem Driicken &ndert sich die Zielposition des
Gestanges (weile Pfeile).
Neigt manuell das Gesténge. Durch das Driicken wird die automatische
Spiegelung des Neigungswinkels beendet.
Darstellung Die aktuelle Einstellung wird in der Arbeitsmaske uber dem Gesténge angezeigt, wenn die Funktion
aktiviert ist.

@ Aktuelle Bewegungsrichtung des Gestanges. @ Aktuelle Gesténgelage.

@ Zielposition des Gesténges. @ Aktueller Winkel des Winkelsensor am

Neigungszylinder.

Folgende Symbole kénnen je nach Konfiguration erscheinen:

Beispiele
Symbol Bedeutung
JL JL WeiBe Pfeile: Zielposition ist waagerecht.
— Winkelsensor: Waagerechte Position ist erreicht.
IEQUQ‘-::-Q\ Gestange ist nach rechts geneigt. Funktion ist deaktiviert.
G Gestange ist nach rechts geneigt. Es soll jedoch automatisch nach links
“bﬂ‘?}% geneigt werden. Das System wird das Gesténge in diese Richtung
bewegen.
Aktuelle Position: Gesténge nach rechts geneigt
Zielposition: Nach links geneigt.
Hangspiegelung: aktiviert
JL o @ Gestange ist nach rechts geneigt. Es soll jedoch automatisch in die
i
B R waagerechte bewegt werden. Das System wird das Gesténge in diese
Richtung bewegen.
Vorgehensweise M Sie haben den Winkelsensor des Neigungszylinders (Winkelsensor Neigung) kalibriert. [— 79]

1. Mit der Feldspritze quer zur Hangneigung fahren.

2. Gestange parallel zum geneigten Untergrund stellen.

3. — im Vorgewende vor dem Wendemandéver driicken.
= Der aktuelle Winkel wird gespeichert.
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Tl
o BTz weille, nach unten zeigende Pfeile erscheinen.

= Das System bringt das Gesténge in die waagerechte Stellung.
= Wahrend das Gesténge bewegt wird, erscheint in der Arbeitsmaske ein griiner Pfeil.

= Wenn das Gesténge waagerecht ist, erschient das Symbo| ' ===

4. Wenden, erst wenn das Gestange waagerecht ist.

5. - Nach dem Wendemandver einmal dricken.
= Der Jobrechner neigt das Gestange in entgegengesetzte Richtung bis der zuvor
gespeicherte Winkel auf der anderen Seite erreicht ist.
= Wahrend das Gestange bewegt wird, erscheint in der Arbeitsmaske ein griiner Pfeil.

= Die Funktion wird ausgeschaltet, wenn Sie manuell die Neigung des Gestanges &ndern.

6.2.7 Zusatzliche Gestéangesensoren verwenden

Wenn Sie weitere Gesténgesensoren verwenden und diese Sensoren einen bestimmten Zustand

erkennen, wird dies in der Arbeitsmaske angezeigt.

Symbol Bedeutung

Gestangehohe

Transportstellung

Neigung Mittelposition

Kein Symbol in der Arbeitsmaske. Gestange eingeklappt — Dieser Sensor

Position erreicht ist.

deaktiviert Teiloreiten, wenn eine voreingestellte

Kein Symbol in der Arbeitsmaske. Gestange ausgeklappt — Dieser Sensor

Position erreicht ist.

deaktiviert Teilbreiten, wenn eine voreingestellte

6.3 Ausbringung starten

Vorgehensweise So starten Sie die Ausbringung:
M Traktor mit der Feldspritze befindet sich auf dem Feld.
M Sie haben den Jobrechner konfiguriert.
M Sie haben das Gestange ausgeklappt.

1. Sicherstellen, dass alle Voraussetzungen erfiillt sind!

2. - Ausbringung starten.
= Im manuellen Modus:
Die Feldspritze beginnt auszubringen.

42 V6.20200615 30303187-02



Jobrechner auf dem Feld bedienen

Ausbringmenge regeln

= Im Automatikmodus:
Die Feldspritze wird fir die Ausbringung vorbereitet.
Solange die Feldspritze sich nicht bewegt, erscheint in der Arbeitsmaske abhé&ngig vom

Parameter ,Spritzen aus unterhalb” das Symbol; E

3. Wenn Sie sich im Automatik befinden, anfahren und minimale Geschwindigkeit fur die
automatische Regelung (Parameter: ,Regelung aus unterhalb®) iberschreiten.
= Solange die Feldspritze nicht regelt, erscheint in der Arbeitsmaske abhéngig vom

Parameter ,Regelung aus unterhalb“ das Symbol: I@
= Sobald die minimale Geschwindigkeit iberschritten wird, beginnt die Feldspritze zu regeln.

= Sie haben die Ausbringung gestartet.

Sofortige Ausbringung Es kann Situationen geben, in den Sie mit der Aushringung bei noch stehender Spritze beginnen
mdchten. Zum Beispiel, wenn Sie auf dem Feld angehalten haben.

So starten Sie die sofortige Ausbringung im Automatikmodus:
M Traktor mit der Feldspritze befindet sich auf dem Feld.
M Sie haben den Jobrechner konfiguriert.

M Sie haben das Gestange ausgeklappt.
M Automatikmodus ist aktiviert.

1. Die Ausbringtaste auf dem Joystick drei Sekunden gedriickt halten.
= Die Feldspritze beginnt auszubringen.
Unter dem Gestangesymbol erscheinen Spritzkegel:

T el | it | | S s | | e e s

2. Innerhalb von 5 Sekunden Anfahren und minimale Geschwindigkeit fiir die automatische
Regelung (Parameter: ,Spritzen aus unterhalb®) iberschreiten. Andernfalls wird die Ausbringung
automatisch beendet.

6.4 Ausbringmenge regeln

Regelungsarten

Je nach Ausstattung der Spritze, kann bei der Ausbringmengenregelung entweder die Offnung des
Regelventils oder die Geschwindigkeit einer Zentrifugalpumpe geregelt werden.

Arbeitsmodi

Sie kénnen die Aushringmenge manuell regeln oder die Regelung dem Jobrechner iiberlassen:
« Im manuellen Modus, kdnnen Sie mit zwei Tasten den Offnungsgrad des Regelventils steuern.
* Im Automatikmodus regelt der Jobrechner den Offnungsgrad des Regelventils (oder
Pumpendrehzahl) so, dass die als Sollwert definierte Ausbringmenge erreicht wird.

Benutzen Sie die folgenden Funktionstasten, um die Funktion zu bedienen:
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Funktionssymbol Funktion

Wechselt den Modus zwischen manuell und automatisch.

In den nachfolgenden Kapiteln erfahren Sie, wie Sie das System bedienen.

Ausbringmenge im manuellen Modus andern

Im manuellen Modus regelt der Jobrechner die Ausbringung nicht nach einem vorgegebenen
Sollwert. Stattdessen missen Sie die Ausbringmenge manuell einstellen.

Die Ausbringmenge muss manuell geregelt werden, wenn in der Arbeitsmaske dieses Symbol

.
erscheint: l

@ ® 6.9
193 & 3.5..

Ausbringung im manuellen Modus

Beachten Sie, dass sich automatisch auch der Druck &ndert, wenn Sie die Ausbringmenge andern.
Fr die Bedienung dieser Funktion benutzen Sie in erster Linie den ME-Joystick.

Benutzen Sie die folgenden Funktionstasten, um die Funktion zu bedienen:

Funktionssymbol Funktion

Erhoht die Ausbringmenge.

Reduziert die Ausbringmenge

Automatikmodus benutzen

Im Automatikmodus regelt der Jobrechner den Offnungsgrad des Regelventils und des Hauptventils
an der Armatur, so dass die als Sollwert definierte Ausbringmenge erreicht werden kann.

Sie befinden sich im Automatikmodus, wenn im Bereich Spritzdaten der Arbeitsmaske eines der
folgenden Symbole erscheint:

Symbol in der |Bedeutung

Arbeitsmaske
@ Spritze kann ausbringen.
:@ Die Geschwindigkeit der Spritze ist geringer als ,Regelung aus - unterhalb*

Spritze kann ausbringen. Der Durchfluss wird nicht geregelt. Das Regelventil
bleibt in der zuletzt bekannten Position, bis sich die Geschwindigkeit &ndert.

ﬁ Die Geschwindigkeit der Spritze ist geringer als ,Spritzen aus - unterhalb®

Das Hauptventil wird automatisch geschlossen.
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Symbol in der |Bedeutung

Arbeitsmaske

Regelung nicht mdglich, weil die Ausbringung durch die App SECTION-Control

deaktiviert wurde.

Um den Automatikmodus zu benutzen, miissen folgende Voraussetzungen erfillt werden:

Sollwert ist eingegeben.

Durchflussmesser ist kalibriert.

Es gibt ein Geschwindigkeitssignal.

Arbeitsbreite ist eingestellt.

Die Geschwindigkeit der Feldspritze ist hoher als die Geschwindigkeit im Parameter ,Regelung
aus unterhalb®.

Parameter ,Regelkonstante® ist eingestelit.

In folgenden Féllen wird der Durchfluss automatisch angepasst:

Geschwindigkeit der Spritze hat sich veréndert.

Anzahl eingeschalteter Teilbreiten hat sich veréndert.

Sie haben den Sollwert manuell veréndert.

Der Sollwert wurde durch die Vorgaben aus der Applikationskarte geandert.

Die Geschwindigkeit und Genauigkeit mit denen geregelt wird, hangt vom Wert des Parameters
,Regelkonstante” ab.

Sie kdnnen den Sollwert wahrend der Fahrt im Automatikmodus manuell verandern.

Fr die Bedienung dieser Funktion benutzen Sie in erster Linie den ME-Joystick.

Funktionssymbol | Funktion

Erhoht den Sollwert um 10%.

Verringert den Sollwert um 10%.

Stellt den Sollwert von 100% wieder her.

Wechselt zum eingegebenen ,Sollwert 1.

Wechselt zum eingegebenen ,Sollwert 2°,

So &ndern Sie den Sollwert wahrend der Arbeit:

- Automatische Regelung aktivieren.

- Hauptventil 6ffnen.
= In der Arbeitsmaske erscheinen Spritzkegel unter dem Gestangesymbol. Trotzdem bringt
die Spritze nicht aus.

=> Solange Sie stehen, kann die Spritze nicht ausbringen. Siehe Symbole: I@ und ﬁ

3. Die im Parameter ,Regelung aus unterhalb® definierte Geschwindigkeit iberschreiten.
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= Die Spritze beginnt die Ausbringmenge an den vorgegebenen Sollwert anzupassen.

4, oder - Driicken, um den Sollwert zu &ndern.
= Der Grad der Verénderung erscheint in der Arbeitsmaske.

5. - Stellt den urspriinglichen Sollwert wieder her.

6. Wenn Sie in der Konfiguration mehrere Sollwerte eingetragen haben, kénnen Sie auch mit den

Funktionssymbolen: und zwischen den Sollwerten wechseln.

6.4.3 Sollwert vorgeben
Der Sollwert ist die Menge der Spritzfliissigkeit, die Sie pro Hektar ausbringen mdchten.
Der Jobrechner wird versuchen, den Sollwert wahrend der Arbeit einzuhalten.

Methoden Es gibt mehrere Mdglichkeiten den Sollwert vorzugeben:
= Sollwert in der Maske ,Maschinendaten” eingeben. [— 56]
= Der Sollwert kann auch aus externen Quellen iber die App ,ISOBUS-TC* Ubernommen werden:

— aus Auftragen,
— aus Applikationskarten,

— aus externen Sensoren.

Darstellung
€ 2001/ha
Sollwert aus Maschinendaten
©r| 2001/ha
Sollwert aus einer externen Quelle
Sollwerte aus externen Datenquellen haben eine hohere Prioritét als der im Jobrechner eingetragene
Sollwert. Daher missen Sie den Parameter ,Sollwert nicht anpassen, wenn Sie mit
Applikationskarten arbeiten.
Sie kdnnen optional im Jobrechner bis zu drei verschiedene Sollwerte eintragen. Neben dem
Parameter ,Sollwert* benutzen Sie dazu die Parameter ,Sollwert 1* und ,Sollwert 2°.
6.4.4 Ausbringung stoppen
Sie haben folgende Mdglichkeiten die Ausbringung zu stoppen:
. - Hauptventil schlief3en.
. oder - Teilbreitenventile eins nach dem anderen schlief3en.
= Langsamer fahren als die eingegebene minimale Geschwindigkeit (nur im Automatikmodus).
6.5 Teilbreiten bedienen

Fir die Bedienung dieser Funktion benutzen Sie in erster Linie den ME-Joystick.

Benutzen Sie die folgenden Funktionstasten, um die Funktion zu bedienen:
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Funktionssymbol Funktion

Schlieft Teilbreitenventile von links nach rechts.

SchlieRt Teilbreitenventile von rechts nach links.

Offnet Teilbreitenventile von links nach rechts.
oder

Wenn alle Teilbreitenventile geschlossen sind, dann 6ffnet es das erste
Teilbreitenventil von links.

Schlieft Teilbreitenventile von rechts nach links.
oder

Wenn alle Teilbreitenventile geschlossen sind, dann dffnet es das erste
Teilbreitenventil von rechts.

Wenn die Teilbreiten iber SECTION-Control deaktiviert wurden, ca. 3
Sekunden gedrickt halten, um die Deaktivierung der Teilbreiten zu
uUbersteuern. Die Teilbreiten 6ffnen sich dann fiir ca. 5 Sekunden. In der
Arbeitsmaske erscheinen fiir die 5 Sekunden Hakchen an den jeweiligen
Teilbreiten.

Wenn lhre Maschine (iber einen externen Hauptschalter verfiigt, kénnen Sie mit diesem alle
Teilbreiten 6ffnen oder schlielen.

Arbeitsergebnisse dokumentieren
Sie kdnnen Ihre Arbeit in der Maske ,Ergebnisse” dokumentieren.

In der Maske ,Ergebnisse” gibt es zwei Arten von Zahlern:
= Tageszahler — Dokumentieren die Arbeit bis zur deren Léschung.
= Gesamtzahler - Dokumentiert die Arbeit seit der ersten Inbetriebnahme.

In der Maske ,Ergebnisse” kénnen Sie folgende Informationen finden:
= Menge - ausgebrachte Menge.
= Flache - bearbeitete Flache.
= Strecke — wahrend der Ausbringung gefahrene Strecke.
= Arbeitszeit — Gesamtdauer der Ausbringung.

Benutzen Sie die folgenden Funktionstasten, um die Funktion zu bedienen:

Funktionssymbol Funktion

Ldscht den Z&hler ,Menge*.

Ldscht den Zahler ,Flache”.

Loscht den Zahler ,Strecke”.
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Funktionssymbol Funktion

Loscht den Zahler ,Arbeitszeit”.

%o Kurz driicken: Weiter zu Gesamtzahlern
41

Lang driicken: Zurlick zur Arbeitsmaske

Ldscht den Inhalt des angezeigten Tageszahlers.

Stoppt den Tageszahler.

- Die Dokumentation der Arbeit wird angehalten, bis zum Neustart des
Terminals oder bis zum erneuten Driicken der Funktionstaste

- In der Arbeitsmaske blinkt das Symbol: EUD

Néchster Tageszéhler. (Optionale Funktion)

Aktiviert den Tageszéhler. (Optionale Funktion)

Vorheriger Tageszéhler. (Optionale Funktion)

6.7 Druckerfassung verwenden

Zu Dokumentationszwecken misst der Jobrechner alle 10 Sekunden den jeweils aktuellen
Spritzdruck.

Die gemessenen Werte kdnnen Sie iiber den Jobrechner einsehen.

Pfad So erreichen Sie die Maske mit dieser Funktion:
000 1 ] @
Y=l - NP R o
Vorgehensweise ogﬂg
1. | > - Wechseln Sie zwischen den einzelnen Messungen.

= Sie kdnnen immer die gemessenen Driicke der letzten Stunde einsehen. Der jeweilige Druck
wird alle 10 Sekunden gemessen.

6.8 ME-Joystick bedienen

Mit dem ME-Joystick kénnen Sie Funktionen der Spritze aktivieren und deaktivieren.

Zum Beispiel:
= Hauptventil 6ffnen
= Teilbreiten von links nach rechts abschalten
= Gesténge manuell heben und senken

Seitlicher Schalter Jede Taste ist mit drei Funktionen belegt. Welche Funktion beim Driicken einer Taste ausgefihrt
wird, h&ngt von der Position des seitlichen Schalters ab.
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Jobrechner auf dem Feld bedienen

ME-Joystick bedienen
Position des Schalters Farbe der LED
@V Rot
@j: Gelb
@% Griin

Die Tastenbelegung ist abhéngig von der Konfiguration der Spritze.
So bedienen Sie den ME-Joystick:
M Die Arbeitsmaske ist aufgerufen.

1. Seitlichen Schalter in die gewiinschte Position bringen und festhalten.
= Die LED auf dem ME-Joystick leuchtet in entsprechender Farbe.

2. Taste mit der gewiinschten Funktion drlicken.
= Funktion wird ausgefiihrt.

Vorschaumodus flr den ME-Joystick

Den Vorschaumodus des Joysticks kénnen Sie nur verwenden, wenn |hr Joystick mit dem Auxiliary-
Protokoll AUX1 arbeitet.

Der Vorschaumodus zeigt beim erstmaligen Tastendruck die Tastenbelegung auf dem Bildschirm.
Das hilft Anfangern, die richtige Funktion zu betétigen. Standardmaéfig ist der Vorschaumodus bei
neuen Jobrechnern deaktiviert.

Wenn Sie zum ersten Mal nach dem Start eine Joysticktaste driicken, wird keine Funktion
ausgefiihrt. Stattdessen erscheint auf dem Bildschirm die Tastenbelegung des Joysticks. Die Anzeige
erscheint so lange, bis die bei der Konfiguration eingestellte Zeit ablauft.

Wenn Sie wahrend der Anzeige eine Joysticktaste driicken, wird deren Funktion ausgeflhrt.
(Belegung bleibt auf dem Bildschirm bis die Zeit ablauft).

Ab jetzt kénnen Sie den Joystick bedienen, ohne dass die Hilfsanzeige erscheint.

Die Hilfsanzeige erscheint erst dann wieder, wenn Sie eine Taste driicken und dabei den seitlichen
Kippschalter in eine andere Position bewegen.

So aktivieren Sie den Vorschaumodus:
1. Zur Maske ,Maschinendaten” wechseln:

Solq| o |Hfla | Ws
> 1> I > I

2. Im Parameter ,ME-Joystick“ den Wert ,ME-Joystick” einstellen.
= Parameter ,Joystick-Assistent* erscheint.

3. Hakchen bei dem Parameter setzen.

4. Bei Bedarf die Anzeigedauer &ndern.
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6.8.2 Belegung des Joysticks ansehen
Die Belegung des Joysticks kénnen Sie nur ansehen, wenn lhr Joystick mit dem Auxiliary-Protokoll
AUX1 arbeitet.

Vorgehensweise So zeigen Sie die Tastenbelegung auf dem Bildschirm:

M ME-Joystick ist konfiguriert. [— 59]

1. - - Driicken, bis die Taste (21

B
";"_ - Driicken.
= Tastenbelegung erscheint:;

erscheint.

3. : , - Driicken, um die Belegung auf jeder Ebene zu sehen.

4. Sie kdnnen auch den Vorschaumodus [— 49] aktivieren.

6.9 Schaummarkierer bedienen

Schaummarkierer produzieren Schaum, den der Fahrer der Feldspritze an den R&ndern des
Gestanges auf das Feld ausbringen kann. Dadurch kann der Fahrer parallel zu dem Schaum fahren.

Pfad So gelangen Sie zu den Bedienelementen:

->-

Benutzen Sie die folgenden Funktionstasten, um die Funktion zu bedienen:

Funktionssymbol Bedeutung

Schaltet linken Schaummarkierer ein und aus.

Schaltet rechten Schaummarkierer ein und aus.

Darstellung
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Jobrechner auf dem Feld bedienen

Zusatzfunktionen bedienen

Schaummarkierer auf beiden Gesténgeseiten aktiviert

Zusatzfunktionen bedienen

Zusatzfunktionen sind herstellerspezifische Funktionen. Sie kénnen nur Gber einen Tastendruck
aktiviert oder deaktiviert werden.

Alle Funktionen befinden sich in den Zusatzmasken.

So gelangen Sie zu den Bedienelementen:

oder

Zusatzfunktionen

Funktionssymbol Funktion, die aktiviert oder deaktiviert werden kann

Arbeitsscheinwerfer

Rundumleuchte

Diisenbeleuchtung

Ringleitung

Reinigung der Ringleitung

Tankinnenreinigung

Permanente Tankinnenreinigung

Spritzmittelpumpe

Rihrwerk

Niederdruckreiniger

Einspdiltrichter heben

Einspdiltrichter senken
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Funktionssymbol Funktion, die aktiviert oder deaktiviert werden kann

Hochdruckreiniger

Frischwassertank leeren

Frischwassertank fiillen

Druckluftspiilung

Filterspilung

k)
E

Linker Schaummarkierer

Q0

Kl
il
if

Rechter Schaummarkierer

@ Vier frei anschliebare Hydraulikfunktionen

=lb-1 B

TropfenvergrdBRerung fir Airtec

Tropfenverkleinerung fiir Airtec

Transporthaken fir die Sicherung des Gestanges senken

Parkstiitze heben

Parkstiitze senken

6.11 TropfengroRe regeln mit AIRTEC

AIRTEC ist ein System zur Regelung der TropfengréRRe bei Feldspritzen. Dabei wird Druckluft in
einem vom Jobrechner berechneten Verhéltnis direkt in der Diise der Spritzbrithe beigemischt.

Voraussetzungen Mindestausstattung der Feldspritze:
= Diisen mit Luftunterstiitzung
= Druckluftkompressor: an der Feldspritze oder am Traktor.

Funktionsweise Der Jobrechner regelt den Luftdruck so, dass die TropfengréfRe immer konstant bleibt. Auch wenn
sich der Spritzdruck &ndert.

Wichtig: Damit das System am Feldanfang optimal arbeiten kann, sollte die
Geschwindigkeit beim Abschalten der Spritze am Feldende sowie beim
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Einschalten am Feldanfang gleich sein und méglichst der normalen
Spritzgeschwindigkeit entsprechen.

Symbole Airtec-Symbole

Symbol Bedeutung

@ Aktueller Luftdruck

@ System erhoht den Luftdruck.

@ System reduziert den Luftdruck.

Druckluftkompressor ist aus.

!

in —

Druckluftkompressor ist an.

®

% &@ Manueller Modus ist aktiviert. Die Zahl zeigt die Tropfengréiie an.
EI;;E%I TropfengréRe (Automatikmodus aktiviert).
Funktionssymbol Bedeutung

Wechselt zwischen manuellem und Automatikmodus.

Startet und stoppt den an der Feldspritze montierten Druckluftkompressor.
(optional)

GrolRere Tropfen

Kleinere Tropfen

Erhéht den Druck.

Reduziert den Druck.

Ruft die Maske mit Einstellungen auf.

Kleinere Diise.

GroRere Dise.
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6.11.1

Vorgehensweise

Vorgehensweise

6.11.2

Vorgehensweise

6.11.3

Vorgehensweise

54

Druckluftkompressor ein- und ausschalten

Das System arbeitet mit zwei Arten von Kompressoren:
= Kompressor an der Spritze - wird iiber eine Funktionstaste vom Jobrechner ein- und
ausgeschaltet.
= Traktoreigener Kompressor

Flussigkeit im Druckluftsystem
Beschadigung des Druckluftsystems

o Schalten Sie den Druckluftkompressor nur dann aus, wenn die AIRTEC-Diisen nicht montiert
sind. Bei montierten AIRTEC-DUsen muss der Druckluftkompressor aktiviert sein.

So schalten Sie den Druckluftkompressor ein:

1. - Driicken.

= In der Arbeitsmaske erschient dieses Symbol:

= Druckluftkompressor wird eingeschaltet.

So schalten Sie den Druckluftkompressor aus:

1. - Driicken.

= In der Arbeitsmaske erschient dieses Symbol: @

= Druckluftkompressor wird ausgeschaltet.

AIRTEC im Automatikmodus

Im Automatikbetrieb wahlen Sie die TropfengréRe, die Sie erreichen méchten. Der Luftdruck wird so
angepasst, dass diese TropfengréRe erreicht wird.

M AIRTEC-Diisen sind montiert.
M AIRTEC ist konfiguriert. [— 77]

M Druckluftkompressor ist an.

1. - Tropfengrof3e einstellen.

= Die eingestellte TropfengréRe erscheint in der Arbeitsmaske: %

AIRTEC im manuellen Modus

Im manuellen Betrieb steuern Sie den Luftdruck manuell. Der Luftdruck verandert die TropfengréRe.

1. - Luftdruck einstellen.
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ISB-Short-Cut-Button verwenden

= Der Soll-Luftdruck erscheint neben dem Symbol: @

= So lange der Kompressor den Luftdruck regelt, erscheint bei diesem Symbol ein + oder -:

R

ISB-Short-Cut-Button verwenden

Wenn Ihr Terminal (iber einen ISB-Short-Cut-Button verwenden, kénnen Sie (iber diesen je nach
Konfiguration verschiedene Funktionen der Maschine direkt beenden.

Folgende Funktionen kdnnen konfiguriert werden:
= Spritze
Alle Spritzenfunktionen werden gestoppt.
= TRAIL-Control
Alle TRAIL-Control-Funktionen werden gestoppt.
= DISTANCE-Control
Alle DISTANCE-Control-Funktionen werden gestoppt.
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7.1.2

7.1.3

7.14

56

Wenn Ihr System zusétzliche Komponenten beinhaltet, wie TRAIL-Control, DISTANCE-Control,
AIRTEC, TANK-Control etc. miissen diese zusétzlich konfiguriert und kalibriert werden.

Parameter der Spritze eingeben

Geben Sie die Parameter in folgenden Féllen ein;
= Vor der ersten Inbetriebnahme.
= Wenn sich die Parameter der Spritze &ndern.

So andern Sie den Wert eines Parameters:

1. Zur Maske ,Maschinendaten” wechseln:

Ll

= Maske ,Maschinendaten® erscheint.
= Unter jedem Parameter erscheint ein kleines rechteckiges Feld mit einem Wert.

2. Wabhlen Sie dieses Feld, um einen Parameter zu andern.
= Maske der Dateneingabe oder Tastatur erscheint.

3. Gewuinschten Wert eingeben.
= Der neue Wert erscheint in der Maske ,Maschinendaten".

Welche Parameter auf lhrem Bildschirm erscheinen, héngt von der Art und Konfiguration lhrer Spritze
ab.

Parameter ,,Duse*
Farbe der aktivierten Diisen.
Die Farben werden von der ISO Norm vorgegeben. Sie konnen auch kalibriert werden. [— 71]

Dieser Parameter erscheint nur bei Systemen die keinen Durchflussmesser haben. Stattdessen wird
bei diesen Systemen ein Drucksensor zur Ermittlung der Ausbringmenge eingesetzt.

Parameter ,,Sollwert*
Die als Sollwert angegebene Menge wird ausgebracht, wenn die Spritze im Automatikmodus arbeitet.

Sie kdnnen bis zu drei unterschiedliche Sollwerte einstellen, zwischen denen Sie in der Arbeitsmaske
wechseln kénnen.

Parameter ,,Anfahrzeit*

Stellen Sie die Dauer ein, die die Spritze nach dem Jobrechnerstart mit der simulierten
Geschwindigkeit arbeiten soll, bevor auf die regulére Geschwindigkeit gewechselt wird.

Damit kénnen Sie eventuell auftretende Verzdgerungen in der Geschwindigkeitsiibertragung
kompensieren.

Parameter ,,Arbeitsbreite”

Arbeitsbreite der Spritze.
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7.15 Parameter ,,Impulse Radsensor*

Anzahl der Impulse, die der Radsensor auf einer Strecke von 100m an den Jobrechner sendet. Dient
zur Berechnung der Geschwindigkeit.

Die Anzahl wird durch die Kalibrierung des Radsensors ermittelt.

7.1.6 Parameter ,,Minimaler Druck*
Diese Einstellung definiert den minimalen Druck, bis zu dem der Spritzdruck optimal ist.
Wenn der Spritzdruck unter den vorgegebenen Druck féllt, wird ein Alarm ausgegeben.

Wenn an Ihrer Spritze kein Drucksensor installiert ist, dann tragen Sie ,0“ als Wert ein.

7.1.7 Parameter ,Maximaler Druck*
Diese Einstellung definiert den maximalen Druck, bis zu dem der Spritzdruck optimal ist.
Wenn der Spritzdruck (iber den vorgegebenen Druck steigt, wird ein Alarm ausgegeben.

Wenn an Ihrer Spritze kein Drucksensor installiert ist, dann tragen Sie ,0 als Wert ein.

7.1.8 Parameter ,,Spritzen aus unterhalb®
(Minimale Arbeitsgeschwindigkeit)

Wenn die Spritze die minimale Arbeitsgeschwindigkeit unterschreitet, passiert Folgendes:
= Die Ausbringung wird automatisch abgeschaltet.

= In der Arbeitsmaske erscheint das Symbol: %

Wenn der Wert auf 0 eingestellt ist, dann wird diese Funktion deaktiviert.

7.1.9 Parameter ,,Regelung aus unterhalb®

Wenn die Spritze diese Geschwindigkeit unterschreitet, passiert Folgendes:
= Der Durchfluss wird nicht mehr geregelt und der Durchfluss bleibt unverandert.
= Manueller Modus wird aktiviert.

= In der Arbeitsmaske erscheint das Symbol: @

Wenn der Wert auf 0 eingestellt ist, dann wird diese Funktion deaktiviert.

Dieser Parameter muss hoher oder gleich grol? sein, wie der Parameter ,Spritzen aus - unterhalb*

7.1.10 Parameter ,,Regelkonstante*

Im Automatikmodus wird der Spritzdruck der Diisen an die aktuelle Geschwindigkeit der Spritze
angepasst. Durch die Anpassung soll genau die Menge an Spritzfllissigkeit ausgebracht werden, die
Sie als Sollwert festgelegt haben. Die Regelkonstante spielt dabei eine entscheidende Rolle.

Die Regelkonstante passt die Geschwindigkeit der Regelung an:
= Je hoher die Regelkonstante, desto schneller wird der Spritzdruck angepasst.
= Je niedriger die Regelkonstante, desto langsamer wird der Spritzdruck angepasst.
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Bei der Einstellung der Regelkonstante kénnen Sie Folgendes beachten:
= Wenn, bei einer Fahrt mit konstanter Geschwindigkeit, die aktuelle ausgebrachte Menge um den
Sollwert springt, missen Sie die Regelkonstante verringern.
= Wenn, bei Anderung der Geschwindigkeit, die ausgebrachte Menge nicht schnell genug an den
Sollwert angepasst wird, miissen Sie die Regelkonstante erhhen.

7.1.11 Parameter ,, TankgroRe*
GrolRe des Tanks fir die Spritzfliissigkeit.

7.1.12 Parameter ,,Alarmfillstand”
Wenn der Tankinhalt diesen Wert unterschreitet, dann erscheint eine Alarmmeldung auf dem
Bildschirm.

7.1.13 Parameter ,,Impulse Hauptfluss*

Anzahl der Impulse, die der Durchflussmesser bei einem Liter Flussigkeit an den Jobrechner sendet.
Dient zur Berechnung der Ausbringmenge.

Die Anzahl wird durch die Kalibrierung des Durchflussmessers ermittelt.

7.1.14 Parameter ,,Rihrwerk aus unterhalb®

Mit diesem Parameter kénnen Sie einstellen, unterhalb welchen Fiillstandes das Riihrwerk
ausgeschaltet werden soll.

Der Maschinenhersteller (nicht der Benutzer!) kann zusétzlich festlegen, ob sich das Riihrwerk beim
Start des Jobrechners automatisch einschalten soll.

7.1.15 Parameter ,,Max. Windgeschwindigkeit”
Windsensor muss installiert sein.

Wenn die maximale Windgeschwindigkeit Giberschritten wird, wird ein Alarm ausgegeben.

7.1.16 Parameter ,,Randdiisensatz*

Mit diesem Parameter stellen Sie ein, welche Randdisen an dem Gesténge montiert sind. Mehr dazu
im Kapitel: Randdiisen [— 75]

7.1.17 Parameter ,,Pumpe”

Wenn die Pumpendrehzahl héher ist als die maximal zulassige Pumpendrehzahl, erscheint eine
Fehlermeldung. So kann der Fahrer seine Arbeit besser kontrollieren und vermeiden, dass die
Pumpe bei zu hohen Drehzahlen beschadigt wird.

Zu dem Parameter gehoren zwei Werte:
= Eingestellte Pumpendrehzahl.
Gibt an, welche maximale Pumpendrehzahl aktuell eingestellt ist.
=, Soll*
Dient zur Anderung der maximalen Pumpendrehzahl.

58 V6.20200615 30303187-02



Vorgehensweise

7.1.18

7.1.19

7.1.20

7.2

30303187-02

Jobrechner konfigurieren

Bediengeréte konfigurieren

So speichern Sie die aktuelle Pumpendrehzahl als maximal zuldssige Pumpendrehzahl:

1. Zur Maske ,Pumpeneinstellung“ wechseln.
col | W s

2. Zeile ,Soll* markieren.

3. Pumpendrehzahl auf den gewiinschten Wert bringen.
= In der Zeile ,Soll“ wird die aktuelle Pumpendrehzahl angezeigt

4. - Driicken.

= Die Pumpendrehzahl aus der Zeile ,Soll* erscheint in der oberen Zeile. Dadurch wurde
diese zur maximal zul&ssigen Pumpendrehzahl.

Parameter , Teilbreitenschaltung”

Art und Weise, wie Teilbreiten ein- und abgeschaltet werden.
= ,normaler Betrieb® [— 46]
Diese Artist fiir normale Spritzarbeiten gedacht. Diese eignet sich auch fiir das Spritzen von
keilformigen Flachen und Streifen, die schmaler als die Arbeitsbreite der Spritze sind.

Parameter ,,Befiillungsmodus*

Mit diesem Parameter konnen Sie festlegen, ob Sie TANK-Control zur Befiillung nutzen mdchten.
= ,manuell* - Fur Spritzen ohne TANK-Control.
= ,TANK-Control* - Aktiviert TANK-Control.

Parameter ,,Armaturtyp“
= ,ohne Gleichdruck*
Flr Armaturen ohne die Funktion ,Gleichdruck®.
= ,Gleichdruck"
Flr Armaturen mit der Funktion ,Gleichdruck®.

Bediengerate konfigurieren

Die Bediengerate ME-Joystick und ME-S-Box werden in einer Maske konfiguriert.
= Parameter ,Joystick":

- ,0hne Joystick®; Kein Joystick angeschlossen. Alle Funktionen werden iber das Terminal
oder (iber eine ME-S-Box geschaltet.

- ,ME-Joystick": ME-Joystick wird genutzt.

- ,ME-Joystick ablehnen®: Joystick soll ignoriert werden. Einstellung fur den Zusatzjobrechner
bei Systemen mit zwei Jobrechnern.

- ,ME-Joyst.: nur Ein/Aus®: Einstellung fur den Zusatzjobrechner, wenn bei der S-Box Ein/Aus
(Teilbreiten-Hauptschalter) deaktiviert ist.

= Parameter ,ME-S-Box":
- ,0hne ME-S-Box": Es gibt keine S-Box.

- ,ME-S-Box*: Standardeinstellung, wenn die ME-S-Box vorhanden ist.
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- ,ME-S-Box ablehnen®; Bei Systemen mit zwei Jobrechnern, ist das die Einstellung fiir den
ersten Jobrechner. Die Signale der ME-S-Box werden abgelehnt, da dieser Jobrechner mit
dem Joystick bedient werden soll.

- ,ME-S-Box ohne Ein/Aus®: Einstellung fiir den zweiten Jobrechner.
= Parameter ,Joystick-Assistent":

- - Vorschaumodus deaktiviert

- - Vorschaumodus [— 49] aktiviert. Daneben kénnen Sie die Anzeigedauer der
Tastenbelegung einstellen.

1. Zur Maske ,Maschinendaten” wechseln:

= Maske ,Bedieneinheiten” erscheint.

2. Parameter konfigurieren.

Durchflussmesser kalibrieren

Weil sich die Anzahl der Impulse pro Liter wéhrend der Lebensdauer eines Durchflussmessers
&ndern kann, miissen Sie die Kalibrierung in folgenden Féllen durchfiihren:
= Vor der ersten Inbetriebnahme.
= Zu Beginn jeder Saison.
= Wenn Sie feststellen, dass es Abweichungen gibt, zwischen der tatsachlich gespritzten Menge
und der angezeigten Menge.
= Wenn Sie den Durchflussmesser ausgetauscht oder repariert haben.

Es gibt zwei Methoden, mit denen Sie den Durchflussmesser kalibrieren kénnen:
= Die Tankmethode - ist zeitaufwendig, aber genau.
= Die Diisenmethode - ist nicht so genau wie die Tankmethode, aber weniger zeitaufwendig.

Unprazise Kalibrierung
Bei einer unprézisen Kalibrierung werden die Berechnungen sehr ungenau und die Ausbringung
unprazise.

o Kalibrieren Sie den Durchflussmesser sehr prézise.

Durchflussmesser mit der Tankmethode kalibrieren

Bei der Tankmethode wird Uber eine bestimmte Zeit eine gréRere Menge Wasser aus dem Tank
ausgebracht.

Der Durchflussmesser misst in dieser Zeit die Impulse.
Nach der Ausbringung miissen Sie die Menge des ausgebrachten Wassers eingeben.

Der Rechner ermittelt dann die Anzahl der Impulse pro Liter.
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Spritzmittel oder Riicksténde von Spritzmitteln
Vergiftungsgefahr oder Veratzungsgefahr

& o Vor der Kalibrierung reinigen Sie griindlich den Spritzfliissigkeitshehalter. Die Spritze muss frei
von Spritzmitteln oder von Spritzmittelriickstanden sein.

o Wahrend der Kalibrierung verwenden Sie nur klares Wasser.

o Tragen Sie vorschriftsmaRige Schutzausriistung.

Vorgehensweise M Alle Teilbreiten sind zugeschaltet.

M Manueller Modus ist aktiviert (im Bereich ,Spritzdaten” der Arbeitsmaske erscheint das Symbol

=

M Tank ist mit klarem Wasser befiillt. Sie benétigen dafiir mehrere hundert Liter klares Wasser.

M Sie haben eine Mdglichkeit den gesamten Zug zu wiegen oder die Menge des ausgebrachten
Wassers mit einer anderen Methode zu messen.

M Pumpe ist eingeschaltet.

1. Sicherstellen, dass alle Voraussetzungen erfillt sind.
2. Tank wiegen.

3. Zur Maske ,KALIBRIERUNG" wechseln:

= Folgende Maske erscheint:

4. - Tankmethode wahlen.
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= Folgende Maske erscheint:

5. - Ausbringung starten.
= Wahrend der Ausbringung wird in der Maske ,KALIBRIERUNG - Hauptdurchflussmes.” die
Anzahl der Impulse gezéhlt.

6. Einige hundert Liter ausbringen. Behalter nicht ganz entleeren. So vermeiden Sie, dass sich
Luftblasen bilden und das Ergebnis verfalschen.
7. - Ausbringung stoppen.
= Die Ausbringung wird gestoppt.
= In der Anzeige werden keine Impulse gezéhlt.
8. Qy - Kalibrierung stoppen.

9. Tank wiegen.

10. Ausgebrachte Menge in Liter in der Zeile ,Wassermenge eingeben® eingeben.

11. @ - Maske verlassen.

= Sie haben den Durchflussmesser mit der Tankmethode kalibriert.

Durchflussmesser mit der Diisenmethode kalibrieren

Bei der Kalibrierung des Durchflussmessers mit der Diisenmethode ermitteln Sie die
durchschnittliche Menge der durch eine Diise ausgebrachten Fllissigkeit in einer bestimmten Zeit.

Bei der Kalibrierung mit dieser Methode miissen Sie sauberes Wasser iber die gesamte
Arbeitsbreite ausbringen und mit einem Messbecher an unterschiedlichen Diisen die ausgebrachte
Menge messen.

Der Durchflussmesser misst in dieser Zeit die Impulse.

Wenn Sie die Ausbringung beendet haben, miissen Sie eingeben, wie viel Wasser durchschnittlich
durch eine Diise pro Minute ausgebracht wurde.

Der Rechner ermittelt dann die Anzahl der Impulse pro Liter.
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Spritzmittel oder Riicksténde von Spritzmitteln
Vergiftungsgefahr oder Veratzungsgefahr

& o Vor der Kalibrierung reinigen Sie griindlich den Spritzfliissigkeitshehalter. Die Spritze muss frei
von Spritzmitteln oder von Spritzmittelriickstanden sein.

o Wahrend der Kalibrierung verwenden Sie nur klares Wasser.

o Tragen Sie vorschriftsmaRige Schutzausriistung.

Vorgehensweise M Manueller Modus ist aktiviert (im Bereich ,Spritzdaten” der Arbeitsmaske erscheint das Symbol

%

M Sie haben einen Messbecher vorbereitet, mit dem Sie die ausgebrachte Menge messen kdnnen.

M Sie haben eine Stoppuhr vorbereitet, um genau eine Minute zu zahlen.

M Alle Teilbreiten sind vorselektiert, und die Spritze kann auf der gesamten Arbeitsbreite
ausbringen.

M Tank ist mit klarem Wasser befillt.
M Die eingestellte Arbeitsbreite ist korrekt.
M Die Anzahl der Diisen pro Teilbreite und die Anzahl der Teilbreiten ist korrekt angegeben.
1. Sicherstellen, dass alle Voraussetzungen erfilllt sind!
2. Zur Maske ,KALIBRIERUNG" wechseln:
=1, BB 1. B

= Folgende Maske erscheint:

3. - Diisenmethode wéhlen.
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= Folgende Maske erscheint:

= In der Zeile ,Gemessener Durchfluss” erscheint der aktuelle Durchfluss.

4, - Ausbringung starten.

5. Zueiner Diise gehen und mit dem vorbereiteten Messhecher das ausgebrachte Wasser genau
60 Sekunden lang sammeln.

6. Ausgebrachte Wassermenge aufschreiben.
7. Die letzten zwei Schritte an mehreren Diisen wiederholen.

8. Einen Durchschnitt aus mehreren Messungen ermitteln und notieren.

9. - Ausbringung stoppen.
=> Die Ausbringung wird gestoppt.

v

10. - Kalibrierung stoppen.
= In der Zeile ,3. Genaue Menge pro Dilse eingeben® erscheint ein Eingabefeld.

11. Die durchschnittlich ausgebrachte Menge in Liter in diesem Feld eingeben.

12. @ - Maske verlassen.
= Der Wert des Parameters ,Impulse Hauptfluss* wird aktualisiert.

= Sie haben den Durchflussmesser mit der Diisenmethode kalibriert.

7.3.3 Anzahl der Impulse pro Liter fur den Durchflussmesser manuell eingeben

Wenn Sie die genaue Anzahl der Impulse pro Liter flir den Durchflussmesser kennen, kénnen Sie
diese manuell eingeben.

Vorgehensweise 1. Zur Maske ,DURCHFLUSSMESSER® wechseln:
(ole)e] AN
e RN B

2. Anzahl der Impulse pro Liter in der Zeile Impulse Hauptfluss® eingeben.

734 Durchflussmesser mit Drucksensor kombinieren

Wenn an der Spritze ein Drucksensor installiert ist, konnen Sie die Regelung tiber Durchflussmesser
und Drucksensor kombinieren. Dadurch ist eine stabilere Regelung auch bei niedrigen Durchfliissen
mdglich.
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Analogen Drucksensor kalibrieren

1. Zur Maske ,DURCHFLUSSMESSER" wechseln:
000 - . 000
LmN /- N-2N >

> > >

2. Parameter ,Regelung Druck- und Durchflusshasiert* aktivieren.

3. Parameter konfigurieren.

Parameter ,,Durchflusstoleranz*

Geben Sie einen Prozentwert ein, bei dem auf die Druckregelung umgeschaltet werden soll. Ist der
Unterschied zwischen dem kalkulierten Durchfluss vom Drucksensor und dem gemessenen
Durchfluss vom Durchflussmesser gréi3er als der eingegebene Wert, wird auf die Druckregelung
umgeschaltet.

Parameter ,,Ubergangsdurchfluss®

Geben sie den minimalen Durchfluss ein, der erreicht werden muss, damit die Durchflussregelung
verwendet wird. Wenn sich der Durchfluss unter den eingegebenen Wert befindet, wird auf die
Druckregelung umgeschaltet.

Analogen Drucksensor kalibrieren

Wenn an der Spritze ein analoger Drucksensor installiert ist, mlissen Sie diesen vor der ersten
Verwendung kalibrieren. Bei der Kalibrierung wird ermittelt, wie hoch die jeweilige Stromstarke bei
keinem Druck und beim maximalen Druck ist.

M Sie haben eine Referenzsensor griffoereit, mit dem Sie den Druck ermitteln kdnnen.
1. Zur Maske ,DRUCKMESSUNG* wechseln.
sl

> > >

= Maske ,DRUCKMESSUNG" erscheint.
= Der aktuell gemessene Druck erscheint.

2. - Maske ,KALIBRIERUNG" 6ffnen.

3. Uber den Referenzsensor den Druck von 0 Bar tiberpriifen.

4. - Kalibrierung fiir den Nullwert 6ffnen.

5. Maschine abschalten, um diese in einen drucklosen Zustand zu versetzen.

6. |> - Kalibrierung fiir den Nullwert starten.
= Die Stromstérke wird ermittelt.

7. Mit dem Druckregler den maximalen Systemdruck einstellen und tiber einen externen
Druckreferenzsensor ermitteln.

8. Im Parameter ,Maximaler Druck* den maximalen Druck des Durchflussmessers eingeben.

9. - Kalibrierung fir den Maximalwert 6ffnen.

10. D - Kalibrierung fir den Maximalwert starten.
= Die Stromstarke wird ermittelt.
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11. Sie haben die Kalibrierung des analogen Drucksensors abgeschlossen.

7.5 Geschwindigkeitssensor wahlen und konfigurieren
Sie miissen eingeben, aus welcher Quelle der Jobrechner die aktuelle Geschwindigkeit bezieht.

Der Ablauf der Konfiguration kann je nach Geschwindigkeitsquelle unterschiedlich sein.

75.1 Geschwindigkeitsquelle wéhlen

Unterstiitzte Geschwindigkeitsquellen:
= ,Sensor* - Sensoren, die an der Maschine montiert und an den Jobrechner angeschlossen sind:

— Beispiele: Radsensor, Radarsensor, Impulsgebender GPS-Geschwindigkeitssensor
- Konfiguration: Konfigurieren Sie die Anzahl der Impulse pro 100m.

= ,ISOBUS* - Sensoren, die am Traktor montiert sind und deren Signal iber den ISOBUS
empfangen wird.

- Beispiele: GPS-Empféanger, Radsensor am Traktor, Signalsteckdose

- Konfiguration: Bei Systemen ohne Mdglichkeit den Sensoreingang zu wahlen, muss der
Parameter ,Impulse Radsensor* auf 0 eingestellt sein.

= ,Auto* - Manche Systeme ermdglichen die automatische Erkennung der
Geschwindigkeitsquelle.

- Funktionsweise: Wenn ein Geschwindigkeitssignal am ISOBUS erkannt wird, wird diese
Geschwindigkeit als Grundlage genommen. Bei Ausfall des Signals nimmt der Jobrechner
die Impulse des an den Jobrechner angeschlossenen Sensors als Grundlage der
Geschwindigkeitsermittlung.

- Konfiguration: Bei Systemen, die Uber zwei Sensortypen verfiigen, empfiehlt es sich den an
den Jobrechner angeschlossenen Sensor zu kalibrieren. In anderen Fallen stellen Sie den
Parameter ,Impulse Radsensor” auf 0 ein.
Vorgehensweise 1 So konfigurieren Sie die Geschwindigkeitsquelle:
1. In der Arbeitsmaske driicken Sie nacheinander:

im ] &%

= Maske ,Geschwindigkeit* erscheint.

2. Konfigurieren Sie den Parameter ,Geschwindigkeitsquelle®.

Vorgehensweise 2 Wenn in der Maske ,Geschwindigkeit* der Parameter ,Geschwindigkeitsquelle” nicht erscheint, und
das Geschwindigkeitssignal tiber den ISOBUS empfangen werden soll, gehen Sie wie folgt vor:

M Das Geschwindigkeitssignal kann iiber den ISOBUS empfangen werden.

1. Zur Maske ,Maschinendaten” wechseln:

Ll

2. Parameter ,Impulse Radsensor* auf ,0* einstellen.
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Geschwindigkeitssensor mit der 100m-Methode kalibrieren

Bei der Kalibrierung des Geschwindigkeitssensors mit der 100m-Methode ermitteln Sie die Anzahl
der Impulse, die der Geschwindigkeitssensor auf der Distanz von 100m empféangt. Wenn die Anzahl
der Impulse bekannt ist, kann der Jobrechner die aktuelle Geschwindigkeit errechnen.

Wenn Ihnen die Anzahl der Impulse fiir den Radsensor bekannt ist, knnen Sie diese auch manuell
eingeben.

Sie kénnen fiir bis zu drei verschiedene Réader unterschiedliche Impulswerte eingeben.
M Radsensor, Radarsensor oder GPS-Geschwindigkeitssensor ist an der Maschine montiert.

M Eine Strecke von 100m ist gemessen und markiert. Die Strecke muss den Feldbedingungen
entsprechen. Sie sollte also Uiber eine Wiese oder ein Feld fiihren.

M Traktor mit der angeschlossenen Maschine ist fiir eine 100m-Fahrt bereit und befindet sich am
Anfang der markierten Strecke.

1. Sicherstellen, dass alle Voraussetzungen erfiillt sind!

2. Zur Maske ,KALIBRIERUNG - Radimpulse® wechseln:

2l 5%, =

3. D - Kalibrierung starten.
= Folgende Funktionssymbole erscheinen:

v

% - Kalibrierung abbrechen.

- Kalibrierung stoppen.

SN

. Die zuvor abgemessene 100m-Strecke abfahren und am Ende anhalten.
= Wahrend der Fahrt werden die aktuell ermittelten Impulse angezeigt.

v

5. - Kalibrierung stoppen.

6. é) - Maske verlassen.

= Die Anzahl der Impulse erscheint in der Zeile ,Impulse Radsensor".

Ruckwartssensor konfigurieren

Wenn das Anhé&ngegerat oder der Traktor ein Rickwértssignal Uber den ISOBUS sendet, kann der
Jobrechner dieses Signal nutzen, um sein Regelungsverhalten fiir die Riickwértsfahrt anzupassen.

In diesem Kapitel erfahren Sie mehr dazu: Automatismen beim Riickwértsfahren konfigurieren

Folgende Signalquellen sind méglich:
= kein“ - Der Jobrechner soll kein Rickwartssignal erwarten. Selbst wenn ein Riickwartssignal
Uber den ISOBUS Ubertragen wird, wird der Jobrechner das Signal ignorieren.
= ,ISOBUS* - Das Riickwértssignal wird vom Traktor oder einem anderen Jobrechner (iber den
ISOBUS gesendet.
= ,Sensor” - An den Signalverteiler oder Kabelbaum des Jobrechners ist ein Riickwartssensor
angeschlossen.
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Vorgehensweise So wahlen Sie die Quelle des Riickwartssignals:

1. Zur Maske ,Geschwindigkeit* wechseln:
o, S

2. Feld unter dem Parameter ,Riickwartssignal* wahlen.
= Verfiigharer Signalquellen erscheinen. Siehe Beschreibung am Anfang dieses Kapitels.

3. Signalquelle wahlen.

4. Jobrechner neu starten.

754 Funktion ,,Simulierte Geschwindigkeit*

Die Funktion simulierte Geschwindigkeit wird nur bei Tests und bei Fehlersuche verwendet. Sie
simuliert die Fahrt der Maschine, wenn die Maschine steht.

Durch die Aktivierung der Funktion ,Simulierte Geschwindigkeit* ist es flir den
Kundendienstmitarbeiter maglich, die korrekte Funktion eines Sensors zu Uberprifen.

StandardmaRig ist der Wert auf 0 km/h voreingestellt und die Funktion abgeschaltet.
Nach einem Neustart des Jobrechners ist die Funktion immer deaktiviert.
Der zuletzt eingestellte Wert wird gespeichert und bei der nachsten Aktivierung verwendet.

Vorgehensweise 1. Zur Maske ,Geschwindigkeit* wechseln:

=

‘ - Simulierte Geschwindigkeit aktivieren. Durch erneutes Driicken kdnnen Sie die
Funktion deaktivieren.
= Zeile ,Simulierte Geschwind.” erscheint.

3. Die zu simulierende Geschwindigkeit unter der Zeile ,Simulierte Geschwind.” eingeben.

4, E - Maske verlassen.

= In der Arbeitsmaske erscheint die eingestellte Geschwindigkeit und das blinkende Symbol

D

7.6 Teilbreiten konfigurieren

7.6.1 Anzahl der Dlsen pro Teilbreite eingeben

Sie missen eingeben, wie viele Disen an jeder Teilbreite installiert sind.
= Vor der ersten Inbetriebnahme.

Wann eingeben? o ) _ o
= Wenn sich die Anzahl der Diisen an einer Teilbreite andert.

Vorgehensweise 1. Zur Maske e* wechseln:

Lim N

= Maske ,Gestdnge* erscheint.
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= Sie sehen hier die eingestellte Arbeitsbreite, Anzahl der Teilbreiten und die Diisenanzahl.
Die beiden letzten Werte lassen sich nicht &ndern.

2. - Driicken.
= Maske ,Anzahl Diisen” erscheint.

3. Hier kdnnen Sie zu jeder Teilbreite deren Diisenanzahl eingeben. Mehrfachdiisentréger zé&hlen

dabei als eine Dise.
= Bei jeder Anderung &ndert sich die Anzahl Diisen in der Maske ,Gestange*.

7.6.2 Teilbreiten permanent abschalten

Sie kénnen jede Teilbreite permanent abschalten. Das ist zum Beispiel dann sinnvoll, wenn die
Fahrgassen im Feld fiir eine kleinere Feldspritze angelegt wurden als lhre Feldspritze.

Folgen Das Abschalten der &uReren Teilbreiten hat folgende Auswirkungen:
= Bei TRACK-Leader: Die neu berechnete Arbeitsbreite wird bei der Berechnung der
Vorgewendebreite nicht berticksichtigt.
= Bei SECTION-Control: Nach Abschaltung der auf3eren Teilbreiten, miissen Sie den Parameter
,Linienabstand” &ndern, damit der Abstand zwischen den Filhrungslinien zu der realen
Arbeitsbreite passt. Den Parameter ,Arbeitsbreite kénnen Sie nicht &ndern.
= Die reale Arbeitsbreite &ndert sich. Da die Spritze sich jedoch nicht veréndert hat:

— Andern Sie nicht den Parameter ,Arbeitsbreite”.

— Andern Sie nicht die Geometrie der Spritze.

T | e | e | e e | e e e

Permanent abgeschaltete Teilbreiten werden in der Arbeitsmaske weil markiert

Vorgehensweise 1. Zur Maske ,Gestange* wechseln:

= Maske ,Gestange" erscheint.

- Driicken.
= Maske ,Teilbreiten* erscheint.
= Bei jeder Teilbreite sehen Sie eines der folgenden Symbole:

Ifl - Teilbreite aktiviert

——
? - Teilbreite deaktiviert.

3. Beijeder Teilbreite kdnnen Sie dieses Symbol auswahlen und &ndern.

7.6.3 Teilbreite permanent tUber Sensor abschalten

Wenn am Gesténge ein entsprechender Sensor montiert wird, der das Ausklappen von
Gestangeteilen iberwacht, dann ist eine automatische permanente Abschaltung von Teilbreiten

mdglich.
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7.6.4

Vorgehensweise

7.6.5

Vorgehensweise

70

Dadurch I&sst sich eine Feldspritze mit mehreren Arbeitsbreiten nutzen, ohne dass die Konfiguration
jedes Mal angepasst werden miisste.

Verzogerung des Systems beim Schalten der Teilbreiten

Damit SECTION-Control punktgenau die Teilbreitenventile schlieBen und 6ffnen kann, missen Sie
ermitteln, wie viele Millisekunden die Flussigkeit fiir den Weg vom Ventil zur Dlise benétigt. Danach
wird der Jobrechner die Ventile entsprechend frilher oder spater schalten.

M Sie nutzen die automatische Teilbreitenschaltung SECTION-Control.

1. Lesen Sie die Bedienungsanleitung der App TRACK-Leader, um zu erfahren, wie Sie die
Tragheitszeiten ermitteln.

2. Ermitteln Sie die Tragheitszeiten.

3. Offnen Sie die Applikation des Jobrechners.

4. In der Arbeitsmaske driicken Sie:

é;éb Ko |wfo |®fs| B 1 e
> > I > I > @ >

= Maske ,SECTION-Control“ erscheint.

5. Geben Sie die ermittelten Verzdgerungszeiten unter , Trégheit bei Ein“ und ,Tragheit bei Aus*
ein.
Parameter ,, Tragheit bei Ein“

Zeit, die zwischen dem Offnen eines Teilbreitenventils und dem Austreten der Fliissigkeit aus den
Dusen vergeht.

Faustregel:

= Wenn die Spritze zu spét schaltet, erhéhen Sie den Wert des Parameters.

= Wenn die Spritze zu friih schaltet, reduzieren Sie den Wert des Parameters.
Parameter ,, Tragheit bei Aus*
Zeit, die die DUsen spritzen, nachdem das Ventil geschlossen wurde.

Faustregel:
= Wenn die Spritze zu spat schaltet, erhéhen Sie den Wert des Parameters.
= Wenn die Spritze zu friih schaltet, reduzieren Sie den Wert des Parameters.

Anzeige der Flachen auf dem Terminal &ndern

Sie kdnnen verschiedene Einstellungen vornehmen, mit denen Sie die Anzeige der Flachen auf dem
Terminal, zum Beispiel fiir die Applikation TRACK-Leader &ndern konnen.

1. In der Arbeitsmaske driicken Sie:

ol R R
> > L > > Q

2. Konfigurieren Sie den Parameter ,Nullsollwertflachen®. Dabei haben Sie folgende
Konfigurationsmdglichkeiten.
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Teilbreiten |Bearbeitet | Funktion

aus in Karte

deaktiviert - Teilbreiten werden nicht geschlossen, wenn die Aushringmenge bei 0
I/ha liegt.
Alles wird dabei aufgezeichnet.

aktiviert deaktiviert | Teilbreiten werden geschlossen, wenn die Ausbringmenge bei 0 I/ha
liegt.
Es werden nur die bearbeiteten Flachen aufgezeichnet.

aktiviert aktiviert Teilbreiten werden geschlossen, wenn die Ausbringmenge bei 0 I/ha
liegt.
Es werden sowohl die bearbeiteten als auch die Flachen
aufgezeichnet, bei denen nicht ausgebracht wurde.
Dies ist die Standardeinstellung bei der Verwendung von SECTION-
Control.

7.7 Dusen konfigurieren - bei Spritzen mit Drucksensorregelung

Durch die Konfiguration der Art der Diisen, kann der Jobrechner aus dem gemessenen Spritzdruck
die aktuelle Ausbringmenge berechnen.

Sie missen die Dusen nur konfigurieren, wenn an der Spritze ein Drucksensor montiert ist.

Wenn an der Spritze kein Drucksensor montiert ist und die Ausbringmenge nur tiber den Durchfluss
geregelt wird, dann missen Sie die Diisen nicht konfigurieren.

771 Disenassistent

Der Dusenassistent hat folgenden Zweck:
= Sie koénnen hier sehen, wie sich der Diisentyp auf die moglichen Ausbringmengen und
Geschwindigkeiten auswirkt.
= Sie mlssen hier den montierten Dilsentyp korrekt auswéhlen.
= Sie kénnen hier den Sollwert &ndern.

Funktionssymbol

Bedeutung

Wechselt die berechneten Daten

30303187-02
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Ermittlung méglicher Ausbringmengen
@ Ausgewahlte Diise

@ Hier kdnnen Sie eingeben:
- angestrebte Arbeitsgeschwindigkeit
- optimalen Druck fiir die Diise

@ Hier sehen Sie, welche Ausbringmengen bei dieser Dise in der eingestellten Arbeitsgeschwindigkeit
mdglich sind.

Ermittlung passender Diisen
@ Ausgewahlte Diise

@ Hier kdnnen Sie eingeben:
- gewlinschte Ausbringmenge. Diese wird direkt vom Parameter ,Sollwert* ibernommen.
- optimalen Druck fiir die Diise

@ Hier sehen Sie, bei welcher Geschwindigkeit diese Ausbringmenge erreichbar ist.

Vorgehensweise So berechnen Sie, welche Ausbringmengen mit einer Dlse bei gegebenem Druck erreichen kdnnen:

1. Zur Maske ,Dusenassistent” wechseln:

v |
2. ®

- Driicken, sodass das Geschwindigkeitssymbol im Bereich ,Benutzerdaten*

erscheint.

3. Feld mit der Diisenfarbe wahlen, um eine Diise auszuwahlen.
= Die Liste beinhaltet alle Normdiisen und vier Platze fiir die Konfiguration eigener Diisen.
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die gewtinschte Arbeitsgeschwindigkeit eingeben.

1.0bar

min@ @max@

S.Obar

den optimalen Druckbereich einstellen,

der bei der verwendeten Dise die gewtinschte TropfengroRe ermdglicht. Diesen Wert finden Sie

im Datenblatt der Diise.

= Hinweis: Der hier eingestellt Druckbereich, wird nicht bei der Ausbringung ibernommen.
Wahrend der Arbeit miissen Sie selbst dafiir sorgen, dass die Spritze im gewiinschten

Druckbereich arbeitet.

= Im Bereich ,Ergebnisse” erscheinen mdgliche Ausbringmengen.

Falls die berechnete Ausbringmenge zu grof? oder zu klein sein sollte:

= Andern Sie die Arbeitsgeschwindigkeit.

= Montieren Sie andere Disen. Fiihren Sie die Berechnung fiir die neue Dlisenfarbe durch.

Vorgehensweise Die Berechnung l&sst sich auch ausgehend von der gew(inschten Ausbringmenge durchfiihren:

B

2. ImFeld

- Driicken, sodass das Symbol

&

&

im Bereich ,Benutzerdaten” erscheint.

die angestrebte Aushringmenge eingeben.

3. Druckbereich fir die Diisenfarbe eingeben.

4. Im Bereich ,Ergebnisse” sehen Sie, bei welchen Geschwindigkeiten Sie die Ausbringmenge
erreichen.

1.7.2 Diisen kalibrieren

Maske ,Kalibrierung“

30303187-02
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@ Ausgewdhlte Duise @ Dusenleistung bei 3 bar - Ergebnis der
Kalibrierung
@ Aktuelle Diisenleistung. Wenn Sie den Druck @ Bei nicht genormten Diisen muss die
andern, erscheint die neu Berechnete Kalibrierung bei einem weiteren Druck
Dusenleistung. durchgefiihrt werden. Dieser sollte in etwa so

hoch sein, wie der geplante Arbeitsdruck.

a
N

/\ WARNUNG

Spritzmittel oder Riickstédnde von Spritzmitteln
Vergiftungsgefahr oder Veratzungsgefahr

o Vor der Kalibrierung reinigen Sie griindlich den Spritzfliissigkeitshehalter. Die Spritze muss frei
von Spritzmitteln oder von Spritzmittelriickstanden sein.

o Wahrend der Kalibrierung verwenden Sie nur klares Wasser.

o Tragen Sie vorschriftsmaRige Schutzausriistung.

Vorgehensweise

74

So kalibrieren Sie eine genormte Dise:
M Tank ist mit klarem Wasser gefiillt.

M Im Tank und in den Leitungen befinden sich keine Riickstande von Spritzmitteln.

1. - In der Arbeitsmaske den Ausbringmodus auf manuell umschalten

2. - Ausbringung starten.

3. und - Spritzdruck auf 3 bar einstellen.

4. Mit einem Messbecher das Wasser mehrerer Diisen jeweils eine Minute lang auffangen.

5. Durchschnittliche Ausbringmenge errechnen.
6. - Ausbringung stoppen.
7. - Automatikmodus aktivieren.

8. Zur Maske ,Kalibrierung* wechseln:
L [N

9. Inder Zeile ,Diise” - Duse fiir die Kalibrierung wéahlen. Genormte Diisen werden mit deren Farbe
benannt.

10.Im Feld unter der Zeile ,Neuer Referenzpunkt: die errechnete Durchschnittsmenge in I/min
eingeben.

11. Bei undefinierten Diisen miissen Sie auch die minimale Leistung der Diise unter dem Parameter
LZweiter Referenzpunkt* eingeben. Dafiir miissen Sie die Prozedur bei einem anderen Druck
wiederholen.

= Sie haben die gewahlte Diise kalibriert.
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7.8 Randdisen

Als Randdiisen bezeichnen wir Disen, die ein anderes Spritzbild haben als {ibrige Diisen am
Gestange. Sie kénnen entweder die Spritzweite beschranken und zur Behandlung von Feldrandern
eingesetzt werden (Kantendiisen) oder die Spritzweite einer Teilbreite erhdhen (Weitwurfdiisen).

Vor der Benutzung der Randdiisen beachten Sie:
= Als Randdisen kdnnen Sie sowohl Weitwurfdiisen als auch Kantendiisen montieren. Sie kénnen
selbst einstellen, mit welchem Symbol die Randdiise in der Arbeitsmaske dargestellt wird.
= Randdiisen kénnen am &uBeren Rand einer beliebigen Teilbreite montiert werden.
= Fir den ISOBUS-Jobrechner spielt die Breite des Spritzkegels keine Rolle. Diese wird an keiner
Stelle erfasst und wird bei folgenden Berechnungen nicht beriicksichtigt:

— bei der Berechnung der Arbeitsbreite,
— bei der Berechnung der ausgebrachten Menge,
- bei der Berechnung des Tankinhalts.

= Die Apps TRACK-Leader und SECTION-Control von Miller-Elektronik bertcksichtigen die Breite
des Spritzkegels der Randdiisen nicht und behandeln diese wie normale Diisen. Wenn Sie diese
Apps benutzen, missen Sie evtl. die Arbeitsbreite manuell anpassen.

7.8.1 Randdusen konfigurieren

Maske zur Konfiguration der Randdiisen

@ Parameter ,Randdiisensatz* @ Aktuell gewéhltes Randdiisenpaar
@ Randdiisen links und rechts

@ Montageort der linken und rechten Randdiise

Parameter ,,Randdiisensatz”

Uber den Parameter ,Randdiisensatz* konnen Sie bis zu drei Satzen von Randdiisen definieren. Fiir
jeden Satz kénnen Sie den Montageort und das passende Symbol fiir die Arbeitsmaske definieren.

30303187-02 V6.20200615 75



Jobrechner konfigurieren

Randdiisen
Bedeutung der Symbole
Symbol Bedeutung
x Keine Dise
% Kantendiise
f Weitwurfdise
Vorgehensweise So konfigurieren Sie die Randdiisenmodi:

1. Maske mit den Einstellungen der Randdiisen aufrufen:
e ] R
> >

= Folgende Maske erscheint:

2. Inder Zeile ,Randdiisensatz* einstellen, fiir welchen Satz von Randdiisen, Sie die Einstellungen
vornehmen mdéchten. Zum Beispiel ,2°
= Auf dem Bildschirm erscheinen die gespeicherten Einstellungen.

3. Eines der Diisensymbole unter dem Gestangesymbol auswéhlen.

4. Gewiinschte Art der Randdiise wahlen.
= Eine Alarmmeldung erscheint. Diese Meldung informiert Sie, dass der Jobrechner neu
gestartet werden muss, damit die Anderungen wirksam werden. Starten Sie den Jobrechner
noch nicht neu, sondern warten Sie, bis Sie alle Einstellungen vorgenommen haben.

5. Im Bereich ,Montageort” eingeben, an welchen Teilbreiten die Randdiisen montiert sind.

6. Jobrechner neu starten.
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7.8.2 Randdiisen bedienen

Randdtisen in der Arbeitsmaske: Links vor der Ausbringung; Rechts wéhrend der Ausbringung.
@ Kantendisen an den Teilbreiten 1 und 14

@ Weitwurfdiisen an den Teilbreiten 1 und 14

@ Kantendisen an den Teilbreiten 3 und 12

@ Weitwurfdiisen an den Teilbreiten 3 und 12

Funktionssymbol Bedeutung

Kantendiisen links und rechts aktivieren und deaktivieren

Weitwurfdiisen links und rechts aktivieren und deaktivieren

Vorgehensweise So bedienen Sie die RanddUsen:
1. Ausbringung stoppen.

2. Zu den Zusatzmasken wechseln:

= Auf dem Bildschirm missen Funktionssymbole erscheinen, die zur Bedienung der
Randdiisen dienen.

3. Funktionstasten der Randdtisen driicken, um diese auf dem Bildschirm darzustellen.
= Unter dem Gestangesymbol erscheinen Spritzkegel der Randdiisen. Die Symbole dienen
nur zur Darstellung der Position der Randdisen.

7.9 Airtec konfigurieren

Bei der Airtec-Konfiguration missen Sie nur die Diisennummer der montierten Diise wahlen.
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Geometrie der Spritze eingeben

Falsche Diisennummer
Beschadigung der Pflanzen

o Geben Sie immer die korrekte Diisennummer ein.

Vorgehensweise 1. Zur Maske ,Airtec” wechseln:

B

- Diisennummer einstellen.

7.10 Geometrie der Spritze eingeben
Spritzengeometrie ist eine Menge von Parametern, die die MaRe lhrer Maschine beschreiben.

Durch die Einstellung der Spritzengeometrie wei3 die Software genau wie lang und breit die Spritze
ist und wo sich einzelne Teilbreiten befinden.

Parameter der Spritzengeometrie

Bei der Einstellung der Spritzengeometrie miissen Sie folgende Abstande messen:
= CRP - Anbaupunkt, oder Punkt ab dem die MalRe gemessen werden. Bei selbstfahrenden
Spritzen kann es die Position des GPS-Empfangers sein, bei Anbau- und Anh&ngespritzen den
Anbau bzw. Anhangepunkt.
= DRP - Drehpunkt der Spritze, oder Punkt an dem der Boden beriihrt wird.
= ERP - Position der Dusen.

Vorgehensweise 1. Zur Maske ,Geometrie“ wechseln:

E3E

= Folgende Maske erscheint:

2. Im obersten Feld die Art der Spritze wahlen.
= Eine Abbildung der Spritze erscheint.

3. Messen Sie die in der Abbildung angezeigten Abstande.

4. Geben Sie die gemessenen Absténde ein.
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Raven-Direkteinspeisung konfigurieren

Raven-Direkteinspeisung konfigurieren

Wenn Ihre Spritze uber eine Direkteinspeisung der Firma Raven verfiigt, miissen Sie diese vor der
ersten Verwendung konfigurieren.

1. Zur Maske

LEINSPEISUNG" wechseln:

Ll

Rl s
JL

> >

og0 [2
~iN=c

2. Einheiten, die Sie verwenden méchten, aktivieren.

,

- Zur Kalibrierungs- und Diagnosemaske wechseln.

4. Die einzelnen Einheiten der jeweiligen ,ECU Number“ zuweisen.

= Sie haben die Raven-Direkteinspeisung konfiguriert.

= Je nach Status kdnnen folgende Symbole erscheinen:

Status der Raven-Direkteinspeisung

Anzeige in
der Kalib-
riermaske

Anzeige in
der Ar-
beitsmas-
ke

Bedeutung

Der Jobrechner hat die Einspeisungseinheit auf dem ISOBUS nicht
erkannt.

Der Jobrechner hat die Einspeisungseinheit auf dem ISOBUS erkannt,
empféangt aber keine Nachrichten dieser Einheit.

Der Jobrechner hat die Einspeisungseinheit auf dem ISOBUS erkannt,
und empféngt auch Nachrichten dieser Einheit. Es gibt eine Verbindung
zwischen Jobrechner und Einspeisungseinheit. Die Einspeisungseinheit
ist aber aktuell nicht bereit.

Der Jobrechner hat die Einspeisungseinheit auf dem ISOBUS erkannt,
und empféngt auch Nachrichten dieser Einheit. Es gibt eine Verbindung
zwischen Jobrechner und Einspeisungseinheit. Die Einspeisungseinheit
ist bereit, die Pumpe aber ausgeschaltet.

Der Jobrechner hat die Einspeisungseinheit auf dem ISOBUS erkannt,
und empféngt auch Nachrichten dieser Einheit. Es gibt eine Verbindung
zwischen Jobrechner und Einspeisungseinheit. Die Einspeisungseinheit
ist bereit und die Pumpe ist eingeschaltet.

Sensoren fir die Spiegelung der Gestangeneigung kalibrieren

Ziel der Kalibrierung ist es, die Position des Gesténges in der maximalen Neigung und in der
waagerechten Position zu erfassen und zu speichern.

Sie miissen die Kalibrierung in folgenden Fallen durchfiihren:
= Vor der ersten Inbetriebnahme.
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= Wenn die Gesténgeneigung falsch angezeigt wird.

Darstellung Die aktuelle Gesténgeposition kann an folgenden Orten erscheinen:
= Arbeitsmaske
= Maske ,Gestangeneigung"

Die Erklarung der Anzeige finden Sie im Kapitel: Gestédngeneigung beim Wenden spiegeln [— 40]
Vorgehensweise So kalibrieren Sie den Winkelsensor:
1. Feldspritze auf einem ebenen Boden stellen.
2. Zur Maske ,Gestangeneigung* wechseln:
Ll /-8

= Maske ,Gestdngeneigung* erscheint.

-
3. el - driicken.

4. Gesténge waagerecht stellen. Wichtig ist dabei die tatsachliche Gestangeposition. Die Anzeige
auf dem Bildschirm ist zu diesem Zeitpunkt noch nicht kalibriert.

avavat
Lo

5. =0 - Kalibrierung der Waagerechten einleiten.
g‘i‘(
= Folgendes Fortschrittssymbol erscheint: '{

=> Sie haben jetzt wenige Sekunden Zeit, um die Kalibrierung zu starten.

6. |> - Kalibrierung starten.

SV
\:'a erscheint.

= Waagerechte Position wird gespeichert, so lange das Symbol
= Sie haben die Waagerechte gespeichert.

7. Gestange nach rechts neigen.

8. iR Rechtsneigung kalibrieren. Dabei wie bei der Waagerechten vorgehen.

9. Gestange nach links neigen.

10. 2l Linksneigung kalibrieren.

7.13 Feldspritze mit zwei Kreislaufen und Jobrechnern

Bei Feldspritzen mit zwei Armaturen und Gesténgen, die von zwei Jobrechnern angesteuert werden,
missen Sie jeden Jobrechner passend zur Ausstattung des jeweiligen Gestanges konfigurieren.

Zusétzlich kommen folgende Einstellungen hinzu:
= Sie missen entscheiden, welches System das Hauptsystem und welches das Zusatzsystem
sein soll. Im Hauptjobrechner markieren Sie den Parameter ,Zweiter [— 81] Konnektor".
= Sie missen die Geometrie an beiden Jobrechnern einstellen. [— 82]
= Sie mussen je ein Bediengerat fir jedes Gestange wahlen. [— 59]
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Feldspritze mit zwei Kreislaufen und Jobrechnern

Feldspritze mit zwei Gesténgen hinten.

@ Hauptsystem @ Zusatzsystem

Feldspritze mit je einem Gesténgen vorne und hinten.

@ Hauptsystem @ Zusatzsystem

Jobrechner identifizieren

Bei Systemen mit zwei ISOBUS-Jobrechnern miissen Sie beide Jobrechner identifizieren. An dem
Hauptjobrechner miissen Sie den so genannten zweiten Konnektor (2nd Connector) aktivieren.
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Vorgehensweise

7.13.2

Vorgehensweise

82

Bei dem zweiten Konnektor handelt es sich um einen virtuellen Anschluss fiir einen zweiten ISOBUS-
Jobrechner. Durch die Aktivierung des Parameters, sagen Sie dem ISOBUS-System, dass es neben
der Maschine, die vom Hauptjobrechner gesteuert wird, eine zweite Maschine gibt.

Das Terminal kann dann die Geometrien beider Maschinen berticksichtigen und so die
Teilbreitenschaltung ermdglichen. Dabei wird die Position der zweiten Maschine immer in Relation
zur Position der ersten Maschine angegeben.

Als die zweite Maschine kann eine zweite Armatur mit Gesténge betrachtet werden - wie das in
dieser Anleitung der Fall ist. Es kann aber auch eine weitere Maschine hinter der Feldspritze oder vor
dem Traktor angebaut werden.

Weil das hier beschrieben System keine zweite ISOBUS-Geréatesteckdose hat, miissen Sie eine
zweite ISOBUS-Geratesteckdose am Traktor verwenden.

Parameter Standardsystem ohne | Bei zwei Armaturen: | Zusatzjobrechner
Zusatzjobrechner Hauptjobrechner

Nr ‘ECU Number* 1 1 2-32

Zweiter Konnektor nicht aktivieren aktivieren nicht aktivieren

M Sie haben das Benutzer- und das Servicepasswort eingegeben.

1. Zur Maske ,ISO 11783“ wechseln:

a5 [, e
é:%> > I > > C@

= Maske ,|SO 11783" erscheint.

2. Parameter konfigurieren.

Geometrie an Feldspritzen mit zwei Jobrechnern

Folgende Abstande miissen Sie messen und eingeben:
= Im Hauptjobrechner: Absténde zwischen Hauptgesténge, Achse und Anh&ngepunkt.
= Im Zusatzjobrechner: Abstand zwischen Hauptgestéange (CRP_2) und Zusatzgestange.

Bei Systemen mit einseitig ausklappbarem Zusatzgesténge [— 81], miissen Sie zusétzlich den
Abstand DRP_Y eingeben:

= Gesténge befindet sich nur auf der linken Seite: Ocm

= Gesténge auf der rechten Seite: Arbeitshreite des Gesténges in cm

So geben Sie die Spritzengeometrie im Hauptjobrechner ein:
M Sie haben im Hauptjobrechner den zweiten Konnektor gesetzt.

1. Zur Maske ,Geometrie” in der Applikation des Hauptjobrechners wechseln:
solq| | ®fe | |Rfla Wy L jes
> JL > L > JL >
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Lizenzen aktivieren

= Folgende Maske erscheint:

= Auf der Abbildung sind zwei rote Punkte: CRP_1 - Anhéngepunkt; DRP - Achse; CRP_2 -
Arbeitspunkt des Hauptgestanges. Von diesem Punkt aus, miissen Sie auch spater den

Abstand zum zweiten Gestange messen.
2. Inder Zeile tiber der Zeichnung den passenden Spritzentyp einstellen.
3. Geben Sie die gemessenen Werte ein.

Vorgehensweise So geben Sie die Spritzengeometrie im Zusatzjobrechner ein:

1. Zur Maske ,Geometrie” in der Applikation des Zusatzjobrechners wechseln:
' b
(FATATARY

= Folgende Maske erscheint:

= Der rote Punkt CRP_2 markiert das erste Gesténge.

2. In der Zeile Giber der Zeichnung auswahlen, ob sich das zweite Gesténge vor oder hinter dem
ersten Gesténge befindet (in Fahrtrichtung gesehen): ,2.Gest. hinter dem 1.“ oder ,2.Gesténge

vor dem 1.
3. Abstand zwischen CRP_2 und dem zweiten Gesténge (ERP) messen und eingeben.

7.14 Lizenzen aktivieren
Wenn Sie die Funktionen Ihres Jobrechners erweitern méchten, kdnnen Sie zusatzliche Lizenzen
aktivieren. Sie bendtigen dazu ein Passwort.

Vorgehensweise 1. Zur Maske ,Lizenzen® wechseln:

E3E
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= Maske ,Lizenzen" erscheint.

2. Im Parameter ,App*“ die Applikation wéhlen, die Sie aktivieren mdchten.

3. =C |} Optional aktivieren Sie eine temporare Lizenz der gewéahlten Applikation.
= Im unteren Bereich sehen Sie, wie lange Sie bereits mit einer temporéren Lizenz arbeiten.
Sie kénnen jede Applikation 50 Stunden lang testen.

b

Mit dem ,ME-code" ein Passwort bei Miller-Elektronik bestellen.

o

Passwort eingeben.
6. Jobrechner neu starten.

= Die Lizenz ist jetzt aktiviert.

7.15 Tasten des Joysticks belegen

Wenn Sie das Auxiliary-Protokoll AUX2 verwenden, kdnnen Sie die Tasten des Joysticks selbst
belegen.

Die Tasten des Joysticks konnen Sie in der Applikation ,Service* des Terminals belegen. Wie genau
Sie dabei vorgehen missen, erfahren Sie in der Bedienungsanleitung des Terminals.

Welche Funktionen Sie den einzelnen Tasten zuordnen kdnnen, sehen Sie ebenfalls in der
Applikation ,Service” des Terminals. Sie erkennen die jeweilige Funktion immer am Funktionssymbol.

Die Bedeutung der einzelnen Funktionssymbole finden Sie in den verschiedenen Kapiteln dieser
Anleitung.
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Softwareversion prifen

8 Storungsabhilfe
8.1 Softwareversion priifen
Vorgehensweise So finden Sie die Softwareversion heraus:

1. Zur Maske ,Maschinendaten” wechseln:

>->->->

= Die Softwareversion wird angezeigt.
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Technische Daten
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Technische Daten

Jobrechner ECU-MIDI 3.0

Technische Daten des Jobrechners

Jobrechner ECU-MIDI 3.0

1. Prozessor:

32 Bit ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 KB Flash; 256 KB RAM

2. Prozessor:

32 Bit ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 KB Flash; 256 KB RAM

Speicher extern:

SPI-Flash 16 MB; SDRAM 16 MB; FRAM 16 KByte

Anschliisse:

= 42-poliger Stecker zum Anschluss von Aktorik/Sensorik
= 2x 16-poliger Stecker fur Spannungsversorgung und CAN

Die Stecker sind verriegelbar und mit Einzelleiterdichtungen versehen.

Schnittstellen:

bis zu 3XCAN*

Spannungsversorgung:

12 V Bordnetz (9-16 V), maximale Stromaufnahme 30 A

Stromaufnahme (EIN):

500 mA (bei 14,4 V ohne Leistungsabgabe, ohne Versorgung externer
Sensoren)

Ruhestrom (AUS): 70 pA (typ.)

Temperaturbereich: -40 ... +70°C

Gehduse: Eloxiertes Aluminium-Stranggussgehéuse, Kunststoffdeckel mit
Dichtung und Druckausgleichselement, Edelstahlschrauben

Schutzgrad: IP6K6K (mit montierten Steckern)

Umweltpriifungen: Vibrations- und StoRpriifung gem. DIN EN 60068-2
Temperaturpriifungen gem. IEC68-2-14-Nb, IEC68-2-30 und IEC68-2-
14Na
Schutzartpriifungen gem. DIN EN 60529
Elektromagnetische Vertraglichkeit gem. DIN EN ISO 14982: 2009-12

Male: ca. 262 mm x 148 mm x 62 mm (L x B x H, ohne Stecker)

Gewicht: ca. 1 kg

* Weitere Schnittstellen auf Anfrage
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Jobrechner ECU-MAXI 3.0

Technische Daten des Jobrechners

Jobrechner ECU-MAXI 3.0

Hauptprozessor:

32 Bit ARM Cortex™-M3 CPU 120 MHz, 1024 KB Flash, 128 KB RAM

3x 1/0-Prozessoren

32 Bit ARM Cortex™-M3 CPU 120 MHz, 256 KB Flash, 96 KB RAM

Speicher extern:

SPI-Flash 2x 8 MB; SRAM 1 MB; EEPROM 16 Kbit; optional: FRAM
8/16 Kbyte

Anschliisse:

= 3x 42-poliger Stecker zum Anschluss von Aktorik/Sensorik
= 2x 16-poliger Stecker fur Spannungsversorgung und CAN
(ISOBUS & Slave BUS)

Die Stecker sind verriegelbar und mit Einzelleiterdichtungen versehen.

Schnittstellen:

Extern: bis zu 6x CAN und 3x LIN, Ethernet Uber Zusatzkarte
(optional)

Spannungsversorgung:

12 V Bordnetz (Absicherung 50 A)

Stromaufnahme (EIN):

400 mA (bei 14,4 V ohne Leistungsabgabe, ohne Versorgung externer
Sensoren)

Ruhestrom (AUS): 70 yA

Temperaturbereich: -40 ... +85 °C (gem. IEC68-2-14-Nb, IEC68-2-30 und IEC68-2-14Na)

Gehéuse: eloxiertes Aluminium-Stranggussgehéuse, Kunststoff-Deckel mit
Dichtung, Edelstahlschrauben

Schutzgrad: IP66K

Umweltpriifungen: Vibrations- und Stof3priifung gem. DIN EN 60068-2

MaRe: 290 mm x 240 mm x 90 mm (L x B x H, ohne Stecker)

Gewicht: 3,0kg

Verfligbare Sprachen

Sie kénnen in der Software folgende Sprachen fiir die Bedienung der Maschine einstellen:

Bulgarisch, Danisch, Deutsch, Englisch, Estnisch, Finnisch, Franzdsisch, Griechisch, Italienisch,
Kroatisch, Lettisch, Litauisch, Niederl&ndisch, Norwegisch, Polnisch, Portugiesisch, Ruménisch,
Russisch, Schwedisch, Serbisch, Slowakisch, Slowenisch, Spanisch, Tschechisch, Tiirkisch,

Ukrainisch, Ungarisch
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