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Dla twojego bezpieczehstwa

Podstawowe wskazéwki bezpieczefistwa

1 Dla twojego bezpieczenstwa

1.1

ZAN

A\

1.2

30303187-02-PL

Podstawowe wskazOwki bezpieczenstwa

Obstuga

Podczas pracy przestrzegaj nastepujacych wskazowek:

= Zanim opuscisz kabing pojazdu, upewnij sie, ze wytaczyte$ wszystkie automatyczne funkcije lub

wiaczytes tryby pracy recznej.
= Wylgcz w szczegdlnosci nastepujace systemy, jesli sg zainstalowane:

— TRAIL-Control
— DISTANCE-Control

= Trzymaj dzieci z dala od komputera i od urzgdzenia rolniczego.

= Przeczytaj uwaznie i stosuj sie do wszystkich wskazéwek bezpieczenstwa w tej instrukcji i
instrukcji maszyny.

= Stosuj sie do wszystkich regut BHP.

= Stosuj sie do wszystkich uznanych regut bezpieczenstwa, regut ochrony zdrowia, kodeksu
drogowego i regut pracy.

= Korzystaj tylko z czystej wody podczas testowania opryskiwacza. Podczas testéw i kalibracji
systemu nie uzywaj trujgcych srodkow.

Utrzymywanie w nalezytym stanie

System nalezy utrzymywa¢ w sprawnie dziatajgcym stanie. W tym celu przestrzegaj ponizszych
wskazowek:

= Nie przerabiaj produktu w niedozwolony sposéb. Niedozwolone przerdbki lub uzycie niezgodne z

zaleceniami producenta moze mie¢ negatywny wptyw na funkcjonowanie urzadzenia,

bezpieczenstwo i jego zywotnos¢. Niedozwolone sg wszystkie przerdbki, ktre nie sg opisane w

dokumentacji technicznej produktu.

= Nie usuwaj zadnych mechanizméw zabezpieczajacych ani oznaczen z produktu.

= Przed tadowaniem akumulatora, odtacz go od terminalu.

= Zanim zaczniesz spawac przy ciggniku lub urzadzeniu rolniczym, odtacz zawsze komputer
roboczy od zasilania.

= Komputer roboczy i okablowanie nie moga by¢ naprawiane. Niedozwolone préby napraw moga

zakonczyc¢ sie niepowodzeniem i prowadzi¢ do niebezpiecznego, btednego funkcjonowania.
= Stosuj tylko oryginalne akcesoria jako czesci zamienne.

Zasady uzycia produktu zgodne z zastosowaniem

Komputer roboczy stuzy do sterowania maszynami w rolnictwie. Kazda instalacja w innym przypadku

lub inne zastosowanie systemu wyklucza odpowiedzialno$¢ producenta.

Do zasad uzycia zgodnych z zastosowaniem produktu nalezy réwniez stosowanie sie do wszystkich

opisanych przez producenta warunkdw uzytkowania.

V6.20200615
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Konstrukcja i znaczenie wskazéwek bezpieczenstwa

1.3

Producent nie odpowiada wtedy za zadne uszkodzenia rzeczy lub ludzi wynikajace z niestosowania
sie do zalecen. Wszelka odpowiedzialno$¢ i ryzyko z tym zwigzane spada na uzytkownika.

Nalezy stosowa¢ sie do uznanych zasad BHP oraz pozostatych zasad bezpiecznej pracy w
przemysle, rolnictwie i kodeksu drogowego. Wszystkie przerébki urzadzenia przeprowadzone przez
uzytkownika wykluczajg odpowiedzialno$¢ producenta.

Konstrukcja i znaczenie wskazowek bezpieczenstwa

Wszystkie wskazowki bezpieczenstwa, ktore znajdziesz w tej instrukciji, zostaty skonstruowane
wedtug nastepujacego wzoru:

/\ OSTRZEZENIE

To stowo oznacza zagrozenia o Srednim ryzyku. Jezeli ich nie unikniesz, mogq doprowadzi¢ do
$mierci lub ciezkich uszkodzen ciata.

/\ OSTROZNIE

To stowo oznacza zagrozenia, ktére mogg doprowadzi¢ do lekkich lub $rednich obrazen ciata jesli
ich nie unikniesz.

Przyktad

1.4

Zastosowanie

llustracja

To stowo oznacza zagrozenia, ktére moga doprowadzi¢ do strat materialnych jesli ich nie unikniesz.

Niektdre czynno$ci nalezy wykonaé w kilku krokach. Jezeli z ktdrym$ krokiem zwigzane jest ryzyko,
w opisie czynnosci znajduje sie wskazowka bezpieczenstwa.

Wskazowki bezpieczenstwa znajdujg sie zawsze bezposrednio przed ryzykownym krokiem i
oznaczone sa ttustym drukiem i stowem ostrzegawczym.

1. WSKAZOWKA! To wskazéwka. Ostrzega przed ryzykiem, z jakim zwiazana jest nastepna
czynnos¢.

2. Ryzykowna czynno$c.

Konstrukcja i znaczenie alarméw
Moze sie zdarzy¢, ze w czasie pracy pojawia sie komunikat alarmowy.

Cel alarmow:
= Ostrzega¢ - Ostrzegajg uzytkownika, jesli aktualny stan opryskiwacza moze doprowadzi¢ do
niebezpiecznej sytuacji.
= Informowa¢ - Informujg uzytkownika, jesli aktualny stan opryskiwacza albo jego konfiguracja
moga powodowaé zaktdcenia w pracy.

Na ponizszej ilustracji widzisz budowe alarmu:

V6.20200615 30303187-02-PL
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1.6
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Wymagania dotyczace uzytkownikdw

Budowa alarméw

@ Rodzaj alarmu

@ Nazwa komponentu, ktory wywotat alarm

@ Opis problemu i pomoc
Jaka jest doktadna przyczyna alarmu i co zrobi¢, aby jg usunaé, dowiesz sie z rozdziatu ,Alarmy”

Wymagania dotyczace uzytkownikow
= Naucz sie korzysta¢ z produktu w sposéb zgodny z instrukcjg obstugi. Nikt nie moze z niego
korzystac, dopoki nie przeczyta niniejszej instrukcji.
= Przeczytaj i stosuj sig do wszystkich wskazowek bezpieczenistwa w tej instrukcji i w instrukcjach
podtaczonych maszyn.
= Jezeli co$ w instrukcji jest niezrozumiate, skontaktuj sie ze sprzedawca lub z producentem. Dziat
obstugi klienta firmy Miiller-Elektronik chetnie Ci pomoze.

Tabliczka bezpieczenstwa dla opryskiwacza

Jezeli opryskiwacz wyposazony jest w sterowanie dyszlem lub sterowanie czopem osi kazda osoba,
ktora zbliza sie¢ do opryskiwacza musi zosta¢ poinformowana o mozliwych zagrozeniach. Dlatego
otrzymuije sie ostone bezpieczenstwa.

1. Przyklei¢ ostone bezpieczenstwa we wtasciwym miejscu.

Naklejajac naklejke wez pod uwage:
= Naklejki ostrzegawcze muszg by¢ naklejane w widocznym miejscu, tak aby osoba zblizajaca sie
do punktu zagrozenia mogta je zauwazyeé.
= Jezeli obszar zagrozenia dostepny jest z kilku stron maszyny, nalezy przyklei¢ naklejke w kilku
miejscach.
= Regularnie sprawdzaj czytelnos¢ naklejek.
= Uszkodzone lub nieczytelne naklejki nalezy wymienic.

V6.20200615 9
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Naklejki bezpieczenstwa na produkcie

Naklejka ostrzega- | Miejsce Znaczenie
wcza
W okolicy dyszla miedzy ciagnikiem,a | Podczas pracy nie wolno
narzedziem. przebywaé w strefie zatamania.
1.7 Naklejki bezpieczenstwa na produkcie

Naklejka na komputerze roboczym

Nie czy$ci¢ myjka ciSnieniowa.

1.8 Utylizacja
Prosimy o zutylizowanie niniejszego produktu po jego uzyciu jako odpadu
elektronicznego zgodnie z przepisami obowigzujacymi w danym kraju.

1.9 Deklaracja zgodnosci UE

Niniejszym o$wiadczamy, ze oznaczone ponizej urzadzenie odpowiada pod wzgledem projektu

i konstrukcii, jak i pod wzgledem dopuszczonej przez nas do obiegu wersji, podstawowym wymogom
bezpieczenstwa i zdrowia dyrektywy 2014/30/UE. Nieuzgodniona z hami zmiana urzgdzenia
powoduje utrate waznosci niniejszej deklaracji.

Komputer roboczy MAXI 3.0

Zastosowane zharmonizowane normy: EN ISO 14982:2009

(dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej
2014/30/UE)

Komputer roboczy MIDI 3.0

Zastosowane zharmonizowane normy: EN ISO 14982:2009

(dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej
2014/30/UE)

Zgodnos¢ z innymi dyrektywami UE: Dyrektywa 2011/65/UE (RoHS 2)

10 V6.20200615 30303187-02-PL
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Do kogo jest skierowana niniejsza instrukcja?

2 Informacje o instrukgcji

2.1

2.2

2.3

2.4

30303187-02-PL

Do kogo jest skierowana niniejsza instrukcja?

Niniejszy dokument jest skierowany do uzytkownikéw opryskiwaczy, ktdre sg wyposazone w system
SPRAYER-Controller MAXI 3.0 lub MIDI 3.0 w wers;ji standardowe;.

Niniejsza instrukcja zawiera nastepujace informacije:
= znaczenie symboli na ekranie;
= miejsca aplikacji, w ktorych znajdziesz ustawienia istotne dla dziatania;
= spos6b konfiguracii aplikacii;
= spos6b kalibrowania komponentéw, ktére wymagajq kalibracji.

Instrukcja nie zawiera informacji na temat obstugi opryskiwacza. Nie zastepuje ona podrecznika
producenta opryskiwacza.

llustracje w niniejszej instrukcji
Przedstawione w tej instrukcji ilustracje ekranu sg przyktadami. Majg one pomac w orientac;i
pomiedzy r6znymi ekranami oprogramowania.

To, jakie informacje sq wyswietlone na ekranie, zalezy od wielu czynnikéw:
= od rodzaju maszyny,
= od konfiguracji maszyny,
= od stanu maszyny.
Mozliwe réznice:
= Maszyna przedstawiona na terminalu ma inne kolory niz na ilustracjach w instrukcji.
= Inny kolor tta.
= Symbole opisane w instrukcji mogq na terminalu pojawia¢ sie w innym miejscu na ekranie.
= Nie kazda opisana funkcja jest dostepna w systemie.

Wskazania kierunkow w instrukciji

Wszystkie wskazania kierunkdw umieszczone w niniejszej instrukcji, takie jak "w lewo", "w prawo",
"do przodu”, "do tytu", odnosza sie do kierunku jazdy pojazdu.

Konstrukcja opisow czynnosci
Opisy czynno$ci ttumacza krok po kroku jak wykonaé poszczegoine zadania przy uzyciu produktu.

W niniejszej instrukcji wykorzystalismy nastepujace symbole, aby oznaczy¢ opisy czynnosci:

Symbol Znaczenie

1. Czynnosci, ktdre musisz wykona¢ po sobie.
2.

= Efekt czynnosci.

To stanie sie, jezeli wykonasz opisang czynno$¢.

= Wynik dziatania

V6.20200615 11
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Informacje o instrukcji

Konstrukcja odno$nikow

Symbol Znaczenie
To stanie sie, jezeli wykonasz wszystkie opisane
CZynnOoSci.

| Wymagania

Jezeli dana instrukcja zawiera wymagania,
musisz je spetni¢, zanim wykonasz opisane
CZynnosci.

Konstrukcja odno$nikow

Jezeli winstrukcji znajdujg sie odno$niki, wygladajg zawsze nastepujaco:

Przyktad odno$nika: [— 12]

Odnosniki rozpoznasz po nawiasach kwadratowych i po strzatce. Liczba za strzatkg wskazuje, na
ktdrej stronie rozpoczyna sie rozdziat w ktrym mozesz czytac dale;.

V6.20200615
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Informacje na temat komputera roboczego

Funkcje komputera roboczego

3 Informacje na temat komputera roboczego

3.1

3.2

30303187-02-PL

Funkcje komputera roboczego

Komputer roboczy SPRAYER-Controller MIDI 3.0 i MAXI 3.0 to komputer roboczy ISOBUS, ktéry
potrafi sterowac pracg opryskiwaczy.

Komputer roboczy ISOBUS stanowi centrum sterowania opryskiwacza. Do komputera roboczego jest
podtaczonych kilka czujnikdw, ktdre nadzorujg wazne czesci maszyny. Na podstawie tych sygnatow i
wytycznych uzytkownika komputer roboczy steruje maszyna. Do obstugi stuzy terminal ISOBUS.
Wszystkie dane charakterystyczne dla maszyny sg zapisywane w komputerze roboczym i zostajg
tym samym zachowane takze podczas zmiany terminalu.

Opis elementow systemu

W zaleznosci od tego, jaki komputer roboczy zostat zastosowany jako podstawowy komputer roboczy
systemu gtéwnego oraz jakie komponenty dodatkowe sg zamontowane, caty system moze mieé
rézne rozmiary.

Przykfad: MAXI 3.0 jako gféwny komputer roboczy

V6.20200615 13



Informacje na temat komputera roboczego

Opis elementow systemu

Przykfad: MIDI 3.0 jako gfowny komputer roboczy

321 System gtéwny - MAXI

System jest rozszerzalny. W wersji podstawowej sktada sie z jednego komputera roboczego,
podtaczonego do rozdzielaczy sygnatow i gniazda ISOBUS z tytu ciggnika.

System gtowny w wersji MAXI 3.0

@ Komputer roboczy ISOBUS SPRAYER- @ Rozdzielacz sygnatow C
Controller MAXI 3.0

@ Kabel taczacy komputera roboczego ISOBUS @ Rozdzielacz sygnatéw B
Podtaczenie do gniazda wtykowego ISOBUS

@ Nasadka wodo- i pytoszczelna @ Rozdzielacz sygnatow A
W innych przypadkach gniazdo do
podtaczania rozszerzen systemu.
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Informacje na temat komputera roboczego

Opis element6w systemu

3.2.2 System gtéwny - MIDI

System jest rozszerzalny. W wersji podstawowej sktada sie z jednego do trzech komputeréw
roboczych. Pierwszy komputer taczy sie z gniazdem ISOBUS ciagnika.

System gfowny w wersji MIDI 3.0

@ Kabel taczacy komputera roboczego ISOBUS ECU-MIDI — Master

Podtaczenie do gniazda wtykowego ISOBUS

@
@ Kabel @ ECU-MIDI - Slave
®

@ Wityczka z terminatorem ECU-MIDI - Slave
W innych przypadkach gniazdo do
podiaczania rozszerzen systemu.

3.2.3 Rozszerzenie: DISTANCE-Control Il

DISTANCE-Control Il

@ Podtaczenie do ECU-MAXI 3.0 lub do @ Rozdzielacz sygnatow
ostatniego komputera roboczego ECU-MIDI.
@ Wityczka z terminatorem. @ Komputer roboczy

W innych przypadkach gniazdo do
podtaczania rozszerzen systemu.

Instrukcija dla rozszerzenia DISTANCE-Control Il znajduje sie w zaktadce Do pobrania na naszej
witrynie internetowej:

www.mueller-elektronik.de
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Informacje na temat komputera roboczego

Opis elementow systemu

3.24 Rozszerzenie: TANK-Control Il

TANK-Control Il

@ Podtgczenie do systemu gtéwnego lub do jego @ Rozdzielacz sygnatow
rozszerzenia.
@ Komputer roboczy @ Komputer poktadowy TANK-Control IlI

@ Nasadka wodo- i pytoszczelna lub wtyczka z @ Czujnik poziomu
terminatorem.
W innych przypadkach gniazdo do
podiaczania rozszerzen systemu

Instrukcja dla rozszerzenia TANK-Control Il znajduje sie w zaktadce Do pobrania na naszej witrynie
internetowe;:

www.mueller-elektronik.de

3.25 Rozszerzenie: EDS
EDS
@ Kabel do systemu gtéwnego lub do jego @ Moduty EDS
rozszerzenia.
@ Modut komunikacyjny EDS @ Wityczka z terminatorem

@ Przytacze do magistrali EDS

Instrukcja dla rozszerzenia EDS znajduje si¢ w zaktadce Do pobrania na naszej witrynie internetowej:

www.mueller-elektronik.de
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Informacje na temat komputera roboczego

Rozszerzenia oprogramowania

Rozszerzenia oprogramowania

Oprocz funkgji, ktore sg konfigurowane standardowo, dostepne sg rozszerzenia oprogramowania,
ktére mozna dodatkowo aktywowac:

» TRAIL-Control

= DISTANCE-Control

= VARIO-Select

Instrukcja dla rozszerzenia TRAIL-Control znajduje si¢ w zaktadce Do pobrania na naszej witrynie
internetowe;;
www.mueller-elektronik.de

Instrukcija dla rozszerzenia DISTANCE-Control znajduje sie w zaktadce Do pobrania na naszej
witrynie internetowej;:
www.mueller-elektronik.de

Dodatkowe informacje dotyczace VARIO-Select znajdujg sie¢ w instrukcji EDS. Instrukcja znajduje sie
takze w zaktadce Do pobrania na naszej witrynie internetowey:
www.mueller-elektronik.de

Tabliczka znamionowa

Mozliwe skréty na tabliczce znamionowej

Skrot Znaczenie

K.-Nr.: Numer klienta

Jezeli produkt zostat wyprodukowany dla producenta maszyn
rolniczych, numer ten oznacza jego numer artykutu.

HW: Wersja hardware

ME-NR: Numer artykutu Mller-Elektronik

Napigcie robocze

Produkt moze by¢ podtgczany tylko do napie¢ w podanym w tym
miejscu przedziale.

Wersja oprogramowania w momencie dostawy

SN: Numer serii
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Montaz i instalacja

Montaz komputera roboczego

4 Montaz i instalacja
4.1 Montaz komputera roboczego
41.1 Wskazowki dotyczace bezpiecznego montazu
Aby chroni¢ komponenty systemu przed uszkodzeniem, przestrzegaj podczas montazu ponizszych
wytycznych:;
= Zamontuj komputer roboczy w miejscu, ktére jest chronione przed zabrudzeniem. W ten sposob

unikniesz sytuacji, w ktorej komputer roboczy zostanie nieumysinie umyty za pomoca myjki
wysokocisnieniowej.

= W zamontowanej pozycji wtyk i membrana wyréwnania ciSnienia muszg by¢ skierowane do
boku.

= Zamocuj komputer roboczy za pomoca czterech srub mocujacych i jednej ptaskiej podktadki
(podktadki zebowe moga powodowaé rysy w tworzywie sztucznym) z materiatu przewodzacego
na ramie maszyny. W przypadku nieprawidtowego montazu roztadowania ESD moga prowadzi¢
do zaktocen dziatania.

= Wszystkie nieuzywane przylacza i wtyki muszg by¢ zabezpieczone za pomocg odpowiednich
zaslepek pinowych przed kurzem i woda.

= Wszystkie wtyki musza by¢ szczelnie zamknigte. Dzigki temu sg one wodoszczelne.

= Nie uzywaj systemu, jezeli jego czesci sg uszkodzone. Uszkodzone czes$ci moga prowadzi¢ do
nieprawidtowego dziatania i w nastepstwie tego do obrazen. Uszkodzone komponenty wymien
lub, o ile moZliwe, napraw.

= Stosuj tylko oryginalne komponenty.

412 Podtaczanie wtyku AMP
Instrukcja Potaczenie dwéch wtykéw AMP:
1. Czerwona blokade gniazda AMP wyciagna¢ az do konca.

= Powinno da¢ sie ustysze¢ gtosne Kliknigcie.
= Otwory do wprowadzania sztyftow blokujacych wtyku sa widoczne.

2. Umies¢ wtyk w gniezdzie. Sztyfty blokujace muszg bez problemu wchodzi¢ w otwory.

= Wityk jest luzno umieszczony w gniezdzie.

3. WCcisnij czerwong blokade do srodka.

= Powinno dac si¢ ustysze¢ gtosne kliknigcie.
= Czes¢ blokady wychodzi po drugiej stronie gniazda.
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Podtgczanie komputera roboczego do ISOBUS

= Wiyki i gniazda zostaty potaczone i zablokowane.

413 Roztaczanie wtyku AMP
Instrukcja Roztaczenie dwoch wtykdw AMP:

1. Oba korice czerwonej blokady docisng¢ w kierunku wtyku.

=> Powinno da¢ sie ustysze¢ gtodne kliknigcie.

=> Blokada jest poluzowana.
2. Czerwong blokade gniazda AMP wyciggna¢ az do konca.
3. Wyciagna¢ wtyk z gniazda.

4.2 Podiaczanie komputera roboczego do ISOBUS

Aby podigczy¢ komputer roboczy do zasilania i do terminalu ISOBUS, musisz podigczy¢ kabel
ISOBUS do przytacza ISOBUS w ciggniku.

Instrukcja Tak podtaczysz komputer roboczy do ISOBUS:
1. Chwy¢ kabel ISOBUS komputera roboczego.
2. Odkrec nasadke przeciwpytowa,

=
3. Umie$¢ wtyk ISOBUS w przytaczu ISOBUS w ciggniku.

4. Zablokuj wtyk. Przy wyposazeniu podstawowym firmy Miller-Elektronik przekre¢ w tym celu wtyk
zgodnie z kierunkiem wskazowek zegara. Przy innym wyposazeniu podstawowym ISOBUS
musisz w zalezno$ci od wersji konstrukcyjnej postepowac w inny sposob.

= Wityk jest osadzony.

5. Potacz nasadke przeciwpytowa wtyku i gniazdo.
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Montaz rozdzielacza sygnatow

4.3

43.1

Instrukcja

20

=

6. Po pracy roztacz potaczenie i odkreé ponownie nasadke przeciwpytowa,

Montaz rozdzielacza sygnatéw

Podczas wyboru miejsca montazu nalezy przestrzega¢ ponizszych wytycznych:
= Podczas ruchu maszyny nie moze nastapi¢ uszkodzenie kabli.
= Dtawiki kablowe nie moga by¢ skierowane do gory.

Podtaczanie czujnikdw i urzadzen wykonawczych do rozdzielacza sygnatéw

Kazdy czujnik i kazde urzadzenie wykonawcze, ktdre sg wymienione na schemacie
przyporzadkowania, nalezy podtaczy¢ do okreslonego w schemacie przyporzadkowania przytacza
w rozdzielaczu sygnatow.

Istniejg przy tym dwie mozliwosci:
= Czujnik lub urzadzenie wykonawcze sg zakonczone krotkim kablem i wtykiem AMP.
W takim przypadku do kazdego czujnika jest dostarczany odpowiedni przediuzacz. Przedtuzacz
nalezy wprowadzi¢ do rozdzielacza sygnatéw i podtaczy¢ do odpowiedniego zacisku.
= Czujnik lub urzadzenie wykonawcze sa zakoriczone diugim kablem bez wtyku. Nalezy go
wprowadzi¢ do rozdzielacza sygnatéw i podiaczy¢ do odpowiedniego zacisku.

To, do jakiego zacisku nalezy podtaczy¢ zyte kablowg, zalezy od danej maszyny i od rodzaju czujnika
lub urzadzenia wykonawczego.

Pamietaj: zyty kablowe dla czujnika ultradzwiekowego wyzwalacza muszg by¢ zawsze podigczone do
bolca 21 3.

Ryzyko zwarcia
W razie zmiany biegunowo$ci zyt kablowych moze nastapi uszkodzenie czujnikdw maszyny
poprzez zwarcie.

o Przestrzegaj biegunowosci zyt kablowych i zaciskéw!

M Rozdzielacz sygnatow nie jest pod napieciem.
M Komponenty przeznaczone do podigczenia nie s pod napieciem.

1. Usun ostone kabla, aby wszystkie zyly kablowe byly swobodnie utozone.
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Montaz rozdzielacza sygnatéw

2. Wprowadz kabel az do konca w ostone. W rozdzielaczu sygnatéw powinny znajdowac sie tylko
zyly kablowe. Ostona kabla musi sie konczy¢ przy obudowie rozdzielacza sygnatéw. Tylko w ten
spos6b mozna zapewni¢, ze w rozdzielaczu sygnatow jest wystarczajaco duzo miejsca do
poprowadzenia wszystkich zyt kablowych do zaciskow.

3. Usun ostone zyt kablowych ok. 1 cm przed koricem zyty kablowej.
4. OSTROZNIE! Przestrzegaj prawidtowej biegunowosci zyt kablowych i zaciskéw.

5. Podigcz zyty kablowe do zaciskow.
Uzyj w tym celu informaciji, ktore znajdujg sie na pokrywie rozdzielacza sygnatéw, na obwodzie z
przekaznikiem lub na schemacie przyporzadkowania.

6. Przy zaciskach srubowych uzywaj tulei zytowych. Przy sprezynowych blokach zaciskow nie
wolno stosowac tulei zytowych.

7. Przykre¢ Sruby rozdzielacza sygnatow.
Po dokreceniu potaczenia Srubowe muszg by¢ szczelne.

8. Zamknij nieuzywane otwory w obudowie rozdzielacza sygnatéw za pomoca zaslepek.

432 Wprowadzanie zyt kablowych do zacisku

Kazdy zacisk sktada sig z dwdch otwordw:
= Gorny otwor zacisku otwiera dolny otwor.
= Dolny otwdr stuzy do wprowadzenia i zaci$niecia zyty kablowej.

Instrukcja M Przygotowano maty wkretak ptaski, ktéry pasuje do gérnego otworu zacisku. Wkretak jest
potrzebny tylko, jezeli przy zytach kablowych nie znajduja sie tuleje zytowe.

M Kabel zostat przyciety do odpowiedniej dtugosci, a zyty kablowe utozono odpowiednio z
instrukcja lub uzyto gotowego kabla marki Maller-Elektronik.

M Silnik elektryczny ciggnika jest wytaczony.
M Rozdzielacz sygnatéw nie jest pod napieciem.
M Komponenty przeznaczone do podtaczenia nie sa pod napieciem.

1. Znajdz odpowiednie przytacza dla podtaczanych zyt kablowych.
Uzyj w tym celu informaciji, ktére znajduja sie na pokrywie rozdzielacza sygnatow, na obwodzie z
przekaznikiem lub na schemacie przyporzadkowania.

2. Wprowadz zyte kablowg w otwdr dolnej czesci zacisku. Jezeli nie stosujesz tulei zytowych,
musisz wykorzysta¢ najpierw wkretak.

= Zyta kablowa jest przytrzymywana przez zacisk.

= Zyla kablowa zostata $cisnieta.

433 Podtaczanie rozdzielacza sygnatéw do komputera roboczego

Instrukcja 1. Podtacz wtyk AMP rozdzielacza sygnatéw do odpowiedniego komputera roboczego.
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Wiaczanie komputera roboczego

5 Podstawy obstugi
5.1 Wiaczanie komputera roboczego
Instrukcja 1. Poditacz kabel ISOBUS komputera roboczego do przytacza ISOBUS ciagnika.

2. Wiacz terminal ISOBUS.
= Komputer roboczy jest uruchamiany razem z terminalem.
= Podczas pierwszego uruchomienia komputer roboczy musi przesta¢ najpierw wiele
informacji do terminalu. Trwa to kilka minut.
= Gdy wszystkie dane aplikacji komputera roboczego zostang przestane, na terminalu

pojawia sie symbol:

3. Otworz aplikacje komputera roboczego. Postepuj zgodnie z instrukcjq terminalu ISOBUS.
=> Pojawia sie ekran roboczy komputera roboczego.

5.2 Wyglad ekranu roboczego
Ekran roboczy jest zawsze wy$wietlany podczas pracy i informuje o stanie opryskiwacza.

Ekran roboczy jest podzielony na kilka obszaréw. W kazdym obszarze wy$wietlane sg informacje
dotyczace poszczegolnych tematéw.

Producent opryskiwacza moze podczas konfiguracji komputera roboczego zmienié¢ obszary dla
modelu opryskiwacza. W zwigzku z tym ponizsza grafika przedstawia jedynie przeglad w wers;ji
standardowej.

Obszary ekranu roboczego

@ Obszar ,Dane oprysku” @ Obszar ,Belka”
@ Rysunek maszyny z symbolami @ Symbole obok rysunku maszyny

Z nastepnych rozdziatéw dowiesz sie jakie informacje znajdziesz w poszczegdinych obszarach.

Obok ekranu roboczego pojawiajg sie symbole funkcji, ktérych dotkniecie powoduje wykonanie
funkcji. Ich pozycja i obstuga zalezg od rodzaju terminalu ISOBUS.

W ponizszej tabeli przedstawiono znaczenie symboli funkcji na ekranie roboczym.
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Symbol funkcji

Funkcja

Otwiera ekran ,Wyniki”.

Otwiera ekran ,Parametry”.

Otwiera ekran ,Napetnianie”.

Otwiera ekran ,Sktadanie belki”.

Przelacza miedzy reczng a automatyczna regulacjg dawki zrealizowanej.

Otwiera ekran z funkcjg dodatkowa.

Uruchamia i koriczy kierowanie dyszlem lub zwrotnica osi.

Przelacza miedzy dwoma ptaszczyznami symboli.

Przelacza miedzy dwoma ptaszczyznami symboli, jezeli dodatkowo jest
skonfigurowany czujnik wody.

Wskazuje nastepng strone z symbolami funkcji.

Obszar "Dane oprysku"

Ponizsze symbole moga zosta¢ wy$wietlone w zalezno$ci od konfiguracii:

Symbol

Znaczenie

&

Dawka zrealizowana jest regulowana automatycznie.

Na symbolu moze pojawi¢ si¢ dodatkowa liczba. Ta liczba wskazuje
ustawiong gestosc.

Obok pojawia sie dawka rzeczywista (biezaca dawka zrealizowana).

@

Brak przeptywu. Nie mozna otworzy¢ zaworu gidwnego, poniewaz nie jest
spetniony jeden z warunkow:

- Predko$¢ mniejsza niz ,STOP oprysku ponizej” [— 57]
- Stan sekcji roboczych
- Dawka cieczy nieosiggalna

- SECTION-Control zakoniczyta aplikacje

Dawka zrealizowana jest regulowana automatycznie.

Obok pojawia sie warto$¢ zadana.
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Symbol

Znaczenie

Patrz: Praca w trybie automatycznym [— 44]

Dawka jest regulowana recznie.

Patrz: Zmienianie dawki w trybie recznym [— 43]

Wykres stupkowy pojawia sie tylko, gdy w trybie automatycznym warto$¢
zadana jest zmieniana za pomoca przyciskéw +10% i -10%. Pokazuje on
odchylenie od pierwotnej wartosci zadanej.

Tryb automatyczny jest nieaktywny. Przeptyw jest nieregulowany.

Aktualna predko$¢ jest nizsza niz parametr ,STOP regulacji ponizej” [— 57]
i wyzsza niz parametr ,STOP oprysku ponizej” [— 57]

Dawka cieczy jest przekazywana przez zewnetrzne zrédto: zarzadzanie
zleceniami, mapa aplikacyjna, zewnetrzny czujnik itp. Patrz: Podawanie
dawki planowanej [— 46]

- Wystapit problem podczas przesytania wartosci zadanej z zewngtrznego
zrodia.

- Opryskiwacz znajduje sie poza obszarem zdefiniowanym na mapie
aplikacyjnej lub w obszarze, w ktérym nie powinno mie¢ miejsca
opryskiwanie.

Funkcije spryskiwania sg wiaczane i wytaczane za pomocg ,S-Box”.

Licznik dzienny jest nieaktywny

Patrz: Dokumentowanie wynikéw pracy [— 47]

Predko$¢

Jezeli liczby sg czerwone, oznacza to, ze ze wzgledu na zbyt niskq
predko$¢ regulacja lub aplikacja zostaty przerwane.

EBED

(tlo miga)

Sygnat predkosci ciggnika / ISOBUS nie moze zostaé przejety. System
ustala aktualnie predko$¢ za pomoca rozdzielacza sygnatéw podtaczonego
do czujnika.

Upewnij sie, ze Liczba impulséw na 100 metrach zostata prawidtowo
wprowadzona.

Symbol pojawia sie wytacznie przy automatycznym wyborze zrddta sygnatu.

Pojazd jedzie do tytu.

=
D

Aktywacja symulowanej predkosci. [— 68]
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Wyglad ekranu roboczego

Symbol Znaczenie

Cisnienie

Cisnienie jest standardowo okreslane przez czujnik ci$nienia. Jesli czujnik
ci$nienia nie jest dostepny, moze zosta¢ wySwietlone ci$nienie obliczone.

Cisnienie zapisane przez czujnik cisnienia jest zbyt niskie w stosunku do
przeptywu zmierzonego przez przeptywomierz.

Regulacja ci$nienia jest aktywna.

Obszar wskaznik belki

Na wskazniku belki znajdziesz nastepujace informacje:
= Liczba sekcji
= Ktdre sekcje sg wstepnie wybrane lub roziaczone
= Ktdre sekcje pryskaja

Ponizsze ilustracje pokazujg, jak moga by¢ przedstawiane sekcje:

I | — = | | e | | | | | |
Sekcje 112 sq zamkniete i nieaktywne.

fe il T | S | [E S e P

Sekcje 112 sg zamknigte. Wszystkie inne sekcje sq otwarte i opryskujg.

LA

et A | B o e e

Jezeli SECTION-Control jest aktywny, pojawia sie dodatkowo symbol SECTION-Control.

LA

N | | | | | | | |
Jedli SECTION-Control nie jest mozliwy, zmienia sie kolor ikony SECTION-Control.

Kazdy czworokat odpowiada jednemu zaworowi sekcji.
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Wyglad ekranu roboczego

Stany sekgcji

Obraz Stan zaworu sekcji Stan zaworu regulacyjnego / zaworu

gtéwnego

— zamkniety zawor zamkniety zawor

otwarty zawor zamkniety zawor

H otwarty zawor otwarty zawor

- zamkniety zawor otwarty zawor

L] Sekcja jest na stafe nieaktywna

Jezeli aplikacja SECTION-Control ma automatycznie sterowac pracg sekciji, upewnij sie, ze sekcje
nie sg dezaktywowane za pomocg sterownika (S-Box) lub joysticka. W takim przypadku sekcja
bytaby oznaczona czerwonym krzyzykiem i pozostataby zamknieta.

Stany sekcji z SECTION-Control i z S-Box

Obraz | Stan przekazany przez Stan zaworu regu- Stan poprzez S-Box lub
SECTION-Control lacyjnego / zaworu giéw- | joystick
nego
B onarty zawor otwarty zawor zamkniety zawor
b 4
%' otwarty/zamkniety zawor | zamknigty zawor zamknigty zawor

Przy opryskiwaczach z EDS (sterowanie pojedynczymi rozpylaczami) nie ma zawordw sekcji. Sekcja
sktada sie z kilku rozpylaczy, ktdre sg zataczane przez moduty EDS. Symbol sekcji jest dzielony na
kilka segmentéw. Kazdy segment odpowiada jednemu rozpylaczowi.

Stany sekcji z EDS

Obraz Rozpylacz A Rozpylacze B, C, D

ﬁ otwarty rozpylacz zamkniety rozpylacz
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Symbole obok ikony maszyny

Funkcje

Symbol

Znaczenie

Sekcje sg zatgczane przez SECTION-Control.

Aplikacja SECTION-Control zamkneta wszystkie sekcje.

Przyktadowe przyczyny:
= opryskiwacz poza granicg pola lub w juz obrobionym obszarze
= opryskiwacz w uwrociu

Mozliwe sg takze inne przyczyny.

=

17,
A

Kogut wigczony.

O
T

Reflektor roboczy wigczony.

Oswietlenie rozpylaczy wigczone.

(miganie)

Mieszadto zatrzymane. Przyczyna: za niski poziom napetnienia. [— 58]

SIS,

migania)

(brak

Mieszadto zatrzymane. Przyczyna: zatrzymanie przez kierowce.

Mieszadto pracuje.

| |

=3

Swieza woda jest napetniana do gtownego zbiornika.

Swieza woda jest transferowana.

Ptukanie zbiornika jest aktywne.

Myjka niskocisnieniowa jest uzywana.

Myjka wysokocisnieniowa jest uzywana.
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Podstawy obstugi
Wyglad ekranu roboczego

Symbol

Znaczenie

Uktad recyrkulaciji jest czyszczony.

Rozwadniacz jest podniesiony.

Rozwadniacz jest opuszczony.

Zastosowane rozpylacze w trybie Vario.

Zastosowane rozpylacze w trybie Select.

Czyszczenie rozpylaczy aktywne.

Wyznaczona wielko$¢ kropli przy Airtec lub w trybie Vario.

ﬁ Pompa wigczona.

Qfﬂ'ﬂ Pompa wytaczona.
Dmuchawa wigczona.
Dmuchawa wytgczona.

State ptukanie zbiornika jest aktywne.

Ptukanie filtrow jest aktywne.

Ptukanie filtrow jest aktywne i uzywane.

[l

,Plukanie” sprezonym powietrzem jest uzywane.

Podpora parkowania jest opuszczona.

Podpora parkowania jest podniesiona.
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Podstawy obstugi
Wyglad ekranu roboczego

Symbol Znaczenie

Odpowiednia jednostka systemu zasilania Raven jest aktywna.

Odpowiednia jednostka systemu zasilania Raven jest dezaktywowana.

Odpowiednia jednostka systemu zasilania Raven nie jest podigczona lub nie
jest gotowa do pracy.

System CURVE-Control jest aktywny.

Symbole Airtec

Symbol Znaczenie

@ Aktualne ciénienie powietrza

@ System zwigksza ciénienie powietrza.
@ System redukuije cisnienie powietrza.

Kompresor sprezonego powietrza jest wytaczony.

!

in —

Kompresor sprezonego powietrza jest wiaczony.

[

% &@ Tryb reczny jest aktywny. Liczba wskazuje wielkos¢ kropli.
EI%E%I Wielkoé¢ kropli (tryb automatyczny aktywny).

Liczniki i czujniki

Symbol Znaczenie

ﬂ.l' Sita wiatru

@ Wydajnos¢ w litrach na minute

Wydajno$¢ powierzchniowa na godzine
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Podstawy obstugi
Wyglad ekranu roboczego

Symbol

Znaczenie

Zmierzona przez przeptywomierz wydajno$¢ na minute jest zbyt niska
w stosunku do wydajnosci obliczonej przez czujnik cisnienia.

@l

Predko$¢ dmuchawy

&&

Predko$¢ obrotowa pompy

Moze byé réwniez uzywana do wskazywania, czy pompa jest wigczona czy
wytgczona.

Symbole na ikonie maszyny

Symbole ogélne

Symbol

Znaczenie

Licznik stanu zbiornika:
= Aktualny poziom napetnienia (1)
= Powierzchnia, ktdrg mozna opryskac az do opréznienia zbiornika (ha)
= Dystans, ktdry mozna przejechac¢ az do opréznienia zbiornika (km)
= Kwasowo$¢ w zbiorniku (ph)

=)
=T

Funkcja ukfadu recyrkulacji wtaczona.

Belka polowa

Symbol

Znaczenie

e MANUL
]

DISTANCE-Control jest zamontowany, ale nieaktywny.

Belka polowa musi by¢ sterowana recznie.

e
= E

Wskaznik aktualnego przechylania belki polowej. Patrz: Przechylanie belki
polowej podczas odzwierciedlania kata poziomu [— 39]

TRAIL-Control

Znaczenie

Symbole przy kierowaniu Symbole przy kierowaniu
dyszlem zwrotnica osi

Brak TRAIL-Control.

A

TRAIL-Control jest

zainstalowany, ale nieaktywny. g

V6.20200615 30303187-02-PL




Podstawy obstugi

Urzadzenia do obstugi

Znaczenie Symbole przy kierowaniu Symbole przy kierowaniu
dyszlem zwrotnica osi

TRAIL-Control znajduje sie w AMANU|

trybie pracy recznej. A

TRAIL-Control znajduje sie w
trybie automatycznym.

Dyszel jest zablokowany
bolcem

Urzadzenie rolnicze jest
kierowane w lewo.

Urzadzenie rolnicze jest
kierowane w prawo.

5.3 Urzadzenia do obstugi

Dostepne sg nastepujace mozliwosci obstugi komputera roboczego:
= za pomoca przyciskoéw funkcyjnych na ekranie,
= za pomocg urzadzen do obstugi AUX-N,
= Zza pomoca joysticka ME,
= za pomocg ME-S-Box.
= Za pomocg zewnetrznej klawiatury pomocniczej

Dodatkowe informacje dotyczace konfiguracii i obstugi znajdujq sie w nastepujacych rozdziatach:
= Konfiguracja urzadzen do obstugi [— 59]
= Obstuga joysticka ME [— 48]
= Podglad przyporzadkowania joysticka [— 50]
= Tryb podgladu dla joysticka ME [— 49]
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Korzystanie z komputera roboczego podczas prac polowych

Napetnianie zbiornika

6 Korzystanie z komputera roboczego podczas prac polowych

6.1 Napetnianie zbiornika
Po kazdym napetnieniu zbiornika mozna poinformowac komputer roboczy, ile cieczy zostato wlane
do zbiornika.

Metody Sposdb obstugi zalezy od tego, jakie urzadzenia dodatkowe zamontowano na opryskiwaczu.

Masz nastepujace mozliwosci:
= Reczne napeianie zhiornika bez uzycia dodatkowych systeméw
= Napetnianie zbiornika z wykorzystaniem systemu TANK-Control
= Napetnianie zbiornika z pomocg TANK-Control i ogranicznika napetnienia

6.1.1 Recznie napetnianie zbiornika bez uzycia dodatkowych systeméw

Jezeli napetniasz zbiornik bez dodatkowych systeméw, mozesz wprowadzié recznie nowg zawarto$¢
zbiornika na terminalu.

Symbol funkcji Funkcja

Zbiornika jest napetniany do petna.

Ustawi¢ zawarto$¢ zbiornika na 0 .
=

Instrukcja Tak wprowadzisz nowa zawartos¢, po napetieniu zbiornika do petna:

1. Przejdz do ekranu ,Napelnianie — manual”:

= Pojawia sie nastepujacy ekran:

N«

lub

— wprowadz petne napetnienie zbiornika.

3. W polu ,Nowa ilosc cieczy” wprowadz zawartos¢ zbiornika po napetnieniu.

= Nowa zawarto$¢ zbiornika jest wyswietlona na ekranie roboczym, w obszarze danych
tankowania.

32 V6.20200615 30303187-02-PL



Korzystanie z komputera roboczego podczas prac polowych

Napetnianie zbiornika

6.1.2 Napetnianie zbiornika, korzystajac z systemu TANK-Control
TANK-Control to system pomiarowy, ktdry stale mierzy i wySwietla aktualng zawarto$¢ zbiornika.

Instrukcja 1. Przejdz do ekranu ,Napelnianie - TANK-Control”:

2. @ — rozpocznij napetnianie.

= Podczas napetniania na ekranie pojawia sie symbol:

= Podczas napetniania napetniona ilo$¢ pojawia si¢ na ekranie ,Napelnianie — TANK-Control”
w wierszu ,Aktualna ilosc cieczy”.

3. @ — jezeli zbiornik jest petny, wytacz pompe.

6.1.3 Napetnianie zbiornika za pomoca TANK-Control i stopu napetniania

Jezeli przy opryskiwaczu jest zamontowany i skonfigurowany TANK-Control ze stopem napetniania,
mozesz ich uzywac. W ten sposob napetnianie jest automatycznie koficzone, gdy zbiornik zostanie
napetniony do wyznaczonego poziomu.

Podczas napetniania mozesz zdefiniowa¢ do dwach granic napetniania. Jezeli zawarto$¢ zbiornika
podczas napetniania osiggnie wyznaczone granice napetniania, system zatrzymuje napetnianie.

Symbol funkcji | Funkcja Konsekwencje
@ Otwieranie zaworu kulowego do " Zawor ku.Iowy _ZOS_“’”? otwarty.
» - = Na ekranie pojawia sie symbol:
napetniania @
= Woda jest pompowana.
= Aktualna zawarto$¢ zbiornika zmienia
sie powoli.
E{J : Zamykanie zaworu kulowego do = Zawor kulowy zostaje zamknigty.
napetniania
== Zmiana aktywne granicy = Podczas pompowama jest .
iy napetiania uwzgledniana tylko wybrana granica
napetniania. Zbiornik jest tak diugo
napetniany, az osiggniety zostanie
zaplanowany poziom.
Instrukcja Napetnianie zbiornika z dwoma granicami napetniania:

M Przy opryskiwaczu jest zamontowany TANK-Control ze stopem napetniania.

1. Przejdz do ekranu ,Napetnianie — TANK-Control”;
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Korzystanie z komputera roboczego podczas prac polowych

Sterowanie belkg polowg

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:

2. Przy granicy napetniania 1 i 2 podaj do dwdch pozioméw napetniania, przy ktorych pompa
napetniajaca powinna zosta¢ zatrzymana lub zawdr kulowy napetniania powinien zostaé
zakrecony.

= Po wprowadzaniu dwdch granic napetniania pojawia sie na ekranie nowy symbol funkcji:

oy

fEasay
=> Naci$nij symbol , aby zaznaczy¢ granice napetniania, przy ktdrej powinno nastapi¢
zatrzymanie pompy.

3. @ > otwdrz zawor kulowy.

= Pojawia sie symbol @D

= Rozpoczecie napetiania.

= Gdy poziom napetniania 0znaczony jako granica napetniania 1 zostanie osiagniety, zawdr
kulowy jest zamykany a napetnianie jest zakoriczone.

= Jezeli dostepna jest druga granica napetniania, nastepuije jej automatyczna aktywacja.

~

Mozesz teraz dodac Srodek ochrony rolin i zmiesza¢ zawarto$¢ zbiornika.

o

Przygotuj opryskiwacz do drugiego napetiania.

6. @ > B otworz zawor kulowy.

= Rozpoczecie napetiania.

= Gdy poziom napetniania 0znaczony jako granica napetniania 2 zostanie osiagniety, zawor
kulowy jest zamykany a napetnianie jest zakorczone.

Sterowanie belka polowa

W tym rozdziale dowiesz sie, jak przy pomocy terminalu sterowa¢ belkg polowa.
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Korzystanie z komputera roboczego podczas prac polowych

Sterowanie belkg polowg

/\ OSTRZEZENIE

Obrazenia os6b wskutek nieprawidtowej obstugi
Kazdy opryskiwacz jest inaczej skonstruowany i wymaga innej obstugi. W tym rozdziale znajduje
sie wyjasnienie tylko tych symboli, ktére pojawiajg sie na ekranie terminalu.

o Przeczytaj instrukcje obstugi opryskiwacza.

o Naucz sie, w jakiej kolejnosci bezpiecznie obstugiwaé dany opryskiwacz.

6.2.1

Sciezka

llustracja

6.2.2

Sciezka

30303187-02-PL

Podnoszenie i opuszczanie belki polowej

Tak mozna dostac sie do ekranu z tg funkcja;

(+lele}

Obstuguij tg funkcje najlepiej joystikiem.

Korzystaj z ponizszych przyciskow funkcji, aby obstuzyé ta funkcje:

Symbol funkcji Funkcja

Podnoszenie belki polowe;.

Opuszczanie belki polowej.

Aktywacja i dezaktywacja DISTANCE-Control.

Na ponizszej ilustracji wida¢, czym rézni sie ekran w obu trybach:

[ | | | e |
Podnoszenie belki polowe] — strzafka po $rodku pokazuje kierunek

[=

,MANU” oznacza, ze DISTANCE-Control jest nieaktywny, a belka polowa musi by¢ podnoszona i opuszczana
recznie.

Sktadanie i rozktadanie belki polowej
Za pomocag tej funkcji mozna ztozyc€ i roztozy¢ belke polowa opryskiwacza.

Obstuga zalezy od nastepujacych czynnikéw:
= Liczba sktadanych i rozktadanych czesci belki polowe;j.
= Rodzaj blokady do sktadania i rozktadania belki polowe;.
= Rodzaj opryskiwacza.

Tak mozna dostac sie do ekranu z tg funkcja;

N i
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Korzystanie z komputera roboczego podczas prac polowych

Sterowanie belkg polowg

Budowa belki polowej

Ponizszy rysunek przedstawia budowe belek polowych oraz jak nazywajq sie poszczegoine czesci
belki. Rysunek przedstawia opryskiwacz z siedmioczesciowg belkg polowa, ale to odnosi sig rowniez
do mniejszych belek polowych.

Czesci belki polowej w opryskiwaczu

@ Trzyczesciowa belka polowa Czesc¢ belki polowej: Wewnatrz z lewej

Piecioczesciowa belka polowa
© Siedmioczesciowa belka polowa

Czesc¢ belki polowej: Cze$¢ nieruchoma
Czg$¢ belki polowej: Wewnatrz z prawej
@ CzgS¢ belki polowej: Z zewnetrz z lewej Cze$6 belki polowej: Srodek z prawej

@ Cze$6 belki polowej: Srodek z lewe;]

Q@O

Czgs¢ belki polowej: Z zewnatrz z prawej

llustracja
Widok belki na ekranie ,Skfadanie/rozkfadanie”
@ Rozktadane czesci belki
Symbol: Czes¢ belki jest sktadana lub rozktadana
Strzatki pojawiaja sie przy sktadanych cze$ciach belki i wskazujg kierunek ruchu.
Symbol Znaczenie
E Belka znajduje sie na wysokosci czujnika wyciggu szynowego. Wymagania:
e Czujnik wyciggu szynowego jest zamontowany.
Symbole funkcji Na ponizszej ilustracji wida¢, w jaki sposéb siedmioczesciowa belka jest przedstawiana na

symbolach funkcji.
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@ Strzatka kierunku

Korzystanie z komputera roboczego podczas prac polowych

Strzatka do wewnatrz oznacza: sktadanie
Strzatka na zewnatrz oznacza: rozktadanie
@ Szare cze$ci belki nie sg sktadane/rozktadane przy pomocy tego symbolu funkcji

@ Biate czesci belki sg sktadane/rozktadane przy pomocy tego symbolu funkgji

Korzystaj z ponizszych przyciskdw funkcji, aby obstuzy¢ ta funkcje:

Sterowanie belkg polowg

Funkcja

Trzyczesciowa belka
polowa

Piecioczesciowa
belka polowa

Siedmioczesciowa
belka polowa

Symetryczne sktadanie
belki polowej wewnatrz

Symetryczne
rozktadanie belki
polowej wewnatrz

Symetryczne sktadanie
belki polowej posrodku

Symetryczne
rozktadanie belki
polowej posrodku

Rozktadanie belki
polowej na zewnatrz w
lewo

Rozktadanie belki
polowej na zewnatrz w
prawo

Symetryczne sktadanie
belki polowej posrodku
i wewnatrz

Symetryczne
rozktadanie belki
polowej posrodku i
wewnatrz

Blokowanie belki
polowej
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6.2.3

Sciezka

6.2.4

Sciezka

38

Korzystanie z komputera roboczego podczas prac polowych

Sterowanie belkg polowg

Blokada stabilizacji belki polowej
Funkcja ta pozwala na zablokowanie lub odblokowanie belki.

Tak mozna dosta¢ sie do ekranu z tg funkcja;

"

Korzystaj z ponizszych przyciskdw funkciji, aby obstuzy¢ tg funkcje:

Symbol funkcji Znaczenie

Blokowanie belki.

Odblokowanie belki.

Symbol Znaczenie

Stabilizacja belki jest blokowana. Proces nie jest zakoriczony.

Stabilizacja belki zostaje odblokowana. Proces nie jest zakonczony.

Stabilizacja belki jest zablokowana.

Stabilizacja belki jest odblokowana.

Podnoszenie i opuszczanie ramion belki polowej

System jest w stanie podnosic¢ i opuszczaé ramiona belki polowej niezaleznie od siebie lub
jednoczesnie.

Tak mozna dosta¢ sie do ekranu z tg funkcja;

(+lele}

Korzystaj z ponizszych przyciskow funkcji, aby obstuzy¢ ta funkcje:

Symbol funkcji Funkcja

Podnosi prawe ramie belki polowe;j.

Podnosi lewe ramie belki polowe;.

Opuszcza prawe ramie belki polowe;.
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Instrukcja

6.2.5

Sciezka

llustracja

6.2.6

Sposaéb dziatania

30303187-02-PL

Korzystanie z komputera roboczego podczas prac polowych

Sterowanie belkg polowg

Symbol funkcji Funkcja

Opuszcza lewe ramie belki polowe;j.

Podnosi obydwa ramiona belki polowej symetrycznie.

Opuszcza obydwa ramiona belki polowej symetrycznie.

1. Nacisnij przycisk funkcji, ktéry steruje operacja, ktérg chcesz wykonac.
= Ramiona belki polowej zostang wprawione w ruch.

2. Przytrzymaj przycisk funkcji, az belka polowa osiggnie zadany kat.

3. Zwolnij wcisniety przycisk funkcii.

Poziomowanie belki

Tak mozna dostac sie do ekranu z tg funkcja;

{eleke]

Obstuguij tg funkcje najlepiej joystikiem.

Korzystaj z ponizszych przyciskow funkcji, aby obstuzyé ta funkcje:

Symbol funkgji Funkcja

Przechyla belke polowa w prawo. Z lewej strony jest ona podnoszona.

Przechyla belke polowa w lewo. Z prawej strony jest ona podnoszona.

Na ponizszej ilustracji wida¢, czym rézni sie ekran w obu trybach:

e o | e BT | K | BN A e s e e e

[ [ [ | s [ [ [ [ [ s [ | e |
Przechylanie belki polowej: podnoszenie z lewej, opuszczanie z prawej

e T e | | | | et | B | e =

P | | | s [ | | | e | |
Przechylanie belki polowej: opuszczanie z lewej, podnoszenie z prawej

Przechylanie belki polowej podczas odzwierciedlania kata poziomu
Niniejsza funkcja zapewnia wsparcie podczas prac na pochylonym terenie.
Podczas prac na zboczu belka polowa jest przechylona. Funkcja zapisuje kat przechylenia.

Po momencie zawracania, gdy opryskiwacz jedzie w przeciwnym kierunku, nastepuje
odzwierciedlenie kata poziomu.
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Sterowanie belkg polowg

llustracja

40

Podczas zawracania na zboczu nacisnij przycisk, aby przechyli¢ belke w przeciwnym kierunku.

Korzystaj z ponizszych przyciskdw funkciji, aby obstuzy¢ tg funkcje:

Symbol funkcji Znaczenie

Aktywuije funkcje. Przy kazdym naci$nieciu zmienia si¢ pozycja docelowa
belki polowej (biata strzatka).

Przechyla recznie belkg polowa. Naci$nigcie powoduje zakoriczenie
automatycznego odzwierciedlenia kata poziomu.

Aktualne ustawienie jest wySwietlane na ekranie roboczym nad belka polowa, jezeli funkcja jest
aktywna.

@ Aktualny kierunek ruchu belki polowe;. @ Aktualne potozenie belki polowej.
@ Pozycja docelowa belki polowe;. @ Aktualny kat czujnika katowego przy sitowniku
przechylenia.

Ponizsze symbole moga zosta¢ wy$wietlone w zalezno$ci od konfiguracii:

Przyktady
Symbol Znaczenie
Biata strzatka: pozycja docelowa jest pozioma.
e Czujnik katowy: pozycja pozioma jest osiggnieta.
\ Belka polowa jest pochylona w prawo. Funkcja jest nieaktywna.
G Belka polowa jest pochylona w prawo. Powinna jednak zostaé
"‘bﬂ%} automatycznie pochylona w lewo. System porusza belke polowg w tym
kierunku.
Aktualna pozycja: Belka polowa pochylona w prawo
Pozycja docelowa: pochylenie w lewo.
Odzwierciedlenie zbocza: aktywne
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Korzystanie z komputera roboczego podczas prac polowych

Sterowanie belkg polowg

Symbol Znaczenie
<L 4%,%@ Belka polowa} jest pochylona w prawp. Powinna jednak zostaé
-.‘-‘* automatycznie poruszona w poziomie. System porusza belke polowag w
tym kierunku.

M Przeprowadzono kalibracje czujnika katowego sitownika przechylenia (czujnik katowy
przechylen). [— 79]

1. Przejedz opryskiwaczem poprzecznie do przechylenia zbocza.

2. Ustaw belke polowa réwnolegle do zbocza.

3. — nacinij w uwrociu przed manewrem zawracania.
= Aktualny kat jest zapisywany.

= — pojawiajq sie dwie biate, wskazujace na dot strzaki.
= System ustawia belke polowg w kierunku poziomym.
=> Podczas ruchu belki polowej pojawia sie na ekranie roboczym zielona strzatka.

= Jezeli belka polowa jest poziomo, pojawia si¢ symbol ' ===

4. Zawrd¢ dopiero, gdy belka polowa jest poziomo.

5. — nacisnij raz po manewrze zawracania.
= Komputer roboczy przechyla belkg polowa w przeciwnym kierunku, az poprzednio zapisany
kat zostanie osiggniety po drugiej stronie.
=> Podczas ruchu belki polowej pojawia sie na ekranie roboczym zielona strzatka.

= Funkcja zostaje wytaczona, jezeli recznie zmieniasz przechylenie belki polowe;.

Zastosowanie dodatkowych czujnikow belki

Jezeli stosowane sg inne czujniki belki i wykryjg one okreslony stan, zostanie to wy$wietlone na
ekranie roboczym.

Symbol Znaczenie

Wysokos¢ belki

= =0

© ¢ Pozycja transportowa
e AR AR e || 02 ) P

Przechylenie pozyciji Srodkowej

Brak symbolu na ekranie roboczym. Belka ztozona - czujnik ten dezaktywuje sekcje
po osiggnieciu wstepnie ustawionej pozycj.

Brak symbolu na ekranie roboczym. Belka roztozona - czujnik ten dezaktywuje sekcje

po osiggnieciu wstepnie ustawionej pozycj.
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6.3 Rozpoczynanie oprysku
Instrukcja Tak rozpoczniesz aplikacje:
M Ciagnik i opryskiwacz znajduja sie na polu.
M Skonfigurowate$ komputer roboczy.
M Roziozytes belke.

1. Upewnij sie, ze spetnite$ wszystkie wymagania!

2. - rozpocznij aplikacje.
= W trybie recznym:
Opryskiwacz rozpoczyna aplikacje.
= W trybie automatycznym:
Opryskiwacz jest przygotowywany do aplikacii.
Dopoki opryskiwacz nie porusza sig, na ekranie roboczym wysSwietla sie — w zaleznosci

od parametru ,STOP oprysku ponizej” — symbol: E

3. Jezeli znajdujesz sie w trybie automatycznym, nastepuije rozruch i przekroczenie minimalnej
predkosci dla automatycznej regulacji (parametr: ,STOP regulacji ponize]”).
= Dopoki opryskiwacz nie reguluje, na ekranie roboczym wysSwietla si¢ — w zaleznosci

od parametru ,STOP regulaciji ponizej” — symbol: @
= Gdy nastapi przekroczenie minimalnej predkosci, opryskiwacz rozpoczyna regulacje.

= Rozpoczafes aplikacje.

Natychmiastowa aplikacja Moze zdarzy¢ sie sytuacja, w ktorej chcesz rozpocza¢ aplikacje przy jeszcze stojacym opryskiwaczu.
Na przykfad, gdy zatrzymates sie na polu.

Natychmiastowg aplikacje w trybie automatycznym uruchomisz w nastepujacy sposab:
M Ciagnik i opryskiwacz znajdujg sie na polu.
M Skonfigurowate$ komputer roboczy.
M Roztozytes belke.
M Tryb automatyczny jest aktywny.

1. Przytrzymaj przez trzy sekundy wcisniety przycisk aplikacji na joysticku.
= Opryskiwacz rozpoczyna aplikacje.
Pod symbolem belki pojawiajg sie stozki:

2. W ciggu 5 sekund musi nastapi¢ ruszenie i przekroczenie minimalnej predko$ci dla
automatycznej regulaciji (parametr: STOP oprysku ponizej”). W przeciwnym razie nastapi
automatyczne zakonczenie aplikacji.
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Regulacja dawki

Regulacja dawki

Rodzaje regulacji

W zalezno$ci od wyposazenia opryskiwacza przy regulacji dawki mozna regulowaé otwieranie
zaworu regulacyjnego lub predko$¢ pompy.

Tryby pracy

Dawke mozesz regulowa¢ recznie lub pozostawié regulacje komputerowi roboczemu:
= W trybie recznym mozesz za pomocg dwoch przyciskow sterowac stopniem otwarcia zaworu
regulacyjnego.
= W trybie automatycznym komputer roboczy reguluje stopien otwarcia zaworu regulacyjnego (lub
predko$¢ obrotowg pompy) tak, ze dawka zrealizowana zdefiniowana w parametrze ,Warto$¢
zadana” zostaje osiggnieta.

Korzystaj z ponizszych przyciskdw funkciji, aby obstuzy¢ ta funkcje:

Symbol funkcji Funkcja

Zmiana trybu pracy z recznego na automatyczny.

W nastepnych rozdziatach dowiesz sie jak obstugiwa¢ system.

Zmienianie dawki w trybie recznym

Jezeli komputer pracuje w trybie recznym, nie reguluje oprysku wedtug wprowadzonej wczesniej
dawki planowanej. Zamiast tego musisz sterowa¢ dawka recznie.

'
Dawka musi by¢ regulowana recznie, jezeli na ekranie roboczym pojawia sie ten symbol: i

&5 © 6.9+
193 & 3.5...

Aplikacja w trybie recznym

Pamietaj, ze przy zmianie dawki zrealizowanej, zmienia sie automatycznie takze cisnienie.
Obstuguij tg funkcje najlepiej joystikiem.

Korzystaj z ponizszych przyciskdw funkciji, aby obstuzy¢ ta funkcje:

Symbol funkcji Funkcja

Zwigksza dawke.

Zmniejsza dawke.
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6.4.2

Wymagania

Spos6b dziatania

44

Praca w trybie automatycznym

W trybie automatycznym komputer roboczy reguluje stopien otwarcia zaworu regulacyjnego i zaworu
gtdwnego przy armaturze tak, ze dawka zdefiniowana w parametrze "Dawka cieczy" zostaje
osiggnieta.

Tryb automatyczny jest wigczony, gdy na ekranie wy$wietlony jest jeden z ponizszych symboli:

Symbol na Znaczenie
ekranie ro-
boczym

Opryskiwacz moze aplikowaé.

Predko$¢ opryskiwacza jest mniejsza niz ,STOP regulacji ponizej”

Opryskiwacz moze aplikowaé. Przeptyw jest nieregulowany. Zawor regulacyjny
pozostaje w ostatniej rozpoznanej pozycji az do zmiany predkosci.

Predko$¢ opryskiwacza jest mniejsza niz ,STOP oprysku ponizej”’

Zawor gtowny jest automatycznie zamykany.

Regulacja jest niemozliwa, jezeli aplikacja zostata zdezaktywowana przez
aplikacje SECTION-Control.

I ® # e

Aby skorzysta¢ z trybu automatycznego, musisz spetni¢ ponizsze wymagania:
= Dawka cieczy musi by¢ wprowadzona.
= Przeptywomierz musi by¢ skalibrowany.
= Sygnat predkosci jest dostepny.
= Szerokos$¢ robocza musi by¢ wprowadzona.
= Predko$¢ opryskiwacza jest wigksza niz predko$¢ w parametrze ,STOP regulacji ponizej”.
= Parametr ,Stata regulacji” musi by¢ ustawiony.

W ponizszych przypadkach przeptyw zostaje dopasowany automatycznie:
= Gdy zmieni sie predko$¢ opryskiwacza.
= Gdy zmieni sie liczba zataczonych sekciji.
= Gdy zmienisz recznie wartos¢ zadana.
= Gdy zmieni sie wartos¢ zadana poprzez wytyczne z mapy aplikacyjnej.

Predkos$¢ i doktadno$¢ regulacji zaleza od wartosci parametru ,Stata regulacji’.
Podczas jazdy w trybie automatycznym mozesz recznie zmieni¢ dawke cieczy.

Obstuguij tg funkcje najlepiej joystikiem.

Symbol funkcji Funkcja

Zwiekszenie dawki cieczy o 10%.

Zmniejszenie dawki cieczy 0 10%.

Przywrdcenie dawki cieczy wynoszacej 100%.
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Symbol funkcji Funkcja

Zmiana na wprowadzong ,Dawke cieczy 1",

Zmiana na wprowadzong ,Dawke cieczy 2",

Symbol funkcji Funkcja

Zwigkszenie warto$ci zadanej 0 10%.

Zmniejszenie wartosci zadanej 0 10%.

Przywrdcenie wartosci zadanej wynoszacej 100%.

Sposdb zmiany dawki cieczy podczas pracy:
1. - aktywuj automatyczna regulacje.

2. — otwdrz zawor giéwny.
= Na ekranie roboczym pojawiaja sie stozki pod symbolem belki polowej. Mimo tego
opryskiwacz nie dokonuje aplikacji.
= Opryskiwacz nie moze rozpocza¢ aplikowania, dopéki znajdujesz sie w pozyciji zatrzymania.

Patrz symbole: E@i ﬁ

3. Przekrocz predkos¢ zdefiniowana w parametrze ,STOP regulacji ponizej”.
= Opryskiwacz rozpoczyna dopasowanie dawki zrealizowanej do zaplanowanej dawki cieczy.

4, lub - naci$nij w celu zmiany dawki cieczy.
= StopieA zmiany pojawia sie na ekranie roboczym.

5. — przywrdcenie pierwotnej wartosci dawki cieczy.

6. Jezeli w konfiguracji wprowadzono kilka dawek cieczy, za pomocg symboli funkcji: [

mozna dokona¢ zmiany miedzy dawkami cieczy.

Sposob zmiany wartosci zadanej podczas pracy:
1. — aktywuj automatyczna regulacje.

2. — otwdrz zawor gtowny.
= Na ekranie roboczym pojawiaja sie stozki pod symbolem belki. Mimo tego opryskiwacz nie
dokonuje aplikacji.
= Opryskiwacz nie moze rozpocza¢ aplikowania, dopdki znajdujesz sie w pozycji zatrzymania.

Patrz symbole: E@i ﬁ
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3. Przekrocz predkos¢ zdefiniowang w parametrze ,STOP regulacji ponizej”.
= Opryskiwacz rozpoczyna dopasowanie dawki zrealizowanej do zaplanowanej wartoSci
zgdanej.

4. lub — naci$nij w celu zmiany warto$ci zadanej.
= Stopien zmiany pojawia si¢ na ekranie roboczym.

5. - przywrécenie pierwotnej wartosci zadanej.

6.4.3 Podawanie dawki planowanej
Warto$¢ zadana ilosci mieszanki do opryskania na jeden hektar.
Komputer roboczy sprobuje utrzymacé warto$¢ zadang podczas pracy.

Metody Dostepnych jest kilka mozliwo$ci do wyznaczenia dawki cieczy:
= Wyznaczanie dawki cieczy na ekranie ,Parametry”. [— 56]
= Dawke cieczy mozna takze pobra¢ z zewnetrznych zrédet za pomocg aplikacji ,ISOBUS-TC”:

- ze zZlecen,
-z map aplikacyjnych,

-z zewngtrznych czujnikow.

llustracja

©r 2001/ha

Dawka cieczy z parametrow

Fé‘ﬂ 2001/ha

Dawka cieczy z zewnetrznego Zrodfa

Dawki cieczy z zewnetrznego zrodta danych majq wyzszy priorytet niz dawka cieczy wprowadzona w
komputerze roboczym. Jezeli pracujesz z mapami aplikacyjnymi, nie musisz dopasowywaé
parametru ,dawka cieczy”.

W komputerze roboczym mozna opcjonalnie wprowadzi¢ do trzech réznych dawek cieczy. Oprocz
parametru ,Dawka cieczy” nalezy uzywaé parametru ,Dawka cieczy 1” i ,Dawka cieczy 2”.

6.4.4 Przerywanie oprysku

Jest kilka metod na zatrzymanie aplikacii:
. — zamknij zawor gtéwny.
. lub — zamknij zawory sekcji, jeden po drugim.

= Zwolnij ponizej wyznaczonej predko$ci minimalnej (tylko w trybie automatycznym).

6.5 Obstuga sekg;ji
Obstuguj tg funkcje najlepiej joystikiem.

Korzystaj z ponizszych przyciskow funkcji, aby obstuzy¢ ta funkcje:
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Dokumentowanie wynikéw pracy

Symbol funkcji Funkcja

Zamyka zawory sekcji od lewej do prawej.

Zamyka zawory sekcji od prawej do lewej.

Otwiera zawory sekcji od lewej do prawe;j.
lub

Jezeli wszystkie zawory sekcji sa zamknigte, otwiera pierwszy zawdr sekcji
od lewe;j.

Zamyka zawory sekcji od prawej do lewe;.
lub

Jezeli wszystkie zawory sekcji sa zamknigte, otwiera pierwszy zawor sekci
od prawej.

Jezeli dezaktywacja sekcji odbyta sie poprzez SECTION-Control, nalezy
nacisnag i przytrzymaé przez ok. 3 sekundy, aby przesterowaé
dezaktywacje sekcji. Sekcje otwierajg sie wtedy na ok. 5 sekund. Na
ekranie roboczym pojawiajg sie na 5 sekund haczyki na poszczegoinych
sekcjach.

Jesli Twoja maszyna posiada zewnetrzny wtacznik, mozesz go uzy¢ do otwierania lub zamykania
wszystkich sekciji.

Dokumentowanie wynikow pracy
Istnieje mozliwo$¢ dokumentacii przebiegu pracy na ekranie ,Wyniki”.

Na ekranie ,\Wyniki” znajdziesz dwa rodzaje licznikow:
= Liczniki dzienne — dokumentujg przebieg prac az zostang wyzerowane.
= Liczniki state — dokumentujg przebieg pracy od pierwszego uruchomienia komputera.

Na ekranie ,Wyniki” znajdziesz nastepujace informacije:
= llosc - dawka wypryskana.
= Powierzchnia - spryskana powierzchnia.
= Dystans
= Czas pracy - Czas twania oprysku.

Korzystaj z ponizszych przyciskow funkcji, aby obstuzyé ta funkcje:

Symbol funkcji Funkcja

Zerowanie licznika ,ll0$¢”".

Zerowanie licznika ,Powierzchnia”.

Zerowanie licznika ,Dystans”.
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6.7

Sciezka

Instrukcja

6.8

Boczny przetacznik

48

Symbol funkcji Funkcja

Zerowanie licznika ,Czas pracy”.

%o Krétkie nacisnigcie: przejscie do wynikéw razem
gL

Diugie nacisniecie: powrdt do ekranu roboczego

Zerowanie zawartosci wyswietlonego licznika dziennego.

Zatrzymanie licznika dziennego.

- Dokumentacja pracy zostanie zatrzymana az do ponownego
uruchomienia terminalu lub ponownego wcisnigcia przycisku funkci

- Na ekranie roboczym zaczyna miga¢ symbol: EUD

Nastepny licznik dzienny. (funkcja opcjonalna)

Aktywowanie licznika dziennego. (funkcja opcjonalna)

Poprzedni licznik dzienny. (funkcja opcjonalna)

Stosowanie wykrywania cisnienia
Do celéw dokumentaciji komputer roboczy mierzy co 10 sekund biezace cisnienie oprysku.
Warto$ci pomiarowe mozna przeglada¢ za pomoca komputera roboczego.

Tak mozna dosta¢ sie do ekranu z tg funkcja;

e . A B2 . IS
‘?fﬂé)

> - Przetaczaj miedzy poszczegolnymi pomiarami.

1.

= Zawsze mozna przejrze¢ wartosci cisnienia zmierzone w ciggu ostatniej godziny. Odpowiednie
cisnienie jest mierzone co 10 sekund.

Obstuga joysticka ME
Korzystajac z joysticka ME, mozesz aktywowacé i dezaktywowaé funkcje opryskiwacza.

Na przyktad:
= Otwieranie zaworu gtéwnego
= Wylgczanie sekcji od lewej do prawej
= Reczne podnoszenie i opuszczanie belki polowe;

Kazdym przyciskiem mozesz wykonaé trzy operacje. To, ktéra operacja zostanie wykonana przy
nacisnieciu przycisku, zalezy od pozycji bocznego przetacznika.
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Obstuga joysticka ME

Pozycja przetacznika Kolor diody
@V Czerwony
@ Zotty

@ Zielony

Przyporzadkowanie przyciskow zalezy od konfiguracji opryskiwacza.
Tak nalezy obstugiwaé joystick ME:
M Ekran roboczy jest wyswietlony.

1. Przesun przetacznik boczny w zagdang pozycje i przytrzymaj go.
= Dioda LED na joysticku ME zmienia kolor.

2. Nacisénij przycisk, ktory steruje operacja, ktdra chcesz wykonaé.
= Funkcja zostanie wykonana.

Tryb podgladu dla joysticka ME
Tryb podgladu joysticka mozna stosowac tylko, jezeli joystick pracuje z protokotem Auxiliary AUX1.

Tryb podgladu wyswietla podczas pierwszego nacisniecia przycisku przyporzadkowanie przyciskow
na ekranie. Opcja ta pomaga poczatkujacym uzytkownikom przy wybraniu prawidtowe] funkci.
Standardowo tryb podgladu jest nieaktywny przy nowych komputerach roboczych.

Jezeli uruchomisz przycisk joysticka pierwszy raz po uruchomieniu, nie nastapi wykonanie zadnej
funkcji. Zamiast tego na ekranie pojawi sie przyporzadkowanie przyciskow joysticka. Wy$wietlenie
pozostaje aktywne, az uptynie czas ustawiony podczas konfiguracji.

Jezeli podczas wySwietlenia nacisniesz przycisk joysticka, nastapi wykonanie odpowiedniej funkcji.
(Przyporzadkowanie pozostaje na ekranie do uptynigcia czasu).

Od teraz mozesz obstugiwac joystick bez pojawiania sie wskazania pomocniczego.

Wskazanie pomocnicze pojawi sig dopiero ponownie, gdy nacisniesz jeden z przyciskow oraz
przesuniesz boczny przetacznik w inng pozycje.

Aktywacja trybu podgladu:
1. Zmiana na ekran ,Parametry”:

sall NN
> JL > JL > Ji

2. W parametrze ,Joystick ME” ustaw warto$¢ ,Joystick ME”.
= Pojawia sie parametr ,Asystent Joysticka”.

3. Umie$¢ haczyk przy tym parametrze.

4. W razie potrzeby zmien czas wySwietlania.
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6.8.2 Podglad przyporzadkowania joysticka
Widok przyporzadkowania joysticka jest widoczny tylko, jezeli joystick pracuje z protokotem Auxiliary
AUX1.

Instrukcja Wyswietlanie przyporzadkowania przyciskdw na ekranie:

M Joystick ME jest skonfigurowany. [— 59]
1. - - przyciskaj, az do pojawienia sig L4

- nacisnij.
= Pojawia sie przyporzadkowanie przyciskéw:

3. : , - nacisnij, aby zobaczy¢ przyporzadkowanie na kazdej
ptaszczyznie.

4. Mozesz takze aktywowaé tryb podgladu [— 49].

6.9 Obstuga znacznika pianowego

Znaczniki pianowe produkujg piane, ktora kierowca opryskiwacza moze zaaplikowaé przy
krawedziach belki polowej na polu. Dzigki temu kierowca moze poruszac si¢ réwnolegle do piany.

Sciezka Przejscie do elementéw obstugi:

->-

Korzystaj z ponizszych przyciskow funkcji, aby obstuzy¢ ta funkcje:

Symbol funkcji Znaczenie

Wigczenie i wytaczenie lewego znacznika pianowego.

Wigczenie i wytgczenie prawego znacznika pianowego.

llustracja
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| PPy e

(] [ [ [ ([ [ (o (| |
2 2
o o
Znacznik pianowy aktywowany po obydwu stronach belki polowej

6.10 Obstuga funkcji dodatkowych

Funkcje dodatkowe stanowig funkcje charakterystyczne dla danego producenta. Mozna je aktywowac
lub dezaktywowac tylko poprzez nacisniecie przycisku.

Wszystkie funkcje znajdujq sie na dodatkowych ekranach.

Sciezka Przejscie do elementéw obstugi:

Funkcje dodatkowe

Symbol funkciji Funkcja, ktéra moze by¢ aktywowana badz dezaktywowana

Reflektor roboczy

Kogut

Oswietlenie rozpylacza

Uktad recyrkulacii

Plukanie ukfadu recyrkulacji

Ptukanie zbiornika

State ptukanie zbiornika

Pompa $rodka ochrony roslin

Mieszadto

Myjka niskoci$nieniowa

Podnoszenie rozwadniacza

Opuszczanie rozwadniacza
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Symbol funkciji Funkcja, ktéra moze by¢ aktywowana badz dezaktywowana
Myjka wysokoci$nieniowa
Oproznianie zbiornika z czystg wodqg
Napetnianie zbiornika z czystg wodq
7,; : Plukanie sprezonym powietrzem
Plukanie filtrow
s Lewy znacznik pianowy
.
Ere: Prawy znacznik pianowy
O
ZE\X @ Cztery dowolnie podtaczane funkcje hydrauliczne
[0)
Zwigkszenie kropli dla Airtec
Zmniejszenie kropli dla Airtec
Opuszczanie hakdw transportowych dla zabezpieczenia belki
Podnoszenie podpory parkowania
Opuszczanie podpory parkowania
6.11 Regulacja wielkosci kropli za pomoca AIRTEC

AIRTEC to system do regulaciji wielkosci kropli przy opryskiwaczach. W tym celu sprezone powietrze
jest (w proporcji obliczonej przez komputer roboczy) dodawane bezposrednio w rozpylaczu do cieczy
opryskowe;.

Wymagania Minimalne wyposazenie opryskiwacza:
= rozpylacze ze wsparciem powietrza
= kompresor sprezonego powietrza: przy opryskiwaczu lub ciggniku.

Sposob dziatania Komputer roboczy reguluje cisnienie powietrza w taki sposéb, ze wielko$¢ kropli pozostaje zawsze
stata. Takze w razie zmiany cisnienie oprysku.

Wazne: Aby system mdgt optymalnie pracowa¢ na poczatku pola, predkos¢ podczas
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wylaczania opryskiwacza na koncu pola oraz podczas wiaczania na poczatku
pola powinna by¢ identyczna oraz w miare mozliwosci odpowiada¢ normalnej
predkosci aplikacii.

Symbol

Znaczenie

S

Aktualne cinienie powietrza

B

System zwigksza cisnienie powietrza.

2

System redukuje cisnienie powietrza.

!

in —

Kompresor sprezonego powietrza jest wytaczony.

®

Kompresor sprezonego powietrza jest wiaczony.

p &8

Tryb reczny jest aktywny. Liczba wskazuje wielko$¢ kropli.

Wielko$¢ kropli (tryb automatyczny aktywny).

Symbol funkciji

Znaczenie

Zmiana miedzy trybem recznym a automatycznym.

Uruchomienie i zatrzymanie kompresora sprezonego powietrza
zamontowanego przy opryskiwaczu. (opcjonalnie)

Wieksze krople

Mniejsze krople

Zwigkszenie cisnienia.

Zmniejszenie cisnienia.

Wywotanie ekranu z ustawieniami.

Mniejszy rozpylacz.
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Korzystanie z komputera roboczego podczas prac polowych

Regulacja wielkosci kropli za pomocg AIRTEC

6.11.1

Instrukcja

Instrukcja

6.11.2

Instrukcja

54

Symbol funkcji Znaczenie

Wiekszy rozpylacz.

Wiaczanie i wylaczanie kompresora sprezonego powietrza

System pracuje z dwoma rodzajami kompresorow:
= Kompresor przy opryskiwaczu - jest wigczany i wytaczany za pomocg przycisku funkcyjnego
komputera roboczego.
= Kompresor ciggnika

WSKAZOWKA

Ptyn w systemie sprezonego powietrza
Uszkodzenie systemu sprezonego powietrza

o Whytgcz kompresor sprezonego powietrza tylko, gdy rozpylacze AIRTEC nie sg zamontowane.
Przy zamontowanych rozpylaczach AIRTEC kompresor sprezonego powietrza musi by¢

aktywny.

Wigczanie kompresora sprezonego powietrza:

1. - nacisnij.

= Na ekranie roboczym pojawia si¢ nastepujacy symbol:

=> Kompresor sprezonego powietrza jest wigczony.

Wyltgczanie kompresora sprezonego powietrza:

1. - nacisnij.

=> Na ekranie roboczym pojawia sie nastepujacy symbol: @

=> Kompresor sprezonego powietrza jest wytaczony.

AIRTEC w trybie automatycznym

W trybie automatycznym wybierz zadang wielko$¢ kropli. Cisnienie powietrza zostaje tak
dopasowane, aby nastapito osiggniecie tej wielkosci kropli.

M Rozpylacze AIRTEC sg zamontowane.
M AIRTEC jest skonfigurowany. [— 77]

M Kompresor sprezonego powietrza jest wigczony.

1. — ustaw wielkos¢ kropli.

= Ustawiona wielkos¢ kropli jest wyswietlona na ekranie roboczym: %

V6.20200615 30303187-02-PL



Korzystanie z komputera roboczego podczas prac polowych

Stosowanie przycisku funkcyjnego ISB

6.11.3 AIRTEC w trybie recznym

W trybie recznym sterowanie sprezonym powietrzem odbywa sie recznie. Cisnienie powietrza
zmienia wielkos¢ kropli.

Instrukcja
1. — ustaw ci$nienie powietrza.

= Zadane ciénienie powietrza pojawia sie obok symbolu; @
= Podczas regulacii ciSnienia powietrza przez kompresor pojawia sie przy tym symbolu znak

,+7lub - @ @

6.12 Stosowanie przycisku funkcyjnego ISB

Jezeli terminal ma przycisk funkcyjny 1ISB, mozesz za jego pomoca, w zalezno$ci od konfiguracii,
zakonczy€ bezposrednio rézne funkcje maszyny.

Konfigurowalne funkcje:
= Opryskiwacz
Wszystkie funkcje opryskiwacza sg zatrzymane.
= TRAIL-Control
Wszystkie funkcje TRAIL-Control sg zatrzymane.
= DISTANCE-Control
Wszystkie funkcje DISTANCE-Control sg zatrzymane.
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Konfiguracja komputera roboczego

Wprowadzanie parametréw opryskiwacza

7 Konfiguracja komputera roboczego

7.1

Kiedy wprowadzi¢?

Instrukcja

711

7.1.2

7.1.3

714

56

Jezeli Twoj system zawiera dodatkowe komponenty, takie jak TRAIL-Control, DISTANCE-Control,
AIRTEC, TANK-Control itp., musisz je dodatkowo skonfigurowa¢ i skalibrowac.

Wprowadzanie parametrow opryskiwacza

Parametry nalezy wprowadza¢ w nastepujacych przypadkach:
= Przed pierwszym uruchomieniem.
= Kiedy zmienig sie parametry opryskiwacza.

Tak zmienisz warto$¢ parametru:

1. Przejdz do ekranu ,Parametry”:

Ll

= Pojawia sie ekran ,Parametry”.
= Pod kazdym parametrem pojawia sie mate, kwadratowe pole z wartoscia.

2. Wybierz to pole, aby zmieni¢ parametr.
= Pojawia si¢ ekran do wprowadzania danych lub klawiatura.

3. Wprowadz zadang wartos¢.
= Nowa warto$¢ pojawia sie na ekranie ,Parametry”.

To, ktére parametry pojawig sie na ekranie, zalezy od rodzaju i konfiguracji opryskiwacza.

Parametr ,,Rozpylacz”
Kolor aktywnego rozpylacza.
Kolory sg wyznaczone przez norme I1SO. Mozna je takze skalibrowac. [— 71]

Niniejszy parametr pojawia sie tylko przy systemach bez przeptywomierza. Zamiast tego przy tych
systemach jest stosowany czujnik ci$nienia do ustalenia ilosci cieczy.

Parametr ,Wartosc zadana”

Gdy opryskiwacz pracuje w trybie automatycznym, ma miejsce aplikacja ilosci podanej jako warto$¢
zgdana.

Mozna ustawi¢ do trzech réznych dawek cieczy, migdzy ktdrymi mozna zmienia¢ ekran roboczy.

Parametr ,,Czas dojazdu”

Ustaw czas, w czasie ktdrego opryskiwacz po uruchomieniu komputera roboczego ma pracowaé
z symulowang predkoscia, zanim nastapi zmiana na regularng predkosc.

W ten sposdb mozesz skompensowac ewentualnie wystepujace opdznienia w przenoszeniu
predkosci.

Parametr ,,Szerokosc robocza”

Szeroko$¢ robocza opryskiwacza.
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7.1.7

7.18

7.1.9

7.1.10
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Konfiguracja komputera roboczego

Woprowadzanie parametréw opryskiwacza

Parametr ,,Impulsy czujn. kolow.”

Liczba impulséw przesytanych przez czujnik kotowy do komputera roboczego podczas przejezdzania
dystansu 100 m. Stuzy do obliczania predkosci.

Liczba impulséw jest wyznaczana podczas kalibracji czujnika kotowego.

Parametr ,,Cisnienie min.”
Ustawienie definiuje minimalne cisnienie, do ktrego poziomu cinienie opryskiwania jest optymalne.
Jezeli cisnienie opryskiwania przekroczy te dolng granice, jest generowany alarm.

Jezeli na opryskiwaczu nie ma czujnika cisnienia, wprowadz warto$¢ ,0”.

Parametr ,,Cisnienie maks.”

Ustawienie definiuje maksymalne ci$nienie, do ktdrego poziomu ci$nienie opryskiwania jest
optymalne.

Jezeli ci$nienie opryskiwania przekroczy te gorng granice, jest generowany alarm.

Jezeli na opryskiwaczu nie ma czujnika cisnienia, wprowadz warto¢ ,0”.

Parametr ,,STOP oprysku ponizej”
(Minimalna predko$¢ pracy)

Jezeli opryskiwacz jedzie wolniej niz minimalna predko$¢ pracy, wtedy:
= Aplikacja zostaje automatycznie przerwana.

= Na ekranie roboczym pojawia sie symbol: ﬁ

Jezeli parametr ma warto$¢ 0, wtedy funkcja ta jest wytaczona.

Parametr ,,STOP regulacji ponizej”
Jezeli opryskiwacz przekroczy dolng granice predkosci, wtedy:
= Przeptyw nie jest juz regulowany i pozostaje niezmieniony.
= Zostaje wigczony tryb reczny.

= Na ekranie roboczym pojawia sie symbol: @

Jezeli parametr ma warto$¢ 0, wtedy funkcja ta jest wytaczona.

Parametr ten musi mie¢ warto$¢ wigksza lub réwng parametrowi ,STOP oprysku ponize]”

Parametr ,Stala regulaciji”

W trybie automatycznym ci$nienie oprysku rozpylaczy jest dopasowywane do aktualnej predkosci
opryskiwacza. Dzieki temu przez caly czas ma by¢ aplikowana taka ilos¢ cieczy, jaka zaplanowano
jako warto$¢ zadang. Stafa regulacji odgrywa tutaj wazna role.
Stafa regulacji dopasowuje predkos¢ regulacii:

= Im wigksza stata regulacji, tym szybciej jest dopasowywane cisnienie oprysku.
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Konfiguracja komputera roboczego

Wprowadzanie parametréw opryskiwacza

= Im mniejsza stata regulacji, tym wolniej jest dopasowywane ci$nienie oprysku.

Podczas ustawiania statej regulacji wez pod uwage:
= Jezeli podczas jazdy ze stalg predkoscig aktualna catkowita ilos¢ aplikowana czesto ulega
zmianie w stosunku do warto$ci zadanej, zmniejsz statg regulacii.
= Jezeli przy zmianie predkosci catkowita ilo$¢ aplikowana nie dopasowuje sie odpowiednio
szybko do warto$ci zadanej, zwigksz statg regulacji.

Parametr ,,Pojemnosc zbiornika”

Pojemno$c¢ zbiornika na mieszanke.

Parametr ,,Alarmowy poziom cieczy”

Jezeli zawarto$¢ zbiornika jest mniejsza od tej wartosci, na ekranie pojawi sie alarm.

Parametr ,,Imp. - przeplyw glowny”

Liczba impulséw przesytanych przez przeptywomierz do komputera roboczego na kazdy litr cieczy.
Stuzy do obliczania przeptywu cieczy.

Liczba impulsow jest wyznaczana podczas kalibracji przeptywomierza.

Parametr ,,Wyl. mieszadto ponizej”

Za pomoca tego parametru mozesz ustawi¢ ponizej jakiego poziomu napetnienia powinno nastgpic
wylaczenie mieszadta.

Producent maszyny (nie uzytkownik!) moze dodatkowo ustawié, czy podczas uruchomienia
komputera roboczego powinno nastapi¢ automatyczne wigczenie mieszadta.

Parametr ,,Maks. predkosc wiatru”
Musi by¢ zainstalowany czujnik wiatru.

Jezeli maksymalna predkos¢ wiatru zostaje przekroczona, pojawia sie alarm.

Parametr ,,Zestaw rozpylaczy”

Za pomocag tego parametru ustawisz, jakie rozpylacze krancowe sg zamontowane na belce polowej.
Wiecej informacji znajdziesz w rozdziale: Rozpylacze krancowe [— 74]

Parametr ,,Pompa”

Jezeli predkos¢ obrotowa pompy jest wyzsza niz maksymalna dopuszczalna predko$¢ obrotowa
pompy, pojawia sie komunikat o btedzie. Dzigki temu kierowca moze lepiej kontrolowaé swojg prace i
unika¢ sytuaciji, w ktdrych nastepuje uszkodzenie pompy przy zbyt wysokich predko$ciach
obrotowych.
Do parametru przynaleza dwie wartosci:

= Ustawiona predko$¢ obrotowa pompy.

Wskazuje aktualnie ustawiong maksymalng predkos¢ obrotowg pompy.
= ,Zadana’
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Konfiguracja komputera roboczego

Konfiguracja urzadzen do obstugi

Stuzy do zmiany maksymalnej predkosci obrotowej pompy.

Zapisywanie aktualnej predkosci obrotowej pompy jako maksymalnie dopuszczalnej predkosci
obrotowej pompy odbywa sie w nastepujacy sposéb:

1. Przejdz do ekranu ,Ustawienia pompy”.
e, R

2. Zaznacz wiersz ,Zadana”.

3. Ustaw predkos¢ obrotowg pompy na zadang warto$é.
= W wierszu ,Zadana” pojawia sie aktualna predko$¢ obrotowa pompy

4. - nacisnij.

= Predkos$¢ obrotowa pompy z wiersza ,Zadana” pojawia sie w gornym wierszu. W ten sposéb
zostaje ona wybrana jako maksymalna dopuszczalna predkos¢ obrotowa pompy.

Parametr ,,Sterowanie sekcjami”

Sposadb, w jaki sg wigczane i wytaczane poszczegdlne sekcje.
= Praca normalna” [— 46]
Ten tryb jest przewidziany do normalnej pracy opryskiwania. Nadaje sie do normalnego
opryskiwania powierzchni i paskow o ksztafcie Klina, ktére sg wezsze niz szeroko$¢ robocza
opryskiwacza.

Parametr ,, Tryb napelniania”

Za pomocag tego parametru mozesz ustali¢, czy chcesz uzywaé TANK-Control do napetniania.
= reczne” — dla opryskiwaczy bez TANK-Control.
= ,TANK-Control’ — aktywuje TANK-Control.

Parametr ,, Typ armatury cieczowej”
= ,bez ukladu stalocisn.”
Dla armatury bez uktadu statoci$nieniowego.
= stalocisnieniowy”
Dla armatury z uktadem statoci$nieniowym.

Konfiguracja urzadzen do obstugi

Urzadzenia do obstugi joystick ME i ME-S-Box sg konfigurowane na ekranie.
= Parametr ,Joystick”:

- ,Bez joysticka”: bez podigczonego joysticka. Wszystkie funkcje sg wykonywane za pomocq
terminalu lub ME-S-Box.

- Joystick ME”": stosowanie joysticka ME.

- ,Ignoruj Joystick ME”: joystick ma by¢ ignorowany. Ustawienie dla dodatkowego komputera
roboczego w systemach z dwoma komputerami roboczymi.

- Joystick ME: tylko wt./wyt.”: ustawienie dla dodatkowego komputera roboczego, jezeli przy
S-Box wigczanie/wytaczanie (wigcznik sekcji) jest dezaktywowane.

= Parametry ,ME-S-Box":
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Kalibracja przeptywomierza
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Metody

7.3.1

Spos6b dziatania
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- ,Bez ME-S-Box": brak S-Box.
- ,ME-S-Box”: ustawienie standardowe, jezeli dostepny jest ME-S-Box.

- ,lgnoruj ME-S-Box”: przy systemach z dwoma komputerami roboczymi; ustawienie dla
pierwszego komputera roboczego. Sygnaty ME-S-Box sg odrzucane, poniewaz komputer
roboczy powinien byé obstugiwany za pomoca joysticka.

- ,ME-S-Box bez wt./wyt.”: ustawienie dla drugiego komputera roboczego.
= Parametr ,Asystent joysticka”:

- — tryb podgladu dezaktywowany

- — tryb podgladu [— 49] aktywny. Oprdcz tego mozna ustawic¢ czas wys$wietlania
przyporzadkowania przyciskow.

=> Pojawia sie ekran ,Urzadzenia do obstugi”.

2. Skonfiguruj parametr.

Kalibracja przeptywomierza

Poniewaz z czasem liczba impulsow przesytanych przez przeptywomierz podczas przyptywu jednego
litra cieczy moze ulec zmianie, nalezy kalibrowa¢ przeptywomierz w nastepujacych przypadkach:

= Przed pierwszym uruchomieniem.

= Na poczatku sezonu.

= Jezeli zauwazysz, ze dawka planowana i ilos¢ wypryskana mocno sie od siebie réznia.

= Po wymianie lub naprawie przeptywomierza.

Istniejg dwie metody kalibracji:
= Metoda litrazowania - zajmuje duzo czasu, ale jest doktadna.
= Metoda "wyptyw z rozpylaczy" - nie jest tak doktadna jak metoda litrazowania, ale zajmuje mniej
czasu.

Niedoktadna kalibracja
Przy niedoktadnej kalibracji, obliczenia dawki beda niedoktadne, co spowoduje niedoktadny oprysk.

o Kalibruj przeptywomierz z najwyzszg doktadnoscia,

Kalibracja przeptywomierza metoda litrazowania

Podczas kalibracji metoda litrazowania ze zbiornika wypryskuje sie duza ilo$¢ wody.
W tym czasie przeptywomierz liczy impulsy.

Po zakonczeniu oprysku nalezy wprowadzi¢ na ekranie ilo$¢ wypryskanej cieczy.

Komputer oblicza liczbe impulséw na litr cieczy.
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Kalibracja przeptywomierza

A

Srodki ochrony roélin lub ich pozostatosci
Niebezpieczenstwo zatrucia lub skazenia

o Przed kalibracjg nalezy doktadnie wyczysci¢ zhiornik. Opryskiwacz nie moze zawiera¢ zadnych
$rodkow ochrony roélin lub ich pozostatosci.

o Podczas kalibracji korzystaj wytgcznie z czystej wody.

o Nos$ przepisowe ubranie ochronne.

Instrukcja

30303187-02-PL

M Wszystkie sekcje sa zaznaczone.

M Tryb reczny jest aktywny (na ekranie roboczym w obszarze ,Dane oprysku” pojawia sie symbol

5

M Zbiornik jest napetniony czystg woda, Potrzebujesz kilkuset litrow czystej wody.

M Masz mozliwo$¢ zwazenia ciggnika z opryskiwaczem albo potrafisz zmierzy¢ ilos¢ wypryskanej
wody inng metoda.

M Pompa jest wigczona.
1. Upewnij sie, ze spetnite$ wszystkie wymagania.

2. Zwaz zbiornik.

3. Przejdz do ekranu ,,KALIBRACJA”
55 55|

= PolaW|a sie nastepulqcy ekran:

4, - wybierz metode litrazowania.
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Kalibracja przeptywomierza

(o]

8.
9.

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:

- rozpocznij aplikacje.

= Podczas aplikacji na ekranie ,KALIBRACJA - przeptywomierz gidwny” wysSwietlana jest
liczba impulséw.

. Wypryskaj kilkaset litréw cieczy. Nie oprézniaj catego zbiornika. W ten sposéb unikniesz

tworzenia sig babelkow powietrza, ktdre mogg sfatszowaé wynik.

- zatrzymaj aplikacje.

= Aplikacja zostaje zakohczona.
=> Na ekranie nie sg liczone impulsy.

v

— zatrzymaj kalibracje.

Zwaz zbiornik.

10. Wprowadz ilos¢ w litrach wypryskanej cieczy w wierszu ,llos¢ wody”.

11.

)

— opusc¢ ekran.

= Skalibrowate$ przeptywomierz metoda litrazowania.

7.3.2 Kalibracja przeptywomierza metoda "wyptyw z rozpylaczy"

Podczas kalibracji przeptywomierza metoda wyptywu z rozpylaczy mierzysz, ile wody wypryskiwanej
jest przecietnie z jednego rozpylacza w okreslonym czasie.

Spos6b dziatania Podczas kalibracji ta metodg musisz zaaplikowaé czystg wode na catej szerokosci roboczej oraz za
pomoca kubka z podziatkg zmierzy¢ zaaplikowang ilos¢ w réznych rozpylaczach.

W tym czasie przeptywomierz liczy impulsy.

Po zakorczeniu aplikacji musisz wprowadzi¢, ile wody zostato przecietnie zaaplikowane przez
rozpylacz na minute.

Komputer oblicza liczbe impulséw na litr cieczy.

62
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Kalibracja przeptywomierza

Srodki ochrony roslin lub ich pozostatosci
Niebezpieczenstwo zatrucia lub skazenia

& o Przed kalibracjg nalezy doktadnie wyczysci¢ zhiornik. Opryskiwacz nie moze zawiera¢ zadnych
$rodkow ochrony roélin lub ich pozostatosci.

o Podczas kalibracji korzystaj wytgcznie z czystej wody.

o Nos$ przepisowe ubranie ochronne.

Instrukcja M Tryb reczny jest aktywny (na ekranie roboczym w obszarze ,Dane oprysku” pojawia si¢ symbol

&

M Przygotowano kubek z podziatkg do zmierzenia zebranej ilosci.

M Przygotowano stoper do odmierzania minuty.

M Wszystkie sekcje sq wstepnie wybrane, a opryskiwacz moze dokona¢ aplikacji na catej
szerokosci roboczej.

M Zbiornik jest napetniony czystg woda,
M Ustawiona szeroko$¢ robocza jest poprawna.
M llos¢ rozpylaczy w kazdej sekcji i liczba sekcji sa poprawnie ustawione.

1. Upewnij sie, ze spetnite$ wszystkie wymagania!

2. Przejdz do ekranu ,KALIBRACJA™:
0cof] . N

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:

3. - wybierz metode rozpylania.
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Kalibracja przeptywomierza

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:

= W wierszu ,Zmierzony przeptyw” pojawia sie aktualny przeptyw.

4 - rozpocznij aplikacie.
5. Podejdz do rozpylacza i przez 60 sekund zbieraj wode do kubka z podziatka.
6

. Zanotuj zebrang ilo$¢ wody.

~

. Powtdrz ostatnie dwa kroki na kilku rozpylaczach.

[o0)

. Oblicz rednig ilo$¢ z kilku pomiardw i zanotu;.

9. - zatrzymaj aplikacje.
= Aplikacja zostaje zakoAczona.

v

10. — zatrzymaj kalibracje.
= W wierszu ,3. Podaj doktadng ilos¢ na rozpylacz” pojawia sie pole do wprowadzania
danych.

11. Wprowadz przecigtng zaaplikowang, ilos¢ w litrach.

12. @ — opus¢ ekran.

= Warto$¢ parametru ,impuls — przeptyw gtéwny” zostaje zaktualizowana.

= Skalibrowate$ przeptywomierz metoda rozpylania.

7.3.3 Wprowadzanie ilosci impulséw na litr, bez kalibraciji

Jezeli wiesz ile impulséw przesyta przeptywomierz na kazdy litr cieczy, mozesz wprowadzié tg
warto$¢ recznie.

Instrukcja 1. Przejdz do ekranu ,PRZEPLYWOMIERZ":
(ole)e] AN
e RN B

2. Whprowadz liczbe impulséw na litr w wierszu ,Impuls — przeptyw gtowny”.

734 Potaczenie przeptywomierza z czujnikiem ci§nienia

Jezeli na opryskiwaczu zamontowany jest czujnik cisnienia, regulacje mozna przeprowadzac za
pomocg potaczenia przeptywomierza z czujnikiem cisnienia. UmoZliwia to stabilniejszq regulacjg
takze przy nizszych przeptywach.
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Kalibracja czujnika cisnienia (U)

1. Przejdz do ekranu ,PRZEPLYWOMIERZ";
000 AR 000
o, R B R

> > >

2. Aktywuj parametr ,Regulacja mieszana cinienie i przeptyw”.

3. Skonfiguruj parametr.

Parametr ,,Tolerancja przeplywu”

Wprowadz warto$¢ procentowa, przy ktérej ma nastapi¢ przetaczenie na regulacje cisnienia. Jezeli
réznica miedzy obliczonym przeptywem czujnika cisnienia a zmierzonym przeplywem
przeptywomierza jest wieksza od wprowadzonej wartosci, nastepuje przetaczenie na regulacje
ciSnienia.

Parametr ,,Przeplyw przejsciowy”

Wprowadz minimalny przeptyw, ktdry nalezy osiggnag¢, aby zastosowac regulacje przeptywu. Jezeli
przeptyw znajduje sig ponizej wprowadzonej wartosci, nastepuje przefaczenie na regulacje cisnienia.

Kalibracja czujnika cisnienia (U)

Jesli na opryskiwaczu zainstalowany jest czujnik cisnienia (U), nalezy go skalibrowaé przed
pierwszym uzyciem. Podczas kalibracji okre$lane jest natezenie przeptywu przy braku cisnienia i przy
cisnieniu maksymalnym.

M Masz pod reka czujnik referencyjny, za pomoca ktérego mozesz okresli¢ cisnienie.
1. Przejdz do ekranu ,POMIAR CISNIENIA”.
o] RN . R

> > >

= Pojawia si¢ ekran ,POMIAR CISNIENIA”.
= Pojawia si¢ aktualnie zmierzone cinienie.

2. - Otwdrz ekran ,KALIBRACJA".

3. Sprawdz ci$nienie 0 bar za pomoca czujnika referencyjnego.

4, - Otwdrz kalibracje dla warto$ci zerowe.

5. Wytacz maszyne, aby wprowadzi¢ jg w stan bezcisnieniowy.

6. D - Rozpocznij kalibracje dla wartosci zerowe;.
= Ustalane jest natezenie przeptywu.

7. Ustaw maksymalne cisnienie w ukfadzie za pomoca regulatora cisnienia i okre$l je za pomocg
zewnetrznego referencyjnego czujnika cisnienia.

8. Wprowadz maksymalne ci$nienie w przeptywomierzu w parametrze ,Cisnienie maksymalne®.

9. - Otworz kalibracje dla wartosci maksymalnej.

10. |> - Uruchom kalibracje dla wartosci maksymalnej.
= Ustalane jest natezenie przeptywu.

11. Zakonczyte$ kalibracje czujnika cisnienia (U).
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7.5 Wybor i konfiguracja czujnika predkosci
Nalezy wprowadzi¢ zrodto, z ktérego komputer roboczy pobiera aktualng predkosc.

Proces konfiguracji moze sie rézni¢ w zaleznosci od zrddta predkosci.

751 Wybér zrddta predkosci

Obstugiwane zrédta predkosci:
= ,Czujnik” - czujniki, ktére sg zamontowane przy maszynie i podtaczone do komputera
roboczego:

- Przykfady: czujnik kotowy, czujnik radarowy, generujacy impuls czujnik predkosci GPS
- Konfiguracja: Skonfiguruj liczbe impulséw na 100 metrach.

= ,ISOBUS” - czujniki, ktore sg zamontowane przy ciggniku, a ktérych sygnat jest odbierany przez
ISOBUS.

- Przyktady: odbiornik GPS, czujnik kotowy przy ciagniku, gniazdo sygnatowe

- Konfiguracja: Przy systemach bez mozliwo$ci wyboru wejscia czujnika ustawi¢ parametr
,impulsy na 100 metrach” na 0.

= ,Auto” — niektore systemy umozliwiajg automatyczne rozpoznanie zrédta predkosci.

— Sposdb dziatania: Jezeli sygnat predkosci przy ISOBUS zostanie rozpoznany, predko$é ta
jest przyjmowana za podstawe. W razie braku sygnatu komputer roboczy za podstawe dla
ustalenia predkosci przyjmuje impulsy czujnika podtaczonego do komputera roboczego.

- Konfiguracja: Przy systemach, ktore dysponujg dwoma rodzajami czujnikéw, zaleca sie
kalibracje czujnika podtaczonego do komputera roboczego. W takim przypadku ustawié
parametr ,Impulsy na 100 metrach” na 0.

Spos6b dziatania 1 Tak skonfigurujesz zrddto predkosci:
1. Na ekranie roboczym naciénij po kolei:

L N AF;

= Pojawia si¢ ekran ,Predkos¢”.

2. Skonfiguruj parametr ,Zr6dto predkosci”.

Sposdb dziatania 2 Jezeli parametr ,Zr6dto predkosci” nie pojawi sie na ekranie ,Predko$c”, a sygnat predkosci powinien
by¢ odbierany przez ISOBUS, nalezy postepowaé w nastepujacy sposéb:

M Sygnat predkosci mozna odbiera¢ za pomoca ISOBUS.

1. Przejdz do ekranu ,Parametry”:

2. Ustaw parametr ,Impulsy czujn. kotow.” na ,0".

752 Kalibracja czujnika predkosci za pomoca metody 100 metrow

Podczas kalibracji czujnika predkosci metodg 100 metréw obliczasz ilo$¢ impulsow, jakie wysyta
czujnik na odcinku 100 metréw. Jezeli ilo$¢ impulséw jest znana, mozna obliczy¢ aktualng predkos¢.

Jezeli znasz doktadng liczbe impulséw, mozesz wprowadzi¢ jg recznie,
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Mozesz wprowadzi¢ rézne impulsy wartosci dla do trzech réznych két.
Instrukcja M Czujnik kotowy, czujnik radarowy lub czujnik predkosci GPS jest zamontowany przy maszynie.

M Zmierzyte$ i zaznaczyte$ dystans 100 m. Dystans musi odpowiada¢ warunkom pracy. Powinien
prowadzi¢ przez pole lub take.

M Ciggnik z podtaczong maszyna jest gotowy do jazdy na odlegto$¢ 100 m i stoi na poczatku
zaznaczonego dystansu.

1. Upewnij sie, ze spetnite$ wszystkie wymagania!

n

Przejdz do ekranu ,KALIBRACJA — Impulsy kola”:

ol v I 2.

3. D — rozpocznij kalibracje.
=> Pojawiajq sie nastepujace symbole funkcii:

v

% — przerwij kalibracje.

— zatrzymaj kalibracje.

&~

Przejedz 100 m na odmierzonym dystansie i zatrzymaj pojazd na koncu.
= Podczas jazdy sg liczone aktualnie ustalone impulsy.

v

5. — zatrzymaj kalibracje.

6. @ — opus¢ ekran.

= llo$¢ impulséw pojawia sie w wierszu ,Impulsy czujn. kolow.”.

7.5.3 Konfiguracja czujnika jazdy wstecz

Jesli urzadzenie rolnicze lub ciggnik wysyta poprzez ISOBUS sygnat jazdy wstecz, komputer roboczy
moze wykorzysta¢ ten sygnat do dopasowania swojego procesu regulacji do jazdy wstecz.

W tym rozdziale dowiesz sie wigcej na ten temat: Konfigurowanie funkcji automatycznych podczas
jazdy wstecz

Zrédta sygnatu Mozliwe sg nastepujace zrédta sygnatu:

= brak” — komputer roboczy nie powinien oczekiwa¢ zadnego sygnatu jazdy wstecz. Nawet jesli
poprzez ISOBUS przesytany jest sygnat jazdy wstecz, jest on przez komputer roboczy
ignorowany.

= ISOBUS” - sygnat jazdy wstecz jest przesytany z ciggnika lub innego komputera roboczego
przez ISOBUS.

= ,Czujnik” - do rozdzielacza sygnatoéw lub okablowania komputera roboczego jest podtaczony
czujnik jazdy wstecz.

Instrukcja W ten spos6b wybierzesz zrddto sygnatu jazdy wstecz:

1. Przejdz do ekranu ,Predko$¢”™
L

2. Wybierz pole pod parametrem ,Sygnat wsteczny”.
= Pojawiajg sie dostepne zrddta sygnatu. Patrz opis na poczatku tego rozdziatu.
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3. Wybierz zrédto sygnatu.
4. Zrestartuj komputer roboczy.
754 Funkcja ,,Symulacja predkosci”
Funkcja ,Symulowana predkos¢” jest stosowana do testéw i w celu znalezienia bteddw. Symuluje ona
jazde maszyny, kiedy maszyna stoi.
Poprzez aktywacje funkcji ,Symulacja predkosci” technik ma mozliwosé sprawdzenia, czy
poszczegdlne czujniki dziataja.
Standardowo funkcja jest ustawiona na 0 km/h i jest wytgczona.
Po wigczeniu komputera roboczego funkcja jest zawsze wytaczona.
Raz ustawiona warto$¢ zostaje zapamietana i jest stosowana podczas nastepnej aktywacji.
Instrukcja 1. Przejdz do ekranu ,Predko$¢”™
Lo
2. ~ — aktywuj symulacje predkosci. Ponowne nacisniecie powoduje dezaktywacje funkcii.
= Pojawia si¢ ekran ,Symulowana predkos¢”.
3. Symulowang predko$¢ wprowadz w wierszu ,Symulowana predkos¢”.
4, @ — opus¢ ekran.
= Na ekranie roboczym pojawia si¢ ustawiona predko$¢ i migoczacy symbol @
7.6 Konfiguracja sekc;ji
7.6.1 Wprowadzanie liczby rozpylaczy w sekcjach

Musisz podac¢ liczbe rozpylaczy zamontowanych w kazdej sekcji.
= Przed pierwszym uruchomieniem.

Kiedy wprowadzi¢? o - ) o
= Jezeli liczba rozpylaczy w sekcji ulegnie zmianie.

Instrukcja 1. Przejdz do ekranu ,Belka”:

éo‘%&b

= Pojawia sie ekran ,Belka”.
= Tutaj widzisz ustawiong szerokos¢ robocza, liczbe sekcji i liczbe rozpylaczy. Dwdch
ostatnich warto$ci nie mozna zmienié.

2. — nacisnij.
= Pojawia si¢ ekran ,llo$¢ rozpylaczy”.
3. Tutaj mozesz wprowadzi¢ liczbe rozpylaczy dla kazdej sekcji. Gtowice wielorozpylaczowe sq

traktowane jako jeden rozpylacz.
= Przy kazdej zmianie zmienia sig liczba rozpylaczy na ekranie ,Belka”.
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Trwate wyltaczanie sekcji

Istnieje mozliwo$¢ trwatego wytaczenia jednej z sekcji. Przydaje sie, gdy na polu utworzone zostaty
$ciezki technologiczne dla mniejszego opryskiwacza, niz aktualnie obstugiwany.

Trwate wytaczenie zewnetrznych sekcji ma nastepujace konsekwencie:
= Przy TRACK-Leader: Nowo obliczona szeroko$¢ robocza nie jest brana pod uwage przy
wyliczaniu szerokosci uwrocia.
= Przy SECTION-Control: Po wytgczeniu zewnetrznych sekcji musisz zmieni¢ parametr ,Odstep
migdzy liniami”, aby odstep miedzy linig prowadzaca a rzeczywistg szerokoscig robocza zgadzat
sie. Parametru ,Szeroko$¢ robocza” nie mozesz zmienic.
= Rzeczywista szeroko$¢ robocza zmienia sie. Opryskiwacz nie ulegt jednak zmianie. Dlatego tez:

— Nie zmieniaj parametru ,Szerokos$¢ robocza”.

- Nie zmieniaj geometrii opryskiwacza.

e ] e | s e e s

Wyfgczone na stafe sekcje sq oznaczone na ekranie roboczym kolorem biafym

1. Przejdz do ekranu ,Belka:

éo‘%&b

- nacisnij.
= Pojawia sie ekran ,Sekcje”.
= Przy kazdej sekcji wida¢ jeden z nastepujacych symboli:

Ifl — sekcja aktywowana

- sekcja dezaktywowana.

3. Przy kazdej sekcji mozesz wybra¢ lub zmienic ten symbol.

State wytaczanie sekcji poprzez czujnik

Jezeli przy belce polowej jest zainstalowany odpowiedni czujnik, ktéry nadzoruje rozktadanie czesci
belki, mozliwe jest wowczas automatyczne, state roztaczenie sekcji.

Dzieki temu mozna korzysta¢ z opryskiwacza z czesciowo roziozong belka, bez kazdorazowej
konieczno$ci dopasowania konfiguracji.

Opéznienie systemu podczas wiaczania sekcji

Aby SECTION-Control mogt doktadnie zamykac i otwiera¢ zawory sekcji, musisz ustali¢, ile
milisekund ptyn potrzebuje na przebycie drogi od zaworu do rozpylacza. Dzieki temu komputer
roboczy bedzie odpowiednio wezesniej lub pdzniej zatgczat zawory.

M Uzywasz automatycznego sterowania sekcjami SECTION-Control.
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7.6.5

Instrukcja

70

1. Przeczytaj instrukcje obstugi aplikacji TRACK-Leader, aby dowiedzie¢ sie, jak ustali¢ czasy
opdznienia.
2. Ustal czasy opdznienia.
3. Otworz aplikacje komputera roboczego.
4. Na ekranie roboczym naciénij:
é;gb Ko &Ko |wfs| R 1 e
> > I > L > # >

= Pojawia sie ekran ,SECTION-Control”.

5. Wprowadz ustalone czasy opdznienia w oknie ,,Opdznienie przy wtaczaniu” i ,Opdznienie przy
wytgczaniu”.

Parametr ,,Opoznienie wlaczaniu”
Czas, ktory uptywa miedzy otworzeniem zaworu sekcji a wyciekiem ptynu z rozpylaczy.
Generalna zasada:

= Jezeli opryskiwacz zatacza sie za pdzno, zwieksz warto$¢ parametru.

= Jezeli opryskiwacz zatgcza sie za wcze$nie, zredukuj wartos¢ parametru.
Parametr ,,Opoznienie wylaczaniu”
Czas, przez ktory rozpylacze dokonujg opryskiwania po zamknieciu zaworu.

Generalna zasada:
= Jezeli opryskiwacz zatacza sie za pédzno, zwieksz warto$¢ parametru.
= Jezeli opryskiwacz zatacza sie za weze$nie, zredukuj warto$¢ parametru.

Zmiana wskazania powierzchni na terminalu

Mozesz dokonaé réznych ustawien, za pomoca ktdrych mozna zmieni¢ wskazanie powierzchni na
terminalu, przyktadowo dla aplikacji TRACK-Leader.

1. Na ekranie roboczym nacisnij:

vl NN
> s s > “

2. Skonfiguruj parametr ,Powierzchnie z zerowg warto$cig zadang’. Masz kilka mozliwosci
konfiguracji.

Sekcje Edycjana |Funkcja
wylaczone | karcie

dezaktywow | --- Sekcje nie sg zamykane, jezeli dawka zrealizowana wynosi 0 I/ha.

ana Wszystko jest zapisywane.

aktywowana | dezaktywow | Sekcje sg zamykane, jezeli dawka zrealizowana wynosi 0 I/ha.

ana Zapis dotyczy jedynie obrobionych powierzchni.

aktywowana | aktywowana | Sekcje sg zamykane, jezeli dawka zrealizowana wynosi 0 I/ha.

Zapis dotyczy obrobionych powierzchni oraz powierzchni, na ktdrych
nie miata miejsca aplikacja.

Jest to standardowe ustawienie przy zastosowaniu SECTION-Control.
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Konfiguracja rozpylaczy - przy opryskiwaczach z regulacja
czujnika cisnienia

Poprzez konfiguracje rodzaju rozpylaczy komputer roboczy moze na podstawie zmierzonego
ci$nienia opryskiwania obliczy¢ aktualng dawke zrealizowana.

Konfiguracja rozpylaczy jest potrzebna tylko, jezeli do opryskiwacza jest podtaczony czujnik ci$nienia.

Jezeli na opryskiwaczu nie jest zamontowany czujnik ci$nienia a dawka zrealizowana jest
regulowana przeptywem, nie musisz konfigurowac rozpylaczy.

Asystent rozpylaczy

Asystent rozpylaczy ma podwajny cel:
= Mozesz tutaj sprawdzic¢, w jaki sposob rodzaj rozpylacza oddziatuje na mozliwe dawki i
predkosci.
= Musisz tutaj prawidtowo wybra¢ zamontowany rodzaj rozpylacza.
= Mozesz tutaj zmieni¢ dawke cieczy.

Symbol funkcji Znaczenie
T Zmiana obliczonych danych
y y

Ustalenie mozliwych dawek zrealizowanych

@ Wybrany rozpylacz

@ Mozesz tutaj wprowadzi¢:
— zadang predkosé roboczg
— optymalne ciénienie dla rozpylacza

@ Tutaj mozesz zobaczy¢, jakie dawki zrealizowane sg mozliwe przy tym rozpylaczu dla ustawionej
predkosci roboczej.
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Ustalenie pasujgcych rozpylaczy

@ Wybrany rozpylacz
@ Mozesz tutaj wprowadzic:

- zadang dawke zrealizowana. Jest ona pobierana bezpo$rednio z parametru ,Warto$¢ zadana”.

- optymalne ci$nienie dla rozpylacza

@ Tutaj widzisz, przy jakiej predkosci niniejsza dawka zrealizowana jest mozliwa do osiagniecia.

Instrukcja W ten sposdb obliczysz, ile dawek zrealizowanych mozesz osiggna¢ z jednym rozpylaczem przy
danym cisnieniu:
1. Przejdz do ekranu ,Asystent rozpylaczy”:
L
& @
2. - naci$nij tak, aby symbol predkosci pojawit sie w obszarze ,Dane
uzytkownika”.
3. W celu wyboru rozpylacza wybierz pole z kolorem rozpylacza.
= Lista zawiera wszystkie rozpylacze normatywne i cztery miejsca na skonfigurowanie
wiasnych rozpylaczy.
4. W polu wprowadz zgdang predkos¢ robocza.
min @ <::'l> max @
5. W obszarze 1.0baz 6.0baz ustaw optymalny zakres cisnienia, ktory
przy zastosowanym rozpylaczu umozliwia zadang wielkos$¢ kropli. Niniejszg wartos¢ znajdziesz
w arkuszu danych rozpylacza.
= Uwaga: Ustawiony tutaj zakres cisnienia nie jest przejmowany podczas aplikacji. Podczas
pracy musisz samodzielnie zadbac o to, aby opryskiwacz pracowat w zagdanym zakresie
ciSnienia.
= W obszarze ,Wyniki” pojawig sie mozliwe dawki zrealizowane.
Jezeli obliczone dawki zrealizowane sg za duze lub za mate, nalezy:
= Zmieni¢ predkos¢ robocza,
= Zamontowa¢ inne rozpylacze. Przeprowadz obliczenie dla nowego koloru rozpylacza.
Instrukcja Obliczenia mozna dokonac takze stosujac zadang dawke zrealizowang jako punkt wyjsciowy:

72
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o E
1. — naciénij tak, aby symbol pojawit sie w obszarze ,Dane uzytkownika”.

2. Wpolu E wprowadz zadang dawke zrealizowana.

3. Wprowadz zakres ci$nienia dla rozpylacza o wybranym kolorze.

4. W obszarze ,Wyniki” wida¢, przy jakich predkosciach nastepuje osiggniecie dawki zrealizowanej.

7.7.2 Kalibracja rozpylaczy
Ekran ,Kalibracja”
@ Wybrany rozpylacz @ Wydajnos¢ rozpylacza przy 3 barach — wynik
kalibracji
@ Aktualna wydajnos¢ rozpylacza. Jezeli @ Przy nieznormalizowanych rozpylaczach
Zmienisz ci$nienie, pojawi si¢ nowo obliczona kalibracja musi zosta¢ przeprowadzona przy
wydajnos¢ rozpylacza. dodatkowym cisnieniu. Powinno by¢ ono mniej
wiecej tak samo wysokie jak zaplanowane
ci$nienie robocze.
/\ OSTRZEZENIE
Srodki ochrony roslin lub ich pozostatosci
9 Niebezpieczenstwo zatrucia lub skazenia
§
Q o Przed kalibracjg nalezy doktadnie wyczysci¢ zbiornik. Opryskiwacz nie moze zawiera¢ zadnych
srodkéw ochrony roslin lub ich pozostato$ci.
o Podczas kalibracji korzystaj wytacznie z czystej wody.
o No$ przepisowe ubranie ochronne.
Instrukcja Kalibracje znormalizowanego rozpylacza przeprowadzisz w ten sposéb:

30303187-02-PL

M Zhiornik jest wypetniony czysta woda,

M W zbiorniku i w przewodach nie znajdujg sie pozostatosci srodkéw ochrony roslin.
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Rozpylacze krancowe

1. — na ekranie roboczym przetacz tryb aplikacji na reczny
2. - rozpocznij aplikacje.
3. i — ustaw ci$nienie oprysku na 3 bary.

4. Za pomocg kubka z podziatkg zbierz wode z kilku rozpylaczy, przez minute z kazdego.

5. Oblicz przecietng dawke zrealizowana,.
6. — zatrzymaj aplikacje.

7. — aktywuj tryb automatyczny.

8. Przejdz do ekranu ,Kalibracja™:
L

9. W wierszu ,Rozpylacz” wybierz rozpylacz do kalibracji. Znormalizowane rozpylacze sg
oznaczane ich kolorem.

10. W polu ponizej wiersza ,Nowy punkt odniesienia:” wprowadz obliczong przecietng ilos¢ w I/min.

11. Przy niezdefiniowanych rozpylaczach musisz takze wprowadzi¢ minimalng wydajno$¢
rozpylacza w parametrze ,Drugi punkt odniesienia”. W tym celu musisz powtdrzy¢ procedure
przy innym cisnieniu.

= Dokonate$ kalibracji wybranego rozpylacza.

Rozpylacze krafncowe

Pod pojeciem rozpylaczy kraricowych rozumie sie rozpylacze, ktére maja inny obraz opryskiwania niz
pozostate rozpylacze przy belce polowej. Mozna ograniczy¢ szeroko$¢ opryskiwania i zastosowac je
do obrdbki krawedzi pola (rozpylacze asymetryczne zawezajace) lub zwigkszy¢ szerokosé
opryskiwania sekcji (rozpylacze asymetryczne rozszerzajace).

Przed zastosowaniem rozpylaczy krancowych nalezy uwzgledni¢ ponizsze:
= Jako rozpylacze krancowe mozna zastosowac zaréwno rozpylacze asymetryczne rozszerzajace,
jaki i rozpylacze asymetryczne zawezajace. Mozesz samodzielnie ustali¢ za pomoca jakiego
symbolu rozpylacz kraricowy jest przedstawiony na ekranie roboczym.
= Rozpylacze krancowe mozna zamontowaé przy zewnetrznej krawedzi dowolnej sekcji.
= Dla komputera roboczego ISOBUS szeroko$¢ stozka hie odgrywa zadnej roli. Nie jest ona w
zadnym miejscu rejestrowana oraz nie jest uwzgledniana przy nastepujacych obliczeniach:

- obliczenie szerokosci roboczej,
— obliczenie zaaplikowanej ilosci,
— obliczenie zawartosci zbiornika.

= Aplikacje TRACK-Leader i SECTION-Control firmy Miiller-Elektronik nie uwzgledniajg szerokosci
stozka rozpylaczy krancowych i traktujg je jak normalne rozpylacze. Jezeli uzywasz tych
aplikacji, musisz ew. recznie dopasowac szerokos¢ robocza.
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Konfiguracja komputera roboczego

Rozpylacze krancowe

Konfiguracja rozpylaczy krancowych

Ekran do konfiguracji rozpylaczy kraricowych

@ Parametr ,Zestaw rozpylaczy” @ Aktualnie wybrana para rozpylaczy

kranicowych

@ Rozpylacze krancowe, strona lewa i prawa

@ Miejsce montazu lewego i prawego rozpylacza
kraicowego

Parametr ,,Zestaw rozpylaczy”

Za pomocg parametru ,Zestaw rozpylaczy” mozesz zdefiniowaé do trzech zestawéw rozpylaczy
kranicowych. Dla kazdego zestawu mozesz zdefiniowa¢ miejsce montazu i odpowiedni symbol dla
ekranu roboczego.

Znaczenie symboli

Symbol

Znaczenie

X

Brak rozpylacza

Rozpylacz asymetryczny zawezajacy

[
é

Rozpylacz asymetryczny rozszerzajacy

Tak skonfigurujesz tryby rozpylaczy krancowych:

1. Wywotaj ekran z ustawieniami rozpylaczy krancowych:

Ll

Rl s
JL
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Konfiguracja komputera roboczego

Rozpylacze krancowe

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:

2. W wierszu ,Zestaw rozpylaczy” ustaw, dla jakiego zestawu rozpylaczy kraficowych chcesz
dokonac¢ ustawien. Na przyktad ,2":
=> na ekranie pojawig sie zapisane ustawienia.

3. Wybierz jeden z symboli rozpylacza pod symbolem belki polowe;j.

4. Wybierz zadany rodzaj rozpylacza kraricowego.
=> Pojawia sie alarm. Komunikat ten informuje, ze nalezy zrestartowa¢ komputer roboczy, aby
zmiany byly skuteczne. Nie uruchamiaj od razu komputera roboczego. Najpierw dokonaj
pozostatych ustawien.

5. W ,Miejscu montazu” wprowadz sekcje, przy ktérych sg zamontowane rozpylacze krancowe.

6. Zrestartuj komputer roboczy.

7.8.2 Obstuga rozpylaczy krancowych

Rozpylacze kraricowe na ekranie roboczym: z lewej strony przed aplikacjg; z prawej strony podczas aplikacii.
Rozpylacze asymetryczne zawezajace przy sekcjach 114

Rozpylacze asymetryczne rozszerzajace przy sekcjach 114

Rozpylacze asymetryczne zawezajace przy sekcjach 312

Rozpylacze asymetryczne rozszerzajace przy sekcjach 312

®EOE
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Konfiguracja komputera roboczego

Konfigurowanie Airtec

Symbol funkcji Znaczenie

Rozpylacze asymetryczne zawezajace — aktywacja i dezaktywacja
po stronie lewej i prawej

Rozpylacze asymetryczne rozszerzajace — aktywacja i dezaktywacja
po stronie lewej i prawej

Sposoh obstugi rozpylaczy krancowych:
1. Zatrzymaj aplikacje.

2. Przejdz do ekrandw dodatkowych:

= Na ekranie musza pojawi¢ sie symbole funkcji, ktére stuzg do obstugi rozpylaczy
krancowych.

3. Nacisnij przyciski funkcyjne rozpylaczy krancowych, aby przedstawic je na ekranie.
=> Pod symbolem belki polowe]j pojawiajq sie stozki rozpylaczy krancowych. Symbole stuzg do
przedstawienia pozycji rozpylaczy krahcowych.

Konfigurowanie Airtec

Podczas konfiguracji Airtec musisz wybra¢ numer rozpylacza dla zamontowanego rozpylacza.

Nieprawidtowy numer rozpylacza
Uszkodzenie roslin

o Wprowadz prawidtowy numer rozpylacza.

1. Przejdz do ekranu ,Airtec”:

— ustaw numer rozpylacza.

Wprowadzanie geometrii opryskiwacza
Geometria opryskiwacza to pewna ilo$¢ parametréw, opisujacych wymiary opryskiwacza.

Poprzez ustawienie geometrii opryskiwacza oprogramowanie zna dokfadng diugos¢ i szerokos¢
opryskiwacza i gdzie znajdujg sie poszczegdlne sekcje.

Parametr geometrii opryskiwacza

Podczas wprowadzania geometrii opryskiwacza nalezy odmierzy¢ nastepujace odlegtosci:
= CRP - punkt montazu lub punkt, od ktérego dokonuije sie pomiaru. Przy opryskiwaczach
samojezdnych moze to by¢ pozycja odbiornika GPS, przy opryskiwaczach montowanych i
opryskiwaczach przyczepianych — punkt montazu lub przyczepienia.
= TUZ - trzypunktowy uktad zawieszenia opryskiwacza lub punkt kontaktu z podtozem.
= ERP - pozycja rozpylaczy.
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Konfiguracja komputera roboczego

Konfiguracja bezpo$redniego zasilania Raven

Instrukcja 1. Przejdz do ekranu ,Geometria”;

000 000 000 saeAe '\a
U=l - - AN =2
= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:

2. W polu na samej gorze wybierz rodzaj opryskiwacza.
=> Pojawia sie rysunek z wybranym opryskiwaczem.

3. Zmierz odstepy wyswietlone na rysunku.

4. Wprowadz zmierzone odstepy.

7.11 Konfiguracja bezposredniego zasilania Raven

Jesli twdj opryskiwacz ma bezposrednie zasilanie firmy Raven, musisz je skonfigurowac¢ przed
pierwszym uzyciem.

Instrukcja 1. Przejdz do ekranu ,ZASILANIE”:
lefele? 000 |>
é’\‘%‘:&l > - JI@I. > JII-ﬂll(_ial. > *a

2. Aktywuj urzadzenia, ktérych chcesz uzyc.

=

LRI ]
3. =" Przejdz do ekranu kalibracji i diagnostyki.

4. Przypisz poszczegblne urzadzenia do odpowiedniego ,Numeru ECU",
= Skonfigurowate$ bezposrednie zasilanie Raven.
= W zalezno$ci od statusu moga pojawi¢ sie nastepujace symbole:

Status bezposredniego zasilania Raven

Wskazanie |Wskazanie |Znaczenie
na ekranie |na ekranie
kalibracji | roboczym

Komputer roboczy nie rozpoznat urzadzenia zasilajacego na ISOBUS.

Komputer roboczy rozpoznat urzadzenie zasilajace na ISOBUS, ale nie
otrzymuje zadnych komunikatéw z tego urzadzenia.

M 2 Komputer roboczy rozpoznat urzadzenie zasilajgce na ISOBUS i
otrzymuje komunikaty z tego urzadzenia. Istnieje potaczenie pomigdzy
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Konfiguracja komputera roboczego

Kalibrowanie czujnikéw dla odzwierciedlenia kata przechylenia belki polowej

Wskazanie |Wskazanie |Znaczenie
na ekranie |na ekranie
kalibracji | roboczym

komputerem roboczym a urzadzeniem zasilajgcym. Jednak urzadzenie
zasilajace nie jest obecnie gotowe.

M 2 Komputer roboczy rozpoznat urzadzenie zasilajace na ISOBUS i

7 otrzymuje komunikaty z tego urzadzenia. Istnieje potaczenie pomiedzy
komputerem roboczym a urzadzeniem zasilajgcym. Urzadzenie
zasilajace jest gotowe, ale pompa jest wytgczona.

g 2 Komputer roboczy rozpoznat urzadzenie zasilajace na ISOBUS i

otrzymuje komunikaty z tego urzadzenia. Istnieje potaczenie pomiedzy
komputerem roboczym a urzadzeniem zasilajgcym. Urzadzenie
zasilajace jest gotowe i pompa jest wigczona.

Kalibrowanie czujnikow dla odzwierciedlenia kata przechylenia
belki polowej

Celem kalibracii jest zmierzenie i zapisanie pozycji belki polowej w maksymalnym przechyleniu i w
pozycji poziome;j.

Kalibracje musisz wykonaé w nastepujacych przypadkach:
= Przed pierwszym uruchomieniem.
= Jezeli wySwietlane na ekranie przechylanie belki polowej jest nieprawidtowe.

Aktualna pozycja belki polowej moze pojawi¢ w nastepujacych miejscach:
= Ekran roboczy
= Ekran ,Przechyt belki”

Wyjasnienie symboli znajdziesz w rozdziale: Przechylanie belki polowej podczas odzwierciedlania
kata poziomu [— 39]

W ten sposob skalibrujesz czujnik katowy:

=

Ustaw opryskiwacz na poziomej powierzchni.

r

Przejdz do ekranu ,Przechylanie belki”:
600 |

Lml /N
= Pojawia si¢ ekran ,Przechylanie belki".

3. ol nacisnij.

&~

Ustaw belke poziomo. Wazna jest przy tym rzeczywista pozycja belki. Symbol na ekranie
wskazujacy przechylenie jest w tym momencie jeszcze nieskalibrowany.

avavat

5. i wprowadz kalibracje pozioma.

g‘?&
= Pojawia sie nastepujacy symbol postepu: r{
= Masz teraz jeszcze kilka sekund, aby rozpocza¢ kalibracje.

6. D — rozpocznij kalibracje.
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Konfiguracja komputera roboczego

Opryskiwacz z dwoma obiegami i komputerami roboczymi

= Zapisywanie pozycji poziomej trwa tak diugo, jak widoczny jest symbol Rl
= Zapisate$ pozycje pozioma,

7. Przechyl belke w prawo.

8. i skalibruj przechylenie w prawo. Postepuj tak jak przy kalibracji pozycji poziome;j.

9. Przechyl belke w lewo.

10. 2l - skalibruj przechylenie w lewo.
7.13 Opryskiwacz z dwoma obiegami i komputerami roboczymi

Przy opryskiwaczach z dwiema armaturami i belkami polowymi, ktére sg sterowane przez dwa
komputery robocze, musisz dokona¢ konfiguracji kazdego komputera roboczego odpowiednio do
wyposazenia danej belki polowe;j.

Dodatkowo pojawiajg sie nastepujace ustawienia:
= Musisz zdecydowaé, ktdry system powinien by¢ systemem gtéwnym, a ktdry systemem
dodatkowym. W gtéwnym komputerze roboczym zaznacz parametr ,Drugi [— 81] facznik”.
= Ustawienia geometrii musisz dokona¢ przy obydwu komputerach roboczych. [— 82]
= Dla kazdego urzadzenia do obstugi musisz wybra¢ jedng belke polowa. [— 59]

Opryskiwacz z dwiema belkami polowymi z tyfu.

@ System gtéwny @ System dodatkowy
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Konfiguracja komputera roboczego

Opryskiwacz z dwoma obiegami i komputerami roboczymi

Opryskiwacz z jedng belkg polowg z przodu i z tytu.

@ System gtéwny

Identyfikacja komputera roboczego

@ System dodatkowy

Przy systemach z dwoma komputerami roboczymi ISOBUS musisz dokona¢ identyfikacji obydwu
komputeréw roboczych. Przy gtéwnym komputerze roboczym musisz aktywowac tzw. drugi tacznik.

Drugi tacznik stanowi wirtualne przytaczenie dla drugiego komputera roboczego ISOBUS. Przez
aktywacje parametru informujesz system ISOBUS, Ze oprcz maszyny, ktora jest sterowana przez
gtdwny komputer roboczy, istnieje takze druga maszyna.

Terminal moze wowczas uwzgledni¢ geometrie obydwu maszyn i umozliwia sterowanie sekcjami.
Pozycja drugiej maszyny jest przy tym podawana zawsze w stosunku do pozyciji pierwszej maszyny.

Jako druga maszyne mozna postrzega¢ armature z belkg polowg (jak w przypadku niniejszej
instrukcii). Za opryskiwaczem lub przed ciggnikiem mozna takze zamontowac inng maszyne.

Poniewaz opisany tutaj system nie ma drugiego gniazda kabinowego ISOBUS, musisz stosowac
drugie gniazdo kabinowe ISOBUS w ciggniku.

Parametr System standardowy | Przy dwoch armatu- | Dodatkowy komputer
bez dodatkowego rach: roboczy
komputera roboczego | Gtéwny komputer
roboczy
Nr ‘ECU Number’ 1 1 2-32
Drugi facznik bez aktywacji aktywacja bez aktywacji

M Wprowadzono hasto uzytkownika i hasto serwisanta.

1. Zmiana na ekran ,ISO 11783”:

LTmll /-
> Y

Hla | | #s
> gty >

>

Ca RIS

= Pojawia si¢ ekran ,ISO 11783".
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Konfiguracja komputera roboczego

Opryskiwacz z dwoma obiegami i komputerami roboczymi

2. Skonfiguruj parametr.

7.13.2 Geometria przy opryskiwaczach z dwoma komputerami roboczymi

Musisz zmierzy¢ i wprowadzi¢ nastepujace odstepy:
= W gtéwnym komputerze roboczym: odstepy miedzy gtdwna belkg polowa, osig a punktem
zawieszenia.
= W dodatkowym komputerze roboczym: odstep miedzy gtéwng belkg polowa (CRP_2) a
dodatkowa belkg polowa.

W systemach z jednostronnie rozktadana, dodatkowg belka polowg [— 81] musisz takze wprowadzi¢
odstep DRP_Y:

= Belka polowa znajduije sig tylko po lewej stronie: 0 cm

= Belka polowa po prawej stronie: szerokos¢ robocza belki polowej w cm

Instrukcja W ten sposdb wprowadzisz geometrie opryskiwacza w gtéwnym komputerze roboczym:
M W gtéwnym komputerze roboczym zaznaczyte$ drugi tacznik.

1. Przejdz do ekranu ,Geometria” w aplikacji gldwnego komputera roboczego:

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:

= Na rysunku znajdujg sie dwa czerwone punkty: CRP_1 — punkt zawieszenia; DRP - 0§;
CRP_2 - punkt pracy gtéwnej belki polowej. Z tego punktu musisz takze pdzniej zmierzyé
odstep do drugiej belki polowe;.

2. W wierszu nad rysunkiem ustaw odpowiedni typ opryskiwacza.
3. Wprowadz zmierzone warto$ci.
Instrukcja W ten sposob wprowadzisz geometrie opryskiwacza w dodatkowym komputerze roboczym:

1. PrzejdZ do ekranu ,Geometria” w aplikacji dodatkowego komputera roboczego:
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Konfiguracja komputera roboczego

Aktywacja licencji

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:

= Czerwony punkt CRP_2 oznacza pierwszg belke polowa.

2. W wierszu nad rysunkiem wybierz, czy druga belka polowa ma sie znajdowac¢ przed pierwszg
belkg polowg czy za nig (patrzac w kierunku jazdy): ,2ga belka za 1sza” lub ,2ga belka przed
1sza’

3. Zmierz odstep miedzy CRP_2 a drugg belkg polowg (ERP) i wprowadz.

7.14 Aktywacja licenciji

Jezeli chcesz rozszerzyé¢ funkcje komputera roboczego, mozesz aktywowac dodatkowe licencje.
Potrzebujesz hasta.

Instrukcja 1. Zmiana na ekran ,Licencje”:
> > > > e

= Pojawia si¢ ekran ,Licencje”.

2. W parametrze ,Aplikacja” wybierz aplikacje do aktywowania.

3. K — Opcjonalnie aktywu;j licencje tymczasowa wybranej aplikacji.
= W dolnym obszarze wida¢, jak dtugo mozesz pracowac z licencjg tymczasowa, Kazdg
aplikacje mozesz testowaé przez 50 godzin.

4. Zapomocy ,Kod ME” zaméw hasto w firmie Muller-Elektronik.
5. Wprowadz hasto.
6. Zrestartuj komputer roboczy.

= Licencja jest teraz aktywowana.

7.15 Przyporzadkowanie przyciskdw joysticka
Jezeli uzywasz protokotu Auxiliary AUX2, mozesz samodzielnie przyporzadkowac przyciski joysticka.

Przyciski joysticka mozesz przyporzadkowaé w aplikacji ,Service” w terminalu. Jak to zrobi¢, dowiesz
sie z instrukciji obstugi terminalu.

W aplikacji ,Service” w terminalu znajduja sie takze informacje, jakie funkcje mozesz
przyporzadkowaé do poszczegolnych przyciskow. Dang funkcje mozna zawsze rozpozna¢ poprzez
symbol funkcji.

Znaczenie poszczegdlnych symboli funkcji znajduje sie w réznych rozdziatach tej instrukcii.
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Pomoc przy zaktéceniu

Kontrola wersji oprogramowania

8 Pomoc przy zaktéceniu
8.1 Kontrola wersji oprogramowania
Instrukcja W ten sposdb odczytasz wersje oprogramowania;

1. Zmiana na ekran ,Parametry”:
> “Ur >

= Wyswietla sie wersja oprogramowania.
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Dane techniczne

Dane techniczne

Komputer roboczy ECU-MIDI 3.0

Komputer roboczy ECU-MIDI 3.0

1. procesor: 32 Bit ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 KB Flash; 256 KB RAM
2. procesor: 32 Bit ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 KB Flash; 256 KB RAM
Pamie¢ zewnetrzna: SPI-Flash 16 MB; SDRAM 16 MB; FRAM 16 KB
Ziacza: = 42-bolcowy wtyk dq p_oé%qczema urzadzen
wykonawczych/czujnikéw
= 2x 16-bolcowy wtyk do zasilania i CAN
Wtyki mozna blokowac¢ i posiadajg uszczelnienie pojedynczych
przewodow.
tacza: do 3xCAN*
Zasilanie: Gniazdo zasilania 12 V (9-16 V), maks. pobor pradu 30 A
Pobor pradu (WEJ.): 500 mA (przy 14,4 V, nie wliczajac mocy wyjsciowej, bez zasilania
zewnetrznych czujnikéw)
Prad spoczynkowy (WYJ.): | 70 pA (typ.)
Zakres temperatur: -40 do +70°C
Obudowa: anodyzowany odlew aluminiowy, pokrywa z tworzywa sztucznego z

uszczelkg i z elementem wyréwnujacym cisnienie, $ruby ze stali
szlachetne;

Stopien ochrony:

IP6K6K (z zamontowanymi wtykami)

Badanie odpornosci na
otoczenie:

Kontrola odporno$ci na wibracje i uderzenia zgodnie z DIN EN 60068-
2

Kontrole temperatury zgodnie z IEC68-2-14-Nb, IEC68-2-30 i IEC68-
2-14Na

Kontrole stopnia ochrony zgodnie z DIN EN 60529

Kompatyhilnos¢ elektromagnetyczna zgodnie z DIN EN ISO 14982:
2009-12

Wymiary:

ok. 262 mm x 148 mm x 62 mm (dk. x szer. x wys. bez wtyku)

Waga:

ok. 1 kg

* dodatkowe tacza na zyczenie
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Komputer roboczy ECU-MAXI 3.0

9.2 Komputer roboczy

ECU-MAXI 3.0

Procesor gtéwny:

32 Bit ARM Cortex™-M3 CPU 120 MHz, 1024 KB Flash; 128 KB RAM

3x procesor WE/WY

32 Bit ARM Cortex™-M3 CPU 120 MHz, 256 KB Flash; 96 KB RAM

Pamig¢ zewnetrzna:

SPI-Flash 2x 8 MB; SRAM 1 MB; EEPROM 16 Kbit; opcjonalnie:
FRAM 8/16 KB

Ztacza:

= 3x 42-bolcowy wtyk do podtaczenia uktadu urzadzen
wykonawczych/czujnikéw

= 2x 16-bolcowy wtyk do zasilania i CAN (ISOBUS i magistrala
Slave)

Wtyki mozna blokowac i posiadajg uszczelnienie pojedynczych
przewodow.

tacza:

Zewnetrznie: do 6 taczy CAN i 3 faczy LIN, Ethernet za pomoca
dodatkowej karty (opcja)

Zasilanie:

gniazdo zasilania 12 V (bezpiecznik 50 A)

Pohor pradu (WEJ.):

400 mA (przy 14,4 V, nie wliczajac zasilania przekazywanego, bez
zasilania zewnetrznych czujnikow)

Prad spoczynkowy (WYJ.):

70 pA

Zakres temperatur:

-40 do +85°C (wg IEC68-2-14-Nb, IEC68-2-30 i IEC68-2-14Na)

Obudowa:

obudowa z anodyzowanego odlewu aluminiowego, pokrywa z
tworzywa sztucznego z uszczelkg, sruby ze stali szlachetnej

Stopien ochrony:

IP66K

Badanie odpornosci na
otoczenie:

Kontrola odporno$ci na wibracje i uderzenia zgodnie z DIN EN 60068-
2

Wymiary:

290 mm x 240 mm x 90 mm (d#. x szer. x wys. bez wtyku)

Waga:

30kg

9.3 Dostepne jezyki

W oprogramowaniu mozna ustawi¢ nastepujace jezyki do obstugi maszyny:

butgarski, duriski, niemiecki,

angielski, estonski, fifiski, francuski, grecki, wtoski, chorwacki, totewski,

litewski, niderlandzki, norweski, polski, portugalski, rumunski, rosyjski, szwedzki, serbski, stowacki,
stowenski, hiszpaniski, czeski, turecki, ukrainski, wegierski
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