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Pentru siguranta dvs.

Instructiuni fundamentale de siguranta

1 Pentru siguranta dvs.

1.1

1.2

30303187-02-RO

Instructiuni fundamentale de siguranta

Utilizarea

T timpul lucrului, respectati intotdeauna urmatoarele indicatii:

= Tnainte de a parasi cabina soferului, asigurati-vé c toate mecanismele automate sunt
dezactivate sau ca este activat modul manual.
= Dezactivafi in special urmatoarele sisteme, in cazul in care sunt instalate;

— TRAIL-Control
— DISTANCE-Control

= Nu lasati copiii in apropierea echipamentului atagat sau in apropierea calculatorului de lucru

= Citifi cu atentie si respectati toate instructiunile de siguranta cuprinse Tn aceste instructiuni de
utilizare si Tn instructiunile de utilizare a masinii.

= Respectatj toate prescriptiile acceptabile privind prevenirea accidentelor.

= Respectatj toate regulile general recunoscute de securitate tehnica, industriale, medicale si de
trafic rutier.

= Folositi numai apa curata dac testati masina de erbicidat. In timpul verificarilor si la calibrarea
sistemelor, nu utilizatj solutii de stropire toxice.

Mentenanta

Péstrati sistemul Tn stare de functionare. Pentru aceasta, respectati urméatoarele indicati:

= Nu faceti nicio modificare nepermisa la produs. Modificérile nepermise sau utilizarea nepermisa
pot prejudicia siguranta dvs. si pot influenta durata de viata sau functionarea produsului. Toate
modificarile care nu sunt descrise in documentatia produsului nu sunt permise.

= Nu Tndepartati niciun mecanism de siguranta sau autocolant de pe produs.

= Tnainte de a incarca bateria tractorului, s& decuplaj intotdeauna legatura dintre tractor si
calculatorul de lucru.

« Tnainte de a face suduri la tractor sau la utilajul remorcat, intrerupetj intotdeauna alimentarea cu
curent la calculatorul de lucru.

= Calculatorul de lucru si cablurile nu trebuiesc reparate. Incercarile de reparare nepermise pot
duce la esecuri si la defecte de functionare periculoase.

= Ca piese de schimb folositi numai accesorii originale.

Utilizarea conform destinatiei

Calculatorul de lucru serveste la comandarea masinilor in domeniul agricol. Orice instalare sau orice
utilizare Tn afara acestui scop nu se incadreaza in sfera de responsabilitate a producatorului.

Din utilizarea conform destinatjei face parte si respectarea conditjilor de functionare si de mentenanta
prescrise de catre producétor.

V6.20200615 7



Pentru siguranta dvs.

Structura si semnificatia avertismentelor

Pentru toate pagubele materiale si vatamarile persoanelor rezultate din nerespectarea celor de mai
sus, producatorul nu fsi asuma responsabilitatea. Toate riscurile pentru utilizarea neconforma
destinatjei le preia doar utilizatorul.

Trebuie respectate prescriptiile acceptabile privind prevenirea accidentelor si celelalte reguli general
recunoscute de securitate tehnica, industriale, medicale si de trafic rutier. Modificarile facute din
proprie inifiativa la aparat exclud raspunderea producatorului.

1.3 Structura si semnificatia avertismentelor
Toate indicafiile de siguranta, pe care le gasiti in aceste instructiuni de utilizare, sunt formate dupa
urmatorul exemplu:
/N AVERTISMENT
Acest cuvant cheie simbolizeaza pericole cu risc mediu, care pot avea ca urmare moartea sau raniri
grave, daca nu sunt evitate.
/N ATENTIE
Acest cuvant cheie simbolizeaza pericole, care pot avea ca urmare raniri ugoare sau medii, daca nu
sunt evitate.
Acest cuvant cheie simbolizeaza pericole, care pot avea ca urmare pagube materiale, daca nu sunt
evitate.
Exista actjuni care se executa in mai multe etape. Daca la una dintre aceste etape exista un risc,
apare o indicatie de siguranta direct in instructiunea pentru acea actjune.
Indicatiile de siguranta se afla intotdeauna chiar Tnainte de etapa de lucru cu risc $i se evidentiaza
prin scris ingrogat si un cuvant cheie.
Exemplu 1. INDICATIE! Aceasta este o indicatie. Ea va avertizeaza asupra unui risc, ce exista la
urmatoarea etapa a actiunii.
2. Etapa de lucru riscanta.
1.4 Structura gi semnificatia mesajelor de alarma
Tn timpul lucrului este posibil sa apara mesaje de alarma.
Scop Mesajele de alarma au urmatoarele scopuri:
= Avertizare - Avertizeaza utilizatorul daca starea momentana a masinii de erbicidat poate
conduce la aparitia unei situafii periculoase.
= Informare - Informeaza utilizatorul cand starea momentana a masinii de erbicidat sau
configurarea acesteia nu este in ordine si poate conduce la aparitia unor defectjuni in timpul
functionarii.
Prezentare Tn urmétoarea figura observati modul in care sunt structurate mesajele de alarma:
8 V6.20200615 30303187-02-RO



Pentru siguranta dvs.

Cerinte pentru utilizatori

Structura mesajelor de alarma

@ Tipul alarmei

@ Denumirea componentei care a cauzat alarma

@ Descrierea gi remedierea problemei
Tn capitolul ,Mesaje de alarma* putetj citi cauzele exacte ale mesajelor de alarma sau cum trebuie s&
procedati pentru a remedia defectiunile

15 Cerinte pentru utilizatori
= Tnvatati sa folositi produsul potrivit instructiunilor. Nimeni nu are voie s&-l foloseasca inainte de a
citi aceste instructjuni.
= Cititi si respectati constiincios toate indicatiile de siguranta si avertismentele din aceste
instructiuni de utilizare si din instructiunile masinilor si utilajelor atagate.
= Daca in instructiuni vi se pare ceva neinteligibil, adresatj-va comerciantului dvs. sau noua.
Serviciul clienti de la Miller-Elektronik va ajuta cu placere in continuare.

1.6 Placuta cu indicatii de siguranta pentru masina de erbicidat

Daca masina de erbicidat este dotata cu un mecanism de directie cu oiste sau cu fuzeta, orice
persoan care se apropie de masina de erbicidat trebuie avertizata asupra pericolelor posibile. Tn
acest scop obfineti o placuta cu indicatji de siguranta.

1. Lipiti placuta cu indicatii de siguranta la locul adecvat.

La lipirea placutelor cu indicatii de siguranta respectati aspectele mentionate in continuare.
= Placutele cu indicafji de siguranta trebuie lipite Tntr-un loc vizibil pentru a putea fi identificate de
orice persoana care se apropie de zona periculoasa.
= Daca in zona periculoasa se poate ajunge de pe mai multe laturi ale masinii, lipiti placutele cu
indicatji de siguranta pe fiecare latura a masini.
= Verificafj periodic lizibilitatea si integralitatea placutelor cu indicafii de siguranta.
« Inlocuiti placutele deteriorate sau ilizibile cu unele noi.

30303187-02-RO V6.20200615 9



Pentru siguranta dvs.

Autocolantul de siguranta de pe produs

Placuta cu indicatii | Locul de lipire Semnificafie
de siguranta
In apropierea razei de articulare dintre Nu stationatj in raza de
tractor si echipamentul atasat articulare, in timpul functionarii.
1.7 Autocolantul de siguranta de pe produs

Autocolantul de pe calculatorul de lucru

Nu curatati cu un aparat de curatat cu Tnalta presiune.

1.8 Eliminarea ca deseu

Dupa utilizare, eliminati acest produs conform legilor valabile in tara de utilizare, ca
deseu electronic.

1.9 Declaratie de conformitate CE

Prin prezenta declardm ca acest aparat si variantele sale constructive asemanatoare corespunde in
conceptie si in mod constructiv, cat si in executia pusé in circulatie de noi, cerintelor de bazé pentru
siguranta si sanatate ale directivei 2014/30/UE. In cazul unei modificari a aparatului care nu a fost
aprobata de noi, aceastd declaratie isi pierde valabilitatea.

Calculator de lucru Maxi 3.0

Norme armonizate folosite: EN 1SO 14982:2009
(Directiva EMV 2014/30/UE)

Calculator de lucru MIDI 3.0

Norme armonizate folosite: EN 1SO 14982:2009

(Directiva EMV 2014/30/UE)
Concordanta cu alte directive CE: Directiva 2011/65/EU (RoHS 2)

10 V6.20200615 30303187-02-RO



Despre aceste instructiuni

Cétre cine se indreapta aceste instructiuni

2 Despre aceste instructiuni

2.1 Catre cine se indreapta aceste instructiuni

Aceste instructjuni de utilizare se adreseaza utilizatorului de masini de erbicidat care sunt dotate cu
sistemul SPRAYER-Controller MAXI 3.0 sau MIDI 3.0 in configuratia standard.

Din instructiuni aflati urméatoarele:
= ce semnificd simbolurile de pe ecran;
= Tn ce locuri ale aplicatiei se gasesc setdrile relevante pentru o functie;
= cum configurati aplicatia;
= cum calibrati componentele care trebuie calibrate.

Instructiunile nu explica modul in care operati masina de erbicidat. El nu inlocuieste manualul
producatorului masinii de erbicidat.

2.2 Reprezentari grafice in aceste instructiuni

Reprezentarile interfetelor grafice cu utilizatorul trebuie s& serveasca drept referinte. Ele va ajuta la
orientarea in ferestrele software-ului.

Informatjile afisate pe ecran depind de multj factori:
= e tipul masinii,
= de configuratia masinii,
= de starea masinii.

Diferente posibile:
= Masgina are pe terminal alte culori decat ih manual.
= Alta culoare de fundal.
= Simbolurile descrise Tn manual apar pe ecran in alt loc.
= Nu este disponibila pe sistem fiecare functie descrisa.

2.3 Indicatii de directie in aceste instructiuni

Toate indicafiile directiei din aceste instructiuni, cum ar fi "stanga", "dreapta”, "fa{a", "spate", se
bazeaza pe sensul de mers al autovehiculului.

2.4 Structura instructiunilor pentru actionare
Instructiunile de actionare va explica pas cu pas cum puteti efectua anumite lucrari cu produsul.

In aceste instructiuni de utilizare am folosit urmatoarele simboluri, pentru a marca instructiunile de

actionare.
Tipul prezentarii Semnificafie
1. Actiuni care trebuie efectuate succesiv.
2.
= Rezultatul actjunii.
Aceasta se intdmpla daca efectuati o acfiune.

30303187-02-RO V6.20200615 11
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Despre aceste instructiuni

Structura trimiterilor

Tipul prezentarii Semnificatie

= Rezultatul indicatiei de actionare.

Aceasta se intampla daca urmat totj pasii.

| Premise.

Daca au fost luate Th considerare premise,
trebuie sa le indepliniti Tnainte de a efectua o
actiune.

Structura trimiterilor
Daca in aceste instructiuni de utilizare exista trimiteri, acestea arata intotdeauna in felul urmator:
Exemplul unei trimiteri: [— 12]

Trimiterile le identificati in paranteze patrate si cu 0 sageata. Numarul de dupa sageata va arata la ce
pagina incepe capitolul in care puteti citi in continuare.

V6.20200615 30303187-02-RO



Despre calculatorul de lucru

Functiile calculatorului de lucru

3 Despre calculatorul de lucru

3.1

3.2

30303187-02-RO

Functiile calculatorului de lucru

Calculatoarele de lucru SPRAYER-Controller MIDI 3.0 si MAXI 3.0 sunt calculatoare de lucru
ISOBUS care pot comanda lucrul masinilor de erbicidat.

Calculatorul de lucru ISOBUS al masinii de erbicidat reprezinta centrala de comanda a masinii de
erbicidat. La calculator de lucru sunt conectati mai multi senzori care monitorizeaza piesele
importante ale masinii. Calculatorul de lucru conduce masina pe baza acestor semnale si a
indicatiilor utilizatorului. Pentru operare se foloseste un terminal ISOBUS. Toate datele specifice
masinii sunt salvate in calculatorul de lucru si se pastreaza chiar si daca se inlocuieste terminalul.

Priviri generale asupra sistemului

In functie de calculatorul de lucru care este luat ca si calculator de baza a sistemului principal si de
componentele suplimentare care sunt montate, sistemul complet poate avea diverse marimi.

Exemplu: MAXI 3.0 ca si calculator de lucru principal

V6.20200615 13



Despre calculatorul de lucru

Priviri generale asupra sistemului

Exemplu: MIDI 3.0 ca si calculator de lucru principal

3.21 Sistem principal - MAXI

Sistemul este extensibil. In varianta de baz3, el consta dintr-un calculator de lucru care este conectat
la distribuitorul de semnal si la priza ISOBUS a tractorului.

Sistemul principal Tn varianta MAXI 3.0

14 V6.20200615 30303187-02-RO



3.2.2
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Despre calculatorul de lucru

Priviri generale asupra sistemului

Calculator de lucru ISOBUS SPRAYER- @ Distribuitor de semnal C
Controller MAXI 3.0

Cablu de racord calculator de lucru la ISOBUS @ Distribuitor de semnal B
Racord la priza ISOBUS

Capac de protectie pentru apa si praf. @ Distribuitor de semnal A
Altfel racord pentru extensii.

ORONS

Sistem principal - MIDI

Sistemul este extensibil. in varianta de baza el consta din unul pana la trei calculatoare de lucru.
Primul calculator de lucru este racordat la priza ISOBUS a tractorului.

Sistemul principal n varianta MIDI 3.0

@ Cablu de racord calculator de lucru la ISOBUS @ ECU-MIDI - Master
Racord la priza ISOBUS
@ Cablu de legaturd @ ECU-MIDI - Slave

@ Rezistenta de sarcing @ ECU-MIDI - Slave
Altfel racord pentru extensii.

V6.20200615

15



Despre calculatorul de lucru

Priviri generale asupra sistemului

3.2.3 Extinderea: DISTANCE-Control Il

DISTANCE-Control II

Racord la ECU-MAXI 3.0 sau la ultimul @ Distribuitor de semnal
calculator de lucru ECU-MIDI.
Stecher de sarcina. @ Calculator de lucru

Altfel racord pentru alte extensii.

Tn zona de download a site-ului nostru web gsiti instructiuni pentru extinderea DISTANCE-Control II:

www.mueller-elektronik.de

3.24 Extinderea: TANK-Control Ill

TANK-Control Il

16 V6.20200615 30303187-02-RO
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3.25

3.3

30303187-02-RO

Despre calculatorul de lucru

Extinderea software-ului

@ Racordare la sistemul principal sau la o @ Distribuitor de semnal

extindere a sistemului
@ Calculator de lucru @ Computerul de bord TANK-Control IlI
@ Capac de protectie contra apei si prafului sau @ Senzor de nivel

rezistenta de sarcina.
Altfel racord pentru extensii

Tn zona de download a site-ului nostru web gasiti instructiuni pentru extinderea TANK-Control IIl:

www.mueller-elektronik.de

Extinderea: EDS

EDS

@ Cablu pentru racordare la sistemul principal @ Module EDS
sau la o extindere.

@ Modul de comunicatie EDS @ Stecher de sarcina
@ Conexiune la EDS-BUS

Tn zona de download a site-ului nostru web gasiti instructiuni pentru extinderea EDS:

www.mueller-elektronik.de

Extinderea software-ului

Pe 1anga functiile care sunt configurate standard, exista si extinderi de software care pot fi activate
suplimentar:

= TRAIL-Control

= DISTANCE-Control

= VARIO-Select

in zona de download a site-ului nostru web gasiti instructiuni pentru extinderea TRAIL-Control:
www.mueller-elektronik.de

Tn zona de download a site-ului nostru web gasiti instructiuni pentru extinderea DISTANCE-Control:
www.mueller-elektronik.de

Mai multe informatii despre VARIO-Select gasiti in instructiunile EDS. Si aceste instructiuni se gésesc
in zona de download a site-ului nostru web:
www.mueller-elektronik.de
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Despre calculatorul de lucru

Placa de fabricatie

Placa de fabricatie

Prescurtari posibile pe placa de fabricatie

Prescurtare Semnificatie
K.-Nr.: Numar client
Daca produsul a fost fabricat pentru un producator de masini agricole,
aici apare numarul de articol al producatorului de masini agricole.
HW: Versiune Hardware
ME-NR: Numar articol la Miller-Elektronik
Tensiune de lucru
Produsul poate fi racordat numai la tensiuni din acest domeniu.
Versiune software la livrare
SN: Numar de serie
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Montarea calculatorului de lucru

4 Montaj si instalare
4.1 Montarea calculatorului de lucru
41.1 Indicatii pentru un montaj sigur

Pentru a proteja componentele sistemului de deteriorari, respectati urmatoarele la montaj:

= Montati calculator de lucru Tntr-un loc in care este protejat de mizerie. Astfel evitati ca utilizatorul
masinii s& curete calculator de lucru din greseala cu un curatitor cu inalta presiune.

= In pozitie montata, stecherul si membrana de egalizare a presiunii trebuie sa fie orientate in
lateral.

= Fixafi calculatorul de lucru cu ajutorul a patru suruburi de fixare si cte o saiba distantiera plata
(saibele zimtate pot produce in timp fisuri in materialul plastic) care conduc curentul la sasiul
masinii. In cazul montajului gresit, descércarile EDS pot duce la deranjamente de functionare.

= Toate racordurile si stecherele nefolosite trebuie protejate de praf si apa prin stechere oarbe
potrivite.

= Toate stecherele trebuie sa fie inchise etans. Astfel sunt etanse la apa.

= Nu folositi sistemul daca parti din acesta sunt deteriorate. Piesele deteriorate pot duce la
functionari defectuoase si, ca urmare, la raniri. nlocuiti, sau daca este posibil reparati
componentele deteriorate.

= Folositi numai componente originale.

4.1.2 Conectarea stecherului AMP
Mod de procedura Astfel conectati impreuna doua stechere AMP:

1. Scoateti pana la capat blocarea rosie a fisei AMP.

= Se aude un click puternic.
= Deschiderile pentru introducerea stifturilor de blocare ale stecherului sunt vizibile.

2. Conectati stecherul in fisa. Stifturile de blocare trebuie sa poaté fi introduse in deschideri fara
probleme.

= Stecherul se conecteaza destins in fisa.

3. Apasati blocarea rosie Tnguntru.

= Se aude un click puternic.
= O parte a blocarii trece pe cealaltd parte a fisei.
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Racordarea calculatorului de lucru la ISOBUS

= Ali conectat stecherul si fisa si le-ati blocat.

413 Deconectarea stecherului AMP

Mod de procedura Astfel deconectati doua stechere AMP:

1. Apasati ambele capete ale blocarii in directia stecherului.

=> Se aude un click puternic.

= Blocarea este desfacuta.
2. Scoateti pana la capat blocarea rosie a fisei AMP.

3. Scoateti stecherul din figa.

4.2 Racordarea calculatorului de lucru la ISOBUS

Pentru a racorda calculatorul de lucru la alimentarea cu tensiune si la terminalul ISOBUS, trebuie s&
racordati cablul ISOBUS la o conexiune ISOBUS de la tractor.

Mod de procedura Astfel conectati calculatorul de lucru la ISOBUS:
1. Luati cablul ISOBUS al calculatorului de lucru.

2. Desurubati capacul de protectie contra prafului.

=
3. Cuplati stecherul ISOBUS in racordul ISOBUS de la tractor.

4. Blocati stecherul. La echipérile de baza de la Miiller-Elektronik rotiti pentru aceasta stecherul in
sens orar. La celelalte echipari de baza ISOBUS trebuie sa procedati diferit, in functie de modul
constructiv.

= Stecherul sta fix.

5. Insurubati capacul de protectie contra prafului de la stecher si de la fisa.
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43.1

Mod de procedura
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Montaj si instalare

Montarea distribuitorului de semnal

=

6. Dupa lucru, desfaceti legatura si desurubati din nou capacul de protectie contra prafului.

Montarea distribuitorului de semnal

La alegerea locului de montaj tineti cont de urmatoarele:
= La miscarea masinii, cablurile nu trebuie sa fie deteriorate.
= Imbinarile filetate ale cablului nu trebuie s& fie indreptate in sus.

Racordarea senzorilor si a elementelor de actionare la distribuitorul de semnal

Fiecare senzor si fiecare element de actionare numite Tn planul de alocare, trebuie sa le racordati la
racordul din distribuitorul de semnal numit in planul de alocare.
Aici exista doua posibilitat:
= Senzorul sau elementul de actionare se termina cu un cablu scurt si un stecher AMP.
In acest caz, primiti un cablu prelungitor potrivit pentru fiecare senzor. Cablul prelungitor trebuie
sa il introduceti in distribuitorul de semnal i sa il conectati la borna corespunzatoare.
= Senzorul sau elementul de actionare se termina cu un cablu lung fara stecher. Trebuie s&l
introduceti in distribuitorul de semnal si sa il conectati la borna corespunzatoare.

Borna la care conectati un conductor al cablului depinde de masina respectiva si de tipul de senzor,
resp. element de actionare.

Tineti cont de faptul c& conductorii de cablu pentru declansatorul senzorului de ultrasunete trebuie
conectati intotdeauna la pinii 2 si 3.

Riscul de scurtcircuit
La inversarea polaritétii conductorilor de cablu, senzorii masinii pot fi deteriorati prin scurtcircuit.

o Respectati polaritatea conductorilor de cablu si a bornelor!

M Distribuitorul de semnal este scos de sub tensiune.
M Componentele care trebuie conectate nu sunt sub tensiune.
1. Indepértati izolatia cablului, astfel incat conductorii cablului sa fie dezvelii.

2. Duceti cablul pan la capatul izolaiei. in distribuitorul de semnal pentru a duce toti conductorii
cabului la borne. Izolatia cablului trebuie sa se termine la carcasa distribuitorului de semnal.
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Montarea distribuitorului de semnal

Numai asa puteti sa va asigurati ca aveti suficient cablu in distribuitorul de semnal pentru a duce
toti conductorii cabului la borne.

3. Indepartati izolatia conductorilor cablului cca. 1 cm nainte de capatul acestora.
4. ATENTIE! Respectati polaritatea corecté a conductorilor de cablu si a bornelor.

5. Conectati conductorii cablului la borne.
Folositi aici informatiile de pe capacul distribuitorului de semnal, de pe placa de circuite si din
planul de alocare.

6. La bornele cu surub folositi mansoane terminale. La blocurile de borne cu resort nu trebuie
folosite mansoane terminale.

7. Inchideti imbinarile filetate ale distribuitorului de semnal.
Dupa ingurubare, imbinérile trebuie s& fie etanse.

8. Astupati orificiile nefolosite din carcasa distribuitorului de semnal cu capace oarbe.

432 Introducerea conductorilor cablului intr-o borna

Fiecare borna consta din doua orificii:
= Orificiul superior al bornei deschide orificiul inferior.
= Orificiul inferior al bornei serveste la introducerea si fixarea unui conductor de cablu.

Mod de procedura M Aveti pregatita surubelnita dreapta livrata, care se potriveste in orificiul superior al bornei. Aveti
nevoie de aceasta surubelnitd numai daca la conductorii cablului nu se gasesc mansoane
terminale.

M Afi taiat cablu la lungimea corect si afi dezizolat conductorii corespunzator instructiunilor, sau
aveti un cablu pregatit de la Miiller-Elektronik.

M Motorul tractorului este oprit.
M Distribuitorul de semnal este scos de sub tensiune.
M Componentele care trebuie conectate nu sunt sub tensiune.

1. Cautafj racordurile corecte pentru conductorii de cablu care trebuie conectati.
Folositi aici informatiile de pe capacul distribuitorului de semnal, de pe placa de circuite si din
planul de alocare.

2. Duceti conductorii cablului in orificiile din partea inferioara a bornei. Daca folositi mansoane
terminale, trebuie sa folositi mai int&i surubelnita.

= Conductorul cablului este tinut de catre borna.

= Ali fixat conductorul cablului.

433 Conectarea distribuitorului de semnal la calculatorul de lucru

Mod de procedura 1. Conectati stecherul AMP al distribuitorului de semnal la calculatorul de lucru potrivit.

22 V6.20200615 30303187-02-RO



Conditii de baza ale utilizarii

Pornirea calculatorului de lucru

5 Conditii de baza ale utilizarii
51 Pornirea calculatorului de lucru
Mod de procedura 1. Conectati cablul ISOBUS al calculatorului de lucru la conexiunea ISOBUS de la tractor.

2. Pornitj terminalul ISOBUS.
= Calculatorul de lucru este pornit impreuna cu terminalul.
= La prima punere in functiune, calculatorul de lucru trebuie sa transfere mai intai multe
informatii la terminal. Aceasta dureaza cateva minute.
= Dacd toate datele aplicatiei calculator de lucru sunt incarcate, pe terminal apare simbolul

acesteia:

3. Deschideti aplicatia calculator de lucru. Respectati instructiunile terminalului ISOBUS.
= Apare fereastra de lucru a calculatorului de lucru.

5.2 Structura ferestrei de lucru

Fereastra de lucru este afisata Tntotdeauna in timpul lucrului si va informeaza asupra starii masinii de
erbicidat.

Fereastra de lucru este impartita in mai multe sectoare. in fiecare sector pot sa apara informatii
despre anumite teme.

Sectoarele pot fi modificate la configurarea calculatorului de lucru pentru un model de masina de
erbicidat de la producatorul acesteia. De aceea, grafica urmatoare prezintd numai o privire de
ansamblu din versiunea standard.

Sectoarele ferestrei de lucru
@ Sectorul ,Date de stropire” @ Sectorul ,Rampa”

@ Imaginea masinii cu simboluri @ Simboluri Ianga imaginea masinii

In urmétoarele capitole vetj citi informatjile care apar in aceste domenii.

Léanga fereastra de lucru apar simboluri functionale la a caror actionare sunt executate functii. Pozitia
si operarea lor depinde de tipul terminalului ISOBUS.

In tabelul de mai jos vedeti semnificatia simbolurilor functionale in fereastra de lucru.
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Simbol functional | Functie

Deschide fereastra ",Rezultate”.

Deschide fereastra “,Datele masinii”.

Deschide fereastra ",Umplere”.

Deschide fereastra ",Pliere”.

o | (e |

Comuta intre reglarea manuala si cea automata a valorii de referinta.

2,

Deschide o fereastra cu functii suplimentare.

o

Porneste si incheie directia cu oiste sau cu fuzete.

.:,
|
=

Comuta Tntre doua planuri de simboluri.

©)
®

Comuta ntre doua planuri de simboluri, daca este configurat suplimentar un
/ senzor de apa.

Afiseaza urmatoarea pagina cu simboluri functionale.

5.2.1 Sectorul date de stropire

In functie de configuratie pot aparea urméatoarele simboluri:

Simbol Semnificatie

E Cantitatea de stropire este reglata automat.

La simbol poate sa apara un numar suplimentar. Acest numar indica
densitatea presetata.

Alaturi apare valoarea reala (cantitatea de stropire actuala).

ﬁ Niciun debit. Ventilul principal nu poate fi deschis, deoarece nu este
indeplinita o conditie:

- Viteza mai mica decét ,Mas erbicidat opr sub“ [— 57]
- Starea sectiunilor
- Valoarea nominala nu poate fi respectata

- SECTION-Control a incheiat stropirea

@ Cantitatea de stropire este reglata automat.

Alaturi apare valoarea nominala.
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Structura ferestrei de lucru

Simbol

Semnificatie

Vezi: Utilizarea modului automat [— 44]

Valoarea nominala este reglata manual.

Vezi: Modificarea cantitatji de stropire in modul manual [— 44]

Graficul de bare apare numai atunci cand in modul automat valoarea
nominala este modificata cu tastele +10% si -10%. El indica abaterea de la
valoarea nominala originala.

8= @

Modul automat este dezactivat. Debitul nu este reglat.

Viteza actuald este mi mica decét parametrul ,Reglare oprita sub® [— 57] si
mai mare decat ,Mas erbicidat opr sub“ [— 57]

9

Valoarea nominala este data de la o sursa externa: Task Controller, harta
de aplicare, senzor extern, etc. vezi: Stabilirea prealabila a valorii nominale
[— 46]

- A aparut o problema la transferul valorii nominale dintr-o sursa externa.

- Masina de erbicidat se gaseste in afara zonei definite Tn harta de aplicare
sau Tntr-o zond in care nu trebuie stropit.

Functia de stropire este activata si dezactivata prin intermediul unui ,S-Box”.

Contorul zilei este dezactivat

Vezi: Documentarea rezultatelor de lucru [— 48]

Viteza

Dacé numerele sunt rosii, aceasta inseamna ca datorité vitezei prea mici,
reglarea sau stropirea au fost intrerupte.

A%

(fundalul clipeste)

Semnalul de viteza de la tractor / ISOBUS nu poate fi preluat. Sistemul
determina acum viteza prin senzorul conectat la distribuitorul de semnal.

Asigurati-va ca Numarul de impulsuri la 100 m este introdus corect.

Semnalul poate sa apara numai la o selectare automata a sursei de semnal.

=

Autovehiculul merge inapoi.

D

Viteza simulata activata. [— 68]

R

Presiune

Presiunea este determinata in mod standard printr-un senzor de presiune.
Dacé nu exista un senzor de presiune, poate fi afisatd o presiune calculata.
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Structura ferestrei de lucru

Simbol Semnificatie

Presiunea inregistrata la senzorul de presiune este prea mica faté de debitul
masurat de debitmetru.

Reglarea presiunii este activa.

5.2.2 Sectorul de afigaj pentru rampa

Pe afisajul pentru rampa se gasesc urmatoarele informatji:
= Numarul de sectiuni
= Care sectiuni sunt preselectate sau deconectate
= Sectjunile care stropesc

Prezentare Figurile urmatoare ilustreaza in care sunt reprezentate sectjunile in sectorul afisajului pentru rampa:

=7

- e e e e e [ e e
Secfiunile 1 si 2 sunt inchise si dezactivate.

= ) e | —

Secfiunile 1 si 2 sunt inchise. Toate celelalte secfiuni sunt deschise si stropesc.

=

= EeT A e | gl s | =

Dacd SECTION-Control este activat, apare suplimentar simbolul SECTION-Control.

DAL

e o e S A
N O | | O | | O | | O O | |
Dacd nu este posibil SECTION-Control, culoarea simbolului SECTION-Control se modificd.

Fiecare dreptunghi corespunde unui ventil al sectjuni.

Starile sectiunilor

Imagine | Starea ventilului sectiunii Starea ventilului de reglare / ventilului
principal
- ventil inchis ventil inchis
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Imagine | Starea ventilului sectiunii Starea ventilului de reglare / ventilului
principal

ventil deschis ventil inchis

ﬁ ventil deschis ventil deschis

L ventil inchis ventil deschis

[ Sectiunea este dezactivatd permanent

Dacé sectiunile sunt comutate automat cu SECTION-Control, trebuie s& va asigurati c& sectiunile nu
sunt dezactivate printr-o cutie de conexiuni (S-Box) sau un joystick. in acest caz, sectiunile sunt
marcate cu o cruce rosie si raman inchise.

Starile sectiunilor cu SECTION-Control si S-Box

Imagi- | Stare data de SECTION- Starea ventilului de reglare | Stare prin S-Box sau joy-
ne Control [ ventilului principal stick

B | \cntil deschis ventil deschis ventil inchis

b 4

%‘ ventil deschis/inchis ventil inchis ventil inchis

La masinile de erbicidat cu EDS (comutarea separatd a duzelor), nu exista ventile pentru sectiuni. O
sectiune consta din mai multe duze care sunt comutate de modulele EDS. Simbolul sectiunilor este
impartit in mai multe segmente. Fiecare segment corespunde unei duze.

Starile sectiunilor cu EDS

Imagine [Duza A Duzele B, C, D
ﬁ duzi deschisa duza inchisa
523 Simboluri langa imaginea masini
Functii
Simbol Semnificatie
Sectiunile sunt comutate prin SECTION-Control.
Aplicatia SECTION-Control a inchis toate sectiunile.
Exemple de cauza:
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Structura ferestrei de lucru

Simbol

Semnificatie

= Masina de erbicidat in afara limitelor cAmpului sau Tn zona deja

prelucrata
= Masina de erbicidat in promontoriu

Sunt posibile si alte cauze.

o 0 g
(=2

0
0

Girofarul pornit.

By

P4

Lumina de lucru aprinsa.

lluminarea duzelor pornita.

(intermitent)

Agitator mecanic oprit. Cauza: nivel [— 58] prea scazut.

SS

(nu
lumineaza
intermitent)

Agitator mecanic oprit. Cauza: oprit de sofer.

Agitator mecanic in functiune.

=3

Apa proaspata este umpluta in rezervorul principal.

Apa proaspata este transferata.

Curatarea interiorului rezervorului este activata.

Se foloseste curétitorul de joasa presiune.

Se foloseste curédtitorul de Tnaltd presiune.

Se curata conducta inelara.

Palnia de umplere este ridicata.

Palnia de umplere este coborata.
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Simbol Semnificatie
TO Duze folosite Tn mod vario.

Duze folosite Tn modul Selectare.

Curatarea duzelor activata.

Marime a picaturilor care tinde la Airtec sau in mod vario.

Pompa pornita.

Pompa oprita.

Ventilator pornit.

@

Ventilator oprit.

Curatarea permanentd a interiorului rezervorului este activata.

Clatirea filtrului este activata.

Clatirea filtrului este activata si se foloseste.

Se foloseste cldtirea cu aer comprimat.

Suportul de parcare este coborat.

Suportul de parcare este ridicat.

Unitatea corespunzatoare a sistemului de alimentare Raven este activa.

Unitatea corespunzatoare a sistemului de alimentare Raven este
dezactivata.

Unitatea corespunzatoare a sistemului de alimentare Raven nu este
conectata sau nu este gata de utilizare.
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Structura ferestrei de lucru

Simbol Semnificatie
CURVE-Control este activat.

Simbol Airtec

Simbol Semnificatie

2

Presiune actuald a aerului

B

Sistemul méareste presiunea aerului.

=)

Sistemul reduce presiunea aerului.

&

[

Compresorul de aer este oprit.

[

Compresorul de aer este pornit.

X

Modul manual este activat. Numarul indica marimea picaturilor.

Marimea picaturilor (mod automat activat).

Contoare si senzofri

Simbol

Semnificatie

>

Intensitatea vantului

Y

Randament in litri pe minut

Randament pe unitatea de suprafata pe ora

Randamentul pe minut m&surat de debitmetru este prea mic faté de
randamentul masurat de senzorul de presiune.

il

Turatia ventilatorului

&8

Turatia pompei

Poate fi folosita si pentru a indica daca o pompa este pornita sau oprita.

V6.20200615 30303187-02-RO




524

30303187-02-RO
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Simboluri generale

Conditii de baza ale utilizarii

Structura ferestrei de lucru

Simbol

Semnificatie

Contor rezervor:
= Nivel actual (I)
= Suprafata care poate fi stropita pana cand rezervorul este gol (ha)
= Parcursul care poate fi strab&tut pand cand rezervorul este gol (km)
= Continut de acid in rezervor (pH)

=
() B

Functionarea conductei inelare pornita.

===
Rampa
Simbol Semnificafie
E===IMANUL__| | DISTANCE-Control este montat dar dezactivat.
]

Rampa trebuie comandata manual.

e
= E

Afisarea inclinarii actuale a rampei. Vezi: Inversarea inclinarii rampei la
intoarcere [— 40]

TRAIL-Control

Semnificafie

Simboluri la mecanismul de
directie cu oiste

Simboluri la mecanismul de
directie cu fuzeta

Fara TRAIL-Control.

TRAIL-Control este instalat dar
dezactivat.

TRAIL-Control se afla in modul
manual.

S

TRAIL-Control se afla in modul
automat.

Oiste blocata cu un bolt

V6.20200615
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Aparate de operare

Semnificatie Simboluri la mecanismul de
directie cu oiste

Simboluri la mecanismul de
directie cu fuzeta

Echipamentul atasat este ghidat
spre stanga.

Echipamentul atasat este ghidat
spre dreapta.

Aparate de operare

Existad urmatoarele posibilitati de a opera calculatorul de lucru:
= Prin tastele functionale de pe ecran
= Prin aparate de comanda AUX-N
= Prin joystick ME
= Prin ME-S-Box
= Printr-o tastatura externa

Mai multe despre configurare si operare cititi in capitolele urmatoare:

= Configurarea aparatelor de operare [— 59]

= Operarea ME-joystick [— 49]

= Vizualizarea alocarii joystick-ului [— 50]

= Modul de examinare prealabild pentru ME-joystick [— 50]
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Operarea calculatorului de lucru pe cadmp

Umplerea rezervorului

6 Operarea calculatorului de lucru pe camp

6.1 Umplerea rezervorului

Dupa fiecare umplere a rezervorului, puteti transmite calculatorului de lucru cantitatea de lichid
introdusa in rezervor.

Metode In functie de echipamentul suplimentar care este montat la masina dvs. de erbicidat, procesul poate
avea loc in mod diferit.

Ce se poate face:
= Umplerea manuala a rezervorului, fara sisteme suplimentare
= Umplerea rezervorului cu TANK-Control
= Umplerea rezervorului cu TANK-Control si cu un opritor de umplere

6.1.1 Umplerea manuala a rezervorului, fara sisteme suplimentare

Daca umpleti rezervorul fara sisteme suplimentare, puteti introduce noul volum manual la terminal.

Simbol functional | Functie

Rezervorul este umplut complet.

Setatj volumul rezervorului la 0 1.
-

Mod de procedura Introduceti noul volum cand ati umplut complet rezervorul cu solutie de stropire:;

1. Comutali la fereastra ,Umplere - manual “:

=> Apare urmatoarea fereastra:

N

sau

- Introduceti umplerea completa a rezervorului.

3. Introduceti in cAmpul ,Cant. noua rezervor “, volumul rezervorului dupa umplere.

= Noul volum al rezervorului apare Tn fereastra de lucru, in domeniul de date al rezervorului.

30303187-02-RO V6.20200615 33



Operarea calculatorului de lucru pe camp
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6.1.2 Umplerea rezervorului cu TANK-Control
TANK-Control este un sistem de masurare care masoara constant volumul actual al rezervorului si I
afiseaza.

Mod de procedura 1. Comutali la fereastra ,Umplere - TANK-Control“:

o5

- Incepeti umplerea.
= In timpul umplerii apare urméatorul simbol in fereastra:

= In timpul umplerii, in fereastra ,Umplere - TANK-Control* in randul ,Cant. actuala rezerv .
apare cantitatea umpluta.

3. @ - Daca rezervorul este plin, opriti pompa.

6.1.3 Umplerea rezervorului cu TANK-Control si opritorul de umplere

Daca la masina de erbicidat este montat si configurat un dispozitiv TANK-Control cu opritor de
umplere, 1l puteti utiliza. Astfel umplerea se opreste automat la atingerea unui anumit nivel de
umplere.

Puteti defini pana la doua limite de umplere. Daca la umplere s-au atins aceste limite, atunci sistemul
opreste umplerea automat.

Simbol functio- | Functie Urmari
nal

= Se deschide robinetul cu bila.

@ > Deschiderea robinetului cu bila

pentru umplere @D
= Pe ecran apare simbolul:

= Apa este pompata.
= Volumul actual al rezervorului se
modifica lent.

Tnchiderea robinetului cu bild

ED = Se inchide robinetul cu bila.
L] pentru umplere

= La pompe se ia in considerare numai

@ Schimbarea limitei de umplere imita d | ectats
. imi mpler .
active adeu peeseecAava .
Rezervorul se umple péna la atingerea
nivelului de umplere.
Mod de procedura Astfel umpleti rezervorul cu doua limite de umplere:

M La masina de erbicidat este montat sistemul TANK-Control cu opritor de umplere.

1. Treceli la fereastra ,Umplere - TANK-Control”:
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= Apare urmatoarea fereastra:

2. Lalimitele de umplere 1 si 2 introduceti pana la doua nivele de umplere, la care pompa de
umplere trebuie oprita sau robinetul de umplere trebuie rotit.

= Daca introduceti doud limite de umplere, pe ecran apare un simbol functional nou: @

&=

= Apasati simbolul , pentru a marca o limitd de umplere la care pompa trebuie oprita.

3. @ D - Deschideti robinetul cu bila.

= Apare simbolul @D

= Umplerea incepe.

= In momentul In care s-a atins limita de umplere 1, se inchide robinetul cu bil si se incheie
umplerea.

=> Daca exista o a doua limita de umplere, aceasta este activata automat.

4. Acum puteti adauga agentul de stropire si puteti amesteca continutul rezervorului.

5. Pregatiti masina de erbicidat pentru a doua umplere.

6. @ D1 Deschideti robinetul cu bila.
= Umplerea incepe.

= In momentul in care s-a atins limita de umplere 2, se inchide robinetul cu bilé si se incheie
umplerea.

6.2 Comandarea rampei

Tn acest capitol invatati cum sa comandati rampa cu ajutorul terminalului.

/\ AVERTISMENT

Accidentarea persoanelor din cauza comenzii eronate
Fiecare magina de erbicidat este construita in alt mod si trebuie comandata diferit. In acest capitol
pot fi explicate numai simbolurile care apar pe ecranul terminalului.

o Cititi manualul de utilizare al masinii de erbicidat.

o Cititi in ce ordine trebuie comandata magina de erbicidat in siguranta.
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Comandarea rampei

6.2.1 Ridicarea si coborarea rampei

Cale Astfel ajungei la fereastra cu aceasta functie:

SO0

Pentru a folosi aceasta functje utilizati manerul multifunctional n prima linie.

Utilizati urmé&toarele taste functionale pentru a utiliza functia:

Simbol functional Functie

Ridica rampa.

Coboara rampa.

Activeaza si dezactiveazd DISTANCE-Control.

Prezentare In figura urmatoare vedeti cum se afiseaza aceasta functie in fereastra de lucru:

[ | | [ | [ [ | | | e |
Rampa este ridicata - sageata din mijloc indicd direcfia
[

,MANU“Inseamnd c& DISTANCE-Control este dezactivat, iar rampa este ridicatd si coboratd manual.

6.2.2 Plierea si deplierea rampei
Cu aceasta functie se pliaza si se depliaza rampa masinii de erbicidat.

Utilizarea depinde de urmatorii factori:
= Numarul de componente pliabile si depliabile ale rampei.
= Tipul blocarii la plierea si deplierea rampei.
= Tipul masinii de erbicidat.

Cale Astfel ajungeli la fereastra cu aceasta functie:

"=

Structura unei rampe

Figura urméatoare ilustreaza structura rampelor si modul in care sunt denumite componentele
individuale ale acesteia. Figura ilustreaza o masina de erbicidat cu o rampa formata din sapte
componente, dar este valabila si pentru rampe mai mici.
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Componentele rampei unei maging de erbicidat

@ Rampa formata din trei componente

Rampa formata din cinci componente

Rampa formata din sapte componente

Componenta rampei: In exterior, in partea
stanga

Componenta rampei: in mijloc, in partea
stanga

®» 0 @@

Reprezentarea rampei in fereastra ,Rabatare”

@ Componentele derabatabile ale rampei

Operarea calculatorului de lucru pe cadmp

OROROIONS,

Comandarea rampei

Componenta rampei: In interior, In partea
stanga
Componenta rampei: Componenta imobila

Componenta rampei: n interior, in partea
dreapta

Componenta rampei: In mijloc, n partea
dreapta

Componenta rampei: in exterior, in partea
dreapta

Simbol: componenta rampei este rabatata sau derabatata
Sagetile apar la componentele rabatabile ale rampei si arata sensul de miscare.

Simbol Semnificatie
§ § Rampa se gaseste la inaltimea senzorului stalpului de ridicare. Premisa:
k Senzor stalpului de ridicare este montat.

In figura urmatoare vedeti cum se afiseaza la simbolurile functiei o rampa formata din sapte

componente.
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@ Sageti de directie

Sageata spre interior inseamna; rabatare

Sageata spre exterior inseamna: derabatare

@ Componentele gri ale rampei nu se rabateaza, respectiv nu se derabateaza cu acest simbol functional

@ Componentele albe ale rampei se rabateaza, respectiv se derabateaza cu acest simbol functional

Utilizati urmatoarele taste functionale pentru a utiliza functia:

Functie

Rampa formata din
trei componente

Rampa formata din
cinci componente

Rampa formata din
sapte componente

Plierea simetrica a
rampei, in interior

Deplierea simetrica a
rampei, in interior

Plierea simetrica a
rampei, in mijloc

Deplierea simetrica
rampei, in mijloc

Deplierea rampei in
exterior, In partea
stanga

Deplierea rampei in
exterior, in partea
dreapta

Plierea simetrica a
rampei, in mijloc si in
interior

Deplierea simetrica a
rampei, in mijloc si in
interior

Blocarea componentei
rampei

Blocarea rampei

Aceasté functie faciliteaza blocarea sau deblocarea rampei.

V6.20200615
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Cale Astfel ajungeti la fereastra cu aceasta functie:

"=

Utilizati urmatoarele taste functionale pentru a utiliza functia:

Simbol functional Semnificatie

Blocheaza rampa.

Deblocheaza rampa.

Simbol Semnificatie

Rampa se blocheaza. Procesul nu este Tncheiat.

Rampa este deblocata. Procesul nu este incheiat.

Rampa este blocata.

Rampa este deblocata.

6.2.4 Ridicarea si coborarea bratului rampei (modificarea unghiului)
Sistemul poate sa ridice sau sa coboare bratele rampelor independent unele fata de altele sau
simultan.

Cale Astfel ajungeti la fereastra cu aceasta functie:

[eXelo}

Utilizati urmatoarele taste functionale pentru a utiliza functia:

Simbol functional | Functie

Ridica bratul rampei din dreapta.

Ridica bratul rampei din sténga.

Coboara bratul rampei din dreapta.

Coboard bratul rampei din stanga.

Ridica simetric ambele brate ale rampelor.
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Comandarea rampei

Simbol functional | Functie

Coboara simetric ambele brate ale rampelor.

Mod de procedura 1. Apasatj tasta functionala cu functia dorita.
= Bratele rampelor sunt deplasate.

2. Tineti apasata tasta functionald pana cand rampa atinge unghiul dorit.

3. Eliberatj tasta functionala apasata.

6.2.5 Inclinarea rampei

Cale Astfel ajungeti la fereastra cu aceasta functie:

[eXelo}

Pentru a folosi aceasta functie utilizati manerul multifunctional in prima linie.

Utilizati urmatoarele taste functionale pentru a utiliza functia:

Simbol functional Functie

Inclina rampa spre dreapta. in stanga ea este ridicata.

Inclina rampa spre stanga. in dreapta ea este ridicata.

Prezentare In figura urmatoare vedeti cum se afiseaza aceasta functie in fereastra de lucru:

I e et | B ST e S e e e

= == [ [ [ [ s [ [ s [ e
Inclinarea rampei: ridicarea rampei in partea stang4, coborarea rampei in partea dreapt

e T e | | | | et | e | e =

[ == [ | [ [ e [ e e e e
Inclinarea rampei: coborarea rampei in partea stang4, ridicarea rampei in partea dreapt

6.2.6 Inversarea inclinarii rampei la intoarcere
Aceast functie va ajuta la lucrul pe teren inclinat.
Mod de functionare La lucrarile in pantd, rampa este inclinata. Functia salveaza unghiul de inclinare.

Dupa manevra de intoarcere, daca masina de erbicidat se deplaseaza in directia opusa, unghiul de
inclinare Tsi schimba orientarea simetric.
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Comandarea rampei

La intoarcerea Tn pantd, putefi apasa o tastd pentru a inclina rampa in direcfie opusa.

Utilizati urmatoarele taste functionale pentru a utiliza functia:

Simbol functional

Semnificafie

Activeaza functia. La fiecare apasare, pozitia tinta a rampei se modifica
(sagetile albe).

Inclind manual rampa. Dupa apasare, inversarea automata a unghiului de
inclinare se incheie.

Setarea actuala se afiseaza in fereastra de lucru, deasupra rampei, daca este activata functja.

@ Directia actuala de deplasare a rampei.

@ Pozitia tinta a rampei.

@ Pozitia actuald a rampei.

Unghiul actual al senzorului unghiular la
cilindrul de inclinare.

In functie de configuratie pot aparea urméatoarele simboluri:

Exemple
Simbol Semnificafie
Sagetile albe: Pozitia tinta este orizontala.
_JAVAVAE..
e Senzorul unghiular: Pozitia orizontala este atinsa.
I"q‘%v% Rampa este inclinata spre dreapta. Functia este dezactivata.
@ Rampa este Inclinata spre dreapta. Ea trebuie insa s& se incline automat
“‘t’ﬂbqk spre stanga. Sistemul va misca rampa in aceasta directie.
Pozitia actuala: Rampa inclinata spre dreapta
Pozitie tinta: Inclinata spre stanga.
Inversarea orientarii in panta; activata
e e @ Rampa este inclinata spre dreapta. Ea trebuie Insa s se deplaseze
= . o . . N . .
s automat la orizontala. Sistemul va misca rampa in aceasta directie.
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Mod de procedura M Afi calibrat potentiometrul de pant& (senzorul unghiular al inclinarii). [— 79]
1. Deplasati-va cu masina de erbicidat transversal fata de inclinarea pantei.

2. Asezati rampa paralel cu terenul potrivit.

3. — In promontoriu apasati inainte de manevra de intoarcere.
= Unghiul actual este salvat.

‘3‘?-:3'&4?

= - Apar doud sageti albe indreptate in jos.

= Sistemul aduce rampa n pozitie orizontala.

= In timpul miscarii rampei, in fereastra de lucru apare o sageata verde.

= Daca rampa este orizontald, apare simbolul ' ===,

=

4. ntoarceti numai dupa ce rampa este orizontala.

5. - Apasati 0 data dupa manevra de intoarcere.
= Calculatorul de lucru inclina rampa in directia opusa pana cand este atins unghiul salvat
anterior pe partea cealalta.
= n timpul migcarii rampei, in fereastra de lucru apare o sageaté verde.

= Functia se dezactiveaza daca modificati manual inclinarea rampei.

6.2.7 Folosirea senzorilor de rampa suplimentari

Daca folositi alti senzori de rampa si acesti senzori detecteaza o anumita stare, aceasta este afisata
in fereastra de lucru.

Simbol Semnificafie

Tnaltime rampa

Pozitie de transport

Inclinare pozitie centrala

Lipsa simbol in fereastra de lucru. Rampa pliata - Acest senzor dezactiveaza
sectiunile, dac este atinsa o pozitie presetata.

Lipsa simbol in fereastra de lucru. Rampa desfacuta - Acest senzor dezactiveaza
sectiunile, dac este atinsa o pozitie presetata.

6.3 Pornirea stropirii

Mod de procedura Astfel porniti procesul de stropire:
M Tractorul cu masina de erbicidat se afla pe camp.
M Ati configurat calculatorul de lucru.

M Ati depliat rampa.
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1. Asigurafi-va ca sunt indeplinite toate conditiile obligatorii!

2. - Porniti stropirea.
= Tn modul manual:
Masina de erbicidat incepe sa stropeasca.
= In modul automat:
Masina de erbicidat se pregateste pentru stropire.
Cat timp magina de erbicidat nu se deplaseaza, in fereastra de lucru, in functie de

parametru ,Stropire oprita sub”, apare simbolul: ﬁ

3. Daca va aflati Tn modul automat, porniti si depasiti viteza minima pentru reglarea automata
(parametrul: ,Reglare oprita sub”).
= Dacd masina de erbicidat nu regleaza, in fereastra de lucru, in functie de parametrul

,Reglare oprita sub”, apare simbolul: :@
= Imediat ce viteza minima fost depasita, masina de erbicidat incepe sa regleze.

= Ati Tnceput procesul de stropire.

Stropirea imediata Exista situatii in care doriti s& incepeti stropirea cu masina de erbicidat care inca sta pe loc. De
exemplu, daca ati oprit pe camp.

Astfel incepeti stropirea imediata Tn modul automat:
M Tractorul cu masina de erbicidat se afla pe camp.
M Ati configurat calculatorul de lucru.

M Ati depliat rampa.

M Modul automat este activat.

1. Tineti apasata tasta de stropire de pe joystick timp de trei secunde.
= Masina de erbicidat incepe sa stropeasca.
Sub simbolul rampei apar conurile de stropire:

e e e [ | | | e | e S| P o s

2. In decurs de 5 secunde, porniti si depasiti viteza minima pentru reglarea automata (parametrul:
,Stropire oprita sub”). In caz contrar, stropirea se incheie automat.

6.4 Reglarea valorii nominale

Tipuri de reglare

In functie de echiparea masinii de erbicidat, la reglarea valorii nominale se poate regla ori
deschiderea ventilului de reglare ori viteza unei pompei centrifuge.

Moduri de lucru

Puteti regla manual valoarea nominala sau puteti 1dsa calculatorul de lucru s& faca reglarea:
» Tn modul manual, puteti regla cu doua taste gradul de deschidere al ventilului de reglare.
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Reglarea valorii nominale

= n modul automat, calculatorul regleaza gradul de deschidere al ventilului de reglare (sau turatia
pompei), astfel incat este atinsa valoarea nominala definita ca valoare nominala.

Utilizati urmatoarele taste functionale pentru a utiliza functia:

Simbol functional Functie

Modul comuta intre manual si automat.

In subcapitolele urmatoare aflatj cum sa operati sistemul.

Modificarea cantitatii de stropire in modul manual

Atunci cAnd masina de erbicidat se afla in modul manual, stropirea nu se regleaza dupa o valoare
nominald setata in prealabil. Dumneavoastra trebuie sa setati manual cantitatea de stropire.

'1}"
Valoarea nominala trebuie reglata manual, daca in fereastra de lucru apare acest simbol:

& © 6.9+
193 R 3.5..

Stropire in modul manual

Retineti ca atunci cand modificati cantitatea de stropire, se modifica automat si presiunea.
Pentru a folosi aceasta functie utilizati manerul multifunctional in prima linie.

Utilizati urmatoarele taste functionale pentru a utiliza functja:

Simbol functional Functie

Creste valoarea nominala.

Reduce valoarea nominala

Utilizarea modului automat

Tn modul automat, calculatorul de lucru regleaza gradul de deschidere al ventilului de reglare si a
ventilului principal de la armatura, astfel incat poate fi atinsa valoarea nominala definita ca valoare
nominala.

Va aflati Tn modul automat daca in sectorul datelor de stropire din fereastra de lucru apare unul dintre
urmatoarele simboluri:

Simbol in Semnificatie
fereastra de
lucru
@ Masina de erbicidat poate stropi.
.@ Viteza masinii de erbicidat este mai mica decét "Reglare oprita sub"
Masina de erbicidat poate stropi. Debitul nu este reglat. Ventilul de reglare
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Reglarea valorii nominale

fereastra de
lucru

Simbol in Semnificatie

raméne in ultima pozitie cunoscuta, pana cand viteza se modifica.

Viteza masinii de erbicidat este mai mica decat "Stropire oprita sub"

Ventilul principal este Tnchis automat.

Reglarea nu este posibild, deoarece stropirea prin aplicatia SECTION-Control a

fost dezactivata.

Pentru a utiliza modul automat, trebuie indeplinite urmatoarele conditii obligatorii:
= Valoarea nominala este introdusa.
= Debitmetrul este calibrat.
= Exista un semnal de viteza.
= Latimea de lucru este reglata.
= Viteza maginii de erbicidat este mai mare decat viteza din parametrul "Reglare oprita sub".
= Este setat parametrul "Constanta de reglare”.

Tn urmétoarele cazuri, debitul este adaptat automat:
= S-a modificat viteza masinii de erbicidat.
= S-a modificat numarul sectjunilor cuplate.
= Afi modificat manual valoarea nominala.
= Valoarea nominala a fost modificata din cauza datelor din harta aplicatjei.

Viteza si precizia cu care se regleaza depind de valoarea parametrului "Constanta de reglare”.

In timpul cursei puteti modifica manual valoarea nominala, in modul automat.

Pentru a folosi aceasta functie utilizati manerul multifunctional in prima linie.

Simbol functional

Functie

Mareste valoarea nominala cu 10%.

Micsoreaza valoarea nominala cu 10%.

Reface valoarea nominala de 100%.

Comuta la ,Valoare nominala 1” introdusa.

Comuta la ,Valoare nominald 2” introdusa.

Simbol functional

Functie

Mareste valoarea nominala cu 10%.

Micsoreaza valoarea nominala cu 10%.
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Simbol functional | Functie

Reface valoarea nominala de 100%.

Mod de procedura Astfel modificati valoarea nominala in timpul lucrului:
1 - Activati directia automata.
2. - Deschideti ventilul principal.

= In fereastra de lucru apar conurile de pulverizare sub simbolul rampei. Totusi magina de
erbicidat nu stropeste.

= Atat timp cat sta, masina de erbicidat nu poate stropi. Vezi simbolurile: I@ Si ﬁ

3. Depasiti viteza definita in parametrul ,Reglare oprita sub”.
= Masina de erbicidat incepe sa adapteze valoarea nominala la valoarea nominala data.

4. Apasati sau pentru a modifica valoarea nominala.
= Gradul de modificare apare in fereastra de lucru.

5. - Reface valoarea nominala originala.
6. Daca ati inregistrat mai multe valori nominale in configuratie, puteti comuta cu simbolurile
functionale: si intre valorile nominale.
Astfel modificati valoarea nominala in timpul lucrului:

1. - Activati directia automata.

2. - Deschideti ventilul principal.
= In fereastra de lucru apar conurile de pulverizare sub simbolul rampei. Totusi masina de
erbicidat nu stropeste.

= Atat timp cét sta, masina de erbicidat nu poate stropi. Vezi simbolurile: @ Si ﬁ

3. Depésiti viteza definita In parametrul ,Reglare oprita sub”.
= Masgina de erbicidat incepe sa adapteze valoarea nominala la valoarea nominala data.

4. Apéasati sau pentru a modifica valoarea nominala.
= Gradul de modificare apare in fereastra de lucru.

5. - Reface valoarea nominala originala.

6.4.3 Stabilirea prealabila a valorii nominale
Valoarea nominala este cantitatea de solutie de stropire pe care doriti s& o distribuiti pe hectar.
In timpul lucrului, calculatorul de lucru va incerca sa mentina valoarea nominala.

Metode Exista mai multe metode de stabilire a valorii nominale:
= Introducerea valorii nominale in fereastra "Datele masginii". [— 56]
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Utilizarea sectjunilor

= Valoarea nominala poate fi preluata si din surse externe prin aplicatia ,ISOBUS-TC”:
- din comenzi,
— din hartile de aplicare,

— din senzori externi.

@ 2001/nha

Valoare nominalg din datele maginii

F@‘T 2001/ha

Valoare nominald dintr-o sursa externd

Valorile nominale din surse externe de date au o prioritate mai mare decét valoarea nominala
Tnregistrata in calculatorul de lucru. De aceea nu trebuie sa adaptati parametrul ,Valoare nominala”,
daca lucrati cu harti de aplicare.

Optional, puteti inregistra in calculatorul de lucru pana la trei valori nominale diferite. Pentru aceasta,
pe langa parametrul ,Valoare nominala” folositi si parametrii ,Valoare nominala 1" si ,Valoare
nominala 2”.

Oprirea stropirii
Aveti urmatoarele posibilitati de oprire a stropirii:
. - Inchidetj ventilul principal.

. sau - Inchideti ventilele sectiunilor unu dupa altul.
= Deplasafj-va cu o vitez& mai mica decat viteza minima introdusa (numai in modul automat).

Utilizarea sectiunilor
Pentru a folosi aceasta functie utilizati manerul multifunctional in prima linie.

Utilizati urmatoarele taste functionale pentru a utiliza functia:

Simbol functional Functie

Inchide ventilele sectiunilor de la stanga spre dreapta.

Inchide ventilele sectiunilor de la dreapta spre stanga.

Deschide ventilele sectiunilor de la stdnga spre dreapta.
sau

Daca toate ventilele sectiunilor sunt inchise, atunci se deschide primul
ventil al sectiunii din stanga.

Inchide ventilele sectiunilor de la dreapta spre stanga.

sau

Dacé toate ventilele sectiunilor sunt inchise, atunci se deschide primul
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Documentarea rezultatelor de lucru

Simbol functional

Functie

ventil al sectiunii din dreapta.

Dacé sectiunile au fost dezactivate prin SECTION-Control, tineti apasat
circa 3 secunde pentru a supracomanda dezactivarea sectiunilor.
Sectiunile se deschid apoi dupa cca. 5 secunde. In fereastra de lucru apar
timp de 5 secunde bife la sectiunile respective.

Daca masina dvs. dispune de un intrerupator principal extern, puteti deschide sau inchide cu acesta

toate sectiunile.

6.6 Documentarea rezultatelor de lucru

Va puteti documenta activitatea in fereastra "Rezultate”.

In fereastra "Rezultate” exista doué tipuri de contoare:
= Contoarele zilnice - documenteaza lucrul pana la stergerea lor.
= Contorul total: - documenteaza lucrul de la prima punere in functiune.

In fereastra "Rezultate" putetj gasi urmatoarele informaji:
= Cantitate - cantitate dispersata
= Suprafata - suprafata tratata
= Distanta - distanta parcursa in timpul stropirii.
= Timp de lucru - durata totald a procesului de stropire

Utilizati urmatoarele taste functionale pentru a utiliza functia:

Simbol functional

Functie

Sterge contorul ,Cantitate”.

Sterge contorul ,Suprafatd”.

Sterge contorul ,Parcurs”.

Sterge contorul ,Timp de lucru”.

s
JL

Apasare scurta: mai departe la contoarele totale

Apasare lunga: Tnapoi la fereastra de lucru

Sterge continutul contorului zilnic afisat.

Opreste contorul zilnic.

- Documentarea activitatii se opreste pana la repornirea terminalului sau
pana la o noua apasare a tastei functionale

- In fereastra de lucru clipeste simbolul: EUU

48
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Folosirea inregistrarii presiunii

Simbol functional Functie

Urmatorul contor zilnic. (functie optionala)

Activeaza contorul zilnic. (functie optionald)

Contorul zilnic anterior. (functie optionala)

6.7 Folosirea inregistrarii presiunii

In scopuri de documentare, calculatorul de lucru méasoara la fiecare 10 secunde presiunea de stropire
actuala.

Valorile masurate pot fi vizualizate prin calculatorul de lucru.

Cale Astfel ajungeii la fereastra cu aceasta functie:
000 i i e\
Ll /- NEN o
Mod de procedura %l s
1. o > - Comutati intre masurarile separate.

= Puteti vedea intotdeauna presiunea masurata in ultima ora. Presiunea corespunzatoare este
masurata la fiecare 10 secunde.

6.8 Operarea ME-joystick
Cu ME-joystick puteti activa si dezactiva functiile masinii de erbicidat.

De exemplu:
= Deschiderea ventilului principal
= Decuplarea sectiunilor de la stanga spre dreapta
= Ridicarea si coborarea manuala a rampei

Intrerupatorul lateral Fiecare tasta are alocate trei functji. Functia care se va executa la apasarea unei taste depinde de
pozitia Tntrerupatorului lateral.

Pozitia comutatorului Culoarea ledului

@V Rosu

@j: Galben

@ Verde

Alocarea Alocarea tastelor depinde de configuratia masinii de erbicidat.
Mod de procedura Astfel operati ME-joystick:

M Fereastra de lucru este apelata.
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Operarea calculatorului de lucru pe camp

Operarea ME-joystick

6.8.1

Mod de functionare

Mod de procedura

6.8.2

Mod de procedura

50

1. Aduceti comutatoarele laterale n pozitia de lucru si fixat-le.
= Ledul de pe ME-joystick se aprinde in culoarea corespunzatoare.

2. Apasati butonul cu functia dorita.
= Functia este executata.

Modul de examinare prealabila pentru ME-joystick

Puteti folosi modul de examinare prealabilé a joystick-ului numai dacé acesta lucreaza cu protocolul
auxiliar AUX1.

Modul de examinare prealabila arata pe ecran alocarea tastelor la prima apasare pe tasta. Acest
lucru Ti ajuta pe Incepétori sa actioneze functia corecta. Ca si standard, modul de examinare
prealabila este dezactivat la calculatoarele de lucru noi.

Cand apasati pentru prima data o tasta a joystick-ului dupa pornire, nu este executata nicio functie. Tn
loc de aceasta, pe ecran apare alocarea tastelor joystick-ului. Indicatia apare pana cénd se scurge
timpul setat la configurare.

Daca apasati o tasta in timpul indicatiei, este efectuatd functia acesteia. (alocarea rémane pe ecran
pana cand se scurge timpul).

Tncepand de acum, puteti folosi joystick-ul fara sa mai apara indicatia ajutatoare.

Indicatia ajutdtoare apare din nou daca apasati o tasté si mutati intrerupatorul basculant intr-o alta
pozitie.

Astfel activati modul de examinare prealabila:
1. Comutalj la fereastra ,Parametri”:

cot |Wlo [SWlo R
> > I > I

2. In parametrul ,ME-Joystick" setati valoarea ,ME-Joystick".
= Apare parametrul ,Asistent joystick”.

3. Puneti bifa la parametru.

4. Lanevoie, modificati durata de afisare.

Vizualizarea alocarii joystick-ului
Puteti vedea alocarea joystick-ului numai daca acesta lucreaza cu protocolul auxiliar AUX1.
Astfel afisati pe ecran alocarea tastelor:

M ME-Joystick este configurat. [— 59]

EI
1. Apasati 2282 pana cand apare tasta L}
2. Apasatj L]
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6.9

Cale

Prezentare

6.10

Cale
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Operarea calculatorului de lucru pe cadmp

Utilizarea marcatorului cu spuma

= Apare alocarea tastelor:

3. Apésati , , , pentru a vedea alocarea pe fiecare plan.

4. Puteti activa si modul Examinare prealabild [— 50].

Utilizarea marcatorului cu spuma

Marcatoarele cu spuma produc spuma pe care soferul masinii de erbicidat o poate dispersa de la
marginile rampei pe camp. Datorita acestora soferul se poate deplasa paralel fata de linia de spuma.

Astfel ajungeti la elementele de comanda:

=>=

Utilizati urmatoarele taste functionale pentru a utiliza functia:

Simbol functional Semnificafie

Porneste si opreste marcatorul cu spuma din stanga.

Porneste si opreste marcatorul cu spuma din dreapta.

(el [ e e e [ [ [ e [ | | |
2 2

o o
Marcatoare cu spum4 activate pe ambele pérfi ale rampei

Folosirea functiilor suplimentare

Functiile suplimentare sunt functii specifice producé&torului. Ele pot fi activare sau dezactivate numai
prin apasarea unei taste.

Toate functiile se g&sesc in ferestrele suplimentare.

Astfel ajungeti la elementele de comanda:
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Folosirea functiilor suplimentare

Functii suplimentare

Simbol functional

Functia care poate fi activata sau dezactivata

Lumina de lucru

Girofar

lluminarea duzelor

Conducta inelara

Curatarea conductei inelare

Curétarea interiorului rezervorului

Curatarea permanenta a interiorului rezervorului

Pompa de solutie de stropire

Agitator mecanic

Curétitor de joasd presiune

Ridicare palnie de umplere

Coborére pélnie de umplere

Curétitor de Tnalta presiune

Golire rezervor de apa proaspata

Umplere rezervor de apa proaspata

Clatire cu aer comprimat

Clatire filtru

Marcator cu spuma din stanga

Marcator cu spuma din dreapta
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Reglarea marimii picaturilor cu AIRTEC

Simbol functional Functia care poate fi activata sau dezactivata

A @‘ Patru functii hidraulice conectabile liber
D

Marirea picaturilor pentru Airtec

Micsorarea picaturilor pentru Airtec

Coborarea carligelor de transport pentru asigurarea rampei

Ridicarea suportului de parcare

Coborérea suportului de parcare

6.11 Reglarea marimii picaturilor cu AIRTEC

AIRTEC este un sistem pentru reglarea marimii picaturilor la masina de erbicidat. Aici este amestecat
aer comprimat direct in duza solutiei de stropire, intr-un raport calculat de calculatorul de lucru.

Premise Echiparea minim& a masinii de erbicidat:
= Duze cu suport de aer
= Compresor de aer: la masina de erbicidat sau la tractor.

Mod de functionare Calculatorul de lucru regleaza presiunea aerului in asa fel incat marimea picaturilor ramane
intotdeauna constanta. Chiar si cand presiunea de pulverizare se modifica.

Important: Pentru ca sistemul sa lucreze optim la Tnceputul cAmpului, viteza la oprirea
masinii de erbicidat la sfarsitul cdmpului ca i la pornirea de la inceputul
campului trebuie s fie aceeasi si trebuie s& corespunda pe cét posibil vitezei
normale a masinii de erbicidat.

Simboluri Simbol Airtec

Simbol Semnificafie

@ Presiune actuald a aerului

@ Sistemul mareste presiunea aerului.

@ Sistemul reduce presiunea aerului.

Compresorul de aer este oprit.

[
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Reglarea méarimii picaturilor cu AIRTEC

Simbol Semnificatie
Compresorul de aer este pornit.
% ‘@ Modul manual este activat. Numarul indicd marimea picaturilor.
E:L%I Marimea picaturilor (mod automat activat).
Simbol functional Semnificatie

Comuta intre modul manual si cel automat.

Porneste si opreste compresorul montat la magina de erbicidat. (optional)

Picaturi mai mari

Picaturi mai mici

Mareste presiunea.

Reduce presiunea.

Apeleaza fereastra cu setarile.

Duza mai mare.

Duza mai mica.

6.11.1 Pornirea i oprirea compresorului de aer

Sistemul lucreaza cu doua tipuri de compresoare:
= Compresorul de la masina de erbicidat este pornit si oprit printr-o tasté functionala de la
calculatorul de lucru.
= Compresor propriu tractorului

Lichid in sistemul de aer comprimat
Deteriorare a sistemului de aer comprimat

o Opriti compresorul de aer numai atunci cand nu sunt montate duze AIRTEC. Céand sunt
montate duze AIRTEC, compresorul de aer trebuie sa fie activat.

Mod de procedura Astfel porniti compresorul de aer:
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Folosirea butonului ISB-Short-Cut

1. Apésat

= Infereastra de lucru apare acest simbol:
= Compresorul de aer este pornit.

Mod de procedura Astfel opriti compresorul de aer:

1. Apasafi

= Infereastra de lucru apare acest simbol: @'

= Compresorul de aer este oprit.

6.11.2 AIRTEC in modul automat

In regim automat alegeti marimea picaturilor pe care doriti s& o atingeti. Presiunea aerului este
adaptata astfel incat este atinsa aceasta marime a picaturilor.

Mod de procedura M Duzele AIRTEC sunt montate.
M AIRTEC este configurat. [— 77]

M Compresorul de aer este pornit.

1. - Reglati mé&rimea picaturilor.

&6
= Marimea setata apare in fereastra de lucru: %

6.11.3 AIRTEC in modul manual

Tn regim manual, comandati manual presiunea aerului. Presiunea aerului modifica marimea
picaturilor.

Mod de procedura
1. - Reglati presiunea aerului.

=> Presiunea nominala a aerului apare langa simbolul: @
=> Atat timp cat compresorul regleaza presiunea aerului, la acest simbol apare un + sau -:

e

6.12 Folosirea butonului ISB-Short-Cut

Daca terminalul dumneavoastra foloseste un buton ISB-Short-Cut, in functie de configuratie puteti
incheia cu acesta direct diferite functii ale masinii.

Urmatoarele functii pot fi configurate:
= Masina de erbicidat
Toate functiile de stropire sunt oprite.
= TRAIL-Control
Toate functiile TRAIL-Control sunt oprite.
= DISTANCE-Control
Toate functiile DISTANCE-Control sunt oprite.
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Introducerea parametrilor masinii de erbicidat

7 Configurarea calculatorului de lucru

7.1

Cand se introduc
parametrii?

Mod de procedura

7.11

7.1.2

7.1.3

714

56

Daca sistemul dvs. contine componente suplimentare, cum ar fi TRAIL-Control, DISTANCE-Control,
AIRTEC, TANK-Control, etc., acestea trebuie configurate si calibrate suplimentar.

Introducerea parametrilor maginii de erbicidat

Introduceti parametrii in urmatoarele cazuri;
= Tnainte de prima punere in functjune.
= Daca se modifica parametrii masinii de erbicidat.

Astfel modificai valoarea unui parametru:

1. Comutaii la fereastra "Datele masinii";

L

= Apare fereastra ,Datele Masinii”.
= Sub fiecare parametru apare un mic cAmp patrat cu o valoare.

2. Selectati acest camp pentru a modifica un parametru.
= Apare fereastra de introducere a datelor sau tastatura.

3. Introduceti valoarea dorita.
= Noua valoare apare in fereastra ,Datele maginii”.

Parametrii care apar pe ecranul dumneavoastra depind de tipul si configuratia masinii de erbicidat.

Parametru ,,Duza”
Culoarea duzelor activate.
Culorile sunt stabilite in prealabil de standardul ISO. Le puteti calibra de asemenea. [— 71]

Acest parametru apare numai la sistemele care nu au niciun debitmetru. Tn locul acestuia, la aceste
sisteme este folosit un senzor de presiune pentru determinarea valorii nominale.

Parametru ,,Valoare nom.”

Daca masina de erbicidat functioneaza in modul automat, se disperseaza cantitatea indicata ca
valoare nominala.

Puteti seta pana la trei valori nominale diferite, intre care puteti comuta in fereastra de lucru.

Parametrul ,, Timpul de pornire”

Setati durata cat trebuie s& lucreze masina de erbicidat cu viteza simulatd, dupa pornirea
calculatorului de lucru, inainte de a se trece la viteza normala.

Astfel puteti compensa eventualele intarzieri aparute in transferul vitezei.

Parametru ,,Latime de lucru”

Latimea de lucru a maginii de erbicidat.
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7.1.6

7.1.7

7.18

7.1.9

7.1.10
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Configurarea calculatorului de lucru

Introducerea parametrilor masinii de erbicidat

Parametru ,,J/mpulsuri senzor roata”

Numarul de impulsuri pe care 1l transmite senzorul rotji calculatorului de lucru, pe o distanta parcursa
de 100 m. Serveste la calcularea vitezei.

Numarul se determina prin calibrarea senzorului de roata.

Parametru ,,Presiunea minima”
Aceasta setare defineste presiunea minimé pana la care presiunea de stropire este optima.
Daca presiunea de stropire scade sub valoarea indicata, este emisa o alarma.

Daca la masina de erbicidat nu este instalat niciun senzor de presiune, atunci introduceti ,0” ca
valoare.

Parametru ,,Presiune maxima”
Aceasta setare defineste presiunea maxima pana la care presiunea de stropire este optima.
Daca presiunea de stropire creste peste valoarea indicata, este emisa o alarma.

Dacé la masina de erbicidat nu este instalat niciun senzor de presiune, atunci introduceti ,0” ca
valoare.

Parametru ,Mas erbicidat opr sub”
(viteza minima de lucru)

Daca viteza masinii de erbicidat a coborét sub viteza minima de lucru, se intdmpla urmatoarele:
= Stropirea se opreste automat.

« In fereastra de lucru apare simbolul: E

Daca valoarea este setata pe ,0”, aceasta functie se dezactiveaza.

Parametru ,,Reglare oprita sub”

Daca viteza masinii de erbicidat a coborat sub aceasta viteza, se intdmpla urmatoarele:
= Debitul nu mai este reglat si raméane nemodificat.
= Se activeaza modul manual.

« In fereastra de lucru apare simbolul: @

Daca valoarea este setata pe ,0”, aceasta functie se dezactiveaza.

Acest parametru este mai mare sau egal cu parametrul "Mas erbicidat opr sub”

Parametru ,,Constanta reglare”

Modul automat, presiunea de stropire a duzelor se adapteaza la viteza actuala a masinii de erbicidat.
Prin adaptare trebuie dispersata exactd cantitatea de solutie de stropire pe care ati stabilit-o ca
valoare nominald. In acest caz, constanta de reglare joacé un rol decisiv.

Constanta de reglare adapteaza viteza reglarii:
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7.1.12

7.1.13

7.1.14

7.1.15

7.1.16

7.1.17
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Configurarea calculatorului de lucru

Introducerea parametrilor masinii de erbicidat

= Cu cat este mai mare constanta de reglare, cu atat mai repede se adapteaza presiunea de
stropire.

= Cu cét este mai scazuta constanta de reglare, cu atat mai lent se adapteaza presiunea de
stropire.

La setarea constanta de reglare puteti tine cont de urmatoarele aspecte:
= Daca in timpul unei deplasari cu viteza constantd, cantitatea actuala de lichid dispersat
depaseste valoarea nominala, trebuie sa reduceti constanta de reglare.
= Daca la schimbarea vitezei, cantitatea de lichid dispersat nu se adapteaza suficient de rapid la
valoarea nominala, trebuie sa maritj constanta de reglare.

Parametru ,,Vo. rezervor”

Marimea rezervorului pentru lichidul de stropire.

Parametru ,,Alarma la cantitate ramasa”

Daca volumul rezervorului scade sub aceasta valoare, pe ecran apare un mesaj de alarma.

Parametru ,,impulsuri debit principal”

Numarul de impulsuri pe care il transmite debitmetrul la un litru de lichid, calculatorului de lucru.
Serveste la calcularea cantitatii de solufie dispersata.

Numarul se determina prin calibrarea debitmetrului.

Parametru ,Malaxor oprit sub”
Cu acest parametru puteti seta nivelul sub care agitatorul mecanic trebuie oprit.

Producéatorul masinii (nu utilizatorul!) poate stabili suplimentar dacé agitatorul mecanic trebuie pornit
automat la pornirea calculatorului de lucru.

Parametru ,,Viteza maxima vant”
Trebuie montat senzorul de vant.

Daca se depaseste viteza maxima a vantului, se declangeaza o alarma.

Parametru "Set duza de margine"

Cu acest parametru setati duzele de margine care sunt montate la rampa. Mai multe despre aceasta
se gasesc in capitolul: Duze de capat [— 74]

Parametru ,,Pompa”

Daca turatia pompei este mai mare decat turatia maxim admisa, apare un mesaj de eroare. Astfel
soferul poate controla mai bine activitatea sa si poate preveni deteriorarea pompei la turatji mari.

Pentru parametri exista doua valori:
= Turatia setatd a pompei.
Indica turatia maxima a pompei care este setata actual.
. "Nom."
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7.1.18

7.1.19

7.1.20

7.2
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Configurarea calculatorului de lucru

Configurarea aparatelor de operare

Serveste la modificarea turatiei maxime a pompei.
Astfel salvati turafia actuala a pompei ca turatia maxim admisa a pompei:

1. Comutali la fereastra ,Setare pompa*“.
(elele]
Lml /- N

2. Marcafj linia "Nom.".

3. Aduceti turatia pompei la valoarea dorita.
= Inlinia "Nom." se afiseaza turatia actuala a pompei

4. Apasati

= Turatia pompei din rAndul "Nom." apare n randul de sus. Astfel a devenit turatia maxim
admisa a pompei.

Parametru ,,Comutare sectiuni”

Modul in care sectjunile sunt cuplate si decuplate.
= functionare normala" [— 47]
Acest tip este conceput pentru lucrdrile de stropire obisnuite. Este adecvat si pentru stropirea
suprafetelor si fasiilor de teren in forma de pana, care sunt mai Tnguste decat latimea de lucru a
masinii de erbicidat.

Parametru ,Mod umplere”

Cu acest parametru puteti stabili daca doriti sa folositi TANK-Control pentru umplere.
= ,manual’ - Pentru masinile de erbicidat fara TANK-Control.
= ,TANK-Control* - Activeaza TANK-Control.

Parametru ,,Tip armatura”
= "fara presiune constanta"
Pentru armaturile fara functia "presiune constanta".
= "Presiune constanta"
Pentru armaturile cu functia "presiune constanta”.

Configurarea aparatelor de operare

Aparatele de configurare ME-joystick si ME-SBox sunt configurate intr-o fereastra.
= Parametrul ,joystick”:

,fara joystick”: niciun joystick conectat. Toate functiile sunt comutate prin terminal sau printr-
un ME-S-Box.

- ,ME-joystick”: este folosit ME-joystick.

- ,Respingere ME-joystick”: joystick-ul trebuie ignorat. Setarea pentru calculatorul de lucru
suplimentar la sisteme cu doua calculatoare de lucru.

- ,ME-Joyst.: numai pornit/oprit”: Setarea pentru calculatorul de lucru suplimentar, daca la S-
Box este dezactivata pornirea/oprirea (intrerupator principal sectiuni).

= Parametru ,ME-S-Box”:

- fard ME-S-Box": nu exista niciun S-Box.
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Calibrarea debitmetrului

- ,ME-S-Box”: setare standard daca existd ME-S-Box.

- ,Respingere ME-S-Box" la sisteme cu doua calculatoare de lucru, aceasta este setarea
pentru primul calculator de lucru. semnalele de la ME-S-Box sunt respinse, deoarece acest
calculator de lucru trebuie operat cu joystick-ul.

- ,ME-S-Box fara pornit/oprit"; setarea pentru al doilea calculator de lucru.

= Parametrul ,Asistent joystick":
- - Mod examinare prealabila dezactivat

- - Mod examinare prealabila [— 50] activat. In plus, puteti seta durata de afisare a
alocarii tastelor.

Mod de procedura 1. Comutali la fereastra ,Parametri”:

= Apare fereastra ,Aparat de comanda”.

2. Configurati parametrul.

7.3 Calibrarea debitmetrului

Cand calibrati? Deoarece numarul de impulsuri per litru se poate modifica pe durata de functionare a unui
debitmetru, trebuie sa efectuati calibrarea acestuia in urmatoarele cazuri;
« Tnainte de prima punere in functiune.
= Lainceputul fiecarui sezon.
= Daca observatj ca exista diferente intre cantitatea de solufie dispersata Tn mod real si cantitatea
afisata.
= Daca atj nlocuit sau atj reparat debitmetrul.

Metode Exista doua metode prin care puteti calibra debitmetrul:
= Metoda rezervorului: consuma timp, dar este precisa.
= Metoda duzei: nu este la fel de precisa ca metoda rezervorului, dar consuma mai putin timp.

Calibrarea imprecisa
La o calibrare imprecisa, calculele devin inexacte si stropirea va fi lipsita de precizie.

o Calibrati debitmetrul foarte precis.

7.3.1 Calibrarea debitmetrului cu metoda rezervorului

Mod de functionare La metoda rezervorului se stropeste cu o cantitate mai mare de apa din rezervor, intr-o perioada de
timp determinata.

Debitmetrul masoara impulsurile in aceasta perioada de timp.
Dupa procesul de stropire trebuie sa editai cantitatea de apa stropita.

Atunci calculatorul determina numarul de impulsuri per litru.
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Calibrarea debitmetrului

N

Lichidul de stropire sau reziduurile lichidului de stropire
Pericol de intoxicare sau pericol de arsuri chimice

> Tnainte de calibrare curatati temeinic rezervorul de solutie de stropire. Masina de erbicidat nu
trebuie sa contina solutie de stropire sau reziduuri ale acesteia.

o In timpul calibrarii folositi numai apa curata.

o Purtati echipamentul de protectie prevazut.

Mod de procedura

30303187-02-RO

M Toate sectjunile sunt cuplate.

M Este activat modul manual (in sectorul ,Date de stropire” de la fereastra de lucru apare simbolul

|

M Rezervorul este umplut cu apa curatd. Pentru aceasta aveti nevoie de mai multe sute de litri de
apa curata.

M Aveti o posibilitate sa cantaritj cantitatea totala sau sa masurafj cantitatea de apa dispersata cu o
altd metoda.

M Pompa este pornita.
1. Asiguratj-va ca sunt indeplinite toate condiiile obligatorii.

2. Cantariti rezervorul.

3. Comutati la fereastra "CALIBRARE":
P, elele = =
el R .

= Apare urmatoarea fereastra:

4, - Alegeti metoda rezervorului.
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Calibrarea debitmetrului

7.3.2

Mod de functionare

62

= Apare urmatoarea fereastra:

5. - Porniti stropirea.
= [n timpul stropirii este contorizat numarul de impulsuri afisate in fereastra "CALIBRARE -
Debitmetru principal”.

6. Stropiti cateva sute de litri. Nu goliti complet rezervorul. Evitati astfel formarea bulelor de aer si
denaturarea rezultatului.

7. - Opriti stropirea.
= Se opreste procesul de stropire.
= Pe afisaj nu se mai numara impulsurile.

v

9. Cantariti rezervorul.

8. - Opriti procesul de calibrare.

10. Introducetj cantitatea totala de lichid in litri in linia "Introducere cantitate apa".

11. éj - Parasiti fereastra.

= Afi calibrat debitmetrul cu metoda rezervorului.

Calibrarea debitmetrului cu metoda duzei

La calibrarea debitmetrului cu metoda duzei, determinati cantitatea medie de lichid stropita printr-o
duza intr-un anumit interval de timp.

La calibrarea cu aceastd metoda trebuie sa stropiti cu apa curata intreaga latime de lucru si trebuie
s& masurati cu un pahar de masura cantitatea stropita la diferite duze.

Debitmetrul masoara impulsurile in aceasta perioada de timp.

Daca ati incheiat stropirea, trebuie sa introduceti cantitatea medie se apa care a fost stropita printr-o
duza pe minut.

Atunci calculatorul determina numarul de impulsuri per litru.
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Configurarea calculatorului de lucru

Calibrarea debitmetrului

N

Lichidul de stropire sau reziduurile lichidului de stropire
Pericol de intoxicare sau pericol de arsuri chimice

- Tnainte de calibrare curatati temeinic rezervorul de solutie de stropire. Magina de erbicidat nu
trebuie sa contina solutie de stropire sau reziduuri ale acesteia.

o In timpul calibrarii folositi numai apa curata.

o Purtati echipamentul de protectie prevazut.

Mod de procedura

30303187-02-RO

M Este activat modul manual (in sectorul ,Date de stropire” de la fereastra de lucru apare simbolul

ol

M Afi pregatit un recipient gradat cu care sa puteti masura cantitatea totala.

M Afi pregatit un cronometru pentru a contoriza exact un minut.

M Toate sectiunile sunt preselectate si masina de erbicidat poate stropi pe Tntreaga latime de lucru.
M Rezervorul este umplut cu apa curata.

M Latimea de lucru setata este corecta.

M Numarul duzelor per sectiune si numarul sectiunilor sunt introduse corect.

1. Asiguratj-va ca sunt indeplinite toate condiiile obligatorii!

2. Comutati la fereastra "CALIBRARE":

= Apare urmatoarea fereastra:

3. - Alegeti metoda duzelor.
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Calibrarea debitmetrului

7.3.3

Mod de procedura

7.34

64

= Apare urmatoarea fereastra:

= In rndul ,Debit masurat” apare debitul actual.

4 - Porniti stropirea.

5. Apropiati-va de o duza si colectati apa dispersata cu paharul gradat pregatit, timp de exact 60 de
secunde.

6. Inregistratj cantitatea de apa dispersata.
7. Repetafj ultimii doi pagi la mai multe duze.

8. Determinafj si notati o valoare medie, rezultata din mai multe masuratori.

9. - Opriti stropirea.
= Se opreste procesul de stropire.

v

10. - Opriti procesul de calibrare.
= Inlinia ,3. Introducere cantitate exacté per duza” apare un camp de introducere.

11. Introduceli cantitatea totala medie in litri in acest camp.

12. éj - Parasiti fereastra.
= Valoarea parametrului ,lmpulsuri debit principal” este actualizata.

= A calibrat debitmetrul cu metoda duzei.

Introducerea manuala a numarului de impulsuri per litru pentru debitmetru

Tn cazul in care cunoasteti numéarul exact de impulsuri per litru pentru debitmetru, 1l putetj introduce
manual.

1. Comutali la fereastra "DEBITMETRU":
000 R
e R S

2. Introduceti numarul de impulsuri per litru in linia ,Impulsuri debit princ.”.

Combinarea debitmetrului cu senzorul de presiune

Daca la magina de erbicidat este instalat un debitmetru, puteti combina reglarea prin debitmetru si
senzorul de presiune. Astfel este posibila o reglare mai stabila chiar si la debite mai mici.
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Mod de procedura

7.4

Mod de procedura

30303187-02-RO

Configurarea calculatorului de lucru

Calibrarea senzorului de presiune analog

1. Comutali la fereastra "DEBITMETRU";
000 oy 000
Ll /- RGN

2. Activati parametrul ,Reglare bazata pe presiune si debit”.

3. Configurati parametrul.

Parametru ,, Toleranta debit”

Introduceti o valoare procentuala la care trebuie comutat pe reglarea presiunii. Daca diferenta dintre
debitul calculat de senzorul de presiune si debitul masurat de debitmetru este mai mare decét
valoarea introdusa, se comuta pe reglarea presiunii.

Parametru ,,Debit trecere”

Introduceti debitul minim care trebuie atins pentru a se folosi reglarea debitului. Daca debitul se afla
sub valoarea introdusa, se comuta pe reglarea presiunii.

Calibrarea senzorului de presiune analog

Daca la magina de erbicidat este instalat un senzor de presiune analog, trebuie sa il calibrati Tnainte
de prima utilizare. La calibrare se determina cat de mare este intensitatea curentului la presiune zero
si la presiune maxima.

M Aveti pregatit un senzor de referinta cu care puteti determina presiunea.
1. Comutatj la fereastra "MASURAREA PRESIUNII".
o 1. . S

> > >

= Apare fereastra "MASURAREA PRESIUNII".
= Apare presiunea masurata in prezent.

2. - Deschideti fereastra ,CALIBRARE®.

3. Verificati presiunea de 0 bar prin senzorul de referinta.

4, - Deschideti calibrarea pentru valoarea zero.

5. Opriti masina pentru a o comuta intr-o stare depresurizata.

6. D - Porniti calibrarea pentru valoarea zero.
= Este determinata intensitatea curentului.

7. Reglati presiunea maxima a sistemului cu regulatorul de presiune si determinati-o printr-un
senzor extern de referintd pentru presiune.

8. Introduceti presiunea maxima a debitmetrului in parametrul ,Presiune maxima”.

9. - Deschideti calibrarea pentru valoarea maxima.

10. D - Porniti calibrarea pentru valoarea maxima.
= Este determinata intensitatea curentului.

11. Ati incheiat calibrarea senzorului de presiune analog.
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Selectarea si configurarea senzorului de viteza

7.5 Selectarea si configurarea senzorului de viteza
Trebuie s& introduceti sursa din care calculatorul de lucru aduce viteza actuala.

Desfasurarea configurarii poate fi diferita in functie de sursa vitezei.

75.1 Selectarea sursei vitezei

Surse de viteza suportate;
= ,Senzor* - Senzori care sunt montati la masina si sunt conectati la calculatorul de lucru:

- Exemple; senzor roatd, senzor radar, senzor de viteza GPS care da impulsuri
— Configuratie: configurati numarul de impulsuri la 100 m.

= ,ISOBUS” - Senzorii care sunt montati la tractor si a caror semnal este receptionat prin ISOBUS.
— Exemple: receptor GPS, senzor roata la tractor, conector semnal

- Configuratie: la sistemele fard posibilitatea de a selecta intrarea senzorului, parametrul

n

LJmpulsuri senzor roatd” trebuie setat pe 0.
= ,Auto” — Unele sisteme faciliteaza detectarea automata a sursei vitezei.

- Mod de functionare: dac la ISOBUS este detectat un semnal de viteza, aceasta viteza este
luata ca baza. n cazul caderii semnalului, calculatorul de lucru ia impulsurile de la senzorul
conectat la acesta ca baza a determinarii vitezei.

- Configuratie: la sistemele care dispun de doua tipuri de senzori, se recomanda sa se faca
calibrarea senzorului conectat la calculatorul de lucru. Tn celelalte cazuri, setati parametrul
,impulsuri senzor roata” pe 0.

Mod de procedare 1 Astfel configurati sursa vitezei:

1. Infereastra de lucru, apasati consecutiv:

Vi N A%,

= Apare fereastra "Viteza".

2. Configurati parametrul ,Sursa vitezei”.

Mod de procedare 2 Daca in fereastra "Viteza" nu apare parametrul ,Sursa vitezei”, si semnalul vitezei trebuie primit prin
ISOBUS, procedati dupa cum urmeaza:

M Semnalul de viteza poate fi receptionat prin ISOBUS.

1. Comutaii la fereastra "Datele masinii":

Om

2. Setati parametrul ,Impulsuri senzor roata” pe ,0".

75.2 Calibrarea senzorului de viteza cu metoda 100m

La calibrarea senzorului de viteza cu metoda de 100m, transmiteti numarul de impulsuri pe care
senzorul de viteza il receptioneaza pe distanta de 100m. Dacd numarul de impulsuri este cunosct,
calculatorul de lucru poate calcula viteza actuala.

Dacé numarul de impulsuri pentru senzorul de roata va este cunoscut, puteti sa-l introduce] si
manual.
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Selectarea si configurarea senzorului de viteza

Puteti introduce diverse valori ale impulsului pentru pana la trei roti diferite.
Mod de procedura M La masina este montat senzor roatd, senzor radar sau senzor de viteza GPS.

M Ati masurat si ati marcat o distanta de 100 m. Parcursul trebuie sa corespunda conditjilor
campului. Trebuie sa trecetj si peste o0 pasune sau un camp.

M Tractorul cu utilajul atagat este gata pentru o cursa de 100 m si se gaseste la inceputul
parcursului marcat.

1. Asigurafi-va ca sunt indeplinite toate conditjile obligatorii!

2. Comutatj la fereastra "CALIBRARE - Imp. roata":

2 5 N 2%,

3. D - Porniti procesul de calibrare.
= Apar urmatoarele simboluri functionale:

v

- Oprire calibrare.

§ g - Intrerupere calibrare.

&~

Porniti pe parcursul de 100 m masurat anterior si opriti la sfarsit.
= In timpul drumului se afiseazd impulsurile mésurate actual.

v

5. - Opriti procesul de calibrare.

6. é) - Parasitj fereastra.

=> Numarul de impulsuri apare in linia "Impulsuri senz. roata”.

753 Configurarea senzorului de marsarier

Daca utilajul remorcat sau tractorul trimite un semnal de marsarier prin ISOBUS, atunci calculatorul
de lucru poate folosi acest semnal pentru a adapta comportamentul sau de reglare pentru marsarier.

Tn acest capitol aflati mai multe despre aceasta: Configurarea automatismelor la mersul inapoi

Sursele de semnal Sunt posibile urmatoarele surse de semnal:

= niciunul” - calculatorul de lucru nu trebuie sa astepte niciun semnal de marsarier. Chiar daca
prin ISOBUS este transmis un semnal de marsarier, calculatorul de lucru va ignora acest
semnal.

= ,ISOBUS” - semnalul de marsarier este transmis de tractor sau de un alt calculator de lucru prin
ISOBUS.

= ,Senzor” - La distribuitorul de semnal sau la manunchiul de cabluri al calculatorului de lucru este
conectat un senzor de marsarier.

Mod de procedura Astfel alegeti sursa semnalului de marsarier:
1. Comutaii la fereastra "Viteza":

Vi N A%,

2. Selectati cAmpul de sub parametrul ,Semnal de marsarier”.
= Apar sursele de semnal disponibile. Vezi descrierea de la inceputul acestui capitol.

3. Selectati sursa de semnal.
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Configurarea sectjunilor

4. Reporniti calculatorul de lucru.

754 Functia "Viteza simulata”

Functia de "viteza simulatd" se utilizeaza numai la teste si la cautarea erorilor. Ea simuleaza
deplasarea masinii cand masina sta.

Prin activarea functiei "viteza simulata", angajatul de la Serviciul de Asistenta pentru Clientj are
posibilitatea sa verifice functionarea corecta a senzorilor.

In mod standard, valoarea este presetata la 0 km/h si functia este dezactivata.
Functia se dezactiveaza intotdeauna dupa o restartare a calculatorului de lucru.
Se salveaza ultima valoare setata si se utilizeaza la urmatoarea activare.

Mod de procedura 1. Comutafi la fereastra "Viteza":

Vi N A%,

2. t - Activalj viteza simulatd. Printr-o noud apasare, puteti dezactiva functia.
= Apare randul ,Viteza simulata”.

3. Introduceti viteza care trebuie simulata sub randul ,Viteza simulata”.

4, éj - Parasiti fereastra.

= In fereastra de lucru apare viteza setata si simbolul care clipeste @

7.6 Configurarea sectiunilor

7.6.1 Introducere numarului de duze pentru o sectiune

Trebuie sa introduceti numarul duzelor montate la fiecare sectiune.
« Tnainte de prima punere in functiune.

Cand se introduc . R . _
= Daca se schimba numarul duzelor la o sectiune.

parametrii?
Mod de procedura 1. Comutali la fereastra "Rampa";

K N -

= Apare fereastra "Rampa".
= Aici vedeti latimea de lucru setatd, numarul de sectiuni si numarul de duze. Ultimele doua
valori nu pot fi modificate.

2. Apasat
=> Apare fereastra ,Numér duze”.
3. Aici puteti introduce la fiecare sectiune numarul de duze al acesteia. Suporturile de duze multiple

sunt considerate o singura duza.
= In cazul unei modificari, numéarul de duze se modifica in fereastra "Rampa".
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Urmari

Mod de procedura

7.6.3

7.6.4

Mod de procedura

30303187-02-RO

Configurarea calculatorului de lucru

Configurarea sectiunilor

Decuplarea permanenta a sectiunilor

Puteti decupla permanent orice sectiune. De exemplu, aceasta optiune este practica in cazul in care
cararile tehnologice de pe camp sunt dimensionate pentru stropitoare mai mici decat stropitoarea
dumneavoastra de camp.

Decuplarea sectjunilor exterioare are urmatoarele efecte:
= La TRACK-Leader: laimea de lucru recalculaté nu este luata in considerare la calcularea latimii
promontoriului.
= La SECTION-Control: dupa decuplarea sectiunilor exterioare trebuie sa modificati parametrul
"Distanta ntre linii" pentru a adapta distanta dintre linile de ghidare la l&{imea de lucru reald. Nu
puteti modifica parametrul ,Latime de lucru”.
= Latimea de lucru reald se modifica. Deoarece masina de erbicidat nu s-a schimbat totusi:

- Nu modificati parametrul "Latime de lucru".

- Nu modificati geometria masinii de erbicidat.

e ] | L e | | s | L | R I s

Secfiunile deconectate permanent sunt marcate cu alb in fereastra de lucru

1. Comutali la fereastra "Rampa":

>

= Apare fereastra "Rampa".

2. Apasaii
= Apare fereastra "Sectiuni".
= La fiecare sectiune vedeti unul din urmatoarele simboluri:

Ifl - Sectiune activata

C_1
IR Sectiune dezactivata.

3. Lafiecare sectiune puteti selecta si modifica acest simbol.

Deconectarea permanenta a sectiunii prin senzor

Daca la rampa este montat un senzor corespunzator care monitorizeaza deplierea sectiunilor rampei,
atunci este posibild o deconectare automata permanenta a sectiunilor.

Astfel poate fi folositd 0 masina de erbicidat cu mai multe sectiuni faré a trebui sa se adapteze de
fiecare datd configuratia.

Temporizarea sistemului la comutarea sectiunilor

Pentru ca SECTION-Control s& poata inchide si deschide punctual ventilele sectiunilor, trebuie sa
determinati de céte milisecunde are nevoie lichidul pentru drumul de la ventil la duza. Apoi
calculatorul de lucru comuta ventilele mai devreme sau mai tarziu in mod corespunzator.

M Folositi comutarea automata a sectjunilor SECTION-Control.
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Configurarea sectjunilor

7.6.5

Mod de procedura

70

1. Cititi instructjunile de utilizare ale aplicatiei TRACK-Leader pentru a afla cum determinati timpii
de inertie.

2. Determinati timpii de inertie.

3. Deschideti aplicatia calculatorului de lucru.

4. in fereastra de lucru, apasatj:

% Ko | | Ko |Rfs| | R L i
> I > > JL > 3 >

= Apare fereastra "SECTION-Control".

5. Introduceti timpii de inertie determinati la ,Inertie la Pornit” si ,Inertie la Oprit”.

Parametru ,,Inertie la Pornit”
Timpul care trece intre deschiderea unui ventil al sectiunii si iesirea lichidului din duze.

Regula empirica:
= Daca masina de erbicidat comuta prea tarziu, mariti valoarea parametrului.
= Daca masina de erbicidat comuta prea devreme, micsorati valoarea parametrului.

Parametru ,,Inertie la Oprit”

Timpul cat duzele pulverizeaza dupa ce ventilul a fost nchis.

Regula empirica:
= Daca masina de erbicidat comuta prea tarziu, mariti valoarea parametrului.
= Daca masina de erbicidat comuta prea devreme, micsorati valoarea parametrului.

Modificarea afisarii suprafetelor pe terminal

Puteti face diverse setari cu care puteti modifica afisarea suprafetelor pe terminal, de exemplu pentru
aplicatia TRACK-Leader.

1. Infereastra de lucru, apasati:
% Ko | |RKfa | |Rfs| | R
> > > > a

2. Configurati parametrul ,Suprafete cu valoare nominala zero”. Aici aveti urméatoarele posibilitati de
configurare.

sectiuni prelucrat in | functie
decuplate | harta

dezactivat | --- Sectiunile nu sunt inchise dacd cantitatea de stropire este 0 I/ha.

Totul este Tnregistrat.

activat dezactivat | Sectiunile sunt inchise daca cantitatea de stropire este 0 I/ha.

Sunt inregistrate numai suprafetele prelucrate.

activat activat Sectiunile sunt inchise daca cantitatea de stropire este 0 I/ha.

Sunt inregistrate atét suprafetele prelucrate cét si suprafetele
inregistrate la care nu s-a stropit.

Aceasta este setarea standard la utilizarea SECTION-Control.
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Configurarea duzelor - la masinile de erbicidat cu reglare cu senzor de presiune

7.7 Configurarea duzelor - la masinile de erbicidat cu reglare cu senzor
de presiune

Prin configurarea tipului duzelor, calculatorul de lucru poate calcula cantitatea actuala de lichid
dispersat pe baza presiunii de stropire masurate.

Duzele trebuie configurate numai daca la masina de erbicidat este montat un senzor de presiune.

Dacé la magina de erbicidat nu este montat niciun senzor de presiune si cantitatea de lichid dispersat
este reglatd numai prin debit, nu trebuie s& configuratj duzele.

7.7.1 Asistent duze

Asistentul de duze are urmatorul scop:
= Aici puteti vedea cum actioneaza tipul de duza asupra valorilor nominale si vitezelor posibile.
= Trebuie s& selectati aici corect tipul de duza montat.
= Aici puteti modifica valoarea nominala.

Simbol functional Semnificafie

& Schimbé datele calculate

Determinarea valorilor nominale posibile

@ Duze selectate

Aici puteti introduce:
- viteza de lucru spre care se tinde
- presiunea optima pentru duza
@ Aici vedeti ce valori nominale sunt posibile la aceasta duza cu viteza de lucru setata.
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Determinarea duzelor potrivite

@ Duze selectate

@ Aici puteti introduce:
- cantitatea de stropire dorita. Aceasta este preluata direct din parametrul ,Valoare nominala”.
- presiunea optima pentru duza

@ Aici vedeti la ce viteza poate fi atinsa aceasta valoare nominala.

Mod de procedura Astfel calculati ce valoare nominala puteti atinge cu o duzé la presiunea daté:

1. Comutali la fereastra "Asistent duze":

%>
A%

, astfel incét simbolul vitezei apare in zona ,Date utilizator”.

2. Apasati

3. Selectati cAmpul cu culoarea duzei, pentru a selecta o duza.
= Lista contine toate duzele standard si patru locuri pentru configurarea duzelor proprii.

A%

4. Tn campul introduceti viteza de lucru dorita.

min@ @max@

1.0ba:r: 6.0bar

5. inzona reglati domeniul de presiune optim care
faciliteaza marimea dorita a pic&turilor la duza folositd. Aceastd valoare o gasiti in fisa tehnica a
duzei.

= Indicatie: domeniul de presiune setat aici nu este preluat la stropire. In timpul lucrului
trebuie s& aveti grija ca magina de erbicidat sa lucreze in domeniul de presiune dorit.
= In zona ,Rezultate” apar valorile nominale posibile.

Daca valoarea nominala calculatd este prea mare sau prea mica:
= Modificati viteza de lucru.
= Montati alte duze. Efectuati calculul pentru noua culoare a duzelor.

Mod de procedura Calculul poate fi facut si ca un rezultat al valorii nominale dorite:

& &5
, astfel incat simbolul apare n zona ,Date utilizator”.

1. Apéasati

2. Tn campul E introduceti valoarea nominala spre care se tinde.

3. Introduceti domeniul de presiune pentru culoarea duzelor.
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Configurarea duzelor - la masinile de erbicidat cu reglare cu senzor de presiune

4. n zona ,Rezultate” vedeti la ce viteze atingeti valoarea nominala.

Calibrarea duzelor

Fereastra ,Calibrare”

@ Duze selectate @ Puterea duzelor la 3 bar - rezultatul calibrarii
@ Puterea actuala a duzelor. Dacé modificati @ La duzele nestandardizate, calibrarea trebuie
presiunea, apare puterea nou calculata a efectuata la o alta presiune. Aceasta ar trebui
duzelor. sa fie ceva mai mare decét presiunea de lucru
planificata.

#
N

/N AVERTISMENT

Lichidul de stropire sau reziduurile lichidului de stropire
Pericol de intoxicare sau pericol de arsuri chimice

o Tnainte de calibrare curatati temeinic rezervorul de solutie de stropire. Masina de erbicidat nu
trebuie sa contina solutie de stropire sau reziduuri ale acesteia.

o In timpul calibrarii folositi numai ap4 curata.

o Purtati echipamentul de protectie prevazut.

Mod de procedura

30303187-02-RO

Astfel calibrati 0 duza standardizata:
M Rezervorul este umplut cu apa curata.

I n rezervor si in conducte nu se gasesc reziduuri de solutji de stropire.

1. - Comutai modul de stropire in fereastra de lucru, pe manual
2. - Porniti stropirea.
3. si - Reglatj presiunea de stropire la 3 bar.

4. Colectati apa de la mai multe duze cu un recipient gradat, timp de un minut.
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Configurarea calculatorului de lucru

Duze de capat

5. Calculati cantitatea medie de apa dispersata.

6. - Opritj stropirea.
7. - Activati modul automat.
8. Comutati la fereastra "Calibrare":

Vim N

9. nlinia "Duz&” - selectati duza pentru calibrare. Duzele standardizate sunt denumite dupa
culoarea lor.

10. Introducetj cantitatea medie calculatd in I/min in cAmpul de sub linia "Noul punct de referintd".

11. La duzele nedefinite trebuie sa introduceti si capacitatea minima a duzei sub parametrul "Al
doilea punct de referintd". Pentru aceasta trebuie sa repetati procedura la o alta presiune.

= Afi calibrat duza selectata.

Duze de capat

Duzele de capat sunt duzele a caror suprafata pulverizata are un alt aspect fata de duzele obisnuite
de la rampa. Putei fie sa reducetj distanta de stropire si sa le utilizati la tratarea marginilor campului
(duze de margine) sau sa mariti distanta de stropire a unei sectjuni (duze cu bataie lunga).

Tnainte de utilizarea duzelor de capét sa respectati:
= Caduze de capat pot fi montate atat duze cu bataie lunga, cat si duze de margine. Putefi seta
singuri ce simbol s& reprezinte duza de capat in fereastra de lucru.
= Duzele de capat se pot monta la marginea exterioara a oricarei sectjuni.
= Pentru calculatorul de lucru ISOBUS, I&timea conului de stropire nu are importanta. Aceasta
[atime nu se Tnregistreaza si nu se ia in considerare la calculele urmatoare:

- la calcularea Iatimii de lucru,
- la calcularea cantitatii de solutie dispersate,
- la calcularea volumului rezervorului.

= AplicatiileTRACK-Leader si SECTION-Control de la Miiller-Elektronik nu iau in considerare
latimea conului de stropire al duzelor de capat si trateaza aceste duze ca pe duzele obisnuite.
Daca utilizafj aceste aplicatii, trebuie sa adaptati manual la{imea de lucru.
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Configurarea calculatorului de lucru

Duze de capat

7.8.1 Configurarea duzelor de capat

Fereastra pentru configurarea duzelor de margine
@ Parametru "Set duza de margine" @ Pereche de duze de margine selectate actual
@ Duze de margine stanga si dreapta

@ Loc de montaj duze de margine stanga si
dreapta

Parametru "Set duza de margine"

Prin parametrii "Set duze de margine" puteti defini pana la trei seturi de duze de margine. Pentru
fiecare set putefj defini locul de montare si simbolul adecvat pentru fereastra de lucru.

Semnificatia simbolurilor

Simbol Semnificatie

Nicio duza

Duza de margine

Duzé cu bataie lunga

Mod de procedura Astfel configurati modurile cu duze de margine:

1. Accesalj fereastra cu setarile duzelor de margine:
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Configurarea calculatorului de lucru

Duze de capat

= Apare urmatoarea fereastra:

2. Inlinia "Set duze de margine" setatj setul de duze de margine pentru care doriti s& preluati
setarile. De exemplu "2":
=> Pe ecran apar setarile salvate.

3. Selectati unul din simbolurile duzelor de sub simbolul rampei.

4. Alegeti tipul dorit de duza de margine.
=> Apare un mesaj de alarma. Acest mesaj va informeaza ca trebuie sa restartati calculatorul
de lucru pentru ca modificarile sa devina active. Nu restartati inca, ci asteptafi pAna cand se
preiau toate setarile.

5. Tn zona ,Loc de montaj” introduceti sectiunile in care sunt montate duzele de margine.

6. Restartati calculatorul de lucru.

7.8.2 Utilizarea duzelor de capat

Duzele de capat in fereastra de lucru: Stanga inainte de stropire; dreapta in timpul stropirii
@ Duze de margine la sectiunile 1 gi 14

@ Duze cu bataie lunga la sectiunile 1 si 14

@ Duze de margine la sectiunile 3 si 12

@ Duze cu bataie lunga la sectjunile 3 si 12
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7.9

Mod de procedura

7.10

30303187-02-RO

Configurarea calculatorului de lucru

Configurarea AIRTEC

Simbol functional Semnificatie

Activarea si dezactivarea duzelor de margine din stanga si din
dreapta

Activarea si dezactivarea duzelor cu bataie lunga din stanga si din
dreapta

Astfel utilizati duzele de capat

1. Oprii stropirea.

2. Comutaii la ferestrele suplimentare;

= Pe ecran trebuie sa apara simbolurile functiilor care servesc la utilizarea duzelor de capat.

3. Apasati tastele functionale ale duzelor de capat pentru a le reprezenta pe ecran.
=> Sub simbolul rampei apar conurile de stropire ale duzelor de capat. Simbolurile servesc
numai pentru reprezentarea pozitiei duzelor de capat.

Configurarea AIRTEC

La configurarea AIRTEC trebuie s& selectati numerele duzelor montate.

Numar gresit de duza
Deteriorarea plantelor

o Introduceti intotdeauna numarul corect de duza.

1. Comutaii la fereastra "Airtec":

- Setati numarul duzei.

Introducerea geometriei maginii de erbicidat

Geometria stropitoarei este formata dintr-o serie de parametri care descriu dimensiunile utilajului
dumneavoastra.

Prin setarea geometriei stropitoarei, software-ul identifica exact lungimea i latimea masinii de
erbicidat si locul in care se afla sectiunile individuale.

Parametrii geometriei masinii de erbicidat

La setarea geometriei masinii de erbicidat trebuie s& masurati urméatoarele distante:
= CRP - Punctul de atasare sau punctul de la care se masoara dimensiunile. La magina de
erbicidat autopropulsata, aceasta poate fi pozitia receptorului GPS, la masina de erbicidat
atasata si magina de erbicidat remorca, atasarea sau punctul de remorcare.
= DRP - Punctul de rotire al masinii de erbicidat sau punctul la care este atins solul.
= ERP - Pozitia duzelor.
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Configurarea calculatorului de lucru

Configurarea injectiei directe Raven

Mod de procedura 1. Comutaii la fereastra ,Geometrie”:

= Apare urmatoarea fereastra:

2. Tn campul de sus alegeti tipul masinii de erbicidat.
= Apare 0 imagine a masinii de erbicidat.

3. Masurati distantele indicate in figura.

4. Introduceti distantele mésurate.

711 Configurarea injectiei directe Raven

Daca masina dvs. de erbicidat dispune de o injectie directd a firmei Raven, trebuie sa o configurati pe
aceasta fnainte de prima utilizare.

Mod de procedura 1. Comutafj la fereastra "INJECTIE":

2. Activati unitatile pe care doriti sa le folositi.

[BIEs]
=11 - Comutati la fereastra de calibrare si diagnosticare.

3.
4. Alocati unitatile separate fiecarui ,Numar ECU”.

= Al configurat injectia directa Raven.

= In functie de stare, pot s& apard urmatoarele simboluri:

Starea injectiei directe Raven

Afisarein | Afisarein | Semnificatie
fereastra |fereastra
de de lucru

calibrare

Calculatorul de lucru nu a detectat unitatea de injectie pe ISOBUS.

Calculatorul de lucru a detectat unitatea de injectie pe ISOBUS, insa nu
primeste niciun mesaj de la aceasta unitate.
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Configurarea calculatorului de lucru

Calibrarea senzorilor pentru inversarea inclinarii rampei

Afisare in | Afisare in | Semnificatie

fereastra | fereastra

de de lucru

calibrare

M 2 Calculatorul de lucru a detectat unitatea de injectie pe ISOBUS si

7 primeste si mesaje de la aceasta unitate. Exista o conexiune intre
calculatorul de lucru si unitatea de injectie. Unitatea de injectie nu este
insa momentan pregatita.

M 2 Calculatorul de lucru a detectat unitatea de injectie pe ISOBUS si

2 primeste si mesaje de la aceasta unitate. Exista o conexiune ntre
calculatorul de lucru si unitatea de injectie. Unitatea de injectie este
pregatita, pompa este insa oprita.

M 2 Calculatorul de lucru a detectat unitatea de injectie pe ISOBUS si

7 primeste si mesaje de la aceasta unitate. Exista o conexiune intre
calculatorul de lucru si unitatea de injectie. Unitatea de injectie este
pregatita si pompa este pornita.

7.12 Calibrarea senzorilor pentru inversarea inclinarii rampei

Scopul calibrarii este inregistrarea si salvarea pozitiei rampei la inclinarea maxima si in pozitie
orizontala.

Aceasta calibrare trebuie executata in urmatoarele cazuri:
= Tnainte de prima punere in functjune.
= Daca inclinarea rampei este afisata gresit.

Prezentare Pozitia actuala a rampei poate sa apara in urmatoarele locuri:
= Fereastra de lucru
» Fereastra Inclinarea rampei”

Explicatia afisarii o gasiti in capitolul: Inversarea inclinarii rampei la intoarcere [— 40]
Mod de procedura Astfel calibrati senzorul de unghi:
1. Asezati masina de erbicidat pe un teren neted.
2. Comutatj la fereastra "Inclinarea rampei":
l{l‘% /(S Q’*s
> Ea i s

= Apare fereastra "Inclinarea rampei’.

&

3. Apasati

4. Asezati rampa orizontal. Aici este importanta pozitia reald a rampei. Afisarea de pe ecran nu
este calibrata Inca Tn acest moment.

avaTAT

5. ER Initierea calibrarii orizontalei.

g‘?%
= Apare urmatorul simbol de progres: ¥
= Acum aveti timp cteva secunde sa incepeti calibrarea.
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Configurarea calculatorului de lucru

Masina de erbicidat cu doua circuite si doud calculatoare de lucru

6. |> - Pornitj procesul de calibrare.

= Pozitia orizontala este salvata atét timp cat apare simbolul
= Afi salvat orizontala.

7. Inclinati rampa spre dreapta.

8. 2N - Calibrati inclinarea spre dreapta. Procedati aici ca la orizontala.

9. Inclinati rampa spre stanga.

10. R Calibrati inclinarea spre stanga.

7.13 Magina de erbicidat cu doua circuite si doua calculatoare de lucru

La maginile de erbicidat cu doud armaturi si doud rampe care sunt comandate de doud calculatoare
de lucru, trebuie s& configurati fiecare calculator de lucru corespunzator echiparii rampei respective.

Se adauga urmatoarele setari suplimentare:
= Trebuie sa decideti care sistem trebuie s fie sistemul principal si care sistemul suplimentar. In
calculatorul de lucru principal marcati parametrul ,Al doilea [— 81] conector".
= Trebuie s& setati geometria la ambele calculatoare de lucru. [— 82]
= Trebuie sa selectati cate un aparat de comanda pentru fiecare rampa. [— 59]

Masgind de erbicidat cu doud rampe n spate.

@ Sistem principal @ Sistem suplimentar
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Configurarea calculatorului de lucru

Masina de erbicidat cu doua circuite si doua calculatoare de lucru

Masind de erbicidat cu cate o rampa fafé si spate.

@ Sistem principal @ Sistem suplimentar

7.13.1 |dentificarea calculatorului de lucru

La sisteme cu doud calculatoare de lucru ISOBUS, trebuie s& identificati ambele calculatoare de
lucru. La calculatorul de lucru principal trebuie sa activati asa-numitul al doilea conector (2nd
Connector).

La al doilea conector este vorba de un racord virtual pentru un al doilea calculator de lucru ISOBUS.
Prin activarea parametrului i spuneti sistemului ISOBUS ¢4, pe langé masina care este comandata
de calculatorul de lucru principal, exist& o a doua masina.

Terminalul poate atunci sa tind seama de geometriile ambelor masini si astfel sa faciliteze comutarea
sectiunilor. Aici pozitia celei de a doua masini este daté intotdeauna in functie de pozitia primei
masini.

Ca 0 a doua masina poate fi considerata o armatura cu rampa - asa cum este cazul in acest manual.
Tnsa poate fi atasata si o alta masina in spatele masinii de erbicidat sau in fata tractorului.

Deoarece sistemul descris aici nu are 0 a doua priza ISOBUS, trebuie s& folositi o a doua priza
ISOBUS de la tractor.

Mod de procedura

Parametru Sistem standard fara |La doud armaturi: Calculator de lucru
calculator de lucru Calculator de lucru | suplimentar
suplimentar principal

Nr. ,Numar ECU” 1 1 2-32

Al doilea conector nu activati activati nu activati

M Afi introdus Parola utilizator si parola service.

1. Comutati la fereastra ,ISO 11783":

OO0 OO0 OO0 v:
ol (W [ Ha | =g (@)
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Configurarea calculatorului de lucru

Magina de erbicidat cu doua circuite si doua calculatoare de lucru

= Apare fereastra ,ISO 11783".

2. Configuratj parametrul.

7.13.2 Geometria masinilor de erbicidat cu doua calculatoare de lucru

Trebuie s& masurati si sa introduceti urmatoarele distante:
= In calculatorul de lucru principal: Distantele dintre rampa principald, ax si punctul de remorcare.
= In calculatorul de lucru suplimentar: Distanta dintre rampa principala (CRP_2) si rampa
suplimentara.

La sistemele cu rampé suplimentara [— 81] depliabild unilateral, trebuie sa introduceti suplimentar
distanta DRP_Y:

= Rampa se gaseste numai pe partea stanga: 0 cm

= Rampa pe partea dreapta: Latimea de lucru a rampei in cm

Mod de procedura Astfel introduceti geometria masinii de erbicidat in calculatorul de lucru principal:

M Atfi fixat al doilea conector Tn calculatorul de lucru principal.

1. Comutati la fereastra ,Geometrie” in aplicatia calculatorului de lucru principal:

=> Apare urmatoarea fereastra:

= Pe imagine sunt doua puncte rosii: CRP_1 - Punct de remorcare; DRP - Axa; CRP_2 -
Punct de lucru al rampei principale. Din acest punct trebuie s& masurati si mai tarziu
distanta pé&na la a doua rampa.

2. In randul de deasupra desenului, setati tipul corespunzator de masina de erbicidat.
3. Introduceti valorile masurate.
Mod de procedura Astfel introduceti geometria masinii de erbicidat in calculatorul de lucru suplimentar:

in aplicatia calculatorului de lucru suplimentar:

1. Comutati la fereastra ,Geometrie
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Activarea licentelor

= Apare urmatoarea fereastra:

= Punctul rosu CRP_2 marcheaza prima rampa.

2. Tn randul de deasupra desenului selectati daca a doua rampé se gaseste in fata sau in spatele
primei rampe (vazuta in sensul de mers): ,A 2-a rampa Tn spatele primei* sau ,A 2-a rampa in
fata primei.”

3. Masurati si introduceti distanta dintre CRP_2 si a doua rampa (ERP).

7.14 Activarea licentelor

Daca doriti s extindeti functiile calculatorului dvs. de lucru, puteti activa licente suplimentare. Pentru
aceasta aveti nevoie de o parola.

Mod de procedura 1. Comutali la fereastra "Licente";
> > > > a

= Apare fereastra "Licente".

2. Tn parametrul ,App” selectati aplicatia pe care doriti s& o activati.

3. [H - Activati optional o licenta temporara a aplicatiei selectate.
= 1n zona de jos vedeti cat timp ati lucrat deja cu o licentd temporara. Putefj testa fiecare
aplicatie timp de 50 de ore.

4. Cu,Cod ME" comandati o parola la Miiller-Elektronik.
5. Introduceti parola.
6. Reporniti calculatorul de lucru.

= Licenta este acum activata.

7.15 Alocarea tastelor joystick-ului
Daca folositi protocolul auxiliar AUX2, puteti aloca singur tastele joystick-ului.

Puteti aloca tastele joystick-ului in aplicatia ,Service” a terminalului. Felul in care trebuie s& procedafi
il aflati din instructiunile de folosire ale terminalului.

Functiile pe care le puteti aloca fiecdrei taste le vedeti de asemenea in aplicatia ,Service” a
terminalului. Recunoasteti intotdeauna functia respectiva la simbolul functional.

Semnificatia fiecarui simbol functional o gasiti in diversele capitole ale acestor instructiuni.
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Remedierea defectiunilor

Verificarea versiunii software

8 Remedierea defectiunilor
8.1 Verificarea versiunii software
Mod de procedura Astfel aflati versiunea software:

1. Comutali la fereastra ,Parametri”:
@-ii > L ..‘- L I'T

= Este afisata versiunea software.
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9.1

9.2

30303187-02-RO

Date tehnice

Date tehnice

Calculator de lucru ECU-MIDI 3.0

Calculator de lucru ECU-MIDI 3.0

Primul procesor:

32 Bit ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 KB Flash; 256 KB RAM

Al doilea procesor:

32 Bit ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 KB Flash; 256 KB RAM

Memorie externa:

SPI-Flash 16 MB; SDRAM 16 MB; FRAM 16 KByte

= Stecher cu 42 pini pentru conectarea elementelor de

Conexiuni: ] ]
actionare/senzorilor
= 2 stechere cu 16 pini pentru alimentarea cu tensiune si CAN
Stecherele pot fi blocate si sunt prevazute cu garnituri pentru fiecare
conductor.
Interfete: Pana la 3 CAN*

Alimentare cu tensiune:

Tensiune de bord 12 V (9-16 V), consum max. de curent 30 A

Consum de curent

500 mA (la 14,4 V fara cedare de putere, fara alimentarea senzorilor

(PORNIT): externi)
Curent de repaus (OPRIT): |70 pA (tip.)
Domeniu de temperaturi:  |-40 ... +70°C

Carcasa:

aluminiu turnat continuu, eloxat, capac din material plastic cu garnitura
si element de compensarea presiunii, suruburi de inox

Grad de protectie:

IP6K6K (cu stechere montate)

Verificari ale influentei
mediului asupra mediului:

Verificare vibratji $i socuri mecanice conform DIN EN 60068-2

Verificari ale temperaturii conf. IEC68-2-14-Nb, [EC68-2-30 si IEC68-
2-14Na

Verificéri ale tipului de protectie conf. DIN EN 60529
Compatibilitate electromagnetica conf. DIN EN ISO 14982: 2009-12

Dimensiuni:

cca. 262 mm x 148 mm x 62 mm (L x | x 1, fara stecher)

Greutate:

cca. 1 kg

* Alte interfete la cerere

Calculator de lucru ECU-MAXI 3.0

Procesor principal:

32 Bit ARM Cortex™-M3 CPU 120 MHz, 1024 KB Flash, 128 KB RAM

3 procesoare I/0

32 Bit ARM Cortex™-M3 CPU 120 MHz, 256 KB Flash, 96 KB RAM
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86

Limbi disponibile

Memorie externa:

SPI-Flash 2x 8 MB; SRAM 1 MB; EEPROM 16 Kbit; optional: FRAM
8/16 Kbyte

= 3 stechere cu 42 pini pentru conectarea elementelor de

Conexiuni: ) ]
actionare/senzorilor
= 2 stechere cu 16 pini pentru alimentarea cu tensiune si CAN
(ISOBUS si Slave BUS)
Stecherele pot fi blocate si sunt prevazute cu garnituri pentru fiecare
conductor.
Interfete: Extern: pana la 6x CAN si 3x LIN, Ethernet prin carteld suplimentara

(optional)

Alimentare cu tensiune:

Tensiune de bord 12 V (sigurantd 50 A)

Consum de curent
(PORNIT):

400 mA (la 14,4 V fara cedare de putere, fara alimentarea senzorilor
externi)

Curent de repaus (OPRIT):

70 pA

Domeniu de temperaturi:

-40 pana la +85 °C (conf. IEC68-2-14-Nb, IEC68-2-30 si IEC68-2-
14Na)

Carcasa:

Carcasa din aluminiu turnat continuu, eloxat, capac din material plastic
cu garniturd, suruburi de inox

Grad de protectie:

IP66K

Verificari ale influentei
mediului asupra mediului:

Verificare vibrafii si socuri mecanice conform DIN EN 60068-2

Dimensiuni:

290 mm x 240 mm x 90 mm (L x | x 1, fara stecher)

Greutate:

3,0kg

Limbi disponibile

Puteti seta in software urméatoarele limbi pentru operarea masinii:

bulgara, daneza, germana, engleza, estoniang, finlandeza, franceza, greaca, italiana, croata, letona,
lituaniana, olandeza, norvegiana, poloneza, portugheza, romana, rusa, suedeza, sarba, slovaca,
slovena, spaniola, ceha, turca, ucraineana, maghiara
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