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Emniyetiniz i¢in

Temel glvenlik uyarilari

1 Emniyetiniz icin

1.1

ZAN

ZAN

1.2

30303187-02-TR

Temel guivenlik uyarilar

Kullanim

Calisma sirasinda asagidaki bilgilere daima uyun:

Aracin kabinini terk etmeden 6nce otomatik mekanizmalarin hepsinin devreden gikariimis
oldugundan veya manuel modun etkinlestiriimis oldugundan emin olun.
Ozellikle agagidaki sistemler mevcutsa bunlari devreden gikarin:

— TRAIL-Control
— DISTANCE-Control

Gocuklari cekilen ekipmandan ve is bilgisayarindan uzak tutun.

Bu kullanim kilavuzundaki ve makinenin kullanim kilavuzundaki glivenlik talimatlarinin hepsini
dikkatlice okuyun ve bunlara uyun.

ilgili kaza 6nleme ydnetmeliklerinin hepsine uyun.

Guvenlige iliskin teknik, sinai, tibbi ve karayolu trafigi ile ilgili yasal tiim genel kabul gormis
mevzuata riayet edin.

Plskurtlicliyd test ederken yalnizca temiz su kullanin. Sistemleri test ederken veya kalibre
ederken zehirli piskirtme maddeleri kullanmayin.

Bakim

Sistemi caligir halde tutun. Bunu i¢in agagidaki bilgileri dikkate alin:

Uriin tizerinde miisaade edilmeyen degisiklikler yapmayiniz. Miisaade edilmeyen degisiklikler
veya izin verilmeyen bir kullanim seklinden 6ttri guvenliginiz kisitianabilir ve trinin 6mar siresi
veya isleyisi olumsuz etkilenebilir. Misaade edilmeyen degisimlerin timd, Griin
dokumantasyonunda agiklanmayan degisimlerdir.

Uriiniin tizerinde yer alan giivenlik mekanizmalarini veya ilgili etiketleri kesinlikle gikarmayin.
Traktorun akistini sarj etmeden dnce traktor ile is bilgisayari arasindaki baglantiyr her zaman
ayirn.

Traktorde veya gekilen ekipman Uzerinde kaynak ¢alismasi gerceklestirmeden 6nce, daima is
bilgisayarinin gii¢ kaynagindan ayirin.

i bilgisayarinda ve kablo tesisatinda onarim yapiimamalidir. izin verilmeyen onarim denemeleri
basarisiz olabilir ve tehlikeli arizalara yol agabilir.

Yedek parca olarak yalnizca orijinal Uriinler kullanin.

Amacina uygun kullanim

is bilgisayari, tarimsal calismalarda makinelerin kumanda edilmesi amaciyla gelistirilmistir. Bu amag
disindaki her turlii kurulum veya kullanimdan dolay retici sorumluluk kabul etmez.

Ureticinin 6ngdrmiis oldugu isletim ve servis kosullari da amacina uygun kullanima girmektedir.

V6.20200615 7



Emniyetiniz i¢in

Uyari bilgilerinin yapisi ve anlami

Bunlara riayet edilmemesinden 6tiirli insanlar veya mallar (izerinde sonugclanan tim hasarlardan
Uretici sorumlu degildir. Amacina uygun olmayan kullanimdan kaynaklanan tiim riskler yalnizca
kullaniciya aittir.

Belirlenmis olan kaza 6nleme ydnetmeliklerine ve giivenlige iliskin teknik, sinai, tibbi ve karayolu
trafigi ile ilgili yasal tim genel kabul gérmiis mevzuata riayet edin. Cihaz tizerindeki keyfi degisiklikler
Ureticinin sorumlulugu digindadir.

1.3 Uyari bilgilerinin yapisi ve anlami

Bu kullanim kilavuzunda goéreceginiz tiim uyar! bilgileri agsagida agiklanan semaya gére
olusturulmustur:

/\ UYARI

Bu sinyal sézctgu; 6nlem alinmamasi durumunda, 6liim veya ciddi bedensel yaralanmalar ile
sonuglanabilecek olan orta dereceden riskli tehlikelere isaret eder.

/\ DIKKAT

Bu sinyal sézctgu, 6nlem alinmamasi durumunda hafif veya orta derecede bedensel
yaralanmalarla sonuclanabilecek tehlikelere isaret eder.

Bu sinyal sézctgu, 6nlem alinmamasi durumunda maddi hasarla sonuglanabilecek tehlikelere isaret
eder.

Birden fazla adimda uygulanan iglemler vardir. Bu adimlardan birinde bir risk mevcut ise, islem
talimatinda dogrudan bir giivenlik bilgisi goruntlenir.

Guvenlik bilgileri her zaman riskli islem adiminin hemen 6niinde bulunur ve kalin yazi ile bir sinyal
sOzcugu ile karakterize olur.

Ornek 1. BILGI! Bu bir bilgidir. Sonraki islem adiminda mevcut olan bir riske karsi uyarir.

2. Riskli islem adim.

1.4 Alarm mesajlarinin yapisi ve anlami
Galisma sirasinda bir alarm mesaji gdsterilebilir.

Amag Alarm mesajlarinin amaci agagidaki gibidir:
= Uyarma - puskiirtiiciniin anlik durumunun tehlikeli bir duruma neden olabilecegi hallerde
kullaniciyr uyarirlar.
= Bilgilendirme - piiskirtiiciiniin veya konfigiirasyonun anlik durumunun diizgiin olmadigi ve
calisma sirasinda arizalara neden olabilecegdi hakkinda kullaniciyr bilgilendirirler.

GOruntm Asagidaki sekilde alarm mesajlarinin yapisinin nasil oldugunu gorebilirsiniz:

8 V6.20200615 30303187-02-TR



1.5

1.6
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Emniyetiniz i¢in

Kullanicinin yapmasi gerekenler

Alarm mesajlarmm yapisi

@ Alarmin tiir(i

@ Alarma neden olan bilesenin adi

@ Problem tanimi ve ¢6zim
Bir alarm mesajinin kesin nedeninin ne oldugunu ve bir arizayi gidermek icin nasil davranacaginizi ™
bélumiinde okuyabilirsiniz.

Kullanicinin yapmasi gerekenler
« Uriini talimata uygun bicimde kullanmayi 6grenin. Uriinii kullanacak olan herkes mutlaka énce
bu kilavuzu okumalidir.
= Bu kullanim kilavuzunda ve bagl makine ile cihazlarin talimatlarinda bulunan tiim giivenlik
bilgilerini ve uyari bilgilerini dikkatlice okuyun ve yerine getirin.
= Kilavuzda anlagiimayan bir yer olursa bayinize veya bize basvurun. Miller-Elektronik misteri
hizmetleri size memnuniyetle yardimci olacaktir.

Plskurtucl icin emniyet levhasi

Puskirtiict geki demirinden yonlendirmeli veya aks bagindan yonlendirmeli direksiyon sistemiyle
donatilmigsa, plskirtiicliye yaklasan herkes olasi tehlikelere karsi uyariimalidir. Bunun igin size bir
emniyet levhasi verilmektedir.

1. Emniyet levhasini uygun bir yere yapistirin.

Emniyet levhalarini yapistirirken agagidaki hususlari dikkate alin:
= Emniyet levhalari, tehlikeli bolgeye yaklasan herkes tarafindan gérilebilmeleri igin gorilebilir bir
yere yapistinimalidir,
= Tehlikeli bdlgeye makinenin bircok tarafindan ulagilabiliyorsa, emniyet levhalarini makinenin her
bir tarafinda yapistirin.
= TUm emniyet levhalarinin okunabilir oldugunu ve eksiksiz oldugunu dizenli olarak kontrol edin.
= Hasarli ve okunaksiz levhalari yenileriyle degistirin.

V6.20200615 9



Emniyetiniz i¢in

Uriin Gizerindeki emniyet etiketleri

Emniyet levhasi Nereye yapistirilr

Anlami

Traktor ile gekilen ekipman arasindaki
katlanma bélgesinin yakinina

Galisma sirasinda traktorle
rémork arasinda durmayin.

1.7 Urin Gizerindeki emniyet etiketleri

Is bilgisayar tizerindeki etiket

Basingl temizleyici ile temizlemeyin.

1.8 Tasfiye

E Bu driindi kullandiktan sonra, tlkenize gecerli olan yasalar uyarinca elektronik hurda

olarak atiga ayirin.

1.9 AB uygunluk beyani

Bu ekipmanin ve onun ayni yapidaki cesitlerinin konsept ve yapi tiirii bakimindan ve tarafimizca
dolagima sokulan modeli bakimindan 2014/30/AB sayili direktifin temel emniyet ve saglik
gerekliliklerine uygun oldugunu beyan ederiz. Ekipman (izerinde onayimiz olmadan degisiklik

yapilmasi durumunda bu beyan gecerliligini yitirir.

Is bilgisayart MAXI 3.0

Uygulanan harmonize normlar: EN ISO 14982:2009
(2014/30/AB sayili EMU direktifi)

Is bilgisayar1 MIDI 3.0

Uygulanan harmonize normlar: EN ISO 14982:2009
(2014/30/AB sayili EMU direktifi)
Diger AB direktifleri ile uygunluk: 2011/65/AB (RoHS 2) direktifi
10 V6.20200615 30303187-02-TR




Kilavuz hakkinda

Kilavuz kime yoneliktir

2 Kilavuz hakkinda

2.1

2.2

2.3

2.4

30303187-02-TR

Kilavuz kime yoneliktir

Bu kullanim kilavuzu, SPRAYER-Controller MAXI 3.0 veya MIDI 3.0 sisteminin standart
konfiglirasyonuyla donatilmig olan puskirtiictlerin kullanicilarina yoneliktir.

Bu kilavuzda asagidaki konular hakkinda bilgi verilmektedir:
= Ekrandaki simgelerin ne anlama geldigi;
= Bir fonksiyon igin gerekli ayarlarin uygulamanin neresinde bulundugu;
= Uygulamay nasil konfiglire edeceginiz;
= Kalibre edilmesi zorunlu olan bilesenleri nasil kalibre edeceginiz.

Kilavuz, puskirticlyl nasil kullanacaginizi agiklamaz. Puskirtiicii Greticisinin el kitabinin yerini
almaz.

Bu kilavuzdaki gorseller

Yaziim araytiziiniin gorselleri referans olarak verilmistir. Bunlar, yaziim ekranlarinda yén bulmaniz
konusunda size yardimci olacaktir.

Ekranda gosterilen bilgiler birgok faktére baghdir:
= Makinenin tir,
= Makinenin konfigirasyonu,
= Makinenin durumu.

Olasi farklar sunlardir:
= Makinenin terminalindeki renkler kilavuzdakinden farklidir.
= Fon rengi farkhdir.
= Kilavuzda tarif edilen simgeler ekranda baska bir konumda gérindr.
= Tarif edilen fonksiyonlarin tiimii sistemde mevcut degildir.

Bu kilavuzdaki yon bilgileri

Bu kilavuzdaki "sol", "sag", "6n", "arka" gibi yon bilgileri aracin hareket yéniind belirtir.

islem talimatlarinin yapisi
islem talimatlari size driin ile bazi aligmalar nasil gergeklestirebileceginizi adim adim agiklar.

Bu kullanim kilavuzunda islem talimatlarini isaretlemek icin asagidaki simgeleri kullandik:

Gosterim gekli Anlami

1. Sirasi ile uygulamaniz gereken islemler.
2.

o islemin sonucu.

Bir islem yapti§iniz zaman olanlar.

= Bir islem talimatinin sonucu.

Tim adimlara riayet ettiginiz zaman olanlar.

V6.20200615 11




2.5

12

Kilavuz hakkinda

Referanslarin yapisi

Gosterim gekli

Anlami

|

Onkosullar.

Onkosullar s6z konusu edildigi zaman, bir iglem
yapmadan 6nce bu 6nkogullari yerine
getirmelisiniz.

Referanslarin yapisi

Bu kullanim kilavuzunda referanslar gegtigi zaman, bunlar her zaman su sekilde gésterilir:

Bir referans 6rnegi: [— 12]

Referanslar kdseli parantezlerden ve bir oktan taniyabilirsiniz. Oktan sonra gelen numara size
okumaya devam edebileceginiz b6limun hangi sayfada bagladigini gésterir.

V6.20200615
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is bilgisayari hakkinda

i bilgisayarinin fonksiyonlari

3 is bilgisayari hakkinda

3.1

3.2

30303187-02-TR

is bilgisayarinin fonksiyonlari

SPRAYER-Controller MIDI 3.0 ve MAXI 3.0 is hilgisayarlari, piskirtticilerin ¢alismasini kumanda
etmeye yarayan ISOBUS is bilgisayarlaridir.

ISOBUS s hilgisayari, piiskiirtiiciinin kumanda merkezidir. is bilgisayarina énemli makine parcalarini
denetleyen birden gok sensor baglanmistir. is makinesi, bu sinyallere ve kullanici verilerine
dayanarak makineyi kumanda eder. Kumanda islemleri icin ISOBUS terminali kullanilir. Makineye
6zgU tum veriler is bilgisayarina kaydedilir ve bu sayede terminal degisse de veriler bilgisayarda
kalmaya devam eder.

Sisteme genel bakis

Ana sistemin temel is bilgisayari olarak hangi is bilgisayarinin kullanildigina ve hangi ek bilesenlerin
monte edildigine bagl olarak genel sistem farkli boyutlarda olabilir.

Ornek: Ana ig bilgisayarr olarak MAXI 3.0

V6.20200615 13



is bilgisayari hakkinda

Sisteme genel bakis

Ornek: Ana i bilgisayar: olarak MIDI 3.0

3.21 MAXI ana sistemi

Sistem genisletilebilir. Temel model, sinyal dagiticisina ve trakt6riin ISOBUS ekipman prizine bagli
olan bir is bilgisayarindan olusur.

MAXI 3.0 surimiindeki ana sistem

14 V6.20200615 30303187-02-TR



is bilgisayari hakkinda

Sisteme genel bakis

@ ISOBUS is bilgisayari SPRAYER-Controller @ Sinyal dagitici C
MAXI 3.0

@ is bilgisayarini ISOBUS a baglayan baglanti @ Sinyal dagitici B
kablosu
ISOBUS ekipman prizindeki baglanti

@ Su ve toza karsi koruyucu kapak. @ Sinyal dagitici A
Diger durumlarda genisletme birimleri
baglanir.

3.2.2 MIDI ana sistemi

Bu sistem genigletilebilir. Temel strimde bir ila U¢ is bilgisayarindan olusur. Birinci is bilgisayari
traktoriin ISOBUS ekipman prizine baglanir.

MIDI 3.0 siriimiindeki ana sistem

@ is bilgisayarini ISOBUS'a baglayan baglanti @ ECU-MIDI - Master
kablosu
ISOBUS ekipman prizindeki baglanti

@ Baglanti kablosu @ ECU-MIDI - Slave

@ Terminal direnci @ ECU-MIDI - Slave

Diger durumlarda genisletme birimleri
baglanir.

30303187-02-TR V6.20200615



is bilgisayari hakkinda

Sisteme genel bakis

3.23 Genigletme birimi: DISTANCE-Control II

DISTANCE-Control II

@ ECU-MAXI 3.0'e veya en son ECU-MIDI is @ Sinyal dagitici
bilgisayarina baglanti.

@ Terminal figi. @ is bilgisayari
Diger durumlarda baska genisletme birimleri
baglanir.

DISTANCE-Control Il genisletme birimi ile ilgili kilavuzu web sitemizdeki indirme bolimUinde
bulabilirsiniz:

www.mueller-elektronik.de

3.24 Genigletme birimi: TANK-Control Il

TANK-Control Il
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is bilgisayari hakkinda

Yazilim genisletmeleri

@ Ana sisteme veya bir sistem genisletmesine @ Sinyal dagitici
baglanti

@ is bilgisayari @ TANK-Control Ill panel bilgisayari

@ Suya ve toza karsi koruyucu kapak veya @ Seviye sensori
terminal direnci.
Diger durumlarda genisletme birimleri
baglantisi

TANK-Control Il genigletme birimi ile ilgili kilavuzu web sitemizdeki indirme bélimiinde bulabilirsiniz:

www.mueller-elektronik.de

Genigletme birimi: EDS

EDS

@ Ana sisteme veya genisletme birimine baglanti @ EDS modiilleri
icin kablo.

@ EDS iletigim modilli @ Terminal fisi

@ EDS-Bus baglantisi

EDS genisletme birimi ile ilgili kilavuzu web sitemizdeki indirme bélimiinde bulabilirsiniz:

www.mueller-elektronik.de

Yazilim genigletmeleri

Standart olarak konfigure edilmis fonksiyonlarin yani sira, ek olarak etkinlestirilebilecek yazilim
genisletmeleri de mevcuttur:

= TRAIL-Control

= DISTANCE-Control

= VARIO-Select

TRAIL-Control genigletme birimi ile ilgili kilavuzu web sitemizdeki indirme boliimiinde bulabilirsiniz:
www.mueller-elektronik.de

DISTANCE-Control genisletme birimi ile ilgili kilavuzu web sitemizdeki indirme béluminde
bulabilirsiniz:
www.mueller-elektronik.de

VARIO-Select ile ilgili ayrintili bilgileri EDS kilavuzunda bulabilirsiniz. Bu kilavuz da yine web
sitemizdeki indirme béliimiinde yer alir:
www.mueller-elektronik.de
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3.4

18

is bilgisayari hakkinda
Tip levhasi

Tip levhasi

Tip levhasinin tizerinde bulunabilecek kisaltmalar

Kisaltma Anlami
K.-Nr.: Miisteri numarasi
Uriin eger bir tarim aletleri tireticisi icin imal edilmis ise, tarim aletleri
Ureticisinin Urlin numarasi burada gorinr.
HW: Donanim versiyonu
ME-NR: Miiller-Elektronik firmasindaki trtin numarasi
isletme gerilimi
Uriin yalnizca bu araliktaki gerilimlere baglanmalidir.
Sevk edildiginde yiklii yaziim versiyonu
SN: Seri numarasl

V6.20200615
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4.1
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Prosediir

Montaj ve kurulum

i bilgisayarinin monte edilmesi

Montaj ve kurulum

is bilgisayarinin monte edilmesi

Guvenli montaj icin bilgiler

Sistem bilesenlerini hasardan korumak igin montaj sirasinda asagidaki hususlari dikkate alin:

= [s bilgisayarini kirden korunacag bir yere monte edin. Bu sayede makine operatdriiniin i
bilgisayarini yanhslikla basinclh temizleyiciyle temizlemesini énlersiniz.

= Monte edilmis konumdayken soketlerin ve basing dengeleme diyaframinin yonii yana dogru
olmalidir.

= [s bilgisayarini dort sabitleme vidasi ve bir yassi pul yardimiyla makinenin sasisine iletken
sekilde sabitleyin (disli pullar uzun vadede plastikte catlaga neden olabilir). Yanlis montaj
durumunda ESD desarjlari arizalara neden olabilir.

= Kullanilmayan baglanti yerlerinin ve fislerin hepsi uygun kor tapalar takilarak toza ve suya karsl
korunmalidir.

= Soketlerin hepsi sizdirmaz sekilde kapatiimis olmalidir. Bu sayede su gegirimsiz olurlar.

= Sistemin parcalari zarar gérmugsse sistemi kullanmayin. Hasarli parcalar arizalara ve bunun
sonucunda da yaralanmalara neden olabilirler. Hasarli komponentleri degistirin veya miimkiinse
onarin.

= Sadece orijinal komponentleri kullanin.

AMP figlerinin baglanmasi
iki AMP fisini birbirine asagidaki sekilde baglayabilirsiniz:

1. AMP slotundaki kirmizi kilidi sonuna kadar digari dogru ¢ekin.

= Yiksek bir klik sesi duyulmalidir.
= Fis kilitleme pimlerinin girmesi igin olan agikliklar gérindr.

2. Fisi slota takin. Kilitteme pimleri agikliklarin i¢ine sorunsuz sekilde girebilmelidir.

= Fis slotun i¢ine gevsek sekilde oturur.

3. Kirmizi kilidi iceri dogru bastirin.

= Yuksek bir klik sesi duyulmalidir.
= Kilidin bir kismi slotun diger tarafina dogru geger.
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Montaj ve kurulum

is bilgisayarinin ISOBUS'a baglanmasi

= Fisi ve slotu birbirine bagladiniz ve kilitlediniz.

413 AMP figlerinin ayrilmasi
Prosedur iki AMP figini birbirinden asagidaki sekilde ayrabilirsiniz:

1. Kirmizi kilidin her iki ucunu fis ydniinde bastirin.

= Yiksek bir klik sesi duyulmalidir.

= Kilit agiimigtir.
2. AMP slotundaki kirmizi kilidi sonuna kadar digari dogru cekin.

3. Figi slottan gekip ¢ikarin.

4.2 is bilgisayarinin ISOBUS'a baglanmasi

is bilgisayarini gii kaynagina ve ISOBUS terminaline baglamak igin ISOBUS kablosunu traktérdeki
bir ISOBUS baglanti noktasina baglamalisiniz.

Proseddr Is bilgisayarini ISOBUS'a béyle baglayabilirsiniz:
1. Is bilgisayarinin ISOBUS kablosunu alin.

2. Toz kapagini cevirerek agin.

=
3. ISOBUS soketini traktordeki bir ISOBUS baglanti noktasina takin.

4. Soketi kilitleyin. Muller-Elektronik firmasinin temel donanimlarinda bunun igin soketi saat
yoninde dondirmelisiniz. Bagka ISOBUS temel donanimlarinda, tipine gére baska bir yol
izlemeniz gerekebilir.

= Soket simdi yerine sikica oturmustur.

5. Soketin ve yuvanin toz kapaklarini birbirine vidalayin.
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Prosediir
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Montaj ve kurulum

Sinyal dagiticinin monte edilmesi

=

6. Isten sonra baglantiyr ayirin ve toz kapagini yeniden yerine vidalayn.

Sinyal dagiticinin monte edilmesi

Montaj yerini secerken asagidakilere dikkat etmeniz gerekir:
= Makinenin hareketi sirasinda kablolar hasar gormemelidir.
= Kablo vida baglantilari yukari dogru bakmamalidir.

Sensorlerin ve aktlatorlerin sinyal dagiticlya baglanmasi

Atama planinda belirtilen her bir senséri ve aktiiatori, atama planinda belirtilen sinyal dagitici
baglantisina baglayin.

Bunun ici iki secenek vardir:
= SensoOr veya aktiator kisa bir kablo ve bir AMP fisi ile biter.
Bu durumda her bir sensér igin uygun bir uzatma kablosu alirsiniz. Uzatma kablosunu sinyal
dagiticlya gecirmeniz ve uygun terminale baglamaniz gerekir.
= Sensor veya aktlator figsiz uzun bir kablo ile biter. Kabloyu sinyal dagiticiya gegirmeniz ve
uygun terminale baglamaniz gerekir.

Hangi terminale kablo teli baglayacaginiz, ilgili makineye ve sensor veya aktliator ¢esidine bagli
olarak degisir.

Tetikleyici ultrasonik sensor igin kablo tellerinin her zaman Pin 2 ve 3 konumuna baglanmasi
gerektigini unutmayin.

Kisa devre tehlikesi
Kablo tellerinin kutuplari karistinldiginda, kisa devre nedeniyle makinedeki sensorler hasar gorebilir.

o Kablo tellerinin ve terminallerin kutuplarina dikkat edin!

M Sinyal dagiticida elektrik yok.
M Baglanacak hilesenlerde elektrik yok.
1. Tim kablo damarlarinin agiga ¢ikmasi icin kablonun kilifini siyirin.

2. Kabloyu kilifin basladidi noktaya kadar iceri sokun. Sinyal dagiticinin i¢inde sadece kablo
damarlarinin olmasi gerekir. Kablonun kilifi sinyal dagiticinin gévdesinde bitmelidir. Sinyal
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Montaj ve kurulum

Sinyal dagiticinin monte edilmesi

432

Prosediir

433

Prosediir

22

dagiticida tiim kablo damarlarinin terminallere gidehilecegdi kadar yeterli bosluk olmasini ancak
bu sekilde sadlayabilirsiniz.

3. Kablo damarlarinin kilifini yakl. 1 cm siyirin.
4. DIKKAT! Kablo damarlarinin ve terminallerin polaritesine dikkat edin.

5. Kablo damarlarini terminallere baglayin.
Bu islem sirasinda sinyal dagiticinin kapagindaki, kart tizerindeki ve yerlesim planindaki bilgileri
dikkate alin.

6. Vidall terminallerde kablo ylksiigi kullanin. Yayli terminallerde kablo yiikstigU kullanilmamalidir.

7. Sinyal dagiticinin vidali baglantilarini kapatin.
Kapatildiktan sonra vidali badlantilarin sizdirmaz durumda olmasi gerekir.

8. Sinyal dagiticinin gévdesindeki kullanilimayan agikliklar kapaklarla kapatin.

Kablo telinin bir terminale gecirilmesi

Her terminal iki agikliktan olugur:
= Terminalin dst bolumindeki agiklik alt bélimdeki agikiigin yolunu acar.
= Terminalin alt bélimindeki aciklik kablo damarlarinin iceri sokulmasi ve terminallere
sabitlenmesi i¢in kullanilir.

M Cihaz ile birlikte verilen ve terminalin tist bélimiindeki agikhida uyan diiz tornaviday hazir
bulundurun. Bu tornavida sadece kablo uclarinda kablo yiksigi yoksa gerekli olacaktir.

M Kabloyu dogru uzunlukta kestiniz ve kablo damarlarini talimata uygun sekilde agiga gikardiniz
veya Milller-Elektronik'ten hazir bir kablo satin aldiniz.

M Traktdriin motoru kapal.
™M Sinyal dagiticida elektrik yok.
M Baglanacak bilesenlerde elektrik yok.

1. Baglanacak kablo damarlari i¢in dogru baglanti noktalarini bulun.
Bu islem sirasinda sinyal dagiticinin kapagindaki, kart tizerindeki ve yerlesim planindaki bilgileri
dikkate alin.

2. Kablo damarlarini terminalin alt kismindaki agikliktan gecirin. Kablo yikstgu kullanmiyorsaniz
dnce tornavidayi kullanmaniz gerekir.

= Kablo damari terminal tarafindan sabit sekilde tutulur.

= Kablo damarlarini terminallere bagladiniz.

Sinyal dagiticinin is bilgisayarina baglanmasi

1. Sinyal dagiticinin AMP fisini uygun is bilgisayarina baglayin.
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Kullanimin temelleri

is bilgisayarinin agilmasi

5 Kullanimin temelleri
51 is bilgisayarinin agiimasi
Prosedir 1. ls bilgisayarinin ISOBUS kablosunu, traktérdeki ISOBUS baglantisina baglayin.

2. I1SOBUS terminalini baslatin.
= [s bilgisayari terminal ile birlikte baglatilir.
= llk isletime alma sirasinda is bilgisayarinin terminale bircok bilgi aktarmasi gerekir. Bu islem
birka¢ dakika stirebilir.
= [s bilgisayar uygulamasindaki tiim veriler yiklendiginde, terminalde ilgili simge gériintilenir:

3. s bilgisayari uygulamasini agin. Bunun igin ISOBUS terminalinin kilavuzuna uyun.
= [s bilgisayarinin calisma ekrani goriintilenir.

5.2 Caligma ekraninin yapisi
Calisma ekrani calisma sirasinda daima gdsterilir ve puskirtictunin durumu hakkinda size bilgi verir.
Galisma ekrani bir¢ok bdliime ayrilmistir. Her bélimde belirli konularla ilgili bilgiler gosterilebilir.

Bu bdltimler is bilgisayarinin bir ptiskrtiicti modeli icin konfigiire edilmesi sirasinda puskirttcl
Ureticisi tarafindan degistirilebilirler. Bu nedenle asagidaki grafikte yalnizca standart sirtimiin genel
gortinumi gosterilir.

Calisma ekrans bolimleri
@ "Plskirtme verileri® bélumi @ "Kol tert." boltimii
@ Simgeli makine resmi @ Makine resmi yanindaki simgeler

Bu bdliimlerde hangi bilgilerin gosterildigini asagidaki bélumlerde okuyabilirsiniz.

Galisma ekraninin yaninda, basildiklarinda ilgili fonksiyonlari yuriiten fonksiyon simgeleri g6rindir.
Bunlarin konumu ve kullanimi ISOBUS terminalinin tiriine gore degisir.

Asagidaki tabloda calisma ekranindaki fonksiyon simgelerinin anlamlarini gorebilirsiniz.
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Kullanimin temelleri

Calisma ekraninin yapisi

Fonksiyon sim-
gesi

Fonksiyon

"Sonuglar" ekranini acar.

"Parametreler" ekranini agar.

"Doldurma" ekranini agar.

o | | |

"Katlama" ekranini agar.

Uygulama miktarinin manuel ve otomatik kontrolli arasinda gecis yapar.

L)

i

Ek fonksiyonlarin oldugu ekrani acar.

&

RO

Ceki demirinden yonlendirmeyi veya aks basindan yénlendirmeyi baglatir ve
sonlandirir.

)
)

ki simge diizlemi arasinda geis yapar.

Ek olarak bir su sensori konfigtre edilmigse, iki simge diizlemi arasinda gegis
yapar.

Fonksiyon simgelerini iceren sonraki sayfayi gosterir.

Puskirtme verileri bolima

Asagidaki simgeler konfigiirasyona bagli olarak gérilebilirler:

Simge

Anlami

&)

Uygulama miktari otomatik olarak kontrol edilir.

Simgede ilave bir rakam gortlebilir. Bu rakam, énceden ayarlanmis olan
yogunlugu gosterir.

Bunun yaninda gergek deger (gtincel uygulama miktar) gésterilir.

@

Akis yok. Ana valf agilamiyor ¢lnkii kosullardan biri saglanmadi:
- Hiz, "PUskirt.kapatma alt" [— 57] degerinden yavastir

- Bolim durumu

- Nominal deger korunamiyor

- SECTION-Control uygulamayi sonlandirdi

Uygulama miktari otomatik olarak kontrol edilir.

Bunun yaninda nominal deger gosterilir.
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Kullanimin temelleri

Caligma ekraninin yapisi

Simge Anlami

Bkz.: Otomatik modda kullanma [— 44]
[MANU] Uygulama miktari manuel olarak kontrol edilir.
P

Bkz.: Uygulama miktarini manuel modda degistirme [— 44]

Cubuk grafik ancak nominal deger otomatik modda +%210 ve -%10 tuslari
uizerinden degistirildiginde gdsterilir. Asil nominal degere gére olan
sapmalari gosterir.

Otomatik mod devre digidir. Akis kontrol edilmez.

Giincel hiz, "Ayar kapatma alt" [— 57] parametresinden kiictktir ve
"Plskirt.kapatma alt" [— 57] parametresinden biyUktr.

Nominal deger harici bir kaynaktan verilir: ISOBUS-TC, uygulama haritasi,
harici sensor vs. bkz.: Nominal deger belirleme [— 46]

- Nominal degerin bir harici kaynaktan aktarilimasi sirasinda bir sorun ortaya
ciktr.

- Piskirticl uygulama kartinda tanimlanmis olan bdlgenin disinda veya
puskirtme yapilmamasi gereken bir bélgede bulunuyor.

Piskiirtme fonksiyonlari bir "S-Box" tizerinden agilip kapatilir.

Giin sayaci devre digidir.

Bkz.: Galisma sonuglarini belgeleme [— 47]

Hiz

Sayilarin kirmizi renkte olmasi, hizin ¢ok diistik olmasi nedeniyle kontroliin
veya uygulamanin kesildigi anlamina gelir.

LD

(fon yanip séniyor)

Traktorden / ISOBUS'tan gelen hiz sinyali alinamiyor. Sistem simdi hizi
sinyal dagiticiya bagli olan sensdr tzerinden belirler.

Her 100 metrede impalslar degerinin dogru girildiginden emin olun.

Bu simge yalnizca sinyal kaynagi secimi otomatikse gésterilir.

=

Arag geri geri gidiyor.

o

Temsili hiz etkinlestirildi. [— 68]

8

Basing

Basing standart olarak bir basing sensorii ile belirlenir. Basing senséri
mevcut degilse, hesaplanan bir basing degeri gésterilebilir.
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Kullanimin temelleri

Galisma ekraninin yapisi

Simge Anlami

Basing sensoril tarafindan élgllen basing, debi 6lcer tarafindan 6lgilen
debiye kiyasla ¢ok disktir.

Basing kontrolU aktiftir.

5.2.2 Kol tertibati gostergesi bolim

Kol tertibati géstergesinde agagidaki bilgiler yer alir:
= Bolumlerin sayisi
= Hangi bdliimlerin 6nceden secilmis veya kapatilmis oldugu
= Uygulama yapan bélimler

GOoranlim Asagidaki sekillerde bélumlerin kol tertibati gostergesinde nasil goriinebilecekleri gasterilir:

=7

- e e e e e e e e e
Bolum 1 ve 2 kapali ve devre digidir.

=

| o || | S P e TN

B6lum 1 ve 2 kapalidir. Diger tim bélumler agiktir ve plskirtlr.

LAY

SECTION-Control etkinlegtiriimigse, ek olarak SECTION-Control simgesi de gdsterilir.

DA

1 ||| | O O O O | |
SECTION-Control kullanimi miimkiin degilse, SECTION-Control simgesinin rengi degisir.

Her dortgen bir bélim valfine karsilik gelir.

BolUm durumlar

Resim Boélim valfinin durumu Kontrol valfinin/ana valfin durumu

— Valf kapali Valf kapali
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Kullanimin temelleri

Calisma ekraninin yapisi

Resim B6lum valfinin durumu Kontrol valfinin/ana valfin durumu
Valf agik Valf kapall

ﬁ Valf agik Valf agik

L Valf kapall Valf agik

L] Bolum kalici olarak devre disi

Bolumler SECTION-Control tarafindan otomatik olarak kontrol ediliyorsa, bélumlerin bir kumanda
kutusu (S-Box) veya bir oyun cubugu (izerinden devre disi birakilmadiklarindan emin olmalisiniz. Bu
durumda boliim kirmizi bir carpi isaretiyle isaretlenir ve kapali kalir.

SECTION-Control ve S-Box ile bolim durumlari

Resim | SECTION-Control taraf- Kontrol valfinin/ana valfin | S-Box veya bir oyun
indan éngdrilen durum durumu cubugu Gzerinden durum

Bl |\ acik Valf agik Valf kapali

b 4

%' Valf agik/kapali Valf kapall Valf kapali

EDS (tekli meme modu) donanimh ptiskirtiictlerde bélim valfi yoktur. Bir bdlim, EDS modiilleri
tarafindan kontrol edilen birgok memeden olusur. Boliim simgesi birgok segmente ayrilir. Her
segment bir memeye karsilik gelir.

EDS’deki bélim durumlari

Resim Meme A Meme B, C, D

Meme kapali

ﬁ Meme agik

Makine resmi yanindaki simgeler

Fonksiyonlar

Simge Anlami

Bollimler SECTION-Control (izerinden kontrol edilir.

SECTION-Control uygulamasi tiim bélumleri kapattl.

Nedenlere rnekler:
= Piskdrtiici tarla sinirt diginda veya daha once iglenmis olan bolgede
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Kullanimin temelleri

Calisma ekraninin yapisi

Simge

Anlami

= Piskirtiicti strilmeyen alanda

Bunlardan bagka nedenler de miimkundir.

17,
TS

Tepe lambasi devrede.

)
T

Calisma fari agik.

Meme aydinlatmasi agik.

=3

(yanip

sOnlyor)

Karistirici durduruldu. Neden: Dolum seviyesi [— 58] dUstk.

i

sénmiiyor)

Karistirict durduruldu. Neden: Sir(ci tarafindan durduruldu.

Karistirici aligiyor.

Temiz su ana tanka dolduruluyor.

Temiz su aktariliyor.

Tank ici temizligi etkinlestirildi.

Alcak basingl temizleyici kullaniliyor.

Yiksek basingli temizleyici kullaniliyor.

Ring hatti temizleniyor.

Yikama hunisi kaldirilyor.

Yikama hunisi indiriliyor.

Kullanilan memeler Vario modunda.
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Kullanimin temelleri

Calisma ekraninin yapisi

Simge Anlami
[ Kullanilan memeler Select modunda.
&

Meme temizleme etkinlegtirildi.

Airtec veya Vario modu icin hedeflenen damla boyutu.

[ﬁ Pompa agik.

@D Pompa kapali.

Fan devrede.

D Fan devre dig!.

Sarekli tank ici temizligi etkinlestirildi.

Filtre yikama etkinlegtirildi.

Filtre yikama etkinlestirildi ve kullanilyor.

Basingli havali yikama kullaniliyor.

[l

Park destegi indiriliyor.

Park destegi kaldirliyor.

Raven besleme sisteminin ilgili birimi aktif.

Raven besleme sisteminin ilgili birimi devre disi.

Raven besleme sisteminin ilgili birimi bagl degil veya ¢alismaya hazir degil.

CURVE-Control etkinlestirildi.
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Kullanimin temelleri

Galisma ekraninin yapisi

AIRTEC simgeleri

Simge

Anlami

S

Gincel hava basinci

o

Sistem hava basincini artiriyor.

2

Sistem hava basincini azaltiyor.

!

in —

Hava kompresorii kapall.

®

Hava kompresori agik.

g 45

Manuel mod etkinlestirimistir. Say1 damla buyuklugtnu gdsterir.

¥

Damla biiytkligi (otomatik mod etkinlestirildi).

Sayaglar ve sensorler

Simge

Anlami

e

Rizgar siddeti

0

Litre/dakika performansi

Alan performansi/saat

Dehi dlcer tarafindan élctilen dakika basina performans, basing senséril ile
dlctilen performansa gore ¢ok dlstk.

@l

Fan devir sayisi

&0&

Pompa devir sayisi

Bir pompanin agik veya kapali durumda oldugunu gérintiilemek icin de
kullanilabilir.
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Makine resmindeki simgeler

Genel simgeler

Kullanimin temelleri

Caligma ekraninin yapisi

Simge Anlami

Depo sayaci:
= Glncel dolum seviyesi (1)
= Depo bosalincaya kadar piskiirtme yapilabilecek alan (ha)
= Depo bosalincaya kadar puskiirtme yapilabilecek yol (km)
= Depo icindeki asit orani (ph)

Ring hatti fonksiyonu agik.

(] [
Kol tertibati
Simge Anlami
B==={MANUL__.| | DISTANCE-Control monte edilmis ama devre digl.
=

Kol tertibati manuel olarak kontrol edilmelidir.

'ﬁﬂ"a“?—.‘a‘a
=
r= e e = i

Guincel kol tertibati egimi géstergesi. Bkz.: Yon degistirme sirasinda kol
tertibati egimini simetrik degistirme [— 40]

TRAIL-Control

Anlami

Ceki demirinden yonlendir-
medeki simgeler

Aks basindan yonlendirme-
deki simgeler

TRAIL-Control yok.

TRAIL-Control var, ancak devre
dist.

TRAIL-Control manuel
moddadir.

P B &

TRAIL-Control otomatik
moddadir.

Ceki demiri bir saplamayla
kilitlendi
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Kullanimin temelleri

Kumanda uniteleri

Anlami

Ceki demirinden yonlendir-
medeki simgeler

Aks bagindan yonlendirme-
deki simgeler

Rémork sola dogru
yonlendiriliyor.

Rémork saga dogru
yonlendiriliyor.

Kumanda Uniteleri

Is bilgisayarina kumanda etmek icin agagidaki olanaklar mevcuttur:

= Ekrandaki fonksiyon tuslari ile
= AUX-N kumanda cihazlari ile

= ME oyun gubugu ile
= ME-S-Box ile
= Harici bir tus takimi ile

Konfigtrasyon ve kullanim ile ilgili ayrintili bilgiler asagidaki bélumlerde yer almaktadir:
= Kumanda cihazlarinin konfigiire edilmesi [— 59]
= ME oyun ¢ubudu kullanimi [— 49]
= Oyun gubugunun atamasini gosterme [— 50]
= ME oyun gubugu igin 6n izleme modu [— 49]
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6.1

Yéntemler

6.1.1

Prosediir

6.1.2

is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

Tanki doldurma

is bilgisayarinin tarlada kullaniimasi

Tanki doldurma

Her tank dolumundan sonra, tanka ne kadar sivi doldurdugunuzu is bilgisayarina bildirebilirsiniz.

Puskirtiiciinlize hangi donanimin monte edilmis olduguna bagh olarak islem farkl yurtyebilir.

Sunlari yapabilirsiniz:

= Tanki manuel olarak ve ek sistemler olmadan doldurma
= Tanki TANK-Control ile doldurma
= Tanki TANK-Control ve doldurma durdurucu ile doldurma

Tanki manuel olarak ve ek sistemler olmadan doldurma

Tanki ek sistemler olmadan dolduruyorsaniz, yeni icerigi terminalde manuel olarak girebilirsiniz.

Fonksiyon simgesi

Fonksiyon

Tank tam doldurulur.

Tank icerigi 0 | olarak ayarlanir.

Piskirtme sivisi tankini tam doldurdugunuzda yeni tank icerigini asagidaki gibi girebilirsiniz:

1. "Doldurma - manuel" ekranina gegin:

= Asagidaki ekran gorintilenir:

, I

veya

- Tam tank dolumunu girin.

3. "Yeni tank hacmi" alanina dolumdan sonraki tank icerigini girin.

= Yeni tank icerigi calisma ekraninda, tank verileri boluminde gdsterilir.

TANK-Control ile tank doldurma

TANK-Control, glincel tank hacmini stirekli olarak dlgen ve gdsteren bir 6lciim sistemidir.

30303187-02-TR
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is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

Tanki doldurma

Prosediir

6.1.3

Prosediir

34

1. "Doldurma - TANK-Control" ekranina gecin:

o

- Doldurma iglemini baslatin.
= Doldurma islemi sirasinda ekranda su simge goriintilenir:

= Doldurma sirasinda doldurulan miktar "Doldurma - TANK-Control" ekraninda "Giincel tank
hacmi" satirinda gosterilir.

3. @ - Tank tam doldugunda pompayi kapatin.

TANK-Control ve doldurma durdurucu ile tank doldurma

Piskirttctiye doldurma durduruculu bir TANK-Control monte edilmis ve konfigure edilmisse, bunu
kullanabilirsiniz. Bu sayede belirli bir dolum seviyesine ulasildiginda doldurma iglemi otomatik olarak
sona erer.

Doldurma sirasinda iki doldurma siniri tanimlayabilirsiniz. Doldurma sirasinda depo icerigi bu
doldurma sinirlarina ulasti§inda sistem doldurma islemini durdurur.

Fonksiyon sim- | Fonksiyon Sonuglar
gesi
@ S Doldurma sistemine ait kiiresel = Kiresel vana agilr

vananin agiimasi @D
= Ekranda su simge gorindr:

= Su pompalanir.
= Giincel depo igerigi yavas yavas
dedgisir.

EDUD Doldurma sistemine ait kiiresel = Kiresel vana kapatilir.

vananin kapatiimasi

= Pompalama sirasinda yalnizca segilen
doldurma siniri dikkate alinir. Depo,
dolum seviyesine ulasincaya kadar
doldurulur.

@ Aktif doldurma sinirinin
degistiriimesi

iki doldurma sinir olan deponun dolduruimasi:
M Puskirtiiciiye doldurma durduruculu TANK-Control monte edilmistir.

1. “Doldurma - TANK-Control” ekranina gegin:
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is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

Kol tertibati kontrolii

= Asagidaki ekran gérundr:

2. Doldurma siniri 1 ve 2 altinda, doldurma pompasinin durdurulacadi veya doldurma kiiresel
vanasinin kapatilacagi en fazla iki doldurma siniri girin.
= [ki doldurma siniri girerseniz, ekranda yeni bir fonksiyon simgesi gorinir: @

g5

= Pompanin durdurulacagi doldurma sinirlarindan birini isaretlemek igin
basin.

simgesine

3. @D - Kiiresel vanay! agin.

= @D simgesi gorundr.

= Doldurma islemi baglar.

=> Doldurma siniri 1 olarak belirlenen dolum seviyesine ulasildiginda kiresel vana kapatilir ve
doldurma islemi sonlandirilir.

= Eger ikinci bir doldurma sinir varsa, bu otomatik olarak etkinlestirilir.

IS

. Simdi piiskiirtme maddesini ekleyebilir ve depo icerigini karistirabilirsiniz.

o

Puskdrtiiciyd ikinci dolum igin hazirlayin.

6. @ > B Kiresel vanay! agin.

= Doldurma islemi baslar.

=> Doldurma siniri 2 olarak belirlenen dolum seviyesine ulasildiginda kiiresel vana kapatilir ve
doldurma islemi sonlandirilir.

6.2 Kol tertibati kontrolU

Bu bdliimde terminal yardimiyla kol tertibatini nasil kontrol edeceginizi dgreneceksiniz.

/\ UYARI

Hatali kullanim nedeniyle yaralanma tehlikesi
Her plskrtiict farkl yapida olabilir ve farkli kullaniimak zorundadir. Bu béliimde yalnizca
terminalin ekraninda gdsterilen simgeler agiklanabilmektedir.

o Paskirtlctinin kullanim kilavuzunu okuyun.

o Plskirtlctinuzin hangi sirayla glivenli olarak kullanilmasi gerektigini 6grenin.

30303187-02-TR V6.20200615 35



is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

Kol tertibati kontroli

6.2.1 Kol tertibatini kaldirma ve indirme

Adres Bu ekrana asagidaki fonksiyon ile béyle ulasabilirsiniz:

(elele)

Bu fonksiyonu kullanmak igin dncelikle ME oyun ¢ubugunu kullanin.

Bu fonksiyonu kullanmak icin asagidaki fonksiyon tuslarini kullanin:

Fonksiyon simgesi | Fonksiyon

Kol tertibatini kaldirir.

Kol tertibatini indirir.

DISTANCE-Control sistemini etkinlestirir ve devreden gikarir.

Goranlim Asagidaki sekilde, bu fonksiyonun calisma maskesinde nasil gésterildigini gorebilirsiniz:

(] [ [ | |
Kol tertibats kaldirilir — ortadaki ok isareti yonU gosterir

P

"MANU", DISTANCE-Control sisteminin devre disr oldugu ve kol tertibatinin manuel olarak kaldirilip indirildigi
anlamma gelir.

6.2.2 Kol tertibatini katlayip agma
Bu fonksiyonla piiskirticinin kol tertibati katlanip agilir.

Kullanimi agagidaki faktorlere baghdir:
= Katlanip agilabilen kol tertibati parcalarinin sayisi.
= Kol tertibatinin katlanip agiimasi igin olan kilidin tiir.
= Plskurtdictnin tard.

Adres Bu ekrana agagidaki fonksiyon ile béyle ulagabilirsiniz:

"

Bir kol tertibatinin yapisi

Asagidaki sekil kol tertibatlarinin yapisini ve her bir kol tertibati parcasinin nasil adlandirildigini
gosterir. Sekilde yedi parcall bir puskirtiict gésterilmistir, ama bu daha kiigik kol tertibatlari icin de
gecerlidir.
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is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

Kol tertibati kontrolii

Bir piiskirtiiciniin kol tertibatinin parcalars

OO

Ug pargali kol tertibati Kol tertibati pargasr: Sol i¢

Bes parcali kol tertibati Kol tertibati pargasi: Sabit parca
Yedi parcali kol tertibati Kol tertibati pargast: Sag i¢

Kol tertibati pargasi: Sol dig Kol tertibat pargasi: Sag orta

QE@@®®

Kol tertibati pargasi: Sol orta Kol tertibati pargasi: Sag dis

Goruntm
"Katlama" ekraninda kol tertibatimin gésterimi
@ Kol tertibatinin disa agilabilir pargalari
Simge: Kol tertibati pargasi katlanir veya agilir
Ok isaretleri katlanabilir kol tertibatlarinda gosterilir ve hareketin ydnuni gosterirler.
Simge Anlami
E Kol tertibati kaldirma bomu sensoriiyle ayni yiikseklikte bulunur. Onkosul:
G Kaldirma bomu sensérii monte edilmis olmalidir.
Fonksiyon simgeleri Asagidaki sekilde, yedi parcall bir kol tertibatinin fonksiyon simgelerinde nasil gosterildigini
gorebilirsiniz.

30303187-02-TR
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6.2.3

Adres

38

Kol tertibati kontroli

is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

@ Yon oklari

ice dogru ok: Katlayip kapatma
Disa dogru ok: Katlayip agma

@ Gri renkli kol tertibati pargalari bu fonksiyon simgesiyle kapatilip agiimaz
@ Beyaz renkli kol tertibati parcalari bu fonksiyon simgesiyle kapatilip agilir

Bu fonksiyonu kullanmak igin asagidaki fonksiyon tuslarini kullanin:

Fonksiyon

Ug parcal kol tertibat

Bes parcali kol ter-
tibati

Yedi parcali kol ter-
tibati

icteki kol tertibatini
simetrik olarak kapat

icteki kol tertibatini
simetrik olarak a¢

Ortadaki kol tertibatini
simetrik olarak kapat

Ortadaki kol tertibatini
simetrik olarak ag

Sol dis kol tertibatini a¢

Sag dis kol tertibatini
ac

Ortadaki ve igteki kol
tertibatini simetrik
olarak kapat

Ortadaki ve icteki kol
tertibatini simetrik
olarak a¢

Kol tertibatini bloke et

Kol tertibatini kilitleme

Bu fonksiyon kol tertibatinin kilitlenmesine veya kilidinin agilmasina olanak saglar.

Bu ekrana agagidaki fonksiyon ile béyle ulagabilirsiniz:

"

Bu fonksiyonu kullanmak igin asagidaki fonksiyon tuslarini kullanin:

V6.20200615
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is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

Kol tertibati kontrolii

Fonksiyon simgesi

Anlami

Kol tertibatini kilitler.

Kol tertibati kilidini acar.

Simge

Anlami

Kol tertibatr kilitlenmistir. Islem tamamlanmamstir.,

Kol tertibatinin kilidi agilmaktadir. islem tamamlanmamistir.

Kol tertibati kilitli.

Kol tertibatinin kilidi agik.

6.2.4 Bomu kaldirma ve indirme (egim verme)

Sistem bomlari birbirlerinden bagimsiz olarak veya eszamanli olarak kaldirabilir veya indirebilir.

Adres Bu ekrana asagidaki fonksiyon ile boyle ulagabilirsiniz:

OO0

Bu fonksiyonu kullanmak i¢in agagidaki fonksiyon tuslarini kullanin:

Fonksiyon simgesi

Fonksiyon

Sag bomu kaldirir.

Sol bomu kaldirir.

Sag bomu indirir.

Sol bomu indirir.

Her iki bomu simetrik olarak kaldirir.

Her iki bomu simetrik olarak indirir.

Prosedur 1. Istenen fonksiyona sahip fonksiyon tuguna basin.
= Bomlar hareket ettirilir.

2. Kol tertibati istenen agiya ulasincaya kadar fonksiyon tusunu basil tutun.

3. Basili durumdaki fonksiyon tusunu birakin.

30303187-02-TR
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is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

Kol tertibati kontroli

6.2.5
Adres

Gorinim

6.2.6

Fonksiyon gekli

40

Kol tertibatini egme

Bu ekrana asagidaki fonksiyon ile béyle ulasabilirsiniz:

OO0

Bu fonksiyonu kullanmak igin dncelikle ME oyun ¢ubugunu kullanin.

Bu fonksiyonu kullanmak icin asagidaki fonksiyon tuslarini kullanin:

Fonksiyon simgesi | Fonksiyon

Kol tertibatini saga dogru eger. Sol taraf kalkar.

Kol tertibatini sola dogru eder. Sag taraf kalkar.

Asagidaki sekilde, bu fonksiyonun ¢alisma maskesinde nasil gésterildigini gérebilirsiniz:

I e e | B T e s s e e e

| o s | | s [ | s | | | |
Kol tertibatms egme: solu kaldir, sagr indir

e e et [ ot | | | o ] = =

S 1 | s o s | | [ | | | | |
Kol tertibatms egme: solu indir, sagr kaldir

Yon degistirme sirasinda kol tertibati egimini simetrik degistirme
Bu fonksiyon egimli arazide caligirken size yardimei olur.
Yamagta caligirken kol tertibati egimlidir. Bu fonksiyon egim agisini kaydeder.

Yon degistirme manevrasindan sonra plskirtlicli aksi ydne dogru hareket ederken egim agisi
simetrik olarak degistirilir.

Yamagta yon degigtirirken kol tertibatins aksi ydne dogru egmek icin bir tusa basabilirsiniz.

Bu fonksiyonu kullanmak igin asagidaki fonksiyon tuslarini kullanin:

Fonksiyon simgesi Anlami

Fonksiyonu etkinlestirir. Her basildiginda kol tertibatinin hedef konumu

degisir (beyaz renkli ok isaretleri).
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Kol tertibati kontrolii

Fonksiyon simgesi

Anlami

Kol tertibatini manuel olarak eger. Buna basilarak egim agisini otomatik
olarak simetrik degistirme fonksiyonu sonlandirilir.

Gorunim Bu fonksiyon etkinlestiriimigse, glincel ayar kol tertibati {izerindeki calisma ekraninda gdsterilir.
@ Kol tertibatinin glincel hareket yond. @ Guncel kol tertibati konumu.
@ Kol tertibatinin hedef konumu. @ Egim silindirindeki ag1 sensériintin giincel
agisl.

Asagidaki simgeler konfiglirasyona bagl olarak gorilebilirler:

Ornekler

Simge

Anlami

T

Beyaz renkli ok isaretleri: Hedef konum yataydir.

Agl sensorii: Yatay konuma ulasildi.

Vg |
/ ‘
= «

Kol tertibati saga dogru egimlidir. Fonksiyon devre disidir.

Kol tertibati saga dogru egimlidir. Ancak otomatik olarak sola egiimesi
istenir. Sistem kol tertibatini bu yonde hareket ettirecektir.

Guncel konum: Kol tertibati saga dogru egimli
Hedef konum: Sola dogru egimli.

Yamag simetrisi: etkin

2

Kol tertibati saga dogru egimlidir. Ancak otomatik olarak yatay konuma
hareket etmesi istenir. Sistem kol tertibatini bu yonde hareket ettirecekir.

Prosedur M Egim silindirinin agi sensérini (egim agi sensori) kalibre etmis olmalisiniz. [— 79]

1. Piskurtucuyu yamag egimine dik konuma getirin.

2. Kol tertibatini egimli zemine paralel konuma getirin.

3. — slirilmeyen alanda yon degistirme manevrasindan énce bu tusa basin.
= Glncel aci kaydedilir.

2

=

=
=

- Asagi dogru gosteren beyaz renkli iki ok isareti gosterilir.

= Sistem kol tertibatini yatay konuma getirir.
= Kol tertibati hareket ettirilirken ¢alisma maskesinde yesil renkli bir ok isaret gdsterilir.

= Kol tertibat yatay konuma geldiginde ' === simgesi gdsterilir.
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is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

Uygulamayi baglatma

4. Ancak kol tertibati yatay konuma geldiginde yon degistirin.

5. - Yon degistirme manevrasindan sonra bu tusa bir kez basin.
= s bilgisayar kol tertibatini diger tarafta énceden kaydedilmis agya ulagincaya kadar ters
yonde eger.
= Kol tertibati hareket ettirilirken calisma maskesinde yesil renkli bir ok isaret gosterilir.

= Kol tertibatinin egimini manuel olarak degistirirseniz bu fonksiyon devreden gikar.

6.2.7 ilave kol tertibati sensorlerinin kullanilmasi

ilave kol tertibati sensorleri kullandiginizda, bu sensérlerin belirli bir durumu algilamalari halinde ilgili
durum calisma ekraninda gosterilir.

Simge Anlami

Kol tertibati yiiksekligi

Tasima konumu

Orta konum egimi

Galisma ekraninda simge yok. Kol tertibatr iceri katlanmig durumda - Onceden
ayarlanmis bir konuma ulasildiginda bu sensor
ilgili bélumleri devre disi birakir.

Calisma ekraninda simge yok. Kol tertibati disari katlanmis durumda - Onceden
ayarlanmis bir konuma ulasildi§inda bu sensor
ilgili bélamleri devre digi birakir.

6.3 Uygulamayi baglatma

Proseddr Uygulama isleminin baslatiimast:
M Piskiirticili traktor tarla iizerinde bulunmalidir.
M s bilgisayarini konfigiire etmis olmalisiniz.
M Kol tertibatini agmig olmalisiniz.

1. TUm kosullarin yerine getirildiginden emin olun!

2. - Uygulamay! baslatin.
= Manuel modda:
Pskirtiicil uygulama islemine baslar.
= Otomatik modda:
Piskurtlicti uygulama icin hazir hale getirilir.
Piskurtlict hareket etmedidi siirece ¢alisma ekraninda “Piskiirt.kapatma alt”

parametresine bagl olarak su simge gortindr: ﬁ

3. Otomatik modda bulunuyorsaniz, hareket edin ve otomatik kontrol icin gerekli asgari hizi asin
(parametre: "Ayar kapatma alt").
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Derhal uygulama iglemi

6.4

30303187-02-TR

is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

Uygulama miktarini kontrol etme

= Puskirticu ayarlama yapmadigi strece ¢alisma ekraninda “Ayar kapatma alt”

parametresine bagli olarak su simge gorinr;
= Asgari hiz asilir agiimaz plskirtiicli ayarlama yapmaya baslar.

= Bdylece uygulamay baslatmis oldunuz.

Puskiirtiicti sabit dururken uygulama iglemine baslamak istediginiz durumlar olabilir. Ornegin tarlada
durdugunuzda.

Otomatik modda derhal uygulama isleminin baslatiimasi:
M Piskiirticili traktdr tarla izerinde bulunmalidir.
M s bilgisayarini konfigiire etmis olmalisiniz.
M Kol tertibatini agmis olmalisiniz.
M Otomatik mod etkinlestirimis olmalidir.

1. Oyun gubugu (zerindeki uygulama tusunu (i¢ saniye basili tutun.
= Puskirticl uygulama islemine baglar.
Kol tertibati simgesinin altinda puskurtme konileri gorindr:

2. 5 saniye icinde hareket edin ve otomatik kontrol i¢in gerekli asgari hizi agin (parametre:
"Puskirt.kapatma alt"). Aksi halde uygulama islemi otomatik olarak sona erer.

Uygulama miktarini kontrol etme

Kontrol tarleri

Piskdrtiiciiniin donanimina bagli olarak, uygulama miktarinin kontrol edilmesi icin ayar valfinin
acikhdi ya da bir santrifij pompanin hizi kontrol edilebilir.

Caligma modlari

Uygulama miktarini manuel kontrol edebilirsiniz veya kontrol islemini is bilgisayarina birakabilirsiniz:
= Manuel modda ayar valfinin agiklik derecesini iki tusla yonetebilirsiniz.
= Otomatik modda ise ayar valfinin agiklik derecesini (veya pompa devir sayisini) is bilgisayari,
nominal deder olarak tanimlanmis olan uygulama miktarina ulagilacak sekilde kontrol eder.

Bu fonksiyonu kullanmak igin asagidaki fonksiyon tuslarini kullanin:

Fonksiyon simgesi | Fonksiyon

Manuel ile otomatik mod arasinda gecis yapar.

Asagidaki boltimlerde sistemi nasil kullanacaginizi 6grenebilirsiniz.
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6.4.2

Onkosullar
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is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

Uygulama miktarini kontrol etme

Uygulama miktarint manuel modda degistirme

Manuel modda is bilgisayari uygulama islemini énceden verili bir nominal degere gére kontrol etmez.
Bunun yerine uygulama miktarini siz manuel olarak ayarlamalisiniz.

Calisma maskesinde asagidaki simge gosterildiginde, uygulama miktari manuel olarak

.
ayarlanmalidir: l

@ ® 6.9
193 & 3.5..

Manuel modda uygulama

Uygulama miktari degistiginde basincin da otomatik olarak degistigine dikkat edin.
Bu fonksiyonu kullanmak igin dncelikle ME oyun gubugunu kullanin.

Bu fonksiyonu kullanmak igin asagidaki fonksiyon tuslarini kullanin:

Fonksiyon simgesi | Fonksiyon

Uygulama miktarini artirir.

Uygulama miktarini azaltir.

Otomatik modda kullanma

Otomatik modda ise ayar valfinin ve armatiirdeki ana valfin agiklik derecesini is bilgisayari, nominal
deder olarak tanimlanmis olan uygulama miktarina ulasilacak sekilde kontrol eder.

Galisma ekraninda piiskirtme verileri béliminde asagidaki simgelerden biri gosteriliyorsa otomatik
moddasiniz demektir:

Calisma Anlami
ekranindaki
simge

Piskiirtme uygulamasi yapilabilir.

Piskirtiictintin hizi "Ayar kapatma alt" degerinden kugktr.

Piskirtme uygulamasi yapilabilir. Debi kontrol edilmez. Ayar valfi, hiz degisinceye
kadar en son bilinen konumda kalir.

Piskirtictiniin hizi "Puskirt.kapatma alt" degerinden kiigtktar.

Ana valf otomatik olarak kapatilir.

i E ®e

Kontrol mimkiin degildir, ¢iinkii uygulama islemi SECTION-Control uygulamasi

tarafindan devre digi birakilmigtir.

Otomatik modu kullanmak icin asagidaki kosullar yerine getiriimelidir:
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Fonksiyon sekli

Prosedir

30303187-02-TR

is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

Uygulama miktarini kontrol etme

= Nominal deger girildi.

= Debi élcer kalibre edildi.

= Hiz sinyali mevcut.

= Calisma genigligi ayarlandi.

= Puskirtlictinin hiz "Ayar kapatma alt" degerinden biyUktr.
= "Kontrol sabiti" parametresi ayarlandi.

Asagidaki durumlarda debi otomatik olarak uyarlanir:

= Devreye alinan boliimlerin sayisi degistiginde.
= Nominal dederi manuel olarak degistirdiginizde.
= Nominal deder uygulama kartindaki 6ngériilen degerlerle degistirildiginde.

Kontrol hizi ve hassasiyeti, "Kontrol sabiti" parametresinin degerine baghdir.

Nominal dederi, otomatik modda siirlis sirasinda manuel olarak degistirebilirsiniz.

Bu fonksiyonu kullanmak igin dncelikle ME oyun ¢ubugunu kullanin.

Fonksiyon sim-
gesi

Fonksiyon

Nominal degeri %210 oraninda artirir.

Nominal degeri %10 oraninda azaltir.

Nominal degeri yeniden %100 olarak ayarlar.

Girilen "Nominal deder 1" degerine geger.

Girilen "Nominal deger 2" degerine geger.

Fonksiyon sim-
gesi

Fonksiyon

Nominal degeri %210 oraninda artirir.

Nominal degeri %10 oraninda azaltir.

Nominal degeri yeniden %100 olarak ayarlar.

Calisma sirasinda nominal degeri boyle degistirebilirsiniz:

1. - Otomatik kontrolii etkinlestirin.

2. - Ana valfi agin.
= Calisma maskesinde kol tertibati simgesi altinda puskirtme konisi gosterilir. Buna ragmen
puskdrtiicii uygulama yapmaz.
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is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

Uygulama miktarini kontrol etme

= Durdugunuz siirece piiskirtiicii uygulama yapamaz. Su simgelere bakin: @ ve ﬁ

3. "Ayar kapatma alt" parametresinde tanimli olan hizi agin.
= Piskirtuct uygulama miktarini verilen nominal degere uyarlamaya baglar.

4. Nominal degeri degistirmek icin veya tusuna basin.
= Degisikligin derecesi calisma maskesinde gosterilir.

5. - asil nominal degeri yeniden ayarlar.

6. Konfigiirasyonda birden ¢ok nominal deger girdiyseniz, fonksiyon simgeleri ve
ile nominal degerler arasinda gegis yapabilirsiniz.

Calisma sirasinda nominal degeri sdyle degistirebilirsiniz:
1. - Otomatik kontrolli etkinlestirin.

2. - Ana valfi agin.
= Calisma maskesinde kol tertibati simgesi altinda puskirtme konisi gosterilir. Buna ragmen
puskirtiict uygulama yapmaz.

= Durdugunuz stirece piiskirtiicti uygulama yapamaz. Su simgelere bakin: I@ ve m

3. "Ayar kapatma alt" parametresinde tanimli olan hizi agin.
= Puskirticl uygulama miktarini verilen nominal degere uyarlamaya baslar.

4. Nominal dederi degistirmek igin veya tusuna basin.
= Degisikligin derecesi calisma maskesinde gosterilir.

5. - asil nominal degeri yeniden ayarlar.

6.4.3 Nominal deger belirleme
Nominal deger, hektar basina uygulamak istediginiz puskirtme sivisi miktaridir.
Is bilgisayari calisma sirasinda nominal degere uymaya calisacaktir.

Yoéntemler Nominal dederi belirlemenin bircok olanag vardir:
= "Parametreler" ekranindan nominal deger girmek. [— 56]
= Nominal deder "ISOBUS-TC" uygulamasi tizerinden harici kaynaklardan da alinabilir:

— s emirlerinden,
- Uygulama haritalarindan,

— Harici sensérlerden.

Gorunim @ 2001/ha

Parametrelerden alinan nominal deger

©| 2001/

Harici kaynaktan alinan nominal deger
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6.4.4

6.5

6.6

30303187-02-TR

is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

Bolimlerin kullanimi

Harici veri kaynagindan alinan nominal degerlerin dncelik derecesi is bilgisayarinda kayith nominal
degerden yiksektir. Bu nedenle uygulama haritalariyla calisirken "Nominal deder" parametresini
ayarlamak zorunda degilsiniz.

Opsiyonel olarak is bilgisayarina t¢ farkli nominal deger girebilirsiniz. Bunun icin, "Nominal deger"
parametresinin yani sira "Nominal deger 1" ve "Nominal deder 2" parametrelerini kullanin.

Uygulamayi durdurma

Uygulamayi durdurmak icin asagidaki secenekler mevcuttur;
. - Ana valfi kapatin.

. veya - Boliim valflerini arka arkaya birer birer kapatin.
= Girilen asgari hizdan daha yavas stiriin (yalniz otomatik modda).

Bolimlerin kullanimi
Bu fonksiyonu kullanmak igin dncelikle ME oyun gubugunu kullanin.

Bu fonksiyonu kullanmak i¢in agagidaki fonksiyon tuslarini kullanin:

Fonksiyon simgesi | Fonksiyon

B6lum valflerini soldan saga dogru kapatir.

Bolim valflerini sagdan sola dogru kapatir.

Boliim valflerini soldan saga dogru agar.
veya

Boliim valflerinin hepsi kapaliysa, soldaki ilk bélim valfini agar.

B6lum valflerini sagdan sola dogru kapatir.
veya

B6lum valflerinin hepsi kapaliysa, sagdaki ilk bolim valfini agar.

Bolimler SECTION-Control ile devre disi birakilmissa, bélimlerin devre
disi birakilmasini gegersiz kilmak igin yakl. 3 saniye basili tutulmalidir. Bu
durumda boliimler yakl. 5 saniye sireyle agilir. Calisma ekraninda ilgili
béliimler icin 5 saniye stireyle bir onay isareti gdsterilir.

Makinenizde harici bir ana salter mevcutsa, bu salter ile tlim bélumleri agabilir veya kapatabilirsiniz.

Caligma sonuglarint belgeleme
Calismanizi "Sonuglar" ekraninda belgeleyebilirsiniz.

"Sonuglar" ekraninda iki tiir saya¢ vardir:
= Glnlik sayag — Calismayi silininceye kadar belgeler.
= Genel sayag — Ik kez isletime alinmasindan beri olan ¢alismayi belgeler.
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is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

Basing kaydinin kullaniimasi

"Sonuglar" ekraninda asagidaki bilgileri bulabilirsiniz:
= Miktar — Uygulanan miktar.
= Alan - iglenen arazi.
= Yol — Uygulama siiresince gidilen mesafe.
= Caligma siiresi — Uygulamanin toplam siiresi.

Bu fonksiyonu kullanmak igin asagidaki fonksiyon tuslarini kullanin:

Fonksiyon simgesi | Fonksiyon

"Miktar" sayacini sifirlar.

"Alan" sayacini sifirlar.

"Yol" sayacini sifirlar.

"Galisma suresi" sayacini sifirlar.

o,o,:ﬂ 5 Kisa basilinca: Toplam sayaclara ilerler

Uzun basilinca: Calisma ekranina geri déner

Gosterilen gunliik sayacin igerigini sifirlar.

U Guinliik sayaci durdurur.

- Terminal yeniden baslatilincaya kadar veya fonksiyon tusuna yeniden
basilincaya kadar ¢alismanin belgelenmesini durdurur

- Calisma ekraninda su simge yanip séner: gﬂﬂ

Sonraki glin sayag. (opsiyonel fonksiyon)

Gunluk sayaci etkinlestirir. (opsiyonel fonksiyon)

Onceki ginliik sayag. (opsiyonel fonksiyon)

6.7 Basing kaydinin kullaniimasi
Dokiimantasyon amaciyla is bilgisayari her 10 saniyede bir giincel piskiirtme basincini dlger.

Olciilen degerleri is bilgisayari ile gériintiileyebilirsiniz.

Adres Bu ekrana asagidaki fonksiyon ile boyle ulasabilirsiniz:
000 i i @
co .| ®a 4 o
Prosedir ogo/ls) (a1
1. Sty > - Iki 8l¢uim arasinda gegis yapin.
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6.8

Yan salter

Tus fonksiyonlari

Prosediir

6.8.1

Fonksiyon sekli

30303187-02-TR

is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

ME oyun gubugu kullanimi

=> Her zaman son bir saat icerisinde &l¢llen basinglari gériintileyebilirsiniz. Her 10 saniyede bir
basing élcimii gerceklestirilir.

ME oyun ¢cubugu kullanimi
ME oyun ¢ubuguyla piskiirtticiintin fonksiyonlarini etkinlestirebilir veya devre digi birakabilirsiniz.

Ornegin:
= Anavalfi agma
= Bolimleri soldan saga dogru kapatma
= Kol tertibatini manuel olarak kaldirma ve indirme

Her tus ¢ fonksiyona sahiptir. Bir tusa basildiginda hangi fonksiyonun uygulanacagi yan salterin
konumuna baglidir.

Salterin konumu LED’in rengi
@V Kirmizi

@ Sari

@ Yesil

Tus fonksiyonlari plskdrtiiciinin konfigirasyonuna baghdir.
ME oyun ¢ubugunu bdyle kullanabilirsiniz:
M Calisma ekrani agiimis olmalidir.

1. Yan salteri istenen konuma getirin ve sabit tutun.
= ME oyun ¢ubugundaki LED uygun renkte yanar.

2. Istenen fonksiyona sahip tusa basin.
= Fonksiyon uygulanir.

ME oyun gubugu igin 6n izleme modu

Oyun ¢ubugunun dnizleme modunu sadece oyun gubugunuz Auxiliary AUX1 protokolil ile caligiyorsa
kullanabilirsiniz.

On izleme modunda tusa ilk kez basildigindaki tus atamasi ekranda gosterilir. Bu, yeni baglayanlar
icin dogru fonksiyonu etkinlestirmede yardimci olur. Yeni is bilgisayarlarinda én izleme modu standart
olarak devre disidir.

Baslatmadan sonra ilk kez bir oyun gubugu tusuna bastiginizda herhangi bir fonksiyon uygulanmaz.
Onun yerine ekranda oyun ¢ubugunun tus atamasi gésterilir. Konfiglirasyonda ayarlanmis olan
zaman dolana kadar bu gosterge gosterilir.

Gosterge devam ederken bir oyun gubugu tusuna bastiginizda onun fonksiyonu uygulanir. (Atama,
zaman doluncaya kadar ekranda kalir).

Bundan sonra yardimci gésterge gosteriimeden oyun ¢ubugunu kullanabilirsiniz.
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is bilgisayarinin tarlada kullanilmasi

KopUkIl isaretleyicinin kullanimi

Bir tusa bastiginizda ve bu sirada yal salteri bagka bir konuma hareket ettirdiginizde yardimci
gosterge yeniden gosterilir.

Prosedur On izleme modunu s6yle etkinlestirebilirsiniz:
1. "Parametreler"

ekranina gecin:
v > >

2. "ME oyun gubugu" parametresinde "ME oyun ¢ubugu" degerini ayarlayin.
= "Oyun ¢ubugu asistan" parametresi gosterilir.

3. Parametreyi isaretleyin.

4. ihtiyag halinde gésterge siiresini degistirin.

6.8.2 Oyun ¢ubugunun atamasini gosterme
Oyun ¢ubugunun tus atamasini sadece oyun ¢ubugunuz Auxiliary AUX1 protokoli ile ¢alisiyorsa
gorebilirsiniz.

Prosedur Tus atamasini ekranda soyle gosterehilirsiniz:

M ME oyun gubugu konfigire edilmis olmalidir. [— 59]

= B
1. LS tusu gosterilene kadar tusuna basin.

e —
2. tusuna basin.

= Tug atamasi gosterilir:

3. Her duzlemdeki atamayi gérmek icin , , tuslarina basin.

4. On izleme modunu [— 49] da etkinletirebilirsiniz.

6.9 Kopikll igaretleyicinin kullanimi

Koplikli isaretleyiciler, puskrtiici strlictisiiniin kol tertibatinin kenarlarindan tarlaya
uygulayabilecegi kdpugi retirler. Bu sayede stirlicii képude paralel olarak stirebilir.

Adres Kumanda elemanlarina béyle ulagabilirsiniz:

->-

Bu fonksiyonu kullanmak i¢in agagidaki fonksiyon tuslarini kullanin:
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Ek fonksiyonlarin kullanimi

Fonksiyon simgesi Anlami

Soldaki kdpuklu isaretleyiciyi agar ve kapatir.

Sagdaki kpuklu isaretleyiciyi acar ve kapatir.

Gorinim
e R | | [t T

o [ [ ) [ ) )
2 2
o e

Kol tertibatmm her ilki tarafindaki kdpikli isaretleyiciler etkinlegtirildi

6.10 Ek fonksiyonlarin kullanimi

Ek fonksiyonlar (reticilere 6zel fonksiyonlardir. Bunlar bir tusa basilarak etkinlestirilebilir ve devreden
cikarilabilir.

Fonksiyonlarin hepsi ek ekranlarda bulunur.

Adres Kumanda elemanlarina hdyle ulagabilirsiniz:

- veya

Ek fonksiyonlar

Fonksiyon simgesi Etkinlestirilebilen veya devreden gikarilabilen fonksiyon

Calisma fari

Tepe lambas|

Meme aydinlatmasi

Ring hatt|

Ring hatti temizligi

Tank ici temizligi

Sirekli tank ici temizligi

Piiskurtme maddesi pompasi

Karigtirici

Alcak basingli temizleyici
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AIRTEC ile damla biyiklagi kontroll

Fonksiyon simgesi Etkinlestirilebilen veya devreden gikarilabilen fonksiyon

Yikama hunisini kaldirma

Yikama hunisini indirme

Yiksek basingli temizleyici

Temiz su tankini bosaltma

Temiz su tankini doldurma

S Basingli havali yikama

Filtre yikama

Sol kopiklu isaretleyici

Sag kopUklu isaretleyici

=
o)
meo
-
E\X @ istenen sekilde baglanabilen dért hidrolik fonksiyon

AIRTEC igin damla buyttme

AIRTEC i¢in damla kigtiltme

Kol tertibati emniyetinin tagima kancasini indirme

Park destegini kaldir

Park destegini indir

6.11 AIRTEC ile damla biyuklagu kontroli

AIRTEC, puskirticulerde damla bayuklugini kontrol etmek igin bir sistemdir. Bunda basingli hava is
bilgisayari tarafindan hesaplanan bir oranda dogrudan meme iginde piskirtme karigimina katilir.

Onkosullar Piskurtiictinin asgari donanimi:
= Hava destekli memeler
= Basingli hava kompresori: puskurtiiciide veya traktorde.
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AIRTEC ile damla biyiklagi kontrolli

Fonksiyon sekli is bilgisayari, piiskiirtme basinci degisse bile, damla biiyiikliigii her zaman sabit kalacak sekilde hava

basincini ayarlar.

Onemli:

Simgeler AIRTEC simgeleri

Sistemin tarla basinda optimum sekilde calisabilmesi icin, tarla sonunda
puskrtiicii kapatildiginda ve tarla basinda devreye alindiginda hiz ayni
olmalidir ve miimkiin oldugunca normal piskirtme hizina esit olmalidir.

Simge

Anlami

R

Giincel hava basinci

B

Sistem hava basincini artiriyor.

R

Sistem hava basincini azaltiyor.

=

Hava kompresori kapal.

Hava kompresori agik.

Manuel mod etkinlestirilmistir. Sayi damla biyuklGguni gésterir.

Damla biiytkligi (otomatik mod etkinlestirildi).

Fonksiyon simgesi

Anlami

Manuel ve otomatik mod arasinda gegis yapar.

Piskurticiye monte edilmis olan basingli hava kompresériini baglatir ve
durdurur. (istege bagl)

Daha biylk damla

Daha kiigiik damla

Basinci artirir.

Basinci azaltir.

Avyarlar ekranini agar.

30303187-02-TR
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AIRTEC ile damla buyukligu kontroli

6.11.1

Prosediir

Prosediir

6.11.2

Prosediir

54

Fonksiyon simgesi Anlami

Kiigtik meme.

Biyik meme.

Basingli hava kompresorunin agilmasi ve kapatiimasi

Sistem iki tir kompresorle caligir:
= Puskrtiictideki kompresdr - bir fonksiyon tusu tzerinden is bilgisayarindan agilip kapatilir.
= Traktore ait kompresor

Basingh hava sistemi iginde sivi
Basingli hava sistemi zarar gorebilir

o Basingl hava kompresoriinii ancak AIRTEC memeleri monte edilmemis oldugunda kapatin.
AIRTEC memeleri monte edilmis haldeyken basincli hava kompresér etkinlestirilmis olmalidir.

Basingli hava kompresoriniin agilmas:

1. tusuna basin.

[

= Calisma ekraninda simgesi gorunir.

= Basingl hava kompresori agilir.

Basingli hava kompresdriniin kapatilmas:

1. tusuna basin.

= Calisma ekraninda @

= Basingli hava kompresori kapatilir.

simgesi gorunr.

Otomatik modda AIRTEC

Otomatik modda ulagmak istediginiz damla biiyikliglnu segersiniz. Hava basinci, bu damla
biyuklugiine ulagilacak sekilde ayarlanir.

M AIRTEC memeleri monte edilmis olmalidir.
M AIRTEC konfiglre edilmis olmalidir. [— 77]

M Hava kompresori agik.

1. - Damla byuklugini ayarlama.

&6
= Ayarlanan damla biyUklugi ¢alisma ekraninda gosterilir: %
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ISB kisayol diigmesinin kullaniimasi

6.11.3 Manuel modda AIRTEC
Manuel modda hava basincini manuel olarak ayarlarsiniz. Hava basinci damla biyiklugint
degistirir.
Prosedur
1. - Hava basincini ayarlama.

= @ simgesinin yaninda nominal hava basinci gdsterilir.
= Kompresér hava basincini kontrol ettidi stirece bu simgenin yaninda bir + veya - isareti

gosterilir: @ @

6.12 ISB kisayol dugmesinin kullaniimasi

Terminaliniz bir ISB kisayol digmesi araciligiyla kullaniliyorsa, konfigirasyona gére bu digmeyi
kullanarak cesitli puskiirtict fonksiyonlarini dogrudan sonlandirabilirsiniz.

Asagidaki fonksiyonlar konfigire edilebilir:
= Puskrtiict
Tim puiskirtme fonksiyonlari durdurulur.
= TRAIL-Control
Tim TRAIL-Control fonksiyonlari durdurulur.
= DISTANCE-Control
Tum DISTANCE-Control fonksiyonlari durdurulur.

30303187-02-TR V6.20200615
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Plskirtict parametrelerinin girilmesi

7 is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Sisteminiz TRAIL-Control, DISTANCE-Control, AIRTEC, TANK-Control vs. gibi ek bilesenler
iceriyorsa, bunlar da ek olarak konfigiire ve kalibre edilmelidir.

7.1 Plskurticl parametrelerinin girilmesi

Ne zaman girilmelidir? Parametreleri asagidaki durumlarda girin:
« ik igletime almadan 6nce.
= Puskirtiictinun parametreleri degistiginde.

Prosed(ir Bir parametrenin degderini boyle degistirebilirsiniz:

1. "Parametreler" ekranina gegin:

L

= "Parametreler" ekrani gésterilir.
= Her parametre altinda bir deger iceren kiiciik, dikdortgen bir alan gosterilir.

2. Bir parametreyi degistirmek igin bu alani segin.
= Veri girigi ekrani veya tus takimi gdsterilir.

3. Istediginiz degeri girin.
= Yeni sinir deger "Parametreler” ekraninda gosterilir.

Ekraninizda hangi parametrelerin gésterilecegi, plskurtiiciinizin tlrine ve konfiglrasyonuna
baghdir.

7.11 "Meme" parametresi
Etkinlestirilmis memelerin rengi.
Renkler ISO normuna gére belirlenir. Bunlar kalibre edilebilirler. [— 71]

Bu parametre yalnizca debi 6lceri olmayan sistemlerde gésterilir. Boyle sistemlerde bunun yerine,
uygulama miktarinin tespit edilmesi igin bir basing sensori kullanilir,

7.1.2 "Nominal deger" parametresi
Piskurtiicii otomatik modda caligirken nominal deder olarak belirtilen miktar uygulanir.

Ug fakli nominal deger ayarlayabilirsiniz ve calisma ekraninda bunlar arasinda gegis yapabilirsiniz.

7.1.3 “Calisma zamani” parametresi

Is bilgisayari baglatildiktan sonra piiskiirtiiciiniin normal hiza gegmeden 6nce temsili hizla calisacags
sireyi ayarlayin.

Bdylece hiz aktariminda olusabilecek gecikmeleri dengeleyebilirsiniz.

7.14 "Caligma genigligi" parametresi

Piskurtiiciiniin ¢alisma genisligi.
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Plskirtict parametrelerinin girilmesi

7.15 "Tekerlek sensoOri impulsu™ parametresi

Tekerlek sensoriiniin 100m yolda is bilgisayarina génderdigi sinyallerin sayisidir. Hizin hesaplamasi
icin kullanilir.

Say, tekerlek sensdriiniin kalibrasyonuyla tespit edilir.

7.1.6 "Minimum basing™ parametresi
Bu ayar, piiskirtme basincinin optimal seviyede kalabilecedi minimum basing degerini tanimlar.
Puskirtme basinci dngérillen basing degerinin altina distigunde bir alarm verilir.

Piskirtiictinlizde bir basing sensori takili degilse, degeri "0" olarak girin.

7.1.7 "Maksimum basing™ parametresi
Bu ayar, piiskiirtme basincinin optimal seviyede kalabilecedi maksimum basing degerini tanimlar.
Puskirtme basinci dngérilen basing degerinin (izerine ¢iktiginda bir alarm verilir.

Pskrtiictinlizde bir basing sensorii takil degilse, degeri "0" olarak girin.

7.1.8 "Plskurt.kapatma alt" parametresi
(Asgari calisma hizi)

Plskirtiict asgari galisma hizinin altina diiserse asagidakiler gergeklesir:
= Uygulama otomatik olarak durdurulur.

= Calisma ekraninda su simge gorinar: ﬁ

Deger 0 olarak ayarlanmigsa bu fonksiyon devre digi birakilir.

7.1.9 "Ayar kapatma alt" parametresi

Puskirtiict bu hizin altina diistiginde asagidakiler gerceklesir:
= Debi artik kontrol edilmez ve debi degismeden kalrr.
= Manuel mod etkinlestirilir.

= Calisma ekraninda su simge gorinar: :@

Deger 0 olarak ayarlanmigsa bu fonksiyon devre digi birakilir.

Bu parametre "Plisk(rt.kapatma alt" parametresinden biiyiik veya ona esit olmalidir.

7.1.10 "Ayar sabiti" parametresi

Otomatik modda, memelerin piiskirtme basinci piskirtiiciniin giincel hizina uyarlanir. Uyarlama
sayesinde, tam olarak belirlenen nominal deger kadar bir puskirtme sivisi miktarinin uygulanmasi
saglanir. Burada ayar sabiti 6nemli bir rol oynar.

Ayar sabiti ayar hizini uyarlar:
= Ayar sabiti ne kadar yiiksekse, plskirtme basinci o kadar hizli uyarlanir.
= Ayar sabiti ne kadar dusUkse, pliskiirtme basinci o kadar yavas uyarlanir.
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Plskirtici parametrelerinin girilmesi

7.1.11

7.1.12

7.1.13

7.1.14

7.1.15

7.1.16

7.1.17

Prosedir

58

Ayar sabitinin ayarlanmasi sirasinda agagidakilere dikkat edilmelidir:
= Sabit hizla sUris sirasinda, gincel uygulanan miktar nominal degeri asiyorsa ayar sabitini
dustrmeniz gerekir.
= Hiz degisikligi oldugunda, uygulanan miktar nominal degere yeterince hizli uyarlanmiyorsa ayar
sabitini ylkseltmeniz gerekir.

"Tank hacmi" parametresi

Puskirtme sivisi igin tank hacmidir.

"Alarm dolum seviyesi" parametresi

Tank icindeki miktar bu degerin altina distigiinde ekranda bir alarm mesaji gdsterilir.

"Ana akig impulsu” parametresi

Debi 6lcerin bir litre sivii¢in is bilgisayarina gonderdigi sinyallerin sayisidir. Uygulama miktarinin
hesaplamasi igin kullanilir.

Say, debi 6icerin kalibrasyonuyla tespit edilir.

"Krstrc.kapatma degeri*” parametresi
Bu parametreyle hangi sivi seviyesinin altinda karistiricinin devreden gikarilacagini ayarlayabilirsiniz.

Makine Ureticisi (kullanici degil'), is bilgisayari baslatildiginda karistiricinin otomatik olarak devreye
girip girmeyecegini ek olarak belirleyebilir.

"Maks. riizgar hizi" parametresi
Ruzgar sensori takili olmalidir,

Maksimum riizgar hizi agildiginda bir alarm verilir.

"Kenar memesi seti" parametresi

Bu parametre ile kol tertibatina hangi kenar memelerinin monte edildigini ayarlarsiniz. Ayrintilari su
bolimde okuyabilirsiniz: Kenar memeleri [— 74]

"Pompa" parametresi

Pompa devir sayisl, izin verilen azami pompa devir sayisindan yiiksek oldugunda bir hata mesaji
gosterilir. Boylece siirlicl isini daha iyi kontrol edebilir ve pompanin fazla yiiksek devirlerde zarar
gormesini onler.

Bu parametre icin iki deger vardir:
= Ayarlanan pompa devir sayisi.
Hangi azami pompa devir sayisinin ayarlanmis oldugunu gésterir.
= "Nominal"
Azami pompa devir sayisinin degistirimesine olanak verir.

Guncel pompa devir sayisini izin verilen azami pompa devir sayisi olarak séyle kaydedebilirsiniz:
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7.1.18

7.1.19

7.1.20

1.2

30303187-02-TR

is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Kumanda cihazlarinin konfigiire edilmesi

1. "Pompa ayar" ekranina gecin.
Lml />R

"Nominal" satirini igaretleyin.

w N

Pompa devir sayisini istenen degere getirin.
= "Nominal" satirinda giincel pompa devir sayisi gosterilir.

4, tusuna basin.

= "Nominal" satirindaki pompa devir sayisi Ust satirda gésterilir. Béylece bu deger izin verilen
azami pompa devir sayisi halini alir.

"BOlum anahtarlamasi” parametresi

Boliimlerin nasil devreye alinip devreden ¢ikarilacaklarini belirler.
= "Normal galisma" [— 47]
Bu mod normal piskurtme calismalari igin disuntimuastir. Bu, kama bigimli yiizeylere ve
puskdrtiiciniin ¢alisma genisliginden daha dar olan seritlere piskirtme yapmak i¢in uygundur.

"Doldurma modu" parametresi

Bu parametreyle doldurma i¢in TANK-Control sistemini kullanmak isteyip istemediginizi
belirleyebilirsiniz.

= "Manuel" - TANK-Control olmayan piiskirttctler icin.

= "TANK-Control" - TANK-Control sistemini etkinlestirir.

"Armatdr tipi" parametresi
= "Esit basing yok"
"Esit basing" fonksiyonu olmayan armaturler igin.
= "Esit basing"
"Esit basing" fonksiyonu olan armatrler icin.

Kumanda cihazlarinin konfigtre edilmesi

Kumanda cihazlari ME oyun ¢ubugu ve ME-S-Box bir ekranda konfigiire edilir.
= "Oyun ¢ubugu" parametresi:

— "Oyun gubugu yok": Oyun cubugu bagh degil. Fonksiyonlarin hepsi terminal veya bir ME-S-
Box (izerinden yonetilir.

- "ME oyun ¢ubugu": ME oyun ¢ubugu kullanilir,

— "ME oyun ¢ub.reddet": Oyun cubugu reddedilir. iki is bilgisayari olan sistemlerde ek is
bilgisayari igin olan ayardir.

- "ME oy.cub.:sdc.ack/kpl": S-Box'ta agik/kapali (b6liim ana salteri) devre disiysa, ek is
bilgisayari igin olan ayardir.

= "ME-S-Box" parametresi:
- "ME-S-Box yok": S-Box mevcut degildir.

- "ME-S-Box"; ME-S-Box mevcut ise standart ayardir.
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Debi 6iceri kalibre etme

- "ME-S-Box reddet": s bilgisayari olan sistemlerde birinci is bilgisayari icin olan ayardir. ME-
S-Box sinyalleri reddedilir, ¢iinkil bu is bilgisayari oyun ¢ubuguyla yonetilecektir.

— "Ack/kpl olmy.ME-S-Box": ikinci is bilgisayari igin olan ayardir.
= "Oyun ¢ubugu asistani” parametresi:

- - On izleme modu devre digi

- - On izleme modu [— 49] etkin. Bunun yaninda tus atamasinin gésterilmesi siiresini de
ayarlayabilirsiniz.

Prosedur
= "Kumanda Uniteleri" ekrani gosterilir.
2. Parametreyi konfigtire edin.
7.3 Debi 6lceri kalibre etme

Ne zaman kalibre edilmeli? Litre bagina impuls sayisi bir debi dlcerin kullanim émrii boyunca degisebilecegi igin, asagidaki
durumlarda kalibrasyon yapmaniz gerekir:
« [l isletime almadan énce.
= Her sezonun basinda.
= Asil puskurtulen miktar ile gdsterilen miktar arasinda sapmalar oldugunu tespit ettiginizde.
= Debi 6iceri degistirdiginizde veya onardiginizda.

Yontemler Debi 6lceri kalibre edebilmenize olanak verecek iki ydntem mevcuttur:
= Tank ydntemi - zaman alir ancak kesin sonug verir.
= Meme ydntemi - daha kisa siirede gerceklestirilir ancak tank yontemi kadar kesin sonug vermez.

Hassas olmayan kalibrasyon
Hassas bir kalibrasyon gergeklestiriimezse, kesin olmayan hesaplamalar yapilir ve uygulama
miktarlarinda tutarlilik saglanamaz.

o Debi dlgeri son derece hassas bir sekilde kalibre edin.

7.3.1 Debi 6lceri tank yontemiyle kalibre etme

Fonksiyon sekli Tank yonteminde, belirli bir stire boyunca tanktan daha fazla miktarda su ¢ikisi gergeklestirilir.
Debi dlcer bu sire icinde impuls 6lcimi gerceklestirir.
Uygulama sonrasinda, uygulanan su miktarini girmeniz gerekir.

Panel bilgisayari buradan litre bagina impuls sayisini hesaplar.
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Debi 6lceri kalibre etme

R

Puskirtme maddesi veya puskirtme maddesi artiklari
Zehirlenme tehlikesi veya kimyasal yanik tehlikesi

o Kalibrasyondan énce plskirtme sivisi deposunu iyice temizleyin. Piiskirtlic piskirtme
maddelerinden veya piiskiirtme maddesi artiklarindan temizlenmis olmalidir.

o Kalibrasyon sirasinda yalnizca temiz su kullanin.

o Mevzuata uygun koruyucu donanim giyin.

Prosediir

30303187-02-TR

M Tim bolimler agik.

QEFH
=L
M Manuel mod etkin (calisma ekraninda "PUskirtme verileri" b6limiinde simgesi gdsterilir).

M Tankta temiz su dolu. Bunun icin birkag yiz litre temiz suya ihtiyaciniz olacaktir.

M Makinenin tamamini tartabileceginiz gibi, uygulanan suyun miktarini bagka bir yontemle
dlcmeniz de miimkinddir.

M Pompa agik.
1. Tim kosullarin yerine getirildiginden emin olun.

2. Tanki tartin.

3. "KALIBRASYON" ekranina gecin:
CoG N . .

= Asagidaki ekran gorunir:

4, - Tank yontemini segin.
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Debi dlceri kalibre etme

7.3.2

Fonksiyon sekli

62

= Asagidaki ekran gérundr:

5. - Uygulamay! baglatin.
= Uygulama sirasinda "KALIBRASYON - Ana debi dlcer" ekraninda impulslarin sayisi sayilir.

6. Birkac ytz litre uygulayin. Tanki tamamen bosaltmayin. Béylece hava kabarciklari olusmasini ve
sonucu yaniltmasini énlersiniz.

7. - Uygulamay durdurun.
= Uygulama durdurulur.
= Gdstergede impuls sayimi olmaz.

v

9. Tanki tartin.

8. - Kalibrasyonu durdur.

10. Uygulanan miktari "Su miktari girme" satirina litre cinsinden girin.

11. é) - Ekrandan cikin.

= Bdylece debi 6lgeri tank yéntemi ile kalibre etmis oldunuz.

Debi 6lgeri meme yontemiyle kalibre etme

Debi dlceri meme yontemiyle kalibre etme sirasinda, bir meme tarafindan belirli bir siire boyunca
uygulanan ortalama sivi miktarini belirlersiniz.

Bu yontemle kalibrasyon sirasinda, tiim ¢alisma genisligi igin temiz su uygulamasi yapmaniz ve farkli
memelerden uygulanan miktari bir 6iglim kabi ile dlgmeniz gerekir.

Debi dlcer bu sire icinde impuls 6lcimi gerceklestirir.

Uygulamayi tamamladiginizda, bir memeden dakikada ortalama ne kadar su uygulandigini girmeniz
gerekir.

Panel bilgisayar! buradan litre bagina impuls sayisini hesaplar.
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Debi 6lceri kalibre etme

Puskirtme maddesi veya puskirtme maddesi artiklari
Zehirlenme tehlikesi veya kimyasal yanik tehlikesi

& o Kalibrasyondan énce plskirtme sivisi deposunu iyice temizleyin. Piiskirtlic piskirtme
maddelerinden veya piiskiirtme maddesi artiklarindan temizlenmis olmalidir.

o Kalibrasyon sirasinda yalnizca temiz su kullanin.

o Mevzuata uygun koruyucu donanim giyin.

Prosediir
M Manuel mod etkin (calisma ekraninda "Plskirtme verileri" b6limiinde " simgesi gdsterilir).

M Uygulanan miktari 6lgebilmek icin bir dlgii kabini hazir etmeniz gerekir.
M Tam bir dakikalik siire tutmak icin bir kronometreye ihtiyaciniz olacaktir.

M Tim bolimler 6nceden segilmis ve piskirtiicti tim galisma genisligi tizerinde uygulama
yapabiliyor.

M Tankta temiz su dolu.
M Ayarlanan ¢alisma genisligi dogru.
M Bélumlerin sayisi ve bdlim bagina meme sayisi dogru girildi.

1. Tim kosullarin yerine getirildiginden emin olun!

2. "KALIBRASYON" ekranina gecin:
500 N . .

= Asagidaki ekran gorunir:

3. - Meme yontemini segin.
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Debi dlceri kalibre etme

7.3.3

Prosediir

7.34

64

= Asagidaki ekran gérundr:

= "Olgillen debi" satirinda giincel debi gosterilir.

4, - Uygulamay baslatin.

5. Bir memeye gidilmeli ve tam 60 saniye sireyle uygulanan su miktari, énceden hazir edilmis bir
Olcti kabi ile yavasca toplanmalidir.

6. Uygulanan su miktarini not edin.
7. Son iki adimi birka¢ memede tekrarlayin.

8. Birkac dlctimiin ortalamasini bulun ve not edin.

9. - Uygulamay! durdurun.
= Uygulama durdurulur.

Qy - Kalibrasyonu durdur.
= "3. Meme bagsina kesin miktari girin" satirinda bir giris alani gdsterilir.

10.

11. Ortalama uygulama miktarini buraya litre cinsinden girin.

12. é) - Ekrandan cikin.
= "Ana akig impulsu” parametresinin degeri giincellenir.

= Bdylece debi 6lgeri meme yontemi ile kalibre etmis oldunuz.

Debi dlcer igin litre bagina impuls sayisini manuel girme

Bir debi dlgere iligkin litre bagina impuls sayisini kesin olarak biliyorsaniz, burada manuel giris
yapabilirsiniz.

1. "DEBI OLCER" ekranina gegin:

co | ®R |6

2. "Ana akig impulsu” satirina litre bagina impuls sayisi giriimelidir.

Debi dlcerin basing sensoriyle kombine edilmesi

Piskurtiiciiye bir basing sensorii kuruluysa, kontrolii debi 6lcer ve basing sensérii tizerinden kombine
edebilirsiniz. Bu sayede duslk debide bile daha istikrarl bir kontrol saglanir.
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Prosediir

7.4

Prosediir
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Analog basing sensorlerinin kalibre edilmesi

1. "DEBI OLCER" ekranina gegin:
(s]a]e) - . 000
e R .

2. "Basing ve debi bazli regiilasyon" parametresini etkinlestirin.

3. Parametreyi konfiglre edin.

"Akis toleransi" parametresi

Sonrasinda basing regillasyonuna gecis yapiimasi gereken yiizde degerini girin. Basing sensoriiniin
hesapladigi debi ile debi dicerin 6lctigu debi arasindaki fark, belirtilen degerden yiiksekse basing
kontrolti moduna gegilir.

"Gecis akigI" parametresi

Dehi kontroliiniin kullaniimaya baslanmasi icin ulagiimasi gereken asgari debiyi girin. Debi belirtilen
degerin altindaysa basing kontrolli moduna gegilir.

Analog basing sensorlerinin kalibre edilmesi

Piskirtiiciiye bir analog basing sensérli monte edildiyse, bu sensériin ilk kullanimdan 6nce kalibre
edilmesi gerekir. Kalibrasyon sirasinda, basincin mevcut olmadidi ve maksimum seviyede oldugu
durumdaki akim ytiksekligi belirlenir.

M Basing 6lclimii yapabilecediniz bir referans sensdr kullanima hazir olarak mevcut.
1. "BASINC OLCUMU" ekranina gegin.
L=l /2N R

= "BASINC OLCUMU" ekrani gésterilir.
= Olgllen giincel basing gosterilir.

2. - "KALIBRASYON" ekranini agin.

3. Referans sensoru kullanarak basincin 0 Bar oldugunu kontrol edin.

4, - Sifir deger kalibrasyonunu agin.

5. Makineyi kapatarak basingsiz duruma getirin.

6. D - Sifir deger kalibrasyonunu baglatin.
= Akim yiksekligi belirlenir.

7. Basing regulatori ile maksimum sistem basincini ayarlayin ve harici bir basing referans sensori
kullanarak basing degerini belirleyin.

8. "Maksimum basing" parametresi i¢in debi 6lcerdeki maksimum basinci girin.

9. - Maksimum deger kalibrasyonunu agin.

10. D - Maksimum deger kalibrasyonunu baslatin.
= Akim yiksekligi belirlenir.

11. Analog basing sens6runiin kalibrasyonunu tamamladiniz.
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Hiz sensoriinii se¢gme ve konfigiire etme

7.5 Hiz sensoriini segcme ve konfiglire etme
i bilgisayarinin giincel hizi hangi kaynaktan alacagini girmelisiniz.

Konfigurasyon akisi hiz kaynagina gore farkli olabilir.

75.1 Hiz kaynagini segme

Desteklenen hiz kaynaklari:
= "SensOr' - Makineye monte edilmis ve is bilgisayarina baglanmis olan sensbrler:

— Ornekler: Tekerlek sensérii, radar sensérii, impuls verici GPS hiz sensorii
- Konfigiirasyon: Her 100 metredeki impuls sayisini konfigire edin.

= "ISOBUS" - Traktdre monte edilmis ve sinyali ISOBUS iizerinden alinan sensorler.
— Ornekler: GPS alicisl, traktordeki tekerlek sensord, sinyal prizi

- Konfigirasyon: Sensor girisini segme olanadi olmayan sistemlerde "Tekerl.sens.impulsu”
parametresi 0 olarak ayarlanmalidir.

= "Auto" — Bazi sistemler hiz kaynaginin otomatik olarak algilanmasina olanak verir.

- Calisma bicimi: ISOBUS'ta bir hiz sinyali algilandiginda, bu hiz temel olarak alinir. Sinyal
olmadiginda, is bilgisayari, hiz tespiti i¢in is bilgisayarina bagl sensériin impulslarini temel
alir.

— Konfigiirasyon: iki sensér tipi iceren sistemlerde is bilgisayarina bagl olan sensériin kalibre
edilmesi dnerilir. Diger durumlarda "Tekerl.sens.impulsu” parametresini 0 olarak ayarlayin.

Prosedir 1 Hiz kaynaginin konfigire edilmesi:

1. Calisma ekraninda art arda su simgelere basin:

Tim N &%,

= "Hiz" ekrani gorundr.

2. "Hiz kaynag1" parametresini konfigire edin.

Proseddir 2 "Hiz" ekraninda "Hiz kaynagi" parametresi gérinmiyorsa ve hiz sinyali ISOBUS (izerinden
alinacaksa asagidakileri yapin:

M Hiz sinyali ISOBUS iizerinden alinabilir.
1. "Parametreler” ekranina gecin:

L

2. "Tekerl.sens.impulsu" parametresini 0 olarak ayarlayin.

7.5.2 Hiz sensorind 100m yontemiyle kalibre etme

Hiz sensoriiniin 100m yontemiyle kalibre edilmesi sirasinda, hiz sensériiniin 1000m mesafede
algiladigr impuls sayisini belirlersiniz. impuls sayisi biliniyorsa is bilgisayari giincel hizi hesaplayabilir.

Tekerlek sensori icin impuls sayisini biliyorsaniz, bu degeri manuel olarak da girebilirsiniz.
En fazla u¢ tekerlek icin farkli impuls degderleri belirleyebilirsiniz.

Prosedir M Tekerlek sensérii, radar sensorli veya GPS hiz sensdrii makineye monte edildi.
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7.5.3

Sinyal kaynaklan

Prosediir
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Hiz sensériinii se¢me ve konfiglire etme

M 100 m'lik yol dlciildii ve isaretlendi. Yol tarla kosullarina uygun olmalidir. Diger bir deyisle, bir
cayir veya bir tarla izerinde olmalidir.

M Traktor ile bagl makine 100 m'lik stirls icin hazir ve isaretienen yolun baslangicinda bulunuyor.
1. TUm kosullarin yerine getirildiginden emin olun!

2. "KALIBRASYON - impulslar/100m" ekranina gegin:

t 3, [ 2%,

3. D - Kalibrasyonu baslat.
= Asagidaki fonksiyon simgeleri gortindr:

Qy

% - Kalibrasyonu iptal et.

- Kalibrasyonu durdur.

4. Onceden 6lgiilen 100 m'lik yol kat edilir ve sonunda durulur.
= Sirls sirasinda belirlenen glincel impuls sayisi gérintulenir.
5. Q7 - Kalibrasyonu durdur.

6. é) - Ekrandan gikin.

= Impulslarin sayisi "Tekerl.sens.impulslari” satirinda gorindr.

Geri suriig sensorunu konfiglre etme

Cekilen ekipman veya traktdr ISOBUS Uzerinden bir geri stirls sinyali génderiyorsa, is bilgisayari,
kontrol davranisini geri stirige uyarlamak icin bu sinyalden yararlanabilir.

Bu bélumde bunun ayrintilarini 6grenebilirsiniz: Geri siiristeki otomatik fonksiyonlarin konfigtirasyonu

Asagidaki sinyal kaynaklari kullanilabilir:
= "Yok" - s bilgisayar geri siiriis sinyali beklemeyecek. ISOBUS iizerinden bir geri siirlis sinyali
gbnderilse bile, is bilgisayari bu sinyali goz ardi edecektir.
= "ISOBUS" - Geri siirlis sinyali traktér veya baska bir is bilgisayari tarafindan ISOBUS (izerinden
génderilir.
= "Sensor" - Is bilgisayarinin sinyal dagiticisina veya kablo demetine bir geri siiriis senséril
baglidir.

Geri surts sinyalinin kaynagini sdyle secebilirsiniz:
1. "Hiz" ekranina gecin:

L N 2%,

2. "Geri srds sinyali" parametresi altindaki alani segin.
= Mevcut sinyal kaynaklari gsterilir. Bu bélimiin bagindaki agiklamaya bakin.

3. Sinyal kaynagini segin.

4. s bilgisayarini yeniden baglatin.
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Bélumleri konfigire etme

754 "Temsili hiz" fonksiyonu

Temsili hiz fonksiyonu sadece testlerde ve hata arama islemlerinde kullanilir. Makine durur
haldeyken, makinenin siriis 6zellikleri simile edilir.

"Temsili hiz" fonksiyonunun etkinlestiriimesi ile, miisteri hizmetleri calisanina sensoriin dogru sekilde
calisip calismadigini kontrol etme olanagi sunulur.

Standart olarak deger 0 km/h olarak 6n ayarlidir ve fonksiyon kapalidir.
is bilgisayari yeniden baslatildiginda bu fonksiyon her zaman devre disi birakilir.
Son ayarlanan degerler kaydedilir ve simillasyon tekrar etkinlestirildiginde kullanilir.

Prosedur 1. "Hiz" ekranina gecin:

s,

b - Temsili hizi etkinlestirme. Bu tusa yeniden basarak fonksiyonu devreden
gikarabilirsiniz.
= "Temsili hiz" satir gosterilir.

3. "Temsili hiz" satinnin altina simiile edilecek hizi girin.

4, é) - Ekrandan gikin.

= Ayarlanan hiz ve yanip sénen % simgesi calisma ekraninda gdsterilir.

7.6 Bollmleri konfiglire etme

7.6.1 B6lUm bagina meme sayisini girme

Her bir bolimde ka¢ memenin takili olacagini belirtmeniz gerekir.

Ne zaman girilmelidir? « [l isletime almadan énce.

Prosediir 1. "Kol tert." ekr

'{E}_‘b

= "Kol tert." ekrani gosterilir.
= Ayarlanan ¢alisma genisligini, boliim sayisini ve meme sayisini burada gorebilirsiniz. Son
iki deger degistirilemez.

2. tusuna basin.
= "Meme sayis" ekrani gdsterilir.

3. Burada her bélum igin onlarin meme sayisini girebilirsiniz. Burada goklu meme tasiyicilari bir
meme kabul edilir.
= Her degisiklikte "Kol tert." ekranindaki meme sayisi degisir.
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7.6.2

Sonuglar

Prosediir

7.6.3

7.6.4

Prosedir

30303187-02-TR

is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Bolimleri konfigire etme

Bolumlerin kalici olarak devre digi birakilmasi

Her béluimi kalici olarak devre disi birakabilirsiniz. Bu érnegin, tarladaki yollar sizinkinden daha
kiiclik bir puskdrtiicti icin olusturulmugsa mantikli olur.

Distaki béltimlerin devre disi birakiimasinin etkisi sunlardir;
= TRACK-Leader i¢in: Yeni hesaplanan ¢alisma genigligi strilmeyen alan genisliginin
hesaplanmasinda dikkate alinmaz.
= SECTION-Control icin: Dis bélimler devre disi birakildiktan sonra, kilavuz cizgiler arasindaki
mesafenin gercek calisma genisligine uygun olmasi icin "Cizgi mesafesi" parametresini
degistirmelisiniz. "Calisma genisligi" parametresini degistiremezsiniz.
= Gergek calisma genisligi degisir. Ancak puskiirtiicti degismediginden:

— "Calisma genigligi" parametresini degistirmeyin.

— Puskirtiicii geometrisini degistirmeyin.

e ] [T | | o et | | e e e

Kalicr olarak devre digi birakilan bélimler ¢alisma ekraninda beyaz renkle isaretlenirler

1. "Kol tert." ekranina gegin:

{“% . BT

= "Kol tert." ekrani gosterilir.

tusuna basin.
= "Bolimler" ekrani gosterilir.
= Her boliimde asagidaki simgelerden biri goriindr:

Ifl - Bolim etkinlestirildi

——
o] ]. Bolum devre disi.

3. Her bélumde bu simgeyi secebilir ve degistirebilirsiniz.

BolUmu sensor tzerinden kalici olarak devre digi birakma

Kol tertibatina, kol tertibatinin pargalarinin agiimasini denetleyen bir sensér monte edilirse, bélimlerin
otomatik olarak kalici olarak devre digi birakilmalart miimkiin olur.

Bu sayede bir piiskirtict bircok ¢alisma genisliginde kullanilabilir ve her seferinde konfigiirasyonun
ayarlanmasi gerekmez.

Bolumlerin anahtarlamasinda sistem gecikmesi

SECTION-Control sisteminin bdltim valflerini dogru noktada kapatip agabilmesi igin, sivinin valften
memeye ulasmasi i¢in kag milisaniye gerektigini tespit etmelisiniz. Bunun ardindan is bilgisayari
valflere buna uygun olarak daha erken veya daha ge¢ kumanda edecektir.

M SECTION-Control otomatik boliim anahtarlamasini kullaniyorsunuz.
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Bélumleri konfigire etme

7.6.5

Prosediir

70

1. Hareketsizlik zamanlarini nasil belirleyeceginizi TRACK-Leader uygulamasinin kullanim
kilavuzunda okuyabilirsiniz.

2. Hareketsizlik zamanlarini belirleyin.

3. s bilgisayarinin uygulamasini agin.

4. Calisma ekraninda sunlara basin:

sl NN 8
> I > I > IS # >

= "SECTION-Control" ekrani gdsterilir.

5. Tespit edilen gecikme zamanlarini "A¢ma sirasinda hareketsizlik" ve "Kapama sirasinda
hareketsizlik" altina girin.
"Acma srs.harktszlk." parametresi
Bir béltim valfinin agiimasiyla memelerden sivi gcikmasi arasindaki zaman.

Ana kural:

= Puskirtlicli ge¢ devreye giriyorsa, parametre degerini artirin.

= Puskurtlicti erken devreye giriyorsa, parametre degerini azaltin.
"Kapama srs.harktszlk." parametresi

Valf kapatildiktan sonra memelerin plskurtmeye devam ettigi zaman.

Ana kural:
= Puskurtlcli geg devreye giriyorsa, parametre degerini artirin.
= Puskurtlicti erken devreye giriyorsa, parametre degerini azaltin.

Terminal ylizeylerindeki gésterimin degistirilmesi

Terminal Uzerindeki ylizeylerin g6sterimini drnedin TRACK-Leader uygulamas igin
degistirebileceginiz farkli ayarlar yapabilirsiniz.

1. Calisma ekraninda sunlara basin:

col| | Ro| |Ro| %o
> L > L > > Q

2. "Sifir nominal deger yuzeyleri" parametresini konfigure edin. Burada asagidaki konfigtirasyon
secgenekleri vardir.

Boluimler |KartGze- |Fonksiyon
kapal rinde igle-
me

devre digl |- Uygulama miktari 0 I/ha oldugunda boliimler kapatilmaz.
Burada her sey kaydedilir.

devrede devre disi | Uygulama miktari 0 I/ha oldugunda bélumler kapatilir.
Sadece islenen yuzeyler kaydedilir.

devrede devrede Uygulama miktari 0 I/ha oldugunda boliimler kapatilir.
Hem islenen yiizeyler hem de uygulama yapilmayan yizeyler
kaydedilir.
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7.7.1
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Meme konfigiirasyonu (basing sensoriyle kontrol edilen plskirtiiculer)

Bolumler  [Kart tize- | Fonksiyon
kapali rinde igle-
me

Bu ayar SECTION-Control kullanimindaki standart ayardir.

Meme konfigtrasyonu (basing sensoriyle kontrol edilen
puskarticdler)

Meme tirlerinin konfigiirasyonu sayesinde is bilgisayari él¢llen puskirtme basincindan gincel
uygulama miktarini hesaplayabilir.

Memeleri sadece piskirtiictiye bir basing sensdrii monte edilmisse konfigtire etmeniz gerekir.

Puskirtiiciiye basing sensérii monte edilmemigse ve uygulama miktari yalnizca debi izerinden
kontrol ediliyorsa, memeleri konfigiire etmeniz gerekmez.

Meme asistani

Meme asistaninin amaci asagidaki gibidir:
= Burada meme tipinin miimkiin olan uygulama miktarlari ve hizlar tizerindeki etkilerini
gorebilirsiniz.
= Burada monte edilmis olan meme tipini dogru se¢melisiniz.
= Buradan nominal degeri degistirebilirsiniz.

Fonksiyon simgesi Anlami

R Hesaplanan verileri degistirir
p gis

Muimkiin olan uygulama miktarlarmin belirlenmesi

@ Secilen meme

@ Burada sunlari girebilirsiniz:
- Hedeflenen galisma hizi
- Meme igin optimum basing

@ Burada, ayarlanan ¢alisma hizinda bu memeden hangi uygulama miktarlarinin uygulanabilecegini
gorebilirsiniz.
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Meme konfigiirasyonu (basing sensoriiyle kontrol edilen plskirtiiciiler)

Uygun memelerin belirlenmesi

@ Segilen meme

Burada sunlari girebilirsiniz:
- istenen uygulama miktari. Bu dogrudan "Nominal deger" parametresinden alinir.
- Meme igin optimum basing

@ Burada bu uygulama miktarina hangi hizda ulagilabilecegini gérebilirsiniz.

Prosedur Mevcut basingta bir meme ile hangi uygulama miktarlarina ulagabileceginizi sdyle hesaplayabilirsiniz:

1. "Meme asistani" ekranina gegin:

'iglg__l >
. A%

2. tusuna basarak "Kullanici verileri" bolimunde hiz simgesini gortntlleyin.
3. Memeyi se¢mek icin meme rengi olan alani segin.
= Bu liste tiim standart memeleri ve kendi memelerinizi konfigiire edebilmeniz i¢in dort yer
icerir.
4. alanina istenen calisma hizini girin.
min @ @ max @
5. 1.0bazx 6.0bazx alaninda, kullanilan memede istenen damla

boyutunu saglayan optimum basing araligini ayarlayin. Bu degeri memenin bilgi formunda
bulabilirsiniz.
= Bilgi: Burada ayarlanan basing araligi uygulama isleminde gegerli olmaz. Calisma
sirasinda piskirtlcinin istenen basing araliginda calismasini sizin saglamaniz gerekir.
= "Sonuglar" alaninda miimkin olan uygulama miktarlari gésterilir.

Eger hesaplanan uygulama miktari fazla bliyiik veya fazla kiigik olursa:
= Calisma hizini degistirin.
= Baska memeler monte edin. Hesaplamay1 yeni meme rengi icin yapin.

Prosedur Hesaplama, istenen uygulama miktarindan yola cikilarak da yapilabilir:

1.

tusuna basarak "Kullanici verileri* bélimiinde E simgesini goriintileyin.

2. E alanina hedeflenen uygulama miktarini girin.
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Meme konfigiirasyonu (basing sensériiyle kontrol edilen plskiirtiiciiler)

3. Meme rengi icin basing araligini girin.

4. "Sonuglar" bdluminde uygulama miktarinda hangi hizda ulasacaginizi gorebilirsiniz.

772 Memeleri kalibre etme

"Kalibrasyon" ekrani

@ Secilen meme @ 3 bar'da meme performansi - kalibrasyon
sonucu
@ Gincel meme performansi. Basinci @ Standart olmayan memelerde kalibrasyon
degistirdiginizde yeni hesaplanan meme islemi baska bir basingta daha yapiimalidir.
performansi gosterilir. Bu da yaklasik olarak planlanan ¢alisma

basinci kadar olmalidir.

/\ UYARI

Piskirtme maddesi veya plskirtme maddesi artiklari
Zehirlenme tehlikesi veya kimyasal yanik tehlikesi

9
Q o Kalibrasyondan dnce piskirtme sivisi deposunu iyice temizleyin. Plskrtiicl pliskirtme
maddelerinden veya piskiirtme maddesi artiklarindan temizlenmis olmalidir.

o Kalibrasyon sirasinda yalnizca temiz su kullanin.

o Mevzuata uygun koruyucu donanim giyin.

Prosedur Standart bir memeyi asagidaki gibi kalibre edebilirsiniz:
™M Tank temiz su dolu olmalidr.

M Tank ve hatlar icinde piskirtme maddesi artigi bulunmamalidir,

1. - Calisma ekraninda uygulama modunu manuele getirin.
2. - Uygulamay! baslatin.
3. ve - Puskirtme basincini 3 bar olarak ayarlayn.
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74

is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Kenar memeleri

4. Bir dlcekli kapla birgok memeden ¢ikan suyu birer dakika boyunca toplayin.

5. Ortalama uygulama miktarini hesaplayin.
6. - Uygulamayi durdurun.

7. - Otomatik modu etkinlestirin.

8. "Kalibrasyon" ekranina gegin:
L [N

9. "Meme" satirinda kalibre edilecek memeyi segin. Standart memeler kendi renkleriyle tanimlanir.

10."Yeni referans noktas" satirinin altidaki alana hesaplanan ortalama miktari l/dak cinsinden
yazin.

11. Tanimsiz memelerde "Ikinci referans noktasi" parametresinin altina memenin minimum
performansini da girmeniz gerekir. Bunun i¢in bu prosedurii baska bir basingta tekrarlamaniz
gerekir.

= Secilen meme kalibre edilmistir.

Kenar memeleri

Piskirtme sekli kol tertibatindaki diger memelerden farkli olan memeler, kenar memeleri olarak
adlandirlir. Bunlar ya piskirtme agikligini sinirlandirabilirler ve tarla kenarlarinin islenmesi igin
kullanilabilirler (sinir memeleri) ya da bir béliman puskiartme agikhigini artirabilirler (uzak mesafeli
memeler).

Kenar memelerinin kullaniminda sunlara dikkat edin:
= Kenar memeleri olarak hem uzak mesafeli memeler hem de sinir memeleri kullanabilirsiniz.
Kenar memesinin ¢alisma ekraninda hangi simgeyle gosterilecegini kendiniz ayarlayabilirsiniz.
= Kenar memeleri herhangi bir bélimiin dis kenarina monte edilebilirler.
= |ISOBUS is bilgisayari icin pliskiirtme konisinin genisligi herhangi bir rol oynamaz. Bu hig bir
yerde takip ediimez ve asagidaki hesaplamalarda dikkate alinmaz:

— Calisma genisliginin hesaplanmasinda,
- Uygulanan miktarin hesaplanmasinda,
— Tank iceriginin hesaplanmasinda.

= Miiller-Elektronik firmasinin TRACK-Leader ve SECTION-Control uygulamalari kenar
memelerinin paskirtme konisinin genigligini dikkate almazlar ve bunlara normal meme gibi
muamele ederler. Bu uygulamalari kullaniyorsaniz muhtemelen ¢alisma genisligini manuel
olarak ayarlamalisiniz.
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Kenar memeleri

7.8.1 Kenar memelerini konfiglre etme

Kenar memelerinin konfigurasyon ekran:
@ "Kenar memesi seti" parametresi @ Secilen giincel kenar memesi ¢ifti
@ Sol ve sag kenar memeleri

@ Sol ve sag kenar memesinin montaj yeri

"Kenar memesi seti" parametresi

"Kenar memesi seti" parametresi tizerinden (i¢ set kenar memesi tanimlayabilirsiniz. Her set igin
montaj yerini ve ¢alisma ekrani igin uygun simgeyi tanimlayabilirsiniz.

Simgelerini anlamlari

Simge Anlami

Meme yok

Sinir memesi

Uzak mesafeli meme

Prosedur Kenar memesi modlarini béyle konfigiire edebilirsiniz:

1. Kenar memeleri aiarlarmm oldugu ekrani agin;
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Kenar memeleri

= Asagidaki ekran gorintilenir:

2. "Kenar memesi seti" satirinda hangi kenar memesi seti icin ayar yapmak istedidinizi secin.
Ornegin "2":
= Kaydedilen ayarlar ekranda gosterilir.
3. Kol tertibati simgesinin altindaki meme simgelerinden birini segin.

4. istenen kenar memesi tiiriinii segin.
=> Bir alarm bildirimi g6sterilir. Bu bildirim, degisikliklerin etkili olabilmesi icin ig bilgisayarinin
yeniden baslatiimak zorunda oldugu hakkinda bilgi verir. Henliz is bilgisayarini yeniden
baglatmayin, ayarlarin hepsini yapana kadar bekleyin.

5. "Montaj yeri" alaninda kenar memelerinin hangi bélimlere monte edildigini belirtin.

6. Is bilgisayarini yeniden baslatin.

7.8.2 Kenar memelerinin kullanimi

Galisma ekranindaki kenar memeleri: Solda uygulamadan 6nce; sagda uygulama sirasinda.
@ B6lum 1 ve 14'teki sinir memeleri

@ B6lum 1 ve 14'teki uzun mesafeli memeler

@ B6lum 3 ve 12'deki sinir memeleri

@ Béltim 3 ve 12'deki uzun mesafeli memeler
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Prosediir

7.9

Prosediir

7.10
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

AIRTEC konfiglirasyonu

Fonksiyon simgesi Anlami

Sol ve sag sinir memelerini etkinlestirme ve devreden ¢ikarma

Sol ve sag uzun mesafeli memeleri etkinlestirme ve devreden
cikarma

Kenar memelerini béyle kullanabilirsiniz:
1. Uygulamayi durdurun.

2. Ek ekranlara gegin:

= Ekranda kenar memelerinin kullanimi igin olan fonksiyon simgeleri gdsterilmelidir.

3. Ekranda goriintiilemek icin kenar memelerinin fonksiyon tuslarina basin.
= Kol tertibati simgesinin altinda kenar memelerinin piiskiirtme konisi gdsterilir. Bu simgeler
yalnizca kenar memelerinin pozisyonlarini géstermek icindir.

AIRTEC konfiglirasyonu

AIRTEC konfigiirasyonunda yalnizca monte edilmis olan memenin meme numarasini segmelisiniz:

Yanlig meme numarasi
Bitkilere zarar verir

o Daima dogru meme numarasini girin.

1. "AIRTEC" ekranina gegin:

- Meme numarasini ayarlayin.

Plskurticl geometrisinin girilmesi
Puskirtiici geometrisi, makinenizin 6lctilerini agiklayan birgok parametredir.

Plskirtiici geometrisinin ayarlanmasi sayesinde yazilim puskrtiictinin uzunlugunu ve genisligini
her béliimiin nerede bulundugunu tam olarak bilir.

Puskdirtiicti geometrisinin parametreleri

Puskirtiici geometrisini ayarlarken asagidaki mesafeleri dlgmeniz gerekir:
= CRP - Montaj noktas! veya dlciime baslanacak nokta. Kendi yiirlr plskirttctlerde bu, GPS
alicisinin pozisyonu olabilir, montajli veya rémorklu piiskirticiilerde ise montaj ya da romork
baglanti noktasi olabilir.
= DRP - Piskirtiictiniin dénme noktasi veya zemine temas ettigi nokta.
= ERP - Memelerin pozisyonu.
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Raven dogrudan beslemesinin yapilandiriimasi

Prosedur 1. "Geometri" ekranina gecin:
> I > L > I > # >

= Asagidaki ekran gérindr:

2. En Ustteki alanda piiskirtiiciiniin tirind segin.
= Puskirticunin resmi gérinar.

3. Resimde gdsterilen mesafeleri 6lgiin.

4. Olgiilen mesafeleri girin.

7.11 Raven dogrudan beslemesinin yapilandiriimasi

Piskirtiiciiniizde Raven marka bir dogrudan besleme donanimi mevcutsa, ilk kullanimdan énce bu
donanimi yapilandirmaniz gerekir.

Prosedur 1. "BESLEME" ekranina gegin:
eTals] GO0 |>
Al
Tl /- M=

2. Kullanmak istediginiz birimleri etkinlestirin.

3. - Kalibrasyon ve diyagnoz ekranina gegin.

4. Her birim icin "ECU Numarasi" atamasi yapin.
= Raven dogrudan besleme donaniminin konfigiirasyonunu gergeklestirdiniz.
= Duruma gore asagidaki simgeler gorlebilir:

Raven dogrudan besleme durumu

Ka- Calisma | Anlami
librasyon | ekraninda-
ekraninda- | ki gosterge
ki gosterge

is bilgisayari, ISOBUS iizerinde bir besleme birimi algilamiyor.

Is bilgisayari, ISOBUS iizerinde bir besleme birimi algiliyor ancak bu
birimden herhangi bir mesaj almiyor.
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Gorinim

Prosediir
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Kol tertibati e§imi simetrik degisimi icin olan sensbrleri kalibre etme

Ka- Calisma | Anlami

librasyon | ekraninda-

ekraninda- | ki gosterge

ki gosterge

M 2 is bilgisayari, ISOBUS tizerinde bir besleme birimi algiliyor ve bu

7 birimden mesaj aliyor. s bilgisayari ile besleme birimi arasinda baglanti
mevcut. Ancak besleme birimi giincel olarak ¢alismaya hazir degil.

M 2 is bilgisayari, ISOBUS tizerinde bir besleme birimi algiliyor ve bu

7 birimden mesaj aliyor. is bilgisayari ile besleme birimi arasinda baglanti
mevcut. Besleme hirimi ¢alismaya hazir ancak pompa kapall.

7 2 Is bilgisayari, ISOBUS iizerinde bir besleme birimi algiliyor ve bu

M birimden mesaj aliyor. is bilgisayari ile besleme birimi arasinda baglanti
mevcut. Besleme birimi ¢alismaya hazir ve pompa agik.

Kol tertibati egimi simetrik degisimi i¢in olan sensorleri kalibre
etme

Kalibrasyonun hedefi, kol tertibatinin maksimum egimdeki konumunu ve yatay konumdaki egimini
tespit edip kaydetmektir.

Asagidaki durumlarda kalibrasyon yapmalisiniz:
= ik igletime almadan 6nce.
= Kol tertibati egimi yanlis gosterildiginde.

Guncel kol tertibati pozisyonu asagidaki yerlerde gosterilebilir:
= Calisma ekrani
= "Kol tertibati egimi" ekraninda

Gostergenin agiklamalarini su bélimde bulabilirsiniz: Yon degistirme sirasinda kol tertibati egimini
simetrik degistirme [— 40]

Agl sensoriinii sdyle kalibre edebilirsiniz:
1. Puskirticlyt diz bir zemine birakin.
2. "Kol tertibati egimi" ekranina gegin:

e, R B

= "Kol tertibati egimi" ekrani gdsterilir.

3. 3 tusuna basin.

4. Kol tertibatini yatay konuma getirin. Bunda gercek konum 6nemlidir. Ekrandaki gosterge bu
asamada heniiz kalibre edilmemistir.

5. =l - Yatay kalibrasyonu baglatin.

g‘%
= Asagidaki ilerleme simgesi gdsterilir: I’{
= Simdi kalibrasyonu baslatmak i¢in birka¢ saniye zamaniniz vardir.

6. D - Kalibrasyonu baglatin.
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

iki devreli ve iki is bilgisayarli pliskiirtiicti

Ay
o [Tas”

= Yatayl kaydettiniz.

7. Kol tertibatini saga dogru egin.

8. @ - Sada dogru egimi kalibre edin. Bu sirada yataydaki gibi hareket edin.
9. Kol tertibatini sola dogru egin.
10,150 - Sola dogru egimi kalibre edin.

7.13 iki devreli ve iki is bilgisayarh puskirtiici

simgesi gosterildigi stirece yatay pozisyon kaydedilir.

iki is bilgisayari tarafindan kontrol edilen iki armatiirii ve iki kol tertibati olan piiskiirtiictilerde her i

bilgisayarini ilgili kol tertibatinin donanimina uygun olarak konfigtire etmelisiniz.

Ek olarak agsagidaki ayarlarda yapiimalidir:

= Hangi sistemin ana sistem ve hangisinin ek sistem olacagina karar vermelisiniz. Ana is

bilgisayarinda "Ikinci [— 81] konektdr" parametresini isaretleyin.

Geometriyi her iki is bilgisayarinda ayarlamalisiniz. [— 82]

Her kol tertibati igin birer kumanda (initesi segmelisiniz. [— 59]

Arkada iki kol tertibats olan plskirtiiciler.

@ Ana sistem

80
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Prosediir
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

iki devreli ve iki is bilgisayarli pliskiirtiici

On ve arkada birer kol tertibat/ olan piskiirtiici.

na sistem Ek sistem
A

Is bilgisayarini tanimlama

iki ISOBUS is bilgisayari olan sistemlerde her iki is bilgisayarini tanimlamalisiniz. Ana is
bilgisayarinda ikinci konektori (2nd Connector) etkinlestirmelisiniz.

ikinci konektor, ikinci ISOBUS is bilgisayari igin sanal bir baglantidir. Bu parametreyi etkinlestirerek,
ISOBUS sistemine, ana is bilgisayari tarafindan yénetilen makinenin yani sira ikinci bir makinenin
daha oldugunu bildirirsiniz.

Bu durumda terminal her iki makinenin geometrisini dikkate alir ve bdylece bolim anahtarlamasini
gerceklestirebilir. Burada ikinci makinenin pozisyonu daima birinci makineye gére verilir.

Kol tertibati olan ikinci bir armattir de, bu kilavuzda oldugu gibi, ikinci makine olarak ele alinabilir.
Ama puskirtiiciinin arkasina veya traktériin dniine baska bir makine de monte edilebilir.

Burada tarif edilen sistemin ikinci bir ISOBUS cihaz soketi olmadig i¢in, traktérdeki ikinci ISOBUS
cihaz soketini kullanmalisiniz.

Parametre

Ek ig bilgisayari
olmayan standart
sistem

iki armatiir varsa:
Ana is bilgisayan

Ek i bilgisayari

'ECU numarasl' no.

2-32

ikinci konektor

etkinlestirmeyin

etkinlestirin

etkinlestirmeyin

M Kullanici ve servis sifresini girdiniz.

1. "ISO 11783" ekranina gecin:

ko1 S
> I

s | |®]a
> L > I >

@ .\®

= "ISO 11783" ekrani gérintlenir.

2. Parametreyi yapilandirin.
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

iki devreli ve iki is bilgisayarli piskiirtiicii

7.13.2 iki is bilgisayari olan puskirtiiciilerdeki geometri

Asagidaki mesafeleri dlgmeli ve girmelisiniz:
= Anais bilgisayarinda: Ana kol tertibati, aks ve badlanti noktasi arasindaki mesafeler.
= Ekis bilgisayarinda: Ana kol tertibati (CRP_2) ile ek kol tertibati arasindaki mesafe.

Tek tarafli agilabilir ek kol tertibati [— 81] olan makinelerde ek olarak DRP_Y mesafesini girmelisiniz:
= Kol tertibati yalniz sol tarafta bulunur: Ocm
= Kol tertibati sag tarafta bulunur: Kol tertibatinin cm cinsinden ¢alisma genisligi

Prosedur Ana i bilgisayarinda pUskirtiicti geometrisini bdyle girebilirsiniz:

M Ana is bilgisayarinda ikinci konektorii ayarladiniz.

1. Anai bilgisaﬁarmln uyiulamasmda
> > > l

= Asagidaki ekran gérintilenir;

"Geometri" ekranina gegin:

= Resimde iki kirmizi nokta vardir: CRP_1 - badlanti noktasi; DRP - aks; CRP_2 - ana kol
tertibatinin ¢alisma noktasi. Daha sonra ikinci kol tertibatina olan mesafeyi de bu noktadan
olcmelisiniz.

2. Resim iizerindeki satirda uygun puskirtiici tipini ayarlayin.
3. Olgiilen degerleri girin.
Prosedur Ek is bilgisayarinda piiskirtiici geometrisini bdyle girebilirsiniz:

ekranina gegin:

1. Ekis bilisaiarmm uygulamasinda "Geometri"
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is bilgisayarinin konfigiire edilmesi

Lisanslarin etkinlestiriimesi

= Asagidaki ekran gorintilenir:

= Kirmizi renkli CRP_2 noktasi birinci kol tertibatini isaret eder.

2. Resim (izerindeki satirda, ikinci kol tertibatinin birinci kol tertibatinin (stiriis yoniine gére) éniinde
mi yoksa arkasinda mi bulundugunu segin: "2.kol t., 1. arkasinda" veya "2.kol t., 1. 6ninde".

3. CRP_2 ile ikinci kol tertibati (ERP) arasindaki mesafeyi dlgiin ve girin.

7.14 Lisanslarin etkinlegtirilmesi

is bilgisayarinizin fonksiyonlarini genisletmek istediginizde ek lisanslar etkinlestirebilirsiniz. Bunun
icin parola gerekir.

Prosedur 1. "Lisanslar" ekranina gegin:
all -0 N0
> o> > o> o4

= "Lisanslar" ekrani gésterilir.

2. Etkinlestirmek istediginiz uygulamayi "Uygulama" parametresinden segin.

©50h

3. =O } isterseniz sectiginiz uygulama icin gegici bir lisans da etkinlestirebilirsiniz.

= Alt boliimiinde ne kadar suredir gegici lisansla calistiginizi gérebilirsiniz. Her uygulamayi 50
saat test edebilirsiniz.

4. "ME kodu" ile Milller-Elektronik'ten bir parola siparis edin.

5. Parolay! girin.

o

is bilgisayarini yeniden baslatin.

= Lisans etkinlestirilmigtir.

7.15 Oyun ¢ubugu tuslarina atama yapiimasi
Auxiliary AUX2 protokoli kullaniyorsaniz oyun gubugunun tuslarina kendiniz atama yapabilirsiniz.

Oyun cubugunun tuslarina terminalin "Servis" uygulamasinda atama yapabilirsiniz. Bu iglemin tam
olarak nasil yapilacagini terminalin kullanim kilavuzundan 6grenebilirsiniz.

Her bir tusa atayabileceginiz fonksiyonlari da yine terminalin "Servis" uygulamasinda gérebilirsiniz.
ilgili fonksiyonu her zaman fonksiyon simgesinden taniyabilirsiniz.

Her bir fonksiyon simgesinin anlami bu kilavuzun gesitli bélimlerinde agiklanmistir.
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Ariza giderme

Yazilim versiyonunun kontrol edilmesi

8 Ariza giderme
8.1 Yazilim versiyonunun kontrol edilmesi
Prosedir Yazilim versiyonunun égrenilmesi;

1. "Parametreler" ekranina gegin:
.. . o0 .II.=D
> - > ﬁ >

= Yazilim versiyonu géruntilenir.
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9 Teknik veriler

9.1

30303187-02-TR

Teknik veriler

ECU-MIDI 3.0 ig bilgisayar

ECU-MIDI 3.0 ig bilgisayari

1. Islemci: 32 Bit ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 KB Flash; 256 KB RAM
2. Islemci: 32 Bit ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 KB Flash; 256 KB RAM
Harici bellek: SPI-Flash 16 MB; SDRAM 16 MB; FRAM 16 KByte
Baglantilar . Aktggtor/sensor sllstem| bagl:_int|5| icin 42 kutuplu fig
= Gerilim beslemesi ve CAN icin 2x 16 kutuplu soket
Fisler kilitlenebilir 6zelliktedir ve tek iletkenli contalar ile donatilmistir.
Arabirimler: Maks. 3xCAN*

Elektrik beslemesi:

12 V arag elekrik sistemi (9-16 V), maks.akim tuketimi 30 A

Elektrik tuketimi (ACIK):

500 mA (glic kaybi olmadan, harici sensor beslemesi olmadan 14,4 V)

Sukunet akimi (KAPALI): |70 pA (tip.)
Sicaklik araligr: -40 ... +70°C
Govde: Eloksalli aliiminyumdan kesintisiz dokiim gévde, contali ve basing
dengeleme elemanli plastik kapak, paslanmaz celik vidalar
Koruma derecesi: IP6K6K (fisleri takili)
Cevre testleri: DIN EN 60068-2 uyarinca titresim ve darbe testi
IEC68-2-14-Nb, IEC68-2-30 ve IEC68-2-14Na uyarinca sicaklik
testleri
DIN EN 60529 uyarinca koruma tipi testleri
DIN EN ISO 14982 uyarinca elektromanyetik uyumluluk: 2009-12
Olciiler: yakl. 262 mm x 148 mm x 62 mm (U x G x Y, figsiz)
Agirlik: yakl. 1 kg

* Diger arabirimler talep tizerine teslim edilir
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9.2

9.3

86

Teknik veriler

ECU-MAXI 3.0 is bilgisayari

ECU-MAXI 3.0 ig bilgisayar

Ana islemci;

32 Bit ARM Cortex™-M3 CPU 120 MHz, 1024 KB Flash, 128 KB RAM

3x G/C iglemcisi

32 Bit ARM Cortex™-M3 CPU 120 MHz, 256 KB Flash, 96 KB RAM

Harici bellek:

SPI-Flash 2x 8 MB; SRAM 1 MB; EEPROM 16 Kbit; istege bagl:
FRAM 8/16 Kbyte

Baglantilar:

= Aktliator/sensor sistemi baglantisi icin 3x 42 kutuplu fis
= Elektrik beslemesi ve CAN (ISOBUS ve Slave BUS) icin 2x 16
kutuplu fig

Fisler kilitlenebilir 6zelliktedir ve tek iletkenli contalar ile donatilmistir.

Arabirimler:

Harici: En fazla 6x CAN ve 3x LIN, ek kart (izerinden Ethernet (istege
bagh)

Elektrik beslemesi:

12 V arag elektrik sistemi (50 A sigorta)

Elektrik ttiketimi (ACIK):

400 mA (gli¢ kaybi olmadan, harici sensér beslemesi olmadan 14,4 V)

Sukunet akimi (KAPALI):

70 pA

Sicaklik araligi: -40 ... +85 °C (IEC68-2-14-Nb, IEC68-2-30 ve IEC68-2-14Na
uyarinca)

Govde: Eloksalli aliiminyumdan kesintisiz dokiim govde, contali plastik kapak,
paslanmaz celik vidalar

Koruma sinifi: IP66K

Cevre testleri: DIN EN 60068-2 uyarinca titresim ve darbe testi

Olciiler: 290 mm x 240 mm x 90 mm (U x G x Y, figsiz)

Agirlik: 3,0kg

Mevcut diller

Makine kullanimi igin yaziimdan asagidaki dilleri ayarlayabilirsiniz:

Almanca, Bulgarca, Cekge, Danca, Estonca, Fince, Fransizca, Hirvatca, Felemenkge, ingilizce,
ispanyolca, isvecge, italyanca, Lehge, Letonca, Litvanca, Macarca, Norvegge, Portekizce, Romence,
Rusca, Sirpca, Slovakea, Slovence, Tirkce, Ukraynaca, Yunanca
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