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Dla twojego bezpieczenistwa MUILLER’
ELEKTRONIK
A TRIMBLE COMPANY

Podstawowe wskazéwki bezpieczeristwa

1 Dla twojego bezpieczenstwa

1.1 Podstawowe wskazowki bezpieczenstwa

Przeczytaj uwaznie ponizsze wskazdwki bezpieczenstwa, zanim uruchomisz produkt po raz
pierwszy.
= Nie obstuguj terminalu w ruchu drogowym. Zatrzymaj pojazd przed obstuga.
= Zanim zaczniesz serwisowac lub naprawia¢ traktor, odtgcz terminal.
= Przed fadowaniem akumulatora, odtacz go od terminalu.
= Zanim zaczniesz spawac przy traktorze lub przy podtaczonym urzadzeniu rolniczym, odtgcz
terminal od zasilania.
= Nie przerabiaj produktu w niedozwolony sposéb. Niedozwolone przerdbki lub uzycie niezgodne z
zaleceniami producenta moze mie¢ negatywny wptyw na funkcjonowanie urzadzenia,
bezpieczenstwo i jego zywotno$¢. Niedozwolone sg wszystkie przerdbki, ktére nie sg opisane w
dokumentaciji technicznej produktu.
= Stosuj sie do wszystkich uznanych regut bezpieczenstwa, regut ochrony zdrowia, kodeksu
drogowego i regut pracy.
= Produkt ni zawiera zadnych cze$ci nadajacych sie do naprawy. Nie otwieraj obudowy.
= Przeczytaj instrukcje obstugi urzadzenia rolniczego, ktére bedziesz obstugiwat opisanym w
instrukcji produktem.

Korzystanie z kamer

A Kamera moze by¢ wykorzystywana tylko i wylacznie do obserwacji takich elementéw maszyny,
ktore nie majg wptywu na bezpieczenstwo.

W pewnych sytuacjach obraz kamery moze by¢ wy$wietlany na ekranie z opdznieniem. Opdznienie
to jest zalezne od sposobu korzystania z terminalu, na jego dtugo$¢ moga mie¢ wptyw czynniki
zewnetrzne.

Dlatego nalezy stosowac¢ sie do ponizszych wskazowek:

= Nie korzystaj z kamery jako wsparcie podczas kierowania pojazdem: ani na drogach
publicznych, ani na terenie prywatnym.

= Nie korzystaj z kamery w celu obserwacji ruchu drogowego ani podczas wjezdzania na
skrzyzowania.

= Nie korzystaj z kamery podczas jazdy wstecz.

= Nie korzystaj z kamery jako pomoc przy sterowaniu maszyng, zwtaszcza jezeli opézniona
reakcja mogtaby doprowadzi¢ do zagrozenia.

= Korzystanie z kamery nie zwalnia z obowigzku zachowania nalezytej ostrozno$ci i stosowania
sig do zasad bezpieczenistwa podczas obstugi maszyny.

1.2 Konstrukcja i znaczenie wskazéwek bezpieczenstwa

Wszystkie wskazowki bezpieczenrstwa, ktdre znajdziesz w tej instrukcji, zostaty skonstruowane
wedtug nastepujacego wzoru:

/\ OSTRZEZENIE

To stowo oznacza zagrozenia o Srednim ryzyku. Jezeli ich nie unikniesz, mogg doprowadzi¢ do
Smierci lub ciezkich uszkodzen ciata.

6 v8.20191001 30322511-02-PL
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Dla twojego bezpieczeristwa

Wymagania dotyczace uzytkownikéw

/\ OSTROZNIE

To stowo oznacza zagrozenia o niskim ryzyku. Jezeli ich nie unikniesz, mogg doprowadzi¢ do
Srednich obrazen ciata lub do strat materialnych.

Przykiad

1.3

1.4

1.5

30322511-02-PL

To stowo oznacza czynno$ci, ktore nalezy wykona¢ bardzo doktadnie. W przeciwnym razie mogq
doprowadzi¢ do zaktocen w pracy.

Podczas wykonywania tych czynnosci nalezy by¢ ostroznym i doktadnym, aby uzyskac najlepsze
wyniki pracy.

Niektore czynnosci nalezy wykonaé w kilku krokach. Jezeli z ktorym$ krokiem zwigzane jest ryzyko,
w opisie czynno$ci znajduje sie wskazéwka bezpieczenstwa.

Wskazdwki bezpieczenstwa znajdujq sie zawsze bezposrednio przed ryzykownym krokiem i
oznaczone sg ttustym drukiem i stowem ostrzegawczym.

1. WSKAZOWKA! To wskazéwka. Ostrzega przed ryzykiem, z jakim zwiazana jest nastepna
czynnos¢.

2. Ryzykowna czynno$c¢.

Wymagania dotyczace uzytkownikéw
= Naucz sie korzysta¢ z terminalu w spos6b zgodny z instrukcjg obstugi. Nikt nie moze korzystac z
terminalu, dopdki nie przeczyta niniejszej instrukcji obstugi.
= Przeczytaji stosuj sie do wszystkich wskazowek bezpieczerstwa w tej instrukcii i w instrukcjach
podtaczonych maszyn.

Zasady uzycia produktu zgodne z zastosowaniem

Terminal moze by¢ stosowany tylko w rolnictwie i przy uprawie winoro$li, owocéw i chmielu. Kazda
instalacja w innym przypadku lub inne zastosowanie terminalu wyklucza odpowiedzialno$¢
producenta.

Producent nie odpowiada wtedy za zadne uszkodzenia rzeczy lub ludzi. Wszelka odpowiedzialno$¢ i
ryzyko z tym zwigzane spada na uzytkownika.

Do zasad uzycia zgodnych z zastosowaniem produktu nalezy réwniez stosowanie si¢ do wszystkich
opisanych przez producenta warunkéw uzytkowania.

Producent nie odpowiada wtedy za zadne uszkodzenia rzeczy lub ludzi wynikajace z niestosowania
sie do zalecen. Wszelka odpowiedzialno$¢ i ryzyko z tym zwigzane spada na uzytkownika.

Nalezy stosowac sie do uznanych zasad BHP oraz pozostatych zasad bezpiecznej pracy w
przemysle, rolnictwie i kodeksu drogowego. Wszystkie przerobki urzadzenia przeprowadzone przez
uzytkownika wykluczajg odpowiedzialno$¢ producenta.

Oswiadczenie zgodnosci z dyrektywami WE

Produkt ten zostat wyprodukowany w zgodzie z nastepujacymi normami i zgodnie z aktualng
dyrektywa EMG 2004/108/WE:
= ENISO 14982

v8.20191001 7



O tej instrukcji obstugi

Grupa docelowa instrukcji obstugi

2 O tej instrukcji obstugi

2.1 Grupa docelowa instrukcji obstugi

MULLER’
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Niniejsza instrukcja obstugi kierowana jest do oséb, ktore montujg i uzywajg terminal.

2.2 Konstrukcja opiséw czynnosci

Opisy czynno$ci ttumacza krok po kroku jak wykonaé poszczegoine zadania przy uzyciu produktu.

W niniejszej instrukcji wykorzystaliSmy nastepujace symbole, aby oznaczy¢ opisy czynnosci:

Symbol

Znaczenie

1.
2.

Czynnosci, ktére musisz wykonac po sobie.

Efekt czynnosci.

To stanie sig, jezeli wykonasz opisang czynno$¢.

Wynik dziatania

To stanie sie, jezeli wykonasz wszystkie opisane
CZynnosci.

Wymagania

Jezeli dana instrukcja zawiera wymagania,
musisz je spetni¢, zanim wykonasz opisane
CZynnosci.

2.3 Konstrukcja odnosnikéw

Jezeli w instrukcji znajdujg sie odnoéniki, wygladajg zawsze nastepujaco:

Przyktad odno$nika: [-> 8]

Odnosniki rozpoznasz po nawiasach kwadratowych i po strzatce. Liczba za strzatkg wskazuije, na
ktorej stronie rozpoczyna sig rozdziat w ktorym mozesz czyta¢ dalej.

30322511-02-PL
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3 Opis produktu

3.1 Opis zakresu funkcji produktu

Software Na terminalu sg zainstalowane wszystkie dostepne aplikacje. Niektére z nich musisz jednak
aktywowac.

Zobacz tez: Aktywowanie licencji petnych wersji oprogramowania [ 43]

Ponizsze aplikacje sq aktywne w pelnej wersji:

= SERVICE - korzystajac z tej aplikacji, mozesz skonfigurowaé terminal.

= ISOBUS-UT - aplikacja umozliwiajaca obstuge komputeréw roboczych ISOBUS. Terminal
spetnia wymagania normy ISO 11783. Moze by¢ stosowany jako urzadzenie obstugi na
wszystkich komputerdw roboczych spetniajacych wymagania normy ISOBUS.

= Tractor-ECU - w tej aplikacji mozna skonfigurowa¢ wszystkie podtaczone do terminalu czujniki i
wprowadzi¢ doktadng pozycje odbiornika GPS.

= FILE-Server - Aplikacja tworzy na terminalu miejsce zapisu danych. Z tej pamigci mogq
korzysta¢ komputery robocze ISOBUS, ktére nie posiadajg wtasnego portu USB.

= Serial Interface (port szeregowy) - Aplikacja ta umozliwia przesytanie danych pomiedzy
terminalem, a komputerem poktadowym poprzez port szeregowy. Dzigki temu mozna korzystaé
z sygnatu GPS réwniez podczas pracy z maszynami niezgodnymi ze standardem ISOBUS.
Przesyta¢ mozna dawki oraz sygnaty do sterowania pracg sekcji. Dane przesytane sq w
standardzie LH5000 lub ASD.

- Aby korzystac z protokotu ASD, nalezy aktywowac licencje "ASD-Protocol".

Nastepujace aplikacje mozesz testowac przez 50 godzin:

= TRACK-Leader - nowoczesny system wspierajacy kierowce pojazdu rolniczego w jezdzie
réwnolegtymi $ciezkami na polu.

= SECTION-Control - automatyczne otwieranie i zamykanie sekcji. Modut dodatkowy do TRACK-
Leader.

= VARIABLE RATE-Cont. — korzystajac z tej aplikacji, mozesz pracowac z kartami aplikacyjnymi
zapisanymi w formacie shp. Modut dodatkowy do TRACK-Leader.

= TRACK-Leader TOP - automatyczne kierowanie traktorem. Modut dodatkowy do TRACK-
Leader.

= FIELD-Nav - To pierwszy system nawigacyjny, ktéry bierze pod uwage wszystkie przejezdne
drogi, ograniczenia przejazdu i prowadzi bezposrednio do pola lub innego punktu.

Ponizsze aplikacje sg zainstalowane na terminalu, ale wytaczone do czasu aktywacii licenciji:
= ISOBUS-TC - certyfikowana wersja oprogramowania ISOBUS-Taskcontroller firmy Mller-
Elektronik. Korzystajac z tej aplikacji mozesz wykonaé na terminalu wszystkie zlecenia, ktére
zaplanowate$ wczes$niej na komputerze PC.

3.2 Zawartos¢ opakowania

W opakowaniu znajdziesz:
= Terminal
= Instrukcja montazu i obstugi
= Uchwyt montazowy terminalu
= Pamie¢ USB flesz

30322511-02-PL v8.20191001 9
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Informacje na tabliczce znamionowe;j

Informacje na tabliczce znamionowej

Na odwrocie obudowy terminalu znajdziesz naklejke z tabliczka znamionowa. Na naklejce znajdziesz
informacje, ktére pomoga ci zidentyfikowaé produkt.

Przygotuj te informacje, zanim skontaktujesz sie z dziatem obstugi klienta.

Skréty na tabliczce znamionowej

Skrot Znaczenie

SW: Wersja oprogramowania (wersja software)

Zainstalowang wersje oprogramowania znajdziesz na ekranie
startowym aplikacji Service.

HW: Wersja hardware

DC: Napiecie robocze

Terminal moze by¢ podtgczany tylko do napie¢ w podanym w tym
miejscu przedziale.

K.-Nr.: Numer klienta

Jezeli terminal zostat wyprodukowany dla producenta maszyn
rolniczych, numer ten oznacza jego numer artykutu.

SN: Numer serii

v8.20191001 30322511-02-PL




MILLER® Montaz i instalacja

ELEKTRONIK Montowanie terminalu w kabinie traktora.
A TRIMELE COMPANY

4 Montaz i instalacja

Montuj terminal i komponenty dodatkowe w nastepujacej kolejnosci:

—_

Zamontuj terminal w kabinie pojazdu.
2. Podtacz terminal do ISOBUSa. [— 12]
3. Podtgcz terminal do odbiornika GPS.
4

Podtacz terminal do dalszych urzadzen dodatkowych.

4.1 Montowanie terminalu w kabinie traktora.

Zaktocenia elektromagnetyczne
Praca terminalu moze zosta¢ zaktocona przez fale elektromagnetyczne innych urzadzen.

o Montuj terminal minimum 1 metr od anteny radiowej i od radia.

Instrukcja 1. Przykreci¢ uchwyt montazowy do terminalu.

2. Umocowac terminal z uchwytem montazowym w kabinie traktora.
Mozesz w tym celu skorzysta¢ na przyktad z konsoli podstawowej ME.
Konsola podstawowa nie wchodzi w sktad terminalu. Wchodzi ona w sktad wyposazenia
podstawowego ISOBUS.

Konsola podstawowa

30322511-02-PL v8.20191001 1
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Podtaczanie terminalu do tacza ISOBUS

411 Przytacza terminalu

Tylna strona terminalu Wersja z gniazdami kamery.

@ Przytacze kamery analogowej @ Przytacze B
(opcjonalnie) Zobacz rozdziat: Skojarzenie przytacza B [
70]
@ Przytacze kamery analogowej @ Przytacze A
(opcjonalnie) Przytacze CAN-Bus
Do podtaczenia zasilania lub ciggnika
ISOBUS.
@ Przytacze USB Przytacze C
USB 1.1 Przytacze szeregowe RS232 do podiaczania:
— odbiornika GPS

— modutu przechyler ,GPS TILT-Module”
— wskaznika kierunku

4.2 Podtaczanie terminalu do tacza ISOBUS

Aby obstugiwac terminalem komputery robocze ISOBUS, nalezy najpierw podtaczy¢ go do tacza
ISOBUS.

W zaleznosci od modelu ciggnika potrzeba do tego innego kabla.
= W ciggnikach, w ktérych zamontowano wyposazenie podstawowe ISOBUS firmy Mller-
Elektronik, uzyj kabla A tego wyposazenia.
= W ciggnikach seryjnie wyposazonych w ISOBUS przez producenta i posiadajacych gniazdo
kabinowe ISOBUS, potrzebujesz ponizszego kabla:

— D-Sub <-> CPC Nr. Art. 30322541
12 v8.20191001 30322511-02-PL
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Instrukcja

4.3

4.4
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Montaz i instalacja

Podtaczanie drukarki do terminalu

= W ciggnikach wyposazonych we wiasny terminal ISOBUS, w ktérych brakuje dodatkowego
gniazda ISOBUS istnieje mozliwos$¢ podtaczenia dodatkowego gniazda ISOBUS.

- Potrzebne do tego kable mozesz kupi¢ u sprzedawcy produktow Miller-Elektronik. Nasi
sprzedawcy chetnie Ci pomoga.

— W niektdrych ciggnikach mozna domontowac kabel do terminala, nawet bez kabinowego
gniazda ISOBUS.

— W niektdrych przypadkach potrzebny jest kabel D-Sub <-> CPC o numerze 30322541

Jezeli w kabinie ciggnika zamontowany jest juz inny terminal, nalezy skonfigurowa¢ kilka parametrow
umozliwiajgcych komunikacje miedzy terminalami. Czytaj wigcej: Korzystanie z dwdch terminali [~

22]
1. Podfaczy¢ 9-pinowy wtyk wyposazenia podstawowego do gniazda A terminalu.

2. Dokreci¢ Srubki przy wtyczce.

Podtaczanie drukarki do terminalu

Drukarka 1SO stuzy do drukowania informacji zebranych podczas wykonywania zlecen 1ISO-XML.

9-bolcowy wtyk D-Sub do podfaczenia do Wtyczka do gniazda drukarki
tacza ISOBUS
Drukarka 1SO @ Wtyczka do podtaczenia do terminalu

Gniazdo drukarki ISO Przytacze CAN-Bus

OIONSORS

Po podtaczeniu drukarki ISO do terminalu, musisz jg aktywowaé. [ 49]

Podtaczanie wskaznika kierunku ME do terminalu

Wskaznik kierunku ME stanowi wyprodukowany przez firme Miiller-Elektronik wskaznik jazdy
réwnolegtej, ktéry moze by¢ zamontowany w poblizu szyby frontowe;.

Wskaznik kierunku ME pracuje z danymi pozycyjnymi i liniami prowadzacymi, ktére sg udostepniane
przez aplikacje TRACK-Leader. Dlatego tez potrzebujesz aplikacji TRACK-Leader, aby korzysta¢ ze
wskaznika kierunku ME.

v8.20191001 13
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Podtaczanie komputera poktadowego do terminalu

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

&

@ Zewnetrzny wskaznik kierunku @ Wtyczka do podtgczenia do terminalu
@ Wtyczka do odbiornika GPS @ Przytacze szeregowe RS232

Jezeli podtaczytes zewnetrzny wskaznik kierunku "Lightbar" do terminalu, musisz go aktywowa¢ [
36]

Podtaczanie komputera poktadowego do terminalu

Do terminalu mozna podigczy¢ caty szereg komputeréw poktadowych, nie pracujacych co prawda w
standardzie ISOBUS, ale przesytajacych dane zgodnie z protokotem LH5000 lub ASD.

Do kazdego komputera, z ktdrym wspdipracuje terminal mozesz zakupi¢ odpowiedni kabel. Nasi
sprzedawcy chetnie Ci pomoga.

Ponizej znajdziesz liste komputerow poktadowych, ktére przetestowaliSmy:
= Przesytanie dawek przez LH5000 [— 62]
= Sterowanie sekcjami i przesytanie dawki przez ASD [ 63]

Przy innych komputerach poktadowych oraz przy komputerach poktadowych z innymi wersjami
oprogramowania funkcja ta moze w ogole nie funkcjonowa¢ lub funkcjonowac w inny sposaéb niz
zostato to opisane w instrukcji. Poniewaz sposob funkcjonowania oraz konfiguracja zaleza od
komputera poktadowego, firma Mller-Elektronik nie moze niestety poméc przy ich instalacji. W tym
celu zwrdé sie do producenta komputera poktadowego.

@ o O

®O G

Komputer poktadowy @ Kabel null modem
Przejsciowka* @ Przytacze B terminalu
Tworzy pakiet z kablem 3, numer art.:

3032254800
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4.6

Wymagania

Montaz i instalacja

Podtaczanie odbiornika GPS do terminalu

* Do podtaczenia do terminalu komputera poktadowego Amatron3 lub Amatron+ wystarczy zwykly
kabel null modem. (Amatron3 i Amatron+ sg to komputery poktadowe firmy Amazone)

Podtaczanie odbiornika GPS do terminalu

Kazdy odbiornik GPS musi spetiaé ponizsze wymagania, aby wspotpracowaé z terminalem:
Odbiorniki zakupione w Miller-Elektronik spetniajg te wymagania.

Wymagania sprzetowe dla korzystanie z odbiornika DGPS

Napiecie: Napiecie terminalu minus 1,5V

Pobér pradu Max. 200mA (przy 70°C), bez obcigzenia przez inne odbiorniki.
(Prad pobierany przez joystick i zewnetrzny wskaznik kierunku
Lightbar, zostat tu wziety pod uwage.)

Standard GPS NMEA 0183

Czestotliwos¢ i sygnaty 5 Hz (GPGGA, GPVTG)

1 Hz (GPGSA, GPZDA)

Predkos¢ przesytu 19200 Baud
llos¢ bitow 8
Parzystos¢ nie

Bity stopujace 1

Kontrola przeptywu brak

/N OSTROZNIE

Uszkodzenie urzadzenia przez zwarcie

Bolec 4 przytacza C jest pod napigciem. Napigcie jest zalezne od napiecia pracy terminalu i stuzy
do zasilania odbiornika DGPS firmy Mdller Elektronik.

Inne odbiorniki GPS moga ulec uszkodzeniu przy podtaczeniu.

Zanim podtaczysz inny odbiornik GPS do terminalu:

o Sprawdz do jakiego napigcia podtaczony jest terminal (12V lub 24V).

o Sprawdz skojarzenie przytacza w odbiorniku GPS.

o Sprawdz dopuszczalne napiecie dla odbiornika GPS.

o Poréwnaj napiecie terminalu z dopuszczalnym napieciem odbiornika GPS.
o Poréwnaj skojarzenia przytaczy.

o Podiaczaj odbiornik GPS tylko wtedy, kiedy zakresy napie¢ i skojarzenia przytaczy w obydwu
urzadzeniach pasujg do siebie.

30322511-02-PL

Przy pierwszym uruchomieniu znalezienie zasiegu moze potrwac do 30stu minut. Przy pozniejszych
uruchomieniach zajmuije to jedng do dwéch minut.
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Podtaczanie czujnikéw do terminalu

Instrukcja M Odbiornik GPS jest zamontowany na dachu traktora.

M Aktywowate$ odpowiedni sterownik

1. @ - Wytaczy¢ terminal.
2. Przeciagna¢ kabel od odbiornika do kabiny traktora.

3. OSTROZNIE! Upewnij sig, ze nie rozktadasz kabla na ostrych krawedziach i ze nie moze
on sie ztamac. Przeciagaj kabel tylko w miejscach, gdzie nikt nie moze sig o niego
potknag.

4. Podiaczy¢ kabel odbiornika GPS do przytacza C terminalu.

4.7 Podtaczanie czujnikéw do terminalu

Istnieje moZliwo$¢ podtaczenia do gniazda B terminalu czujnikéw lub 7-bolcowego gniazda
sygnatowego traktora. Dzigki temu mozesz na przyktad wykorzysta¢ sygnat pozycji roboczej podczas
jazdy rownolegte] z aplikacjqg TRACK-Leader.

Wiekszo$¢ czujnikéw sprzedawanych przez Miller-Elektronik jest zakoriczonych 3-pinowym wtykiem.
Aby podiaczy¢ go do terminalu, wymagana jest odpowiednia przejsciéwka. Dostepne sg rézne
przejsciowki, pasujace do rdznych wersji terminali.

Przejsciowka w zaleznos$ci od wersji hardware

Wersja hard- Przejsciowka Potaczenie Numer
ware terminalu artykutu:
0d 3.0.0 Wtyk 3-pinowy Przej$ciéwka z 9-cio pinowego 31302499

gniazda na 3-pinowa wtyczke.

0d 1.4.1 Wtyk 3-pinowy Przejscidwka z 9-cio pinowej wtyczki | 31302497
na 3-pinowe gniazdo.

Mozesz tez podiaczy¢ terminal do gniazda sygnatowego.

Kabel do gniazda sygnatowego

Wersja hard- Koncowki Potaczenie Numer

ware terminalu artykutu:

0d 3.0.0 7-pinowa na 9-pinowe Kabel bezpo$rednio do gniazda 30322548
gniazdo sygnatowego Przekazuje predkos¢,

predko$¢ obrotowg watu odbioru
mocy, pozycje robocza.

Wszystkie 3-pinowa (od przejsciowki, | Kabel do gniazda sygnatowego 313008
w zaleznosci od wersji

, Przekazuje pozycje robocza.
hardware) na 7-pinowy.

16 v8.20191001 30322511-02-PL
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Podtgczanie kamery do terminalu

4.8 Podtaczanie kamery do terminalu
P

Kamera z kablem
@ Wtyczka do podtaczenia do terminalu @ Kamera
@ Kabel zasilania @ Wtyczka kamery

GND (niebieski) - uziemienie

Gniazdo do podtaczania do wtyczki kame
+12V (braz) - napiecie 12V ® Poci y v

Instrukcja 1. Skre¢ kamere z uchwytem, jak opisane instrukcji montazu producenta kamery.
2. Podtacz kabel do kamery.

3. OSTROZNIE! Podczas rozktadania kabla uwazaj, aby nie famaé go i aby nikt nie mégt sie
0 niego potknaé.

Podfacz kabel do zasilania 12 V W tym celu mozesz zakupié rézne wtyczki.
Podtacz kabel do terminalu.

Umocuj kamere.

N o o M

Aktywuj kamere. [ 37]

30322511-02-PL v8.20191001 17



Podstawy obstugi MILLER®
Podstawowe elementy obstugi ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

5 Podstawy obstugi

5.1 Podstawowe elementy obstugi

Elementy obstugi terminalu

@ Przycisk-pokretto @ Przyciski
@ Przyciski funkji

Elementy obstugi
Przycisk-pokretto
Przycisk pokretto znajduje sie w prawym gérnym rogu terminalu.
Sposdb obstugi pokretta moze sie nieznacznie rézni¢ w réznych aplikacjach.

Przy pomocy przycisku-pokretta mozesz wykona¢ nastepujace funkcje:

: Krecac przyciskiem-pokrettem:
= Przesuwanie kursora w gére i w dot.
= Zmienianie warto$ci parametru.

. H 1 H .

- Weiskanie przycisku-pokretta:

= Klikanie na oznaczony wiersz.
= Aktywowanie parametru.
= Potwierdzanie wprowadzonych danych.

Przyciski funkciji

Obstuga przyciskow funkcji jest taka sama we wszystkich aplikacjach.

. Uruchamianie funkcji przedstawionej na ekranie.

18 v8.20191001 30322511-02-PL
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Pierwsze uruchomienie

Przyciski

@ Wigczanie i wytgczanie terminalu

> Brak funkcji
4P Brak funkcji
D Opuszczanie ekranu

Przerywanie wprowadzania danych

Wylgczanie alarméw i ostrzezen.

4D Otwiera aplikacje "Menu wyboru"

Zamyka aplikacje "Menu wyboru"

5.2 Pierwsze uruchomienie
Instrukcja Tak uruchomisz terminal po raz pierwszy:
M Zamontowate$ i podtaczytes terminal.
1. @ - Wiaczy¢ terminal.
2. Czekac ok. 15 sekund, az wszystkie aplikacje zostang zatadowane.
3. @ - Otworzy¢ aplikacje "Menu wyboru".

=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

- [ B e Y

ﬁ u TRACK-Leader ﬁ
)
f—
-

& Bl BeBE1 TRGGCBLTES

Tractor-ECU ETE
-

BF BARISSRNRCIB1TES

Service E_a
o

e D6 sy, AT TS

= Znajdujesz si¢ w menu wyboru.

= Jesli terminal jest podtaczony do komputeréw roboczych, zostang one w tej chwili
zatadowane. Rozpoznasz fadowanie po pasku postepu obok symbolu komputera
roboczego. Czas tadowania zalezy od ilo$ci komputeréw roboczych.

4. Czeka¢ az wszystkie komputery robocze zostang zatadowane.

30322511-02-PL v8.20191001
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=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

SH16ADE m

BT RN IS

o)
} H—H u TRACK-Leader E—ﬁ |
°®
-

Bl e TRMECARLTES

Tractor-ECU E:‘-E
R

B BOBISSABRCIBLTES

Seruvice g__a
-

B2 Gt DOGRC I TES

Komputery robocze sg zatadowane, kiedy znikng paski postepu.

5. W menu wyboru mozesz wybraé, ktdre aplikacje majg zosta¢ wyswietlone jako nastepne.

6. E - klikng¢ na "Service". Wiersz "Service" musi by¢ otoczony czarng ramka;

; - - V
. k“k a.é a "Se iCe".

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:

bl Ustawienia terminalu
— Pliki

£ Sterowniki

45 Wyczki
Zi Licencje

Terminal
V 04.09.14 Ly

= Otworzyle$ aplikacje "Service".

7
]

8. Skonfurowaé terminal w aplikacji Service [— 27]

5.3 Kolejnos¢ konfiguraciji
W zaleznosci od modelu terminalu i od zakupionych aplikacji, nalezy skonfigurowaé terminal w
réznych miejscach.

Ponizsze ustawienia nalezy przeprowadzi¢ po pierwszym uruchomieniu:
= Aktywowanie odbiornika GPS [— 31]
= Konfiguracja odbiornika GPS [— 32]
= Wprowadzanie pozycji odbiornika GPS [-> 57]
= Ustawianie sposobu korzystania z ISOBUS-TC [-> 60]

Po przeprowadzeniu tych ustawien, terminal jest gotowy do pracy.

Wez jednak pod uwage, ze ewentualnie musisz skonfigurowac¢ dodatkowe aplikacije, takie jak
TRACK-Leader czy FIELD-Nav. W tym celu przeczytaj instrukcje obstugi tych aplikacii.
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5.4

Podstawy obstugi

Korzystanie z przyciskéw funkcji

llos¢ koniecznych ustawien zalezy od tego z ilu funkcji korzystasz i jakie maszyny obstugujesz
terminalem.

Korzystanie z przyciskow funkcji

Przyciskiem funkcji mozesz zawsze uruchomié funkcje, ktdra jest przedstawiona na sasiadujacym
symbolu funkcji.

/\ OSTROZNIE

Niebezpieczenstwo przy nieuwaznym wciskaniu przyciskéw funkcji

Po wcisnieciu przycisku funkcji czesci maszyny moga sie poruszy¢ lub zostaé wiaczone.
To moze spowodowaé zranienie 0séb lub uszkodzenie rzeczy.

Zanim wcisniesz przycisk funkcii:

o Dowiedz sie co sie stanie, jesli wcisniesz przycisk funkgji.

o Przeczytaj w instrukcji obstugi podtaczonej maszyny rolniczej jakie niebezpieczenstwa
zwigzane sg z tg funkcja.

o Wykonaj wszystkie czynnosci opisane w instrukcji obstugi maszyny, w celu uniknigcia
niebezpieczenstwa.

o Wciénij przycisk funkcji dopiero wtedy, kiedy nie bedzie zagrozenia dla osob lub rzeczy.

Przykiad

5.5

Instrukcja

30322511-02-PL

Jezeli weisniesz przycisk funkcji wykonana zostanie funkcja/akcja przedstawiona na symbolu funkcji.

Korzystanie z przyciskow funkcji

Symbol funkcji @ Przycisk funkcji
Grafika przedstawiajgca dostepna funkcje. Uruchamia funkcje, przedstawiong na
symbolu funkcji.

Jezeli wcisniesz przycisk funkgji @ wykonana zostanie funkcja @ przedstawiona na symbolu
funkcji.

Jezeli nie ma symbolu funkciji przy przycisku funkcji, przycisk funkcji nie ma wtym momencie zadne;j
funkcji.

Restartowanie terminalu

Kiedy zrestartujesz terminal, musisz da¢ podtagczonym komputerom roboczym troche czasu na ich
restart. Dlatego czekaj po kazdym wytaczeniu terminalu okoto 30 sekund, zanim ponownie go
wilaczysz.

1. @ - Wytaczy¢ terminal.

v8.20191001 21
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Wprowadzanie danych ELEKTRONIK
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2. Poczeka¢ 30 sekund, az wytaczy sie komputer.

3. @ - Wiaczy¢ terminal.

5.6 Wprowadzanie danych

Dane wprowadza si¢ w ekranie wprowadzania danych.

b BECDEFGHIJKLMNOP
L QRSTUVWXYZabcdefgl |
hijklmnopgrstuvwx
==+ d OK

Ekran wprowadzania danych

Elementy obstugi Ponizej liter znajduje sie pie¢ symboli, ktére pomogg ci przy wprowadzaniu danych.
— Usuniecie znaku
— Przesuwanie kursora w lewo.
— Przesuwanie kursora w prawo.
O K Potwierdzi¢ i zakoficzy¢ wprowadzanie danych.
E| Brak funkdji
Instrukcja Tak wprowadza sie dane:

M Wyswietli¢ ekran wprowadzania danych:
[]

1. O - zaznaczy¢ wybrana litere.
i

2. [ - klikna¢ na zaznaczona litere.

3. Po wprowadzeniu wszystkich znakow, zaznaczy¢ przyciskiem pokretlem symbol "OK" i klikngé
nprzyciskiem pokrettem.

= Wprowadzone dane zostang zapisane.

5.7 Korzystanie z dwéch terminali

W ponizszej tabelce znajdziesz parametry, ktore nalezy skonfigurowac, aby korzysta¢ z dwach
terminali jednoczes$nie oraz odnosnik do ich opisu. Ustawienia terminali kabinowych, moga na
niektorych terminalach rézni¢ sie od opisanych tutaj.
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Podstawy obstugi

Korzystanie z dwéch terminali

Parametr Rozdziat
Uruchom jako term. Konfiguracja zastosowania terminalu [—> 44]
dodatkowy

Zameldowanie jako ISOBUS-
ut

Konfiguracja zastosowania terminalu [~ 44]

Potaczenie z ISOBUS-TC?

Konfiguracja parametréw [ 51]

Kolejno$¢ urzadzen

Konfigurowanie kolejnosci urzadzen [— 61]

v8.20191001
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Opis menu wyboru

6 Uruchamianie aplikacji w menu wyboru.
W menu wyboru mozesz wybrag, ktére aplikacje majg zosta¢ wySwietlone na ekranie.
Zawsze mozesz otworzy¢ menu wyboru. Aplikacja wigczona w tle nie zostanie wytaczona.

Elementy obstugi Otworzy¢ aplikacje "Menu wyboru"

Wyswietla¢ aplikacje w nagtéwku ekranu.

@ Nacisng¢ ponownie - by otworzy¢ poprzednig aplikacje.
[
'

E"«a Wyswietla¢ aplikacje w gtownej czesci ekranu.

o

6.1 Opis menu wyboru

Ekran sktada sie z nastepujacych obszrow:
= Symbole funkcji - po lewej i po prawej stronie
= Obszar aplikacji - w $rodku pomiedzy symbolami funkcji.

@ —F— = | LSESIADE EZE . @

087 i0CEF sacsooocs

TRACK-Leader gﬁ
Bl eI TRNEC AR TES = s i"/\

H—H IS0BUS-TC E‘E .
ii Tractor-ECU '::"a
m—
.
A

BaF D DROBISCANECIBLTES

Service E_a I ®

26 a0 DAOC A1 TES

FIELD=-Nav gﬁ
@'—b': (s D @xARONTONCAILTED = |

Obszary w menu wyboru

@ Nazwa aplikacji Numer ISO-ID aplikacji

Nazwa ISO aplikacii

@ Symbole funkcji po lewej stronie @ Znacznik
Zaznaczajq aplikacje, ktora pdzniej zostanie Zaznaczona aplikacja zostanie wy$wietlona
wyswietlona w nagtéwku ekranu. obszarze gtéwnym ekranu.

@ Znacznik Symbole funkcji po prawej stronie
Zaznaczona aplikacja zostanie wy$wietlona Otwierajq aplikacje w obszarze gléwnym
nagtéwku ekranu. ekranu.

@ Kursor

Otwieranie oznaczonej aplikacji przy pomocy
przycisku-pokretta.

6.2 Otwieranie aplikacji

W menu wyboru mozesz wykona¢ nastepujace czynnosci:
= Otworzy¢ aplikacje
= Wyswietla¢ aplikacje w nagtowku ekranu.
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Instrukcja

6.3

30322511-02-PL

Uruchamianie aplikacji w menu wyboru.

Podziat ekranu

—

o

- Ustawié, ktdra aplikacja ma zosta¢ wy$wietlona w nagtéwku ekranu.
=> Na symbolu z lewej strony wybranej aplikacji pojawi si¢ czarny znacznik:

—

i

2. Otworzy¢ aplikacje w obszarze gtéwnym ekranu. Przy tym masz nastepujace mozliwosci:

ai Prz%ciskiem-pokreﬂem:
- Zaznaczy¢ wybrang aplikacje.
N - Otworzy¢ zaznaczong aplikacje

b) Przyciskami funkcji po prawej stronie:

HH

o

- Otworzy¢ aplikacje wySwietlong obok symbolu funkgji.

= Obie aplikacje wyswietlane sg na ekranie.

Podziat ekranu
Ekran terminalu jest podzielony na dwa obszary:

W kazdym wy$wietlana jest inna aplikacja. W ten sposéb mozesz jednoczes$nie sterowac traktorem
na polu i obstugiwac opryskiwacz. Nie potrzebujesz w tym celu dodatkowego terminalu.

— @

2

000

DGF“

el )
9.8 kmnh
7.7 ha » B.59 ha

Podziat ekranu

Nagtéwek - obszar informatywny.
W nagtéwku mogaq by¢ wys$wietlane informacje
pochodzace z aplikacji.

@ Ekran gtéwny - obszar obstugi.
W obszarze gtownym ekranu wyswietlona jest
aplikacja, symbole funkgji i informacje, ktérych
potrzebujesz, aby jg obstugiwac.

W menu wyboru mozesz sprawdzi¢, ktére aplikacje wspotpracuja z podzielonym ekranem.

Symbol funkcji Funkcja

HE

Al

Y =
F—H

Zmieni¢ aplikacje w nagtéwku ekranu.

v8.20191001

25




26

Uruchamianie aplikacji w menu wyboru.

Podziat ekranu

MULLER’
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Symbol funkcji

Funkcja

Zamieni¢ pozycje aplikacji pomiedzy obszarem gtéwnym ekranu a
nagtowkiem.
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Konfigurowanie terminalu w aplikacji Service

Elementy obstugi w aplikacji Service

7 Konfigurowanie terminalu w aplikacji Service

W aplikacji "Service" mozesz skonfigurowaé terminal i podtaczone urzadzenia.

Po starcie aplikacji "Service" pojawia si¢ nastepujacy ekran:

-
b Ustawienia terminalu

= Pliki

ﬂ- Sterowniki
®7_§:} Wiyczki

7 Licencje

i
i
i

rTerminal
1V 04.09.14

= —®

Ekran startowy aplikacji "Service

Zaznacza wiersz ktory mozesz klikngé
przyciskiem-pokrettem.

Obszar symboli funkcji.

Symbole funkgii, ktdre mozesz przycisnaé w
wy$wietlonym ekranie.

Obszar gtowny @ Kursor
Tresc¢
Numer wersji @
Nazwa terminalu i wersja zainstalowanego
oprogramowania
741 Elementy obstugi w aplikacji Service

Aplikacja "Service" jest obstugiwana przyciskiem-pokrettem i przyciskami funkci.

Elementy obstugi Cze$¢ wyjasnionych ponizej symboli funkcji pojawia sie tylko wtedy, kiedy uruchomiona jest
okreslona funkcja. W ten sposdb na ekranie wyswietlane sa tylko informacije potrzebne do pracy.

Symbol funkcji Znaczenie

Pojawia sie tylko wtedy gdy...

Iy ¢

Przej$cie do nastepnego ekranu

Istnieje druga cze$¢ ekranu z
symbolami funkcji

Powrot

=) ¢

3 Aktywacja trybu dziennego
. Aktywacja trybu nocnego
R Usuwanie pliku (szary krzyzyk) nie jest | Oznaczony obiekt nie moze
mozliwe zostac usuniety.
R Usuwanie pliku (krzyzyk jest czerwony) | Oznaczony obiekt moze zosta¢
usuniety

30322511-02-PL
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Symbole w aplikacji Service

Symbol funkcji Znaczenie Pojawia sie tylko wtedy gdy...
— Konfiguracja odbiornika GPS Odbiornik GPS jest aktywny
S
2K, Konfiguracja portalu farmpilot Portal farmpilot jest aktywny
. Otwieranie ekranu diagnostyka Diagnostyka jest aktywna.

Przywracanie ustawien fabrycznych

Wyswietlenie informaciji o jakosci

(=}
0 potgczenia DGPS
@ Przyporzadkowywanie funkcji do Sterownik "Auxiliary2" jest
przyciskow joysticka aktywny
7.2 Symbole w aplikacji Service

W aplikacji Service moga pojawic¢ sie nastepujgce symbole.
Symbole m Funkcja jest aktywna.

Funkcja jest nieaktywna.

7.3 Zmienianie jezyka
Jezeli zmienisz jezyk w aplikacji Service, zmieni sie jezyk wszystkich aplikacji i komputeréw ISOBUS.

Jezeli podtaczony komputer ISOBUS nie zna wybranego jezyka, zostanie on uruchomiony w jego
standardowym jezyku.

Instrukcja 1. @ - Wiaczyé terminal.

2, @ - wcisnag.
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Konfigurowanie terminalu w aplikacji Service

Ustawienia podstawowe terminalu

=> Pojawia sie nastepujacy ekran: _
F—H L spB2nde E_E

@67 QOO0 BO00RC ARG5S

TRACK-Leader Ef—'g
«

A BBRELTEROC 481 CIC

Tractor-ECU g'ﬂ J

D BRRSHeeeC 81020 o

Serwvice Erﬁ

@26 L 0RRGC AR C 20

Fileserver . E:—E
‘.

88 BOBReIDREEC NI CIC

SerialInterf ﬂ

BFS BuEa22 420800481020

[]
3. - klikngé na "Service".

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:

— I

ot ¥
bl Ustawienia terminalu '
— Pliki

£ Sterowniki

5 Wtyczki
Zi Licencje

Terminal
V 04.09.14 Ly

Teksty na tym ekranie mogg by¢ wyswietlane w jezyku obcym.

2T D& @S

7
]

- klikng¢ na "Terminal-Einstellungen" (Ustawienia terminala).
- klikngé na "Sprache" (Jezyk).

- wybraé skrot twojego jezyka.

ks

- wcisngg.
= Pojawia si¢ nastepujacy komunikat: "Zrestartuj terminal."

8. E - weisnaC.

= Jezyk w aplikacji Service zostat zmieniony. Jezyk innych aplikacji zostanie zmieniony
dopiero po zrestartowaniu terminalu.

9. @ - zrestartowac terminal.

= Jezyk w pozostatych aplikacjach zostat zmieniony.

Ustawienia podstawowe terminalu
Do ustawien podstawowych nalezg miedzy innymi: Jezyk, godzina, jednostki miary.

Wszystkie ustawienia dokonane w tym miejscu majg wptyw réwniez na podtaczone komputery
robocze ISOBUS.
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Ustawienia podstawowe terminalu

Instrukcja 1. Przej$¢ do ekranu "Ustawienia terminala":

@ | Service | Ustawienia terminala
=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

3 Jasnosc
= Glosnosé: 1
[ Data / godzina

4] Jednostki miary: metryczna
®- Podéwietlenie klawiatury: 50 % —

2
2. - zmieniC wybrany parametr.
Lista parametréw Parametr Parametr 2 Znaczenie
Jasnosé Dzien Ustawi¢ jasnos¢ dla trybu dziennego
Noc Ustawi€ jasnos¢ dla trybu nocnego
Tryb nocny Wtaczanie i wytaczanie trybu nocnego

0 = Tryb dzienny jest aktywny
1 =Tryb nocny jest aktywny

Glosnosé Ustawianie gtosnosci
Data / godzina Data Ustawianie aktualnej daty.
Godzina Ustawianie aktualnej godziny.
Strefa czasowa 0 = strefa czasowa greenwich (GMT)

1 = czas greenwich +1 godzina (Polska)

-1 = czas greenwich -1 godzina (Polska)

Jezyk Wybor jezyka

Jednostki miary metryczna Wszystkie pomiary bedg wySwietlane w systemie
metrycznym

imperialna Wszystkie pomiary bedg wySwietlane w systemie
imperialnym

us Wszystkie pomiary bedg wySwietlane w systemie
amerykanskim

Oswietlenie klawiatury Ustawianie stopnia o$wietlenia klawiatury w
procentach.
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Odbiornik GPS

7.5 Odbiornik GPS

Jezeli podtaczyte$ do terminalu odbiornik GPS, musisz go aktywowaé i skonfigurowac.

7.51 Aktywowanie odbiornika GPS
Aby aktywowaé odbiornik GPS, musisz aktywowac jego sterownik.

Sterownik to niewielki program, ktéry steruje poditaczonym urzadzeniem. Sterowniki dla urzadzen
firmy Muller-Elektronik sg zainstalowane na terminalu.

Dostepne sterowniki

Nazwa sterownika Odbiornik GPS
Nieaktywny Kiedy nie podtaczono zadnego odbiornika GPS.
PSR CAN Wybierz ten sterownik jezeli ktérykolwiek odbiornik jest podtaczony

do komputera roboczego systemu automatycznego kierowania
PSR. Sygnaly sg przekazywane do terminalu poprzez kabel CAN.
Odbiornik jest konfigurowalny w aplikacji komputera PSR.

A100, A101 Sterownik dla odbiornikéw A100 i A101 firmy Miller-Elektronik.
Podtaczony do gniazda szeregowego.

Standard Sterownik dla nieznanych odbiornikéw GPS. Podtaczony do
gniazda szeregowego.

Ten sterownik jest aktywny po instalacji. Uniemozliwia on
konfiguracje podtaczonego odbiornika GPS.

AG-STAR, SMART-6L Sterownik dla odbiornikow AG-STAR i SMART-6L firmy Miller-
Elektronik. Podtgczony do gniazda szeregowego.

/\ OSTROZNIE

Zly sterownik
Uszkodzenie odbiornika GPS.

o Zanim podtaczysz odbiornik GPS do terminalu, aktywuj odpowiedni sterownik.

Instrukcja 1. Przej$¢ do ekranu "Sterowniki";

@ | Service | Sterowniki
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Odbiornik GPS

=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

& —
£* Diagnostyka

£+ farmpilot

£+ Wskaznik kierunku
£ Kamera

£+ Auxiliary 2 ———
£* Drukarka ISO

2. Zaznaczy¢ "GPS".

3. Klikng¢ na ,GPS”.
= Pojawiajg sie zainstalowane sterowniki.

agoes [

dezaktywowany

PSR CAN

A100, A101

Standard

@ AG-STAR, SMART-6L —

£* Diagnostyka
£+ farmpilot S
£+ Wskaznik kierunku )

= Obok aktywowanego sterownika znajduje sie nastepujacy symbol .
4, Zaznaczy¢ wiersz z odpowiednim sterownikiem.

5. Klikng¢ na oznaczony wiersz.
= Obok sterownika pojawia sie nastepujacy symbol .

6. @ - zrestartowac terminal.
= Odbiornik GPS jest aktywny.
= Na ekranie startowym aplikacji "Service" pojawia sie nastepujacy symbol funkgji:

ot

\\“GPS

4

= Aktywowates$ odbiornik GPS.

7.5.2 Konfiguracja odbiornika GPS

W kazdym odbiorniku nalezy skonfigurowac jego oprogramowanie. Korzystajac z terminalu mozna
skonfigurowa¢ ponizsze odbiorniki:

= A100, A101

» AG-STAR, SMART-6L

Wszystkie inne odbiorniki nalezy konfigurowaé¢ zgodnie z zaleceniami ich producenta.
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Konfigurowanie terminalu w aplikacji Service

Odbiornik GPS
Symbol funkcji Funkcja
o Przywréci¢ konfiguracje fabryczng odbiornika DGPS.
&
ﬁ Wyswietli¢ status potaczenia DGPS.

Tak skonfigurujesz parametry:
M Odbiornik GPS jest podtaczony do gniazda C terminalu.

M Odbiornik GPS jest podtaczony bezposrednio do terminalu. Dodatkowe urzadzenia, jak wskaznik
kierunku ME lub modut przechylen, nie moga by¢ podtaczone pomiedzy.

M Odpowiedni sterownik jest aktywny.

M Sterownik wskaznika kierunku ME "Lightbar" jest dezaktywowany. W innym przypadku nie
mozna skonfigurowaé¢ odbiornika DGPS.

1. Przejdz do ekranu "GPS":
ol

SR
@ | Service |
=> Pojawia sie nastepujacy ekran:
>
s Sygnat korygujacy
o Satelita 1 .
- Satelita 2 &x
3 Kierowanie
=< Format sygnatu korygujacego

m E
GPS AG-STAR, SMART-6L )
V01.00.12

[]
- kliknij na wybrany parametr. Najpierw skonfiguruj parametr "Sygnat korygujacy".
= Pojawia sig lista.

i
3. - kliknij na wybrang wartos¢.

= Obok wartosci pojawia sie symbol ﬁ

oE
4, . -powrét.

= Po zmianie niektorych parametréw konieczny jest restart terminalu. Wtedy pojawia sie
komunikat:

"Zrestartuj terminal."
= Skonfigurowates$ odbiornik DGPS.

5. Podigcz ponownie wszystkie dodatkowe urzadzenia, ktore odtgczyte$ na czas konfiguraci.

Parametry odbiornika GPS

Szybkos¢ transmisji
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Odbiornik GPS

Pojawia sie tylko wéwczas, gdy wybrano sterownik "Standard".

Ustawienie predkosci przesytu danych pomiedzy odbiornikiem GPS a terminalem. Parametr ustawia
szybkos¢ transmisji terminalu.

Satelita 1 i satelita 2

Satelita 1 - pierwszy satelita DGPS. Z tym satelitq odbiornik DGPS taczy sie w pierwszej kolejnosci.
Satelita 2 - drugi satelita DGPS. Z tym satelita odbiornik DGPS faczy sie w drugiej kolejnosci.
Ktdrego satelite wybierzesz, zalezy od tego z ktérym masz lesze potgczenie w swoim regionie.

Mozliwe wartosci:
= JAuto’
Program automatycznie wybiera najlepszego satelite. Nie polecamy tej opcji, gdyz spowalnia
ona uruchamianie odbiornika DGPS.
= Nazwa satelity. Od wybranego sygnatu korygujacego zalezy, jakie nazwy satelitbw zostang
wySwietlone.

Kierowanie
Parametr ten uruchamia w odbiorniku GPS wsparcie dla funkcji "Automatyczne kierowanie".

Jezeli checesz podiaczy¢ dostepny odbiornik GPS do komputera roboczego automatycznego
kierowania, musisz skonfigurowac parametr "Kierowanie".

Mozliwe wartoSci:
= "Wigczony"
Aktywuje wsparcie dla funkcji automatycznego kierowania.
= "Wylgczony"
Dezaktywuje wsparcie dla funkcji automatycznego kierowania.

Sygnat korygujacy
Rodzaj sygnatu korygujacego dla odbiornika DGPS.
Dostepne sygnaty korygujace zalezg od wybranego sterownika.

Mozliwe wartosci:
= Dla sterownika "A100, A101".

- ,WAAS/EGNOS*

Sygnat korygujacy dla europy, ameryki pétnocnej, Rosji i Japonii.
- E-DIF*

Wewnetrzne obliczanie korekcji pozycji.

Dziata tylko ze specjalng wersjg odbiornika GPS A100, o numerze artykutu 30302464.
Odbiornik ten zostat juz wytaczony ze sprzedazy.

= Dla sterownika odbiornika "AG-STAR, SMART-6L".
Przy podtaczonym odbiorniku DGPS/Glonass AG-STAR:

- "EGNOS-EU"

- "WAAS-US"

- "MSAS-JP"

- "EGNOS-EU + GL1DE"
- "WAAS-US + GL1DE"
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Konfigurowanie modutu przechylen "GPS TILT-Module"

- "MSAS-JP + GL1DE"

- "GPS/Glonass GL1DE 1"

- "GPS/Glonass GL1DE 2"
Przy podtaczonym odbiorniku DGPS/Glonass SMART-6L:
EGNOS/WAAS
EGNOS/WAAS + GL1DE
GL1DE
Radio RTK (niezbedna licencja RTK [= 35])
RTK-GSM (niezbedna licencja RTK [ 35])

Format sygnatu korygujacego
Format sygnatu korygujacego dla odbionika DGPS/GLONASS SMART-6L
Wyswietlany dopiero po wybraniu sygnatu korygujacego "Radio RTK" lub "RTK-GSM".

Mozliwe warto$ci:
= RTCM V3

= CMR/CMR+
= RTCA

To ktéry format nalezy wybraé, zalezy od tego z jakiej ustugi sie korzysta.

Modut przechylen

Przy pomocy tego parametru konfigurowany jest modut przechylen GPS TILT-Module.

Mozesz zamdwi¢ czujnik przechylen ,GPS TILT-Module” w firmie Miiller Elektronik korzystajac z
nastepujacego numeru artykutu: 30302495.

Licencja RTK dla SMART-6L

Aby pracowac z sygnatem korygujacym RTK, potrzebny jest odbiornik DGPS/GLONASS SMART-6L
lub licencja RTK.

Licencja RTK jest wgrywana do odbiornika przez firme Miiller-Elektronik. Trzeba jg albo zaméwic¢
podczas zamawiania odbiornika, albo przesta¢ zakupiony odbiornik do siedziby firmy.

7.6 Konfigurowanie modutu przechylen "GPS TILT-Module”
Instrukcja M Modut przechylen "GPS TILT-Module" jest podtaczony.

M Ciggnik znajduje sie na ptaskim podtozu.

M Sterownik zewnetrznego wskaznika kierunku Lightbar ME jest dezaktywowany.

1. Jezeli migdzy terminalem a modutem przechylen podtaczone sg dodatkowe urzadzenia (np.:
wskaznik kierunku ME), roztacz je. Modut przechylent musi by¢ bezposrednio potaczony z
terminalem. Po konfiguracji modutu przechyler musisz ponownie podtaczy¢ dodatkowe
urzadzenia.

2. Zmierz odlegto$¢ pomiedzy Srodkiem odbiornika GPS a powierzchnig ziemi.

3. Wigcz terminal.
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Aktywowanie zewnetrznego wskaznika kierunku "Lightbar"

4. Przejdz do ekranu konfiguracji modutu przechylen:

<D -
| Service | | Modut przechylen
= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:

ﬁ_

Wyskos¢ odbiornika GPS: 1.800 m
Kalibracja punktu zero
Przechylenie: 0

2

5. Wprowadz odlegto$¢ pomiedzy Srodkiem anteny GPS a powierzchnig ziemi w wierszu
,Wysoko$¢ odbiornika GPS”

6. Ustaw ciggnik na poziomej powierzchni.

7. Kliknij na ,Kalibracja punktu zero”.
=> Modut przechylen kalibruje swojg pozycje na ptaskiej powierzchni.
= Po kalibracji w wierszu "Przechylenie” pojawia sie kat 0. Przy kazdym przechyleniu ciggnika
kat ten ulega zmianie.

8. Podiacz ponownie wszystkie dodatkowe urzadzenia, ktore odtaczyte$ na czas konfiguracii.

1.7 Aktywowanie zewnetrznego wskaznika kierunku "Lightbar"
Jezeli podtaczyte$ zewnetrzny wskaznik kierunku "Lightbar" do terminalu, musisz go aktywowaé.
Aby aktywowac "Lightbar", musisz aktywowac jego sterownik.

Mozesz zamdwi¢ zewnetrzny wskaznik kierunku "Lightbar" u Mller Elektronik korzystajac z
nastepujacego numeru artykutu: 30302490.

Instrukcja 1. Przej$¢ do ekranu "Sterowniki";
@l Service | Sterowniki

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:

e S
£* Diagnostyka

£+ farmpilot

£+ Wskaznik kierunku
£ Kamera

£+ Auxiliary 2 ———
£* Drukarka ISO

2. Klikng¢ na ,Wskaznik kierunku”.
= Pojawiajg si¢ zainstalowane sterowniki.

3. Kling¢ na sterownik "Lightbar".
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Kamera

= Obok sterownika pojawia si¢ nastepujacy symbol ﬂ

4, @ - zrestartowac terminal.

= Aktywowate$ zewnetrzny wskaznik kierunku "Lightbar".
7.8 Kamera

7.81 Aktywowanie kamery
Aby aktywowa¢ kamere, musisz aktywowac jej sterownik.

Instrukcja 1. Przej$¢ do ekranu "Sterowniki":
@ | Service | Sterowniki

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:

2

£* Diagnostyka

£* farmpilot

£ Wskaznik kierunku
£ Kamera

£F Auxiliary 2 —
£* Drukarka ISO

2. Klikng¢ na ,Kamera".

3. Kling¢ na sterownik "Lightbar".
= Obok sterownika pojawia sie nastepujacy symbol ﬂ

4, @ - zrestartowac terminal.
= Na ekranie startowym aplikacji "Service" pojawia sie nastepujacy symbol funkcji:

= ¢

5. Aktywowate$ sterownik kamery.

7.8.2 Obstugiwanie kamery

Kamera moze by¢ wykorzystywana tylko i wytacznie do obserwacii takich elementéw maszyny,
ktore nie majg wptywu na bezpieczenstwo.

W pewnych sytuacjach obraz kamery moze by¢ wyswietlany na ekranie z op6znieniem. Opo6znienie
to jest zalezne od sposobu korzystania z terminalu, na jego dtugo$¢ moga mie¢ wptyw czynniki
zewnetrzne.
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/\ OSTRZEZENIE

Wypadek spowodowany opéznionym obrazem
Szybko poruszajgce sie przedmioty mogq zosta¢ zauwazone za pozno.

o Nie korzystaj z kamery podczas prowadzenia pojazdu.

o Nie korzystaj z kamery na drogach.

o Nie korzystaj z kamery podczas wjezdzania na skrzyzowania.
o Nie korzystaj z kamery podczas jazdy wstecz.

o Nie korzystaj z kamery jako pomoc przy sterowaniu maszyng, zwtaszcza jezeli opézniona
reakcja mogtaby doprowadzi¢ do zagrozenia.

Elementy obstugi

Instrukcja

38

Symbol funkcji Znaczenie
’ ﬁ& | Zmiana kamery.
t
- Odwracanie obrazu.
@ -
/ Y Reczne powiekszanie obrazu.
/ Reczne zmniejszanie obrazu.
Aktywacja trybu automatycznego kamery.

W trybie automatycznym kamera wigczana jest automatycznie, kiedy
zdefiniowany w tym celu czujnik wysle jej sygnat.

Dziata tylko wtedy, kiedy pojazd wyposazony jest w odpowiedni czujnik.

Zapisywanie ustawien kamery

Wyjscie z ekranu kamery

—

Mozesz korzystac z tych przyciskdw rdwniez wtedy, kiedy obraz kamery zajmuje caty ekran.
M Podtaczyte$ i aktywowate$ kamere.

1. Przejs¢ do ekranu "Kamera":

L = JI '|’ ol
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Konfiguracja przyciskéw joysticka

=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

@ : a

2. Obstugiwa¢ kamere przyciskami funckji.

Konfiguracja przyciskow joysticka

Terminal umozliwia przyporzadkowanie przyciskom joysticka dowolnych funkcji komputera roboczego
ISOBUS. W tym celu komputer roboczy ISOBUS i joystick muszg spetnia¢ wymogi specyfikacji
Auxiliary 2 z normy ISOBUS.

2 —
hE =]
LithRti |:| 1
®_' 1 | .—@
jiiiR 113 ‘0 { |
1::5-
@ il
fiizEH '(
Wybér funkcji
@ Obszar z dostepnymi funkcjami @ Kursor
@ Symbol komputera roboczego @ Obszar do przyporzadkowania przyciskow

@ Symbol funkgji

Przyporzadkowywanie przyciskow. Na przyktadzie joysticka firmy Miiller-Elektronik

@ Kolor LED (zalezny od pozycji bocznego @ Wersja joysticka
przetacznika)

@ Przycisk, ktéremu przyporzadkowywana jest @ Wersja oprogramowania joysticka
funkcja

@ Inne przyciski
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Instrukcja

Instrukcja

40
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Symbol funkcji Znaczenie
ﬁ Informacje o wersji oprogramowania
| Usuwa wszystkie przyporzadkowania
R Usuwa zaznaczone przyporzadkowania
v Potwierdza wszystkie przyporzadkowania

Tak aktywujesz sterownik tej funkcji:

1. Przej$¢ do ekranu "Sterowniki";

@ | Service | Sterowniki

2. W sterowniku "Auxiliary 2" aktywowac warto$¢ "Auxiliary 2".

3. @ - zrestartowac terminal.

Tak skonfigurujesz przyciski:

M Joystick i komputer roboczy ISOBUS sg podtaczone i pracujq wedtug protokotu Auxiliary 2.

M Aktywowate$ sterownik "Auxiliary 2".

1. Przej$¢ do ekranu konfiguracii joy§ticka:

@ | Service |

4

=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

14
3433 (

14
Etxtx111d {

1:1
312111} (

(|

®

=l

= Jakie symbole zostang wys$wietlone, zalezy od oprogramowania komputera roboczego. W

tym miejscu podajemy tylko przyktadowe symbole.

u
2, - Wybierz funkcje ktérg chcesz przypisac przyciskowi.
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=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

L
DA
RE S
OO

L
£ —_—

= Zawarto$¢ ekranu zalezy od oprogramowania joysticka.

w

. Wybierz przycisk, ktdremu chcesz przypisa¢ funkcje. W tym miejscu podajemy tylko przyktadowe
symbole.

4, L -Opusci¢ ekran.
5. @ - zrestartowac terminal.

= Po ponownym wigczeniu terminalu, na ekranie pojawia sie lista przyporzadkowan.
= Jezeli ekran ten sie nie pojawi, otworz aplikacje Service.

o

Potwierdz komunikat :"Skroluj do konca".

~

Krec przyciskiem-pokrettem, az kursor zaznaczy funkcjg na samym dole listy.

v
= Po prawej stronie pojawia sie symbol funkcji w zielonym kolorze: !

v
8. . PotwierdZ poprawno$¢ przyporzadkowan. Musisz potwierdzi¢ poprawno$¢
przyporzadkowan przy kazdym wigczeniu terminalu.

= Zakonczyte$ przyporzadkowywanie funkciji i mozesz obstugiwa¢ maszyne joystickiem.

710 Dopasowywanie jasnosci ekranu dla trybu dziennego lub nocnego.
W tym rozdziale dowiesz si¢ jak dopasowac jasnos$¢ terminalu dla trybu dziennego albo nocnego.

Instrukcja 1. Otworzy¢ aplikacje "Service":

| Service |
= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:
bl Ustawienia terminalu
~ Pliki
£¥ Sterowniki

Wiyczki
i Licencje

Terminal
\V 04.09.14

7
]

o] |
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Aktywowanie i dezaktywowanie aplikacji

2. Zmieni€ tryb.
W zaleznosci od tego ktory tryb jest aktualnie aktywny, mozesz uzy¢ jednego z ponizszych

rzyciskow funkcji.
):- 4
- Aktywowac tryb dzienny.
.: 4
- Aktywowac tryb nocny.

= Jasno$¢ ekranu zostata dopasowana.

711 Aktywowanie i dezaktywowanie aplikaciji
W aplikacji "Service" mozesz aktywowaé i dezaktywowac inne aplikacje zainstalowane na terminalu.

Aplikacje sg zainstalowane w pakietach w tzw. wtyczkach. Jedna wtyczka moze zawiera¢ kilka

aplikacii.
Mozesz wytaczyC wtyczke, jesli nie chcesz z niej korzystaé. Nie bedzie wtedy wy$wiatlana w menu
wyboru.
Nazwa wtyczki Zawiera nastepujace aplikacje
Serial Interface Zawiera oprogramowanie dla portu
szeregowego, umozliwiajace przesyt danych do
komputera pokfadowego.
File Server Serwer plikow
Tractor-ECU Tractor-ECU
ISOBUS-TC ISOBUS-TC
TRACK-Leader TRACK-Leader
SECTION-Control
TRACK-Leader TOP
VARIABLE RATE-Control
FIELD-Nav FIELD-Nav
Instrukcja Tak aktywujesz i dezaktywujesz wtyczki:

1. Przejs¢ do ekranu "Wtyczki"

@ | Service | Wtyczki
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=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

[/ XSerial Interface
@ File Server

@ Tractor-ECU
@ 1SOBUS-TC C—
@) TRACK-Leader
@ FIELD-Nav —

u
2, - klikna¢ na wybrang wtyczke.

=> Po symbolu przy nazwie wtyczki mozesz rozpoznat, czy jest ona aktywna czy nie.

’h_ - Opusci¢ ekran.
= Pojawia sie nastepujaca informacja:
“Zrestartuj terminal.*

i
4, - potwierdzié.

5. @ - zrestartowac terminal.

3.

= W menu wyboru pojawiaja sie wszystkie aktywne wtyczki.

712 Aktywowanie licencji petnych wersji oprogramowania

Na terminalu zainstalowanych jest kilka aplikacji, ktére mozesz wyprébowac przez 50 godzin. Pozniej
zostang one automatycznie dezaktywowane. Pozostaty czas wersji prébnej wySwietlony jest w
nawiasie obok nazwy aplikacji.

To menu nie jest wySwietlane na terminalach w wersji hardware 1.4.1. Licencje sq aktywowane w
aplikacji TRACK-Leader, w ekranie "Informacja”.

By aktywowac licencje potrzebujesz numeru aktywacyjnego, ktéry otrzymasz po zakupie aplikacji u
Muiller Elektronik. Jezeli bedziesz zamawia¢ numer aktywacyjny telefonicznie lub mailem, przygotuj
nastepujace informacje:
= Kod - znajduje sie pod nazwa aplikacji w ekranie "Zarzadzanie licencjami"
= Numer seryjny terminalu - znajduje sie na naklejce identyfikacyjnej na odwrocie obudowy
terminalu.
= Numer artykutu terminalu - znajduje sie na naklejce identyfikacyjnej z tytu terminalu.

Instrukcja Tak wprowadzisz numer aktywacyjny:

1. Przej$¢ do ekranu "Licencje":

@ | Service | Licencje
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713

Instrukcja

44

ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

[/ J1SOBUS-UT
@ [SOBUS-TC

TRACK-Leader (50:00)

BLDUBBZIKRIQMOCEFR =
TRACK-Leader TOP (50:00)
BLDUBBZIKRIQMOCEXY |
=)

2. Klikng¢ na wybrang aplikacje.
= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:
—0

Nazwa:  SECTION-Ceontrol

Kod: BMIZMZKITLLIJACRRU
Klucz: 3411111111

Stan: Nieaktywny

Pozostato:

2

3. Wprowadzi¢ numer aktywacyjny w polu "Klucz". Numer aktywacyjny otrzymasz przy zakupie
licencii.

4. Potwierdzic.

=> W ekranie "Licencje" obok nazwy aplikacji pojawia si¢ nastepujacy symbol: ﬂ

= Aplikacja jest aktywna. Mozesz korzysta¢ z aplikacji bez ograniczen.

Konfiguracja zastosowania terminalu

Jesli korzystasz z wiecej niz z jednego terminalu na raz, mozesz ustawi¢ do czego uzywasz danego
terminalu.

Przy tym masz kilka mozliwo$ci:

= "Zameldowanie jako ISOBUS-UT"
Aktywuj ten parametr, jesli chcesz by komputer roboczy ISOBUS meldowat si¢ na terminalu.
W wiekszosci przypadkow parametr ten musi by¢ aktywowany. Jedynie na niewielu maszynach
samojezdnych nalezy go dezaktywowac.

= "Uruchom jako term. dodatkowy"
Na terminalach ktore zadeklarujesz jako dodatkowe, nie taduje sie oprogramowanie komputeréw
roboczych.

1. Przej$¢ do ekranu "Konfiguracja terminalu;
@ | Service | Konfiguracja terminalu

2. Skonfigurowac parametr.
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Usuwanie plikéw z pamigci USB

7.14 Usuwanie plikéw z pamieci USB

Mozliwa utrata danych!
Usuniete dane nie mogg zosta¢ odzyskane!

o Zastandw si¢ doktadnie, ktdre pliki chcesz usunaé.

W ekranie "Pliki" mozesz usunaé pliki z pamieci USB.

W ekranie "Pliki" pojawiaja si¢ tylko pliki znajdujace sie na USB flash w jednym z nastepujacych
katalogow:

= Screencopy — zawiera zrobione przez ciebie zrzuty ekranu.

= Taskdata — Zawiera wszystkie dane zlecen aplikacji ,ISOBUS-TC*

Instrukcja 1. Przej$¢ do ekranu "Pliki":
@ | Service | Pliki
=> Pojawia sie nastepujacy ekran:
=IUSE
12Poals

1

2. Klikng¢ na ,USB".
= Pojawiajq sie katalogi "Screencopy" i "Taskdata".
= Jezeli katalogi te si¢ nie pojawia, to dlatego, Zze nie ma ich na USB fleszu.

3. Klikng¢ na wybrany katalog.
= Wyswietlona zostaje zawarto$¢ katalogu.
Katalog moze zawiera¢ albo pliki albo kolejne katalogi.
Jezeli nic nie zostanie wy$wietlone, oznacza to, Ze katalog jest pusty.

4. Zaznaczyc plik, ktéry ma zosta¢ usuniety.

5 S
5. — Usung¢ plik (krzyzyk jest czerwony)

= Plik jest usuniety.

7.15 Kasowanie danych Pools
Mozesz usung¢ dane Pools, aby przyspieszy¢ prace terminalu.

Dane Pools zawierajg tymczasowe dane terminalu. Sg tam zapisywane grafiki i teksty. Z czasem
dane Pools sg zbyt duze i spowalniajg prace terminalu.

= Po aktualizacji oprogramowania jednego z podtaczonych komputeréw roboczych.

= Jesli terminal pracuje wolniej niz zwykle.

= Jesli poprosi cie o to pracownik obstugi klienta.

Kiedy usuna¢?

Instrukcja 1. Przej$¢ do ekranu "Pliki":

< | Service | Pliki
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= ngawia sie nastepujacy ekran:

T
=nUSE
h

2zPoals

2. Klikng¢ na ,Pools”.
= Pojawia si¢ kilka nazw katalogow
= Jezeli pool jest pusty, nic si¢ nie pojawia.

3. Klikng¢ na wybrany katalog.
=> Pojawia si¢ zwarto$¢ katalogu.
=
& USB
<) Pools
[= a00c80f80c400000
+ SES6FEN.iop [140.2KB]
:
« Si56FEN.iop [141.5KB]
* SiS6FDE.iop [142.0KB] R
(O a00c80000c400457

=)

Nazwy katalogow to numery ISO-ID aplikacji, ktérych dane tymczasowe zawieraja.

4, Zaznaczy¢ plik, ktory ma zosta¢ usuniety.

22 4
5. — Usung¢ plik (krzyzyk jest czerwony)
= Plik jest usuniety.

6. @ - zrestartowac terminal.

7.16 Aktywowanie funkcji "Diagnostyka"
Aby aktywowaé funckje "Diagnostyka", musisz aktywowac jej sterownik.

Instrukcja 1. Przej$¢ do ekranu "Sterowniki";
@ | Service | Sterowniki

= Pojawia si¢ nastepujacy ekran:

& S
£* Diagnostyka
£+ farmpilot

£+ Wskaznik kierunku fe|
£ Kamera
£+ Auxiliary 2 ———
£+ Drukarka ISO

2. Klikng¢ na ,Diagnostyka”.

3. Kling¢ na sterownik "DiagnosticsServices".

= Obok sterownika pojawia si¢ nastepujacy symbol ﬂ
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7.16.1

717

71741

Instrukcja

7.17.2

Instrukcja

30322511-02-PL

Konfigurowanie terminalu w aplikacji Service

Zrzuty ekranu

4, @ - zrestartowac terminal.
= Na ekranie startowym aplikacji "Service" pojawia sie nastepujacy symbol funkgji:

= Aktywowate$ funkcje "Diagnostyka".

Diagnostyka

Ekran "Diagnostyka" zawiera wiele informaciji, waznych gtéwnie dla pracownikéw obstugi klienta. W
tym ekranie dziat obstugi klienta moze sprawdzi¢ jakie wersje oprogramowania i sprzetu sg
zainstalowane na terminalu. Przez to moze przyspieszy¢ diagnostyke przy ewentualnych btedach.

Zrzuty ekranu
Zrzut ekranu to fotografia wszystkiego co znajduje sie na ekranie.

Jezeli podczas korzystania z terminalu wystapi jaki$ btad, pracownicy obstugi klienta moga cie
poprosi¢ aby$ przestat im zrzut ekranu.

Zrzut ekranu mozesz:
= wysta¢ emailem do dziatu obstugi klienta. Adres email: service@mueller-elektronik.de
= wystac do portalu farmpilot (jezeli posiadasz aktywacie)

Konfigurowanie funkcji zrzuty ekranu
M Aktywowate$ funkcje "Zrzuty ekranu”. [— 46]
1. Uruchomic aplikacje "Service":

=
@ | Service ||
. 4

2, - Otworzy¢ ekran "Diagnostyka".

3. Klikng¢ na "Ustawienia zrzutéw ekranu".

4, Klikngc na "Aktywacja zrzutéw ekranu".
= Stan funkcji oznaczony jest symbolem:

ﬂ - Funkcja jest aktywna.

- Funkcja jest nieaktywna.

5. Klikng¢ na ,Miejsce zapisu’.
= Wiersz zostanie oznaczony ramka.

6. Wybra¢ "USB", aby zrzuty ekranu byty zapisywane na USB fleszu.
7. Wybra¢ "Portal", aby zrzuty ekranu byly wysytane do portalu farmpilot.

Robienie zrzutéw ekranu
M Skonfigurowate$ funkcje "Zrzuty ekranu".

M Jezeli chcesz zapisywac zrzuty ekranu na USB fleszu, musisz podigczy¢ USB flesz do terminalu.
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Ustawienia CanTrace

1. Otworzy¢ dowolny ekran.

2. Wcisnagg¢ ponizsze przyciski w pokazanej kolejnosci i przez chwile przytrzymac wcisniete:

(W starszych modelach przyciski nalezy nacisna¢ w odwrotnej kolejno$ci)
=> Podczas robienia zrzutu ekranu, na Srodku ekranu pojawi sie symbol aparatu
fotograficznego:

= Zrzut ekranu jest gotowy, kiedy symbol aparatu zniknie.

= Znajdziesz zrzut ekranu w miejscu, ktdre zdefiniowates jako "Miejsce zapisu". Zrzuty ekranu
zostang zapisane na USB fleszu w katalogu "Screencopy".

7.18 Ustawienia CanTrace

CanTrace to funkcja, protokotujaca wymiane danych pomiedzy terminalem a podtgczonymi
komputerami roboczymi. Protokoty stuzg dziatowi obstugi klienta przy diagnostyce bfedow.

Jezeli podczas korzystania z terminalu wystapi jakis btad, pracownicy obstugi klienta moga cie
poprosi¢ aby$ aktywowat funkcje CanTrace.

Aktywuj tg funkcje tylko na zyczenie obstugi klienta.

Instrukcja 1. Przej$¢ do ekranu "Ustawienia CanTrace":

@l Service | | Ustawienia CanTrace

2. Klikng¢ na "Czas trwania (minuty)".

3. Ustawi¢ czas trwania. Podaj jak dtugo po starcie terminalu komunikacja ma by¢ protokotowana.
Komunikacja moze byc protokotowana pomiedzy jedng a piecioma minutami.

Klikng¢ na ,Miejsce zapisu’.
Wybra¢ miejsce zapisu.

Wybraé "USB", aby protokoty byty zapisywane na USB fleszu. USB flesz musi by¢ w terminalu.

N o o &

Wybra¢ "Portal", aby protokoty byty wysytane do portalu farmpilot. W tym celu portal farmpilot
musi by¢ aktywny.

8. Kliknac na "Aktywacja CanTrace".
= Stan funkcji oznaczony jest symbolem.

= Obok "CanTrace" musi pojawi¢ sie symbol ﬁ .

9. @ - zrestartowac terminal.
= Po starcie CanTrace protokotuje komunikacje pomiedzy terminalem a komputerem
roboczym.

10. Zostawi¢ wigczony terminal, az uptynie czas trwania CanTrace.
= Funkcja CanTrace deaktywuje sie automatycznie.
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Aktywowanie drukarki 1ISO

11. Jezeli jako miejsce zapisu wybrate$ "CanTrace", sprawdz czy na USB fleszu znajduje sie plik

"StartupTrace.txt":
(€ TRACK-Leader html 1KB
] StatupTrace. tat E38KB
() TaskData_work
) Screencopy
) ngstore
) fieldfinder

12. Jezeli nie ma tego pliku, musisz powtdrzy¢ CanTrace.

13. Wystaé plik "StartupTrace.txt" emailem do dziatu obstugi klienta. Jezeli jako miejsce zapisu
wybrates "Portal", plik zostat wystany automatycznie.

719 Aktywowanie drukarki ISO

Aby aktywowa¢ drukarke I1SO, musisz aktywowacé jej sterownik.

Instrukcja 1. Przej$¢ do ekranu "Sterowniki":
@| Service | Sterowniki

=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

& |

£* Diagnostyka

£+ farmpilot

£ Wskaznik kierunku
£ Kamera

£F Auxiliary 2 —
£* Drukarka ISO

2. Klikng¢ na "Drukarka I1SO".
= Pojawiajg si¢ zainstalowane sterowniki.

3. Klikng¢ na sterownik "Drukarka ISO".
= Obok sterownika pojawia si¢ nastepujacy symbol .

4, @ - zrestartowac terminal.
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8 Aplikacja Tractor-ECU

Aplikacja Tractor-ECU stuzy do zbierania wszystkich informacji o pojezdzie, w ktérym zamontowany
jest terminal. Tractor-ECU moze przekazywac¢ te informacje innym aplikacjom (np. pozycje GPS
aplikacji TRACK-Leader) lub komputerom (np. sygnat GPS jako sygnat predkosci).

W tej aplikacji mozesz:
= Zatozy¢ profil z konfiguracjg dla kazdego pojazdu.

= Skonfigurowa¢ podtaczone czujniki.
= Wprowadzi¢ pozycje odbiornika GPS.

Jezeli korzystasz z pojazdéw samojezdnych, wystarczy ze wprowadzisz pozycje odbiornika GPS. [~

57]
Po starcie aplikacji "Tractor-ECU" pojawia sig nastepujacy ekran:
i
i Predkosé : 0.0 km/h &
Predkos¢ obrotowa WOM : 0.0 obr/min
C ;J‘Wsokoéc' TUZ e %
i Pozycja robocza : Wylaczony
Kierunek jazdy
@ @ -
Tractor-ECU
V 01.00.05
Ekran startowy aplikacji Tractor-ECU
Obszar gtéwny @ Numer wersji
Aktualny stan czujnikéw. Nazwa aplikacji i wersja zainstalowanego
oprogramowania

Jezeli przy ktérym$ parametrze wySwietlona jest wartos¢ "...", to czujnik ten nie jest podtaczony.

Symbol Znaczenie
funkgji

& Wyswietlanie listy pojazdéw

8.1 Dodawanie profilu pojazdu
&

& Default-ME

(1) TRAKTOR 1

 TRAKTOR 2

Przesun. X: 200 cm

Przesun. Y: 50 cm KR
@* Predko$¢: Czujnik kotowy
Pozycja robocza: Czujnik TUZ z przodu @
Kierunek jazdy: Czujinik radarowy poprzez G
Lista profiléw pojazdow
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Aktywny profil (symbol zaznaczony na @ Informacje dotyczace profilu
zielono)

@ Lista wszystkich pojazdow Kursor

Symbol Znaczenie
funkgji
o Dodawanie profilu pojazdu
5
2 Usuniecie profilu jest niemozliwe
Usuwanie profilu
% P
@ Powrot
Instrukcja 1. Otworzy¢ aplikacje Tractor-ECU:
| Tractor-ECU
2, - Wyswietli¢ liste pojazdow.
F
3. = - Dodaé¢ profil pojazdu.

= Na ekranie pojawia sig nowy profil.

= Mozesz skonfigurowaé parametry dodanego profilu.

8.2 Konfiguracja parametréow

Dla kazdego profilu mozesz skonfigurowac liste podtaczonych czujnikéw.

& e

Predkos¢

Predkos¢ obrotowa WOM Ced

Pozycja robocza — i

Kierunek jazdy e

Potgczenie z ISOBUS-TC? ———

Szerokos¢ robocza: 0.00 m Q
2

T

@ Lista parametrow @ Kursor

30322511-02-PL v8.20191001

51




Aplikacja Tractor-ECU MUILLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Konfiguracja parametrow

Symbol Znaczenie Pojawia si¢ tylko wtedy gdy...
funkciji

P Przejscie do ekranu "Ustawienia"

-’ Wprowadzanie pozycji odbiornika GPS [
57].
Q Aktywowanie profilu Wybrany profil nie jest aktywowany.

@ Powrécic.

@ Kalibracja czujnika predkosci Predkos¢ jest mierzona czujnikiem
zamontowanym na kole lub czujnikiem
radarowym. Czujnik jest podtaczony do
terminalu.

Kalibracja czujnika pozycji roboczej Pozycja robocza jest rozpoznawana

— czujnikiem zamontowanym na
trzypunktowym uktadzie zawieszenia z
przodu lub z tytu. Czujnik jest
podtgczony do terminalu.

Instrukcja 1. Otworzy¢ aplikacje Tractor-ECU:
| Tractor-ECU
2, - Wyswietli¢ liste pojazdow.

3. Wybraé profil.

4. Skonfigurowac parametry. Mozesz tez zmieni¢ nazwe profilu.

Parametry profilu pojazdu
Na ekranie wy$wietlane sg tylko te parametery, ktére mozesz konfigurowa¢ na twoim terminalu.

Podczas konfiguracji czujnikdw nalezy nie tylko wybraé rodzaj zamontowanego czujnika, ale réwniez
sposoéb jego podtaczenia do terminalu.
Istniejg przy tym dwie mozliwoSci:
= Czujnik jest podtaczony do portu szeregowego (port B) terminalu. (np.: czujnik pozycji roboczej,
inne czujniki podtaczone za pomoca 7-pinowego gniada sygnatowego). Parametry tak
podtaczonych czujnikéw nie majg nigdy w nazwie stow "poprzez CAN".
= Czujnik jest podtaczony do ISOBUSa, a jego sygnat osigga terminal poprzez port CAN (port A).
Parametry tak podtgczonych czujnikéw majg zawsze w nazwie stowa "poprzez CAN".

Predkos¢
Konfiguracja czujnika predkosci. Stuzy on do pomiaru predkosci.

Mozliwe wartosci:
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Aplikacja Tractor-ECU

Konfiguracja parametrow

"dezaktywowany"

Nie ma czujnika predkosci.

"Czujnik kotowy"

Czujnik kotowy jest podtgczony do terminalu. Czujnik kotowy musi zostac skalibrowany [= 55].
"Czujnik radarowy"

Czujnik radarowy jest podtaczony do terminalu. Czujnik radarowy musi zosta¢ skalibrowany [->
55].

"Odbiornik GPS"

Predko$¢ mierzona jest przy uzyciu sygnatu GPS.

"Nieznany czujnik poprzez CAN"

Czuijnik kotowy lub czujnik radarowy jest potaczony z terminalem poprzez CAN.

"Czujnik radarowy poprzez CAN"

Czujnik radarowy jest potgczony z terminalem poprzez CAN.

"Czujnik kotowy poprzez CAN"

Czuijnik kotowy jest potaczony z terminalem poprzez CAN.

Predkos¢ obrotowa WOM
Konfiguracja obrotomierza watu odbioru mocy. Stuzy on do pomiaru liczby obrotéw WOM na minute.

Mozliwe wartosci:
= "dezaktywowany"

Brak czujnika.

"Obrotomierz z przodu"

Obrotomierz jest zamontowany na przednim wale odbioru mocy.
"Obrotomierz z tytu"

Obrotomierz jest zamontowany na tylnym wale odbioru mocy.
“Impulsy/obr."

llo$¢ sygnatow wysytanych przez czujnik co obrét watu.

Pozycja robocza

Za pomocq tego parametru mozesz ustawic, czy czujnik pozycji roboczej jest dostepny oraz jak jego
sygnat dochodzi do terminalu.

Mozliwe wartosci:
= "dezaktywowany"

Zaden czujnik nie wykrywa pozycji robocze;.

"Z przodu przez wtyk B"

Czujnik pozyciji roboczej znajduje sie na przednim podnosniku lub na urzadzeniu zamontowanym
na przednim podno$niku. Jest on podfaczony do terminalu poprzez wtyk B. Czujnik pozycii
roboczej musi zostaé skonfigurowany [-> 55].

"Z tylu przez wtyk B"

Czujnik pozyciji roboczej znajduje sie na tylnym podno$niku lub na urzgdzeniu zamontowanym
na tylnym podnos$niku. Jest on podtaczony do terminalu poprzez wtyk B. Czujnik pozycji robocze;
musi zosta¢ skonfigurowany [-> 55].

"Nieznany czujnik poprzez CAN"

Dostepny jest czujnik pozycji roboczej, ktdry ustala pozycje roboczg urzadzenia. Jest on
podtaczony do komputera roboczego ISOBUS lub do innego terminalu. Sygnat dochodzi do
terminalu poprzez CAN.

"Z przodu poprzez CAN"
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Dostepny jest czujnik pozycji roboczej, ktory ustala pozycje roboczg urzadzenia na przodzie
pojazdu. Jest on podtaczony do komputera roboczego ISOBUS lub do innego terminalu. Sygnat
dochodzi do terminalu poprzez CAN.

"Z tytu poprzez CAN"

Dostepny jest czujnik pozycji roboczej, ktory ustala pozycje roboczg urzadzenia z tytu pojazdu.
Jest on podtgczony do komputera roboczego ISOBUS lub do innego terminalu. Sygnat dochodzi
do terminalu poprzez CAN.

Kierunek jazdy

Dzieki temu parametrowi mozesz skonfigurowac, czy terminal odbiera sygnat kierunku jazdy i z
jakiego zrédta. Jezeli sygnat kierunku jazdy jest dostepny, aplikacja TRACK-Leader moze poprawnie
zaznaczac kierunek jazdy podczas jazdy wstecz.

Mozliwe wartosci:

= "nieaktywny"

Czujnik kierunku jazdy nie jest podtaczony do terminalu. Jezeli inne urzadzenie podtgczone do
ISOBUSa przesyta sygnat kierunku jazdy, terminal go nie blokuije.

"Nieznany czujnik poprzez CAN"

Terminal odbiera sygnat kierunku jazdy przez port CAN, ale nie zna jego Zrodta.

"Czujnik radarowy poprzez CAN"

Do portu CAN terminalu podtaczony jest czujnik radarowy, wyposazony w rozpoznanie kierunku
jazdy.

"Czujnik kotowy poprzez CAN"

Do portu CAN terminalu podtaczony jest czujnik kotowy z mozliwoscig rozpoznania kierunku
jazdy.

"Czujnik kierunku jazdy"

Czujnik kierunku jazdy podtgczony jest do portu szeregowego terminalu. Nie dziata, gdy
podigczony jest czujnik pozycji robocze;.

“Inwersja"

Przy pomocy tego parametru mozesz odwrdci¢ znaczenie sygnatu. Dziata tylko z potaczeniu z
parameterem "Czujnik kierunku jazdy".

Potaczenie z ISOBUS-TC?

Za pomocg tego parametru ustawisz, czy chcesz potaczy¢ aplikacje Tractor-ECU z aplikacjg,
ISOBUS-TC. Aplikacja ta przesyta jednoczesnie: liczniki, pozycje robocza, pozycje odbiornika GPS.

Dezaktywuj ten parametr tylko wowczas, jesli terminal jest uzywany jako terminal dodatkowy, a
odbiornik GPS jest podtaczony do innego terminalu.

Szeroko$¢ robocza

W celu obliczenia obrobionej powierzchni wartos¢ jest przesytana do aplikacji ISOBUS-TC.

Parametr ten umoZliwia przede wszystkim udokumentowanie obrobionej powierzchni przy
maszynach innych niz ISOBUS, jezeli pracujesz w TRACK-Leader bez komputera roboczego
ISOBUS, a jednocze$nie uzywasz aplikacji ISOBUS-TC ze zleceniami ISO-XML.

W takiej konstelaciji terminal standardowo nie przesyta zadnych danych maszyny do ISOBUS-TC. W
celu pdzniejszej mozliwosci obliczenia obrabianej powierzchni w karcie pola mozesz tutaj wprowadzi¢
szeroko$¢ robocza,

Funkcja ta dziata jednak tylko w przypadku podtaczenia i korzystania z czujnika pozycji roboczej.
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Pamietaj o tym, aby po zakorczeniu pracy z maszyna inng niz ISOBUS wybra¢ inny profil pojazdu w
Tractor-ECU, aby nie przekazywaé za kazdym razem szeroko$ci robocze;.

8.2.1 Kalibracja czujnika predkosci

Podczas kalibracji czujnika predkosci metodg 100m obliczasz ilo$¢ impulséw, jakie wysyta czujnik na
odcinku 100m.

Jezeli znasz doktadna liczbe impulséw, mozesz wprowadzic¢ jg recznie,

Instrukcja M Zmierzyte$ i zaznaczyte$ odcinek 100m. Trasa musi odpowiada¢ warunkom pracy. Powinna
prowadzi¢ przez pole lub take.

M Pojazd z podtaczong maszyna jest gotow do jazdy i stoi na poczatku zaznaczonego odcinka.
M Do terminalu podtaczony jest czujnik kotowy lub radarowy.
M W parametrze "Predko$¢" wybrates "Czujnik kotowy" lub "Czujnik radarowy".

1. Otworzy¢ aplikacje Tractor-ECU:
| Tractor-ECU

R

2, - Wyswietli¢ liste pojazdow.

3. Wybraé profil.

E
4, - wcisngé.

=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

Kalibracja
- Impulsy na 100 metrach -

1. Startuj przyciskiem Q Q
2. Przejedz 100m D
3. Zakoncz przyciskiem m
*
Impulsy czujnik
=)
5. Dla kalibracji metoda 100m: Podaza¢ zgodnie z instrukcjg wy$wietlong na ekranie.

LUB
u
Jesli chcesz wprowadzié impulsy recznie: - wprowadzi¢ wartos¢.
6. . -wrdci¢ do ekranu z profilem pojazdu.

= Skalibrowate$ odbiornik GPS.

8.2.2 Konfiguracja czujnika pozycji roboczej

Jezeli czujnik pozycji roboczej jest podtaczony do terminalu poprzez wtyk B, musisz poinformowac
terminal o tym, wedtug jakiej zasady ma pracowaé czujnik.

Podczas konfiguracji masz wybo6r miedzy trzema rodzajami czujnikéw:
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"analogowy"

Korzystasz z analogowego czujnika pozycji roboczej, ktéry mierzy wysokos¢ trzypunktowego
mechanizmu podnoszenia w procentach.

"cyfrowy"

Korzystasz z cyfrowego czujnika, zgodnego z norma ISO 11786. Czujnik jest podtaczony do
terminalu poprzez gniazdo sygnatowe.

"ME-czujnik Y"

Korzystasz z czujnika Y (pozycji roboczej) firmy Muiller-Elektronik. Czujnik jest podigczony do
terminalu.

M Czujnik pozycji roboczej jest podiaczony do terminalu bezposrednio lub przez gniazdo

sygnatowe.

M W parametrze "Pozycja robocza" wybrate$ warto$¢ "Czujnik TUZ z przodu" lub "Czujnik TUZ z

1.

(= IS, |

~

tytu".
Otworzy¢ aplikacje Tractor-ECU:
| Tractor-ECU

Wybra¢ profil.

‘
- wcisngé.

=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

- Wyswietli¢ liste pojazdow.

Kalibracja
- Czujnik TUZ -
Rodzaj czujnika
Inwersja Nie Q

1. Ustaw TUZ w pozycji robocze] i nacisnij przycisk.

Wybra¢ rodzaj czujnika.

Zaznaczy¢, czy chcesz dokonaé inwersji sygnatu. Inwersja ma sens tylko wtedy, gdy korzystasz
z czujnika cyfrowego lub z czujnika Y.

Jesli wybrate$ "cyfrowy" lub "ME-czujnik Y™ L - wréci¢ do profilu pojazdu.

LUB

Jesli wybrate$ "analogowy": Podnies$¢ wybrany podno$nik na wysoko$¢, w ktorej zawieszone
urzadzenie zaczyna znajdowac sie w pozycji roboczej.

A=

)

- wrdci¢ do ekranu z profilem pojazdu.

- Nacisng¢ w celu potwierdzenia.
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= Skonfigurowates czujnik pozyciji robocze;.

8.2.3 Wprowadzanie pozycji odbiornika GPS

Jezeli zamontowate$ i podiaczytes$ odbiornik GPS, musisz wprowadzi¢ do terminalu jego doktadng
pozycie.

Aby wprowadzi¢ pozycje odbiornika GPS, musisz wprowadzi¢ jego pozycje w odniesieniu do osi
maszyny i od tzw.punktu zawieszenia [-> 58].

Przy wprowadzaniu odlegto$ci wazna jest informacja, czy odbiornik znajduje sie po lewej, czy po
prawej stronie osi traktora oraz przed lub za punktem zawieszenia.

W ktorym miejscu znajduje sie odbiornik Odlegtosci nalezy wprowadzi¢ w nastepujacy
GPS? sposdb

z prawej strony osi y

z lewej strony osi -y

przed punktem zawieszenia X

za punktem zawieszenia - X

Instrukcja 1. Otworzy¢ aplikacje Tractor-ECU:
| Tractor-ECU

R

2, - Wyswietli¢ liste pojazdow.

3. Wybraé profil.

L
4, - wcisnaC.
=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

Ustawienia

Pozycja odbiornika GPS:

@&a Przesun. X: ‘ cm
W
mT Przesun. Y: 0 cm
X

—

=

5. Wymierzy¢ pozycje odbiornika GPS. W nastepnych rozdziatach dowiesz sie jak to zrobié.

6. Odmierzone odlegtosci wprowadzi¢ w polach "Przesun. X:"i "Przesun. Y:".

) ¢

7. L -wrdci¢ do ekranu z profilem pojazdu.

= Wprowadzite$ pozycje odbiornika GPS na wybranym pojezdzie.
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Przy maszynach z komputerem roboczym ISOBUS.

Na ponizszym obrazku zaznaczone sg odlegto$ci, ktdre musisz odmierzy¢ w zalezno$ci od rodzaju
maszyny rolniczej.

P

Odbiornik GPS przy uzyciu maszyn ISOBUS

l """""" I B

e Punkt zawieszenia urzadzenia rolniczego 4  Odbiomik GPS
zaczepianego lub ciggnietego.

@ Urzadzenia zaczepiane lub ciggniete @ Urzadzenia samojezdne

y Odlegtos¢ pomiedzy osig pojazdu (Srodkiem)  x Odlegtos¢ dla przesuniecia X
a odbiornikiem GPS
Odlegto$¢ dla przesuniecia Y

Instrukcja Takie odlegtosci musisz zmierzy¢ na traktorze:

M Komputer roboczy jest podtaczony do terminalu.
M W komputerze roboczym skonfigurowano geometrie maszyny.

1. Zmierzy¢ odlegto$¢ pomiedzy punktem zawieszenia urzadzenia rolniczego (ciagnietego lub
zawieszanego) a odbiornikiem GPS.

2. Wprowadzi¢ odlegtos¢ w polu "Przesun. X:".
3. Zmierzy¢ odlegtos¢ pomiedzy srodkiem maszyny (0$ przdd/tyt) a odbiornikiem GPS.

4. Wprowadzi¢ odlegtos¢ w polu "Przesun. Y:".

Instrukcja Takie odlegtosci musisz zmierzy¢é w urzadzeniach samojezdnych z komputerem ISOBUS.

58

M Komputer roboczy jest podtaczony do terminalu.

M W komputerze roboczym skonfigurowano geometrie maszyny.

1. Wprowadzi¢ Ocm w polu "Przesun. X:".

2. Zmierzy¢ odlegtos¢ pomiedzy $rodkiem maszyny (0$ przdd/tyt) a odbiornikiem GPS.

3. Wprowadzi¢ odlegtos¢ w polu "Przesun. Y:".
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Aktywowanie profilu

8.3 Aktywowanie profilu

Aby korzysta¢ ze skonfigurowanych parametréw, musisz aktywowaé profil pojazdu na ktérym
zamontowany jest terminal.

Instrukcja 1. Otworzy¢ aplikacje Tractor-ECU.
| Tractor-ECU

RN

2. - Wyswietli¢ liste pojazdow.

3. Wybraé profil.

A=

4, - Aktywowac profil pojazdu.
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Zarzadzanie zleceniami ISOBUS-TC

O aplikacji ISOBUS-TC

Aplikacja ISOBUS-TC stuzy do przesytu danych pomiedzy komputerem roboczym ISOBUS, aplikacjq
TRACK-Leader i oprogramowaniem karty pola.

ISOBUS-TC umozliwia:
= Planowanie i prace na podstawie zlecert w formacie 1ISO-XML,
= prace na podstawie zlecen ISO-XML przygotowanych w programie karty pola na komputerze.

ISOBUS-TC przekazuje informacje zawarte w zleceniu do wyspecjalizowanych aplikacji na terminalu.
Dzieki temu kazda aplikacja robi to, co najlepiej potrafi:
= Koordynaty pola sg przekazywane do aplikacji FIELD-Nav. Przez to terminal moze nakierowa¢
cie bezposrednio do pola.
= Zapisane w zleceniu granice pola, linie prowadzace, mapa aplikacyjna i inne informacje
dotyczace prac opartych na GPS, sg przekazywane do aplikacji TRACK-Leader. Dzigki temu
mozesz wykonaé prace w polu.
= Oprocz tego aplikacja przekazuje planowane dawki komputerowi ISOBUS. Dzigki temu nie
trzeba sie tym przejmowac podczas pracy.
= |SOBUS-TC dokumentuje dtugo$¢ prac, osoby biorgce w nich udziat i wykorzystane maszyny i
$rodki.

Ustawianie sposobu korzystania z ISOBUS-TC

Na samym poczatku musisz zdecydowac, w jaki sposob bedziesz korzystaé z aplikacji ISOBUS-TC.
Od tego ustawienia zalezy sposéb obstugi aplikacji ISOBUS-TC oraz TRACK-Leader.

Aplikacji ISOBUS-TC mozna uzywaé na dwa sposoby. Parametr "Korzysta¢ z ISO-XML?" stuzy do
konfiguracji:
= "Tak"
Wybierz te ustawienie, jesli chcesz tworzy¢ zlecenia na komputerze PC lub na terminalu.
W tym celu zawsze na poczatku pracy musisz uruchomic¢ zlecenie. Tylko wtedy dane bedg
przesytane miedzy aplikacjami ISOBUS-TC, TRACK-Leader i komputerem roboczym ISOBUS.
Potrzebujesz tez licencji "ISOBUS-TC".
= "Nie"
Wybierz to ustawienie, jezeli nie korzystasz ze zlecen. Zamiast tego korzystasz na przyktad z
map aplikacyjnych w formacie shp albo wprowadzasz dawki bezposrednio w aplikacji komputera
roboczego.
W tym przypadku ISOBUS-TC pracuje w tle. Nie potrzebujesz do tego zadnej dodatkowe;j
licencji. Mozesz tez opusci¢ pozostate rozdziaty dotyczace aplikacji ISOBUS-TC.

Tak zmienisz tryb aplikacji "ISOBUS-TC";

1. Przejs¢ do ekranu "Ustawienia";

<« | ISOBUS-TC | R
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Konfigurowanie kolejnosci urzadzen

=> Pojawia sie nastepujacy ekran:

Ustawienia ‘gﬁ
Korzystac z ISO-XML?
Uproszczona kolejnos¢ urzadzen? Tak
Uproszczone przypisywanie dawek? Tak | U
=)

u
2, - zaznaczy¢ wiersz "Korzysta¢ z ISO-XML?" i klikna¢ na niego.
= Przy kazdym kliknieciu wy$wietlony tryb ulega zmianie.

3. Wybraé tryb.

4, @ - zrestartowac terminal.

= Po ponownym uruchomieniu aplikacja "ISOBUS-TC" zostanie uruchomiona w wybranym trybie.

9.3 Konfigurowanie kolejnosci urzadzen

Ustawienie "Kolejno$¢ urzadzen" wskazuije z jakich komputerdw ISOBUS terminal bedzie tadowat
geometrie podtaczonych maszyn. Geometrie te sg konieczne do obliczenia doktadnej pozyciji kazdej
czesci maszyny i jej pozycji GPS. Tylko w ten sposob mozliwa jest doktadne prowadzenie réwnolegte
i sterowanie sekcjami.

Instrukcja Jezeli stosujesz aplikacje ISOBUS-TC, skonfiguruj kolejnos¢ urzadzen w nastepujacy sposob:

W prostych systemach terminal potrafi automatycznie wybra¢ odpowiednig kolejno$¢ urzadzen.
Zwtaszcza wtedy, kiedy terminal ME jako jedyny zawiera informacje o geometrii ciggnika (patrz:
Wprowadzanie pozycji odbiornika GPS [ 57]).

W nastepujacych przypadkach konieczne moze by¢ reczne wprowadzenie kolejno$ci urzadzen:

= Jezeli w kabinie ciggnika znajduje sie komputer roboczy ciagnika (Tractor-ECU), zawierajacy
informacje o jego geometrii. W takim przypadku nalezy wybra¢, Zrodfo z ktérego terminal ma
czerpa¢ informacje: z aplikacji Tractor-ECU terminala, czy z komputera roboczego ciggnika.

= Jezeli system nie potrafi samemu wybra¢ kolejnosci komputeréw roboczych. Na przykiad jesli
ciagnik ciggnie wiecej niz jedno urzadzenie (n.p.: woz asenizacyjny i siewnik).

= Jezeli potaczenie z komputerem roboczym maszyny zostanie przerwane podczas gdy zlecenie
ISO-XML jest aktywne. W wiekszosci przypadkéw wystarczy podigczyé komputer ponownie.

= Jezeli podczas startu terminalu wySwietlony zostanie ponizszy komunikat: "Kolejno$¢ urzadzen
niekompletna."

= Jesli podczas startu nowej nawigacji pojawi sie komunikat: "Dane urzadzen sg jeszcze
tadowane." Konfiguracja kolejno$ci urzadzen moze rozwigzac ten problem.
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Aplikacja "Serial Interface" (port szeregowy) umozliwia komunikacje pomiedzy terminalem, a nie-
isobusowym komputerem poktadowym.

Dzieki temu portowi mozna korzystac z aplikacji terminala razem z GPS i z komputerem
poktadowym, aby:
= Przekazywa¢ do komputera dawki (poprzez protokét LH5000 lub ASD) [-> 62]
= Sterowac pracg sekcji (poprzez protokét ASD) [— 63]

Aby nie konfigurowac aplikacji za kazdym razem na nowo, warto utworzy¢ odpowiedni profil dla
kazdego komputera poktadowego.

Przesylanie dawek przez LH5000

Przetestowane komputery*

Producent: Komputer poktadowy |Wersja oprogramo- | Baudrate
wania (wersja soft-
ware)
RAUCH Quantron A V1.20.00 9600
RAUCH Quantron E V3.51.00 9600
RAUCH Quantron E2 V2.10.00 9600
RAUCH Quantron S V3.90.00 9600
RAUCH Quantron S2 V1.00.05 9600
ME Spraylight V02.00.10 9600

* - wymienione zostaly tylko komputery, w ktdrych podczas testu port szeregowy zadziatat. W innych
wersjach oprogramowania wynik moze by¢ inny.

M Sprawdzite$ czy w komputerze roboczym musisz aktywowac protokét LH5000. Jezeli tak,
aktywowate$ go.

1. Podtacz komputer poktadowy do terminalu. [ 14]

2. @ - Wiaczy¢ terminal.

w

. Otworzyc¢ aplikacje Serial Interface:

| Seriallnterf

RN

»

- Otworz liste profili maszyn.

- Wprowadz nowy profil maszyny.

= Na ekranie pojawia sie nowy profil.

~N o

. Skonfiguruj parametry jak ponizej:

. "Tryb pracy" -> "Przesyt dawki"

v8.20191001
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Aplikacja Serial Interface

Sterowanie sekcjami i przesytanie dawki przez ASD

8. "Protokdt" -> "LH5000"
9. "Rodzaj urzadzenia" -> Wybierz urzadzenie z ktérego korzystasz.

10."Baudrate" -> z reguty "9600". Baudrate (predkos¢ przesytu danych) jest zalezna od komputera

poktadowego.
1. - Aktywuj profil pojazdu.
12, - Naciénij i potwierdz, aby zapisac profil maszyny.

13. @ - zrestartowac terminal.

Dalsze kroki
Skonfigurowates port szeregowy. Teraz musisz skonfigurowac inne aplikacje terminala.
W aplikacji TRACK-Leader:

1. Dezaktywuj parametr "SECTION-Control" w menu "Ustawienia / Ogdlne".

2. Utworz profil maszyny dla kombinacji ciagnika i narzedzia z ktérego korzystasz.

3. Weczytaj mape aplikacyjna.

Mape mozna wczyta¢ na dwa sposoby:
= Jako plik shp - w aplikacji TRACK-Leader.
= Jako cze$¢ zlecenia ISO-XML, jezeli korzystasz z aplikacji ISOBUS-TC i programu karty pola.

Wiecej informacji na ten temat znajdziesz w instrukcjach tych aplikacji.

10.2 Sterowanie sekcjami i przesytanie dawki przez ASD
Przetestowane komputery poktadowe*
Producent: | Komputer Wersja opro- Szybkosé Przesyt dawki Sterowanie sekcjami

pokiadowy gramowania transmisji

(wersja software)

Amazone Amatron3 V1.09.00 19200 +
Amazone Amatron+ V3.23.00 19200 +
RAUCH Quantron A V1.20.00 19200* +
RAUCH Quantron E V3.51.00 19200* + +
RAUCH Quantron E2 v2.10.00 19200* + +
Miller- Spraylight V02.00.13 19200 + +
Elektronik
Mller- DRILL-Control 19200 + +
Elektronik
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* - wymienione zostaly tylko komputery poktadowe, w ktdrych podczas testu port szeregowy
zadziatat. W innych wersjach oprogramowania wynik moze by¢ inny.

** - na komputerze poktadowym nalezy aktywowac funkcje "GPS-Control"

Z protokotu ASD mozna skorzysta¢ aby przesyta¢ dawki z mapy aplikacyjnej lub aby automatycznie
sterowac pracq sekcji. Zakres dostepnych funkcji zalezy od podtaczonego komputera poktadowego.

Aby korzysta¢ z ASD, konieczna jest aktywacja licencji "ASD-Protocol".

W celu wigczenia sekcji za pomocg komputera poktadowego musisz skonfigurowaé szeregowy port
w nastepujacy sposéb:

M W aplikacji TRACK-Leader w menu "Ogdlne" aktywowate$ parametr "SECTION-Control".

M Sprawdzite$, czy w komputerze poktadowym musisz aktywowac protokot ASD. Jezeli tak,
aktywowate$ protokot.

1. Podtacz komputer poktadowy do terminalu. [— 14]
2, @ - wigcz terminal.
3. Otworz aplikacje Seriallinterface:
| Seriallnterf
4, - otworz liste z profilami maszyn.
; .
5. L -dodaj nowy profil maszyny.

= Na ekranie pojawia sig¢ nowy profil maszyny.
6. Skonfiguruj parametry postepujac zgodnie z ponizszymi krokami.
7. "Tryb pracy" - "Wtgczanie sekcji"
8. "Protokot" - "ASD"
9. "Rodzaj urzadzenia" - Wybierz urzadzenie, z ktérym pracujesz.

10. "Ciggnik<-->Punkt roboczy" - Wprowadz tutaj odstep miedzy punktem przyczepienia ciggnika a
punktem roboczym.

-

11."Przesuniecie L/P" - parametr ten stuzy do ustawienia geometrii asymetrycznych urzadzen.
Wprowadz tutaj, jak daleko ma by¢ przesuniety Srodek szeroko$ci roboczej. Przy przesunigciu w
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prawo wprowadz warto$¢ dodatnia, a przy przesunigciu w lewo warto$¢ ujemna.

12."Szeroko$¢ robocza" - Szeroko$¢é robocza ustawiona w komputerze poktadowym.

13."Liczba sekcji" - Liczba sekcji ustawiona w komputerze poktadowym.

% 4

14. - Ustawiona na komputerze poktadowym szeroko$¢ pojedynczych sekii.

=) ¢

15. L - powrdt.

16. - aktywuj profil maszyny.

=) ¢

17. . - naciénij i potwierdz w celu zapisania profilu maszyny.

18. @ - zrestartuj terminal.

Dalsze kroki
Skonfigurowates port szeregowy. Teraz musisz skonfigurowac¢ inne aplikacje terminala.
W aplikacji TRACK-Leader:

1. Aktywuj parametr "SECTION-Control" w menu "Ustawienia / Ogéine".

2. Skonfiguruj sterowanie sekcjami w menu "Ustawienia / SECTION-Control"

3. Weczytaj mape aplikacyjna.

Mape mozna wczyta¢ na dwa sposoby:
= Jako plik shp - w aplikacji TRACK-Leader.

= Jako cze$¢ zlecenia ISO-XML, jezeli korzystasz z aplikacji ISOBUS-TC i programu karty pola.

Wiecej informacji na ten temat znajdziesz w instrukcjach tych aplikacii.

v8.20191001
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Aplikacja FILE-Server

Aplikacja FILE-Server tworzy na terminalu miejsce zapisu danych. Z tej pamigci moga korzysta¢
komputery robocze ISOBUS, ktdre nie posiadajg wlasnego portu USB. Dzieki temu terminal
umozliwia aktualizacje co poniektorych komputeréw roboczych, a inne maja mozliwos¢ zapisu
danych na terminalu, na przyktad protokotow lub opisu bteddw.

W tym celu w pamieci terminalu tworzony jest katalog "Fileserver". W katalogu tym dane mogq
zapisywac¢ wszystkie urzadzenia podtgczone do ISOBUSa.

Maksymalna pojemnos¢ to 5 MB.

M Jezeli chcesz skopiowa¢ dane na terminal, musza znajdowac¢ sig one na nosniku USB w
katalogu "Fileserver".

1. Otworzy¢ aplikacje File Server:

| Fileserver
= Pojawia sie ekran starowy aplikacji.

x 4

2. - wcisngé.

3. L - Wei$nij, aby skopiowaé pliki z USB na terminal (import).

4, L -Wcinij, aby skopiowaé pliki z terminalu na USB (export).
= WysSwietlony zostanie jeden z komunikatow: "Rozpocza¢ import?" lub "Rozpoczaé
eksport?".

5. ,Tak"- Potwierdzi¢.
=> Dane sg kopiowane.
= Wyswietlony zostaje raport.

6. "OK" - potwierdzic.

= Udato ci si¢ importowac lub eksportowa¢ dane.
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12.2

12.3

Wybér komponentow

Obowiazki uzytkownika

Dodatkowe wymagania
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Produkt ten nie zawiera zadnych czesci, ktore mogtbys naprawiac.
Nigdy nie otwieraj obudowy!

Czyszczenie terminalu i dbatos¢ o terminal
= Wciskaj przyciski tylko opuszkg palca. Nie wciskaj przyciskéw paznokciami.
= Czys¢ produkt tylko lekko zwilzong szmatka.
= Korzystaj tylko z czystej wody lub preparatu do czyszczenia szkia.

Utylizacja urzadzenia

Ei Produkt nalezy utylizowac¢ jako elektro$mieci zgodnie z prawem.

Uwagi dotyczace dodatkowych komponentéw

Uwagi dotyczace instalacji elektrycznych i elektronicznych urzadzen i komponentow

Dzisiejsze maszyny rolnicze wyposazone sg w elementy, ktorych funkcjonowanie moze zostaé
zakidcone przez fale elektromagnetyczne wysytane przez inne urzadzenia. Zakidcenia te moga
prowadzi¢ do zagrozenia zdrowia ludzkiego, jezeli nastepujace wskazéwki bezpieczenstwa nie
zostang wziete pod uwage.

Podczas wyboru komponentéw dodatkowych upewnij sie, ze wszystkie dodatkowo zainstalowane
elementy elektryczne i elektroniczne spetniaja wymagania aktualnej dyrektywy 2004/108/WE i
posiadajq znak CE.

Zanim poditaczysz dodatkowe urzadzenie, korzystajace z elektroniki i zasilania maszyny, upewnij sie,
ze instalacja nie spowoduje zadnych zaktdcen w elektronice pojazdu i innych elementow. Dotyczy to
przede wszystkim elektronicznych sterownikdw nastepujacych urzadzen:

= Elektroniczna regulacja podno$nika TUZ (EHR)

= trzypunktowego uktadu zawieszenia (TUZ)

= watu odbioru mocy (WOM),

= silnika,

= skrzyni biegdw.

Przed instalacjg przeno$nych systeméw komunikacyjnych (np.: radio, telefon) muszg zosta¢
spetnione nastepujace warunki:
= Mozna instalowac tylko urzadzenia dopuszczone do uzytku w danym kraju.
= Urzadzenie musi by¢ zamontowane na state.
= Korzystanie z przeno$nych urzadzen wewnatrz pojazdu jest dopuszczalne tylko wtedy, jezeli sg
one podtaczone do zamontowanej na state anteny.
= Nadajnik musi znajdowac sig¢ w innym miejscu niz elektronika pojazdu.
= Przy instalacji anteny nalezy zwrdci¢ uwage na dobre potaczenie pomiedzy masa anteny a masg,
pojazdu.
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Przy instalacji i okablowywaniu oraz w celu sprawdzenia dopuszczalnego napiecia przeczytaj
dodatkowo instrukcje obstugi maszyny.

12.4 Sprawdzanie wersji oprogramowania
Instrukcja 1. Otworzy¢ aplikacje "Service":
| Service |
2. Pojawia sie nastepujacy ekran:
bl Ustawienia terminalu ‘
= Pliki
£ Sterowniki S
Wtyczki
i Licencje
Terminal
V 04.09.14 =
3. Przeczyta¢ wersje oprogramowania ponizej logo ME.
12.5 Dane techniczne
12.5.1 Dane techniczne terminalu
Parametr Wartos¢
Napiecie robocze 10-30V
Temperatura -20-+70°C
Temperatura podczas -30-+80 °C
magazynowania
Waga 1,3 kg
Wymiary (sz x wys x gt.) 220 x 210 x 95 mm
Klasa ochrony IP 54 wg. DIN 40050/15
EMC Wg. ISO 14982 / PREN 55025
Ochrona przed Wg. ISO 10605
wytadowaniami
elektrostatycznymi (ESD)
Pobér mocy W terminalu bez modemu GSMi | Typowo: 0,4A przy 13,8V
bez zewnetrznych odbiornikdw.
Ekran VGA TFT kolorowy; $rednica: 14,5 cm ; rozdzielczo$¢: 640x480 pixeli
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Parametr Wartos¢

Procesor 32 Bit ARM920T do 400MHz

Pamig¢ RAM 64 MB SDRAM

Boot-Flash 128 MB

Zegar wewnetrzny Kondensator buforowany, utrzymuje czas przez 2 tygodnie bez
zewnetrznego zasilania.

Klawiatura 17 przyciskéw i przycisk-pokretto

Wyjscia 2xCAN
1xUSB 1.1
2 x RS232 Drugie przytacze RS232 ma ograniczong funkcjonalnos¢.
2 x M12 dla dwéch kamer analogowych (opcjonalnie przy Nr.-Art.:

Skojarzenie przylacza A

Przytacze A to 9-cio bolcowe gniazdo D-Sub przy interfejsie ISOBUS (CAN).

Bolec nr.: | Sygnat: Bolec nr.: | Sygnat

1 CAN_L 6 - Vin' (GND)
2 CAN_L! 7 CAN_H

3 CAN_GND' 8 CAN_EN_out?
4 CAN_H 9 + Vin'

5 CAN_EN_in

Legenda:

+Vin = napiecie (+)

-Vin = masa (-)

1) - Sygnaly oznaczone ' odpowiadajg definicji CiA (CAN in Automation).

Sygnaty CAN_L i CAN_" oraz CAN_H i CAN_" sg potaczone ze soba i stuzg do przeciagniecia

magistrali CAN.

Ktadac CAN_EN_in na potencjat zasilajacy (= + Vin) mozna uruchomic terminal.

Sygnaly "-Vin" i "CAN_GND" sg podtaczone bezposrednio do obydwu wtyczek, nalezy wiec unika¢

réznic w potencjatach pomigdzy tymi bolcami w obydwu gniazdach.

2) Odpowiada TBC_Pwr w ISO 11783. Po wtaczeniu terminalu, bolec ten jest pod napieciem (napiecie
terminalu minus 1,2V)
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Skojarzenie przytacza B jest zalezne od wersji hardware terminalu

Terminale o wersji hardware od 3.0.0

@ ©®

O

”.......” O

® ©

9-bolcowa wtyczka d-sub

Przylacze B jest 9-ciobolcowg wtyczka D-Sub.

Poprzez skojarzenie, przylacze moze zosta¢ wykorzystane do ponizszych celéw:

70

Zastosowanie Bolce

Jako drugi interfejs CAN 7,9

Jako drugie przytacze szeregowe 2,3,4,5

Wejscie dla dwoch sygnatoéw cyfrowych i jednego | 1, 5, 6, 8

sygnatu analogowego.

Skojarzenie przytacza B

Bolec |Sygnat: Bolec |Sygnat

nr.: nr.:

1 Czujnik kota' 6 Wat odbioru mocy?2

2 IRxD 7 CAN_H

3 [TxD 8 Czujnik pozycji roboczej3 lub
Sygnat jazdy wstecz w celu wykrycia
kierunku jazdy

4 Zasilanie dla odbiornika GPS* 9 CAN_L

5 GND

Legenda:

1) wejscie cyfrowe wg.: 1ISO 11786:1995 rozdziat 5.2
2) wejscie cyfrowe wg.: ISO 11786:1995 rozdziat 5.3

)
)
3) wejscie analogowe wg.: ISO 11786:1995 rozdziat 5.5
)

4) Bolec jest potaczony réwnolegle z bolcem 4 przytacza C. Catkowite obcigzenie wynosi 600mA.

v8.20191001
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Terminale o wersji hardware od 1.4.1

® O

O

0 0000 O
G 00 Q

® ®

Przytacze B jest 9-cio pinowym gniazdem D-sub.

Skojarzenie przytacza B

Naprawa i konserwacja

Dane techniczne

Bolec |Sygnat: Bolec |Sygnat
nr.: nr.:
1 CAN_L 6 -Vin*
2 CAN_L* 7 CAN_H*
3 CAN_GND* 8 CAN_EN_out
4 CAN_H 9 +Vin
5 CAN_EN_in albo
Czujnik pozyciji roboczej
12.5.4 Skojarzenie przytacza C

Przytacze C jest przytaczem RS232

/\ OSTROZNIE

Uszkodzenie urzadzenia przez zwarcie
Bolec 4 przytacza C jest pod napieciem. Napiecie jest zalezne od napiecia pracy terminalu i stuzy
do zasilania odbiornika DGPS firmy Mdiller Elektronik.
Inne odbiorniki GPS moga ulec uszkodzeniu przy podtaczeniu.
Zanim podtaczysz inny odbiornik GPS do terminalu:

o Poréwnaj skojarzenia przytaczy.

o Sprawdz skojarzenie przytacza w odbiorniku GPS.

o Sprawdz dopuszczalne napiecie dla odbiornika GPS.

o Sprawdz do jakiego napiecia podtaczony jest terminal (12V lub 24V).

o Poréwnaj napiecie terminalu z dopuszczalnym napieciem odbiornika GPS.

o Podtgczaj odbiornik GPS tylko wtedy, kiedy zakresy napie¢ i skojarzenia przytaczy w obydwu
urzadzeniach pasujg do siebie.

Skojarzenie przytacza C

Bolec nr.:

Sygnat

1

DCD

30322511-02-PL
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Bolec nr.: Sygnat

2 IRxD

3 ITxD

4 Napiecie dla odbiornika GPS!
5 GND

6 DSR

7 RTS

8 CTS

9 RI(+5V)
Legenda:

1) Bolec jest pofaczony z bolcem 4 przytacza B. Catkowite obcigzenie wynosi 600mA.

Kiedy terminal jest wiaczony przewodzi prad do urzadzen podtaczonych do przylacza RS232.
Napiecie na przytaczu RS232 zalezy od napiecia terminalu.

Jezeli terminal jest podigczony do akumulatora 12V, wtedy przewodzi ok. 11,3V do podigczonego
urzadzenia.

Jezeli terminal jest podigczony do akumulatora 24V, wtedy przewodzi ok. 23,3V do podtaczonego
urzadzenia.

Aby korzysta¢ z odbiornika GPS potrzebne sg tylko sygnaty RxD, TxD i GND.

Skojarzenie przytaczy 1i 2
Przytacza 11 2 stuza do podtaczania kamery analogowej. Przytacza majg takie samo skojarzenie.

Przytacza 1 2 to 5-cio bolcowe, A-kodowane gniazda M12. Ich skojarzenie znajdziesz w ponizsze;
tabeli.

Skojarzenie gniazda (w Skojarzenie wtyczki

terminalu)

Bolec Sygnat

1 Bolec zarezerwowany przez ME (nie podigcza¢ sygnatu)
2 GND
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Bolec Sygnat

3 Bolec zarezerwowany przez ME (nie podigczac sygnatu)
4 Sygnat video

5 Ekran elektromagnetyczny - video

Izolacja Ekran elektromagnetyczny
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