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Teie ohutus

Péhilised ohutusjuhised

1 Teie ohutus

1.1 Pdhilised ohutusjuhised

Lugege alljargnevad ohutusjuhised enne toote esimest kasutamist hoolikalt labi.

= Terminali ei tohi kasutada teedel sditmise ajal. Kasutamiseks peatage kdigepealt siduk.

= Enne traktori hooldamist v8i remontimist vGtke alati lahti traktori ja terminali vaheline Gihendus.

= Enne traktori aku laadimist v&tke alati lahti traktori ja terminali vaheline tihendus.

= Enne traktori vi sellele Gihendatud/paigaldatud seadme keevitamist lahutage alati terminali
vooluihendus.

» Arge tehke tootel lubamatuid muudatusi. Lubamatud muudatused ja lubamatu kasutamine
vivad vahendada teie ohutust ning lihendada toote eluiga ja halvendada toote talitlust.
Lubamatud on need muudatused, mida ei ole toote dokumentatsioonis kirjeldatud.

= Jérgige kdiki tldtunnustatud ohutustehnilisi, tddstuslikke, meditsiinilisi ja likluskorralduslikke
eeskirju.

= Toode ei sisalda remonditavaid osi. Arge avage korpust. Korpuse avamisel vGib korpuse tihedus
muutuda.

= Lugege l&bi selle pdllumajandusseadme kasutusjuhend, mida soovite toote abil juhtida.

GSM-modemiga terminalid

Kui terminalis on sisemine GSM-modem, siis kiirgab see sisselilitatuna raadiolaineid. Need vdivad
héirida muid seadmeid voi kahjustada inimeste tervist.

Seetfttu jargige GSM-modemiga terminali kasutamisel jargmisi napunéiteid.

= Kui teile on paigaldatud voi kasutate mdnda meditsiiniseadet, siis kiisige arstilt v6i seadme
tootjalt, kuidas ohte valtida. Meditsiiniseadmed (nt siidamestimulaator v6i kuuldeaparaat) vivad
olla tundlikud terminali sisemise GSM-modemi raadiokiirguse suhtes.

= Kui teile on paigaldatud stidamestimulaator, siis hoidke terminal siidamestimulaatorist eemal.

= Lilitage terminal kohe vélja, kui olete bensiinijaama, keemiaettevdtte, biogaasijaama v6i muude
kohtade, kus v@ib olla p8levaid gaase vdi aure, ldheduses. Need gaasid vlivad sddemete tdttu
siittida ja plahvatada.

= GSM-antenni ja inimese keha vahekaugus peaks alati olema vahemalt 20 cm.

« Arge lilitage terminali kunagi lennukis sisse. Tagage, et see ei saaks lennu ajal kogemata sisse
lulituda.

= Arge ilhendage terminali kunagi toiteadapteri kaudu tldvooluvBrguga. Kasutage ainult sdiduki
akut.

Kaamera kasutamine

Kaamera on ette n&htud ainult masina funktsioonide jalgimiseks péllumajandusmasina ohutuse
seisukohast ebaolulistes té6piirkondades.

Teatud olukordades vaib kujutis ilmuda kuvarile viivitusega. Viivitus séltub terminali kasutusest antud
hetkel ja seda vBivad samuti mdjutada valised tegurid.

Seetfttu jargige jargmisi juhiseid.
» Arge kasutage kaamerat abivahendina soiduki juhtimiseks tanavaliikluses ega eramaal.
« Arge kasutage kaamerat tanavaliikluse jalgimiseks ega ristmikele sditmiseks.
» Arge kasutage kaamerat tagurdamiskaamerana.
» Arge kasutage kaamerat visuaalse abivahendina masina juhtimiseks, eriti olukordades, kus
viivitus reageerimisajas voib tekitada ohtliku olukorra.

8 V12.20200609 30322537-02-ET



1.2

1.3

Teie ohutus

Otstarbekohane kasutamine

= Kaamera kasutamine ei vabasta teid kohustusest tagada masinat kasutades alati ohutus.

Otstarbekohane kasutamine
Terminaliga saab juhtida péllumasinaid, mis on varustatud ISOBUS-juhtseadisega.
Otstarbekohase kasutamise juurde kuuluvad ka tootja ettekirjutatud kasutus- ja hooldustingimused.

Tootja ei vastuta ihegi juhiste eiramisest pdhjustatud kahju eest isikutele vdi esemetele. Koik riskid
seoses mitteotstarbekohase kasutamisega votab enda kanda (iksnes kasutaja.

Tuleb jargida asjakohaseid tod0nnetuste valtimise eeskirju, samuti muid Gldtunnustatud

ohutustehnilisi, todstuslikke, meditsiinilisi ja likluskorralduslikke eeskirju. Seadme omavolilised
muudatused valistavad tootja vastutuse.

Ohutusjuhiste Ulesehitus ja tdhendus

Koik selles kasutusjuhendis leiduvad ohutusjuhised on koostatud jargmisel pohiméttel.

/\ HOIATUS

See marksona tahistab keskmise riskiga ohte, mille eiramise korral vdib tagajarjeks olla surm vi
rasked kehavigastused.

/\ ETTEVAATUST

See mérksdna téhistab ohte, mille eiramise korral vdivad tagajérjeks olla kerged voi keskmised
kehavigastused.

Naide

1.4

30322537-02-ET

See marksona tahistab ohte, mille eiramise korral vdib tagajérjeks olla materiaalne kahju.

Mdned toimingud tuleb teostada mitmes etapis. Kui méne etapiga kaasneb risk, on ohutusjuhis
esitatud otse tegevusjuhendis.

Ohutusjuhised on alati enne ohtliku toimingu kirjeldust ning on paksus kirjas ja téhistatud
méarksdnaga.

1. MARKUS! See on mérkus. See hoiatab teid riskide eest, mis tekivad jargmises
tegevusetapis.

2. Ohtlik tegevusetapp.
Kasutuselt kdrvaldamine

Parast kasutamist kdrvaldage see toode riigis kehtivaid digusakte jargides
elektroonikajadtmena.

V12.20200609 9



Teie ohutus

Mérkused taiendavate paigalduste kohta

1.5

Komponentide valik

Kasutaja vastutus

Lisan6uded

1.6

10

Méarkused taiendavate paigalduste kohta

Markus elektri- vBi elektrooniliste seadmete ja/vdi komponentide tdiendava
paigaldamise kohta

Tanapéevased pollutéémasinad on varustatud elektrooniliste komponentide ja detailidega, mille
funktsioone voib méjutada muude seadmete elektromagnetiline kiirgus. Selline mgju voib inimesi
ohustada, kui ei jargita jargmisi ohutusjuhiseid.

Komponentide valikul jélgige eelkdige seda, et taiendavalt paigaldatavad elektrilised ja elektroonilised
osad vastaksid elektromagnetilise thilduvuse direktiivi 2004/108/EU praegu kehtivale snastusele ja
kannaksid CE-margistust.

Masinale elektriliste ja elektrooniliste seadmete ja/vGi komponentide taiendava paigaldamise korral
koos lihendusega pardavdrku peate kontrollima (ja selle eest vastutama), et paigaldamine ei
pbhjustaks siduki elektrooniliste seadmete ega muude komponentide héireid. See kehtib eriti
jargmiste elektrooniliste juhtimisslisteemide kohta:

= vintsi elektrooniline juhtimine,

= esivints;

= jouvotuvallid;

= mootor;

= kaigukast.

Mobiilsideseadmete (nt raadio, telefon) tdiendavaks paigaldamiseks tuleb lisaks taita jargmisi
ndudeid.
= Paigaldada tohib ainult seadmeid, mis on lubatud vastavalt kehtivatele lidumaa digusaktidele (nt
Saksamaal BZT luba).
= Seade tuleb paigaldada kindlalt.
= Teisaldatavate vdi mobiilseadmete kasutamine s6idukis on lubatud ainult kindlalt paigaldatud
vélisantenni iihenduse kaudu.
= Saatjaosa tuleb paigaldada nii, et see oleks ruumiliselt eraldatud sdiduki elektroonikast.
= Antenni monteerimisel tuleb pdorata tahelepanu asjakohasele paigaldusele koos hea
Uihendusega antenni ja sBiduki kere vahel.

Juhtmestiku ja paigaldamise, samuti maksimaalse lubatud voolutarbimise kohta vaadake lisaks
masina tootja paigaldusjuhendit.

EU vastavusdeklaratsioon

Kaesolevaga kinnitame, et see tddseade ja selle identsed variandid vastavad nii oma t66pdhimétte
kui ka konstruktsiooni ning turuletoodud versiooni poolest direktiivi 2014/30/EU olulistele
tervisekaitse- ja ohutusnduetele. Kui seadme konstruktsiooni muutmine ei ole meiega kokku lepitud,
kaotah see deklaratsioon kehtivuse.

TOUCH1200®
Kasutatud thtlustatud standardid: EN ISO 14982:2009
(Elektromagnetilise thilduvuse direktiiv
2014/30/EL)
V12.20200609 30322537-02-ET
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2.1

2.2

2.3

2.4
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Sellest kasutusjuhendist

Kasutusjuhendi sihtriihm

Sellest kasutusjuhendist

Kasutusjuhendi sihtrihm

See kasutusjuhend on mdeldud isikutele, kes terminali monteerivad ja kasutavad.

Juhiste struktuur

Juhistes on selgitatud sammhaaval, kuidas teha tootega teatud toid.

Juhendis kasutatakse juhiste margistamiseks jargmisi simboleid:

Kujutis Tahendus
1. Toimingud, mida tuleb teha jargemddda.
2.
= Tegevuse tulemus.
Juhtub pérast tegevust.
= Tegevusjuhise tulemus.
Juhtub pérast k6igi sammude tegemist.
| Eeldused.
Eelduste kirjeldamisel tuleb need enne toimingu
tegemist luua.

Viidete Ulesehitus

Selles juhendis olevad viited on alati jargmise kujundusega:

Viite néide: [— 11]

Viited tunneb ara nurksulgude ja noole jargi. Noole jérel olev number tahistab selle peatiiki

alguslehekiilge, kust saab lugeda lisateavet.

Suunaandmed selles juhendis

Koik suunaandmed selles juhendis, nagu ,vasakule®, ,paremale®, ,edasi‘, ,tagasi®, téhistavad sdiduki

sBidusuunda.

V12.20200609
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Toote kirjeldus

Standardvarustus

3 Toote kirjeldus

3.1 Standardvarustus

Standardvarustus sisaldab:
= Terminal TOUCH1200
= VESA-hoidik koos kruvidega
= hoidik terminali monteerimiseks
= USB-andmekandija
= Paigaldus- ja kasutusjuhend
= Rakenduse ISOBUS-TC kasutusjuhend — eraldi dokumendina.

3.2 Terminali klahvid

Terminali korpusel on mdned klahvid, millega saab terminali kasitseda.

Terminali klahvid

@ Klahvid terminali esikilljel @ Klahvid terminali tagakiiljel
Klahvid terminali tagakdljel

Klahvide funktsioon

Lulitab terminali sisse ja vélja.

Loob kuvatdmmiseid [— 69]

Salvestab akende jérjestuse [— 28].

Funktsioon puudub

Funktsioon puudub

Funktsioon puudub

®»®®

Funktsioon puudub

12 V12.20200609
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3.3

3.4

Téaisversioon

30322537-02-ET

Terminali Ghendused

Liideste lilevaade

@ Valikuline GSM-liides:
— GSM-antennide jaoks

Liides A

CAN-siini liides:

— ISOBUS-pdhivarustuse jaoks [— 17]
Liides B

Vit ptk: Liidese B kontaktide paigutus
Liides C

Jadaliides:

— GPS-vastuvdtja jaoks [— 32]

- kaldemooduli ,GPS TILT-Module* jaoks
— Lightbari jaoks [— 59]

©® &
® @ @ O

Terminali rakendused

Toote kirjeldus

Terminali Gihendused

Liides ETH

M12-liides:

— Ethernet

Liides D

Liides :

- analoogkaamera jaoks [— 56]
Liidest E ei kasutata.

USB-liides:
— USB-andmekandja jaoks [— 29]

Mlgil olevatesse terminalidesse on eelinstallitud mitmesuguseid rakendusi. Enamikku neist saab
kohe kasutada. Ka neid rakendusi, mis ei ole aktiveeritud, saate reeglina 50 tundi proovida. Kui teile
parast proovimist rakendus meeldib, saate tellida Miiller-Elektronikust litsentsi ning seejarel

rakendust taisversioonina kasutada.

Terminalis on taisversioonina installitud jargmised rakendused:

= |SOBUS-liides (ISOBUS-UT)

Terminaliga saab kasutada ISOBUS-juhtseadiseid, mis vastavad standardile 1SO11783.
Kasutajaliidesed, mille abil saab kasutada juhtseadist, kuvatakse ekraanil, kui juhtseadis on

Uhendatud sdiduki ISOBUS-pistmikuga.

ISOBUS-liidesel pole oma stimbolit. Valikumeniiiis kuvatakse alati tihendatud juhtseadise

siimbol.

. - Rakendus Service.
Rakenduses Service saab

konfigureerida terminali,

aktiveerida ja deaktiveerida muid rakendusi,

saada litsentse,

aktiveerida hendatud seadmete draivereid,

teha GPS-sétteid.

V12.20200609
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Toote kirjeldus

Terminali rakendused

Testversioonid

14

- Rakendus ISOBUS-TC (ISOBUS-Task-Controller).
Rakendus ISOBUS-TC toimib lidesena terminalirakenduste (SECTION-Control, TECU, VECU)
ja 1ISOBUS-seadmete (juhtseadis, taimekaitseandurid) vahel. Peale selle vimaldab rakendus
andmevahetust terminali ja elektrooniliste pdllukalendrite vahel.
Funktsiooni ulatus soltub aktiveeritud litsentsidest ja konfiguratsioonist.
Lahemat teavet selle kohta leiate peatiikist Rakendus ISOBUS-TC [— 87]

- Rakendus Tractor-ECU.
Rakendus Tractor-ECU kogub kokku traktori kdik satted.
Selle abil saate naiteks

sisestada GPS-vastuvétja asukoha,

méaérata GPS-vastuvdtja kiirusesignaali allikaks,

valida, millised andurisignaalid votab terminal vastu,

vaadata ekraanil kiirust ja jduvatuvolli pddrlemissagedust.

Lahemat teavet selle kohta leiate peatiikist Rakendus Tractor-ECU [— 72]

— Rakendus Virtual ECU.
Rakendus Virtual ECU on keskne koht, kus saab luua mitte ISOBUSI kaudu suhtlevate masinate
ja seadmete virtuaalseid juhtseadiseid.
Virtual ECU véimaldab mitte-ISO masinate puhul kasutada selliseid rakendusi nagu TRACK-
Leader, ISOBUS-TC ja SECTION-Control.
Lahemat teavet selle kohta leiate peatiikist Rakendus Virtual ECU [— 82]

— —rakendus FILE-Server
See rakendus on terminalis salvestuskoht. Seda salvestuskohta saavad kasutada ISOBUS-
juhtseadised, mis toetavad FILE-Serveri funktsioone. Rakendusvéimalused sdltuvad ISOBUS-
juhtseadisest.

- Kaamera
Rakendus Kaamera naitab ekraanil terminaliga tihendatud kaameraga pilti.

Jargmisi rakendusi on v8imalik kasutada testverisoonidena:

— rakendus TRACK-Leader
Rakendus TRACK-Leader aitab pdllumasina juhil sdita p6llul médda tapselt paralleelseid radu.
Rakendus sisaldab mitut moodulit, mille jaoks saab aktiveerida ka litsentsi.

SECTION-Control: automaatse sektsiooni lilituste, et minimeerida radade aarte kattumist.

TRACK-Leader AUTO: s6iduki automaatjuhtimine pollul.

TRACK-Leader AUTO CLAAS: siduki automaatjuhtimine p6llul CLAAS-traktorite korral.

TRACK-Leader TOP: s6iduki automaatjuhtimine pdllul.

TRAMLINE-Management: tehnoradade vahetamine praeguse GPS-positsiooni abil.

= ASD-Protocol - litsents v@imaldab sidet terminali ja sellega jadaliidese kaudu tihendatud

pardaarvuti vahel. Terminal tuvastab masina asukoha pdliul (GPS) ja saab aine ettendhtud
vdljastusmahu (rakenduskaardilt) vdi sektsioonide oleku pardaarvutisse (le kanda. Rakendust
SECTION-Control saab muu hulgas kasutada sektsiooniliilituse jaoks.

Lahemat teavet selle kohta leiate peatiikist Pardaarvuti ihendamine terminaliga [— 60]

V12.20200609 30322537-02-ET



Valikuline tarkvara

35

30322537-02-ET

Toote kirjeldus

Andmed tudbisildil

= MULTI-Control - see litsents laiendab ISOBUS-TC funktsionaalsust. See v8imaldab
rakenduskaarte madrata masina tksikutele doseerimisseadmetele.

= ME ODI - see litsents aktiveerib rakenduse ME ODI. Rakendus v@imaldab lhendada terminali
Etherneti v6i Bluetoothi kaudu internetiga.

Valikuliselt on v8imalik kasutada jargmist tarkvara:

. — rakendus FIELD-Nav.
FIELD-Nav — teedel likumise rakendus pdllumajanduse jaoks. Kaarte saab td6delda selle juurde
kuuluva arvutiprogrammiga FIELD-Nav Desktop. Selle kaudu saab kaardistada ja
marsruudivalikul arvesse votta ka kdik pdlluvaheteed, véikesed sillad ja muud takistused.
Kasutusjuhendi leiate Miiller-Elektroniku internetilehelt.

. — plugin Agricon
Vdimaldab Ghendamist firma Agricon agronoomiliste sensoritega (Yara-N, P3US, P3ALS jne).

Andmed tudbisildil

Terminali tagakiiljele on kleebitud tiiibisilt. Kleebiselt leiate andmed, mille alusel on v6imalik toodet
uheselt identifitseerida.

Hoidke need andmed klienditeeninduse poole pddrdudes kaeparast.

Luhendid tiubisildil

Lihend Tahendus

Tarkvara versioon

Installitud tarkvaraversiooni leiate rakenduse Service avakuval.

HW: Riistvara versioon

To6pinge

Terminali tohib iihendada ainult selles vahemikus oleva pingega.

K.-Nr.. Kliendi number
Kui terminal on ette nahtud pdllumasinate tootjale, on siin pdllumasina
tootja tootenumber.

SN: Seerianumber

V12.20200609 15




Montaaz ja paigaldus

Terminali paigaldamine traktorikabiini

4 Montaaz ja paigaldus

4.1 Terminali paigaldamine traktorikabiini

Terminali paigaldamiseks séiduki kabiini on vaja hoidikut. Kasutada vaib jargmisi hoidikuid.

Tootenumber | TUlp Kas tarne- Omadused
komplektis?
31322507 Standardhoidik Jah
31322508 Valiuline adapter |Ei . Pei|galdataks.t_e hc.)|d|kE1_313‘_22507 kiilge.
= M&eldud B-piilarita sBidukitele.
= Paigaldatakse Umber toru.
41.1 Standardhoidiku paigaldamine
Toimingud M Teil on kéeparast hoidiku paigalduskompekt.

1. Kruvige hoidik kokku.

2. Kinnitage hoidik terminali tagakiiljel olevatele kruviavadele.

3. Seadke hoidik soovitud asendisse, nt:

4. Kinnitage terminal sdiduki kabiini. Kasutage selleks nt ME-p&hikonsooli. See kuulub ISOBUSI
standardvarustuse tarnekomplekti.

5. Kontrollige, et terminal on kindlalt paigaldatud.

16 V12.20200609 30322537-02-ET



Montaaz ja paigaldus

Terminali ihendamine ISOBUS-iga

412 Valikulise adapteri paigaldamine

Kui soovite terminali B-piilarita s6idukisse, saate hoidiku 31322507 kiilge paigaldada adapteri.
Adapteri saate paigaldada Umber toru.
= Torude adapter, torudele 1&himd6duga 20, 25 v6i 30 mm, tootenumber: 31322508

Toimingud 1. Kruvige adapter kokku.
(D)

2. Uhendage adapter hoidikuga.

3. Seadke hoidik ja adapter soovitud asendisse.

4. Kontrollige, et kbik on kindlalt paigaldatud.

4.2 Terminali ihendamine ISOBUS-iga

ISOBUS-iga tlhendamisel tagatakse terminali toide ja vBimaldatakse side muude ISOBUS-i
komponentidega.

Olenevalt traktori mudelist on selleks vaja eri tiilipi Ghenduskaablit.
= Traktorites, kuhu Miiller-Elektroniku ISOBUS-p8hivarustus on lisatud lisavarustusena, tuleb
kasutada ISOBUS-pdhivarustuse (ihenduskaablit A.
= Traktorites, kus ISOBUS kuulub p8hivarustusse ja kabiinis on ISOBUSI pistikupesa, tuleb
kasutada jargmist ihenduskaablit:

D-Sub-iihenduskaabel <-> CPC tootenumber 30322541

30322537-02-ET V12.20200609



Montaaz ja paigaldus

Sisestage microSD-kaart

Kui traktori kabiinis on rohkem kui iiks terminal, tuleb vajadusel teha seadistused, mis v6imaldavad
vastastikust sidet. Vt selle kohta lisateavet: Kahe terminali kasutamine [— 20]

Toimingud 1. Uhendage pohivarustuse 9-klemmine pistik terminali CAN-iihendusega.

2. Keerake pistiku kinnituskruvid tugevasti kinni.

4.3 Sisestage microSD-kaart
Micro-SD-kaarti kasutatakse terminalis sisemaluna.
Toimingud SD-kaardi sisestamine

1. Lulitage terminal vélja ja lahutage k6ik kaablitihendused teiste seadmetega.

2. - Kruvige terminali tagakdljel asuv kate lahti.

3. - Vabastage SIM-kaardi hoidik, likates seda ettevaatlikult noole
suunas.

4, - Tdmmake kaardihoidik tles.

5. - Vabastage SD-kaardi hoidik, likates seda ettevaatlikult noole
suunas.

6. - Témmake SD-kaardi hoidik (les.

7. - Likake SD-kaart sisse.

18 V12.20200609 30322537-02-ET
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Milline SIM-kaart?

Toimingud
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Montaaz ja paigaldus

SIM-kaardi paigaldamine

8. - Tommake SD-kaardi hoidik alla ja vajutage see kinni.
9. - Tdmmake SIM-kaardi hoidik alla ja vajutage see kinni.
10. - Kruvige terminali tagakuljel asuv kate kinni.

= SD-kaart on paigaldatud.

SIM-kaardi paigaldamine

Portaali farmpilot kasutamiseks peab terminal olema varustatud SIM-kaardiga. Kui te ei kavatse
portaali farmpilot kasutada, pole SIM-kaarti vaja.

SIM-kaart tuleb osta mobiilsideteenuse pakkujalt.

Valige pakkuja, kes suudab tagada teie pdldudel hea mobiililevi. farmpiloti tdrkevabaks to6ks on vaja
head tihendust.

SIM-kaart peab vastama jargmistele tingimustele.
* Uhendus peab Ghilduma GPRSiga.
« Uhendusel ei tohi olla PIN-koodi. Kontrollige seda enne ostu tegemist mobiilsideteenuse
pakkuijalt.
= Seade peab vGimaldama andmeedastust.

SIM-kaardi paigaldamiseks:

1. Lulitage terminal vélja ja lahutage koik kaabliihendused teiste seadmetega.

2. - Kruvige terminali tagakdljel asuv kate lahti.
3. - Vabastage SIM-kaardi hoidik, likates seda ettevaatlikult noole
suunas.
V12.20200609 19
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Kahe terminali kasutamine

7.

- Tommake kaardihoidik Ules.

- Lukake SIM-kaart sisse.

- Tommake kaardihoidik alla ja vajutage see kinni.

- Kruvige terminali tagakuljel asuv kate kinni.

= SIM-kaart on paigaldatud.

4.5

Kahe terminali kasutamine

Jargmisest tabelist saate teada, millised seadistused tuleb teha kahe terminali kasutamiseks ja
millises peatikis neid kirjeldatakse. Kabiiniterminale puudutavate andmete kohta ei anta garantiid.

ME-terminali ja kabiiniterminali seadistamine

Voimalik eesmark

ME-terminali satted

Kabiiniterminali satted

TRACK-Leader ja SECTION-Control ME-
terminalis.

Tooarvuti kasutamine kabiiniterminali
kaudu.

Sisselogimine nimega ISOBUS-UT: ei [—
66]

ISOBUS-UT aktiveerimine (JohnDeere:
haakeseadme siin; Fendt: Fendti ISOBUS-
terminal).

Funktsiooni Task Controller
inaktiveerimine (JohnDeere: Task
Controller; Fendt: Task Controller).

Funktsioonide TRACK-Leader, SECTION-
Control ja tééarvuti kasutamine ME-
terminalis.

Sisselogimine nimega ISOBUS-UT: jah
[— 66]

ISOBUS-UT inaktiveerimine (JohnDeere:
haakeseadme siin; Fendt: Fendti ISOBUS-
terminal).

Funktsiooni Task Controller
inaktiveerimine (JohnDeere: Task
Controller; Fendt: Task Controller).

Lisaks JohnDeere'i inaktiveerimine:
Greenstar, Original GreenStar Monitor

20
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Terminali sisselilitamine

5 Kasutamise p6hialused

5.1

Toimingud

5.2

521

30322537-02-ET

Terminali sisselllitamine

Terminali sisselilitamine

M Terminal on paigaldatud ja ISOBUS-p6hivarustusega tihendatud.

1. Vajutage klahvi ja hoidke seda ligikaudu 3 sekundit all.
= Terminal annab korraks signaaliga mérku.
= Seni, kuni rakendusi taustal laaditakse, jaab ekraan kuni 10 sekundiks mustaks.
= limub terminali avakuva.

= Terminal kaivitati.

Esmakordne kasutamine

See, mida parast terminali sisselilitamist teha saab, soltub terminali kasutusotstarbest:
= paralleelsdit,
= ISOBUSI toseadmete kasutamine,
= osalaiuste automaatne aktiveerimine,
= tellimuse taitmine ja dokumentatsioon.

Neid juhtumeid kirjeldatakse jargmises peatiikis.

Terminali kasutamine paralleelsdiduks
Kui soovite terminali kasutada paralleelsdiduks, on olulisim rakendus TRACK-Leader.

Olulisimad satted

Séte Kus? Otstarve

Valige GPSi draiver. Standarddraiver toimib

| Draiver / GPS [— 32] | enamikul juhtudel koos ME-|
to6tavate vastuvotjatega.
Parandussignaali vahetamiseks
tuleb siiski aktiveerida GPS-
vastuvotjaga sobiv draiver.

Sisestage traktori geomeetria ja Vt:
aktiveerige traktoriprofiil. | Sétted _ Traktoriprofili haldamine [~
72]
V12.20200609 21
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Esmakordne kasutamine

5.2.2

Toimingud

5.2.3

22

Sate Kus? Otstarve
— Traktori geomeetria [— 77]
Virtuaalne juhtseadis Et siisteem teaks masina
| Sétted to6laiust ja muid parameetreid,

peate igale mitte-ISOBUS
masinale, millega téotate,
looma virtuaalse juhtseadise.

Vt: Rakendus Virtual ECU [—
82]

Edasisi satteid peate tegema rakenduses TRACK-Leader.

ISOBUSI té0seadme kasitsemine

ISOBUS-juhtseadise terminaliga kasutamiseks piisab juhtseadise (ihendamisest tagumise pistikuga.
Terminalis on standardjuhul vajalikud litsentsid olemas.

M ISOBUS-UT litsents on aktiveeritud.

1. Uhendage juhtseadise ISOBUSI kaabel ISOBUSI tagumisse pistikupessa.

2. Lilitage terminal sisse.

3. Oodake, kuni juhtseadise rakendus kopeerib kdik olulised andmed terminali.

4. Avage juhtseadise rakendus valikumeniiiis [— 25].

Osalaiuste automaatse aktiveerimise terminal

Olulisimad séatted

Sate

Kus?

Markus

Valige GPSi draiver (valikuline).

| Draiver / GPS [— 32]

Standarddraiver toimib
enamikul juhtudel koos ME-|
tootavate vastuvdtjatega.
Parandussignaali vahetamiseks
tuleb siiski aktiveerida GPS-
vastuvdtjaga sobiv draiver.

Sisestage traktori geomeetria ja

Vit

aktiveerige traktoriprofiil. | Sétted _ Traktoriprofili haldamine [~
72]
— Traktori geomeetria [— 77]
Juhtseadise ihendamine
ISOBUS-iga.
Juhtseadise profiil rakenduses Otsige profiili ja seadistage
SECTION-Control | Sétted / SECTION- parameeter ,Masina mudel”.
Control

Tapsemalt to6tamiseks

V12.20200609
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Esmakordne kasutamine

Sate

Kus?

Markus

seadistage profiilis ka kik

teised parameetrid.

M Litsentsid ,ISOBUS-UT”", ,TRACK-Leader” ja ,SECTION-Control” on aktiveeritud.

1. Uhendage ISOBUSI kaabel ISOBUSI tagumisse pistikusse.

2. Lilitage terminal sisse.

3. Oodake, kuni juhtseadise rakendus kopeerib kdik olulised andmed terminali.

4, — avage rakendus TRACK-Leader valikumeniitis [— 25].

5. Konfigureerige Ulaltoodud tabelis olevad satted.

6. Kaivitage uus navigeerimine.

Teavet edasiste toimingute kohta saate TRACK-Leaderi kasutusjuhendist.

Tellimuse téitmise terminal

Tellimuse téitmisel saate rakendust ISOBUS-TC alati kasutada olenemata sellest, kas teete
paralleelsditu, llilitate sisse sektsioonid v@i kasitsete lihtsalt ISOBUS-juhtseadist. Kdigi nende
rakenduste puhul peate siiski tegema eelmistes peatiikkides toodud olulisimad seadistused.

Oluline ISOBUS-TC puhul

= Pidage alati meeles, et tddilesanded tuleb alustada ja |8petada.
= Pérast td0 [6ppu peate enne USB-andmekandja eemaldamist v6i uue tédulesande terminali
Ulekandmist koik tooulesanded salvestama USB-andmekandjale (logige USB-andmekandjalt

vélja).

Olulisimad satted

Séte Kus? Otstarve

Seadke to6reziimiks Aktiveerib ja inaktiveerib

,Laiendatud". | Sétted tellimuse to6tlemise rakenduses
ISOBUS-TC.
Kui te ei soovi tellimusi luua,
seadke toéreziimiks
,Standardne®.

Sisestage tellimusandmetega

USB-andmekandja vdi looge

tellimused ilma USB-

andmekandjata.

M ISOBUS-TC litsents on aktiveeritud.

1. Lilitage terminal sisse.

2. —avage rakendus ISOBUS-TC valikumeniiiis [— 25].

3. Uhendage tocillesannete andmeid sisaldav USB-andmekandja seadmega.

V12.20200609
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Terminali véljalilitamine

5.3

Toimingud

5.4

24

4. Kaivitage téollesanne.

Terminali véljaltlitamine

MARKUS

Andmete kaotus asjatundmatu valjalulitamise korral
Kui te Uhendate pingevarustuse lahti ilma terminali nduetekohaselt seiskamata, siis vivad tekkida
andmete kaotused.

o Oodake enne pingevarustuse lahtiihendamist alati ra, kuni terminal on seiskunud. See
protsess vOib kesta kuni 5 minutit.

Terminali véljaliilitamine

1. Vajutage klahvi ja hoidke seda ligikaudu 3 sekundit all.
=> Terminal on valja lulitatud.

Ekraani jaotus

Olenevalt sellest, millist paigutust kasutatakse [— 64], on ekraani ribajaotused erinavas jérjekorras.
Selle ja jargmise peatliki ndidete puhul on kasutatud rhtpaigutust.

Ekraani jaotus

@ Pdhiaken @ ME-Header

Selles jaotuses saab rakendusi kasutada. Kui Selles jaotuses saavad ISOBUS-juhtseadised
puudutate ekraani jaotusel ,P8hikuva®, kuvada Miiller-Elektroniku kogutud infot
kaivitub see funktsioon, mille siimbolit pdllumasina kohta.
puudutati. Jaotust saab kasutada ka lisaaknana.
Funktsioon oleneb sellest, milline rakendus on
avatud.

@ Lisaaken @ Suisteemisiimbolid
Kolme killgede poolt vaadatuna tiksteise peal Vit tabelit allpool.

jarjestatud lisaakendes on voimalik kuvada
rakendusi, mida ei pea kasutama, kuid mida
soovitakse lihtsalt naha.

@ Valikumeniii
Jaotuses ,Valikumen(ii“ saab avada
rakendusi.
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Rakenduse avamine

Siimbol

Tahendus

Muudab heledust olenevalt 66- ja paevareZiimist.

Muudab rakenduste jarjestust akendes.

Selles valdkonnas funktsioon puudub.

Teistes valdkondades tahendab see stimbol kinnituskésku.

Funktsioon puudub

Funktsioon puudub

X

Selles valdkonnas funktsioon puudub.

Teistes valdkondades tahendab see stimbol katkestamis- vi
kustustamiskasku.

Rakenduse avamine

Rakendus on avatud siis, kui see ilmub p&hiaknas v6i mdnes lisaaknas.

Rakenduse avamine

1. Leidke valikumeniiiis soovitud rakenduse funktsioonistimbol. Naiteks stimbol

2. Puudutage rakenduse funktsioonistimbolit

V12.20200609
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Rakenduse nihutamine

=> Rakendus ilmub p8hiaknas

= Rakenduse funktsioonisiimbol kuvatatakse niiid valikumendis veidi tuhmimalt. Selle jargi
on vBimalik &ra tunda, et rakendus on juba avatud. Rakendust pole siis enam v8imalik
valikumeniilist avada.

=> Kui pdhiaken on téis, teisaldatakse juba avatud rakendus vabasse lisaaknasse. Kui see
lisaaken on téis, teisaldatakse juba avatud rakendus tagasi valikumenuisse. Rakenduse
stimbol muutub heledaks. Taustal v6ib rakendus siiski edasi td6tada.

5.6 Rakenduse nihutamine
Koiki rakendusi on vBimalik pShiaknast teisaldada mdnda lisaaknasse voi ME-Headerisse.
Toimingud Rakenduse teisaldamine peaaknast lisaaknasse

M Rakendus on avatud peaaknas. Naiteks rakendus Service:

1. Puudutage lisaekraani:
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Avatud rakenduse teisaldamine

= Rakendus ilmub niitid lisaaknas:

2. Puudutage rakendusega lisaekraani.
= Rakendus ilmub jalle pdhiaknas.

5.7 Avatud rakenduse teisaldamine

Rakendusi on voimalik teisaldada lisaakendest ME-Headerisse ja vastupidi.
Toimingud Nii saab rakenduse teisaldada iihest lisaaknast teise:

M Rakendus ilmub lisaaknas:

1. Témmake nimetissérmega rakenduse pilti allapoole. Sel ajal puudutage kogu aeg ekraani.

= Lisaaken, milles rakendus niiiid ilmub, on mérgistatud roheliselt.

2. Votke s6rm ekraanilt &ra.
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Akende jarjestuse salvestamine ja laadimine

5.8

Toimingud

Toimingud

5.9

Toimingud

5.10
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= Rakendus ilmub niitid teises lisaaknas:

Akende jarjestuse salvestamine ja laadimine
Rakenduste jarjestust akendes saab salvestada ja laadida.

Jérjestuse salvestamine

1. Hoidke klahvi seni all, kuni terminal kaks korda piiksub.
= Jarjestus salvestati.

Salvestatud jarjestuse laadimine

1. Vajutage korraks klahvi:

= Jérjestust laaditakse.

Rakenduse sulgemine

Kui koik lisaaknad ekraanil on téis, vdib mdne rakenduse sulgeda. Rakendust seejuures ei [Gpetata,
vaid see td6tab taustal edasi.

Rakenduse sulgemine
1. Avage rakendus lisaaknas.

2. Teisaldage rakendus valikumentilsse.

Klaviatuuri kasutamine

Selleks, et saaksite terminalil kirjutada ka numbreid voi teksti, kuvatakse vajaduse korral ekraanil
klaviatuur.

Téhtsad siimbolid

Siimbol Tahendus
] Muudab klaviatuuri klahve.
124
Abc
Kustutab tahiseid.
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Kasutage andmekandjat

Siimbol Tahendus

q D Liigutab kursorit.

Salvestab sisestusi.

x Katkestab sisestusi.

Vahetab suur- ja vaiketahti.

=

Klaviatuur teksti ja numbrite sisestamiseks.

Klaviatuur numbrite sisestamiseks

Kasutage andmekandjat

Terminal téétab kahe erinevat tiilipi andmekandjaga.

1. Sisseehitatud Micro-SD-kaardiga. Enamik rakendusi kasutab seda méluna.
2. Sisestatud USB-andmekandja abil

USB-andmekandjat kasutatakse vaid jargmistel otstarvetel:
= andmeedastuseks [— 29] terminali ja arvuti vahel
= Kuvatdmmiste salvestamiseks

SD-kaardi kasutamine
Terminali rakendused salvestavad enamus andmeid [— 29] otse SD-kaardile.

Andmete vahetamiseks terminali ja arvuti vahel tuleb iga rakenduse puhul toimida erinevalt.
Lisateave on rakenduste juhistes.
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511.2 USB-andmekandja kaustad

Niipea, kui USB-andmekandja tihendatakse terminaliga, luuakse USB-andmekandjal mitu kausta.
Muud kaustad peate ise looma.

Iga kaust voib sisaldada vaid teatud andmeid, et rakendused saaksid neid terminalis kasutada.
= documents*

— Failid: .txt

- Otstarve: kaustas sdilitatakse andmed kdikide I6petatud tellimuste kohta.
» FIELDNav*

- Failid: .iio, .data

- Otstarve: kaustas sdilitatakse kaardimaterjali.

— Kaust luuakse, kui on aktiveeritud litsents FIELD-Nav.
= fileserver®

- Failid: V6imalikud on kdik failivormingud.

- Otstarve: kaustas sdilitatakse faile, mis tuleb importida rakendusse FILE-Server vdi sealt
eksportida.

= GPS*
— Failid: .txt

— Otstarve: kaustas sdilitatakse GPS-positsioone ilhes dokumendis. Nii saab klienditeenindus
rekonstrueerida labitud raja.

- Kaust luuakse, kui aktiveeritakse parameeter ,Andmete registreerimine ja salvestamine®.
= ,NgStore®

— Failid: .iio, .data

- Otstarve: TRACK-Leader. Standardkaust salvestatud s@itudele ja pdldudele.
= ,Screencopy”

- Falilid: .bmp

- Otstarve: siia salvestatakse kuvatbmmised.

— Terminal loob selle kausta automaatselt, kui menuis , Terminal* on aktiveeritud parameeter
,Screenshot* ning kuvatémmis on tehtud.

= ,SHP*
See kaust asendab varasemates versioonides kasutatud kausta ,GIS".

- Failid: .dbf, .kml, .prj, .shp, .shx

— Otstarve: TRACK-Leader: parast SD-kaardile salvestamist luuakse siin p8llu andmed.
Naiteks: p6llupiirid, tdddeldud alad, pdéramisala jne.
ISOBUS-TC: selles kaustas tuleb luua shp-failid.

= TaskData“
- Failid: .xml

- Otstarve: kaust v6ib sisaldada vaid XML-vormingus faile, mis parinevad ISO-XML normidele
vastavast pdllumaade registrist. Neid andmeid loeb rakendus ISOBUS-TC.
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- Kausta peate ise looma.

Andmekandja sisu terminalis néitamine
Terminaliga on v8imalik vaadata andmekandja sisu.
1. Uhendage andmekandja (USB-andmekandja v6i SD-kaart) terminaliga.
2. Avage rakendus ,Service*.
3. Puudutage ikooni ,USB 1" v&i ,SDCard".
= Kuvatakse USB-andmekandja sisu.

= SD-kaardi sisu asub kaustas ,ME-TERMINAL".
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GPS-vastuvbtja

GPS-vastuvdtja ihendamine terminaliga

6 GPS-vastuvotja

6.1 GPS-vastuvotja tihendamine terminaliga

Juhised Mdller-Elektroniku GPS-vastuvotja ihendamiseks terminaliga leiate GPS-vastuvétja
kasutusjuhendist.

Juhul, kui terminal paigaldatakse sdidukisse, kus on juba GPS-vastuvétja ja ISOBUS-terminal, peab
= (ihendama GPS-signaali Miiller-Elektroniku terminaliga,
= seadistama GPS-vastuvdtja.

Toimingud Terminali ihendamiseks GPS-vastuvtjaga, mis on juba sdidukisse paigaldatud.

1. Tehke kindlaks, kuidas saaks juhtida GPS-vastuvétja signaali terminali. See v6ib GPS-
vastuv@tjate puhul erineda. Mnedel sidukitel on kabiinis GPS-liides, GPS-vastuvbtja
jadavaljund voi ISOBUS-terminalide jadavaljundid.

2. Kontrollige, millise kaabliga te GPS-signaali Miiller-Elektroniku terminali jadaliitmikuga ihendate.
3. Uhendage GPS-signaal Miiller-Elektroniku terminali jadaliitmikuga.

4. Seadistage GPS-vastuvdtja nii, et see saaks ilhenduse Milller-Elektroniku terminaliga. Andmed
selleks leiate tabelist allpool.

5. Aktiveerige terminalis GPS-draiver ,Tavaline®.

Konfiguratsioon

Sagedused 5 Hz (GPGGA, GPVTG)
1 Hz (GPGSA, GPZDA)

Andmeedastuskiirus 19 200 hoodi

Andmebitid 8

Paarsus puudub

Stopp-bitid 1

Voo reguleerimine puudub

6.2 GPS-vastuvdtja draiverite muutmine

Tarnimisel on terminalis aktiveeritud standarddraiver. Kui soovite GPS-vastuvdtjat nditeks
parandussignaali muutmiseks Umber konfigureerida, peate seda draiverit muutma. Sellisel juhul
peate valima GPS-vastuvdtjaga sobiva draiveri.

Saadaolevad draiverid

Draiverinimi GPS-vastuvotja
inaktiveeritud GPS-vastuvétjat pole tihendatud.
A100, A101 GPS-vastuvotjate A100 ja A101 draiver, kui need on {ihendatud
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GPS-vastuvdtja konfigureerimine

Draiverinimi

GPS-vastuvdtja

jadaliidesega.

AG-STAR, SMART-6L

GPS-vastuvotjate AG-STAR ja SMART-6L draiver, kui need on
ihendatud jadaliidesega.

PSR CAN

Valige see draiver, kui rooli juhtseadisega PSR on (ihendatud mani
GPS-vastuvotja. Signaalid edastatakse terminali CAN-kaabli
kaudu. Vastuvétja konfigureeritakse otse rakenduses PSR.

Arvestage, et seda draiverit ei saa kasutada koos valise
diooditablooga.

Standardne

Tundmatute GPS-vastuvétjate draiver, kui need on iihendatud
jadaliidesega.

See draiver aktiveeritakse vaikimisi. Unendatud GPS-vastuvdtjat ei
saa selle korral konfigureerida.

TRACK-Leader AUTO®

Valige see draiver, kui rooli juhtseadisega TRACK-Leader AUTO®
on tihendatud méni GPS-vastuvotja.

Arvestage, et seda draiverit ei saa kasutada koos valise
diooditablooga.

AG-200, NAV-900

GNSS-vastuvdtjate AG-200 ja NAV-900 draiver. Kui AG-200 on
Uhendatud jadaliidesega vai kui NAV-900 on tihendatud Etherneti
lidesega.

Vale draiver
GPS-vastuvétja vdib kahjustuda.

o Enne GPS-vastuvdtja lihendamist terminaliga aktiveerige alati sobiv draiver.

Aktiveerige draiver jargmiselt.

1. - Avage rakendus Service.

2. Puudutage valikut ,Draiver”.

3. Puudutage valikut GPS.

= Kuvatakse installitud draiverid.

4. Puudutage soovitud draiverit.

5. - Kinnitage.

6. Kéivitage terminal uuesti.

GPS-vastuvotja konfigureerimine

lgas GPS-vastuvotjas tuleb seadistada sisemine tarkvara. Terminali kaudu saate seadistada jargmisi

GPS-vastuvotjaid:
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GPS-vastuvdtja konfigureerimine

= A100

= Al01

= AG-STAR
= SMART-6L
= NAV-900
= AG-200

Koik muud GPS-vastuvétjad tuleb konfigureerida vastavalt tootja juhistele.

Konfiguratsioon ja parameetrid, mis tuleb seadistada, erinevad olenevalt GPS-vastuvétjast.

6.3.1 A100 voi A101 seadistamine

Toimingud M GPS-vastuvotja on tihendatud terminaliga.

M GPS-vastuvétja on tihendatud otse terminaliga. Nende vahele ei tohi olla iihendatud (ihtegi
lisaseadet (nt vélist diooditablood voi kaldemoodulit).

M Draiver ,A100, A101" on aktiveeritud.

1. — Avage rakendus Service.

2. Puudutage valikut ,GPS”".
= Avaneb kuva ,Sétted”.
= Esimese seadistuskorra ajal kuvatakse jargmine teade: ,GPS-vastuvdtja on tuvastatud. Kas
lugeda konfiguratsioon?”

3. Kinnitamiseks puudutage valikut ,Jah”. Katkestamiseks puudutage valikut ,Ei".
= Terminal loeb GPS-vastuvétja varskemaid seadistusi.
= Niiiid ndete kdiki seadistatavaid parameetreid.

4. Seadistage parameetrid. Teavet saadaolevate parameetrite kohta lugege jargmistelt lehtedelt.

5. Uhendage jalle kik lisaseadmed, mille te seadistamise ajaks eemaldasite.

Parameetrid ,,Satelliit 1” ja ,,Satelliit 2”
Satelliit 1 — esmane DGPS-satelliit. Selle satellidiga tuleb DGPS-vastuvdtja esmalt ihendada.

Satelliit 2 - teisene DGPS-satelliit. Selle satelliidiga ihendatakse DGPS-vastuvdtja alles pérast
esmase satelliidi véljalangemist.

Millise satelliidi te valite, s6ltub sellest, kumb neist on hetkel teie piirkonnas kdige paremini
kéttesaadav.
- AUTO”
Tarkvara valib automaatselt hetkel parima satelliidli.
= Satelliitide nimed.
Siin kuvatavad satelliidid s6ltuvad aktiveeritud draiverist ja parandussignaalist.

Parameeter ,,Juhtimine”

See parameeter aktiveerib GPS-vastuv6tja automaatjuhtimise toe.

Parameeter ,Juhtimine” tuleb seadistada juhul, kui soovite olemasoleva GPS-vastuvdtja ihendada
juhtimise juhtseadisega.
= lIma automaatjuhtimiseta”
Inaktiveerib automaatjuhtimise.
= ,TRACK-Leader TOP”
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Aktiveerib automaatjuhtimise rakendusega TRACK-Leader TOP.
» ,TRACK-Leader AUTO”
Aktiveerib automaatjuhtimise rakendusega TRACK-Leader AUTO.

Parameeter ,,Parandussignaal”

GPS-vastuvotja parandussignaali liik.
= WAAS/EGNOS
Euroopa, P8hja-Ameerika, Venemaa ja Jaapani parandussignaal.
= E-DIF
Parandusandmete sisemine arvutamine.
To6tab ainult DGPS-vastuvdtja A100 erimudeliga (tootenumber 30302464). Miiller-Elektronik ei
tarni enam seda vastuvétjat.

Parameeter ,,Kaldemoodul”
Selle parameetri all seadistatakse kaldemoodul GPS TILT-Module.

Kaldemoodulit saab tellida Miller-Elektronikult jargmise tootenumbriga: 30302495.

6.3.2 AG-STAR seadistamine

Toimingud M GPS-vastuvétja on tihendatud terminaliga.

M GPS-vastuvotja on tihendatud otse terminaliga. Nende vahele ei tohi olla iihendatud (ihtegi
lisaseadet (nt vélist diooditablood vdi kaldemoodulit).

M Draiver ,AG-STAR, SMART-6L" on aktiveeritud.

1. - Avage rakendus Service.

2. Puudutage valikut ,GPS”".
= Avaneb kuva ,Sétted”.
= Esimese seadistuskorra ajal kuvatakse jargmine teade: ,GPS-vastuvdtja on tuvastatud. Kas
lugeda konfiguratsioon?”

3. Kinnitamiseks puudutage valikut ,Jah”. Katkestamiseks puudutage valikut ,Ei".
= Terminal loeb GPS-vastuvétja varskemaid seadistusi.
= Niiiid néete kdiki seadistatavaid parameetreid.

4. Seadistage parameetrid. Teavet saadaolevate parameetrite kohta lugege jargmistelt lehtedelt.

5. Uhendage jalle kdik lisaseadmed, mille te seadistamise ajaks eemaldasite.

Parameetrid ,,Satelliit 1” ja ,,Satelliit 2”
Satelliit 1 — esmane DGPS-satelliit. Selle satelliidiga tuleb DGPS-vastuvdtja esmalt ihendada.

Satelliit 2 — teisene DGPS-satelliit. Selle satelliidiga ihendatakse DGPS-vastuvdtja alles parast
esmase satelliidi valjalangemist.

Millise satelliidi te valite, sdltub sellest, kumb neist on hetkel teie piirkonnas kdige paremini
kattesaadav.
= L,AUTO’
Tarkvara valib automaatselt hetkel parima satelliidi.
= Satelliitide nimed.
Siin kuvatavad satelliidid s6ltuvad aktiveeritud draiverist ja parandussignaalist.
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Parameeter ,,Juhtimine”
See parameeter aktiveerib GPS-vastuv6tja automaatjuhtimise toe.

Parameeter ,Juhtimine” tuleb seadistada juhul, kui soovite olemasoleva GPS-vastuvédtja ihendada
juhtimise juhtseadisega.
= llma automaatjuhtimiseta”
Inaktiveerib automaatjuhtimise.
= ,TRACK-Leader TOP”
Aktiveerib automaatjuhtimise rakendusega TRACK-Leader TOP.
= ,TRACK-Leader AUTO”
Aktiveerib automaatjuhtimise rakendusega TRACK-Leader AUTO.

Parameeter ,,Parandussignaal”

GPS-vastuvotja parandussignaali liik.
= EGNOS-EU
= WAAS-US
= MSAS-JP
= EGNOS-EU + GLIDE
= WAAS-US + GLIDE
= MSAS-JP + GLIDE
= GPS/GLONASS GLIDE 1
= GPS/GLONASS GLIDE 2

Markused GLIDE kohta

Kui parandussignaal valitakse koos GLIDE-ga, arvestage alljargnevat.
= Teedel ja tdnavatel sditmise ajaks lulitage GPS-vastuvotja vélja.
= Parast siisteemi kaivitamist kulub iga kord u 5 minutit enne, kui siisteem on toévalmis. Arge
enne selle aja mdddumist pdllutddd alustage.
= Hoolitsege selle eest, et GPS-vastuvdtja ei kaotaks td6 ajal GPS-signaali. Kui signaal laheb
kaduma, tuleb GLIDE uuesti kéivitada. Signaali kadumisel vBivad rajad minna nihkesse.

Parameeter ,,Kaldemoodul”
Selle parameetri all seadistatakse kaldemoodul GPS TILT-Module.

Kaldemoodulit saab tellida Maller-Elektronikult jargmise tootenumbriga: 30302495.

6.3.3 SMART-6L seadistamine

Toimingud M GPS-vastuvotja on tihendatud terminaliga.

M GPS-vastuvétja on (ihendatud otse terminaliga. Nende vahele ei tohi olla Gihendatud iihtegi
lisaseadet (nt vélist diooditablood v6i kaldemoodulit).

M Draiver ,AG-STAR, SMART-6L" on aktiveeritud.

1. — Avage rakendus Service.

2. Puudutage valikut ,GPS”.
= Avaneb kuva ,Sétted”.
= Esimese seadistuskorra ajal kuvatakse jargmine teade: ,GPS-vastuvdtja on tuvastatud. Kas
lugeda konfiguratsioon?”
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3. Kinnitamiseks puudutage valikut ,Jah”. Katkestamiseks puudutage valikut ,Ei".
= Terminal loeb GPS-vastuvtja varskemaid seadistusi.
= Niilid naete kdiki seadistatavaid parameetreid.

4. Seadistage parameetrid. Teavet saadaolevate parameetrite kohta lugege jargmistelt lehtedelt.

5. Uhendage jalle kik lisaseadmed, mille te seadistamise ajaks eemaldasite.

Parameetrid ,,Satelliit 1” ja ,,Satelliit 2”
Satelliit 1 — esmane DGPS-satelliit. Selle satelliidiga tuleb DGPS-vastuvdtja esmalt ihendada.

Satelliit 2 - teisene DGPS-satelliit. Selle satelliidiga ihendatakse DGPS-vastuvdtja alles parast
esmase satelliidi véljalangemist.

Millise satelliidi te valite, sBltub sellest, kumb neist on hetkel teie piirkonnas kdige paremini
kéttesaadav.
= AUTO”
Tarkvara valib automaatselt hetkel parima satelliidli.
= Satelliitide nimed.
Siin kuvatavad satelliidid s@ltuvad aktiveeritud draiverist ja parandussignaalist.

Parameeter ,,Juhtimine”
See parameeter aktiveerib GPS-vastuvdtja automaatjuhtimise toe.

Parameeter ,Juhtimine” tuleb seadistada juhul, kui soovite olemasoleva GPS-vastuvétja lihendada
juhtimise juhtseadisega.
= lIma automaatjuhtimiseta”
Inaktiveerib automaatjuhtimise.
= ,TRACK-Leader TOP”
Aktiveerib automaatjuhtimise rakendusega TRACK-Leader TOP.
= ,TRACK-Leader AUTO"
Aktiveerib automaatjuhtimise rakendusega TRACK-Leader AUTO.

Parameeter ,,Parandussignaal”

GPS-vastuvétja parandussignaali liik.
= EGNOS/WAAS
= EGNOS/WAAS + GLIDE
= GLIDE
= RTK traadita side (vaja RTK-litsentsi)
= RTK-GSM (vaja RTK-litsentsi)
= TerraStar (vaja RTK- v6i L-riba litsentsi)

Markused GLIDE kohta

Kui parandussignaal valitakse koos GLIDE-ga, arvestage alljargnevat.
= Teedel ja tdnavatel sditmise ajaks lilitage GPS-vastuvdtja valja.
= Pdrast stisteemi kaivitamist kulub iga kord u 5 minutit enne, kui sisteem on téévalmis. Arge
enne selle aja méddumist pdllutddd alustage.
= Hoolitsege selle eest, et GPS-vastuvdtja ei kaotaks to6 ajal GPS-signaali. Kui signaal laheb
kaduma, tuleb GLIDE uuesti kéivitada. Signaali kadumisel vBivad rajad minna nihkesse.
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Toimingud

38

Markused TerraStari kohta

Kui parandussignaal valitakse koos ,TerraStariga“, arvestage alljargnevat.

= On olemas kaks erinevat TerraStar-parandussignaali; TerraStar-C ja TerraStar-L. Need erinevad
peamiselt erineva tapsuse poolest.

= Téapsed andmed on saadaval umbes 5-15 minutit parast GPS-vastuvétja valistingimustes
sisselilitamist.

= Juhul kui GPS-signaali ei suudeta puude v6i hoonete varjestava efekti tttu vastu vétta, saab
maksimaalse tapsusega todd teha alles umbes 5 minuti parast. Seetdttu tuleks véimaluse korral
véltida s6itmist alleede v&i majade kdrval.

= Koondumise ajal ei tohi ei GPS-vastuvdtja ega sdiduk liikuda ega asukohta muuta.

Parameeter ,,Vastuvdtja baudikiirus, port B”
Kuvatakse ainult juhul, kui valitud on parandussignaal ,RTK traadita side”.

Kui kasutate kolmanda tootja raadiomodemiga GPS-vastuvdtjat, on ménel juhul vaja
modulatsioonikiirus sobivaks seadistada. Modulatsioonikiirus peab sellisel juhul sobima
raadiomodemiga. Ettevotte Miiller-Elektronik raadiomodemite modulatsioonikiirus on alati 19 200
boodi.

Parameeter ,,Parandus RTK-signaali katkemisel”

Seda parameetrit on vaja juhul, kui kasutate automaatse juhtimisega vastuvétjat.

= ,automaatne”
Parameeter on aktiveeritud.
RTK véljalangemise korral s@iduki praegune asend ja GPS-asend ei kattu.
Kui parameetri vadrtuseks on madratud ,automaatne”, takistab see sdidukil vahetult uude GPS-
asendisse liikumist. Selle asemel juhitakse masinat samm-sammult uude GPS-asendisse. Nii
takistatakse RTK véljalangemise korral juhtjoonte tugevat nihkumist.
Kui RTK signaal on uuesti olemas, juhitakse s6iduk sammhaaval uuesti algsesse GPS-
asendisse.

= inaktiveeritud”
Parameeter on inaktiveeritud.

Parameeter ,,Kaldemoodul”

Selle parameetri all seadistatakse kaldemoodul GPS TILT-Module.

Kaldemoodulit saab tellida Maller-Elektronikult jargmise tootenumbriga: 30302495.

RTK- voi L-riba litsents seadmele SMART-6L

RTK-parandussignaalidega téotamiseks on vaja DGPS/GLONASS-vastuvdtjat SMART-6L ja RTK-
litsentsi.

TerraStar-parandussignaalidega téétamiseks on vaja DGPS/GLONASS-vastuvdtjat SMART-6L ja
vahemalt (ihte L-riba litsentsi.

Kui ostate RTK- vdi L-riba litsentsiga GPS-vastuvétja, registreeritakse Miiller-Elektroniku litsents.
Litsentsi peate ise registreerima vaid siis, kui ostate GPS-vastuvétja hiliem.

1. — Avage rakendus Service.

2. Puudutage valikut ,GPS".
= Avaneb kuva ,Satted”.
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3. — Avage litsentsimendi.

>

Puudutage valikut ,Litsentsikood”.
= Avaneb kuva ,Litsentsimendid”.
= Kuval on ndha seerianumber ja plisivaraversioon. Neid on vaja litsentsikoodi tellimiseks.
= TerraStar-parandussignaali kasutamisel naete teavet TerraStar-teenuse ja TerraStar-
teenuse aegumistahtaja kohta.
= Soovi korral saate GPS-vastuvtja praeguse aktiveerimisoleku kohta teavet vaadata ka
kuval ,Mudelinumber”.

o

Sisestage litsentsikood.

6. - Kinnitage.

GMS-modem SMART-6L-ile.

Kui DGPS/GLONASS vastuvitjat SMART-6L kasutatakse koos GSM-modemiga, saab olemasolevaid
seadistusi kohandada.

Toimingud
1. — Avage rakendus Service.
2. Puudutage valikut ,GPS*.
3. Avaneb kuva ,Sétted”.
4, — Avage seadistusmentit.
5. Seadistage parameetrid. Rohkem infot parameetrite kohta leiab peatilki I6pus olevast tabelist.
6. - Salvestage muudatused.
= Kuvatakse jargmine teade: ,Kas andmed tuleb modemisse ile kanda?"
7. ,Jah*-Kkinnitage.
= Andmed kantakse modemile. Selleks kulub ca 30 sekundit.
Parameeter Tahendus Vdimalikud sisendid
APN Uhendus vBrguteenuse pakkujaga. Vorguteenuse pakkuja vérguaadress voi IP-
aadress.
Kasutaja Nimi interneti kasutamiseks. Kdikidel Teenusepakkuja antud nimi. MGnede
teenusepakkuja Klientidel on sama nimi. teenusepakkujate puhul ei pea nime
sisestama.
Parool Parooli interneti kasutamiseks. Kdikidel Teenusepakkuja antud parool. Mdnede
teenusepakkuja klientidel on sama parool. teenusepakkujate puhul ei pea parooli
sisestama.
URL/IP Uhendus parandusserveriga. Parandusserveri vérguaadress vai IP-
aadress.
Port Port parandusserveris. Pordi number
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Parameeter Téhendus Vdimalikud sisendid

NTRIP-kasutajanimi Kliendikonto nimi, millega parandusteenindus saab | Tahed ja numbrid. Jélgige suure ja véikese
konto tuvastada. algustéhe kasutust.

NTRIP-parool Tuvastusnime parool Tahed ja numbrid. J&lgige suure ja véikese

algustéhe kasutust.

Mountpoint Parandusandmete allika kasitsi sisestamine, Parandusandmete allika nimi/andmevood.
vlimalik vaid GPRD-Uihenduse olemasolul.

NAV-900 seadistamine

Veenduge, et NAV-900 kui automaatse juhtimise stisteem oleks riiklike eeskirjade kohaselt kindlasti
ametiasutuse poolt heaks kiidetud ja registreeritud.

M GPS-vastuvotja on EXP-900L adapteri kaudu terminaliga ihendatud.
M Draiver ,AG-200, NAV-900“ on aktiveeritud.

1. — Avage rakendus Service.

2. Puudutage valikut ,GPS*.
= lImub kuva ,NAV-900*.
= Terminal loeb GPS-vastuvétja varskemaid seadistusi.

3. Puudutage valikut ,Satted”.
= Niiiid ndete kdiki seadistatavaid parameetreid.

4. Seadistage parameetrid. Mis parameetrid need on, saate teada jargmistelt lehekilgedelt. Teie
seadistatavad parameetrid olenevad vastavast parandusallikast ja aktiveerimisest. Alati
kuvatakse ainult need parameetrid, mis tuleb seadistada.

o

— Salvestage konfiguratsioon.

jo2d

Kinnitage.

Parameeter ,,Sagedus”

Sagedus, millega vastuvotja saadab oma praeguse positsiooni terminalile.
= S5HZ

Parameeter ,,Positsiooni kvaliteet”

Vastuvdtja positsiooni kvaliteedi sétted.

= ,Tapsus”
To6de jaoks, mis nduavad maksimaalset tapsust, aga mitte maksimaalset satelliitide
kéttesaadavust. See on soovitatav sate.

= ,Tasakaalustatud”
To6de jaoks, mis nBuavad piisavat satellitide kattesaadavust ja tapsust.

= Kéttesaadavus”
To6de jaoks, mis nduavad vaga head satelliitide kattesaadavust.
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Parameeter ,,Radar Out”

Kui see parameeter on aktiveeritud, saadab vastuvdtja radarvaljundi kaudu impulsse, mille abil saab
arvutada valja tegeliku kiiruse. Vastuvdtja saadab 13 000 impulssi 100 m kohta.

Parameeter ,,Kaldekompensatsiooniga asendi kasutamine®

Kui see parameeter on aktiveeritud, siis korrigeeritakse aktuaalne saatja asend referentspunktile.

Parameeter ,,Parandusallikas”
Allikas, millest vastuvétja saab parandusandmed positsioneerimistapsuse suurendamiseks.
Valitavate parandusallikate loend sdltub seadmes NAV-900 olevatest litsentsidest.

Seadistamist vajavate parameetrite ndit muutub olenevalt valitud parandusallikast.

= ,Autonoomne”
Tapsuse suurendamiseks ei kasutata parandusandmeid. Positsioon maéaratakse ainult satelliitide
positsiooni jargi.

= ,SBAS’
Need on tasuta satelliidipbhised parandusteenused, nt EGNOS, WAAS, MSAS ja GAGAN.

= ,RangePoint RTX”
See on peaaegu (ilemaailmselt saadaolev satelliidipdhine parandusteenus, mis tagab kuni 15 cm
juhtjoontevahelise tépsuse. Kohalikku RTK-tugijaama ega modemit pole vaja.

= CenterPoint RTX Satellite”
See on peaaegu Ulemaailmselt saadaolev satellidiphine parandusteenus, mis tagab kuni 2,5
cm t&psuse. Kohalikku RTK-tugijaama ega modemit pole vaja.

= ,CenterPoint RTX Satellite fast”
Alla 1-minutine kaivitusaeg. CenterPoint RTX fast on saadaval valitud regioonides ja kohalikku
RTK-tugijaama ega modemit pole vaja.

= CenterPoint VRS*
Parandusmeetod, mille puhul RTK-parandused saadetakse RTK-tugijaamadest ja serveritest
koosneva vdrgu kaudu mobiilset internetti kasutades GNSS-vastuvdtjasse. Noutav on véline
GSM-modem.
Valige see parandusallikas, kui kasutate seadet NAV-900 modemiga GX450.

= ,CenterPoint RTK"
Parandusmeetod, mille korral RTK-parandusandmed saadetakse kohalikust RTK-tugijaamast
raadioihenduse kaudu GNSS-vastuvdtjasse. Noutav on kas véline raadio- vdi véline GSM-
modem.

Parameeter ,,SBAS+”

Satelliite, mille parandust ei saa stisteemiga SBAS teostada, saab siisteemiga SBAS+ siiski
positsiooni maaramiseks kasutada. See suurendab veelgi enam todkindlust varjestuste korral.

Parameeter ,,Parandussatelliit”
Vastavasse SBAS-siisteemi kuuluv satelliit. Satelliit edastab vastava regiooni parandusandmeid.

Kui kindel parandussatelliit pole hetkel saadaval, tuleb vastuvotja imber seadistada.
= ,Automaatne”
= ,EGNOS 120
= ,EGNOS 123 ASTRA-5B”
See parandussatelliit on praegu Euroopa jaoks saadaval.
= ,EGNOS 124’
= ,EGNOS 126”
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= ,EGNOS 136 SES-5"
See parandussatelliit on praegu Euroopa jaoks saadaval.

= ,MSAS 129"

= ,MSAS 137 MTSAT-2"

= ,GAGAN 127

= ,GAGAN 128"

= WAAS 133"

= ,WAAS 135 GALAXY XV~

= ,WAAS 138 ANIKF1 R”

= Kasutajakohane”
Kuvab rida, millele saate sisestada soovitud parandussatelliidi ID. Sisestada saab ainult
vadrtused, mis jadvad vaartuste vahemikku ja mis pole juba valikuloendis saadaval.

Parameeter ,,MMS-reziim”

Selle parameetriga saab vahendada satelliidisageduste héireid. Selliseid héireid vib pdhjustada
naiteks telekommunikatsiooniteenuse pakkuja.
= ,Automaatne”
Haireid vahendatakse automaatselt. See on soovitatav séte.
= Kitsasriba”
Kui héire tekib kitsas sagedusalas, siis filtreeritakse see haire vélja.
= Lairiba”
Kui héire tekib laias sagedusalas, siis filtreeritakse see haire valja.

Parameeter ,,Sageduse valik”

Mé&é&rab parandussatelliidi sageduse, mida vastuvdtja peab kasutama.

= ,Automaatne”

= ,Aasia ja Vaikne ookean”

= Kesk-Aasia”

= ,Pdhja-Ameerika”

= ,Euroopa, Lahis-Ida ja Aafrika”

= Ladina-Ameerika”

= Kasutajakohane”
Kuvatakse kaks rida, kuhu saate sisestada soovitud sageduse ja kust saate valida soovitud
modulatsioonikiiruse.

Parameeter ,,Kiire taaskaivitus”

Kui t66 I8petatakse, jatab vastuvdtja meelde viimase positsiooni. Nii leitakse positsioon kiiremini, kui
vastuvdtja jargmine kord kaivitatakse. Vastuvdtja positsioon ,koondub” kiiremini.

Kui see funktsioon on aktiveeritud, ei tohi vastuvotjat valjalllitatud olekus ligutada.

Parameeter ,,Koondumise piirvaartus”

Piirvaartus vastuvotja all néitab, et t66 ajal saavutatakse etteantud tdpsus. Vastuvtja positsioon on
sel juhul ,koondunud”.

Parameeter ,,xFill-i reziim”

xFill-i reZiimis alistatakse RTK-rikked, mis vivad tekkida puuduva raadio- vi internetitihenduse t6ttu.

Kui RTK-parandussignaali ei vBeta vastu, teeb xFill kuni 20 minutit vastavaid parandusi.
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Parameeter ,,Baaskuupéev”

Viitestisteem regioonis, kus vastuvdtjat kasutatakse.
= ,Automaatne”
See on soovitatav séte.

= ,ETRS89”

= ,GDA94

= ,NAD83"

= ,SIRGASCOM”

- WGS84

Parameeter ,,xFill-Premium”

XFill-Premium on tdiustatud xFill-i reziim, mis ei ole ajaliselt piiratud 20 minutiga.

Selle reziimi jaoks on vaja lisalitsentsi.
= ,Automaatne”
See on soovitatav séte. Signaalitdrgete korral lulitatakse automaatselt imber xFill-i ja RTK-
parandussignaali vahel.
= ,Ajapbhine”
Aeg, mille jooksul sunnitakse stlisteemi kasutama reziimi XFill-Premium.
Sellest sattest voib olla kasu I6unapoolkeral, et ennetada signaalihaireid paikesetéusu voi -
loojangu ajal.
Parameeter ,,Serveri aadress”

URL v@i IP-aadress, millega luuakse ithendus parandusserveriga.

Parameeter ,,Pordi number”

Port parandusserveris.

Parameeter ,Mountpoint”

Parandusandmete allika v&i andmevoo nimi. Jalgige suur- ja véiketahtede kasutust.

Parameeter ,,Kasutajanimi”

Nimi parandusteenuse kliendikonto tuvastamiseks. Jalgige sisestamisel suur- ja véiketahtede
kasutust.

Parameeter ,,Parool”

Kasutajanimele vastav parool. Jalgige sisestamisel suur- ja vdiketéhtede kasutust.

Parameeter ,Raadiomodem”

Uhendatud raadiomodemi valik.
= ,Trimble 900 MHz"
= Trimble 450 MHz"
= ,Viline”
Selle sétte peate valima, kui kasutate modemit v6i GSM-modemit, mis pole ettevtte Trimble
toodetud.

Parameeter ,,Vorgu ID”

Sisestage vdrgu ID, millega raadiomodem Trimble 900 MHz peab td6tama.

V12.20200609 43



44

GPS-vastuvbtja

GPS-vastuvdtja konfigureerimine

Parameeter ,,Raadioreziim”

Trimble'i raadiomodemi kasutatav llekandereziim.
= ,PCCEOT 4800"
= ,PCCEOT 9600
= ,TRIMTALK V1 4800 puhul”
= ,TRIMTALK V1 8000 puhul”
= ,TRIMTALK V1 9600 puhul”

Parameeter ,,Modulatsioonikiirus”

Kiiruseseadistus, millega véline raadiomodem saadab andmeid NAV-900-le.
- 4800

= 9600

= 19200

= 38400

= 57600

= ,115200"

Parameeter ,,Paarsus”

Andmeedastuse paarsushiti sate.
= Kover’

« Sirge$

= ,Puudub”

Parameeter ,,Stopp-bitt”

Andmeedastuse stopp-biti séte.
= ,1-bitine”
= ,2-bitine”
Parameeter ,,Valine parandusprotokoll (sisend)”

Vélise raadiomodemi saadetava parandusprotokolli valik.
= ,RTCM3”
= ,CMR’

Parameeter ,,Andmete véljastamine”

Vélise raadiomodemi ja NAV-900 vahelise liidese saadetava andmevoo valik.
= ,NMEA’
= ,Puudub”

Parameeter ,,RTK-tugijaamafilter”

Selle RTK-tugijaama ID, mille jaoks parandusandmete vastuvott on aktiveeritud.

Parameeter ,,RTK-tugijaama CMR ID”

Nende RTK-tugijaamade viite-ID, millelt vBetakse vastu ainult parandusandmeid.

Litsentside tilekandmine

Vastuvdtja taiendavate funktsioonide ja tdpsusklasside v8imaldamiseks véite hankida taiendavad
litsentsid.
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Vajalikud litsentsid saate ettevdttelt Miller-Elektronik véi edasimiiijalt.

M Teil on taiendavad litsentsid USB-andmekandijal. Failinimi peab alati algama vastuvétja
seerianumbriga.

1. Sisestage USB-andmekandja terminali.

n

— Avage rakendus Service.

w

Puudutage valikut ,GPS”.

b

Puudutage valikut ,Satted”.

5. — Avage litsentside loend.

6. - Kaivitage litsentside Glekandmine.
7. Oodake, kuni litsentside tilekandmine on I6pule jdudnud.
8. Taaskdivitage terminal, kui kuvatakse vastav viip.

= Nuld saate kasutada vastuvdtjat uute litsentsidega.

Raadiosageduste haldamine

Kui to6tate raadiomodemiga Trimble 450 MHz, saate eelnevalt seadistada eri raadiosagedused, et

vajaduse korral saaks valida hdlpsasti nende sageduste vahel.

M Raadiomodem Trimble 450 MHz on aktiveeritud. [— 43]

1. — Avage rakendus Service.

N

. Puudutage valikut ,GPS".

3. Puudutage valikut ,Satted”.
4. — Avage raadiosageduste loend.
5. - Lisage soovitud raadiosagedus.

X

6. - Muutke vdi kustutage soovitud raadiosagedused.
7. — Aktiveerige soovitud raadiosagedus.

8. - Sulgege kuva.

9. - Kandke Ule uued sétted.

10.,Jah” - kinnitage.

NMEA-teadete konfigureerimine

1. Sisestage USB-andmekandja terminali.
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r

- Avage rakendus Service.
3. Puudutage valikut ,GPS"*.

4. Puudutage valikut ,Satted".

5. — Avage konfiguratsioon.

= llmub kuva ,NMEA lahtekonfiguratsioon".
= NUud néete koiki seadistatavaid parameetreid.

6. Seadistage parameetrid. Mis parameetrid need on, saate teada jargmistelt lehekiilgedelt.

7. > — Salvestage konfiguratsioon.
8. Oodake, kuni salvestamine on |Gpule jGudnud.
9. Kinnitage.

10. M&érake GPS-draiver ,Tavaline®. [— 32]

11. - Kinnitage.

12. Kéivitage terminal uuesti.

Parameeter ,,NMEA lahtekonfiguratsioon“

Aktiveerige see parameeter, kui soovite vastuvotja jadaliidese kaudu saata NMEA-teateid.

Parameeter ,,Port*

Vastuvdtja jadaliides, mille kaudu saatja on terminaliga tihendatud.

Parameeter ,,Modulatsioonikiirus”

Jadaliidese kaudu toimuva ulekandmise kiiruse séate.

Parameeter ,,NMEA-teated“

Saadetavate NMEA-teadete valik.

= ,GST*

Asendi vigade statistika
= ,RMC"

Asend, kiirus, suund, kellaaeg
= ,ZDA*

Kuupéev ja kellaaeg
= ,GSA*

Uldine satelliiditeave
-GSV

Uksikasjalik satelliiditeave
- VTG*

Kurss ja teekonnakiirus
= ,GGA"

Aeg, asend (pikkuskraad/laiuskraad) ja lahenduse olek
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6.3.5 AG-200 seadistamine

Toimingud M GPS-vastuvétja on tihendatud terminaliga.

M Draiver ,AG-200, NAV-900 on aktiveeritud.

1. — Avage rakendus Service.

2. Puudutage valikut ,GPS*.
= llmub kuva ,AG-200".
= Terminal loeb GPS-vastuvdtja varskemaid seadistusi.

3. Puudutage valikut ,Satted".
= NUud néete koiki seadistatavaid parameetreid.

4. Seadistage parameetrid. Mis parameetrid need on, saate teada jargmistelt lehekilgedelt. Teie
seadistatavad parameetrid olenevad vastavast parandusallikast ja aktiveerimisest. Alati
kuvatakse ainult need parameetrid, mis tuleb seadistada.

o

— Salvestage konfiguratsioon.

o

Kinnitage.

Parameeter ,,Sagedus”

Sagedus, millega vastuvotja saadab oma praeguse positsiooni terminalile.
= SHZ

Parameeter ,,Positsiooni kvaliteet”

Vastuvdtja positsiooni kvaliteedi sétted.

= ,Tapsus”
Todde jaoks, mis nduavad maksimaalset tdpsust, aga mitte maksimaalset satelliitide
kéttesaadavust. See on soovitatav sate.

= ,Tasakaalustatud”
To6de jaoks, mis nfuavad piisavat satelliitide kattesaadavust ja tapsust.

= Kéttesaadavus”
To6de jaoks, mis nfuavad vaga head satelliitide kattesaadavust.

Parameeter ,,Parandusallikas”
Allikas, millest vastuvétja saab parandusandmed positsioneerimistapsuse suurendamiseks.
Valitavate parandusallikate loend séltub seadmes AG-200 olevatest litsentsidest.

Seadistamist vajavate parameetrite ndit muutub olenevalt valitud parandusallikast.

= ,Autonoomne”
Téapsuse suurendamiseks ei kasutata parandusandmeid. Positsioon méératakse ainult satelliitide
positsiooni jargi.

= ,SBAS’
Need on tasuta satelliidipBhised parandusteenused, nt EGNOS, WAAS, MSAS ja GAGAN.

= ViewPoint RTX Satellite”
See on peaaegu Ulemaailmselt saadaolev satellidipdhine parandusteenus Trimble-GNSS-
vastuvotjate jaoks. Kohalikku RTK-tugijaama ega modemit pole vaja.
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Parameeter ,,SBAS+”

Satelliite, mille parandust ei saa stisteemiga SBAS teostada, saab siisteemiga SBAS+ siiski
positsiooni madramiseks kasutada. See suurendab veelgi enam té6kindlust varjestuste korral.

Parameeter ,,Parandussatelliit”
Vastavasse SBAS-siisteemi kuuluv satelliit. Satelliit edastab vastava regiooni parandusandmeid.

Kui kindel parandussatelliit pole hetkel saadaval, tuleb vastuvétja timber seadistada.

= ,Automaatne”

= ,EGNOS 120

= ,EGNOS 123 ASTRA-5B”
See parandussatelliit on praegu Euroopa jaoks saadaval.

= ,EGNOS 124

= ,EGNOS 126”

= ,EGNOS 136 SES-5"
See parandussatelliit on praegu Euroopa jaoks saadaval.

= ,MSAS 129"

= ,MSAS 137 MTSAT-2"

= ,GAGAN 127"

= ,GAGAN 128

» WAAS 133"

= ,WAAS 135 GALAXY XV”

» JWAAS 138 ANIKF1R”

= Kasutajakohane”
Kuvab rida, millele saate sisestada soovitud parandussatelliidi ID. Sisestada saab ainult
vaartused, mis jadvad vaartuste vahemikku ja mis pole juba valikuloendis saadaval.

Parameeter ,,MMS-reziim”

Selle parameetriga saab vahendada satelliidisageduste héireid. Selliseid héireid vdib pbhjustada
naiteks telekommunikatsiooniteenuse pakkuja.
= ,Automaatne”
Haireid véhendatakse automaatselt. See on soovitatav sate.
= Kitsasriba”
Kui héire tekib kitsas sagedusalas, siis filtreeritakse see héire vélja.
= Lairiba”
Kui héire tekib laias sagedusalas, siis filtreeritakse see haire vélja.

Parameeter ,,Sageduse valik”

Méaarab parandussatelliidi sageduse, mida vastuvtja peab kasutama.

= ,Automaatne”

= ,Aasiaja Vaikne ookean”

= Kesk-Aasia”

= Pohja-Ameerika”

= ,Euroopa, Léhis-lda ja Aafrika”

= Ladina-Ameerika”

= Kasutajakohane”
Kuvatakse kaks rida, kuhu saate sisestada soovitud sageduse ja kust saate valida soovitud
modulatsioonikiiruse.
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Litsentside tilekandmine

Vastuvdtja taiendavate funktsioonide ja tdpsusklasside vdimaldamiseks vdite hankida taiendavad
litsentsid.

Vajalikud litsentsid saate ettevdttelt Miller-Elektronik véi edasimiiijalt.

Toimingud M Teil on taiendavad litsentsid USB-andmekandijal. Failinimi peab alati alyama vastuvétja
seerianumbriga.

1. Sisestage USB-andmekandja terminali.

n

— Avage rakendus Service.

w

Puudutage valikut ,GPS”.

>

Puudutage valikut ,Satted”.

5. — Avage litsentside loend.

6. - Kaivitage litsentside Glekandmine.

~

. Oodake, kuni litsentside tlekandmine on I8pule jdudnud.

oo

. Taaskaivitage terminal, kui kuvatakse vastav viip.

= Nuld saate kasutada vastuvdtjat uute litsentsidega.

NMEA-teadete konfigureerimine

Toimingud 1. Sisestage USB-andmekandja terminali.

r

- Avage rakendus Service.

w

Puudutage valikut ,GPS*.

~

Puudutage valikut ,Satted".

— Avage konfiguratsioon.

= lImub kuva ,NMEA l&htekonfiguratsioon®.
= Niiiid néete kdiki seadistatavaid parameetreid.

o

o

Seadistage parameetrid. Mis parameetrid need on, saate teada jargmistelt lehekilgedelt.

7. > — Salvestage konfiguratsioon.
8. Oodake, kuni salvestamine on |6pule jGudnud.
9. Kinnitage.

10. Maérake GPS-draiver ,Tavaline®. [— 32]

11. - Kinnitage.

12. Kaivitage terminal uuesti.

Parameeter ,,NMEA lahtekonfiguratsioon“

Aktiveerige see parameeter, kui soovite vastuv6tja jadalidese kaudu saata NMEA-teateid.
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Parameeter ,,Port*

Vastuvdtja jadaliides, mille kaudu saatja on terminaliga ihendatud.

Parameeter ,,Modulatsioonikiirus”

Jadaliidese kaudu toimuva ulekandmise kiiruse séte.

Parameeter ,,NMEA-teated“

Saadetavate NMEA-teadete valik.

- ,GST*

Asendi vigade statistika
= ,RMC*

Asend, kiirus, suund, kellaaeg
= ,ZDA

Kuupéev ja kellaaeg
= ,GSA*

Uldine satelliiditeave
-GSV

Uksikasjalik satelliiditeave
= VIG"

Kurss ja teekonnakiirus
= ,GGA"

Aeg, asend (pikkuskraad/laiuskraad) ja lahenduse olek

6.3.6 Tundmatu GPS-vastuvdtja seadistamine
Toimingud M GPS-vastuvétja on tihendatud terminaliga.

M GPS-vastuvotja on tihendatud otse terminaliga. Nende vahele ei tohi olla iihendatud (ihtegi
lisaseadet (nt vélist diooditablood v6i kaldemoodulit).

M Draiver ,Standardne” on aktiveeritud.

1. - Avage rakendus Service.

N

. Puudutage valikut ,GPS”.
= Avaneb kuva ,Sétted”.
= Esimese seadistuskorra ajal kuvatakse jargmine teade: ,GPS-vastuvdtja on tuvastatud. Kas
lugeda konfiguratsioon?”

w

. Seadistage parameeter ,Modulatsioonikiirus”.

~

Uhendage jalle kaik lisaseadmed, mille te seadistamise ajaks eemaldasite.

Parameeter ,Modulatsioonikiirus”

Kiirusesate, millega GPS-vastuvétja saadab andmed terminali. Parameeter seadistab terminali
modulatsioonikiiruse.

6.4 GPS-vastuvdtja konfigureerimine automaatse juhtimise funktsiooni
jaoks

GPS-vastuvotja kasutamiseks automaatjuhtimise funktsiooniga peab vastuvétja seadistama.
Seadistamisel sobitatakse GPS-vastuvdtja sisemisi sétteid.
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6.4.1

Toimingud

Toimingud

30322537-02-ET

GPS-vastuvotja

GPS-vastuvdtja konfigureerimine automaatse juhtimise funktsiooni jaoks

Automaatse juhtimise funktsiooniga saate kasutada jargmisi GPS-vastuvétjaid:
= Al01

= AG-STAR

= SMART-6L

= NAV-900

Vastava GPS-vastuvotja automaatse juhtimise jaoks seadistamise toiming erineb olenevalt
vastuvotjast.

GPS-vastuvdtjate A101, AG-STAR vdi SMART-6L seadistamine automaatse
juhtimise funktsiooni jaoks

GPS-vastuvotja automaatjuhtimise seadistamine

1. Terminali ja GPS-vastuvdtja vahelise ihenduse loomiseks aktiveerige sobiva GPS-vastuvdtja
draiver [— 32].

2. Konfigureerige GPS-vastuvdtja. [— 33]
3. Puudutage konfiguratsioonimen(ilis valikut ,Juhtimine”.

4. Valige automaatjuhtimine, mida kasutate.
5. — kinnitage.

6. Susteemide TRACK-Leader AUTO® puhul puudutage ikooni ja kohandage vastuvotja
modulatsioonikiirus automaatjuhtimisega.
= Kuvatakse jargmine teade: ,Uhenduse GPS-vastuvdtjaga véib niiiid katkestada.”.

7. OK - kinnitage.

8. Lulitage terminal vélja.

9. Uhendage niiiid GPS-vastuvdtja masina juhtseadise juhtmestikuga.
10. Kéivitage terminal.

11. Aktiveerige olenevalt juhtseadisest draiver ,PSR CAN* vdi ,TRACK-Leader AUTO". [— 32]

12. - kinnitage.
13. Kaivitage terminal uuesti.
= GPS-vastuvdtja on niilid seadistatud automaatjuhtimiseks.

GPS-vastuvotja parameetrite muutmiseks peab pérast GPS-vastuvotja automaatjuhtimisele
seadistamist GPS-vastuvbtja sisemised satted tagasi vitma.

1. Uhendage GPS-vastuvétja terminaliga.
2. Aktiveerige sobiva GPS-vastuvdtja draiver [— 32]

3. Kaivitage terminal uuesti.

4. — avage rakendus Service.

5. Puudutage valikut ,GPS".

6. — tlihistage modulatsioonikiirus.
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GPS-positsioonide salvestamine

7. Kuvatakse jargmine teade: ,Kas standardne boodikiirus tuleb taastada?"
8. OK - kinnitage.

9. Kaivitage terminal uuesti.

= Niiiid saab GPS-vastuvdtja parameetreid iksikult muuta.

= Kui parameetrid on muudetud, saab GPS-vastuvdtja jélle juhtimise jaoks Uimber seadistada.

6.4.2 GPS-vastuvdtja NAV-900 seadistamine automaatse juhtimise funktsiooni jaoks
Veenduge, et NAV-900 kui automaatse juhtimise stisteem oleks riiklike eeskirjade kohaselt kindlasti
A ametiasutuse poolt heaks kiidetud ja registreeritud.
NAV-900 ei vaja eraldi seadistamist automaatse juhtimise funktsiooni jaoks.

Kui tahate kasutada terminali automaatse juhtimisega, peab terminalis olema jérgmine litsents:
» TRACK-Leader AUTO®

Lisaks sellele on vaja NAV-900 jaoks jargmisi litsentse. Vastavad litsentsid saate ettevéttelt Miiller-
Elektronik vGi edasimdijalt.

= EZ-Pilot Pro

= Autopilot

= CAN Autopilot to Autopilot

= CAN Autopilot

6.5 GPS-positsioonide salvestamine

Kui kasutate GPS-vastuvdtjat A101, AG-STAR v0i SMART-6L, saate salvestada vastuvdtja
positsiooniandmed. See voib olla vajalik torgete korral.

Toimingud M USB-andmekandja on terminalis.

1. - Avage rakendus Service.
2. Puudutage valikut GPS.

3. Puudutage valikut ,GPS-andmed®.
= llmub kuva ,GPS-andmed".

4. Kerige allapoole.

5. Puudutage valikut ,Trace-andmed®.,
= llmub kuva ,Trace-andmed".

6. Kerige allapoole.

7. Méarkige ruut ,Andmete registreerimine ja salvestamine®.
= Terminal hakkab kohe andmeid salvestama. Andmed salvestatakse USB-andmekandjale
vOi kausta ,GPS".
= Pérast taaskaivitust funktsioon desaktiveeritakse.

6.6 Kaldemooduli GPS TILT-Module konfigureerimine

GPS-vastuvotjat A100, A101, AG-STAR v6i SMART-6L saab kasutada koos kaldemooduliga ,GPS
TILT-Module”. Sel juhul peate mooduli seadistama.

Toimingud M Kaldemoodul ,GPS TILT-Module" on ihendatud.
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Kaldemooduli GPS TILT-Module konfigureerimine

M Traktor asetseb tasasel pinnal.

M Diooditabloo draiver on konfigureeritud ekraani diooditabloona.

1.

Juhul, kui mingid lisaseadmed (nt véline diooditabloo) on terminali ja kaldemooduli vahel
kaabliga ihendatud, siis ihendage need kaablist lahti. Kaldemoodul peab olema terminaliga
otse Uihendatud. Parast kaldemooduli seadistamist peate need lisaseadmed jalle ihendama.

Mddtke GPS-vastuvdtja kaugust pinnast, millel traktor on.

Lilitage terminal sisse.

— avage rakendus Service.

Puudutage valikut ,GPS*.
= Avaneb kuva ,Satted”.

Kerige allapoole, kuni ekraanil kuvatakse parameeter ,Kaldemoodul®.
Puudutage valikut ,Kaldemoodul®.

Sisestage reale ,GPS-vastuvétja“ kdrgus mdddetud kaugus.

Puudutage ikooni !

= Teade: Kuvatakse teade ,Kaldemoodulit kalibreeritakse.".

10. Kinnitamiseks puudutage valikut ,Jah“,

= Kaldemooduli asend tasasel pinnal kalibeeritakse.
=> Pdrast kalibreerimist kuvatakse real ,Kalle* vaartus 0. Traktori igal kallutamisel muutub
kuvatav nurk.

11. Uhendage jélle kdik lisaseadmed, mille te seadistamise ajaks eemaldasite.

V12.20200609
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7 Juhtkangi nuppude konfigureerimine

Terminal pakub v8imalust m&érata ISOBUS-juhtseadise funktsioonid juhtkangi nuppudele. Seepérast
peavad ISOBUS-juhtseadis ja juhtkang tditma ISOBUSI standardi Auxiliary-2-spetsifikatsioonis
nimetatud néudmisi.

Toimingud Selle funktsiooni draiveri aktiveerimiseks tehke jargmist.

M Juhtkang ja ISOBUS-juhtseadis on iihendatud ja mdlemad toetavad protokolli Auxiliary 2.

1. - Avage rakendus Service.
2. Puudutage valikut ,Draiver”.

3. Puudutage valikut ,Auxiliary”.
4

. Markige vaartus Auxiliary2.

5. - Kinnitage.
6. Kaivitage terminal uuesti.
Toimingud Nupumédrangu konfigureerimiseks tehke jargmist.

M Draiver ,Auxiliary 2" on aktiveeritud.

1. —avage rakendus ,Service”.
2. Puudutage valikut ,Auxiliary”.

3. Puudutage valikut ,Lisaredaktor”.
= Kui ISOBUS-juhtseadis toetab Auxiliary 2, siis kuvatakse niitid juhtseadise funktsioonide
loend.
= Kui loendit ei kuvata, ei toeta ISOBUS-juhtseadis seda protokolli.

4. Puudutage funktsiooni, mille soovite juhtkangi nupule maarata.
= Kuvatakse juhtkangi nuppude loend.
= Teil on kaks v@imalust maarata juhtkangile funktsioon.

5. 1. vBimalus: vajutage juhtkangil nuppu, millele soovite funktsiooni maarata.

2. vBimalus: valige terminalis, millisele nupule valitud funktsioon médratakse ja
kinnitage.
= Funktsioon madratakse nupule ja voite jatkata jargmise funktsiooniga, kuni kdik funktsioonid
on madratud.

6. Kaivitage terminal uuesti.
= Pdrast taaskaivitamist kuvatakse p6hiekraanil jargmine teade: ,Kinnitage méérangud.” See
teade kuvatakse igal taaskéivitamisel.

7. ,OK” - kinnitage teade.
= Ekraanil kuvatakse tuvastatud maarangute loend.

8. — kinnitage méé&rangud.
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8 Andurite ihendamine terminaliga

Terminali ihendusse B saate iihendada anduri v@i tihe 7-klemmise signaalilidese. Selle abil saate
kasutada naiteks TRACK-Leaderi paralleeljuhtimise tédasendisignaali.

30322537-02-ET

Mdiller-Elektroniku todasendi andur on immarguse 3-kontaktilise pistikuga. Selle ihendamiseks
terminaliga on vaja adapterkaablit.

Té6asendi anduri ME-anduri Y adapterkaabel

Adapterkaabel

Tootenumber

3-kontaktiline > 9-kontaktiline 31302499

Terminali saab ihendada ka signaalilidesega.

Signaaliliidese kaabel

Liidesed

Uhendus

Tootenumber

7-kontaktiline > 9-
kontaktiline pistikupesa

Kaabel otse signaalilidesesse.
Edastab kiiruse ja todasendi andmeid.

30322548

To0asendi andur [— 75] ja vajaduse korral ka rattaandur [— 74] voi radariandur tuleb rakenduses
App Tractor-ECU aktiveerida ja vajaduse korral kalibreerida.

V12.20200609
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Kaamera ilhendamine terminaliga

9 Kaamera
9.1 Kaamera (ihendamine terminaliga
9.1.1 Uhendage HQ2 kaamera

HQ2 kaamera — ilhendus Touch1200-ga

Terminaliga ihendamise pistik @ HQ2 kaamera
Unhendus D

@ Pikenduskaabel @ Kaamera pistik
@ Uhendus kaamera pistikuga

Toimingud 1. Kinnitage kaamera hoidiku killge vastavalt kaamera tootja paigaldusjuhendile.
2. Uhendage kaamera pikenduskaabliga.

3. ETTEVAATUST! Pikenduskaabli paigaldamisel veenduge, et ei tekiks murdekohti ja et
keegi kaabli tottu ei komistaks.

4. Uhendage pikenduskaabel terminali iihendusega D.
5. Kinnitage kaamera.

6. Aktiveerige kaamera. [— 57]
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Kaamera aktiveerimine

9.1.2 Uhendage HQ kaamera

Adapterkaabliga kaamera

@ Terminaliga ihendamise pistik @ Kaamera
Port D
@ Uhendus adapterkaabliga @ Kaamera pistik
@ Uhendus pikenduskaabliga @ Uhendus kaamera pistikuga
Toimingud 1. Uhendage kaablid omavahel, nagu joonisel on naidatud. Péorake seejuures téhelepanu kaabli
pikkusele.

2. ETTEVAATUST! Kaabli paigaldamisel veenduge, et ei tekiks murdekohti ja et keegi
kaabli tdttu ei komistaks.

3. Paigaldage kaabel. Veenduge, et kaabel ulatub vabalt terminalini ning see ei tule t66 kaigus
terminali klljest &ra.

Kinnitage kaabel kaasasolevate kaablikdidistega.
Kinnitage kaamera. Selleks kasutage puuriSablooni luhijuhendist, mille leiate valgest karbist.

Uhendage kaamera terminaliga. Kasutage selleks iihendust D.

N o o &

Aktiveerige kaamera. [— 57]

©

Kui Gihendate kaabli terminali kljest lahti, siis kasutage lahti jadva pistiku kaitseks kaasasolevat
kummitihendit.

9.2 Kaamera aktiveerimine
Kaamera aktiveerimiseks tuleb aktiveerida lisandmoodul ,Kaamera®“.

Toimingud
1. - Avage rakendus Service.

2. Puudutage valikut ,Lisandmoodulid®.

3. Puudutage valikut ,Kaamera“.
= Lisandmoodul mérgistatakse linnukesega.
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Kaamera kasutamisel

4, Kaivitage terminal uuesti.
= Pérast taaskaivitust kuvatakse valikumentilis rakenduse Kaamera stimbol.

5. - Avage rakendus Kaamera.

9.3 Kaamera kasutamisel

Kaamera on ette nahtud ainult masina funktsioonide jalgimiseks péllumajandusmasina ohutuse
seisukohast ebaolulistes tddpiirkondades.

Teatud olukordades vaib kujutis ilmuda kuvarile viivitusega. Viivitus sdltub terminali kasutusest antud
hetkel ja seda vBivad samuti mdjutada valised tegurid.

/\ HOIATUS

Onnetuse oht viivitusega kujutiseedastuse tottu
Kiiresti likuvaid objekte vdib margata liiga hilja.

o Kaamerat ei tohi kasutada sdiduki juhtimiseks.

o Kaamerat ei tohi kasutada tanavaliikluses.

o Kaamerat ei tohi kasutada ristmikele sditmiseks.
o Kaamerat ei tohi kasutada tagurdamiskaamerana.

o Kaamerat ei tohi kasutada visuaalse abivahendina masina juhtimiseks, eriti olukordades, kus
reageerimisaja viivitus vaib tekitada ohtliku olukorra.

Funktsioonisiim- | Tahendus
bol
DE. Peegeldab pilti horisontaalselt.
o Peegeldab pilti vertikaalselt.
[

M Olete kaamera ithendanud ja aktiveerinud.

1. - Avage rakendus Kaamera.
=> P6hiaknas ilmub filmitud pilt.

2. Puudutage p6hiakent.
= Lehekiljel kuvatakse 10 sekundit funktsioonisimboleid, mille abil saab kaamerat kasutada.
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Vélise diooditabloo ihendamine terminaliga

10 Véline diooditabloo

10.1 Vilise diooditabloo tihendamine terminaliga

Véline diooditabloo on Miiller-Elektroniku poolt toodetud paralleelsdidunéidik, mille saab paigaldada
tuuleklaasi lahedale.

Véline diooditabloo tddtab asendiandmete ja juhtjoontega, mille seab valmis rakendus TRACK-
Leader. Seetdttu on vaja rakendust TRACK-Leader, et kasutada vélist diooditablood.

@ Véline diooditabloo @ Terminaliga tihendamise pistik
@ GPS-vastuvdtja lihendamise pistik @ Jadaliides
10.2 Vélise diooditabloo aktiveerimine

Kui olete Gihendanud terminaliga valise diooditabloo, tuleb see aktiveerida.
Vélise diooditabloo aktiveerimiseks tuleb aktiveerida selle draiver.
Vélist diooditablood saab tellida Miiller-Elektronikult jargmise tootenumbriga: 30302490.

Toimingud
1. - Avage rakendus Service.

2. Puudutage valikut ,Draiver”.

3. Puudutage valikut ,LightBar*.
= Kuvatakse installitud draiverid.

4. Puudutage valikut ,LightBar”.

5. - Kinnitage.

6. Kéivitage terminal uuesti.
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11 Pardaarvuti thendamine terminaliga

Terminaliga saab Uhendada mitmesuguseid pardaarvuteid (mitte-ISO-arvuteid), mis kasutavad
sideprotokolli LH5000 vi ASD-liidest.

Koigi ihendatavate pardaarvutite jaoks saate Miller-Elektronikult sobiva Gihenduskaabli. Vajaduse
korral ndustavad teid meie miiigiesindajad.

@ Pardaarvuti @ Nullmodemikaabel
@ Adapterkaabel* @ Terminali Ghendus B

Saadaval koos kaabliga 3 komplektina,
artiklinumber: 3032254800

* Kui kasutate pardaarvutina mudelit Amatron3 voi Amatron+, on vaja vaid iiht tavalist
nullmodemikaablit. (Amatron3 ja Amatron+ on ettevtte Amazone toodetud pardaarvutid)

Toimingud 1. Parast pardaarvuti Uhendamist terminaliga tuleb luua masina virtuaalne juhtseadis. Lahemat
teavet selle kohta leiate peatlikist Rakendus Virtual ECU [— 82]
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ISO-printeri ihendamine terminaliga

12 ISO-printer

12.1 ISO-printeri ihendamine terminaliga

ISO-printeriga saab printida ISO-XML-tellimuse teavet.

@ 9-klemmine Sub-D-pistik ISOBUS-iga @ ISO-printeri liidesega tihendamise pistik
ihendamiseks

@ ISO-printer @ Terminaliga tihendamise pistik
@ ISO-printeri liides @ CAN-siini tihendus

12.2 ISO-printeri aktiveerimine
ISO-printeri aktiveerimiseks tuleb selle draiver aktiveerida.

Toimingud
1. - Avage rakendus Service.

2. Puudutage valikut ,Draiver”.

3. Puudutage valikut ,ISOPrinter.
= Kuvatakse installitud draiverid.

4. Puudutage valikut ,ISO-printer®,

5. - Kinnitage.

6. Kéivitage terminal uuesti.
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13 Bluetooth-Uhenduse loomine Connection-Center’is

Bluetooth-andmekandja ihendamisel terminaliga saate terminali ihendada m&ne muu Bluetooth-
seadmega (nt nutitelefoniga).

Nii saate kasutada rakendust ME ODI (Miiller Elektronik Open Data Interface) [— 15].

Toimingud 1. Uhendage Bluetooth-USB-andmekandja terminaliga.

—avage rakendus Service.
Puudutage valikut ,Draiver”.

Aktiveerige draiver ,Connection Center” (vaartus: Connection Center)

a B~ w DD

Kaivitage terminal uuesti.

6. - avage rakendus Service.
7. Puudutage ikooni,,...".

8. Puudutage ikooni ,Connection Center*,
= llmub kuva ,Connection Center*.

9. Puudutage valikut ,Bluetooth®,
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14 Agronoomilised sensorid

Agronoomilised sensorid mééravad t6o ajal taimede vajaduse aine jarele. Soltuvalt sensorist
kantakse tulemus etteantud vaartusena (le vaetiselaoturi voi taimekaitsepritsi juhtseadisele.

Terminal saab agronoomiliste sensoritega sidet pidada kahe liidese kaudu:
= [SOBUS - kui sensor peab sidet ISOBUS-liidese kaudu, tuvastab terminal sensori automaatselt.
Etteantud vaartused edastatakse otse juhtseadisele.
= Jadaliides — kui sensor peab sidet ainult jadaliidese kaudu, tuleb sensor ilhendada terminali
jadaliidesega [— 103]. Seejdrel tuleb sensori jaoks rakenduses Virtual ECU [— 82] luua
virtuaalne juhtseadis. Enne sensori kasutamist tuleb virtuaalne juhtseadis aktiveerida.

Toimingud ISOBUS-sensoritega todtatakse allpool kirjeldatud viisil.

1. Uhendage sensor ISOBUS-liidesega.

2. Jargige sensori tootja kasutusjuhendit. Terminali ei tohi konfigureerida.
Toimingud Jadaliidesega sensoritega tootatakse allpool kirjeldatud viisil.

1. Uhendage sensor terminali jadaliidesega.

2. Looge rakenduses Virtual ECU virtuaalne juhtseadis. [— 82]

3. Valige parameetri ,valine pardaarvuti [— 83] all sensori tiilip

4. Aktiveerige sensori juhtseadis.
= Sensor on aktiveeritud.

= Terminal kannab kdik etteantud vaértused tile rakendusele ISOBUS-TC, ISOBUS-juhtseadisele
ja rakendusele TRACK-Leader.

Eriolukord

Kui to6tate seadmega, millega on Gihendatud nii ISOBUS- kui jadalihendusega andurid, peate kinni
pidama jargmist jarjekorrast.

Toimingud M Jadalihendusega andur on tihendatud terminali jadaliidesega.
Uhendage 1ISOBUS-komponent ISOBUS-iga.

Kaivitage rakendus Virtual ECU [— 82].

Looge rakenduses Virtual ECU virtuaalne juhtseadis. [— 82]

Valige parameetri ,valine pardaarvuti” [— 83] all sensori tlilip

a c w Do

Aktiveerige sensori juhtseadis.
=> Sensor on aktiveeritud.

6. Seadistage haakeseadised seadmete jarjestuses.

= Terminal kannab kdik etteantud vadrtused tle rakendusele ISOBUS-TC, ISOBUS-juhtseadisele
ja rakendusele TRACK-Leader.
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Keele muutmine

15 Rakendus Service

15.1 Keele muutmine

Kui muudate rakenduse Service keelt, siis muudetakse koikide rakenduste ja ISOBUS-juhtseadise
keelt.

Kui ilhendatud ISOBUS-juhtseadis ei sisalda valitud keelt, siis aktiveeritakse standardkeel.

Toimingud
1. - Avage rakendus Service.
= Kuvatakse rakenduse avakuva:
2. Puudutage valikut ,Terminal®,
= Kuvatakse parameetriloend.
3. Libistage ekraanil s6rme alt lespoole.
= Kuvatakse uued parameetrid.
4. Puudutage valikut Keel.
= Kuvatakse saadaval olevate keelte lihendite loend.
5. Puudutage soovitud keele lihendit.
= Lihend t&histatakse rohelise punktiga.
6. - Kinnitage.
= llmub kuva Terminal.
7. Kaivitage terminal uuesti.
15.2 Paigutuse muutmine

Terminal on seadistatud to6tamiseks réhtpaigutuses. Seda on siiski vimalik parast paigaldust
muuta.

Valida saab jargmiste paigutuste vahel:
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Rdhtpaigutus

Piistpaigutus

Duo-ISO

Toimingud
1. - Avage rakendus Service.
= Kuvatakse rakenduse avakuva:

2. Puudutage valikut ,Terminal,
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Rakendus Service

Terminali pohisétted

= Kuvatakse parameetriloend.

3. Libistage ekraanil sorme alt tlespoole.
= Kuvatakse uued parameetrid.

>

Puudutage valikut ,Paigutus®.
= Kuvatakse saadaval olevate paigutuste loend.

o

Puudutage sobiva paigutuse valikut.
= Valitud paigutus t&histatakse rohelise punktiga.

6. - Kinnitage.
= llmub kuva Terminal.

7. Kaivitage terminal uuesti.

15.3 Terminali p&hisatted
Pdhisatted on muu hulgas: keel, kellaaeg, mootihikud.

Koik seadistused, mida siin teete, kehtivad ka muudes rakendustes ja tihendatud ISOBUSI
juhtseadistes.

Toimingud
1. - Avage rakendus Service.
= Kuvatakse rakenduse avakuva:

2. Puudutage valikut ,Terminal®,
= Kuvatakse parameetriloend. Vt tabelit allpool.

3. Parameetri vaartuse muutmiseks puudutage sobiva parameetri valikut.
= llmub aken, kuhu saate sisestada parameetri vaartuse numbrina voi selle nimekirjast valja
valida.

4, - Kinnitage.
5. Kaivitage terminal uuesti.

Parameeter meniiiis ,, Terminal*

Parameetri nimi Funktsioon

Heledus péeval Ekraani heledus péeval.
Heledus ddsel Ekraani heledus ddsel.
Klaviatuurivalgustus Klahvide valgustus.
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Rakendus Service

Rakenduste sisse- ja véljaliilitamine

Parameetri nimi

Funktsioon

Helitugevus Terminali helitugevus.

Kuupéev Praegune kuupéev.

Kellaaeg Praegune kellaaeg.

Ajavoénd Ajavahe olenevalt GMT-ajast.

Keel Rakenduste keel ekraanil.

Uksused Ma6dustik.

Kuvatdmmis Kui parameeter on aktiveeritud, saab terminalis luua
kuvatdmmiseid.

Paigutus Terminali paigutus.

VT-number ISO-standardist périt parameeter

Number, mille terminal peab ISOBUS-il saama.

Sisselogimine nimega ISOBUS-
VT

Aktiveerige see parameeter, kui soovite terminalis kuvada
ISOBUS-juhtseadist. Enamikul juhtudel peab see parameeter
olema aktiveeritud. Uksikute iseliikuvate p&llutéomasinate korral
peab see parameeter olema inaktiveeritud.

Navigeerimisnuppude arv

Terminal kasutab iga rakenduse korral kuni 12
funktsioonistimbolit.

Kui terminal tihendatakse ISOBUS-juhtseadisega, millel on kuvas
rohkem funktsioone, jaotatakse juhtseadise funktsioonistimbolid
mitme lehekilje vahel. Kuvatakse ka navigeerimisnupud, millega
saab likuda jargmisele lehekdljele.

Numbri sisestamisega méérate kindlaks, kui palju klahve saab
funktsioonistimbolitega lehekiilgedel likumiseks kasutada.

Tahemarkide esitus

Tahemarkide esitus terminalis.

Satelliidi kellaaja kasutamine

Aktiveerige see parameeter, kui soovite praeguse kuupéeva ja
kellaaja satelliidiajaga stinkroonida.

Rakenduste sisse- ja valjalilitamine

Rakenduses Service saate sisse ja valja lulitada teisi terminali installitud rakendusi.

Rakendused on installitud pakettidena, nn lisandprogrammidena. Lisandprogramm véib sisaldada

mitut rakendust.

Lisandprogrammi saab selleks ajaks vélja lulitada, kui te seda kasutada ei soovi. Sellisel juhul seda

valikumenitiiis ei kuvata.
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Tarkvara taisversioonide litsentside aktiveerimine

Lisandprogrammi nimi Aktiveerib jargmised rakendused
TRACK-Leader TRACK-Leader
SECTION-Control
TRACK-Leader TOP
TRACK-Leader AUTO
ISOBUS-TC Rakendus ISOBUS-TC [~ 87]
Tractor-ECU Rakendus Tractor-ECU [— 72]
Kaamera Ekraanile ilmub tihendatud kaamerast tulev pilt.
FIELD-Nav FIELD-Nav
FILE-Server Rakendus FILE-Server [— 99]
Virtual ECU Rakendus Virtual ECU [— 82]
Toimingud Lisandprogrammide sisse- ja véljaliilitamine
1. - Avage rakendus Service.

2. Puudutage valikut ,Lisandmoodulid”.
= llmub kuva ,Lisandmoodulid”.

3. Lisandmooduli aktiveerimiseks vi desaktiveerimiseks puudutage seda.
= Desaktiveeritud lisandmooduli nime ees kuvatakse rist.

4. Kéivitage terminal uuesti.

15.5 Tarkvara taisversioonide litsentside aktiveerimine

Terminalisse on eelinstallitud mitu rakendust, mida saab proovida 50 tundi. Seejarel
desaktiveeritakse need automaatselt.

Kuva ,Litsentsid“

@ Kuva nimetus

@ Linnukesega on mérgistatud rakendused,

Rakenduse nimetus

Sulgudes kuvatakse, kui kaua saab veel

@®

mida saab kasutada. prooviversiooni kasutada: tundides ja
minutites.
@ Linnukeseta rakendusi kasutada ei saa. @ Rakenduse 18-kohaline tahtedest koosnev
kood
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Kuvatdmmiste loomine

Litsentsi aktiveerimiseks on vaja aktiveerimiskoodi. Selle saamiseks peate Miiller-Elektronikult ostma
litsentsi.

Kui kisite aktiveerimiskoodi telefoni v&i e-posti teel, edastage meie todtajatele jargmised andmed.
= Rakenduse nimi, millele te litsentsi vajate.
= Rakenduse 18-kohaline tahtkood. Koodi leiate kuvast ,Litsentsid".
= Terminali seerianumber — asub terminali tagakuljel tudbisildil.
= Terminali tootenumber — asub terminali tagakdljel tiitibisildil.

Toimingud Litsentsi aktiveerimine

1. - Avage rakendus Service.
Puudutage valikut ,Litsentsid".

18-kohalise tahtkoodiga saate tellida Miiller-Elektronikult aktiveerimiskoodi.

> wo o~

Puudutage litsentsi nime, mida soovite aktiveerida.
= Kuvatakse klaviatuur.

5. Sisestage aktiveerimiskood.

6. - Kinnitage.
= llmub kuva ,Litsentsid".

7. Kaivitage terminal uuesti.

= Rakenduse taisversioon on niiiid aktiveeritud.

15.6 Kuvatdmmiste loomine
Kuvatémmis on ekraanipilt.

Toimingud 1. Uhendage USB-andmekandja terminaliga.

N

- Avage rakendus Service.

w

Puudutage valikut ,Terminal®.

&~

Seadke parameeter ,Kuvatdmmis® olekusse ,aktiveeritud®.

5. Kuvatdmmise tegemiseks vajutage klahvi .
= Kuva sisu salvestatakse pildina USB-andmekandja kausta ,Screencopy”.

15.7 Kausta Pools sisu kustutamine

Kaustas Pools on terminali vahemalud. Kaustas Pools talletatakse graafikuid v&i tekste. Aja jooksul
muutub kaust Pools liga suureks ja aeglustab terminali t66d.

Poole on vdimalik kustutada, et terminali t66d kiirendada.

Millal kustutada? Kustutage Poolid
= parast (hendatud juhtseadise tarkvara uuendamist,
= kui terminal to6tab tavalisest aeglasemalt,
= kui klienditeenindus palub teil seda teha.

Toimingud Poolide kustutamine
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Open Data Interface’i kasutamine

15.8

15.8.1

Toimingud

15.8.2

Toimingud

70

1. - Avage rakendus Service.

N

. Puudutage valikut ,Objektikogum®.
= Kuvatakse ISOBUS-juhtseadise I1SO-nimed, mille graafikaid ja tekste on voimalik leida
terminali malust. Stimboli jargi saab dra tunda, millist pdllumasinat juhtseadisega juhitakse.

w

Puudutage objektikogumit, mille soovite kustutada.

x - Kustutage objektikogum.
= Midagi ei juhtu, kui kustutatakse vale objektikogum.
= Kuvatakse jargmine teade: ,Kas soovite kausta kindlasti kustutada?"

5. Kinnitamiseks puudutage valikut ,Jah*.

6. Jargmisel taaskaivitusel laetakse juhtseadise uus Pool.

Open Data Interface’i kasutamine

Miiller-Elektronik Open Data Interface (liihidalt: ME ODI vdi ODI) on draiver, mis aktiveerib liidese
internetiteenuste jaoks.

Selle lidese kaudu saab vahetada andmeid terminalirakenduste ja véliste, internetil pdhinevate
teenuste vahel.

Néide. Tellimuste tlekandmine ISOBUS-TC-le, seadistatud vaartuste saatmine juhtseadisele jne

ME ODI aktiveerimine

Pange tahele, et ME ODI draiverit saab aktiveerida tiksnes siis, kui draiver on inaktiveeritud valiku
farmpilot” jaoks.

ME ODI saab aktiveerida jargmiselt:

1. - avage rakendus ,Service”.

N

. Puudutage valikut ,Draiver”.

w

Puudutage valikut ,Open Data Interface”.
= Kuvatakse installitud draiverid.

SN

. Puudutage valikut ,ME ODI.”

5. - Kinnitage.

6. Kéivitage terminal uuesti.

ME ODI avamine

ME ODI saab avada jargmiselt:

1. - avage rakendus ,Service”.
2. Puudutage ikooni,,...".

3. Puudutage valikut ,Open Data Interface”.
= Avaneb kuva ,Satted”.
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Open Data Interface’i kasutamine

Uhenduse kogu konfiguratsioon peab toimuma vérguteenuse kaudu. Kuval ,Satted” vite néha
andmeid olemasoleva tihenduse kohta:

= ,Osavdtjad” — teenused, mis on otse terminaliga Uhendatud.

= ,Diagnoos” - siin saate logida ihenduse kulgu, et vea korral vélja selgitada selle p6hjus.
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Toéokuva

16 Rakendus Tractor-ECU

Rakendus Tractor-ECU koondab kogu teabe s@iduki kohta, kus terminal on paigaldatud. Traktor-ECU
saab selle teabe edastada muudele rakendustele (nt GPS-vastuvétja asukoha rakendusele TRACK-
Leader vi rakendusele SECTION-Control) v6i ihendatud ISOBUS-juhtseadisele (GPS-signaali
kasutatakse kiiruse arvutamiseks).

Rakenduses Tractor-ECU saate:
= luua iga sGiduki jaoks soovitud sétetega profiili;
= sisestada sidukile paigaldatud andurid;
= sisestada GPS-vastuvdtja asukoha.
= Kiiruse tuvastamise GPS-signaal suunatakse CAN-siini.

16.1 Tookuva

@ Kiirusenait @ Jouvotuvolli podrete arv

@ Kiirusallikas @ Tostundide arv

@ Tooasendi anduri asend @ Téodasendi anduri olek

16.2 Traktoriprofiili haldamine

Traktoriprofiili eesmargiks on madrata terminalil tahtsad tunnused traktori jaoks, millele terminal on
paigaldatud.

Sellel on jargmised eelised.
= Saate terminali kasutada mitmel traktoril. Igal traktori vahetamisel saate aktiveerida sobiva
traktoriprofiili.
= Isegi siis, kui terminal on alati traktorile paigaldatud, v8ib thele traktorile luua mitu profiili.

Saate kasutada 1-31 traktoriprofiili.

Traktoriprofiilide arv s6ltub mitmest tegurist:
= Terminali otstarve

- Kui lulitate lisaseadet kasitsi vdi kasutate lisaseadet, mille puhul ei ole iga sentimeeter
oluline, piisab Uhele traktorile iihest traktoriprofiilist.

— Kui te ei kasuta rakendust TRACK-Leader ega rakendust SECTION-Control, ei pruugi
traktoriprofiile Uldse vaja olla.

= Soovitud tdpsus
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Traktoriprofiili haldamine

- Kui téotate rakendusega SECTION-Control ja ISOBUS-kiillvimasinate vi
taimekaitsepritsidega, siis on otsustava tahtsusega GPS-vastuvétja ja haakeseadise
vahekaugus. Seetdttu on vajalik profiil, mille abil saab md6ta geomeetrilist kaugust alumise
|tlini, ja profiil, mille abil saab m&dta kaugust haakeaasani.

= Erineva varustuse ja erineva geomeetriaga traktorite arv.

Iselikuvate masinatega (nt taimekaitsepritsidega) peate kasutama alljargnevate sétetega

traktoriprofiili:

= Parameeter ,Uhendus ISOBUS-TC-ga?“ - veenduge, et see parameeter on digesti seadistatud.

= Parameeter ,Kiirus"

- GPS-vastuvbtja — kui terminaliga on Gihendatud GPS-vastuvdtja ja seda kasutatakse kiiruse

maodtmiseks.

- Rattaandur, radariandur CAN-siini kaudu — kui ISOBUS-juhtseadise signaalijaoturiga on
lihendatud kiiruseandur, saate selle séatte abil kasutada rakenduse Tractor-ECU

kiirusenaitu.

= Geomeetria: iseliikuvate masinate korral sisestatakse geomeetria reeglina pdllupritsi
juhtseadises. Selleks &rge sisestage kaugusi rakenduses Tractor-ECU.

Traktoriprofiili nimi

Traktori stimbol

© @

@ Traktoriprofiili olek:
roheline = profiil on aktiveeritud;

kollane = profiil aktiveeritakse parast terminali
uuesti kaivitamist.

Traktoriprofiili 1ISO-nimi

(Keskmised arvud on profiilidel erinevad)
Funktsioonistimbolid.

Kui on aktiveeritud vahemalt iiks traktoriprofill,
kuvatakse ekraanil ainult stimbol ,L&pp“.

Funktsioonisiim- | Funktsioon
bol

Loob uue traktoriprofiili.

Aktiveerib mérgitud traktoriprofiili.

Inaktiveerib traktoriprofiili.

Valib traktoriprofiilis salvestatud parameetri.
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Parameeter

Toimingud

16.3

Toimingud

74

Funktsioonisiim- | Funktsioon
bol

Kustutab traktoriprofiili.
1. — Avage rakendus Tractor-ECU.

2. Puudutage valikut ,Satted".
= Kuvatakse olemasolevad traktoriprofiilid.
= Kui traktoriprofiil on aktiveeritud, on enamik funktsioonisiimbolitest hallid.

3. Uhel lehel vaidakse kuvada kuni viis traktoriprofiili. Ulejadnud profiilide vaatamiseks libistage
sOrmega ekraanil alt Ules.

4. Traktoriprofiili muutmiseks vi uue profiili loomiseks peate aktiveeritud traktoriprofiil

inaktiveerima.
Parameeter
1. — Avage rakendus Tractor-ECU.

2. Puudutage valikut ,Satted”.
=> Kuvatakse olemasolevad traktoriprofiilid.

3. — Kui traktoriprofiil on aktiveeritud, inaktiveerige see.

4. Puudutage konfigureeritavat profiili.
= Profiil margitakse &ra.

5. - Valige aramérgitud traktoriprofiili parameeter.
= Kuvatakse parameetrid.

Nimi

Traktoriprofiili nimi

Uhendus ISOBUS-TC-ga?

Selle parameetriga madrate, kas rakendus Tractor-ECU suhtleb rakendusega ISOBUS-TC.
Seejuures kannab rakendus dle: Loendurid, tddasend, GPS-vastuv6tja asukoht.

Desaktiveerige see parameeter ainult siis, kui terminali kasutatakse teise terminalina ja GPS-
vastuvtja on Uhendatud mdne teise terminaliga.

Kiirus
Kiirusanduri konfiguratsioon. Mdddab Kiirust.

Voimalikud vaartused:
= desaktiveeritud
Kiirust ei médda tkski andur.
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Parameeter

» Rattaandur

Terminaliga on (ihendatud rattaandur. Rattaandur tuleb kalibreerida [— 76].
= Radariandur

Terminaliga on (ihendatud radariandur. Radariandur tuleb kalibreerida [— 76].
= GPS-vastuvdtja

GPS arvutab kiiruse.
= Tundmatu andur CAN-i kaudu

Terminaliga on CAN-i kaudu Gihendatud ratta- vdi radariandur.
» Radariandur CAN-i kaudu

Terminaliga on CAN-i kaudu ihendatud radariandur.
= Rattaandur CAN-i kaudu

Terminaliga on CAN-i kaudu Gihendatud rattaandur.

Impulsse 100 m kohta

Seda parameetrit vajate ainult siis, kui olete valinud tihe jargmistest kiiruseallikatest: rattaandur voi
radariandur. Muudel juhtudel eiratakse kdiki siin sisestatud vaartusi.

Selle parameetri all ilmub kiiruseanduri kalibreerimise tulemus. Vt:

To6asendi andur

Selle parameetriga on vdimalik méérata, kas kasutatakse tédasendi andurit ja kuidas selle signaal
jouab terminali.

Tooasendi anduri saab seadistada kolme parameetriga:
Parameeter ,,Montaazikoht ja ihendus”

Vgimalikud vaartused:

= deaktiveeritud®
To6asendit ei mddda Ukski andur.

= ,Esiosa pistiku B kaudu*
To6asendi andur asub esihaakeseadisel vdi esihaakeseadisele paigaldatud tééseadmel. Andur
on thendatud terminaliga pistiku B kaudu. Tédasendi andur tuleb kalibreerida.

= ,Tagaosa pistiku B kaudu*
To6asendi andur asub tagahaakeseadisel voi tagahaakeseadisele paigaldatud tédseadmel.
Andur on Gihendatud terminaliga pistiku B kaudu. Toé6asendi andur tuleb kalibreerida.

= Tundmatu andur CAN-i kaudu
Olemas on todasendi andur, mis teeb kindlaks tdémasina tdéasendi. See on iihendatud
ISOBUS-juhtseadise voi mdne muu terminaliga. Signaal jouab terminali CAN-i kaudu.

= Ees CAN-i kaudu
Olemas on todasendi andur, mis teeb tdémasina todasendi kindlaks sdiduki esiosas. See on
Uhendatud ISOBUS-juhtseadise v6i mdne muu terminaliga. Signaal jduab terminali CAN-i kaudu.

= Taga CAN-i kaudu
Olemas on todasendi andur, mis teeb tddmasina tddasendi kindlaks sbiduki tagaosas. See on
Uhendatud ISOBUS-juhtseadise v6i mdne muu terminaliga. Signaal jduab terminali CAN-i kaudu.

= ,TRACK-Leader AUTO”
Niipea kui automaatne juhtimine aktiveeritakse, lahtub siisteem sellest, et tddseade on
todasendis.

Parameeter ,,Anduritiiiip“

Kui toéasendi andur on terminaliga Ghendatud pistiku B kaudu, peab terminalile teada andma, millise
pShimdtte jargi andur té6tab.
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Parameeter

16.3.1

Toimingud

76

Véimalikud vaartused:

= analoog
Kasutatakse td6asendi analoogandurit [— 77], mis mddab kolmpunktkonksu kdrgust
protsentuaalselt.

= digitaalne
Kasutatakse digitaalset ISO standardile ISO 11786 vastavat tédasendi andurit. Andur on
signaalpistikupesa kaudu Uhendatud terminaliga.

= ME-andur Y
Kasutatakse Miiller-Elektroniku tédasendi andurit. Andur on ihendatud terminaliga.

Parameeter ,,Umberpdéramine®

Uldjuhul lahtub terminal sellest, et toémasin on tééasendis niipea, kui tédasendi andur saadab
signaali. Juhul, kui todasendi andur téétab ikkagi vastupidi, peab andurit siin seadistama.

Voimalikud vaartused:
= Jah" -tddmasin on tédasendis, kui andur ei ole kaetud.
= Ei* - tdomasin on t6oasendis, kui andur on kaetud.

Jouvotuvalli podrete arv
Jouvdtuvolli podrete arvu anduri konfiguratsioon. M68dab jouvtuvalli poorete arvu.

Vdimalikud vaartused:
= inaktiveeritud*
Jouvotuvdlli péorete arvu ei mddda Ukski andur.
= Pdorete arvu andur ees®
Eesmisel jouvotuvdllil olev pddrete arvu andur.
= Pddrete arvu andur taga”“
Tagumisel jouvatuvallil olev pdorete arvu andur.

Impulsse pddrde kohta

Jouvotuvdlli pborde kohta edastatav impulsside arv edastatakse jouvotuvdlli podrlemissageduse
valitud anduri kaudu.

Hoiatus! Mittetaielik geomeetria

Selle parameetri abil saate seadistada, kas peab ilmuma hoiatus, kui geomeetria on konfigureeritud
mittetéielikult.

Geomeetria tuvastatakse siis mittetéielikuks, kui kaugus C [— 77] on 0 cm.

Iseliikuritel vi siis, kui lisaseadmele on paigaldatud GPS-vastuvdtja, ei kasutata traktori geomeetriat.
Sel juhul deaktiveerige parameeter, et ei antaks asjatult hoiatust.

Kiirusanduri kalibreerimine

100 m meetodiga kiirusanduri kalibreerimisel tuvastatakse impulsside arv, mis kiirusandur 100 m
jooksul vastu votab.

Kui teate kiirusanduri impulsside arvu, vdite selle ka k&sitsi sisestada.

M Olete mao6tnud ja tahistanud 100 m vahemaa. Vahemaa peab vastama pdllu tingimustele. See
tahendab, et peate sditma niidul vGi pdllul.
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Parameeter

M Uhendatud masinaga s6iduk on 100 m s@iduks valmis ja asub tahistatud raja alguses.
M Terminaliga on {ihendatud ratta- v6i radariandur.

M Parameetri ,Kiirus” jaoks on valitud vaartus ,Rattaandur’ v6i ,Radariandur”.

1. — avage rakendus Tractor-ECU.
2. Puudutage valikut ,Satted”.

3. Markige ara s6iduk, mille jacks soovite kalibreerida kiiruse anduri.

4. Puudutage ikooni

5. Puudutage ikooni

(o]

. Jargige ekraanil kuvatavaid juhiseid.

= Kiiruseandur on kalibreeritud.

16.3.2 Kalibreerige t66asendi analoogandurit

Kui olete Gihendanud terminaliga té6asendi analooganduri, peab terminalile selgeks tegema, millisest
positsioonist alates on tédseade todasendis.

Toimingud M Téoasendi andur on terminaliga tihendatud otse vdi signaalilidese kaudu.

M Parameetris ,Anduritiiip” on valitud analoogandur.

1. — avage rakendus Tractor-ECU.
2. Puudutage valikut ,Satted”.

3. Markige &ra sdiduk, mille jaoks soovite kalibreerida analoogse tddasendi anduri.

4. Puudutage ikooni

5. Liigutage tooseade tédasendisse.

6. Puudutage , et terminal Gpiks &ra tédasendi.
7. Kinnitage.

= Olete konfigureerinud tédasendi anduri.

16.3.3 Traktori geomeetria

Traktori geomeetria all mdistetakse traktori teatud ma6tmeid.
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Parameeter

Naitlik traktori geomeetria

A Vahemaa soiduki keskkoha ja GPS-vastuvdtja vahel teljel vasak-parem.
Kui vastuv6tja on paigaldatud vasakule poole, sisestage negatiivne vaartus.
TRACK-Leader AUTO® kasutaja: GPS-vastuvbtja asend tuleb sisestada ka rooli juhtseadisesse ja
kalibreerida. Seetdttu on pdllud A ja B hallid ning neid ei saa téédelda.

B Vahemaa GPS-vastuvdtja ja sdiduki tagumise telje vahel.

C Vahemaa tagumise telje ja tagumise killgemonteerimis- v&i ihenduspunkti vahel.

E Vahemaa tagumise telje ja eesmise kiilgemonteerimis- v6i ihenduspunkti vahel.

Traktori haakeseadise liikide konfigureerimine

Haakeseadise liigid vbivad erineda vastavalt erinevatele traktoritele ning nende kiilgemonteerimis- ja
Uhenduspunktidele. Vaikimisi on alati valitud haakeseadise liik ,tundmatu”

Pdorake tahelepanu sellele, et kui te valite muu haakeseadise liigi voi mitu erinevat haakeseadise
liiki, siis automaatne seadmete jarjestus enam ei toéta. Sel juhul tuleb seadmed jérjestada kasitsi.

Valida saab jargmisi haakeseadise liike:
= tundmatu

= haakeaas

= 3 punktist tdmmatud

= 3 punktiga kinnitatud

= haakekonks

= harkpea

= haaketapp

= tdmbeaas

= kuulpea

Funktsioonisiim- | Tahendus
bol

Lisab uue haakeseadise liigi.

Kustutab margistatud haakeseadise liigi.

Tootleb mérgistatud haakeseadise liiki.

Toimingud
1. — Avage rakendus Tractor-ECU.

2. Puudutage valikut ,Satted”.
= Kuvatakse olemasolevad traktoriprofiilid.
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Parameeter
= Kui traktoriprofiil on aktiveeritud, on enamik funktsioonistimbolitest hallid.
3. — Traktoriprofiili muutmiseks v&i uue profiili loomiseks peate aktiveeritud traktoriprofiili
inaktiveerima.

4. Puudutage konfigureeritavat traktoriprofiili.

5. — Avage parameetrite loend.
= Kuvatakse parameetrid.

6. — Avage traktori geomeetria kuva.

7. — Avage esiosa haakeseadise likide konfigureerimise kuva.
= Avaneb kuva ,Esiosa haakeseadise liik".

8. - Lisage uus haakeseadis.
9. Valige haakeseadise liik.

10. Sisestage vahemaa tagumise telje ja eesmise kilgemonteerimis- v6i tihenduspunkti vahel.

11. — Kinnitage.
12. Toodelge voi kustutage valikuliselt jargmised haakeseadise liigid.
13. - Korrake toimingut tagumiste haakeseadise liikide korral. Sisestage vahemaa tagumise

telje ja tagumise kilgemonteerimis- v8i Uhenduspunkti vahel.

14, - LOpetage sisestamine.

= Niiiid vite n&ha traktori geomeetriat ja seda muuta. [— 79]

Traktori geomeetria konfigureerimine

M Te konfigureerisite traktori haakeseadise liigid. [— 78]

1. - Avage rakendus Tractor-ECU.

2. Puudutage valikut ,Satted”.
= Kuvatakse olemasolevad traktoriprofiilid.
= Kui traktoriprofiil on aktiveeritud, on enamik funktsioonistimbolitest hallid.

3. — Traktoriprofiili muutmiseks v&i uue profiili loomiseks peate aktiveeritud traktoriprofiili
inaktiveerima.

4. Puudutage konfigureeritavat traktoriprofiili.

5. — Avage parameetrite loend.
= Kuvatakse parameetrid.
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16.4.1

80

Rakendus Tractor-ECU

Tulemused

6. — Avage traktori geomeetria kuva.

7. / — Valige praegu kasutatavad haakeseadise liigid. Vaikimisi on alati valitud
haakeseadise liik ,tundmatu”. P86rake téhelepanu sellele, et kui te valite muu haakeseadise liigi
v8i mitu erinevat haakeseadise liiki, siis automaatne seadmete jarjestus enam ei td6ta. Sel juhul
tuleb seadmed jarjestada kasitsi.

8. Kasutage eelnevalt seadistatud haakeseadise likide vahemaid vdi sisestage uued, nagu on
esitatud joonisel.

Tdiendava litsentsiga (tootenumber: 3038990035) saate te valikuliselt konfigureerida t&iendavaid
geomeetriaparameetreid, selleks et kasutada kaldekompensatsiooniga GNSS-asendit iima
automaatse juhtimiseta seadme NAV-900 abil. Nende parameetriteni jduate traktori geomeetria

&

On olemas jargmised parameetrid:

kuvas funktsioonistimboli kaudu.

Kdrgus maapinna kohal

GPS-vastuvotja kdrgus maapinna kohal.

Veerenurk

Pdore Umber pikitelje.

Nookumisnurk

Pddre Umber ristitelje.

Lengerdusnurk

Pddre Umber vertikaaltelje.

Kalde nihe

Saatja kalde nihe.

Tulemused

Rakendus Tractor-ECU dokumenteerib t66d kahes loendurigrupis:
= pdevaloendurid
= tellimusepBhised loendurid

Paevaloendurid

Loenduri tahistus See dokumenteeritakse
To6deldud rada Rada, millel oli tddasendi andur aktiveeritud.
Téodeldud ala Ala, millel oli todasendi andur aktiveeritud. Tédala arvutamisel
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Rakendus Tractor-ECU

Tulemused

Loenduri tahistus See dokumenteeritakse

on pdhiliseks andmeks rakenduses Tractor-ECU seadistatud

to6laius.
To0aeg Aeg, kui tdéasendi andur oli aktiveeritud.
Toimingud Péaevaloenduri kustutamine
1. - Avage rakendus Tractor-ECU.

2. Puudutage valikut , Tulemused".
= llmub kuva ,Tulemused” paevaloenduritega.

3. Péevaloendurite kustutamiseks puudutage funktsioonistimboleid.

Siimbol Need loendurid kustutatakse

Toéo6deldud rada

Tooaeg

Koik paevaloendurid

16.4.2 Tellimusepdhised loendurid

Need loendurid kantakse (ile rakendusse ISOBUS-TC. Loendureid on vdimalik tellimustes
aktiveerida, siis kuvatakse loendurid lisaaknas kohe, kui rakendus ISOBUS-TC minimeeritakse,

Tellimusepdhised loendurid

Loenduri tahistus Uksus See dokumenteeritakse
Vahemaa km Rada, millel oli tééasendi andur aktiveeritud.
To0asendis oleku aeg h Aeg, kui tddasendi andur oli aktiveeritud.
To0asend 011 0 = ei ole tddasendis

1 = tbbasendis
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Rakendus Virtual ECU

Virtuaalse juhtseadise haldamine

17 Rakendus Virtual ECU

Rakendus Virtual ECU (v6i liihidalt: VECU) vGimaldab alljargnevatele seadmetele luua virtuaalseid
juhtseadiseid:
= tboseadmed, millel ei ole oma todseadist. Naiteks: kultivaatorid, adrad, mehaanilised
kiilvimasinad jne.
= masinad, mida juhitakse jadaliidese kaudu Gihendatud pardaarvutiga.
= agronoomilised sensorid, mis on terminaliga ihendatud jadaliidese kaudu.

Koik virtuaalsed juhtseadised sisaldavad iga masina olulisemaid omadusi (t66laius, geomeetria,
pardaarvuti tiilip) ja annavad need vajaduse korral muude rakenduste k&sutusse.

17.1 Virtuaalse juhtseadise haldamine

Virtuaalse juhtseadise nimi Virtuaalse juhtseadise ISO-nimi

O
@®

Funktsioonistimbolid.

Kui on aktiveeritud vahemalt ks virtuaalne
to0seadis, kuvatakse ekraanil ainult simbol
,LOpp*.

Masina tiilip

@ Virtuaalse juhtseadise olek:
roheline = profiil on aktiveeritud;
Kollane = profiil aktiveeritakse pérast terminali
uuesti kaivitamist.

Funktsioonisiim- | Funktsioon
bol

Loob uue juhtseadise.

Aktiveerib &ramargitud juhtseadise.

Inaktiveerib juhtseadise.

Valib virtuaalses juhtseadises salvestatud parameetrid.

Kustutab juhtseadise.

Toimingud
1. — Avage rakendus ,Virtual ECU*.
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Rakendus Virtual ECU

Parameeter

2. Puudutage valikut ,Satted".
= Kuvatakse olemasolevad virtuaalsed juhtseadised.
= Kui juhtseadis on aktiveeritud, on enamik funktsioonistimbolitest hallid.

3. Uhel lehel vGidakse kuvada maksimaalselt viis juhtseadise profiili. Ulejaanud profiilide
vaatamiseks libistage sérmega ekraanil alt tiles.

4. Juhtseadise profiili muutmiseks v&i uue profiili loomiseks peate aktiveeritud juhtseadise profiili
inaktiveerima.

17.2 Parameeter

Nimi

Virtuaalse juhtseadise nimi

Véline pardaarvuti

Kui tihendate pardaarvuti voi agronoomilise sensori jadaliidesega, peate selle parameetri all valima
mudeli.

Loend sisaldab jargmisi seadmeid:

= pardaarvuti, mis suhtleb protokolli ASD v6i LH5000 abil ja mis on lisaks vdimeline sidet pidama
terminaliga. Kui soovite ihendada pardaarvuti, mis toetab seda protokolli, kuid mida loendis ei
kuvata, siis poérduge Muller-Elektroniku poole ja tehke labi kdnealuse peatliki [6pus olevad
etapid.

= Agronoomilised sensorid, mida saab (ihendada terminali jadaliidesega.

= AMABUS. Pange téhele, et AMABUS-i (ihendamiseks on vaja spetsiaalset kaablit, mille artikli
number on 30322572

Toimingud Pardaarvutite loendit saab uuendada jargmiselt.
M Te pdodrdusite Miiller-Elektroniku poole ja saite installeerimisfailiga USB-malupulga.
M Rakendus Virtual ECU on suletud.
1. Sisestage USB-malupulk terminali.

2. Kaivitage rakendus Virtual ECU.
= Kuvatakse jargmine teade: ,Kas soovite valiste pardaarvutite loendit ajakohastada?”

3. Loendi uuendamiseks valige ,Jah”.
4. Kinnitage.
5. Kéivitage terminal uuesti.

= Nuud saate valida ka lisatud pardaarvuti.

Masina tlup
Kasutage seda parameetrit pdllumajandusseadme tlitibi ma&ramiseks.

Saadaval on jargmised masinatiiubid:
= Kilvimasin

= Véetiselaotur

= Prits

= Maaharimine
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Rakendus Virtual ECU

Parameeter

Haakeseadise liik
Kasutage seda parameetrit tddseadme haakeseadise ligi maaramiseks.

Valida saab j&rgmisi haakeseadise liike:
= tundmatu

= haakeaas

= 3 punktist tmmatud

= 3 punktiga kinnitatud

= haakekonks

= harkpea

= haaketapp

= tdmbeaas

= kuulpea

Masina mudel

See parameeter m@jutab seda, kuidas edenemisriba jargib rakenduses TRACK-Leader noolt. Téanu
konfigureerimisele peab té6deldud alade salvestamine olema kurvides tapsem.

Parast iga muudatust peate kohandama ka geomeetriat.

Vdimalikud vaartused:
= Jlisaseade*
Traktori kolmpunktseadisega Uhendatud pdllumajandusseadmete seadistus.
= Veetav*
Traktori abil veetavate pdllumajandusseadmete seadistus. Edenemisriba ligub samamoodi,
nagu haagis ligub traktori taga.

Toolaius

See parameeter naitab seadme seatud tédlaiust.

Osalaiuste arv

Sisestage siin masina véljalllitatavate osalaiuste arv. P8llupritsi korral on nendeks osalaiuste
ventiilid. Véetiselaoturi vi killvimasina korral vBivad nendeks olla néiteks doseerimisseadmed.

Selle parameetri abil edastatakse osalaiuste dige arv moodulisse SECTION-View, et saaksite
osalaiused kasitsi sisse/vélja lulitada.

lga osalaius kuvatakse t6kuval edenemisriba osana.

Osalaiused

Avab kuva, kus saate sisestada masina osalaiuste laiused.

Geomeetria

Geomeetria sisaldab mitut mdddet, mis aitavad rakenduses TRACK-Leader kaasa
s6idukikombinatsiooni digele kujutamisele ja selle asendi madramisele.

Geomeetria kutsumiseks puudutage funktsioonisiimbolit:
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Rakendus Virtual ECU

Parameeter

Kutsub vdlja masina geomeetria.

Kuva geomeetria sisestamiseks erinevatel masinamudelitel

A Paigaldatud:
kaugus thenduspunkti ja masina td6punkti vahel.
Veetav:
kaugus Uhenduspunkti ja masina pddrdepunkti vahel.
Uheteljelistel haagistel asub poordepunkt telje keskel, kaheteljelistel haagistel kahe telje vahel.
Kiilvimasinatel, kultivaatoritel ja muudel maaharimismasinatel tuleb péérdepunkt méaérata
individuaalselt.
B Paigaldatud:
pole kasutusel

Veetav:

kaugus masina pd6rdepunkti ja tédpunkti vahel.
C Ainult vaetiselaoturi korral: tddpikkus
D Kiilgmine kdrvalekalle

Kui lisaseade on sdidusuunas vaadatuna nihutatud vasakule, siis sisestage negatiivne véartus.
Naiteks: 50 cm.

Masina geomeetria ja selle kujutamine rakenduses TRACK-Leader

@ Vaetiselaotur-lisaseade

@ Veetav pdlluprits
@ Kujutamine rakenduses TRACK-Leader

TRAMLINE-View

TRAMLINE-View sisaldab parameetreid, millega killvimasinate kasutamise korral saab TRACK-
Leader’is Gigesti kuvada tehnoradu.
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Toéokuva

TRAMLINE-View kasutamiseks peab olema aktiveeritud litsents ,TRAMLINE-Management”.

TRAMLINE-View avamiseks puudutage funktsioonisiimbolit:

Avab TRAMLINE-View.

Parameeter:
= ,Tehnoradade riitm”
Maaratleb tehnoradade riitmi, millega to6tatakse.
= ,T60 algus”
Maaratleb, millises pdllu osas tédga alustate.
= ,Algus poole tdélaiusega’
Médratleb, kas teete esimese Ulesdidu pérast to6 algust tksnes poole tbdlaiusega.

17.3 Tookuva

Tookuvale voib iimuda alljargnev teave:
= Jadaliidese kaudu tllekantavad rakenduse hulgad: etteantud vé&artused ja tegelikud vaartused
= Sektsioonide olek ja arv
= Seadme geomeetria
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Rakendus ISOBUS-TC
ISOBUS-TC konfigureerimine

18 Rakendus ISOBUS-TC

Rakendusel ISOBUS-TC on kaks ilesannet:
= Funktsioonina Task Controller juhib rakendus koiki asjakohaseid andmeid terminali ja muude
seadmete vahel, mis on ihendatud ISOBUS-liidesega voi terminaliga (standardi 1ISO11783 osa
11).
= Funktsioonina Task Manager vBimaldab rakendus ISO-XML-tellimuste loomist ja t6tlemist.
Tanu sellele on vdimalik side pdllumaade registritega (standardi ISO11783 osa 10).

Rakenduse poolt taidetavad (ilesanded soltuvad sellest, kuidas on konfigureeritud parameeter
,T00rezim”,

= Standardne” - ainult Task-Controlleri Ulesanded

= Laiendatud” - Task-Controlleri ja Task-Manageri tilesanded

18.1 ISOBUS-TC konfigureerimine

18.1.1 Parameeter ,,farmpilot”

See parameeter nditab portaali ,farmpilot* ihenduse olekut.

18.1.2 Parameeter ,,TOOreziim“

Selle parameetriga saate méérata, kas rakenduse ISOBUS-TC funktsioon Task Controller peab
to6tama taustal v8i see peab tootama aktiivselt ISO-XML-tellimustega.
= Standardne” — seejuures on vBimalikud kaks tooviisi.
Todviis 1
— Kaoiki tellimusandmeid hallatakse rakenduse TRACK-Leader kaudu.
- Rakendusega ISOBUS-TC ei saa tellimusi luua.
— Selles t66reziimis to6tab rakendus ISOBUS-TC taustal.
Tooviis 2
- Saate pdlluandmeid Shape-failist (p@llupiirid, juhtjooned) laadida rakendusse ISOBUS-TC.

Neid pdlluandmeid saab kasutada rakenduses ,TRACK-Leader". See on vdimalik ka iima
rakenduse ISOBUS-TC litsentsita.

- Pérast ISOBUS-TC litsentsi aktiveerimist saate toddelda Shape-rakenduskaarte.
- Rakendusega ISOBUS-TC ei saa tellimusi luua.

= Laiendatud” - selles téoreziimis on rakenduse ISOBUS-TC meniiii laiendatud. Eelduseks on
ISOBUS-TC litsentsi olemasolu. Selles reziimis on ISOBUS-TC iilesandeks ISO-XML tellimuste
haldamine ja to6tlemine. Seejuures on voimalikud kaks tééviisi.
Todviis 1
- 1SO-XML-tellimusi saab hallata ja tdddelda pdllumaade registrite abil.
Tooviis 2
- Pisiandmeid saate rakenduses ISOBUS-TC ise luua ja hooldada.

Kéesolevas juhendis selgitatakse ainult standardreziimi. Laiendatud reziimi kirjeldatakse rakenduse
ISOBUS-TC eraldi juhendis.
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ISOBUS-TC konfigureerimine
Toimingud
1. — Avage rakendus ISOBUS-TC.
2. Puudutage valikut ,Satted".
3. Puudutage valikut ,T66reziim*,
4. Puudutage valikut ,Laiendatud, kui soovite tellimustega téétada. Puudutage valikut

18.1.3

18.1.4

18.1.5

18.1.6

88

LStandardne®, kui soovite tddtada iima tellimusteta.

5. - Kinnitage.
= Teilt kiisitakse, kas soovite satteid muuta.

6. Kui soovite kinnitada, puudutage valikut ,Jah".
= Kdik andmed salvestatakse ja vahetatakse tddreziimi.

7. Oodake, kuni kdik teated ekraanilt kaovad.

Mis toimub andmetega?

Andmete struktuur on nende kahe tdoreziimi puhul erinev. Pérast todreziimi vahetamist tellimus- voi
pdlluandmed salvestatakse. Uue vahetuse korral laaditakse salvestatud andmed.

Parameeter ,,TC-number*

Task-Controlleri number. Komplekssete, mitme terminali ja Task-Controlleriga sisteemide puhul v@ib
selle numbri jargi eristada erinevaid Task-Controllereid. Seeldbi saab teatud juhul maarata, millise
Task-Controlleriga peab tihendatud juhtseadis sidet pidama.

Parameeter ,,Kas eelistada sisemist Tractor-ECU-d?*
See parameeter on oluline sGidukitel, millel on peale ME-terminali ka oma Tractor-ECU.

Aktiveerige see parameeter, kui GPS-vastuvétja on tihendatud ME-terminaliga voi roolisiisteemiga
TRACK-Leader AUTO. Inaktiveerige see parameeter, kui GPS-vastuvétja on ihendatud méne muu
terminaliga.

Parameeter ,,Kas salvestada |dpetatud tellimused failina?“

Kui see parameeter on aktiveeritud, salvestatakse k8ik ISO-XML tellimused USB-andmekandjale
tekstifailidena.

Parameeter ,,Seadmekirjelduse valideerimine*
Valikuline parameeter. Standardolukorras inaktiveeritud.

Arvestage, et aktiveeritud parameetri korral toetatakse Task-Controlleri versiooni 3. Kui parameeter
on inaktiveeritud, siis toetatakse Task-Controlleri versiooni 2.

Aktiveerige see parameeter ainult siis, kui SECTION-Control ja ISOBUS-TC peavad sidet ainult
juhtseadistega, mis tihilduvad AEF-iga.

AEF-iga mittethilduvaid juhtseadiseid ISOBUS-TC sel juhul ei toeta.
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Rakendus ISOBUS-TC

Seadmete jérjestuse konfigureerimine

Parameeter: ,,Kas seadevaartuste tlekandmine on lihtsustatud?”
Valikuline parameeter. Vaikeseadistus on ,Ei".

Kui aktiveerite selle parameetri, saab viimase tellimuse seadevaartused uude tellimusse le vétta.
Selleks madrake parameetri vaartuseks ,Jah”.

Kui loote seejarel uue tellimuse, iimub jargmine teade:
,Kas seadme seadevaartused tuleb viimasest tellimusest (le votta?”

Seadevadrtuste Ulevotmiseks kinnitage see teade.

Seadmete jarjestuse konfigureerimine

Seadmete jérjestuse nditab, millisest ISOBUS-juhtseadisest laadib terminal ihendatud
pdllumajandusseadmete geomeetrilised andmed. Geomeetrilisi andmeid kasutatakse GPS-signaali
alusel kdigi osade asendi arvutamiseks. Ainult nii saab kasutada tépset paralleeljuhtimist ja
osalaiuste aktiveerimist.

@ Traktori simbol @ Traktori 1ISO-nimi
@ Uhendus traktori ja juhtseadise vahel on @ Juhtseadise nimi
olemas

— Uhendatud seadmed
@ ISOBUS-juhtseadise stimbol @ Loendi kdiki seadmeid ei tule Gihendada.

- eraldiseisvad seadmed

Lihtsate suisteemide korral seadistab terminal seadmete jarjestuse automaatselt. Eelkdige juhul, kui
traktori geomeetrilised andmed paiknevad ainult ME-terminalis.

Jargmistel juhtudel voib siiski vaja olla seadmete jérjestus kasitsi seadistada.

= Kui traktorikabiini on paigaldatud traktori juhtseadis (Tractor-ECU), kus on salvestatud traktori
geomeetrilised andmed. Sel juhul peate otsustama, kumb Traktor-ECU seadmete jarjestuses
muude seadmetega seotakse: ME-terminali rakendus v6i juhtseadise rakendus.

= Kui ISOBUS-juhtseadise slisteem ei saa automaatselt seadistuda. Naiteks on traktori haagises
mitu pdllumajandusseadet (nt vedelsénnikulaotur ja kulvimasin).

= Kui ISO-XML-tellimuse kaivitamise ajal katkeb tihendus ISOBUS-juhtseadisega. Tavaliselt
seadistatakse seadmete jarjestus Gigesti kohe, kui ltlitate ISOBUS-juhtseadise uuesti sisse.

= Kui terminali kdivitamisel kuvatakse see torketeade: ,Seadmete jarjestus pole téielik.”

= Kui navigeerimise alustamisel kuvatakse rakenduses TRACK-Leader jargmine torketeade:
,Seadmeandmeid laaditakse alles.” Probleemi vBib saada lahendada seadmete jérjestuse
seadistamisega.
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P6ldude ja shp-andmete kasutamine

Toimingud

18.3

90

Kui kasutate rakendust ISOBUS-TC reziimis ,Standardne”, saate seadmete jarjestust jargmiselt
konfigureerida.

M Koik ISOBUS-juhtseadised ja virtuaalsed juhtseadised, mida péllu jaoks vajatakse, on
Uhendatud.

1. — Avage rakendus ISOBUS-TC.

2. Puudutage valikut ,Seadmed”.
= limub kuva ,Seadmed”.

3. — Avage seadmete jarjestus.
= Olete avanud riistvarakonfiguratsiooni kuva.

= Kuvatakse koigi ISOBUS-iga Uhendatud seadmete loend. Seadmete vahel kuvatakse nende

pistmikud.
4. Puudutage kirjet kdige Ulemises reas, et valida esimene seade.

5. Teisel kohal peab olema t66seade, mis on ihendatud ME-terminaliga. Puudutage rida teise
seadmega ja valige Uks vélja.

6. Niud tuleb seadmete vahel valida veel sobivad pistmikud. Puudutage rida seadmete vahel ning
valige iga seadme jaoks sobiv pistmik.

7. — Sisestatud andmete salvestamiseks lahkuge kuvalt.

Pdldude ja shp-andmete kasutamine

Kategoorias ,P6llud” saate luua koiki toddeldavaid polde. Igale pdllule saate madrata alljargnevad
omadused:

= pdllu nimi

= katastriiksus

= ala

= pdllupiir

= juhtjooned

= juhtjoonte komplekt

= takistus

= Tootlemiskaart (ISOBUS-TC litsents on ndutav)

Stimbol Funktsioon

Loob uue pbliu.

Aktiveerib pdllu.

Inaktiveerib pollu.

Véimaldab toddelda pdllu omadusi.
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Otstarve

18.3.2

Toimingud
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Rakendus ISOBUS-TC

P6ldude ja shp-andmete kasutamine

Siimbol Funktsioon

Kustutab p6llu.

Siimbol kuvatakse vaid siis, kui puudutate valikut

Vdimaldab pdlluandmete importimist.

il

Naitab laaditud rakenduskaarti.

Naitab imporditud pélluandmeid.

Vgimaldab polluandmete eksportimist.

B g

Suimbol kuvatakse vaid siis, kui puudutate valikut .

Kustutab valitud andmed.

X

Suimbol kuvatakse vaid siis, kui puudutate valikut .

Pdlluandmete vajalikkus

Koiki pdllu sel viisil loodud omadusi saab t66 puhul kasutada rakenduses TRACK-Leader. Selleks

peate enne iga navigeerimist tdddeldava pdllu rakenduses ISOBUS-TC aktiveerima.

Pollu loomine

Uue pdllu loomine

1. — Avage rakendus ISOBUS-TC.

2. Puudutage valikut ,P8llud®.
= Kuvatakse juba loodud pdldude nimekiri. Igale pdllule saab lisada teatud pdlluandmeid.
Naiteks: pdllu nimi, pindala, pdllupiir, rakenduskaart ja takistused. Neid andmeid saate
uuesti kasutada, kui to6tlete tulevikus sama poldu.

3. - Looge uus pdld.
= Kuvatakse andmete sisestamise vorm.

4. Sisestage tlemisele reale p&llu nimi.

5. — Sulgege kuva.
= Teilt kiisitakse, kas soovite muudatused salvestada.

6. Kinnitage.

= Kuvatakse loodud p&ldude nimekiri. Nimekirja alla ilmub uus pdld. Igale pdllule antakse
Uhemétteline PFD-number. P3llud on selle numbri jargi sorditud. Numbrit n&ete pdldude
nimekirjas vastava pdllunime kohal. Lisaks n&ete numbrit pollu avamisel péisereal.
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18.3.3

Toimingud

Toimingud

92

PED-numbrid

Iga PFD-number antakse ainult iiks kord. Isegi pdllu kustutamisel ei kasutata enam selle PFD-
numbrit.

Pdldude to6tlemisel rakenduses TRACK-Leader antakse need numbrid ka pélluandmete
salvestamisel ngstore-andmebaasi ja lisatakse véljanimele.

Naide:
Pollu PFD1 td6tlemine salvestatakse rakenduses TRACK-Leader parameetri ,ISOBUS-TC--1" all.
P6llu PFD50 to6tlemine salvestatakse rakenduses TRACK-Leader parameetri ,ISOBUS-TC--50" all.

Pollu aktiveerimine ja inaktiveerimine
Pollu aktiveerimiseks toimige jargmiselt.

M Valige rakenduses Virtual ECU kasutatava masina virtuaalne juhtseadis voi iihendage 1ISOBUS-
juhtseadis.

M Rakenduse ISOBUS-TC to6reziim: Standardne

1. - Avage rakendus ISOBUS-TC.

2. Puudutage valikut ,P8llud®.
= Kuvatakse juba loodud pdldude nimekiri.

3. Puudutage toddeldava polluga kirjet.
4, — Aktiveerige pdld.

5. — Avage rakendus TRACK-Leader.

6. Kaivitage uus navigeerimine.
= Terminal laadib malust kdik andmed: pdllupiirid, juhtjooned, séidud.
= Terminal vBtab seejuures arvesse ka seda, millise juhtseadisega pdldu toddeldi. Kui toétlete
nditeks pdldu kaks korda pdllupritsiga, laaditakse teisel korral p6llupritsi toétlemisetapid. Kui
aga sbidate pdllul vaetiselaoturiga, siis laaditakse véetiselaoturi toétlemisetapid.

7. Sbltuvalt sellest, millise masinaga todtate, saate rakenduses TRACK-Leader luua vdi valida
sobiva juhtjoonte komplekti. Lisateavet juhtjoonte komplektide teema kohta leiate rakenduse
TRACK-Leader juhendist.

Kui soovite pdldu uuesti toddelda, peate sisenema rakenduse TRACK-Leader meniisse ,Malu“ ja

seal abil kustutama s6idud.
T80 [6petamine toimub jargmiselt.
M TRACK-Leaderi navigeerimiskuva on avanenud.

M Tootlesite pdldu rakenduse TRACK-Leader abil. Ekraanil naete poldu koos péllupiiride,
juhtjoonte ja muude pdlluandmetega.

1. — LOpetage navigeerimine rakenduse TRACK-Leader abil.
2. — Avage rakendus ISOBUS-TC.
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3. Puudutage valikut ,Pdllud".

4. Puudutage parajasti téédeldava pdlluga kirjet.

5. — Inaktiveerige pdld.
= Pald inaktiveeritakse. Seejuures salvestatakse ka kdik praegused pdlluandmed. Jargmisel
aktiveerimisel laaditakse need automaatselt.

18.3.4 Pdlluandmete (*.shp) importimine

Toimingud

P6llupiiride importimine
Iga pdllu kohta tuleks importida alati ainult ks pdllupiir, selleks et tagada terminali sujuv toimivus.

o Kui see on vaimalik, siis importige iga pdllu kohta alati ainult tiks pdllupiir. Iga pdllupiir tohib
sisaldada mitut saareala.

Importige pdlluandmed allpool kirjeldatud viisil:
M shp-failid on WGS84-vormingus.
1. kopeerige kdik imporditavad pélluandmed USB-malupulgal olevasse kausta SHP.

2. Uhendage USB-mélupulk.

- Avage rakendus ISOBUS-TC.
Puudutage valikut ,P8llud”.

Looge pdld, kui seda ei ole veel tehtud. [— 91]

S

Puudutage pdldu, millele soovite laadida shp-andmeid.
= Kuvatakse pdllu omadused. Néete varem sisestatud andmeid ja nende kdrval iksikuid
funktsioonisimboleid.

7. - Avage impordivaade.

8. Puudutage valikut ,Andmetuip”.
= Kuvatakse v8imalike andmetiilipide loend.

9. Valige tiilip pdlluandmetele, mida soovite laadida.
10. Puudutage valikut ,Failide valik”.

11. Valige fail.
= Kuvatakse imporditavate andmete eelvaade.

12. — Sulgege kuva.
= Kuvatakse teade ,Kas importida valitud fail?”

13.,Jah” - kinnitage.

14. Korrake toimingut muude p6lluandmete korral.
= Imporditavate andmete eelvaadet laiendatakse vastavalt.

= Laaditakse kdik soovitud polluandmed.

Kui sel juhul aktiveeritakse pdld, saab uue navigeerimise kéivitada laaditud pélluandmetega.
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18.3.5 Pd6lluandmete eksportimine
Toimingud Eksportige pdlluandmed allpool kirjeldatud viisil:

1. Uhendage USB-andmekandja.

2. — Avage rakendus ISOBUS-TC.
3. Puudutage valikut ,Pdllud”.
= Kuvatakse juba loodud pdldude nimekiri.
4. Puudutage pdldu, mille andmed soovite eksportida.
= Kuvatakse pdllu omadused. Néete varem sisestatud andmeid ja nende kdrval iksikuid
funktsioonisiimboleid.
5. - Avage pollukuva.

6. — Avage kdigi polluandmete loend.

7. 3@ — Eksportige p6lluandmed.

= Pdlluandmed eksporditakse Shape-failidena USB-andmekandja kausta ,SHP”.

18.3.6 Andmekandjal olevad andmed

Rakendusega TRACK-Leader to6tamise ajal tekivad kaht tiiiipi andmed:
= Tootlemisetapid — seega koik, mis on ekraanil tahistatud roheliselt. Need andmed kirjeldavad
ainult iht tééoperatsiooni.

- Tootlemisetapid salvestatakse automaatselt rakenduses TRACK-Leader, kui inaktiveerite
rakenduse ISOBUS-TC.

- USB-andmekandial asuvad need kaustas ,ngstore®.
— Andmed saab hindamiseks importida rakenduse TRACK-Guide Desktop abil.

- lgale pdllule antakse nimi ISOBUS-TC--PFD. PFD néitab siin pdllu PFD-numbrit rakenduses
ISOBUS-TC. Naiteks: ISOBUS-TC--2

= Fikseeritud polluandmete muutmine: pollupiirid, juhtjooned, takistused. Need andmed ei ole
olulised mitte ainult (ihe toopéeva jaoks, vaid neid saab kasutada ka tulevikus.

- Need andmed salvestatakse shp-failidena kaustas ,SHP*.

18.3.7 Pdlluandmete edastamine teisele terminalile

Toimingud Koik polluandmed saate teisele terminalile edastada allpool kirjeldatud viisil.
M Rakenduse ISOBUS-TC tédreziim: Standardne
1. Terminal 1: eksportige kdik pdlluandmed USB-andmekandjale. [— 94]
2. Terminal 2: looge uus p8lluprofiil. [— 91]

3. Terminal 2: importige kéik pdllupiirid, juhtjooned jne USB-malukandjale. [— 93]
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18.4.1

Toimingud
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Rakenduskaartide kasutamine

Tootlemiskaardid on kaardid, mis sisaldavad andmeid selle kohta, kui palju toodet (véetis, kilv,
taimekaitsevahend) tuleb igas péllu osas véljastada.

Pérast rakenduskaardi laadimist kontrollib tarkvara sdiduki GPS-koordinaatide alusel, millised
valjastuskogused on rakenduskaardi jargi vajalikud, ning edastab teabe ISOBUSI juhtseadisele.

MARKUS

Terminali koormusest vabastamine
Kasutatavate toétlemiskaartide arv ja nende lesehitus voib avaldada suurt méju terminali
koormusele.

> Hoolitsege td6tlemiskaartide loomisel selle eest, et kaardid oleksid kasutusvaldkonna ja
kasutatava masina jaoks optimeeritud.

Terminal saab rakenduskaarte avada kahes vormingus:
= Shape-vorming (*.shp)

- Tootlemiskaardi Shape-vormingus avamiseks kasutatakse rakendust ISOBUS-TC.
— Saab importida mitu téétlemiskaarti.

— Kasutada saab alati ainult iht toétlemiskaarti. Kui tahate kasutada mitut toétlemiskaarti,
vajate rakenduse MULTI-Control litsentsi. Nii saab tédseadmetel, millel on rohkem kui iks
doseerimisseade, kasutada iga doseerimisseadme jaoks oma té6tlemiskaarti. Toimimisviisi
on kirjeldatud juhendi MULTI-Control juhendis.

= |SO-XML-vorming
— Todtlemiskaart tuleb arvutis lisada ISO-XML-tellimusele.

— Todtlemiskaarti saab kasutada ainult koos ISO-XML-tellimusega rakenduse ISOBUS-TC
abil.

- Vorming toetab koiki ISOBUS-juhtseadiseid séltumata nende tootjast.

— Unes tellimuses saab korraga kasutada mitut to6tiemiskaarti. Nii saab toéseadmetel, millel
on rohkem kui (iks doseerimisseade, kasutada iga doseerimisseadme jaoks oma
tootlemiskaarti. Selleks on vajalik rakenduse MULTI-Control litsents. Toimimisviisi on
kirjeldatud juhendi MULTI-Control juhendis.

Shape-rakenduskaardi importimine
Pollu jaoks saate importida rohkem kui iihe rakenduskaardi.
Tootlemiskaardi importimine
M Rakenduse ISOBUS-TC litsents peab olema aktiveeritud.
1. Kopeerige Shape-tootlemiskaart USB-andmekandjal olevasse kausta ,SHP”.

2. Uhendage USB-andmekandia.

3. — Avage rakendus ISOBUS-TC.

4. Puudutage valikut ,Pdllud”.
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5. Looge pdld, kui seda ei ole veel tehtud. [— 91]

6. Puudutage pldu, millele soovite laadida to6tlemiskaarti.
= Kuvatakse pdllu omadused. Néete varem sisestatud andmeid ja nende kdrval iksikuid
funktsioonisiimboleid.
= Kui selle pdllu jaoks on td6tlemiskaart juba aktiveeritud, kuvatakse selle nimi real
,To0tlemiskaart”. Saate siiski importida veel (ihe kaardi.

7. — Avage impordivaade.

8. Puudutage valikut ,Andmetiilip”.
= Kuvatakse vlimalike andmetlipide loend.

9. Valige ,Todtlemiskaart”.
10. Puudutage valikut ,Failide valik”.

11. Valige todtlemiskaart.
= llmub téétlemiskaardi seadistustega kuva.

12. Té6tlemiskaardi esmakordsel importimisel puudutage etteantud vaartusega veeru valimiseks
esmalt valikut ,Veeruvalik’ ja seejérel iiksuse valimiseks valikut ,Uhiku valik’. Edaspidisel
importimisel valitakse need vaartused automaatselt.

13. — Sulgege kuva.

14. Kuvatakse todtlemiskaardi tilevaatekuva.

15. - Sulgege kuva.
16. Teilt kiisitakse, kas soovite faili importida.
17. Kinnitage.

18. Tootlemiskaart laaditakse ja lisatakse p6llu andmetele.

18.4.2 Shape-rakenduskaardi valimine

Iga pollu jaoks saate importida rohkem kui tihe to6tlemiskaardi. Enne t66d peate aktiveerima dige
to6tlemiskaardi.

Kui imporditud on ainult tiks todtlemiskaart, aktiveeritakse see kéivitamisel automaatselt.
Kasutatavast tdoreziimist séltuvalt aktiveeritakse td6tlemiskaart pdllu (reziimis ,Standardne”) voi
tellimuse (reziimis ,Laiendatud”) kaivitamisel.

Toimingud Tootlemiskaardi aktiveerimiseks toimige jargmiselt.

M Olete importinud mitu rakenduskaarti.

1. — Avage rakendus ISOBUS-TC.
2. Puudutage valikut ,Pallud*.
3. Puudutage pdldu, mida soovite tdddelda.
= Kuvatakse pdllu omadused.
= Kui selle pdllu jaoks on rakenduskaart juba aktiveeritud, kuvatakse selle nimi real
,Rakenduskaart".
4. Puudutage valikut ,Rakenduskaart".
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5. Valige rakenduskaart.

= Pdllu aktiveerimisel kasutatakse seda rakenduskaarti.

18.4.3 Shape-rakenduskaardi to6tlemine

Parast rakenduskaardi importimist saate teha jargmist;
= muuta kik vaartused kindla protsendiarvu v@rra voi
= muuta valitud vaértused absoluutarvu vorra.

Toimingud Koigi vaartuste samaaegseks muutmiseks toimige jargmiselt.
1. — Avage rakendus ISOBUS-TC.
2. Puudutage valikut ,Pdllud".

3. Puudutage toddeldavat pdldu.

4. Puudutage ikooni

5. Puudutage ikooni

6. Sisestage vaartuste muutmise viis. Naiteks: 50% = poolitamine, 200% = kahekordistamine

7. - Kinnitage.
= llmub kuva ,Rakenduskaardid".
= KOoiki vaartusi muudetakse.

= — Muudatuste salvestamiseks lahkuge kuvalt.
Toimingud Valitud vaartuse muutmiseks toimige jargmiselt.
1. — Avage rakendus ISOBUS-TC.

2. Puudutage valikut ,Pllud*.

3. Puudutage tdodeldavat pdldu.

4. Puudutage ikooni

5. Etteantud vaartustega veerus (vasakul) puudutage vaartusel, mida soovite muuta.
= Kuvatakse klaviatuur.

6. Sisestage siin uus vaartus.

7. - Kinnitage.
= limub kuva ,Rakenduskaardid".
= Muudetud lahtrisse ilmub uus vaartus.

8. — Muudatuste salvestamiseks lahkuge kuvalt.
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18.4.4 ISO-XML-rakenduskaardid

ISO-XML-vormingus rakenduskaardid luuakse elektroonilises pdlluregistris ja kantakse koos ISO-
XML-tellimusega (le terminali.

Too6tlemiseks on vajalik ISOBUS-TC litsents.
ISO-XML-tellimustega td6tamist on kirjeldatud ISOBUS-TC juhendis.

18.5 MULTI-Control

Parast MULTI-Control litsentsi aktiveerimist sdite kasutada rakendust ISOBUS-TC, et iihele masinale
madrata mitu rakenduskaarti.

See on vajalik kahel juhul:
= MULTI-Rate - kui masin véljastab ainult iht vahendit, mida doseeritakse mitmest
doseerimisseadmest. Naiteks kahe paagi ja kahe reguleerarmatuuriga pélluprits.
= MULTI-Product - kui masinal on mitu paaki, mida saab kasutada erinevate vahendite
véljastamiseks erinevas koguses. Naiteks: Vedelvaetisega killvimasin.

MULTI-Controli kirjeldatakse eraldi kasutusjuhendis.

Tooreziimid
Funktsioon Tooreziim: standardne Tooreziim: laiendatud
MULTI-Product pole vBimalik voimalik
MULTI-Rate vOimalik vlimalik
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Rakendus FILE-Server

Rakendus FILE-Server moodustab terminalis salvestuskoha. Seda salvestuskohta saavad kasutada
kdik ISOBUS-seadmed, millel pole oma USB-liidest. Selle kaudu saab osa ISOBUS-juhtseadiseid
varskendada ja teised saavad néiteks protokolle vi torketeateid salvestada.

Selleks luuakse terminali malus kaust Fileserver. Seda kausta saavad kdik ISOBUS-seadmed
kasutada andmete kirjutamiseks ja/vi lugemiseks.

Salvestada saab kuni 5 MB.

M Kui soovite faile terminali kopeerida, siis peavad need asuma USB-andmekandja kaustas
Fileserver.

M Lisandmoodul ,FILE-Server* on aktiveeritud.
1. — - Avage rakendus FILE-Server.
= Kuvatakse rakenduse avakuva.

2. Puudutage valikut ,Malu*,
3. - Kopeerige andmed USB-andmekandijalt terminalis asuvale SD-kaardile (importimine).
4, - Kopeerige andmed terminalis asuvalt SD-kaardilt USB-andmekandjale (eksportimine).
= Kuvatakse (ks jargmistest teadetest: ,Kas alustada importimist?“ véi ,Kas alustada
eksportimist?*

5. Kinnitamiseks puudutage valikut ,Jah*.
= Andmed kopeeritakse.

= Siin ndete kausta tilevaadet USB-andmekandjal: USB-andmekandja kaustad [— 30]
= Kuvatakse aruanne.

6. Kinnitamiseks puudutage ikooni OK.

= Andmed on edukalt imporditud vdi eksporditud.
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Tehnilised andmed

Terminali tehnilised andmed

Tehnilised andmed

Terminali tehnilised andmed

T60pinge

10vV-32V

Voolutarve (td6tamise ajal)

1,3 (tidpiline) =5 A

Vaimsustarve Tadpiline: 15 W
Max: 60 W
Keskkonnatemperatuur -30..+70 °C
Ladustamistemperatuur -30...+85°C
Mdbtmed (LxPxS) 344,6 mm x 253,9 mm x 86,4 mm
Kaal 3,8kg
Kaitseaste Kaitseklass IP6KX vastavalt standardile ISO 20653; 2013

Elektromagnetiline
uhilduvus

ISO 14982

Kaitse elektrostaatilise
laengu vastu

ISO 10605:2001 tase IV

Keskkonnakatsed Vibratsioonid:
standard ISO 15003 tasemel 1, ISO 15003 koos erinevate
temperatuuridega tasemel 2
Look:
100 166Kki telje ja suuna kohta, 15 g ja 11 ms vastavalt normile IEC
60068-2-27
Protsessor i.MX 515 600 MHz
Kaasprotsessor STM32F105
Malu 256M mDDR
Bootflash 128M SCL-NAND-Flash
Operatsioonisiisteem WIinCE 6.0
Ekraan 12,1" XGA TFT
Korpus Alumiinium
Sisendid/v&ljundid 1xUSB
V12.20200609 30322537-02-ET




Tehnilised andmed

Kaardid

1 x Sub-D 9 pesa (CAN ja vorgutoide)
1 x Sub-D 9 pistik

1 x Sub-D 9 pistik

1 x M12 (D: kaamera)

1 x M12 (E: ei kasutata)

1 x M12 (Industrial Ethernet)

1 x SMA (GSM-antenn)

20.2 Kaardid

20.2.1 Port A (CAN-siin)

9-klemmine Sub-D pistikupesa

Kontakt Signaali nimetus Funktsioon
1 CAN_L CAN_L out
6|-Vin Vorgu maandus
2 CAN_L CAN_Lin
7|CAN_H CAN_Hin
3 CAN_GND CAN-maandus, sisemine maandus
8| CAN_EN out Sisselllitatud sisendpinge, < 250 mA
4 CAN_H CAN_H out
9| +Vin Vorgutoide
5 Siide Siitesignaal
Ekraan | Ekraan ESD/EMV-ekraan
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Tehnilised andmed

Kaardid

Uhendus B

9-klemmine Sub-D pistikupesa

Liides B on 9-pooluseline Sub-D-pistik.

Tanu paigutusele saab pistikut kasutada jargmisel otstarbel:

Otstarve Kasutatud kontaktid
Teise CAN-siinina 7,9

Teise seerialiidesena 2,3,4,5

Kahe digi- ja Uihe analoogsignaali sisendina. 1,506,8

Kontakt Signaali nimetus

1 Rattaandur?

6 | Jouvotuvoll2

2 /RxD2
7| CAN2_H
3 [TxD2

8| Todasendi andur3 voi

Tagurpidisignaal sidusuuna tuvastamiseks

4 GPS-vastuvbtja pingevarustus

sisselilitatud sisendpinge < 500 mA

9|CAN2_L

5 GND

Ekraan | ESD/EMV-ekraan

Legend:

1) Digitaalne sisend vastavalt standardile 1ISO 11786:1995 ptk 5.2

2) Digitaalne sisend vastavalt standardile 1ISO 11786:1995 ptk 5.3

3) Analoogsisend vastavalt standardile 1ISO 11786:1995 ptk 5.5
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20.2.4
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Liides C

9-klemmine Sub-D pistikupesa

Tehnilised andmed

Kaardid

Kontakt Signaali nimetus Funktsioon
1|(DCD1) Sissellitatud sisendpinge, < kokku max 250 mA
(Kontakt 1 + Kontakt 4)
6 DSR DSR
2|/RxD /RxD
7 RTS RTS
3|/TxD [TxD
8 CTS CTS
4|(DTR) Sisselllitatud sisendpinge, < kokku max 250 mA
(Kontakt 1 + Kontakt 4)
9 (RI) 5V < 250 mA
5|GND Signaali maandus
Ekraan Ekraan ESD/EMV-ekraan
Uhendused D ja E (kaamera)
M12 pesa: Kaamera
Kontakt Signaali nimetus Funktsioon
1 Power Vérgutoide, kokku max 500 mA
2 Power GND VBrgu maandus
3 FBAS2 Kaamera
4 FBAS Kaamera
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Tehnilised andmed

Litsentsitingimused

Kontakt Signaali nimetus Funktsioon

5 Signaal GND Signaali maandus
6 Ekraan ESD/EMV-ekraan
Uhendus ETH (Ethernet)

M12 pesa: Ethernet

Kontakt Signaali nimetus Funktsioon

1 TD+ valge-oranz

2 RD+ valge-roheline

3 TD- oranZ

4 RD- roheline

5 Kontakti pole saadaval Kontakti pole saadaval
Ekraan Ekraan ESD/EMV-ekraan

Litsentsitingimused

Tarkvaras kasutatakse jargmisi avatud léahtekoodiga teeke:

Eigen
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/eigen/LICENSE.txt
Spatialite
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/spatialite/LICENSE.txt
Proj.4
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/proj.4/LICENSE..txt
Expat
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/expat/LICENSE.txt
WCELIBEX
http:/iwww.mueller-elektronik.de/LICENCES/wcelibex/LICENSE.txt
Agg

http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/agg/LICENSE.txt
Poco C++
http:/iwww.mueller-elektronik.de/LICENCES/poco/LICENSE .txt

QT

http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/qt/LICENSE.txt

Boost
http:/iwww.mueller-elektronik.de/LICENCES/boost/LICENSE.txt
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21 Hairete kdrvaldamine
T60 ajal vBivad muu hulgas kuvada jargmised torketeated.
Uldine
Torketeate tekst Vo6imalik pdhjus V6imalik lahendus

Mdnda méarangut ei saanud kustutada.

Failid, mida soovite kustutada, on parajasti

kasutuses.

Viga objektikogumis

Kustutage objektikogum ja taaskéivitage
terminal. [— 69]

ECU on vorgust véljas — Uhendus on
katkestatud.

Uhendus terminali ja ECU vahel on
katkestatud.

Kontrollige Ghendust. [— 17]

GPS

Torketeate tekst

Vdimalik pdhjus

Voimalik lahendus

GPS-vastuvttja lahtestamine nurjus.

Valitud on vale draiver.

Valige 0Gige draiver. [— 32]

Valine diooditabloo on aktiveeritud.

Inaktiveerige valine diooditabloo [— 59] ja
Uhendage GPS-vastuvotja otse
terminaliga. [— 32]

GPS-vastuvotja E-Dif-i piirangut pole
tuhistatud.

GPS-vastuv6tjas puudub E-Dif-i
aktiveerimine.

Pdodrduge tehnilise klienditeeninduse
poole.

GPS-vastuvdtja on eemaldatud.

Uhendus terminali ja GPS-vastuvdtja
vahel on katkestatud.

Kontrollige Ghendust. [— 32]

GPS-vastuv6tja on konfigureeritud
TRACK-Leader AUTO jaoks.

Lahtestage GPS-vastuvdtja
modulatsioonikiirus. [— 50]

GPS-vastuvotjat pole kaivitatud.

Terminal ei tunne ara GPS-vastuvdtja
konfiguratsiooni.

Taastage GPS-vastuvétja tehasesatted.
[—33]

Aja Uletamine.

Valitud on vale draiver.

Valige ige draiver. [— 32]

Valine diooditabloo on aktiveeritud.

Inaktiveerige véline diooditabloo [— 59] ja
Uhendage GPS-vastuvbtja otse
terminaliga. [— 32]

SIM-kaart ei ole deblokeeritud.

SIM-kaardi PIN-koodi péring on
aktiveeritud.

Inaktiveerige SIM-kaardi PIN-koodi paring.

Kehtetu sisestus.

Sisestamisel kasutati keelatud
eritathemarke.

Parandage sisestust.

Uhendatud vastuvétjat ei tuntud &ra.

Valitud on vale draiver.

Valige 6ige draiver. [— 32]

Uhendatud on tundmatu GPS-vastuvétja.

Kasutage GPS-draiverit ,Tavaline”. [—
32]

30322537-02-ET

V12.20200609

105




Hairete kdrvaldamine

Torketeate tekst Vdimalik pdhjus V6imalik lahendus

Modem ei vasta. Uhendus GPS-vastuvdtja ja GSM-modemi | Kontrollige iihendust.
vahel on katkestatud.

Modem pole veel sideks valmis. Oodake veidi aega.

Taaskaivitage stisteem.

Draiver ei saa lugeda. Véline diooditabloo on aktiveeritud. Inaktiveerige valine diooditabloo [— 59] ja
ihendage GPS-vastuvbtja otse
Draiver ei saa kirjutada. terminaliga. [— 32]

Tractor-ECU

Torketeate tekst Vdimalik pdhjus Vdimalik lahendus
Vajalik on s@iduki aktiveerimine! Praegu pole Uhtegi sGidukit aktiveeritud. | Aktiveerige sGiduk. [— 72]
Aktiivne traktori geomeetria ei pruugi olla Kontrollige traktori geomeetriat. [— 77]

taielik. Kontrollige sétteid.

Virtual ECU

Torketeate tekst Vdimalik pdhjus Vdimalik lahendus

Tahelepanu! Masina geomeetriasatted Virtual ECU geomeetria on vale. Kontrollige Virtual ECU geomeetriat. [—
|ahtestati. 84]

Uhendus valise pardaarvutiga on Uhendus terminali ja vélise pardaarvuti Kontrollige Ghendust. [— 60]

katkenud. vahel on katkestatud.

Torge! Aktiivne masin puudub. Praegu pole Uihtegi masinat aktiveeritud. | Aktiveerige masin. [— 82]

See profiilinimi on juba olemas! Kas See profiilinimi on juba kasutuses. Sisestage muu profiilinimi. [— 83]

katkestada sisestamine?

Toolaiused voi sektsioonid pole sisestatud | Sisestatud t6laius ja sektsioonid pole Kontrollige té6laiuse ja sektsioonide
v0i on ebasobivad. Kas katkestada taielikud. satteid. [— 84]
sisestamine?
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