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For din sakerhet

Grundldggande sakerhetsinformation

1 For din sakerhet

1.1 Grundlaggande sékerhetsinformation

Las noggrant foljande sakerhetsinformation, innan du anvénder produkten for forsta gangen.

= Hantera inte terminalen medan du kér pé végar. Stanna nar du vill hantera terminalen.

= Innan du underhaller eller reparerar traktorn, maste du alltid bryta anslutningen mellan traktorn
och terminalen.

= Innan du laddar traktorns batteri, maste du alltid bryta anslutningen mellan traktorn och
terminalen.

= Innan du svetsar pa traktorn eller pa nagot tillkopplat eller monterat redskap, maste du alltid
bryta stromférbindelsen till terminalen.

= Genomfér inga ofillatna férandringar pa produkten. Otillatna forandringar eller ofillaten
anvandning kan paverka din sdkerhet negativt och dven forkorta produktens livslangd eller dess
funktion. Ofillatna &r alla férandringar, som inte finns beskrivna i produktens dokumentation.

= laktta alla allménna erkanda sékerhetstekniska, industriella, medicinska och végtrafiksrattsliga
regler.

* Produkten innehdller inga delar som kan repareras. Oppna inte huset. Oppning kan géra att
husets tathet forandras.

= Lé&s bruksanvisningen for det jordbruksredskap som du vill styra med hjélp av produkten.

Terminaler med GSM-modem

Om terminalen &r utrustad med ett inbyggt GSM-modem, sénder den ut radiovagor nar den ar
paslagen. Dessa vagor kan stdra andra apparater eller skada manniskors héalsa.

Folj darfor féljande anvisningar om terminalen har ett GSM-modem:

= Om du bér pa en medicinsk apparat, fraga din lakare eller apparatens tillverkare for att fa veta
hur du kan férebygga risker. Medicinska apparater som pacemakers eller hdrapparater kan
reagera kansligt pa de radiovagor som det inbyggda GSM-modemet sénder ut.

= Om du bar péa en pacemaker, hall terminalen borta fran din pacemaker.

= Sting av terminalen s snart du &r i narheten av bensinmackar, kemiska anlaggningar,
biogasanlaggningar eller andra platser dar brannbara gaser eller &ngor kan forekomma. Dessa
gaser kan anténdas av en gnista och explodera.

« Hall alltid ett avstand pa minst 20 cm (8 tum) mellan GSM-antenn och din kropp.

= Sl3 aldrig pa terminalen inne i ett flygplan. Sakerstall att den inte kan slas p& av misstag under
en flygresa.

= Anslut aldrig terminalen till ett offentligt elnét via en nétdel. Anvénd bara fordonsbatteriet.

Anvénda en kamera

Kameran &r uteslutande till for att betrakta maskinfunktioner i de av jordbruksmaskinens
arbetsomraden som inte ar sékerhetsrelevanta.

Kamerabilden kan i vissa situationer visas med férdrgjning pa bildskarmen. Férdrgjningen &r
beroende av terminalens respektive anvandning och kan dven paverkas av externa faktorer och
apparater.

Folj darfor féljande anvisningar:
= Anvénd inte kameran som hjélp nar du styr fordonet, varken vid kérning pa végar eller pé privata
tomter.

8 V12.20200609 30322537-02-SV



1.2

1.3

For din sékerhet

Avsedd anvéndning

= Anvand inte kameran for att kontrollera trafiken vid kdrning pa vagar eller nar du kor in i
korsningar.

= Anvéand inte kameran som backningskamera.

= Anvénd inte kameran som visuell hjélp vid styrning av maskinen, framférallt inte om en fordrojd
reaktion kan leda till en risk.

= Att anvanda en kamera befriar dig inte fran din skyldighet att vara aktsam och att tanka pa
sékerheten nér du arbetar med maskinen.

Avsedd anvéandning

Terminalen anvénds for att skéta och mandvrera jordbruksredskap som &r utrustade med ISOBUS-
jobbdatorer.

Till avsedd anvandning hor ocksa innehallet i de av tillverkaren foreskrivna drifts- och
underhallsvillkoren.

Tillverkaren ansvarar inte for eventuella skador pé personer eller egendom som uppkommer pa
grund av bristande efterlevnad. Alla risker p.g.a. inte avsedd anvandning ligger enbart pa
anvéndaren.

De relevanta olycksférebyggande foreskrifterna skall observeras, liksom de i évrigt allmant erkénda
sékerhetstekniska, industriella, medicinska och végtrafiksrattsliga reglerna. Egenméktiga forandringar
av redskapet utesluter tillverkaren fran allt ansvar.

Uppbyggnad och betydelse av varningsmeddelanden

All sékerhetsinformation, som du hittar i denna bruksanvisning, skapas enligt féljande ménster;

/\ VARNING

Detta signalord kannetecknar faror med medelstor risk, som mgjligtvis kan ha dod eller svara
kroppsskador som fdljd, om dessa inte undviks.

/\ 0BS

Detta signalord kannetecknar faror som kan ha lattare eller medelsvara kroppsskador som f6ljd om
de inte undviks.

Exempel

30322537-02-SV

Detta signalord kannetecknar faror som kan ha skador pa egendom som fdljd om de inte undviks.

Det finns moment, som genomfors i flera steg. Om det féreligger en risk vid varje av dess steg, visas
sékerhetsanvisningen direkt vid momentanvisningen.

Sékerhetsanvisningen stér alltid direkt framfor det riskabla arbetsmomentet och kannetecknas av fet
stil och ett signalord.

1. HANVISNING! Detta ar en anvisning. Den varnar for en risk, som foreligger vid nésta
arbetssteg.

2. Riskabelt arbetssteg.

V12.20200609 9



For din sakerhet

Avfallshantering

1.4

1.5

Komponenturval

Anvéndarens ansvar

Ytterligare krav

1.6

10

Avfallshantering

Vénligen avyttra denna produkt efter anvandningen i enlighet med gallande lagar for
avfallshantering som elektronikskrot som géller i ditt land.

Information om eftermontering

Anvisning for senare tillkommande installationer av elektriska eller elektroniska
redskap och/eller komponenter

Dagens jordbruksmaskiner &r utrustade med komponenter och byggdelar, vars funktion kan paverka
andra redskap eftersom de avger elektromagnetiska vagor. Sadan paverkan kan leda till faror for
personer, om foljande sékerhetsanvisningar inte f6ljs.

Vid komponentval se till att de tillkommande installerade elektriska och elektroniska byggdelarna
foljer EMC-direktivet 2004/108/EG i respektive géllande version och bar CE-mérkning.

Vid en tillkommande installation av elektriska och elektroniska apparater och/eller komponenter i en
maskin, med anslutning till natverket ombord, maste du egenmaktigt kontrollera, om installationen
orsakar storningar pa fordonselektroniken eller andra komponenter. Detta géller sérskilt for den
elektroniska styrningen av:

= Elektronisk lyftanordningsreglering (EHR),

= Framre lyftanordning,

= Kraftoverféringsaxlar,

= Motorn,

= Vaxlar.

For tillkommande installation av mobila kommunikationssystem (t.ex. radio, telefon) méste dessutom
foljande krav uppfyllas:
= Du kan endast installera apparater med godkannande enligt gallande landféreskrifter (t.ex. BZT-
godkannande i Tyskland).
* Redskapet maste installeras fast.
= Drift av barbara eller mobila redskap i fordonet ar endast tillatet via en anslutning till en fast
installerad utomhusantenn.
= Sandardelen maste installeras pa rymligt avstand fran fordonselektroniken.
= Vid antennuppséttningen maste du se till att installationen gors fackmannamassigt och med god
jordanslutning mellan antennen och fordonskroppen.

For kablage och installation, liksom for den max. tilldtna strémupptagningen, féljer du dessutom
tillverkarens installationsanvisning.

EG-forsakran om dverensstammelse

Hérmed forklarar vi att det nedan betecknade redskapet i dess koncept och konstruktion, liksom i det
av 0ss pa marknaden sldppta utférandet motsvarar de grundlaggande sakerhets- och halsokraven i
direktiv 2014/30/EU. Vid en &ndring av redskapet som inte har diskuterats med oss foérlorar denna
forklaring sin giltighet.

V12.20200609 30322537-02-SV
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TOUCH1200®

Tillampade harmoniserande normer:
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For din sékerhet

EG-forsakran om dverensstammelse

EN ISO 14982:2009
(EMC-direktiv 2014/30/EU)
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Om denna bruksanvisning

Malgrupp for denna bruksanvisning

2 Om denna bruksanvisning

2.1 Malgrupp for denna bruksanvisning

Denna bruksanvisning riktar sig till personer, som monterar och anvander terminalen.

2.2 Uppbyggnad av instruktioner

Instruktionerna visar dig steg for steg, hur du kan genomféra bestdmda arbetsmoment med
produkten.

| denna bruksanvisning har vi anvant féljande symboler, for att kdnneteckna instruktionerna:

Typ av framstéllning Betydelse

1. moment, som du maste utfora efter varandra.
2.

= Resultat av arbetsmomentet.

Detta sker, nar du utfor ett arbetsmoment.

= Resultat av en arbetsinstruktion.

Detta sker, nér du har foljt alla steg.

% Villkor.

Om villkoren omnamns, maste du uppfylla dessa
villkor, innan du kan utféra ett arbetsmoment.

2.3 Uppbyggnad av referenser

Om det finns referenser i bruksanvisningen, ser dessa alltid ut enligt foljande:

Exempel pa en referens: [— 12]

Du kanner igen referensen pa hakparenteser och en pil. Numret efter pilen visar pa vilken sida
kapitlet borjar, déar du kan lasa mer.

2.4 Riktningsangivelser i den h&r bruksanvisningen

Alla riktningsangivelser i den har bruksanvisningen, som "vénster”, "héger”, "fram”, "bak” géller sett i
fordonets fardriktning.

12 V12.20200609 30322537-02-SV



Produktbeskrivning

Leveransinnehall

3 Produktbeskrivning

3.1 Leveransinnehall

| leveransen ingar:

Terminal TOUCH1200

VESA-hallare med skruvar

Hallare for montering av terminalen

USB-minne

Monterings- och bruksanvisning

Bruksanvisning for applikationen ISOBUS-TC-Leader - som separat dokument.

3.2 Terminalens knappar

Pa terminalens hus finns nagra knappar som du anvéander for att hantera terminalen.

Terminalens knappar

@ Knappar pa framsidan @ Knappar pa baksidan
Knapparna pé baksidan har ingen funktion.

Knapparnas funktion

Slar pé och av terminalen.

Skapar skarmdump [— 70]

Sparar fénsteranordningen [— 29].

Ingen funktion

Ingen funktion

Ingen funktion

®»®®

Ingen funktion

30322537-02-SV
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3.3

3.4

Fullstdndiga versioner

14

Produktbeskrivning

Terminalanslutningar

Terminalanslutningar

Oversikt dver anslutningarna

Alternativ GSM-anslutning for:
- GSM-antenn

@ Anslutning A

CAN-Bus-anslutning for:
- ISOBUS-basutrustning [— 18]

Anslutning B

Se kapitel: Stifttilldelning Anslutning B
@ Anslutning C

Seriell anslutning for:

- GPS mottagare [— 33]

- Lutningsmodul "GPS TILT-Module”

- Lightbar [— 60]

Applikationer pa terminalen

® @ @ O

Anslutning ETH
M12-anslutning for:

- Ethernet

Anslutning D

Anslutning for:

- analog kamera [— 57]
Anslutning E anvénds inte.

USB-anslutning for:
- USB-minne [— 30]

Terminalen levereras med en rad forinstallerade applikationer (appar). De flesta av dem kan du
anvanda direkt. Aven de applikationer som inte &r aktiverade kan du som regel testa under 50
timmar. Om du efter den tiden tycker att applikationen &r bra kan du bestélla en licens hos Miiller-
Elektronik och anvanda applikationen som fullstandig version.

= ISOBUS-granssnitt (ISOBUS-UT)

Foljande applikationer &r installerade som fullstandiga versioner pa terminalen:

Med terminalen kan du skéta ISOBUS-jobbdatorer som uppfyller normen 1IS011783.
Anvandarmiljoerna for att skéta en jobbdator visas pa bildskarmen nér den ansluts till fordonets

ISOBUS-uttag.

ISOBUS-grénssnittet har ingen egen symbol. | urvalsmenyn visas alltid symbolen for den

anslutna jobbdatorn.

. - Applikation Service.
| applikationen Service kan du:

Konfigurera terminalen.

Lasa upp licenser.

Utféra GPS-instéliningar.

V12.20200609

Aktivera drivrutiner for anslutna redskap.

Aktivera och avaktivera andra applikationer.
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Testversioner

30322537-02-SV

Produktbeskrivning

Applikationer pa terminalen

- Applikation ISOBUS-TC (ISOBUS-Task-Controller).
Applikationen ISOBUS-TC fungerar som granssnitt mellan terminalapplikationerna (SECTION-
Control, TECU, VECU) och ISOBUS-redskap (jobbdator, agronomisk sensor). Darutéver
mojliggor appen en datadverforing mellan terminalen och elektroniska akerskifteskartotek.
Funktionsomfattningen beror pa aktiverade licenser och pa konfigurationen.
Mer om detta i kapitel: Applikation ISOBUS-TC [— 88]

- Applikation Tractor-ECU.
Applikationen Tractor-ECU anvénds for att registrera alla installningar angaende traktorn.
| applikationen kan du till exempel:

Ange GPS mottagarens position.

Faststélla GPS mottagaren som kélla for hastighetssignalen.

Vélja vilka sensorsignaler som terminalen tar emot.

Se hastighet, kraftuttagets hastighet pa bildskarmen.
Mer om detta i kapitel: Applikation Tractor-ECU [— 73]

- Applikation Virtual ECU
Applikationen Virtual ECU &r en central ort dar virtuella jobbdatorer kan skapas for maskiner och
redskap som inte kommunicerar via ISOBUS.
Virtual ECU gér det méjligt att anvénda appar som TRACK-Leader, ISOBUS-TC och SECTION-
Control med icke-ISO-maskiner.
Mer om detta i kapitel: Applikation Virtual ECU [— 83]

~ - Applikation FILE-Server
Applikationen anvands for att skapa en minnesplats pa terminalen. Denna minnesplats kan
anvéandas av ISOBUS-jobbdatorer som stddjer FILE-Server-funktionen.

Anvéndningsmdjligheterna beror pa ISOBUS-jobbdatorn.

- Kamera.
Applikationen kamera visar pa bildskarmen bilden fran kameran som &r ansluten till terminalen.

Foljande applikationer kan du anvanda som testversioner:

- Applikation TRACK-Leader.
Applikationen TRACK-Leader hjélper dig att bearbeta faltet i exakt parallella spar.
Appen innehaller nagra moduler fér vilka en licens ocksa kan aktiveras:

— SECTION-Control: Automatisk sektionsstyrning for att minimera dverlappningar.
- TRACK-Leader AUTO: Automatisk styrning av fordonet pa faltet.

- TRACK-Leader AUTO CLAAS: Automatisk styrning av fordonet pa faltet med CLAAS
traktorer.

- TRACK-Leader TOP: Automatisk styrning av fordonet pa faltet.
— TRAMLINE-Management: Koppla korfalt med hjélp av den aktuella GPS positionen.

ASD-Protocol - Licensen méjliggér kommunikation mellan terminalen och en seriellt ansluten
farddator. Terminalen kéanner till maskinens position pa faltet (GPS) och kan éverfora ett medels
spridningsmangd (fran applikationskartan) eller sektionsstatusen till farddatorn. Sa kan du bland
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Produktbeskrivning

Uppgifter p& markskylten

annat féra éver borvarden till farddatorn eller anvénda applikationen SECTION-Control for
sektionsstyrning.
Mer om detta i kapitel: Ansluta farddator till terminalen [— 61]

= MULTI-Control — Den hér licensen utvidgar funktionaliteten hos ISOBUS-TC. Den méjliggor
tilldelning av applikationskartor till enskilda doserare pa en maskin.

= ME ODI - Den har licensen aktiverar applikationen ME ODI. Den gor det mgjligt att ansluta
terminalen med Internet via Ethernet eller Bluetooth.

Valfri programvara Valfritt kan du lasa upp féljande programvara:

. - Applikation FIELD-Nav.
FIELD-Nav — Véagnavigation for jordbruk. Kartmaterialet kan bearbetas med det tillhérande PC-
programmet FIELD-Nav Desktop. P& sa satt kan aven alla faltvagar, sma broar och andra
begransningar tas med i kartmaterialet och beaktas vid ruttsékningen.
Bruksanvisningen finns pa Miiller-Elektroniks internetsida.

. - Agricon-Plugin
MGjliggor koppling med agronomiska sensorer (Yara-N, P3US, P3ALS osv.) frn Agricon.

35 Uppgifter pa markskylten

P& terminalens baksida hittar du en markskylt i form av en paklistrad etikett. P4 denna etikett hittar du
information, som du entydigt kan identifiera produkten med.

Ha denna information i beredskap, nar du kontaktar kundtjanst.

Forkortningar pd méarkskylten

Forkortning Betydelse

Programvaruversion

Den installerade programvaruversionen visas pa startsidan till
applikationen Service.

HW: Hardvaruversion

Driftspanning

Terminalen far endast anslutas till spanningar inom detta omrade.

K.-Nr.: Kundnummer

Om terminalen har tillverkats for en jordbruksmaskintillverkare, visas
artikelnumret for jordbruksmaskintillverkaren hér.

SN: Serienummer
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4 Montering och installation

4.1

411

Forfarande

30322537-02-SV

Montera terminalen i fordonshytten

Montering och installation

Montera terminalen i fordonshytten

Du behéver en hallare for att montera terminalen i fordonshytten. Féljande héllare kan anvéndas.

Artikelnummer | Artikel Leveransin- | Egenskaper
nehall?
31322507 Standardhallare | Ja
31322508 Alternativ adapter | Nej = Monteras pa hallaren 31322507.

= Lamplig fér fordon utan B-pelare.
= Monteras runt ett ror.

Montera standardhéllare

M Du har monteringssatsen till hallaren till hands.

1. Skruva ihop hallaren.

2. Fast hallaren pa de fyra skruvéppningarna pa terminalens baksida.

3. Placera hallaren pa den position som du vill ha den, t.ex.

4. Fast terminalen i fordonshytten. Anvand till exempel ME-baskonsolen for att géra detta. Den
ingdr i leveransen av ISOBUS-basutrustning.

5. Kontrollera att din terminal &r stabilt monterad.
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Montering och installation

Ansluta terminalen till ISOBUS

412 Montera alternativ adapter

Om du vill montera din terminal i ett fordon utan B-pelare kan du montera en adapter pa hallaren
31322507. Adaptern kan du montera runt ett ror.

= Adapter fér rundrorsystem, for rér med en diameter pa 20, 25 eller 30mm, Artikelnummer:
31322508

Forfarande 1. Skruva ihop adaptern.

2. Anslut adaptern till hallaren.

3. Placera hallaren och adaptern pa Gnskad position.

4. Kontrollera att allt &r stabilt monterat.

4.2 Ansluta terminalen till ISOBUS

Med anslutningen till ISOBUS forsorjs terminalen med spénning och kommunikationen med andra
ISOBUS-komponenter blir méjlig.

Beroende pa traktormodell behdvs olika anslutningskablar.
= | traktorer som i efterhand har utrustats med en ISOBUS-grundutrustning fran Miiller-Elektronik
anvander du anslutningskabel A som ingdr i ISOBUS-grundutrustningen.
= | traktorer som seriemassigt &r utrustade med ISOBUS och darmed har ett ISOBUS-uttag i
hytten, behdver du féljande anslutningskabel:

Anslutningskabel D-Sub <-> CPC art.-nr. 30322541
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Montering och installation

Sétta i Micro-SD-kortet
Om det finns mer &n en terminal i traktorhytten maste du eventuellt géra en del installningar for att

méjliggdra den dmsesidiga kommunikationen. Las igenom: Anvéanda tva terminaler [— 21]

Forfarande 1. Anslut den 9-poliga kontakten A som ingdr i basutrustningen till CAN-anslutningen pa
terminalen.

2. Skruva fast sakerhetsskruvarna pa kontakten.

4.3 Satta i Micro-SD-kortet

Micro-SD-kortet fungerar som internt minne pa terminalen.
Forfarande Gor sa har for att sétta i ett SD-kort:

1. Sténg av terminalen och ta loss alla kabelanslutningar.

2. - Skruva upp locket pa terminalens baksida.

3. - Sparra upp hallaren for SIM-kortet genom att forsiktigt skjuta kortet
i pilens riktning.

4. - Fall upp hallaren for SIM-kortet.

5. - Spérra upp hallaren for SD-kortet genom att forsiktigt skjuta kortet
i pilens riktning.

6. - Fall upp hallaren for SD-kortet.

7. - L&gg i SD-kortet.
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Montering och installation

Sétta i SIM-kortet

4.4

Vilket SIM-kort?

Forfarande

20

8. - Fall ner hallaren for SD-kortet och sparra hallaren.
9. - Fall ner hallaren for SIM-kortet och spérra héllaren.
10. - Skruva fast locket pa terminalens baksida.

= Du har nu satt i SD-kortet.

Satta i SIM-kortet

Terminalen méste vara utrustad med ett SIM-kort, for att du skall kunna anvanda portalen farmpilot.
Om du inte planerar att anvanda portalen farmpilot, behdver du inte SIM-kortet.

SIM-kortet maste du képa hos en mobiloperator.

Vélj en mobiloperator, som kan garantera en bra mobil tackning pa dina falt. Du behdver en bra
anslutning, for att kunna arbeta smidigt med farmpilot.

SIM-kortet maste uppfylla féljande krav:
= Det maste var GPRS-kompatibelt.
= Det maste vara PIN-fritt. Informera dig om detta hos din mobiloperat6r innan kopet.
= Avtalet maste tillata datadverforing.

Gor sa har for att sitta i SIM-kortet:

1. Sténg av terminalen och ta loss alla kabelanslutningar.

2. - Skruva upp locket pa terminalens baksida.

3. - Sparra upp hallaren for SIM-kortet genom att forsiktigt skjuta kortet
i pilens riktning.
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7.

Montering och installation

Anvanda tva terminaler

- Fall upp hallaren for SIM-kortet.

- Lagg i SIM-kortet.

- Féll ner hallaren och spérra den.

- Skruva fast locket pa terminalens baksida.

=> Du har stoppat in SIM-kortet.

4.5

Anvanda tva terminaler

| tabellen nedan visas vilka instéllningar du maste géra for att kunna anvanda tva terminaler och i
vilka kapitel dessa beskrivs. Uppgifterna om hytterminaler géller med reservation fér eventuella

fel/andringar.

Installningar ME-terminal och hytterminal

Mojlig funktion

Installning ME-Terminal

Instéllning hytterminal

TRACK-Leader och SECTION-Control pa
ME-Terminal.

Hantering av jobbdator pa hytterminalen.

Inloggning som ISOBUS-UT: nej [— 67]

Aktivera ISOBUS-UT (JohnDeere:
Redskapsbuss; Fendt: Fendt ISOBUS
terminal).

Avaktivera Task Controller (JohnDeere:
Uppgiftsstyrenhet; Fendt: Task Controller).

TRACK-Leader, SECTION-Control och
Hantering av jobbdator p& ME-terminal.

Inloggning som ISOBUS-UT: ja [— 67]

Avaktivera ISOBUS-UT (JohnDeere:
Redskapsbuss; Fendt: Fendt ISOBUS
terminal).

Avaktivera Task Controller (JohnDeere:
Uppgiftsstyrenhet; Fendt: Task Controller).

JohnDeere, avaktivera dessutom:
Greenstar, Urspr. Greenstar

30322537-02-SV
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Grundlédggande anvandning

SIa pa terminalen

5 Grundlaggande anvandning
5.1 Sla pa terminalen
Forfarande Gor sa hér for att sla pa terminalen:

M Terminalen &r monterad och ansluten till ISOBUS-basutrustning.

1. Tryck pa knappen och hall den intryck ca 3 sekunder.
= Terminalen tutar kort.
= Bildskarmen férblir mérk under ca 10 sekunder till applikationerna i bakgrunden har
hamtats.
= Terminalens startsida visas:

= Du har startat terminalen.

5.2 Forsta driftsattningen

Vad du ska gora efter att du har slagit p terminalen beror pé vad terminalen ska anvéndas till:
= parallellkérning
= hantering av ISOBUS-arbetsredskap
= automatisk sektionsstyrning
= uppgiftsbearbetning och dokumentation

Dessa fall beskrivs i de féljande kapitlen.

521 Anvanda terminalen for parallellkérning

Om du vill anvé&nda terminalen for parallellkdrning & TRACK-Leader den viktigaste applikationen for
dig.

Viktigaste instéllningar

Instéllning Var? Funktion
Vélja GPS-drivrutiner Den standardméssiga
[ Drivrutiner / GPS [— | drivrutinen fungerar i de flesta
33] fall med de mottagare som saljs

av ME. Fér att kunna byta
korrigeringssignalen maste
dock en passande drivrutin fér
GPS mottagaren aktiveras.
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5.2.2

Forfarande

5.2.3

30322537-02-SV

Grundlaggande anvéndning

Forsta driftséttningen

Installning

Var?

Funktion

Ange traktorns geometri och
aktivera traktorprofilen.

/ Installningar

Se:
- Hantera traktorprofiler [— 73]

- Traktorgeometri [— 78]

Virtuell jobbdator

/ Installningar

For att systemet ska kénna till
arbetsbredden och maskinens
andra parametrar maste du
skapa en virtuell jobbdator for
varje maskin som du arbetar
med som inte &r ISOBUS
kompatibel.

Se: Applikation Virtual ECU [—
83]

Ytterligare installningar méste du utfora i applikationen TRACK-Leader.

Hantera ISOBUS-arbetsredskap

For att kunna hantera en ISOBUS-jobbdator med terminalen récker det att man ansluter jobbdatorn
till det bakre uttaget. Terminalen férfogar standardmassigt ver de nédvandiga licenserna.

M Licens "ISOBUS-UT” &r aktiverad.

[EEN

. Sla pa terminalen:

B~ woN

. Sattijobbdatorns ISOBUS-kabel i det bakre ISOBUS-uttaget.

. Oppna jobbdatorns applikation via Urvalsmeny [— 26].

Terminal for den automatiska sektionsstyrningen

Viktigaste instéllningar

. Vénta tills jobbdatorns applikation kopierar alla relevanta data till terminalen.

Instéllning Var? Kommentar
Vélja GPS drivrutin (valfritt). Den standardmassiga
| Drivrutiner / GPS [— | drivrutinen fungerar i de flesta
33] fall med de mottagare som saljs
av ME. For att kunna byta
korrigeringssignalen maste
dock en passande drivrutin fér
GPS mottagaren aktiveras.
Ange traktorns geometri och Se:
aktivera traktorprofilen. / Installningar - Hantera traktorprofiler [— 73]
- Traktorgeometri [— 78]
Ansluta jobbdator till ISOBUS.
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Grundlédggande anvandning

Forsta driftséttningen

Installning Var? Kommentar
Jobbdatorprofil i SECTION- Sok profil och stall in parameter
Control [ Instéliningar / "Maskinmodell”.

SECTION-Control Konfigurera for ett exakt arbete

alla andra parametrar i profilen.

Forfarande M Licenserna "ISOBUS-UT”, "TRACK-Leader” och "SECTION-Control” &r aktiverade.
1. SattiISOBUS-kabeln i det bakre ISOBUS-uttaget.

r

SIa pé terminalen:

w

. Vénta tills jobbdatorns applikation kopierar alla relevanta data till terminalen.

b

- Oppna applikationen TRACK-Leader via Urvalsmeny [— 26].

o

Konfigurera installningarna fran tabellen ovan.
6. Starta en ny navigation.

Den fortsatta hanteringen beskrivs i bruksanvisningen for TRACK-Leader.

5.2.4 Terminal for uppgiftsbearbetningen

Du kan alltid anvénda uppgiftsbearbetningen ISOBUS-TC, oberoende om du parallellkér, styr
sektioner eller bara hanterar en ISOBUS-jobbdator. For alla dessa applikationer maste du dock utfora
de viktigaste instéllningarna som beskrivs i féregaende kapitel.

Viktigt fér ISOBUS-TC:
= Tank pa att alltid starta och avsluta uppgifter.
= Efter arbetet maste du spara alla uppgifter pa USB-minne (logga ut USB-minne), innan du tar
bort USB-minnet eller fér Gver nya uppgifter till terminalen.

Viktigaste instéllningar

Instéllning Var? Funktion
Stéll in arbetslaget till Aktiverar och avaktiverar
"Utvidgat”. / Installningar uppgiftshearbetningen i

applikationen ISOBUS-TC.

Om du inte vill skapa nagra
uppgifter satt arbetslaget till
"Standard”.

Satt i USB-minne med
uppgiftsdata eller skapa
uppgifter pd USB-minnet.

Forfarande M Licens "ISOBUS-TC” ar aktiverad.

1. Sla pa terminalen:

2. - Oppna applikationen ISOBUS-TC via Urvalsmeny [— 26].
3. Satti ett USB-minne med uppgiftsdata.
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Grundlaggande anvéndning

Sténga av terminalen

4. Starta en uppgift.

5.3 Stanga av terminalen

HANVISNING

Dataférlust vid felaktigt utférd avstangning
Om du kopplat ifran spanningsforsorjningen utan att forst stanga av terminalen pa ratt satt kan detta
leda till att data gar forlorad.

o Vénta alltid med att koppla ifran spanningsférsorjningen tills terminalen har sténgts av. Denna
procedur kan ta upp till 5 minuter.

Forfarande GOr sa har for att stanga av terminalen:

1. Tryck pa knappen och hall den intryckt ca 3 sekunder.

=> Du har stangt av terminalen.

5.4 Omraden pa bildskarmen

Beroende pa vilken layout du anvander [— 65], ar bildskarmens omraden anordnade pa olika satt.
Exemplet i det har och de foljande kapitlen visar anordningen med liggande format.

Omréden pa bildskarmen

@ Huvudfonster ME-Header

30322537-02-SV

I det har omradet kan du arbeta med
applikationer. Om du ror vid bildské&rmen i
omradet "Huvudfonster” utfors funktionen hos
den symbol som du har rort vid.

Hur man gar till vaga beror pa vilken
applikation som &r éppnad.

Extrafénster

| det tre i sidled dver varandra anordnade
extrafénstren kan du visa applikationer som
du inte maste hantera men garna vill se.
Urvalsmeny

| omradet "Urvalsmeny* kan du 6ppna
applikationer.

V12.20200609

| det har omradet kan ISOBUS-jobhdatorer
fran Mller-Elektronik visa sammanfattad
information om jordbruksmaskinens tillstand.
Omrédet kan ocksa anvindas som
extrafonster.

Systemsymboler
Se tabell nedan.
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Grundlédggande anvandning

Oppna applikationer

Systemsymboler

Symbol Betydelse

Andrar ljusstyrkan for dag och natt.

Andrar anordningen av applikationerna i fonster.

Har ingen funktion i det har omradet.

Om den visas i andra omraden &r den till for att bekrafta.

AN Har ingen funktion.
V4 Har ingen funktion.
x Har ingen funktion i det har omradet.

Om den visas i andra omraden ar den till for att avbryta eller radera.

5.5 Oppna applikationer
En applikation &r 6ppen om den visas i huvudfonstret eller i ett av extrafonstren.
Forfarande S& har 6ppnar du en applikation:

1. Leta reda pa funktionssymbolen fér den applikation du vill Gppna i omradet Urvalsmeny. Till

exempel symbolen:

2. Peka pa applikationens funktionssymbol:
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Grundlaggande anvéndning

Flytta applikation

= Applikationen visas i huvudfonstret:

= Applikationens funktionssymbol i urvalsmenyn ar nu lite mérkare. Pa sa satt ser du att den

applikationen redan ar 6ppen. Fran och med nu kan du inte langre 6ppna den fran
urvalsmenyn.

= Om huvudfonstret &r upptaget flyttas den redan éppnade applikationen till ett ledigt
extrafonster. Om det &r upptaget flyttas den redan 6ppnade applikationen tillbaka till

urvalsmenyn. Dess symbol blir ljus igen. Den kan dock fortsétta arbeta i bakgrunden.

5.6 Flytta applikation
Du kan flytta varje applikation fran huvudfénstret till ett av extrafénstren eller till ME-Header.
Forfarande Gor sa har for att fytta en applikation fran huvudfonstret till ett extrafonster:

™M Du har dppnat en applikation i huvudfénstret. Till exempel applikationen Service:

1. Peka pa extrafonstret;

30322537-02-SV V12.20200609
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Grundlédggande anvandning

Flytta dppnade applikationer

= Applikationen visas i nu i extrafénstret:

2. Peka pa extrafonstret med applikationen.
= Applikationen visas i huvudfonstret igen.

5.7 Flytta 6ppnade applikationer

Du kan flytta applikationer mellan extra fonster och ME-Header.
Forfarande Gor sa har for att flytta en applikation mellan extra fonster:

M En applikation visas i det extra fonstret:;

1. Med pekfingret kan du flytta applikationens bild nedat. Se till att du ror vid bildskarmen under
hela forflyttningen:

= Det extra fonstret, i vilket applikationen snart kommer att visas, &r grénmarkerat.
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5.8

Forfarande

Forfarande

5.9

Forfarande

5.10

30322537-02-SV

Grundlaggande anvéndning

Spara och hidmta fénsteranordning

2. Tabort fingret fran bildskarmen.
= Applikationen visas nu i det andra extrafdnstret.

Spara och hamta fonsteranordning
Du kan spara och hdmta anordningen av applikationerna i fonster.

Gor sa har for att spara anordningen:

1. Hallin kappen anda tills terminalen piper tva ganger.
=> Anordningen har sparats.

Gor sa har for att hamta den sparade anordningen:

1. Tryck kort pa knappen:

= Anordningen hamtas.

Sténga applikation

Om alla extrafonster pa bildskarmen ar upptagna kan du stanga en applikation. Applikationen
avslutas inte utan fortsatter att arbeta i bakgrunden.

S& hér stanger du en applikation:
1. Oppna applikationen i extrafonstret.

2. Flytta applikationen till urvalsmenyn.

Anvanda tangentbordet

For att du &ven ska kunna skriva in siffror och bokstaver pa terminalen visas ett tangentbord pa
bildskarmen s& snart detta behévs.

Viktiga symboler

Symbol Betydelse

% Andrar tangenthordets tangenter.

124#

Abc

V12.20200609
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511

5111

30

Grundlédggande anvandning

Anvéanda datamedium

Symbol Betydelse

Raderar tecken.

q D Flyttar markoren.

Sparar inmatningen.

Avbryter inmatningen.

X

Véxlar mellan stora och smé bokstaver.

=

Tangentbord for att skriva siffror och bokstéver

Tangentbord for att skriva siffor

Anvénda datamedium

Terminalen kan arbeta med tva typer av datamedium:

1. Med ett inbyggt Micro-SD-kort. Detta anvands som minne av de flesta applikationer.
2. Med ettisatt USB-minne

USB-minnet anvénds bara for foljande &ndamal:
= For datadverforing [— 30] mellan terminal och PC
= For att spara skarmdump

Anvanda SD-kort
Terminalens applikationer sparar de flesta data [— 30] direkt pA SD-kortet.

For att utbyta data mellan terminalen och en PC maste man gora pa olika sétt i olika applikationer.
Du kan lasa mer om hur du gor detta i bruksanvisningarna till applikationerna.
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5.11.2
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Grundlaggande anvéndning

Anvéanda datamedium

Mappar pa USB-minnet

Direkt nar du satter i USB-minnet i terminalen skapas flera mappar pa USB-minnet. Andra mappar
maste du skapa sjalv.

Varje mapp far bara innehdlla viss bestamd data sé att applikationen kan anvanda dessa data pa
terminalen.

"documents”

— Filer: .txt

- Funktion: | mappen sparas verifikationer for alla avslutade uppgifter.
"FIELDNav”

- Filer: .iio, .data

- Funktion: | mappen sparas kartmaterial.

- Mappen skapas nar licensen FIELD-Nav ar aktiverad.
"fileserver”

— Filer: Alla filformat méjliga.

— Funktion: | mappen sparas filer som ska exporteras till eller importeras fran applikationen
FILE-Server.

YYGPSH
— Filer; .txt

— Funktion: | mappen sparas GPS-positioner i en fil. P4 sa satt kan kundtjénst rekonstruera
den kérda stréckan.

— Mappen skapas ndr du aktiverar parametern "Registrera och spara data”.
"NgStore”

— Filer: .iio, .data

- Funktion: TRACK-Leader. Standardmapp for sparade kérningar och falt.
"Screencopy”

— Filer: .omp

— Funktion: Har sparas skarmdumpar.

- Terminalen skapar den har mappen automatiskt nér parametern "Screenshot” i menyn
"Terminal” &r aktiverad och du har skapat en skarmdump.

HSHPH
Den h&r mappen ersétter mappen "GIS” som anvéndes i tidigare versioner.

— Filer: .dbf, .kml, .prj, .shp, .shx

— Funktion: TRACK-Leader: Efter sparande med SD-kortet sparas féltdata har. Till exempel:
faltgranser, bearbetade ytor, vandteg etc.
ISOBUS-TC: | den har mappen maste shp-filer sparas.

"TaskData”

— Filer; .xml
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Grundlédggande anvandning

Anvéanda datamedium

- Funktion: Mappen far bara innehalla XML-filer som harstammar frén ett ISO-XML
kompatibelt akerskifteskartotek. Applikationen ISOBUS-TC anvander sig av dessa data.

— Du maste sjalv skapa mappen.

5.11.3 Visa datamediets innehall pa terminalen
Du kan se datamediets innehdll direkt via terminalen.
Forfarande 1. Séttiett datamedium (USB-minne eller SD-kort) i terminalen.
2. Oppna applikationen "Service”.
3. Peka pd "USB 1" eller pa "SDCard".
= Innehallet pa USB-minnet visas.

= Innehallet pa SD-kortet finns i mappen "ME-TERMINAL".
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GPS mottagare

Ansluta GPS mottagaren till terminalen

Hur du ansluter en GPS mottagare fran Miiller-Elektronik till terminalen finns beskrivet i
bruksanvisningen till GPS mottagaren.

Om du monterar terminalen i ett fordon som redan har en GPS mottagare och en annan ISOBUS-
terminal maste du:

= ansluta GPS-signalen till terminalen fran Miiller-Elektronik.
= konfigurera GPS mottagaren.

GOr sa har for att ansluta terminalen till en GPS mottagare som redan var monterad i fordonet:

1. Tareda pa hur du kan leda GPS mottagarens signal till terminalen. Det kan vara olika hos olika
fordon eller olika GPS mottagare: Det finns fordon med ett GPS-uttag i hytten, GPS mottagare
med en seriell utgang eller seriella utgangar pa ISOBUS-terminalen.

2. Kontrollera med vilken kabel du ska ansluta GPS signalen till det seriella uttaget pa terminalen
fran Mller-Elektronik.

3. Anslut GPS signalen till det seriella uttaget pa terminalen fran Miiller-Elektronik.

4. Konfigurera GPS mottagaren s att den kan kommunicera med terminalen fran Miiller-
Elektronik. Uppgifterna till detta finns i tabellen nedan.

5. Aktivera GPS-drivrutinen "Standard” pa terminalen.

Konfiguration

Frekvenser 5 Hz (GPGGA, GPVTG)
1 Hz (GPGSA, GPZDA)

Overforingshastighet 19200 Baud

Databitar 8

Paritet nej

Stoppbitar 1

Flédesstyrning ingen

Andra GPS mottagarens drivrutin

Vid leveransen &r drivrutinen "Standard” aktiverad pa terminalen. Du maste dndra den hér drivrutinen
om du vill konfigurera om GPS mottagaren, till exempel for att andra korrigeringssignalen. | sa fall
maste du valja en drivrutin som passar till GPS mottagaren.

Tillgéngliga drivrutiner

Drivrutinens namn GPS mottagare

avaktiverad Ingen GPS mottagare ansluten.
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Drivrutinens namn GPS mottagare

A100, A101 Drivrutiner fér GPS mottagarna A100 och A101 fran, om dessa &r
anslutna till det seriella grénssnittet.

AG-STAR, SMART-6L Drivrutiner fér GPS mottagarna AG-STAR och SMART-6L fran, om
dessa &r anslutna till det seriella granssnittet.

PSR CAN Valj den hér drivrutinen om en GPS mottagare dr ansluten till
styrjobbdatorn PSR. Signalerna fors dver till terminalen via CAN-
kabeln. Mottagaren konfigureras direkt i applikationen PSR.

Observera att dessa drivrutiner inte kan anvandas tillsammans
med en extern Lightbar.

Standard Drivrutiner for ok&nda GPS mottagare, om dessa &r anslutna till
det seriella granssnittet.

Denna drivrutin &r aktiverad som standard. Den anslutna GPS
mottagaren kan inte konfigureras.

TRACK-Leader AUTO® Valj den hér drivrutinen om en GPS mottagare ar ansluten till
styrjobbdatorn TRACK-Leader AUTO®.

Observera att dessa drivrutiner inte kan anvandas tillsammans
med en extern Lightbar.

AG-200, NAV-900 Drivrutin fér GNSS-mottagare AG-200 och NAV-900. Nar AG-200
ar ansluten till det seriella grénssnittet eller nér NAV-900 &r
ansluten till Ethernet-granssnittet.

Fel drivrutin
GPS mottagaren skadas

o Aktivera alltid den passande drivrutinen innan du ansluter en GPS mottagare till terminalen.

Forfarande Gor s& har for att aktivera drivrutiner:

1. - Oppna applikationen Service.
2. Peka pa "Drivrutiner”.

3. Peka pd"GPS".
= Installerade drivrutiner visas.

4. Peka pa den passande drivrutinen.

5. - Bekréfta.

6. Starta om terminalen.
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Konfigurera GPS mottagare

Pa varje GPS mottagare maste den interna programvaran konfigureras. Foliande GPS mottagare kan
du konfigurera via terminalen:

= A100

= Al01

= AG-STAR

= SMART-6L

= NAV-900

= AG-200

Alla andra GPS mottagare maste du konfigurera enligt tillverkarens uppygifter.

Konfigurationen och de enskilda parametrarna som maste konfigureras skiljer sig beroende pé GPS
mottagare.

Konfigurera A100 eller A101
M GPS mottagaren ar ansluten till terminalen.

M GPS mottagaren ar direkt ansluten till terminalen. Hjalpredskap som extern Lightbar eller
lutningsmodul far inte vara anslutna daremellan.

™ Drivrutinen "A100, A101” &r aktiverad.

1. - Oppna applikationen Service.

2. Peka pd "GPS".
= Sidan "Instélningar” visas.
= Vid den forsta konfigurationen visas féljande meddelande: "GPS mottagaren identifierad.
Léasa konfiguration?”

Q" Q"

3. For att bekrafta, peka pa "Ja”. For att avbryta, peka pa "Nej".
= Terminalen laser GPS mottagarens aktuella konfiguration.
= Du ser nu alla parametrar som kan konfigureras.

4. Konfigurera parametrarna. Vilka parametrar som finns far du veta pa de foljande sidorna.

5. Anslut alla de hjalpredskap som du kopplat ifran innan konfigurationen igen.

Parameter ”Satellit 1” och ”Satellit 2”
Satellit 1 - Primar DGPS-satellit. Med denna satellit ansluts DGPS-mottagaren forst.

Satellit 2 - Sekundar DGPS-satellit. Till denna satellit ansluts DGPS-mottagaren endast om den
priméra satelliten &r ur funktion.

Vilken satellit du valjer, beror pé vilken som har bast tillganglighet i din region just nu.
= "Auto”
Programvaran véljer automatiskt den fér stunden bésta satelliten.
= Namn pa satelliten.
Vilka satelliter som visas har beror pa vilka drivrutiner och vilken korrigeringssignal du har
aktiverat.
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Parameter ”Styrning”
Denna parameter aktiverar i GPS mottagaren stddet fér den automatiska styrningen.

Du maste konfigurera parametern "Styrming” om du vill ansluta en existerande GPS mottagare till en
styrjobbdator.
= “utan automatisk styrning”
Avaktiverar stodet for den automatiska styrningen.
» "TRACK-Leader TOP”
Aktiverar stédet for den automatiska styrningen med TRACK-Leader TOP.
= "TRACK-Leader AUTO”
Aktiverar stédet for den automatiska styrningen med TRACK-Leader AUTO.

Parameter ”Korrigeringssignal”

Typ av korrigeringssignal fér GPS mottagaren.
= "WAAS/EGNOS”
Korrigeringssignal for Europa, Nordamerika, Ryssland och Japan.
= "E-DIF”
Intern generering av korrekturdata.
Fungerar bara med ett speciellt utférande av DGPS-mottagaren A100 med artikelnummer
30302464. Denna mottagare séljs inte l&ngre av Mller-Elektronik.

Parameter ”Lutningsmodul”

Under denna parameter konfigureras lutningsmodulen GPS TILT-Module.

Du kan bestlla lutningsmodulen fran Miiller - Elektronik under féljande artikelnummer: 30302495,

Konfigurera AG-STAR

M GPS mottagaren ar ansluten till terminalen.

M GPS mottagaren &r direkt ansluten till terminalen. Hjalpredskap som extern Lightbar eller
lutningsmodul far inte vara anslutna daremellan.

M Drivrutinen "AG-STAR, SMART-6L" &r aktiverad.

1. - Oppna applikationen Service.

2. Peka pd"GPS".
= Sidan "Instéliningar” visas.
= Vid den forsta konfigurationen visas féljande meddelande: "GPS mottagaren identifierad.
Lasa konfiguration?”

3. For att bekrafta, peka pa "Ja”. For att avbryta, peka pa "Nej”.
= Terminalen l&ser GPS mottagarens aktuella konfiguration.
= Du ser nu alla parametrar som kan konfigureras.

4. Konfigurera parametrarna. Vilka parametrar som finns far du veta pa de foljande sidorna.

5. Anslut alla de hjalpredskap som du kopplat ifran innan konfigurationen igen.

Parameter ”Satellit 1” och ”Satellit 2”

Satellit 1 - Primar DGPS-satellit. Med denna satellit ansluts DGPS-mottagaren forst.
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Satellit 2 - Sekundar DGPS-satellit. Till denna satellit ansluts DGPS-mottagaren endast om den
priméra satelliten ar ur funktion.

Vilken satellit du valjer, beror pa vilken som har bast tillganglighet i din region just nu.

"Auto”
Programvaran valjer automatiskt den for stunden basta satelliten.

Namn pa satelliten.

Vilka satelliter som visas har beror pa vilka drivrutiner och vilken korrigeringssignal du har
aktiverat.

Parameter ”Styrning”

Denna parameter aktiverar i GPS mottagaren stddet for den automatiska styrningen.

Du maste konfigurera parametern "Styrming” om du vill ansluta en existerande GPS mottagare till en
styrjobbdator.

"utan automatisk styrning”

Avaktiverar stodet for den automatiska styrningen.

"TRACK-Leader TOP”

Aktiverar stddet for den automatiska styrningen med TRACK-Leader TOP.
"TRACK-Leader AUTO”

Aktiverar stédet for den automatiska styrningen med TRACK-Leader AUTO.

Parameter "Korrigeringssignal”

Typ av korrigeringssignal for GPS mottagaren.

"EGNOS-EU”

"WAAS-US”

"MSAS-JP”

"EGNOS-EU + GLIDE”
"WAAS-US + GLIDE”
"MSAS-JP + GLIDE”
"GPS/GLONASS GLIDE 1”
"GPS/GLONASS GLIDE 2"

Information om GLIDE

Om du har valt en korrigeringssignal med GLIDE, tank pa foljande saker:

Sténg av GPS-mottagaren vid korning pa vag.

Efter att systemet har startas drojer det varje gang ca 5 minuter innan systemet &r redo. Vénta ut
den tiden pa faltet som ska bearbetas, innan du paborjar arbetet.

Kontrollera att GPS-mottagaren inte forlorar GPS-signalen under arbetet. Om signalen forloras
kan det leda till en omstart av GLIDE. Detta leder till sparforskjutningar.

Parameter ”Lutningsmodul”

Under denna parameter konfigureras lutningsmodulen GPS TILT-Module.

Du kan bestélla lutningsmodulen fran Miller - Elektronik under foljande artikelnummer: 30302495.

Konfigurera SMART-6L

M GPS mottagaren ar ansluten till terminalen.
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M GPS mottagaren ar direkt ansluten till terminalen. Hjalpredskap som extern Lightbar eller
lutningsmodul far inte vara anslutna daremellan.

M Drivrutinen "AG-STAR, SMART-6L" &r aktiverad.

1. - Oppna applikationen Service.

2. Peka pd"GPS".
= Sidan "Instélningar” visas.
= Vid den forsta konfigurationen visas féljande meddelande: "GPS mottagaren identifierad.
Léasa konfiguration?”

2"

3. For att bekrafta, peka pa "Ja’. For att avbryta, peka pa "Nej".
= Terminalen laser GPS mottagarens aktuella konfiguration.
= Du ser nu alla parametrar som kan konfigureras.

4. Konfigurera parametrarna. Vilka parametrar som finns far du veta pa de foljande sidorna.

5. Anslut alla de hjalpredskap som du kopplat ifran innan konfigurationen igen.

Parameter ”Satellit 1” och ”Satellit 2”
Satellit 1 - Primar DGPS-satellit. Med denna satellit ansluts DGPS-mottagaren forst.

Satellit 2 - Sekundéar DGPS-satellit. Till denna satellit ansluts DGPS-mottagaren endast om den
priméra satelliten &r ur funktion.

Vilken satellit du valjer, beror pa vilken som har bast tillganglighet i din region just nu.
= "Auto”
Programvaran véljer automatiskt den fér stunden bésta satelliten.
= Namn pa satelliten.
Vilka satelliter som visas har beror pa vilka drivrutiner och vilken korrigeringssignal du har
aktiverat.

Parameter ”Styrning”
Denna parameter aktiverar i GPS mottagaren stddet for den automatiska styrningen.

Du maste konfigurera parametern "Styrning” om du vill ansluta en existerande GPS mottagare till en
styrjobbdator.
= “utan automatisk styrning”
Avaktiverar stodet f6r den automatiska styrningen.
= "TRACK-Leader TOP”
Aktiverar stodet for den automatiska styrningen med TRACK-Leader TOP.
= "TRACK-Leader AUTO"
Aktiverar stédet for den automatiska styrningen med TRACK-Leader AUTO.

Parameter "Korrigeringssignal”

Typ av korrigeringssignal for GPS mottagaren.
= EGNOS/WAAS
= EGNOS/WAAS + GLIDE
= GLIDE
= RTK-radio (RTK-licens krévs)
» RTK-GSM (RTK-licens krévs)
= TerraStar (RTK- eller L-band-licens krévs)
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Information om GLIDE

Om du har valt en korrigeringssignal med GLIDE, tank pa foljande saker:
= Sting av GPS-mottagaren vid korning pa vag.
= Efter att systemet har startas drojer det varje gang ca 5 minuter innan systemet &r redo. Véanta ut
den tiden pa faltet som ska bearbetas, innan du paborjar arbetet.
= Kontrollera att GPS-mottagaren inte forlorar GPS-signalen under arbetet. Om signalen forloras
kan det leda till en omstart av GLIDE. Detta leder till sparforskjutningar.

Information om TerraStar

Om du har valt "TerraStar” som korrigeringssignal, tank pa foljande saker:

= Det finns tva olika TerraStar-korrigeringssignaler: TerraStar-C och TerraStar-L. De skiljer sig
huvudsakligen vad gdller olika noggrannheter.

= Noggrannheterna star till férfogande ca 5 till 10 minuter efter att GPS mottagaren har slagits pa
vid fri sikt mot himlen.

= Om GPS signalen faller bort pa grund av skuggning fran byggnader eller trad star den
fullstandiga noggrannheten inte till férfogande igen férrén senast efter ca 5 minuter. Darfor ska
man i den man det ar méjligt undvika en kérning langs en rad med trad eller byggnader.

= Under konvergeringen bér varken GPS mottagaren eller fordonet forflyttas och ingen
positionsférandring bor utforas.

Parameter "Baudhastighet mottagare Port B”
Visas bara nar korrigeringssignalen "RTK-radio” ar vald.

Om du anvander en GPS mottagare med ett radiomodem fran en annan tillverkare, maste du i vissa
fall anpassa baudhastigheten. Baudhastigheten maste i dessa fall stamma Gverens med hastigheten
hos radiomodemet. Baudhastigheten hos radiomodem fran Miiller-Elektronik &r alltid 19 200 Baud.

Parameter ”Korrektur vid RTK-bortfall”

Denna parameter behdver du bara om du anvander mottagaren med automatisk styrning.

= “automatiskt”
Parametern &r aktiverad.
Vid ett RTK-bortfall sker en avvikelse mellan fordonets aktuella position och GPS positionen.
Om parametern &r installd p& "automatiskt” forhindrar du att fordonet direkt kors till den nya GPS
positionen. | stallet sker framkérningen till den nya GPS positionen stegvis. Pa sa satt férhindras
att stora sparforskjutningar intraffar vid ett RTK-bortfall.
N&r RTK-signalen &r tillbaka styr fordonet stegvis tillbaka mot den ursprungliga GPS positionen.

= "avaktiverad”
Parametern ar avaktiverad.

Parameter ”Lutningsmodul”

Under denna parameter konfigureras lutningsmodulen GPS TILT-Module.

Du kan bestlla lutningsmodulen frn Miller - Elektronik under foljande artikelnummer: 30302495.

RTK- eller L-band-licens for SMART-6L

For att kunna arbeta med RTK-korrigeringssignaler behéver du DGPS/GLONASS mottagaren
SMART-6L och en RTK:-licens.

For att kunna arbeta med TerraStar-korrigeringssignaler behéver du DGPS/GLONASS mottagaren
SMART-6L och en minst en L-band-licens.
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Vid kdp av en GPS mottagare med RTK- eller L-band-licens, anges licensen av Milller-Elektronik. Du
behdver bara ange licensen sjélv om du kdper den senare.

Forfarande
1. - Oppna applikationen "Service”.

Peka pa "GPS".
= Sidan "Instélningar” visas.

n

w

- Oppna licensmenyn.

>

Peka pa "Licenskod”.

= Sidan "Licensmeny” visas.

= P4 sidan ser du serienummer och det fasta programmets version. Du behdver dessa
uppgifter nér du bestaller licenskoden.

= Om du anvander TerraStar-korrigeringssignal, se information om TerraStar-tjinsten och
utgangsdatum for TerraStar-tjansten.

= Alternativt kan du 6ppna skarmbilden "Modellnummer” for att f& information om den aktuella
aktiveringen av GPS mottagaren.

5. Ange licenskoden.

6. - Bekréfta.

GSM-Modem for SMART-6L

Om du anvander DGPS/GLONASS-mottagaren SMART-6L med ett GSM-modem kan du anpassa
den existerande konfigurationen.

Forfarande
1. - Oppna applikationen Service.

2. Peka pd "GPS".

3. Sidan "Instéllningar” visas.

4. - Oppna konfigurationsmenyn.

5. Konfigurera parametrarna. Férklaringen till de enskilda parametrarna finns i tabellen i slutet av
det hér kapitlet.

6. - Spara éndringarna.
= Foljande meddelande visas: "Ska data dverforas till modemet?”

7. "Ja” - bekrafta.

= Data dverfors till modemet. Det drojer ca 30 sekunder.

Parameter Betydelse Méjlig inmatning

APN Forbindelse till leverantdr. Leverantérens URL eller IP-adress.

Anvéndare Namnet pd internetanslutningen. Namnet &r Namnet som bestdms av leverantoren. Hos
detsamma for en leverantdrs alla anvandare. vissa leverantdrer behdver man inte ange
nagot namn.
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Parameter Betydelse Majlig inmatning
Lésenord Losenordet for internetanslutningen. Losenordet &r | Losenordet som bestams av leverantéren.
detsamma for en leverantérs alla anvandare. Hos vissa leverantorer behgver man inte
ange nagot lésenord.
URL/IP Forbindelse till korrekturdataserver. Korrekturdataserverns URL eller IP-adress.
Port Port pa korrekturdataservern. Portnummer
NTRIP-anvandare Namn for att korrekturtjansten ska kunna Bostaver och siffror. Tank pa stora och sma
identifiera kundkontot. bokstaver.
NTRIP-l6senord Losenord till identifieringsnamnet. Bostaver och siffror. Tank pa stora och sma
bokstéver.
Mountpoint Manuell inmatning av en kélla fér korrekturdata, Namn pa kallan for
endast majligt med GPS forbindelser. korrekturdata/datastrommen.
6.3.4 Konfigurera NAV-900

Observera att du alltid maste lata ett officiellt stélle besiktiga och registrera NAV-900 som system for
den automatiska styrningen enligt de nationella foreskrifterna.

M GPS mottagaren &r ansluten till terminalen via adaptern EXP-900L.

M Drivrutinen "AG-200, NAV-900" ar aktiverad.

1. - Oppna applikationen Service.

2. Peka pd"GPS".
= Sidan "NAV -900” visas.
= Terminalen laser GPS mottagarens aktuella konfiguration.

"

3. Peka pd "Instaliningar”.
=> Du ser nu alla parametrar som kan konfigureras.

4. Konfigurera parametrarna. Vilka parametrar som finns beskrivs pa de féljande sidorna. De
parametrar som du maste konfigurera beror pé respektive korrekturkélla och pa respektive
aktivering. Endast de parametrar som maste konfigureras visas.

o

- Spara konfigurationen.

o

Bekréfta.

Parameter "Frekvens”

Frekvens med vilken mottagaren sénder sin aktuella position till terminalen.
. "5 Hz

Parameter "Positionskvalitet”

Instélining av mottagarens positionskvalitet.
= “"Noggrannhet”
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For arbeten som kraver maximal noggrannhet, men inte ovillkorligen kraver den maximala
satellittillgangligheten. Denna installining rekommenderas.
= "Balanserad”
For arbeten som kraver bade en lamplig satellittillganglighet och noggrannhet.
= "Tillganglighet”
For arbeten som kraver en hdg satellittillganglighet.

Parameter ”Radar Out”

N&r den har parametern ar aktiverad sander mottagaren impulser via radarutgangen, med vilka den
aktuella hastigheten kan beréknas. Mottagaren séander 13 000 impulser per 100 m.

Parameter "Anvand luthingskompenserad position

Nar den hér parametern &r aktiverad korrigeras den aktuella mottagarpositionen till referenspunkten.

Parameter "Korrekturkalla”
Kalla fran vilken mottagaren hamtar sina korrekturdata for att 6ka positionsnoggrannheten.
Listan med de korrekturkallor som kan valjas &r beroende pa vilka licenser som finns pa NAV-900.

Beroende pa vald korrekturkalla forandras visningen av de parametrar som maste konfigureras.

= "Autonom”
Inga korrekturdata anvands for att forbattra noggrannheten. Positionen bestams bara utifran
satellitpositionen.

= "SBAS’
Ar kostnadsfria, satellitbaserade korrigeringstjanster, t.ex. EGNOS, WAAS, MSAS och GAGAN.

= "RangePoint RTX"
Aren i det ndrmaste Gver hela varlden tillganglig satellitbaserad korrigeringstjénst for spar-till-
spar noggrannhet pa upp till 15 cm. Ingen lokal basstation eller modem krévs.

= "CenterPoint RTX Satellite”
Ar eni det ndrmaste over hela véarlden tillganglig satellitbaserad korrigeringstjanst noggrannhet
pa upp till 2,5 cm. Ingen lokal basstation eller modem kravs.

= "CenterPoint RTX Satellite fast”
Initieringstid p& mindre &n 1 minut. CenterPoint RTX fast ar tillganglig i utvalda regioner och
varken en lokal basstation eller ett modem krévs.

= "CenterPoint VRS’
Betecknar korrigeringsprocessen dar RTK-korrigeringar sénds via ett nétverk, bestaende av
basstationer och servrar, via mobilt Internet till GNSS-mottagaren. Inget extra GSM-modem
behdvs.
Vélj den hér korrekturkéllan nér du anvander NAV-900 med GX450-modemet.

= "CenterPoint RTK”
Betecknar korrigeringsprocessen dar RTK-korrekturdata sands fran en lokal basstation via en
radioférbindelse till GNSS-mottagaren. Varken ett externt radiomodem eller ett externt GSM-
modem behdvs.

Parameter ”SBAS+”

Satelliter som inte kan korrigeras via SBAS anvands anda med hjalp av SBAS+ for
positionsbestamning. P4 s sétt 6kas funktionssakerheten vid skuggning ytterligare.
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Parameter "Korrigeringssatellit”

Satellit som tillhdr respektive SBAS-system. Satelliten sénder korrekturdata fér den respektive
regionen.

Om en viss korrigeringssatellit inte &r i drift for narvarande maste mottagaren konfigureras om.

"Automatiskt”

"EGNOS 120"

"EGNOS 123 ASTRA-5B”

Den har korrigeringssatelliten ar for narvarande tillganglig fér Europa.
"EGNOS 124

"EGNOS 126”

"EGNOS 136 SES-5”

Den hér korrigeringssatelliten &r for n&rvarande tiliganglig fér Europa.

"MSAS 129"

"MSAS 137 MTSAT-2"

"GAGAN 127"

"GAGAN 128"

"WAAS 133"

"WAAS 135 GALAXY XV’

"WAAS 138 ANIK F1 R”

’Anvéndardefinierad”

En rad visas dar du kan ange ID fér den dnskade korrigeringssatelliten. Du kan bara ange
vérden som ligger inom vardeomradet och som inte redan finns i urvalslistan.

Parameter "MMS-lage”

Med den hér parametern kan stéringar pa satellitfrekvenserna minskas. Sadana stérningar kan
exempelvis uppsta genom telekommunikationsoperatérer.

"Automatiskt”

Storningarna reduceras automatiskt. Denna instélining rekommenderas.

"Smalband”

Om stdrningarna uppstar inom ett smalt frekvensomrade filtreras denna stérning bort.
"Bredband”

Om stérningarna uppstar inom ett bredd frekvensomrade filtreras denna storming bort.

Parameter ”Frekvensval”

Ander frekvensen for den korrigeringssatellit som mottagaren ska anvanda.

"Automatiskt”

"Asien och Stillahavsomradet’

"Centralasien”

"Nordamerika”

"Europa, Mellandstern och Afrika”

"Latinamerika”

”Anvéndardefinierad”

Tva rader visas pa vilka du kan ange den dnskade frekvensen och vélja den 6nskade
Baudhastigheten.

Parameter ” Snabb omstart”

Vid arbetets slut kommer mottagaren ihdg den sista positionen. Nasta gdng som mottagaren startas
hittas pa sa satt positionen snabbt. Mottagarens position "konvergerar” snabbare.

Nar den har funktionen ar aktiverad far mottagaren inte roras i avstangt tillstand.
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Konfigurera GPS mottagare

Parameter "Konvergensgransvérde”

Gransvarde under vilket mottagaren visar att den angivna noggrannheten uppnds under arbetet.
Mottagarens position ar d& "konvergerad”.

Parameter "xFill-lage”

| XFill-lage Gverkopplas RTK-bortfall som kan uppsta pa grund av att en radio- eller Internetanslutning
saknas.

Om ingen RTK-korrigeringssignal tas emot utfor xFill [ampliga korrigeringar under upp till 20 minuter.

Parameter ”Basdatum”

Referenssystem for regionen dér mottagaren anvénds.
= "Automatiskt”
Denna instélining rekommenderas.

= "ETRS89”

= "GDA94

= "NAD83”

= "SIRGASCOM”

= "WGS84

Parameter ”xFill-Premium”

XFill-Premium dr ett utdkat xFill-lage som inte &r tidshegréansat till 20 minuter.

For detta l&ge krdvs en extra licens.
= "Automatiskt”
Denna instélining rekommenderas. Vid signalbortfall sker automatiskt en omkoppling mellan xFill
och RTK-korrigeringssignal.
= "Tidsbaserad”
Tidsperiod under vilken anvéndning av xFill-Premium tvingas fram.
Den hér installningen kan vara praktisk pa det sodra halvklotet for att forhindra signalstéringar
vid soluppgéang och solnedgang.
Parameter ”Serveradress”

URL- eller IP-adress, med vilken férbindelsen till korrekturdataservern uppréttas.

Parameter ”Portnummer”

Port pa korrekturdataservern.

Parameter ”VRS Mountpoint”

Man pa korrekturdatakélla eller pa datastrommen. Observera sma och stora bokstaver.

Parameter ”Anvandarnamn”

Namn for identifiering av kundkonto eller korrigeringstjanst. Observera sma och stora bokstaver.

Parameter ”Losenord”

Ldsenord till anvandarnamnet. Observera sma och stora bokstéver.

Parameter ”Radiomodem”

Val av anslutet radiomodem.
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Konfigurera GPS mottagare

= "Trimble 900 MHz"
= "Trimble 450 MHZ"
= "Extern”

Du maste vélja den hér instéllningen om du anvander ett radiomodem eller GSM-modem som

inte har tillverkats av Trimble.

Parameter ”Natverk-ID”

Ange det nétverk-ID -som radiomodemet Trimble 900 MHz ska arbeta med.

Parameter ”"Radiolage”

Overforingslage som anvénds av Trimble radiomodem.
= "PCCEOT 4800
= "PCCEOT 9600
= "TRIMTALK V1 vid 4800"
= "TRIMTALK V1 vid 8000"
» "TRIMTALK V1 vid 9600"

Parameter "Baudhastighet”

Instélining av hastigheten, med vilken det externa radiomodemet sénder data till NAV-900.
= "4800

= "9600"

= "19200

= "38400

= "57600

= "115200"

Parameter ”Paritet”

Instélining av datadverféringens paritetshit.
= "Ojamn’
= "Jamn”
= "Ingen”

Parameter ”Stoppbit”

Installning av datadverforingens stoppbit.
. ”l Bit!!
- Y|2 Bitu

Parameter “Externt korrigeringsprotokoll (ingang)”

Val av korrekturdataprotokoll som avges fran det externa radiomodemet.
= "RTCM3”
.« "CMR’

Parameter ”Datautmatning”

Val av datastrom som ska avges vid grénssnittet mellan externt radiomodem och NAV-900.
. ”NMEA!!
= "Ingen”
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Konfigurera GPS mottagare

Forfarande

46

Parameter "RTK-basstationsfilter”

ID fér basstationen for vilken mottagningen av korrekturdata har aktiverats.

Parameter ”Basstation CMR ID”

Referens-ID for de basstationen fran vilka korrekturdata uteslutande ska tas emot.

Overfora licens

Du kan kdpa extra licenser for att aktivera ytterligare funktioner och noggrannhetsklasser for
mottagaren.

De licenser som behévs far du fran Mller-Elektronik eller din &terforséljare.

M Du har ytterligare licenser pa ett USB-minne. Filnamnet maste alltid Gverensstdmma med
mottagarens serienummer.

1. Satti USB-minnet i terminalen.

N

- Oppna applikationen Service.

w

Peka pa "GPS".

b

Peka pa "Installningar”.

5. - Oppna Licenslistan.

6. - Starta licenséverféringen.
7. Vénta till licensoverféringen har utforts.
8. Starta om terminalen nér du uppmanas att géra det.

= Du kan nu anvénda mottagaren med de nya licenserna.

Hantera radiofrekvenser

Nar du arbetar med radiomodemet Trimble 450 MHz kan du forinstalla olika radiofrekvenser s att du
vid behov bara behdver véaxla mellan dessa frekvenser.

M Radiomodem Trimble 450 MHz &r aktiverat. [— 44]

1. - Oppna applikationen Service.

2. Peka pd "GPS".

3. Peka pd "Installningar”.

4. - Oppna listan med radiofrekvenser.

5. - L&gg till den 6nskade radiofrekvensen.

6. - Andra eller ta bort radiofrekvenser om du vill.
7. - Aktivera den dnskade radiofrekvensen.
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GPS mottagare

Konfigurera GPS mottagare

- Ldmna sidan.

- Overfér de nya instaliningarna.

10.7Ja"- bekréfta.

Konfigurera NMEA-meddelanden

Forfarande 1.

n

7.
8.
9.

Sétt i USB-minnet i terminalen.

- Oppna applikationen Service.
Peka pa "GPS".

Peka pa "Instéllningar”.

- Oppna konfigurationen.
= Sidan "NMEA-utgangskonfiguration” visas.
= Du ser nu alla parametrar som kan konfigureras.

Konfigurera parametrarna. Vilka parametrar som finns beskrivs pa de féljande sidorna.

> - Spara konfigurationen.
Vénta till sparandet har utforts.

Bekrafta.

10. Stall in till GPS-drivrutinen "Standard”. [— 33]

11.

- Bekréfta.

12. Starta om terminalen.

Parameter "NMEA-utgang”

Aktivera den hér parametern om du vill skicka NMEA-meddelandena via mottagarens seriella

granssnitt.

Parameter ”Port”

Mottagarens granssnitt via vilket mottagaren &r ansluten till terminalen.

Parameter "Baudhastighet”

Installningen av den seriella dverféringshastigheten.

Parameter "NMEA-meddelanden”

Val av de NMEA-meddelanden som ska skickas.

30322537-02-SV

"GST”

Statistik dver positionsfel

"RMC”

Position, hastighet, riktning, klockslag
"ZDA

Datum och tid
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Konfigurera GPS mottagare

= "GSA
Allmé&n satellitinformation
= "GSV
Detaljerad satellitinformation
= VTG
Kurs och hastighet 6ver mark
= "GGA’
Tid, position (langdgrad/breddgrad) och raderingsstatus

6.3.5 Konfigurera AG-200
Forfarande M GPS mottagaren ar ansluten till terminalen.

M Drivrutinen "AG-200, NAV-900” &r aktiverad.

1. - Oppna applikationen Service.

2. Peka pd "GPS".
= Sidan "AG -200” visas.
= Terminalen laser GPS mottagarens aktuella konfiguration.

an

3. Peka pa "Instéllningar”.
=> Du ser nu alla parametrar som kan konfigureras.

4. Konfigurera parametrarna. Vilka parametrar som finns beskrivs pa de féljande sidorna. De
parametrar som du maste konfigurera beror pa respektive korrekturkalla och pa respektive
aktivering. Endast de parametrar som maste konfigureras visas.

o

- Spara konfigurationen.

jo2d

Bekréfta.

Parameter ”Frekvens”

Frekvens med vilken mottagaren sénder sin aktuella position till terminalen.
. ”5 HZ!!

Parameter ”Positionskvalitet”

Instéllning av mottagarens positionskvalitet.

= "Noggrannhet”
For arbeten som kréver maximal noggrannhet, men inte ovillkorligen kréver den maximala
satellittillgéngligheten. Denna instélining rekommenderas.

= “Balanserad”
For arbeten som kraver bade en lamplig satellittillganglighet och noggrannhet.

= ’Tillgénglighet”
For arbeten som kréver en hdg satellittillganglighet.

Parameter "Korrekturkéalla”
Kalla fran vilken mottagaren hamtar sina korrekturdata for att 6ka positionsnoggrannheten.

Listan med de korrekturkéallor som kan véljas ar beroende pa vilka licenser som finns pa AG-200.

Beroende pa vald korrekturkalla forandras visningen av de parametrar som maste konfigureras.
= "Autonom”
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GPS mottagare

Konfigurera GPS mottagare

Inga korrekturdata anvands for att forbattra noggrannheten. Positionen bestams bara utifran
satellitpositionen.
= "SBAS’
Ar kostnadsfria, satellitbaserade korrigeringstjanster, t.ex. EGNOS, WAAS, MSAS och GAGAN.
= "ViewPoint RTX Satellite”
Ar en i det ndrmaste over hela vérlden tillganglig satellitbaserad korrigeringstjanst for Trimble-
GNSS-mottagare. Ingen lokal basstation eller modem behdvs.

Parameter ”SBAS+”

Satelliter som inte kan korrigeras via SBAS anvands anda med hjalp av SBAS+ for
positionshestamning. P& sé satt okas funktionssakerheten vid skuggning ytterligare.

Parameter ”Korrigeringssatellit”

Satellit som tillhdr respektive SBAS-system. Satelliten sander korrekturdata for den respektive
regionen.

Om en viss korrigeringssatellit inte &r i drift for narvarande maste mottagaren konfigureras om.
= "Automatiskt”
= "EGNOS 120"
= "EGNOS 123 ASTRA-5B"
Den har korrigeringssatelliten &r for narvarande tillganglig for Europa.
= "EGNOS 124
= "EGNOS 126"
= "EGNOS 136 SES-5"
Den har korrigeringssatelliten &r for narvarande tillganglig for Europa.
= "MSAS 129"
= "MSAS 137 MTSAT-2"
= "GAGAN 127
= "GAGAN 128
= "WAAS 133"
= "WAAS 135 GALAXY XV~
= "WAAS 138 ANIK F1 R”
= "Anvandardefinierad”
En rad visas dar du kan ange ID for den 6nskade korrigeringssatelliten. Du kan bara ange
vérden som ligger inom vardeomréadet och som inte redan finns i urvalslistan.

Parameter "MMS-lage”

Med den hér parametern kan stéringar pa satellitfrekvenserna minskas. Sadana stérningar kan
exempelvis uppsta genom telekommunikationsoperatérer.
= "Automatiskt”
Stérningarna reduceras automatiskt. Denna installning rekommenderas.
= "Smalband”
Om stérningarna uppstar inom ett smalt frekvensomréde filtreras denna stérning bort.
= "Bredband”
Om stérningarna uppstar inom ett bredd frekvensomrade filtreras denna stoming bort.

Parameter ”Frekvensval”

Ander frekvensen for den korrigeringssatellit som mottagaren ska anvénda.
= "Automatiskt”
= "Asien och Stillahavsomradet”
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Konfigurera GPS mottagare

= "Centralasien”

= "Nordamerika”

= "Europa, Mellangstern och Afrika”

= “Latinamerika”

= "Anvandardefinierad”
Tva rader visas pa vilka du kan ange den onskade frekvensen och vélja den énskade
Baudhastigheten.

Overfora licens

Du kan kopa extra licenser for att aktivera ytterligare funktioner och noggrannhetsklasser fér
mottagaren.

De licenser som behévs far du fran Mller-Elektronik eller din &terforséljare.

Forfarande M Du har ytterligare licenser pé ett USB-minne. Filnamnet maste alltid Gverensstamma med
mottagarens serienummer.

1. Satti USB-minnet i terminalen.

N

- Oppna applikationen Service.

w

Peka pa "GPS".

Q"

Peka pa "Instéllningar”.

&~

o

- Oppna Licenslistan.

o

- Starta licenséverféringen.
7. Vanta till licensdverféringen har utforts.
8. Starta om terminalen nér du uppmanas att gora det.

= Du kan nu anvénda mottagaren med de nya licenserna.

Konfigurera NMEA-meddelanden

Forfarande 1. Satti USB-minnet i terminalen.

r

- Oppna applikationen Service.
3. Peka pd"GPS".

4. Peka pd "Instéliningar”.

- Oppna konfigurationen.
= Sidan "NMEA-utgangskonfiguration” visas.
= Du ser nu alla parametrar som kan konfigureras.

6. Konfigurera parametrarna. Vilka parametrar som finns beskrivs pa de foljande sidorna.

7. > - Spara konfigurationen.
8. Vénta till sparandet har utforts.

9. Bekrafta.
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Forfarande
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GPS mottagare

Konfigurera GPS mottagare
10. Stall in till GPS-drivrutinen "Standard”. [— 33]
11. - Bekrafta.

12. Starta om terminalen.

Parameter "NMEA-utgang”

Aktivera den har parametern om du vill skicka NMEA-meddelandena via mottagarens seriella
granssnitt.

Parameter "Port”

Mottagarens granssnitt via vilket mottagaren &r ansluten till terminalen.

Parameter "Baudhastighet”

Instéllningen av den seriella dverféringshastigheten.

Parameter “NMEA-meddelanden”

Val av de NMEA-meddelanden som ska skickas.

= "GST”

Statistik 6ver positionsfel
= "RMC”

Position, hastighet, riktning, klockslag
= "ZDA’

Datum och tid
= "GSA’

Allmén satellitinformation
= "GSV

Detaljerad satellitinformation
= VTG

Kurs och hastighet dver mark
= "GGA”

Tid, position (langdgrad/breddgrad) och raderingsstatus

Konfigurera ok&nd GPS mottagare

M GPS mottagaren ar ansluten till terminalen.

M GPS mottagaren &r direkt ansluten till terminalen. Hjélpredskap som extern Lightbar eller
lutningsmodul far inte vara anslutna daremellan.

M Drivrutinen "Standard” &r aktiverad.

1. - Oppna applikationen Service.

2. Peka pd"GPS".
= Sidan "Installningar” visas.

= Vid den forsta konfigurationen visas féljande meddelande: "GPS mottagaren identifierad.

Léasa konfiguration?”
3. Konfigurera parametern "Baudhastighet”.

4. Anslut alla de hjalpredskap som du kopplat ifr&n innan konfigurationen igen.
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Konfigurera GPS mottagare for automatisk styrning

Parameter "Baudhastighet”

Instalning av hastigheten, med vilken GPS mottagaren sander data till terminalen. Parametern stéller
in terminalens baudhastighet.

6.4 Konfigurera GPS mottagare for automatisk styrning

For att kunna anvanda en GPS mottagare med automatisk styrning méste du forst konfigurera den
for detta. Vid konfigurationen anpassas interna instéllningar hos GPS mottagaren.

Du kan anvanda féljande GPS mottagare for den automatiska styrningen:
= Al101
» AG-STAR
= SMART-6L
= NAV-900

Tillvagagangssattet vid konfigurationen av den respektive GPS mottagaren for den automatiska
styrningen &r olika beroende pa mottagare.

6.4.1 Konfigurera A101, AG-STAR eller SMART-6L for automatisk styrning

Forfarande Gor sa har for att konfigurera GPS mottagaren for den automatiska styrningen:

1. Aktivera drivrutinen for respektive GPS mottagare [— 33], for att upprétta forbindelsen mellan
terminalen och GPS mottagaren.

2. Konfigurera GPS mottagaren. [— 35]
3. Peka i konfigurationen pa "Styrning”.

4. Vdlj den automatiska styrning som du anvénder.
5. - Bekréfta.

6. Vid system TRACK-Leader AUTO® pekar du pa och anpassar mottagarens
baudhastighet till baudhastigheten som den automatiska styrningen har.
= Fdljande meddelande visas: "Forbindelsen till GPS mottagaren kan kopplas ifran nu.”

7. "OK” - bekrafta.

8. Stang av terminalen:

9. Anslut GPS mottagaren till styrjobbdatorns kameranslutning.
10. Starta terminalen.

11. Aktivera, beroende pa styrjobbdator, drivrutinen "PSR CAN” eller "TRACK-Leader AUTO". [—
33]

12. - Bekrafta.
13. Starta om terminalen.
= GPS mottagaren ar nu konfigurerad fér den automatiska styrningen.

For att &ndra GPS mottagarens parametrar efter att du har konfigurerat GPS mottagaren for den
automatiska styrningen, maste du &terstélla GPS mottagarens interna installningar.

Forfarande 1. Anslut GPS mottagaren till terminalen.
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6.4.2

6.5

Forfarande
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GPS mottagare

Registrera GPS positioner

2. Aktivera drivrutinen for respektive GPS mottagare. [— 33]

3. Starta om terminalen.

4. - Oppna applikationen Service.

5. Peka pa "GPS".

- Aterstéll baudhastigheten.
Féljande meddelande visas: "Ska den standardmassiga baudhastigheten aterstallas?”

"OK” - bekrafta.

© © N o

Starta om terminalen.
= Du kan nu andra enskilda parametrar hos GPS mottagaren.

= Efter att du har &ndrat parametrarna kan du konfigurera GPS mottagaren for styrningen igen.

Konfigurera NAV-900 for automatisk styrning

Observera att du alltid maste Iata ett officiellt stalle besiktiga och registrera NAV-900 som system for
den automatiska styrningen enligt de nationella foreskrifterna.

NAV-900 behdver inte konfigureras extra fér den automatiska styrningen.

Om du vill anvanda mottagaren med automatisk styrning behéver du féljande licens pa terminalen:
» TRACK-Leader AUTO®

Dessutom behdver du féljande licenser pd NAV-900. De respektive licenserna far du via Miller-
Elektronik eller din aterforsaljare.

= EZ-Pilot Pro

= Autopilot

= CAN Autopilot to Autopilot

= CAN Autopilot

Registrera GPS positioner

Om du anvander en A101, AG-STAR eller SMART-6L kan du registrera positionsdata for mottagaren.
Detta kan vara ngdvandigt om fel uppstar.

M Ett USB-minne sitter i terminalen.

1. - Oppna applikationen Service.
2. Peka pd"GPS".

3. Peka péa "GPS-data”.
= Sidan "GPS-data” visas.

4. Skrolla nedat.

5. Peka pa "Trace-data’.
= Sidan "Trace-data” visas.

6. Skrolla nedat.

7. Sétt en bock i knappen "Registrera och spara data”.
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Konfigurera lutningsmodulen ,GPS TILT-Module*

= Terminalen bérjar omedelbart registrera data. De sparas pa USB-minnet i mappen “GPS*,
= Efter en omstart avaktiveras funktionen.

6.6 Konfigurera lutningsmodulen ,,GPS TILT-Module*

Du kan anvanda en A100, A101, AG-STAR eller SMART-6L med lutningsmodulen "GPS TILT-
Module”. | sa fall maste du konfigurera modulen.

Forfarande M Lutningsmodulen "GPS TILT-Module” &r ansluten.
M Traktorn star pa ett jamnt underlag.
M Drivrutinen Lightbar &r konfigurerad som "Bildskarm-Lightbar”.

1. Om négot hjalpredskap (t.ex. extern Lightbar) &r anslutet mellan terminalen och
lutningsmodulen, koppla ifran det. Lutningsmodulen maste vara direkt forbunden till terminalen.
Efter konfigurationen av lutningsmodulen maste du ansluta dessa hjalpredskap igen.

2. Mat avstandet mellan GPS mottagaren och marken som traktorn stér pa.

3. Sla pa terminalen:

4, - Oppna applikationen "Service”.

5. Peka pa "GPS".
= Sidan "Instélningar” visas.

6. Skrolla nedat tills parametern "Lutningsmodul” visas pa bildskarmen.

”

7. Peka pa "Lutningsmodul”.

8. Paraden "Hojd GPS mottagare” anger du det uppmétta avstandet.

=0
9. Pekapa !

= Meddelande: "Lutningsmodul kalibreras.” visas.

10. Peka pa "Ja" for att bekrafta.
= Positionen for lutningsmodulen pa en jamn markyta kalibreras.
= Efter kalibreringen visas vinkeln 0 pa raden "Lutning”. Vid varje lutning hos traktorn &ndras
vinkeln som visas.

11. Anslut alla de hjalpredskap som du kopplat ifrén innan konfigurationen igen.
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Konfigurera knapptilldelningen for joystickens knappar

7 Konfigurera knapptilldelningen for joystickens knappar

Terminalen ger dig méjlighet att tilldela funktionerna hos en ISOBUS-jobbdator till joystickens
knappar. Darfér maste ISOBUS-jobbdatorn och joysticken uppfylla kraven i Auxiliary-2-
specifikationen i ISOBUS-normen.

Forfarande Sa har aktiverar du den hér funktionens drivrutin:

M Joystick och ISOBUS-jobbdator &r anslutna och stodjer bada protokollet "Auxiliary 2"

=

- Oppna applikationen Service.
2. Peka pa "Drivrutiner”.

3. Peka pd "Auxiliary”.

4. Markera "Auxiliary2“.

5. - Bekrafta.
6. Starta om terminalen.
Forfarande Sa har konfigurerar du knapptilldelningen:

M Du har aktiverat drivrutinen "Auxiliary 2”.

=

- Oppna applikationen Service.

an

2. Peka pa "Auxiliary”.

3. Peka pa “Andra joysticksinstallningar”.
= Om ISOBUS-jobbdatorn stddjer protokollet Auxiliary 2 visas nu en lista med jobbdatorns
funktioner.
= Om ingen lista visas stddjer ISOBUS-jobbdatorn inte detta protokoll.

4. - Valj funktionen som du vill tilldela en knapp pa joysticken.
= En lista med joystickens knappar visas.
= Du har tva mdjligheter att tilldela funktionen till joysticken.

5. Alternativ 1: Tryck pa den knapp pa joysticken som du vill tilldela funktionen till.
Alternativ 2: Valj pa terminalen ut vilken knapp som ska tilldelas den valda funktionen och

bekréfta.
= Funktionen tilldelas till knappen och du kan fortsatta med nésta funktion tills du har tilldelat
alla funktioner.

6. Starta om terminalen.
= Efter en omstart visas foljande meddelande pa huvudbildskarmen: "Bekréfta tilldelningarna.”
Detta meddelande visas nu efter varje omstart.

"

7. "OK” - Bekréfta inmatningen.
= P& hildskarmen visas en lista med identifierade tilldelningar.

8. - Bekréfta tilldelningarna.
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8 Ansluta sensorer till terminalen

Terminalen gor det méjligt for dig att ansluta en sensor eller traktorns 7-poliga signaluttag till
Anslutning B. Dérigenom kan du till exempel anvanda arbetsstallningssignalen vid parallellkérning
TRACK-Leader.

Arbetsstéllningssensorn som du kan képa hos Milller-Elektronik har en &nde med en rund 3-polig
kontakt. For att du ska kunna ansluta den till terminalen behéver du en adapterkabel.

Adapterkabel for arbetsstéllningssensorn ME-Sensor Y

Adapterkabel Artikelnummer

3-polig till 9-polig 31302499

Du kan &ven ansluta terminalen till signaluttaget.

Kabel till signaluttag

Anslutningar Forbindelse Artikelnummer

7-polig till 9-poligt uttag Kabel direkt till signaluttag Overfor 30322548
hastighet och arbetsstallning.

Du maste aktivera Arbetsstaliningssensor [— 76] och ev. Hjulsensor [— 75] resp. radarsensor i
applikationen Tractor-ECU och kalibrera vid behov.

56 V12.20200609 30322537-02-SV



9

9.1

9.11

Forfarande

30322537-02-SV

Kamera

Kamera

Ansluta kamera till terminalen

Ansluta kamera till terminalen

Ansluta kamera HQ2

Kamera HQ - Anslutning till Touch1200

Kontakt fér anslutning till terminalen. @ Kamera HQ
Anslutning D
@ Forlangningskabel @ Kamerakontakt

@ Anslutning till kamerakontakten

1. Skruva pa kameran pa dess héllare pa det sétt som beskrivs i kameratillverkarens
bruksanvisning.

2. Anslut kameran till forl&ngningskabeln.

3. OBS! Se nér du drar forlangningskabeln till att kablarna inte knacks och man inte kan
snubbla dver den dragna kabeln.

4. Anslut férlangningskabeln till Anslutning D pa terminalen.
5. Sétt fast kameran.

6. Aktivera kameran. [— 58]

V12.20200609 57



Kamera

Aktivera kamera
912 Ansluta kamera NQ
Kamera med adapterkabel
@ Kontakt fér anslutning till terminalen. @ Kamera
Anslutning D
@ Anslutning till adapterkabeln @ Kamerakontakt
@ Anslutning till forlangningskabeln @ Anslutning till kamerakontakten
Forfarande 1. Anslut kablarna till varandra pa det satt som visas pa bilden. Tank pa kabellangderna nar du gér
detta.
2. OBS! Se nér du drar kabeln till att kablarna inte kndcks och man inte kan snubbla 6ver
de dragna kablarna.
3. Dra kabeln. Se till att kabeln natt fram till terminalen och inte kan slitas av under arbetets gang.
4. Féast kabeln med de medféljande kabelbindarna.
5. Sétt fast kameran. Anvand borrmallen som ingér i korthandledningen i vit kartong.
6. Anslut kameran till terminalen. Anvénd Anslutning D.
7. Aktivera kameran. [— 58]
8. Nér du tar loss kabeln fran terminalen, anvand den medféljande gummitatningen for att forsluta
den 6ppna kontakten.
9.2 Aktivera kamera
For att aktivera en kamera maste du aktivera Plug-In "Kamera“.
Forfarande
1. - Oppna applikationen Service.
2. Peka pa "Plug-ins”.

w

Peka pa "Kamera”.
= Detta Plug-In markeras med en bock.

4. Starta om terminalen.
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9.3

Kamera

Anvénda kameran

= Efter omstart visas symbolen for applikationen Kamera i urvalsmenyn.

5. - Oppna applikationen Kamera.

Anvanda kameran

Kameran dr uteslutande till for att betrakta maskinfunktioner i de av jordbruksmaskinens
arbetsomraden som inte &r sékerhetsrelevanta.

Kamerabilden kan i vissa situationer visas med fordréjning pa hildskarmen. Fordréjningen ar
beroende av terminalens respektive anvandning och kan dven paverkas av externa faktorer och
apparater.

/\ VARNING

Olycka pa grund av fordrojd bildéverforing
Objekt som ror sig snabbt kan upptéckas for sent.

o Anvénd inte kameran som hjalp nér du styr fordonet.
> Anvand inte kameran nar du kor pa vagar.

o Anvand inte kameran nér du kér in i korsningar.

o Anvand inte kameran som backningskamera.

o Anvand inte kameran som visuell hjélp vid styrning av maskinen, framférallt inte om en férdréjd
reaktion kan leda till en risk.

30322537-02-SV

Funktionssymbol | Betydelse

DE. Speglar bilden horisontellt.
L Speglar bilden vertikalt.
[

M Du har anslutit och aktiverat kameran.

1. - Oppna applikationen Kamera.
= | huvudfénstret visas den filmade bilden.

2. Peka pa huvudfonstret.
= P4 sidan visas under 10 sekunder funktionssymboler som du kan anvénda fér att hantera
kameran.
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Extern Lightbar

Ansluta Extern Lightbar till terminalen

10 Extern Lightbar

10.1

10.2

Forfarande

60

Ansluta Extern Lightbar till terminalen

Den externa Lightbar ar en av Miller-Elektronik tillverkad parallellkérningsvisning som kan monteras i
narheten av framrutan.

Den externa Lightbar arbetar med positionsdata och styrlinjer som tillhandahalls av applikationen
TRACK-Leader. Darfor maste du ha applikationen TRACK-Leader for att kunna anvanda den externa
Lightbar.

@ Extern Lightbar @ Kontakt till anslutning pa terminalen
@ Kontakt for anslutning av en GPS mottagare @ Seriell anslutning

Aktivera extern Lightbar
Om du har anslutit en extern Lightbar till terminalen, maste du aktivera denna.
For att aktivera extern Lightbar, maste du aktivera dess drivrutiner.

Du kan bestélla den externa Lightbar fran Muller Elektronik under foljande artikelnummer: 30302490.

1. - Oppna applikationen Service.

r

Peka pa "Drivrutiner”.

w

Peka pa "Lightbar”.
= Installerade drivrutiner visas.

an

Peka pa "Lightbar”.

&~

o

- Bekréfta.

(o]

. Starta om terminalen.
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Ansluta farddator till terminalen

11 Ansluta farddator till terminalen

Du kan ansluta flera farddatorer (inte 1ISO-datorer) som kommunicerar via protokollet LH5000 eller
ASD-granssnittet till terminalen.

Till varje farddator som kan anslutas kan du bestalla en passande anslutningskabel fran Miiller-
Elektronik. Vara saljare hjalper till med rad.

Farddator @ Nollmodemkabel

@ Adapterkabel* Anslutning B pa terminalen
Kan f&s som sats tillsammans med Kabel 3,
artikelnummer: 3032254800

*Om du anvéander en Amatron3 eller en Amatron+ som farddator, behdver du bara en vanlig
nollmodemkabel. (Amatron3 och Amatron+ ar farddatorer fran Amazone)

Forfarande 1. Efter att jobbdatorn har anslutits till terminalen, skapa en virtuell jobbdator fér maskinen. Mer om
detta i kapitel: Applikation Virtual ECU [— 83]
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|SO-skrivare

Ansluta ISO-skrivare till terminalen

12 |ISO-skrivare

12.1 Ansluta 1ISO-skrivare till terminalen

ISO-skrivaren anvands for att skriva ut information fran en 1ISO-XML-uppgift.

@ 9-polig Sub-D-kontakt till anslutning pa @ Kontakt till anslutning pa 1SO-skrivarens uttag
ISOBUS
@ ISO-skrivare @ Kontakt till anslutning pa terminalen
@ Uttag pé ISO-skrivare @ Anslutning pd CAN-Bus
12.2 Aktivera ISO-skrivare

For att aktivera ISO-skrivaren, maste du aktivera dess drivrutiner.

Forfarande
1. - Oppna applikationen Service.

2. Peka pa "Drivrutiner”.

an

3. Peka pa "ISO-skrivare”.
= Installerade drivrutiner visas.

4. Peka pa"ISO-skrivare”.

5. - Bekréfta.

6. Starta om terminalen.
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Uppratta Bluetooth-anslutning i Connection Center

13 Upprétta Bluetooth-anslutning i Connection Center

Om du ansluter en Bluetooth-sticka till terminalen kan du koppla ihop terminalen med en annan
Bluetooth-enhet (t.ex. en smartphone).

Forfarande

30322537-02-SV

Pa sa sétt kan du anvanda applikationen ME ODI (Miiller Elektronik Open Data Interface) [— 16].

1.

a B~ w DD

Anslut USB-Bluetooth-stickan till terminalen.

- Oppna applikationen "Service”.
Peka pa "Drivrutiner”.
Aktivera drivrutinen applikationen "Connection Center” (varde: Connection Center)

Starta om terminalen.

- Oppna applikationen "Service”.

Q" ”

Pekapa”...”.

2"

Peka pa "Connection Center”.,
= Skarmbilden "Connection Center” visas.

Peka pa "Bluetooth”.

V12.20200609
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Agronomiska sensorer

14 Agronomiska sensorer

Agronomiska sensorer beraknar vaxternas behov under arbetet. Beroende pa sensor éverfors
resultatet som bérvérde till gddningsspridarens eller sprutans jobbdator.

Terminalen kan kommunicera med agronomiska sensorer via tva granssnitt:
= |ISOBUS - Nér en sensor kommunicerar via ISOBUS identifieras den automatiskt av terminalen.
Borvérden Gverfors direkt till jobbdatorn.
= Seriell - Nar en sensor bara kommunicerar via det seriella granssnittet maste du ansluta den till
terminalens seriella anslutning [— 103]. Sedan maste du i appen Virtual ECU [— 83] skapa en
virtuella jobbdator for sensorn. Innan arbetet aktiverar du den virtuella jobbdatorn.

Forfarande Sa har arbetar du med ISOBUS-sensorer:

1. Anslut sensorn till ISOBUS.

2. Folj sensortillverkarens anvisningar. Terminalen behover inte konfigureras.
Forfarande Sa har arbetar du med seriellt anslutna sensorer:

1. Anslut sensorn till terminalens seriella grénssnitt.

2. Skapa en virtuell jobbdator i appen Virtual ECU. [— 83]

3. | parametern "Extern farddator” [— 84] véljer du typ av sensor.

4. Aktivera sensorns jobbdator.
= Du har aktiverat sensorn.

= Terminalen éverfor alla borvérden till ISOBUS-TC, ISOBUS-jobbdator och TRACK-Leader.

Specialfall

Om du pa din maskin vid blandningsdrift arbetar med ISOBUS och seriellt anslutna sensorer maste
du observera foljande ordningsfoljd:

Forfarande M Den seriella sensorn &r ansluten till terminalens seriella granssnitt.
1. Anslut ISOBUS-komponenten till ISOBUS.

Starta applikationen Virtual ECU. [— 83]

Skapa en virtuell jobbdator i appen Virtual ECU. [— 83]

> wn

| parametern "Extern farddator” [— 84] valjer du typ av sensor.

5. Aktivera sensorns jobbdator.
= Du har aktiverat sensorn.

6. Satt kopplingarna i redskapsanordningen.

= Terminalen dverfor alla borvérden till ISOBUS-TC, ISOBUS-jobbdator och TRACK-Leader.
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Andra sprék
15 Applikation Service
15.1 Andra sprak
Om du andrar spraket i applikationen Service andras darmed spraket i alla applikationer och
ISOBUS-jobbdatorer.

Om en ansluten ISOBUS-jobbdator inte kan det sprék som har valts aktiveras dess standardsprak.

Forfarande
1. - Oppna applikationen Service.
= Applikationens startsida visas:

2 »

2. Peka pa "Terminal”.
= En lista med parametrar visas.

3. Stryk med fingret 6ver bildskarmen nedifran och uppat.
= Nya parametrar visas.

4. Peka pd "Sprak’.
= En lista 6ver namn pa tillgangliga sprak visas.

5. Peka pa forkortningen for ditt sprak.
= Forkortningen markeras med en gron punkt.

6. - Bekréfta.
= Sidan "Terminal” visas.

7. Starta om terminalen.

15.2 Andra layout

Terminalen ar som standard konfigurerad for arbete i liggande format. Du kan dock &ndra detta efter
monteringen.

Du kan vélja mellan féljande olika layouter:
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Applikation Service

Andra layout

Liggande format

Staende format

Duo-ISO

Forfarande
1. - Oppna applikationen Service.
= Applikationens startsida visas:

-

2. Peka pa "Terminal”.
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Applikation Service

Terminalens grundinstéliningar

= En lista med parametrar visas.

3. Stryk med fingret 6ver bildskarmen nedifran och uppat.
= Nya parametrar visas.

4. Peka pa "Layout”.
= En lista med tillgéngliga layouter visas.

5. Peka pa den layout du vill anvanda.
= Den aktiverade layouten markeras med en gron punkt.

6. - Bekréfta.
= Sidan "Terminal” visas.

7. Starta om terminalen.

15.3 Terminalens grundinstallningar
Till grundinstaliningar hor bland annat: sprak, tid mattenheter.

Samtliga instéliningar som du gor hér galler &ven i andra applikationer och i de anslutna ISOBUS-
jobbdatorerna.

Forfarande
1. - Oppna applikationen Service.
= Applikationens startsida visas:

2. Peka pa "Terminal”.
= En lista med parametrar visas. Se tabell nedan.

3. For att andra vardet for ndgon av parametrarna, peka pa den onskade parametern.
= Ett fonster visas dar du kan ange parameterns varde som ett tal eller vélja det fran en lista.

4, - Bekréfta.
5. Starta om terminalen.

Parametrar i menyn "Terminal”

Parameternamn Funktion

Ljusstyrka dag Bildskarmens ljusstyrka pé dagen.
Ljusstyrka natt Bildskarmens ljusstyrka pa natten.
Tangenthordsbelysning Knapparnas belysning.

Volym Terminalens volym.
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Applikation Service

Aktivera och deaktivera applikationer

Parameternamn Funktion

Datum Aktuellt datum.

Tid Aktuell tid.

Tidszon Tidsskillnad i forhallande till GMT tid.

Sprak Applikationernas sprak pa bildskarmen.

Méttenhet Mattsystem.

Sk&rmdump Nar parametern dr aktiverad kan du skapa skarmdumpar pa
terminalen.

Layout Terminalens layout.

VT-nummer Parameter fran ISO-normen

Nummer som terminalen ska f& pa ISOBUS.

Inloggning som ISOBUS-VT

Aktivera den hér parametern om ISOBUS-jobbdatorn ska visas
pa terminalen. Den har parametern méste vara aktiverad i de
flesta fall. Pa nagra fa sjalvgaende jordbruksmaskiner maste
parametern avaktiveras.

Antal navigationsknappar

| varje applikation staller terminalen maximalt 12
funktionssymboler till férfogande.

Om du ansluter terminalen till en ISOBUS-jobbdator som har fler
funktioner pa en sida, fordelas dessa funktionssymboler pa flera
sidor. Dessutom visas navigationsknappar som du kan anvénda
for att bladdra till nasta sida.

Med siffran anger du hur manga knappar det ska finnas for att
bladdra mellan flera sidor med funktionssymboler.

Teckenvisningen

Teckenvisningen direkt pa terminalen.

Anvand satellitklockslag

Aktivera den hér parametern om det aktuella datumet och den
aktuella tiden ska synkroniseras med satellitsystemet.

Aktivera och deaktivera applikationer

| programmet "Service" kan du aktivera och avaktivera andra program, som &r installerade pa

terminalen.

Programmen &r installerade i paket, i s.k. Plugins. En Plugin kan innehalla flera program.

Du kan till exempel deaktivera en Plugin om du inte vill anvanda den. Den visas da inte i

urvalsmenyn.

Namn pa Plug-ins

Aktiverar foljande applikationer

TRACK-Leader

TRACK-Leader
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Applikation Service

Aktivera licenser for fullstdndiga versioner

Namn pa Plug-ins Aktiverar féljande applikationer
SECTION-Control
TRACK-Leader TOP
TRACK-Leader AUTO

ISOBUS-TC Applikation ISOBUS-TC [— 88]

Tractor-ECU Applikation Tractor-ECU [— 73]

Kamera P4 hildskarmen visas bilden pa den anslutna kameran.

FIELD-Nav FIELD-Nav

FILE-Server Applikation FILE-Server [— 100]

Virtual ECU Applikation Virtual ECU [— 83]

Forfarande Sa har aktiverar och deaktiverar du Plug-ins:
1. - Oppna applikationen Service.

2. Peka pa "Plug-ins”.
= Sidan "Plug-ins” visas.

3. For att aktivera eller avaktivera en Plug-in, peka pa den.
=> En Plug-ins &r aktiverad ndr en bock visas framfor dess namn.

4. Starta om terminalen.

15.5 Aktivera licenser for fullstandiga versioner

Pa terminalen finns flera applikationer forinstallerade, som far anvandas i 50 timmar i testsyfte.
Dérefter blir de automatiskt avaktiverade.

Sida "Licenser”

@ Ské&rmbildens beteckning Applikationens namn

@®

@ Bocken markerar aktiverade applikationer. Inom parentes ser du hur I&nge du kan
fortsatta att anvanda en testversion, det anges
i timmar och minuter.

@ Applikationer utan bock &r ej aktiverade. @ Applikationens bokstavskod med 18 positioner
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Applikation Service

Skapa skarmdumpar

Forfarande

15.6

Forfarande

15.7

Nar tar man bort?

70

For att aktivera en licens behdver du en aktiveringskod. For att fa den maste du képa en licens hos
Miller-Elektronik.

Nar du begér aktiveringskoden per telefon eller per e-post, ger du vara medarbetare foljande
information:

= Namnet pa den applikation som du behéver en licens for.

= Applikationens bokstavskod med 18 positioner. De finns pa sidan "Licenser”.

= Terminalens serienummer - hittar du pa markskylten pa terminalens baksida.

= Terminales artikelnummer - hittar du pa markskylten pa terminalens baksida.

Sa har aktiverar du en licens:

-

- Oppna applikationen Service.
Peka pa "Licenser”.

Med bokstavskoden med 18 positioner bestéller du en aktiveringskod hos Muller-Elektronik.

> w™

Peka pa namnet pa den licens som du vill aktivera.
=> Tangentbordet visas.

5. Ange aktiveringskoden.

6. - Bekréfta.
= Sidan "Licenser” visas.

7. Starta om terminalen.

= Applikationens fullstdndiga version &r nu aktiverad.

Skapa skarmdumpar
En sk&rmdump &r ett foto av bildsk&rmen.

1. Sattiett USB-minne i terminalen.

r

- Oppna applikationen Service.

2

Peka pa "Terminal’.

w

4 )

Sétt parametern "Skarmdump” pa "aktiverad”.

~

o

For att skapa en skarmdump, tryck pa knappen
= Bildskarmens innehall skapas som bildfil pA USB-minnet i mappen "Screencopy”.

Ta bort pooler

Pooler &r mellanlagringsplatser for terminalen. | poolerna mellanlagras grafik eller text. Med tiden blir
poolerna fér stora och gor arbetet vid terminalen langsamt.

Du kan ta bort pooler, for att paskynda arbetet vid terminalen.

Radera pooler:
= Efter uppdatering av programvara pa en ansluten jobbdator.
= Nar terminalen arbetar langsammare &n vanligt.
= Om kundtjanst ber dig om detta.
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Anvénda Open Data Interface

Forfarande S& har raderar du poolerna:

1. - Oppna applikationen Service.

Qn

2. Peka pa "Objectpool”.
= En lista med ISO-namn pa ISOBUS-jobbdatorer visas, vilkas grafiker och texter finns i
terminalens minne. P& symbolen ser du vilket jordbruksredskap som jobbdatorn styr.

3. Peka pa den objectpool som du vill radera.

x - Radera Objectpool.
= Det hander inget om du raderar fel objectpool.
= Foljande meddelande visas: "Ska mappen verkligen raderas?”

Q"

5. Peka pa”Ja’ for att bekréfta.

6. Vid n&sta omstart hamtas jobbdatorns aktuella pool.

15.8 Anvéanda Open Data Interface

Muller-Elektronik Open Data Interface (forkortat: ME ODI eller ODI) &r en drivrutin som aktiverar ett
grénssnitt till Internet tjanster.

Via detta grénssnitt kan data utbytas mellan terminalapplikationerna och externa internetbaserade
tjanster.

Exempel: Overfora uppdifter till ISOBUS-TC, skicka bérvarden till jobbdatorn osv.

15.8.1 Aktivera ME ODI
Observera att du bara kan aktivera drivrutinen fér ME ODI nar drivrutinen for farmpilot &r avaktiverad.

Forfarande Gor sa har for att aktivera ME ODI:

1. - Oppna applikationen Service.

N

Peka pa "Drivrutiner”.

Q"

Peka pa "Open Data Interface”.
= Installerade drivrutiner visas.

w

~

Peka pa "ME ODI".

o

- Bekréfta.

(o]

. Starta om terminalen.

15.8.2 Oppna ME ODI

Forfarande Gor sé har for att 6ppna ME ODI:

1. - Oppna applikationen Service.
2. Pekapa”..”.

3. Peka pa "Open Data Interface”.
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Applikation Service

Anvénda Open Data Interface

= Sidan "Installningar” visas.

Forbindelsens kompletta konfiguration maste goras via online tjansten. P4 sidan "Instéllningar” kan
du se information om den existerande forbindelsen:
= "Deltagare” - tjanster som for narvarande ar forbundna med terminalen.
= "Diagnos” - Har kan du protokollera forbindelseforloppet for att vid ett fel kunna ta reda pa
orsaken.
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Applikation Tractor-ECU
Arbetsbildsk&rm

16 Applikation Tractor-ECU

Applikationen Tractor-ECU anvands for att sammanfatta all information Gver fordonet pa vilket
terminalen ar monterad. Traktor-ECU kan f6ra 6ver denna information till andra appar (t.ex. GPS
mottagarens position ti TRACK-Leader eller SECTION-Control) eller till anslutna ISOBUS-jobbdatorer
(GPS-signal som hastighetskalla).

| applikationen Tractor-ECU kan du:
= Skapa en profil med specifika instéllningar for varje fordon.
= Ange vilka sensorer som ar monterade pa fordonet.
= Ange GPS-mottagarens position.
= Ldgg GPS-signalen for bestamning av hastigheten pa CAN-bussen.

16.1 Arbetsbildskarm

@ Hastighetsvisning @ Kraftuttagsvarvtal

@ Hastighetskalla @ Antal drifttimmar

@ Arbetsstéliningssensorns position @ Arbetsstéliningssensorns status
16.2 Hantera traktorprofiler

Traktorprofiler anvands for att spara viktiga egenskaper hos traktorn pa den terminal som ar
monterad pa traktorn.

Det innebér féljande fordelar for dig:
= Du kan anvanda terminalen pa flera traktorer. Varje gang nér du byter traktor kan du aktivera
den passande traktorprofilen.
= Aven om terminalen alltid &r monterad p& en och samma traktor kan du skapa flera profiler fér en
traktor.

Du kan anvénda mellan 1 och 31 traktorprofiler.

Antalet traktorprofiler beror pa flera faktorer:
« Terminalens andamal:

— Om du kopplar arbetsredskapet manuellt eller anvander ett som inte krdver noggrannheter
inom centimeteromradet, racker det med en traktorprofil per traktor.

— Om du inte anvander TRACK-Leader och inte heller SECTION-Control behéver du
majligtvis inga traktorprofiler.

= Efterstravad precision:
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Applikation Tractor-ECU

Hantera traktorprofiler

— Om du arbetar med SECTION-Control och ISOBUS-séningsmaskiner resp. sprutor ar
avstandet mellan GPS mottagare och koppling avgérande. Dérfor behéver du en profil i
vilken du i geometrin méater avstandet till dragstangen, och en profil i vilken du méater
avstandet till den justerbara kopplingsstangen.

= Antal traktorer med olika utrustning med olika geometrier.

Pa sjalvgaende maskiner (t.ex. sprutor) maste du anvanda en traktorprofil med foljande installningar:
= Parameter "Forbindelse med ISOBUS-TC?” - Se till att den har parametern &r korrekt installd.
= Parameter "Hastighet”

— GPS mottagare - om en GPS mottagare &r ansluten till terminalen och anvénds fér
bestdmning av hastigheten.

— Hjulsensor, radarsensor via CAN-buss - om en hastighetssensor &r ansluten till ISOBUS-
jobbdatorns signalférdelare kan du med denna installning anvanda hastighetsvisningen fran
Tractor-ECU.

= Geometri: P sjalvgéende maskiner anges geometrin som regel i sprutans faltdator. Ange darfor
inga avstand i Tractor-ECU.

@ En traktorprofils namn @ Traktorprofilens 1ISO-namn
(siffrorna i mitten &r olika hos profilerna)
@ Traktorns symbol @ Funktionssymboler.

Om minst en traktorprofil &r aktiverad visas
bara stopp symbolen.
@ Traktorprofilens tillstand:
gron = profil &r aktiverad;
gul = profil aktiveras efter omstart av
terminalen.

Funktionssymbol | Funktion

Skapar en ny traktorprofil.

Aktiverar den markerade traktorprofilen.

Avaktiverar traktorprofilen.

Hémtar parametrar sparade i traktorprofilen.

Raderar traktorprofilen.
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16.3

Forfarande
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Applikation Tractor-ECU

Parameter

1. - Oppna applikationen Tractor-ECU.

Qn

2. Peka pa "Installningar”.
= Existerande traktorprofiler visas.
= Om en traktorprofil & aktiverad ar de flesta funktionssymbolerna gramarkerade.

3. Paen sida kan maximalt fem traktorprofiler visas. Fér att se fler, stryk med fingret over
bildskarmen nedifran och upp.

4. For att bearbeta en traktorprofil eller fér att skapa en ny maste du avaktivera den aktiverade
traktorprofilen.

Parameter

1. - Oppna applikationen Tractor-ECU.

N

Peka pa "Instéliningar”.
= Existerande traktorprofiler visas.

3. - Om en traktorprofil &r aktiverad, avaktivera den.

&~

Peka pa den profil som du vill konfigurera.
= Profilen markeras.

5. - Hamta den markerade traktorprofilens parameter.
= Parametrarna visas.

Namn

Traktorprofilens namn.

Forbindelse med ISOBUS-TC?

Med den hér parametern stéller du in om applikationen Tractor-ECU ska kommunicera med
applikationen ISOBUS-TC. D4 6verfor den: méatare, arbetsstalining, GPS mottagarens position.

Avaktivera den har parametern bara om terminalen anvands som extraterminal och GPS mottagaren
&r ansluten till en annan terminal.

Hastighet
Konfiguration av hastighetssensorn. Den méter hastigheten.

Méjligt varde:
= “avaktiverad”
Ingen sensor mater hastigheten.
= "Hjulsensor"
En hjulsensor &r ansluten till terminalen. Hjulsensorn maste kalibreras [— 77].
= "Radarsensor”
En radarsensor ar ansluten till terminalen. Radarsensorn maste kalibreras [— 77].
= "GPS mottagare"
Hastigheten beréknas med GPS.
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Parameter

= "obek. sensor via CAN”

En hjulsensor eller en radarsensor ar fdrbunden med terminalen via CAN.
= "Radarsensor via CAN”

En radarsensor &r férbunden med terminalen via CAN.
= "Hjulsensor via CAN”

En hjulsensor ar forbunden med terminalen via CAN.

Impulser per 100 meter

Den hér parametern behdver du bara om du har valt en av féljande hastighetskallor. Hjulsensor eller
radarsensor. | andra fall ignoreras det varde som anges hér.

Under denna parameter visas resultatet av kalibreringen av hastighetssensorn. Se:

Arbetsstéllningssensor

Med den hér parametern kan du stélla in om en arbetsstallningssensor finns och hur dess signal nar
terminalen.

Det finns tre parametrar som du kan anvénda for att konfigurera arbetsstallningssensorn:
Parameter "Monteringsplats och anslutning”

Mojligt vérde:

= “avaktiverad*
Ingen sensor méter arbetsstéliningen.

= “Front via kontakt B*
En arbetsstallningssensor sitter p& den framre lyftanordningen eller pa redskapet som ar
monterat pa den framre lyftanordningen. Den &r ansluten till terminalen via kontakt B,
Arbetsstallningssensorn maste konfigureras.

= “Bakénde via kontakt B
En arbetsstalningssensor sitter p& den bakre lyftanordningen eller pa redskapet som &r
monterat pa den bakre lyftanordningen. Den &r ansluten till terminalen via kontakt B.
Arbetsstallningssensorn maste konfigureras.

= “obek. sensor via CAN“
Det finns en arbetsstéllningssensor som bestdmmer redskapets arbetsstélining. Den ar ansluten
till en ISOBUS-jobbdator eller till en annan terminal. Signalen nar terminalen via CAN.

= “Front via CAN*
Det finns en arbetsstallningssensor som bestammer redskapets arbetsstallning pa
fordonsfronten. Den &r ansluten till en ISOBUS-jobbdator eller till en annan terminal. Signalen
nar terminalen via CAN.

= “Bakill via CAN"
Det finns en arbetsstallningssensor som bestammer redskapets arbetsstallning baktill pa
bordonet. Den ar ansluten till en ISOBUS-jobbdator eller till en annan terminal. Signalen nar
terminalen via CAN.

= "TRACK-Leader AUTO"
S& snart styrsystemet aktiveras utgar systemet ifran att arbetsredskapet befinner sig i
arbetsstéllning.

Parameter “Sensortyp*

Om en arbetsstaliningssensor ar ansluten till terminalen via kontakt B maste du tala om for
terminalen enligt vilken princip sensorn arbetar.

Mojligt vérde:
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Applikation Tractor-ECU

Parameter
= “analog”
Du anvénder en analog arbetsstéllningssensor [— 78]som mater hojden hos trepunktslyften i
procent.
= “digital®

Du anvénder en digital, ISO-kompatibel arbetsstallningssensor enligt ISO 11786. Sensorn ar
ansluten till terminalen via signaluttaget.

= “ME-Sensor Y*
Du anvénder arbetsstaliningssensorn fran Miiller-Elektronik. Sensorn &r ansluten till terminalen.

Parameter “Invertering”

Som standard utgar terminalen fran att redskapet befinner sig i arbetsstélining sa snart
arbetsstallningssensorn sander en signal. Om arbetsstallningssensorn dock fungerar tvart om maste
du stéllain det hér.

Méjligt varde:
= “Ja“- redskapet &r i arbetsstéllning nar sensorn inte &r upptagen.
= “Nej* - redskapet &r i arbetsstéllning ndr sensorn &r upptagen.

Kraftuttagsvarvtal
Konfiguration av kraftuttagets varvtalssensor. Den méter kraftuttagets varvtal.

Majligt varde:
= "avaktiverad”
Ingen sensor mater kraftuttagets varvtal.
= "Varvtalssensor front"
En varvtalssensor som sitter pa kraftuttaget i fronten.
= "Varvtalssensor baktill"
En varvtalssensor som sitter pa kraftuttaget i baktill.

Impulser per varv

Antal impulser som kraftuttaget dverfor per varv via den valda varvtalssensorn for kraftuttaget.

Varning - ofullstandig geometri

Med den hér parametern staller du in om en varning ska visas om geometrin har konfigurerats pa ett
ofullstandigt satt.

En geometri identifieras som ofullstandig nar avstand C [— 78] &r 0 cm.

Med sjalvgaende enheter eller om GPS-mottagaren sitter pa det monterade redskapet anvénds inga
traktorgeometrier. Avaktivera i sa fall parametern sa att varningen inte visas i onddan.

Kalibrera hastighetssensor

Vid kalibreringen av hastighetssensorn med 100-m metoden ber&knar du antalet impulser som
hastighetssensorn tar emot ver ett avstand pa 100m.

Om du kénner till antalet impulser for hastighetssensorn kan du &ven ange dessa manuellt.

M Du har métt upp en stracka pa 100m och har markerat den. Strackan maste motsvara
faltforhallandena. Du maste alltsa kéra Gver en ang eller ver ett falt.
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Parameter

M Fordonet med den tillkopplade maskinen &r redo for en 100m-kérning och star vid den borjan av
den markerade strackan.

M Du har anslutit en hjulsensor eller en radarsensor till terminalen.

™M Du har i parametern "Hastighet” valt vérdet "Hjulsensor” eller "Radarsensor”.

1. - Oppna applikationen Tractor-ECU.
2. Peka pa "Instéliningar”.

3. Markera fordonet for vilket du vill kalibrera hastighetssensorn.
4. Pekapa

5. Pekapa
6. Folj anvisningarna pa bildskarmen.

=> Du har kalibrerat hastighetssensorn.

16.3.2 Kalibrera analog arbetsstallningssensor

Om du har anslutit en analog arbetsstaliningssensor till terminalen maste du tala om for terminalen
fran och med vilken position redskapet befinner sig i arbetsstallning.

Forfarande M Du har anslutit en arbetsstallningssensor direkt till terminalen eller via ett signaluttag ill
terminalen.

M Du har i parametern "Sensortyp” valt den analoga sensorn.

1. - Oppna applikationen Tractor-ECU.
2. Peka pa "Installningar”.

3. Markera fordonet for vilket du vill kalibrera den analoga arbetsstéliningssensorn.

4. Pekapa

5. Forflytta redskapet till arbetsstallningen.

6. Peka pa , Sa att terminalen lar in arbetslaget.
7. Bekrafta.

= Du har konfigurerat arbetsstallningssensorn.

16.3.3 Traktorgeometri

Med traktorgeometri menar man en rad métt pa fordonet.
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Parameter

Exempel pa "traktorgeometri”

A Avstand mellan fordonets mitt och GPS mottagaren pa vénster-hdger-axeln.

Om mottagaren

ar monterad pa vanster sida, anger du ett negativt varde.

Anvandare av TRACK-Leader AUTO®: GPS-mottagarens position maste ocksa anges i
styrjobbdatorn och kalibreras. Darfor ar falten A och B grémarkerade och kan inte bearbetas.

B Avstand mellan GPS mottagare och fordonets bakaxel.
C Avstand mellan den bakre axeln och den bakre monterings- resp. kopplingspunkten.
E Avstand mellan den bakre axeln och den framre monterings- resp. kopplingspunkten.

Konfigurera traktorns kopplingstyper

Kopplingstypen kan vara olika pé olika traktorer och monterade och péhéangda redskap. Som
standard &r alltid kopplingstypen "okand” vald.

Observera att om du véljer en annan kopplingstyp eller flera olika kopplingstyper fungerar inte den
automatiska redskapsanordningen langre. Du maste da anordna redskapen manuelit.

Det finns foljande kopplingstyper:

= okant

* Pendlande dragstang

= Toppstang draget

= Toppstang monterat

= Kopplingskrok
= Gaffelhuvud
= Kopplingstapp

= Ok
= Kulhuvud
Funktionssymbol |Betydelse
Lagger till en ny kopplingstyp.
Raderar markerad kopplingstyp.
Bearbetar markerad kopplingstyp.
Forfarande
1. - Oppna applikationen Tractor-ECU.

Qn

2. Peka pa "Instéliningar”.
= Existerande traktorprofiler visas.
= Om en traktorprofil &r aktiverad &r de flesta funktionssymbolerna gramarkerade.
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Parameter

Forfarande

80

3. - For att bearbeta en traktorprofil eller for att skapa en ny méste du avaktivera den
aktiverade traktorprofilen.

b

Peka pa den traktorprofil som du vill bearbeta.

5. - Hamta parameterlistan.
= Parametrarna visas.

6. - Oppna sidan for traktorgeometri.

7. - Oppna sidan for konfiguration av de framre kopplingstyperna.
= Sidan "Front - Kopplingstyp” visas.

8. - Lagg till en koppling.
9. Valj kopplingstypen.

10. Ange avstandet mellan den bakre axeln och den framre monterings- resp. kopplingspunkten.

11. - Bekréfta.
12. Fortsétt valfritt med att bearbeta eller radera ytterligare kopplingstyper.
13. - Upprepa forloppet for de bakre kopplingstyperna. Ange da avstandet mellan den bakre

axeln och den bakre monterings- resp. kopplingspunkten.

14. - Avsluta inmatningen.

= Du kan nu visa traktorgeometrin och &ndra. [— 80]

Konfigurera traktorgeometri

M Du har konfigurerat traktorns kopplingstyper. [— 79]

1. - Oppna applikationen Tractor-ECU.

an

. Peka pa "Instéliningar”.
= Existerande traktorprofiler visas.
= Om en traktorprofil ar aktiverad &r de flesta funktionssymbolerna gramarkerade.

N

3. - For att bearbeta en traktorprofil eller for att skapa en ny maste du avaktivera den
aktiverade traktorprofilen.

>

Peka pé den traktorprofil som du vill bearbeta.

5. - Hamta parameterlistan.
= Parametrarna visas.

6. - Oppna sidan for traktorgeometri.
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Resultat

7. / - Vélj den for narvarande anvéanda kopplingstypen. Som standard ar alltid
kopplingstypen "okand” vald. Observera att om du valjer en annan kopplingstyp eller flera olika
kopplingstyper fungerar inte den automatiska redskapsanordningen langre. Du maste da
anordna redskapen manuellt.

8. Overta de forinstéllda avstanden for kopplingstyperna eller ange nya avstand pa det sétt som
visas i bilden ovan.

Med en extra licens (artikelnummer: 3038990035) kan du som tillval konfigurera ytterligare
geometriparametrar for att anvanda den lutningskompenserade GNSS-positionen utan automatisk
styrning med NAV-900. Denna parameter nar du i traktorgeometri-sidan via funktionssymbolen

@

Det finns féljande parametrar:

Hojd dver marken

GPS mottagarens héjd 6ver marken.

Rullvinkel

Rotation kring langdaxeln.

Nickvinkel

Rotation kring tvéaraxeln.

Girningsvinkel

Rotation kring vertikalaxeln.

Lutningsfdrskjutning

Mottagarens lutningsforskjutning.

Resultat

Applikationen Tractor-ECU dokumenterar arbetet i tva matargrupper:
= dagsmatare
= uppgiftsrelaterad métare

Dagsmatare

Métarbeteckning Detta dokumenteras

Bearbetad strécka Stracka pa vilken arbetsstallningssensorn var aktiverad.

Bearbetad yta Yta pa vilken arbetsstallningssensorn var aktiverad. Som
grund for ber&kningen av ytan anvands den arbetsbredd som
&r installd i applikationen Tractor-ECU.
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Resultat

Forfarande

16.4.2

82

Matarbeteckning Detta dokumenteras

Arbetstid Tid under vilken arbetsstéllningssensorn var aktiverad.

S& har raderar du en dagsmatare:

1. - Oppna applikationen Tractor-ECU.

2. Peka pa "Resultater’
= Sidan "Resultater” med dagsmatarna visas.

3. Peka pa funktionssymbolerna for att radera dagsmétare.

Symbol Den hér mataren raderas

Bearbetad stracka

Arbetstid

Alla dagsmatare

Uppgiftsrelaterad métare

Den har méataren Gverférs till appen ISOBUS-TC. Du kan aktivera méataren i en uppgift, da visas den i
extrafonstret s snart appen ISOBUS-TC minimeras.

Uppgiftsrelaterad métare

Métarbeteckning Enhet Detta dokumenteras
Stracka km Stracka pa vilken arbetsstallningssensorn var aktiverad.
Tid i arbetsstéllning h Tid under vilken arbetsstallningssensorn var aktiverad.
Arbetsstéllning 0/1 0 = ej i arbetsstéllining

1 =i arbetsstallning
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Hantera virtuella jobbdatorer

17 Applikation Virtual ECU

Applikationen Virtual ECU (eller kort: VECU) é&r till for att skapa virtuella jobbdatorer for foljande
redskap:
= Arbetsredskap som inte har en egen jobbdator. Till exempel: kultivatorer, plogar, mekaniska
saningsmaskiner etc.
= Maskiner som skéts via en farddator ansluten till det seriella grénssnittet.
= Agronomiska sensorer som ar seriellt anslutna till terminalen.

Varje virtuell jobbdator innehaller de viktigaste egenskaperna for respektive maskin (arbetsbredd,
geometri, typ av farddator) och stéller vid behov dessa till andra applikationers férfogande.

17.1 Hantera virtuella jobbdatorer

Den virtuella jobbdatorns namn Den virtuella jobbdatorns 1ISO-namn

@ Funktionssymboler.
Om minst en virtuell jobbdator &r aktiverad

visas bara stopp symbolen.

Redskapstyp

O

@ Den virtuella jobbdatorns tillstand:
gron = profil &r aktiverad;
gul = profil aktiveras efter omstart av
terminalen.

Funktionssymbol | Funktion

Skapar en ny jobbdator.

Aktiverar den markerade jobbdatorn.

Avaktiverar jobbdatorn.

Hamtar parameter sparade i den virtuella jobbdatorn.

Raderar jobbdatorn.

Forfarande
1. - Oppna appen "Virtual ECU”.

2. Peka pa "Instélliningar”.
= Existerande virtuella jobbdatorer visas.
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Parameter
= Om en jobbdator ar aktiverad ar de flesta funktionssymbolerna gramarkerade.
3. Paen sida kan maximalt fem jobbdatorprofiler visas. For att se fler, stryk med fingret Gver
bildskarmen nedifran och upp.
4. For att bearbeta en jobbdatorprofil eller for att skapa en ny maste du avaktivera den aktiverade
jobbdatorprofilen.
17.2 Parameter
Namn
Den virtuella jobbdatorns namn.
Extern farddator
Om du ansluter en farddator eller en agronomisk sensor till det seriella granssnittet maste du vélja
modellen i denna parameter.
Listan innehaller foliande enheter:
= Farddatorer som kan kommunicera via ett av protokollen ASD eller LH5000 och som dessutom
kan kommunicera med terminalen. Om du vill ansluta en farddator som stédjer dessa protokoll
men som inte visas pa listan, kontakta Miiller-Elektronik och utfor stegen som anges i slutet av
det hér kapitlet.
= Agronomiska sensorer som kan anslutas till terminalens seriella grénssnitt.
= AMABUS. Observera att du fér anslutning av AMABUS behdver en speciell kabel,
artikelnummer: 30322572
Forfarande Gor sa har for att aktualisera farddatorn:

M Du har kontaktat Mller-Elektronik och fatt ett USB-minne med installationsfilen.
M Applikationen Virtual ECU &r stangd.

1. Satti USB-minnet i terminalen.

r

Oppna applikationen Virtual ECU.
= Foljande meddelande visas: "Vill du aktualisera listan med de externa farddatorerna?”

w

. Vil "ja” for att aktualisera listan.
4. Bekréfta.
5. Starta om terminalen.

=> Du kan nu aven vélja de tillagda farddatorerna.

Redskapstyp

Anvénd den hér parametern for att bestamma typen av jordbruksredskap.
Det finns féljande redskapstyper:

= Saningsmaskin

= GoAdningsspridare

= Spruta

= Markbearbetning
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Parameter

Kopplingstyp

Anvénd den hér parametern for att bestamma jordbruksredskapets kopplingstyp.
Det finns foljande kopplingstyper:
= okant

* Pendlande dragstang

= Toppstang draget

= Toppstang monterat

= Kopplingskrok

= Gaffelhuvud

= Kopplingstapp

= Ok

= Kulhuvud

Maskinmodell

Den har parametern paverkar hur arbetsbalken i TRACK-Leader féljer pilen. Med hjalp av
konfigurationen ska registreringen av bearbetade ytor i kurvor vara mer exakt.

Efter varje dndring maste du dven anpassa geometrin.

Majligt varde:
= "monterat"
Installning for arbetsredskap som ar monterade pa traktorns trepunkt.
= “draget’
Instéliningar for arbetsredskap som dras av en traktor. Arbetshalken fors som ett draget redskap
bakom en traktor.

Arbetsbredd

Denna parameter visar den installda arbetsbredden for redskapet.

Antal sektioner

Har anger du hur manga avstangningshara sektioner maskinen bestar av. Hos en spruta ar det
sektionsventilerna; hos en gddningsspridare eller en saningsmaskin kan det till exempel vara
doserare.

Den har parametern anvands for att Gverféra ratt antal sektioner till modulen SECTION-View s att
du kan véxla sektionerna manuellt.

Varje sektion visas som en del av arbetsbalken pa arbetssidan.

Sektioner

Oppnar en sida dar du kan ange hur bred var och en av maskinens sektioner &r.

Geometri

Geometrin innehaller en rad matt som hjalper till att avbilda fordonskombinationen korrekt i TRACK-
Leader och for att bestdmma dess position.

For att hamta geometrin, peka pa funktionssymbolen.
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Parameter

Hamtar maskingeometrin.

Skérmbild fér inmatning av geometrin fér olika maskinmodeller

A monterat:
Avstand mellan kopplingspunkt och maskinens arbetspunkt.
draget:
Avsténd mellan kopplingspunkt och maskinens vridpunkt.
Med enaxlade dragna redskap befinner sig vridpunkten vid axelns mitt, hos tandemslap mellan tva
axlar. P& saningsmaskiner och andra markbearbetningsredskap maste vridpunkten bestdmmas
individuellt.
B monterat:
Ej tillganglig
draget:
Avstand mellan maskinens vridpunkt och arbetspunkten.
C Endast for gédningsspridare: Arbetslangd
D Forskjutning i sidled
Om redskapet, sett i fardriktningen, ar forskjutet at vanster, ange ett negativt varde. Till exempel: - 50
cm.

Geometri hos maskiner och visning i TRACK-Leader

@ Monterad spridare

@ Dragen spruta

@ Visning i TRACK-Leader

TRAMLINE-View

TRAMLINE-View innehaller parametrar med vilka vid anvandning av saningsmaskiner korfalt i
TRACK-Leader kan visas korrekt.
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Arbetsbildsk&rm

For att anvanda TRAMLINE-View maste licensen "TRAMLINE-Management” vara aktiverad.

For att hamta TRAMLINE-View peka pa funktionssymbolen:

Oppnar TRAMLINE-View.

Parameter:

= "Korfaltrytm”
Definierar korfaltrytmen med vilken du arbetar.

= "Arbetsstart”
Definierar vid vilket stélle pa faltet du vill paborja arbetet.

= "Borjan halv arbetsbredd”
Definierar om du vill utféra den forsta dverkdringen efter arbetsstart med bara en halv
arbetsbredd.

17.3 Arbetshildskarm

P& arbetshildskarmen kan foljande information visas:
= Seriellt 6verforda spridningsmangder: Borvarden och &rvarden
= Sektionsstatus och antal
= Redskapsgeometri
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Konfigurera ISOBUS-TC.

18 Applikation ISOBUS-TC

Applikationen ISOBUS-TC har tva uppgifter:
= Som Task Controller styr applikationen all relevant data mellan terminalen och andra enheter
som dr anslutna till ISOBUS eller till terminalen (Del 11 i normen 1SO011783).
= Som Task Manager mdjliggér applikationen att ISO-XML-uppgifter kan skapas och bearbetas.
Dérigenom mojliggor den kommunikation med akerskifteskartotek (Del 10 i normen 1SO11783).

Vilka uppyifter applikationen utfor beror pa hur parametern "Arbetslége” ar konfigurerad.
= "Standard” - Endast Task-Controller-uppgifter
= "Utvidgat” - Task-Controller- och Task-Manager-uppgifter

18.1 Konfigurera ISOBUS-TC.

18.1.1 Parameter "farmpilot”

Den har parametern visar statusen hos forbindelsen till portalen "farmpilot”.

18.1.2 Parameter ”Arbetslage”

Med den hér parametern staller du in om Task Controller fér ISOBUS-TC ska arbeta i bakgrunden
eller om du aktivt vill arbeta med ISO-XML-uppgifter.
= "Standard” -tva arbetssatt & mojliga.
Arbetssétt 1:

— Alla uppgiftsdata administreras via appen "TRACK-Leader”.

— |1SOBUS-TC kan du inte skapa uppgifter.

- | detta arbetslage arbetar ISOBUS-TC bara i bakgrunden.
Arbetssétt 2:

- Du kan hamta faltdata fran en Shape-fil (faltgranser, styrlinjer) till ISOBUS-TC. Dessa
faltdata stalls till forfogande i appen "TRACK-Leader”. Mdjligt &ven utan licensen ISOBUS-
TC.

- Efter aktivering av licensen ISOBUS-TC kan du bearbeta Shape-applikationskartor.
- |ISOBUS-TC kan du inte skapa uppgifter.

= "Utvidgat” - | det har arbetslaget utvidgas menyn hos ISOBUS-TC. Forutsattning &r licensen
ISOBUS-TC. ISOBUS-TC é&r i det hér laget till for hantering och avarbetning av ISO-XML-
uppgifter. Tvé arbetssétt &r mojliga.
Arbetssatt 1.

- Du kan hantera och avarbeta ISO-XML-uppgifter med hjélp av akerskifteskartotek.
Arbetssétt 2:
— Du kan sjélv skapa och skéta stamdata i appen ISOBUS-TC.

| den h&r anvisningen forklaras bara standardléget. Det utvidgade 1&get beskrivs i den separata
anvisningen for ISOBUS-TC.

Forfarande
1. - Oppna applikationen ISOBUS-TC.

”

2. Peka pa "Instéllningar”.
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Konfigurera ISOBUS-TC.

3. Peka pa "Arbetslage”.

2 2"

4. Peka pa "Utvidgat” om du vill arbeta med uppgifter. Peka pa "Standard” om du vill kunna arbeta
utan uppgifter.

5. - Bekrafta.
= Du far en fraga om du vill andra installningen.

Qn

6. Peka pa”Ja’ om du vill bekrafta.
= Alla data sparas och arbetslaget dndras.

7. Vanta tills alla meddelanden ddljs.

Vad hander med dessa data?

Datastrukturen ar olika i de bada arbetslagena. Efter ett lageshyte sparas uppgifts- resp. faltdata. Vid
ett nytt byte hamtas de sparade data.

Parameter "TC-Nummer”

Nummer pa Task-Controller. Hos komplexa system med flera terminaler och Task-Controller, kan
flera Task-Controller identifieras med hjlp av detta nummer. P& sa satt kan man i vissa fall styra
med vilken Task-Controller den anslutna jobbdatorn ska kommunicera.

Parameter ”Prioritera intern Tractor-ECU?”

Den har parametern ar viktig pa fordon som forutom en ME-Terminal ocksa har en egen Tractor-
ECU.

Aktivera parametern om GPS mottagaren &r ansluten till ME-Terminalen eller till den automatiska
styrningen TRACK-Leader AUTO. Avaktivera parametern om GPS mottagaren ar ansluten till en
annan terminal.

Parameter ”Spara avslutade jobb som fil?”

Nar den har parametern &r aktiverad sparas alla ISO-XML-uppgifter som textfil pA USB-minnet.

Parameter Validering redskapsbeskrivning”
Valfri parameter. Som standard avaktiverad.

Observera att nar parametern &r aktiv stéds Task-Controller-Version 3. Nar parametern &r
avaktiverad stdds Task-Controller-Version 2.

Aktivera bara den hér parametern om du vill sékerstélla att SECTION-Control och ISOBUS-TC
uteslutande kommunicerar med jobbdatorer som &r AEF-kompatibla.

Jobbdatorer som inte &r AEF-kompatibla stods i detta fall inte av ISOBUS-TC.

Parameter "Forenklad borvardestilldelning?”
Valfri parameter. Som standard satt till "Nej".

Om du aktiverar den har parametern, kan borvérdesinstaliningarna fran den senaste uppgiften
overtas for en ny uppgift. | sa fall maste du stalla in parametern till "Ja”.
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Om du sedan skapar en ny uppgift, visas féljande meddelande:
"Ska borvardesinstaliningarna for maskinen fran den senaste uppgiften anvéndas?”

Bekrafta da detta meddelande for att anvanda borvardesinstaliningarna.

18.2 Konfigurera redskapsanordning

Redskapsanordningen visar fran vilka ISOBUS-jobbdatorer terminalen hamtar geometrierna for de
anslutna jordbruksredskapen. Geometrin behdvs for att berékna positionerna for alla delar med hjélp
av GPS-signalen. Endast pé sa sétt ar det mojligt att utféra en exakt parallelikérningen och
omkoppling av sektioner.

@ Traktorns symbol @ Traktors ISO-namn
@ Forbindelse finns mellan traktor och jobbdator @ Jobbdatorns namn

- anslutna redskap
@ ISOBUS-jobbdatorns symbol @ Man behéver inte ansluta alla redskap i listan.

- frAnkopplade redskap

Hos enkla system kan terminalen stélla in redskapsanordningen automatiskt. Framforallt nér ME-
terminaler &r den enda som innehaller traktorns geometri.

| foljande fall kan det dock vara nddvéndigt att stélla in redskapsanordningen manuellt:

= Om en traktor-jobbdator (Tractor-ECU), pa vilken traktorgeometrin ar sparad, &r monterad i
traktorhytten. | detta fall maste du bestdmma vilken Traktor-ECU som forbinds med andra
redskap i redskapsanordningen: ME-terminalens applikation eller jobbdatorns applikation.

= Om systemet inte sjélv kan anordna ISOBUS-jobbdatorn. Till exempel nér traktorn drar fler &n ett
jordoruksredskap (t.ex. vagn med flytg6dsel och saningsmaskin).

= Om forbindelsen till en ISOBUS-jobbdator avbryts medan en ISO-XML-uppgift &r startad. | de
flesta fall stélls redskapsanordningen in korrekt sa snart ISOBUS-jobbdatorn ansluts igen.

= Om detta felmeddelande visas nar terminalen startas: "Redskapsanordning ofullstandig"

= Om vid start av en navigation i TRACK-Leader féljande felmeddelande visas: "Redskapsdata
laddas fortfarande”. Instéllning av redskapsanordningen kan lésa problemet.

Forfarande S& har konfigurerar du redskapsanordningen om du anvénder applikationen ISOBUS-TC i laget
"Standard”:

M Alla ISOBUS-jobbdatorer och virtuella jobbdatorer som behdvs fér falt ar anslutna.

1. - Oppna applikationen ISOBUS-TC.

Q"

2. Peka pa "Redskap”.
= Sidan "Redskap” visas.

90 V12.20200609 30322537-02-SV



18.3

30322537-02-SV

Applikation ISOBUS-TC

Anvénda falt och shp-data

- Oppna redskapsanordning.
= Du har hdmtat sidan med redskapsanordningen.
= En lista med alla redskap som ar anslutna till ISOBUS visas. Med alla redskap som &r
anslutna till ISOBUS visas deras konnektorer.

- Peka pa posten pa den Gversta raden for att vélja det forsta redskapet.

Pa den andra positionen ska det arbetsredskap som ar anslutet till ME-terminalen visas. Peka pa
raden med det andra redskapet och vélj ut ett redskap.

Nu behover du bara vélja ut den passande konnektorn mellan de bada redskapen. Peka raden
mellan tva redskap och vélj den passande konnektorn for varje redskap.

- Ldmna sidan for att spara inmatningarna.

Anvanda félt och shp-data

| kategorin "Falt” kan du skapa alla falt som du bearbetar. Du kan spara féljande egenskaper for varje

falt:

Féltnamn

Féltnummer

Yta

Féltgrans

Styrlinjer

Styrlinjegrupp

Hinder

Applikationskarta (licens ISOBUS-TC krévs)

Symbol Funktion

Skapar ett nytt falt.

Aktiverar faltet.

Avaktiverar faltet.

Mdjliggdr bearbetning av féltegenskaperna.

Raderar faltet.

Symbolen visas bara nar du pekar pa

Méjliggdr import av féltdata.

Visar den hdmtade applikationskartan.

Visar de importerade faltdata.
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18.3.1

Funktion

18.3.2

Forfarande

92

Symbol Funktion

Majliggdr export av féltdata.

Symbolen visas bara nar du pekar pa .

x Raderar valda data.

Symbolen visas bara nar du pekar pa .

Varfor faltdata?

Alla faltegenskaper som du sparar pa det har sattet kan du anvanda vid arbetet i TRACK-Leader.
Darfor maste du innan varje navigation aktivera faltet som ska bearbetas i ISOBUS-TC.

Skapa falt

S& hér skapar du ett nytt falt:

1. - Oppna applikationen ISOBUS-TC.

2. Peka p& "Akrar’.
= En lista med redan skapade félt visas. Du kan nu spara vissa faltdata till varje falt. Till
exempel: Féltnamn, yta, faltgrans, applikationskarta och hinder. Du kan hdmta dessa data
ndr du i framtiden bearbetar samma falt.

3. - Skapa ett nytt falt.
=> Formular for datainmatning visas.

4. Ange ett faltnamn pa den Gversta raden.

5. - L&mna visningen.
= Du féar en frdga om du vill spara andringarna.

6. Bekrafta.

= En lista med skapade falt visas. Det nya faltet visas langst ner. Varje falt far ett entydigt PFD-
nummer. Félten sorteras enligt dessa nummer. | féltlistan ser du numren ovanfér respektive
faltnamn. Dessutom ser du numren i sidhuvudet nér du dppnar faltet.

PFD-nummer

Varje PFD-nummer tilldelas bara en enda gang. Aven om du raderar ett félt teranvands inte dess
PFD.

Vid bearbetningen av falten i TRACK-Leader tilldelas dessa nummer &ven nér faltdata sparas i
ngstore-databasen och tillfogas till faltnamnen.

Exempel:
Bearbetning av féaltet PFD1 sparas i TRACK-Leader under "ISOBUS-TC--1".
Bearbetning av féaltet PFD50 sparas i TRACK-Leader under "ISOBUS-TC--50".
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18.3.3 Aktivera och avaktivera falt
Forfarande Sa har aktiverar du ett falt:

M | applikationen "Virtual ECU” har du valt den virtuella jobbdatorn pa maskinen som anvénds, eller
du har anslutit en ISOBUS-jobbdator.

M Arbetslage for ISOBUS-TC: Standard

1. - Oppna applikationen ISOBUS-TC.

n

Peka pé "Akrar’.
= En lista med redan skapade félt visas.

3. Peka pd posten med faltet som ska bearbetas.
4, - Aktivera faltet.
5. - Oppna applikationen TRACK-Leader.

o

Starta en ny navigation.
= Terminalen hamtar alla data fran minnet. faltgranser, styrlinjer, kdringar.
= Terminalen tar ocksa hansyn till med vilken jobbdator faltet har bearbetats. Om du alltsa
bearbetar faltet med sprutan tva ganger efter varandra hamtas den andra géngen
faltsprutans bearbetningsspar. Men om du kor Gver faltet med en gédningsspridare hamtas
godningsspridarens bearbetningsspar.

7. Beroende pa med vilken maskin du arbetar kan du skapa eller vélja en lamplig styrlinjegrupp i
TRACK-Leader. Mer om styrlinjegrupper finns i anvisningen fér TRACK-Leader.

Om du vill bearbeta faltet pa nytt maste du i TRACK-Leader ga till menyn "Minne” och dar radera

kérningarna med
Forfarande S& har avslutar du arbetet:
M Navigationshilden i TRACK-Leader &r 6ppen.

M Du har bearbetat faltet i TRACK-Leader. P& bildskarmen kan man se faltet med faltgrans,
styrlinjer och andra faltdata.

1. - Avsluta navigationen i TRACK-Leader.

2. - Oppna applikationen ISOBUS-TC.
3. Peka pé "Akrar’.

4. Peka pé posten med faltet som just har bearbetas.

5. -Avaktivera faltet.
= Féltet avaktiveras. Detta gor ocksa att det sparas tillsammans med alla aktuella faltdata. Vid
nasta aktivering hdmtas dessa automatiskt.

18.3.4 Importera féaltdata (*.shp)

Forfarande
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HANVISNING

Import av faltgranser
For varje falt bor alltid bara en faltgrans importeras for att sékerstalla en korrekt funktion hos
terminalen.

> Importera om méjligt alltid bara en faltgréans for varje falt. Varje faltgrans far innehalla flera falt i
form av dar.

Gor sa har for att importera faltdata:
M shp-filerna finns i WGS84-format.
1. Kopiera de féltdata som ska importeras till mappen SHP pd USB-minnet.

2. Satt i USB-minnet.

- Oppna applikationen ISOBUS-TC.
Peka pa "Akrar’.

Om du inte har skapat nagot falt &n, skapa ett falt. [— 92]

S

Peka pa faltet till vilket du vill hamta shp-data.
= Féltegenskaper visas. Du ser de tidigare angivna data och vissa funktionssymboler pa
sidan.

7. - Oppna importvyn.

8. Peka pa "Datatyp”
= Lista med mdjliga datatyper visas.

9. Valj den typ av féltdata som du vill hdmta.
10. Peka pa "Filval”.

11. Valj ut filen.
= En férhandsvisning av importerad data visas.

12. - Lamna visningen.
= Meddelandet "Ska den valda filen importeras?” visas.

13.7Ja” - bekréafta

14. Upprepa importen for ytterligare faltdata.
= Forhandsvisningen av importerad data utkas pa motsvarande satt.

= All 6nskad faltdata hamtas.

Om du nu aktiverar faltet kan du starta en ny navigation med de hédmtade féltdata.

Exportera féltdata

Gor sé har for att exportera féltdata:

1. Satti USB-minnet.

2. - Oppna applikationen ISOBUS-TC.
3. Peka pa "Falt".
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= En lista med redan skapade falt visas.

4. Peka pa féltet vars data du vill exportera.
= Féltegenskaper visas. Du ser de tidigare angivna data och vissa funktionssymboler pa
sidan.

5. - Oppna faltvyn.

6. - Oppna listan med alla faltdata.
7. 3@ - Exportera faltdata.

= Féltdata exporteras som Shape-filer till mappen "SHP” pa USB-minnet.

18.3.6 Data pa datamedium

Under arbetet med TRACK-Leader skapas tva typer av data:
= Bearbetningsspar - alltsa allt som markeras grént pa bildskarmen. Dessa data beskriver en enda
arbetsprocess.

Bearbetningsspéren sparas automatiskt i TRACK-Leader sa snart du avaktiverar faltet i
ISOBUS-TC.

P& USB-minnet finns de i mappen "ngstore”.

Med TRACK-Guide Desktop kan de importeras for utvérdering.

Varje falt far namnet ISOBUS-TC--PFD. Har star PFD for faltets PFD-nummer i ISOBUS-
TC. Till exempel: ISOBUS-TC--2

= Andringar av fasta féltdata: faltgranser, styrlinjer, hinder. Dessa data &r inte bara viktiga for en
enda arbetsprocess utan kan aven anvandas i framtiden.

- Dessa data sparas om shp-filer i mappen "SHP”.

18.3.7 Fora Gver faltdata till en annan terminal

Forfarande Gor sa har for att dverféra faltdata till en annan terminal:
M Arbetslage foér ISOBUS-TC: Standard
1. Terminal 1: Exportera alla faltdata till ett USB-minne. [— 94]
2. Terminal 2: Skapa faltprofilerna pa nytt. [— 92]

3. Terminal 2: Importera alla faltgranser, styrlinjer etc. fran USB-minnet. [— 93]

18.4 Anvénda applikationskartor

Applikationskartor &r kartor som innehaller information om hur mycket av en produkt (gédselmedel,
utsade, vaxtskyddsmedel) som ska spridas inom faltets alla omraden.

Nér applikationskartan har hémtats kontrollerar programmet med hjélp av fordonets GPS-koordinater
vilka spridningsméngder som &r nédvéndiga enligt applikationskartan och skickar informationen
vidare till ISOBUS-jobbdatorn.
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HANVISNING

Terminalens belastning
Antalet anvanda applikationskartor samt deras uppbyggnad kan ha en stor paverkan pa terminalens
belastning.

> Se ndr du skapar applikationskartor till att kartorna ar optimerade for anvandningsomradet och
for de maskiner som anvands.

Terminalen kan oppna applikationskartor i tva format:
= Shape-format (*.shp)

— For att 6ppna en applikationskarta i Shape-format anvénds appen ISOBUS-TC.
- Flera applikationskartor kan importeras.

- Endast en applikationskarta &t gangen kan anvandas. Om du vill anvanda fler an en
applikationskarta behéver du licensen MULTI-Control. P4 sa satt kan du med arbetsredskap
som har fler &n en doserare anvénda vardera en applikationskarta for varje doserare.
Tillvagagangssattet beskrivs i anvisningen for MULTI-Control.

= |SO-XML-format
- Applikationskartan maste pa Pc:n laggas till, till en 1ISO-XML-uppgift.

— Applikationskartan kan bara anvandas tillsammans med en ISO-XML-uppgift via
applikationen ISOBUS-TC.

— Formatet stédjer samtliga ISOBUS-jobbdatorer, oberoende av tillverkare.

- Flera applikationskartor kan anvandas samtidigt i en uppgift. Pa sa satt kan du med
arbetsredskap som har fler &n en doserare anvénda vardera en applikationskarta for varje
doserare. For detta behdver du licensen MULTI-Control. Tillvagagangsséttet beskrivs i
anvisningen fér MULTI-Control.

18.4.1 Importera Shape-applikationskarta
Du kan importera mer an en applikationskarta for ett falt.
Forfarande S& har importerar du en applikationskarta:
M Licens ISOBUS-TC maste vara aktiverad.
1. Kopiera en Shape-applikationskartor till mappen "SHP” till USB-minnet.
2. Satti USB-minnet.

3. - Oppna applikationen ISOBUS-TC.
4. Peka pé "Akrar’.
5. Om du inte har skapat nagot falt an, skapa ett falt. [— 92]

6. Peka pa faltet till vilket du vill hamta applikationskartan.
= Féltegenskaper visas. Du ser de tidigare angivna data och vissa funktionssymboler pa
sidan.
= Om en applikationskarta redan ar aktiverad till detta falt, visas dess namn pa raden
"Applikationskarta”. Du kan &nda importera ytterligare en.

- Oppna importvyn.

~
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Qn

8. Peka pa "Datatyp”
= Lista med mdjliga datatyper visas.

9. Vélj"Applikationskarta”.
10. Peka pa "Filval’.

11. Valj ut applikationskartan.
= Sidan med applikationskartans egenskaper visas.

12. Forsta gangen en applikationskarta importeras, peka forst pa "Spaltval” for att vélja spalten med

Qn

bdrvardet och sedan pa "Enhetsval” fér att vélja enheten. Vid framtida importer véljs dessa
varden automatiskt.

13. - Ldmna sidan.

14. Applikationskartans éversikt visas.

15. - Lamna sidan.
16. Du far en fraga om du vill importera filen.
17.Bekréfta.

18. Applikationskartan hdmtas och sparas i faltdata.

Vélja Shape-applikationskarta

Du kan importera flera applikationskartor till varje falt. Innan arbetet maste du aktivera ratt
applikationskarta.

Om bara en applikationskarta har importerats aktiveras den automatiskt vid start. Beroende pa vilket
arbetslage du anvander, aktiveras applikationskartan antingen nar ett félt startas (i lage "Standard”)
eller nér en uppgift startas (i lage "Utokat”).

Sa har aktiverar du en applikationskarta:

M Du har importerat flera applikationskartor.

1. - Oppna applikationen ISOBUS-TC.
2. Peka pa "Akrar’.

3. Peka pa faltet som du vill bearbeta.
= Faltegenskaper visas.
= Om en applikationskarta redan ar aktiverad till detta falt, visas dess namn pa raden
"Applikationskarta”.
4. Peka pa "applikationskarta”.
5. Vélj en applikationskarta.

= Nar du aktiverar faltet anvandes denna applikationskarta.

Bearbeta Shape-applikationskarta

Efter importen av applikationskartan kan du:
= dndra alla varden med ett bestdmt procenttal, eller
= dndra utvalda varden med ett absolut tal.
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S& har andrar du samtliga varden samtidigt:

1. - Oppna applikationen ISOBUS-TC.
2. Peka pé "Akrar’.

3. Peka pa det falt som du vill bearbeta.

4. Pekapa

5. Pekapa

6. Ange hur du vill &ndra vérdena. Till exempel: 50 % = halvera, 200 % = férdubbla

7. - Bekréfta.
= Skarmbilden "Applikationskartor” visas.
= Alla varden har &ndrats.

= - L&mna sidan for att spara &ndringarna.

Sa har andrar du ett utvalt varde:

1. - Oppna applikationen ISOBUS-TC.
2. Peka pé "Akrar’.

3. Peka pa det falt som du vill bearbeta.

4. Pekapa

5. | spalten med bhorvardena (vanster) pekar du pa ett varde som du vill &ndra.

= Tangentbordet visas.

6. Ange det nya vérdet hér.

7. - Bekréfta.
= Skarmbilden "Applikationskartor” visas.
= | den &ndrade cellen visas det nya vérdet.

8. - Lamna sidan for att spara andringarna.

ISO-XML-applikationskartor

Applikationskartor i ISO-XML-Format skapas i ett elektroniskt akerskifteskartotek och Gverfors till

terminalen tillsammans med en ISO-XML-uppgift.
For att bearbeta dem krévs licensen ISOBUS-TC.
Arbetet med ISO-XML-uppgifter beskrivs i anvisningen till ISOBUS-TC.
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MULTI-Control

Efter att licensen MULTI-Control har aktiverats kan du anvénda appen ISOBUS-TC for att tilldela flera
applikationskartor till en maskin.

Det &r ngdvandigt i tva fall:

= MULTI-Rate - Nar maskinen bara sprider ett medel som doseras av flera doserare. Till exempel
en spruta med tva tankar och tva regleringsarmaturer.
= MULTI-Product - N&r maskinen har flera tankar som anvénds f6r spridning av olika medel i olika

mangder. Till exempel: Saningsmaskin med flytande gddning.

MULTI-Control beskrivs i en separat bruksanvisning.

Arbetslage
Funktion Arbetslage: Standard Arbetslage: Utvidgat
MULTI-Product ej mojligt mojligt
MULTI-Rate majligt méjligt
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19 Applikation FILE-Server

Applikationen FILE-Server anvands for att skapa en minnesplats pa terminalen. Denna minnesplats
kan anvéndas av alla ISOBUS-apparater som inte har ett eget USB-granssnitt. Darigenom kan vissa
ISOBUS-jobbdatorer aktualiseras och andra far mjlighet att till exempel spara protokoll eller
felmeddelanden.

Darfor skapas i terminalens minne en mapp “Fileserver®. Alla ISOBUS-apparater kan na denna mapp
och antingen skriva eller lasa filer.

Det maximala utrymmet &r 5 MB.

Forfarande M Om du vill kopiera filer till terminalen maste de befinna sig pa USB-minnet i mappen

“Fileserver".

™M Plug-in " FILE-Server* &r aktiverad.

100

~ - Oppna applikationen FILE-Server.
= Applikationens startsida visas.

Q"

Peka pa "Minne”.

- Kopiera filer frAn USB-minne till SD-kortet i terminalen (importera).

- Kopiera filer frAn SD-kortet i terminalen till USB-minnet (exportera).
= Ett av foljande meddelanden visas: “Starta import?* eller “Starta export?*.

Q"

Peka pa "Ja” for att bekréfta.
= Filer kopieras.
= Har ser du en dversikt over de filer som finns pa USB-minnet: Mappar pa USB-minnet [—
31]
= En rapport visas.

Peka pa "OK” for att bekrafta.

Du har importerat eller exporterat filer.

V12.20200609 30322537-02-SV



20 Tekniska data

20.1
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Tekniska data

Tekniska data for terminalen

Tekniska data for terminalen

Driftspanning 10V-32V
Strémfdrbrukning (drift) 1,3 A (typisk) - 5 A
Strémfdrbrukning Typiskt: 15 W

Maximal: 60 W
Omgivningstemperatur -30°C - +70°C
Forvaringstemperatur -30°C - +85°C
Matt (B x H x D) 344,6 mm x 253,9 mm x 86,4 mm
Vikt 3.8kg
Skyddsklass IP6KX enligt ISO 20653;2013
EMC ISO 14982
ESD-skydd ISO 10605:2001 Level IV

Miljokontroller

Vibration:

ISO 15003 Level 1 med temperaturdverlagring Level 2 enligt ISO
15003

Stétar:

100 stétar per axel och riktning med 159 och 11ms enligt IEC 60068-
2-27

Processor i.MX 515 600MHz
Co-processor STM32F105

Minne 256M mDDR

Bootflash 128M SCL-NAND-Flash
Operativsystem WinCE 6.0

Display 12.1" XGATFT

Hus Aluminium
Ingéngar/utgéngar 1xUSB

1 x Sub-D uttag med 9 poler (CAN och spanningsforsorjning)
1 x Sub-D-kontakt med 9 poler
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Tekniska data

Bel&ggningsscheman

20.2

20.2.1

20.2.2

102

1 x Sub-D-kontakt med 9 poler
1 x M12 (D: kamera)

1x M12 (E: anvands ej)

1 x M12 (Industrial Ethernet)

1 x SMA (GSM-antenn)

Beldggningsscheman

Anslutning A (CAN-Bus)

Sub-D-uttag med 9-poler

Stift Signalnamn Funktion
1 CAN_L CAN_L out
6|-Vin Matningsmassa
2 CAN_L CAN_Lin
7| CAN_H CAN_H in
3 CAN_GND CAN-massa, intern till massa
8| CAN_EN_out Kopplad ingdngsspanning, < 250mA
4 CAN_H CAN_H out
9[+Vin Matning
5 Téndning Téandningssignal
Skarm | Skarm ESD/EMC-avskarmning

Anslutning B

Sub-D-kontakt med 9-poler

Anslutning B &r en 9 polig Sub-D-kontakt.
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Tekniska data

Bel&ggningsscheman

Genom tilldelningen kan kontakten anvandas fér foljande andamal:

Funktion Anvéanda stift
Som andra CAN granssnitt 7,9
Som andra seriellt granssnitt 2,3,4,5

Som signalingang for tva digitala och en analog |1, 5, 6, 8

signal.
Stift Signalnamn
1 Hjulsensor!
6 | Kraftuttag?
2 /RxD2
7| CAN2_H
3 [TxD2
8 | Arbetsstallningssensors eller
backsignal for bestdmning av kérriktningen
4 Spéanningsforsorjning for GPS mottagaren*
Kopplad ingdngsspanning, < 250mA
9| CAN2_L
5 GND
Skéarm | ESD/EMC-avskarmning
Forklaring:

1) Digital ingang enligt: 1SO 11786:1995 Kapitel 5.2

?) Digital ingdng enligt: 1SO 11786:1995 Kapitel 5.3

)
)
%) Analog ingang enligt: 1ISO 11786:1995 Kapitel 5.5
)

4) Stiftet &r parallellkopplat med Stift 4 p& Anslutning C. Det totala belastningen ar 600maA.

Anslutning C

Sub-D-kontakt med 9-poler

V12.20200609
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Tekniska data

Bel&ggningsscheman

Stift Signalnamn Funktion
(DCD1) Kopplad ingdngsspanning < i summa max. 250
mA (Stift 1 + Stift 4)
6 DSR DSR
IRxD IRxD
7 RTS RTS
TxD [TxD
8 CTS CTS
(DTR) Kopplad ingdngsspanning < i summa max. 250
mA (Stift 1 + Stift 4)
9 (RI) 5V < 250 mA
GND Signalmassa
Skarm Skérm ESD/EMV-skarmning
Anslutningar D och E (kamera)
M12 uttag: Kamera
Stift Signalnamn Funktion
1 Power Spanningsférsorjning, i summa max. 500mA
2 Power GND Matningsmassa
3 FBAS2 Kamera
4 FBAS Kamera
5 Signal GND Signalmassa
6 Skérm ESD/EMC-avskarmning
V12.20200609 30322537-02-SV
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Tekniska data

Licensvillkor

Anslutning ETH (Ethernet)

M12-uttag: Ethernet

Stift Signalnamn Funktion
1 TD+ vit-orange
2 RD+ vit-grén
3 TD- orange
4 RD- grén
5 Stift finns inte Stift finns inte
Skarm Skérm ESD/EMC-avskarmning
Licensvillkor
Programvaran anvander foljande Open-Source-hibliotek:
= Eigen
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/eigen/LICENSE.txt
= Spatialite

http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/spatialite/LICENSE.txt
Proj.4
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/proj.4/LICENSE..txt
Expat
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/expat/LICENSE.txt
WCELIBEX
http:/iwww.mueller-elektronik.de/LICENCES/wcelibex/LICENSE..txt
Agg

http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/agg/LICENSE.txt
Poco C++
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/poco/LICENSE.txt

QT

http:/iwww.mueller-elektronik.de/LICENCES/qt/LICENSE.txt

Boost
http:/iwww.mueller-elektronik.de/LICENCES/boost/LICENSE.txt
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Avhjélpa stérningar

21

Avhjalpa storningar

Foljande felmeddelanden kan bland andra visas under arbetet:

Allméant

Text i felmeddelandet

Méjliga orsaker

Méjlig felavhjélpning

Vissa tilldelningar kunde inte raderas.

Filer som ska raderas anvands for
narvarande.

Fel i Objectpool

Radera Objectpool och starta om
terminalen. [— 70]

ECU: Offline - férbindelsen har avbrutits.

Forbindelsen mellan terminal och ECU har
brutits.

Kontrollera férbindelsen. [— 18]

GPS

Text i felmeddelandet

Mojliga orsaker

Méjlig felavhjélpning

Aterstélining av GPS mottagare
misslyckades.

Fel drivrutin har valts.

Valj korrekt drivrutin. [— 33]

Exten Lightbar &r aktiverad.

Avaktivera extern Lightbar [— 60] och
anslut GPS-mottagaren direkt till
terminalen. [— 33]

GPS mottagaren har ingen frigivning for E-
Dif.

P& GPS-mottagaren finns ingen E-Dif-
aktivering.

Kontakta teknisk kundtjénst.

GPS mottagaren har tagits bort. GPS
mottagaren har aterstallts.

Forbindelsen mellan terminal och GPS-
mottagaren &ar avbruten.

Kontrollera férbindelsen. [— 33]

GPS-mottagaren har konfigurerats for
TRACK-Leader AUTO.

Aterstall GPS-mottagarens baudhastighet.
[—52]

GPS mottagaren &r inte initialiserad.

Terminalen kan inte upptécka GPS
mottagarens aktuella konfiguration.

Aterstall GPS-mottagaren till
fabriksinstallningarna. [— 35]

Tidsdverskridande.

Fel drivrutin har valts.

Vélj korrekt drivrutin. [— 33]

Exten Lightbar &r aktiverad.

Avaktivera extern Lightbar [— 60] och
anslut GPS-mottagaren direkt till
terminalen. [— 33]

SIM-kort ej upplast.

SIM-kortets PIN-férfragan &r aktiverad.

Avaktivera SIM-kortets PIN-forfragan.

Ogiltig inmatning.

Otillatna specialtecken anvandes vid
inmatningen.

Korrigera inmatningen.

Den anslutna mottagaren kunde inte
identifieras.

Fel drivrutin har valts.

Vlj korrekt drivrutin. [— 33]

En ok&nd GPS-mottagare har anslutits.

Anvénd standard GPS-drivrutin. [— 33]

Modemet svarar inte.

Forbindelse mellan GPS-mottagare och

Kontrollera férbindelsen.
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Avhjélpa stérningar

Text i felmeddelandet

Mojliga orsaker

Méjlig felavhjélpning

GSM-modem &r avbruten.

Modemet ar inte redo for kommunikation.

Véanta ett dgonblick.

Starta om systemet.

Drivrutin kan inte lasa.

Drivrutin kan inte skriva.

Exten Lightbar ar aktiverad.

Avaktivera extern Lightbar [— 60] och
anslut GPS-mottagaren direkt till
terminalen. [— 33]

Tractor-ECU

Text i felmeddelandet

Méjliga orsaker

Méjlig felavhjéalpning

Ett fordon méaste aktiveras!

Inget fordon &r aktiverat for narvarande.

Aktivera ett fordon. [— 73]

Aktiv traktorgeometri eventuellt
ofullsténdig. Kontrollera instéliningar.

Kontrollera traktorgeometri. [— 78]

Virtual ECU

Text i felmeddelandet

Mojliga orsaker

Méjlig felavhjalpning

OBS! Maskinens geometriinstéliningar har
aterstallts.

Geometrin for virtuell ECU &r felaktig.

Kontrollera geometrin for virtuell ECU. [—
85]

Forbindelsen till den externa farddatorn ar
avbruten.

Forbindelsen mellan terminal och extern
farddator ar avbruten.

Kontrollera férbindelsen. [— 61]

Fel! Ingen maskin &r aktiv.

Ingen maskin &r aktiverad for nérvarande.

Aktivera en maskin. [— 83]

Det hér profilnamnet finns redan! Avbryta
inmatning?

Det identiska profilnamnet anvands redan.

Ange ett annat profilnamn. [— 84]

Arbetsbredd eller sektioner ej angivna
eller ogiltiga. Avbryta inmatning?

Uppgifterna for arbetsbredd och sektioner
&r ofullstandiga.

Kontrollera instéllningarna for
arbetsbredden och sektionerna. [— 85]
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