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Dla twojego bezpieczefistwa

Podstawowe wskazdéwki bezpieczeristwa

1

1.1

ZAN

1.2

Dla twojego bezpieczenstwa

Podstawowe wskazOwki bezpieczenstwa

Przeczytaj uwaznie ponizsze wskazéwki bezpieczenstwa, zanim uruchomisz produkt po raz
pierwszy.
= Nie obstuguj terminalu w ruchu drogowym. Zatrzymaj pojazd przed obstuga.
= Zanim zaczniesz serwisowaé lub naprawiaé traktor, odtgcz terminal.
= Przed fadowaniem akumulatora, odtacz go od terminalu.
= Zanim zaczniesz spawaé przy traktorze lub przy podtgczonym urzadzeniu rolniczym, odtacz
terminal od zasilania.
= Nie przerabiaj produktu w niedozwolony sposéb. Niedozwolone przerébki lub uzycie niezgodne z
zaleceniami producenta moze mie¢ negatywny wptyw na funkcjonowanie urzadzenia,
bezpieczenstwo i jego zywotnos¢. Niedozwolone sa wszystkie przerdbki, ktdre nie sa opisane w
dokumentacji technicznej produktu.
= Stosuj sie do wszystkich uznanych regut bezpieczenstwa, regut ochrony zdrowia, kodeksu
drogowego i regut pracy.
= Produkt nie zawiera czesci, ktore nadajg sie do naprawy. Nie nalezy otwiera¢ obudowy.
Otwarcie obudowy moze mieC wptyw na jej szczelnosg.
= Przeczytaj instrukcje obstugi urzadzenia rolniczego, ktére bedziesz obstugiwat opisanym w
instrukciji produktem.

Korzystanie z kamer

Kamera moze by¢ wykorzystywana tylko i wytgcznie do obserwacji takich elementéw maszyny,
ktdre nie majg wptywu na bezpieczenstwo.

W pewnych sytuacjach obraz kamery moze by¢ wyswietlany na ekranie z opéznieniem. Opo6znienie
to jest zalezne od sposobu korzystania z terminalu, na jego dtugo$¢ moga mie¢ wptyw czynniki
zewnetrzne.

Dlatego nalezy stosowa¢ sie do ponizszych wskazéwek:

= Nie korzystaj z kamery jako wsparcie podczas kierowania pojazdem: ani na drogach
publicznych, ani na terenie prywatnym.

= Nie korzystaj z kamery w celu obserwacji ruchu drogowego ani podczas wjezdzania na
skrzyzowania.

= Nie korzystaj z kamery podczas jazdy wstecz.

= Nie korzystaj z kamery jako pomoc przy sterowaniu maszyng, zwlaszcza jezeli opézniona
reakcja mogtaby doprowadzi¢ do zagrozenia.

= Korzystanie z kamery nie zwalnia z obowigzku zachowania nalezytej ostroznosci i stosowania
sig do zasad bezpieczenstwa podczas obstugi maszyny.

Zasady uzycia produktu zgodne z zastosowaniem
Terminal stuzy do obstugi urzadzen rolniczych wyposazonych w komputery robocze ISOBUS.

Do zasad uzycia zgodnych z zastosowaniem produktu nalezy réwniez stosowanie sie do wszystkich
opisanych przez producenta warunkdw uzytkowania.

Producent nie odpowiada wtedy za zadne uszkodzenia rzeczy lub ludzi wynikajgce z niestosowania
sie do zalecen. Wszelka odpowiedzialno$¢ i ryzyko z tym zwigzane spada na uzytkownika.

V12.20200609 30322538-02-PL



Dla twojego bezpieczehstwa

Konstrukcja i znaczenie wskazéwek bezpieczenstwa

Nalezy stosowa¢ sie do uznanych zasad BHP oraz pozostatych zasad bezpiecznej pracy w
przemysle, rolnictwie i kodeksu drogowego. Wszystkie przerébki urzadzenia przeprowadzone przez
uzytkownika wykluczajg odpowiedzialno$¢ producenta.

1.3 Konstrukcja i znaczenie wskazowek bezpieczenstwa
Wszystkie wskazowki bezpieczenstwa, ktore znajdziesz w tej instrukcji, zostaty skonstruowane
wedtug nastepujgcego wzoru:
/\ OSTRZEZENIE
To stowo oznacza zagrozenia o Srednim ryzyku. Jezeli ich nie unikniesz, mogq doprowadzi¢ do
$mierci lub ciezkich uszkodzen ciafa.
/N OSTROZNIE
To stowo oznacza zagrozenia, ktére mogg doprowadzi¢ do lekkich lub $rednich obrazen ciata jesli
ich nie unikniesz.
To stowo oznacza zagrozenia, ktére mogg doprowadzi¢ do strat materialnych jesli ich nie unikniesz.
Niektdre czynno$ci nalezy wykonaé w kilku krokach. Jezeli z ktdrym$ krokiem zwigzane jest ryzyko,
w opisie czynnosci znajduje sie wskazowka bezpieczenstwa.
Wskazowki bezpieczenstwa znajdujg sie zawsze bezposrednio przed ryzykownym krokiem i
oznaczone sa tiustym drukiem i stowem ostrzegawczym.
Przyktad 1. WSKAZOWKA! To wskazéwka. Ostrzega przed ryzykiem, z jakim zwigzana jest nastepna
czynnos¢.
2. Ryzykowna czynno$c.
1.4 Utylizacja
Prosimy o zutylizowanie niniejszego produktu po jego uzyciu jako odpadu
elektronicznego zgodnie z przepisami obowigzujacymi w danym kraju.
I
15 Uwagi dotyczace dodatkowych komponentow

30322538-02-PL

Uwagi dotyczace instalacji elektrycznych i elektronicznych urzadzen i komponentow

Dzisiejsze maszyny rolnicze wyposazone sa W elementy, ktdrych funkcjonowanie moze zosta¢
zaktocone przez fale elektromagnetyczne wysytane przez inne urzadzenia. Zaktocenia te mogg
prowadzi¢ do zagrozenia zdrowia ludzkiego, jezeli nastepujace wskazowki bezpieczenstwa nie
zostang wziete pod uwage.

V12.20200609 9




Dla twojego bezpieczefistwa

Deklaracja zgodnosci UE

Wybor komponentéw

Obowigzki uzytkownika

Dodatkowe wymagania

1.6

10

Podczas wyboru komponentéw dodatkowych upewnij sie, ze wszystkie dodatkowo zainstalowane
elementy elektryczne i elektroniczne spetniajg wymagania aktualnej dyrektywy 2004/108/WE i
posiadajg znak CE.

Zanim podtgczysz dodatkowe urzadzenie, korzystajace z elektroniki i zasilania maszyny, upewnij sie,
ze instalacja nie spowoduje zadnych zaktocen w elektronice pojazdu i innych elementéw. Dotyczy to
przede wszystkim elektronicznych sterownikéw nastepujacych urzadzen:

= Elektroniczna regulacja podnosnika TUZ (EHR)

= trzypunktowego uktadu zawieszenia (TUZ)

= watu odbioru mocy (WOM),

= silnika,

= skrzyni biegow.

Przed instalacjg przeno$nych systemow komunikacyjnych (np.: radio, telefon) musza zostaé
spetnione nastepujace warunki:
= Mozna instalowac tylko urzadzenia dopuszczone do uzytku w danym kraju.
= Urzadzenie musi by¢ zamontowane na state.
= Korzystanie z przenosnych urzadzen wewnatrz pojazdu jest dopuszczalne tylko wtedy, jezeli sg
one podtaczone do zamontowanej na state anteny.
= Nadajnik musi znajdowac sie w innym miejscu niz elektronika pojazdu.
= Przy instalacji anteny nalezy zwréci¢ uwage na dobre potaczenie pomiedzy masg anteny a masg
pojazdu.

Przy instalacji i okablowywaniu oraz w celu sprawdzenia dopuszczalnego napiecia przeczytaj
dodatkowo instrukcje obstugi maszyny.

Deklaracja zgodnosci UE

Niniejszym o$wiadczamy, ze oznaczone ponizej urzadzenie odpowiada pod wzgledem projektu

i konstrukii, jak i pod wzgledem dopuszczonej przez nas do obiegu wersji, podstawowym wymogom
bezpieczenstwa i zdrowia dyrektywy 2014/30/UE. Nieuzgodniona z nami zmiana urzgdzenia
powoduje utrate waznosci niniejszej deklaracji.

TOUCH800®

Zastosowane zharmonizowane normy: EN ISO 14982:2009

(dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej
2014/30/UE)

V12.20200609 30322538-02-PL



2 O tej instrukcji obstugi

2.1 Grupa docelowa instrukcji obstugi

O tej instrukcji obstugi

Grupa docelowa instrukcji obstugi

Niniejsza instrukcja obstugi kierowana jest do 0séb, ktére montujg i uzywajq terminal.

2.2 Konstrukcja opisow czynnosci

Opisy czynno$ci ttumacza krok po kroku jak wykonaé poszczegoine zadania przy uzyciu produktu.

W niniejszej instrukcji wykorzystalismy nastepujgce symbole, aby oznaczy¢ opisy czynnosci:

Symbol

Znaczenie

1.
2.

Czynnosci, ktdre musisz wykona¢ po sobie.

Efekt czynnosci.

To stanie sie, jezeli wykonasz opisang czynno$¢.

Wynik dziatania

To stanie sie, jezeli wykonasz wszystkie opisane
CZynnOoSci.

Wymagania

Jezeli dana instrukcja zawiera wymagania,
musisz je spetni¢, zanim wykonasz opisane
CZynnosci.

2.3 Konstrukcja odnosnikow

Jezeli w instrukcji znajdujg sie odno$niki, wygladajg zawsze nastepujaco:

Przyktad odnosnika: [— 11]

Odnosniki rozpoznasz po nawiasach kwadratowych i po strzatce. Liczba za strzatkq wskazuje, na
ktdrej stronie rozpoczyna sie rozdziat w ktrym mozesz czytac dale;.

2.4 Wskazania kierunkow w instrukciji

Wszystkie wskazania kierunkdw umieszczone w niniejszej instrukcji, takie jak "w lewo", "w prawo",
“do przodu", "do tytu", odnosza sie do kierunku jazdy pojazdu.

30322538-02-PL
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Opis produktu

Zawarto$¢ opakowania
3 Opis produktu

3.1 Zawarto$¢ opakowania

W opakowaniu znajdziesz:
= Terminal TOUCH800
= Uchwyt VESA ze $rubami
= Uchwyt montazowy terminalu
= Nosnik danych USB
= Instrukcja montazu i obstugi
= Instrukcja obstugi aplikacji ISOBUS-TC jako osobny dokument.

3.2 Przyciski terminalu

Na obudowie terminalu znajdziesz przyciski, za pomoca ktorych mozesz obstugiwac terminal.

@ Przyciski terminalu

Funkcja przyciskow

Wiacza i wytgcza terminal.

Tworzy zrzuty z ekranu.

Zapisuje przyporzadkowanie okien.

3.3 Przytacza terminalu

Przyfacza terminalu

12 V12.20200609 30322538-02-PL



Opis produktu

Aplikacje na terminalu

@ Przytacze USB dla: @ Przytacze A
—no$nika danych USB [— 27] Przytacze magistrali CAN dla:
— wyposazenia podstawowego ISOBUS [—
18]

- przytacza dla magistrali CAN ciagnika
© Przytacze C Przytacze B
Przytacze szeregowe dla: Zobacz rozdziat: Przyporzadkowanie pinéw
- odbiornika GPS [— 30] przytacza B [— 99]
—modutu przechylen ,GPS TILT-Module”
— wskaznika kierunku [— 58]

@ Przytacze ETH Przytacze CAM
Przytacze M12 dla: Przytacze do podigczania analogowej kamery
- Ethernetu

@ Przegrodka z kartg SD

3.4 Aplikacje na terminalu

Terminal jest dostarczany z wieloma wstepnie zainstalowanymi aplikacjami (Apps). Wiekszosci z nich
mozesz uzywac od razu. Nawet niezakupione aplikacje moga by¢ zazwyczaj stosowane do 50ciu
godzin. Jezeli aplikacja ci sie spodoba, mozesz zamdéwi¢ licencje w firmie Miller-Elektronik i
korzysta¢ z aplikacji w jej petnej wersj.

Petne wersje Na terminalu zainstalowane sg nastepujace aplikacje w petnej wersji:
= Interfejs ISOBUS (ISOBUS-UT)
Za pomocg terminalu mozesz obstugiwa¢ komputer roboczy ISOBUS spetniajacy wymagania
normy 1S011783. Interfejsy uzytkownika do obstugi komputera roboczego sg wyswietlane na
ekranie, ktory jest podtaczony do gniazda ISOBUS pojazdu.
Interfejs ISOBUS nie ma swojego wiasnego symbolu. W menu wyboru wys$wietla sie zawsze
symbol podigczonego komputera roboczego.

. - Aplikacja Service.
W aplikacji Service mozesz:

Skonfigurowaé terminal.

Aktywowaé i dezaktywowac inne aplikacije.

Aktywowac licencje.

Aktywowac sterowniki podtaczonych urzadzen.

Skonfigurowaé ustawienia GPS.

. — aplikacja Tractor-ECU.
Aplikacja Tractor-ECU stuzy do dokonywania wszystkich ustawien zwigzanych z ciggnikiem.
Mozna w niej przyktadowo:

Wprowadzi¢ pozycje odbiornika GPS.

Ustawi¢ odbiornik GPS jako zrodto sygnatu predkosci.

Wybrag¢, jakie sygnaty czujnika odbiera terminal.

Odczyta¢ na ekranie predkos¢ i predkos¢ watu odbioru mocy.

Wigcej informacji znajdziesz w rozdziale: Aplikacja Tractor-ECU [— 69]
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Opis produktu

Aplikacje na terminalu

. - aplikacja Virtual ECU.
Aplikacja Virtual ECU stanowi centralne migjsce, w ktdrym mozna utworzy¢ wirtualne komputery
robocze dla maszyn i urzadzen, ktére nie komunikujg sie przez ISOBUS.
Virtual ECU umozliwia korzystanie z takich aplikaciji jaki TRACK-Leader, ISOBUS-TC i
SECTION-Control z maszynami nie ISO.
Wigcej informacji znajdziesz w rozdziale: Aplikacja Virtual ECU [— 79]

- Aplikacja FILE-Server

Aplikacja stuzy do tego, aby umozliwi¢ komputerom dostep do no$nika danych terminalu. Aby
korzystaé z tej pamigci, komputer ISOBUS musi obstugiwaé funkcje FILE-Server. Sposéb
wykorzystania zalezy od komputera.

. - Kamera.
Aplikacja "Kamera" pokazuje na ekranie obraz kamery, ktéra jest podtaczona do terminalu.

Wersje testowe Nastepujace aplikacje mozesz uzywac jako wersje testowe:

. — aplikacja TRACK-Leader.
Aplikacja TRACK-Leader pomaga obrabia¢ pole doktadnie réwnolegtymi $ciezkami.
Aplikacja zawiera kilka modutéw, dla ktérych mozna takze aktywowac licencje:

— SECTION-Control: automatyczne wigczanie sekcji w celu zminimalizowania naktadek.
— TRACK-Leader AUTO: system kierowania pojazdem na polu.

— TRACK-Leader AUTO CLAAS: system kierowania pojazdem na polu przy ciggnikach
CLAAS.

— TRACK-Leader TOP: system kierowania pojazdem na polu.

- TRAMLINE-Management: wtaczanie Sciezek technologicznych za pomoca aktualnej pozycii
GPS.

. - aplikacja ISOBUS-TC (wczes$niejsza nazwa: ISOBUS-Task-Controller).
Aplikacja ISOBUS-TC stuzy jako interfejs miedzy aplikacjami terminalu (SECTION-Control,
TECU, VECU) i urzadzeniami ISOBUS (komputer roboczy, czujniki ochrony/nawozenia roslin).
Ponadto aplikacja umozliwia transfer danych miedzy terminalem a elektronicznymi kartami pola.
Zakres funkcji zalezy od aktywowanych licencji i konfiguracii.
Wiecej informacji znajdziesz w rozdziale: Aplikacja ISOBUS-TC [— 84]

= MULTI-Control - niniejsza licencja rozszerza funkcje ISOBUS-TC. Umozliwia ona
przyporzadkowanie map aplikacyjnych do pojedynczych dozownikdw maszyny.

= ASD-Protocol - licencja umozliwia komunikacje miedzy terminalem a szeregowo podigczonym
komputerem poktadowym. Terminal rozpoznaje pozycje maszyny na polu (GPS) i moze przesta¢
przewidywang dawke $rodka (z mapy aplikacyjnej) lub status sekcji do komputera poktadowego.
Aplikacje SECTION-Control mozna miedzy innymi stosowa¢ do sterowania pracq sekcji.
Wiecej informaciji znajdziesz w rozdziale: Podtgczanie komputera poktadowego do terminalu [—
59

= ME ODI - niniejsza licencja aktywuje aplikacje ME ODI. Stuzy ona do fgczenia terminalu z
Internetem za pomoca Ethernetu lub Bluetooth.

Oprogramowanie Opcjonalnie mozesz zakupi¢ i uruchomi¢ nastepujace oprogramowanie:
opcjonalne
. - Aplikacja FIELD-Nav.
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Opis produktu

Informacje na tabliczce znamionowej

FIELD-Nav — program nawigacji drogowej dla rolnikéw. Mapy moga by¢ edytowane za pomocg
programu komputerowego FIELD-Nav Desktop. Dzigki temu podczas poszukiwania optymalnej
trasy mozna bra¢ pod uwage wszystkie ograniczenia przejazdow, niewielkie mosty, lub inne
przeszkody.

Instrukcje obstugi znajdziesz na stronie internetowej firmy Miiller-Elektronik.

. — wtyczka Agricon
Umozliwia ona potaczenie z czujnikami ochrony/nawozenia ro$lin (Yara-N, P3US, P3ALS itd.)
firmy Agricon.

35 Informacje na tabliczce znamionowej

Na odwrocie obudowy terminalu znajdziesz naklejke z tabliczkg znamionowa. Na naklejce znajdziesz
informacje, ktére pomoga ci zidentyfikowaé produkt.

Przygotuj te informacje, zanim skontaktujesz sie z dziatem obstugi klienta.

Skréty na tabliczce znamionowej

Skrot Znaczenie

Wersja oprogramowania (wersja software)

Zainstalowang wersje oprogramowania znajdziesz na ekranie
startowym aplikaciji Service.

HW: Wersja hardware

Napigcie robocze

Terminal moze by¢ podtaczany tylko do napigé w podanym w tym
miejscu przedziale.

K.-Nr.: Numer klienta

Jezeli terminal zostat wyprodukowany dla producenta maszyn
rolniczych, numer ten oznacza jego numer artykutu.

SN: Numer serii
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Montaz i instalacja

Montowanie terminalu w kabinie pojazdu

4 Montaz i instalacja
4.1 Montowanie terminalu w kabinie pojazdu
W celu zamontowania terminalu w kabinie pojazdu potrzebujesz uchwytu. Mozna zastosowaé
nastepujace uchwyty.
Numer artykutu | Rodzaj Znajduje sie | Wiasciwosci
w opako-
waniu?
31322506 Standardowy Tak
uchwyt
31322507 Opcjonalny Nie = Do mocnlejszego zamocowania
terminalu.
uchwyt
31322508 Opcjonalny Nie . Montgwgny do uc_:hwy,tu 31322507.
adapter = Nadaje sie do pojazdow bez stupka B.
= Montowany wokét rury.
41.1 Montowanie standardowego uchwytu
Instrukcja M Zestaw montazowy dla uchwytu VESA jest przygotowany.

1. Potacz uchwyt Srubami.
2. Zamocuj uchwyt w czterech otworach $rubowych na odwrocie obudowy terminalu.

3. Zamocuj terminal w kabinie pojazdu. W tym celu zastosuj na przyktad konsole podstawowg ME.
Wchodzi ona w sktad wyposazenia podstawowego ISOBUS.

= Terminal powinien by¢ zamontowany w nastepujacy sposéb:

4. Sprawdz, czy terminal jest stabilnie zamontowany.

= Mozesz teraz podigczy¢ kabel do terminalu. [— 12]
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Montaz i instalacja

Montowanie terminalu w kabinie pojazdu

412 Montowanie opcjonalnego uchwytu

Instrukcja M Przygotuj zestaw montazowy do uchwytu.

1. Potacz uchwyt Srubami.

2. Zamocuj uchwyt w czterech otworach srubowych na odwrocie obudowy terminalu.

3. Ustaw uchwyt w wybrang pozycje, na przykfad:

4. Zamocuj terminal w kabinie pojazdu. W tym celu zastosuj na przyktad konsole podstawowg ME.
Wchodzi ona w sktad wyposazenia podstawowego ISOBUS.

5. Sprawdz, czy terminal jest stabilnie zamontowany.

413 Montowanie opcjonalnego adaptera

Jezeli chcesz zamontowac terminal w pojezdzie bez stupka B, mozesz zamontowac adapter do
uchwytu 31322507. Adapter ten mozesz zamontowac¢ wokot rury.
= Adapter do systemow okragtych rur o $rednicy 20, 25 lub 30 mm, numer artykutu: 31322508
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Montaz i instalacja

Podtaczanie terminalu do tacza ISOBUS

Instrukcja

4.2

Instrukcja

18

1. Zt6z adapter .
(D)

2. Pofacz adapter z uchwytem.

3. Umie$¢ uchwyt i adapter w zadanej pozyciji.

4. Sprawdz, czy wszystko jest stabilnie zamontowane.

Podtaczanie terminalu do tagcza ISOBUS

Po podtaczeniu do ISOBUS terminal jest zasilany napieciem i mozliwa jest komunikacja z innymi
komponentami ISOBUS.

W zaleznosci od rodzaju ciggnika, moze by¢ wymagany inny kabel faczacy.
= W ciggnikach wyposazonych w wyposazenie podstawowe ISOBUS firmy Mdller-Elektronik,
skorzystaj z kabla A tego wyposazenia.
= W ciggnikach wyposazonych seryjnie w ISOBUS i ghiazdo ISOBUS, potrzebujesz ponizszego
kabla:

Kabel D-Sub <-> CPC, nr. art. 30322541

Jezeli w kabinie ciggnika zamontowany jest juz inny terminal, nalezy skonfigurowa¢ kilka parametréw
umozliwiajacych komunikacje miedzy terminalami. Czytaj wigcej: Korzystanie z dwach terminali [—
19]

1. Podtacz 9-bolcowy wtyk A wyposazenia podstawowego do przytacza CAN terminalu.
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2. Dokre¢ $ruby zabezpieczajace przy wtyczce.

4.3 Wkiadanie karty Micro-SD

Karta Micro-SD spetnia w terminalu funkcje wewnetrznej pamieci.

Instrukcja

1. Wylacz terminal i usun wszystkie kable.

w N

. Odkreci¢ pokrywe na odwrocie obudowy terminalu.

Nacisnij palcem karte SD w szczelinie.

Montaz i instalacja

Wkiadanie karty Micro-SD

Wymiany karty SD mozna dokona¢ w nastepujacy sposob:

= Karta SD jest odblokowana i wystaje na ok. 1 mm.

o o o~

Mozesz wyjac karte.

Przykre¢ pokrywe na odwrocie obudowy terminalu.

4.4 Korzystanie z dwoch terminali

. Aby ponownie zablokowa¢ karte, naciskaj lekko karte, az zostanie ponownie zablokowana.

W ponizszej tabelce znajdziesz parametry, ktore nalezy skonfigurowac, aby korzysta¢ z dwoch
terminali jednoczes$nie oraz odnosnik do ich opisu. Ustawienia terminali kabinowych, moga na
niektorych terminalach roznic sie od opisanych tutaj.

Ustawienia terminalu ME i terminalu w kabinie

Zastosowanie

Ustawienie terminalu ME

Ustawienie terminalu w kabinie

TRACK-Leader i SECTION-Control na
terminalu ME.

Obstuga komputera roboczego na
terminalu w kabinie.

Zameldowanie jako ISOBUS-UT: nie [—
63]

Aktywuj ISOBUS-UT (JohnDeere:
Magistrala urzadzenia; Fendt: Terminal
Fendt ISOBUS).

Dezaktywuj ISOBUS-TC (JohnDeere:
Sterownik zadan; Fendt: ISOBUS-TC).

TRACK-Leader, SECTION-Control i
obstuga komputera roboczego na
terminalu ME.

Zameldowanie jako ISOBUS-UT: tak [—
63]

Dezaktywuj ISOBUS-UT (JohnDeere:
Magistrala urzadzenia; Fendt: Terminal
Fendt ISOBUS).

Dezaktywuj ISOBUS-TC (JohnDeere:
Sterownik zadan; Fendt: ISOBUS-TC).

Na terminalu JohnDeere dodatkowo
dezaktywuj: GreenStar, Oryginalny
monitor GreenStar

30322538-02-PL
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Podstawy obstugi

Wigczanie terminalu

5 Podstawy obstugi

5.1

Instrukcja

5.2

521

20

Wiaczanie terminalu

Whaczanie terminalu;

M Terminal jest zamontowany i podigczony do wyposazenia podstawowego ISOBUS.

1. Nacisnij przycisk

= Terminal wyda krotki dzwigk.
= Przez ok. 10 sekund ekran pozostanie czarny, az dojdzie do zatadowania aplikacji w tle.
= Pojawi sie ekran startowy terminalu:

=> Terminal zostat uruchomiony.

Pierwsze uruchomienie

i przytrzymaj go przez ok. 3 sekundy.

Kolejno$¢ pierwszych krokow po wigczeniu terminalu zalezy od jego zastosowania.

= Jazda réwnolegta

= Obstuga komputeréw ISOBUS
= Automatyczne wigczanie i wytgczanie sekji.
= Zarzadzanie zleceniami i dokumentacja

Powyzsze przypadki opisane sa w kolejnych rozdziatach.

Korzystanie z terminalu do jazdy rownolegtej

Jezeli chcesz korzystaé z terminalu do jazdy rdwnolegtej, najwazniejsza aplikacjg jest TRACK-

Leader.

Najwazniejsze ustawienia

Ustawienie

Gdzie?

Zastosowanie

Wybierz sterownik GPS.

| Sterowniki / GPS [—

Sterownik ,Standard” umozliwia
wspdtprace ze wszystkimi

30] odbiornikami oferowanymi
przez ME. Jednak, aby zmieni¢
satelite, nalezy zmienié
sterownik na inny,
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5.2.2

Instrukcja

5.2.3

30322538-02-PL

Podstawy obstugi

Pierwsze uruchomienie

Ustawienie

Gdzie?

Zastosowanie

odpowiadajacy
zamontowanemu odbiornikowi
GPS.

Wprowadz geometrie ciggnika i
aktywuj profil ciggnika.

[ Ustawienia

Patrz:

— Zarzadzanie profilami
ciggnika [— 69]

— Geometria ciggnika [— 75]

Wirtualny komputer roboczy

| Ustawienia

Aby system rozpoznat
szerokos¢ roboczg i inne
parametry maszyny, nalezy dla
kazdej niekompatybilnej z
ISOBUS maszyny, z ktdra sie
pracuje, utworzy¢ wirtualny
komputer roboczy.

Patrz: Aplikacja Virtual ECU [—
79]

Dalsze ustawienia nalezy przeprowadzi¢ w aplikacji TRACK-Leader.

Obstuga komputera ISOBUS

Aby obstugiwa¢ komputer ISOBUS za pomocag terminalu, wystarczy podiaczy¢ komputer do gniazda
ISOBUS ciggnika. Wymagane licencje sq standardowo aktywowane na terminalu.

M Licencja ,/SOBUS-UT" jest aktywowana.

=

. Wigcz terminal.

F SO N

Automatyczne sterowanie sekcjami

Najwazniejsze ustawienia

Podtacz kabel ISOBUS komputera roboczego do tylnego gniazda ISOBUS.

Czekaj, az komputer roboczy zainstaluje wszystkie potrzebne do obstugi dane na terminalu.

. W menu wyboru [— 24] otwérz aplikacje komputera roboczego.

Ustawienie

Gdzie?

Komentarz

Wybierz sterownik GPS
(opcjonalnie).

| Sterowniki / GPS [—
30]

Sterownik ,Standard” umozliwia
wspdtprace ze wszystkimi
odbiornikami oferowanymi
przez ME. Jednak, aby zmieni¢
satelite, nalezy zmieni¢
sterownik na inny,
odpowiadajacy
zamontowanemu odbiornikowi
GPS.

V12.20200609
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Pierwsze uruchomienie

Instrukcja

524

22

Ustawienie Gdzie? Komentarz
Wprowadz geometrig ciggnika i Patrz:
aktywuj profil ciggnika. | Ustawienia

— Zarzadzanie profilami
ciagnika [— 69]

— Geometria ciggnika [— 75]

Podtacz komputer roboczy do
ISOBUS.

Profil komputera roboczego w
ustawieniach SECTION-Control

| Ustawienia /

SECTION-Control

Znajdz profil podtaczonego
komputera i skonfiguruj w nim
parametr ,Model maszyny”.

Aby pracowac jeszcze
doktadniej, skonfiguruj tez
pozostate parametry.

M Licencje ,ISOBUS-UT", ,TRACK-Leader" i ,SECTION-Control” sg aktywne.

D .

. Wigcz terminal.

w

Podtacz kabel ISOBUS do ghiazda ISOBUS ciggnika.

Odczekaj, az komputer roboczy zainstaluje wszystkie potrzebne do obstugi dane na terminalu.

4, — W menu wyboru [— 24] otwdrz aplikacje TRACK-Leader.

o

6. Zacznij nowg nawigacje.

Skonfiguruj ustawienia z podanej wyzej tabeli.

O sposobie dalszego postepowania dowiesz si¢ z instrukciji obstugi dla TRACK-Leader.

Zarzadzanie zleceniami na terminalu

Z zarzadzania zleceniami mozna korzysta¢ zawsze, niezaleznie od tego czy jezdzi sie rownolegle,
steruje sekcjami, czy po prostu recznie obstuguje komputer. Dla kazdego z tych zastosowaé nalezy
jednak skonfigurowaé podane wyzej ustawienia.

Wazne w aplikacji ISOBUS-TC:

= Pamietaj o uruchamianiu i zatrzymywaniu zlecen.
= Po skonczonej pracy trzeba zapisa¢ wszystkie dane na nosniku USB (przycisk "odmeldowanie"),
zanim wyciagniesz no$nik lub skopiujesz nowe zelecenia na terminal.

Najwazniejsze ustawienia

Ustawienie Gdzie? Zastosowanie
Ustaw tryb pracy na Aktywuije i dezaktywuje
,R0zSzerzony”. | Ustawienia zarzadzanie zleceniami w

aplikacji ISOBUS-TC.

Jezeli nie chcesz tworzy¢
zlecen, wybierz tryb pracy
,Standardowy”.

V12.20200609

30322538-02-PL
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Whytaczanie terminalu

Ustawienie Gdzie? Zastosowanie

Umies$¢ no$nik danych USB z
danymi zlecenia lub utworz
Zlecenie bez nosnika danych
USB.

Instrukcja M Licencja "ISOBUS-TC" jest aktywowana.

1. Wiacz terminal.

2. - W menu wyboru [— 24] otw6rz aplikacje ISOBUS-TC.
3. Wtdz no$nik USB z plikiem ze zleceniem.

4. Rozpocznij wykonywanie zlecenia.

53 Wylaczanie terminalu

WSKAZOWKA

Utrata danych wskutek nieprawidtowego wytaczenia

Jezeli napiecie zasilania zostanie odtaczone bez prawidtowego wytaczenia terminala, moze
nastapi¢ utrata danych.

o Przed odtgczeniem napigcia zasilania nalezy zawsze odczekaé na wytaczenie terminala.
Proces ten moze trwa¢ do 5 minut.

Instrukcja Wylaczanie terminalu:

1. Nacisnij przycisk i przytrzymaj go przez ok. 3 sekundy.
= Terminal zostat wytaczony.

5.4 Obszary ekranu

Obszary ekranu
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Otwieranie aplikacji

@ Menu wyboru

Szerokie okno dodatkowe

W "Menu wyboru" mozesz otworzy¢ aplikacje.

@ Okno gtéwne

@ Symbole systemowe

W oknie tym mozesz obstugiwac aplikacje.
Jezeli dotkniesz ekranu w obszarze "Okno
gtéwne", wykonana zostanie funkcja, ktorej

symbolu dotknates.

Obstuga zalezy od tego, jakie aplikacje sa

otwarte.

Symbole systemowe

Symbol

Znaczenie

Zmienia jasno$¢ w dzien i w nocy.

Zmienia kolejnos¢ aplikacji w oknach.

Brak funkcji w tym obszarze.

Jezeli pojawia sie w innych obszarach, wowczas stuzy do potwierdzania.

X

Brak funkcji w tym obszarze.

Jezeli pojawia sie w innych obszarach, wowczas stuzy do przerywania lub
usuwania.

55 Otwieranie aplikaciji

Aplikacja jest otwarta wowczas, gdy pojawia sie w oknie gtéwnym lub w oknie dodatkowym.

Instrukcja Otwieranie aplikacji odbywa sie w nastepujacy sposab:

1. Poszukaj symbolu funkcji wybranej aplikacji w obszarze menu wyboru. Na przyktad symbol:

2. Dotknij symbolu funkciji aplikacii:

24
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Przesuwanie aplikacji

= Aplikacja pojawia sie w oknie gtéwnym:

= Symbol funkcji aplikacji jest teraz wy$wietlany w menu wyboru odrobine ciemniej. Dzieki
temu rozpoznasz, ze aplikacja jest juz otwarta. Od tego momentu nie mozesz juz niczego
otwiera¢ z menu wyboru.

= Jezeli okno gtéwne jest zajete, wowczas juz otwarta aplikacja jest przesuwana do wolnego
okna dodatkowego. Jezeli to okno jest zajete, wowczas juz otwarta aplikacja jest z
powrotem przesuwana do menu wyboru. Jej symbol staje sie ponownie jasny. Aplikacja ta
moze jednak dalej pracowac w tle.

5.6 Przesuwanie aplikacji
Mozesz przesung¢ kazda aplikacje z okna gtéwnego do jednego z okien dodatkowych lub nagtéwka
ME.

Instrukcja Przesuwanie aplikacji z okna gtéwnego do okna dodatkowego odbywa sie w nastepujacy sposob:

M Otworzytes aplikacje w oknie gtéwnym. Przyktadowo aplikacje Service:

1. Dotknij dodatkowego okna:

30322538-02-PL V12.20200609 25



Podstawy obstugi

Zapisywanie i tadowanie przyporzadkowania okien

= Aplikacja pojawia sie teraz w dodatkowym oknie:

2. Dotknij dodatkowego okna z aplikacja.
= Aplikacja pojawia sie ponownie w oknie gtéwnym.

5.7 Zapisywanie i tadowanie przyporzadkowania okien
Zapisywanie i tadowanie przyporzadkowania aplikacji w oknach odbywa sie w nastepujacy sposob:
Instrukcja Zapisywanie przyporzadkowania:
1. Przytrzymaj przycisk tak dtugo, az terminal dwa razy zapiszczy.

= Przyporzadkowanie zostato zapisane.

Instrukcja tadowanie zapisanego przyporzadkowania:

1. Przyciénij krotko przycisk:

= Przyporzadkowanie jest tadowane.

5.8 Zamykanie aplikacji

Jezeli wszystkie okna dodatkowe na ekranie sg zajete, mozesz zamkna¢ jedng aplikacje. Aplikacja ta
nie zostanie przy tym zakoAczona, lecz pracuje dalej w tle.

Instrukcja Zamykanie aplikacji odbywa sie w nastepujacy sposab:
1. Otwérz aplikacje w dodatkowym oknie.

2. Przesun aplikacje do okna wyboru.

5.9 Obstuga klawiatury

W celu wprowadzania do terminalu réwniez cyfr lub tekstu na ekranie pojawia sie klawiatura, gdy
tylko jest to konieczne.

Wazne symbole

Symbol Znaczenie

] Zmienia przyciski klawiatury.
él.-_j przy y
12#

Abc
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Symbol Znaczenie

Usuwa znaki.

q D Porusza kursorem.

Zapisuje wprowadzone dane.

Przerywa wprowadzanie danych.

X

Przetaczenie migdzy duzymi a matymi literami.

2

Klawiatura do wprowadzania tekstu i cyfr.

Klawiatura do wprowadzania cyfr

Korzystanie z nosnika danych

Terminal moze pracowa¢ z dwoma rodzajami no$nikéw danych:

1. Wbudowana karta Micro-SD. Wiekszo$¢ aplikacji wykorzystuje te karte jako pamieé.
2. Podtaczony nosnik danych USB.

Nosnik danych USB stuzy do nastepujacych celéw:
= Przesytanie danych [— 27] miedzy terminalem a komputerem
= Zapisywanie zrzutéw ekranu

Uzywanie karty SD
Aplikacje terminalu zapisuja wigkszo$¢ danych [— 27] bezposrednio na karcie SD.

W celu wymiany danych miedzy terminalem a komputerem PC musisz postepowac w kazdej aplikacji
inaczej. Wiecej informacji znajdziesz w instrukcjach do aplikacji.
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5.10.2 Katalogi na no$niku danych USB

Po wiozeniu nosnika danych USB do terminalu nastepuje tworzenie kilku katalogéw w no$niku
danych USB. Inne katalogi musisz utworzy¢ samodzielnie.

Kazdy katalog moze zawiera¢ wytacznie okreslone dane, tak aby aplikacje na terminalu mogty
uzywaé danych.
= "documents"

— Pliki: .txt

- Zastosowanie: W katalogu tym zapisywane sg pokwitowania dla wszystkich zakoriczonych
Zlecen.

= "FIELDNav"
- Pliki: .iio, .data
— Zastosowanie: W katalogu zapisywany jest materiat z mapami.
- Katalog jest tworzony, gdy licencja FIELD-Nav jest aktywna.
= “fileserver"
- Pliki: Wszystkie formaty danych sg mozliwe.

— Zastosowanie: W katalogu tym zapisywane sg dane, ktdre powinny by¢ importowane lub
eksportowane w aplikacji FILE-Server.

- "GPS"
~ Pliki: .txt

- Zastosowanie: W katalogu tym zapisywane sg pozycje GPS w pliku. Dzigki temu dziat
obstugi klienta moze zrekonstruowac przejechane dystanse.

— Katalog jest tworzony, jezeli aktywujesz parametr "Odczyt i zapis danych".
= "NgStore"

- Pliki: .iio, .data

- Zastosowanie: TRACK-Leader. Standardowy katalog dla zapisanych przejazdéw i pdl.
= "Screencopy”

- Pliki: .omp

— Zastosowanie: Tutaj zapisywane sg zrzuty ekranu.

- Terminal tworzy ten katalog automatycznie, jezeli parametr "zrzut ekranu" jest aktywny w
menu "Terminal" a ty utworzyte$ zrzut ekranu.

= SHP”
Ten katalog zastepuje katalog ,GIS”, ktdry byt stosowany we wcze$niejszych wersjach.

— Pliki: .dbf, .kml, .prj, .shp, .shx

- Zastosowanie: TRACK-Leader: po zapisaniu na karcie SD nastepuje tutaj umieszczenie
danych pola. Na przyktad: granice pola, obrobione powierzchnie, uwrocie itd.
ISOBUS-TC: w tym katalogu nalezy zapisac pliki SHP.

= "TaskData"

- Pliki; .xml
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- Zastosowanie; Katalog ten moze zawiera¢ wytacznie pliki XML, ktére pochodzg z karty pola
kompatybilnej z 1ISO-XML. Dostep do tych danych ma aplikacja ISOBUS-TC.

- Musisz samodzielnie utworzy¢ ten katalog.

5.10.3 Wyswietlanie zawartosci nosnika danych na terminalu
Zawarto$¢ nosnika danych mozesz podejrze¢ bezposrednio poprzez terminal.
Instrukcja 1. Umie$¢ no$nik danych (noénik danych USB lub karta SD) w terminalu.
2. Otwodrz aplikacje "Service".
3. Dotknij opcji "USB 1" lub "SDCard".
= Pojawia si¢ zawarto$¢ nosnika danych USB.

= Zawarto$¢ karty SD znajduje sie w katalogu "ME-TERMINAL".
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6 Odbiornik GPS

6.1 Podiaczanie odbiornika GPS do terminalu

Sposdb podtaczania odbiornika GPS firmy Mller-Elektronik do terminalu znajdziesz w instrukcji
odbiornika GPS.

Jezeli montujesz terminal w pojezdzie, ktdry juz dysponuje odbiornikiem GPS i innym terminalem
ISOBUS, musisz:

= podtaczy¢ sygnat GPS do terminalu firmy Miiller-Elektronik.

= skonfigurowac¢ odbiornik GPS.

Instrukcja Podtaczanie terminalu do odbiornika GPS, ktdry jest juz zamontowany w pojezdzie, odbywa sie w
nastepujacy sposob:

1. Ustal, w jaki spos6b mozesz poprowadzi¢ sygnat odbiornika GPS do terminalu. Prowadzenie
sygnatu moze by¢ w kazdym pojezdzie lub przy kazdym odbiorniku GPS inne. Dostepne sg
pojazdy z gniazdkiem GPS w kabinie, odbiorniki GPS z seryjnym wyjsciem lub seryjne wyjscia
przy terminalach ISOBUS.

2. Sprawdz, za pomocg jakiego kabla podtaczy¢ sygnat GPS do seryjnego gniazda przy terminalu
firmy Miiller-Elektronik.

3. Podtacz sygnat GPS do seryjnego gniazda terminalu marku Miller-Elektronik.

4. Skonfiguruj odbiornik GPS, aby mdgt sie on komunikowa¢ z terminalem firmy Mdller-Elektronik.
Wytyczne znajdziesz w ponizszej tabeli.

5. Aktywuj przy terminalu sterownik GPS "Standard".

Konfiguracja

Frekwencje 5 Hz (GPGGA, GPVTG)
1 Hz (GPGSA, GPZDA)

Predko$¢ przesytu 19200 Baud

llo$¢ bitow 8

Parzystos¢ nie

Bity stopujace 1

Sterowanie strumieniem brak

6.2 Zmiana sterownika odbiornika GPS

Na nowych terminalach zawsze aktywny jest sterownik "Standard". Nalezy go zmieni¢, aby méc
zmieni¢ konfiguracje odbiornika, na przyktad aby potaczyé sie z innym satelita. W takim przypadku
nalezy wybraé sterownik pasujacy do zamontowanego odbiornika.
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Dostepne sterowniki

Nazwa sterownika Odbiornik GPS
dezaktywowany Nie podtagczono zadnego odbiornika GPS.
A100, A101 Sterownik dla odbiornikéw GPS A100 i A101, jesli sg one

podtaczone do interfejsu szeregowego.

AG-STAR, SMART-6L Sterownik dla odbiornikéw GPS AG-STAR i SMART-6L, jezeli sg
one podtaczone do interfejsu szeregowego.

PSR CAN Wyhierz ten sterownik, jezeli ktorykolwiek odbiornik GPS jest
podtaczony do komputera kierowania PSR. Sygnaly sg
przekazywane do terminala poprzez kabel CAN. Odbiornik jest
konfigurowany bezposrednio w aplikacji PSR.

Pamietaj, ze tego sterownika nie mozna uzywac¢ razem z
zewnetrznym wskaznikiem kierunku.

Standardowy Sterownik dla nieznanych odbiornikow GPS, jezeli sg one
podtaczone do portéw szeregowych.

Ten sterownik jest aktywny po instalacji. Uniemozliwia on
konfiguracje podtaczonego odbiornika GPS.

TRACK-Leader AUTO® Wybierz ten sterownik, jezeli ktorykolwiek odbiornik GPS jest
podtaczony do komputera kierowania TRACK-Leader AUTO®.

Pamietaj, ze tego sterownika nie mozna uzywac¢ razem z
zewnetrznym wskaznikiem kierunku.

AG-200, NAV-900 Sterownik do odbiornikéw GNSS AG-200 i NAV-900. Gdy AG-200
jest podigczony do interfejsu szeregowego lub gdy NAV-900 jest
podtaczony do interfejsu Ethernet.

Zly sterownik
Uszkodzenie odbiornika GPS.

o Zanim podtaczysz odbiornik GPS do terminalu, aktywuj odpowiedni sterownik.

Tak aktywujesz sterownik:

1. - otwdrz aplikacje Service.

N

. Dotknij opcji "Sterowniki":

w

Dotknij opcji "GPS".
= Pojawiajg si¢ zainstalowane sterowniki.

>

Dotknij odpowiedniego sterownika.

5. - potwierdz.
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6. Zrestartuj terminal.

6.3 Konfiguracja odbiornika GPS

Na kazdym odbiorniku GPS nalezy skonfigurowa¢ wewnetrzne oprogramowanie. Za pomocg
terminala mozna skonfigurowaé nastepujace odbiorniki GPS:

= A100

= Al01

= AG-STAR

= SMART-6L

= NAV-900

= AG-200

Wszystkie inne odbiorniki nalezy konfigurowaé zgodnie z zaleceniami ich producenta.

Konfiguracja i poszczeg6lne parametry wymagajace konfiguracji réznig sie w zaleznosci od

odbiornika GPS.
6.3.1 Konfiguracja A100 lub A101
Instrukcja M Odbiornik GPS jest podiaczony do terminala.

M Odbiornik GPS jest podtaczony bezposrednio do terminala. Pomiedzy nimi nie moga by¢
podtaczone dodatkowe urzadzenia, jak zewnetrzny wskaznik kierunku lub modut nachylen.

M Sterownik ,A100, A101" jest aktywny.

1. — Otworz aplikacje Service.

N

. Dotknij opciji ,GPS".
= Pojawia si¢ ekran ,Ustawienia”.
= Podczas pierwszej konfiguracji pojawia sie nastepujacy komunikat: ,Odbiornik GPS
rozpoznany. Odczytaé konfiguracje?”

w

. Aby potwierdzi¢, dotknij opcji ,Tak”. Aby anulowac¢, dotknij opcji "Nie".
= Terminal odczytuje aktualng konfiguracje odbiornika GPS.
= Pojawiajg sie wszystkie konfigurowalne parametry.

SN

. Skonfiguruj parametry. Dostepne parametry wyszczegolniono na nastepnych stronach.

o

Podtacz ponownie wszystkie dodatkowe urzadzenia, ktore odtaczytes na czas konfiguracii.

Parametry ,,Satelita 1“ i ,,Satelita 2“

Satelita 1 - podstawowy satelita DGPS. Z tym satelitg odbiornik DGPS taczy sie w pierwszej
kolejnosci.

Satelita 2 - satelita pomocniczy DGPS. Z tym satelitg odbiornik DGPS taczy sie w drugiej kolejnosci.

Wybor satelity zalezy od tego, z ktérym masz lepsze potaczenie w swoim regionie.
= Auto”
Oprogramowanie automatycznie wybiera najlepszego satelite.
= Nazwa satelity.
To, jakie satelity zostang tutaj wyswietlone zalezy od wybranego sterownika i sygnatu
korygujacego.
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Parametr ,,System kierowania“
Ten parametr aktywuje w odbiorniku GPS obstuge systemu kierowania.

Jezeli chcesz podtgczy¢ dostepny odbiornik GPS do komputera roboczego systemu kierowania,
musisz skonfigurowaé parametr "System kierowania".
= "bez systemu kierowania"
Dezaktywuje obstuge funkcji systemu kierowania.
= "TRACK-Leader TOP"
Aktywuje obstuge funkcji systemu kierowania z TRACK-Leader TOP.
= "TRACK-Leader AUTO"
Aktywuje obstuge funkcji systemu kierowania z TRACK-Leader AUTO.

Parametr ,,Sygnat korygujacy*

Rodzaj sygnatu korygujacego dla odbiornika GPS.
= ,WAAS/EGNOS*
Sygnat korygujacy dla Europy, Ameryki Poinocnej, Rosji i Japonii.
= E-DIF*
Wewnetrzne obliczanie danych korygujacych.
Dziata tylko ze specjalng wersjg odbiornika DGPS A100 o numerze artykutu 30302464. Ten
odbiornik nie jest juz dostepny w ofercie sprzedazowej Milller-Elektronik.

Parametr ,Modut nachylen*

Przy pomocy tego parametru konfigurowany jest modut nachylen GPS TILT-Module.

Mozesz zamdwi¢ modut nachylen w Miiller-Elektronik pod nastepujacym numerem artykutu:
30302495.

Konfiguracja AG-STAR
M Odbiornik GPS jest podtaczony do terminala.

M Odbiornik GPS jest podiaczony bezposrednio do terminala. Pomiedzy nimi nie moga by¢
podigczone dodatkowe urzadzenia, jak zewnetrzny wskaznik kierunku lub modut nachylen.

M Sterownik ,AG-STAR, SMART-6L" jest aktywny.

1. - Otworz aplikacje Service.

r

Dotknij opcji ,GPS".
= Pojawia sie ekran ,Ustawienia”.
= Podczas pierwszej konfiguracji pojawia sie nastepujacy komunikat: ,Odbiornik GPS
rozpoznany. Odczytaé konfiguracje?”

3. Aby potwierdzi¢, dotknij opcji ,Tak”. Aby anulowaé, dotknij opcji "Nie".
= Terminal odczytuje aktualng konfiguracje odbiornika GPS.
= Pojawiajg si¢ wszystkie konfigurowalne parametry.

SN

. Skonfiguruj parametry. Dostepne parametry wyszczegolniono na nastepnych stronach.

o

Podtacz ponownie wszystkie dodatkowe urzadzenia, ktore odtaczytes na czas konfiguracii.

Parametry ,,Satelita 1“ i ,,Satelita 2“

Satelita 1 - podstawowy satelita DGPS. Z tym satelita odbiornik DGPS taczy sie w pierwszej
kolejnosci.
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6.3.3

Instrukcja

34

Satelita 2 - satelita pomocniczy DGPS. Z tym satelitg odbiornik DGPS taczy sie w drugiej kolejnosci.

Wybdr satelity zalezy od tego, z ktrym masz lepsze potaczenie w swoim regionie.
= Auto”
Oprogramowanie automatycznie wybiera najlepszego satelite.
= Nazwa satelity.
To, jakie satelity zostang tutaj wy$wietlone zalezy od wybranego sterownika i sygnatu
korygujacego.

Parametr ,,System kierowania“
Ten parametr aktywuje w odbiorniku GPS obstuge systemu kierowania.

Jezeli chcesz poditgczy¢ dostepny odbiornik GPS do komputera roboczego systemu kierowania,
musisz skonfigurowaé parametr "System kierowania".
= "bez systemu kierowania"
Dezaktywuje obstuge funkcji systemu kierowania.
= "TRACK-Leader TOP"
Aktywuje obstuge funkcji systemu kierowania z TRACK-Leader TOP.
= "TRACK-Leader AUTO"
Aktywuje obstuge funkcji systemu kierowania z TRACK-Leader AUTO.

Parametr ,,Sygnat korygujacy*

Rodzaj sygnatu korygujacego dla odbiornika GPS.
= "EGNOS-EU"
= "WAAS-US"
= "MSAS-JP"
= "EGNOS-EU + GLIDE"
= "WAAS-US + GLIDE"
= "MSAS-JP + GLIDE"
= "GPS/GLONASS GLIDE 1"
= "GPS/GLONASS GLIDE 2"

Wskazoéwki dla GLIDE

Jezeli wybrate$ sygnat korygujacy z GLIDE, zwrd¢ uwage na ponizsze:
= Wytaczaj odbiornik GPS podczas jazdy drogg publiczna.
= Po uruchomieniu systemu jest on kazdorazowo gotowy do dziatania po ok. 5 minutach. Przed
rozpoczeciem pracy odczekaj ten czas na polu przeznaczonym do obrobienia.
= Zwrd¢ uwage, aby odbiornik GPS podczas pracy hie utracit sygnatu GPS. W przypadku utraty
sygnatu moze doj$¢ do ponownego uruchomienia GLIDE. Wskutek tego powstajg przesunigcia
Sladow.

Parametr ,Modut nachylen*
Przy pomocy tego parametru konfigurowany jest modut nachylers GPS TILT-Module.

Mozesz zamdwi¢ modut nachylen w Miller-Elektronik pod nastepujacym numerem artykutu:
30302495.

Konfiguracja SMART-6L
™M Odbiornik GPS jest podiaczony do terminala.
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M Odbiornik GPS jest podtaczony bezposrednio do terminala. Pomiedzy nimi nie moga by¢
podtaczone dodatkowe urzadzenia, jak zewnetrzny wskaznik kierunku lub modut nachylen.

M Sterownik ,AG-STAR, SMART-6L" jest aktywny.

1. - Otworz aplikacje Service.

N

. Dotknij opcji ,GPS".
= Pojawia sie ekran ,Ustawienia”.
= Podczas pierwszej konfiguracji pojawia sie nastepujacy komunikat: ,Odbiornik GPS
rozpoznany. Odczyta¢ konfiguracje?”

w

. Aby potwierdzi¢, dotknij opcji ,Tak”. Aby anulowac¢, dotknij opcji "Nie".
= Terminal odczytuje aktualng konfiguracje odbiornika GPS.
= Pojawiajg sie wszystkie konfigurowalne parametry.

SN

. Skonfiguruj parametry. Dostepne parametry wyszczegdlniono na nastepnych stronach.

o

Podtacz ponownie wszystkie dodatkowe urzadzenia, ktore odtgczytes na czas konfiguracii.

Parametry ,,Satelita 1“ i ,,Satelita 2“

Satelita 1 - podstawowy satelita DGPS. Z tym satelita odbiornik DGPS taczy sie w pierwszej
kolejnosci.

Satelita 2 - satelita pomocniczy DGPS. Z tym satelita odbiornik DGPS faczy sie w drugiej kolejnosci.

Wybdr satelity zalezy od tego, z ktérym masz lepsze potgczenie w swoim regionie.
= JAuto”
Oprogramowanie automatycznie wybiera najlepszego satelite.
= Nazwa satelity.
To, jakie satelity zostang tutaj wyswietlone zalezy od wybranego sterownika i sygnatu
korygujacego.

Parametr ,,System kierowania“
Ten parametr aktywuje w odbiorniku GPS obstuge systemu kierowania.

Jezeli chcesz podtaczy¢ dostepny odbiornik GPS do komputera roboczego systemu kierowania,
musisz skonfigurowaé parametr "System kierowania".
= "bez systemu kierowania"
Dezaktywuije obstuge funkcji systemu kierowania.
= "TRACK-Leader TOP"
Aktywuje obstuge funkcji systemu kierowania z TRACK-Leader TOP.
= "TRACK-Leader AUTO"
Aktywuje obstuge funkcji systemu kierowania z TRACK-Leader AUTO.

Parametr ,,Sygnat korygujacy*

Rodzaj sygnatu korygujacego dla odbiornika GPS.
= EGNOS/WAAS
= EGNOS/WAAS + GLIDE
= GLIDE
= Radio RTK (niezbedna licencja RTK)
= RTK-GSM (niezbedna licencja RTK)
= TerraStar (niezbedna licencja dla korzystania z pasma RTK lub L)
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Wskazowki dla GLIDE

Jezeli wybrate$ sygnat korygujacy z GLIDE, zwrd¢ uwage na ponizsze:
= Wylgczaj odbiornik GPS podczas jazdy drogg publiczna.
= Po uruchomieniu systemu jest on kazdorazowo gotowy do dziatania po ok. 5 minutach. Przed
rozpoczeciem pracy odczekaj ten czas na polu przeznaczonym do obrobienia.
= Zwro¢ uwage, aby odbiornik GPS podczas pracy nie utracit sygnatu GPS. W przypadku utraty
sygnatu moze doj$¢ do ponownego uruchomienia GLIDE. Wskutek tego powstajg przesunigcia
Sladow.

Wskazowki dla TerraStar

Jezeli wybrate$ sygnat korygujacy , TerraStar”, zwrd¢ uwage na ponizsze:

= Dostepne sg dwa rézne sygnaly korygujace TerraStar: TerraStar-C i TerraStar-L. Rdznig sie one
migdzy sobg gtéwnie pod katem doktadnosci.

= Dokfadnosci dostepne sg ok. 5 do 10 minut po wigczeniu odbiornika GPS pod gotym niebem.

= Jezeli wskutek zacienienia przez budynki lub drzewa sygnat GPS zanika, petna doktadno$¢ jest
ponownie dostepna najpézniej po ok. 5 minutach. Dlatego nalezy w miare mozliwosci unikaé
przejazddw wzdtuz rzedu drzew lub budynkdw.

= Podczas konwergenciji odbiornik GPS i pojazd nie mogg sie porusza¢ oraz nie mozna
dokonywa¢ zmiany lokalizacji.

Parametr ,,Szybko$¢ transm. portu B odbiornika“
Pojawia sig tylko wowczas, gdy wybrano sygnat korygujacy "Radio RTK"

Jezeli korzystasz z odbiornika GPS podigczonego do modemu radiowego innego producenta, moze
sie okaza¢ konieczna zmiana szybkosci transmisji. W takim przypadku szybkos¢ transmisji obydwu
urzadzen musi sie zgadzac. W przypadku modemow radiowych Miiller-Elektronik, szybko$é
transmisji wynosi zawsze 19 200 boddw.

Parametr ,,Korekta przy utracie RTK"

Ten parametr jest potrzebny tylko w przypadku korzystania z odbiornika z systemem kierowania.

= Automatyczny”
Funkcja wigczona.
W przypadku utraty sygnatu RTK rzeczywista pozycja pojazdu rézni sie od pozycji odczytywanej
przez GPS.
Jesli ustawisz parametr na "automatycznie", unikniesz ruchu pojazdu bezposrednio na nows,
pozycje GPS. Zamiast tego dojazd na nowg pozycje GPS bedzie przebiegac stopniowo. W ten
sposob unikniesz gwattownych skretow podczas utraty sygnatu RTK.
Po ponownym uzyskaniu sygnatu RTK system powoli nakieruje pojazd na pierwotng pozycje
GPS.

= dezaktywow.”
Funkcja jest wytaczona.

Parametr ,Modut nachylen“
Przy pomocy tego parametru konfigurowany jest modut nachylers GPS TILT-Module.

Mozesz zamdwi¢ modut nachylen w Miller-Elektronik pod nastepujacym numerem artykutu:
30302495.
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Licencja na korzystanie z pasma L lub RTK dla SMART-6L

Aby pracowaé z sygnatem korygujacym RTK, potrzebny jest odbiornik DGPS/GLONASS SMART-6L
lub licencja RTK.

Aby korzystaé z sygnatu korygujacego TerraStar, konieczne sg odbiornik SMART-6L i licencja na
korzystanie z pama L.

Przy zakupie odbiornika GPS z licencjg RTK lub pasmem L, odpowiednia licencja konfigurowana jest
przez Mller-Elektronik. Musisz wprowadzi¢ licencje samodzielnie tylko przy pdzniejszym zakupie.

1. - otworz aplikacje Service.

N

. Dotknij opciji ,GPS”.
= Pojawia si¢ ekran ,Ustawienia”.

3. — otwdrz menu licencji.

&~

Dotknij opcji ,Kod licencji”.

= Pojawia sie ekran ,Menu licencji”.

= Na ekranie widoczny jest numer serii i wersja oprogramowania uktadowego. Dane te sg
potrzebne podczas zamawiania kodu licencji.

= Jezeli stosujesz TerraStar - Sygnat korygujacy, zapoznaj sie z informacjami na temat ustugi
TerraStar i jej daty wazno$ci.

= Aby uzyska¢ informacje na temat aktywowanych licencji odbiornika GPS, otwérz ekran
,Numer modelu”.

5. Wprowadz kod licencii.

6. - potwierdz.

Modem GSM dla SMART-6L

Jezeli uzywasz odbiornika DGPS/GLONASS SMART-6L z modemem GSM, mozesz dopasowaé
istniejaca konfiguracie.

1. - otworz aplikacje Service.
2. Dotknij opcji ,GPS".

3. Pojawia sie ekran ,Ustawienia”.

4, — otworz menu konfiguracji.

5. Skonfiguruj parametry. Wyjasnienie poszczegdlnych parametréw znajdziesz w tabeli na koicu
rozdziatu.

6. — zapisz zmiany.
= Pojawia sie nastepujacy komunikat: ,Czy przesta¢ dane do modemu?”

7. ,Tak” - potwierdz.

= Dane zostajg przestane do modemu. Trwa to ok. 30 sekund.

V12.20200609 37



Odbiornik GPS

Konfiguracja odbiornika GPS

Parametr Znaczenie Mozliwe dane do wprowadzenia
APN Potaczenie z dostawca, URL lub adres IP dostawcy.
Uzytkownik Nazwa dostepu do internetu. Nazwa jest taka Nazwa przekazana przez dostawce. Przy
sama dla wszystkich uzytkownikéw dostawcy. niektorych dostawcach nie trzeba podawac
zadnej nazwy.
Hasto Hasto dostepu do internetu. Hasto jest takie samo | Hasto przekazane przez dostawce. Przy
dla wszystkich uzytkownikéw dostawcy. niektorych dostawcach nie trzeba podawaé
zadnego hasta.
URL/IP Potaczenie z serwerem danych korygujacych. URL lub adres IP serwera danych
korygujacych.
Port Port przy serwerze danych korygujacych. Numer portu

Uzytkownik NTRIP

Nazwa do zidentyfikowania konta klienta systemu
korygujacego.

Litery i cyfry. Nalezy zwrdci¢ uwage na mate
i duze litery.

Hasto NTRIP Hasto do nazwy identyfikacyjnej. Litery i cyfry. Nalezy zwrdci¢ uwage na mate
i duze litery.
Mountpoint Reczne wprowadzanie danych zrédta danych Nazwa zrddta danych korygujacych /
korygujacych, mozliwe tylko przy potaczeniach strumienia danych.
GPRS.
6.3.4 Konfiguracja NAV-900
Nalezy pamieta¢, ze NAV-900 jako system do automatycznego kierowania wymaga zawsze
zatwierdzenia i zarejestrowania przez organ urzedowy zgodnie z przepisami obowigzujacymi w
danym kraju.
Instrukcja M Odbiornik GPS jest podtaczony do terminala za pomoca adaptera EXP-900L.
M Sterownik ,AG-200, NAV-900“ jest aktywny.
1. - Otworz aplikacje Service.
2. Dotknij opciji ,GPS”.
= Pojawia si¢ ekran ,NAV-900".
= Terminal odczytuje aktualng konfiguracje odbiornika GPS.
3. Dotknij opcji ,Ustawienia”.
= Pojawiajg sie wszystkie konfigurowalne parametry.
4. Skonfiguruj parametry. Dostepne parametry wyszczegolniono na nastepnych stronach.
Parametry, ktdre nalezy skonfigurowac, zalezg od odpowiedniego zrédta korekty i odpowiednie;
aktywacji. Wyswietlane sa tylko te parametry, ktore wymagaja skonfigurowania.
5. — Zapisz konfiguracje.
6. Potwierdz.
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Parametr ,,Czestotliwo$¢*

Czestotliwosé, z jakg odbiornik przesyta swojg aktualng pozycje do terminala.
= SHZ*

Parametr ,,Jakos$¢ pozycji“

Ustawianie jakosci pozycji odbiornika.

= ,Doktadnosc
Do prac wymagajacych maksymalnej doktadnosci, ale niekoniecznie maksymalnej dostepnosci
satelity. To ustawienie jest zalecane.

= Zréwnowazony"
Do prac wymagajacych zaréwno odpowiedniej dostepnosci satelitdw, jak i doktadnosci.

= ,Dostepnosc
Do prac wymagajacych wysokiej dostepnosci satelitow.

Parametr ,,Radar Out*

Po wigczeniu tego parametru odbiornik emituje impulsy przez wyjscie radarowe, ktére moga by¢
wykorzystane do obliczenia aktualnej predkosci. Odbiornik emituje 13 000 impulséw na 100 metrach.

Parametry ,,Stosowanie pozycji z kompensacja nachylenia“

Jesli te parametry sg aktywowane, aktualna pozycja odbiornika jest korygowana do punktu
odniesienia.

Parametr ,Zrodio korekty*
Zrodto, z ktérego odbiornik uzyskuje dane korygujace w celu zwigkszenia PDOP.
Lista dostepnych zrddet korekty zalezy od posiadanych licencji na NAV-900.

Wyswietlanie parametréw, ktore nalezy skonfigurowac¢ zmienia sie w zalezno$ci od wybranego zrddta
korekty.

= ,Autonomiczny*
Nie sg wykorzystywane zadne dane korygujace do poprawy doktadnos$ci. Pozycja jest okre$lana
tylko na podstawie pozycji satelity.

= ,SBAS*
To bezptatne satelitarne sygnaty korygujace takie jak np. EGNOS, WAAS, MSAS i GAGAN.

= ,RangePoint RTX"
To dostepny niemal na calym $wiecie satelitarny sygnat korygujacy dla doktadno$ci migdzy
przejazdami wynoszacej 15 cm. Nie jest wymagana lokalna stacja bazowa ani modem.

= ,Satelita CenterPoint RTX"
To dostepny niemal na catym Swiecie satelitarny sygnat korygujacy dla doktadno$ci do 2,5 cm.
Nie jest wymagana lokalna stacja bazowa ani modem.

= ,Satelita CenterPoint RTX fast*
Czas inicjalizacji ponizej 1 minuty. CenterPoint RTX fast jest dostepny w wybranych regionach i
nie wymaga ani lokalnej stacji bazowej, ani modemu.

= ,CenterPoint VRS*
Oznacza procedure korekty, w ktorej korekty RTK sg wysytane do odbiornika GNSS przez sie¢
mobilng za posrednictwem sieci sktadajacej sie ze stacji bazowych i serweréw. Wymagany jest
zewnetrzny modem GSM.
Wybierz to zrodto korekty, jesli uzywasz NAV-900 z modemem GX450.

= ,CenterPoint RTK*
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Oznacza procedure korekty, w ktérej dane korygujace RTK sg wysytane z lokalnej stacji bazowej
za posrednictwem facza radiowego do odbiornika GNSS. Wymagany jest albo zewnetrzny
modem radiowy albo zewnetrzny modem GSM.

Parametr ,,SBAS+*

Satelity, ktérych nie mozna skorygowac za pomocg SBAS, sa mimo to wykorzystywane do okre$lania
pozycji za pomocg SBAS+. Zwieksza to dodatkowo niezawodno$¢ w warunkach zacienienia.

Parametr ,,Satelita korekcyjny*

Satelita nalezacy do odpowiedniego systemu SBAS. Satelita wysyta dane korygujace dla
odpowiedniego regionu.

Jesli okre$lony satelita korekcyjny nie jest obecnie dostepny, odbiornik musi zosta¢
przekonfigurowany.

=, Automatyczny®

= ,EGNOS 120°

= ,EGNOS 123 ASTRA-5B*
Ten satelita korekcyjny jest obecnie dostepny dla Europy.

= ,EGNOS 124°

= ,EGNOS 126°

= ,EGNOS 136 SES-5"
Ten satelita korekcyjny jest obecnie dostepny dla Europy.

= ,MSAS 129"

= ,MSAS 137 MTSAT-2"

= ,GAGAN 127"

= ,GAGAN 128*

= ,WAAS 133"

= ,WAAS 135 GALAXY XV*

= ,WAAS 138 ANIK F1 R*

= Ustawienia uzytkownika“
Pojawi sie wiersz, w ktorym mozesz wprowadzi¢ identyfikator zadanego satelity korekcyjnego.
Mozna wprowadzac tylko wartosci, ktére mieszczg sie w przedziale wartosci i nie sg jeszcze
dostepne na liscie wyboru.

Parametr ,,Tryb MMS*

Tego parametru mozna uzy¢ do zmniejszenia zaktocen na czestotliwosciach satelitarnych.
Zaktocenia takie moga wystapi¢ na przyktad u dostawcdw ustug telekomunikacyjnych.
= Automatyczny”
Zaktocenia sg automatycznie redukowane. To ustawienie jest zalecane.
= ,Waskopasmowo*
Jesli zaktocenia wystepujg w waskim pasmie czestotliwosci, zaktdcenia te s odfiltrowywane.
= ,Szerokopasmowo*
Jesli zaktocenia wystepuja w szerokim pasmie czestotliwo$ci, zaktocenia te sg odfiltrowywane.

Parametr ,,Wybor czestotliwosci®

Okresla czestotliwos¢ satelity korekcyjnego, z ktdrej powinien korzysta¢ odbiornik.
= Automatyczny”
= ,AzjaiPacyfik*
« ,Azja Srodkowa“
= ,Ameryka Pétnocna“
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= ,Europa, Bliski Wschéd i Afryka*

= ,Ameryka tacinska“

= Ustawienia uzytkownika“
Pojawig sig dwa wiersze, w ktdrych mozesz wprowadzi¢ zadana czestotliwos¢ i wybraé zadang
szybko$¢ transmisji.

Parametr ,,Szybkie ponowne uruchomienie®

Pod koniec pracy odbiornik zapamigtuje ostatnig pozycje. Dzieki temu po nastepnym uruchomieniu
odbiornik bedzie magt szybko odnalez¢ pozycje. Pozycja odbiornika szybciej ,zbiega sie”.

Jesli ta funkcja jest aktywna, odbiornika nie wolno przenosié, gdy jest wytaczony.

Parametr ,Warto$¢é progowa zbieznosci

Prdg, ponizej ktdrego odbiornik wskazuije, ze osiggnieta zostata okre$lona doktadno$¢ podczas
pracy. Pozycja odbiornika jest wowczas ,zbiezna".

Parametr ,, Tryb xFill*

W trybie xFill obchodzone sg utraty sygnatu RTK, ktére moga wystapi¢ z powodu braku potaczenia
radiowego lub internetowego.

Jesli nie odebrano sygnatu korygujacego RTK, xFill dokonuje odpowiednich korekt przez
maksymalnie 20 minut.

Parametr ,,Data bazowa“

System odniesienia regionu, w ktorym uzywany jest odbiornik.
= Automatyczny”
To ustawienie jest zalecane.

= ,ETRS89"

= ,GDA94"

= ,NAD83*

= ,SIRGASCOM®

= WGS84"

Parametr ,,xFill Premium*
XFill Premium to rozszerzony tryb xFill, kt6ry nie ma limitu czasowego 20 minut.

Tryb ten wymaga dodatkowej licenci.

=, Automatyczny®
To ustawienie jest zalecane. W przypadku utraty sygnatu system automatycznie przetacza sie
miedzy sygnatem xFill a sygnatem korygujacym RTK.

= ,Czasowy*
Okres, w ktérym wymuszone jest korzystanie z xFill Premium.
To ustawienie moze by¢ przydatne na pétkuli potudniowej, aby zapobiec zaktéceniom sygnatu o
wschodzie lub zachodzie storica.

Parametr ,,Adres serwera“

Adres URL lub adres IP uzywany do potaczenia z serwerem danych korygujacych.

Parametr ,Numer portu*

Port na serwerze danych korygujacych.
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Parametr ,Mountpoint*

Nazwa zrédta danych korygujacych lub strumienia danych. Zwré¢ uwage na pisownie wielkimi i
matymi literami.

Parametr ,Nazwa uzytkownika“

Nazwa uzywana do identyfikacji konta klienta sygnatu korygujacego. Podczas wprowadzania nalezy
zwracaé uwage na pisownie wielkimi i matymi literami.

Parametr ,,Hasto“

Hasto do nazwy uzytkownika. Zwrd¢ uwage na pisownie wielkimi i matymi literami.

Parametr ,Modem radiowy*

Wybdr podigczonego modemu radiowego.
= ,Trimble 900 MHz*
=, Trimble 450 MHz*
= Zewngtrzny”
Musisz wybrac to ustawienie, jesli uzywasz modemu radiowego lub modemu GSM, ktory nie
zostat wyprodukowany przez Trimble.

Parametr ,,ID sieci

Wprowadz identyfikator sieci, z ktorym powinien pracowa¢ modem radiowy Trimble 900 MHz.

Parametr ,, Tryb radiowy*

Tryb transmisji uzywany przez modem radiowy Trimble.
= ,PCCEOT 4800"
= ,PCCEOT 9600*
= ,TRIMTALK V1 przy 4800*
= ,TRIMTALK V1 przy 8000
= ,TRIMTALK V1 przy 9600*

Parametr ,,Szybko$¢ transmis;ji“

Ustawienie predkosci, z jakg zewnetrzny modem radiowy wysyta dane do NAV-900.
= "4800"
= "0600"
= "19200"
= "38400"
= "57600"
= "115200"

Parametr ,,Parzysto$¢”

Ustawienie bitu parzysto$ci dla transmisji danych.
= Nieparzyste*

= Parzyste*

= Brak

Parametr ,,Bit zatrzymania“

Ustawienie bitu zatrzymania transmisji danych.
= 1 hit*
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- 2 bity*

Parametr ,,Zewnetrzny protokeét korekty (wejscie)*

Wyhdr protokotu danych korygujacych, ktory jest wysytany przez zewnetrzny modem radiowy.
= ,RTCM3*
= ,CMR*

Parametr ,Wyj$cie danych“

Wybdr strumienia danych, ktéry ma by¢ wyprowadzany na interfejsie miedzy zewnetrznym
modemem radiowym a NAV-900.

= ,NMEA*

= Brak
Parametr ,,Filtr stacji bazowej RTK*

Identyfikator stacji bazowej, dla kt6rej wigczony jest odbidr danych korygujacych.

Parametr ,ID stacji bazowej CMR"

Referencyjny identyfikator stacji bazowych, z ktérych odbierane sg tylko dane korygujace.

Transfer licencji
Mozesz kupi¢ dodatkowe licencje, aby aktywowa¢ dodatkowe funkcje i klasy doktadno$ci odbiornika.
Wymagane licencje mozna uzyska¢ od Mller-Elektronik lub od lokalnego sprzedawcy.

M Masz dodatkowe licencje na no$niku danych USB. Nazwa pliku musi zawsze zaczyna¢ sie od
numeru serii odbiornika.

1. Witz nosnik danych USB do terminala.

N

— Otworz aplikacje Service.
3. Dotknij opcji ,GPS".

4. Dotknij opcji ,Ustawienia”.

5. - Otworz liste licencii.

6. - Rozpocznij transfer licencii.
7. Poczekaj na zakonczenie transferu licencji.
8. Uruchom ponownie terminal, gdy zostaniesz o to poproszony.

= Mozesz teraz uzywac odbiornika z nowymi licencjami.

Zarzadzanie czestotliwosciami radiowymi

Podczas pracy z modemem radiowym Trimble 450 MHz mozesz ustawi¢ rézne czestotliwo$ci
radiowe, aby$ w razie potrzeby mdgt tatwo przetaczac sie migdzy nimi.
M Modem radiowy Trimble 450 MHz jest aktywny. [— 42]

1. - Otworz aplikacje Service.
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2.
3.

9.
10.

Dotknij opcji ,GPS”.

Dotknij opcji ,Ustawienia”.
- Otwdrz liste czestotliwosci radiowych.
- Dodaj zadang czestotliwo$¢ radiowa.

X

- Zmien lub opcjonalnie usun czestotliwosci radiowe.
- Aktywuj zadang czestotliwos¢ radiowa,.

- Wyjdz z ekranu.

- Przeslij nowe ustawienia.

,Tak" - Potwierdz.

Konfiguracja komunikatéw NMEA

Instrukcja 1.

44

N

7.
8.
9.
10.

11.
12.

W16z nosnik danych USB do terminala.

— Otworz aplikacje Service.
Dotknij opcji ,GPS”.

Dotknij opcji ,Ustawienia”.

- Otwdrz konfiguracje.
= Pojawia si¢ ekran ,Konfiguracja wyjscia NMEA".
= Pojawiajq sie wszystkie konfigurowalne parametry.

Skonfiguruj parametry. Dostepne parametry wyszczeg6iniono na nastepnych stronach.

> - Zapisz konfiguracije.
Poczekaj na zakonczenie zapisu.
Potwierdz.

Ustaw na sterownik GPS ,Standard”. [— 30]

— Potwierdz.

Zrestartuj terminal.

Parametr ,,Wyjscie NMEA“

Aktywuj ten parametr, jesli chcesz wysyta¢ komunikaty NMEA przez interfejs szeregowy odbiornika.

Parametr ,,Port*

Interfejs odbiornika, przez ktéry odbiornik jest podtgczony do terminala.
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Parametr ,,Szybko$¢ transmisji“
Ustawianie predkosci transmisji szeregowe;.

Parametr ,,Komunikaty NMEA“
Wybor komunikatéw NMEA, ktore majg by¢ wystane.

= ,GST*

Statystyki dotyczace bteddw pozycji
= ,RMC"

Pozycja, predkos¢, kierunek, czas
= ,ZDA"

Data i godzina
= ,GSA*

Ogdlne informacie o satelicie
-GSV

Szczegdtowe informacie o satelicie
= VTG*

Kurs i predko$¢ nad ziemig,
= ,GGA"

Czas, pozycja (diugosé/szerokos¢ geograficzna) i status rozwigzania

6.3.5 Konfiguracja AG-200
Instrukcja M Odbiornik GPS jest podiaczony do terminala.
M Sterownik ,AG-200, NAV-900“ jest aktywny.

1. - Otworz aplikacje Service.

2. Dotknij opcji ,GPS".
= Pojawi sie ekran ,AG-200".
= Terminal odczytuje aktualng konfiguracje odbiornika GPS.

3. Dotknij opcji ,Ustawienia”.
= Pojawiajg sie wszystkie konfigurowalne parametry.

4. Skonfiguruj parametry. Dostepne parametry wyszczegolniono na nastepnych stronach.
Parametry, ktére nalezy skonfigurowaé, zaleza od odpowiedniego zrédta korekty i odpowiedniej
aktywacji. Wyswietlane sa tylko te parametry, ktére wymagajg skonfigurowania.

o

— Zapisz konfiguracje.

jo2d

Potwierdz.

Parametr ,,Czestotliwos$¢*

Czestotliwosé, z jaka odbiornik przesyta swojg aktualng pozycje do terminala.
= 5Hz*

Parametr ,Jakos¢ pozycji“

Ustawianie jakosci pozycji odbiornika.
= ,Doktadno$c”
Do prac wymagajacych maksymalnej doktadnosci, ale niekoniecznie maksymalnej dostepno$ci
satelity. To ustawienie jest zalecane.
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= Zréwnowazony"

Do prac wymagajacych zaréwno odpowiedniej dostepnosci satelitdw, jak i doktadnosci.
= ,Dostepnosc

Do prac wymagajacych wysokiej dostepnosci satelitow.

Parametr ,,Zrodio korekty®
Zrédto, z ktérego odbiornik uzyskuje dane korygujace w celu zwigkszenia PDOP.
Lista dostepnych zrédet korekty zalezy od posiadanych licencji na AG-200.

WysSwietlanie parametrdw, ktdre nalezy skonfigurowaé zmienia sie w zaleznosci od wybranego zrodta
korekty.
= Autonomiczny*
Nie sg wykorzystywane zadne dane korygujace do poprawy doktadno$ci. Pozycja jest okreslana
tylko na podstawie pozycji satelity.
= ,SBAS*
To bezptatne satelitarne sygnaty korygujace takie jak np. EGNOS, WAAS, MSAS i GAGAN.
= Satelita ViewPoint RTX"
To dostepny niemal na catym $wiecie satelitarny sygnat korygujacy dla odbiornikéw Trimble
GNSS. Nie jest wymagana lokalna stacja bazowa ani modem.

Parametr ,,SBAS+*

Satelity, ktérych nie mozna skorygowa¢ za pomocg SBAS, sa mimo to wykorzystywane do okreslania
pozycji za pomocg SBAS+. Zwieksza to dodatkowo niezawodno$¢ w warunkach zacienienia.

Parametr ,,Satelita korekcyjny*

Satelita nalezacy do odpowiedniego systemu SBAS. Satelita wysyta dane korygujace dla
odpowiedniego regionu.

Jesli okre$lony satelita korekcyjny nie jest obecnie dostepny, odbiornik musi zosta¢
przekonfigurowany.

=, Automatyczny”

= ,EGNOS 120*

= ,EGNOS 123 ASTRA-5B*
Ten satelita korekcyjny jest obecnie dostepny dla Europy.

= ,EGNOS 124

= ,EGNOS 126"

= ,EGNOS 136 SES-5"
Ten satelita korekcyjny jest obecnie dostepny dla Europy.

= ,MSAS 129

= ,MSAS 137 MTSAT-2*

= ,GAGAN 127"

= ,GAGAN 128*

= ,WAAS 133"

= ,WAAS 135 GALAXY XV*

= ,WAAS 138 ANIK F1 R*

= Ustawienia uzytkownika“
Pojawi sig wiersz, w ktorym mozesz wprowadzi¢ identyfikator zadanego satelity korekcyjnego.
Mozna wprowadza¢ tylko warto$ci, ktore mieszcza sie w przedziale wartosci i nie sg jeszcze
dostepne na liscie wyboru.
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Odbiornik GPS

Konfiguracja odbiornika GPS

Parametr ,, Tryb MMS*

Tego parametru mozna uzy¢ do zmniejszenia zaktdcen na czestotliwosciach satelitarnych.
Zaktocenia takie moga wystapi¢ na przyktad u dostawcdw ustug telekomunikacyjnych.

LAutomatyczny*

Zakitdcenia sq automatycznie redukowane. To ustawienie jest zalecane.

,Waskopasmowo"

Jesli zaktocenia wystepuja w waskim pasmie czestotliwosci, zaktocenia te sg odfiltrowywane.
,Szerokopasmowo*

Jesli zaktocenia wystepuja w szerokim pasmie czestotliwosci, zaktocenia te sg odfiltrowywane.

Parametr ,,Wybor czestotliwosci*

Okresla czestotliwos¢ satelity korekcyjnego, z ktérej powinien korzystaé odbiornik.

LAutomatyczny*

LAzja i Pacyfik"

,Azja Srodkowa"

+Ameryka Pétnocna*“

L,Europa, Bliski Wschdd i Afryka“

LAmeryka tacinska“

,Ustawienia uzytkownika"“

Pojawig sie dwa wiersze, w ktorych mozesz wprowadzi¢ zgdang czestotliwos¢ i wybra¢ zadang
szybko$¢ transmisji.

Transfer licencji

Mozesz kupi¢ dodatkowe licencije, aby aktywowa¢ dodatkowe funkcje i klasy doktadno$ci odbiornika.

Wymagane licencje mozna uzyska¢ od Mller-Elektronik lub od lokalnego sprzedawcy.

Instrukcja M Masz dodatkowe licencje na nosniku danych USB. Nazwa pliku musi zawsze zaczynac sie od

1.

N

6.
7.
8.

numeru serii odbiornika.

W16z nosnik danych USB do terminala.

— Otwodrz aplikacje Service.
Dotknij opcji ,GPS”.

Dotknij opcji ,Ustawienia”.

- Otwodrz liste licencii.

- Rozpocznij transfer licencii.
Poczekaj na zakonczenie transferu licencji.

Uruchom ponownie terminal, gdy zostaniesz o to poproszony.

= Mozesz teraz uzywac odbiornika z nowymi licencjami.

Konfiguracja komunikatéw NMEA

Instrukcja 1. Wt6Z nosnik danych USB do terminala.

30322538-02-PL
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Odbiornik GPS

Konfiguracja odbiornika GPS

3.
4.

7.
8.
9.
10.

11.
12.

Dotknij opcji ,GPS”.

Dotknij opcji ,Ustawienia”.

- Otwdrz konfiguracje.
= Pojawia sie ekran ,Konfiguracja wyjscia NMEA®,
= Pojawiajg sie wszystkie konfigurowalne parametry.

Skonfiguruj parametry. Dostepne parametry wyszczegdlniono na nastepnych stronach.

> - Zapisz konfiguracje.
Poczekaj na zakoniczenie zapisu.
Potwierdz.

Ustaw na sterownik GPS ,Standard”. [— 30]

— Potwierdz.

Zrestartuj terminal.

Parametr ,,Wyjscie NMEA*

Aktywuj ten parametr, jesli chcesz wysyta¢ komunikaty NMEA przez interfejs szeregowy odbiornika.

Parametr ,,Port”

Interfejs odbiornika, przez ktéry odbiornik jest podtaczony do terminala.

Parametr ,,Szybkos¢ transmisji“

Ustawianie predkos$ci transmisji szeregowe;.

Parametr ,,Komunikaty NMEA“

Wybor komunikatéw NMEA, ktore majg by¢ wystane.

- ,GST*
Statystyki dotyczace btedéw pozycji
,RMC*
Pozycja, predkos¢, kierunek, czas
+ZDA"
Data i godzina
,GSA"
Ogolne informacje o satelicie
,GSV*
Szczegdtowe informacje o satelicie
VTG
Kurs i predko$¢ nad ziemig
,GGA"

Czas, pozycja (diugosc/szerokos$¢ geograficzna) i status rozwigzania

6.3.6 Konfiguracja nieznanego odbiornika GPS

Instrukcja 4}
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Odbiornik GPS jest podigczony do terminala.
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Odbiornik GPS

Konfiguracja odbiornika dla systemu kierowania

M Odbiornik GPS jest podtaczony bezposrednio do terminala. Pomiedzy nimi nie moga by¢
podtaczone dodatkowe urzadzenia, jak zewnetrzny wskaznik kierunku lub modut nachylen.

M Sterownik ,Standardowy" jest aktywny.

1. - Otworz aplikacje Service.

2. Dotknij opciji ,GPS”.
= Pojawia sie ekran ,Ustawienia”.
= Podczas pierwszej konfiguracji pojawia sie nastepujacy komunikat: ,Odbiornik GPS
rozpoznany. Odczyta¢ konfiguracje?”

3. Skonfiguruj parametr ,Szybko$¢ transmisji“.

4. Podiacz ponownie wszystkie dodatkowe urzadzenia, ktore odtgczyte$ na czas konfiguracii.

Parametr ,,Szybko$¢ transmis;ji“

Ustawienie predkos$ci przesytu danych pomiedzy odbiornikiem GPS a terminalem. Parametr ustawia
szybkos¢ transmisji terminala.

6.4 Konfiguracja odbiornika dla systemu kierowania

Aby korzysta¢ z odbiornika GPS z automatycznym kierowaniem, musisz go najpierw skonfigurowac.
Podczas konfiguracji nastepuje dopasowanie wewnetrznych ustawien odbiornika GPS.

Nastepujace odbiorniki GPS moga by¢ wykorzystane z systemem kierowania:
= Al01
= AG-STAR
= SMART-6L
= NAV-900

Procedura konfiguracji odpowiedniego odbiornika GPS do systemu kierowania rézni sie w zaleznosci
od odbiornika.

6.4.1 Konfiguracja A101, AG-STAR lub SMART-6L do systemu kierowania

Instrukcja Konfiguracja odbiornika GPS dla automatycznego kierowania odbywa sie w nastepujacy sposéb:

1. Aktywuj odpowiedni dla twojego odbiornika sterownik [— 30], tak aby stworzy¢ potaczenie
miedzy terminalem a odbiornikiem GPS.

2. Skonfiguruj odbiornik GPS. [— 32]
3. Dotknij w konfiguraciji opcji "Kierowanie".

4. Wybierz automatyczne kierowanie, ktérego uzywasz.
5. - potwierdz.

6. Przy systemach TRACK-Leader AUTO® dotknij symbolu i dopasuj szybko$¢ transmisji
odbiornika do automatycznego kierowania.
= Pojawia si¢ nastepujacy komunikat: "Mozesz odtgczy¢ odbiornik GPS."

7. "OK" - potwierdz.

8. Whytacz terminal.
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Odbiornik GPS

Konfiguracja odbiornika dla systemu kierowania

9. Podigcz teraz odbiornik GPS do wigzki kablowej komputera roboczego automatycznego
kierowania.

10. Whacz terminal.

11. Aktywuj, w zaleznosci od komputera roboczego automatycznego kierowania, sterownik "PSR
CAN" lub "TRACK-Leader AUTO". [— 30]

12. - potwierdz.
13. Zrestartuj terminal.
= Odbiornik GPS jest teraz skonfigurowany do automatycznego kierowania.

Jezeli po skonfigurowaniu odbiornika GPS na automatyczne kierowanie chcesz zmienié¢ parametry
odbiornika GPS, musisz przywrdci¢ wewnetrzne ustawienia odbiornika GPS.

Instrukcja 1. Podtacz odbiornik GPS do terminalu.

6.4.2

2. Aktywuj sterownik odpowiedni dla twojego odbiornika GPS. [— 30]

3. Zrestartuj terminal.

4. - otworz aplikacje Service.

5. Dotknij opcji "GPS".

6. - Przywr6¢ szybko$¢ transmisji.

7. Pojawia sie nastepujacy komunikat: "Czy ustawi¢ standardowa szybko$¢ transmisji?"
8. "OK"- potwierdz.

9. Zrestartuj terminal.

= Mozesz teraz zmieni¢ poszczegoine parametry odbiornika GPS.

= Po zmianie parametréw mozesz ponownie skonfigurowaé odbiornika GPS na kierowanie.

Konfiguracja NAV-900 do systemu kierowania

zatwierdzenia i zarejestrowania przez organ urzedowy zgodnie z przepisami obowigzujacymi w

f Nalezy pamieta¢, ze NAV-900 jako system do automatycznego kierowania wymaga zawsze

50

danym kraju.
NAV-900 nie wymaga dodatkowej konfiguracji do systemu kierowania.

Jesli chcesz korzystac z odbiornika z systemem kierowania , potrzebujesz nastepujacej licencji na
terminal:
= TRACK-Leader AUTO®

Potrzebujesz takze nastepujgcych licencji na NAV-900. Odpowiednie licencje mozna uzyskaé od
Mdiller-Elektronik lub od sprzedawcy.

= EZ-Pilot Pro

= Autopilot

= CAN Autopilot to Autopilot

= CAN Autopilot
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Odbiornik GPS

Zapisywanie pozycji GPS

6.5 Zapisywanie pozycji GPS

Jesli uzywasz A101, AG-STAR lub SMART-6L, mozesz zapisa¢ dane pozyciji odbiornika. Moze to byé
konieczne, jesli wystapig btedy.

Instrukcja M Umies¢ nosnik danych USB w terminalu.

1. - otwdrz aplikacje Service.
2. Dotknij opcji "GPS".

3. Dotknij opcji "Dane GPS".
= Pojawia si¢ ekran "Dane GPS".

4. Przewin go na dot.

5. Dotknij opcji "Dane Trace".
= Pojawia si¢ ekran "Dane Trace".

6. Przewin go na dét.

7. Umie$¢ haczyk w okienku "Odczyt i zapis danych".
= Terminal rozpoczyna od razu zapisywanie danych. Dane sg zapisywane na no$niku danych
USB w katalogu "GPS".
=> Po ponownym uruchomieniu funkcja jest dezaktywowana.

6.6 Konfigurowanie modutu przechylen "GPS TILT-Module"

Mozesz uzy¢ A100, A101, AG-STAR lub SMART-6L z modutem nachylers ,Moduty GPS TILT*. W
takim przypadku musisz skonfigurowa¢ modut.

Instrukcja M Modut przechyler ,GPS TILT-Module” jest podtaczony.
M Ciagnik znajduje sie na ptaskim podtozu.
M Sterownik wskaznika kierunku jest skonfigurowany jako ,Wskaznik kierunku - ekran”.

1. Jezeli miedzy terminalem a modutem przechylen podtaczone sg dodatkowe urzadzenia (np.:
wskaznik kierunku zewnetrzny), roztacz je. Modut przechylen musi by¢ bezposrednio potaczony
z terminalem. Po konfiguracji modutu przechyler musisz ponownie podtaczy¢ dodatkowe
urzadzenia.

2. Zmierz odlegtos¢ miedzy odbiornikiem GPS a podtozem, na ktérym stoi ciggnik.

3. Wigcz terminal.

4, - otworz aplikacje Service.

5. Dotknij opciji ,GPS”.
= Pojawia si¢ ekran ,Ustawienia”.

6. Przewin go na dét, az na ekranie pojawi sie parametr ,Modut przechyler”.
7. Dotknij opcji ,Modut przechyler”.

8. W wierszu ,Wysoko$¢ odbiornika GPS” wprowadz zmierzong odlegto$¢.
ol

9. Dotknij symbolu '~
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Odbiornik GPS

Konfigurowanie modutu przechylen "GPS TILT-Module"

= Komunikat: ,Modut przechylen zostanie skalibrowany”.

10. W celu potwierdzenia dotknij opcji ,Tak”.
= Modut przechylen kalibruje swojg pozycje na ptaskiej powierzchni.
= Po kalibracji w wierszu ,Przechylenie” pojawia sie kat 0. Przy kazdym przechyleniu ciggnika
kat ten ulega zmianie.

11. Podtacz ponownie wszystkie dodatkowe urzadzenia, ktdre odtaczyte$ na czas konfiguracii.
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Konfiguracja przyciskow joysticka

7 Konfiguracja przyciskow joysticka

Terminal umozliwia przyporzadkowanie przyciskom joysticka dowolnych funkcji komputera roboczego
ISOBUS. W tym celu komputer roboczy ISOBUS i joystick musza spetia¢ wymogi specyfikacji
Auxiliary 2 z normy ISOBUS.

Instrukcja Tak aktywujesz sterownik tej funkcji:

M Joystick i komputer roboczy ISOBUS sg podtaczone i obydwa pracujg wedtug protokotu Auxiliary
2.

=

- otworz aplikacje Service.
2. Dotknij opcji "Sterowniki":

3. Dotknij opcji "Auxiliary".
4

. Zaznacz "Auxiliary 2".

5. - potwierdz.
6. Zrestartuj terminal.
Instrukcja Tak skonfigurujesz przyciski:

M Aktywowate$ sterownik ,Auxiliary 2.

1. - otworz aplikacje Service.
2. Dotknij opcji ,Auxiliary”.

3. Dotknij opcji ,Edytor funkcji”.
= Jezeli komputer roboczy ISOBUS wspétpracuije z protokotem Auxiliary 2, wowczas pojawia
sie lista z funkcjami komputera roboczego.
= Jezeli lista nie pojawia sie, komputer roboczy ISOBUS nie wspotpracuje z tym protokotem.

4. Dotknij funkcii, ktérg chcesz przypisa¢ przyciskowi joysticka.
= Pojawia sie lista z przyciskami joysticka.
= Masz dwie mozliwosci przypisania funkcji joystickowi.

5. Mozliwos$¢ 1: Nacisnij na joysticku przycisk, ktéremu chcesz przyporzadkowaé funkcie.
Mozliwos$é 2: Wyhierz w terminalu, do ktérego przycisku ma by¢ przyporzadkowana wybrana

funkcja i potwierdz
= Funkcja zostaje przypisana do przycisku i mozesz kontynuowac z kolejnym przyciskiem, az
zostang przypisane wszystkie funkcije.

6. Zrestartuj terminal.
= Po restarcie na ekranie gtéwnym pojawia sie nastepujacy komunikat: ,Potwierdz
przyporzadkowania”. Komunikat pojawia sie teraz przy kazdym restarcie.

7. ,0OK” - potwierdz komunikat.
= Na ekranie pojawia sig lista z rozpoznanymi przyporzadkowaniami.

8. — potwierdz przyporzadkowania.
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Podfaczanie czujnikéw do terminalu

8 Podtaczanie czujnikdw do terminalu

Istnieje mozliwo$¢ podtaczenia do gniazda B terminalu czujnikéw lub 7-bolcowego gniazda
sygnatowego traktora. Dzigki temu mozesz na przyklad wykorzysta¢ sygnat pozycji roboczej podczas
jazdy réwnolegtej z aplikacjg TRACK-Leader.

Wiekszo$¢ czujnikéw pozyciji roboczej sprzedawanych przez Miiller-Elektronik jest zakoczonych 3-
pinowym wtykiem. Aby podiaczy¢ go do terminalu, wymagana jest odpowiednia przejsciowka.

Przejsciéwka do czujnika pozycji roboczej ME-czujnik Y

Przejsciowka Numer artykutu

3-pinowa na 9-pinowa 31302499

Mozesz tez podigczyé terminal do gniazda sygnatowego.

Kabel do gniazda sygnatowego

Przytacza Potaczenie Numer artykutu
gniazdo 7-pinowe na 9- Kabel bezposrednio do gniazda 30322548
pinowe sygnatowego. Przekazuje predko$é i

pozycje robocza.

Czujniki pozycji roboczej [— 72] i ewentualnie czujnik radarowy [— 71] nalezy aktywowac i
skalibrowa¢ w aplikacji Tractor-ECU.
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Kamera

Podtgczanie kamery do terminalu

9 Kamera
9.1 Podtaczanie kamery do terminalu
9.1.1 Podtaczanie kamery HQ2

Kamera HQ2 - przyfacze przy terminalu Touch

Wityczka do podigczania do terminalu. @ Kamera HQ2
Przytacze CAM
@ Przedtuzacz @ Wityczka kamery

@ Przytacze przy wtyczce kamery

Instrukcja 1. Potacz srubami kamere z uchwytem w taki sposob, jak zostato to opisane w instrukcji montazu
producenta kamery.

2. Podigcz kamere do przediuzacza.

3. OSTROZNIE! Podczas rozktadania przedtuzacza zwréé uwage na to, aby nie powstaty
zagiecia oraz aby nikt nie mogt potkna¢ sie o roztozony kabel.

4. Podtacz przediuzacz do przytacza CAM terminalu.
5. Przymocuj kamere.

6. Aktywuj kamere. [— 56]
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Kamera

Aktywowanie kamery

9.1.2

Instrukcja

9.2

Instrukcja

56

Podtaczanie kamery NQ

Kamera z przejsciowkq

Wityczka do podiaczania do terminalu. @ Kamera
Przytacze CAM
@ Przytacze przy przejsciowce @ Wityczka kamery
@ Przytacze przy przediuzaczu @ Przytacze przy wtyczce kamery

Potacz kable ze sobg jak na przedstawionym zdjeciu. Zwro¢ uwage na dtugosé kabla.

OSTROZNIE! Podczas rozktadania kabla zwréé uwage na to, aby kabel nie tworzyt zagieé
oraz aby nikt nie mégt potkna¢ sie o roztozony kabel.

Roztéz kabel. Upewnij sig, ze kabel dosiega terminalu i podczas pracy nie zostanie oderwany.
Zamocuj go za pomocg dotaczonych tacznikéw kabli.

Przymocuj kamere. Skorzystaj w tym celu z szablonu wiertarskiego ze skroconej instrukcji w
biatym kartonie.

Podtacz kamere do terminalu. Skorzystaj w tym celu z przytagcza CAM.
Aktywuj kamere. [— 56]

Jezeli odtaczasz kabel od terminalu, uzyj dotaczonej gumowej uszczelki, aby uszczelnié otwarte
wtyczki.

Aktywowanie kamery

W celu aktywacji kamery musisz aktywowac wtyczke "Kamera".

w N

- otworz aplikacje Service.
Dotknij opcji "Wtyczki".

Dotknij opcji "Kamera".
= Wityczka jest zaznaczona haczykiem.

Zrestartuj terminal.
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9.3

Kamera

Obstugiwanie kamery
= Po restarcie pojawia si¢ w menu wyboru symbol aplikacji Kamera.

5. - Otworz aplikacje Kamera.

Obstugiwanie kamery

Kamera moze by¢ wykorzystywana tylko i wytacznie do obserwacji takich elementow maszyny,
ktére nie maja wplywu na bezpieczenstwo.

W pewnych sytuacjach obraz kamery moze by¢ wySwietlany na ekranie z opéznieniem. Op6znienie
to jest zalezne od sposobu korzystania z terminalu, na jego diugo$¢ moga mie¢ wptyw czynniki
zewnetrzne.

/N OSTRZEZENIE

Wypadek spowodowany opéznionym obrazem
Szybko poruszajace sie przedmioty mogg zosta¢ zauwazone za pozno.

o Nie korzystaj z kamery podczas prowadzenia pojazdu.

o Nie korzystaj z kamery na drogach.

o Nie korzystaj z kamery podczas wjezdzania na skrzyzowania.
o Nie korzystaj z kamery podczas jazdy wstecz.

o Nie korzystaj z kamery jako pomoc przy sterowaniu maszyng, zwtaszcza jezeli op6zniona
reakcja mogtaby doprowadzi¢ do zagrozenia.

30322538-02-PL

Symbol funkcji Znaczenie
DE. Pokazuje obraz poziomo.
o=l Pokazuje obraz pionowo.
(]

M Podigczytes i aktywowate$ kamere.

1. - Otwdrz aplikacje Kamera.
= W oknie gtébwnym pojawia sie nagrany obraz.

2. Dotknij gtownego okna:
= Na stronie pojawiajg sie na 10 sekund symbole funkgcji, za pomocg ktérych mozesz
obstugiwaé¢ kamere.
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Wskaznik kierunku zewnetrzny

Podtaczanie zewnetrznego wskaznika kierunku do terminalu

10 Wskaznik kierunku zewnetrzny

10.1 Podtaczanie zewnetrznego wskaznika kierunku do terminalu

Wskaznik kierunku zewnetrzny stanowi wyprodukowany przez firme Mller-Elektronik wskaznik jazdy
réwnolegtej, ktéry moze by¢ zamontowany w poblizu szyby frontowe;j.

Wskaznik kierunku zewnetrzny pracuje z danymi pozycyjnymi i liniami prowadzacymi, ktore sq
udostepniane przez aplikacje TRACK-Leader. Dlatego tez potrzebujesz aplikacji TRACK-Leader, aby
korzystac¢ ze wskaznika kierunku zewnetrznego.

@ Wskaznik kierunku zewnetrzny @ Wtyk do podtaczenia do terminalu
@ Wiyk do podiaczenia do odbiornika GPS @ Przytacze szeregowe
10.2 Aktywowanie zewnetrznego wskaznika kierunku "Lightbar"

Jezeli podtaczyte$ zewnetrzny wskaznik kierunku "Lightbar" do terminalu, musisz go aktywowacé.
Aby aktywowaé "Lightbar", musisz aktywowac jego sterownik.

Mozesz zaméwi¢ zewnetrzny wskaznik kierunku "Lightbar" u Miller Elektronik korzystajac z
nastepujacego numeru artykutu: 30302490.

Instrukcja
1. - otworz aplikacje Service.

2. Dotknij opcji "Sterowniki':

3. Dotknij opcji "Wskaznik kierunku".
= Pojawiajg si¢ zainstalowane sterowniki.

4. Dotknij opcji "Wskaznik kierunku".

5. - potwierdz.

6. Zrestartuj terminal.
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Podtaczanie komputera poktadowego do terminalu

11 Podlaczanie komputera poktadowego do terminalu

Do terminalu mozna podtaczy¢ caly szereg komputeréw poktadowych, nie pracujacych co prawda w
standardzie ISOBUS, ale przesytajacych dane zgodnie z protokotem LH5000 lub ASD.

Do kazdego komputera, z ktérym wspdtpracuje terminal mozesz zakupi¢ odpowiedni kabel. Nasi
sprzedawcy chetnie Ci pomoga.

Komputer poktadowy @ Kabel null modem

@ Przejsciowka* @ Przytacze B terminalu
Tworzy pakiet z kablem 3, numer art.:
3032254800

* Do podiaczenia do terminalu komputera poktadowego Amatron3 lub Amatron+ wystarczy zwykly
kabel null modem. (Amatron3 i Amatron+ sg to komputery poktadowe firmy Amazone)

Instrukcja 1. Po podtaczeniu komputera poktadowego do terminalu utwdrz wirtualny komputer roboczy dla
maszyny. Wigcej informacji znajdziesz w rozdziale: Aplikacja Virtual ECU [— 79]
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Podtaczanie drukarki do terminalu

12 Drukarka ISO

12.1 Podfaczanie drukarki do terminalu

Drukarka ISO stuzy do drukowania informacji zebranych podczas wykonywania zlecen ISO-XML.

@ 9-bolcowy wtyk D-Sub do podtaczenia do @ Wiyczka do gniazda drukarki

tacza ISOBUS
@ Drukarka ISO @ Wityczka do podtaczenia do terminalu
@ Gniazdo drukarki ISO @ Przytacze CAN-Bus
12.2 Aktywowanie drukarki ISO

Aby aktywowa¢ drukarke 1SO, musisz aktywowag jej sterownik.

Instrukcja
1. - otworz aplikacje Service.

2. Dotknij opcji "Sterowniki":

3. Dotknij opcji "ISOPrinter",
= Pojawiajq sie zainstalowane sterowniki.

4. Dotknij opcji "Drukarka ISO".

5. - potwierdz.

6. Zrestartuj terminal.
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13 Tworzenie potaczenia Bluetooth w Connection Center

Jezeli podtgczysz do terminalu no$nik Bluetooth, mozesz potaczy¢ terminal z innym urzadzeniem
Bluetooth (np. smartfonem).

Instrukcja

30322538-02-PL

Dzigki temu mozliwe jest uzywanie aplikacji ME ODI (Muller Elektronik Open Data Interface) [— 14].

1.

[SATEE S <o B

Podtacz nosnik danych USB z Bluetooth do terminalu.

- otworz aplikacje Service.
Dotknij opciji ,Sterowniki”.
Aktywuj sterownik ,Connection Center” (warto$¢: Connection Center)

Zrestartuj terminal.

— otworz aplikacje Service.
Dotknij opcji ,,...".

Dotknij opcji ,Connection Center”.
= Pojawia si¢ ekran ,Connection Center”.

Dotknij opciji ,Bluetooth”.
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Instrukcja

Instrukcja

Instrukcja
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Czujniki ochrony/nawozenia roslin

Czujniki ochrony/nawozenia roslin ustalaja podczas pracy zapotrzebowanie rolin. W zalezno$ci od
czujnika wynik jest przesytany w formie wartosci zadanej do komputera roboczego rozsiewacza lub
opryskiwacza.

Terminal moze pracowac z czujnikami ochrony/nawozenia roslin za pomocg dwoch interfejsow:
= ISOBUS - jezeli czujnik komunikuje sie poprzez ISOBUS, jest on automatycznie rozpoznawany
przez terminal. Wartosci zadane sg bezpo$rednio przesytane do komputera roboczego.
= Szeregowego - jezeli czujnik komunikuje sie tylko poprzez port szeregowy, podtacz go do
szeregowego przytacza terminalu [— 100]. Nastepnie w aplikacji Virtual ECU [— 79] utwérz
wirtualny komputer roboczy dla czujnika. Przed zastosowaniem aktywuj wirtualny komputer
roboczy.

Praca z czujnikami ISOBUS:
1. Podfacz czujnik do ISOBUS.
2. Postepuj zgodnie z instrukcjg producenta czujnika. Konfiguracja terminalu nie jest konieczna.

Praca z szeregowo podigczonymi czujnikami:

-

Podtacz czujnik do portu szeregowego terminalu.

r

Utwdrz wirtualny komputer roboczy w aplikaciji Virtual ECU. [— 79]

w

. W parametrze ,Komputer poktadowy” [— 80] wybierz rodzaj czujnika.

4. Aktywuj komputer roboczy czujnika.
= Aktywowate$ czujnik.

= Terminal przesyta wszystkie wartosci zadane do ISOBUS-TC, komputera roboczego ISOBUS i
TRACK-Leader.

Specjalny przypadek

Jezeli za pomocg maszyny jest wykonywana praca w trybie mieszanym, z ISOBUS i szeregowo
podtaczonymi czujnikami, nalezy przestrzega¢ nastepujacej kolejnosci:

M Podiacz szeregowy czujnik do szeregowego interfejsu terminalu.

1. Podtacz komponent ISOBUS do ISOBUS.

Otworz aplikacje Virtual ECU. [— 79]

Utworz wirtualny komputer roboczy w aplikacji Virtual ECU. [— 79]

> wn

W parametrze ,Zewnetrzny komputer poktadowy” [— 80] wybierz rodzaj czujnika.

5. Aktywuj komputer roboczy czujnika.
= Aktywowate$ czujnik.

6. Ustaw przytacza w kolejnosci urzadzen.

= Terminal przesyta wszystkie wartosci zgdane do ISOBUS-TC, komputera roboczego ISOBUS i
TRACK-Leader.
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Zmienianie jezyka
15 Aplikacja Service

15.1 Zmienianie jezyka
Jezeli zmienisz jezyk w aplikacji Service, zmieni sie jezyk wszystkich aplikacji i komputeréw ISOBUS.

Jezeli podtaczony komputer ISOBUS nie zna wybranego jezyka, zostanie on uruchomiony w jego
standardowym jezyku.

Instrukcja
1. - otworz aplikacje Service.
= Pojawia si¢ ekran startowy aplikacji:

2. Dotknij opcji "Terminal™:
= Pojawia sie lista z parametrami.

3. Przesun palcem po ekranie, z dotu do gory.
= Pojawig sie nowe parametry.

4. Dotknij opcji "Jezyk".
= Pojawia sie lista ze skrétami dostepnych jezykow.

5. Dotknij skrotu twojego jezyka.
= Skrot jest oznaczany zielonym punktem.

6. - potwierdz.
= Pojawia sie ekran "Terminal".

7. Zrestartuj terminal.

15.2 Ustawienia podstawowe terminalu
Do ustawien podstawowych naleza migdzy innymi: Jezyk, godzina, jednostki miary.

Wszystkie ustawienia dokonane w tym miejscu maja wptyw réwniez na podtaczone komputery
robocze ISOBUS.

Instrukcja
1. - 0tworz aplikacje Service.
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Ustawienia podstawowe terminalu

=> Pojawia si¢ ekran startowy aplikacji:

2. Dotknij opcji "Terminal™:
= Pojawia sie lista z parametrami. Patrz tabela ponizej.

3. W celu zmiany jednego z parametréw dotknij wybranego parametru.
= Pojawia sie okno, w ktérym mozesz wprowadzi¢ wartos¢ parametru jako cyfre lub tez
mozesz wybrac jq z listy.

4, - potwierdz.
5. Zrestartuj terminal.

Parametr na ekranie ,, Terminal”

Nazwa parametru Funkcja

Jasnos¢ w dzien Jasno$¢ ekranu w dzien.

Jasno$¢ w nocy Jasno$¢ ekranu w nocy.

Podswietlenie klawiatury Pod$wietlenie przyciskow.

Gtosnos¢ Gto$nos¢ terminalu.

Data Aktualna data.

Godzina Aktualna godzina.

Strefa czasowa Rdznica czasowa w odniesieniu do czasu GMT.

Jezyk Jezyk aplikaciji na ekranie.

Jednostki miary System pomiarowy.

Zrzut ekranu Jezeli parametr jest aktywny, mozesz utworzy¢ zrzut ekranu
terminalu.

Numer VT Parametry z normy ISO
Numer, ktdry terminal powinien zawiera¢ na ISOBUS.

Zameldowanie jako ISOBUS-VT | Aktywuj ten parametr, jesli chcesz, by komputer roboczy ISOBUS
meldowat sie na terminalu. W wiekszo$ci przypadkdéw parametr
ten musi by¢ aktywny. Jedynie na niewielu maszynach
samojezdnych nalezy go dezaktywowac.
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Aktywowanie i dezaktywowanie aplikacji

Nazwa parametru

Funkcja

Liczba przyciskow
nawigacyjnych

Terminal udostepnia w kazdej aplikacji maksymalnie 12 symboli
funkcji do dyspozyciji.

Jezeli podiaczasz do terminalu komputer roboczy ISOBUS, ktéry
ma wiecej funkcji na jednym ekranie, wéwczas symbole funkcji
sq rozdzielane na wigcej stron. Poza tym pojawiajg sie przyciski
nawigacyjne, za pomoca ktorych mozesz dokona¢ przewinigcia
do nastepnej strony.

Poprzez liczbe wskazujesz, ile przyciskéw ma by¢ dostepnych do
przewijania migdzy kilkoma stronami z symbolami funkcii.

Znaki

Znaki na terminalu.

Uzyj czasu satelitarnego

Aktywuj ten parametr, jesli biezaca data i czas majq by¢
zsynchronizowane z czasem satelitarnym.

Aktywowanie i dezaktywowanie aplikacji

W aplikacji "Service" mozesz aktywowaé i dezaktywowaé inne aplikacje zainstalowane na terminalu.

Aplikacje sg zainstalowane w pakietach w tzw. wtyczkach. Jedna wtyczka moze zawiera¢ kilka

aplikacii.

Mozesz wytaczy¢ wtyczke, jesli nie chcesz z niej korzystaé. Nie bedzie wtedy wyswiatlana w menu

wyboru.

Nazwa wtyczki

Aktywuje nastepujace aplikacje

TRACK-Leader

TRACK-Leader
SECTION-Control
TRACK-Leader TOP
TRACK-Leader AUTO

ISOBUS-TC

Aplikacja ISOBUS-TC [— 84]

Tractor-ECU

Aplikacja Tractor-ECU [— 69]

Kamera Na ekranie pojawia sie obraz podigczonej kamery.
FIELD-Nav FIELD-Nav

FILE-Server Aplikacja FILE-Server [— 96]

Virtual ECU Aplikacja Virtual ECU [— 79]

Tak aktywujesz i dezaktywujesz wtyczki:

1. - otworz aplikacje Service.

2. Dotknij opcji "Wtyczki",
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Aktywacja licencji dla petnych wersji

= Pojawia sie ekran "Wtyczki".

3. Dotknij wtyczki, aby jg aktywowaé lub dezaktywowac.
= Wtyczka jest aktywna wtedy, gdy przed jej nazwa_pojawia si¢ haczyk.

4. Zrestartuj terminal.

154 Aktywacja licenciji dla petnych wers;ji

Na terminalu zainstalowanych jest kilka aplikacji, ktére mozesz wyprébowac¢ przez 50 godzin. Pézniej
zostang one automatycznie dezaktywowane.

Ekran "Licencje"

@ Nazwa ekranu @ Nazwa aplikacji

@ Haczyk zaznacza aktywowane aplikacje. @ W nawiasie widzisz, jak dtugo mozesz jeszcze
korzystac z wersji testowej (w godzinach i
minutach).

@ Aplikacje bez haczyka nie sg aktywowane. @ 18-czesciowy kod literowy aplikacji

Do aktywacii licencji potrzebujesz klucza aktywacyjnego. Aby go otrzymaé, musisz kupic licencje w
firmie Mller-Elektronik.

Jezeli bedziesz zamawia¢ klucz aktywacyjny telefonicznie lub mailem, przygotuj nastepujace
informacie:
= Nazwe aplikacii, dla ktorej potrzebujesz licencji.
= 18-czesciowy kod literowy aplikacji. Znajdziesz go na ekranie "Licencje".
= Numer seryjny terminalu - znajduje sie na naklejce identyfikacyjnej na odwrocie obudowy
terminalu.
= Numer artykutu terminalu - znajduje sie na naklejce identyfikacyjnej na odwrocie obudowy
terminalu.

Instrukcja W ten sposdb aktywujesz licencje:

1. - otwdrz aplikacje Service.
2. Dotknij opcji "Licencje".

3. Zapomocay 18-czeSciowego kodu literowego zamow klucz aktywacyjny w firmie Maller-
Elektronik.

4. Dotknij nazwy licencji, ktorg chcesz aktywowac.
= Pojawia si¢ klawiatura.

5. Wprowadz klucz aktywacyjny.
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Tworzenie zrzutéw ekranu

6. - potwierdz.
= Pojawia si¢ ekran "Licencje".

7. Zrestartuj terminal.

= Petna wersja aplikacji jest teraz aktywna.

15.5 Tworzenie zrzutow ekranu
Zrzut ekranu to fotografia wszystkiego co znajduje sie na ekranie.

Instrukcja 1. Wi6z nosnik danych USB do terminalu.

n

- otworz aplikacje Service.

w

Dotknij opcji "Terminal™:

SN

. Ustaw parametr "Zrzut ekranu" na "aktywny".

5. W celu utworzenia zrzutu ekranu nacisnij na przycisk
= Tres¢ ekranu jest zapisywana jako plik obrazu na no$niku danych USB w katalogu
"Screencopy".

15.6 Kasowanie danych Pools

Dane Pools zawierajg tymczasowe dane terminalu. Sg tam zapisywane grafiki i teksty. Z czasem
dane Pools sg zbyt duze i spowalniajg prace terminalu.

Mozesz usuna¢ dane Pools, aby przyspieszy¢ prace terminalu.

Kiedy usunac¢? Usun Pooals:
= Po aktualizacji oprogramowania jednego z podtaczonych komputerdw roboczych.
= Jesli terminal pracuje wolniej niz zwykle.
= Jesli poprosi cie o to pracownik obstugi klienta.

Instrukcja Usuwanie Pools odbywa sie w nastepujacy sposéb:

1. - otwdrz aplikacje Service.

r

Nacisnij na "Objectpool".
= Pojawia sie lista z nazwami ISO komputeréw roboczych ISOBUS, ktdrych grafiki i teksty
znajduja sie w pamieci terminalu. Po symbolu rozpoznasz, ktdre urzadzenie rolnicze steruje
komputerem roboczym.

w

Nacisnij na Objectpool, ktéry chcesz usunag.

x - usun Objectpool.
= Jezeli nacisniesz nieprawidtowy Objectpool, nic si¢ nie stanie.
= Pojawia sie nastepujacy komunikat: "Na pewno usunaé katalog?"

o1

. W celu potwierdzenia dotknij opcji "Tak".

(o)

. Przy kolejnym ponownym uruchomieniu faduje si¢ aktualny Pool komputera roboczego.
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Stosowanie Open Data Interface

15.7 Stosowanie Open Data Interface

Open Data Interface firmy Muller-Elektronik (skrét: ME ODI lub ODI) to sterownik, ktdry aktywuje
interfejs do ustug internetowych.

Za pomoca tego interfejsu mozna wymienia¢ dane miedzy aplikacjami terminala i zewnetrznymi
ustugami internetowymi.

Przyktady: przesytanie zlecen do ISOBUS-TC, wysytanie dawek do komputera roboczego itd.

15.7.1 Aktywacja ME ODI

Nalezy pamietac, ze aktywacja sterownika dla ME ODI jest mozliwa tylko, gdy jest dezaktywowany
sterownik dla farmpilot.

Instrukcja Aktywacja ME ODI:

1. - otworz aplikacje Service.

N

. Dotknij opcji ,Sterowniki”.

w

Dotknij opcji ,Open Data Interface”.
= Pojawiajg sie zainstalowane sterowniki.

&~

Dotknij opcji ,ME ODI".

5. — potwierdz.

(2]

. Zrestartuj terminal.

15.7.2 Otwieranie ME ODI

Instrukcja Otwieranie ME ODI:

1. - otworz aplikacje Service.
2. Dotknij opcji ,...".
3. Dotknij opcji ,Open Data Interface”.

= Pojawia si¢ ekran ,Ustawienia”.

Catq konfiguracje potaczenia nalezy wykona¢ za pomoca ustugi online. Na ekranie ,Ustawienia”
widoczne sg informacje na temat istniejacego potaczenia:
= ,Uczestnicy” — ustugi, ktdre sg aktualnie potaczone z terminalem.
= ,Diagnostyka” — tutaj mozna protokotowa¢ przebieg potaczenia, aby ustali¢ przyczyne w razie
btedu.
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Ekran roboczy

16 Aplikacja Tractor-ECU

Aplikacja Tractor-ECU stuzy do zhierania wszystkich informaciji o pojezdzie, w ktérym zamontowany
jest terminal. Tractor-ECU moze przekazywac te informacje innym aplikacjom (np. pozycje GPS
aplikacji TRACK-Leader) lub komputerom (np. sygnat GPS jako sygnat predkosci).

W tej aplikacji mozesz:
= Zatozy¢ profil z konfiguracjg dla kazdego pojazdu.
= Skonfigurowa¢ podtaczone czujniki.
= Wprowadzi¢ pozycje odbiornika GPS.
= Umiesci¢ sygnat GPS do ustalenia predkos$ci w magistrali CAN.

16.1 Ekran roboczy
@ Wskazanie predko$ci @ Predko$¢ obrotowa watu odbioru mocy
@ Zrédto predkosci @ Liczba motogodzin
@ Pozycja czujnika pozycji roboczej @ Status czujnika pozycji roboczej
16.2 Zarzadzanie profilami ciggnika

Profile ciggnika stuza do zapisania w terminalu waznych informaciji dotyczacych ciagnika, w ktérym
zamontowany jest terminal.

Zalety:
= Mozliwo$¢ zastosowania terminalu na kilku ciggnikach. Mozliwo$¢ aktywacji odpowiedniego
profilu ciggnika przy kazdej zmianie ciggnika.
= Mozliwo$¢ utworzenia kilku profili dla jednego ciggnika, nawet gdy terminal jest zawsze
zamontowany na jednym ciggniku.

Mozesz stosowaé od 1 do 31 profili ciggnika.

Liczba profili ciggnika zalezy od kilku czynnikow:
= Zastosowanie terminalu:

— Jezeli urzadzenie zawieszane jest przetgczane recznie lub stosowane jest urzadzenie, przy
ktorym niekonieczna jest doktadnos¢ co do centymetra, wystarczy jeden profil na ciggnik.

— Jezeli nie uzywasz TRACK-Leader i SECTION-Control, profile ciggnika nie sg potrzebne.
= Wymagana precyzja:

- Jezeli pracujesz z SECTION-Control i siewnikiem ISOBUS lub opryskiwaczem, decydujace
znaczenie ma odlegto$¢ miedzy odbiornikiem GPS a przytaczem. Dlatego potrzebny jest
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profil, w ktérego geometrii zmierzysz odlegtos¢ do dolnego mechanizmu kierujgacego, oraz
profil, w ktérym zmierzysz odlegtos¢ do belki zaczepowej.

= Liczba ciagnikow z réznym wyposazeniem z rézng geometrig.

Przy maszynach samojezdnych (np. opryskiwacze) nalezy korzystac z profilu ciagnika z
nastepujacymi ustawieniami:
= Parametr ,Potaczenie ISOBUS-TC?” — upewnij sie, ze ten parametr zostat prawidtowo
ustawiony.
= Parametr ,Predko$¢”

— Odbiornik GPS - jezeli do terminalu podtaczony jest odbiornik GPS i stuzy on do ustalenia
predkosci.

- Czujnik kotowy, czujnik radarowy poprzez magistrale CAN — jezeli do rozdzielacza sygnatow
komputera roboczego ISOBUS podtaczony jest czujnik predko$ci, mozesz poprzez to
ustawienie wykorzysta¢ wskazanie predkosci Tractor-ECU.

= Geometria: Przy maszynach samojezdnych geometria jest z reguty wprowadzana w komputerze
roboczym opryskiwacza. Dlatego nie trzeba wprowadza¢ odstepow w Tractor-ECU.

@ Nazwa profilu ciggnika @ Nazwa ISO profilu ciagnika
(Liczby posrodku réznig sie w zaleznosci od
profili)

Symbol ciggnika @ Symbole funkcji.
Jezeli przynajmniej jeden profil ciggnika jest
aktywny, pojawia si¢ symbol stop.

®

@ Stan profilu ciggnika:
zielony = profil jest aktywny;
26tty = profil jest aktywowany po ponownym
uruchomieniu terminalu.

Symbol funkcji Funkcja

Tworzy nowy profil ciggnika.

Aktywuje zaznaczony profil ciggnika.

Dezaktywuje profil ciggnika.

Wywotuje parametry zapisane w profilu ciagnika.
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Parametr

Symbol funkcji Funkcja

Usuwa profil ciggnika.

1. — otworz aplikacje Tractor-ECU.

N

. Dotknij opcji ,Ustawienia”.
= Pojawiajg sie dostepne profile ciggnika.
= Jezeli profil ciggnika jest aktywny, wigkszo$¢ symboli funkcji jest szara.

w

Na jednej stronie moze sie maksymalnie pojawi¢ pie¢ profili ciggnika. Aby zobaczy¢ kolejne
profile, przesun palcem po ekranie (z dotu do gory).

S

. Aby edytowa¢ profil ciggnika lub utworzy¢ nowy, musisz dezaktywowac¢ aktywny profil ciggnika.

Parametr

1. - otworz aplikacje Tractor-ECU.

2. Dotknij opcji ,Ustawienia”.
= Pojawiajg sie dostepne profile ciggnika.

3. — jezeli profil ciggnika jest aktywny, dezaktywuj go.

4. Dotknij profilu, ktéry chcesz skonfigurowaé.
= Profil zostaje zaznaczony.

5. - wyswietl parametry zaznaczonego profilu ciggnika.
= Parametry zostajg wyswietlone.

Nazwa

Nazwa profilu ciggnika.

Polaczenie z ISOBUS-TC?

Za pomocag tego parametru ustawisz, czy chcesz potaczy¢ aplikacje Tractor-ECU z aplikacjg,
ISOBUS-TC. Aplikacja ta przesyta jednocze$nie: liczniki, pozycje robocza, pozycje odbiornika GPS.

Dezaktywuj ten parametr tylko wowczas, jesli terminal jest uzywany jako terminal dodatkowy, a
odbiornik GPS jest podtaczony do innego terminalu.

Predkosé
Konfiguracja czujnika predko$ci. Stuzy on do pomiaru predko$ci.
Mozliwe wartosci:
= "dezaktywowany"
Nie ma czujnika predkosci.
= "Czujnik kotowy"
Czujnik kotowy jest podtaczony do terminalu. Czujnik kotowy musi zosta¢ skalibrowany [— 74].
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Parametr

= "Czujnik radarowy"
Czujnik radarowy jest podtgczony do terminalu. Czujnik radarowy musi zostac skalibrowany [—
74].
= "Odbiornik GPS"
Predko$¢ mierzona jest przy uzyciu sygnatu GPS.
= "Nieznany czujnik poprzez CAN"
Czujnik kotowy lub czujnik radarowy jest potaczony z terminalem poprzez CAN.
= "Czujnik radarowy poprzez CAN"
Czujnik radarowy jest potgczony z terminalem poprzez CAN.
= "Czujnik kotowy poprzez CAN"
Czujnik kotowy jest potaczony z terminalem poprzez CAN.

Impulsy na 100 metrach

Parametru uzywaj tylko wowczas, jesli wybrates jedno z ponizszych zrodet predkosci: czujnik kotowy
lub czujnik radarowy. W innych przypadkach wprowadzona tutaj warto$¢ jest ignorowana.

Pod tym parametrem pojawia si¢ wynik kalibracji czujnika predkosci.

Czujnik pozycji roboczej

Za pomocg tego parametru mozesz ustawié, czy czujnik pozyciji roboczej jest dostepny oraz jak jego
sygnat dochodzi do terminalu.

Dostepne sg trzy parametry, za pomoca ktdrych mozesz skonfigurowac czujnik pozycji roboczej:
Parametr "Miejsce montazu i przytacze"

Mozliwe wartosci:

= "dezaktywowany"
Zaden czujnik nie wykrywa pozycji roboczej.

= "Z przodu przez wtyk B"
Czujnik pozyciji roboczej znajduje sie na przednim podnosniku lub na urzadzeniu zamontowanym
na przednim podno$niku. Jest on podtaczony do terminalu poprzez wtyk B. Czujnik pozycii
roboczej musi zostaé¢ skonfigurowany.

= "Ztylu przez wtyk B"
Czujnik pozyciji roboczej znajduje sie na tylnym podnos$niku lub na urzadzeniu zamontowanym
na tylnym podno$niku. Jest on podtaczony do terminalu poprzez wtyk B. Czujnik pozycji robocze;
musi zostaé¢ skonfigurowany.

= "Nieznany czujnik poprzez CAN"
Dostepny jest czujnik pozycji roboczej, ktdry ustala pozycje roboczg urzadzenia. Jest on
podigczony do komputera roboczego ISOBUS lub do innego terminalu. Sygnat dochodzi do
terminalu poprzez CAN.

= "Z przodu poprzez CAN"
Dostepny jest czujnik pozyciji roboczej, ktory ustala pozycje roboczg urzadzenia na przodzie
pojazdu. Jest on podtaczony do komputera roboczego ISOBUS lub do innego terminalu. Sygnat
dochodzi do terminalu poprzez CAN.

= "Ztytu poprzez CAN"
Dostepny jest czujnik pozyciji roboczej, ktory ustala pozycje roboczg urzadzenia z tytu pojazdu.
Jest on podtaczony do komputera roboczego ISOBUS lub do innego terminalu. Sygnat dochodzi
do terminalu poprzez CAN.

= "TRACK-Leader AUTO"
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Parametr

Jak tylko uruchomione zostanie automatyczne kierowanie, terminal zaktada, ze maszyna
znajduje sie w pozycji robocze;.

Parametr "Rodzaj czujnika"

Jezeli czujnik pozycji roboczej jest podtaczony do terminalu poprzez wtyk B, musisz poinformowac
terminal o tym, wedtug jakiej zasady ma pracowaé czujnik.

Mozliwe wartosci:

= "analogowy"
Korzystasz z analogowego czujnika pozycji roboczej [— 74], ktdry mierzy wysoko$¢
trzypunktowego mechanizmu podnoszenia w procentach.

= "cyfrowy"
Korzystasz z cyfrowego czujnika, zgodnego z normg ISO 11786. Czujnik jest podtaczony do
terminalu poprzez gniazdo sygnatowe.

= "ME-czujnik Y"
Korzystasz z czujnika Y (pozycji roboczej) firmy Muller-Elektronik. Czujnik jest podtaczony do
terminalu.

Parametr "Inwersja"
Standardowo terminal wychodzi z zatozenia, ze urzadzenie znajduje sie w pozycji roboczej, gdy tylko
czujnik pozycji roboczej przesle sygnat. Jezeli czujnik pozycji roboczej funkcjonuje jednakze
odwrotnie, musisz dokona¢ tutaj ustawienia.
Mozliwe wartoci:

= "Tak" - urzadzenie w pozycji roboczej, jezeli czujnik nie wysyta sygnatu.

= "Nie" - urzadzenie w pozycji roboczej, jezeli czujnik wysyta sygnat.

Predko$é obrotowa watu odbioru mocy
Konfiguracja obrotomierza watu odbioru mocy. Stuzy on do pomiaru liczby obrotéw WOM na minute.

Mozliwe wartosci:
= dezaktywowany”
Brak czujnika do pomiaru predkosci obrotowej WOM.
= ,Obrotomierz z przodu”
Obrotomierz jest zamontowany na przednim wale odbioru mocy.
= ,Obrotomierz z tytu”
Obrotomierz jest zamontowany na tylnym wale odbioru mocy.

Impulsy na obrét

llo$¢ impulséw wysytanych przez wat odbioru mocy na obrdt za pomoca wybranego obrotomierza
WOM.

Ostrzezenie - niekompletna geometria

Ten parametr stuzy do ustawienia, czy wyswietla¢ ostrzezenie, jezeli geometria zostanie
niekompletnie ustawiona.

Geometria jest wowczas rozpoznawana jako niekompletna, a odstep C [— 75] wynosi 0 cm.

Przy urzadzeniach samojezdnych lub gdy odbiornik GPS jest zamontowany na urzadzeniu
zawieszanym, nie stosuje sie geometrii ciggnika. W tym przypadku nalezy dezaktywowaé¢ parametr,
aby nie wySwietlito sie niepotrzebnie ostrzezenie.
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Instrukcja
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Instrukcja
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Kalibracja czujnika predkosci

Podczas kalibracji czujnika predkosci metodg 100m obliczasz ilo$¢ impulséw, jakie wysyta czujnik na
odcinku 100m.

Jezeli znasz doktadna liczbe impulséw, mozesz wprowadzié jg recznie,

M Zmierzyte$ i zaznaczyte$ dystans 100 metréw. Trasa musi odpowiada¢ warunkom pracy.
Powinna prowadzi¢ przez pole lub take.

M Pojazd z podtaczong maszyna jest gotéw do 100-metrowej jazdy i stoi na poczatku
zaznaczonego dystansu.

M Do terminalu podtaczony jest czujnik kotowy lub radarowy.
M W parametrze ,Predkos¢” wybrate$ warto$é ,Czujnik kotowy” lub ,Czujnik radarowy”.

1. - otworz aplikacje Tractor-ECU.
2. Dotknij opcji ,Ustawienia”.

3. Zaznacz pojazd, dla ktorego chcesz skalibrowaé czujnik predkosci.
4. Dotknij symbolu

5. Dotknij symbolu
6. Podazaj za wskaz6wkami na ekranie.

= Skalibrowate$ czujnik predkosci.

Kalibracja analogowego czujnika pozycji roboczej

Jezeli podtaczyte$ analogowy czujnik pozycji roboczej do terminalu, musisz poinformowac terminal,
od ktorej pozyciji urzadzenie znajduje sie w pozycji roboczej.

M Czujnik pozycji roboczej jest podtaczony do terminalu bezposrednio lub przez gniazdo
sygnatowe.

M Wybrate$ w parametrze ,Rodzaj czujnika” czujnik analogowy.

1. - otworz aplikacje Tractor-ECU.
2. Dotknij opcji ,Ustawienia”.

3. Zaznacz pojazd, dla ktérego chcesz skalibrowaé analogowy czujnik pozycji robocze;j.

4. Dotknij symbolu

5. Przesun urzadzenie w pozycje robocza.

6. Dotknij , aby terminal nauczyt sie pozycji roboczej.
7. Potwierdz.

= Skonfigurowates$ czujnik pozycji roboczej.
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Parametr

16.3.3 Geometria ciggnika

Po pojeciem geometria ciagnika rozumiemy wymiary pojazdu, na ktérym zamontowany jest odbiornik
GPS.

Przykfadowa geometria ciggnika

A Odlegtos¢ miedzy $rodkiem pojazdu a odbiornikiem GPS, na osi lewo-prawo.
Jezeli odbiornik zamontowany jest na lewo od $rodka, wprowadz odlegtos¢ jako wartos$¢ ujemna,
Uzytkownik TRACK-Leader AUTO®: pozycje odbiornika GPS nalezy wprowadzi¢ do komputera
kierowania i nastepnie jg skalibrowac. Dlatego pola A i B sg wyszarzone i nie mozna ich edytowac.
B Odlegtos¢ miedzy odbiornikiem GPS a tylng osig pojazdu.
Odlegtos¢ miedzy tylng osig a tylnym punktem zaczepienia lub zawieszenia.
E Odlegtos¢ miedzy tylng osig a przednim punktem zaczepienia lub zawieszenia.

Konfiguracja rodzajow przytacza ciagnika

Rodzaj przytacza moze sie r6zni¢ migdzy réznymi ciagnikami i urzadzeniami zaczepianymi i
zawieszanymi. Standardowo zawsze wybrany jest rodzaj przytacza ,nieznany”.

Prosze pamigtag: jezeli wybrano inny rodzaj przytacza lub kilka réznych rodzajéw przytacza,
automatyczna kolejnos¢ urzadzen nie dziata. Nalezy wéwczas przyporzadkowaé urzadzenia recznie.

Dostepne sg nastepujace rodzaje przytacza:
= nieznany
= belka zaczepowa
= lgcznik gorny przyczepiany
= lgcznik gormy zawieszany
= hak sprzegu
= glowica widtowa
= CZOp sprzegu
= punkt przyczepiania urzadzenia
= glowica kulowa

Symbol funkcji Znaczenie

Dodanie nowego rodzaju przytacza.

Usuwa zaznaczony rodzaj przytacza.

Edytuje zaznaczony rodzaj przytacza.
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1. - otworz aplikacje Tractor-ECU.

2. Dotknij opciji ,Ustawienia”.
= Pojawiajg sie dostepne profile ciggnika.
= Jezeli profil ciggnika jest aktywny, wigkszos¢ symboli funkcji jest wyszarzona.

3. — aby edytowaé profil ciggnika lub utworzy¢ nowy, musisz dezaktywowa¢ aktywny profil
ciggnika.

4. Dotknij profilu ciagnika, ktdry chcesz edytowac.

5. — wyswietl liste parametréw.
= Parametry zostajg wy$wietlone.

6. — otwdrz ekran z geometrig ciggnika.

7. — otworz ekran dla konfiguraciji przednich rodzajéw przytacza.
=> Pojawia sie ekran ,Przedni rodzaj przytacza’.

8. - dodaj przytacze.
9. Wybierz rodzaj przytacza.

10. Wprowadz odlegto$¢ migdzy tylng osig a przednim punktem zaczepienia lub zawieszenia.

11. — potwierdz.
12. Opcjonalnie edytuj lub usun inne rodzaje przytacza.
13. — powtorz proces dla tylnych rodzajéw przytacza. Wprowadz odlegtos¢ migdzy tylng osig

a tylnym punktem zaczepienia lub zawieszenia.

14, — zakoncz wprowadzanie danych.

= Mozesz teraz zobaczy¢ i zmieni¢ [— 76] geometrig ciggnika.

Konfiguracja geometrii ciggnika

M Skonfigurowates$ rodzaje przytacza ciagnika. [— 75]

1. - otworz aplikacje Tractor-ECU.

2. Dotknij opcji ,Ustawienia”.
= Pojawiajg sie dostepne profile ciggnika.
= Jezeli profil ciagnika jest aktywny, wigkszo$¢ symboli funkcji jest wyszarzona.

3. — aby edytowa¢ profil ciggnika lub utworzy¢ nowy, musisz dezaktywowa¢ aktywny profil
ciggnika.

4. Dotknij profilu ciagnika, ktory chcesz edytowac.
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Wyniki
5. — wySwietl liste parametréw.
= Parametry zostajg wy$wietlone.
6. — otworz ekran z geometrig ciggnika.
7. / - wybierz aktualnie stosowane rodzaje przytacza. Standardowo zawsze wybrany

jest rodzaj przytacza ,nieznany”. Prosze pamietac: jezeli wybrano inny rodzaj przytacza lub kilka
réznych rodzajow przytacza, automatyczna kolejno$¢ urzadzen nie dziata. Nalezy wéwczas
przyporzadkowac urzadzenia recznie.

8. Przejmij wstepnie ustawione odstepy dla rodzajow przytacza lub wprowadz nowe odstepy (gérna
ilustracja).

Z dodatkowa licencjg (numer artykutu: 3038990035) mozna opcjonalnie skonfigurowaé dodatkowe

parametry geometrii, aby uzy¢ pozycji GNSS z kompensacja nachylenia bez systemu kierowania z
NAV-900. Dostep do tych parametréw na ekranie geometrii ciggnika mozna uzyskac¢ poprzez symbol

]

&

Dostepne sg nastepujace parametry:

funkcji

Wysokosé nad ziemig

Wysokos$¢ odbiornika GPS nad ziemia,.

Kat przechylenia

Obrdt wokét osi podiuzne;.

Kat sktonu

Obrat wokdt osi poprzecznej.

Kat skretu

Obrat wokdt osi pionowej.

Przesuniecie przechylenia

Przesuniecie przechylenia odbiornika.

16.4 Wyniki

Aplikacja Tractor-ECU dokumentuje prace w dwdch grupach licznikow:
= Licznik dzienny
= Liczniki zlecenia
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Licznik dzienny

Oznaczenie licznika

Dokumentacja

Obrobiony dystans

Dystans, na ktérym czujnik pozycji roboczej byt aktywny.

Obrobiona powierzchnia

Powierzchnia, na ktorej czujnik pozycji roboczej byt aktywny.
Za podstawe do obliczenia powierzchni przyjmuje sie w
aplikacji Tractor-ECU ustawiong szeroko$¢ robocza.

Czas pracy

Czas, podczas ktdrego czujnik pozycji roboczej byt aktywny.

W ten sposdb wykasujesz licznik dzienny:

1. - otwdrz aplikacje Tractor-ECU.

2. Dotknij opcji "Wyniki".

= Pojawia sie ekran "Wyniki" z licznikami dziennymi.

3. W celu skasowania licznika dziennego dotknij symbolu funkcji.

Symbol

Kasowany licznik

Obrobiony dystans

Czas pracy

Wszystkie liczniki dzienne

Liczniki zlecenia

Liczniki te sq przesytane do aplikacji ISOBUS-TC. Liczniki mozesz aktywowac w zleceniu. Wowczas
pojawig sie one w dodatkowym oknie, jak tylko aplikacja ISOBUS-TC zostanie zminimalizowana.

Liczniki zlecenia

Oznaczenie licznika Jednost- | Dokumentacja
ka

Dystans km Dystans, na ktdrym czujnik pozycji roboczej byt aktywny.
Czas w pozycji roboczej h Czas, podczas ktérego czujnik pozycji roboczej byt

aktywny.
Pozycja robocza 011 0 = nie w pozycji robocze;

1 =w pozycji roboczej
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Aplikacja Virtual ECU

Zarzadzanie wirtualnymi komputerami roboczymi

17 Aplikacja Virtual ECU

17.1

Instrukcja

30322538-02-PL

Aplikacja Virtual ECU (lub w skrdcie: VECU) stuzy do tworzenia wirtualnych komputeréw roboczych
dla nastepujacych urzadzen:
= Urzadzenia, ktére nie majgq komputera roboczego. Na przyktad: grubery, ptugi, mechaniczne
siewniki itd.
= Maszyny, ktére sg obstugiwane za pomoca komputera poktadowego podtaczonego do portu
szeregowego.
= Czujniki ochrony/nawozenia roslin, ktére sa szeregowo podtaczone do terminalu.

Kazdy wirtualny komputer roboczy zawiera wazne wiasciwo$ci danej maszyny (szeroko$¢ robocza,
geometria, rodzaj komputera poktadowego) i udostepnia je, w razie potrzeby, innym aplikacjom.

Zarzadzanie wirtualnymi komputerami roboczymi

Nazwa wirtualnego komputera roboczego @ Nazwa ISO wirtualnego komputera roboczego

Rodzaj urzadzenia @ Symbole funkcji.
Jezeli przynajmniej jeden wirtualny komputer
roboczy jest aktywny, pojawia sie symbol stop.

©®O

@ Stan wirtualnego komputera roboczego:
zielony = profil jest aktywny;
261ty = profil jest aktywowany po ponownym
uruchomieniu terminalu.

Symbol funkcji Funkcja

Tworzy nowy komputer roboczy.

Aktywuje zaznaczony komputer roboczy.

Dezaktywuje komputer roboczy.

Wywotuje parametry zapisane w wirtualnym komputerze roboczym.

Usuwa komputer roboczy.

1. — otwdrz aplikacje ,Virtual ECU”.
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2. Dotknij opciji ,Ustawienia”.
= Dostepne wirtualne komputery robocze zostajg wyswietlone.
= Jezeli komputer roboczy jest aktywny, wigkszos¢ symboli funkcji jest szara.

3. Na jednej stronie moze sie¢ maksymalnie pojawi¢ pie¢ profili komputera roboczego. Aby
zobaczy¢ kolejne profile, przesun palcem po ekranie (z dotu do gory).

4. Aby edytowac profil komputera roboczego lub utworzyé nowy, musisz dezaktywowaé aktywny
profil komputera roboczego.

Parametr

Nazwa

Nazwa wirtualnego komputera roboczego.

Zewnetrzny komputer poktadowy

Jezeli podigczasz komputer poktadowy lub czujnik ochrony/nawozenia roélin do portu szeregowego,
musisz w tym parametrze wybra¢ model.

Lista zawiera nastepujace urzadzenia:

= Komputery poktadowe, ktére komunikujg sie za pomoca protokotu ASD lub LH5000 i ktdre sgq w
stanie komunikowac sie z tym terminalem. Jezeli chcesz podigczyé komputer poktadowy, ktory
jest kompatybilny z tymi protokotami, ale nie pojawia sie na liscie, skontaktuj sie z Mlller-
Elektronik i przeprowadz czynno$ci podane na kofcu rozdziatu.

= Czujniki ochrony/nawozenia roslin, ktére mozna podigczac do portu szeregowego terminalu.

= AMABUS. Pamigtaj, ze dla podtaczenia AMABUS potrzebujesz specjalnego kabla, numer
artykutu: 30322572

Aktualizacja listy komputeréw poktadowych:

M Skontaktowate$ sie z firmg Miller-Elektronik i otrzymate$ nosnik danych USB z plikiem
instalacyjnym.

M Aplikacja Virtual ECU jest zamknigta.
1. Witz nosnik danych USB do terminalu.

2. Otworz aplikacje Virtual ECU.
= Pojawia si¢ nastepujacy komunikat: ,Czy aktualizowac liste zewnetrznych komputeréw
poktadowych?”

3. Wybierz ,Tak”, aby zaktualizowac liste.
4. Potwierdz.
5. Zrestartuj terminal.

= Mozesz teraz wybra¢ dodane komputery poktadowe.

Rodzaj urzadzenia
Wybierz rodzaj urzadzenia, dla ktérego utworzytes ten profil.

Masz do wyboru:
= Siewnik
= Rozsiewacz
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Parametr

= Opryskiwacz
» Orka

Rodzaj przytacza
Wyhierz ten parametr, aby okresli¢ rodzaj przytacza urzadzenia rolniczego.
Dostepne sg nastepujace rodzaje przytacza:
= nieznany
= belka zaczepowa
= facznik gérny przyczepiany
= tacznik gorny zawieszany
= hak sprzegu
= glowica widtowa
= CzOp Sprzegu
= punkt przyczepiania urzadzenia
= gtowica kulowa

Model maszyny

Ten parametr wptywa na podazanie belki roboczej w TRACK-Leader za strzatka. Poprzez
konfiguracje zapis obrobionych powierzchni na zakretach powinien by¢ bardziej precyzyjny.

Po kazdej zmianie musisz dopasowac takze geometrie.

Mozliwe wartosci:
= ,zaczepiana (TUZ)"
Ustawienie dla urzadzen rolniczych, ktore sg zaczepione do TUZ ciggnika.
= przyczepiana’
Ustawienie dla maszyn rolniczych ciggnietych przez ciggnik. Belka robocza jest prowadzona tak
samo jak urzadzenie rolnicze za ciggnikiem.

Szeroko$é robocza

Parametr ten pokazuje ustawiong szeroko$¢ roboczg urzadzenia.

Liczba sekcji

W tym miejscu wprowadz liczbe sekcji maszyny. W opryskiwaczu moze to by¢ liczba zaworow
sekcyjnych, w rozsiewaczu lub w siewniku moga, to by¢ przyktadowo dozowniki.

Parametr ten stuzy do wyswietlania poprawnej liczby sekcji na ekranie SECTION-View, aby utatwi¢
operatorowi ich reczng obstuge.

Kazda sekcja wyswietlana jest jako czes$¢ belki roboczej na ekranie roboczym.

Sekcje

Otwiera ekran, w ktérym mozesz wprowadzi¢ szeroko$¢ kazdej sekcji.

Geometria

Geometria zawiera szereg wymiarow, ktore majg pomadc w prawidtowym przedstawieniu zespotu
pojazdu w TRACK-Leader i ustaleniu jego pozyciji.
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Parametr

Aby wywota¢ geometrie, dotknij symbolu funkcj:

Wywotuje geometrie maszyny.

Ekran do wprowadzania geometrii przy réznych modelach maszyny

A zaczepiana (TUZ):
Odlegtos¢ miedzy tacznikiem a elementem roboczym maszyny.
przyczepiana:
Odlegto$¢ miedzy tacznikiem a TUZ maszyny.
Przy jednoosiowych urzadzeniach rolniczych trzypunktowy uktad zawieszenia znajduje sie posrodku
osi, przy przyczepach tandemowych miedzy dwoma osiami. Przy siewnikach, gruberach i innych
urzadzeniach do orki TUZ nalezy ustali¢ indywidualnie.
B zaczepiana (TUZ):
niedostepne
przyczepiana:
Odlegtos¢ pomiedzy TUZ a maszyna i elementem roboczym maszyny.
C Tylko dla rozsiewacza nawozu: Dlugo$¢ robocza
D Boczne przesuniecie
Jezeli urzadzenie zawieszane, patrzac w kierunku jazdy, jest przestawione w lewo, wprowadz warto$¢
ujemna. Na przyktad: - 50 cm.

Geometria maszyn i prezentacja w TRACK-Leader
@ Rozsiewacz zawieszany
@ Przyczepiany opryskiwacz
@ Prezentacja w TRACK-Leader
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Ekran roboczy

TRAMLINE-View

TRAMLINE-View zawiera parametry, za pomocg ktérych podczas stosowania siewnikow moze
prawidtowo wyswietli¢ Sciezki technologiczne w TRACK-Leader.

Do uzywania TRAMLINE-View musi by¢ aktywowana licencja ,TRAMLINE-Management”.
Aby wywota¢ TRAMLINE-View, dotknij symbolu funkcji:

wywotuje TRAMLINE-View.

Parametry:

= ,Rytm $ciezek technologicznych”
Definiuje rytm $ciezek technologicznych, za pomoca ktérych odbywa sie praca.

= Poczatek pracy”
Definiuje migjsce pola, od ktérego chcesz rozpoczaé prace.

= ,Poczatek potowy szeroko$ci roboczej”
Definiuje, czy pierwszy przejazd po rozpoczeciu pracy ma zosta¢ wykonany tylko z potowg,
szerokosci roboczej.

17.3 Ekran roboczy

Na ekranie roboczym znajdziesz nastepujace informacje:
= Szeregowo przesytane dawki zrealizowane: Dawki zadane i dawki rzeczywiste
= Status sekcjiiilos¢
= Geometrie urzadzenia
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18 Aplikacja ISOBUS-TC

Aplikacja ISOBUS-TC spetnia dwa zadania:
= Jako ISOBUS-TC aplikacja steruje wszystkimi waznymi danymi migdzy terminalem a innymi
urzadzeniami, ktdre sg podtaczone do ISOBUS lub terminalu (Czg$¢ 11 normy 1SO11783).
= Jako Task Manager aplikacja umozliwia tworzenie i edytowanie zlecer ISO-XML. Dzieki temu
mozliwa jest komunikacja z kartami pola (Cze$¢ 10 normy 1S011783).

To, jakie zadania spetnia aplikacja, zalezy od parametrow skonfigurowanych w , Trybie pracy”.
= Standardowy” - tylko zadania ISOBUS-TC
= ,Rozszerzony” - zadania ISOBUS-TC i Task-Manager

18.1 Konfiguracja ISOBUS-TC

18.1.1 Parametr ,,farmpilot”

Ten parametr stuzy do wskazania stanu potaczenia z portalem ,farmpilot”.

18.1.2 Parametr ,,Tryb pracy”

Za pomocg tego parametru mozesz ustawi¢, czy ISOBUS-TC ma pracowac w tle lub czy chcesz
aktywnie pracowac ze zleceniami ISO-XML.
= ,Standardowy” — mozliwe sg dwa sposoby pracy.
Sposab pracy 1:

- Zarzadzanie wszystkimi danymi zlecenia odbywa sie za pomocg aplikacji ,TRACK-Leader”.
- W ISOBUS-TC nie mozesz tworzy¢ zlecen.
— W tym trybie pracy ISOBUS-TC pracuje w tle.

Sposab pracy 2:

— Mozesz zatadowac¢ dane pola z pliku shape (granice pole, linie prowadzace) do ISOBUS-
TC. Dane pola sg udostepniane w aplikacji , TRACK-Leader”. Mozliwo$¢ pracy takze bez
licencji ISOBUS-TC.

- Po aktywacji licencji ISOBUS-TC mozesz edytowaé mapy aplikacyjne shape.
- WISOBUS-TC nie mozesz tworzy¢ zlecen.

= ,Rozszerzony” —w tym trybie pracy menu ISOBUS-TC zostaje rozszerzone. Warunkiem
uzywania jest licencja ISOBUS-TC. ISOBUS-TC stuzy w tym trybie do zarzadzania zleceniami
ISO-XML i ich realizowania. MoZliwe sg dwa sposoby pracy.
Sposab pracy 1:

— Zarzadzanie i realizowanie zlecen ISO-XML odbywa sie za pomoca kart pola.
Sposoh pracy 2:
- Samodzielne generowanie i zarzadzanie danymi zrodtowymi w aplikacji ISOBUS-TC.

Niniejsza instrukcja zawiera jedynie wyjasnienie dla trybu standardowego. Tryb rozszerzony jest
opisany w oddzielnej instrukcji ISOBUS-TC.

Instrukcja
1. — otwdrz aplikacje ISOBUS-TC.

2. Dotknij opcji ,Ustawienia”.
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Konfiguracja ISOBUS-TC

3. Dotknij opcji , Tryb pracy”.

4. Dotknij opcji ,Rozszerzony”, je$li chcesz pracowaé ze zleceniami. Dotknij opciji ,Standardowy”,
jezeli chcesz pracowac bez zlecen.

5. — potwierdz.
= Pojawi sie pytanie, czy chcesz zmieni¢ ustawienie.

6. Dotknij opciji ,Tak”, jesli chcesz potwierdzic.
= Wszystkie dane zostajg zabezpieczone, a tryb pracy zmieniony.

7. Poczekaj, az wszystkie komunikaty znikng z ekranu.

Co sie dzieje z danymi?

Struktura danych w obu trybach pracy jest rézna. Po zmianie trybu dane zlecenia lub pola sg
zabezpieczane. Przy ponownej zmianie nastepuje zatadowanie zabezpieczonych danych.

Parametr ,,Numer TC”

Numer ISOBUS-TC. Przy kompleksowych systemach z kilkoma terminalami i ISOBUS-TC
odréznianie ISOBUS-TC jest mozliwe za pomocg ich numerdw. Dzigki temu w zaleznosci od
okoliczno$ci mozna kontrolowag, z ktérym ISOBUS-TC ma sie komunikowa¢ podtaczony komputer
roboczy.

Parametr ,,Preferowaé wewnetrzng Tractor-ECU?”

Ten parametr jest wazny w pojazdach, ktére oprocz terminalu ME posiadajg takze wtasny Tractor-
ECU.

Aktywuj ten parametr, jezeli odbiornik GPS jest podigczony do terminalu ME lub systemu kierowania
TRACK-Leader AUTO. Dezaktywuj ten parametr, jezeli odbiornik GPS jest podigczony do innego
terminalu.

Parametr ,,Czy chcesz zapisywaé zakonczone zlecenia w pliku?”

Jezeli te parametry sg aktywne, wszystkie zlecenia ISO-XML sg zapisywane w formie pliku
tekstowego na no$niku danych USB.

Parametr ,,Kontrola opisu maszyny”
Opcjonalny parametr. Standardowo nieaktywny.

Pamigtaj, ze przy aktywnym parametrze obstugiwana jest wersja 3 ISOBUS-TC. Jezeli parametr jest
nieaktywny, obstugiwana jest wersja 2 ISOBUS-TC.

Aktywuj ten parametr tylko, jezeli chcesz sie upewni¢, ze SECTION-Control i ISOBUS-TC komunikujg
sie wytacznie z komputerami roboczymi zgodnymi z AEF.

Komputery robocze, ktére nie sq zgodne z AEF, nie sg w tym przypadku obstugiwane przez ISOBUS-
TC.
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Konfiguracja kolejnosci urzadzen

18.1.7 Parametr ,,Uproszczone przypisywanie wartosci zadanej?”
Opcjonalny parametr. Standardowo ustawiony na ,Nie”.

Jezeli aktywujesz ten parametr, mozesz przeja¢ ustawienia wartosci zadanej z ostatniego zlecenia
dla nowego zlecenia. W tym celu ustaw parametr na opcje ,Tak’.

Jezeli nastepnie utworzysz nowe zlecenie, pojawia sie nastepujacy komunikat:
,Czy przeja¢ ustawienia wartosci zadanej dla maszyny z ostatniego zlecenia?”

Potwierdz nastepnie komunikat, aby przeja¢ ustawienia wartosci zadanej.

18.2 Konfiguracja kolejnosci urzadzen

Ustawienie "Kolejnos¢ urzadzen" wskazuije z jakich komputeréw ISOBUS terminal bedzie tadowat
geometrie podtaczonych maszyn. Geometrie te sg konieczne do obliczenia doktadnej pozycji kazdej
czesci maszyny i jej pozycji GPS. Tylko w ten sposob mozliwa jest doktadne prowadzenie réwnolegte
i sterowanie sekcjami.

Symbol ciggnika Nazwa ISO ciaggnika

Istnieje potaczenie miedzy ciagnikiem a @ Nazwa komputera roboczego
komputerem roboczym

®O

— potaczone urzadzenia
@ Symbol komputera roboczego ISOBUS @ Nie wszystkie urzadzenia na liscie muszg by¢
potaczone.

- roztaczone urzadzenia

W prostych systemach terminal potrafi automatycznie wybra¢ odpowiednig kolejno$¢ urzadzen.
Zwhaszcza wtedy, kiedy terminal ME jako jedyny zawiera informacje o geometrii ciggnika.

W nastepujacych przypadkach konieczne moze by¢ reczne wprowadzenie kolejnosci urzadzen:

= Jezeli w kabinie ciggnika znajduje sie komputer roboczy ciggnika (Tractor-ECU), zawierajacy
informacje o jego geometrii. W takim przypadku nalezy wybra¢, zrodio z ktérego terminal ma
czerpa¢ informacje: z aplikacji Tractor-ECU terminala, czy z komputera roboczego ciggnika.

= Jezeli system nie potrafi samemu wybra¢ kolejnosci komputeréw roboczych. Na przykfad jesli
ciggnik ciggnie wiecej niz jedno urzadzenie (n.p.: woz asenizacyjny i siewnik).

= Jezeli potaczenie z komputerem roboczym maszyny zostanie przerwane podczas gdy zlecenie
ISO-XML jest aktywne. W wigkszosci przypadkow wystarczy podiaczy¢ komputer ponownie.

= Jezeli podczas startu terminalu wy$wietlony zostanie ponizszy komunikat: "Kolejno$¢ urzadzen
niekompletna."
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= Jesli podczas startu nowej nawigacji pojawi sie komunikat; "Dane urzadzen sg jeszcze
tadowane." Konfiguracja kolejno$ci urzadzen moze rozwigzaé ten problem.

Jezeli stosujesz aplikacje ISOBUS-TC w trybie ,Standardowym”, skonfiguruj kolejnos¢ urzadzen w

nastepujacy sposob:

M Wszystkie komputery robocze ISOBUS i wirtualny komputer roboczy, ktdrych potrzebujesz do

pola, sg podtaczone.

- otwdrz aplikacje ISOBUS-TC.

. Dotknij opcji ,Urzadzenia”.

= Pojawia si¢ ekran ,Urzadzenia”.

- otworz kolejnosé urzadzen.
= Wyswietlite$ ekran z kolejnoscia urzadzen.
= Wyswietlona zostaje lista wszystkich urzadzen podtaczonych do ISOBUS. Pomiedzy
urzadzeniami sg wy$wietlane tgczniki.

. Dotknij wpisu w gérnym wierszu, aby wybra¢ pierwsze urzadzenie.

. Na drugiej pozycji powinno znajdowac sie urzadzenie rolnicze podigczone do terminalu ME.

Dotknij wiersza z drugim urzadzeniem i wybierz jedno z nich.

. Pomiedzy urzadzeniami trzeba jeszcze wybraé odpowiedni tacznik. Dotknij wiersza pomiedzy

urzadzeniami i wybierz pasujacy tacznik dla kazdego urzadzenia.

— w celu zapisania wprowadzonych danych opu$¢ ekran.

Uzywanie pol i danych SHP

W kategorii ,Pola” mozesz utworzy¢ wszystkie pola do edyciji. Dla kazdego pola mozna zapisa¢
nastepujace wiasciwosci:

Nazwa pola

Dziatka

Powierzchnia

Granica pola

Linie prowadzace

Zestaw linii prowadzacych

Przeszkoda

Mapa aplikacyjna (niezbedna licencja ISOBUS-TC)

Symbol Funkcja

Tworzy nowe pole.

Aktywuje pole.

Dezaktywuje pole.
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Uzywanie pdl i danych SHP

18.3.1

Zastosowanie

18.3.2

Instrukcja

88

Symbol

Funkcja

Umozliwia edycje wtasciwosci pola.

Usuwa pole.

Symbol pojawia sie tylko, gdy dotkniesz

B

Umozliwia import danych pola.

Wyswietla zatadowana mape aplikacyjna.

Wyswietla zaimportowane dane pola.

B g

Umozliwia eksport danych pola.

Symbol pojawia sie tylko, gdy dotkniesz .

X

Usuwa wybrane dane.

Symbol pojawia sie tylko, gdy dotkniesz .

Po co dane pola?

Wszystkie wtasciwosci pola, ktére zostang zapisane w ten sposéb, mozna wykorzysta¢ podczas
pracy w TRACK-Leader. W tym celu przed kazda nawigacja musisz aktywowa¢ w ISOBUS-TC pole

do obrobienia.

Tworzenie pola

Tak utworzysz nowe pole:

N

- otworz aplikacje ISOBUS-TC.
Dotknij opcji ,Pola”.

= Pojawia si¢ lista z juz utworzonymi polami. Dla kazdego pola mozesz zapisa¢ wtasne dane

pola. Na przyktad: nazwa pola, powierzchnia, granica pola, mapa aplikacyjna i przeszkody.
Do tych danych mozesz siegnag¢, gdy bedziesz w przysztosci obrabiaé pole.

— utworz nowe pole.

= Wyswietla sie formularz do wprowadzania danych.

4. Wprowadz w pierwszym rzedzie nazwe pola.

— opus¢ ekran.

= Pojawi sie pytanie, czy chcesz zapisa¢ zmiany.

6. Potwierdz.
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= Wyswietla sie lista z utworzonymi polami. Nowe pole wy$wietla sig na koricu. Kazde pole
zawiera unikatowy numer PFD. Pola sg sortowane wedtug tych numeréw. Numery sg widoczne
na liscie pdl, nad dang nazwa pola. Ponadto numery sg widoczne w nagtéwku podczas
otwierania pola.

Numery PFD

Kazdy numer PFD jest unikatowy. Nawet gdy pole zostanie usuniete, numer PFD nie jest ponownie
uzywany.

Podczas obrabiania pél w TRACK-Leader numer ten jest takze przydzielany podczas zapisywania
danych pola w bazie danych ngstore i dotaczany do nazwy pola.

Przyktad:
Prace na polu PFD1 sg zapisywane w TRACK-Leader pod ,ISOBUS-TC--1".
Prace na polu PFD50 sg zapisywane w TRACK-Leader pod ,ISOBUS-TC--50".

18.3.3 Aktywowanie i dezaktywowanie pola

Instrukcja Tak aktywujesz pole:

M W aplikacji Virtual ECU wybrate$ wirtualny komputer roboczy stosowanej maszyny lub
podigczyte$ komputer roboczy ISOBUS.

™M Tryb pracy ISOBUS-TC: Standardowy

1. - otworz aplikacje ISOBUS-TC.

2. Dotknij opcji ,Pola”.
=> Pojawia sie lista z juz utworzonymi polami.

3. Dotknij wpisu z polem do obrobienia.
4. — aktywuj pole.

5. — otworz aplikacje TRACK-Leader.

6. Zacznij nowg nawigacje.
= Terminal taduje wszystkie dane z pamigci: granice pola, linie prowadzace, przejazdy.
= Terminal uwzglednia przy tym takze komputer roboczy, za pomoca ktérego zostato
obrobione pole. Jezeli dwa razy obrabiasz pole za pomocg opryskiwacza, za drugim razem
zostang zatadowane przejazdy opryskiwacza. Jezeli dokonujesz przejazdu po polu za
pomocag rozsiewacza, zostang zatadowane przejazdy rozsiewacza.

7. W zaleznosci od tego, z jakq maszyna pracujesz, mozesz w TRACK-Leader utworzy¢ lub
wybra¢ odpowiedni zestaw linii prowadzacych. Wiecej informacji na temat zestawdw linii
prowadzacych mozna znalez¢ w instrukcji TRACK-Leader.

Jezeli pole ma zosta¢ ponownie obrobione, w TRACK-Leader przejdz do menu ,Pamigé” i usun tam

najazdy za pomocg,
Instrukcja Tak zakonczysz prace:

M Ekran nawigacyjny w TRACK-Leader jest wySwietlony.
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M Obrobite$ pole w TRACK-Leader. Na ekranie widoczne jest pole z granicg pola, liniami
prowadzacymi i innymi danymi pola.

1. — zakoncz nawigacje w TRACK-Leader.

2. - otworz aplikacje ISOBUS-TC.
3. Dotknij opciji ,Pola”.

4. Dotknij wpisu z wta$nie obrabianym polem.

5. - dezaktywuj pole.
= Pole jest dezaktywowane. Jest ono zapisywane wraz ze wszystkimi aktualnymi danymi
pola. Przy nastepnej aktywacji dane te zostang automatycznie zatadowane.

Importowanie danych pola (*.shp)

Instrukcja 7
WSKAZOWKA

90

Import granic pola
Dla kazdego pola powinna by¢ zaimportowana jednoczesnie tylko jedna granica pola, aby zapewnié
prawidtowe dziatanie terminala.

o Jesli to mozliwe, nalezy importowacé tylko jedng granice pola dla kazdego pola. Kazda granica
pola moze zawiera¢ kilka powierzchni wysepkowych.

Tak importujesz dane pola;
M Pliki SHP sg w formacie WGS84.

1. Skopiuj importowane dane pola do katalogu SHP na no$niku danych USB.

N

. Wi6z nosnik danych USB.

- otworz aplikacje ISOBUS-TC.
Dotknij opcji ,Pola”.

Jezeli nie utworzytes jeszcze pola, utwdrz je teraz. [— 88]

o o~ w

Dotknij pola, do ktérego chcesz zatadowa¢ dane SHP.
= Pojawiajg sie wtasciwosci pola. Na stronie widoczne sg uprzednio wprowadzone dane i
symbole funkcji.
55!
7. — otwdrz widok importu.

8. Dotknij opcji ,Rodzaj danych”.
= Pojawia sie lista z dostepnymi rodzajami danych.

9. Wybierz rodzaj danych pola, ktory chcesz zatadowaé.
10. Dotknij opcji ,Wybor pliku”.
11. Wyhbierz plik.

= Pojawia si¢ podglad importowanych danych.

12. — opu$¢ widok.
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= Pojawia si¢ komunikat ,Czy importowa¢ wybrany plik?”.
13.,Tak” - potwierdz.

14. Powtdrz proces importowania dla kolejnych danych pola.
= Podglad importowanych danych jest kazdorazowo rozszerzany.

= Wszystkie zadane dane pola sg wczytywane.

Jezeli aktywujesz teraz pole, mozesz uruchomié¢ nowa nawigacje z zatadowanymi danymi pola.

18.3.5 Eksport danych pola
Instrukcja Tak eksportujesz dane pola:

1. Wt6z nosnik danych USB.

2. - otworz aplikacje ISOBUS-TC.

w

Dotknij opcji ,Pola”.
=> Pojawia sie lista z juz utworzonymi polami.

4. Dotknij pola, ktdrego dane chcesz eksportowac.
= Pojawiajq sie wiasciwosci pola. Na stronie sg widoczne uprzednio wprowadzone dane i
symbole funkcji.
5. — Otworz widok pola.

6. — Otworz liste wszystkich danych pola.

7. fi - Eksportuj dane pola.

= Dane pola sg eksportowane jako pliki shape do katalogu ,SHP* w no$niku danych USB.

18.3.6 Dane na no$niku danych

Podczas pracy z TRACK-Leader powstajg dwa rodzaje danych:
= Przejazdy - czyli wszystko, co na ekranie zaznaczone jest kolorem zielonym. Dane te opisujq
pojedynczy etap pracy.

Przejazdy sq automatycznie zapisywane w TRACK-Leader, gdy nastepuje dezaktywacja
pola w ISOBUS-TC.

Na no$niku danych USB znajdujg sie one w katalogu ,ngstore”.

Mozesz je importowac do oceny za pomocg TRACK-Guide Desktop.

Kazde pole zawiera nazwe ISOBUS-TC--PFD. Przy czym PFD oznacza tutaj numer PFD
pola w ISOBUS-TC. Na przyktad: ISOBUS-TC--2

= Dokonywanie zmian statych danych pola: granice pola, linie prowadzace, przeszkody. Dane te
nie sg wazne tylko dla procesu pracy, lecz mozna ich takze uzy¢ w przysztosci.

— Dane te sg zapisywane jako pliki SHP w katalogu ,SHP”.

18.3.7 Przenoszenie danych pola na inny terminal

Instrukcja Tak przeniesiesz wszystkie dane pole na inny terminal:
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M Tryb pracy ISOBUS-TC: Standardowy
1. Terminal 1: Eksportuj wszystkie dane pole na no$nik danych USB. [— 91]
2. Terminal 2: Utwdrz na nowo profile pola. [— 88]

3. Terminal 2: Importuj wszystkie granice pola, linie prowadzace itd. z no$nika danych USB. [—
90]

18.4 Uzywanie map aplikacyjnych

Mapy aplikacyjne to mapy, ktére zawierajg informacje dotyczace tego, ile produktu (nawdz, nasienie,
$rodek ochrony roslin) ma zosta¢ zaaplikowane w kazdym obszarze pola.

Jezeli mapa aplikacyjna jest wczytana, oprogramowanie korzystajac z danych GPS decyduje np. o
tym jaka dawka ma zosta¢ opryskana na danym obszarze i przekazuje te dane do komputera
roboczego ISOBUS.

WSKAZOWKA

Przeciazenie terminala
Liczba zastosowanych map aplikacyjnych oraz ich struktura moga mie¢ duzy wptyw na
przecigzenie terminala.

o Podczas tworzenia map aplikacyjnych zwracaj uwage, czy mapy sg optymalne dla zakresu
zastosowania i uzywanych maszyn.

Terminal otwiera mapy aplikacyjne w dwoch formatach:
= Format shape (*.shp)

- Do otwierania mapy aplikacyjnej w formacie shape stuzy aplikacja ISOBUS-TC.
- Mozna zaimportowa¢ kilka map aplikacyjnych.

— Mozna zawsze uzywacé tylko jednej mapy aplikacyjnej. Jezeli chcesz uzywac wiecej niz
jednej mapy aplikacyjnej, potrzebujesz licencji MULTI-Control. Dzieki temu przy
urzadzeniach rolniczych, ktére dysponujg wiecej niz jednym dozownikiem, mozesz dla
kazdego dozownika uzywa¢ kazdorazowo jednej mapy aplikacyjnej. Sposéb pracy jest
opisany w instrukcji MULTI-Control.

= Format ISO-XML
— Mapa aplikacyjna musi by¢ na komputerze dotaczona do zlecenia ISO-XML.

- Mapa aplikacyjna moze by¢ uzywana tylko razem ze zleceniem ISO-XML poprzez aplikacje
ISOBUS-TC.

— Format wspotpracuje ze wszystkimi komputerami roboczymi ISOBUS, niezaleznie od ich
producenta.

- Kilka map aplikacyjnych moze by¢ uzywanych jednocze$nie w ramach jednego zlecenia.
Dzieki temu przy urzadzeniach rolniczych, ktore dysponujg wiecej niz jednym dozownikiem,
mozesz dla kazdego dozownika uzywa¢ kazdorazowo jednej mapy aplikacyjnej. W tym celu
potrzebujesz licencji MULTI-Control. Sposob pracy jest opisany w instrukcji MULTI-Control.

18.4.1 Import mapy aplikacyjnej shape

Do kazdego pola mozna importowa¢ kilka map aplikacyjnych.
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18.4.2

Instrukcja
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Aplikacja ISOBUS-TC
Uzywanie map aplikacyjnych

Tak importujesz mape aplikacyjna;

M licencja ISOBUS-TC musi by¢ aktywna.

-

Skopiuj mape aplikacyjng shape do katalogu ,SHP” na no$niku danych USB.
2. W6z nosnik danych USB.

- otworz aplikacje ISOBUS-TC.
Dotknij opciji ,Pola”.

Jezeli nie utworzytes jeszcze pola, utwérz je teraz. [— 88]

o o &~ »

Dotknij pola, do ktdrego chcesz zatadowaé mape aplikacyjna.
= Pojawiajg sie wtasciwosci pola. Na stronie sg widoczne uprzednio wprowadzone dane i
symbole funkcji.
= Jezeli zostafa juz aktywowana mapa aplikacyjna dla tego pola, w wierszu ,Mapa
aplikacyjna” pojawia sie jej nazwa. Mozesz jednak zaimportowac kolejng mape.

7. — otworz widok importu.

8. Dotknij opcji ,Rodzaj danych”.
= Pojawia sie lista z dostepnymi rodzajami danych.

9. Wybierz ,Mapa aplikacyjna”.
10. Dotknij opcji ,Wybor pliku”.

11. Wybierz mape aplikacyjna.
= Wyswietla sie ekran z wlasciwo$ciami mapy aplikacyjnej.

12. Podczas pierwszego importu mapy aplikacyjnej dotknij najpierw opcji ,Wybdr kolumny”, aby
wybra¢ kolumne z warto$cig zadang, a nastepnie opcje ,Wybdr jednostek”, aby wybraé
jednostke. Wartosci te zostang automatycznie wybrane przy pézniejszych importach.

13. — opus¢ ekran.

14. Pojawia sie podglad mapy aplikacyjnej.

15. — opusc¢ ekran.
16. Pojawi sie pytanie, czy chcesz importowac plik.
17. Potwierdz.

18. Mapa aplikacyjna zostaje wczytana i zapisana w danych pola.

Wybor mapy aplikacyjnej shape

Do kazdego pola mozna importowa¢ wigcej niz jedng mape aplikacyjna. Przed praca aktywu;
prawidtowa mape aplikacyjna.

Jezeli importowate$ tylko jedng mape aplikacyjna, jest ona automatycznie aktywowana podczas
uruchomienia. W zalezno$ci od tego, jakiego trybu pracy uzywasz, mapa aplikacyjna zostaje
aktywowana podczas uruchomienia pola (w trybie ,Standardowy”) lub podczas uruchomienia
Zlecenia (w trybie ,Rozszerzony").

Tak aktywujesz mape aplikacyjna;
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Uzywanie map aplikacyjnych

M Zaimportowate$ kilka map aplikacyjnych.

1. — otworz aplikacje ISOBUS-TC.

r

Dotknij opciji ,Pola”.

w

Dotknij pola, ktdre chcesz obrobhié.
= Pojawiajg sie wlasciwosci pola.
= Jezeli zostata juz aktywowana mapa aplikacyjna dla tego pola, w wierszu ,Mapa
aplikacyjna” pojawia sie jej nazwa.

>

Dotknij opcji ,Mapa aplikacyjna”.

ol

. Wybierz mape aplikacyjna.

= Jezeli aktywujesz pole, zostanie uzyta ta mapa aplikacyjna.

18.4.3 Edytowanie mapy aplikacyjnej shape

Po imporcie mapy aplikacyjnej mozesz:
= zmieni¢ wszystkie warto$ci na raz o wybrany procent;
= zmieni¢ wybrane wartosci o dowolng liczbe.

Instrukcja Tak zmienisz wszystkie warto$ci naraz:

1. — otworz aplikacje ISOBUS-TC.
2. Dotknij opcii ,Pola”.
3. Dotknij pola do edyciji.

4. Dotknij symbolu

5. Dotknij symbolu

6. Wprowadz, jakie wartoci chcesz zmienié. Na przyktad: 50% = zmniejszenie o potowe, 200% =
podwojenie

7. - potwierdz.
= Pojawia sie ekran ,Mapy aplikacyjne”.
= Wszystkie wartosci zostaty zmienione.

= — opus¢ ekran, aby zapisa¢ zmiany.

Instrukcja Tak zmienisz pojedyncza wartos¢:

1. - otwdrz aplikacje ISOBUS-TC.

r

Dotknij opcji ,Pola”.

w

Dotknij pola do edycji.

SN

. Dotknij symbolu

5. W kolumnie z warto$ciami zadanymi (po lewej) dotknij wartosci, ktorg chcesz zmienié.
= Pojawia si¢ klawiatura.
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18.5
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Aplikacja ISOBUS-TC
MULTI-Control

6. Wprowadz tutaj nowg wartosc.

7. — potwierdz.
= Pojawia sie ekran ,Mapy aplikacyjne”.
= Nowa warto$¢ pojawia sie w zmienionej komorce.

8. — opus¢ ekran, aby zapisa¢ zmiany.

Mapy aplikacyjne ISO-XML

Mapy aplikacyjne w formacie ISO-XML sg tworzone w elektronicznej karcie pola i wraz ze zleceniem
ISO-XML przesytane do terminalu.

Do edyciji potrzebna jest licencja ISOBUS-TC.

Praca ze zleceniami ISO-XML jest opisana w instrukcji ISOBUS-TC.

MULTI-Control

Po uzyskaniu dostepu do licencji MULTI-Control mozesz korzystac z aplikacji ISOBUS-TC, aby
przyporzadkowac kilka map aplikacyjnych do maszyny.

Jest to niezbedne w dwdch przypadkach:
= MULTI-Rate — jezeli maszyna dozuje wytacznie srodek, ktory jest dozowany przez kilka
dozownikéw. Na przyktad opryskiwacz z dwoma zbiornikami i dwoma armaturami regulacyjnymi.
= MULTI-Product - jezeli maszyna ma kilka zbiornikdw, ktére stuzg do aplikacji réznych srodkow w
réznych ilosciach. Na przyktad: siewnik z nawozem ptynnym.

Opis MULTI-Control znajduje sie w osobnej instrukcji obstugi.

Tryby pracy
Funkcja Tryb pracy: Standardowy Tryb pracy: Rozszerzony
MULTI-Product brak mozliwosci mozliwy
MULTI-Rate mozliwy mozliwy
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19 Aplikacja FILE-Server

Aplikacja FILE-Server tworzy na terminalu miejsce zapisu danych. Z tej pamigci moga korzysta¢
komputery robocze ISOBUS, ktdre nie posiadajg wiasnego portu USB. Dzieki temu terminal
umozliwia aktualizacje co poniektorych komputerdw roboczych, a inne maja mozliwo$¢ zapisu
danych na terminalu, na przyktad protokotéw lub opisu bted6w.

W tym celu w pamieci terminalu tworzony jest katalog "Fileserver". W katalogu tym dane mogq
zapisywac wszystkie urzadzenia podtaczone do ISOBUSa.

Maksymalna pojemnos¢ to 5 MB.

Instrukcja M Jezeli chcesz skopiowaé dane do terminalu, musza sie one znajdowac¢ na no$niku danych USB
w katalogu "Fileserver".

M Wtyczka "FILE-Server" jest aktywna.

1. — - otwdrz aplikacje FILE-Server.
=> Pojawia sie ekran startowy aplikaci.

2. Dotknij opcji "Pamie¢".

3. - Skopiuj pliki z nosnika danych USB na karte SD w terminalu (Importowanie).
4, - Skopiuj pliki z karty SD w terminalu na nosnik danych USB (Eksportowanie).
= Pojawia sie jeden z ponizszych komunikatéw: "Rozpocza¢ import?" lub "Rozpoczaé
eksport?".

5. W celu potwierdzenia dotknij opcji "Tak".
= Dane sg kopiowane.

= Tutaj widoczny jest podglad katalogéw na no$niku danych USB: Katalogi na no$niku
danych USB [— 28]
= Pojawia sig raport.

6. W celu potwierdzenia dotknij opcji "OK".

= Import i eksport danych zakoriczony sukcesem.
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Dane techniczne

Dane techniczne terminalu

Dane techniczne terminalu

Napigcie robocze

10Vdo32V

Pohor pradu (podczas 0,5 A (standardowo) — 4 A

pracy)

Pobor mocy Standardowo: 6 W
Maksymalnie: 40 W

Temperatura otoczenia -20°C do +60°C

Temperatura podczas -30°C do +80°C

magazynowania

Wymiary (szer. x wys. x gt.)

243 mm x 186 mm x 69 mm

Waga 1,1 kg
Klasa ochrony IP6K4 zgodnie z 1ISO 20653:2013
EMC ISO 14982

Ochrona przed
wyladowaniami
elektrostatycznymi (ESD)

ISO 10605:2001 Poziom IV

Badanie odpornosci na
otoczenie

Wibracje:

ISO 15003 poziom 1 z wptywem temperatury poziom 2 wedtug 1SO
15003

Udar:

100 udaréw na o$ i kierunek z 15 g w czasie 11 ms zgodnie z IEC
60068-2-27

Procesor i.MX 515 600 MHz
Koprocesor STM32F205
Pamie¢ 256 M mDDR
Bootflash 128 M SCL-NAND-Flash
System operacyjny WInCE 6.0
Ekran LCD 8" SVGATFT
Obudowa PC-ABS
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Plany przyporzadkowania

Wejscia / Wyjscia 1xUSB

1 x 9-pinowe gniazdo D-Sub (CAN i zasilanie)
1 x 9-pinowy wtyk D-Sub

1 x 9-pinowy wtyk D-Sub (CAN i sygnaty)

1x M12 (Kamera)

1 x M12 (Ethernet przemystowy)

20.2 Plany przyporzadkowania

20.2.1 Przytacze A (magistrala CAN)

9-pinowe gniazdo Sub-D

Bolec Nazwa sygnatu Funkcja
1 CAN_L CAN_L out

6 [-Vin Masa zasilania
2 CAN_L CAN_L in

7|CAN_H CAN_Hin
3 CAN_GND Masa CAN, wewnetrznie przy masie

8| CAN_EN_out Wiaczone napiecie wejsciowe, < 250mA
4 CAN_H CAN_H out

9[+Vin Zasilanie
5 Zapton Sygnat zaptonu

Ekran | Ekran elektromagnetyczny | Ekranowanie ESD/EMV
elektromagnetycz
ny
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20.2.2 Przytacze B

9-pinowy wtyk Sub-D

Dane techniczne

Plany przyporzadkowania

Przytacze B jest 9-pinowym wtykiem Sub-D.

Poprzez przyporzadkowanie moze zosta¢ wykorzystane do ponizszych celow:

Zastosowanie Stosowane piny
Jako drugi interfejs CAN 7,9
Jako drugi port szeregowy 2,3,4,5
Wejscie dla dwoch sygnatéw cyfrowych i jednego |1, 5, 6, 8
sygnatu analogowego.
Bolec Nazwa sygnatu
1 Czujnik kotowy!

6 | Wat odbioru mocy?
2 /RxD2

7| CAN2_H
3 [TxD2

8 | Czujnik pozyciji roboczej? lub

Sygnat jazdy wstecz w celu wykrycia kierunku jazdy
4 Zasilanie dla odbiornika GPS
Wiaczone napiecie wejsciowe, < 250mA

9| CAN2_L

5 GND
Ekran | Ekranowanie ESD/EMV
elektromagnetycz
ny

Legenda:

1) wejscie cyfrowe wg.: 1ISO 11786:1995 rozdziat 5.2

2) wejscie cyfrowe wg.: 1ISO 11786:1995 rozdziat 5.3
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Plany przyporzadkowania

3) wejscie analogowe wg.: ISO 11786:1995 rozdziat 5.5

20.2.3 Przytacze C

9-pinowy wtyk Sub-D

Pin Nazwa sygnatu Funkcja
1|(DCD1) Wiaczone napiecie wejsciowe < w sumie maks.
250 mA (Pin 1 + Pin 4)
6 DSR DSR
2| IRxD /RXD
7 RTS RTS
3|/TxD [TxD
8 CTS CTS
4| (DTR) Wtaczone napiecie wejsciowe < w sumie maks.
250 mA (Pin 1 + Pin 4)
9 (RI) 5V <250 mA
5|GND Masa sygnatu
Ekran Ekran elektromagnetyczny | Ekranowanie ESD/EMC
elektromagnetycz
ny
20.24 Przytacze CAM

Gniazdo M12: Kamera

Bolec

Nazwa sygnatu

Funkcja

Power

Zasilanie, maks. 250mA

100
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Dane techniczne

Plany przyporzadkowania

Bolec Nazwa sygnatu Funkcja

2 Power GND Masa zasilania

3 FBAS2 Kamera

4 FBAS Kamera

5 Sygnat GND Masa sygnatu

6 Ekran elektromagnetyczny | Ekranowanie ESD/EMV
Przytacze ETH (Ethernet)

Gniazdo M12: Ethernet

Bolec Nazwa sygnatu Funkcja

1 TD+ biato-pomaranczowy

2 RD+ biato-zielony

3 TD- pomarafnczowy

4 RD- Zielony

5 Bolec niedostepny Bolec niedostepny
Ekran Ekran elektromagnetyczny | Ekranowanie ESD/EMV
elektromagnetycz

ny
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Dane techniczne

Warunki licencji

Warunki licencji

Oprogramowanie korzysta z nastepujacych bibliotek open source:

Eigen
http:/iwww.mueller-elektronik.de/LICENCES/eigen/LICENSE.txt
Spatialite
http:/iwww.mueller-elektronik.de/LICENCES/spatialite/LICENSE..txt
Proj.4
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/proj.4/LICENSE.txt
Expat
http:/iwww.mueller-elektronik.de/LICENCES/expat/LICENSE.txt
WCELIBEX
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/wcelibex/LICENSE.txt
Agg

http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/agg/LICENSE.txt
Poco C++
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/poco/LICENSE.txt

QT

http:/iwww.mueller-elektronik.de/LICENCES/qt/LICENSE.txt

Boost
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/boost/LICENSE.txt
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Pomoc przy zakiéceniu

21 Pomoc przy zaktéceniu

Podczas pracy moga sie pojawié miedzy innymi nastepujace komunikaty o btedach:
Ogolne
Tekst alarmu Mozliwa przyczyna Mozliwe usuniecie btedu

Nie udato sie usunag¢ niektorych plikow.

Pliki do usunigcia sg obecnie w uzyciu.

Btad w zhiorze obiektow

Usurn zbiér obiektéw i ponownie uruchom
terminal. [— 67]

ECU: Offline - potaczenie zostato
przerwane.

Potaczenie miedzy terminalem a ECU
zostato przerwane.

Sprawdz potaczenie. [— 18]

GPS

Tekst alarmu

Mozliwa przyczyna

Mozliwe usuniecie btedu

Nie udato sie zresetowac odbiornika GPS.

Wybrano nieprawidtowy sterownik.

Wybierz prawidtowy sterownik. [— 30]

Zewnetrzny Lightbar jest aktywny.

Dezaktywuj zewnetrzny Lightbar [— 58] i
potacz odbiornik GPS bezposrednio
z terminalem. [— 30]

Funkcja E-Dif nie jest dostepna na tym
odbiorniku GPS.

Na odbiorniku GPS brak jest aktywacji E-
Dif.

Zwré¢ sie do obstugi technicznej klienta.

Odbiornik GPS zostat usuniety.

Potaczenie miedzy terminalem i
odbiornikiem GPS jest przerwane.

Sprawdz potaczenie. [— 30]

Odbiornik GPS zostat skonfigurowany dla
TRACK-Leader AUTO.

Zresetuj szybko$¢ transmisji odbiornika
GPS. [— 49]

Odbiornik GPS nie jest wigczony.

Terminal nie rozpoznaje konfiguracji
odbiornika GPS.

Przywrd¢ ustawienia fabryczne odbiornika
GPS. [~ 32]

Przekroczono czas.

Wybrano nieprawidtowy sterownik.

Wybierz prawidtowy sterownik. [— 30]

Zewnetrzny Lightbar jest aktywny.

Dezaktywuj zewnetrzny Lightbar [— 58] i
potacz odbiornik GPS bezposrednio
z terminalem. [— 30]

Karta SIM nie jest odblokowana.

Kontrola PIN karty SIM jest aktywna.

Dezaktywuj kontrolg PIN karty SIM.

Wprowadzone dane sg niewazne.

Podczas wprowadzania zastosowano
niedozwolone znaki specjalne.

Skoryguj wprowadzone dane.

Nie udato sie rozpozna¢ podtaczonego
odbiornika.

Wybrano nieprawidtowy sterownik.

Wybierz prawidtowy sterownik. [— 30]

Podtaczono nieznany odbiornik GPS.

Zastosuj standardowy sterownik GPS. [—
30]

Modem nie odpowiada.

Potaczenie migdzy odbiornikiem GPS a

Sprawdz potaczenie.
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Tekst alarmu

Mozliwa przyczyna

Mozliwe usuniecie btedu

modemem GSM jest przerwane.

Modem nie jest jeszcze gotowy do
komunikaci.

Odczekaj chwile.

Ponownie uruchom system.

Sterownik nie jest zdolny do odczytu.

Sterownik nie jest zdolny do zapisu.

Zewnetrzny Lightbar jest aktywny.

Dezaktywuj zewnetrzny Lightbar [— 58] i
potacz odbiornik GPS bezposrednio
z terminalem. [— 30]

Tractor-ECU

Tekst alarmu

Mozliwa przyczyna

Mozliwe usuniecie btedu

Jeden pojazd musi by¢ aktywny!

Aktualnie brak aktywnego pojazdu.

Aktywuj jeden pojazd. [— 69]

Aktywna geometria ciggnika
prawdopodobnie niekompletna. Sprawdz
ustawienia.

Sprawdz geometrie ciggnika. [— 75]

Virtual ECU

Tekst alarmu

Mozliwa przyczyna

Mozliwe usuniecie btedu

Uwaga! Zresetowano ustawienia geometrii
maszyny.

Geometria wirtualnego ECU jest bfedna.

Sprawdz geometrie wirtualnego ECU. [—
81]

Utracono potaczenie z zewnetrznym
komputerem poktadowym.

Potaczenie miedzy terminalem i
zewnetrznym komputerem poktadowym
jest przerwane.

Sprawdz potaczenie. [— 59]

Btad! Nie aktywowano zadnej maszyny.

Aktualnie brak aktywnej maszyny.

Aktywuj maszyne. [— 79]

Istnieje profil o takiej nazwie! Przerwaé
wprowadzanie danych?

Juz zastosowano identyczng nazwe
profilu.

Wprowadz inng nazwe profilu. [— 80]

Szerokos¢ robocza lub sekcje
niewprowadzone lub niewazne. Przerwaé
wprowadzanie danych?

Dane dla szerokosci roboczej i sekcji sg
niekompletne.

Sprawdz ustawienia dla szerokosci
roboczej i sekcji. [— 81]
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