Instructiuni de atasare si de folosire

TOUCHS800®

Stadiu: V12.20200609 A ““

30322538-02-RO Cititi si respectati aceste instructiuni. Pastrati aceste instructiuni
pentru utilizare in viitor. Tineti cont ca ar putea sa se gaseasca o
versiune mai noua a acestor instructiuni pe pagina principala.



Caseta lucrarii

Document

Copyright ©

Instructiuni de atasare si de folosire

Produs: TOUCH800®

Numar documente: 30322538-02-RO
Incepand cu versiunea de software: 02.30.00
Instructiuni originale

Limba originala: Germana

Mdiller-Elektronik GmbH

Franz-Kleine-Strale 18

33154 Salzkotten

Germania

Tel: ++49 (0) 5258 /9834 - 0

Telefax: ++49 (0) 5258 / 9834 - 90

E-Mail: info@mueller-elektronik.de

Pagina de internet: http://www.mueller-elektronik.de



Cuprins

1

11
1.2
13
14
15
1.6

2

2.1
2.2
2.3
24

3

31
3.2
3.3
34
35

4
4.1

411
412
413
4.2

43
4.4

5
5.1
5.2

521
522
523
5.2.4

5.3
54
5.5
5.6
5.7

30322538-02-RO

Pentru siguranta dvs.

Instructiuni fundamentale de siguranta
Utilizarea conform destinatiei

Structura si semnificatia avertismentelor
Eliminarea ca deseu

Indicatji pentru dotare ulterioara
Declaratie de conformitate CE

Despre aceste instructiuni de utilizare
Grupul {inta a acestor instructiuni de utilizare
Structura instructiunilor pentru actionare
Structura trimiterilor

Indicatji de directie in aceste instructiuni

Descrierea produsului

Volumul livrarii

Tastele terminalului

Conexiunile terminalului

Aplicatiile de pe terminal

Informatjile de pe placa de fabricatie

Montaj si instalare
Montarea terminalului in cabina autovehiculului

Montarea suportului standard

Montarea suportului optional

Montarea adaptorului optional
Conectarea terminalului la ISOBUS

Introducerea cardului micro SD
Utilizarea a doua terminale

Conditii de baza ale utilizarii
Pornirea terminalului
Prima punere in functiune

Folosirea terminalului pentru parcursuri paralele
Operarea utilajului de lucru ISOBUS
Terminal pentru comutarea automata a sectiunilor
Terminal pentru prelucrarea comengzii.

Oprirea terminalului

Zonele ecranului
Deschiderea aplicatjilor
Mutarea aplicatjei

Salvarea si incarcarea dispunerii ferestrelor

V12.20200609

© © 0 0 oo

10
10

11
11
11
11
11

12
12
12
12
13
15

16
16

16
17
17

18
19
19

20
20
20

20
21
21
22

23
23
24
25
25



5.8
59
5.10

5.10.1
5.10.2
5.10.3

6.1
6.2
6.3
6.3.1

6.3.2

6.3.3

6.34

Cuprins

Inchiderea aplicatiei
Folosirea tastaturii
Folosirea suportului de date

Folosirea cardului SD
Directoarele de pe stick-ul USB
Afisarea continutului suportului de date pe terminal

Receptor GPS

Racordarea receptorului GPS la terminal
Schimbarea driverului receptorului GPS
Configurarea receptorului GPS

Configurarea A100 sau A101

Parametrii ,Satelit 1" si ,Satelit 2”

Parametrul ,Directie”

Parametrul ,Semnal de corectie”

Parametrul ,Modul de inclinare”

Configurarea AG-STAR

Parametrii ,Satelit 17 si ,Satelit 2

Parametrul ,Directie”

Parametrul ,Semnal de corectie”

Parametrul ,Modul de inclinare”

Configurarea SMART-6L

Parametrii ,Satelit 1” si ,Satelit 2"

Parametrul ,Directie”

Parametrul ,Semnal de corectie”

Parametrul ,Baudrate receptor port B”

Parametrul ,Corectie la caderea RTK”

Parametrul ,Modul de inclinare”

Licenta RTK sau L-Band pentru SMART-6L

Modemul GSM pentru SMART-6L

Configurarea NAV-900

Parametrul ,Frecventa”

Parametrul ,Calitate pozitie”

Parametrul ,Radar Out"

Parametrul ,Folosirea pozitiei cu compensare a inclinarii”
Parametrul ,Sursa de corectie”

Parametrul ,SBAS+*

Parametrul ,Satelit de corectie”

Parametrul ,Mod MMS*

Parametrul ,Selectare frecventd”

Parametrul ,Repornire rapidd”

Parametrul ,Valoare prag convergentd”

Parametrul ,Mod xFill*

Parametrul ,Daté de baza”
Parametrul ,xFill-Premium*
Parametrul ,Adresa server”
Parametrul ,Numérul portului”
Parametrul ,Mountpoint*
Parametrul ,Nume utilizator”

V12.20200609

26
26
27

27
27
28

29
29
29
31

31
31
31
32
32
32
32
33
33
33
33
34
34
34
35
35
35
35
36
37
37
37
38
38
38
38
38
39
39
39
39
40
40
40
40
40
40
40

30322538-02-RO



6.3.5

6.3.6

6.4

6.4.1
6.4.2
6.5

6.6

9.1

911
9.1.2

9.2
9.3

10
10.1
10.2

Parametrul ,Parold”
Parametrul ,Modem radio”
Parametrul ,ID retea”
Parametrul ,Mod radio”
Parametrul ,Baud rate”
Parametrul ,Paritate”
Parametrul ,Bit de oprire”
Parametrul ,Protocol extern de corectie (intrare)”
Parametrul ,lesire date”
Parametrul Filtru statie de baza RTK”
Parametrul ,ID statie de bazd CMR”
Transferul licentelor
Administrarea frecventelor radio
Configurarea mesajelor NMEA
Configurarea AG-200
Parametrul ,Frecventa”
Parametrul ,Calitate pozitie”
Parametrul ,Sursa de corectie”
Parametrul ,SBAS+"
Parametrul ,Satelit de corectie”
Parametrul ,Mod MMS*
Parametrul ,Selectare frecventa”
Transferul licentelor
Configurarea mesajelor NMEA
Configurarea receptoarelor GPS necunoscute
Parametrul ,Baud rate”
Configurarea receptorului GPS pentru directia automata

Configurarea A101, AG-STAR sau SMART-6L pentru directia automata
Configurarea NAV-900 pentru directia automata

Tnregistrarea pozitiilor GPS
Configurarea senzorului de inclinare "GPS TILT-Module"

Configurarea alocarii tastelor joystick-ului
Conectarea senzorilor la terminal

Camera
Conectarea camerei la terminal

Conectarea camerei HQ2
Conectarea camerei NQ
Activarea camerei

Operarea camerei

Bara externa de lumina
Conectarea barei externe de lumina la terminal
Activarea LightBar extern

30322538-02-RO V12.20200609

Cuprins

40
40
41
41
41
41
41
41
41
41
42
42
42
43
44
44
44
44
45
45
45
45
46
46
47
47

48

48
49
49

50
ol
52

53
53

53
54

o4
95

56
56
56



11

12
12.1
12.2

13
14

15
15.1
15.2
15.3
15.4
15,5
15.6
15.7
15.7.1
15.7.2
16
16.1
16.2
16.3

16.3.1
16.3.2
16.3.3

16.4
16.4.1
16.4.2
17
171
17.2
17.3

18
18.1

18.1.1
18.1.2
18.1.3
18.1.4
18.15
18.1.6

Cuprins

Conectarea calculatorului de bord la terminal

Imprimanta ISO
Conectarea imprimantei ISO la terminal
Activarea imprimantei ISO

Setarea conexiunii Bluetooth in Connection Center

Senzorii agronomici

Aplicatia Service
Schimbarea limbii
Setérile de baza ale terminalului
Activarea si dezactivarea aplicatjilor
Activarea licentelor pentru versiunile complete
Crearea capturilor de ecran
Stergerea asocierilor
Folosirea Open Data Interface
Activarea ME ODI
Deschiderea ME ODI
Aplicatia Tractor-ECU
Ecran de lucru
Administrarea profilelor tractorului
Parametru

Calibrarea senzorului de viteza
Calibrarea senzorului analog al pozitiei de operare
Geometria tractorului
Configurarea tipurilor de cuplaj ale tractorului
Configurarea geometriei tractorului

Rezultate

Contoarele zilnice
Contoarele raportate la comanda

Aplicatia Virtual ECU

Administrarea computerului de lucru virtual
Parametru

Ecran de lucru

Aplicatia ISOBUS-TC
Configurarea ISOBUS-TC

Parametrul ,farmpilot’

Parametrul ,Mod de lucru”

Parametrul ,Numar TC*

Parametrul ,Preferati Tractor-ECU intern?”
Parametrul ,Salvati comenzile incheiate ca fisier?”
Parametrul ,Validare descriere aparate”

V12.20200609

57

58
58
58

59
60

61
61
61
63
64
65
65
65
66
66
67
67
67
69

72
72
73
73
74
75

76
76
"
"
78
81

82
82

82
82
83
83
83
83

30322538-02-RO



18.1.7
18.2

18.3

18.3.1
18.3.2
18.3.3
18.34
18.3.5
18.3.6
18.3.7
18.4

18.4.1
18.4.2
18.4.3
18.4.4

18.5
19

20
20.1
20.2

20.2.1
20.2.2
20.2.3
20.2.4
20.2.5
20.3

21

Parametrul ,Alocare simplificata a valorilor nominale?”
Configurarea dispunerii utilajelor
Folosirea cdmpurilor si datelor shp
Pentru ce date ale campului?
Plasarea campului
Activarea si dezactivarea campului
Importarea datelor campului (*.shp)
Exportarea datelor cAmpului
Datele de pe suportul de date
Transferul datelor cdmpului pe un alt terminal
Utilizarea hartji de aplicare
Importarea hartji de aplicare shape
Selectarea hartji de aplicare shape
Prelucrarea hariii de aplicare shape
Harti de aplicare ISO-XML
MULTI-Control

Aplicatia FILE-Server

Date tehnice
Date tehnice ale terminalului
Planuri de alocare

Conexiunea A (CAN-Bus)

Conexiunea B

Conexiune C

Conexiunea CAM

Conexiunea ETH (Ethernet)
Conditiile de licenta

Remedierea defectiunilor

30322538-02-RO V12.20200609

Cuprins

83
84

85

86
86
87
88
89
89
89

90
90
91
92
93
93

94

95
95
96

96
96
97
98
99
99

100



Pentru siguranta dvs.

Instructiuni fundamentale de siguranta

1 Pentru siguranta dvs.

1.1 Instructiuni fundamentale de siguranta

Cititi cu atentie urmatoarele indicatji de siguranta inainte de a folosi produsul pentru prima data.

= Nu folositi terminalul in timpul circulatiei pe drumuri. Opriti-va din folosirea acestuia.

= Tnainte de a intretine sau de a repara tractorul, decuplati intotdeauna legatura dintre tractor si
terminal.

= Tnainte de a incarca bateria tractorului, decuplati intotdeauna legatura dintre tractor si terminal.

= Tnainte de a face suduri la tractor sau la utilajul remorcat, resp. atagat, intrerupeti intotdeauna
alimentarea cu curent la terminal.

= Nu facefi nicio modificare nepermisa la produs. Modificarile nepermise sau utilizarea nepermisa
pot prejudicia siguranta dvs. si pot influenta durata de viata sau functionarea produsului. Toate
modificarile care nu sunt descrise in documentafia produsului nu sunt permise.

= Respectatj toate regulile general recunoscute de securitate tehnica, industriale, medicale si de
trafic rutier.

= Produsul nu confine piese care pot fi reparate. Nu deschidetj carcasa. Prin deschidere,
etanseitatea carcasei se poate modifica.

= Cititi instructjunile de utilizare ale utilajului agricol pe care 1l puteti comanda cu ajutorul
produsului.

Utilizarea unei camere

Camera serveste exclusiv pentru monitorizarea functiilor masinii in zone de lucru ale masinii agricole
care nu sunt relevante pentru siguranta.

Tn anumite situatii, imaginea camerei poate sa apara intarziatd pe ecran. Intarzierea depinde de
respectiva utilizare a terminalului si poate fi influentata si de factori si aparate externe.

De aceea, respectati indicatiile urmatoare:

= Nu utilizati camera ca ajutor la conducerea autovehiculului: nici in traficul rutier si nici pe
terenurile private.

= Nu folositi camera pentru monitorizarea traficului rutier sau la intrarea in intersectii.

= Nu folositi camera drept camera de marsarier.

= Nu folositi camera ca ajutor vizual la dirijarea masinii, in special atunci cand o reactie intarziata
poate conduce la un pericol.

= Utilizarea unei camere nu va scuteste de obligatia de a fi atent pentru respectarea sigurantei la
utilizarea masinii.

1.2 Utilizarea conform destinatiei

Terminalul serveste la operarea utilajelor agricole care sunt echipate cu calculatoare de lucru
ISOBUS.

Din utilizarea conform destinatjei face parte si respectarea conditjilor de functionare si de mentenanta
prescrise de catre producétor.

Pentru toate pagubele materiale si vatamarile persoanelor rezultate din nerespectarea celor de mai
sus, producatorul nu fsi asuma responsabilitatea. Toate riscurile pentru utilizarea neconforma
destinatjei le preia doar utilizatorul.

8 V12.20200609 30322538-02-RO



Pentru siguranta dvs.

Structura si semnificatia avertismentelor

Trebuie respectate prescriptiile acceptabile privind prevenirea accidentelor si celelalte reguli general
recunoscute de securitate tehnica, industriale, medicale si de trafic rutier. Modificarile facute din
proprie inifiativa la aparat exclud raspunderea producatorului.

1.3 Structura i semnificatia avertismentelor

Toate indicafiile de siguranta, pe care le gasiti in aceste instructiuni de utilizare, sunt formate dupa
urmatorul exemplu:

/\ AVERTISMENT

Acest cuvant cheie simbolizeaza pericole cu risc mediu, care pot avea ca urmare moartea sau raniri
grave, daca nu sunt evitate.

/\ ATENTIE

Acest cuvant cheie simbolizeaza pericole, care pot avea ca urmare raniri ugoare sau medii, daca nu
sunt evitate.

Acest cuvant cheie simbolizeaza pericole, care pot avea ca urmare pagube materiale, daca nu sunt
evitate.

Exista actiuni care se executa in mai multe etape. Daca la una dintre aceste etape exista un risc,
apare o indicatie de siguranta direct in instructiunea pentru acea actiune.

Indicatjile de siguranta se afla intotdeauna chiar inainte de etapa de lucru cu risc si se evidentiaza
prin scris ingrosat si un cuvant cheie.

Exemplu 1. INDICATIE! Aceasta este o indicatie. Ea va avertizeaza asupra unui risc, ce exista la
urmatoarea etapa a actiunii.
2. Etapa de lucru riscanta.

1.4 Eliminarea ca deseu

Dupa utilizare, eliminati acest produs conform legilor valabile in {ara de utilizare, ca

deseu electronic.

I

30322538-02-RO V12.20200609



Pentru siguranta dvs.

Indicatji pentru dotare ulterioara

1.5

Selectarea componentelor

Raspunderea utilizatorului

Cerinte suplimentare

1.6

10

Indicatii pentru dotare ulterioara

Indicatie pentru instalarea suplimentara de aparate si/sau componente electrice si
electronice

Masinile agricole de astazi sunt echipate cu componente si piese electronice a caror functionare
poate fi influentata de emisiile de unde electromagnetice ale altor aparate. Astfel de influente pot
duce la periclitarea persoanelor, daca nu sunt respectate urméatoarele indicafii de siguranta.

Inainte de toate, la selectarea componentelor avetj grija ca piesele electrice si electronice instalate
ulterior sa corespunda Directivei EMV 2004/108/CE in varianta valabila si sa aibd semnul CE.

La o instalare ulterioara de aparate si/sau componente electrice si electronice intr-o masina, cu
conexiune la reteaua de bord, trebuie sa verificati pe raspundere proprie daca instalatia produce
deranjamente la electronica de bord sau la alte componente. Acest lucru este valabil in special
pentru dispozitivul de comanda electronic de la:

= reglarea electronica a dispozitivului de ridicare (EHR),

= mecanismul frontal de ridicare,

= prizele de putere,

= motor,

= angrenaj.

Pentru montarea ulterioara de sisteme mobile de comunicatie (de ex. radio, telefon), trebuie
indeplinite suplimentar urméatoarele cerinte:
= Pot fi montate numai aparate cu aprobare conform regulamentelor nationale (de ex. aprobare
BZT in Germania).
= Aparatul trebuie instalat fix.
= Folosirea aparatelor portabile sau mobile Tn interiorul autovehiculului este permisa numai prin
intermediul unei conexiuni la 0 antena exterioara instalata fix.
= Partea de emisie trebuie montata separata spatial de partea electronica a autovehiculului.
= L a montarea antenelor trebuie sa aveti grija de o instalare profesionala, cu legatura buna la
masa intre antena si masa autovehiculului.

Pentru cablare si instalare, ca si pentru consumul maxim permis de curent, respectati suplimentar
instructiunile de montare ale producatorului.

Declaratie de conformitate CE

Prin prezenta declaram ca acest aparat si variantele sale constructive asemanatoare corespunde in
conceptie si in mod constructiv, cat si in executia pusa n circulatie de noi, cerintelor de baza pentru
siguranta si sinatate ale directivei 2014/30/UE. in cazul unei modificari a aparatului care nu a fost
aprobata de noi, aceastd declaratie isi pierde valabilitatea.

TOUCH800®

Norme armonizate folosite: EN 1SO 14982:2009
(Directiva EMV 2014/30/UE)

V12.20200609 30322538-02-RO
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Despre aceste instructiuni de utilizare

Grupul tinta a acestor instructjuni de utilizare

Despre aceste instructiuni de utilizare

Grupul tinta a acestor instructiuni de utilizare

Aceste instructiuni de utilizare se adreseaza persoanelor care monteaza si opereaza terminalul.

Structura instructiunilor pentru actionare
Instructiunile de actionare va explica pas cu pas cum puteti efectua anumite lucrari cu produsul.

Tn aceste instructiuni de utilizare am folosit urméatoarele simboluri, pentru a marca instructiunile de
actionare.

Tipul prezentarii Semnificafie

1. Actiuni care trebuie efectuate succesiv.
2.

= Rezultatul actjuni.

Aceasta se ntampla daca efectuati o actiune.

= Rezultatul indicatiei de actionare.

Aceasta se intdmpla daca urmat totj pasii.

| Premise.

Daca au fost luate n considerare premise,
trebuie sa le indepliniti Tnainte de a efectua o
actiune.

Structura trimiterilor
Daca in aceste instructiuni de utilizare exista trimiteri, acestea arata Thtotdeauna in felul urmator:
Exemplul unei trimiteri: [— 11]

Trimiterile le identificati in paranteze patrate si cu o sageata. Numarul de dupa sageata va arata la ce
pagina incepe capitolul in care putefj citi in continuare.

Indicatii de directie in aceste instructiuni

Toate indicafiile directiei din aceste instructiuni, cum ar fi "stanga", "dreapta”, "fata", "spate", se
bazeaza pe sensul de mers al autovehiculului.

V12.20200609 11




Descrierea produsului

Volumul livrarii
3 Descrierea produsului
3.1 Volumul livrarii
Din volumul livrarii fac parte:
= Terminalul TOUCH800
= Suportul VESA cu suruburi
= Suportul pentru montarea terminalului
= Stick-ul USB
= Instructiunile de atasare si de folosire
= Instructjuni de utilizare pentru aplicatia ISOBUS-TC - ca document separat.
3.2 Tastele terminalului
Pe carcasa terminalului gasitj cateva taste cu care puteti deservi terminalul.
@ Tastele terminalului
Functiile tastelor
Porneste si opreste terminalul.
Face capturi de ecran.
Salveaza dispunerea ferestrelor.
3.3 Conexiunile terminalului

Conexiunile terminalului

12 V12.20200609 30322538-02-RO



Descrierea produsului

Aplicatiile de pe terminal

@ Conexiune USB pentru: @ Conexiune A
- stick USB [— 27] Conexiune CAN-Bus pentru:
- echipare de baza ISOBUS [— 18]
- Conexiune la CAN-BUS tractor
© Conexiune C Conexiune B
Conexiune seriala pentru: Vezi capitolul: Alocarea pinilor la conexiunea
- receptor GPS [— 29] B [— 96]
- Modul de inclinare ,GPS TILT-Module*
- bard de lumina [— 56]

@ Conexiune ETH Conexiune CAM
Conexiune M12 pentru: Conexiune pentru o camera analoga
- Ethernet

@ Compartiment cu cardul SD

3.4 Aplicatiile de pe terminal

Terminalul este livrat cu o serie de aplicatji preinstalate (Apps). Pe cele mai multe dintre ele le putet;
folosi imediat. Aplicafiile nedeblocate pot fi testate de regula 50 de ore. Daca va place o aplicatie,
puteti comanda o licenta la Maller-Elektronik si puteti folosi aplicatia ca versiune completa.

Versiunile complete Pe terminal sunt instalate urmatoarele aplicafii ca versiuni complete:
= Interfata ISOBUS (ISOBUS-UT)
Cu terminalul puteti deservi calculatoare de lucru ISOBUS, care sunt conforme cu norma
1S011783. Suprafetele utilizatorului pentru deservirea unui calculator de lucru sunt afisate pe
ecran, daca el este conectat la priza ISOBUS a autovehiculului.
Interfata ISOBUS nu are un simbol propriu. Tn meniul de selectie este afisat intotdeauna simbolul
calculatorului de lucru conectat.

. - Aplicatia Service.
In aplicatia Service putetj face urméatoarele:

Configurarea terminalului.

Activarea si dezactivarea altor aplicaji.

Deblocarea licentei.

Activarea driverelor utilajelor conectate.

Efectuarea setarilor GPS.

. - Aplicatia Tractor-ECU.
Aplicatia Tractor-ECU serveste la inregistrarea tuturor setarilor din jurul tractorului.
In aceasta puteti face, de exemplu:

Sa introduceti pozitia receptorului GPS.

Sa stabiliti receptorul GPS ca sursé a semnalelor pentru viteza.

Sa selectati ce semnale ale senzorilor primeste terminalul.

Sa vedeti viteza, viteza prizelor de putere pe ecran.

Mai multe despre aceasta se gasesc in capitolul: Aplicatia Tractor-ECU [— 67]

. - Aplicatia Virtual ECU

30322538-02-RO V12.20200609 13



Descrierea produsului

Aplicatiile de pe terminal

Versiunile de testare

Software optional

14

Aplicatia Virtual ECU este un loc central pe care pot fi create calculatoare de lucru virtuale
pentru masini si utilaje care nu comunica prin ISOBUS.

Virtual ECU faciliteaza utilizarea aplicatiilor, cum ar fi TRACK-Leader, ISOBUS-TC si SECTION-
Control cu masini care nu sunt 1SO.

Mai multe despre aceasta se gasesc in capitolul: Aplicatia Virtual ECU [— 77]

— - Aplicatia FILE-Server
Aplicatia File Server serveste la organizarea unui loc de salvare pe terminal. Acest loc de
salvare poate fi folosit de calculatorul de lucru ISOBUS, care sustine functionarea FILE-Server.
Posibilitatile de utilizare depind de calculatorul de lucru ISOBUS.

- Camera
Aplicatia camera afiseaza pe ecran imaginea camerei care este conectata la terminal.

Urmatoarele aplicafji le puteti folosi ca versiuni de testare:

- Aplicatia TRACK-Leader.
Aplicatia TRACK-Leader va ajuta sa lucrati campul pe urme exact paralele.
Aplicatia cuprinde cateva module pentru care de asemenea poate fi activata o licenta:

— SECTION-Control: Comutarea automata a sectjunilor, pentru a minimiza suprapunerea.
— TRACK-Leader AUTO: Directia automata a autovehiculului pe camp.

- TRACK-Leader AUTO CLAAS: Sistemul automat de directie al autovehiculului pe camp la
tractoarele CLAAS.

— TRACK-Leader TOP: Directia automata a autovehiculului pe camp.

- TRAMLINE-Management: Comutarea benzilor nesemanate cu ajutorul pozitiei GPS actuale.

- Aplicatia ISOBUS-TC (ISOBUS-Task-Controller).
Aplicatia ISOBUS-TC serveste ca interfatd intre aplicatiile terminalului (SECTION-Control,
TECU, VECU) si aparatele ISOBUS (calculatorul de lucru, senzorii pentru protectia plantelor). In
plus, aplicatia faciliteaza un transfer de date intre terminal si inregistrarea electronica a parcelei.
Amploarea functiilor depinde de licentele deblocate si de configuratie.
Mai multe despre aceasta se gasesc in capitolul: Aplicatia ISOBUS-TC [— 82]
MULTI-Control — aceasta licenta extinde functionalitatile ISOBUS-TC. Ea faciliteazé alocarea
hartilor de aplicare la fiecare aparat de dozare a unei masini.
ASD-Protocol - licenta faciliteazé comunicatia dintre terminal si un computer de bord legat in
serie. Terminalul cunoaste pozitia masinii pe camp (GPS) si poate transfera la computerul de
bord valoarea nominala prevazuta a unei substante (din harta de aplicare) sau starea sectiunilor.
Astfel putetj folosi, printre altele, aplicatia SECTION-Control pentru comutarea sectjunilor.
Mai multe despre aceasta se gasesc in capitolul: Conectarea calculatorului de bord la terminal
[— 57]
ME ODI - aceasta licentd deblocheaza aplicatia ME ODI. Ea faciliteaza conectarea terminalului
la internet prin ethernet sau bluetooth.

Puteti debloca optional urmatorul software:;

- Aplicatia FIELD-Nav.
FIELD-Nav — navigarea pe strada pentru agricultura. Materialul hariii poate fi prelucrat cu
programul PC aferent FIELD-Nav Desktop. Astfel, in materialul hartii pot fi inregistrate toate
drumurile de camp, podurile mici $i alte obstacole ce pot fi luate in considerare la cautarea rutei.
Instructiunile de utilizare le gasiti pe pagina de internet de la Mller-Elektronik.
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Descrierea produsului

Informatjile de pe placa de fabricatie

- Agricon-Plugin

Faciliteaza cuplarea cu senzorii agronomici (Yara-N, P3US, P3ALS etc.) ai firmei Agricon.

Informatiile de pe placa de fabricatie

Pe partea din spate a terminalului gasiti o placa de fabricafie ca eticheta lipita. Pe aceasta eticheta
puteti gasi informatji cu care puteti identifica clar produsul.

Pastrafi aceste informatii la indemana cand luatj legatura cu serviciul clientj.

Prescurtarile de pe placa de fabricatie

Prescurtare

Semnificatie

Versiune software

Versiunea de software instalata o gasiti pe pagina de pornire a
aplicafie Service.

HW:

Versiune Hardware

Tensiune de lucru

Terminalul poate fi racordat numai la tensiuni din acest domeniu.

Numar client

Daca terminalul a fost fabricat pentru un producator de masgini
agricole, aici apare numarul de articol al producatorului de masini
agricole.

SN:

Numar de serie

V12.20200609
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Montaj si instalare

Montarea terminalului in cabina autovehiculului

4 Montaj si instalare

4.1 Montarea terminalului Tn cabina autovehiculului

Pentru a monta terminalul Tn cabina autovehiculului, aveti nevoie de un suport. Sunt posibile
urmatoarele suporturi.

Numar articol | Tip Volumul Proprietati
livrarii?
31322506 Suport standard | Da
31322507 Suport optional Nu ) Pent.ru moptarea mai fixa a
terminalului.
31322508 Adaptor optional | Nu = Se monteaza pe suportul 31322507
= Potrivit pentru autovehicule fara stalp
B.
= Se monteaza in jurul unei tevi.

41.1 Montarea suportului standard
Mod de procedura M Aveti pregétit setul de montaj al suportului VESA.
1. Tmbinatj suportul prin ingurubare.
2. Fixati suportul pe cele patru gauri pentru surub de pe partea din spate a terminalului.

3. Fixati terminalul in cabina autovehiculului. Pentru aceasta, folositi, de exemplu, consola de baza
ME. Ea face parte din sfera de livrare a echiparii de bazé ISOBUS.

= Terminalul dvs. trebuie sa fie montat astfel:

4. Verificali daca terminalul este montat stabil.

= Puteti racorda acum cablul la terminal. [— 12]
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Montaj si instalare

Montarea terminalului in cabina autovehiculului

412 Montarea suportului optional

Mod de procedura M Aveti pregétit setul de montaj al suportului.

1. Tmbinatj suportul prin ingurubare.

2. Fixati suportul pe cele patru gauri pentru surub de pe partea din spate a terminalului.

3. Aducetj suportul in pozitia doritd, de ex.:

4. Fixati terminalul in cabina autovehiculului. Pentru aceasta, folositi, de exemplu, consola de baza
ME. Ea face parte din sfera de livrare a echiparii de bazé ISOBUS.

5. Verificati daca terminalul este montat stabil.

4.1.3 Montarea adaptorului optional

Daca doriti sa montafi terminalul intr-un autovehicul fara stalp B, puteti monta un adaptor pe suportul
31322507. Acest adaptor 1l puteti monta n jurul unei tevi.
= Adaptor pentru sisteme cu teava rotunda, pentru tevi cu un diametru de 20, 25 sau 30mm, nr.
articol: 31322508
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Montaj si instalare

Conectarea terminalului la ISOBUS

Mod de procedura

4.2

Mod de procedura

18

1. Tmbinatj adaptorul prin insurubare.
(D)

2. Cuplati adaptorul cu suportul.

3. Aduceti suportul si adaptorul in pozitia dorita.

4. Verificafi daca totul este montat stabil.

Conectarea terminalului la ISOBUS

Cu conexiunea la ISOBUS, terminalul este alimentat cu tensiune si faciliteaz& comunicatia cu alte
componente ISOBUS.

In functie de modelul tractorului, avetj nevoie pentru aceasta de diverse cabluri de racord.
= In tractoarele care au fost echipate ulterior cu un echipament de baza ISOBUS de la Miiller-
Elektronik, folositi cablul de racord A al echiparii de baza ISOBUS.
« In tractoarele care sunt echipate standard cu ISOBUS si au o priz& ISOBUS in cabin, aveti
nevoie de urmatorul cablu de racord:

Cablu de racord D-Sub <-> CPC Art.-Nr. 30322541

Daca 1n cabina tractorului exista mai mult de un terminal, in anumite cazuri trebuie sa faceti cateva
setari, pentru a face posibilda comunicarea reciproca. Pentru aceasta cititj: Utilizarea a doua terminale
[— 19]

1. Conectafj stecherul A cu 9 pini al echipamentului de baza la conexiunea CAN a terminalului.
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2. Strangeti suruburile de siguranta de la stecher.

4.3 Introducerea cardului micro SD

Montaj si instalare

Introducerea cardului micro SD

Cardul micro SD serveste drept memorie interna pe terminal.

Mod de procedura

Astfel inlocuiti cardul SD:

1. Opriti terminalul si indepartati toate conexiunile cu cabluri.

2. Insurubatj capacul de pe partea din spate a terminalului.

3. Apasati cu degetul pe cardul SD in fanta.
= Cardul SD este deblocat si iese acum in afara cca. 1 mm.

4. Puteti scoate cardul.

5. Pentru a bloca din nou cardul, apasati-l usor pana cand este din nou blocat.

6. Insurubati capacul pe partea din spate a terminalului.

4.4 Utilizarea a doua terminale

Din tabelul urmator aflati ce setari trebuie sa configurati pentru a putea folosi doua terminale si in ce
capitol sunt descrise acestea. Informatiile pentru terminalul din cabina sunt fara garantie.

Setarile terminalului ME si a terminalului din cabina

Scop posibil

Setarile terminal ME

Setarile terminalului din cabina

TRACK-Leader si SECTION-Control pe
terminal ME.

Operarea calculatorului de lucru pe
terminalul din cabina.

Logare ca ISOBUS-UT: nu [— 61]

Activati ISOBUS-UT (JohnDeere:
Magistrala instrument; Fendt: Terminal
Fendt ISOBUS).

Dezactivati Task Controller (JohnDeere:
Unitate de comand& masuri; Fendt:
Taskcontroller).

TRACK-Leader, SECTION-Control si
operarea computerului de lucru pe
terminal ME.

Logare ca ISOBUS-UT: da[— 61]

Dezactivali ISOBUS-UT (JohnDeere:
Magistrala instrument; Fendt: Terminal
Fendt ISOBUS).

Dezactivati Task Controller (JohnDeere:
Unitate de comand& masuri; Fendt:
Taskcontroller).

Dezactivati suplimentar JohnDeere:
GreenStar, Monitor original GreenStar

30322538-02-RO
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Conditii de baza ale utilizarii

Pornirea terminalului

5 Conditii de baza ale utilizarii
5.1 Pornirea terminalului
Mod de procedura Astfel porniti terminalul:

™M Terminalul este montat si este conectat la echipamentul de baza ISOBUS.

1. Apasafi tasta si fineti-o apasata cca. 3 secunde.
= Terminalul suna scurt.
= Ecranul ramane negru cca. 10 secunde, pana cand sunt incarcate aplicatjile n fundal.
= Apare ecranul de pornire al terminalului;

= Ali pornit terminalul.

5.2 Prima punere in functiune

Ce trebuie sa faceti dupa pornirea terminalului, depinde de scopul de utilizare al acestuia:
= Parcursuri paralele
= Operarea utilajelor de lucru ISOBUS
= Comutarea automata a sectiunilor
= Prelucrarea comenzii $i documentatia

In capitolele urmatoare sunt descrise aceste cazuri.

5.2.1 Folosirea terminalului pentru parcursuri paralele

Daca doritj sa folositi terminalul pentru parcursurile paralele, TRACK-Leader este cea mai importanta
aplicatie pentru dvs.

Cele mai importante setari

Setare Unde? Scop

Selectarea driverului GPS. Driverul standard functioneaza
| Driver | GPS[— 29]  |in cele mai multe cazuri cu
receptoarele vandute de ME.
Pentru a schimba totusi
semnalul de corectie, trebuie
activat un driver potrivit pentru
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5.2.2

Mod de procedura

5.2.3

30322538-02-RO

Conditii de baza ale utilizarii

Prima punere in functiune

Setare Unde? Scop
receptorul GPS.
Introduceti geometria tractorului Vezi:
si activati profilul tractorului. | Setari - Administrarea profilelor
tractorului [— 67]
- Geometria tractorului [— 73]
Computerul de lucru virtual Pentru ca sistemul sa cunoasca
| Setéri latimea de lucru si alti parametri

ai masginii, pentru fiecare
masina incompatibila ISOBUS
cu care lucrati, sa creati un
computer de lucru virtual.

Vezi: Aplicatia Virtual ECU [—
77

Mai multe setéri trebuie sa faceti in aplicatia TRACK-Leader.

Operarea utilajului de lucru ISOBUS

Pentru a opera un calculator de lucru ISOBUS cu terminalul, este suficient sa conectafi calculatorul
de lucru la priza din spate. Tn mod standard, terminalul dispune de licentele necesare.

M Licenta ,ISOBUS-UT” este deblocata.

=

Pornitj terminalul.

A oW

Terminal pentru comutarea automata a sectiunilor

Cele mai importante setari

Introduceti cablul ISOBUS al calculatorului de lucru n priza ISOBUS din spate.

. Asteptati pana cand aplicatia calculatorului de lucru copie toate datele relevante pe terminal.

Deschidetj aplicatia calculatorului de lucru prin meniul de selectie [— 24].

Setare

Unde?

Comentariu

Selectarea driverului GPS
(optional).

| Driver | GPS [— 29]

Driverul standard functioneaza
in cele mai multe cazuri cu
receptoarele vandute de ME.
Pentru a schimba totusi
semnalul de corectie, trebuie
activat un driver potrivit pentru
receptorul GPS.

Introduceti geometria tractorului Vezi:
si activati profilul tractorului. | Setari - Administrarea profillor
tractorului [— 67]
- Geometria tractorului [— 73]
V12.20200609 21




Conditii de baza ale utilizarii

Prima punere in functiune

Mod de procedura

524

Mod de procedura

22

Setare

Unde?

Comentariu

Conectati computerul de lucru
la ISOBUS.

Profilul calculatorului de lucru in
SECTION-Control

| Setari /| SECTION-
Control

Céutafi profilul si setafj
parametrul ,Modelul maginii”.
Pentru a lucra mai precis,
configurafi toti ceilali parametri
din profil.

M Licentele ,|ISOBUS-UT", ,TRACK-Leader" si ,SECTION-Control* sunt deblocate.
1. Introducetj cablul ISOBUS fin priza ISOBUS din spate.

2. Porniti terminalul.

3. Asteptati pana cand aplicatia calculatorului de lucru copie toate datele relevante pe terminal.

4. - Deschidetj aplicatia TRACK-Leader prin meniul de selectie [— 24].

5. Configuratj setarile din tabelul de mai sus.

6. Porniti 0 navigare noua.

In instructiunile de utilizare ale TRACK-Leader aflati cum sa procedati mai departe.

Terminal pentru prelucrarea comenzii.

Puteti folosi intotdeauna prelucrarea comenzii ISOBUS-TC, indiferent daca faceti parcursuri paralele,
comutati sectiuni sau pur si simplu operati un calculator de lucru ISOBUS. Pentru fiecare din aceste
aplicafii trebuie totusi sa faceti cele mai importante setari numite in capitolele anterioare.

Important la ISOBUS-TC:

= Nu uitati niciodata sa porniti si sa incheiafi comenzile.
= Dupa lucru, trebuie sa salvati toate comenzile pe stick-ul USB (deconectali stick-ul USB), Tnainte

de a-l indeparta sau de a transfera comenzi noi pe terminal.

Cele mai importante setari

Setare Unde? Scop
Fixati modul de lucru pe Activeaza si dezactiveaza
,Extins”. | Setari prelucrarea comenzii in

aplicatia ISOBUS-TC.

Daca nu doriti sa plasati
comenzi, fixati modul de lucru
pe ,Standard”.

Cuplati stick-ul USB cu datele
comenzii sau plasati comenzi

fara stick-ul USB.

M Licenta ,ISOBUS-TC” este deblocata.

1. Porniti terminalul.

V12.20200609
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5.3

Mod de procedura

5.4

30322538-02-RO

Conditii de baza ale utilizarii

Oprirea terminalului

2. - Deschideti aplicatia ISOBUS-TC prin meniul de selectie [— 24].
3. Cuplati un stick USB cu datele comenzii.

4. Porniti 0 comanda.

Oprirea terminalului

INDICATIE

Pierdere de date la deconectarea incorecta
Daca decuplati alimentarea cu tensiune fara a opri in mod corect terminalul, se poate ajunge la
pierderea de date.

> Tnainte de decuplarea alimentarii cu tensiune, asteptati intotdeauna pana cand terminalul s-a
oprit. Acest proces poate dura pana la 5 minute.

Astfel opritj terminalul:
1. Apasaii tasta si tineti-o apasata cca. 3 secunde.

= Afj oprit terminalul.

Zonele ecranului

Zonele ecranului

@ Meniul de selectie @ Fereastra suplimentara larga
In zona "meniului de selectie” puteti deschide
aplicaji.

@ Fereastra principala @ Simboluri sistem

In aceasta zona puteti folosi aplicatii. Cand
atingeti ecranul in zona "Ferestrei principale",
este executata functia al carei simbol I-afi
atins.

Utilizarea depinde de aplicatiile care sunt
deschise.
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Conditii de baza ale utilizarii

Deschiderea aplicatjilor

Simboluri sistem

Simbol Semnificafie

Modifica luminozitatea pentru zi si noapte.

Modifica dispunerea aplicafiilor in ferestre.

Nu are nicio functie in aceasta zona.

Céand apare Tn alte zone, el serveste pentru confirmare.

x Nu are nicio functie in aceasta zona.

Cand apare Tn alte zone, el serveste pentru intrerupere sau stergere.

55 Deschiderea aplicatiilor
O aplicatie este deschisa daca apare in fereastra principala sau intr-o fereastra suplimentara.
Mod de procedura Astfel deschideti o aplicatie:

1. Gasiti simbolul functional al aplicatiei dorite Tn zona meniului de selectie. De exemplu simbolul:

2. Apasati pe simbolul functional al aplicafiei:

= Aplicatia apare in fereastra principala:

= Simbolul functional al aplicaiei din meniul de selectie este prezentat putin mai intunecat.
Astfel recunoasteti faptul ca aceasta aplicaie este deja deschisa. De acum nu o mai puteti
deschide din meniul de selectie.

= Daca fereastra principald este ocupata, aplicatia deja deschisé este mutata intr-o fereastra
suplimentard liberd. Dacé aceasta este ocupata, aplicatia deja deschisé este mutaté inapoi
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Conditii de baza ale utilizarii

Mutarea aplicatiei

in meniul de selectie. Simbolul acesteia devine din nou luminos. Ea poate lucra totusi in
continuare Tn fundal.

5.6 Mutarea aplicatiei
Puteti muta fiecare aplicatie din fereastra principala intr-o fereastra suplimentara sau in fereastra ME-
Header.

Mod de procedura Astfel mutati o aplicatie din fereastra principala intr-o fereastra suplimentara:

M Ati deschis o aplicatie in fereastra principala. De exemplu, aplicatia Service:

1. Apasafi pe fereastra suplimentara:

= Aplicatia apare acum in fereastra suplimentara:

2. Apasati pe fereastra suplimentara cu aplicatja.
= Aplicatia apare din nou Tn fereastra principala.

5.7 Salvarea si incarcarea dispunerii ferestrelor
Puteti salva si incarca dispunerea aplicatjilor in ferestre.

Mod de procedura Astfel salvaii dispunerea;
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Conditii de baza ale utilizarii

Inchiderea aplicatiei

1. Tineti apasata tasta pana cand terminalul piuie de doua ori.
= Dispunerea a fost salvata.

Mod de procedura Astfel incércati dispunerea salvata:

1. Apésati scurt tasta:

= Dispunerea este incarcata.

5.8 inchiderea aplicatiei

Daca toate ferestrele suplimentare de pe ecran sunt ocupate, puteti inchide o aplicatie. In felul acesta
aplicatia nu este terminata, ci ea ruleaza in continuare in fundal.

Mod de procedura Astfel inchideti o aplicatie:
1. Deschidetj aplicatia in fereastra suplimentara.

2. Mutatj aplicatia in meniul de selectje.

59 Folosirea tastaturii

Pentru a putea scrie si numere sau texte pe terminal, pe ecran apare o tastatura, imediat ce acest
lucru este necesar.

Simboluri importante

Simbol Semnificatie

i Schimba tastele tastaturii.
12#

Abc

Sterge semne.

Q D Misca cursorul.

Salveaza introducerea.

Intrerupe introducerea.

X

Comuta Tntre litere mai i litere mici.

2
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5.10

5.10.1

5.10.2

30322538-02-RO

Conditii de baza ale utilizarii

Folosirea suportului de date

Tastaturd pentru introducere de text si numere

Tastaturd pentru introducere de numere

Folosirea suportului de date

Terminalul poate lucra cu doua tipuri de suporturi de date:

1. Cuun card micro SD incorporat. Acesta este folosit ca memorie de cele mai multe aplicatii.
2. Cuun stick USB cuplat.

Stick-ul USB este folosit numai in urmatoarele scopuri:
= Pentru transferul datelor [— 27] intre terminal si PC
= Pentru salvarea capturilor de ecran

Folosirea cardului SD
Aplicatiile terminalului salveaza cele mai multe date [— 27] direct pe cardul SD.

Pentru a face schimb de date intre terminal si un PC, trebuie sa procedati diferit in fiecare aplicatje.
Aflati mai multe in instructjunile aplicatjilor.

Directoarele de pe stick-ul USB

Imediat ce cuplafj stick-ul USB la terminal, pe stick-ul USB sunt create mai multe directoare. Alte
directoare trebuie sa le creati singuri.

Fiecare director trebuie sa con{ina numai anumite date, pentru ca aplicatiile de pe terminal sa poata
folosi datele.
= documents*

- Figiere: .txt

— Scop: In acest director sunt salvate acte justificative pentru toate comenzile incheiate.
= FIELDNav*

- Fisiere: .iio, .data

— Scop: in director este salvat materialul harji.
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Conditii de baza ale utilizarii

Folosirea suportului de date

- Directorul este creat atunci cand este activata licenfa FIELD-Nav.
= fileserver*
— Figiere: Sunt posibile toate formatele de figiere.

— Scop: Tn acest director sunt salvate fisierele care trebuie importate sau exportate in sau din
aplicatia FILE-Server.

= ,GPS*
- Figiere: .txt

— Scop: Tn acest director sunt salvate pozitiile GPS, intr-un fisier. Astfel, serviciul clientj poate
reconstrui parcursurile strdbatute.

— Directorul este creat dac activati parametrul "Inregistrare si salvare date".
= ,NgStore®

- Figiere: .iio, .data

- Scop: TRACK-Leader. Director standard pentru parcursurile si cdmpurile salvate.
= ,Screencopy”

- Figiere: .omp

— Scop: Aici sunt salvate capturile de ecran.

- Terminalul creeaza automat acest director, daca parametrul "Captura ecran” este activat in
meniul “Terminal" si afj facut o captura de ecran.

. "SHP"
Acest director inlocuieste directorul ,GIS”, care a fost folosit in versiunile anterioare.

— Fisiere: .dbf, .kml, .prj, .shp, .shx

- Scop: TRACK-Leader: Dupa salvarea pe cardul SD, aici sunt stocate datele campului. De
exemplu: limitele cdmpului, suprafetele lucrate, promontoriile, etc.
ISOBUS-TC: Tn acest director trebuie stocate fisierele shp.

= ,TaskData“
- Figiere: .xml

- Scop: Directorul poate contine numai fisiere XML, care provin dintr-o harta agricola
compatibild ISO-XML. La aceste date recurge aplicatia ISOBUS-TC.

— Trebuie sa creafj singuri directorul.

5.10.3 Afisarea continutului suportului de date pe terminal
Puteti examina continutului suportului de date direct prin terminal.
Mod de procedura 1. Introducetj suportul de date (stick-ul USB sau cardul SD) in terminal.
2. Deschidetj aplicatia "Service".
3. Apasati pe ,USB 1" sau pe ,SDCard".
= Este afigat continutul stick-ului USB.

= Continutul cardului SD se gaseste in directorul "ME-TERMINAL".
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Receptor GPS

Racordarea receptorului GPS la terminal

6 Receptor GPS

6.1

Mod de procedura

6.2

30322538-02-RO

Racordarea receptorului GPS la terminal

Din instructiunile receptorului GPS aflati cum conectati un receptor GPS de la Miiller-Elektronik la
terminal.

Daca montafi terminalul intr-un autovehicul care dispune deja de un receptor GPS si un alt terminal
ISOBUS, trebuie sa faceti urmatoarele:

= sa conectafi semnalul GPS la terminalul de la Mller-Elektronik.

= sa configurati receptorul GPS.

Astfel conectati terminalul la un receptor GPS care era deja montat in autovehicul:

1. Aflati cum puteti conduce semnalul receptorului GPS la terminal. Acest lucru poate fi altfel la
fiecare autovehicul sau receptor GPS: Exista autovehicule cu o priza GPS in cabina, receptor
GPS cu iesire seriala sau iesiri seriale la terminalele ISOBUS.

2. Verificati cablul cu care conectati semnalul GPS la fisa seriala de la terminalul de la Miiller-
Elektronik.

3. Conectati semnalul GPS la fisa seriala a terminalului de la Mller-Elektronik.

4. Configurafi receptorul GPS pentru ca el sa poata comunica cu terminalul de la Mller-Elektronik.
Indicatiile pentru aceasta le gasiti in tabelul de mai jos.

5. Activaii la terminal driverul GPS "Standard".

Configurare

Frecvente 5Hz (GPGGA, GPVTG)
1 Hz (GPGSA, GPZDA)

Rata de transfer 19200 Baud

Biti de date 8

Paritate nu

Biti de oprire 1

Comanda de flux niciuna

Schimbarea driverului receptorului GPS

La livrare, pe terminal este activat driverul ,Standard”. Trebuie s& schimbati acest driver daca doritj
s reconfiguratj receptorul GPS, de exemplu, pentru a modifica semnalul de corectie. In acest caz,
trebuie sa selectatj un driver potrivit pentru receptorul GPS.

Drivere disponibile

Nume driver Receptor DGPS

dezactivat Nu este conectat niciun receptor DGPS.
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Receptor GPS

Schimbarea driverului receptorului GPS

Nume driver Receptor DGPS

A100, A101 Driver pentru receptoarele DGPS A100 si A101, daca acestea sunt
conectate la interfata seriald.

AG-STAR, SMART-6L Driver pentru receptoarele DGPS AG-Star si SMART-6L, daca
acestea sunt conectate la interfata seriala.

PSR CAN Selectatj acest driver daca la calculatorul de lucru pentru directie
PSR este conectat orice receptor DGPS. Semnalele sunt
transferate la terminal prin cablul CAN. Receptorul este configurat
direct In aplicatia PSR.

Retineti ca nu puteti folosi acest driver impreuna cu o bara de
lumina externa.

Standard Driver pentru receptoare DGPS necunoscute, daca acestea sunt
conectate la interfata seriala.

Acest driver este activat in mod standard. Receptorul DGPS
conectat nu poate fi configurat.

TRACK-Leader AUTO® Selectati acest driver daca la calculatorul de lucru pentru directie
TRACK-Leader AUTO® este conectat un receptor DGPS.

Retineti ca nu puteti folosi acest driver impreuna cu o bara de
lumina externa.

AG-200, NAV-900 Driver pentru receptoarele GNSS AG-200 si NAV-900. Daca AG-
200 este legat la o interfatd seriald sau daca NAV-900 este legat la
interfata Ethernet.

Driver gresit
Defectarea receptorului GPS.

- Tnainte de a conecta un receptor GPS la terminal, activati intotdeauna driverul corespunzator.

Mod de procedura Astfel activati driverul:

1. - Deschidefj aplicatia Service.

N

. Apasati pe "Driver".

w

. Apasati pe "GPS".
= Apar driverele instalate.

SN

. Apasati pe driverul potrivit.

5. - Confirmatj.

o

Reporniti terminalul.
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Configurarea receptorului GPS

Pe fiecare receptor GPS trebuie configurat software-ul intern. Urmatoarele receptoare GPS pot fi
configurate prin terminal;

= A100

= Al101

= AG-STAR

» SMART-6L

= NAV-900

= AG-200

Toate celelalte receptoare GPS trebuie sa le configurai conform informatiilor producatorului.

Configurarea si parametrii separati care trebuie configurati, difera in functie de receptorul GPS.

Configurarea A100 sau A101
M Receptorul GPS este conectat la terminal.

M Receptorul GPS este conectat direct la terminal. Aparatele suplimentare, cum ar fi bara externa
de lumina sau modulul de inclinare nu trebuie conectate intre acestea.

M Driverul ,A100, A101" este activat.

1. - Deschidefj aplicatia ,Service”.

N

. Apasatj pe "GPS".
= Apare fereastra ,Setari”.
= La prima configurare apare urmatorul mesaj: ,Receptor GPS recunoscut. Citij
configuratia?”

3. Pentru a confirma, apasati pe ,Da”. Pentru a intrerupe, apasati pe ,Nu”.
= Terminalul citeste configuratia actuala a receptorului GPS.
= Acum vedefi tofi parametrii configurabili.

SN

. Configurati parametrii. Parametrii care exista ii aflati pe paginile urmatoare.

[$2]

. Conectafi toate aparatele suplimentare pe care le-afi deconectat pentru configurare.

Parametrii ,Satelit 1” si , Satelit 2”
Satelit 1 - satelit DGPS primar. Cu acest satelit se conecteaza mai intéi receptorul DGPS.

Satelit 2 - satelit DGPS secundar. Cu acest satelit se conecteaza receptorul DGPS numai dupa
pierderea legaturii satelitului primar.

Satelitii pe care ii alegeti depind de cei care au cea mai buna disponibilitate in momentul respectiv n
regiunea dvs.
= ,Automat
Software-ul selecteaza automat satelitii cei mai buni in momentul respectiv.
= Numele satelifilor.
Satelitii care apar aici depind de driverul si de semnalul de corectje pe care le-afj activat.

Parametrul ,,Directie”

Acest parametru activeaza in receptorul GPS suportul pentru directie automata.
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6.3.2

Mod de procedura

32

Trebuie sa configurafi parametrul "Directie”, daca vrefi sa conectafi receptorul dvs. GPS disponibil la
un calculator de lucru pentru directie.
= "fara directie automatad"
Dezactiveaza suportul directiei automate.
= ,TRACK-Leader TOP*
Activeaza suportul directiei automate cu TRACK-Leader TOP.
» ,TRACK-Leader AUTO"
Activeaza suportul directiei automate cu TRACK-Leader AUTO.

Parametrul ,Semnal de corectie”

Tipul semnalului de corectie pentru receptorul GPS.
= ,WAAS/EGNOS*
Semnal de corectie pentru Europa, America de Nord, Rusia si Japonia.
= E-DIF*
Calcularea interna a datelor de corectje.
Functioneaza numai cu un model special al receptorului DGPS A100, cu numérul articol
30302464. Aceste receptor nu mai este vandut de Miiller-Elektronik.

Parametrul ,,Modul de inclinare”

Sub acest parametru este configurat modulul TILT al modulului de inclinare GPS.

Puteti comanda modulul de inclinare la Miiller Elektronik cu urmatorul numar de articol: 30302495.

Configurarea AG-STAR

M Receptorul GPS este conectat la terminal.

M Receptorul GPS este conectat direct la terminal. Aparatele suplimentare, cum ar fi bara externa
de lumina sau modulul de inclinare nu trebuie conectate intre acestea.

M Driverul ,AG-STAR, SMART-6L" este activat.

1. - Deschidefj aplicatia ,Service”.

N

. Apasati pe "GPS".
= Apare fereastra ,Setari”.
= La prima configurare apare urmatorul mesaj: ,Receptor GPS recunoscut. Citit]
configuratia?”

3. Pentru a confirma, apasati pe ,Da”. Pentru a intrerupe, apasati pe ,Nu”.
= Terminalul citeste configuratia actuala a receptorului GPS.
= Acum vedetj toti parametrii configurabili.

SN

. Configurati parametrii. Parametrii care exista ii aflati pe paginile urmatoare.

[$2]

. Conectafi toate aparatele suplimentare pe care le-afi deconectat pentru configurare.

Parametrii ,Satelit 1” si , Satelit 2”
Satelit 1 - satelit DGPS primar. Cu acest satelit se conecteaza mai intéi receptorul DGPS.

Satelit 2 - satelit DGPS secundar. Cu acest satelit se conecteaza receptorul DGPS numai dupa
pierderea legaturii satelitului primar.

Satelitii pe care Ti alegeti depind de cei care au cea mai buna disponibilitate in momentul respectiv in
regiunea dvs.
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= ,Automat’
Software-ul selecteaza automat satelitii cei mai buni in momentul respectiv.
= Numele satelitilor.
Satelitji care apar aici depind de driverul si de semnalul de corectje pe care le-afj activat.

Parametrul ,,Directie”
Acest parametru activeaza in receptorul GPS suportul pentru directie automata.

Trebuie sa configurati parametrul "Directie”, daca vreti sa conectafi receptorul dvs. GPS disponibil la
un calculator de lucru pentru directie.
= "fara directie automatad"
Dezactiveaza suportul directiei automate.
= ,TRACK-Leader TOP*
Activeaza suportul directiei automate cu TRACK-Leader TOP.
» ,TRACK-Leader AUTO"
Activeaza suportul directiei automate cu TRACK-Leader AUTO.

Parametrul ,,Semnal de corectie”

Tipul semnalului de corectie pentru receptorul GPS.
= ,EGNOS-EU*
= WAAS-US*
= ,MSAS-JP*
= ,EGNOS-EU + GLIDE*
= ,WAAS-US + GLIDE*
= ,MSAS-JP + GLIDE"
= ,GPS/GLONASS GLIDE 1°
= ,GPS/GLONASS GLIDE 2°

Indicatii pentru GLIDE

Dacé ati selectat un semnal de corectie cu GLIDE, tineti cont de urméatoarele:
= La circulatia pe drum, opriti receptorul DGPS.
= Dupa pornirea sistemului, dureaza de fiecare data cca. 5 minute pana cand acesta este pregatit
de functionare. Asteptati in acest timp pe campul care trebuie prelucrat, inainte de a incepe
lucrul.
= Aveti grija ca receptorul DGPS s& nu piardd semnalul GPS in timpul lucrului. Daca semnalul se
pierde, se poate ajunge la o repornire a GLIDE. Prin aceasta iau nastere decalaje ale urmelor.

Parametrul ,,Modul de inclinare”

Sub acest parametru este configurat modulul TILT al modulului de inclinare GPS.

Puteti comanda modulul de inclinare la Miller Elektronik cu urmatorul numar de articol: 30302495.

6.3.3 Configurarea SMART-6L

Mod de procedura M Receptorul GPS este conectat la terminal.

M Receptorul GPS este conectat direct la terminal. Aparatele suplimentare, cum ar fi bara externa
de lumina sau modulul de Tnclinare nu trebuie conectate intre acestea.

M Driverul ,AG-STAR, SMART-6L" este activat.
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1. - Deschideti aplicatia ,Service”.

N

. Apasati pe "GPS".
= Apare fereastra ,Setari”.
= La prima configurare apare urmatorul mesaj; ,Receptor GPS recunoscut. Citifj
configuratia?”

3. Pentru a confirma, apasati pe ,Da”. Pentru a intrerupe, apasati pe ,Nu”.
= Terminalul citeste configuraia actuala a receptorului GPS.
= Acum vedej toti parametrii configurabili.

b

Configurati parametrii. Parametrii care exista ii aflati pe paginile urmatoare.

o

Conectati toate aparatele suplimentare pe care le-ati deconectat pentru configurare.

Parametrii ,Satelit 1” si , Satelit 2”
Satelit 1 - satelit DGPS primar. Cu acest satelit se conecteaza mai intai receptorul DGPS.

Satelit 2 - satelit DGPS secundar. Cu acest satelit se conecteaza receptorul DGPS numai dupa
pierderea legaturii satelitului primar.

Satelitii pe care i alegeti depind de cei care au cea mai buna disponibilitate in momentul respectiv in
regiunea dvs.
= Automat*
Software-ul selecteaza automat satelitii cei mai buni in momentul respectiv.
= Numele satelitilor.
Satelitji care apar aici depind de driverul si de semnalul de corectje pe care le-afj activat.

Parametrul ,,Directie”
Acest parametru activeaza in receptorul GPS suportul pentru directie automata.

Trebuie sa configurati parametrul "Directie”, daca vreti sa conectati receptorul dvs. GPS disponibil la
un calculator de lucru pentru directie.
= "fara directie automatd"
Dezactiveaza suportul directiei automate.
= ,TRACK-Leader TOP*
Activeaza suportul directiei automate cu TRACK-Leader TOP.
= ,TRACK-Leader AUTO"
Activeaza suportul directiei automate cu TRACK-Leader AUTO.

Parametrul ,,Semnal de corectie”

Tipul semnalului de corectie pentru receptorul GPS.
= EGNOS/WAAS
= EGNOS/WAAS + GLIDE
= GLIDE
= RTK-radio (licentd RTK necesara)
= RTK-GSM(licenta RTK necesara)
= TerraStar (este necesara licentd RTK sau L-Band)

Indicatii pentru GLIDE

Daca afi selectat un semnal de corectie cu GLIDE, tineti cont de urmatoarele:
= La circulatia pe drum, opriti receptorul DGPS.
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= Dupa pornirea sistemului, dureaza de fiecare data cca. 5 minute pana cand acesta este pregatit
de functionare. Asteptati in acest timp pe cAmpul care trebuie prelucrat, Tnainte de a incepe
lucrul.

= Aveti grija ca receptorul DGPS s& nu piarda semnalul GPS Tn timpul lucrului. Daca semnalul se
pierde, se poate ajunge la o repornire a GLIDE. Prin aceasta iau nastere decalaje ale urmelor.

Indicatii pentru TerraStar

Daca afj selectat ca semnal de corectie ,TerraStar”, tineti cont de urmatoarele:

= Exista doua semnale de corectie TerraStar diferite: TerraStar-C si TerraStar-L. Acestea se
deosebesc in principal prin preciziile diferite.

= Preciziile sunt disponibile dupa cca. 5 pana la 10 minute dupa pornirea receptorului GPS sub
cerul liber.

= Daca semnalul GPS dispare din cauza umbririlor datorate cladirilor sau pomilor, intreaga
precizie este disponibila din nou cel tarziu dupa cca. 5 minute. De aceea, circulatia de-a lungul
sirurilor de pomi sau a cladirilor trebuie evitata pe cat posibil.

= In timpul inversarii, nu trebuie miscat nici receptorul GPS nici vehiculul si nu trebuie facuta nicio
modificare a locului de stationare.

Parametrul ,,Baudrate receptor port B”
Apare numai daca este selectat semnalul de corectie "RTK-radio".

Daca folositi un receptor GPS cu un modem radio al unui producator strain, trebuie sa adaptati baud
rate in unele cazuri. Baud rate trebuie sa corespunda cu cea a modemului radio in aceste cazuri.
Baud rate la modemul radio de la Miller-Elektronik este intotdeauna 19.200 baud.

Parametrul ,,Corectie la caderea RTK”

De acest parametru aveti hevoie numai daca folositi receptorul cu directia automata.

= ,automat’
Parametrul este activat.
La o cadere RTK se ajunge la 0 abatere ntre pozitia actuala a vehiculului si pozitia GPS.
Dacd parametrul este reglat pe ,automat”, evitati ca autovehiculul s& mearga direct pe noua
pozitie GPS. Tn loc de aceasta, noua pozitie GPS este comandaté pas cu pas. Astfel se evitd ca
la 0 cadere RTK sa apara decalaje puternice ale urmelor.
Daca semnalul RTK este din nou disponibil, vehiculul se deplaseaza din nou Tn etape la pozitia
GPS originala.

= dezactivat’
Parametrul este dezactivat.

Parametrul ,Modul de inclinare”

Sub acest parametru este configurat modulul TILT al modulului de inclinare GPS.

Puteti comanda modulul de inclinare la Mller Elektronik cu urmatorul numar de articol: 30302495.

Licenta RTK sau L-Band pentru SMART-6L

Pentru a lucra cu semnale de corectie RTK, aveti nevoie de receptorul DGPS/GLONASS SMART-6L
si o licenta RTK.

Pentru a lucra cu semnale de corectie TerraStar, aveti nevoie de receptorul DGPS/GLONASS
SMART-6L si cel putin o licenta L-Band.
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La cumpararea unui receptor GPS cu licenta RTK sau L-Band, licenta este incarcata de Mller-
Elektronik. Trebuie sa introduceti licenta singuri numai la cumpararea ulterioara.

Mod de procedura
1. - Deschidetj aplicatia "Service".

2. Apasati pe "GPS".
= Apare fereastra "Setari".

3. - Deschideti meniul licenta.

4. Apasati pe "Cod licenta".

= Apare fereastra "Meniu licenta".

= In fereastrd vedeti numarul de serie si versiunea firmware. De acestea avetj nevoie la
comandarea unui cod de licenta.

= Daca folositi semnalul de corectie TerraStar, vedeti informatiile referitoare la serviciul
TerraStar si pentru data de expirare a serviciului TerraStar.

= Optional, puteti deschide fereastra ,Numar model” pentru a primi informatii despre
deblocarea actuala a receptorului GPS.

5. Introduceti codul de licenta.

6. - Confirmatj.

Modemul GSM pentru SMART-6L

Daca folositi receptorul DGPS/GLONASS SMART-6L cu un modem GPS, puteti adapta configuratia
existenta.

Mod de procedura
1. - Deschidetj aplicatia "Service".

2. Apasati pe "GPS".

3. Apare fereastra "Setari".

4. - Deschideti meniul de configurare.

5. Configurati parametrii. n tabelul de la sfarsitul acestui capitol gasiti explicarea fiecarui
parametru.

6. - Salvati modificarile.
= Apare urmatorul mesaj: "Datele trebuie transferate la modem?"

7. "Da" - Confirmatj.

= Datele sunt transferate la modem. Aceasta dureaza cca. 30 de secunde.

Parametru Semnificatie Introduceri posibile

APN Conexiunea la furnizor. URL sau adresa IP a furnizorului.

Utilizator Numele pentru acces la internet. Numele este Numele care a fost dat de catre furnizor. La
acelasi pentru totj utilizatorii unui furnizor. unii furnizori nu trebuie introdus niciun nume.

Parola Parola pentru acces la internet. Parola este Parola care a fost data de catre furnizor. La
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Parametru Semnificatie Introduceri posibile
aceeasi pentru tofi utilizatorii unui furnizor. unii furnizori nu trebuie introdusa nicio
parola.
URL/IP Conexiunea la serverul cu date de corectie. URL sau adresa IP a serverului cu date de
corectie.
Port Port la serverul cu date de corectie. Numarul portului
Utilizator NTRIP Numele pentru identificarea contului clientului de la | Litere $i numere Atentie la literele mari/mici.

serviciul de corectje.

Parola NTRIP Parola pentru numele de identificare. Litere si numere Atentje la literele mari/mici.

Mountpoint Introducere manuala a unei surse cu date de Numele sursei cu date de corectie/fluxului de
corectie, posibila numai la legaturile GPRS. date.

6.3.4 Configurarea NAV-900

Retineti ca trebuie s& luati Tn primire si s& inregistrati NAV-900 ca sistem pentru directie automata
conform normelor corespunzatoare specifice térii, prin intermediul unui birou oficial.

Mod de procedura M Receptorul DGPS este conectat la terminal prin adaptorul EXP-900L.
™ Driverul ,AG-200, NAV-900“ este activat.

1. - Deschidefj aplicatia ,Service”.

2. Apasati pe "GPS".
= Apare fereastra ,NAV-900°.
= Terminalul citeste configurafia actuala a receptorului DGPS.

3. Apasati pe ,Setari”.
= Acum vedefi tofi parametrii configurabili.

4. Configurati parametrii. in paginile urmatoare aflati ce parametri exista. Parametrii care trebuii
configurati depind de sursa de corectie corespunzatoare si de activarea corespunzatoare.
Intotdeauna sunt afisati numai parametrii care trebuie configurati.

5. - Salvati configuratia.

6. Confirmafi.

Parametrul ,,Frecventa”

Frecventa cu care receptorul transmite la terminal pozitia sa actuala.
= S5HZ

Parametrul ,,Calitate pozitie”

Setare pentru calitatea pozitiei receptorului.
= Acuratete”
Pentru lucrari care solicitd acuratetea maxima, dar nu neapérat disponibilitatea maximéa a
satelitilor. Aceasta setare este recomandata.
= Echilibrat’
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Pentru lucrari care solicita atat o disponibilitate a satelitilor cat si acuratete adecvata.
= ,Disponibilitate”
Pentru lucréri care solicité o disponibilitate Tnalta a satelitilor.

Parametrul ,Radar Out*

Daca acest parametru este activat, prin iesirea radar receptorul emite impulsuri, cu care poate fi
calculata viteza actuald. Receptorul emite 13.000 impulsuri la 100 m.

Parametrul ,,Folosirea pozitiei cu compensare a inclinarii”

Daca acest parametru este activat, pozitia actuald a receptorului este corectatd pe punctul de
referinta.

Parametrul ,,Sursa de corectie”
Sursa din care receptorul isi aduce datele sale de corectie, pentru a mari acuratetea pozitiei.
Lista surselor de corectie selectabile, depinde de licentele disponibile pe NAV-900.

In functie de sursa de corectie selectats, se modific afisarea parametrului care trebuie configurat.
= Autonom*
Nu se folosesc date de corectie pentru imbunéatatirea acuratetei. Pozitia este determinata numai
din pozitia satelitului.
= ,SBAS*
Sunt servicii de corectie gratuite, bazate pe satelit, de ex. EGNOS, WAAS, MSAS si GAGAN.
= ,RangePoint RTX"
Este un serviciu de corectie bazat pe satelit, disponibil aproape in toata lumea, pentru
corectitudine urma langa urma de 15 cm. Este necesara o statie de baza locala sau un modem.
= ,CenterPoint RTX Satellite*
Este un serviciu de corectie bazat pe satelit, disponibil aproape in toata lumea, pentru acuratete
de pané la 2,5 cm. Este necesara o statie de baz& locald sau un modem.
= ,CenterPoint RTX Satellite fast*
Durata de initializare mai mica de 1 minut. CenterPoint RTX fast este disponibil in regiunile
Selectate si nu este necesara nici o statie de baza locala, nici un modem.
= ,CenterPoint VRS*

Numeste procedura de corectie la care corectiile RTK sunt trimise printr-o retea, care consta din

statii de baza si servere, la receptorul GNSS, prin internet mobil. Este necesar un modem radio
extern.
Selectati acest semnal de corectie daca folositi NAV-900 cu modemul GX450.
= ,CenterPoint RTK"
Numeste procedurile de corectie la care datele de corectie RTK sunt trimise de la o statie de

baza locala la receptorul GNSS, printr-o legatura radio. Este necesar ori un modem radio extern

ori un modem de telefonie mobila extern.

Parametrul ,,SBAS+*
Satelitii care nu pot fi corectati prin SBAS, sunt folositi totusi pentru determinarea pozitiei cu ajutorul
SBAS+. Astfel siguranta este maritd inca o data la ingradirea vizibilitatii.
Parametrul ,,Satelit de corectie”

Satelitul care apartine sistemului SBAS corespunzator. Satelitul trimite datele de corectie pentru
regiunea corespunzatoare.

Daca un anume satelit de corectie nu este in functiune momentan, receptorul trebuie reconfigurat.
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JAutomat”

,EGNOS 120"

,EGNOS 123 ASTRA-5B*

Acest satelit de corectie este disponibil momentan pentru Europa.

,EGNOS 124"

,EGNOS 126"

,EGNOS 136 SES-5°

Acest satelit de corectie este disponibil momentan pentru Europa.

,MSAS 129"

,MSAS 137 MTSAT-2"

,GAGAN 127"

,GAGAN 128"

,WAAS 133"

,WAAS 135 GALAXY XV*

JWAAS 138 ANIK F1 R*

,Definit de utilizator”

Apare un rand in care puteti introduce ID-ul satelitului de corectie dorit. Puteti introduce numai
valori care sunt in domeniul de valori si care nu sunt deja disponibile n lista de selectare.

Parametrul ,,Mod MMS*

Cu acest parametru pot fi reduse perturbatiile de pe frecventele satelitilor. Astfel de perturbatii pot sa
apara, de exemplu, prin furnizorii de telecomunicatii.
= L Automat’

Perturbatiile sunt reduse automat. Aceastd setare este recomandata.

= ,Banda Ingusta”

Daca perturbatia apare intr-un domeniu ingust de frecventd, aceasta perturbatie este filtrata.
,Banda larga”
Daca perturbatia apare intr-un domeniu larg de frecventd, aceasta perturbatie este filtrata.

Parametrul ,,Selectare frecventa”

Avrata frecventa satelitului de corectie pe care trebuie sa o foloseascé receptorul.

LAutomat”

LJAsia si Pacific”

,Asia Centrald”

~2America de Nord”

,Europa, Orientul Mijlociu si Africa”

LAmerica Latind”

,Definit de utilizator”

Apar doud randuri in care puteti introduce frecventa dorita si puteti selecta baud rate dorita.

Parametrul ,,Repornire rapida”

La sférsitul lucrului, receptorul retine ultima pozitie. La urmatoarea pornire a receptorului, pozitia este
gasita din nou rapid. Pozitia receptorului ,converge” mai rapid.

Daca aceasta functie este activata, receptorul nu trebuie deplasat atunci cand este oprit.

Parametrul ,,Valoare prag convergenta”

Valoarea de prag sub care receptorul indica faptul ca acuratetea indicata in timpul lucrului este
atinsa. Pozitia receptorului este atunci ,convergenta”.
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Parametrul ,,Mod xFill*

Tn modul xFill, sunt acoperite caderile RTK, care pot sa apara datorita lipsei legaturii radio sau
internet.

Daca nu se receptioneaza niciun semnal de corectie RTK, xFill face corectiile corespunzatoare pana
la 20 de minute.

Parametrul ,,Data de baza”

Sistemul de referintd al regiunii in care este folosit receptorul.
= ,Automat’
Aceasta setare este recomandata.

» ,ETRS89"

= ,GDA94*

= ,NAD83"

= ,SIRGASCOM®

=, WGS84*

Parametrul ,,xFill-Premium*

XFill-Premium este un mod xFill extins, care nu este limitat in timp la 20 de minute.

Pentru acest mod este necesaré o licentd suplimentara.
= Automat’
Aceasta setare este recomandata. La caderile semnalului, se comutd automat intre xFill si
semnalul de colectie RTK.
= ,Bazat pe timp”
Durata Tn care este constransa utilizarea xFill Premium.
Aceasta setare poate fi utild pe jumatatea de sud a globului, pentru a evita perturbarile
semnalului la raséritul si apusul soarelui.
Parametrul ,,Adresa server”

Adresa URL sau IP cu care se face o legétura la serverul cu date de corectie.

Parametrul ,Numarul portului”

Port la serverul cu date de corectie.

Parametrul ,,Mountpoint*

Numele sursei datelor de corectie sau a fluxului de date. Atentie la literele mici si literele mari.

Parametrul ,,Nume utilizator”

Nume pentru identificarea contului de utilizator al serviciului de corectie. La introducere, atentie la
literele mari si mici.

Parametrul ,,Parola”

Parola pentru numele de utilizator. Atentie la literele mari si mici.

Parametrul ,,Modem radio”

Selectarea modemului radio conectat.
= Trimble 900 MHZz"
= Trimble 450 MHZz"
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Receptor GPS

Configurarea receptorului GPS

= Extern‘
Trebuie sa alegeti aceasta setare daca folositi un modem radio sau un modem GSM care nu
este fabricat de Trimble.

Parametrul ,ID retea”

Introduceti ID retea cu care trebuie sa lucreze modemul radio Trimble 900 MHz.

Parametrul ,,Mod radio”

Modul de transfer care este folosit de modemul radio Trimble.
= ,PCCEOT 4800"
= ,PCCEOT 9600"
= ,TRIMTALK V1 la 4800
= ,TRIMTALK V1 la 8000“
= ,TRIMTALK V1 la 9600“

Parametrul ,,Baud rate”

Setarea vitezei cu care modemul radio extern trimite date la NAV-900.
= ,4800°

= 9600

= ,19200°

= ,38400°

= ,57600°

= ,115200°

Parametrul ,,Paritate”

Setarea bitului de paritate al transferului de date.
= Impar’
= Par
= Niciunul”

Parametrul ,,Bit de oprire”

Setarea bitului de oprire al transferului de date.
= ,1hit
- 2 biti*
Parametrul ,,Protocol extern de corectie (intrare)”

Selectarea protocolului datelor de corectie care este dat de modemul radio extern.
= ,RTCM3*
» ,CMR*

Parametrul ,,lesire date”

Selectarea curentului de date care trebuie dat la interfata dintre modemul radio extern si NAV-900.
=  NMEA*
= Niciunul®

Parametrul ,,Filtru statie de baza RTK”

ID-ul statiei de baz& pentru care este deblocata receptia datelor de corectje.
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Receptor GPS

Configurarea receptorului GPS

Parametrul ,,ID statie de baza CMR”

ID-ul de referinta al statiei de baza de la care se receptioneaza exclusiv datele de corectie.

Transferul licentelor

Puteti achizitiona licente suplimentare, pentru a debloca mai multe functii si clase de precizie ale
receptorului.

Licentele necesare le primiti prin Muller-Elektronik sau prin comerciantul dumneavoastra.

Mod de procedura M Ati pus licente suplimentare pe un stick USB. Numere fisierului trebuie sa inceapa intotdeauna
cu numarul de serie al receptorului.

1. Introducetj stick-ul USB in terminal.

2. - Deschidefj aplicatia ,Service”.
3. Apasati pe "GPS".

4. Apasati pe ,Setari”.
5. - Deschideti lista cu licente.

6. - Porniti transferul licentelor.
7. Asteptati pana se incheie transferul licentelor.
8. Reporniti terminalul daca vi se cere aceasta.

= Puteti folosi acum receptorul cu noile licente.

Administrarea frecventelor radio

Daca lucrati cu modemul radio Trimble 450 MHz, puteti preinstala diverse frecvente radio, astfel incét
la nevoie sa puteti comuta simplu intre aceste frecvente.

M Modemul radio Trimble 450 MHz este activat. [— 40]

1. - Deschidefj aplicatia ,Service”.

2. Apasati pe "GPS".

3. Apasati pe ,Setari”.

4. - Deschideti lista frecventelor radio.

5. - Ad&ugati frecventa radio dorita.

6. - Modificati sau stergeti optional frecvente radio.
7. - Activati frecventa radio dorita.

8. - Parasit fereastra.
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Mod de procedura
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9.

Receptor GPS

Configurarea receptorului GPS

- Transferati noile setari.

10. ,Da” - Confirmati.

Configurarea mesajelor NMEA

1.

7.
8.
9.

Introduceti stick-ul USB in terminal.

- Deschidefi aplicatia ,Service”.
Apasati pe "GPS".

Apasati pe ,Setari”.

- Deschideti configuratia.
= Apare fereastra ,Configuratie de iesire NMEA".
= Acum vedetj toti parametrii configurabili.

Configuratj parametrii. In paginile urmatoare aflati ce parametri exista.

> - Salvati configuratia.
Asteptati pana s-a incheiat salvarea.

Confirmatj.

10. Pe driverul GPS fixati ,Standard”. [— 29]

11.

- Confirmati.

12. Repornitj terminalul.

Parametrul ,,lesire NMEA*

Activati acest parametru daca doriti s trimiteti mesajele NMEA prin interfata seriala a receptorului.

Parametrul ,,Port*

Interfata receptorului prin care acesta este legat cu terminalul.

Parametrul ,,Baud rate”

Setarea vitezei transferului serial.

Parametrul ,,Mesaje NMEA“

Selectarea mesajelor NMEA care trebuie trimise.

,GST*

Statistica la erorile de pozitie
,RMC*

Pozitia, viteza, directia, ora
DA

Data si ora

,GSA"

Informatii generale ale satelitilor
LGSV
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Receptor GPS

Configurarea receptorului GPS

Informatii detaliate ale satelitilor
= VTG
Cursul si viteza pe sol
= ,GGA"
Ora, pozitia (grade latitudine, grade longitudine) si starea rezolutiei

6.3.5 Configurarea AG-200
Mod de procedura M Receptorul DGPS este conectat la terminal.

M Driverul ,AG-200, NAV-900“ este activat.

1. - Deschideti aplicatia ,Service”.

2. Apasati pe "GPS".
= Apare fereastra ,AG-200".
= Terminalul citeste configuratia actuald a receptorului DGPS.

3. Apasati pe ,Setari”.
= Acum vedefi tofi parametrii configurabili.

4. Configurati parametrii. in paginile urmatoare aflati ce parametri exista. Parametrii care trebuii
configurati depind de sursa de corectie corespunzatoare si de activarea corespunzatoare.
Intotdeauna sunt afisati numai parametrii care trebuie configurati.

5. - Salvafj configuratia.

6. Confirmatj.

Parametrul ,,Frecventa”

Frecventa cu care receptorul transmite la terminal pozitia sa actuala.
= S5HZ

Parametrul ,,Calitate pozitie”

Setare pentru calitatea pozitiei receptorului.

= ,Acuratete”
Pentru lucrri care solicitd acuratetea maxima, dar nu neapérat disponibilitatea maxima a
satelitilor. Aceasta setare este recomandata.

= Echilibrat”
Pentru lucrari care solicita atat o disponibilitate a satelitilor cat si acuratete adecvata.

=, Disponibilitate”
Pentru lucréri care solicitd o disponibilitate inalta a satelitilor.

Parametrul ,,Sursa de corectie”
Sursa din care receptorul isi aduce datele sale de corectie, pentru a mari PDOP.

Lista surselor de corectie selectabile, depinde de licentele disponibile pe AG-200.

In functie de sursa de corectie selectata, se modific afisarea parametrului care trebuie configurat.
= ,Autonom*
Nu se folosesc date de corectie pentru imbunatatirea acuratetei. Pozitia este determinata numai
din pozitia satelitului.
= ,SBAS*
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Receptor GPS

Configurarea receptorului GPS

Sunt servicii de corectie gratuite, bazate pe satelit, de ex. EGNOS, WAAS, MSAS si GAGAN.
= ,ViewPoint RTX Satellite*

Este un serviciu de corectie bazat pe sateliti, disponibil aproape in toata lumea, pentru

receptoare Trimble-GNSS. Nu este necesara nicio statie de baza locala sau modem.

Parametrul ,,SBAS+*

Satelitii care nu pot fi corectati prin SBAS, sunt folositi totusi pentru determinarea pozitiei cu ajutorul
SBAS+. Astfel siguranta este marita inca o data la ingréadirea vizibilitatii.

Parametrul ,,Satelit de corectie”

Satelitul care apartine sistemului SBAS corespunzator. Satelitul trimite datele de corectie pentru
regiunea corespunzatoare.

Daca un anume satelit de corectie nu este in functiune momentan, receptorul trebuie reconfigurat.
= ,Automat’
= ,EGNOS 120
= ,EGNOS 123 ASTRA-5B*
Acest satelit de corectie este disponibil momentan pentru Europa.
= ,LEGNOS 124"
= ,EGNOS 126"
= ,EGNOS 136 SES-5"
Acest satelit de corectie este disponibil momentan pentru Europa.
= ,MSAS 129°
= ,MSAS 137 MTSAT-2*
= ,GAGAN 127"
= ,GAGAN 128*
= ,WAAS 133°
= ,WAAS 135 GALAXY XV*
= ,WAAS 138 ANIK F1 R*
= Definit de utilizator”
Apare un rand in care puteti introduce ID-ul satelitului de corectie dorit. Puteti introduce numai
valori care sunt in domeniul de valori si care nu sunt deja disponibile in lista de selectare.

Parametrul ,,Mod MMS*

Cu acest parametru pot fi reduse perturbatiile de pe frecventele satelitilor. Astfel de perturbatii pot s&
apara, de exemplu, prin furnizorii de telecomunicatii.
= L Automat’
Perturbatiile sunt reduse automat. Aceasta setare este recomandata.
= ,Banda ngusta”
Daca perturbatia apare intr-un domeniu ingust de frecventa, aceastd perturbatie este filtrata.
= ,Banda largd”
Daca perturbatia apare intr-un domeniu larg de frecventd, aceasta perturbatie este filtrata.

Parametrul ,,Selectare frecventa”

Arat frecventa satelitului de corectie pe care trebuie s& o foloseasca receptorul.
= Automat”
= ,Asia si Pacific”
= ,Asia Centrald”
= ,America de Nord”
= ,Europa, Orientul Mijlociu si Africa”
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Receptor GPS

Configurarea receptorului GPS

= ,America Latind”
= ,Definit de utilizator”
Apar doud randuri in care puteti introduce frecventa dorita si puteti selecta baud rate dorita.

Transferul licentelor

Puteti achizitiona licente suplimentare, pentru a debloca mai multe functii si clase de precizie ale
receptorului.

Licentele necesare le primiti prin Muller-Elektronik sau prin comerciantul dumneavoastra.

Mod de procedura M Afi pus licente suplimentare pe un stick USB. Numere fisierului trebuie sa inceapa intotdeauna

cu numarul de serie al receptorului.

1. Introducetj stick-ul USB in terminal.

2. - Deschidefj aplicatia ,Service”.

w

. Apasatj pe "GPS".

. Apasati pe ,Setari".

SN

5. - Deschideti lista cu licente.

o

- Pornitj transferul licentelor.

~

. Asteptati pana se incheie transferul licentelor.

©

Reporniti terminalul dacé vi se cere aceasta.

= Puteti folosi acum receptorul cu noile licente.

Configurarea mesajelor NMEA

Mod de procedura 1. Introducefi stick-ul USB in terminal.

46

2. - Deschidetj aplicatia ,Service”.
3. Apasati pe "GPS".

4. Apasati pe ,Setari”.

- Deschideti configuratia.
= Apare fereastra ,Configuratie de iesire NMEA".
= Acum vedetj toti parametrii configurabili.

6. Configurati parametrii. in paginile urmatoare aflati ce parametri exista.

7. > - Salvafj configuratia.
8. Asteptali pana s-a incheiat salvarea.
9. Confirmatj.

10. Pe driverul GPS fixati ,Standard”. [— 29]

11. - Confirmatj.
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6.3.6

Mod de procedura
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Receptor GPS

Configurarea receptorului GPS

12. Repornitj terminalul.

Parametrul ,,lesire NMEA*

Activati acest parametru daca doriti s trimiteti mesajele NMEA prin interfata seriala a receptorului.

Parametrul ,,Port*

Interfata receptorului prin care acesta este legat cu terminalul.

Parametrul ,,Baud rate”

Setarea vitezei transferului serial.

Parametrul ,,Mesaje NMEA“

Selectarea mesajelor NMEA care trebuie trimise.
= ,GST*
Statistica la erorile de pozitie
= ,RMC*
Pozitia, viteza, directia, ora
= ZDA"
Data si ora
= ,GSA*
Informatii generale ale satelitilor
= ,GSV*
Informatii detaliate ale satelitilor
= VTG
Cursul si viteza pe sol
» GGA"
Ora, pozitia (grade latitudine, grade longitudine) si starea rezolutiei

Configurarea receptoarelor GPS necunoscute

M Receptorul GPS este conectat la terminal.

M Receptorul GPS este conectat direct la terminal. Aparatele suplimentare, cum ar fi bara externa
de lumina sau modulul de inclinare nu trebuie conectate intre acestea.

M Driverul ,Standard” este activat.

1. - Deschidefj aplicatia ,Service”.

2. Apasati pe "GPS".
= Apare fereastra ,Setari”.
= La prima configurare apare urmatorul mesaj: ,Receptor GPS recunoscut. Citit]
configuratia?”

3. Configurati parametrul ,Baud rate”.

4. Conectati toate aparatele suplimentare pe care le-ati deconectat pentru configurare.

Parametrul ,,Baud rate”

Setarea vitezei cu care receptorul GPS trimite date la terminal. Parametrul regleaza baud rate a
terminalului.
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Configurarea receptorului GPS pentru directia automata

6.4 Configurarea receptorului GPS pentru directia automata

Pentru a folosi un receptor GPS cu directia automata, trebuie sa-I configurati pentru aceasta. La
configurare sunt adaptate setarile interne ale receptorului GPS.

Puteti folosi urmatoarele receptoare GPS pentru directia automaté:
= A101

» AG-STAR

= SMART-6L

= NAV-900

Modul de procedura la configurarea receptorului GPS corespunzator pentru directia automat, difera
in functie de receptor.

6.4.1 Configurarea A101, AG-STAR sau SMART-6L pentru directia automata

Mod de procedura Astfel configurati receptorul GPS pentru directia automata:

1. Activati driverul pentru receptorul GPS respectiv [— 29], pentru a face conexiunea intre terminal
si receptorul GPS.

2. Configurati receptorul GPS. [— 31]
3. Tn configuratie, apasati pe "Directie".

4. Selectafi directia automata pe care o folositj.
5. - Confirmati.

6. La sistemele TRACK-Leader AUTO®, apasati pe si adaptati Baud rate a receptorului la
directia automata.
= Apare urmatorul mesaj: "Conexiunea la receptorul GPS poate fi intrerupta acum."

7. "OK" - confirmatj.

8. Opriti terminalul.

9. Conectati receptorul GPS la manunchiul de cabluri a calculatorului de lucru al directjei.
10. Pornitj terminalul.

11.1n functie de calculatorul de lucru al directiei, activati driverul "PSR CAN" sau "TRACK-Leader
AUTO". [— 29]

12. - Confirmati.
13. Repornitj terminalul.
= Receptorul GPS este configurat acum pentru directia automata.

Pentru a modifica parametrii receptorului GPS, dupa ce afi configurat receptorul GPS pentru directia
automata, trebuie sa resetati setarile interne ale receptorului GPS.

Mod de procedura 1. Conectafj receptorul GPS la terminal.
2. Activatj driverul pentru receptorul GPS respectiv. [— 29]

3. Repornitj terminalul.
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6.5

Mod de procedura
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Receptor GPS

Tnregistrarea pozitjilor GPS

4, - Deschidefj aplicatia Service.

5. Apasati pe "GPS".

- Resetati Baud rate.
Apare urmatorul mesaj: "Trebuie facuta resetarea la Baud rate standard?".

"OK" - confirmatj.

© © N o

Repornitj terminalul.
= Acum puteti modifica fiecare parametru al receptorului GPS.

= Dupa ce afi modificat parametrii, putefi configura din nou receptorul GPS pentru directje.

Configurarea NAV-900 pentru directia automata

Retineti ca trebuie s& luati Tn primire si s& inregistrati NAV-900 ca sistem pentru directie automata
conform normelor corespunzatoare specifice térii, prin intermediul unui birou oficial.

NAV-900 nu trebuie configurat suplimentar pentru directia automata.

Daca doriti s& folositi receptorul cu directia automata, aveti nevoie de urmatoarea licenté pe terminal:
* TRACK-Leader AUTO®

In plus, aveti nevoie de urmatoarele licente pe NAV-900. Licentele corespunzatoare le primiti prin
Miiller-Elektronik sau de la comerciantul dumneavoastra.

= EZ-Pilot Pro

= Autopilot

= CAN Autopilot to Autopilot

= CAN Autopilot

inregistrarea pozitiilor GPS

Daca folositi un A101, AG-STAR sau SMART-6L, puteti inregistra datele de pozitie ale receptorului.
Acest lucru poate fi necesar daca apar erori.

M Un stick USB introdus n terminal.

1. - Deschideti aplicatia Service.

N

. Apasati pe "GPS".

3. Apasati pe "Date GPS".
= Apare fereastra "Date GPS".

4. Derulatiin jos.

5. Apasati pe "Date traseu".
= Apare fereastra "Date traseu".

6. Derulatiin jos.

7. Punetj un carlig in suprafata de comanda "inregistrare i salvare date".
= Terminalul incepe imediat sa Tnregistreze datele. Ele sunt salvate pe stick-ul USB in
directorul "GPS".
= Dupé o repornire, functia este dezactivata.

V12.20200609 49



6.6

Mod de procedura
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Receptor GPS

Configurarea senzorului de inclinare "GPS TILT-Module”

Configurarea senzorului de inclinare "GPS TILT-Module"

Puteti folosi un A100, A101, AG-STAR sau SMART-6L cu modulul de inclinare ,GPS TILT-Module”.
Tn acest caz trebuie s& configurati modulul.

M Modulul de inclinare "GPS TILT-Module" este conectat.

M Tractorul sta pe o suprafata orizontala.

M Driver-ul bara de lumina este configurat ca ,Ecran bara de lumina.

1.

Daca sunt conectate aparate suplimentare (de ex. bara externa de lumina) la cablul dintre
terminal si modulul de inclinare, deconectati-le. Modulul de inclinare trebuie s fie legat direct cu
terminalul. Dupa configurarea modulului de inclinare, trebuie s conectatj din nou acele aparate
suplimentare.

Masurati distanta dintre receptorul GPS si solul pe care sta tractorul.

Pornitj terminalul.

- Deschidetj aplicatia "Service".

Apasati pe "GPS".
= Apare fereastra "Setari".

Derulati n jos, pana cand pe ecran apare parametrul "Modul de inclinare".
Apasati pe "Modul de inclinare".

Pe randul "inaltime receptor GPS" introducefj distanta masurata.

Apasatipe !

= Mesaj: Apare "Modulul de inclinare este calibrat".

10. Pentru a confirma, apasatj pe "Da".

= Pozitia senzorului de Tnclinare pe un sol plan este calibrata.
= Dupa calibrare, pe randul “Inclinare" apare unghiul 0. La fiecare inclinare a tractorului,
unghiul afisat se modifica.

11. Conectali toate aparatele suplimentare pe care le-ati deconectat pentru configurare.
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Configurarea alocarii tastelor joystick-ului

7 Configurarea alocarii tastelor joystick-ului

Terminalul va ofera posibilitatea de a aloca tastelor unui joystick functiile unui calculator de lucru
ISOBUS. Pentru aceasta, calculatorul de lucru ISOBUS si joystick-ul trebuie sa indeplineasca
cerintele specificaiei Auxiliary-2 din norma ISOBUS.

Mod de procedura

Mod de procedura

30322538-02-RO

Astfel activati driverul acestei funcii:

M Joystick-ul si calculatorul de lucru ISOBUS sunt conectate si ambele suporté protocolul Auxiliary

-

o o

2.

- Deschidetj aplicatia Service.
Apasati pe "Driver".
Apasati pe "Auxiliary".

Marcati "Auxiliary2".

- Confirmatj.

Repornitj terminalul.

Astfel configurati alocarea tastelor:

M At activat driverul ,Auxiliary 2"

- Deschidetj aplicatia ,Service”.
Apasati pe ,Auxiliary”.

Apasati pe ,Editor auxiliar”.
=> Daca calculatorul de lucru ISOBUS suporta protocolul Auxiliary 2, atunci apare o lista cu
functiile calculatorului de lucru.
= Daca nu apare nicio lista, calculatorul de lucru ISOBUS nu suporta acest protocol.

Apasati pe functia pe care doriti sa o alocaij unei taste a joystick-ului.
= Apare o lista cu tastele joystick-ului.
= Aveti doua posibilitati de a aloca functii joystick-ului.
Posibilitatea 1: Apésati tasta de pe joystick careia doriti sa-i alocati functia.
Posibilitatea 2: Selectafi in terminal tasta careia trebuie sa-i fie alocaté functia selectata si

confirmati.
= Functia ii este alocata tastei si puteti continua cu urmatoarea functie, pana cand ati alocat
toate functiile.

Repornitj terminalul.
=> Dupa repornire, pe ecranul principal apare urmatorul mesaj: ,Confirmati alocarile.” Acest
mesaj apare acum la fiecare repornire.

,OK” - confirmafi mesajul.

= Pe ecran apare 0 lista cu alocarile identificate.

- Confirmati alocarile.
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Conectarea senzorilor la terminal

Conectarea senzorilor la terminal

Terminalul va ofera posibilitatea de a conecta un senzor sau priza de semnal cu 7 pini a tractorului la
conexiunea B. Astfel puteti folosi, de exemplu, semnalul pozitiei de operare la ghidarea paraleld a

TRACK-Leader.

Senzorul pozitiei de operare pe care il puteti cumpara de la Miller-Elektronik, se termina cu un
stecher rotund cu 3 pini. Pentru a-| conecta la terminal, aveti nevoie de un cablu de adaptare.

Cablu de adaptare adaptor pentru senzorul pozitiei de operare ME-Sensor Y

Cablu de adaptare

Numar articol

3 pini la 9 pini

31302499

Puteti conecta terminalul i la priza de semnal.

Cablu cétre conectorul de semnal

Racorduri

Conexiune

Numar articol

Fisa cu 7 pini la 9 pini

Cablu direct catre conectorul de
semnal. Transmite viteza si pozitia de
operare.

30322548

Trebuie sa activaij si eventual sa calibraii senzorul pozitiei de operare [— 70] si senzorul de roata
[— 69], resp. senzorul radar in aplicatia Tractor-ECU.
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Camera

Conectarea camerei la terminal

9 Camera
9.1 Conectarea camerei la terminal
9.11 Conectarea camerei HQ2

Camera HQ2 - conectare la Touch-Terminal

@ Stecher pentru conectarea la terminal. @ Camera HQ2
Conexiunea CAM
@ Cablu prelungitor @ Stecher al camerei

@ Conexiune la stecherul camerei

Mod de procedura 1. Prindeti prin Tnsurubare camera cu suportul acesteia, asa cum este descris in instructiunile de
montaj ale producatorului camerei.

2. Conectati camera la cablul prelungitor.

3. ATENTIE! La pozarea cablului prelungitor, aveti grija de cabluri sa nu formeze puncte de
flambare si ca nimeni sa nu se poata impiedica de cablurile pozate.

4. Conectati cablul prelungitor la conexiunea CAM a terminalului.
5. Fixati camera.

6. Activati camera. [— 54]
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Camera

Activarea camerei
912 Conectarea camerei NQ
Camerd cu cablu adaptor
@ Stecher pentru conectarea la terminal. @ Camera
Conexiunea CAM
@ Conexiune la cablul adaptor @ Stecher al camerei
@ Conexiune la cablul prelungitor @ Conexiune la stecherul camerei
Mod de procedura 1. Conectafj cablurile unul dupa altul, asa cum este prezentat in imagine. Respectati lungimea
cablurilor.
2. ATENTIE! La pozarea cablurilor, aveti grija de cabluri sa nu formeze puncte de flambare
si ca nimeni sa nu se poata impiedica de cablurile pozate.
3. Pozatj cablul. Asigurati-va ca se poate ajunge cu cablul la terminal si ca nu se desprinde in
timpul lucrului.
4. Fixati-l cu colierele pentru cablu atasate.
5. Fixafi camera. Pentru aceasta folositi sablonul de gaurire din carton alb din indrumar.
6. Conectati camera la cablul terminal. Pentru aceasta, folositi conexiunea CAM.
7. Activati camera. [— 54]
8. Daca desfaceti cablul de la terminal, folositi garnitura de cauciuc atasata pentru a etansa
stecherul desfacut.
9.2 Activarea camerei

Pentru a activa o camera, trebuie sa activafi plug-in-ul "Camera".

Mod de procedura
1. - Deschidetj aplicatia Service.

2. Apasati pe "Plug-ins".

3. Apasati pe "Camera".
= Plug-in-ul este marcat cu un punct verde.
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Camera

Operarea camerei

4. Reporniti terminalul.
= Dupa repornire, in meniul de selectie apare simbolul aplicatiei Camera.

5. - Deschidetj aplicatia Camera.

9.3 Operarea camerei

Camera serveste exclusiv pentru monitorizarea functiilor masinii in zone de lucru ale masinii agricole
care nu sunt relevante pentru siguranta.

In anumite situatii, imaginea camerei poate sa apara intarziatd pe ecran. Intarzierea depinde de
respectiva utilizare a terminalului si poate fi influentata si de factori si aparate externe.

/N AVERTISMENT

Accident datorat transferului intérziat al imaginii
Obiectele care se miscd rapid pot fi observate prea tarziu.

> Nu folositi camera ca ajutor pentru conducerea masinii.

o Nu folositi camera in traficul rutier.

o Nu folositi camera la intrarea in intersectii.
> Nu folositi camera drept camera de marsarier.

o Nu folositi camera ca ajutor vizual la dirijarea masinii, in special atunci cand o reactie intarziata
poate conduce la un pericol.

Simbol functional | Semnificafie

W Reflecta ecranul orizontal.

Reflecta ecranul vertical.

ooooo

M Afi conectat si activat camera.

1. - Deschidetj aplicatia Camera.
= In fereastra principald apare imaginea filmata.

2. Apasali pe fereastra principala.
= Pe lateral apar, timp de 10 secunde, simbolurile functionale cu care puteti comanda
camera.
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Bara externa de lumina

Conectarea barei externe de lumina la terminal

10 Bara externa de lumina

10.1

10.2

Mod de procedura

56

Conectarea barei externe de lumina la terminal

Bara externa de lumina este un indicator de mers paralel produs de Miller-Elektronik, care poate fi
montat in apropierea parbrizului.

Bara externa de lumina lucreaza cu date de pozitionare si linii de ghidare care sunt puse la dispozitie
de aplicatia TRACK-Leader. De aceea, aveti nevoie de aplicatia TRACK-Leader pentru a folosi bara
externad de lumina.

@ Bara externa de lumina @ Stecher pentru conectarea la terminal
@ Stecher pentru conectarea unui receptor GPS @ Racord serial

Activarea LightBar extern
Daca afji conectat un LightBar extern la terminal, trebuie sa-I activafj.
Pentru a activa LightBar-ul extern, trebuie sa activatj driver-ul acestuia.

Puteti comanda LightBar-ul extern la Miiller Elektronik cu urmatorul numar de articol: 30302490.

1. - Deschidetj aplicatia Service.

N

. Apasati pe "Driver".

w

. Apasati pe "Lightbar".
= Apar driverele instalate.

4. Apasafj pe "Lightbar".

5. - Confirmaj.

o

Reporniti terminalul.
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Conectarea calculatorului de bord la terminal

11 Conectarea calculatorului de bord la terminal

Puteti conecta la terminal o multitudine de calculatoare de bord (nu calculatoare 1SO), care comunica
prin protocolul LH5000 sau prin interfata ASD.

Pentru fiecare calculator de bord care poate fi conectat, primiti de la Miller-Elektronik un cablu de
conectare potrivit. Colaboratorii nostri de la desfacere va sfatuiesc.

@ Computerul de bord @ Cablul pentru modem zero

Cablul adaptor* @ Racord B al terminalului
Poate fi gasit ca set, impreuna cu cablul 3,
numar de articol: 3032254800

*Daca folositi ca $i computer de bord un Amatron3 sau un Amatron+, aveti nevoie numai de un cablu
pentru modem zero obisnuit. (Amatron3 si Amatron+ sunt computere de bord de la firma Amazone)

Mod de procedura 1. Dupa conectarea computerului de bord la terminal, creati un computer de lucru virtual al masinii.
Mai multe despre aceasta se gasesc in capitolul: Aplicatia Virtual ECU [— 77]
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Conectarea imprimantei ISO la terminal

12 Imprimanta ISO

12.1 Conectarea imprimantei ISO la terminal

Imprimanta ISO serveste la tiparirea informatiilor dintr-o comanda ISO-XML.

@ Stecher Sub-D cu 9 pini pentru conectare la @ Stecher pentru conectarea la fisa imprimantei
ISOBUS ISO
@ Imprimanta 1ISO @ Stecher pentru conectarea la terminal
(3) Fisa aimprimantei ISO (6) Conexiune CAN-Bus
12.2 Activarea imprimantei ISO

Pentru a activa imprimanta ISO, trebuie sa activatj driver-ul acesteia.

Mod de procedura
1. - Deschidetj aplicatia Service.

2. Apasati pe "Driver".

3. Apasati pe "ISOPrinter".
= Apar driverele instalate.

4. Apasafi pe "Imprimanta 1ISO".

5. - Confirmaj.

6. Reporniti terminalul.
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Setarea conexiunii Bluetooth in Connection Center

13 Setarea conexiunii Bluetooth in Connection Center

Daca la terminal conectati un stick bluetooth, puteti cupla terminalul cu un alt aparat bluetooth (de ex.
un smartphone).

Mod de procedura

30322538-02-RO

Astfel puteti folosi aplicatia ME ODI (Miiller Elektronik Open Data Interface) [— 14].

1.

a ~ w DD

Conectati stick-ul bluetooth USB la terminal.

- Deschidetj aplicatia "Service".
Apasatj pe "Driver".
Activati driver-ul ,Connection Center” (valoare: Connection Center)

Reporniti terminalul.

- Deschidetj aplicatia "Service".

Apasati pe "...".

Apasati pe "Connection Center".
= Apare fereastra ,Connection Center*.

Apasati pe "Bluetooth”.
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Senzorii agronomici

14 Senzorii agronomici

Senzorii agronomici stabilesc in timpul lucrului necesarul de plante. in functie de senzor, rezultatul
este transmis ca valoare nominala la computerul de lucru al distribuitorului de ingrasaminte sau al
masinii de erbicidat.

Terminalul poate comunica cu senzorii agronomici prin doua interfete:
= ISOBUS - dacé un senzor comunica prin ISOBUS, el este recunoscut automat de catre terminal.
Valorile nominale sunt transferate direct la computerul de lucru.
= Serial - dacd un senzor comunica numai prin interfata seriala, trebuie sa-l conectati la
conexiunea seriala a terminalului [— 97]. Apoi, in aplicatia Virtual ECU [— 77], trebuie s& creati
un computer de lucru virtual pentru senzor. Inainte de utilizare, activati computerul de lucru
virtual.

Mod de procedura Asa lucrati cu senzorii ISOBUS:

1. Conectafj senzorii la ISOBUS.

2. Respectati instructiunile producatorului senzorului. Terminalul nu trebuie configurat.
Mod de procedura Asa lucrati cu senzorii conectati serial:

1. Conectafj senzorii la interfata seriala a terminalului.

2. Creati un computerul de lucru virtual in aplicatia Virtual ECU. [— 77]

3. In parametrul ,Calculator de bord extern* [— 78], selectati tipul senzorului.

4. Activati calculatorul de lucru al senzorului.
= Ali activat un senzor.

= Terminalul transferd toate valorile nominale la ISOBUS-TC, calculatorul de lucru ISOBUS si
TRACK-Leader.

Caz special

Dacé lucrati la masina dvs. in regim mixt, cu ISOBUS si senzori conectati in serie, trebuie sa
respectati urmatoarea succesiune:

Mod de procedura M Senzorul serial este conectat la interfata seriala a terminalului.
1. Conectafj componentele ISOBUS la ISOBUS.
Porniti aplicatia Virtual ECU. [— 77]

Creati un calculator de lucru virtual in aplicatia Virtual ECU. [— 77]

> wn

in parametrul ,Computerul de bord extern* [— 78], selectati tipul senzorului.

5. Activati calculatorul de lucru al senzorului.
= Ali activat un senzor.

6. Asezali cuplajele in dispunerea utilajelor.

= Terminalul transfera toate valorile nominale la ISOBUS-TC, calculatorul de lucru ISOBUS si
TRACK-Leader.
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Aplicatia Service

Schimbarea limbii

15 Aplicatia Service

15.1

Mod de procedura

15.2

Mod de procedura

30322538-02-RO

Schimbarea limbii

Daca modificati limba Tn aplicatia Service, se modifica limba tuturor aplicatjilor si a calculatorului de

lucru ISOBUS.

Daca un calculator de lucru ISOBUS nu cunoaste limba selectata, atunci este activata limba sa
standard.

1. - Deschidetj aplicatia Service.
= Apare fereastra de pornire a aplicafjei.

2. Apasati pe "Terminal"
= Apare 0 lista cu parametri.

3. Treceti cu degetul pe ecran de jos in sus.
= Apar parametri noi.

4. Apasati pe "Limba".
= Apare o lista cu prescurtarile limbilor disponibile.

5. Apasati pe prescurtarea limbii dvs.
= Prescurtarea este marcata cu un punct verde.

6. - Confirmatj.
= Apare fereastra "Terminal".

7. Reporniti terminalul.

Setarile de baza ale terminalului
Din setarile de baza fac parte, printre altele: limba, ora, unitati de masura.

Toate setarile pe care le faceti aici sunt valabile si in celelalte aplicatii si in computerele de lucru
ISOBUS conectate.

1. - Deschidefj aplicatia Service.
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Aplicatia Service

Setarile de baza ale terminalului

= Apare fereastra de pornire a aplicafjei.

2. Apasatj pe "Terminal"
= Apare o lista cu parametri. Vezi tabelul de mai jos.

3. Pentru a modifica valoarea unuia dintre parametri, apasati pe parametrul dorit.
= Apare o fereastra in care puteti introduce valoarea parametrului ca $i numar sau o puteti
selecta dintr-o lista.

4, - Confirmati.
5. Reporniti terminalul.

Parametrii din meniul ,,Terminal®

Numele parametrului

Functie

Luminozitate zi

Luminozitatea ecranului ziua.

Luminozitate noapte

Luminozitatea ecranului noaptea.

lluminare tastatura

lluminarea tastelor.

Volum sonor Volumul sonor al terminalului.
Data Data actuala.

Ora Ora actuala.

Fus orar Diferenta fata de ora GMT.
Limba Limba aplicatiilor de pe ecran.

Unitati de masura

Sistemul de masura.

Captura ecran

Cénd parametrul este activat, puteti crea capturi de ecran la
terminal.

Numar VT

Parametrul din norma 1SO

Numaér pe care terminalul trebuie sa-l primeasca pe ISOBUS.

Logare ca ISOBUS-VT

Activati acest parametru daca pe terminal trebuie afisat
calculatorul de lucru ISOBUS. Acest parametru trebuie activat Tn
majoritatea cazurilor. La utilajele agricole autopropulsate,
parametrul trebuie sa fie dezactivat.
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15.3

Mod de procedura
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Aplicatia Service

Activarea si dezactivarea aplicafjilor

Numele parametrului Functie

Numar de taste pentru navigare | Terminalul pune la dispozitie in fiecare aplicatie cel mult 12
pe ecran simboluri functjonale.

Daca conectatj la terminal un calculator de lucru ISOBUS care
are Tntr-o fereastra mai multe functji, simbolurile functionale ale
acestora sunt distribuite pe mai multe pagini. n plus, apar taste
pentru navigare pe ecran, cu care puteti rasfoi la pagina
urmatoare.

Prin numar, spunefj céte taste trebuie date pentru a rasfoi intre
mai multe pagini cu simboluri functionale.

Tipul prezentarii Tipul prezentarii pe terminal.

Folosirea orei satelitului Activati acest parametru daca data si ora actuala trebuie
sincronizate cu cele ale satelitului.

Activarea si dezactivarea aplicatiilor

In aplicatia "Service" puteti activa si dezactiva celelalte aplicatji care sunt instalate pe terminal.

Aplicatiile sunt instalate in pachete, in asa-numitele plugins. Un plugin poate contine mai multe
aplicatji.

Puteti dezactiva un plugin, de ex. cand nu doriti sa-I folositi. Atunci el nu mai apare in meniul de
selectare.

Numele plug-in-urilor Activeaza urmatoarele aplicatii

TRACK-Leader TRACK-Leader
SECTION-Control
TRACK-Leader TOP
TRACK-Leader AUTO

ISOBUS-TC Aplicatia ISOBUS-TC [— 82

Tractor-ECU Aplicatia Tractor-ECU [— 67]

Camera Pe ecran apare imaginea camerei conectate.
FIELD-Nav FIELD-Nav

FILE-Server Aplicatia FILE-Server [— 94]

Virtual ECU Aplicatia Virtual ECU [— 77]

Astfel activati si dezactivatj plugin-uri:

1. - Deschidetj aplicatia Service.

2. Apasati pe "Plug-ins".
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Aplicatia Service

Activarea licentelor pentru versiunile complete

= Apare fereastra "Plug-ins".

3. Pentru a activa sau a dezactiva un plug-in, apasati pe el.
= Un plug-in este activat daca Tn fata numelui sdu apare un carlig.

4. Repornitj terminalul.

15.4 Activarea licentelor pentru versiunile complete

Pe terminal sunt preinstalate mai multe aplicafii pe care le puteti folosi pentru testare timp de 50 de
ore. Apoi acestea sunt dezactivate automat.

Fereastra "Licenfe"

@ Denumirea ferestrei @ Numele aplicafjei

@ Cérligele marcheaza aplicatji deblocate. @ In paranteza, vedetj cat timp mai puteti folosi o
versiune de testare: in ore si minute.

@ Aplicatjile fara cérlig nu sunt deblocate. @ Codul de 18 litere al aplicafiei

Pentru activarea unei licente, aveti nevoie de un cod de activare. Pentru a-I primi, trebuie sa
cumparati o licenta de la Miller-Elektronik.

Daca cereti codul de activare prin telefon sau pe email, dati colaboratorilor nostri urmatoarele
informatji:
= Numele aplicatiei pentru care aveti nevoie de o licenta.
= Codul de 18 litere al aplicatiei. Il gasiti in fereastra "Licente".
= Numarul de serie al terminalului - se gaseste pe placa de fabricatie pe partea din spate a
terminalului.
= Numarul de articol al terminalului - se gaseste pe placa de fabricafie pe partea din spate a
terminalului.

Mod de procedura Astfel activatj o licenta:

=

- Deschidefj aplicatia Service.

2. Apasati pe "Licente".

3. Cu codul de 18 litere comandati un cod de activare de la Miiller-Elektronik.
4

. Apasati pe numele licentei pe care doriti sa o activatj.
= Apare tastatura.

5. Introduceti codul de activare.

6. - Confirmati.
= Apare fereastra "Licente".
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15.5

Mod de procedura

15.6

Cand stergeti?

Mod de procedura

15.7

30322538-02-RO

Aplicatia Service

Crearea capturilor de ecran

7. Reporniti terminalul.

= Versiunea completa a aplicafiei este acum activata.

Crearea capturilor de ecran
Un Screenshot este o fotografie a ecranului.

1. Introducetj stick-ul USB in terminal.

2. - Deschidefj aplicatia Service.
3. Apasati pe "Terminal"
4. Puneti parametrul "Captura ecran” pe "activat".

5. Pentru a crea 0 captura a ecranului, apasat tasta
= Continutul ecranului este creat ca fisier imagine, pe stick-ul USB, in directorul "Screencopy".

Stergerea asocierilor

Pools sunt memorii intermediare ale terminalului. in pools sunt salvate intermediar grafice sau texte.
Cu timpul, pools devin prea mari si incetinesc lucrul terminalului.

Puteti sterge asocierile pentru a accelera lucrul terminalului.

Stergeti asocierile:
= Dupa un update de software al unui calculator de lucru conectat.
= Daca terminalul lucreaza mai incet decat alta data.
= Daca suntefj rugat sa faceti aceasta de catre serviciul pentru clientj.

Astfel stergeti asocierile:

1. - Deschidetj aplicatia Service.

2. Apasali pe "Asociere obiecte".
= Apare lista cu numele ISO ale calculatoarelor de lucru ISOBUS, ale caror grafice si texte se
gasesc in memoria terminalului. Din simbol recunoastefi ce utilaj agricol comanda
calculatorul de lucru.

3. Apasati pe asocierea de obiecte pe care vreti sa o stergeti.

x - Stergeti asocierea de obiecte.
= Nu se intdmpla nimic daca stergeti o asociere gresita.
= Apare urmatorul mesaj: "Suntetj sigur ca stergeti directorul?"

5. Pentru a confirma, apasati pe "Da".

6. La urmatoarea pornire se va incérca asocierea actuald a calculatorului de lucru.

Folosirea Open Data Interface

Mdiller-Elektronik Open Data Interface (pe scurt: ME ODI sau ODI) este un driver care activeaza o
interfata la servicii internet.
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Folosirea Open Data Interface

Prin aceasta interfata pot fi schimbate date intre aplicatiile terminalului si servicii externe bazate pe
internet.

Exemple: transferarea comenzilor la ISOBUS-TC, trimiterea valorilor nominale la calculatorul de
lucru, etc.

15.7.1 Activarea ME ODI
Retineti ca puteti activa driverul pentru ME ODI numai daca driverul pentru farmpilot este dezactivat.

Mod de procedura Astfel activati ME ODI:

1. - Deschidetj aplicatia ,Service”.

N

. Apasatj pe ,Driver”.

w

. Apasati pe ,Open Data Interface”.
= Apar driverele instalate.

4. Apasati pe ,ME ODI".

5. - Confirmatj.

o

Reporniti terminalul.

15.7.2 Deschiderea ME ODI

Mod de procedura Astfel deschideti ME ODI:

1. - Deschidetj aplicatia ,Service”.
2. Apasatipe ,...".

3. Apésati pe ,Open Data Interface”.

= Apare fereastra ,Setari”.

Intreaga configuratie a legaturii trebuie facut prin serviciul online. In fereastra ,Setari” puteti vedea
informatii despre legatura existenta:
= Participant” - servicii care sunt legate deja cu terminalul.
= ,Diagnosticare” - aici puteti lista desfasurarea legaturii, pentru a putea determina cauza unei
erori.
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Aplicatia Tractor-ECU

Ecran de lucru

16 Aplicatia Tractor-ECU

Aplicatia Tractor-ECU serveste la sintetizarea tuturor informatjilor despre autovehiculul pe care este
montat terminalul. Tractor-ECU poate transmite aceste informatii la alte aplicatii (de ex. pozitia
receptorului GPS la TRACK-Leader sau SECTION-Control) sau la calculatorul de lucru ISOBUS
(semnalul GPS ca sursa de viteza).

In aplicatia Tractor-ECU putetj face urmatoarele:
= S3 creali un profil cu setarile specifice pentru fiecare vehicul.
= Sa introduceti senzorii care sunt montai pe masina.
= Sa introducetj pozitia receptorului GPS.
= Puneti pe CAN-Bus semnalul GPS pentru calcularea vitezei.

16.1 Ecran de lucru

@ Afisare viteza @ Turatia prizei de putere

@ Sursa viteza @ Numér de ore de functionare

@ Pozitie a senzorului pozitiei de operare @ Starea senzorului pozitiei de operare
16.2 Administrarea profilelor tractorului

Profilele tractorului servesc la consemnarea caracteristicilor importante ale tractorului pe care este
montat terminalul.

Aceasta are pentru dvs. urmatoarele avantaje:

= Puteti folosi terminalul pe mai multe tractoare. De fiecare data cand schimbati tractorul, puteti
activa profilul potrivit al tractorului.

= Chiar daca terminalul este montat intotdeauna pe acelasi tractor, puteti crea mai multe profile
pentru un tractor.

Puteti folosi intre 1 si 31 de profile ale tractorului.

Numarul de profile ale tractorului depinde mai multi factori:
= Scopul terminalului:

- Daca cuplati manual utilajul atasat, sau folositi unul la care nu se ajunge la centimetri, este
suficient un profil al tractorului.

— Daca nu folositi niciun TRACK-Leader si niciun SECTION-Control, este posibil sa nu aveti
nevoie de niciun profil al tractorului.

= Precizie spre care se tinde:
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Aplicatia Tractor-ECU

Administrarea profilelor tractorului

— Daca lucrati cu SECTION-Control si semanatoare, resp. masini de erbicidat ISOBUS,
distanta dintre receptorul GPS si cuplaj este hotaratoare. De aceea, aveti nevoie de un
profil in care sa masurati in geometrie distanta spre ghidajul inferior si un profil in care
masurali distanta spre pendulul de tractiune.

= Numar de tractoare cu diverse dotari cu geometrii diferite.

La vehiculele autopropulsate (de ex. masini de erbicidat) trebuie sa folositi un profil de tractor cu
urmatoarele setari:
= Parametrul ,Legatura cu ISOBUS-TC?" - Asigurati-va ca acest parametru este setat corect.
= Parametrul ,Viteza”

- Receptor GPS - daca un receptor GPS este conectat la terminal si acesta serveste la
determinarea vitezei.

- Senzor roata, senzor radar prin CAN-Bus - daca un senzor de viteza este conectat la
distribuitorul de semnal al calculatorului de lucru ISOBUS, prin aceasta setare puteti folosi
indicatia de viteza a tractor-ECU.

= Geometria: La vehiculele autopropulsate, geometria se introduce de obicei in calculatorul de
lucru al maginii de erbicidat. De aceea nu introduceti nicio distanta in tractor-ECU.

@ Numele unui profil al tractorului @ Numele ISO al profilului tractorului
(numerele din centru difera la profile)
@ Simbolul tractorului @ Simboluri functionale.

Cénd este activat cel putin un profil al
tractorului, apare numai simbolul Stop.
@ Starea profilului tractorului:
verde = profilul este activat;
galben = profilul se activeaza dupa repornirea
terminalului.

Simbol functional |Functie

Creeaza un profil nou al tractorului.

Activeaza profilul marcat al tractorului.

Dezactiveaza profilul tractorului.

Apeleaza parametrii salvati in profilul tractorului.
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16.3

Mod de procedura
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Aplicatia Tractor-ECU

Parametru

Simbol functional | Functie

Sterge profilul tractorului.

1. - Deschidetj aplicatia Tractor-ECU.

2. Apasatj pe "Setari".
= Apar profilele disponibile ale tractorului.
= Daca este activat un profil al tractorului, atunci cele mai multe simboluri functionale sunt
blocate.

3. Pe o0 pagina pot sa apara maxim cinci profiluri ale tractorului. Pentru a vedea urmatoarele, treceti
cu degetul de jos in sus pe ecran.

4. Pentru a prelucra un profil al tractorului sau pentru a crea un nou profil, trebuie s& dezactivati
profilul activat al tractorului.

Parametru

1. - Deschidetj aplicatia Tractor-ECU.

2. Apasati pe "Setari".
= Apar profilele disponibile ale tractorului.

3. - Dacé este activat un profil al tractorului, dezactivati-I.

4. Apasati pe profilul care trebuie configurat.
= Profilul este marcat.

5. - Apelati parametrii profilului marcat.
= Apar parametii.

Nume

Numele profilului tractorului.

Conexiunea cu ISOBUS-TC?

Cu acest parametru setati daca aplicatia Tractor-ECU trebuie s& comunice cu aplicatia ISOBUS-TC.
Acestea transfera: contorul, pozitia de operare, pozitia receptorului GPS.

Dezactivali acest parametru numai daca terminalul este folosit ca terminal secundar si receptorul
GPS este conectat la un alt terminal.

Viteza
Configuratia senzorului de viteza. El masoara viteza.

Valori posibile:
= dezactivat"
Niciun senzor nu masoara viteza.

V12.20200609 69



Aplicatia Tractor-ECU

Parametru

= ,Senzor roata"“

Un senzor roata este conectat la terminal. Senzorul roata trebuie calibrat [— 72].
= ,Senzor radar”

Un senzor radar este conectat la terminal. Senzorul radar trebuie calibrat [— 72].
= ,Receptor GPS*

Viteza este calculata cu GPS.
= ,senzor necunoscut prin CAN*

Un senzor roata sau un senzor radar este legat cu terminalul prin CAN.
= ,Senzor radar prin CAN“

Un senzor radar este legat cu terminalul prin CAN.
= ,Senzor roata prin CAN*

Un senzor roata este legat cu terminalul prin CAN.

Impulsuri la 100 metri

Aveli nevoie de acest parametru numai daca ati selectat una din urmatoarele surse de viteza: senzor
roata sau senzor radar. in celelalte cazuri, orice valoare introdusa aici este ignorata.

La acest parametru apare rezultatul calibrarii senzorului de viteza. Vezi:

Senzor pozitie de operare

Cu acest parametru puteti seta daca exista un senzor al pozitiei de operare si cum ajunge semnalul
acestuia la terminal.

Exista trei parametri cu care puteti configura senzorul pozitiei de operare:
Parametrul "Loc de montaj si conexiune"

Valori posibile:

= dezactivat*
Niciun senzor nu masoara pozitia de operare.

= "Fata prin stecher B"
Un senzor al pozitiei de operare se gaseste la dispozitivul de ridicare din fata sau aparatul de
lucru montat pe dispozitivul de ridicare din fatd . El este conectat la terminal prin stecherul B.
Senzorul pozitiei de operare trebuie configurat.

= "Spate prin stecher B"
Un senzor al pozitiei de operare se gaseste la dispozitivul de ridicare din spate sau aparatul de
lucru montat pe dispozitivul de ridicare din spate . El este conectat la terminal prin stecherul B.
Senzorul pozitiei de operare trebuie configurat.

= ,Senzor necunoscut prin CAN*
Exista un senzor al pozitiei de operare care stabileste pozitia de operare a aparatului de lucru. El
este conectat la un calculator de lucru ISOBUS sau la un alt terminal. Semnalul ajunge la
terminal prin CAN.

= Fata prin CAN“
Exista un senzor al pozitiei de operare care stabileste pozitia de operare a aparatului de lucru in
partea frontald a autovehiculului. El este conectat la un calculator de lucru ISOBUS sau la un alt
terminal. Semnalul ajunge la terminal prin CAN.

= ,Spate prin CAN*
Exista un senzor al pozitiei de operare care stabileste pozitia de operare a aparatului de lucru in
partea din spate a autovehiculului. El este conectat la un calculator de lucru ISOBUS sau la un
alt terminal. Semnalul ajunge la terminal prin CAN.

= ,TRACK-Leader AUTO"
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Parametru

Imediat ce sistemul de directie este activat, sistemul presupune ca utilajul de lucru se afla in
pozitie de operare.

Parametrul "Tip de senzor"

Daca la terminal este conectat prin stecherul B un senzor al pozitiei de operare, trebuie sa informatj
terminalul dupa ce principiu lucreaza senzorul.

Valori posibile:

= ,analog”
Folositi un senzor al pozitiei de operare [— 72] analog, care masoara in procente Tnaliimea
mecanismului de ridicare in trei puncte.

= digital”
Folositi un senzor al pozitiei de operare digital, compatibil ISO, conform 1SO 11786. Senzorul
este conectat la terminal prin fisa de semnal.

= ,ME-Sensor Y*
Folositi un senzor al pozitiei de operare de la Mller-Elektronik. Senzorul este conectat la
terminal.

Parametrul "Inversare"

Tn mod standard, terminalul porneste de la premisa ca aparatul de lucru se gaseste in pozitie de
operare, imediat ce senzorul pozitiei de operare trimite un semnal. Daca senzorul pozitiei de operare
functioneaza invers, trebuie sé-I setatj aici.

Valori posibile:
= "Da" - aparatul de lucru este in pozitie de operare, daca senzorul nu este alocat.
= "Nu" - aparatul de lucru este in pozitie de operare, daca senzorul este alocat.

Turatia prizei de putere
Configuratia senzorului de turatie a prizei de putere. EI masoara turatia prizei de putere.

Valori posibile:
= dezactivat’
Niciun senzor nu masoara turatia prizei de putere.
= ,Senzor turatie faa"
Un senzor de turatje care se gaseste la priza de putere fata.
= ,Senzor turaje spate*
Un senzor de turaie care se gaseste la priza de putere spate.

Impulsuri per rotatie

Numérul de impulsuri pe care priza de putere le transmite prin senzorul de turatie al prizei de putere
pentru fiecare rotatje.

Avertisment - Geometrie incompleta

Cu acest parametru reglati dacd trebuie sa apard un avertisment, cand geometria a fost configurata
incomplet.

O geometrie este identificata ca fiind incompletd, daca Distanta C [— 73] este 0 cm.

La autovehiculele autopropulsate sau daca receptorul GPS este montat pe utilajul atasat, nu se
foloseste geometria tractorului. in acest caz, dezactivati parametrul, ca sa nu apara inutil
avertismentul.
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16.3.1

Mod de procedura

16.3.2

Mod de procedura

72

Calibrarea senzorului de viteza

La calibrarea senzorului de viteza cu metoda de 100m, transmiteti numarul de impulsuri pe care
senzorul de viteza 1l receptioneaza pe o distanta de 100m.

Daca numarul de impulsuri pentru senzorul de viteza va este cunoscut, puteti sa-I introduceti manual.

M Ati masurat si marcat un parcurs de 100m. Parcursul trebuie sa corespunda conditiilor campului.
Trebuie sa treceti si peste 0 pasune sau un camp.

M Masina cu utilajul atagat este gata pentru o cursa de 100m si se gaseste la inceputul parcursului
marcat.

M Ati conectat un senzor de roatd sau un senzor radar la terminal.

M Tn parametrul ,Viteza“ ati selectat valoarea ,Senzor roata“ sau ,Senzor radar”.

1. - Deschidetj aplicatia Tractor-ECU.

2. Apasati pe ,Setari”.

3. Marcati autovehiculul pentru care doriti s& calibrati senzorul de viteza.
4. Apasati pe

5. Apasati pe
6. Urmati indicatiile de pe ecran.

=> Afi calibrat senzorul de viteza.

Calibrarea senzorului analog al pozifiei de operare

Daca afi conectat la terminal un senzor analog al pozitiei de operare, trebuie sa nvatati terminalul sa
stie pozitia de inceput in care aparatul de lucru se gaseste in pozitie de operare.

M Afi conectat un senzor al pozitiei de operare direct la terminal sau prin priza de semnal.

I Tn parametrul ,Tip de senzor” afj selectat senzorul analog.

1. - Deschideti aplicatia Tractor-ECU.
2. Apasali pe ,Setari”.

3. Marcati autovehiculul pentru care doriti s& calibrati senzorul pozitiei de operare.

4. Apasafi pe

5. Miscati aparatul de lucru in pozitie de operare.

6. Apasati pe , pentru ca terminalul s& memoreze pozitia de lucru.
7. Confirmafi.

= Afi configurat senzorul pozitiei de operare.

V12.20200609 30322538-02-RO



16.3.3

30322538-02-RO

Aplicatia Tractor-ECU

Parametru

Geometria tractorului

Prin geometria tractorului se Tntelege o serie de dimensiuni de pe vehicul.

Geometrie exemplificativa a tractorului

A Distanta dintre mijlocul vehiculului si receptorul GPS, pe osia stanga-dreapta.
Daca receptorul este montat pe partea stanga, introduceti o valoare negativa.
Utilizatorul TRACK-Leader AUTO®: Pozitia receptorului GPS trebuie introdusa si calibrata si in
calculatorul pentru directie. De aceea campurile A si B sunt blocate si nu pot fi prelucrate.

B Distanta dintre receptorul GPS si osia din spate a vehiculului.
Distanta dintre osia din spate si punctul de atasare, resp. de remorcare din spate.
E Distanta dintre osia din spate si punctul de atasare, resp. de remorcare din fata.

Configurarea tipurilor de cuplaj ale tractorului

Tipul de cuplaj poate diferi intre diversele tractoare si utilaje atasate sau remorcate. in mod standard
este selectat ntotdeauna tipul de cuplaj ,necunoscut”.

Atunci cand selectati un alt tip de cuplaj sau mai multe tipuri de cuplaj, retineti ca dispunerea
automata a utilajelor nu mai functioneaza. Trebuie s& faceti manual dispunerea utilajelor.

Exista urmatoarele tipuri de cuplaje:
= necunoscut
= Pendul de tractiune
= n 3puncte tractat
= in 3puncte atasat
= Cérlig de cuplare
= Cap al furcii
= Pivot de remorcare
= Cérlig de remorcare
= Cap sferic

Simbol functional | Semnificatie

Adauga un nou tip de cuplaj.

Sterge tipul de cuplaj marcat.

Prelucreaza tipul de cuplaj marcat.
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Mod de procedura

Mod de procedura

74

1. - Deschidetj aplicatia Tractor-ECU.

2. Apasati pe ,Setari”.
= Apar profilele disponibile ale tractorului.
= Daca este activat un profil al tractorului, atunci cele mai multe simboluri functionale sunt
blocate.

3. - Pentru a prelucra un profil al tractorului sau pentru a crea un nou profil, trebuie sa
dezactivati profilul activat al tractorului.

4. Apasati pe profilul tractorului care trebuie prelucrat.

5. - Apelati lista de parametri.
= Apar parametrii.

6. - Deschideti fereastra geometriei tractorului.

7. - Apelati fereastra pentru configurarea tipului de cuplaj din fata.
= Apare fereastra tip de cuplaj fata”.

8. - Adaugati un cuplaj nou.
9. Selectati tipul de cuplaj.

10. Introduceti distanta dintre osia din spate si punctul de atagare, resp. de remorcare din fata.

11. - Confirmati.
12. Optional prelucrati sau stergeti alte tipuri de cuplaj.
13. - Repetati procesul pentru tipurile de cuplaj din spate. Introduceti aici distanta dintre osia

din spate si punctul de atagare, resp. de remorcare din spate.

14, - Incheiati introducerea.

= Acum puteti vedea si modifica [— 74] geometria tractorului.

Configurarea geometriei tractorului

M Ati configurat tipurile de cuplaj ale tractorului. [— 73]

1. - Deschidefj aplicatia Tractor-ECU.

2. Apasati pe ,Setari”.
= Apar profilele disponibile ale tractorului.
= Daca este activat un profil al tractorului, atunci cele mai multe simboluri functionale sunt
blocate.
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Rezultate
3. - Pentru a prelucra un profil al tractorului sau pentru a crea un nou profil, trebuie sa
dezactivati profilul activat al tractorului.
4. Apasati pe profilul tractorului care trebuie prelucrat.
5. - Apelati lista de parametri.
= Apar parametrii.
6. - Deschideti fereastra geometriei tractorului.
7. / - Selectati tipurile de cuplaj folosite actual. in mod standard, tipul de cuplaj este

selectat intotdeauna ,necunoscut’. Atunci cand selectati un alt tip de cuplaj sau mai multe tipuri
de cuplaj, retineti ca dispunerea automata a utilajelor nu mai functioneaza. Atunci trebuie sa
faceti manual dispunerea utilajelor.

8. Preluati distantele presetate pentru tipurile de cuplaj sau introduceti noile distante, asa cum este
prezentat in figura de mai sus.

Cu o licenta suplimentara (numar articol: 3038990035) puteti configura optional alti parametri ai
geometriei, pentru a folosi pozitia GNSS cu compensare a inclinarii impreuna cu NAV-900, fara
directie automata. Acest parametru il accesati n fereastra Geometria tractorului, prin simbolul

functional % .

Exista urmatorii parametri:

Inaltime deasupra solului

Tnaltime a receptorului DGPS deasupra solului.

Unghi de rulare

Rotire Tn jurul axei longitudinale.

Unghi de inclinare

Rotire Tn jurul axei transversale.

Unghi de deviatie

Rotire Tn jurul axei verticale.

Decalaj de inclinare

Decalaj de inclinare al receptorului.

Rezultate

Aplicatia Tractor-ECU documenteaza lucrul in doua grupe de contoare:
= Contoare zilnice
= Contoare raportate la comanda
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Rezultate
16.4.1 Contoarele zilnice
Denumirea contoarelor Ce este documentat
Parcurs lucrat Parcursul pe care senzorul pozitiei de operare a fost activat.
Suprafata lucrata Suprafata pe care senzorul pozitiei de operare a fost activat.
Ca baza pentru calcularea suprafetei se ia latimea de lucru
setata Tn aplicatia Tractor-ECU.
Timp de lucru Timpul in care senzorul pozitiei de operare a fost activat.
Mod de procedura Astfel stergeti un contor zilnic;
1. - Deschideti aplicatia Tractor-ECU.
2. Apasali pe "Rezultate”.
= Apare fereastra "Rezultate” cu contoarele zilnice.
3. Apasati pe simbolurile functionale pentru a sterge contoarele zilnice.
Simbol Acest contor este sters
Parcurs lucrat
Timp de lucru
Toate contoarele zilnice
16.4.2 Contoarele raportate la comanda

Aceste contoare sunt transferate la aplicatia ISOBUS-TC. Putefi activa contoarele Tntr-o comanda,
apoi acestea apar in fereastra suplimentara, imediat ce aplicatia ISOBUS-TC este minimizata.

Contoarele raportate la comanda

Denumirea contoarelor | Unitate Ce este documentat

Parcurs km Parcursul pe care senzorul pozitiei de operare a fost
activat.

Timp n pozitia de operare |h Timpul in care senzorul pozitiei de operare a fost activat.

Pozitie de operare 011 0 = nu a fost in pozitie de operare

1 =afost in pozitie de operare
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17 Aplicatia Virtual ECU

Aplicatia Virtual ECU (sau pe scurt: VECU), serveste la crearea de computere virtuale pentru
urmatoarele aparate:
= utilaje de lucru care nu au propriul calculator de lucru. De exemplu: cultivatoare, pluguri,
semanatoare mecanice, etc.
= Masinile care sunt operate printr-un computer de bord conectat la interfata seriala.
= Senzori agronomici care sunt conectati in serie la terminal.

Fiecare calculator de lucru virtual cuprinde cele mai importante proprietati ale masinii respective
(I&time de lucru, geometrie, tip de computer de bord) si la nevoie le pune la dispozitie altor aplicatii.

17.1 Administrarea computerului de lucru virtual

®E

Numele computerului de lucru virtual @ Numele ISO al computerului de lucru virtual

Simboluri functionale.
Cand este activat cel putin un computer de
lucru virtual, apare numai simbolul Stop.

Tip de utilaj

@ Starea computerului de lucru virtual:
verde = profilul este activat;
galben = profilul se activeaza dupa repornirea
terminalului.

Simbol functional |Functie

Creeaza un computer de lucru nou.

Activeaza computerul de lucru marcat.

Dezactiveaza computerul de lucru.

Apeleazd parametrii salvati in computerul de lucru virtual.

Sterge computerul de lucru.

Mod de procedura
1. - Deschideti aplicatia ,Virtual ECU”.

2. Apasati pe "Setari".
= Apar computerele de lucru virtuale disponibile.
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Parametru
= Daca este activat un computer de lucru, atunci cele mai multe simboluri functionale sunt
blocate.
3. Pe 0 pagina pot sa apara maxim cinci profile ale computerelor de lucru. Pentru a vedea
urmatoarele, treceti cu degetul de jos in sus pe ecran.
4. Pentru a prelucra un profil al computerului de lucru sau pentru a plasa un nou profil, trebuie sa
dezactivati profilul computerului de lucru activat.
17.2 Parametru
Nume
Numele computerului de lucru virtual.
Calculator de bord extern
Daca racordati un computer de bord sau un senzor agronomic la interfata seriald, trebuie s& selectati
modelul in acest parametru.
Lista contine urmatoarele aparate:
= Computerele de bord, care pot comunica prin unul din protocoalele ASD sau LH5000 si astfel se
afla in postura de a comunica cu terminalul. Daca doriti s conectati un computer de bord care
suportd acest protocol dar care nu apare in lista, luati legatura cu Miiller-Elektronik si efectuati
pasii de la sféarsitul acestui capitol.
= Senzorii agronomici care pot fi conectati la interfata seriala a terminalului.
= AMABUS. Retineti ca pentru conexiunea AMABUS' aveti nevoie de un cablu special, numar
articol: 30322572
Mod de procedura Astfel actualizati lista computerelor de bord:

M Ati contactat Muller-Elektronik si ati primit un stick USB cu fisierul de instalare.
M Aplicatia Virtual ECU este Tnchisa.
1. Introducetj stick-ul USB in terminal.

2. Porniti aplicatia Virtual ECU.
= Apare urmatorul mesaj: ,Doriti sa actualizati lista calculatoarelor de bord externe?”

3. Selectati ,Da” pentru a actualiza lista.
4. Confirmat.
5. Reporniti terminalul.

= Puteti selecta acum si computerele de bord adaugate.

Tip de utilaj
Folositi acest parametru pentru a determina tipul utilajului agricol.
Exista urmatoarele tipuri de utilaje:

= Semanatoare

= Distribuitor de ingrasaminte

= Masina de erbicidat

= Prelucrarea solului
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Tip de cuplaj
Folositi acest parametru pentru a determina tipul de cuplaj al utilajului de lucru.
Exista urmatoarele tipuri de cuplaje:
* necunoscut
= Pendul de tractiune
= in 3puncte tractat
= Tn 3puncte atasat
= Cérlig de cuplare
= Cap al furcii
= Pivot de remorcare
= Carlig de remorcare
= Cap sferic

Modelul maginii

Acest parametru influenteaza felul in care bara de lucru din TRACK-Leader urmeazé sageata. Prin
intermediul configuratiei, inregistrarea suprafetelor prelucrate in curbe trebuie sa fie mai precisa.

Dupa fiecare modificare, trebuie sa adaptati si geometria.

Valori posibile:
= atasat’
Setare pentru utilajele de lucru care sunt atasate la punctul triplu al tractorului.
= fras*
Setarile pentru utilajele agricole care sunt trase de catre un tractor. Barele de lucru sunt ghidare
la fel ca 0 remorca Tn spatele tractorului.

Latime de lucru

Acest parametru arata latimea de lucru reglata a masinii.

Numar sectiuni

Aici introduceti numarul de sectiuni decuplabile din care este formata masina. La o stropitoare de
camp sunt ventilele sectiunilor, la un distribuitor de ingrasaminte sau la o semanatoare pot fi, de
exemplu, aparate de dozare.

Acest parametru serveste la aflarea numarului corect de sectjuni la modulul SECTION-View, pentru a
putea comuta manual sectiunile.

Fiecare sectiune apare ca o parte a barelor de lucru in fereastra de lucru.

Sectiuni

Se deschide o fereastra in care putefi introduce cat de lata este fiecare sectjune a masinii.

Geometrie

Geometria contine o serie de dimensiuni care ajuta la reflectarea corecta a cadrului autovehiculului in
TRACK-Leader si la determinarea pozitiei sale.

Pentru a apela geometria, apasati pe simbolul functional:
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Apeleaza geometria masinii.

Fereastrd pentru introducerea geometriei la diferite modele de magini

A Atasat:
Distanta dintre conector si punctul de lucru al masinii.
Tras:
Distanta dintre conector si punctul de rotire al masinii.
La remorcile cu o singurd osie, punctul de rotire se gaseste la mijlocul osiei, la remorcile cu osie
tandem el se afla intre cele doua osii. La semanatoare, cultivatoare si alte utilaje de prelucrarea
solului, punctul de rotire trebuie determinat individual.

B Atasat:

Indisponibil

Tras:

Distanta dintre punctul de rotire al masinii si punctul de lucru.
C Numai pentru distribuitor de ingrasaminte: Lungime de lucru
D Decalaj lateral

Daca utilajul atasat vazut in sensul de mers, este decalat spre stanga, introduceti o valoare negativa.
De exemplu: - 50 cm.

Geometria masinilor si reprezentarea in TRACK-Leader
@ Distribuitor de ingrasaminte atasat

@ Masina de erbicidat trasa

@ Reprezentarea in TRACK-Leader

TRAMLINE-View

TRAMLINE-View contine parametri cu care pot fi afisate corect benzile nesemanate in TRACK-
Leader la folosirea semanétoarelor.
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Ecran de lucru

Pentru folosirea TRAMLINE-View trebuie sa fie activata licenta , TRAMLINE-Management”.

Pentru a apela TRAMLINE-View, apasati pe simbolul functional:

Apeleaza TRAMLINE-View.

Parametru:
= ,Ritm benzi nesemanate”
Defineste ritmul benzilor neseméanate cu care se lucreaza.
« Inceputul lucrului”
Defineste locul din cAmp de unde doriti s& incepeti lucrul.
« Incepere semildtime de lucru”

Defineste daca prima trecere dupa inceperea lucrului o faceti numai cu o semilatime de lucru.

Ecran de lucru

Pe ecranul de lucru pot sa apara urmatoarele informatji:
= Cantitatile aplicate transferate serial: Valori nominale si valori reale
= Starea si numarul sectiunilor
= Geometria utilajului
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18 Aplicatia ISOBUS-TC

Aplicatia ISOBUS-TC indeplineste doua sarcini:
= CaTask Controller comanda toate datele relevante dintre terminal si alte aparate care sunt
conectate la ISOBUS sau la alt terminal (partea 11 a normei 1ISO11783).
= Ca Task Manager aplicatia faciliteaza crearea si prelucrarea comenzilor ISO-XML. Astfel ea
faciliteaza comunicarea cu hartile agricole (partea 10 a normei 1ISO11783).

Sarcinile pe care le indeplineste aplicatia depind de felul in care este configurat parametrul ,Mod de
lucru”.

= Standard” - numai sarcinile Task-Controller

= ,Extins" - sarcini Task-Controller si Task-Manager

18.1 Configurarea ISOBUS-TC

18.1.1 Parametrul ,,farmpilot”

Acest parametru indica starea legaturii spre portalul ,farmpilot”.

18.1.2 Parametrul ,,Mod de lucru”

Cu acest parametru setati daca Task Controler de la ISOBUS-TC trebuie s& functioneze in fundal,
sau daca doriti s& lucreze activ cu comenzi ISO-XML.
= Standard” - aici sunt posibile doua moduri de lucru.
Mod de lucru 1.

- Toate datele comenzii sunt administrate prin aplicatia ,TRACK-Leader”.
- In1SOBUS-TC nu puteti plasa comenzi.
— Tn acest mod de Iucru, ISOBUS-TC lucreaza in fundal.

Mod de lucru 2:

— Puteti incérca datele campului dintr-un fisier Shape (limitele cdmpului, linii de ghidare) in
ISOBUS-TC. Aceste date ale cAmpului sunt puse la dispozitie in aplicatia ,TRACK-Leader”.
Posibil si fara licenta ISOBUS-TC.

- Dupa activarea licentei ISOBUS-TC, puteti prelucra harti de aplicatii Shape.
- In1SOBUS-TC nu puteti plasa comenzi.

= ,Extins® - in acest mod de lucru, meniul ISOBUS-TC este extins. Conditia este licenta ISOBUS-
TC. In acest mod, ISOBUS-TC serveste la administrarea si prelucrarea comenzilor ISO-XML.
Aici sunt posibile doua moduri de lucru.
Mod de lucru 1:

- Puteti administra si prelucra comenzi ISO-XML cu ajutorul hartilor agricole.
Mod de lucru 2:
- Puteti plasa si intretine singuri date de baza in aplicatia ISOBUS-TC.

In aceste instructiuni este explicat numai modul standard. Modul extins este descris in instructiunile
separate ale ISOBUS-TC.

Mod de procedura
1. - Deschidetj aplicatia ISOBUS-TC.
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2. Apasati pe "Setari".
3. Apasati pe "Mod de lucru".

4. Apasati pe "Extins" daca doriti sa lucrati cu comenzi. Apasati pe "Standard" pentru a putea sa
lucrati fara comenzi.

5. - Confirmatj.
= Sunteti intrebat daca doriti s& modificati setarile.

6. Apasati pe "Da", daca doriti sa confirmatj.
= Toate datele sunt salvate si modul de lucru este schimbat.

7. Asteptati pana cand toate mesajele dispar.

Ce se intdmpla cu datele?

Structura datelor este diferita in cele doud moduri de lucru. Dupa o schimbare a modului, datele
comenzii, resp. ale cAmpului sunt salvate. La 0 noua schimbare, sunt incarcate datele salvate.

18.1.3 Parametrul ,,Numar TC*

Numérul Task-Controller-ului. La sistemele complexe cu mai multe terminale si Task-Controllere,
acestea pot fi diferentiate cu ajutorul acestor numere. Astfel se poate controla Task-Controller-ul cu
care computerul de lucru conectat trebuie s& comunice.

18.1.4 Parametrul ,,Preferati Tractor-ECU intern?”

Acest parametru este important pe autovehiculele care pe [ana terminalul ME au si un Tractor-ECU
propriu.

Activati parametrul, daca receptorul GPS este conectat la terminalul ME sau la sistemul de directie
TRACK-Leader AUTO. Dezactivati parametrul daca receptorul GPS este conectat la un alt terminal.

18.1.5 Parametrul ,Salvati comenzile incheiate ca figier?”
Dacé acest parametru este activat, toate comenzile ISO-XML sunt salvate ca fisier text pe stick-ul
USB.

18.1.6 Parametrul ,,Validare descriere aparate”

Parametru optional. In mod standard dezactivat.

Retineti c& atunci cand acest parametru este activat este suportata versiunea 3 a Task-Controller.
Daca parametrul este dezactivat, este suportata versiunea 2 a Task-Controller.

Activati acest parametru numai atunci cand doriti s& va asigurati ca SECTION-Control si ISOBUS-TC
comunica exclusiv cu computere de lucru care sunt conforme AEF.

Computerele de lucru care nu sunt conforme AEF, nu sunt suportate in acest caz de ISOBUS-TC.

18.1.7 Parametrul ,,Alocare simplificata a valorilor nominale?”

Parametru optional. in mod standard este setat pe ,Nu".
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Configurarea dispunerii utilajelor

Daca activati acest parametru, puteti prelua setarea valorilor nominale din ultima comanda pentru o
comanda noua. Pentru aceasta trebuie sa setati parametrul pe ,Da”.

Daca mai apoi creati 0 comanda noua, apare urmatorul mesaj:

L,Trebuie preluate setarile valorilor nominale pentru aparat din ultima comanda?”

Confirmati acest mesaj pentru a prelua setérile valorilor nominale.

18.2 Configurarea dispunerii utilajelor

Dispunerea utilajelor arata calculatorul de lucru ISOBUS din care terminalul incarc& geometriile
utilajelor agricole cuplate. Geometria este necesara pentru a calcula pozitia tuturor partilor cu ajutorul
semnalelor GPS. Numai astfel este posibila o ghidare paralela si o cuplare a sectiunilor exacta.

®E

Simbolul tractorului Numele I1SO al tractorului

Exista legatura intre tractor si calculatorul de @ Numele calculatorului de lucru

lucru

- aparate legate

@ Simbolul calculatorului de lucru ISOBUS @ Nu toate utilajele din lista trebuie s fie

conectate.

- aparate decuplate

La sistemele simple, terminalul poate seta automat dispunerea utilajelor. Inainte de toate, dacé
terminalul ME este unicul care contine geometria tractorului.

Tn urmétoarele cazuri, ar putea fi totusi necesar sa se seteze manual dispunerea utilajelor:

Daca in cabina tractorului este montat un computer de lucru (Tractor-ECU), Tn care este salvata
geometria tractorului. n acest caz, trebuie s& decideti care Tractor-ECU este cuplat cu alte
utilaje in dispunerea utilajelor: aplicatia terminalului ME sau cea a computerului de lucru.

Daca sistemul nu poate face singur dispunerea computerului de lucru ISOBUS. De exemplu,
daca tractorul trage mai mult de un utilaj agricol (de ex.: vagon pentru urina animala sau
semanatoare).

Daca legatura cu un computer de lucru ISOBUS s-a intrerupt, Tn timp ce este pornita o comanda
ISO-XML. In cele mai multe cazuri, dispunerea utilajelor este setata corect imediat ce conectatj
din nou calculatorul de lucru ISOBUS.

Dacé la pornirea terminalului apare acest mesaj de eroare: "Dispunere utilaje incompleta."
Daca la pornirea unei navigatii in TRACK-Leader, apare urmatorul mesaj de eroare: "Datele
utilajului inca se Tncarca." Setarea dispunerii utilajelor poate inlatura problema.

Mod de procedura Astfel configurati dispunerea utilajelor daca folositi aplicatia ISOBUS-TC in modul ,Standard”:

M Toate calculatoarele de lucru ISOBUS si calculatoarele de lucru virtuale care sunt necesare

84

pentru camp, sunt conectate.
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Folosirea campurilor si datelor shp

- Deschidefj aplicatia ISOBUS-TC.

Apasati pe ,Utilaje”.
= Apare fereastra "Utilaje".

- Deschideti dispunerea utilajelor.
= Afi apelat fereastra cu dispunerea utilajelor.
= Apare o lista cu toate utilajele conectate la ISOBUS. Intre utilaje apar conectorii acestora.

Apasati pe Tnregistrarea din randul cel mai de sus pentru a selecta primul utilaj.

Pe locul al doilea trebuie s& apara utilajul de lucru, care este conectat la terminalul ME. Apasati
pe randul cu al doilea utilaj si selectati unul.

intre cele doua utilaje trebuie s& mai alegeti doar conectorul potrivit. Apasati pe randul dintre
utilaje si alegeti pentru fiecare utilaj conectorul potrivit.

- Parasiti fereastra pentru a salva datele introduse.

Folosirea campurilor si datelor shp

In categoria ,Campuri” puteti plasa toate campurile pe care le prelucrati. La fiecare cAmp puteti
consemna urméatoarele proprietati:

Nume camp

Parceld

Suprafata

Limita camp

Linii de ghidare

Set de linii de ghidare

Obstacol

Harta de aplicare (licenta ISOBUS-TC necesara)

Simbol Functie

Creeaza un cdmp nou.

Activeaza campul.

Dezactiveaza campul.

Face posibila prelucrarea proprietatilor campului.

Sterge campul.

Simbolul apare numai atunci cand apasati pe

Face posibil importul datelor campului.
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Simbol Functie

Arata harta de aplicare incarcata.

Arata datele cAmpului importate.
Face posibil exportul datelor campului.

Simbolul apare numai atunci cand apasati pe .

x Sterge datele selectate.

Simbolul apare numai atunci cand apasati pe .

18.3.1 Pentru ce date ale campului?
Scop Toate proprietatile cAmpului pe care le consemnati in acest mod le puteti folosi la lucrul in TRACK-
Leader. De aceea, inainte de fiecare navigare, trebuie s& activati cdmpul care trebuie prelucrat in
ISOBUS-TC.
18.3.2 Plasarea campului
Mod de procedura Astfel plasati un cdmp nou:
1. - Deschidetj aplicatia ISOBUS-TC.
2. Apasati pe "Ogoare".

= Apare 0 listd cu cdmpurile deja create. La fiecare cAmp puteti consemna cateva date ale
campului. De exemplu: Nume camp, suprafatd, limita camp, hartd de aplicare si obstacole.
Asupra acestor date puteti reveni cand lucrati in viitor acelasi camp.

3. - Creati un camp nou.
=> Apare formularul pentru introducerea datelor.

~

In randul de sus introduceti un nume al cAmpului.

5. - Parasitj vizualizarea.
= Suntetj intrebat daca doritj sa salvati modificarile.

6. Confirmafi.

= Apare lista cu cdmpurile create. Noul cAmp apare la capatul de jos. Fiecare cadmp are un numar
PFD clar. Campurile sunt sortate dupa aceste numere. Numerele le vedeti in lista cdmpurilor,
deasupra numelor corespunzatoare ale campurilor. in plus, vedeti numerele in antet, daca
deschideti cAmpul.

Numere PFD

Fiecare numér PFD este dat numai o singura data. Chiar daca stergeti un cAmp, acest PFD nu mai
este folosit.
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Folosirea campurilor si datelor shp

La prelucrarea cdmpurilor in TRACK-Leader, acest numar este dat si la salvarea datelor cAmpului in
baza de date ngstore si anexat la numele campului.

Exemplu:
Prelucrarile campului PFD1 sunt salvate in TRACK-Leader la ,ISOBUS-TC--1".
Prelucrarile cAmpului PFD50 sunt salvate Tn TRACK-Leader la ,ISOBUS-TC--50".

18.3.3 Activarea si dezactivarea campului
Mod de procedura Astfel activati un camp:

M Tn aplicatia Virtual ECU ati selectat computerul de lucru virtual al masinii folosite, sau ati conectat
un calculator de lucru ISOBUS.

™ Modul de lucru al ISOBUS-TC: Standard

1. - Deschidetj aplicatia ISOBUS-TC.

N

. Apasati pe "Ogoare".
= Apare o lista cu cdmpurile deja create.

w

. Apasati pe inregistrarea cu cAmpul care trebuie prelucrat.

4, - Activati campul.

5. - Deschidetj aplicatia TRACK-Leader.

o

Porniti 0 navigare noua.

= Terminalul incarca toate datele din memorie: limitele cAmpului, liniile de ghidare,
parcursurile.

= Terminalul tine seama si de computerul de lucru cu care a fost prelucrat cdmpul. Daca ati
lucrat cdmpul de doud ori consecutiv cu masina de erbicidat, a doua oard sunt incarcate
urmele de prelucrare ale masinii de erbicidat. Daca Tnsa ati parcurs cdmpul cu un
distribuitor de ingrasaminte, sunt incarcate urmele de prelucrare ale distribuitorului de
ingrasaminte.

7. In functie de masina cu care lucrati, puteti plasa sau selecta in TRACK-Leader un set de linii de
ghidare potrivit. Mai multe pe tema seturilor de linii de ghidare gasiti in instructiunile de la
TRACK-Leader.

Daca doriti s& prelucrati din nou campul, trebuie s& mergeti in TRACK-Leader in meniul ,Memorie” si

acolo s stergeti parcursurile cu
Mod de procedura Astfel incheiati lucrul:
M Este apelata fereastra de navigatie in TRACK-Leader.

M Ati prelucrat cdmpul in TRACK-Leader. Pe ecran se poate vedea campul cu limita cdmpului,
liniile de ghidare si alte date ale cAmpului.

1 - Incheiati navigarea in TRACK-Leader.

2. - Deschidetj aplicatia ISOBUS-TC.
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3. Apasati pe "Ogoare".

4. Apésati pe inregistrarea cu campul deja prelucrat.

5. - Dezactivati cAmpul.
= Campul este dezactivat. Acum el este salvat si cu toate datele actuale. La urmatoarea
activare, acestea sunt incarcate automat.

18.3.4 Importarea datelor campului (*.shp)

Mod de procedura
INDICATIE

Importarea limitelor campului
Pentru fiecare cadmp, trebuie importatd intotdeauna numai o limita a cdmpului, pentru a asigura o
functionare corecta a terminalului.

o Daca este posibil, importati intotdeauna pentru fiecare cdmp numai o limita a cdmpului. Fiecare
limitd a cAmpului poate include mai multe suprafete insula.

Astfel importati datele campului:
M Fisierele shp sunt in format WGS84.
1. Copiati datele cAmpului care trebuie importate in directorul SHP de pe stick-ul USB.

2. Cuplafi stick-ul USB.

- Deschidetj aplicatia ISOBUS-TC.
Apasati pe ,Campuri”.

Daca nu ati plasat inca niciun camp, plasati un cdmp. [— 86]

o g~ w

Apasati pe campul la care doriti sa incarcati datele shp.
= Apar proprietétile cAmpului. Vedeti pe pagina datele introduse Tn prealabil si cateva
simboluri functionale.

7. - Deschideti vizualizarea import.

8. Apasati pe ,Tip de date”
= Apare lista cu tipurile de date posibile.

9. Selectati tipul datelor cdmpului pe care doriti s le incarcati.
10. Apasati pe ,Selectare fisier”.

11. Selectati fisierul.
=> Apare 0 vizionare a datelor importate.

12. - Parasitj vizualizarea.
= Apare mesajul ,Trebuie importate fisierul selectat”.

13.,Da” - Confirmati

14. Repetati procesul de import pentru celelalte date ale cAmpului.
= Vizionarea datelor importate este extinsa.

= Sunt incarcate toate datele cAmpului dorite.
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Daca activati acum campul, puteti porni 0 noua navigare cu datele cAmpului incarcate.

18.3.5 Exportarea datelor campului
Mod de procedura Astfel exportati datele cAmpului:

1. Cuplafi stick-ul USB.

2. - Deschidefj aplicatia ISOBUS-TC.

3. Apasati pe ,Campuri”.
= Apare o lista cu cAmpurile deja create.

4. Apéasati pe cAmpul ale carui date doriti sa le exportati.
= Apar proprietatile cdmpului. Vedeti pe pagina datele introduse in prealabil si cateva
simboluri functionale.

5. - Deschideti vizualizarea camp.

6. .’# - Deschideti lista tuturor datelor cAmpului.

7. - Exportati datele campului.

= Datele cAmpului sunt exportate ca fisiere Shape in directorul ,SHP” de pe stick-ul USB.

18.3.6 Datele de pe suportul de date

Tn timpul lucrului cu TRACK-Leader iau nastere doué tipuri de date:
= urme de prelucrare - deci tot ceea ce este marcat cu verde pe ecran. Aceste date descriu un
singur proces de lucru.

- Urmele de prelucrare sunt salvate automat in TRACK-Leader, imediat ce dezactivati campul
in ISOBUS-TC.

- Pe stick-ul USB acestea se gasesc in directorul ,ngstore”.
— Ele pot fi importate pentru valorificare cu TRACK-Guide Desktop.

— Fiecare camp primeste numele ISOBUS-TC--PFD. Unde PFD reprezintd numéarul PFD al
cdmpului in ISOBUS-TC. De exemplu: ISOBUS-TC--2

= Modificarile dalelor fixe ale cAmpului: limitele cAmpului, liniile de ghidare, obstacolele. Aceste
date nu sunt importante numai pentru o cursa de lucru, ci pot fi folosite si in viitor.

- Aceste date sunt salvate ca fisiere shp in directorul ,SHP”.

18.3.7 Transferul datelor cAmpului pe un alt terminal

Mod de procedura Astfel transferati toate datele cAmpului pe un alt terminal:
M Modul de lucru al ISOBUS-TC: Standard
1. Terminal 1: Exportati toate datele cAmpului pe un stick USB. [— 89]
2. Terminal 2: Plasatj din nou profilul cdmpului. [— 86]

3. Terminal 2: Importati toate limitele cdmpului, liniile de ghidare, etc. de pe stick-ul USB. [— 88]
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18.4.1

Aplicatia ISOBUS-TC

Utilizarea hartjii de aplicare

Mod de procedura

90

Utilizarea hartii de aplicare

Hartile de aplicare sunt harti care contin informatii despre cét de mult produs (ingrésamant, seminte,
substante de protectie a plantelor) trebuie stropit in fiecare zona a cdmpului.

Dacé harta de aplicare este incarcata, software-ul verifica, pe baza coordonatelor GPS ale
autovehiculului, ce cantitati de stropire sunt necesare conform hartji de aplicare si trimite informatjile
mai departe la calculatorul de lucru ISOBUS.

INDICATIE

Solicitarea terminalului
Numaérul hartilor de aplicare folosite si structura acestora pot avea o mare influenté asupra solicitarii
terminalului.

o La crearea hartilor de aplicare, aveti grija ca acestea sa fie optimizate pentru domeniul de
utilizare si masina folosita.

Terminalul poate deschide harti de aplicare in doua formate:
= Format shape (*.shp)

- Pentru deschiderea unei harti de aplicare Tn format shape, se foloseste aplicatia ISOBUS-
TC.

— Pot fi importate mai multe harti de aplicare.

- Poate fi utilizata intotdeauna numai o harta de aplicare. Daca vreti sa folositi mai mult de o
harta de aplicare, aveti nevoie de licentd MULTI-Control. La utilajele de lucru care au mai
mult de un aparat de dozare, puteti folosi astfel cate o harta de aplicare pentru fiecare
aparat de dozare. Modul de procedura este descris in instructiunile MULTI-Control.

= Format ISO-XML
— Harta de aplicare de pe PC trebuie incorporata Tntr-o comanda ISO-XML.

- Harta de aplicare poate fi folosita numai impreuna cu o comanda ISO-XML prin aplicatia
ISOBUS-TC.

- Formatul suporta toate calculatoarele de lucru ISOBUS, indiferent de producator.

- Pot fi folosite simultan mai multe harti de aplicare la o comanda. La utilajele de lucru care
au mai mult de un aparat de dozare, puteti folosi astfel cate o harta de aplicare pentru
fiecare aparat de dozare. Pentru aceasta aveti nevoie de licentd MULTI-Control. Modul de
procedurd este descris Tn instructiunile MULTI-Control.

Importarea hartii de aplicare shape

Puteti importa mai mult de o harta de aplicare pentru un camp.

Astfel importati o hartd de aplicare:
M Licenta ISOBUS-TC trebuie sa fie activata.
1. Copiati o harta de aplicare shape in directorul ,SHP* de pe stick-ul USB.
2. Cuplati stick-ul USB.

3. - Deschidefj aplicatia ISOBUS-TC.
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4. Apasati pe ,Campuri”.
5. Daca nu ati plasat inca niciun camp, plasati un camp. [— 86]

6. Apéasati pe campul la care doriti s& ncarcati harta de aplicare.
= Apar proprietatile cdmpului. Vedeti pe pagina datele introduse in prealabil si cateva
simboluri functionale.
= Daca pentru acest cAmp este deja activata o harta de aplicare, in randul ,Harta de aplicare”
apare numele acesteia. Cu toate acestea puteti importa inca una.

7. - Deschideti vizualizarea import.

8. Apasati pe ,Tip de date”
= Apare lista cu tipurile de date posibile.

9. Selectati ,Harta de aplicare”.
10. Apasati pe ,Selectare fisier”.

11. Selectati harta de aplicare.
= Apare fereastra cu proprietatile hartii de aplicare.

n

12. La prima importare a unei harti de aplicare, apasati mai intai pe ,Selectare coloand”, pentru a
selecta coloana cu valoarea nominala, apoi pe ,Selectare unitate”, pentru a selecta unitatea. La
viitoarele importuri, aceste valori vor fi selectate automat.

13. - Parasiti fereastra.

14. Apare privirea generala a hartii de aplicare.

15. - Parasiti fereastra.
16. Suntetj intrebat daca doriti sa importafi fisierul.
17. Confirmatj.

18. Harta de aplicare este incarcata si introdusé in datele campului.

Selectarea hartii de aplicare shape

Pentru fiecare cAmp puteti importa o multitudine de harti de aplicare. Inainte de lucru, trebuie sa
activati harta de aplicare corecta.

Dac4 a fost importata numai o harta de aplicare, aceasta este activatd automat la pornire. Tn functie
de modul de lucru pe care Tl folositi, harta de aplicare este activata ori la pornirea unui camp (in
modul ,Standard”), ori la pornirea unei comenzi (in modul ,Extins”).

Astfel activati o harta de aplicare:

M Afiimportat mai multe harti de aplicare.

1. - Deschidetj aplicatia ISOBUS-TC.
2. Apasati pe "Ogoare".

3. Apésati pe campul pe care vreti sa- prelucrati.
= Apar proprietétile campului.
= Daca pentru acest cAmp este deja activata o harta de aplicare, in randul ,Harta de aplicare”
apare numele acesteia.
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4. Apasati pe "Harta de aplicare”.
5. Selectati o harta de aplicare.

= Cand activati cAmpul, este folosita aceasta harta de aplicare.

18.4.3 Prelucrarea hartii de aplicare shape

Dupa importarea hariii de aplicare, puteti face urmatoarele:
= sa modificafi toate valorile cu un anumit procent, sau
= sa modificafj valorile selectate cu un numar absolut.

Mod de procedura Astfel modificafi simultan toate valorile:

1. - Deschidetj aplicatia ISOBUS-TC.
2. Apasati pe "Ogoare".

3. Apasati pe cdmpul care trebuie prelucrat.

4. Apasati pe

5. Apasati pe

6. Introduceti felul in care doriti s& modificati valorile. De exemplu: 50% = injumé&tatire, 200% =
dublare

7. - Confirmatj.
= Apare fereastra "Har{i de aplicare".
=> Toate valorile au fost modificate.

= - Parasiti fereastra pentru a salva modificarile.
Mod de procedura Astfel modificafi o valoare selectata:
1. - Deschidetj aplicatia ISOBUS-TC.

2. Apasati pe "Ogoare".

3. Apasati pe cAmpul care trebuie prelucrat.

4. Apasati pe

5. Tn coloana cu valorile nominale, apasati pe o valoare pe care doriti sa o modificati.
= Apare tastatura.

6. Introduceti noua valoare.

7. - Confirmatj.
= Apare fereastra "Harii de aplicare".
= In celula modificata apare noua valoare.

8. - Parasiti fereastra pentru a salva modificarile.
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MULTI-Control

Harti de aplicare ISO-XML

Hartile de aplicare in format ISO-XML sunt create intr-0 harta agricola electronica si sunt transferate
pe terminal impreuna cu 0 comanda 1SO-XML.

Pentru prelucrarea lor, este necesara licenta ISOBUS-TC.

Lucrul cu comenzi ISO-XML este descris Tn instructiunile de la ISOBUS-TC.

MULTI-Control

Dupa activarea licentei MULTI-Control, puteti folosi aplicatia ISOBUS-TC pentru a putea aloca mai
multe harti de aplicare la 0 masina.

Acest lucru este necesar in doua cazuri:
= MULTI-Rate - daca masina imprastie numai o singura substanta care este dozat& de mai multe
aparate de dozare. De ex. 0 masind de erbicidat cu doud rezervoare si doua armaturi de reglare.
= MULTI-Product - daca masina are mai multe rezervoare care servesc pentru imprastierea de
substante diferite Tn cantitati diferite. De exemplu: Semanéatoare cu ingrasamant lichid.

MULTI-Control este descris in instructiuni de utilizare separate.

Moduri de lucru

Functie Mod de lucru: Standard Mod de lucru: Extins

MULTI-Product nu este posibil posibil

MULTI-Rate posibil posibil
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19 Aplicatia FILE-Server

Mod de procedura

94

Aplicatia FILE-Server serveste la organizarea unui loc de salvare pe terminal. Acest loc de salvare
poate fi folosit de toate aparatele ISOBUS care nu au o interfata USB proprie. Astfel pot fi actualizate
unele calculatoare de lucru ISOBUS, iar altele au posibilitatea se a salva, de ex. protocoale sau
mesaje de eroare.

Pentru aceasta este creat un director "Fileserver" in memoria terminalului. La acest director au acces
toate aparatele ISOBUS pentru a scrie sau a citi date.

Spatiul maxim de memorie este de 5 MB.

M Daca doriti sa copiafi figiere pe terminal, acestea trebuie sa se gaseasca pe stick-ul USB, in
directorul "Fileserver".

™M Plug-in-ul ,FILE-Server* este activat.

1.~ - Deschideti aplicatia FILE-Server.
= Apare fereastra de pornire a aplicafjei.

2. Apasati pe "Memorie".
3. Copiafi fisierele de pe stick-ul USB pe cardul SD din terminal (importare).
4. Copiati fisierele de pe cardul SD din terminal pe stick-ul USB (exportare).

= Apare unul dintre urmatoarele mesaje: ,Porniti importul?“ sau ,Porniti exportul?“.

5. Pentru a confirma, apasati pe "Da".
= Datele sunt copiate.
=> Aici avelj o privire de ansamblu asupra directoarelor de pe stick-ul USB: Directoarele de pe
stick-ul USB [— 27]
=> Apare un raport.

6. Pentru a confirma, apasati pe "OK".

=> Ati importat sau afi exportat cu succes date.
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20 Date tehnice

20.1
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Date tehnice

Date tehnice ale terminalului

Date tehnice ale terminalului

Tensiune de lucru

10V - 32V

Consum de curent (in

0,5A (tipic) - 4A

functionare)

Consum de putere Tipic; 6W
Maxim: 40W

Temperatura ambianta -20°C - +60°C

Temperatura de depozitare |-30°C - +80°C

Dimensiuni (L x I x 1)

243mm x 186mm x 69mm

Greutate

1,1kg

Clasa de protectie

IP6K4 conform 1SO 20653:2013

EMV

ISO 14982

Protectie ESD

ISO 10605:2001 nivel IV

Verificari ale influentei
mediului asupra

Vibratie:

ISO 15003 nivel 1 cu schimbare de temperatura nivel 2 conform 1ISO

terminalului 15003
Soc:
100 socuri pe osie si directie cu 15 g si 11 ms conform IEC 60068-2-
27
Procesor i.MX 515 600MHz
Coprocesor STM32F205
Memorie 256M mDDR
Bootflash 128M SCL-NAND-Flash
Sistem de operare WInCE 6.0
Display 8" SVGATFT
Carcasa PC-ABS
Intrari / iesiri 1xUSB

1 figa D-Sub 9 (CAN si alimentare cu tensiune)
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Date tehnice

Planuri de alocare

20.2

20.2.1

20.2.2

96

1 stecher D-Sub 9

1 x M12 (camera)

1 stecher D-Sub 9 (CAN si semnale)

1 x M12 (Industrial Ethernet)

Planuri de alocare

Conexiunea A (CAN-Bus)

Fisa D-Sub cu 9 poli

Pin Nume semnal Functie
1 CAN_L CAN_L out
6 [-Vin Masa alimentare
2 CAN_L CAN_Lin
7|CAN_H CAN_Hin
3 CAN_GND Masa CAN, intern la masa
8| CAN_EN_out Tensiune de intrare comutata, < 250mA
4 CAN_H CAN_H out
9|+Vin Alimentare
5 Aprindere Semnal de aprindere
Ecran | Ecran Ecranare ESD/EMV

Conexiunea B

Stecher D-Sub cu 9 poli

Racordul este o fisa Sub-D cu 9 pini.

Prin alocare, fisa poate fi folosita in urmatoarele scopuri:

V12.20200609
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Date tehnice

Planuri de alocare

Scop Pini folositi
Ca 0 a doua interfata CAN 7,9
Ca 0 a doua interfata seriala 2,3,4,5
Caintrare de semnal pentru doua semnale 1,5,6,8
digitale si un semnal analog.
Pin Nume semnal
1 Senzor roata!
6 | Priza de putere?
2 /RxD2
7| CAN2_H
3 [TxD2
8| Senzor al pozitiei de operare3 sau
semnal de revenire pentru aflarea sensului de mers
4 Alimentare cu tensiune pentru receptorul GPS
Tensiune de intrare comutata < 250mA
9|CAN2_L
5 GND
Ecran | Ecranare ESD/EMV
Legenda:

1) Intrare digitala conform: ISO 11786:1995 capitolul 5.2

2) Intrare digitala conform: ISO 11786:1995 capitolul 5.3

3) Intrare analoga conform: ISO 11786:1995 capitolul 5.5

20.2.3 Conexiune C
Stecher D-Sub cu 9 poli
Pin Nume semnal Functie
1|(DCD1) Tensiune de intrare comutatd < max. 250 mA (Pin
1+Pin4)
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20.2.4
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Date tehnice

Planuri de alocare

Pin Nume semnal Functie
6 DSR DSR
/RXD /RXD
7 RTS RTS
TxD [TxD
8 CTS CTS
(DTR) Tensiune de intrare comutata < max. 250 mA (Pin
1+ Pin 4)
9 (RI) 5V < 250 mA
GND Masa semnal
Ecran Ecran Ecranaj ESD/EMV

Conexiunea CAM

Fisa M12: Camera

Pin Nume semnal Functie
1 Power Alimentare cu tensiune, max. 250mA
2 Power GND Masé alimentare
3 FBAS2 Camera
4 FBAS Camera
5 Semnal GND Mas& semnal
6 Ecran Ecranare ESD/EMV
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20.2.5

20.3

30322538-02-RO

Date tehnice

Conditiile de licenta

Conexiunea ETH (Ethernet)

Fisa M12: Ethernet

Pin Nume semnal Functie

1 TD+ alb-portocaliu

2 RD+ alb-verde

3 TD- portocaliu

4 RD- verde

5 Pinul nu exista Pinul nu exista
Ecran Ecran Ecranare ESD/EMV

Conditiile de licenta

Aplicatia foloseste urméatoarele biblioteci open source:

Proprie
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/eigen/LICENSE.txt
Spatialite
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/spatialite/LICENSE.txt
Proj.4
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/proj.4/LICENSE.txt
Expat
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/expat/LICENSE.txt
WCELIBEX
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/wcelibex/LICENSE.txt
Agg

http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/agg/LICENSE.txt
Poco C++
http://www.mueller-elektronik.de/LICENCES/poco/LICENSE.txt

QT

http:/iwww.mueller-elektronik.de/LICENCES/qt/LICENSE.txt

Boost
http:/iwww.mueller-elektronik.de/LICENCES/boost/LICENSE.txt
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Remedierea defectiunilor

21

Remedierea defectiunilor

Urméatoarele mesaje de eroare pot sa apara, printre altele, in timpul lucrului:

General

Textul mesajului de eroare

Cauza posibila

Posibila eliminare a erorilor

Unele alocari nu pot fi sterse.

Fisierele care trebuie sterse sunt utilizate
momentan.

Eroare in asocierea de obiecte

Stergeti asocierea de obiecte si repornii
terminalul. [— 65]

ECU: Offline - legatura a fost intrerupta.

Legatura dintre terminal si ECU a fost
intrerupta.

Verificaj legatura. [— 18]

GPS

Textul mesajului de eroare

Cauza posibila

Posibila eliminare a erorilor

Resetarea receptorului GPS nu a avut
succes.

A fost selectat un driver gresit.

Selectati driverul corect. [— 29]

Bara externa de lumina este activata.

Dezactivati bara externa de lumina [— 56]
si conectati receptorul GPS direct cu
terminalul. [— 29]

Receptorul GPS nu este activat pentru E-
Dif.

Pe receptorul GPS nu exista nicio activare
E-Dif.

Adresati-va serviciul tehnic pentru clienti.

Receptorul GPS a fost indepartat.

Legatura dintre terminal si receptorul GPS
este intrerupta.

Verificaj legatura. [— 29]

Receptorul GPS a fost configurat pentru
TRACK-Leader AUTO.

Resetati Baud rate a receptorului GPS.
[— 47]

Receptor GPS neinitializat.

Terminalul nu recunoaste configuratia
receptorului GPS.

Resetati receptorul GPS la setarile din
fabrica. [— 31]

Depasirea duratei.

A fost selectat un driver gresit.

Selectati driverul corect. [— 29]

Bara externa de lumina este activata.

Dezactivati bara externd de lumina [— 56]
si conectati receptorul GPS direct cu
terminalul. [— 29]

Cartela SIM nu este deblocata.

Interogarea PIN a cartelei SIM este
activata.

Dezactivati interogarea PIN a cartelei SIM.

Introducere invalida.

La introducere sau folosit semne speciale
nepermise.

Corectati introducerea.

Receptorul conectat nu a putut fi
recunoscut.

A fost selectat un driver gresit.

Selectati driverul corect. [— 29]

A fost conectat un receptor GPS
necunoscut.

Folositi driverul GPS standard. [— 29]
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Remedierea defectiunilor

Textul mesajului de eroare

Cauza posibila

Posibila eliminare a erorilor

Modemul nu raspunde.

Legétura dintre receptorul GPS si
modemul GSM este intrerupta.

Verificai legatura.

Modemul nu este Tnca gata de
comunicare.

Asteptati un moment.

Reporniti sistemul.

Driverul nu poate citi.

Driverul nu poate scrie.

Bara externa de lumina este activata.

Dezactivati bara externa de lumina [— 56]
si conectati receptorul GPS direct cu
terminalul. [— 29]

Tractor-ECU

Textul mesajului de eroare

Cauza posibila

Posibila eliminare a erorilor

Trebuie s fie activat un autovehicul!

Momentan nu este activat niciun
autovehicul.

Activati un autovehicul. [— 67]

Geometria activa a tractorului e posibil sa
fie incompleta. Verificati setarile.

Verificati geometria tractorului. [— 73]

Virtual ECU

Textul mesajului de eroare

Cauza posibila

Posibila eliminare a erorilor

Atentie! Setarile de geometrie ale masinii
au fost resetate.

Geometria ECU virtual este gresita.

Verificati geometria ECU virtual. [— 79]

Conexiunea la computerul de bord extern
este intrerupta.

Legatura dintre terminal si computerul de
bord extern este intrerupta.

Verificatj legatura. [— 57]

Eroare! Nu exista nicio masina activa.

Momentan nu este activata nicio masina.

Activati o masina. [— 77]

Acest nume al profilului exista deja!
Intrerupeti introducerea?

Un nume de profil identic a fost deja
folosit.

Introduceti un nume de profil nou. [— 78]

Latimea de lucru sau sectiunile nu sunt
introduse sau sunt invalide. intrerupeti
introducerea?

Introducerile pentru latimea de lucru si
sectiuni sunt incomplete.

Verificati setarile pentru [timea de lucru si
sectiuni. [— 79]
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