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Teie ohutus

Péhilised ohutusjuhised

1

1.2

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Teie ohutus

Pohilised ohutusjuhised

Lugege alljargnevad ohutusjuhised enne toote esimest kasutamist hoolikalt 1&bi.

= Terminali ei tohi kasutada teedel sditmise ajal. Kasutamiseks peatage kdigepealt sdiduk.

= Enne traktori hooldamist vdi remontimist votke alati lahti traktori ja terminali vaheline Ghendus.

= Enne traktori aku laadimist votke alati lahti traktori ja terminali vaheline Gihendus.

= Enne traktori voi sellele Gihendatud/paigaldatud seadme keevitamist lahutage alati terminali
vooluiihendus.

« Arge tehke tootel lubamatuid muudatusi. Lubamatud muudatused ja lubamatu kasutamine
voivad vahendada teie ohutust ning lihendada toote eluiga ja halvendada toote talitlust.
Lubamatud on need muudatused, mida ei ole toote dokumentatsioonis kirjeldatud.

= Jargige kdiki dldtunnustatud ohutustehnilisi, tddstuslikke, meditsiinilisi ja liikluskorralduslikke
eeskirju.

= Toode ei sisalda remonditavaid osi. Arge avage korpust.

= Lugege l&bi selle pdllumajandusseadme kasutusjuhend, mida soovite toote abil juhtida.

Kaamera kasutamine

Kaamera on ette ndhtud ainult masina funktsioonide jalgimiseks pdllumajandusmasina ohutuse
seisukohast ebaolulistes tddpiirkondades.

Teatud olukordades v6ib kujutis ilmuda kuvarile viivitusega. Viivitus s6ltub terminali kasutusest antud
hetkel ja seda voivad samuti mojutada valised tegurid.
Seetdttu jargige jargmisi juhiseid.

« Arge kasutage kaamerat abivahendina sdiduki juhtimiseks tanavaliikluses ega eramaal.

= Arge kasutage kaamerat tanavaliikluse jalgimiseks ega ristmikele sitmiseks.

= Arge kasutage kaamerat tagurdamiskaamerana.

» Arge kasutage kaamerat visuaalse abivahendina masina juhtimiseks, eriti olukordades, kus

viivitus reageerimisajas voib tekitada ohtliku olukorra.
= Kaamera kasutamine ei vabasta teid kohustusest tagada masinat kasutades alati ohutus.

Ohutusjuhiste lilesehitus ja tahendus

Koik selles kasutusjuhendis leiduvad ohutusjuhised on koostatud jargmisel pdhiméttel.

/\ HOIATUS

See marksona tahistab keskmise riskiga ohte, mille eiramise korral voib tagajérjeks olla surm voi

rasked kehavigastused.

/\ ETTEVAATUST

See méarksona tahistab madala riskiga ohte, mille eiramise korral voivad tagajarjeks olla kerged vdi
keskmised kehavigastused vdi materiaalne kahju.

v8.20191001 30322527-02-ET
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Teie ohutus

Nouded kasutajale

See méarksona tahistab toiminguid, mille eiramine vdib kaasa tuua talitlustérked.
Optimaalsete toétulemuste saavutamiseks peate nende toimingute korral jargima juhiseid ja
tegutsema ettevaatlikult.

Méned toimingud tuleb teostada mitmes etapis. Kui mdne etapiga kaasneb risk, on ohutusjuhis
esitatud otse tegevusjuhendis.

Ohutusjuhised on alati enne ohtliku toimingu kirjeldust ning on paksus kirjas ja tahistatud
mérksbnaga.

1. MARKUS! See on mirkus. See hoiatab teid riskide eest, mis tekivad jargmises
tegevusetapis.

2. Ohtlik tegevusetapp.

Nouded kasutajale
= Oppige terminali nduetekohaselt kasutama. Keegi ei tohi terminali kasutada enne, kui on selle
kasutusjuhendi 1&bi lugenud.
= Lugege ja jérgige hoolikalt kdiki selles kasutusjuhendis ning Ghendatud masinate ja seadmete
juhendites olevaid ohutusjuhiseid ja hoiatusi.

Otstarbekohane kasutamine

Terminal on ette nahtud kasutamiseks Uksnes pdllumajanduses ning veini-, puuvilja- ja
humalakasvatuses. Terminali muul viisil paigaldamise ja muul otstarbel kasutamise eest tootja ei
vastuta.

Tootja ei vastuta juhiste eiramisest tulenevate kehavigastuste ega materiaalse kahju eest. Kdik riskid
seoses mitteotstarbekohase kasutamisega votab enda kanda Uksnes kasutaja.

Otstarbekohase kasutamise juurde kuuluvad ka tootja ettekirjutatud kasutus- ja hooldustingimused.

Tootja ei vastuta ihegi juhiste eiramisest pdhjustatud kahju eest isikutele véi esemetele. Koik riskid
seoses mitteotstarbekohase kasutamisega votab enda kanda Uksnes kasutaja.

Tuleb jargida asjakohaseid td66nnetuste valtimise eeskirju, samuti muid Gldtunnustatud
ohutustehnilisi, tdstuslikke, meditsiinilisi ja likluskorralduslikke eeskirju. Seadme omavolilised
muudatused valistavad tootja vastutuse.

EU vastavusdeklaratsioon

Kaesolev toode on valmistatud kooskdlas jargmiste riiklike ja Uhtlustatud standarditega kehtiva
elektromagnetilise Ghilduvuse direktiivi 2004/108/EU méttes:
= ENISO 14982

v8.20191001 7
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2.1

2.2

2.3
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Kasutusjuhendi sihtriihm

Sellest kasutusjuhendist

Kasutusjuhendi sihtriihm

See kasutusjuhend on mdeldud isikutele, kes terminali monteerivad ja kasutavad.

Juhiste struktuur
Juhistes on selgitatud sammhaaval, kuidas teha tootega teatud toid.

Juhendis kasutatakse juhiste margistamiseks jargmisi simboleid:

Kujutis Tahendus

1. Toimingud, mida tuleb teha jargemddda.
2.

= Tegevuse tulemus.

Juhtub parast tegevust.

= Tegevusjuhise tulemus.

Juhtub pérast kdigi sammude tegemist.

%] Eeldused.

Eelduste kirjeldamisel tuleb need enne toimingu
tegemist luua.

Viidete lilesehitus
Selles juhendis olevad viited on alati jargmise kujundusega:
Viite néide: [ 8]

Viited tunneb ara nurksulgude ja noole jargi. Noole jérel olev number tahistab selle peatiiki
alguslehekiilge, kust saab lugeda lisateavet.

v8.20191001 30322527-02-ET
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3 Toote kirjeldus

3.1 Funktsioonide kirjeldus

Tarkvara Terminalile on paigaldatud kdik Muller-Elektroniku olemasolevad rakendused. Mdned neist tuleb siiski
esmalt aktiveerida.

Vit ka: Tarkvara téisversioonide litsentside aktiveerimine [-> 42]

Aktiveeritud on jargmised rakendused:

= SERVICE - selle rakenduse abil saab terminali konfigureerida.

= ISOBUS-TC - Mdiller-Elektroniku sertifitseeritud ISOBUS-tegumihaldur. Selle rakendusega saate
terminalis késitleda kdiki arvutis kavandatud tellimusi.

= ISOBUS-UT - ISOBUS-juhtseadiste juhtimise liides. Terminal vastab ISOBUSI normile ISO
11783. Seda universaalset terminali (UT) saab kasutada séltumata tootjast kdigil masinatel, mis
vastavad ISOBUSI standardile.

= Tractor-ECU - selles rakenduses saab konfigureerida kdiki terminaliga (ihendatud andureid ja
sisestada GPS-vastuvdtja asukoha.

= FILE-Server — rakendus moodustab terminalis salvestuskoha. Seda salvestuskohta saavad
kasutada kdik ISOBUS-seadmed, millel pole oma USB-liidest.

= Serial Interface (Jadaliides) — see rakendus vdimaldab jadaliidese kaudu andmevahetust
terminali ja pardaarvuti vahel. Selle abil saate GPS-signaali kasutada ka masinate jaoks, millel
pole ISOBUS-funktsiooni. Saate pardaarvutisse etteantud vaartusi edastada vdi osalaiusi
aktiveerida. Andmed saadetakse protokolli LH5000 vdi ASD kaudu.

- Kui soovite kasutada ASD-protokolli, siis tuleb aktiveerida litsents ASD-Protocol.

Jargmisi rakendusi saab proovida 50 tundi:

= TRACK-Leader - tdnapaevane slisteem, mis aitab pdllumajandussdiduki juhil sdita pollul mddda
tapselt paralleelseid radu.

= SECTION-Control — osalaiuste automaatne aktiveerimine. TRACK-Leaderi lisamoodul.

= VARIABLE RATE-Cont. — selle rakendusega saate kasutada shp-failidena salvestatud
rakenduskaarte. TRACK-Leaderi lisamoodul.

= TRACK-Leader TOP - automaatne juhtimine. TRACK-Leaderi lisamoodul.

= FIELD-Nav - esimene navigeerimistarkvara, mis sisaldab kdiki s6iduteid ja labisdidupiiranguid
ning juhib otse pdllule vdi musse pdllumajanduslikku sihtkohta.

3.2 Standardvarustus

Standardvarustus sisaldab:
= terminal
= Paigaldus- ja kasutusjuhend
= Rakenduse ISOBUS-TC kasutusjuhend — eraldi dokumendina.
= hoidik terminali monteerimiseks
= USB-malupulk

3.3 Andmed tiitibisildil

Terminali tagakiiljele on kleebitud tiilibisilt. Kleebiselt leiate andmed, mille alusel on v8imalik toodet
iheselt identifitseerida.

Hoidke need andmed klienditeeninduse poole pddrdudes kaeparast.

30322527-02-ET v8.20191001 9
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Toote kirjeldus

Andmed tlitbisildil

Liihendid tiiiibisildil

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Liihend

Tahendus

SW:

Tarkvara versioon

Installitud tarkvaraversiooni leiate rakenduse Service avakuval.

HW:

Riistvara versioon

DC:

Toopinge

Terminali tohib tihendada ainult selles vahemikus oleva pingega.

K.-Nr.:

Kliendi number

Kui terminal on ette néhtud pdllumasinate tootjale, on siin péllumasina
tootja tootenumber.

SN:

Seerianumber

v8.20191001 30322527-02-ET
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4 Montaaz ja paigaldus
Paigaldage terminal ja lisakomponendid jargmiselt.

1. Monteerige terminal s6iduki kabiini.

2. Uhendage terminal ISOBUSiga. [-> 12]
3. Uhendage terminal GPS-vastuvétjaga.
4. Uhendage terminal teiste komponentidega.
4.1 Terminali paigaldamine traktorikabiini

Elektromagnetilised haired
Terminali t66d voib hairida muude seadmete elektromagnetiline kiirgus.

o Paigaldage terminal vdhemalt 1 m kaugusele raadioantennist véi raadioseadmest.

Toimingud 1. Kruvige hoidik terminali kiilge.

2. Kinnitage terminal koos hoidikuga traktori kabiini.
Selleks vdib kasutada naiteks ME p&hikonsooli.
Péhikonsool ei kuulu terminali standardvarustusse. See kuulub ISOBUSI p&hivarustusse.

Péhikonsool

30322527-02-ET v8.20191001 1
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411 Terminali iihendused

Terminali tagakiilg. Kaameraiihendustega variant

Analoogkaamera iihendus @ Liides B

(valikuline) Vit ptk: Unenduse B kontaktide paigutus [->
69)

Analoogkaamera iihendus @ Liides A

(valikuline) CAN-siini liides
Uhendamiseks toiteallikaga vi traktoriga
ISOBUS.

USB-liides () LiidesC

USB 1.1 Jadaliides RS232:

- GPS-vastuvdtja jaoks
- kaldemooduli ,GPS TILT-Module" jacks
- Lightbari jaocks

4.2 Terminali ihendamine ISOBUS-iga
Et kasutada terminali ISOBUS-juhtseadise kaudu, siis tuleb see iihendada ISOBUS-iga.

Soltuvalt traktori mudelist on selleks vaja erinevat thenduskaablit.
= Traktorites, kus Miiller-Elektroniku ISOBUS-pdhivarustus on lisatud lisavarustusena, tuleb
kasutada ISOBUS-p6hivarustuse ihenduskaablit A.
= Traktorites, kus ISOBUS kuulub p&hivarustusse ja kabiinis on ISOBUS-i pistikupesa, tuleb

kasutada jargmist Ghenduskaablit:
— D-Sub-lihenduskaabel <-> CPC tootenumber 30322541
0l .
o 5
00
= Traktoritele, kus on ISOBUS-terminal, kuid kabiinis puudub ISOBUS-i pistikupesa, saab selle
lasta paigaldada.

- Vajaliku kaabli saate tellida Miller-Elektronikult. Vajaduse korral ndustavad teid meie
mUUgiesindajad.

12 v8.20191001 30322527-02-ET
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ISO-printeri Ghendamine terminaliga

- Teatud traktorites saab (ihenduskaablit kasutada ka kabiinis olevat ISOBUS-i pistikupesa
paigaldatamata.

- Teatud juhtudel on vaja ihenduskaablit D-Sub <-> CPC tootenumber 30322541

Kui traktori kabiinis on rohkem kui tks terminal, tuleb vajadusel teha seadistused, mis vdimaldavad
vastastikust sidet. Vt selle kohta lisateavet: Kahe terminali kasutamine [ 22]

Toimingud 1. Uhendage péhivarustuse 9-klemmine pistik A terminali tihendusega A.

2. Keerake pistiku kinnituskruvid tugevasti kinni.

4.3 ISO-printeri iihendamine terminaliga
ISO-printeriga saab printida ISO-XML-tellimuse teavet.

(D) @@

@ 9-klemmine Sub-D-pistik ISOBUS-iga @ ISO-printeri liidesega tihendamise pistik
ihendamiseks

@ ISO-printer @ Terminaliga (ihendamise pistik

@ ISO-printeri liides . CAN-siini tihendus

Kui olete ISO-printeri terminaliga (ihendanud, siis tuleb see aktiveerida [~ 48].

4.4 Uhendage ME-Lightbar terminaliga.

ME-Lightbar on Miiller-Elektroniku poolt toodetud paralleelsdidunéidik, mille saab paigaldada
tuuleklaasi [ahedale.

ME-Lightbar téétab asendiandmete ja juhtjoontega, mille seab valmis rakendus TRACK-Leader.
Seet6ttu on vaja rakendust TRACK-Leader, et kasutada ME-Lightbari.

30322527-02-ET v8.20191001 13
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Pardaarvuti ihendamine terminaliga

@ Véline diooditabloo @ Terminaliga Ghendamise pistik
@ GPS-vastuvdtia ihendamise pistik @ Jadapistik RS232

Kui olete vélise diooditabloo terminaliga (ihendanud, tuleb see aktiveerida [ 36].

4.5 Pardaarvuti ihendamine terminaliga

Terminaliga saab (ihendada mitmesuguseid pardaarvuteid (mitte-ISO-arvuteid), mis kasutavad
sideprotokolli LH5000 vdi ASD-liidest.

Kéigi Uhendatavate pardaarvutite jaoks saate Mller-Elektronikult sobiva Gihenduskaabli. Vajaduse
korral ndustavad teid meie mitgiesindajad.

Meie poolt testitud pardaarvutite loendi leiate siit.
= Etteantud vaartuste edastamine LH5000 kaudu [— 62]
= Osalaiuste aktiveerimine ja etteantud vaartuste edastamine ASD kaudu [— 63]

Muude pardaarvutite ja muude tarkvaraversioonidega pardaarvutite puhul véib see funktsioon toimida
teistmoodi, kui selles juhendis kirjeldatud. Kuna funktsioon ja seadistamine séltub pardaarvutist, ei
saa Muller-Elektronik teid nende seadistamisel kahjuks aidata. P6rduge oma pardaarvuti tootja
poole.

— =11

@ O o

@
@ Pardaarvuti @ Nullmodemikaabel
@ Adapterkaabel* @ Terminali Ghendus B

Saadaval koos kaabliga 3 komplektina,
artiklinumber: 3032254800

* Kui kasutate pardaarvutina mudelit Amatron3 véi Amatron+, on vaja vaid (iht tavalist
nullmodemikaablit. (Amatron3 ja Amatron+ on ettevétte Amazone toodetud pardaarvutid)

4.6 GPS-vastuvétja iihendamine terminaliga

Eeldused Terminaliga lihendatavad GPS-vastuvétjad peavad vastama jargmises tabelis esitatud tingimustele.
Mller-Elektroniku miilidav GPS-vastuvdtja vastab neile tingimustele.

14 v8.20191001 30322527-02-ET
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GPS-vastuvdtja tihendamine terminaliga
A TRIMBLE COMPANY

DGPS-vastuvatja kasutamise tehnilised eeltingimused

Td6pinge Terminali toitepinge — 1,5V

Voolutugevus Kuni 200 mA (temperatuuril 70 °C) ilma teiste tarbijate
koormuseta (universaalse pideme ja diooditabloo voolutarvet on
siin juba arvesse vdetud)

GPS-standard NMEA 0183

Signaali- ja varskenduskiirus 5Hz (GPGGA, GPVTG)

1 Hz (GPGSA, GPZDA)

Andmeedastuskiirus 19 200 boodi
Andmebitid 8

Paarsus puudub
Stopp-bitid 1

Voo reguleerimine puudub

/\ ETTEVAATUST

Seadme kahjustamine liihise tottu

Uhenduse C kontakt-tikk 4 on pingestatud. Pinge s8ltub terminali topingest ja on ette nahtud
Muiller-Elektroniku DGPS-vastuvétja varustamiseks.

Muud GPS-vastuvétjad vdivad (ihendamisel saada kahjustada.

Enne muu GPS-vastuvétja ihendamist:

o kontrollige, millise pingega on terminal Gihendatud (12 V v&i 24 V);

o kontrollige GPS-vastuvétja litmike asetust;

o kontrollige GPS-vastuvétja lubatud pinget;

o vdrrelge terminali pinget GPS-vastuvétja lubatud pingega;
o vdrrelge kontaktide asukohti;

o (ihendage GPS-vastuvétja ainult siis terminaliga, kui mdlema seadme pingevahemikud ja
litmike asetused teineteisest ei erine.

Esimesel kaivitamisel v6ib kuluda u 30 minutit, kuni GPS-vastuvétja vétab vastu signaali. Igal
jargmisel kaivitamisel vdtab see ainult u 1-2 minutit.

Toimingud M GPS-vastuvdtja on paigaldatud traktori katusele.

M Sobiv draiver on aktiveeritud.

1. @ - Lilitage terminal vélja.
2. Viige GPS-vastuvdtja lihendusjuhe kabiini.

3. ETTEVAATUST! Jélgige, et juhe ei puutuks vastu teravaid servi ega saaks kahjustada.
Paigutage juhe sellisesse kohta, et keegi ei saaks selle otsa komistada.
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Andurite ihendamine terminaliga

4. Uhendage GPS-vastuvdtja lihendusjuhe terminali ihendusega C.

Andurite lihendamine terminaliga

Terminali ihendusse B saate (ihendada anduri vdi Gihe 7-klemmise signaalilidese. Selle abil saate
kasutada naiteks TRACK-Leaderi paralleeljuhtimise td6asendisignaali.

Enamik Mller-Elektroniku mildavaid andureid on immarguse 3-klemmise pistikuga. Terminaliga
uhendamiseks vajate adapterkaablit. Terminali iga riistvaraversiooni jaoks on erinev adapterkaabel.

Riistvaraversioonide adapterkaablid

Terminali Adapterkaabel Uhendus Tooten-
riistvaraversi- umber
oon

Alates 3.0.0 3-klemmine pistik Adapterkaabel: 9-klemmine 31302499

pistikupesa > 3-klemmine

Alates 1.4.1 3-klemmine pistik Adapterkaabel: 9-klemmine pistik > 3- | 31302497
klemmine

Terminali saab (ihendada ka signaalilidesega.

Kaabel signaaliliidesesse

Terminali Uhendused Uhendus Tooten-

riistvaraversi- umber

oon

Alates 3.0.0 7-klemmine > 9-klemmine | Kaabel otse signaalilidesesse. 30322548
pistikupesa Edastab kiirust, jouvdtuvdlli podrete

arvu, tooasendit.

Koik 3-klemmine Kaabel signaalilidesesse 313008
(riistvaraversioonist
soltuva adapterkaablist) >
7-klemmine

Edastab ainult tdoasendit.
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4.8 Kaamera iihendamine terminaliga

.f',’—'

w

Juhtmekimbuga kaamera

@ Uhendus terminaliga @ Kaamera
@

Toitega (ihendamise kaabel @ Kaamera pistik
GND (sinine) — maandus @ Kaamera pistikuga tihendamise liitmik

+12 V (pruun) — pinge 12V
Toimingud 1. Kinnitage kaamera hoidiku killge vastavalt kaamera tootja paigaldusjuhendile.
2. Uhendage juhtmekimp kaameraga.

3. ETTEVAATUST! Juhtmekimbu paigaldamisel veenduge, et ei tekiks murdekohti ja et
keegi kaabli tottu ei komistaks.

4. Uhendage juhtmekimbu lahtised juhid toiteallikaga (12 V). Miiller-Elektronik pakub erinevaid
pistikuid, mille saate kaabli kiilge Ghendada.

5. Uhendage juhtmekimp terminali kaameraliidesega.
6. Kinnitage kaamera.

7. Aktiveerige kaamera. [ 36]

30322527-02-ET v8.20191001
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Kasutamise pohialused

Juhtelementide tundmadéppimine

Terminali juhtelemendid

@ Poordnupp @ Klahvid

@ Funktsiooniklahvid

Poordnupp

P66rdnupp asub terminali parempoolses ilemises nurgas.
PA6rdnupu abil juhtimine voib eri rakendustes veidi erineda.
Po6rdnupuga saab teha jargmist:

E Pa6rdnupu keeramine:

= kursor ligub Ules ja alla
= parameetri vaartuse muutmine

. Pdérdnupu vajutamine:

= margitud rea kldpsamine
= parameetri aktiveerimine
= sisestuse kinnitamine

Funktsiooniklahvid

Juhtimine funktsiooniklahvide abil on kdigis rakendustes sama.

. Ekraanil kuvatavate funktsioonide téitmine

Klahvid

@ Terminali sisse- ja valjaliilitamine

> Funkisioon puudub

v8.20191001 30322527-02-ET
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Esmakordne kasutamine

Funktsioon puudub

08

Kuvalt lahkumine

Sisestamise katkestamine
Hoiatusteadete ja alarmide peitmine
@ Rakenduse TaskManager avamine

Rakendusest TaskManager lahkumine

5.2 Esmakordne kasutamine
Toimingud Terminali kaivitamine esimest korda:

M Terminal on monteeritud ja Gihendatud.

1. @ - Lulitage terminal sisse.

2. Oodake u 15 sekundit, kuni kdik rakendused on laaditud.

3. @ - Avage rakendus TaskManager.
= limub j&rgmine kuva:

BT RN IS

TRACK-Leader E—ﬁ
L

Bl e TRMECARLTES

ISOBUS-TC E——-E
R

BFT BBBISIRARCIBLTES

Tractor-ECU Erﬁ
-

Ef B GOSN TED

Service E:":a
R

26 BB DARECAB1TES

DeBE S

= Olete valikumeniiis.

= Kui terminal on hendatud ISOBUS:I juhtseadisega, laetakse need nid. Selle protsessi
tunnete ara juhtseadise siimboli kdrval oleva edenemistulba jargi. Sdltuvalt juhtseadiste
arvust voib selle protsessi pikkus olla erinev.

4. Oodake, kuni kdik juhtseadised on laaditud.
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Konfigureerimise jérjekord

= lImub jargmine kuva:

@k SH16ADE E_a
T adBCENNRCIN0IST 1
H:H TRACK-Leader E—ﬁ

r - u Bxil SoDie] THRC.H1 TES )

ISOBUS-TC E——-E
“
(-

BFT BBBISIRARCIBLTES

Tractor-ECU Er_a
-

Ef B GOSN TED

Service E:’:a
R

26 BB DARECAB1TES

Juhtseadis on laaditud, kui enam pole naha edenemistulpa.

5. Valikumenuis saate valida, millist rakendust soovite kuvada jargmisena.

6. E - Mérkige rida Service. Rea Service imber peab olema must ruut:

Service E:E
r Q Bx26 BxOBe610BB6CAAB31S (‘_ 1
7. 0 - Kiépsake rida Service.

= limub j&rgmine kuva:
p— f
bl Terminali satted '
~ Failid
£+ Draiver
&% Lisandmoodulid
7 Litsentsid

Terminal
V 04.09.14 Ly

= Olete avanud rakenduse Service.

7
]

8. Konfigureerige terminal rakenduses Service. [ 27]

5.3 Konfigureerimise jarjekord

Sdltuvalt terminali versioonist ja aktiveeritud rakendustest tuleb terminali ja selle lisaseadmete
erinevad osad konfigureerida.

Esimesel kasutuselevotul tuleb teha jargmised seadistused.
= GPS-vastuvdtja aktiveerimine [ 31]
= GPS-vastuvdtja konfigureerimine [— 32]
= GPS-vastuvdtja asukoha sisestamine [— 55]
= ISOBUS-TC kasutamise seadistamine [-> 59]

Kui need satted on maaratud, on terminal kasutamiseks valmis.

Vdtke arvesse, et rakendused TRACK-Leader ja FIELD-Nav tuleb konfigureerida tdpsemalt. Lugege
seega nende rakenduste juhendeid.
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Funktsiooniklahvide kasutamine

Satete arv soltub kasutatavate funktsioonide arvust ja sellest, mis masinaid kavatsete terminaliga
juhtida.

54 Funktsiooniklahvide kasutamine

Funktsiooniklahvidega saab alati aktiveerida funktsiooni, mida kuvatakse kdrvaloleval
funktsioonistimbolil.

/\ ETTEVAATUST

Oht funktsiooniklahvide juhuslikul vajutamisel

Funktsiooniklahvide vajutamisel vdidakse liigutada voi aktiveerida Uhendatud masina osi.
Selle tagajarjel vdivad saada kahjustada isikud ning tekkida materiaalne kahju.

Enne funktsiooniklahvile vajutamist:

o Tehke kindlaks, mis juhtub funktsiooniklahvi vajutamisel.

o Lugege Uhendatud masina voi pdllumajandusseadme kasutusjuhendist véimalike ohtude
kohta.

o Votke koik masina kasutusjuhendis kirjeldatud meetmed ohu kdrvaldamiseks.

o Vajutage funktsiooniklahve alles siis, kui isikud ega vara ei ole ohus.

Funktsiooniklahvi vajutamisel taidetakse funktsioonistimbolil kuvatav funktsioon/toiming.

Funktsiooniklahvide kasutamine

Funktsioonisiimbol Funktsiooniklahv
Saadaoleva funktsiooni kujutis. Taidab funktsioonisiimbolil kuvatava
funktsiooni.

Naide Funktsiooniklahvi ® vajutamisel aktiveeritakse funktsioonisiimbolil @ kuvatav funktsioon.
Kui funktsiooniklahv kdrval ei ole funktsioonisiimbolit, ei ole sellel funktsiooniklahvil sel hetkel
funktsiooni.

5.5 Terminali uuesti kaivitamine

Terminali uuesti kéivitamisel peate andma tihendatud juhtseadisele uuesti kaivitumiseks veidi aega.
Seetdttu tuleb parast terminali valjalllitamist enne uuesti sisselilitamist alati u 30 sekundit oodata.

Toimingud 1. @ - Lilitage terminal valja.

2. Oodake 30 sekundit, kuni ka juhtseadised on vélja lulitunud.

3. @ - Lulitage terminal sisse.
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Andmete sisestamine

5.6 Andmete sisestamine

Kdik andmed tuleb sisestada andmesisestuse kuval.

: BECDEFGHIJKLMNOP
L J QRSTUVWXYZabcdefg |
hijklmnopgrstuvwx
=+ OK

Andmesisestuskuva

Juhtelemendid Tahtede all asuvad 5 siimbolit, mis aitavad teid andmete sisestamisel.

Tahtede kustutamine

+

Kursori viimine vasakule

—

Kursori viimine paremale

—

O K Kinnitamine ja sisestamise |dpetamine.
E| Funktsioon puudub

Toimingud Andmete sisestamine:

M Andmesisestuskuva on avatud:
[]

1. O - Mérkige soovitav taht.
[

2. [ - KIdpsake margitud tahte.

3. Kui kdik tdhed on sisestatud, méarkige pddrdnupuga siimbol OK ja kiépsake.

= Sisestus salvestatakse.

5.7 Kahe terminali kasutamine

Jargmisest tabelist saate teada, millised seadistused tuleb teha kahe terminali kasutamiseks ja
millises peatilkis neid kirjeldatakse. Kabiiniterminale puudutavate andmete kohta ei anta garantiid.

Parameeter Peatiikk
Lisaterminali kasutamine Terminali otstarbe seadmine [— 43]
Sisselogimine nimega Terminali otstarbe seadmine [— 43]
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Kahe terminali kasutamine

Parameeter

Peatiikk

ISOBUS-UT

Uhendus ISOBUS-TC-ga?

Soidukiprofiili parameetrite konfigureerimine [-> 50]

Seadmete jérjestuse
konfigureerimine

Seadmete jarjestuse konfigureerimine [— 60]

v8.20191001
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Ekraani ehitus valikumenils

6 Rakenduste avamine valikumenuus
ValikumenuUs saate valida, milline rakendus ekraanil kuvatakse.
Valikumeniid saab alati kuvada. Kasutatavat rakendust sealjuures ei suleta.

Juhtelemendid . . .
Valikumenul avamine

Rakenduse kuvamine jagatud kuva paiseral.

4D Uuesti vajutamisel avatakse viimati aktiveeritud rakendus
i s

E”«a Rakenduse kuvamine ekraani pdhialas.

6.1 Ekraani ehitus valikumeniiiis

Ekraanil on jargmised alad:
= Funktsioonisiimbolid — vasakul ja paremal
= Rakenduste ala - keskel, funktsioonisiimbolite vahel.

12— =] pSES9ADE —a
o ; =i WO

©

087 i0CEF sacsooocs I3

TRACK-Leader m
Bl eI TRNEC AR TES = s i"/\

L&

ISOBUS-TC E—E .
o0

-

3

e

LRl ey
Tractor-ECU —a
“

BaF D DROBISCANECIBLTES

Service Eﬁ I ®

26 a0 DAOC A1 TES

= = =Nau e |
| r]:ﬂ B FIELD-Nav Erﬁ I
( : :] I = rjm Bl Scaddi TN N TED -

Valikumeniidi alad

@ Rakenduse nimi

Rakenduse ISO-ID

Rakenduse ISO-nimi

Mérgistus

Mérgitud rakendus kuvatakse peakuval

@ Funktsioonisiimbolid vasakul
Hiljem paisereal kuvatava rakenduse
markimine

@ Margistus

Margitud rakendus kuvatakse paisereal

Funktsioonisiimbolid paremal

Avage peakuval moni rakendus

Kursor

Avage pdédrdnupu abil mérgitud rakendus

Q@ @O

6.2 Rakenduste kuvamine

Peamentils saab teha jargmisi toiminguid:
= avada rakendusi
= kuvada rakendusi jagatud kuva péisereal

24 v8.20191001 30322527-02-ET



MULLER”

ELEKTRONIK

ATRIMBLE COMPANY

Toimingud

6.3

30322527-02-ET

Rakenduste avamine valikumeniiiis

Kuva jaotus

—

o

- Saate seadistada, millist rakendust jagatud kuva paisereal kuvatakse.
= Valitud rakendusel margitakse funktsioonistimbol vasakul pool punktiga:

—

i

2. Pohikuva kuvamiseks kéivitage rakendus. Selleks on jargmised véimalused:

ai iébrdnupuga:
- markige soovitav rakendus

- avage mérgitud rakendus
b) paremal pool olevate funktsiooniklahvidega:

= Ekraanil kuvatakse mélemad rakendused.

- Kuvage rakendus, mis ilmub funktsioonisiimboli kdrval.

Kuva jaotus

Terminali kuva on jagatud kahte ossa.

Kummaski osas kuvatakse eri rakendust. Nii saab naiteks iheaegselt juhtida pdllul traktorit ja jalgida
pollupritsi. Selleks pole lisaterminali vaja.

Kuva jaotus
Piiserida — teavituslik ala. @ Péhikuva — juhtimisala.
Paisereal saab kuvada rakenduse teavet. Péhikuval kuvatakse kaivitatud rakendus,

funktsioonisiimbolid ja kaivitatud rakenduse
kasutamiseks vajalik teave.

Valikumeniiis saate vaadata, millised rakendused jagatud kuvaga to6tada saavad.

Funktsioonisiimbol | Funktsioon

B s Paiserea osas oleva rakenduse muutmine
T
F—H
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Funktsioonisiimbol

Funktsioon

Rakenduse vahetamine paiserea ja kuva pdhiala vahel

v8.20191001
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Rakenduse Service juhtelemendid

7 Terminali konfigureerimine rakenduses Service

Rakenduses Service saate terminali konfigureerida ja lihendatud seadmeid aktiveerida.

Pérast rakenduse Service kéivitamist iimub jargmine kuva:

| | | .
bl Terminali sitted - @
=/ Failid i
_g- Draiver i S
O 9 Lisandmoodulid |
7 Litsentsid |

@—;Terminat - '—‘@

iV 04.09.14

Rakenduse Service kaivituskuva

@ Pohiala @ Kursor
Kuva sisu Margib rea, mida saab pddrdnupuga klbpsata.
@ Versiooni number Funktsioonisiimbolite ala
Terminali nimi ja installitud tarkvara versioon Siimbolid, mida sellel kuval saab aktiveerida.
741 Rakenduse Service juhtelemendid

Rakendust Service juhitakse pédrdnupu ja funktsiooniklahvidega.

Juhtelemendid Osa siin kirjeldatud funktsioonisiimbolitest kuvatakse vaid siis, kui aktiveeritakse kindel funktsioon. Nii
kuvatakse ekraanil Uksnes teave, mida te oma tdoks vajate.

Funktsioonisiimbol |Tahendus Kuvatakse vaid siis, kui...

Lehitsemine funktsioonistimbolitega lehti on

@ | veel

Tagasi

=) ¢

5 PaevareZiimi aktiveerimine

v Obreziimi aktiveerimine

2 Faili ei saa kustutada (stimbol on hall) mérgitud objekti ei saa
kustutada

KR Faili kustutamine (punane) maérgitud objekti saab kustutada
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Siimbolid rakenduses Service

1.2

Siimbolid

7.3

Toimingud

28

ELEKTRONIK
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Funktsioonisiimbol |Tahendus Kuvatakse vaid siis, kui...
e GPS-vastuvétja konfigureerimine GPS-vastuvétja on aktiveeritud
S
2K, farmpiloti konfigureerimine portaal farmpilot on aktiveeritud
. Diagnostikakuva avamine diagnostika on aktiveeritud

Standardvaartuste taastamine.

DGPS-iihenduse oleku kuvamine

o

@ Juhtkangi nuppude sidumine draiver Auxiliary2 on
funktsioonidega aktiveeritud

Siimbolid rakenduses Service

Rakendusest Service vdite leida jargmisi simboleid.
m Funktsioon on aktiveeritud

Funktsioon on desaktiveeritud

Keele muutmine

Kui muudate rakenduse Service keelt, siis muudetakse koikide rakenduste ja ISOBUS-juhtseadise
keelt.

Kui iihendatud ISOBUS-juhtseadis ei sisalda valitud keelt, siis aktiveeritakse standardkeel.

1. @ - Lilitage terminal sisse.

2, @ - Vajutage.
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Terminali konfigureerimine rakenduses Service

Terminali pdhisétted

= lImub jargmine kuva:

H— =r@: sp62nde E‘E '

@67 QOO0 BO00RC ARG5S

L i TRACK-Leader EE'—'E
@ -

.|
14

A BBRELTEROC 481 CIC

Fe=4 ISOBUS-TC ﬁ

BeF T SaDDRS200aC 481020
Tractor-ECU Erﬁ

a :F @ G ORREIROC AL C2C 1
a Service . gﬂ

‘.

826 B:OBRELDRRECIRLCIC

Fileserver ﬁ

| v BFE BxEaBeIDREACIBLC2C

[]
3. - Kidpsake iiksust Service.

= limub j&rgmine kuva:

0

bl Terminali satted
" Failid

£+ Draiver S
&% Lisandmoodulid
7 Litsentsid

Terminal
V 04.09.14 Ly

Sellel kuval voivad tekstid olla voorkeeles.

- Kidpsake suvandit Terminal-Einstellungen (Terminali sétted).
- Kidpsake suvandit Sprache (Keel).

- Valige oma keele tahis.

bk

- Vajutage.
= lImub j&rgmine teade: “Kaivitage terminal uuesti.”

.

- Vajutage.
= Keel rakenduses Service muutub. Teistes rakendustes muutub keel alles parast terminali
uuesti kaivitamist.

9. @ - Kaivitage terminal uuesti.

= Teiste rakenduste keel muutub.

Terminali pohisatted
Pohisatted on muu hulgas: keel, kellaaeg, mootihikud.

Koik seadistused, mida siin teete, kehtivad ka muudes rakendustes ja Gihendatud ISOBUSI
juhtseadistes.
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GPS-vastuvétja

Toimingud 1. Minge kuvale Terminali satted.

@ | Service | Terminali satted
= lImub jargmine kuva:
R
J Heledus
i Helitugevus: 1
[ Kuupaev/kellaaeg
| | Keel: et
£1% Uhikud: meeter
®- Klaviatuurivalgustus: 50 % —

)
2. [0 N - Muutke soovitavat parameetrit.
Parameetrite loend Parameeter Alamparameeter | Tahendus
Heledus Paev PaevareZiimi heleduse seadistamine
06 Otreziimi heleduse seadistamine
Odreziim Obreziimi sisse- ja valjalilitamine

0 = paevareziim on aktiivne

1 = 06reZziim on aktiivne

Helitugevus Helitugevuse seadistamine

Kuupéev/kellaaeg Kuupéev Praeguse kuupaeva seadistamine
Kellaaeg Praeguse kellaaja seadistamine
Ajavoénd 0 = Greenwichi ajavodnd (GMT)

1 = Greenwichi aeg +1 tund (Saksamaa)

-1 = Greenwichi aeg -1 tund

Keel Keele valimine

Uksusud meetermdddustik Kdik ihikud kuvatakse meetermdddustikus

inglise mdddustik | Kdik hikud kuvatakse tollimdddustikus

us Koik ihikud kuvatakse USA moddustikus

Klaviatuurivalgustus Klaviatuurivalgustuse maara seadistamine
protsentides

7.5 GPS-vastuvétja

Kui olete Gihendanud terminaliga GPS-vastuvdtja, tuleb see aktiveerida ja konfigureerida.
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GPS-vastuvdtja

7.51 GPS-vastuvoétja aktiveerimine
GPS-vastuvdtja aktiveerimiseks tuleb selle draiver aktiveerida.
Draiver on vaike programm, mis juhib Uhendatud seadet. Miller-Elektroniku seadmete draiverid on
terminali eelinstallitud.
Saadaolevad draiverid

Draiverinimi GPS-vastuvétja

desaktiveeritud GPS-vastuvbtjat pole tihendatud.

PSR CAN Valige see draiver, kui juhtseadisega PSR on (ihendatud mdni
GPS-vastuvétja. Signaalid edastatakse terminali CAN-kaabli
kaudu. Vastuvdtja konfigureeritakse otse rakenduses PSR.

A100, A101 Mller-Eletkroniku GPS-vastuvdtjate A100 ja A101 draiver.
Uhendatakse jadalidesesse.

Tavaline Tundmatu GPS-vastuvétja draiver. Uhendatakse jadaliidesesse.
See draiver aktiveeritakse vaikimisi. Uhendatud GPS-vastuvétjat ei
saa selle korral konfigureerida.

AG-STAR, SMART-6L Mdller-Eletkroniku GPS-vastuvdtjate AG-STAR ja SMART-6L
draiver. Uhendatakse jadaliidesesse.

/N ETTEVAATUST
Vale draiver
GPS-vastuvétja vaib kahjustuda.
o Enne GPS-vastuvétja ihendamist terminaliga aktiveerige alati sobiv draiver.
Toimingud 1. Minge kuvale Draiver:
@ | Service | Draiver
= [Imub jargmine kuva:
& S
£* Diagnostika
£+ farmpilot
£F LightBar
£+ Kaamera
£+ Auxiliary 2 —
£+ 1SO-printer
=)
2. Markige suvand GPS.
3. Kldpsake suvandit GPS.
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GPS-vastuvétja

= Kuvatakse installitud draiverid.

e
Fe1GPs

desaktiveeritud
PSR CAN
A100, A101
Tavaline
@ AG-STAR, SMART-6L —_—
£+ Diagnostika
£F farmpilot S

£+ LightBar )

= Aktiivse draiveri kdrval kuvatakse sUmbolﬂ.
4. Markige soovitud draiveri rida.

5. Klépsake margitud rida.
= Draiveri kdrval kuvatakse stimbol ﬂ

6. @ - Kaivitage terminal uuesti.
= GPS-vastuvétja on aktiveeritud.
= Rakenduse Service avakuval kuvatakse jargmine funktsioonistimbol:

ot

]
\‘GPQ

4

= Olete GPS-vastuvdtja aktiveerinud.

7.5.2 GPS-vastuvoétja konfigureerimine

lgas GPS-vastuvbtjas tuleb konfigureerida sisemine tarkvara. Terminali kaudu saate konfigureerida
jargmisi Miiller-Elektroniku GPS-vastuvétjaid:

= A100, A101

= AG-STAR, SMART-6L

Koéik muud GPS-vastuvdtjad tuleb konfigureerida vastavalt tootja juhistele.

Funktsioonisiimbol | Funktsioon

C':? DGPS-vastuvétja konfiguratsiooni vaikevéaartuste taastamine
£l 'x 1

DGPS-lihenduse oleku kuvamine

—o

Toimingud Parameetrite konfigureerimiseks toimige jargmiselt.
M GPS-vastuvétja on Ghendatud terminali pesaga C.

M GPS-vastuvdtja on iihendatud otse terminaliga. Nende vahele ei tohi olla iihendatud iihtegi
lisaseadet (nt LightBar ja kaldemoodul).

M Sobiv draiver on aktiveeritud.

M ME-Lightbari draiver Lightbar on desaktiveeritud. Muidu ei saa DGPS-vastuvdtjat konfigureerida.
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GPS-vastuvdtja

1. Minge kuvale GPS:

@ gz
| Service |

= Avaneb jérgmine kuva:

\{gﬁ

s Parandussignaal
o Satelliit 1 .
o Satelliit 2 &
& Juhtimine

=< Parandussignaalivorming

GPS AG-STAR, SMART-6L )
V01.00.12

o

[]
2. - Klépsake soovitud parameetrit. Sisestage kdigepealt parameeter Parandussignaal.
= Kuvatakse valikuloend.

[]
3. - Kldpsake soovitud vaartust.

= Vaartuse korval kuvatakse simbol ﬂ

op
4, L -Tagasi.

= M&nede parameetrite korral tuleb terminal uuesti kaivitada. Sel juhul kuvatakse jargmine
teade:
Kaivitage terminal uuesti.

= Olete konfigureerinud DGPS-vastuvdtja.

5. Uhendage jalle kdik lisaseadmed, mille te seadistamise ajaks eemaldasite.

GPS-vastuvatja parameetrid
Modulatsioonikiirus
Kuvatakse ainult juhul, kui valitud on draiver ,Tavaline®.

Kiirusesate, millega GPS-vastuvétja saadab failid terminali. Parameeter seadistab terminali
modulatsioonikiiruse.

Satelliit 1 ja satelliit 2
Satelliit 1 — esmane DGPS-satelliit. DGPS-vastuvétja tuleb esmalt iihendada selle satelliidiga.

Satelliit 2 - teisene DGPS-satelliit. Selle satelliidiga ihendatakse DGPS-vastuvdtja alles parast
esmase satelliidi véljalangemist.

Millise satelliidi te valite, séltub sellest, kumb neist on hetkel teie piirkonnas kdige paremini
kattesaadav.

Vdimalikud vaartused:
= AUTO
Tarkvara valib automaatselt hetkel parima satelliidi. Seda satet ei soovitata, sest see aeglustab
DGPS-vastuvétja kaivitamist.
= Satelliitide nimed. Siin kuvatavad satelliidid séltuvad aktiveeritud draiverist ja parandussignaalist.

Juhtimine
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GPS-vastuvétja

See parameeter aktiveerib GPS-vastuvétja funktsiooni ,Automaatjuhtimine®.

Parameeter ,Juhtimine” tuleb konfigureerida juhul, kui soovite olemasoleva GPS-vastuvdtja
uhendada juhtimise juhtseadisega.

Véimalikud vaartused:
= Sees
Aktiveerib automaatse juhtimise.
= Viljas
Desaktiveerib automaatse juhtimise.

Parandussignaal
DGPS-vastuvétja parandussignaali liik.
Kasutatavad parandussignaalid séltuvad aktiveeritud draiverist.

Voimalikud vaartused:
= Draiver A100, A101:

- WAAS/EGNOS

Euroopa, Pdhja-Ameerika, Venemaa ja Jaapani parandussignaal.
- E-DIF

Parandusandmete sisemine arvutamine.

Tootab ainult DGPS-vastuvdtja A100 erimudeliga (tootenumber 30302464). Mdiller-
Elektronik ei tarni seda vastuvdtjat enam.

» Draiver AG-STAR, SMART-6L:
Uhendatud DGPS/Glonass-vastuvétja AG-STAR korral:

- EGNOS-EU
- WAAS-US
- MSAS-JP
- EGNOS-EU + GL1DE
- WAAS-US + GL1DE
- MSAS-JP + GL1DE
- GPS/Glonass GL1DE 1
- GPS/Glonass GL1DE 2
Uhendatud DGPS/Glonass-vastuvétia SMART-6L korral:
- EGNOS/WAAS
EGNOS/WAAS + GL1DE
GL1DE
RTK traadita side (vaja RTK-litsentsi [ 35])
RTK-GSM (vaja RTK-litsentsi [ 35])

Parandussignaalivorming
DGPS/GLONASS-vastuvdtja SMART-6L parandussignaali vorming.
Kuvatakse ainult juhul, kui valitud on parandussignaal RTK traadita side vdi RTK-GSM.

Voimalikud vaartused:
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7.6

Toimingud

30322527-02-ET

Terminali konfigureerimine rakenduses Service

Kaldemooduli GPS TILT-Module konfigureerimine

= RTCM V3
= CMR/CMR+
= RTCA

Kasutatav parandussignaali vorming séltub parandusteenusest.
Kaldemoodul
Selle parameetri all konfigureeritakse kaldemoodul GPS TILT-Module.

Kaldemoodulit saab tellida Muller-Elektronikult jargmise tootenumbriga: 30302495.

Vastuvotja SMART-6L RTK-litsents

RTK-parandussignaalidega toétamiseks on vaja DGPS/GLONASS-vastuvdtjat SMART-6L ja RTK-
litsentsi.

RTK-litsentsi seadistab Miiller-Elektronik. Litsentsi peate tellima kohe koos vastuvétjaga voi hiliem
vastuvétja Miller-Elektronikule saatma.

Kaldemooduli GPS TILT-Module konfigureerimine
M Kaldemoodul GPS TILT-Module on (ihendatud.

M Traktor asetseb tasasel pinnal.
M Vélise ME-LightBari draiver on desaktiveeritud.

1. Juhul, kui mingid lisaseadmed (nt ME-LightBar) on terminali ja kaldemooduli vahel kaabliga
Uhendatud, siis lihendage need kaablist lahti. Kaldemoodul peab olema terminaliga otse
Uhendatud. Parast kaldemooduli seadistamist peate need lisaseadmed jélle Ghendama.

2. GPS-vastuvdtja ja maapinna vahelise kauguse md6tmine.
3. Lulitage terminal sisse.

4. Avage kaldemooduli konfiguratsioonikuva:

<D -
| Service | | Kaldemoodul

= Avaneb jérgmine kuva:

7;5_

GPS-vastuvdtja kdrgus: 2.500 m

Nullpunkti kalibreerimine
Kalle: O

—_—

=)

5. Sisestage GPS-antenni ja maapinna vaheline kaugus reale GPS-vastuvétja kérgus.
6. Seadke traktor teadaolevalt tasasele pinnale.

7. Kldpsake rida Nullpunkti kalibreerimine.
= Kaldemooduli asend tasasel pinnal kalibeeritakse.
= Parast kalibreerimist kuvatakse real Kalle vaartus 0. Traktori igal kallutamisel muutub
kuvatav nurk.
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Valise diooditabloo aktiveerimine

8. Uhendage jalle koik lisaseadmed, mille te seadistamise ajaks eemaldasite.

1.7 Vilise diooditabloo aktiveerimine
Kui olete Gihendanud terminaliga valise diooditabloo, tuleb see aktiveerida.
Valise diooditabloo aktiveerimiseks tuleb aktiveerida selle draiver.
Vélist diooditablood saab tellida Miller-Elektronikult jargmise tootenumbriga: 30302490.

Toimingud 1. Minge kuvale Draiver:

| Service | Draiver
= lImub jargmine kuva:

e
edes .

£* Diagnostika
£+ farmpilot
£F LightBar
£ Kaamera
£F Auxiliary 2 —
£+ 1SO-printer

2. Kldpsake suvandit LightBar.
= Kuvatakse installitud draiverid.

3. Kldpsake draiverit LightBar.
= Draiveri kdrval kuvatakse stimbol ﬂ

4, @ - Kaivitage terminal uuesti.

= Olete aktiveerinud vélise diooditabloo LightBar.
7.8 Kaamera

7.8.1 Kaamera aktiveerimine
Kaamera aktiveerimiseks tuleb aktiveerida selle draiver.

Toimingud 1. Avage kuva Draiver:

@ | Service | Draiver
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Kaamera

= lImub jargmine kuva:

S

£+ Diagnostika
£+ farmpilot
£¥ LightBar
£ Kaamera
£+ Auxiliary 2 ———
£+ 1SO-printer

2. Kldpsake suvandit Kaamera.

3. Kldpsake draiverit Kaamera.
=> Draiveri kdrval kuvatakse stimbol ﬂ

4, @ - Kéivitage terminal uuesti.
= Rakenduse Service stardikuval kuvatakse jargmine funktsioonisimbol:

= ¢

5. Olete kaamera draiveri aktiveerunud.

7.8.2 Kaamera kasutamisel

Kaamera on ette nahtud ainult masina funktsioonide jalgimiseks p&llumajandusmasina ohutuse
seisukohast ebaolulistes tdopiirkondades.

Teatud olukordades v6ib kujutis ilmuda kuvarile viivitusega. Viivitus s6ltub terminali kasutusest antud
hetkel ja seda vbivad samuti mojutada valised tegurid.

/\ HOIATUS

Onnetuse oht viivitusega kujutiseedastuse tottu
Kiiresti liikuvaid objekte voib mérgata liiga hilja.

o Kaamerat ei tohi kasutada sdiduki juhtimiseks.

o Kaamerat ei tohi kasutada tanavaliikluses.

o Kaamerat ei tohi kasutada ristmikele sditmiseks.
o Kaamerat ei tohi kasutada tagurdamiskaamerana.

o Kaamerat ei tohi kasutada visuaalse abivahendina masina juhtimiseks, eriti olukordades, kus
reageerimisaja viivitus voib tekitada ohtliku olukorra.

Juhtelemendid Funktsioonisiim- | Tahendus

bol

ﬁ& Mitme kaamera kasutamine.
f 4
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Funktsioonisiim- | Tahendus
bo

Pildi pdéramine.

®|

Suurendage kaamera pilti k&sitsi.

L

Véahendage kaamera pilti kasitsi.

am\

Aktiveerige kaamera automaatreZiimina.

=

Automaatreziimis kuvatakse kaamerapilt automaatselt eeldusel, et andur
edastab vastavat signaali.

Toimib ainult siis, kui sdidukil on sobiv andur.

Salvestage kaamera sétted.

Sulgege kaamera.
E

Funktsiooniklahve saab vajutada ka siis, kui kaamera on taiskuvareziimis.
M Olete kaamera (ihendanud ja aktiveerinud.

1. Minge kuvale Kaamera:

@ | Service |

= lImub j&rgmine kuva:

o

&

®

o) |

2. Kaamera juhtimine funktsiooniklahvidega.

Juhtkangi nuppude konfigureerimine

Terminal pakub véimalust maarata ISOBUS-juhtseadise funktsioonid juhtkangi nuppudele. Seepéarast
peavad ISOBUS-juhtseadis ja juhtkang taitma ISOBUSI standardi Auxiliary-2-spetsifikatsioonis
nimetatud ndudmisi.
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Juhtkangi nuppude konfigureerimine

[ H  —

% =]

e RNy ! |:| 1
@ 1 | .—@

132111 . { |

1=1;
i R

i @ i

it '( |
Funktsiooni valimine
@ Saadaolevate funktsioonide ala @ Kursor
@ ISOBUS-juhtseadise siimbol ® Nupu médramise ala

@ Funktsiooni siimbol

Nupu mééramine. Miiller-Elektroniku universaalkangi (MFG) néitel

@ LED-i varvus (llliti asukoht universaalkangi @ Universaalkangi versioon

kiiljel)
@ Nupp, mille funktsiooni maaratakse @ Universaalkangi tarkvaraversioon
@ Muud nupud
Funktsioonisiimbol Tahendus
ﬁ Versiooniteave
Kdik méérangud kustutatakse
: )
R Mérgitud madrangud kustutatakse
. Koik madrangud kinnitatakse
{ ]
Toimingud Selle funktsiooni draiveri aktiveerimiseks tehke jargmist.

1. Minge kuvale Draiver:

@ | Service | Draiver

2. Aktiveerige draiveri Auxiliary 2 vaartus Auxiliary2.

3. @ - Kéivitage terminal uuesti.
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Juhtkangi nuppude konfigureerimine

Toimingud Nupumé&arangu konfigureerimiseks tehke jargmist.
M Juhtkang ja ISOBUS-juhtseadis on (ihendatud ja toetavad protokolli Auxiliary 2.
M Draiver Aucxilliary2 on aktiveerunud.

1. Lulitage juhtkangi konfiguratsioon_[kuvale:

@ i i
@|Service| | @

= limub j&rgmine kuva:

1:4
[T .
PR H |]
1:1
IErERIL (
11
®
ttttxttti @ { f
=)
= Siin kuvatavad siimbolid sdltuvad iihendatud ISOBUS-juhtseadise tarkvarast. See siin on

ainult naide.

]
2, — Valige funktsioon, mille soovite nupule méarata.

= lImub jargmine kuva:

A
BE S
OO

=> Kuva sisu sdltub ihendatud juhtkangi tarkvarast.

w

. Valige nupp, millele soovite valitud funktsiooni maarata. See siin on ainult néide.

=l
4, - Lahkuge kuvalt.

5. @ - Kaivitage terminal uuesti.
= Parast taaskéivitamist kuvatakse maérangute llevaate kuva.
= Kui seda kuva ei kuvata, avage rakendus Service.

[=2]

. Kinnitage teade Kerige 1&ppu.

~

. Kerige péordnupuga loendi paris 18ppu.

v
=> Paremal pool kuvatakse rohelisena jargmine stimbol: !
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J L]
8. . |- Kinnitage maarangud. Maarangud tuleb pérast igat taaskaivitust uuesti kinnitada.

= M&drangud on suletud ja saate masinat juhtkangi abil juhtida.

7.10 Heleduse aktiveerimine paeval ja 60sel
Selles peatikis kirjeldatakse, kuidas kohandada ekraani heledust pé&eval ja 66sel.

Toimingud 1. Rakenduse Service avamine:
@l Service

= lImub jargmine kuva:
i

bl Terminali satted
~ Failid

£ Draiver

&% Lisandmoodulid
7 Litsentsid

Terminal
V 04.09.14 Ly

7
]

2. Tooreziimi muutmine.
Soltuvalt sellest, milline tdoreziim on aktiveeritud, saate kasutada (ht funktsioonistiimbolitest:

— Paevareziimi aktiveerimine.

— Ooreziimi aktiveerimine.

= Ekraani heledus kohandub kohe.

7.1 Rakenduste sisse- ja valjalllitamine
Rakenduses Service saate sisse ja vélja lilitada teisi terminali installitud rakendusi.

Rakendused on installitud pakettidena, nn lisandprogrammidena. Lisandprogramm v&ib sisaldada
mitut rakendust.

Lisandprogrammi saab selleks ajaks vélja lilitada, kui te seda kasutada ei soovi. Sellisel juhul seda
valikumentils ei kuvata.

Lisandprogrammi nimi Sisaldab jargmisi rakendusi

Serial Interface Jadaliides andmete edastamiseks
pardaarvutisse.

File Server Failiserver

Tractor-ECU Tractor-ECU

ISOBUS-TC ISOBUS-TC
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Tarkvara taisversioonide litsentside aktiveerimine

Lisandprogrammi nimi Sisaldab jargmisi rakendusi
TRACK-Leader TRACK-Leader
SECTION-Control
TRACK-Leader TOP
VARIABLE RATE-Control
FIELD-Nav FIELD-Nav
Toimingud Lisandprogrammide sisse- ja véljaliilitamine

1. Minge kuvale “Lisandmoodulid®;

@ | Service | Lisandmoodulid
= lImub jargmine kuva:

[/ XSerial Interface
@ File Server

@ Tractor-ECU
@) 1SOBUS-TC

@) TRACK-Leader
@ FIELD-Nav —

=

2. - Kidpsake soovitud lisandprogrammi.

=> Lisandprogrammi nime kdrval oleva simboli jargi saate aru, kas lisandprogramm on
aktiveeritud voi desaktiveeritud.

3. ’b_ - Lahkuge kuvalt.
= Kuvatakse jargmine teade:
“Kaivitage terminal uuesti.”

[]
4, - Kinnitage.

5. @ - Kaivitage terminal uuesti.

= Valikumeniis kuvatakse koik aktiveeritud lisandprogrammid.

7.12 Tarkvara taisversioonide litsentside aktiveerimine

Terminali on eelinstallitud mitu rakendust, mida saab proovida 50 tundi. Seejérel desaktiveeritakse
need automaatselt. Jarelejaanud tasuta kasutamise aega naidatakse rakenduse nime korval
sulgudes.

Terminalides riistavaraversiooniga 1.4.1 pole seda mendid. Litsentsid saate aktiveerida rakenduse
TRACK-Leader kuval Teave.

Litsentsi aktiveerimiseks on vaja aktiveerimisnumbrit, mille saate parast rakenduse ostmist Miiller-
Elektronikult. Kui kiisite aktiveerimisnumbrit telefoni vdi e-posti teel, edastage meie td6tajale
jargmised andmed:
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Terminali otstarbe seadmine

= kood - asub kuval Litsentsihaldus rakenduse nime all
= terminali seerianumber - asub terminali tagakuljel tGubisildil
= terminali tootenumber - asub terminali tagakdljel tudbisildil

Toimingud Aktiveerimisnumbri sisestamine

1. Minge kuvale Litsentsid:
@ | Service | Litsentsid

= lImub jargmine kuva:
ﬁ,

@ [EEE

& 1SOBUS-TC

TRACK-Leader (50:00)

BLDUBBZIKRIQMOCEFR =
TRACK-Leader TOP (50:00)
BLDUBBZIKRIQMOCEXY |
=)

2. Kdpsake soovitud rakendusel.

= limub j&rgmine kuva:
i

Nimi: SECTION-Control

Kood: AZQHOQWOZHRURRURRRU
Voti:

Olek: desaktiveeritud

Jarelej. aeg:

—

=)

3. Sisestage valjale Véti aktiveerimisnumber. Aktiveerimisnumbri saate tarkvaralitsentsi ostmisel

4. Kinnitamine

= Kuvale Litsentsid ilmub rakenduse kdrvale jargmine simbol: ﬁ

= Rakendus on aktiveeritud. Rakendust saab piiranguteta kasutada.

713 Terminali otstarbe seadmine

Kui kasutate mitut terminali, saate valida, milleks kasutate seda terminali.

Seda saab teha jargmiselt.
= Sisselogimine nimega ISOBUS-UT
Aktiveerige see parameeter, kui soovite terminali kuvada ISOBUS-juhtseadist.
Enamikul juhtudel peab see parameeter olema aktiveeritud. Uksikute iseliikuvate
pdllutéémasinate korral peab see parameeter olema desaktiveeritud.
= Kasut lisaterminalina
Lisaterminalina kasutatavas terminalis arge registreerige ISOBUS-juhtseadist.
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Failide kustutamine USB-mélupulgalt

Toimingud 1. Minge kuvale Terminali hdalestus:
@ | Service | Terminali haélestus

2. Konfigureerige parameeter.

7.14 Failide kustutamine USB-malupulgalt

Andmed voivad kaotsi minna!
Kustutatud faile ei saa taastadal!

o Mdelge hoolikalt jarele, milliseid faile kustutada.

Kuval Failid saate kustutada USB-malupulgal olevaid faile.

Kuval Failid kuvatakse Uksnes faile, mis asuvad USB-malupulgal tihes jargmistest kaustadest:
= Screencopy - sisaldab kdiki teie loodud kuvatdmmiseid
= Taskdata — sisaldab rakenduse ISOBUS-TC kdiki tellimuse andmeid

Toimingud 1. Kuvale Failid likumine:
@ | Service | Failid
= lImub jargmine kuva:
=BUSE
12Poals

e

2. Kldpsake suvandit USB.
= limuvad kaustad Screencopy ja Taskdata.
= Kui neid kaustu ei kuvata, on pdhjus selles, et te pole neid USB-malupulgal loonud.

3. Kldpsake soovitud kausta.
= Kuvatakse kausta sisu.
Kaust vib sisaldada faile vdi alamkaustu.
Kui ei kuvata midagi, on kaust tihi.

4. Markige kustutatav fail.

57 S
5. - Kustuta fail (punane)

= Fail kustutatakse.

715 Kausta Pools sisu kustutamine
Terminali t60 kiirendamiseks voib kausta Pools sisu kustutada.

Kaustas Pools on terminali vahemalud. Kaustas Pools talletatakse graafikuid vi tekste. Aja jooksul
muutub kaust Pools liga suureks ja aeglustab terminali t6&d.

= Pérast Ghendatud juhtseadise tarkvara uuendamist.

= Kui terminal todtab tavalisest aeglasemalt.

= Kui klienditeenindus teil seda teha palub.

Millal kustutada?
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Funktsiooni Diagnostika aktiveerimine

Toimingud 1. Kuvale Failid likumine:
@ | Service | Failid
= Iln]ubjérgmine kuva:

s
=0USB
2zPoals

i

2. Kldpsake kausta Pools.
= Kuvatakse mitu alamkausta.
=> Kui kaust Pools on tihi, ei kuvata midagi.

3. Kldpsake soovitud alamkausta.
= Kuvatakse kausta sisu.
=
& USB
=7 Pools
(= a00c80f80c400000
+ SES6FEN.iop [140.2KB] = |
:
 SiS6FEN.iop [141.5KB]
 SiS6FDE.iop [142.0KB] 2
(O a00c80000c400457

=)

Kaustanimed on nende rakenduste ISO-tunnused, mille ajutisi andmeid kaust sisaldab.

4, Markige soovitav fail.

b SR
5. - Kustutage fail.
= Fail kustutatakse.

6. @ - Kaivitage terminal uuesti.

7.16 Funktsiooni Diagnostika aktiveerimine
Funktsiooni Diagnostika aktiveerimiseks tuleb aktiveerida selle draiver.

Toimingud 1. Minge kuvale Draiver:
@ | Service | Draiver

= [Imub jargmine kuva:

o
S

£* Diagnostika
£+ farmpilot
£¥ LightBar
£+ Kaamera
£+ Auxiliary 2 ———
£+ 1SO-printer

2. Kldpsake suvandit Diagnostika.
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Kuvatdmmised

3. Kldpsake draiverit DiagnosticsServices.

= Draiveri kdrval kuvatakse stimbol ﬂ

4, @ - Kéivitage terminal uuesti.
= Rakenduse Service stardikuval kuvatakse jargmine funktsioonisiimbol:

= Olete aktiveerinud funktsiooni Diagnostika.

7.16.1 Diagnostika

Kuva Diagnostika sisaldab palju teavet, mis on eelkdige oluline klienditeeninduse jaoks. Sellel kuval
saab klienditeenindus valja selgitada, miline riist- ja tarkvara versioon teie terminalile on installitud. Nii
saate voimalike torgete korral vajadusel kiirendada diagnostikat.

747 Kuvatommised
Kuvatémmis on ekraanipilt.
Kui terminali kasutamisel ilmneb térge, voib klienditeenindus paluda teil teha kuvatdmmise.

Kuvatdmmise saab
= saata e-posti teel klienditeenindusse E-posti aadress: service@mueller-elektronik.de
= saata portaalile farmpilot (kui olete aktiveerinud portaali farmpilot)

7174 Funktsiooni Kuvatommised konfigureerimine
Toimingud M Olete aktiveerinud funktsiooni Diagnostika. [—> 45]
1. Rakenduse Service kaivitamine

=
@ | Service [\
. )

2, — Avage kuva Diagnostika.

3. Kldpsake suvandit Kuvatdmmise satted.

4. Kldpsake suvandit Kuvatdmmiste aktiveerimine.
=> Funktsiooni olek kuvatakse stimbolil.

ﬂ - Funktsioon aktiveeritakse

- Funktsioon desaktiveeritakse.

5. Klopsake suvandit Salvestamise sihtkoht.
= Rida mérgitakse raamiga.

6. Kuvatdmmiste salvestamiseks USB-mélupulgale valige suvand USB.

7. Valige Portaal, kui soovite saata kuvatémmised portaalile farmpilot.
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CanTrace'i satted

7.17.2 Kuvatommiste loomine

Toimingud M Olete konfigureerinud funktsiooni Kuvatémmised
M Kui soovite salvestada kuvatdmmiseid USB-mélupulgale, ihendage USB-malupulk terminali.
1. Avage Ukskdik milline kuva.

2. Vajutage kuvatavas jérjekorras jargmisi klahve ja hoidke veidi aega allavajutatuna:

(vanematel terminalidel tuleb klahve vajutada vastupidises jarjekorras)
= Kuvatdommise loomisel kuvatakse ekraani keskel fotokaamera siimbol:

= Kuvatdmmis luuakse alles siis, kui kaamerastimbol kustub.

= Kuvatdmmise leiate sealt, kus maéarasite Salvestamise sihtkoha. USB-malupulgal salvestatakse
kuvatdémmised kaustas ScreenCopy.

7.18 CanTrace'i satted

CanTrace on funktsioon, mis protokollib andmevahetuse terminali ja tihendatud juhtseadise vahel.
Protokollitud andmed on mdeldud klienditeenindusele diagnostikaks voimalike ststeemitdrgete korral.

Kui terminali kasutamisel ilmneb torge, voib klienditeenindus paluda teil aktiveerida funktsioon
CanTrace.

Aktiveerige see funktsioon Uksnes klienditeeninduse palvel.

Toimingud 1. Minge kuvale CanTrace'i sétted:

@ ] . 1
@| Service | | | CanTrace'i satted

2. Kldpsake suvandit Tédaeg (min).

3. Seadistage todaeg. Sisestage andmed selle kohta, kui kaua parast terminali taaskaivitamist
sideandmeid protokollitakse. Sideandmeid saab protokollida (iks kuni viis minutit.

4. Kldpsake suvandit Salvestamise sihtkoht.
5. Valige salvestamise sihtkoht.

6. Andmete salvestamiseks USB-malupulgale valige suvand USB. USB-malupulk peab olema
uhendatud terminali.

7. Kui soovite saata andmeid portaalile farmpilot, valige Portaal. Selleks peab farmpilot olema
aktiivne.

8. Kldpsake suvandit CanTrace'i aktiveerimine.
= Funktsiooni olek kuvatakse siimbolil.

= Lisaks teatele CanTrace'i aktiveerimine peab iimuma siimbol ﬂ

9. @ - Kaivitage terminal uuesti.
= Parast taaskéivitamist protokollib CanTrace terminali ja juhtseadise vahelise andmeside.

10. Jatke terminal sissellitatuks, kuni CanTrace'i jaoks seatud tédaeg on mbddas.
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= Funktsioon CanTrace desaktiveeritakse automaatselt.

11. Kui olete valinud salvestamise sihtkohaks USB-mélupulga, kontrollige, kas méalupulgal on fail

StartupTrace.ixt:
€ TRACKLeader.html 1KB
] StartupTrace. tat B38KB
) TaskD ata_work
() Screencopy
) ngstore
() fieldfinder

12. Kui seda faili pole, tuleb CanTrace'i korrata

13. Saatke fail StartupTrace.txt e-posti teel klienditeenindusse. Kui olete valinud salvestamise
sihtkohaks portaali, saadetakse fail automaatselt.

7.19 ISO-printeri aktiveerimine
ISO-printeri aktiveerimiseks tuleb selle draiver aktiveerida.

Toimingud 1. Avage kuva Draiver:
@l Service | Draiver

= lImub jargmine kuva:

s

£+ Diagnostika
£+ farmpilot
£¥ LightBar
£ Kaamera
£+ Auxiliary 2 ———
£+ 1SO-printer

2. Kldpsake seadet ISO-printer.
= Kuvatakse installitud draiverid.

3. Kldpsake draiverit ISO-printer.
=> Draiveri kdrval kuvatakse siimbol .

4, @ - Kaivitage terminal uuesti.
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8 Rakendus Tractor-ECU
Rakendus Tractor-ECU koondab kogu teabe sdiduki kohta, kus terminal on paigaldatud. Traktor-ECU
saab selle teabe edastada muudele rakendustele (nt GPS-vastuvdtja asukoha rakendusele TRACK-
Leader vdi rakendusele SECTION-Control) vdi ihendatud ISOBUS-juhtseadisele (GPS-signaali
kasutatakse kiiruse arvutamiseks).
Rakenduses Tractor-ECU saate:
= |uua iga sdiduki jaoks soovitud satetega profiili;
= sisestada soidukile paigaldatud andurid;
= sisestada GPS-vastuvdtja asukoha.
Iseliikuri kasutamisel saate sisestada liksnes GPS-vastuvétja asukoha. [-> 55]
Parast rakenduse Tractor-ECU kaivitamist ilmub jargmine kuva:
i
i Kiirus : 0.0 km/h &
Jouvotuvolli poorete arv @ 0.0 P/min
C folmpunktsead. kdrgus : ... %
i Todasend : VALIAS
Soidusuund 5 e
®+@ o
Tractor-ECU
V 01.00.05
Rakenduse Tractor-ECU avakuva
Pohiala Versiooni number
Jooksvate parameetrite kuva Rakenduse nimi ja installitud tarkvara versioon
Kui mdne parameetri kohta kuvatakse vaartus ,...", siis pole vastavat andurit ihendatud.
Funktsioo- | Tahendus
nistimbol
& Sdidukite loendi kuvamine
8.1 Soidukiprofiili lisamine
&
& Default-ME

(1)—5% TRAKTOR 1

t TRAKTOR 2
@ =

i
Nihe X: 200 em
Nihe Y: 50 cm >

@' Kiirus: Rattaandur

Tooasend: Kolmpunktseadise andur ees @
Soidusuund: Radariandur CAN-i kaudu
Soidukiprofiilide loend

A
®
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Aktiveeritud sdidukiprofiil (simbol on mérgitud @ Mérgitud sdidukiprofiili teave
rohelisega)

@ Koigi saadaolevate sdidukiprofiilide loend Kursor

Funktsioo- |Tahendus
nisiimbol
. Soidukiprofiili lisamine
® -
2 Sdidukiprofiili ei saa kustutada
Soidukiprofiili kustutamine
R P
@ Tagasi

Toimingud 1. Avage rakendus Tractor-ECU:

@ | Tractor-ECU

2. — Avage sdidukite loend.

-
&

3. L -lisage uus sdidukiprofiil.
= Kuvale iimub uus séidukiprofiil.

= Saate konfigureerida uue séidukiprofiili parameetrid.

8.2 Soidukiprofiili parameetrite konfigureerimine

Sdidukiprofiilis saate maéarata kasutatavad andurid.

@7; Kiirus

i+ JBuvotuvolli poorete arv
i+ Todasend
I+ Soidusuund

)

e
!+ Uhendus ISOBUS-TC-ga? —

2

=
%
(@]
X
[
A
R

I+ Toolaius: 0.00 m

@ Parameetrite loend @ Kursor
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Funktsioo- |Tahendus Kuvatakse vaid siis, kui...
nisiimbol
' Minge kuvale Sitted
R
. GPS-vastuvétja asukoha sisestamine [
55].
Q Soidukiprofiili aktiveerimine valitud sdidukiprofiil pole aktiveeritud.
@ Tagasi
@ Kiirusanduri kalibreerimine kiiruse mootmiseks kasutatakse ratta-
voi radariandurit. Andur on ihendatud
terminaliga.
Tdbasendianduri kalibreerimine td6asendi modtmiseks kasutatakse
— kolmpunktseadise eesandurit voi
kolmpunktseadise tagaandurit. Andur
on thendatud terminaliga.
Toimingud 1. Avage rakendus Tractor-ECU:

@ | Tractor-ECU

2. — Avage sdidukite loend.

3. Valige soéidukiprofiil.

4. Muutke soovitud parameetreid. Muuta saate ka séidukiprofiili nime.

Soidukiprofiili parameetrid
Kuvatakse ainult neid parameetreid, mida saate oma terminali riistvaraversioonis konfigureerida.

Sensorite konfigureerimisel tuleb lisaks paigaldatud sensori tiiiibile valida, kuidas on sensor
terminaliga (ihendatud.

Selleks on kaks vdimalust.
= Sensor on terminaliga (hendatud jadaliidese kaudu (iihendus B). (Nt td6asendi andur, kdik
muud sensorid, mis ihendatakse 7-klemmise signaalilidese kaudu). Sel viisil ihendatud
sensoritel pole taiendit ,CAN-i kaudu”.
= Sensor on ihendatud ISOBUS-iga ja selle signaal jduab terminali CAN-liidese kaudu (iihendus
A). Nende sensorite parameetril on alati tdiend ,CAN-i kaudu”.

Kiirus
Kiirusanduri konfiguratsioon. Mdddab kiirust.

Voimalikud vaartused:
= desaktiveeritud
Kiirust ei mddda likski andur.
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= Rattaandur

Terminaliga on hendatud rattaandur. Rattaandur tuleb kalibreerida [-> 53].
= Radariandur

Terminaliga on ihendatud radariandur. Radariandur tuleb kalibreerida [— 53].
= GPS-vastuvdtja

GPS arvutab kiiruse.
= Tundmatu andur CAN-i kaudu

Terminaliga on CAN-i kaudu Uhendatud ratta- v&i radariandur.
= Radariandur CAN-i kaudu

Terminaliga on CAN-i kaudu tihendatud radariandur.
= Rattaandur CAN-i kaudu

Terminaliga on CAN-i kaudu Ghendatud rattaandur.

Jouvotuvalli poorete arv
Jouvotuvdlli pdorete arvu anduri konfiguratsioon. Mdddab jéuvatuvalli pddrete arvu.

Véimalikud vaartused:
= desaktiveeritud
Jouvatuvolli podrete arvu ei médda Ukski andur.
= Pdorete arvu andur ees
Eesmisel jduvotuvdllil olev pddrete arvu andur.
= Podrete arvu andur taga
Tagumisel jouvdtuvdllil olev pdorete arvu andur.
= Impulsid/poore
Jouvotuvolli podrde kohta edastatav impulsside arv.

Tooasend

Selle parameetriga on vdimalik maarata, kas kasutatakse tédasendi andurit ja kuidas selle signaal
jouab terminali.

Vdimalikud vaartused:

= deaktiveeritud®
Tobasendit ei mddda tkski andur.

= Esiosa pistiku B kaudu*
Td6asendi andur asub esihaakeseadisel voi esihaakeseadisele paigaldatud tddseadmel. Andur
on thendatud terminaliga pistiku B kaudu. Té6asendi andur tuleb kalibreerida [—> 54].

= ,Tagaosa pistiku B kaudu*
Tdbasendi andur asub tagahaakeseadisel voi tagahaakeseadisele paigaldatud tddseadmel.
Andur on hendatud terminaliga pistiku B kaudu. Té6asendi andur tuleb kalibreerida [ 54].

= Tundmatu andur CAN-i kaudu
Olemas on tddasendi andur, mis teeb kindlaks tdémasina tdoasendi. See on iihendatud
ISOBUS-juhtseadise v6i mdne muu terminaliga. Signaal jbuab terminali CAN-i kaudu.

= Ees CAN-i kaudu
Olemas on tddasendi andur, mis teeb tdomasina todasendi kindlaks sdiduki esiosas. See on
Uhendatud ISOBUS-juhtseadise v6i mdne muu terminaliga. Signaal jéuab terminali CAN-i kaudu.

= Taga CAN-i kaudu
Olemas on tddasendi andur, mis teeb tddmasina tddasendi kindlaks sdiduki tagaosas. See on
Uhendatud ISOBUS-juhtseadise v6i mdne muu terminaliga. Signaal jéuab terminali CAN-i kaudu.
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8.2.1

Toimingud
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Rakendus Tractor-ECU

Soidukiprofiili parameetrite konfigureerimine

Soidusuund

Selle parameetriga maarate, kas terminal saab vastu vétta séidusuunasignaali ja millisest allikast see
tuleb. Kui s6idusuunasignaal on saadaval, saab rakendus TRACK-Leader tagurpidi sditmisel digesti
markida labitud vahemaa.

Vdimalikud vaartused:

= desaktiveeritud
Terminaliga pole séidusuunaandurit iihendatud. Kui m&ni muu ISOBUS-seade saadab
sbidusuunasignaali, siis seda ei blokeerita.

= Tundmatu andur CAN-i kaudu
Terminal vdtab CAN-i kaudu vastu tundmatust allikast parit sdidusuunasignaali.

= Radariandur CAN-i kaudu
Terminaliga on CAN-i kaudu Uhendatud séidusuunda tuvastav radariandur.

= Rattaandur CAN-i kaudu
Terminaliga on CAN-i kaudu Uihendatud séidusuunda tuvastav rattaandur.

= S6idusuunaandur
Terminali jadalidesega on (ihendatud sdidusuunaandur. Ei tédta, kui terminaliga on ihendatud
té6asendiandur.

« Umberpddramine
Selle parameetri korral on signaali tdhendus imber pddratud. Kehtib ainult parameetri
Soidusuunaandur korral.

Uhendus ISOBUS-TC-ga?

Selle parameetriga méarate, kas rakendus Tractor-ECU suhtleb rakendusega ISOBUS-TC.
Seejuures kannab rakendus Ule: Loendurid, td6asend, GPS-vastuvétja asukoht.

Desaktiveerige see parameeter ainult siis, kui terminali kasutatakse teise terminalina ja GPS-
vastuvdtja on (ihendatud mdne teise terminaliga.

Toolaius
Vaartus edastatakse to6deldud ala arvutamiseks rakendusele ISOBUS-TC.

Eelkdige aitab parameeter muude kui ISOBUS-seadmete korral jaddvustada to6deldud ala, kui
kasutate rakendust TRACK-Leader ISOBUS-juhtseadiseta ja kasutate samal ajal rakendust ISOBUS-
TC ISO-XML-tellimustega.

Sellistel juhtudel ei edastata rakendusele ISOBUS-TC tavaliselt masina andmeid. Siin saate
sisestada td0laiuse, et hiliem pdllumaade registris saaks arvutada td6deldud alad.

Seda funktsiooni saab kasutada ainult juhul, kui teil on ka tédasendi andur.

Arge unustage parast muu kui ISOBUS-masinaga té6tamist rakenduses Tractor-ECU muud
sOidukiprofiili valida, et toolaiust ei kantaks Ule.

Kiirusanduri kalibreerimine

100 m meetodiga kiirusanduri kalibreerimisel tuvastatakse impulsside arv, mis kiirusandur 100 m
jooksul vastu vétab.

Kui teate kiirusanduri impulsside arvu, vdite selle ka kasitsi sisestada.

M Olete mdtnud ja tahistanud 100 m raja. Rada peab vastama pdllu tingimustele. See tdhendab,
et peate séitma niidul voi pdllul.
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™ Uhendatud masinaga s6iduk on 100 m s6iduks valmis ja asub tahistatud raja alguses.
M Terminaliga on ihendatud ratta- v6i radariandur.
M Parameetri Kiirus jaoks on valitud vaartus Rattaandur vdi Radariandur.

1. Avage rakendus Tractor-ECU:

@ | Tractor-ECU

2. — Avage sdidukite loend.

3. Valige séidukiprofiil.

@I
4, - Vajutage.
= lImub jargmine kuva:
Kalibreerimine
- Impulssi 100 m koha - Q
1. Kaivitada Q
2. 100 m sGita m
3. Peatada m
b4
Impulsiandur

5. 100 m meetodiga tuvastamiseks jérgige terminalis kuvatavaid juhiseid
VoI
[]
késitsi sisestamiseks: [ — Sisestage vaartus.

6. ’:_ — Naaske sdidukiprofiili.

= Kiirusandur on kalibreeritud.

8.2.2 Tooasendianduri konfigureerimine

Kui tédasendi andur on terminaliga Gihendatud pistiku B kaudu, peab terminalile teada andma, millise
pohimdtte jargi andur to6tab.

Konfigureerimisel saate valida kolme andurittilibi hulgast:
= analoog
Kasutatakse td6asendi analoogandurit, mis méddab kolmpunktkonksu kérgust protsentuaalselt.
= digitaalne
Kasutatakse digitaalset ISO standardile ISO 11786 vastavat tédasendi andurit. Andur on
signaalpistikupesa kaudu Uhendatud terminaliga.
= ME-andurY
Kasutatakse Milller-Elektroniku tddasendi andurit. Andur on (ihendatud terminaliga.

Toimingud M Todasendiandur on terminaliga Gihendatud otse vdi signaalilidese kaudu.

M Parameetri Todasend jaoks on valitud vaartus Kolmpunktseadise andur ees vdi
Kolmpunktseadise andur taga.
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Soidukiprofiili parameetrite konfigureerimine

-_

. Avage rakendus Tractor-ECU:;

@ | Tractor-ECU

2. — Avage sdidukite loend.

3. Valige soidukiprofiil.

4

4, - Vajutage.
= lImub j&rgmine kuva:

Kalibreerimine
- Kolmpunktseadise andur -

Anduritiiiip
Umberpééramine Ei Q

1. Juhtige kolmpunktseadis toasendisse ja kinnitage
see funktsiconisimboliga.

5. Valige anduritGlp.

6. Valige, kas soovite signaali imber pdorata. Umberpddramine on méistlik ainult digitaalse anduri
voi ME-anduri Y korral.

7. Kui olete valinud digitaalse anduri voi ME-anduri Y: . — Naaske sdidukiprofiili
o]
kui olete valinud analooganduri, tdstke kolmpunktseadis kdrgusele, kust algab td6asend.

A

8. - Vajutage kinnitamiseks.

)

9. L —Naaske sdidukiprofiili.

= Olete konfigureerinud tdéasendianduri.

GPS-vastuvotja asukoha sisestamine
Parast GPS-vastuvdtja monteerimist ja Gihendamist tuleb sisestada selle tdpne asukoht.

Selleks et GPS-vastuvdtja asukohta tapselt sisestada, peate mé6tma GPS-vastuvdtja kaugused
pikiteljst ja niinimetatud haakepunktist [-> 57].

Kauguste sisestamisel on otsustava tahtsusega see, kas GPS-vastuvétja asub traktori pikiteljest
vasakul voi paremal ja kas haakepunkti ees vdi jarel.

Kus asub GPS-vastuvétja? Kauguse sisestamine
pikiteljest paremal y
pikiteljest vasakul -y
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Kus asub GPS-vastuvotja? Kauguse sisestamine

haakepunkti ees X

haakepunkti jarel - X
Toimingud 1. Avage rakendus Tractor-ECU:

@ | Tractor-ECU

2. — Avage sdidukite loend.

3. Valige séidukiprofiil.

&
4, = -Vajutage.
= lImub jérgmine kuva:

Satted

GPS-vastuvotja asukoht:

M Nihe X: cm
m\\‘f Nihe Y: 0cm
X

— ¥

=

5. Mootke GPS-vastuvdtja asukoht. Jargnevates alapeatiikkides kirjeldatakse, kuidas seda teha.

6. Sisestage valjadele ,Nihe X*ja ,Nihe Y* md6detud kaugused.

) ¢

7. . —Naaske sdidukiprofiili.

= Olete GPS-vastuvdtja asukoha valitud sdidukiprofiili jaoks sisestanud.

ISOBUS-juhtseadisega masinad

Jargmisel joonisel on margitud kaugused, mida tuleb eri masinatel m&bta.
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Soidukiprofiilide aktiveerimine

OFS TN R

ISOBUS-masinate GPS-vastuvétja

l """""" I B

® Kiilgemonteeritavate ja ihendatavate 4  GPS-astuvdta
seadmete kinnituspunkt

@ Kiilgemonteeritavad ja (ihendatavad seadmed @ Iseliikuv

y Kaugus pikitelje ja GPS-vastuvétja vahel X Kaugus nihke X korral
nihke Y korral
Toimingud Vahekauguste véljaselgitamine ISOBUS-juhtseadisega traktoritel

M Kasutatava seadme juhtseadis on (ihendatud terminaliga.
M Juhtseadises konfigureeritakse seadme geomeetriat.

1. Modtke kaugus kilgemonteeritava vi (ihendatava seadme kinnituspunkti ja GPS-vastuvétja
vaheline kaugus.

2. Sisestage mdddetud kaugus parameetrina ,Nihe X".

3. Mbdtke masina pikitelje ja GPS-vastuvétja vaheline kaugus.

4. Sisestage mdddetud kaugus parameetrina ,Nihe Y*.
Toimingud Vahekauguste véljaselgitamine ISOBUS-juhtseadisega iseliikuritel

M Kasutatava seadme juhtseadis on (ihendatud terminaliga.

M Juhtseadises konfigureeritakse seadme geomeetriat.

1. Sisestage parameetri ,Nihe X* vaartuseks Ocm.

2. Mbdtke masina pikitelje ja GPS-vastuvétja vaheline kaugus.

3. Sisestage mdddetud kaugus parameetrina ,Nihe Y*.

8.3 Soidukiprofiilide aktiveerimine
Seadistatud parameetritega tédtamiseks tuleb kasutatava sdiduki séidukiprofiil aktiveerida.
Toimingud 1. Avage rakendus Tractor-ECU.
| Tractor-ECU
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Rakendus Tractor-ECU

Soidukiprofiilide aktiveerimine

R

— Avage sdidukite loend.

3. Valige séidukiprofiil.

A=

— Aktiveerige sidukiprofiil.
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Tellimuste taitmine - ISOBUS-TC
ISOBUS-TC kaudu

9 Tellimuste taitmine - ISOBUS-TC

9.1

9.2

Toimingud

30322527-02-ET

ISOBUS-TC kaudu

Muiller-Elektroniku rakendus ISOBUS-TC moodustab ISOBUS-terminalis liidese ISOBUS-juhtseadise,
rakenduse TRACK-Leader ja p6llumaade registri vahel.

Rakenduse ISOBUS-TC abil saate
= kavandada ja tdddelda ISO-XML-tellimusi terminalis;
= toddelda ISO-XML-tellimusi, mis on arvutis pdllumaade registri abil kavandatud.

ISOBUS-TC edastab kdik tellimuses sisalduvad andmed terminali erirakendustele. Nii saab iga
rakendus teha seda, mida ta kdige paremini oskab.
= Pdllu asukoht edastatakse FIELD-Navi. Selle tulemusel saate sdita terminaliga otse pdllule.
= Tellimuses salvestatud pdllupiirid, juhtjooned, rakenduskaardid ja muu teave téddeldud pdldude
kohta edastatakse rakendusele TRACK-Leader. See vdimaldab teil pdllul tootamist.
= Lisaks edastatakse ISOBUS-juhtseadisele rakenduskaartidelt parit etteantud vaartused. Seega
ei pea teie etteantud vaartusi sisestama.
= ISOBUS-TC margib (les todde kestuse, tdddes osalenud isikud ning kasutatud masinad ja
kéitusvahendid.

ISOBUS-TC kasutamise seadistamine

Esmalt tuleb otsustada, kuidas kasutate rakendust ISOBUS-TC. Nendest satetest sdltub rakenduste
ISOBUS-TC ja TRACK-Leader kasutamine.

On kaks stsenaariumi, mille puhul saab ISOBUS-TC-d kasutada. Parameetriga ,Kas kasutada 1SO-
XML-i? saate mééarata missuguse plaani jargi t66d tehakse:
= Jah
Valige see sate, kui loote tellimused arvutis vdi soovite luua need terminalis.
Sel juhul peate alati enne t66 alustamist kaivitama tellimuse. Ainult sel juhul toimub
andmevahetus rakenduste ISOBUS-TC, TRACK-Leader ja ISOBUS-juhtseadise vahel.
= Ei
Valige see sate, kui te ei kasuta tellimusi. Selle asemel kasutage shp-vormingus rakenduskaarte
vOi sisestage valjastuskogused otse ISOBUS-juhtseadisesse.
Sel juhul toétab ISOBUS-TC ainult taustal.

Rakenduse ISOBUS-TC reziimi muutmiseks toimige jargmiselt:

1. Minge kuvale Sétted:

€D | 1s0us.7¢ | R
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= lImub jargmine kuva:

| R o

Satted ﬁ

Kas kasutada [S0-XML-i? —_

Kas seadmete jarjestus on hksustatud? Jah -
Kas seadevaartuste Ulekandmine on Jah -
it sustatuc?

[]
2, — Mérkige rida Kas kasutada ISO-XML-i? ja kidpsake seda.
= ReZiim muutub iga vajutusega.

3. Seadke soovitav reziim.

4, @ - Kaivitage terminal uuesti.

= Parast taaskaivitust on seadistatud reziim aktiivne.

9.3 Seadmete jarjestuse konfigureerimine

Seadmete jarjestuse naitab, millisest ISOBUS-juhtseadisest laadib terminal (ihendatud
pollumajandusseadmete geomeetrilised andmed. Geomeetrilisi andmeid kasutatakse GPS-signaali
alusel kdigi osade asendi arvutamiseks. Ainult nii saab kasutada tapset paralleeljuhtimist ja
osalaiuste aktiveerimist.

Toimingud Kui kasutate rakendust ISOBUS-TC, tuleb seadmete jarjestus konfigureerida jargmiselt.
M Kaik ISOBUS-juhtseadised, mida tellimuse taitmiseks vajatakse, on tihendatud.
M Tellimust alustati.
1. Avage tellimuse andmed.
2. i — avage seadmete jarjestusega kuva.
= Avaneb jérgmine kuva:

I

g9 ME-Tractor-ECU -

% ME_ISO_Spritze &
=)
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Seadmete jarjestuse konfigureerimine

= Kuvatakse koigi ISOBUS-iga (ihendatud seadmete loend. Seadmete vahel kuvatakse nende
pistmikud.

[]

— Esimese seadme valimiseks vajutage Ulemisel real olevat pdérdnuppu. Kui kasutate
GPS-vastuvétjaga lihendatud ME-terminali, siis sisestage esimesele reale rakendus ME-Tractor-
ECU. Kui geomeetriat sisaldab muu terminal v6i traktori juhtseadis, voite selle seadistada.

Teisel kohal peab olema pdllumajandusseade, mis on ihendatud tagumise ISOBUS-
iseadmepesaga. Valige seadmete teisel real sobiv seade.

Nld tuleb seadmete vahel valida veel sobivad litmikud. Vajutage kahe seadme vahel oleval
real olevat p66rdnuppu ja valige iga seadme jaoks sobiv liitmik.

Lintsate stisteemide korral seadistab terminal seadmete jarjestuse automaatselt. Eelkdige juhul, kui
traktori geomeetrilisi andmeid sisaldab ainult ME-terminal (vt GPS-vastuvétja asukoha sisestamine |
= 55]).

Jargmistel juhtudel voib siiski vaja olla seadmete jarjestus kasitsi seadistada.

Kui traktorikabiini on paigaldatud traktori juhtseadis (Tractor-ECU), kus on salvestatud traktori
geomeetrilised andmed. Sel juhul peate otsustama, kumb Traktor-ECU seadmete jarjestuses
muude seadmetega seotakse: ME-terminali rakendus vdi juhtseadise rakendus.

Kui ISOBUS-juhtseadise siisteem ei saa automaatselt seadistuda. Naiteks on traktori haagises
mitu pdllumajandusseadet (nt vedelsdnnikulaotur ja kilvimasin).

Kui ISO-XML-tellimuse kaivitamise ajal katkeb Gihendus ISOBUS-juhtseadisega. Tavaliselt
seadistatakse seadmete jarjestus digesti kohe, kui liilitate ISOBUS-juhtseadise uuesti sisse.
Kui terminali kaivitamisel kuvatakse see torketeade: ,Seadmete jarjestus pole taielik.”

Kui navigeerimise alustamisel kuvatakse rakenduses TRACK-Leader jargmine torketeade:
,Seadmeandmeid laaditakse alles.” Probleemi vdib saada lahendada seadmete jérjestuse
seadistamisega.
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Etteantud vaartuste edastamine LH5000 kaudu

Rakendus Serial Interface

Rakendus Serial Interface (Jadaliides) véimaldab terminali ja mitte-ISOBUS-pardaarvuti sidet.

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Selle lidese abil saate kdiki rakendusi ja GPS-signaali ning pardaarvutit kasutada jargmiseks:
= etteantud vaartuste edastamine (protokolli LH-5000 vdi protokolli ASD kaudu); [-> 62]
= osalaiuste aktiveerimine (protokolli ASD kaudu). [-> 63]

Et rakendust poleks vaja iga kord uuesti konfigureerida, saate iga pardaarvuti jaoks luua profiili.

10.1 Etteantud vaartuste edastamine LH5000 kaudu
Testitud pardaarvuti*
Tootja Pardaarvuti Tarkvara versioon Modulatsioonikiirus
RAUCH Quantron A V1.20.00 9600
RAUCH Quantron E V3.51.00 9600
RAUCH Quantron E2 V2.10.00 9600
RAUCH Quantron S V3.90.00 9600
RAUCH Quantron S2 V1.00.05 9600
ME Spraylight V02.00.10 9600
* - Esitatud on ainult pardaarvutid, mille puhul oleme kindlaks teinud seerialiidese toimimise. Teiste
tarkvaraversioonidega vdivad tulemused olla teistsugused.
Toimingud M Olete kontrollinud, kas pardaarvutis tuleb protokoll LH5000 aktiveerida. Kui jah, siis olete

62

protokolli aktiveerinud.

1. Uhendage pardaarvuti terminaliga. [~ 14]

2, @ - Lilitage terminal sisse.

3. Avage rakendus Serial Interface:

@ | Seriallnterf

x 4

#

— Lisage uus masinaprofiil.

= Kuvatakse uus masinaprofiil.

- Avage masinaprofiilide mend.

6. Konfigureerige parameetrid vastavalt jargmistele juhistele.

7. Tooreziim -> Etteantud vaartuste ulekandmine

8. Protokoll -> LH5000

9. Masina tiilp -> Valige vélja kasutatav masin.

10. Modulatsioonikiirus -> Tavaliselt 9600 Modulatsioonikiirus séltub pardaarvutist.
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Jargmised toimingud

12.

Q 4

1.

)

Rakendus Serial Interface

Osalaiuste aktiveerimine ja etteantud vaartuste edastamine ASD kaudu

- Aktiveerige masinaprofiil.

- Vajutage kinnitamiseks ja masinaprofiili salvestamiseks.

13. @ - Kaivitage terminal uuesti.

Olete jadaliidese seadistanud. Nild tuleb konfigureerida terminali rakendused.

Rakendus TRACK-Leader:

1. Desaktiveerige parameeter SECTION-Control meniiiis Sétted / Uldine.

3. Laadige rakenduskaart.

2. Looge traktori ja lisaseadme kombinatsioonile vastav masinaprofiil.

Rakenduskaartide laadimiseks on kaks v8imalust.
= Rakenduses TRACK-Leader SHP-failina.
= Rakenduse ISOBUS-TC ja pdllumaade registri kasutamisel ISO-XML-tellimusena.

Lisateavet leiate rakenduste TRACK-Leader ja ISOBUS-TC kasutusjuhenditest.

10.2 Osalaiuste aktiveerimine ja etteantud vaartuste edastamine ASD
kaudu

Testitud pardaarvuti*

Tootja Pardaarvuti Tarkvara versi- | Modulatsioo- | Etteantud vaartuste iile- | Osalaiuste aktiveerimine

oon nikiirus kandmine

Amazone Amatron3 V1.09.00 19200 + -

Amazone Amatron+ V3.23.00 19200 + -

RAUCH Quantron A V1.20.00 19200* - +

RAUCH Quantron E V3.51.00 19200* + +

RAUCH Quantron E2 V2.10.00 19200** + +

Miller- Spraylight V02.00.13 19200 + +

Elektronik

Miller- DRILL-Control |- 19200 + +

Elektronik
* — Esitatud on ainult pardaarvutid, mille puhul oleme kindlaks teinud seerialiidese toimimise. Teiste
tarkvaraversioonidega vdivad tulemused olla teistsugused.
** — Pardaarvutil tuleb aktiveerida GPS-Control
Protokolli ASD abil saab rakenduskaardilt edastada etteantud vaartusi vdi aktiveerida osalaiusi.
Pardaarvuti maarab, mis ulatuses neid funktsioone saab kasutada.

30322527-02-ET V8.20191001 63




Rakendus Serial Interface MIILLE R@
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Osalaiuste aktiveerimine ja etteantud véartuste edastamine ASD kaudu

Andmete edastamiseks protokolli ASD kaudu tuleb aktiveerida litsents ASD-Protocol.
Toimingud Pardaarvuti kaudu osalaiuste aktiveerimiseks tuleb jadaliides konfigureerida jargmiselt.
™ Rakenduse TRACK-Leader meniiiis Uldine on aktiveeritud parameeter SECTION-Control.

M Olete kontrollinud, kas pardaarvutis tuleb protokoll ASD aktiveerida. Kui jah, siis olete protokolli
aktiveerinud.

=N

Uhendage pardaarvuti terminaliga. [~ 14]

. @ - Lilitage terminal sisse.

w N

. Avage rakendus Seriallnterface:

@l Serialinterf

4, - Avage masina profiilide loend.

>
' f
5. L |—Llisage uus masina profiil.
= Kuvatakse uus masinaprofiil.

6. Konfigureerige parameetrid vastavalt jargmistele juhistele.
7. Tooreziim — Osalaiuste aktiveerimine

8. Protokoll - ASD

9. Masina tilip — Valige kasutatav masin.

10. Traktor<-->T86punkt — Sisestage siin traktori haakepunkti ja té6punkti vaheline kaugus.

-

11. Nihe V/P - Selle parameetri abil saab seadistada astimmeetriliste seadete geomeetrilised
andmed. Sisestage siin tédlaiuse keskpunkti nihe. Paremale nihke korral tule sisestada
positiivne, vasakule nihke korral negatiivne vaartus.

12. Toolaius — Pardaarvutis sisestatud toolaius.

13. Osalaiuste arv — Pardaarvutis sisestatud osalaiuste arv.

% 1

14. — Uksikute osalaiuste pardaarvutis seadistatud laius.
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Rakendus Serial Interface

Osalaiuste aktiveerimine ja etteantud vaartuste edastamine ASD kaudu

15, —Tagasi.

U9

16. — Aktiveerige masina profiil.

=) ¢

17. - Vajutage ja kinnitage masina profiili salvestamiseks.

18. @ - Kéivitage terminal uuesti.

Jargmised toimingud
Olete jadaliidese seadistanud. Niitid tuleb konfigureerida terminali rakendused.
Rakendus TRACK-Leader:
1. Aktiveerige parameeter SECTION-Control meniiiis Sétted / Uldine.
2. Konfigureerige osalaiuste aktiveerimine mentilis Satted / SECTION-Control.
3. Laadige rakenduskaart.

Rakenduskaartide laadimiseks on kaks vdimalust.
= Rakenduses TRACK-Leader SHP-failina.
= Rakenduse ISOBUS-TC ja pdllumaade registri kasutamisel ISO-XML-tellimusena.

Lisateavet leiate rakenduste TRACK-Leader ja ISOBUS-TC kasutusjuhenditest.
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11 Rakendus FILE-Server

Rakendus FILE-Server moodustab terminalis salvestuskoha. Seda salvestuskohta saavad kasutada
kdik ISOBUS-seadmed, millel pole oma USB-liidest. Selle kaudu saab osa ISOBUS-juhtseadiseid
varskendada ja teised saavad naiteks protokolle vdi térketeateid salvestada.

Selleks luuakse terminali malus kaust Fileserver. Seda kausta saavad kdik ISOBUS-seadmed
kasutada andmete kirjutamiseks ja/vdi lugemiseks.

Salvestada saab kuni 5 MB.

Toimingud M Kui soovite faile terminali kopeerida, siis peavad need asuma USB-mélupulga kaustas
Fileserver.

1. Avage rakendus Failiserver:
@ | Fileserver

= Kuvatakse rakenduse avakuva.

x {

2. - Vajutage.

]

3. L —Kopeerige failid USB-malupulgalt terminali (importimine).

4, L~ —Kopeerige failid terminalist USB-malupulgale (eksportimine).
= Kuvatakse Uks jargmistest teadetest: Kas alustada importimist? voi Kas alustada
eksportimist?
5. Jah - kinnitage.

= Andmed kopeeritakse.
= Kuvatakse aruanne.

6. OK-Kinnitage.

= Andmed on imporditud v6i eksporditud.
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Terminali korrashoid ja puhastamine

12 Hooldus ja korrashoid

Selles tootes ei ole hooldust ega remonti vajavaid osi!
Arge vétke korpust lahti!

12.1 Terminali korrashoid ja puhastamine
= Vajutage nuppe sdrmeotsaga. Valtige sdrmekilinte kasutamist.
= Puhastage toodet ainult pehme niiske lapiga.
= Kasutage ainult puhast vett voi klaasipuhastusvahendit.

12.2 Seadme kasutuselt korvaldamine

Kdrvaldage see toode parast kasutamist vastavalt kehtivale digusaktidele
elektroonikajaatmena.

12.3 Markused taiendavate paigalduste kohta

Markus elektri- voi elektrooniliste seadmete ja/voi komponentide taiendava
paigaldamise kohta

Tanapaevased pdllutdémasinad on varustatud elektrooniliste komponentide ja detailidega, mille
funktsioone voib mdjutada muude seadmete elektromagnetiline kiirgus. Selline mdju voib inimesi
ohustada, kui ei jargita jargmisi ohutusjuhiseid.

Komponentide valik Komponentide valikul jalgige eelkdige seda, et tdiendavalt paigaldatavad elektrilised ja elektroonilised
osad vastaksid elektromagnetilise iihilduvuse direktiivi 2004/108/EU praegu kehtivale sénastusele ja
kannaksid CE-mérgistust.

Kasutaja vastutus Masinale elektriliste ja elektrooniliste seadmete ja/vdi komponentide tdiendava paigaldamise korral
koos Uihendusega pardavdrku peate kontrollima (ja selle eest vastutama), et paigaldamine ei
pohjustaks sdiduki elektrooniliste seadmete ega muude komponentide héireid. See kehtib eriti
jargmiste elektrooniliste juhtimisststeemide kohta:

= vintsi elektrooniline juhtimine,
= esivints;

= jouvdtuvollid;

= mootor;

= kaigukast.

Lisan6uded Mobiilsideseadmete (nt raadio, telefon) taiendavaks paigaldamiseks tuleb lisaks taita jargmisi
ndudeid.

= Paigaldada tohib ainult seadmeid, mis on lubatud vastavalt kehtivatele lidumaa digusaktidele (nt
Saksamaal BZT luba).

= Seade tuleb paigaldada kindlalt.

= Teisaldatavate voi mobiilseadmete kasutamine sidukis on lubatud ainult kindlalt paigaldatud
valisantenni ihenduse kaudu.

= Saatjaosa tuleb paigaldada nii, et see oleks ruumiliselt eraldatud sdiduki elektroonikast.
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= Antenni monteerimisel tuleb pddrata tahelepanu asjakohasele paigaldusele koos hea
Uhendusega antenni ja sdiduki kere vahel.

Juhtmestiku ja paigaldamise, samuti maksimaalse lubatud voolutarbimise kohta vaadake lisaks
masina tootja paigaldusjuhendit.

12.4 Tarkvaraversiooni kontrollimine

Toimingud 1. Rakenduse Service avamine:

@ | Service

2. llmub jargmine kuva:

o ¥
b Terminali satted ‘
—| Failid
£F Draiver @::
Lisandmoodulid
i Litsentsid
Terminal
V 04.09.14 =
3. Tarkvaraversioon on ME logo all.
12.5 Tehnilised andmed
12.5.1 Terminali tehnilised andmed
Parameeter Vaartus
Toopinge 10-30V
To6temperatuur -20-+70°C
Ladustamistemperatuur -30-+80 °C
Mddtmed (LxPxS) 340x250x100 mm
Kaitseaste IP 54 vastavalt standardile DIN 40050/15
Elektromagnetiline Vastavalt standardile 1ISO 14982 / PREN 55025
uhilduvus
Kaitse elektrostaatilise Vastavalt standardile EN 1ISO 10605
laengu vastu
Véimsustarve Tadpiline: 0,8 A pingel 13,8 V
(ilma Uhendatud seadmeteta)
Kuva VGA TFT varviekraan; kuva diagonaal: 26 cm; eraldusvdime: 640x480
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Tehnilised andmed

Parameeter Véaartus
pikslit
Protsessor 32-bitine ARM920T kuni 400 MHz
T66mélu 64 MB SDRAM
Boot-Flash 128 MB
Klaviatuur 17 valgustusega nuppu ja p6éérdnupp
Valjundid 2 x CAN
1 x USB
1 x RS232
2 x M12 kahele analoogkaamerale (lisavarustus)

Uhenduse A kontaktide paigutus

Uhendus A on ISO-péllumajandusmasinate lidese (CAN) 9-pooluseline D-Sub-liides.

Kontakt | Signaal: Kontakt | Signaal:

nr: nr:

1 CAN_L 6 - Vin' (GND)
2 CAN_L 7 CAN_H!

3 CAN_GND' 8 CAN_EN_out?
4 CAN_H 9 + Vin?

5 CAN_EN_in
Legend:

+Vin = pingevarustus (+)

-Vin = mass (-)

1) - Simboliga ' tahistatud signaalid vastavad CiA (CAN in Automation) paigutusele.

Signaalid CAN_L und CAN_L"ja CAN_H und CAN_H' on sisemiselt ihendatud ja mdeldud CAN-siini
uhendamiseks.

Asetades CAN_EN_in varustuspotentsiaalile (= +Vin), saab terminali sisse lilitada.

Signaalid '-Vin' ja 'CAN_GND' on otseselt seotud kahe pistikuga, potentsiaalide erinevust nende kahe
liidese kontaktide vahel tuleb kindlasti valtida.

2) Vastab standardi ISO 11783 klassile TBC_Pwr. Kui terminal on sisse lilitatud, on kontakt pinge all

(toitepinge miinus u 1,2 V).

Uhenduse B kontaktide paigutus

Uhenduse B kontaktide paigutus séltub terminali riistvaraversioonist.

v8.20191001

69




Hooldus ja korrashoid

Tehnilised andmed

Terminalid alates riistvaraversioonist 3.0.0

@

®

O

O

® ©

9-klemmine D-Sub-pistik

Uhendus B on 9-pooluseline D-Sub Stecker.

Tanu paigutusele saab pistikut kasutada jargmisel otstarbel:

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Otstarve Kasutatud kontaktid

Teise CAN-siinina 7,9

Teise seerialidesena 2,3,4,5

Kahe digi- ja Uhe analoogsignaali sisendina. 1,5,6,8

Uhenduse B kontaktide paigutus

Kontakt |Signaal Kontakt |Signaal

nr nr

1 Rattaandur 6 Jouvatuvoll?

2 IRxD 7 CAN_H

3 TxD 8 Todasendiandur? voi
tagurpidisignaal sdidusuuna
tuvastamiseks

4 GPS-vastuvétja toide* 9 CAN_L

5 GND

Legend

1) Digitaalne sisend vastavalt standardile 1ISO 11786:1995 ptk 5.2

)

2) Digitaalne sisend vastavalt standardile 1ISO 11786:1995 ptk 5.3
3) Analoogsisend vastavalt standardile ISO 11786:1995 ptk 5.5
)

4) Kontakt on iihendusest C kontaktiga 4 paralleelselt iihendatud. Uldkoormus on 600 mA.
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Uhendus B on 9-klemmine D-Sub-pesa.

Uhenduse B kontaktide paigutus

Kontakt |Signaal: Kontakt | Signaal:
nr: nr:
1 CAN_L 6 -Vin*
2 CAN_L* 7 CAN_H*
3 CAN_GND* 8 CAN_EN_out
4 CAN_H 9 +Vin
5 CAN_EN_in oder
Tobasendi andur

Uhenduse C kontaktide asetus
Uhendus C on RS232 liides

/\ ETTEVAATUST

Seadme kahjustamine liihise tottu

Uhenduse C kontakt-tikk 4 on pingestatud. Pinge séltub terminali todpingest ja on ette nahtud
Muiller-Elektroniku DGPS-vastuvétja varustamiseks.

Muud GPS-vastuvétjad vdivad (ihendamisel saada kahjustada.

Enne muu GPS-vastuvétja iihendamist:

o kontrollige, millise pingega on terminal Gihendatud (12 V v&i 24 V);
o kontrollige GPS-vastuvétja litmike asetust;

o kontrollige GPS-vastuvétja lubatud pinget;

o vdrrelge terminali pinget GPS-vastuvétja lubatud pingega;

o vorrelge kontaktide asukohti;

o (ihendage GPS-vastuvétja ainult siis terminaliga, kui mdlema seadme pingevahemikud ja
litmike asetused teineteisest ei erine.

30322527-02-ET

Uhenduse C kontaktide paigutus

Kontakt nr: Signaal:
1 DCD
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Kontakt nr: Signaal:

2 IRxD

3 ITxD

4 GPS-vastuvétja pingevarustus’
5 GND

6 DSR

7 RTS

8 CTS

9 RI(+5V)

Legend:

1) Kontakt on kontaktiga 4 iihendusest B paralleelselt iihendatud. Uldkoormus on 600 mA.

Kui terminal on sisse lulitatud, siis juhib see voolu kbigisse RS232 pistiku kaudu Ghendatud
seadmetesse. RS232 pistiku pinge sdltub terminali toopingest.

Kui terminal on (ihendatud 12-voldise akuga, siis juhib see lihendatud seadmesse u 11,3 V.
Kui terminal on (ihendatud 24-voldise akuga, siis juhib see lihendatud seadmesse u 23,3 V.

GPS-vastuvbtja kasutamiseks vajatakse ainult signaale RxD ja TxD ja GND.

Kaameraiihenduste 1 ja 2 kontaktide paigutus

Uhendused 1 ja 2 on mdeldud analoogkaamera iihendamiseks. Malemad ihendused on sama
paigutusega.

Uhendused 1 ja 2 on 5-pooluselised, A-kodeeritud M12 liidesed. Paigutust on kirjeldatud jargmises
tabelis.

Liidese kontaktide paigutus Pistiku kontaktide paigutus

(terminalis)

Kontakt Signaal

1 Kontakt on reserveeritud ME jaoks (arge ihendage midagi)
2 GND

3 Kontakt on reserveeritud ME jaoks (arge (ihendage midagi)
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Kontakt Signaal
4 Videosignaal
5 Videoekraan
Valiskate Ekraan
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