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MOLLER’ Pro vasi bezpeénost

ELEKTRONIK Zakladni bezpe&nostni upozornéni
A TRIMBLE COMPANY

1 Pro vasi bezpe¢nost
1.1 Zakladni bezpeénostni upozornéni
Obsluha

Pfi préaci vzdy dodrzuijte tyto pokyny:

= Precltéte si ndvod k obsluze zemédélského zafizeni, které chcete fidit pomoci produktu.

= Pfed opusténim kabiny vozidla se ujistéte, Ze jsou deaktivovany vSechny automatické
mechanismy nebo Ze je aktivovan rezim ruéniho provozu.

= DrZte déti v bezpe&né vzdalenosti od taZzeného stroje a od pracovniho poéitace.

Udrzba a opravy

Udrzujte systém ve funkénim stavu. DodrZujte pfitom tyto pokyny:

= Neprovadéjte na produktu Zadné nedovolené zmény. Nedovolené zmény nebo nedovolené
pouzivani mize omezit provoz & bezpecnost a ovlivnit délku Zivotnosti nebo funkci produktu.
Nedovolené zmény jsou vSechny zmény, které nejsou popsany v dokumentaci produktu.

= Neodstrariujte z vyrobku Zadné bezpeénostni mechanismy nebo nalepky.

= Produkt neobsahuje zadné &asti, které Ize opravit. Neotvirejte kryt. Otevienim miizete zménit
tésnost plasté.

1.2 Pouziti k uréenému ucelu

Produkt je urCeny vyhradné k pouziti v zemédélstvi. Viyrobce neni zodpovédny za Zadnou instalaci
nebo pouZiti produktu, které toto pouZiti prekracuje.

Vyrobce neruci za Zadné vécné Skody ¢&i zranéni, vzniklé nedodrzenim téchto pokynd. VSechna rizika
za pouziti, které neni v souladu s uréenym Ucelem, nese pouze uzivatel.

Mezi pouZiti k uréenému ucelu patfi také dodrzeni podminek provozu a oprav, uréenych vyrobcem.

Musi byt dodrzeny pfislusné bezpecnostni pfedpisy, stejné jako dal$i vSeobecné uznavana
bezpecnosti, primyslova, Iékafska a silniéni pravidla. Vyrobce neruéi za neopravnéné zmény
zafizeni.

1.3 Struktura a vyznam vystrah

V8echna bezpeénostni opatieni, ktera najdete v tomto navodu k obsluze, se tvofi podle nasledujiciho
VZOru:

/\ VAROVANI

Toto signaini slovo oznacuje stfedni riziko ohroZeni, které mize mit za nasledek smrt &i tézké
ubliZeni na zdravi, pokud mu nezabréanite.

30252080-02-CS V4.20191001 5




Pro vasi bezpecnost

Likvidace

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

/\ POZOR

Toto signélni slovo oznacuije rizika, kterd mohou mit za nésledek lehka nebo stfedné téZka télesna
zranéni, pokud jim nezabranite.

Priklad

1.4

1.5

UPOZORNENI

Toto signélni slovo oznacuije rizika, kterd mohou mit za nasledek vécné Skody, pokud jim
nezabranite.

Existuiji Cinnosti, které musi byt provedeny v nékolika krocich. Pokud je jeden z téchto krokU rizikovy,
zobrazi se bezpecnostni opatfeni pfimo u navodu k manipulaci.

Tato bezpe€nostni opatfeni stoji vzdy pfimo pred rizikovym krokem €innosti a jsou vyznaCena tuénym
pismem a odpovidajicim signalnim slovem.

1. UPOZORNENI! Toto je upozornéni. Varuje Vas pred rizikem, které vznika pfi nasledujicim
kroku.

2. Riskantni krok.

Likvidace

Po pouZiti zlikvidujte tento produkt v souladu se zakony EU o likvidaci elektronického
odpadu, které plati ve Vasem staté.

Prohlaseni o shodé EU

Timto prohladujeme, Ze toto pracovni zafizeni a jeho varianty stejné konstrukce splfiuji svoji
koncepci a typem a rovnéz naSim provedenim tohoto zafizeni pfi uvadéni na trh zakladni poZadavky
na bezpeénost a ochranu zdravi podle smérnice EU ¢&. 2014/30/EU. V pfipadé nadmi neschvalené
Upravy zafizeni pozbyva toto prohlaseni platnosti.

SMART430®

PouZité harmonizované normy: EN 1SO 14982:2009
(smérnice EMK 2014/30/EUV)

V4.20191001 30252080-02-CS
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ELEKTRONIK
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Funkce palubniho pogitace

2 Popis produktu

2.1 Funkce palubniho podcitace

Systém TANK-Control Il obsahuje poéita¢ a senzor:
= Palubni pogita¢ fidi rlizné funkce systému.
= Senzor zjiStuje aktualni stav naplnéni nadrze.

Piehled vykonu systému TANK-Control Il!:
= Zobrazeni aktualniho stavu naplnéni.
= Vypocet potfebného mnozstvi postfikovaciho pfipravku.
= Vypocet zpracované plochy.
= Funkce s riznymi kapalinami.
= Zobrazeni dat na palubnim pocitaci a terminalu v kabiné traktoru.
= Ovladani riznych komponent:

— PInici erpadla a kulové uzaveéry plnéni
- Michadla pro praci.

= Provoz je mozny se dvéma senzory.

2.2 Prehled systému

Systém se li$i podle toho, zda pouzivate systém TANK-Control s jednim nebo se dvéma senzory.

BRBRBE__

X
—

TANK-Control Ill s jednim senzorem

30252080-02-CS V4.20191001



2.3

Popis produktu

Udaje na typovém &titku

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

@ Pfipojka ISOBUS @ Palubni pocita& TANK-Control Il
@ Pracovni poCitat @ Krabice s adapterovym kabelem
@ Rozvadé¢ Senzor TANK-Control Il

@

BRARRE__

®

TANK-Control Ill se dvéma senzory
@ Pfipojka ISOBUS
@ Pracovni poCitat

@ Rozvadéc

@ Palubni pocitat TANK-Control

@QE@@

Udaje na typovém stitku

Mozné zkratky na typovém Stitku

=

® @O ®

Krabice s adapterovym kabelem 1

Krabice s adapterovym kabelem 2
Senzor TANK-Control [11 1
Senzor TANK-Control I1l 2

Zkratka Vyznam
K.-Nr.: Zakaznicke Cislo
V4.20191001 30252080-02-CS
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30252080-02-CS

Popis produktu

Udaje na typovém &titku

Zkratka Vyznam
Pokud byl produkt zhotoven pro vyrobce zemédélskych strojd, objevi
se zde Cislo artiklu tohoto vyrobce zemédélskych strojl.

HWV: Verze hardwaru

ME-NR: Cislo artiklu u spol. Miller-Elektronik

DC: Provozni napéti
Produkt smi byt napojen jen na napéti v tomto rozsahu.

SW: Verze softwaru pfi dodavce

SN: Sériové Cislo

V4.20191001 9




0 tomto navodu MULLER’

Pro koho je navod uréen? ELEKTRONIK
A TRIMELE COMPANY

3 O tomto navodu

3.1 Pro koho je navod uréen?

Tento navod je uréen pro:
= o0soby, které ovladaji postfikovad.
= 0soby, které montuji senzor.
= 0soby, které montuji a ovladaji palubni po€itac.

3.2 Grafiky v tomto navodu k obsluze

Smyslem grafik softwarovych uZivatelskych rozhrani je usnadnéni orientace. Pomohou Vam s
orientaci na obrazovkach softwaru.

Informace zobrazené na obrazovce zavisi na mnoha faktorech:
= druhu postfikovace
= konfiguraci
= stavu

Proto bude dochazet k tomu, ze grafiky v tomto navodu zobrazuii jiné informace nez terminal nebo
palubni pocitac.

3.3 Struktura navodu k manipulaci

Navod k manipulaci Vdm krok po kroku vysvétli, jak méate vykonavat urcité prace pomoci daného
produktu.

V tomto ndvodu k obsluze jsme k oznaCeni ndvodu k manipulaci pouzili nasledujici symboly:

ZpUsob zobrazeni Vyznam

1. Cinnosti, které musite vykonat jednu po druhé.
2.

= Viysledek Cinnosti.

To se stane, kdyz provedete ¢innost.

= Vysledek navodu k manipulaci.

Toto se stane, pokud dodrzite vSechny kroky.

%] Predpoklady.

Pokud jsou uvedeny pfedpoklady, musite je
splnit, nez zacnete s Cinnosti.

10 V4.20191001 30252080-02-CS
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30252080-02-CS

0 tomto navodu

Struktura odkaz(

Struktura odkazli

Pokud jsou v tomto ndvodu k obsluze odkazy, vypadaji vzdy nasledovné:
Priklad odkazu: [ 11]

Odkaz poznéte podle hranatych zavorek a Sipky. Cislo za ipkou udava, na které strance zacina
kapitola, v jejimZ éteni mlzete pokracovat.

V4.20191001



Montaz a instalace

Bezpecnost pfi montazi

4.3

12

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Montaz a instalace

Bezpecnost pfi montazi

Tato kapitola je uréena pro odborné pracovniky a vyrobce zemédélskych strojd, ktefi montuji senzor
a palubni pocitac.

Prectéte si peclivé ndvod k montazi a fidte se vdemi pokyny.

Produkt namontujte jen v pfipadé, Ze disponujete znalostmi montaze u zemédélskych strojl.
Senzor namontujte jen v pfipadé, Ze je nadrZ nova.

KdyZ pfi monté&Zi senzoru stoupate na nadrz, ucifite ochranna opatfeni proti padu.

Kdyz vstupujete do nadrze, zajistéte svij dozor druhou osobou, ktera Vam mdze v pfipadé
nouze pomoct.

Informace k montazi

K zaji$téni ochrany systémovych komponent( pfed poSkozenim dodrZujte pfi montazi nize uvedené
pokyny:

V8echny nepouZzité pfipojky a zastréky je nutné chranit pfed prachem a vodou vhodnou slepou
zastrckou.

V8echny konektory musi po uzavfeni tésnit. Diky tomu budou vodotésné.

Nepouzivejte systém, jehoZ Casti jsou poSkozeny. PoSkozené &asti systému mohou vést k
nespravnému fungovani a zplsobit zranéni. Vymérite nebo pokud mozno opravte poSkozené
komponenty.

Pouzivejte pouze originalni komponenty.

Montaz senzoru

Pii monté&Zi senzoru musite nezavisle na sobé provést tyto kroky:

Krok 1: Vyvrtani otvor(l v nadrzi

Krok 2: MontaZ potrubi

Krok 3: Priprava trubky senzoru

Krok 4: Montaz trubky senzoru

Pfed montazi

Zkontrolujte, zda méte vSechny dily:

Pocet | Dil

—_

Plovak

—_

Kotou€ s pfirubou 140

V4.20191001 30252080-02-CS




MULLER’ Montaz a instalace

ELEKTRONIK Montaz senzoru
A TRIMELE COMPANY

Pocet | Dil

1| Vitonové tésnéni 140

°°°° 4 | Vitonové tésnéni 25x8x3

f»g'»g f»g'»g 4 | Sestihranny $roub M8x35

RESRE R SRE 4 | Matice M8
slalalea) 4 | Matice M8 plocha
slelelelelelale] 8 | Pruzné podlozka B8

8 | Davkovaci kotou¢ A8,4 (velky)

4 | Davkovaci kotou¢ A8,4

\i 1| Drzak trubky

°° 2| Vitonové tésnéni 25x6

o4 1| Matice M6 (samojistici)

1 | Davkovaci kotou¢ 24,2x12,2

1 | Davkovaci kotoué A6,4

O 1| Pojistny krouzek

30252080-02-CS V4.20191001 13



4.31

Postup

4.3.2

14

Montaz a instalace

Montaz senzoru

Krok 1: Vyvrtani otvord v nadrzi

@\ i 'f-l

Viyvrtani otvord v nadrzi

@ Kotou€ s pfirubou 140

@ Priraz
@ Trubka senzoru

M Postiikovac stoji na rovné zemi.

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

@ Horni strana nadrze

@ Dno nadrze

1. Vyvrtejte do horni strany nadrze otvor (@ 55mm) pro prliraz trubky senzoru.

2. Oznatte body vrténi. Za timto Ucelem zastréte trubku senzoru s kotou¢em s pfirubou do otvoru.
Kotou¢ s pfirubou 140 pouZijte jako vrtnou Sablonu a oznacte na nadrzi body pro Srouby.

Viytahnéte trubku senzoru z nadrze.

Oznadte bod pro vyvrtani otvoru.

© N o o &~ »

Nyni mizete namontovat drzak trubky.

Krok 2: Montaz potrubi

Vyvrtejte na oznagenych mistech 4 otvory (@ 8,5mm), do kterych ukotvite kotou¢ s pfirubou.

Bod na dné nadrze leZici pfimo pod vyvrtanym otvorem stanovte kolmici.

Vyvrtejte na oznaéeném bodé otvor (@ 6,2mm), abyste mohli namontovat drzak trubky.

MontazZ potrubi

V4.20191001

30252080-02-CS
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Postup

4.3.3

Postup

30252080-02-CS

Montaz a instalace

Montaz senzoru
@ Drz4k trubky @ Vitonové t&snéni 25x6
@ Vitonové tésnéni 25x6 @ Davkovaci kotou& A6,4

@ Dno nadrze Matice M6

1. Nasurite vitonoveé tésnéni 25x6 na drzak trubky.

Prostrte drzak trubky shora otvorem ve dvé nadrze.

Nasufte druhé vitonové t&snéni 25x6 zespodu na drzak trubky.
Nasufte davkovaci kotou¢ A6,4 na drZzék trubky.

Upevnéte drzak trubky matici M6.

S

Nyni mizete pfipravit trubku senzoru.

Krok 3: Priprava trubky senzoru

=,
¥

Pfiprava trubky senzoru

@ Kotou€ s pfirubou 140 Trubka senzoru
@ Vitonové tésnéni 140 @ Plovak

@ Pojistny krouzek Davkovaci kotou¢ 24,2x12,2

T /@

-_

Nasurite kotou€ s pfirubou 140 zespodu na trubku senzoru.

Nasurite vitonové tésnéni 140 zespodu na trubku senzoru.

Nasufte na trubku senzoru plovak. Znacka ,0“ na plovaku musi ukazovat nahoru.
Nasunte davkovaci kotou¢ 24,2x12,2 na trubku senzoru.

Nasufte davkovaci kotou¢ 24,2x12,2 s pojistnym krouZkem.

Uvolnéte opatrné pojistny krouzek, abyste s nim mohli otaCet zavitem.

S T o

Nyni miZete namontovat trubku senzoru.

V4.20191001 15



Montaz a instalace MULLER’

Montaz palubniho poéitate ELEKTRONIK
A TRIMBLE COMPANY

4.3.4 Krok 4: Montaz trubky senzoru

Y

Montaz trubky senzoru

@ Kotou€ s pfirubou 140
@ Vitonové tésnéni 140
@ Horni strana nadrze

Vitonové tésnéni 25x8x3

@ Davkovaci kotou A8 4 velky

Matice M8

Pruzna podlozka B8
Davkovaci kotou¢ A8,4
Matice M8 plocha

Pruzna podlozka B8

SISIOIOIOIC)

1) Sestihranny $roub M8

Postup 1. Zavedte pfipraveny senzor trubky prirazem na horni strané nadrze.

2. NaSroubuite trubku senzoru do drZaku trubky na dné nadrze. ProtoZe musite trubkou senzoru
otacet, dbejte na to, aby se kabel trubky senzoru nezamotal.

3. Na kazdy ze Ctyr Sestihrannych Sroubl M8 nasurite davkovaci kotou¢ A8,4 (velky) a vitonové
tésnéni 25x8x3.

Protahnéte Srouby zespodu nahoru vikem nédrze.
Nasurite na Srouby shora pruznou podloZku B8.
Ukotvéte Srouby plochymi maticemi M8.

Nasurite dolli vitonové tésnéni 140 a kotou¢ s pFirubou 140.

© N o o M

Nasuite na Srouby davkovaci kotou¢ A8,4 a pruznou podlozku B8.
9. Ukotvéte Srouby maticemi M8.

10. Ukondili jste montaz.

4.4 Montaz palubniho pocitace

Pfi montéaZi palubniho pocitage je tfeba dodrzovat tyto pokyny:
= Palubni poCita¢ namontujte tak, aby byl popisek , TANK-Control Ill* ¢itelny vodorovné.
= Ponechejte dostatek mista na kabelaz.
= Propojte kabelem palubni pocita¢ se senzorem, pracovnim pocitaéem postfikovace a
terminalem kabiny traktoru [-> 7].

16 V4.20191001 30252080-02-CS



MOILLER’ Zaklady obsluhy

ELEKTRONIK Prvni uvedeni do provozu
A TRIMELE COMPANY
5 Zaklady obsluhy
5.1 Prvni uvedeni do provozu
Pfi prvnim uvadéni do provozu musite palubni pocita¢ zapnout a nakonfigurovat.
Postup M Pfipojili jste palubni pocitac, jak je uvedeno Pfehledu systému [— 7].
1. @ - Stisknéte kldvesu zapnuti a podrzte ji stisknou po dobu dvou sekund.
= Pracovni po¢ita¢ se zapne.
2, @ - Klavesu stisknéte opakované, dokud se nezobrazi tato obrazovka:
Datum
22.05.2015
Cas
12:55:11
Casova zona
UTC +1
= Spustili jste palubni poéitad.
= Nyni mizete nakonfigurovat [-> 19] zakladni nastaveni palubniho pocitace.
5.2 Klavesy na plasti
@ Klavesa zapnuti | Zapnuti: Stisknéte klavesu na dobu 1 sekundy.
Vypnuti: Stisknéte klavesu na dobu 2 sekund.
@ Zména aplikace | Pfi kazdém stisknuti klavesy se zobrazi jina aplikace.
o Klavesa Plus Posune ukazatel nahoru;
Zvysi hodnotu parametru.
e Klavesa Minus | Posune ukazatel dolu;
Snizi hodnotu parametru.
Q Klavesa zadani | Otevie pole pro zadani;
Potvrdi zadéni;
Potvrdi alarmy.
@ Klavesa storna | Odesle signal o stornovani na pracovni pocitac.
Stornuje zadavani hodnoty. Pole pro zadani bude zavfeno a obnovi
se posledni platna hodnota.
Potvrdi alarmy.
@ . @ Funkéni klavesy | SlouZi k provedeni funkci zobrazenych na obrazovce.
30252080-02-CS V4.20191001 17




Zaklady obsluhy MULLER’

Zména parametrd ELEKTRONIK
A TRIMBLE COMPANY

(softkeys)
5.3 Zména parametr(i
Postup 1. Otevfete obrazovku s nastavitelnymi parametry. Napfiklad:

2, °/° - Posuite ¢arkovany ukazatel tak, abyste oznadili parametr, ktery chcete zménit.

3. 0 - Vyberte ménény parametr.
= Nyni méte tfi moznosti, jak zménit hodnotu:
a) U Cisel se zobrazi Ciselna klavesnice.
b) U zadavani textu se zobrazi textova klavesnice.

c) U seznam( je ¢ara ukazatele pribézna. Klavesou 0 a ° pak m(Zete nastavit
pozadovanou hodnotu.

4. 0 - Potvrdte hodnotu.
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MILLER® Konfigurace zakladniho nastaveni palubniho po¢itace
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Provedeni systémového nastaveni

6 Konfigurace zakladniho nastaveni palubniho pocitace

6.1 Provedeni systémového nastaveni

Na obrazovce skupiny ,,Systém" mlzete provadét nékolik zakladnich systémovych nastaveni.

Postup 1. @ - Klavesu stisknéte opakované, dokud se nezobrazi tato obrazovka:

Datum
22.05.2015

Cas
12:55:11

Casova zéna
UTC +1

2. Provedte pozadovana nastaveni.

Funkéni symboly Funkéni symbol | Vyznam

Pejde na dal$i obrazovku ve skupiné obrazovek.

Konfigurace formatd a jednotek [—> 20]

Provedeni diagnostiky [-> 20]

Zjisténi identifikace palubniho poéitace [ 22]

Zméni svételnosti mezi svétlou a tmavou.

Parametry Parametr Vyznam

Datum Aktualni datum.

Cas Aktualni &as.

Casova z6na Aktuélni ¢asové pasmo.

Jas ve dne Svétlost obrazovky palubniho pocitaCe ve dne.

Jas v noci Svétlost obrazovky palubniho pocitace v noci.

Jazyk obsluhy Viycet vSech jazykd, které jsou podporovany pfipojenym pracovnim
pocitatem nebo palubnim pocitatem.
Pokud palubni poéita¢ podporuje zde zvoleny jazyk, bude aktivovan v
tomto jazyce. Jinak se palubni po€ita¢ bude aktivovat v jazyce zvoleném
jako ,Systémovy jazyk".
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Konfigurace zakladniho nastaveni palubniho po¢itace

Konfigurace formatl a jednotek

6.2

Cesta

Funkéni symboly

Parametry

6.3

6.3.1

Cesta

20

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Parametr Vyznam
Jazyk systému Nahradni jazyk palubniho poéitage.
Hlasitost Hlasitost palubniho po€itace.

Konfigurace formatu a jednotek

Na obrazovkach skupiny ,Formaty“ mizete stanovit, v jakych jednotkach ma fungovat palubni
pocita€ a pfipojena zafizeni.

Na obrazovce ,NASTAVENI / Systém" stisknéte:

Funkéni symbol

Vyznam

K]

Pfejde zpét k pfedchozi obrazovce.

Lelale]

Pfejde na dalsi obrazovku ve skupiné obrazovek.

Parametr

Vyznam

Format Hod. béhem
dne

Format testovacich hodin pro zobrazeni.

Format Datum

Format data pro zobrazeni.

Desetinny znak

Format desetinnych znakl pro zobrazeni.

Jednotkovy systém

metricky — Jednotky se zobrazuji v metrickém systému.
imperialni — Jednotky se zobrazuiji v britském systému.

US - Jednotky se zobrazuiji v americkém systému (USA).

UZiv. definovany - Jednotky Ize nakonfigurovat samostatné.

Provedeni diagnostiky

Na jednotlivych diagnostickych obrazovkach vidite podrobnosti ke svému palubnimu pogitagi.

Kromé toho zde m0zete vidét obrazovky s detaily k zafizenim pfipojenym ke sbérnici.

Provedeni standardni diagnostiky

Na obrazovce ,Diagnéza“ se dozvite podrobnosti k vaSemu palubnimu pogitadi.

Na obrazovce ,NASTAVENI / Systém* stisknéte:
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MILLER® Konfigurace zakladniho nastaveni palubniho pocitace
ELEKTRONIK

ATRIMBLE COMPANY

Provedeni diagnostiky

Funkéni symboly Funkéni symbol Vyznam

@ Pfejde zpét k pfedchozi obrazovce.

Pfejde na dalSi obrazovku ve skupiné obrazovek.

lelale]
Pfejde na obrazovku pfipojenych zafizeni.
x SmaZe vSechny objectpools aktuélné nepfipojenych zafizeni.
Parametry Za3ed|é informace nelze ménit. Slouzi jen k zobrazeni.

Parametr Vyznam
Verze Nainstalovana verze softwaru.
Provozni napéti Aktualni provozni napéti.
Provozni teplota Aktualni teplota procesoru.
Artikl. €islo hardwaru Cislo artiklu palubniho pogitace.

Artiklové Eislo softwaru Cislo artiklu softwaru palubniho pogitage.

Sériové Cislo Sériové Eislo palubniho poéitace.
Provozni hodiny Hodiny v zapnutém stavu.
Datum vyroby Datum vyroby.
volna pamét VoIna pamét.
6.3.2 Provedeni diagnostiky pfipojenych zafizeni
Na obrazovkach skupiny ,Zafizeni* se dozvite nékolik podrobnosti ke viem zafizenim pfipojenym ke
sbérnici.
Cesta Na obrazovce ,NASTAVENI / Systém* stisknéte:
>
Funkéni symboly Funkéni symbol Vyznam

Pfejde zpét k pfedchozi obrazovce.

Sroluje k dal$imu zafizeni.

»[«lv

Sroluje k pfedchozimu zafizeni.
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Konfigurace zakladniho nastaveni palubniho po¢itace MULLER’®

Zjisténi identifikace palubniho pocitace

Parametry

6.4

Cesta

Funkéni symboly

Parametry

22

ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Funkéni symbol

Vyznam

X

SmaZe objectpool zobrazeného zafizeni. Zafizeni musi byt také pfipojeno.

X

Zobrazi se jen u objectpools, které nelze smazat.

Za3ed|é informace nelze ménit. SlouZi jen k zobrazeni.

Parametr Vyznam
Nazev ISO Néazev ISO pfipojeného zafizeni.
Vyrobce Viyrobce pfipojeného zafizeni.

Adresa sbérnice CAN | Adresa sbérnice CAN pfipojeného zafizeni.

Zjisténi identifikace palubniho pogitace

Na obrazovce ,Terminal* se dozvite podrobnosti k vaSemu palubnimu pocitaci.

Na obrazovce ,NASTAVENI / Systém" stisknéte:

[=]

0oDoo

=1
=1
=]
=]

Funkéni symbol

Vyznam

K]

Pfejde zpét k pfedchozi obrazovce.

Za$edlé informace nelze ménit. Slouzi jen k zobrazeni.

Parametr

Vyznam

Funkce ISO VT

Aktivuje a deaktivuje komunikaci pfed rozhrani ISOBUS.

Cislo VT

Pokud se na rozhrani ISOBUS nachazi vice Ucastnikd, Ize kazdému
Géastnikovi pitadit &islo instance. Cislo instance slouzi k pfifazeni pracovniho
poCitaCe k Gcastnikim.

Pocet navig. klaves

Pokud zjistite, Ze u pfipojeného pracovniho poéitae nejsou zobrazeny
vSechny funkéni klavesy, zménte hodnotu tohoto parametru na 2.

Pokud toto pracovni poéitaé podporuije, ziskate mozZnost zobrazeni pomoci
klavesy F4 a F8 funkéni klavesy, které se jinak nezobrazuiji.

1 — Zobrazi se 7 klaves pracovniho pocitace a klavesa navigace.

2 — Zobrazi se 6 klaves pracovniho pocitace a klavesa navigace. Toto
nastaveni zlepSi zobrazeni, pokud maji byt v aplikaci pracovniho pocitace
klavesy pro Vlevo a Vpravo zobrazeny také na pfislusné levé nebo pravé
strané obrazovky.

V4.20191001 30252080-02-CS




MULLER”
ELEKTRONIK

ATRIMBLE COMPANY

Ovladani systému na poli

Viypocet potfebného mnoZstvi postfikovaciho pfipravku

7 Ovladani systému na poli

7.1

Postup

7.2

30252080-02-CS

Systém mizete ovladat pfimo na palubnim pocitaci. Alternativné miizete ovladani zajistit také pres
terminal v kabiné vozidla.

Vypocet potifebného mnozstvi postrikovaciho pfipravku

Palubnim pocitaem muzete vypocitat, kolik postfikovaciho pfipravku potfebujete ke zpracovani pole
a jak Casto pfitom musite pinit nadrz.

‘@ TANK-Control @

o 20.0 ha

9 200.0 -

6 2

(O @eD) 1070:

(5) e 12501

@ > 30101

@ Plocha uréena ke zpracovani Potfebné mnozstvi postfikovaciho pfipravku
@ Planované aplikaéni mnozstvi @ Aktualni stav napinéni

@ Realisticky pfesah Velikost nadrze

1. Na pracovni obrazovce stisknéte:

= Zobrazi se obrazovka ,PInéni".

2. Zméiite poZadované hodnoty.

= Ve spodni &asti obrazovky vidite, kolik plnych nadrzi a dopliikového postfikovaciho pfipravku
potfebujete.

PInéni nadrze
Nadrz muzete naplnit ruéné nebo pomoci externich zafizeni. Pokud chcete pouZit externi zafizeni,

musi byt pfipojena k systému. Palubni pocitat dokaze plnéni dokonéit automaticky, pokud je Fizen
externimi zafizenimi.

Pfed pInénim miZzete stanovit dvé meze pInéni:
= Jednu mez plnéni, kdyZ do nadrze plnite pfipravek.
= Dvé meze pInéni, kdyZ do nadrze pinite dva pfipravky.

Dévejte pozor, aby hodnota meze pInéni 2 byla vZdy vy38i neZ hodnota meze pinéni 1.
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Postup

7.3

24

Ovladani systému na poli MIILLER’
Zobrazeni zpracovatelné plochy ELEKTRONIK
A TRIMELE COMPANY
‘CD TANK-Control (3
@ Plneni
@___.G». 3000 1
2)+— 2@ 2400 1
(3) ) 600 1
e BT
5 o> 30001
@ Maximélni napln&ni Aktualni obsah nadrze
@ Mez pinéni 2 @ Aktualné nastavené plnéné mnoZstvi
@ Mez pinéni 1

1. Na pracovni obrazovce stisknéte:

= Zobrazi se obrazovka ,PInéni".

»

Zménte dle potfeby hodnotu meze pInéni 1 a meze pinéni 2

w

Stisknéte opakované funkéni klavesu, dokud nedosahnete meze pinéni, které chcete pfi pinéni
nadrze dosahnout. Pokud chcete pro uZitnou plochu nastavit jako mez plnéni zbytkové mnozstvi,
prejdéte na obrazovce k vypoCtu [-> 23].

=> Ve spodni ¢asti obrazovky se zméni hodnota, po kterou se méa nadrz naplnit.

4, @ - Spustte pInéni.

= Ve spodni Easti obrazovky vidite, zda jsou aktivni externi zafizeni.

5. Plite nadrz, dokud nebude dosaZeno meze pinéni.

6. @/ @ - Volitelné muzete plnéni zrusit nebo pFerusit.
= Na obrazovce vidite, jakou plochu mizete s aktualnim stavem naplInéni postfikat.

=> Naplnili jste nédrz az po vybranou mez pinéni.

Zobrazeni zpracovatelné plochy

Kdyz pouzivate nadrZ a senzor, zobrazuje se na pracovni obrazovce standardné zpracovatelna
plocha.

Pokud pouzivate dvé nadrZe a dva senzory, mizZete zpracovatelnou plochu zobrazit takto:

Symbol Vyznam

Plocha, kterou miiZete zpracovat se stavem napinéni nadrze 1. Napfiklad kdyz
z nadrze 1 rozpradujete jen jeden postfikovaci pfipravek.

Plocha, kterou mizete zpracovat se stavem naplnéni nadrze 2. Napfiklad kdyz
z nadrze 2 rozpradujete jen jeden postfikovaci pfipravek.
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MUILLER® Ovladani systému na poli
ELEKTRONIK ) .
P Konfigurace jednotek

Symbol Vyznam

m_f Plocha, kterou jste celkem zpracovali. Napfiklad kdyZ z obou nadrZi
rozpraSujete stejny postfikovaci pfipravek.

Postup M Je otevfena pracovni obrazovka.

1. @ - Pfejdéte na jinou moznost ze tfi moznosti zobrazeni.

=> Zobrazeni zpracovatelné plochy se na zakladé Vasi volby zméni.

7.4 Konfigurace jednotek

VSechny jednotky, které ma palubni poéitaé zobrazovat, miizete konfigurovat. Pfitom miZete vybirat
z riiznych metrickych a imperialnich jednotek.

Postup 1. Na pracovni obrazovce stisknéte:
L

= Na obrazovce vidite, jaké kategorie a podkategorie mizete konfigurovat.

2. Provedte pozadovana nastaveni.

3. Nakonfigurujte volitelné pro kaZzdou kategorii a podkategorii parametr ,Poéet des. mist“ a ,Des.
misto (pevné)".

= Zobrazené hodnoty se pfepogitaji a zobrazi v nakonfigurovanych jednotkach.

741 Parametr ,Pocet des. mist*“

Zadejte, kolik desetinnych mist se ma zobrazit.

7.4.2 Parametr ,,Des. misto (pevné)“

Aktivujte tento parametr, pokud se desetinné misto nema automaticky pfesunovat. Desetinna mista
jsou pak stale k dispozici také u vysSich Cisel.
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Konfigurace systému na praci MUOILLER’
ELEKTRONIK
A TRIMBLE COMPANY

Srovnani 100 litrG

8 Konfigurace systému na praci

Systém mizete konfigurovat pfimo na palubnim poéitaci. Alternativné mizete konfigurovani zajistit
také pres terminl v kabiné vozidla.

8.1 Srovnani 100 litra

Riziko otravy v disledku zbytki postfikovaciho pfipravku
Pfi konfigurovani nadrze:

o PouZivejte pouze Cistou vodu.

UPOZORNENI

Nepresna kalibrace kviili nespravnému naplnénému mnozstvi

Pfi nespravné konfiguraci nelze presné ur¢it stav naplnéni. Kvali tomu budou vSechny vypocty
nepresné.

Pfi kalibrovani nadrze:

o Pouzivejte pratokomér nebo vahu na vozidla.

Srovnani 100 litrd ma tento smysl:
= vyrovnani vyrobnich toleranci.
= Oprava ¢asem podminénych zmén pfesnosti.

Postup 1. Na pracovni obrazovce stisknéte:

Ligd, Jaig)

2. Zadejte parametr Kalibraéni objem* ,100 I. Alternativné miiZzete srovnani provést s jinym
mnozstvim.

3. - Stisknéte pro otevieni obrazovky ,Kalibrace®.

4. Vyprazdnéte kompletné nadrz.

5. Naplrite do nadrze presné 100 litrdi nebo jiné pozadované mnozstvi.

6. u - Spustte srovnani 100 .

7. Pockejte na dokonceni procesu.

8. Usp&sné jste ukongili srovnani 100 1.

8.2 Provedeni zakladni inicializace.

Pfi zakladni inicializaci zaSle palubni pocita¢ jeden signal na senzor, aby zajistil spravnost fungovani
veSkerého spojeni.

obrazovce stisknéte:
(i

= Provede se zakladni inicializace.

Postup 1. Na pracovni
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8.3

8.3.1

8.3.2

30252080-02-CS

Konfigurace systému na praci

Provedeni kalibrace

2. Navic muzete pomoci parametru ,Filtr* nastavit citlivost senzoru. Pokud senzor reaguije prilis
citlivé na pohyby vody, snizte hodnotu.
= Pokud je citlivost pfili§ vysokd, aktualizuji se zobrazené stavy napinéni rychleji. Pokud je
citlivost pfili§ nizka, aktualizuji se zobrazené stavy naplnéni pomaleji.

= Inicializovali jste senzor.

Provedeni kalibrace

Pfi kalibraci se zjiStuje, v jaké vySce se nachazi plovak senzoru. KdyZ se stav napinéni zvysi, zvedne
se také vyska plovaku.

Béhem kalibrace se nadrz ve vice krocich naplini vodou. U kazdého kroku se zjistuje pfesna poloha
plovaku. Diky tomu po€ita¢ vi, kde se pfi kazdém stavu naplnéni nachazi plovak.

Tyto hodnoty se ukladaji do paméti.

Existuji nasledujici typy kalibrace:
= Automaticka kalibrace.
= Ruéni zadani.

Vybér pfednastaveni nadrze

Pokud palubni pocita¢ osazujete na model nebo postfikovac, jehoz vlastnosti nadrze jsou jiz uvedeny
v softwaru, mlZzete kalibraci pfeskodit a jednodu$e vybrat &islo nadrze.

1. Na pracovni obrazovce stisknéte:

L=l CEN 6%

>

2. Zadejte v parametru ,ID nadrze

>

Cislo nadrze.

= Senzor je nakalibrovan pro pfisluSnou nadrz.

Planovani kalibrace

Pfed zahajenim kalibrace musite naplanovat, u jakych vySek plovaku chcete zadat pfislusny stav
naplnéni.

(_J \

m<—\: N

| 3

Mozny tvar nadrzZe s kalibracnimi body
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Konfigurace systému na praci MUILLER’
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Provedeni kalibrace

@ Maximéini stav napln&ni @ Kalibra&ni bod 01
Kalibracni bod 29
@ NapF.: Kalibraéni bod 21 @ Kalibraéni bod 00

@ Kalibragni bod 02

Nasledujici tabulka uvadi pfiklady toho, jak mize vypadat planovana kalibrace. Hodnoty mohou byt u
kazdé nadrze jiné. U jednotlivych vySek plovakd nemUlzete stav napinéni naplanovat. Stav napinéni
zavisi na velikosti a tvaru nadrze. V uvedeném pfikladu ma nadrz objem 7200 litrdi.

Kalibraéni| Vyska plo- Mozny stav Kalibraéni| Vyska plo- Mozny stav
bod vaku naplnéni bod vaku naplnéni
0 15 mm 01 (nadrz musi 15 750 mm 30001
byt prézdna)
1 25mm 301 (e 16| 800 mm 32001
registrovan
prvni pohyb
plovaku)
2 100 mm 4001 17 850 mm 34001
3 150 mm 600 | 18 900 mm 36001
4 200 mm 800 | 19 950 mm 38001
5/ 250 mm 1000 | 20| 1000 mm 4000 |
6 300 mm 1200 | 21| 1050 mm 4200 |
7 350 mm 1400 | 22| 1100 mm 4400 |
8 400 mm 1600 | 23| 1200 mm 4800 |
9 450 mm 1800 | 24| 1300 mm 52001
10 500 mm 20001 25| 1400 mm 5600 |
1 550 mm 2200 | 26| 1500 mm 6000 |
12 600 mm 24001 27| 1600 mm 64001
13 650 mm 26001 28| 1700 mm 6800 |
14 700 mm 2800 | 29| 1800 mm 72001 (je
dosazeno
maximalniho
stavu
naplnéni)

Planovani probiha takto:

1. Zkontrolujte, zda ma nadrz vyCnivajici ¢asti, protoZze maji vliv na vysku plovaku.
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8.33

Konfigurace systému na praci

Provedeni kalibrace

2. Méjte na paméti, ze nadrz musi byt u kalibraéniho bodu 0 kompletné prazdna. Vysku plovaku si
nem(Zete sami zvolit.

3. Upozorfiujeme, Ze u kalibraéniho bodu 1 je tfeba zadat stav napinéni, u kterého plovak registruje
prvni pohyb. VySku plovaku si nemGzete sami zvolit.

4. Upozorfiujeme, ze nadrz musi byt u posledniho kalibraéniho bodu napinéna az na maximaini
stav naplnéni. Maximalni stav naplnéni udava vyrobce nadrze. Vysku plovaku si nemlzete sami
zvolit.

5. Rozmyslete si tedy, kolik kalibracnich bodu chcete pouzivat. Maximalné mizete pouzivat 30
kalibraCnich bodd.

6. Rozmyslete si, u kterych vySek plovaku chcete zadat stav naplnéni. PouZivejte co
nejrovnomeérnéjsi vzdalenosti, napf. kazdych 50 mm.

= Nyni mizete zahjit kalibraci.

Provedeni automatické kalibrace

UPOZORNENI

Nepresna kalibrace kviili nespravnému naplnénému mnozstvi

Pfi nespravné konfiguraci nelze presné ur€it stav naplnéni. Kvali tomu budou vSechny vypocty
nepresné.

Pfi kalibrovani nadrze:

o Pouzivejte pratokomér nebo vahu na vozidla.

Riziko otravy v disledku zbytki postfikovaciho pFipravku
Pfi konfigurovani nadrze:

o PouZivejte pouze Cistou vodu.

Postup

30252080-02-CS

M Uspésné jste provedli srovnani 100 1.

M Naplanovali jste, u kterych vy$ek plovaku chcete zadat dany stav naplnéni.
M Mate po ruce papir a tuzku, abyste si mohli poznamenat stavy naplnéni.

1. Na pracovni obrazovce stisknéte:

(i Mok

. Zadejte v parametru ,ID nadrze" hodnotu ,0".

w N

. Zadejte v parametru ,Nadrz Max" maximalni stav napinéni nadrze.
F,‘."T[ﬁ._.

.@*" - Oteviete obrazovku ,Kalibrace".

(3]

. Vyprazdnéte kompletné nadrz.
= Ve spodni &asti obrazovky vidite aktualni kalibraéni bod 0 a aktualni vySku plovaku.

u - Spustte automatickou kalibraci.

. Napliiujte do nadrze vodu tak dlouho, dokud senzor nezaregistruje prvni pohyb.
= Dosahli jste kalibraniho bodu 1.

N o
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Postup

30

Konfigurace systému na praci MUILLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Provedeni kalibrace

8. Zadejte aktualni stav naplnéni nadrze.

9. Poznamenejte si aktualni stav naplnéni. U pochybeni neni nutné opakovat celou kalibraci a v
budoucnu muzete ru¢né kalibrovat nadrze stejného provedeni.

10. D - PokraCuijte s automatickou kalibraci.

11. Naplite nadrz do nejbliz$i planované vysky plovaku. V uvedeném pfikladu jste naplanovali 100
mm.
= Zazni signal.

12. Dosahli jste kalibraniho bodu 2.

13. Zadejte aktualni stav naplnéni nadrze. V uvedeném pfikladu pfedpoklddame stav napinéni
presné 400 |.

14.Poznamenejte si aktualni stav napinéni.

15. Zopakuijte postup maximalné pro vSech 30 kalibraénich bod

16. E}"H‘ - Ukonéete a uloZte automatickou kalibraci.

= Ukondili jste automatickou kalibraci.

Ruéni zadani kalibraénich hodnot

Ruéni zadani kalibracnich hodnot miZete uplatnit, kdyz jste u nadrze stejného provedeni provedii
automatickou kalibraci a vite, jaky je stav naplnéni u kazdé vysky plovaku.

Jednotlivé hodnoty mizete zadavat bez naplnéni nadrze, ¢imz usetfite Cas.
M Nakalibrovali jste nadrz stejného provedeni a mate k dispozici jednotlivé hodnoty.

1. Na pracovni obrazovce stisknéte:

BB E

3. Zadejte v parametru ,ID nadrze* hodnotu .0

>

4, Zadejte v parametru ,Nadrz Max“ maximalni stav napInéni nadrze.
AN}
5, IL®

1 & £ ) L . .
6. / - Oznatte stav napInéni nebo vysku plovaku, kterou

chcete zménit.

- Otevrete obrazovku ,Kalibrace”.

7. Provedte pozadovana nastaveni. PouZijte pfitom hodnoty od nadrZe stejného provedeni.

8. Zopakujte postup pro vSechny hodnoty, které chcete zménit.

gﬁ

=i Ukondete a ulozte zadani.
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8.4

Postup

30252080-02-CS

Konfigurace systému na praci

Zména poétu senzoru

Zména poctu senzor(

Pokud na postfikovadi pouzivate dvé nadrze, mizete také pouzivat palubni pocita¢ se dvéma
senzory.

1. Na pracovni obrazovce stisknéte:

Yl O2R o

2. Zadejte v parametru ,Pocet snimaci“ hodnotu ,2“.
= VSude tam, kde nyni m(Zete vybirat mezi obéma senzory a nadrzemi, se zobrazi nové
funkéni symboly.

= Nyni mdzete nakonfigurovat druhou nadrZ. Postupuijte pfitom stejné jako u prvniho senzoru.

Stadi jen vybrat, ktery senzor chcete nakonfigurovat.
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Palubni pogitad

9 Technicka data
9.1 Palubni pocitac¢
9.1.1 Technické udaje

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Provozni napéti

9-32V

Odbér proudu v provozu

cca. 150mA pii 13V

Pfikon cca. 2W
Okolni teplota: -20°C - +70 °C
Skladovaci teplota -30°C az +85°C

Rozméry (Sx V x H) 174mm x 121mm x 49mm
Hmotnost 370¢g

Kryti |P66

EMK EN SO 14982:2009

EDS ochrana 4kV podle normy ISO 15003:2006E

Zkou$ky dopadu na zivotni
prostfedi

Zména teploty a teplotni Sok podle normy 1ISO15003:2006E

Procesor

STM32F429, 180MHz

Pamét

16Mbyte Flash (SPI-Flash)
SD-RAM: 8Mbyte
EEPROM: 64kbit

Operacni systém

RTX

Displej

4,3" 480x272 pixell WQVGAs

Plast

Materidl plasté: PC-ABS / UL-VO

Vstupy / vystupy

Viz Obsazeni kolikd

32
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9.1.2

9.2

9.21

30252080-02-CS

Obsazeni koliku

Technicka data

Pracovni pocitat

8-polova zastrcka CAN bus

Kolik Funkce Poznamky

1 +Us Napajeni +12V In

2 CAN_1_H_out |CAN-Bus1In

3 +Uon Napéjeni +12 VE, spinano pro pracovni pocita¢
4 CAN_1_L out |CAN-Bus1In

5 CAN_1_L_in CAN-Bus 1 Out

6 GND GND In

7 CAN_1_H_in | CAN-Bus 1 Out

8 IGN Signél zapalovani In

Pracovni pocita¢

Technické udaje

Pracovni pocita¢ ECU-MID

13.0

1. Procesor:

32 bitd ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 kB Flash; 256 kB RAM

2. Procesor:

32 bitd ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 kB Flash; 256 kB RAM

Externi pamét:

SPI-Flash 16 MB; SDRAM 16 MB; FRAM 16 kB

= 42pdlova zastréka k pfipojeni akénich ¢lenl/snimadl

Pripojky: e g o
= 2x 16pdlova zastrcka pro napajeci napéti a CAN
Zastréky jsou uzamykatelné a opatfené tésnénim samostatnych
vodi¢a.
Rozhrani: az 3x CAN*

Napajeci napéti:

palubni sit 12 V (9-16 V), max. odbér proudu 30 A

Odbér proudu (ZAP):

500 mA (pfi 14,4 V bez vykonovych vystupd, bez napajeni externich
snimacu)

Klidovy proud (VYP):

70 pA (typ.)

Teplotni rozsah:

-40 ... +70°C

Krytka konektoru:

hlinikovy eloxovany plast vyrobeny kontinuélnim litim, plastovy kryt s
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Technicka data

Pracovni pocitat

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

tésnénim a prvkem pro vyrovnani tlaku, nerezové Srouby

Tfida ochrany:

IP6KGK (s namontovanymi z&strkami)

Zkou$ky dopadu na zivotni
prostfedi:

Zkouska vibraci a narazu dle normy DIN EN 60068-2
Zkousky teploty podle IEC68-2-14-Nb, IEC68-2-30 a IEC68-2-14Na
Zkousky kryti podle normy DIN EN 60529

Elektromagneticka kompatibilita podle DIN EN ISO 14982: 2009-12-
CS

frekvence nutna pro
regulaci:

Rozméry: cca. 262 mm x 148 mm x 62 mm (D x S x V, bez zastréek)
Hmotnost: cca. 1kg

Dalsi informace:

Minimalni vstupni 5Hz

Obsazeni koliku

42pdlova zastrcka

Vystupy

= 2x spoustéci vystupy (lowside do 25 mA)

= 14x highside a/nebo lowside pro 4 A* (highsides jsou schopné
PWM, z nichz az 6x s méFenim proudu), max. frekvence PWM
vystupd 4 A je 500 Hz

= 2x highside pro 4 A*

= 1x highside pro napajeni snimact do 4 A*

= 2x poloviéni pfemosténi pro 12 A* servomotory nebo provoz
PWM motord na stejnosmérny proud

= 2x poloviéni pfemosténi pro 10 A* servomotory nebo provoz
PWM motortl na stejnosmérny proud

= PWMdo 16 kHzud =10 % —90 % @ ohmicka zatéz

Vstupy:

Celkem az 23 univerzalnich vstupd, konfigurovatelné jako

= 17x analogovy 0-5V

= 23x analogovy 0-10 V

= 23x snima¢ NPN (z nich max. 17x otacky)

= 8x snima¢ PNP (z nich max. 8x otacky)

= 14x proudovy vstup 4-20 mA (z toho max. 8x otacky / max. 4 s
odporem < 50 ohm)

= 12x snima& Namur

Rozhrani:

Na vyzadani: CAN, LIN

* vztazeno na Ta = 25 °C. U vySSich teplot se snizuje zatizitelnost.
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10 Nahradni dily

30252080-02-CS

Nahradni dily

TANK-Control lll

Oznadeni Cislo artiklu
TANK-Control Il 30252080
Pracovni po€ita¢ ISOBUS MIDI 3.0 TANK-Control Il 3025209001
Propojovaci kabel Hlavni na pfidavny pracovni pocita¢, 0,3 m 30322355
Propojovaci kabel Hlavni na pfidavny pracovni pocita¢, 1,5 m 30322359
Propojovaci kabel Hlavni na pfidavny pracovni po¢itac, 3,2 m 30322358
Propojovaci kabel Hlavni na pfidavny pracovni pocita¢, 6,5 m 30322357
Propojovaci kabel Hlavni na pfidavny pracovni po¢ita¢, 10 m 30322356
Univerzalni rozvadé¢ pro ECU-MIDI 3.0, 0,6m kabel 30322470
Univerzalni rozvadé¢ pro ECU-MIDI 3.0, 1,5m kabel 30322475
Univerzalni rozvadéc pro ECU-MIDI 3.0, 2m kabel 30322471
Univerzalni rozvadé¢ pro ECU-MIDI 3.0, 4m kabel 30322472
Univerzalni rozvadé¢ pro ECU-MIDI 3.0, 6m kabel 30322473
Univerzalni rozvadéc pro ECU-MIDI 3.0, 9m kabel 30322474
Pfipojovaci kabel FlexWire na TANK-Control Il 3025208020
FlexWire kabel Y s 3x 6-pblovou zastr¢kou AMP 3025208010
Prodluzovaci kabel FlexWire, 3,5 m a 6-pdlovou zastrékou AMP 3025208035
Prodluzovaci kabel FlexWire, 7,5m a 6-p6lovou zastrékou AMP 3025208036
FlexWire kabel Y na MIDI 3.0 3025208030
TANK-Control Ill snima¢ stavu napinéni 800/980 30252061
TANK-Control Ill snima¢ stavu napinéni 1440/1620 30252062
TANK-Control Ill snima¢ stavu napinéni 1600/1780 30252064
TANK-Control Ill snima¢ stavu napinéni 1840/2020 30252066
TANK-Control Ill snima¢ stavu napinéni 2080/2260 30252068
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