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MULLER’ Zu Ihrer Sicherheit

. ELEK‘TRONIK Grundlegende Sicherheitshinweise
1 Zu lhrer Sicherheit
1.1 Grundlegende Sicherheitshinweise

Bedienung

fﬁ Wahrend der Arbeit halten Sie sich immer an die folgenden Hinweise:
\
[ i

= Lesen Sie die Bedienungsanleitung des landwirtschaftlichen Gerates, das Sie mit Hilfe des
Produktes ansteuern werden.

= Bevor Sie die Fahrzeugkabine verlassen, stellen Sie sicher, dass alle automatischen
Mechanismen deaktiviert sind oder dass der manuelle Modus aktiviert ist.

= Halten Sie Kinder vom Anhangegerat und vom Jobrechner fern.

Instandhaltung

fﬁ Halten Sie das System in einem funktionierenden Zustand. Befolgen Sie dazu folgende Hinweise:
4 \\)

= Fuhren Sie keine unzulassigen Veranderungen am Produkt durch. Unzuléssige Veranderungen
oder unzulassiger Gebrauch kénnen lhre Sicherheit beeintrachtigen und die Lebensdauer oder
Funktion des Produktes beeinflussen. Unzuldssig sind alle Veranderungen, die nicht in der
Dokumentation des Produktes beschrieben werden.

= Entfernen Sie keine Sicherheitsmechanismen oder Aufkleber vom Produkt.

« Das Produkt enthalt keine zu reparierenden Teile. Offnen Sie das Gehause nicht. Durch Offnen
kann die Dichtigkeit des Gehauses verandert werden.

1.2 BestimmungsgemaRe Verwendung

Das Produkt ist ausschlielich fiir den Einsatz in der Landwirtschaft bestimmt. Jede dariiber
hinausgehende Installation oder dariiber hinausgehender Gebrauch des Produkts liegt nicht im
Verantwortungsbereich des Herstellers.

Fir alle aus der Nichteinhaltung resultierenden Schaden an Personen oder Sachen haftet der
Hersteller nicht. Alle Risiken fir nicht bestimmungsgemafe Verwendung tragt allein der Benutzer.

Zur bestimmungsgemafien Verwendung gehdrt auch die Einhaltung der vom Hersteller
vorgeschriebenen Betriebs- und Instandhaltungsbedingungen.

Die einschlagigen Unfallverhitungsvorschriften, sowie die sonstigen allgemein anerkannten
sicherheitstechnischen, industriellen, medizinischen und straBenverkehrsrechtlichen Regeln sind
einzuhalten. Eigenméchtige Veranderungen am Gerat schlielen eine Haftung des Herstellers aus.

1.3 Aufbau und Bedeutung von Warnhinweisen

Alle Sicherheitshinweise, die Sie in dieser Bedienungsanleitung finden, werden nach dem folgenden
Muster gebildet:

30252080-02 V4.20191001 5
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Entsorgung
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/\ WARNUNG

Dieses Signalwort kennzeichnet Gefahrdungen mit mittlerem Risiko, die moglicherweise Tod oder
schwere Korperverletzungen zur Folge haben kdnnen, wenn sie nicht vermieden werden.

/\ VORSICHT

Dieses Signalwort kennzeichnet Gefahrdungen, die leichte oder mittlere Kdrperverletzungen zur
Folge haben kénnen, wenn sie nicht vermieden werden.

Beispiel

1.4

1.5

Dieses Signalwort kennzeichnet Gefahrdungen, die Sachschéden zur Folge haben kdnnen, wenn
sie nicht vermieden werden.

Es gibt Handlungen, die in mehreren Schritten durchgeflihrt werden. Wenn bei einem dieser Schritte
ein Risiko besteht, erscheint ein Sicherheitshinweis direkt in der Handlungsanweisung.

Die Sicherheitshinweise stehen immer direkt vor dem riskanten Handlungsschritt und zeichnen sich
durch fette Schrift und ein Signalwort aus.

1. HINWEIS! Das ist ein Hinweis. Der Hinweis warnt Sie vor einem Risiko, welches beim
nachsten Handlungsschritt besteht.

2. Riskanter Handlungsschritt.
Entsorgung

Bitte entsorgen Sie dieses Produkt nach seiner Verwendung entsprechend den in
Ihrem Land geltenden Gesetzen als Elektronikschrott.

EU-Konformitatserklarung

Hiermit erklaren wir, dass dieses Gerat und dessen baugleiche Varianten in seiner Konzeption und
Bauart sowie in der von uns in Verkehr gebrachten Ausfiihrung den grundlegenden Sicherheits- und
Gesundheitsanforderungen der Richtlinie 2014/30/EU entsprechen. Bei einer mit uns nicht
abgestimmten Anderung des Gertes verliert diese Erkldrung ihre Giiltigkeit.

SMART430®

Angewendete harmonisierte Normen: EN ISO 14982:2009
(EMV-Richtlinie 2014/30/EU)

V4.20191001 30252080-02
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Funktionen des Bordrechners

2 Produktbeschreibung

2.1 Funktionen des Bordrechners

TANK-Control Il ist ein System, das aus einem Rechner und einem Sensor besteht:
= Der Bordrechner steuert verschiedene Funktionen des Systems.
= Der Sensor ermittelt den aktuellen Fiillstand im Tank.

Die Leistungen von TANK-Control Il im Uberblick:
= Anzeige des aktuellen Flllstands.
= Berechnung der benétigten Spritzmittelmenge.
= Berechnung der bearbeitbaren Flache.
= Funktion mit unterschiedlichen Fllssigkeiten.
= Anzeige von Daten auf dem Bordrechner und auf dem Terminal in der Traktorkabine.
= Ansteuerung verschiedener Komponenten:

- Befiillpumpen und Kugelhahne fiir die Befiillung
- Rihrwerke fir die Arbeit.

= Betrieb mit zwei Sensoren moglich.

2.2 Systemiibersicht

Das System unterscheidet sich, je nachdem, ob Sie TANK-Control Il mit einem oder zwei Sensoren
verwenden.

i) —

TANK-Control Ill mit einem Sensor

30252080-02 V4.20191001
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Systemubersicht

@ ISOBUS-Anschluss @ Bordrechner TANK-Control Ill

@ Jobrechner @ Adapterkabelbox
@ Verteiler Sensor TANK-Control Il

BRARRE__

L—J
L
L}
® ® O ®
TANK-Control Ill mit zwei Sensoren
@ ISOBUS-Anschluss Adapterkabelbox 1
@ Jobrechner Adapterkabelbox 2

Sensor TANK-Control 11 1
Sensor TANK-Control I1l 2

@ Verteiler

@ Bordrechner TANK-Control IlI

@QE@@

V4.20191001 30252080-02
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Angaben auf dem Typenschild

2.3 Angaben auf dem Typenschild
Mogliche Abkiirzungen auf dem Typenschild

Abkiirzung Bedeutung

K.-Nr.: Kundennummer

Wenn das Produkt fiir einen Landmaschinenhersteller hergestellt
wurde, erscheint hier die Artikelnummer des
Landmaschinenherstellers.

HW: Hardwareversion
ME-NR: Artikelnummer bei Mller-Elektronik
DC: Betriebsspannung

Das Produkt darf nur an Spannungen in diesem Bereich
angeschlossen werden.

SW: Softwareversion bei Auslieferung

SN: Seriennummer

30252080-02 V4.20191001
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An wen richtet sich die Anleitung?

3 Uber diese Anleitung

3.1 An wen richtet sich die Anleitung?

Diese Anleitung richtet sich an:
= Personen, die die Feldspritze bedienen.
= Personen, die den Sensor montieren.
= Personen, die den Bordrechner montieren und bedienen.

3.2 Abbildungen in dieser Bedienungsanleitung

Abbildungen der Softwareoberflachen haben die Aufgabe, Ihnen als Referenz zu dienen. Sie helfen
lhnen bei der Orientierung in den Masken der Software.

Die auf dem Bildschirm angezeigten Informationen hangen von folgenden Faktoren ab:
= von der Art der Feldspritze
= von der Konfiguration
= vom Zustand

Deshalb wird es vorkommen, dass die Abbildungen in der Bedienungsanleitung andere Informationen
zeigen als das Terminal oder der Bordrechner.

3.3 Aufbau von Handlungsanweisungen

Handlungsanweisungen erklaren lhnen Schritt fir Schritt, wie Sie bestimmte Arbeiten mit dem
Produkt durchfiihren kénnen.

In dieser Bedienungsanleitung haben wir folgende Symbole verwendet, um Handlungsanweisungen
zu kennzeichnen:

Art der Darstellung Bedeutung

1. Handlungen, die Sie nacheinander durchfiihren
9. missen.

= Ergebnis der Handlung.

Das passiert, wenn Sie eine Handlung
ausfiihren.

= Ergebnis einer Handlungsanweisung.

Das passiert, wenn Sie alle Schritte befolgt
haben.

%] Voraussetzungen.

Wenn Voraussetzungen genannt werden,
mussen Sie die Voraussetzungen erfiillen, bevor
Sie eine Handlung durchfihren.

10 V4.20191001 30252080-02
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Uber diese Anleitung

Aufbau von Verweisen

Aufbau von Verweisen

Wenn es in dieser Bedienungsanleitung Verweise gibt, sehen diese immer wie folgt aus:

Beispiel eines Verweises: [ 11]

Sie erkennen Verweise an eckigen Klammern und an einem Pfeil. Die Nummer nach dem Pfeil zeigt
lhnen auf welcher Seite das Kapitel beginnt, in dem Sie weiter lesen kénnen.

V4.20191001 11
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Sicherheit bei der Montage
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4 Montage und Installation

4.1 Sicherheit bei der Montage

Dieses Kapitel richtet sich an Fachkréafte und Landmaschinenhersteller, die den Sensor und die
Bordrechner montieren.

Lesen Sie die Montageanleitung sorgfaltig und befolgen Sie alle Anweisungen.

Montieren Sie das Produkt nur, wenn Sie (iber Kenntnisse in der Montage an Landmaschinen
verfligen.

Montieren Sie den Sensor nur, wenn der Tank neu ist.

Nehmen Sie SchutzmaBnahmen gegen hinabfallen vor, wenn Sie bei der Montage des Sensors
auf den Tank steigen.

Wenn Sie in den Tank steigen, stellen Sie sicher, dass eine zweite Person Sie beobachtet und
Ihnen im Notfall helfen kann.

4.2 Hinweise fiir die Montage

Um die Systemkomponenten vor Beschadigung zu schiitzen, beachten Sie bei der Montage
Folgendes:

Alle nicht verwendeten Anschliisse und Stecker missen durch geeignete Blindstecker vor Staub
und Wasser geschiitzt werden.

Alle Stecker miissen dicht verschlossen sein. Dadurch sind sie wasserdicht.

Benutzen Sie das System nicht, wenn Teile davon beschadigt sind. Beschadigte Teile kdnnen zu
Fehlfunktionen und in Folge zu Verletzungen flihren. Ersetzen oder wenn méglich, reparieren
Sie beschadigte Komponenten.

Verwenden Sie nur Originalkomponenten.

4.3 Sensor montieren

Bei der Montage des Sensors miissen Sie folgende Schritte unabhéngig voneinander durchfiihren:

Schritt 1: Locher in den Tank bohren

Schritt 2: Rohrhalterung montieren

Schritt 3: Sensorrohr vorbereiten

Schritt 4: Sensorrohr montieren

Vor der Montage

Priifen Sie, ob Sie alle Teile haben:

Stiick | Teil

—_

Schwimmer

12

V4.20191001 30252080-02
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Montage und Installation

Sensor montieren

Stiick

Teil

Flanschscheibe 140

Vitondichtung 140

Vitondichtung 25x8x3

111

Sechskantschraube M8x35

S8H8H 4| Mutter M8
Slalals) 4| Mutter M8 flach
slelelelelelele 8 | Federring B8
x x x x x x 8| Scheibe A8,4 (groR)
4| Scheibe A8,4
* 1| Rohrhalterung
°° 2 | Vitondichtung 25x6

Mutter M6 (selbstsichernd)

Scheibe 24,2x12,2

Scheibe A6,4

Sicherungsring

30252080-02 V4.20191001
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Sensor montieren
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431 Schritt 1: Locher in den Tank bohren

| — — ()

rP]
AT

Lécher in den Tank bohren

@ Flanschscheibe 140 @ Tankoberseite

Vorgehensweise M Die Feldspritze steht auf einem ebenen Boden.

1.

N o o M

14

Bohren Sie in die Tankoberseite Ihres Tanks ein Loch (@ 55mm) fiir den Durchbruch des
Sensorrohrs.

Markieren Sie Punkte fiir die Bohrung. Dafiir stecken Sie das Sensorrohr mit der Flanschscheibe
durch die Bohrung. Benutzen Sie die Flanschscheibe 140 als Bohrschablone und markieren Sie
auf dem Tank die Punkte fiir die Schrauben.

Bohren Sie an den markierten Stellen 4 Lécher (& 8,5mm), um die Flanschscheibe zu
befestigen.

Ziehen Sie das Sensorrohr aus dem Tank heraus.
Benutzen Sie ein Lot, um am Tankboden einen Punkt direkt unter der Bohrung zu ermitteln.
Markieren Sie den Punkt fiir die Bohrung.

Bohren Sie auf dem markierten Punkt ein Loch (@ 6,2mm), damit Sie die Rohrhalterung
montieren knnen.

Sie konnen jetzt die Rohrhalterung montieren.

V4.20191001 30252080-02
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4.3.2 Schritt 2: Rohrhalterung montieren

Rohrhalterung montieren

@ Rohrhalterung @ Vitondichtung 25x6
@ Vitondichtung 25x6 @ Scheibe A 4

@ Tankboden Mutter M6

Vorgehensweise 1. Schieben Sie eine Vitondichtung 25x6 auf die Rohrhalterung.

Stecken Sie die Rohrhalterung von oben durch das Loch im Tankboden.
Schieben Sie die zweite Vitondichtung 25x6 von unten auf die Rohrhalterung.
Schieben Sie die Scheibe A6,4 auf die Rohrhalterung.

Befestigen Sie die Rohrhalterung mit der Mutter M6.

A S o

Sie kénnen jetzt das Sensorrohr vorbereiten.

4.3.3 Schritt 3: Sensorrohr vorbereiten

=,
¥

Sensorrohr vorbereiten

30252080-02 V4.20191001 15
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Vorgehensweise

4.3.4

Vorgehensweise

16
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@ Flanschscheibe 140 @ Sensorrohr

@ Vitondichtung 140 @ Schwimmer
@ Sicherungsring Scheibe 24,2x12,2

Lad

N o o &

. Schieben Sie die Flanschscheibe 140 von unten auf das Sensorrohr.

Schieben Sie die Vitondichtung 140 von unten auf das Sensorrohr.

Schieben Sie den Schwimmer auf das Sensorrohr. Die Kennzeichnung ,0* auf dem Schwimmer
muss nach oben zeigen.

Schieben Sie die Scheibe 24,2x12,2 auf das Sensorrohr.
Sichern Sie die Scheibe 24,2x12,2 mit dem Sicherungsring.
Ldsen Sie den Sicherungsring vorsichtig, sodass Sie ihn (iber das Gewinde drehen kdnnen.

Sie kénnen jetzt das Sensorrohr montieren.

Schritt 4: Sensorrohr montieren

Y

@O

Sensorrohr montieren
Flanschscheibe 140 Mutter M8
Vitondichtung 140 ® Federring B8
Tankoberseite Scheibe A8,4
Vitondichtung 25x8x3 @ Mutter M8 flach
Scheibe A8,4 grol Federring B8
@ Sechskantschraube M8

L

. Fuhren Sie das vorbereitete Sensorrohr durch den Durchbruch an der Tankoberseite.

Schrauben Sie das Sensorrohr in die Rohrhalterung am Tankboden. Da Sie das Sensorrohr
drehen missen, achten Sie darauf, dass das Kabel des Sensorrohrs nicht verwickelt wird.

Schieben Sie auf jede der 4 Sechskantschrauben M8 eine Scheibe A8,4 (groB) und eine
Vitondichtung 25x8x3.

Flihren Sie die Schrauben von unten nach oben durch den Tankdeckel.
Schieben Sie von oben auf die Schrauben einen Federring B8.

Befestigen Sie die Schrauben mit den Muttern M8 flach.

V4.20191001 30252080-02
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4.4

30252080-02

Montage und Installation

Bordrechner montieren

7. Schieben Sie die Vitondichtung 140 und die Flanschscheibe 140 nach unten.
8. Schieben Sie eine Scheibe A8,4 und einen Federring B8 auf die Schrauben.
9. Befestigen Sie die Schrauben mit den Muttern M8.

10. Sie haben die Montage abgeschlossen.

Bordrechner montieren

Beim Anbringen des Bordrechners missen Sie Folgendes beachten:
= Bringen Sie den Bordrechner so an, dass der Schriftzug , TANK-Control [1I* waagerecht lesbar
ist.
= Lassen Sie gentigend Platz fiir die Verkabelung.
= Verkabeln Sie den Bordrechner mit dem Sensor, dem Jobrechner der Feldspritze und dem
Terminal in der Traktorkabine [-> 7].

V4.20191001 17
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Erste Inbetriebnahme

5 Grundlagen der Bedienung

5.1 Erste Inbetriebnahme
Bei der ersten Inbetriebnahme miissen Sie den Bordrechner einschalten und konfigurieren.

Vorgehensweise M Sie haben den Bordrechner, wie in der Systemiibersicht dargestellt [ 7], angeschlossen.

1. @ - Driicken Sie die Einschalttaste und halten Sie zwei Sekunden gedruickt.
= Der Bordrechner fahrt hoch.

2, @ - Driicken Sie die Taste so oft, bis die folgende Maske erscheint:

Datum

22.05.2015

Uhrzeit
12:55:11

Zeitzone
UTC +1

= Sie haben den Bordrechner gestartet.

= Sie konnen jetzt die Grundeinstellungen des Bordrechners konfigurieren [ 20].

5.2 Tasten auf dem Gehause

@ Einschalttaste | Einschalten: Taste 1 Sekunde driicken.

Ausschalten: Taste 2 Sekunden driicken.

App-Wechsel | Bei jedem Tastendruck wird eine andere Applikation angezeigt.

Plus-Taste Bewegt den Cursor nach oben;

Erhoht den Wert eines Parameters.

Minus-Taste Bewegt den Cursor nach unten;

Reduziert den Wert eines Parameters.

e 0 00

Eingabetaste | Offnet ein Eingabefeld:;
Bestatigt die Eingabe;
Quittiert Alarme.

e

Abbruchtaste | Sendet ein Abbruch-Signal an den Jobrechner.

Bricht die Eingabe eines Werts ab. Das Eingabefeld wird verlassen
und der letzte gliltige Wert wiederhergestellt.

Quittiert Alarme.

@ . @ Funktionstasten | Dient zur Ausfihrung der auf dem Bildschirm dargestellten

18 V4.20191001 30252080-02
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(Softkeys) Funktionen.
5.3 Parameter andern
Vorgehensweise 1. Rufen Sie eine Maske mit einstellbaren Parametern auf. Zum Beispiel:

Datum

22.05.2015

Uhrzeit
12:55:11

Zeitzone
UTC +1

2, °/° - Verschieben Sie den gestrichelten Cursor, um den Parameter zu markieren, den Sie
andern wollen.

3. 0 - Wahlen Sie den Parameter fiir die Anderung aus.
= Sie haben jetzt drei Mdglichkeiten, den Wert zu andern:
a) Bei Zahlen erscheint eine nummerische Tastatur.
b) Bei Texteingaben erscheint eine Texttastatur.

c) Bei Liste, wird die Linie des Cursors durchgehend. Sie kénnen dann mit den Tasten 0

und ° den gewlinschten Wert einstellen.

4. 0 - Ubernehmen Sie den Wert.

30252080-02 V4.20191001 19
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Systemeinstellungen vornehmen

6 Grundeinstellungen des Bordrechners konfigurieren

6.1 Systemeinstellungen vornehmen
In den Masken der Gruppe ,System” konnen Sie einige grundlegende Systemeinstellungen
vornehmen.

Vorgehensweise 1. @ - Driicken Sie die Taste so oft, bis die folgende Maske erscheint:

Datum

22.05.2015

Uhrzeit
d2:55x01

Zeitzone
UTC +1

2. Nehmen Sie die gewlinschten Einstellungen vor.

Funktionssymbole Funktions- |Bedeutung
symbol
- Wechselt zur néchsten Maske in der Maskengruppe.
ﬁ Formate und Einheiten konfigurieren [ 21]
m Diagnose durchfilhren [ 21]
| " Bordrechneridentifizierung festlegen [— 23]
Wechselt die Helligkeit zwischen hell und dunkel.
Parameter Parameter Bedeutung
Datum Aktuelles Datum.
Uhrzeit Aktuelle Uhrzeit.
Zeitzone Aktuelle Zeitzone.
Helligkeit Tag Bildschirmhelligkeit des Bordrechners bei Tag.
Helligkeit Nacht Bildschirmhelligkeit des Bordrechners bei Nacht.
Bedienersprache Aufzahlung aller Sprachen, die vom angeschlossenen Jobrechner oder
Bordrechner unterstiitzt werden.
Wenn der Bordrechner die hier gewahlte Sprache unterstiitzt, wird es in
dieser Sprache aktiviert. Sonst wird der Bordrechner in der als

20 V4.20191001 30252080-02
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Formate und Einheiten konfigurieren

Parameter Bedeutung

,Systemsprache” definierten Sprache aktiviert.

Systemsprache Ersatzsprache fiir den Bordrechner.
Lautstarke Lautstarke des Bordrechners.
6.2 Formate und Einheiten konfigurieren

In den Masken der Gruppe ,Formate" kdnnen Sie festlegen, in welchen Einheiten der Bordrechner
und die angeschlossenen Gerate arbeiten sollen.

Pfad In der Maske ,EINSTELLUNGEN / System* driicken Sie:
Funktionssymbole Funktionssymbol Bedeutung
I@ Wechselt zuriick zur vorherigen Maske.
Wechselt zur néchsten Maske in der Maskengruppe.
lelale]
Parameter Parameter Bedeutung
Tagesstundenformat | Tagesstundenformat fiir die Anzeige.
Datumsformat Datumsformat fir die Anzeige.
Dezimalzeichen Dezimalzeichen fir die Anzeige.
Einheitensystem metrisch — Einheiten werden im metrischen System angezeigt.
imperial — Einheiten werden im britischen System angezeigt.
US - Einheiten werden im US-Amerikanischen System angezeigt.
Benutzerdefiniert — Einheiten kénnen einzeln konfiguriert werden.
6.3 Diagnose durchfiihren
In den verschiedenen Diagnosemasken, sehen Sie Details zu lhrem Bordrechner.
AuBRerdem kdnnen Sie hier Masken mit Details zu den an den Bus angeschlossenen Geraten sehen.
6.3.1 Standarddiagnose durchfiihren
In den Masken der Gruppe ,Diagnose® erfahren Sie Details zu Ihrem Bordrechner.
Pfad In der Maske ,EINSTELLUNGEN / System* driicken Sie:
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Funktionssymbole

Parameter

6.3.2

Pfad

Funktionssymbole

22
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Funktionssymbol

Bedeutung

K]

Wechselt zurtick zur vorherigen Maske.

Lelale]

Wechselt zur néchsten Maske in der Maskengruppe.

2
)

Wechselt in der Maske der angeschlossenen Gerate.

p_ 4

Ldscht alle Objectpools der aktuell nicht angeschlossen Gerate.

Die ausgegrauten Informationen lassen sich nicht &ndern. Sie dienen nur zur Anzeige.

Parameter Bedeutung

Version Installierte Softwareversion.
Betriebsspannung Aktuelle Betriebsspannung.
Betriebstemperatur Aktuelle Prozessortemperatur.
Hardwareartikelnummer | Artikelnummer des Bordrechners.

Softwareartikelnummer

Artikelnummer der Bordrechnersoftware.

Seriennummer

Seriennummer des Bordrechners.

Betriebsstunden

Stunden im eingeschalteten Zustand.

Herstelldatum

Herstellungsdatum.

freier Speicher

Freier Speicher.

Diagnose angeschlossener Gerate durchfiihren

In den Masken der Gruppe ,Gerate” erfahren Sie Details zu allen an den Bus angeschlossenen

Geraten.

In der Maske ,EINSTELLUNGEN / System* driicken Sie:

>
Funktionssymbol Bedeutung

Wechselt zurtick zur vorherigen Maske.

Scrollt zum nachsten Gerat.

»[«lv

Scrollt zum vorherigen Gerat.
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Parameter

6.4

Pfad

Funktionssymbole

Parameter

30252080-02

Grundeinstellungen des Bordrechners konfigurieren

Bordrechneridentifizierung festlegen

Funktionssymbol

Bedeutung

p_ 4

Léscht den Objectpool des angezeigten Geréts. Das Gerat muss auch
angeschlossen sein.

X

Erscheint nur bei Objectpools, die nicht geldscht werden kénnen.

Die ausgegrauten Informationen lassen sich nicht &ndern. Sie dienen nur zur Anzeige.

Parameter Bedeutung
Isoname ISO-Name des angeschlossenen Gerats.
Hersteller Hersteller des angeschlossenen Geréts.

CAN-Bus-Adresse

CAN-Bus-Adresse des angeschlossenen Geréts.

Bordrechneridentifizierung festlegen

In der Maske ,Terminal“ erfahren Sie Details zu Ihrem Bordrechner.

In der Maske ,EINSTELLUNGEN / System* driicken Sie:

0000o
00000

Funktionssymbol

Bedeutung

K]

Wechselt zuriick zur vorherigen Maske.

Die ausgegrauten Informationen lassen sich nicht &ndern. Sie dienen nur zur Anzeige.

Parameter

Bedeutung

ISO VT-Funktion

Aktiviert und deaktiviert die Kommunikation Uiber die ISOBUS-Schnittstelle.

VT-Nummer Wenn es auf dem ISOBUS mehrere Teilnehmer gibt, kann jedem Teilnehmer
eine Instanznummer zugeordnet werden. Die Instanznummer dient dazu,
Jobrechner den Teilnehmern zuzuordnen.

Anz. Wenn Sie feststellen, dass beim angeschlossenen Jobrechner nicht alle

Navigationstasten | Funktionstasten angezeigt werden, andern Sie den Wert dieses Parameters

auf 2.

Wenn der Jobrechner dies unterstiitzt, erhalten Sie die Mdglichkeiten, mit den
Tasten F4 und F8 die Funktionstasten anzuzeigen, die sonst nicht angezeigt
werden..

1 - Es werden 7 Tasten des Jobrechners und eine Navigationstaste
angezeigt.

2 - Es werden 6 Tasten des Jobrechners und eine Navigationstaste
angezeigt. Diese Einstellung verbessert die Darstellung dann, wenn in der
Jobrechnerapplikation die Tasten fiir Links und Rechts auch auf der jeweils
linken oder rechten Seite des Bildschirms angezeigt werden sollen.
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7 System auf dem Feld bedienen

7.1

Vorgehensweise

7.2

24

Sie konnen das System direkt am Bordrechner bedienen. Alternativ kdnnen Sie die Bedienung auch
Uber lhr Terminal in der Fahrzeugkabine vornehmen.

Benotigte Spritzmittelmenge kalkulieren

Sie konnen mit dem Bordrechner kalkulieren, wie viel Spritzmittel Sie fiir die Bearbeitung des Feldes
brauchen und wie oft Sie daflir den Tank befiillen missen.

ll@ TANK-Control @
@@Iﬂ Befiillung

o eI 20.0 ha

9 TR 200.0

e e I, 2%

(4) @+ 1070

6 1250 1

@ [i> 3010 2

@ Zu bearbeitende Flache Bendtigte Spritzmittelmenge
@ Geplante Ausbringmenge @ Aktueller Fiillstand

@ Realistische Uberlappung Tankgrofle

1. In der Arbeitsmaske driicken Sie:

= Maske ,Befiillung” erscheint.

2. Andern Sie die gewlinschten Werte.

= Im unteren Bereich der Maske sehen Sie, wie viele volle Tanks und wie viel zusatzliches
Spritzmittel Sie bendtigen.

Tank befiillen

Sie kdnnen einen Tank manuell oder mit Hilfe von externen Geraten befiillen. Wenn Sie externe
Geréte verwenden mdchten, missen diese an das System angeschlossen sein. Der Bordrechner
kann automatisch die Befiillung beenden, wenn Sie von externen Geréaten gesteuert wird.

Sie konnen vor einer Befiillung zwei Beflillgrenzen definieren:
= Eine Befliligrenze, wenn Sie den Tank mit einem Mittel befiillen.
= Zwei Befiiligrenzen, wenn Sie den Tank mit zwei Mitteln befillen.

Beachten Sie, dass der Wert fiir Befiillgrenze 2 immer hoher sein muss, als der Wert fiir
Befiiligrenze 1.

V4.20191001 30252080-02



MULLER’ System auf dem Feld bedienen
ELEKTRONIK

ATRIMBLE COMPANY

Bearbeitbare Flache anzeigen

[@ TANK-Control @
@@Iﬂ Befiullung

D1— <@ 3000 1
QO+—z@ 2400 1
BH—a0 600 1
9 5351
5 o[> 3000 1
@ Maximale Befiillung Aktueller Tankinhalt
@ Befiiligrenze 2 @ Aktuell eingestellte Befiillmenge
@ Befiillgrenze 1
Vorgehensweise 1. In der Arbeitsmaske driicken Sie:

= Maske ,Befiillung” erscheint.

ad

Andern Sie je nach Wunsch die Werte fiir Befiillgrenze 1 und Befiillgrenze 2

Lad

Driicken Sie die Funktionstaste mit der Beflillgrenze, bis zu der Sie den Tank befiillen mdchten.
Wenn Sie die bendtigte Restmenge fiir die Nutzflache als Befiillgrenze einstellen méchten,
mussen Sie in die Maske der Kalkulation [—> 24] wechseln.
= Im unteren Bereich der Maske &ndert sich der Wert, bis zu dem der Tank befiillt werden
soll.

4, @ - Starten Sie die Beflillung.
= Im unteren Bereich der Maske sehen Sie, ob externe Gerate aktiviert sind.

5. Befiillen Sie den Tank, bis die gewahlte Befiillgrenze erreicht ist.

6. @/ @ - Optional brechen Sie die Befiillung ab oder unterbrechen Sie sie.
= In der Maske sehen Sie, welche Flache Sie mit dem derzeitigen FUllstand spritzen kénnen.

= Sie haben den Tank bis zur gewahlten Befiillgrenze befillt.

7.3 Bearbeitbare Flache anzeigen

Wenn Sie einen Tank und einen Sensor verwenden, wird die bearbeitbare Flache standardmaRig in
der Arbeitsmaske anzeigt.

Wenn Sie zwei Tanks und zwei Sensoren verwenden, kdnnen Sie die bearbeitbare Flache
folgendermafen anzeigen lassen:

Symbol Bedeutung

Flache, die Sie mit dem Fillstand von Tank 1 bearbeiten kdnnen. Zum Beispiel,
wenn Sie nur das Spritzmittel aus Tank 1 ausbringen.
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Symbol Bedeutung

Flache, die Sie mit dem Fiillstand von Tank 2 bearbeiten kénnen. Zum Beispiel,
wenn Sie nur das Spritzmittel aus Tank 2 ausbringen.

m_f Flache, die Sie insgesamt bearbeiten kdnnen. Zum Beispiel, wenn Sie aus
beiden Tanks dasselbe Spritzmittel ausbringen.

Vorgehensweise M Die Arbeitsmaske ist gedffnet.

1. @ - Wechseln Sie zwischen den drei Anzeigemdglichkeiten.

=> Die Anzeige der bearbeitbaren Flache andert sich je nach Wahl.

7.4 Einheiten konfigurieren

Sie konnen samtliche Einheiten, die der Bordrechner anzeigen soll, konfigurieren. Sie kdnnen dabei
zwischen verschiedenen metrischen und imperialen Einheiten wahlen.

Vorgehensweise 1. In der Arbeitsmaske driicken Sie:
L

= Auf dem Bildschirm sehen Sie, welche Kategorien und Unterkategorien Sie konfigurieren
kénnen.

2. Nehmen Sie die gewlinschten Einstellungen vor.

3. Konfigurieren Sie optional die Parameter ,Anzahl Dezimals" und ,Dezimal (fest)" fiir jede
Kategorie und Unterkategorie.

= Alle angezeigten Werte werden umgerechnet und in den konfigurierten Einheiten angezeigt.

7.41 Parameter ,,Anzahl Dezimals“

Geben Sie ein, wie viele Dezimalstellen angezeigt werden sollen.
7.4.2 Parameter ,,Dezimal (fest)“

Aktivieren Sie diesen Parameter, wenn der Dezimalpunkt nicht automatisch verschoben werden soll.
Die Dezimalstellen sind dann auch bei héheren Zahlen immer vorhanden.
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100-Liter-Abgleich vornehmen

8 System fiir die Arbeit konfigurieren

Sie konnen das System direkt am Bordrechner konfigurieren. Alternativ konnen Sie die Konfiguration
auch Gber lhr Terminal in der Fahrzeugkabine vornehmen.

8.1 100-Liter-Abgleich vornehmen

Vergiftungsgefahr durch Riickstande von Spritzmitteln
/ Bei der Konfiguration des Tanks:

o Verwenden Sie nur klares \Wasser.

HINWEIS

Unprézise Kalibrierung durch falsche Befiilimenge

Bei falscher Konfiguration kann der Fiillstand nicht genau ermittelt werden. Dadurch werden alle
Berechnungen ungenau.

Bei der Kalibrierung des Tanks:

o Verwenden Sie einen Durchflussmesser oder eine Fahrzeugwaage.

Der 100-Liter-Abgleich hat folgenden Zweck:
= Fertigungstoleranzen ausgleichen.
» Zeitlich bedingte Anderungen in der Genauigkeit korrigieren.

Vorgehensweise 1. In der Arbeitsmaske driicken Sie:

2. Geben Sie im Parameter ,Kalibriervolumen“ 100 I“ein. Alternativ konnen Sie den Abgleich
auch mit einer anderen Menge durchfiihren.

/_ - Driicken, um die Maske ,Kalibrierung* aufzurufen.
4. Entleeren Sie den Tank komplett.

5. Fillen Sie genau 100 Liter oder die gewiinschte andere Menge in den Tank.

6. u - Starten Sie den 100-Liter-Abgleich.

7. Warten Sie bis der Vorgang abgeschlossen ist.

8. Sie haben den 100-Liter-Abgleich erfolgreich beendet.

8.2 Grundinitialisierung vornehmen

Bei der Grundinitialisierung steuert der Bordrechner den Sensor einmal mit einem Signal an, um
sicherzustellen, dass alle Verbindungen in Ordnung sind.

Vorgehensweise 1. In der Arbeitsmaske driicken Sie:
(i}

= Die Grundinitialisierung wird vorgenommen.
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Kalibrierung durchfiihren

2. Zusétzlich kdnnen Sie mit dem Parameter ,Filter* die Empfindlichkeit des Sensors einstellen.
Reduzieren Sie den Wert, wenn der Sensor zu empfindlich auf Wasserbewegungen reagiert.
= Wenn die Empfindlichkeit hoch ist, werden die angezeigten Fillstdnde schneller aktualisiert.
Wenn die Empfindlichkeit niedrig ist, werden die angezeigten Fllstande langsamer
aktualisiert.

= Sie haben den Sensor initialisiert.

8.3 Kalibrierung durchfiihren

Bei der Kalibrierung wird ermittelt, auf welcher Hohe sich der Schwimmer des Sensors befindet.
Wenn der Fillstand erhdht wird, steigt auch die Héhe des Schwimmers.

Wahrend der Kalibrierung wird der Tank in vielen Schritten mit Wasser gefiillt. Bei jedem Schritt wird
die genaue Position des Schwimmers ermittelt. Dadurch weil der Rechner, wo sich der Schwimmer
bei jedem Flillstand befindet.

Diese Werte werden im Speicher gespeichert.

Es gibt folgende Kalibrierungsarten:
= Automatische Kalibrierung.
= Manuelle Eingabe.

8.3.1 Voreingestellten Tank wahlen

Wenn Sie den Bordrechner an einem Modell der Feldspritze montieren, deren Tankeigenschaften
bereits in der Software hinterlegt sind, kénnen Sie die Kalibrierung iiberspringen und einfach die
Nummer des Tanks wahlen.

1. In der Arbeitsmaske driicken Sie:

V=N 2N 0%

> >
2. Geben Sie im Parameter ,Tank-ID“ die Nummer des Tanks ein.

= Der Sensor ist flir den entsprechenden Tank kalibriert.

8.3.2 Kalibrierung planen

Bevor Sie mit der Kalibrierung beginnen, missen Sie planen, bei welchen Schwimmerhdhen Sie den
jeweiligen Fllstand eingeben mdchten.
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m<—\: N

1] /( : )
\.
Mégliche Form eines Tanks mit Kalibrierungspunkten

@ Maximaler Fiillstand Kalibrierungspunkt 01

Kalibrierungspunkt 29
@ z. B.: Kalibrierungspunkt 21 @ Kalibrierungspunkt 00

@ Kalibrierungspunkt 02

Die folgende Tabelle zeigt Ihnen beispielhaft, wie eine geplante Kalibrierung aussehen kann. Die
Werte konnen bei jedem Tank anders sein. Sie konnen die Fiillstande bei den jeweiligen
Schwimmerhohen nicht planen. Die Flllstande hangen von der GroRe und der Form des Tanks ab.
Im Beispiel hat der Tank ein Fassungsvermdgen von 7200 Litern.

Kalibrie-| Schwimmer- | Maglicher Kalibrie-| Schwimmer- | Maglicher
rungspunkt héhe Fiillstand rungspunkt héhe Fiillstand
0 15 mm 01 (der Tank 15 750 mm 30001
muss leer sein)
1 25 mm 30 | (die erste 16 800 mm 32001
Schwimmerbe
wegung wird
registriert)
2 100 mm 4001 17 850 mm 3400 |
3 150 mm 6001 18 900 mm 3600 |
4 200 mm 800 | 19 950 mm 38001
5/ 250 mm 10001 20| 1000 mm 4000 |
6 300 mm 12001 21| 1050 mm 4200 |
7 350 mm 1400 | 22| 1100 mm 4400 |
8 400 mm 16001 23| 1200 mm 4800 |
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Kalibrie-| Schwimmer- | Maglicher Kalibrie-| Schwimmer- | Maglicher
rungspunkt hohe Fiillstand rungspunkt hohe Fiillstand
9 450 mm 1800 | 24| 1300 mm 52001
10 500 mm 2000 | 25| 1400 mm 5600 |
1 550 mm 2200 | 26| 1500 mm 6000 |
12 600 mm 2400 | 27| 1600 mm 64001
13 650 mm 2600 | 28| 1700 mm 6800 |
14 700 mm 2800 | 29| 1800 mm 7200 | (der
maximale
Fullstand ist
erreicht)

So flihren Sie die Planung durch:

1. Uberpriifen Sie, ob Ihr Tank Ausbuchtungen hat, da diese Einfluss auf die Hohe des
Schwimmers nehmen.

2. Beachten Sie, dass der Tank bei Kalibrierungspunkt 0 komplett entleert sein muss. Sie kdnnen
die Schwimmerhéhe nicht selbst wahlen.

3. Beachten Sie, dass bei Kalibrierungspunkt 1 der Fiillstand eingegeben werden muss, bei dem
der Schwimmer die erste Bewegung registriert. Sie konnen die Schwimmerhéhe nicht selbst
wahlen.

4. Beachten Sie, dass der Tank beim letzten Kalibrierungspunkt bis zum maximalen Fiillstand
befillt sein muss. Der maximale Fiillstand wird vom Hersteller des Tanks vorgegeben. Sie
kénnen die Schwimmerhghe nicht selbst wahlen.

5. Uberlegen Sie sich, wie viele Kalibrierungspunkte Sie verwenden méchten. Sie kénnen
insgesamt maximal 30 Kalibrierungspunkte verwenden.

6. Uberlegen Sie sich, bei welchen Schwimmerhdhen Sie den Fillistand eingeben machten.
Benutzen Sie moglichst gleichmaRige Abstinde, z. B. alle 50 mm.

= Sie konnen jetzt mit der Kalibrierung beginnen.

8.3.3 Automatische Kalibrierung durchfiihren

HINWEIS

Unprézise Kalibrierung durch falsche Befiilimenge

Bei falscher Konfiguration kann der Fiillstand nicht genau ermittelt werden. Dadurch werden alle
Berechnungen ungenau.

Bei der Kalibrierung des Tanks:

o Verwenden Sie einen Durchflussmesser oder eine Fahrzeugwaage.
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/\ WARNUNG

Vergiftungsgefahr durch Riickstande von Spritzmitteln
Bei der Konfiguration des Tanks:

o Verwenden Sie nur klares Wasser.

Vorgehensweise M Sie haben den 100-Liter-Abgleich vorgenommen.

M Sie haben geplant, bei welchen Schwimmerhdhen Sie den jeweiligen Fiillstand eingeben
méchten.

M Sie haben Zettel und Stift griffbereit, um sich die Fiillstande zu notieren.

1. In der Arbeitsmaske driicken Sie:

L=l CEN 6%

> >
2. Geben Sie im Parameter ,Tank-ID“ den Wert ,0“ ein.

3. Geben Sie im Parameter ,Tank Max" den maximalen Fiillstand des Tanks ein.
i
4, [ =t

5. Entleeren Sie den Tank komplett.
= Im unteren Bereich der Maske sehen Sie den aktuellen Kalibrierungspunkt 0 und die
aktuelle Schwimmerhéhe.

- Rufen Sie die Maske ,Kalibrierung“ auf.

6. L - Starten Sie die automatische Kalibrierung.

7. Befilllen Sie den Tank solange mit Wasser, bis der Sensor die erste Bewegung registriert.
= Sie haben den Kalibrierungspunkt 1 erreicht.

8. Geben Sie den aktuellen Fiillstand des Tanks ein.

9. Notieren Sie sich den aktuellen Fillstand. So missen Sie bei Fehlern nicht die komplette
Kalibrierung wiederholen und kénnen in Zukunft einen baugleichen Tank manuell kalibrieren.

10. D - Fahren Sie mit der automatischen Kalibrierung fort.

11. Befilllen Sie den Tank bis zur néchsten geplanten Schwimmerhdhe. Im Beispiel wurden 100 mm
geplant.
= Ein Signal ertont.

12. Sie haben den Kalibrierungspunkt 2 erreicht.

13. Geben Sie den aktuellen Fiillstand des Tanks ein. Im Beispiel nehmen wir einen Fillstand von
genau 400 Litern an.

14. Notieren Sie sich den aktuellen Fiillstand.

15. Wiederholen Sie den Vorgang fiir insgesamt maximal 30 Kalibrierungspunkte

16. e}"q - Beenden und speichern Sie die automatische Kalibrierung.

= Sie haben die automatische Kalibrierung abgeschlossen.
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Sensoranzahl andern

8.3.4 Kalibrierungswerte manuell eintragen

Die manuelle Eingabe kdnnen Sie nutzen, wenn Sie bereits bei einem baugleichen Tank eine
automatische Kalibrierung durchgefiihrt haben und wissen, wie der Flllstand bei den jeweiligen
Schwimmerhéhen ist.

Sie kdnnen die einzelnen Werte ohne Befiillung des Tanks eintragen, um Zeit zu sparen.
Vorgehensweise M Sie haben einen baugleichen Tank kalibriert und haben die einzelnen Werte vorliegen.

1. In der Arbeitsmaske drlicken Sie:
L

> >
3. Geben Sie im Parameter ,Tank-ID“ den Wert ,0“ ein.

ad

4. Geben Sie im Parameter ,Tank Max“ den maximalen Fiillstand des Tanks ein.

5. ‘ - Rufen Sie Maske ,Kalibrierung® auf.

LIT N N T
6. / - Markieren Sie den Fiillstand oder die Schwimmerhdhe,

die Sie andern maochten.

7. Nehmen Sie die gewlnschten Einstellungen vor. Benutzen Sie dabei die Werte des baugleichen
Tanks.

8. Wiederholen Sie den Vorgang fir alle Werte, die Sie &ndern méchten.

s

=) - Beenden und speichern Sie die Eingabe.

8.4 Sensoranzahl andern

Wenn Sie auf der Feldspritze zwei Tanks verwenden, kénnen Sie den Bordrechner auch mit zwei
Sensoren verwenden.

Vorgehensweise . In der Arbeitsmaske driicken Sie:

%.Et

2. Geben Sie im Parameter ,Anzahl Sensoren” den Wert ,2" ein.
= Uberall dort, wo Sie nun zwischen den beiden Sensoren und Tanks wahlen konnen,
erscheinen neue Funktionssymbole.

= Sie konnen jetzt den zweiten Tank konfigurieren. Gehen Sie dabei genauso vor, wie beim ersten
Sensor. Sie missen lediglich wéhlen, welchen Sensor Sie konfigurieren mdchten.
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9 Technische Daten
91 Bordrechner
9.1.1 Technische Daten
Betriebsspannung 9-32V
Stromaufnahme in Betrieb | ca. 150mA bei 13V
Leistungsaufnahme ca. 2W
Umgebungstemperatur -20°C - +70°C
Lagertemperatur -30°C bis +85°C
MaRe (BxHxT) 174mm x 121mm x 49mm
Gewicht 370 ¢
Schutzklasse IP66
EMV EN 1SO 14982:2009
ESD-Schutz 4kV nach 1SO 15003:2006E
Umweltpriifungen Temperaturwechsel und Temperaturschock nach 1SO15003:2006E
Prozessor STM32F429, 180MHz
Speicher 16Mbyte Flash (SPI-Flash)
SD-RAM: 8Mbyte
EEPROM: 64kbit
Betriebssystem RTX
Display 4,3" 480x272-Pixel WQVGAs
Gehdause Gehausematerial: PC-ABS / UL-VO
Eingénge / Ausgange Siehe Pinbelegung
9.1.2 Steckerbelegung
8-poliger CAN-Bus-Stecker
Pin Funktion Anmerkungen
1 +Us Versorgung +12V In

30252080-02
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Pin Funktion Anmerkungen
2 CAN_1_H_out |CAN-Bus1In
3 +Uon Versorgung +12VE, geschaltet fir Jobrechner
4 CAN_1_L_out |CAN-Bus1In
5 CAN_1_L_in CAN-Bus 1 Out
6 GND GND In
7 CAN_1_H_in | CAN-Bus 1 Out
8 IGN Zindungssignal In
9.2 Jobrechner
9.21 Technische Daten
Jobrechner ECU-MIDI 3.0
1. Prozessor: 32 Bit ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 KB Flash; 256 KB RAM
2. Prozessor: 32 Bit ARM Cortex™-M4 CPU 168 MHz, 2048 KB Flash; 256 KB RAM
Speicher extern: SPI-Flash 16 MB; SDRAM 16 MB; FRAM 16 KByte
. = 42-poliger Stecker zum Anschluss von Aktorik/Sensorik
Anschlisse: , .
= 2x 16-poliger Stecker fiir Spannungsversorgung und CAN
Die Stecker sind verriegelbar und mit Einzelleiterdichtungen versehen.
Schnittstellen: bis zu 3xCAN*
Spannungsversorgung: 12 V Bordnetz (9-16 V), maximale Stromaufnahme 30 A
Stromaufnahme (EIN): 500 mA (bei 14,4 V ohne Leistungsabgabe, ohne Versorgung externer
Sensoren)
Ruhestrom (AUS): 70 YA (typ.)
Temperaturbereich: 40 ...+70°C
Gehéuse: Eloxiertes Aluminium-Stranggussgehduse, Kunststoffdeckel mit
Dichtung und Druckausgleichselement, Edelstahlschrauben
Schutzgrad: IP6K6K (mit montierten Steckern)
Umweltpriifungen: Vibrations- und Stofpriifung gem. DIN EN 60068-2
Temperaturpriifungen gem. IEC68-2-14-Nb, [EC68-2-30 und IEC68-2-
14Na
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Schutzartpriifungen gem. DIN EN 60529
Elektromagnetische Vertraglichkeit gem. DIN EN ISO 14982: 2009-12

MaRe: ca. 262 mm x 148 mm x 62 mm (L x B x H, ohne Stecker)

Gewicht: ca. 1kg

Weitere Informationen:

Fir die Regelung bendtigte |5 Hz
Mindesteingangsfrequenz;

9.2.2 Steckerbelegung
42-poliger Stecker

= 2x Triggerausgange (Lowside bis 25 mA)

= 14x High- und/oder Lowside fiir 4A* (die Highsides sind PWM-
fahig, davon bis zu 6x mit Strommessung), die maximale PWM-
Frequenz der 4-A-Ausgange ist 500 Hz

= 2x Highside fir 4 A*

= 1x Highside fir Sensorversorgung bis 4 A*

= 2x Halbbriicken fir 12 A* Stellmotoren oder PWM-Betrieb von
Gleichstrommotoren

= 2x Halbbriicken fir 10 A* Stellmotoren oder PWM-Betrieb von
Gleichstrommotoren

= PWM bis 16 kHz bei d= 10% - 90% @ohmscher Last

Ausgénge

Eingénge: Insgesamt bis zu 23 Universaleingénge, konfigurierbar als

= 17x analoge0-5V

= 23x analoge0-10V

= 23x NPN-Sensoren (davon max. 17x Drehzahl)

= 8x PNP-Sensoren (davon max. 8x Drehzahl)

= 14x4 - 20 mA Stromeingang (davon max. 8x Drehzahl / max. 4
mit einer Biirde < 50 Ohm)

= 12x Namur-Sensoren

Schnittstellen: Auf Anfrage: CAN, LIN

* bezogen auf Ta = 25°C. Bei hoheren Temperaturen reduziert sich die Belastbarkeit.
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MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Ersatzteile
TANK-Control lll
Bezeichnung Artikelnummer
TANK-Control Il 30252080
ISOBUS-Jobrechner MIDI 3.0 TANK-Control IlI 3025209001
Verbindungskabel Haupt- an Erweiterungsjobrechner, 0,3 m 30322355
Verbindungskabel Haupt- an Erweiterungsjobrechner, 1,5 m 30322359
Verbindungskabel Haupt- an Erweiterungsjobrechner, 3,2 m 30322358
Verbindungskabel Haupt- an Erweiterungsjobrechner, 6,5 m 30322357
Verbindungskabel Haupt- an Erweiterungsjobrechner, 10 m 30322356
Universalverteiler fur ECU-MIDI 3.0, 0,6 m Kabel 30322470
Universalverteiler flir ECU-MIDI 3.0, 1,5 m Kabel 30322475
Universalverteiler flir ECU-MIDI 3.0, 2 m Kabel 30322471
Universalverteiler fur ECU-MIDI 3.0, 4 m Kabel 30322472
Universalverteiler flir ECU-MIDI 3.0, 6 m Kabel 30322473
Universalverteiler flir ECU-MIDI 3.0, 9 m Kabel 30322474
Anschlusskabel FlexWire an TANK-Control IlI 3025208020
FlexWire Y-Kabel mit 3x 6-poligem AMP-Stecker 3025208010
FlexWire-Verlangerungskabel, 3,5m mit 6-poligem AMP-Stecker 3025208035
FlexWire-Verlangerungskabel, 7,5m mit 6-poligem AMP-Stecker 3025208036
FlexWire Y-Kabel an MIDI 3.0 3025208030
TANK-Control Il Fiillstandssensor 800/980 30252061
TANK-Control Il Fillstandssensor 1440/1620 30252062
TANK-Control Il Fillstandssensor 1600/1780 30252064
TANK-Control [l Fillstandssensor 1840/2020 30252066
TANK-Control Il Fillstandssensor 2080/2260 30252068
V4.20191001 30252080-02
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