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Pro vasi bezpeénost

Zé4kladni bezpecnostni informace

1 Pro vasi bezpeénost
1.1 Zakladni bezpeénostni informace

Prectéte si pozorné nasledujici bezpecénostni informace, nez zaénete produkt poprvé ovladat.
A = Prectéte si ndvod k obsluze zemédélského zafizeni, které chcete fidit pomoci aplikace.

1.2 Pouziti k uréenému ucelu

Software Ize vyuzivat vyhradné ve spojeni se zemédélskym zafizenim a stroji. Software Ize pouzivat
vyhradné pfi préci na poli mimo vefejné komunikace.

1.3 Struktura a vyznam vystrah

VSechna bezpecnostni opatfeni, ktera najdete v tomto ndvodu k obsluze, se tvofi podle néasledujiciho
vZoru:

/\ VAROVANI

Toto signalni slovo oznacuije stfedni riziko ohroZeni, které mize mit za nasledek smrt ¢i tézké
ublizeni na zdravi, pokud mu nezabrénite.

/\ POZOR

Toto signélni slovo oznacuije rizika, kterd mohou mit za nésledek lehka nebo stfedné tézka télesné
zranéni, pokud jim nezabranite.

UPOZORNENI

Toto signalni slovo oznaCuje rizika, ktera mohou mit za nasledek vécné Skody, pokud jim
nezabrénite.

Existuji €innosti, které musi byt provedeny v nékolika krocich. Pokud je jeden z téchto krokd rizikovy,
zobrazi se bezpec€nostni opatfeni pfimo u navodu k manipulaci.

Tato bezpe€nostni opatieni stoji vzdy pfimo pred rizikovym krokem ¢innosti a jsou vyznagena tu¢nym
pismem a odpovidajicim signainim slovem.

Priklad 1. UPOZORNENI! Toto je upozornéni. Varuje Vas ped rizikem, které vznika pfi nasledujicim
kroku.

2. Riskantni krok.

1.4 Pozadavky na uzivatele
= Naudte se obsluhovat terminal podle predpisd. Terminal nesmi obsluhovat nikdo, kdo si pfedtim
neprecetl navod k obsluze.
= Peclivé si prectéte a dodrzujte vSechna bezpecnostni opatfeni a vystrahy uvedené v ndvodu k
obsluze a v navodech pro pfipojené stroje a zafizen.

30302432a-02-CS V18.20201207 7



2.1

Provozni postupy

Kdyz pouzivate pouze paralelni vedeni

Provozni postupy

V této kapitole naleznete prehled nékolika postup(, které VAm pomohou zpracovavat pole pomoci
aplikace TRACK-Leader. Z daného prehledu se vzdy dozvite, jaké kroky mate provést a v jakém
poradi, véetné kapitol, ve kterych jsou tyto kroky pfesné vysvétleny.

Nez zanete, je tfeba software nakonfigurovat. Konfigurace je popséna v kapitole Konfigurace [—
87] a navodu k obsluze. KdyZ termindl obsluhujete poprvé, nakonfigurujte terminal a aplikaci TRACK-
Leader a vratte se zpét k této kapitole.

V (vahu pfichazeji tyto scénafe pouziti:

1.

TRACK-Leader k jednoduchému paralelnimu vedeni. Napfiklad: TRACK-Guide bez doplfikovych
aplikaci.

TRACK-Leader k paralelnimu vedeni a ovladani sekci. Napfiklad: TOUCH1200 se SECTION-
Control

TRACK-Leader k paralelnimu vedeni a sou¢asneé regulaci mnozstvi pomoci aplikaéni mapy shp.

Zpracovani zakazek se zakazkami ve forméatu 1ISO-XML.

Kdyz pouzivate pouze paralelni vedeni

Tato kapitola je pro Vas zajimava, kdyz méte jednoduchy systém bez pracovniho poéitae ISOBUS.
Napfiklad terminal TRACK-Guide Ill bez doplfikovych aplikaci. Podle tohoto postupu pro obsluhu
mUZete také ovladat dal$i terminaly, dokud nepfipojite Zadny pracovni pocita¢ ISOBUS a aplikace
ISOBUS-TC zlistane v pracovnim rezimu ,Standard".

1.
2.

10.
11.
12.
13.

Pfijedte k poli.
Pokud jste toto pole v minulosti jiz zpracovavali, nactéte data tohoto pole [— 81]. Pokud chcete

zpracovavat nové pole, je tfeba zajistit, aby se nenacetla zadna jina data pole. V tomto pfipadé
musite odmitnout [— 85] otevieny zaznam.

Pokud mate aplikaéni mapu, mdzete ji nyni importovat. Viz: Pokud pracujete s aplikacni mapou
Shape [— 10]

V aplikaci ,Virtual ECU" aktivuijte virtudIni pracovni pocitaC pouzitého stroje. Vice informaci
naleznete v navodu k obsluze terminalu.

Spustte novou navigaci. [— 23]
Zkontrolujte, zda terminal spravné rozpoznal smér jizdy. [— 26]

Jestlize pouzivéte pfijima¢ GPS, ktery pracuje se systémem EGNOS nebo WAAS, stanovte
referen¢ni bod [— 28].

B&Zné je aktivni reZim navigace ,rovnobézny"“. Pokud nechcete pracovat v pfimych, paraleinich
pfejezdech, zmérte rezim navigace [— 44].

Pokud chcete pracovat s presahy, nastavte poZzadovanou vzdalenost mezi vodicimi stopami [—
42].

Spustte zaznam. [— 48]
Zalozte prvni linii AB [— 36].
Zaznamenejte hranici pole [— 30] (volitelng).

Pokud chcete souvrat zpracovat samostatnég, aktivujte ji. [— 48]

V18.20201207 30302432a-02-CS



2.2

30302432a-02-CS

Provozni postupy

KdyZ pouzivate SECTION-Control

14. Zpracovavejte pole paralelnimi prejezdy. MiZete k tomu pouzit Lightbar [— 47] nebo systém
fizeni.

15. Pokud se blizite k pfekazce, mizete oznadit jeji polohu [— 51].
16. Po skonceni prace ulozte data. [— 81]

17. Zkopirujte data na USB flash disk [— 83], abyste je mohli zalohovat na PC nebo prohlizet
pomoci aplikace TRACK-Guide-Desktop [— 85].

Kdyz pouzivate SECTION-Control

Tato kapitola Vas bude zajimat, pokud mate stroj s jobrechnerem ISOBUS a chcete, aby aplikace
SECTION-Control fidila sekce stroje.

1. Piijedte k poli.

2. Pokud jste toto pole v minulosti jiz zpracovévali, naCtéte data tohoto pole [— 81]. Pokud chcete
zpracovavat nové pole, je tfeba zajistit, aby se nenacetla zadna jina data pole. V tomto pfipadé
musite odmitnout [— 85] otevieny zaznam.

3. Pokud méate aplikaéni mapu, mdzete ji nyni importovat. Viz: Pokud pracuijete s aplikacni mapou
Shape [— 10]

4. Pokud jste pfipojili pracovni pogita¢ k terminalu poprvé, zkontrolujte nastaveni na obrazovce
,Nastaveni“ | ,SECTION-Control“ [— 90]. Davejte pozor pfedevsim na parametr ,Typ stroje”,
.Setrvag. pri zap.” a ,Setrvac. pii vyp.“.

5. Spustte novou navigaci. [— 23]
6.  Zkontrolujte, zda terminél spravné rozpoznal smér jizdy. [— 26]

7. Jestlize pouzivate piijimac GPS, ktery pracuje se systémem EGNOS nebo WAAS, stanovte
referenéni bod [— 28].

8. Bé&zné je aktivni reZim navigace ,rovnobézny"“. Pokud nechcete pracovat v pfimych, paralelnich
pfejezdech, zménte rezim navigace [— 44].

9. Pokud chcete pracovat s pfesahy, nastavte poZzadovanou vzdalenost mezi vodicimi stopami [—
42].

10. Aktivujte automaticky rezim [— 54] aplikace SECTION-Control nebo stroj ovladejte ru¢né.
11. Zalozte prvni linii AB [— 36].

12. Zaznamenejte hranici pole [— 30] (volitelng).

13. Oznadte souvrat [— 48] (volitelné).

14. Zpracovavejte pole paralelnimi prejezdy. MiZete k tomu pouzit Lightbar [— 47] nebo systém
fizeni.

15. Pokud se blizite k pfekazce, mizete oznacit jeji polohu [— 51].
16. Po skonceni préace ulozte data. [— 81]

17. Zkopirujte data na USB flash disk [— 83], abyste je mohli zalohovat na PC nebo prohlizet
pomoci aplikace TRACK-Guide-Desktop [— 85].

V18.20201207 9



Provozni postupy

Pokud pouzivate ISOBUS-TC

2.3 Pokud pouzivate ISOBUS-TC

2.3.1 Pokud pracujete s aplikaéni mapou Shape
Pokud pracuijete s aplikaénimi mapami s formatem shp, je tfeba provést tyto kroky:

1. Vaplikaci ISOBUS-TC je tfeba zaloZit pole. V hlavnim navodu terminalu v kapitole ISOBUS-TC k
tomu naleznete navod.

2. Nactéte aplikacni mapu pole do aplikace ISOBUS-TC.
3. Aktivujte v aplikaci ISOBUS-TC pole.

4. Poté postupuijte podle popisu uvedeném v kapitole:
a) Kdyz pouzivate pouze paralelni vedeni [— 8]
b) KdyZ pouzivate SECTION-Control [— 9]

Po dokonéeni prace pole neukladejte. Misto toho ukoncete zpracovavani pole v aplikaci ISOBUS-TC.

2.3.2 Pokud pouzivate ISOBUS-TC ve standardnim rezimu
Aplikaci ISOBUS-TC mlZete pouzivat ke spravé pole ve standardnim rezimu.
Abyste mohli pouzivat aplikaci ISOBUS-TC ve standardnim rezimu, je tfeba provést tyto kroky:

1.V aplikaci ISOBUS-TC je tfeba zalozit pole. V hlavnim navodu terminélu v kapitole ISOBUS-TC k
tomu naleznete névod.

2. Aktivujte v aplikaci ISOBUS-TC pole.

3. Poté postupuijte podle popisu uvedeném v kapitole:
a) Kdyz pouzivate pouze paralelni vedeni [— 8]
b) KdyZ pouzivate SECTION-Control [— 9]

2.3.3 Pokud pouzivate ISOBUS-TC v roz§ifeném rezimu

Pokud planujete své zakézky ISO-XML na PC s vyuzitim informaéniho systému a poté je chcete
zpracovat pomoci terminalu, je k tomu tfeba pouzivat aplikaci ISOBUS-TC.

V tomto pfipadé neni tfeba v aplikaci TRACK-Leader ukl&dat zadna data. VSechny informace, které
pfi praci vzniknou, se pfenasi pfimo do aplikace ISOBUS-TC a ukladaji se do souboru ,taskdata.xml".

Nejvétsi rozdil oproti bézné obsluze spociva ve spousténi a ukon¢ovani navigace a v misté ukladani
dat. Dal$i funkce se ovladaji v souladu s popisem v tomto navodu.

1. Pfipojte na ISOBUS pracovni poéita¢ ISOBUS nebo deaktivuijte virtualni pracovni poéita¢ v
aplikaci Virtual ECU.

2. Oteviete aplikaci ISOBUS-TC.
3. Spustte zakdzku. Postupuijte podle navodu k obsluze aplikace ISOBUS-TC.

4. Po spusténi zakéazky otevrete aplikaci TRACK-Leader. Navigace by se méla spustit automaticky.
Pokud se tak nestane, spustte ji ruéné.

5. Poté postupuijte podle popisu uvedeném v kapitole:
a) KdyZ pouzivate pouze paralelni vedeni [— 8]
b) KdyZ pouzivate SECTION-Control [— 9]

10 V18.20201207 30302432a-02-CS
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3.1

3.2

3.3

3.4
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O tomto navodu k obsluze

Rozsah platnosti

O tomto navodu k obsluze

Rozsah platnosti

Tento ndvod k obsluze plati pro v§echny moduly aplikace TRACK-Leader od spolec¢nosti Miiller-
Elektronik.

Verzi softwaru, od které tento ndvod k obsluze plati, naleznete v tirazi.

Cilova skupina tohoto navodu k obsluze

Tento ndvod k obsluze je uréen pro uzivatele softwaru TRACK-Leader a pfislusnych dodateénych
moduld.

Struktura navodu k manipulaci

Navod k manipulaci V&m krok po kroku vysvétli, jak méte vykonavat urcité prace pomoci daného
produktu.

V tomto ndvodu k obsluze jsme k oznaCeni ndvodu k manipulaci pouzili nasledujici symboly:

Zpusob zobrazeni Viyznam

1. Cinnosti, které musite vykonat jednu po druhé.
2.

= Vysledek innosti.

To se stane, kdyz provedete ¢innost.

= Vysledek navodu k manipulaci.

Toto se stane, pokud dodrzite vSechny kroky.

4| Predpoklady.

Pokud jsou uvedeny pfedpoklady, musite je
spinit, nez zagnete s ¢innosti.

Struktura odkaz(
Pokud jsou v tomto n&vodu k obsluze odkazy, vypadaji vzdy nasledovné:
Priklad odkazu: [— 11]

Odkaz poznéte podle hranatych zavorek a Sipky. Cislo za $ipkou udéva, na které strance zagina
kapitola, v jejimz ¢teni mOzete pokracovat.

V18.20201207 11




Popis produktu

Popis funkci

4 Popis produktu

4.1

411

Predpoklady

Funkce

412

Predpoklady

12

TRACK-Leader je moderni systém, ktery pomaha fidicim zemédélskych vozidel jezdit na poli v
pfesnych, soubéznych pruzich.

Provedeni systému je modularni a uzivatel jej tedy mudze rozsifovat o dal$i funkce.

Popis funkci
Dostupné funkce softwaru zavisi na tom, pro které moduly uzivatel aktivoval licenci.

Existuji dva druhy moduld:
= Z&kladni modul: Pfedpoklad pro dodate¢né moduly.

- TRACK-Leader
= Doplrikové moduly: mohou byt libovolné sestavovany.

SECTION-Control

TRACK-Leader AUTO

TRACK-Leader AUTO CLAAS

TRACK-Leader TOP

TRAMLINE-Management

TRACK-Leader
Druh modulu; Z&kladni modul. Pfedpoklad pro dal$i moduly.

Abyste mohli tento modul pouzivat, je tfeba splnil tyto prfedpoklady:
= Musi byt aktivovan plugin ,TRACK-Leader".
= Musf byt aktivovana licence ,TRACK-Leader".

Informace k aktivaci pfidavnych moduld a licenci naleznete v navodu k montaZi a obsluze terminalu.

Po aktivaci ziskate tyto funkce:
= Zobrazeni paralelnich vodicich stop.
= Zobrazeni paralelnich vodicich stop v souvrati.
= Zachyceni prekazek, které se nachazeji na poli.
= Varovani pfed zachycenymi pfekazkami.
= Varovani pfed dosazenim hranice pole.
= Ulozeni vysledki prace ve dvojim formétu.
= SECTION-View — zobrazeni, které sekce musi fidi¢ ruéné zapnout a vypnout, aby se vyvaroval
prekryti.

SECTION-Control
Druh modulu: Dodate¢ny modul.

Pomoci aplikace SECTION-Control muzete pfipojenému poditadi pikazat, které ¢asti zemédélského
stroje ma vypnout, aby stroj pracoval bez pfesahu. MiiZe se jednat napf. o sekce u polniho
postfikovace.

Abyste mohli tento modul pouZivat, je tfeba spinil tyto pfedpoklady:
= Musi byt aktivovan plugin ,TRACK-Leader",
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Funkce
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Predpoklady
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Predpoklady

Funkce
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Popis produktu

Popis funkci

= Musf byt aktivovana licence ,TRACK-Leader".

= Musf byt aktivovana licence ,SECTION-Control"“.

= Terminal musi byt pfipojen na jobrechner ISOBUS, ktery je podporovan aplikaci SECTION-
Control, nebo na SC-Box od spol. Miller-Elektronik.

= Jobrechner musi byt nakonfigurovan.

Po aktivaci ziskate tyto funkce:
= Spinani sekci podporované technologii GPS.

TRACK-Leader TOP
Druh modulu: Dodateény modul.

Pomoci aplikace TRACK-Leader TOP muZzete pfikazat Fidicimu jobrechneru spolecnosti Reichhardt,
jak méa fidit vozidlo, aby vozidlo jelo ve vodicich stopach zaloZenych aplikaci TRACK-Leader.

Abyste mohli tento modul pouzivat, je tfeba splnil tyto prfedpoklady:
= Musi byt aktivovan plugin ,TRACK-Leader".
= Musf byt aktivovana licence ,TRACK-Leader".
= Musf byt aktivovana licence ,TRACK-Leader TOP".
= Ridici jobrechner musi byt osazeny na traktoru, nainstalovany a nakonfigurovany.

— Aplikace TRACK-Leader TOP pracuje pouze s fidicimi jobrechnery spole¢nosti Reichhardt:
Ridici ECU PSR, od verze softwaru 02.173.8.

= Na fidicim jobrechneru musi byt aktivovana podpora pro TRACK-Leader TOP.

Po aktivaci ziskate tyto funkce:
= Automaticke fizeni vozidla podél zalozenych vodicich stop.

TRACK-Leader AUTO®
Druh modulu; Dodateény modul.

Modul TRACK-Leader AUTO umoznuje komunikaci mezi aplikaci TRACK-Leader a automatickym
fizenim pomoci nasledujicich systému:

= TRACK-Leader AUTO® EZ-Pilot Pro

= TRACK-Leader AUTO® eSteer

» TRACK-Leader AUTO® ISO

» TRACK-Leader AUTO® Pro

Abyste mohli tento modul pouZzivat, je tfeba spinil tyto pfedpoklady:
= Musi byt aktivovan plugin ,TRACK-Leader".
= Musi byt aktivovéna licence ,TRACK-Leader".
= Musi byt aktivovana licence ,TRACK-Leader AUTO",

Po aktivaci ziskate tyto funkce:
= Automatické Fizeni vozidla podél zalozenych vodicich stop.

TRACK-Leader AUTO® CLAAS

Druh modulu: Dodate¢ny modul.

Modul TRACK-Leader AUTO CLAAS umozriuje komunikaci mezi aplikaci TRACK-Leader a
automatickym fizenim pomoci nésledujicich systému:
* TRACK-Leader AUTO® eSteer
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Popis produktu

Vyuziti zkusebnich licenci

= TRACK-Leader AUTO® ISO
= TRACK-Leader AUTO® Pro

Predpoklady Abyste mohli tento modul pouZivat, je tfeba spinil tyto pfedpoklady:
= Musf byt aktivovan plugin ,TRACK-Leader".
= Musi byt aktivovana licence , TRACK-Leader".
= Musi byt aktivovana licence ,TRACK-Leader AUTO".
= Musf byt aktivovana licence ,TRACK-Leader AUTO CLAAS".
=V Fidicim pracovnim pocitati ECU-S1 musi byt nakonfigurované vozidlo CLAAS.

Funkce Po aktivaci ziskate tyto funkce:
= Automatické Fizeni vozidla podél zaloZzenych vodicich stop.

4.1.6 TRAMLINE-Management
Druh modulu; Dodateény modul.

Pomoci aplikace TRAMLINE-Management mizete sdilet informace, které jsou relevantni pro
zaloZeni kolejovych fadka, s termindlem a pracovnim poéitaéem ISOBUS. Navic mlZzete spinat
kolejové fadky pomoci aktualni pozice GPS.

Predpoklady Abyste mohli tento modul pouzivat, je tfeba spinil tyto pfedpoklady:
= Musf byt aktivovan plugin ,TRACK-Leader".
= Musi byt aktivovéna licence ,TRACK-Leader".
= Musi byt aktivovana licence ,TRAMLINE-Management",
= Pfipojeny pracovni pocita¢ musi podporovat spinani kolejovych fadku.
= Pfipojeny pracovni pocita¢ musi byt spravné nakonfigurovan.

Funkce Po aktivaci ziskate tyto funkce:
= Aktivace a deaktivace automatického spinani kolejovych radka na Vasem stroji.
= Zakladani kolejovych fadkd pomoci funkénich symbold v aplikaci TRACK-Leader.
= Zobrazovani kolejovych Fadku v aplikaci TRACK-Leader.

4.2 Viyuziti zkusebnich licenci

Kdyz jsou dodateéné moduly pfipraveny k dodani uzivateli, je u neaktivovanych modull aktivovana
50-hodinové zkusebni licence.

Kazdy modul tak mUzete testovat po dobu 50 hodin. Zku$ebni doba za¢ne bézet teprve ve chvili, kdy
aktivujete dany modul.

Po uplynuti 50 hodin se v3echny funkce, kterym vyprsela zkusebni licence, deaktivuji.

4.3 Struktura spoustéci obrazovky

Kdyz po otevfeni aplikace TRACK-Leader nespustite navigaci, zobrazi se Gvodni obrazovka.
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Popis produktu

Informace na pracovni obrazovce

Spoustéci obrazovka aplikace TRACK-Leader

Na spoustéci obrazovce muzete:
= Prejit na dalSi obrazovky.
= Prohlédnout si verzi softwaru (Cisla vedle ,TL" a ,NG*)

Ovladaci prvky Funkéni symbol Funkce

Spustte navigaci. [— 23]

Zobrazi se misto funkéni klavesy ,navigace®, pokud nelze spustit
navigaci.

Kdyz stisknete tuto klavesu, zobrazi se hiaeni [— 107] zmifujici
pricinu.

Otevie obrazovku ,Pamét”. [— 81]

Otevie obrazovku ,Nastaveni®. [— 87]

4.4 Informace na pracovni obrazovce

Po spusténi navigace se zobrazi pracovni obrazovka. Z ni mlizete provadét vSechny dalsi koly,
které potfebujete pfi praci na poli.

Informace, které se zobrazuiji na pracovni obrazovce, se li$i podle toho, zda je aktivni aplikace
SECTION-Control.

Pracovni obrazovka po spusténi, pfi zapnuté aplikaci SECTION-Control

@ Oblast navigace @ Aktualni stavové informace
@ Pracovni lista @ Kompas
@ Symbol vozidla @ Stav aplikace SECTION-Control

30302432a-02-CS V18.20201207



Popis produktu

Informace na pracovni obrazovce

Na dal$im obrazku vidite, jaké dalSi informace se mohou pfi praci zobrazit na pracovni obrazovce.

Pracovni obrazovka bhéhem prace

@ Monitor Lightbar

@ Upozorméni na dosazeni hranice pole

Pocitadlo a informace o stavu
Sipka udavajici polohu pfijimage GPS
Pracovni lista

Kompas

@
@QE@®

Ke zvétSeni nebo zmenseni nahledu pracovni obrazovky muzete pouzit funkci zoomovani dvéma
prsty. Pokud chcete nahled jen pfesunout, klepnéte na jakoukoliv pozici na obrazovce a prethnéte
nahled pozadovanym smérem.

Kromé toho miZete klepnutim na kompas nahled na pracovni obrazovce vycentrovat.

Pokud vidite v horni ¢asti obrazovky ¢ary, mizete prejizdénim prstem ménit rizné nahledy.

Vodici stopy
Vodici stopy jsou pomocné ¢ary, které pomahaji fidicim jezdit v rovnobéznych pruzich.

Existuji dva druhy vodicich stop:
= Stopa A-B - jedna se o prvni vodici stopu. Na obrazovce je vzdy oznagena pismenem A a B.
= Aktivovana vodici stopa - jedna se o vodici stopu, ve které vozidlo momentalné jede. Je
oznacena modfre.
= Neaktivované vodici stopy — vodici stopy, které nejsou aktivovany.

Pokud jste vybrali sadu vodicich stop, vidite v horni ¢asti pracovni obrazovky vzdy aktuéiné vybranou
sadu a pfislusny odstup vodicich stop.

Poloha pfijimace GPS

Stfed Sedé Sipky nad pracovni liStou odpovida poloze pfijimace GPS.

Pracovni lista

Pracovni liSta symbolizuje zemédélské zafizeni. Sklada se z nékolika Ctyfuhelnikd. Kazdy &tyfuhelnik
odpovida jedné sekci. Barva ¢tyfuhelnik( se mize pfi jizdé ménit.

Viz také: Pouzivani nahledu SECTION-View [— 47]
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Pocitadlo a informace o stavu

V této oblasti vidite nékolik informaci.

Popis produktu

Informace na pracovni obrazovce

U kruht ve spodni €asti obrazovky vidite, Ze miZete vybirat z vice zobrazeni:

1. Prejedte prstem pfes oblast pocitadla:

= Zobrazi se dal$i informace.

Pocitadlo

@ Rychlost

@ Pozadovand hodnota z aplikaéni mapy

@ Stav systému automatického Fizeni

@ Stav aplikace SECTION-Control:

- AUTO - Aplikace SECTION-Control oviada

spinani sekcf jobrechneru ISOBUS.

- MANU - Jobrechner ISOBUS se ovlada

rucne.

®
®

@

Kvalita GPS signalu

Plocha:

- Na poli bez hranice pole: Jiz zpracovana
plocha.

- Na poli s hranici pole: Celkova plocha pole.
Zobrazi se jen v pfipadé, Ze jste zaznamenali
hranici pole.

- Plocha uréena ke zpracovani.

Zobrazeni pracovniho z&béru se stavem sekci, u pfipojenych jobrechnerd ISOBUS

@ Oznaceni stroje a pracovniho zabéru

@ Sekce, ktera aplikuje

V18.20201207

®

Deaktivovany pracovni zabér

Pracovni rezim aplikace SECTION-Control u
tohoto pracovniho zabéru
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Popis produktu

Obsluzné prvky na pracovni obrazovce

Legenda k vizualizovanym vysevnim mnoZstvim nebo aplikaéni mapé

Oznaceni legendy @ Legenda
Oznadeni zadava pracovni pocita¢ nebo se
uplatriuje podle zakazky 1SO-XML.

Hranice pole

Hranice pole [— 30] ukazuije softwaru pfesnou polohu pole a slouZi jako zaklad vypoétu celkové
plochy pole.

Projeté a zpracované plochy

Plochy za symbolem stroje se oznaéi zelenou barvou. Zelena barva pfitom m(iZze mit vzdy podle
konfigurace nésledujici vyznam:
= Projeté plochy
Pokud pouzivate jen aplikaci TRACK-Leader, oznadi se projeta plocha. Oznaci se nezévisle na
tom, jestli plochu stroj pfi projeti plochy zpracoval €i nikoliv.
= Zpracované plochy
Pokud pouzivate aplikaci SECTION-Control, ozna¢i se zpracované plochy. Plochy, které stroj
projel, ale nezpracoval, se vSak neoznadi.

Pokud chcete, aby software oznadil zeleng jen zpracované plochy, musite uinit nasledujici:
= Aktivujte SECTION-Control

nebo
= namontujte a aktivujte ¢idlo pracovni polohy
Cidlo pracovni polohy pozna, Ze zemédélské zafizent je v pracovni poloze a zprostredkuije tyto
informace terminlu.

Stav spojeni GPS
Zobrazuje stav DGPS spojeni.

Viz také: Kontrola kvality signalu DGPS [— 29]

Obsluzné prvky na pracovni obrazovce

V této kapitole naleznete prehled vétsiny funkénich symbold, které se mohou v aplikaci objevit na
pracovni obrazovce, a jejich funkci.
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Popis produktu

Obsluzné prvky na pracovni obrazovce

Funkéni Funkce / kapitola s vice informacemi
symbol
000 Zobrazi druhou stranu s funkénimi symboly.

Opusti pracovni obrazovku a ukonéi navigaci nebo zobrazi prvni stranu s
funkénimi symboly.

Zobrazeni funkénich symbol( pro nastaveni hranice pole

Zobrazi se dalsi funkéni symboly.

Zaznam hranice pole [— 30]

Na navigaéni obrazovce se kolem pole provede ¢ervena linie. Jedna se o hranici
pole.

Smazani hranice pole [— 34]

Hranice pole se smaze.

Otevrit vybér pozic ramen pro zaznam hranic pole

Otevre vybér, ve kterém se mlizete rozhodnout, v jaké poloze ramen chcete
provést zaznam hranice pole.

Spusténi zdznamu hranice pole

Spusti zaznam hranice pole s vybranou polohou ramen.

Zastaveni zaznamu hranice pole

Zastavi a odmitne zaznam hranice pole s vybranou polohou ramen.

Zastaveni zdznamu hranice pole

Zastavi zaznam hranice pole s vybranou polohou ramen.

PokraGovani zaznamu hranice pole

Pokracuje v zaznamu hranice pole s vybranou polohou ramen a natahne pfimku k
bodu, ve kterém byl zdznam zastaven.

Ukonéeni zaznamu hranice pole

Ukongi zaznam hranice pole s pozadovanou polohou ramen a natahne pfimku k
pocdateénimu bodu zaznamu.

Otevfit vybér pozic ramen pro zaznam blokovanych ploch

Otevie vybér, ve kterém se mizete rozhodnout, v jaké poloze ramen chcete
provést zaznam blokované plochy.

Spusténi z&znamu blokované plochy

Spusti zdznam blokované plochy s vybranou polohou ramen.
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Popis produktu

Obsluzné prvky na pracovni obrazovce

Funkeéni
symbol

Funkce / kapitola s vice informacemi

Zastaveni zaznamu blokované plochy

Zastavi a odmitne zadznam blokované plochy s vybranou polohou ramen.

Zastaveni zaznamu blokované plochy

Zastavi zaznam blokované plochy s vybranou polohou ramen.

PokraCovani v zdznamu blokované plochy

Pokraduje v zaznamu blokované plochy s vybranou polohou ramen a natahne
pfimku k bodu, ve kterém byl zaznam zastaven.

Ukonéeni zaznamu blokované plochy

Ukonci zaznam blokované plochy s pozadovanou polohou ramen a natéhne
pfimku k poCate¢nimu bodu zdznamu.

Spousténi pfehravani dat projeti [— 48]

Funkéni symboly se zobrazi pouze tehdy, kdy je deaktivovana aplikace SECTION-
Control a nemate snimag¢ pracovni polohy.

Stornovani znageni zpracované plochy

Zména pracovniho rezimu aplikace SECTION-Control [— 54]

Aplikace SECTION-Control zméni pracovni rezim.

Zpracovavani souvraté [— 48]

Symbol je deaktivovan, protoze chybi hranice pole.

Zpracovavani souvraté [— 48]

Otevre obrazovku, ve které mizete definovat souvrat.

Zalozeni linie A-B [— 36]
Presny vzhled vlajek z&visi na tom, jaky rezim navigace je aktivovan.

Stanovi se bod A linie A-B.

Smazani vodicich stop [— 41]
Stisknéte funkéni klavesu na tfi sekundy.

Vodici stopy se smazou.

Zména formy pracovni obrazovky

Zobrazi se celé pole.

Zobrazi se okoli vozidla.
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Popis produktu

Obsluzné prvky na pracovni obrazovce

Funkeéni
symbol

Funkce / kapitola s vice informacemi

Na obrazovce se pfepind mezi dvéma nahledy: ,Mapa se skut. hodnotami* a
zpracované plochy” [— 54]

Zvolte nastaveni navigace [— 44]

Zobrazi se obrazovka ke konfiguraci vodicich stop.

ZalozZeni alternativni linie A-B [— 46]

Piesny vzhled zavisi na tom, jaky rezim navigace je aktivovan.

Rozpoznani sméru jizdy [— 26]

Zméni se predpokladany smér jizdy.

Vice funkei:
= Nastaveni odstupové vzdalenosti mezi vodicimi stopami [— 42]
= Nastaveni intervalu vodicich stop [— 42]
= Nastaveni rezimu intervalu [— 43]
= Konfigurace TRACK-Leader AUTO® [— 104]

Aktivuje se nahled 3D

Aktivuje se nahled 2D

Zaznamenejte piekazky [— 51]

Zobrazi se obrazovka se zachycenim prekazky.

Pokud se zobrazi tato ipka, vychazi systém z toho, Ze se vozidlo pohybuje
smérem dopfedu. [— 26]

P stisknuti se zméni pfedpokladany smér jizdy.

Pokud se zobrazi tato Sipka, vychazi systém z toho, Ze se vozidlo pohybuje
dozadu. [— 26]

Pri stisknuti se zméni pfedpokladany smér jizdy.

Premistovani vodicich stop [— 41]
(drzte stisknuté po dobu 3 sekund)

Vodici stopy se pfesunou na aktuéini polohu vozidla.

Zobrazi se funkéni symboly ke Stanoveni referenéniho bodu [— 28] a Kalibraci

signélu GPS:

Zména pracovniho rezimu aplikace TRAMLINE-Management [— 78]

Aplikace TRAMLINE-Management zméni pracovni rezim

V18.20201207
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Popis produktu

Obsluzné prvky na pracovni obrazovce

Funkeéni
symbol

Funkce / kapitola s vice informacemi

Pfesunuti kolejovych fadk( na dalSi pfejezd [— 79]

Presunuti kolejovych Fadk{ na pfedchozi pfejezd [— 79]

Invertovani linie A-B pro TRAMLINE-Management [— 79]

V18.20201207
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Podklady obsluhy

Prvni uvedeni do provozu

5 Podklady obsluhy

5.1 Prvni uvedeni do provozu

Postup 1. Zapnéte terminal.

2. V nabidce klepnéte na symbol

= Aplikace TRACK-Leader se zobrazi v hlavnim okné:

5.2 Spusténi navigace

Navigaci mlzete spustit dvéma zpdsoby:
= Zaplikace TRACK-Leader. [— 23]
= Z aplikace ISOBUS-TC, kdyZ pracujete se zakazkami ISO-XML. [— 25]

Mozné problémy
Pokud navigaci nechcete spustit, protoZe se na Gvodni obrazovce zobrazuje zaSedly symbol,
mdze mit tento stav tyto pficiny:
= Pokusili jste se spustit navigaci pfili§ brzy. Po restartu a pfipojeni pracovniho poéitace potfebuje
terminal nékolik sekund k navazani komunikace se véemi komponenty. Poté se opét zobrazi
klavesa ,Navigace“.
= Pracujete bez zakazek ISO-XML, ale v aplikaci ISOBUS-TC je parametr ,Pracovni rezim"
nastaven na ,Roz8ifeny*.
= Pracujete se zak&zkami ISO-XML a nespustili jste zadnou zakéazku.
= Pfipojili jste terminal k novému pracovnimu pocitaCi ISOBUS, aniz byste terminal restartovali.
= Deaktivovali jste v aplikaci Tractor-ECU parametr ,Spojeni s ISOBUS-TC?* (chybové hlaSent:
Neni uréeno uspofadani zafizeni.)
= Vyprsela jedna ze zkuSebnich licenci: TRACK-Leader nebo SECTION-Control

521 Spusténi v aplikaci TRACK-Leader - bez ISOBUS-TC
Postup M Pokud pracujete s pracovnim pocitatem ISOBUS, musi byt pfipojen k rozhrani ISOBUS.

M Pokud pracujete bez pracovniho pocitace ISOBUS, musite v aplikaci Virtual ECU aktivovat
virtualni pracovni pocita¢. Vice informaci naleznete v uZivatelské pfirucce terminalu.

M Nastavili jste parametr ,Pracovni rezim“ v aplikaci ISOBUS-TC na ,Standardni®.

1. — Otevriete aplikaci TRACK-Leader.
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Podklady obsluhy

Spusténi navigace

= Zobrazi se nasledujici obrazovka:

= Pokud se misto ,Navigace" zobrazi text ,...", nesplnili jste jeden z pfedpokladd. Pokud

cheete zjistit pfesnou pfi¢inu, klepnéte na

2. Klepnéte na ,Pamét”,
= Zobrazi se obrazovka ,Pamét*; [— 81]

3. Nyni se musite rozhodnout, zda chcete pole zpracovavat poprvé, nebo chcete pracovat na poli,

jehoZ hranice jste jiz ulozili. Rozhodnéte se pro jednu z nésledujicich moznosti a ététe dale od
¢asti 8.

4. Moznost a: Pokud chcete zpracovavat nové pole, je tfeba zajistit, aby se v paméti nenachazel

Zadny starsi zaznam. Klepnutim na odmitnete otevfeny zaznam. (Zaznam se nesmaze z
SD karty.)
=> Na obrazovce neni zobrazeno Zadné pole.

5. Moznost b: Pokud chcete zpracovavat pole, jehoz data se nachazi na SD karté, klepnéte na

a nactéte data pole z SD Karty.
= Na obrazovce se zobrazi pole, které jste nacetli.
= U nadteného pole mate dvé moznosti:

6. Moznost b1: Chcete pokraCovat v préci ha tomto poli.

Pokud chcete pokracovat v préci na tomto poli, ale pouzit k ni jiné zafizeni, musite nejprve jiné
zafizeni pfipojit.
Ctéte déle od kroku 8.

7. Moznost b2: Chcete toto pole zpracovat nové — potiebujete jen hranice pole. Klepnéte na

k vymazani projeti.

8. — Opustte obrazovku ,Pamét*.

= Zobrazi se Gvodni obrazovka aplikace.
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Podklady obsluhy

Spusténi navigace

9. — Spustte novou navigaci.
= Zobrazi se pracovni obrazovka. Obsahuje pouze symbol vozidla nebo navic také nactené
hranice pole a projeti podle toho, ktera data jste dfive nacetli.

= Pokud se uprostied obrazovky zobrazi symbol , nefunguje spojeni s pfijimagem GPS
a nem0Zete dale pracovat. Pripojte pfijima¢ GPS a nakonfiguruijte jej.

10. Abyste se dozvédéli, jaké informace se maji zobrazit na pracovni obrazovce, prectéte si tuto
kapitolu: Informace na pracovni obrazovce [— 15]

11. Abyste se dozvédéli, co mate udélat jako dalsi krok, preététe si tuto kapitolu: Provozni postupy
[~ 8

5.2.2 Se soubory Shape z aplikace ISOBUS-TC
Tento postup uplatnéte, pokud pouzivate aplikaci ,|ISOBUS-TC" ve standardnim rezimu.
Postup M Pokud pracujete s pracovnim pocitacem ISOBUS, musf byt pfipojen k rozhrani ISOBUS.

M Pokud pracujete bez pracovniho pocitace ISOBUS, musite v aplikaci Virtual ECU aktivovat
virtudlni pracovni pocita¢. Vice informaci naleznete v navodu k obsluze terminalu.

M Nastavili jste parametr ,Pracovni rezim“ v aplikaci ISOBUS-TC na ,Standardni®.

1. Aktivujte pole v aplikaci ,ISOBUS-TC". Prectéte si v navodu k obsluze terminalu, jak toto provést.

2. - Otevrete aplikaci TRACK-Leader.
= Zobrazi se pracovni obrazovka se vSemi daty pole ulozenymi v ISOBUS-TC:

= Pokud se pracovni obrazovka nezobrazi, nespinili jste nékteré pfedpoklady.
= Pokud se na pracovni obrazovce zobrazi zelené oznacené zpracované plochy (z

posledniho pouziti), musite je smazat na obrazovce ,Pamét” klavesou

=> Pokud se uprostfed obrazovky zobrazi symbol , nefunguje spojeni s pfijimacem GPS
a nemizete dale pracovat. Pfipojte pfijimaé GPS a nakonfiguruite jej.

3. Abyste se dozvédéli, jaké informace se maji zobrazit na pracovni obrazovce, pfectéte si tuto
kapitolu: Informace na pracovni obrazovce [— 15]

4. Abyste se dozvédéli, co mate udélat jako dalSi krok, prectéte si tuto kapitolu: Provozni postupy
[~ 8

5.2.3 Se zakazkou ISO-XML

Tento postup uplatnéte, pokud pouzivate aplikaci ,ISOBUS-TC" v roz§ifeném rezimu.

30302432a-02-CS V18.20201207 25



Podklady obsluhy

Rozpoznani sméru jizdy

Postup M Pokud pracujete s pracovnim pocitacem ISOBUS, musi byt pfipojen k rozhrani ISOBUS.

M Pokud pracujete bez pracovniho pocitace ISOBUS, musite v aplikaci Virtual ECU aktivovat
virtuélni pracovni pocita¢. Vice informaci naleznete v navodu k obsluze terminalu.

M Nastavili jste parametr ,Pracovni rezim“ v aplikaci ISOBUS-TC na ,RozSifeny".

1. Spustte zakazku v aplikaci ,ISOBUS-TC". Pfectéte si v navodu k obsluze aplikace ISOBUS-TC,
jak tak mazete uginit.

2. - Otevrete aplikaci TRACK-Leader.
= Zobrazi se obrazovka se vSemi daty zakdzky ISO-XML:

= Pokud se pracovni obrazovka nezobrazi, nesplnili jste nékteré predpoklady.

= Pokud se uprostied obrazovky zobrazi symbol , nefunguje spojeni s pfijimacem GPS
a nemUZzete dale pracovat. Pfipojte pfijima¢ GPS a nakonfigurujte jej.

3. Abyste se dozvédéli, jaké informace se maji zobrazit na pracovni obrazovce, pfectéte si tuto
kapitolu: Informace na pracovni obrazovce [— 15]

4. Abyste se dozvédéli, co mate udélat jako dalsi krok, prectéte si tuto kapitolu: Provozni postupy
[~ 8

5.3 Rozpoznani smeru jizdy
Aby systém fungoval pfi otaCeni a couvani spravné, doporuéujeme zohlednit také smér jizdy.
Dokud se na poli pohybujete smérem dopfedu, bude na obrazovce zobrazeno pracovni zafizeni

spravné a sekce se budou také spinat spravné @ @ Pfi couvani @ ov§em pfichazi v Gvahu
dva zpusoby chovani:
= Pokud nezohlednite smér jizdy, bude terminal pfedpokladat také u zmény sméru, ze vozidlo jede
dopfedu. Vozidlo bude v tomto pFipadé otoceno na obrazovce 0 180°. Sekce se tim padem
budou nachazet na nespravném misté a za danych okolnosti budou rovnéz nespravné spinany.

@

= Kdyz zohlednite smér jizdy, zméni Sipka signalu GPS barvu a smér. @
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Viyhody zmény sméru

Existuje vice moznosti, jak zohlednit smér jizdy:
= Snima¢ sméru jizdy v traktoru. Smérovy signél se pfenasi pres ISOBUS a terminal jej rozpozna.
= Signal o sméru jizdy systému fizeni.
= Poloautomatické rozpoznani sméru jizdy pomoci signalu GPS.

Poloautomatické rozpoznani sméru jizdy

Pokud je aktivovan parametr ,Rozpoznani sméru jizdy* [— 88], musite po zapnuti terminélu zajistit,
aby byl pfedpokladany smér jizdy spravny.

Systém u prvniho pohybu vozidla pfedpoklada, Ze vozidlo jede dopfedu. Kazda zména sméru jizdy
se poté pfizplsobi témto informacim.

Proto je velmi duleZité zkontrolovat hned po spusténi navigace, zda systém spravné rozpoznal smér
jizdy. To plati zejména v pfipadé, kdy vozidlo pfed nebo béhem spousténi navigace couva nebo
napr. je$té nema poradny pfijem GPS.

Smér jizdy musite opét zkontrolovat nejpozdéji pfi restartu systému.
1. Spustte novou navigaci.

= Sipka nad symbolem vozidla ukazuje aktualné predpokladany smér jizdy.
- Vozidlo jede dopredu; - Vozidlo jede dozadu.
2. Klepnutim na muzete zménit pfedpokladany smér jizdy.

3. Pii kazdé zméné sméru jizdy, kterou rozpozna terminal pomoci signélu GPS, se zméni
zobrazeny smér jizdy.
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Vytvoreni referenéniho bodu

Pokud pracujete s opravnym signalem s vysokou presnosti, napf. RTK nebo CenterPoint RTX,
nemusite vytvaret zadny referenéni bod.

K éemu potiebujete referenéni bod?

Za pomoci referen¢niho bodu méZete porovnat redlné soufadnice GPS s ulozenymi soufadnicemi
GPS a vyrovnat pfipadné odchylky (drifty).

Pro kalibraci pozice GPS potfebujete pevny bod na zemi, tzv. referenéni bod. P¥i kalibraci pozice
GPS se ulozené souradnice referenéniho bodu porovnaji s aktualnimi soufadnicemi.

Vlevo - pole s kalibrovanou pozici GPS; Vpravo — pole bez kalibrované pozice GPS

Pokud neurcite referenéni bod a nenakalibrujete pozici GPS pokazdé, nez zagnete pracovat, stane
se nasledujici:

UloZené souradnice GPS hranice pole, vodici stopy atd. se budou liit od skutecnych pozic. Kvdli
tomu nelze zpracovat ¢asti pole, protoZe se uloZzena pozice pole nachazi mimo hranice pole.

Abyste dosahli maximalni pfesnosti, je tfeba:
1. Urcete pfi prvnim projeti pole referenéni bod.

2. Zkalibrujte GPS pozici pole, pro které jste uréili referenéni bod, dfive nez budete na poli
pracovat.

3. Béhem delSi prace obcas zkalibrujte pozici GPS.

Stanoveni referen¢niho bodu

Pfi urovani referenéniho bodu jsou rozhodujici soufadnice pfijimace GPS. Protoze pfijima¢ GPS
budete vzdy chtit odmontovat, je tfeba postavit vozidlo vzdy na stejné misto. Proto je také pfijimac
GPS na stejném misté.

Pfi nastavovani referenéniho bodu potfebujete pevny bod, jehoz pozice se v ¢ase neméni. Napfiklad
strom, hraniéni kdmen nebo kanalizaéni poklop.

Potfebujete tento bod, abyste pfi pozdéjsi kalibraci signalu GPS postavili traktor pfesné na to stejné
misto.
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UPOZORNENI

Ztrata dat v pfipadé chybéjiciho referenéniho bodu
Pokud pozdéji referenéni bod nemizete najit, jsou zaznamenané data nepotfebna.

o Vzdy si zapamatuijte pfesnou pozici referencniho bodu pro kazdé pole!

Nasledujici obrazek ukazuje moznost, jak traktor postavit pfi uréovani referenéniho bodu:

Traktor pri uréovani referencniho bodu

. Prijima¢ GPS na stfe$e kabiny traktoru >« Pozice referenéniho bodu
@ Vzdalenost mezi pfijimaem GPS a bodem na Vzdalenost mezi anténou GPS a bodem na
krajnici na ose X krajnici na ose Y

-—- Linie od pevného bodu pres cestu

M Zpracovavate pole poprvé.

1. Vyhledejte na vjezdu na pole pevny bod. Napfiklad strom, hraniéni kdmen nebo kanalizaéni
poklop.

2. Nakreslete od tohoto bodu ¢aru pfes cestu, na které stoji vozidlo.
3. Postavte vozidlo obéma pfednimi koly na tuto ¢aru.

4. Poznacte si vzdalenost od pevného bodu k vozidlu. Tuto vzdalenost je tfeba dodrzet pfi kalibraci
GPS signalu.

5. Spustte novou navigaci.

6. Klepnéte po sobé na tyto symboly:

jejele]
> >

= Na obrazovce se zobrazi pismeno ,R" a bod, ktery oznacuje referenéni bod na poli. Tento
bod se nachazi pod Sipkou.

= Nastavili jste referen¢ni bod.

Kontrola kvality signalu GPS

Cim lepsi signal GPS, tim presnéji a spolehlivéji funguje aplikace TRACK-Leader. Kvalita GPS
signalu zavisi na nékolika faktorech:
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= na modelu pfijimace GPS;
= na geografické poloze (v nékterych svétovych oblastech nejsou k dispozici satelity korekce

signalu);

= na mistnim zastinéni na poli (stromy, hory).

Informace na pracovni obrazovce

@ Aktudlni kvalita GPS signalu Graficka lista

Udava kvalitu spojent. Cim je lita modrejsi,
tim je spojeni lepsi.

@ Pocet spojenych satelitd

Kvalita signalu GPS

Kvalita

Popis

RTK fix

NejvysSi pfesnost.

RTK float

Pfesnost drzeni stopy cca 10 az 15 ¢cm, TerraStar-C.

DGPS

GPS s opravnym signalem. Podle pfijimage GPS a konfigurace:
WAAS, EGNOS, GLIDE nebo jiny.

GPS

Slaby a nepfesny signal.

INV

Zadny signal GPS. Prace nenf mozna.

RTX conv

Jen kdyZ se pouzivé opravna sluzba Trimble-RTX. Opravny signél jesté
neni Upiné konvergovan. Maximalni pfesnost jesté neni dosazena.

RTX

Jen kdyz se pouziva opravnd sluzba Trimble-RTX. Maximalni pfesnost
je dosazena.

XFill

Pokud se jako kvalita GPS zobrazi xFill, zobrazi se misto poétu satelitl
gasovag. Casovad se spusti na hodnoté 20 minut a zobrazuje, jak
dlouho jesté je mozné pouzivat xFill.

5.6 Hranice pole

Aby systém rozpoznal obrysy pole, mizete hranici pole oznacit. Hranice pole se zobrazi na
obrazovce jako Cervend Céara, ktera je nakreslena kolem pole.

Neni bezpodmineéné nutné oznacovat hranici pole. Jejich pouzivani ma vSak hned nékolik vyhod:
= Lze zjistit celkovou plochu pole a zpracovavanou plochu.
= Jakmile se pfibliZite k hranici pole, bude Vas terminal varovat.
= Souvrat Ize zobrazit na obrazovce jen v pfipadé stavajici hranice pole.
= U stavajici hranice pole mlZete automaticky vypinat sekce, které se nachazi mimo pole. To je
vyhodné pfedevsim u postfikovacu s velkym pracovnim zabé&rem.

Existuje vice moznosti, jak oznadit hranici pole:
= Pfimo na terminalu: [— 31]

30
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— PFipraci s pracovnim zafizenim.

— Dodatecny vypocet z objizdky pole.

— Objetim pole traktorem nebo jinym vozidlem (quad).
= Import hranice pole: [— 34]

- Import z dat zaméFeni ve formatu shape.

- Import z dfivéjSich zdznam( aplikace TRACK-Leader.

- Import z hranic pole nakreslenych na PC.

5.6.1 Zaznam hranice pole béhem prace

K z&znamu hranice pole b&hem prace je tfeba provést nasleduijici kroky. Cim presnéji zaloZite hranici
pole, tim pFesnéji se poté budou v oblasti hranice spinat sekce.

Postup M Pracovni pocitac je pfipojen a je spravné nastaveno usporadani zafizen.

1. Spustte novou navigaci.

2. - Vyberte podle sméru jizdy a strany pole, jakou polohu ramen chcete pouzit k zdznamu
hranice pole.
3. - Potvrdte.
4, - Spustte zaznam hranice pole.
5. Projedte kolem pole.
6. - Preruste zaznam, napf. v pfipadé nutnosti zvlatnich jizdnich manévra.
= P¥i jizdach, bé&hem kterych se prerusi zaznam, se na terminélu zobrazi ¢arkovand linie.
7. - PokraCuijte v z&znamu.
= Terminal natahne pfimku mezi polohou, ve které jste zastavili zaznam, a polohou, ve které
chcete se zdznamem pokracovat.
8. Pokradujte v zaznamu.
= Pozor na skutegnost, Ze termindl pfi ukongeni zadznamu natdhne pfimku z aktuélni polohy k
pocatecnimu bodu zaznamu.
9. - Ukonéete zdznam hranice pole.

= Terminal natdhne pfimku z aktualni polohy k po&ateénimu bodu zdznamu.
= Zaznamenali jste hranici pole.

= Celkova plocha pole se zobrazi na navigaéni obrazovce.

5.6.2 Stanoveni hranice pole objetim pole

Ke stanoveni hranice pole pfimo na terminélu je tfeba objet pole. Cim presné&ji budete pole objizdét,
tim presnéji se poté budou v oblasti hranice spinat sekce.

Presnost signalu GPS je velmi dulezita:
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= Pokud méate moznost, pouzivejte co nejpresnéjsi signal GPS. napf. RTK.
= Pokud pracujete se signalem DGPS, provadéjte kalibraci signalu GPS kazdych 15 minut. K

provedeni kalibrace preruste zaznam (symbol ) a pfijedte k referenénimu bodu. Po
provedeni kalibrace jedte zpét na misto, na kterém jste prerusili objizdéni.

Z&kladni postup - bez pracovniho po€itace ISOBUS a bez SECTION-Control

Postup Jestlize pracujete bez pracovniho pocitace ISOBUS a aplikace SECTION-Control, objedete pole
takhle:

M V aplikaci Virtual ECU jste vybrali virtualni pracovni poéita¢ pouZitého stroje.
1. Spustte novou navigaci.

2. Pokud pracujete bez RTK, nastavte referencni bod nebo provedte kalibraci signalu GPS.
= Uvidite tento obrazek:

3. - Stisknutim tohoto funk&niho symbolu sdélite termindlu, ze pracovni zafizeni pracuje.
Pokud je na pracovnim zafizeni (nebo traktoru) osazen snimaé pracovni polohy a je
nakonfigurovan v profilu stroje, nezobrazi se tento symbol. V tomto pfipadé rozpozna termindl
automaticky, Ze pracovni zafizeni pracuje.

4. Zapnéte pracovni zafizeni popf. je uvedte do pracovni polohy:

5. Objedte pole. Pokuste se pfitom jet vnéjSi asti pracovniho zafizeni pfimo na okraji pole.
Jestlize zjistite, Ze pracovni z&bér je jiny nez Sifka pracovniho zafizeni, zastavte a opravte
parametr ,Prac. zaber" ve Virtual ECU. Po dobu objizdéni pole mizete parametr dokonce
nastavit 0 néco vys$ a poté jet ve stalém odstupu od okraje pole.

= Po prvnich centimetrech vidite, Ze na obrazovce je plocha za symbolem vozidla oznacena

zelené. Zelend barva oznaduje zpracovanou plochu:

6. Objedte celé pole.

7. Jakmile budete mit pole objeté, zastavte.
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= Objizdéni musi byt uzavieno:

8. - K oznageni hranice pole kolem zelené plochy stisknéte tento funkéni symbol.
= Na navigacni obrazovce se kolem pole nakresli ¢ervena ¢ara. Jedna se o hranici pole.
= V oblasti pocitadel se nyni zobrazi vypo€itana plocha pole.

= ProtoZe se nachézite v blizkosti hranice pole, zacne termindl pipat a na obrazovce se objevi
vystrazné hlaseni ,Hranice pole".

Takto stanovenou hranici pole muzete uloZit.

Objeti pole pomoci SECTION-Control

Jestlize pracujete s aplikaci SECTION-Control, postupuijte téméF stejné, jak je popsano v zakladnim
postupu.
Dilezité:

= Musi byt pfipojen pracovni pocita¢ ISOBUS.

= Funkeni symbol a se nahradi timto symbolem: .V kroku 3 z&kladniho
postupu musite proto aktivovat automaticky rezim SECTION-Control. Zpracovana plocha se
oznaci automaticky, jakmile bude pracovni zafizen pracovat.

Obijeti pole s ISOBUS-TC

Pokud pouzivate aplikaci ISOBUS-TC ve standardnim rezimu, musite v ni vzdy zaloZit pole a
aktivovat je, jeSté nez provedete zde popsané kroky.

Obijeti pole traktorem, vozidlem quad nebo jinym vozidlem bez pracovniho zafizeni
V mnoha pfipadech mé smysl objet pole jingm vozidlem, které netdhne zadné pracovni zafizeni.
Dilezité:
= Je tfeba osadit terminal a pfijima¢ GPS na vozidlo.
= Pro vozidlo musite zalozit v aplikaci Virtual ECU virtuaini pracovni pocita¢. Uvedte pfitom velmi
pfesné polohu pfijimace GPS a pracovni zabér.
= Polovi¢ni pracovni zabér odpovida odstupu od stfedu vozidla k hranici pole. Pfi objizdéni celého
pole tento odstup dodrZujte.
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Import hranice pole

Hranici pole Ize importovat z externiho programu. MliZe se jednat o starsi hranice pole, které jste
vytvorili jingm terminalem, nebo o data od firmy provadgjici zaméfeni. Zdroj jednoduse nehraje roli.
DdleZité je jen to, aby hranice byla zakreslena velmi pfedné.

Soubor musi mit tyto vlastnosti:
= Formét souboru: shp
= Standard: WGS84

Pokud pracujete se soubory Shape, dozvite se z této kapitoly: Pokud pouzivate ISOBUS-TC ve
standardnim rezimu [— 10]

Smazat hranici pole

1. Dotknéte se tohoto funkéniho symbolu na zhruba 3 sekundy:
= Zobrazi se nasledujici hladeni: ,M& se smazat hranice pole?*

2. ,Ano“ - Potvrdte.

= Hranice pole se smaze.

Zaznam blokovanych ploch

Pokud se na poli nachazi prekéazka, kterou vzdy chcete objizdét, mizZete pro ni stanovit blokovanou
plochu.

Pfi z&znamu blokovanych ploch je tfeba postupovat podobné jako pfi zdznamu hranic pole.
M Provedli jste zaznam hranice pole u pole, pro které chcete provést zaznam blokované plochy.

M Nachazite se na tomto poli.

1. - Vyberte podle sméru jizdy a strany pole, jakou polohu ramen chcete pouzit k zdznamu
blokované plochy.

2. - Potvrdte.

3. - Spustte zaznam blokované plochy.

4. Objedte plochu, kterou chcete zaznamenat.

5. - Pferuste zaznam, napf. v pfipadé nutnosti zvlastnich jizdnich manévra.
= P¥i jizdach, béhem kterych se pferusi zaznam, se na terminalu zobrazi ¢arkovana linie.

6. - Pokracujte v zaznamu.
= Terminal natahne pfimku mezi polohou, ve které jste zastavili zaznam, a polohou, ve které
chcete se zdznamem pokracovat.

7. PokraCujte v zaznamu.
= Pozor na skute¢nost, Ze terminal pfi ukonéeni zaznamu natahne pfimku z aktualni polohy k
pocate¢nimu bodu zaznamu.
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8. - Ukoncete zadznam blokované plochy.
= Terminal natahne pfimku z aktualni polohy k po¢ate¢nimu bodu zaznamu.

= Zaznamenali jste blokovanou plochu.

= Plocha blokované plochy se odecte od celkové plochy pole. Zobrazi se jen zpracovavana
plocha.
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Pouzivani vodicich stop k paralelnimu vedeni

6 Paralelni vedeni pomoci aplikace TRACK-Leader

6.1 Pouzivani vodicich stop k paralelnimu vedeni

Vodici stopy jsou paralelni ¢ary, které jsou zobrazeny na obrazovce. Poméahaji Vam zpracovavat pole
v paralelnich pasech.

Prvni vodici stopa, kterou zalozite na terminalu, se nazyva stopa A-B. Na obrazovce je vétSinou
oznacena pismenem A a B. V&echny ostatni vodici stopy se vypocitavaji a vykresluji podle vodici
stopy A-B.

Priibéh stopy A-B se uloZi pfi prvnim prajezdu, ktery musite provést ruéné. Obsluha terminalu zavisi
na tom, ktery rezim navigace jste vybrali.

Abyste na kazdém poli mohli zménit smér zpracovavani, mizete zalozit [— 44] vice sad vodicich
stop. Pro kazdou sadu vodicich stop mlzete zalozit vodici stopy jinym smérem a rlznym zplisobem.

Kromé toho m{iZete pfi préci se sadou vodicich stop zaloZit sadu vodicich stop pro pozdéjsi
zpracovani [— 46] pole.

Pro kazdy smér si mdZete vybrat sadu vodicich stop

6.1.1 Rovné vodici stopy
Postup M Je aktivovan rezim navigace ,rovnobezny“. [— 44]

1. Postavte vozidlo do vychoziho bodu pozadované linie A-B.

2. - Stanovte prvni bod.
= Bod A se zobrazi na obrazovce.
= Na funk&nim symbolu se prvni viajka zabarvi zelené:

=

3. Prejedte na druhou stranu pole.

4, - Stanovte druhy bod.
= Bod B se zobrazi na obrazovce.
= Na funkénim symbolu se také druha vlajka zabarvi zelené.
= Body A a B se spoji linii. To je linie A-B.
= Vpravo a vlevo od linie A-B se zobrazi dalsi vodici stopy.
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=
6.1.2 Vodici stopa jako zatacka
Postup M Je aktivovan rezim navigace ,Kontura“. [— 44]

1. Postavte vozidlo do vychoziho bodu pozadované linie A-B.

2. - Stanovte prvni bod.
= Bod A se zobrazi na obrazovce.

3. Prejedte na druhou stranu pole. Nemusite pfitom jet v jedné pfimé linii.
= Pfijizdé se za vozidlem bude na obrazovce kreslit linie.

4. - Stanovte druhy bod.
= Bod B se zobrazi na obrazovce.
= Body A a B se spoji linii.

5. Vpravo a vlevo od linie A-B se zobrazi dal$i vodici stopy.

6.1.3 Vodici stopy podle kompasu
Postup M Je aktivovan reZim navigace ,A+". [— 44]

1. Postavte vozidlo do vychoziho bodu pozadované linie A-B.

2. Klepnéte na symbol:
= Zobrazi se klavesnice.

3. Zadejte, na kterou svétovou stranu maji vést vodici stopy. Mizete zadat hodnotu od 0° do 360°.

4, - Potvrdte.
= Na obrazovce se nakresli nékolik paralelnich vodicich stop, které vSechny povedou
zadanym smérem.

6.1.4 Kombinovand vodici stopa

V rezimu navigace ,A-B a kontura“ miZete nakreslit vodici stopu sloZenou jak z paralelnich pfimych
linif, tak z kfivek.

Funkéni symbol | Funkce Vysledek

Stanovi bod A.
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Postup

6.1.5

Zpusob fungovani

38

Funkéni symbol | Funkce

Vysledek

Spusti zdznam kontury.

Stanovi Cerveny bod, ktery je spojeny
¢ervenou linii s poslednim bodem.

Zastavi zdznam kontury.

Stanovi Cerveny bod, od kterého bude
zaznamenana pfima linie.

Stanovi posledni bod a ukon¢i zaznam
linie A-B.

M Je aktivovan reZim navigace ,A-B a kontura“. [— 44]

1. Postavte vozidlo do vychoziho bodu pozadované linie A-B.

2. - Stanovte prvni bod.
= Bod A se zobrazi na obrazovce.

3. Jedte rovné, dokud budete potfebovat rovnou vodici stopu.
= PFijizdé se za vozidlem bude na obrazovce kreslit linie.

= Linie je ¢arkovan a pfima.

4, - Ukoncete zaznam pfimé linie A-B.

= Symbol se nahradi symbolem
=> Na obrazovce se stanovi maly ¢erveny bod.

= Nyni mlzete provést zaznam kfivky jako vodici stopy.
= P¥i jizdé se za vozidlem bude na obrazovce kreslit linie.

5. Kdyz budete chtit opét zaznamenat rovnou linii, miZete opét poklepat na symbol a

pokracovat podle kroku 3.

6. - Pokud chcete ukongit zaznam, stanovte druhy bod.

= Bod B se zobrazi na obrazovce.

= Body A a B se spoji lini.

Vyuzivani automaticky zalozenych vodicich stop

Systém dokaze automaticky zakl&dat vodici stopy:
=V souvrati. [— 48]
= Ve vnitini €asti pole. Tento pfipad je popsan zde.

Diky pouziti této funkce mUzZete Casto vypustit ruéni zakladani linie A-B béhem fizeni. Misto toho

muzete jiz od zagatku vyuzit systému fizeni.

Pokud se v aplikaci TRACK-Leader na obrazovce zobrazi hranice pole, mize systém automaticky
zakladat vodici stopy. Tyto vodici stopy jsou vzdy rovné a probihaji viiéi sobé paralelné. Prvni stopa
A-B se provede jako spojovaci linie mezi body, které byly stanoveny vedle hranice pole. Odstup od

hranice pole ¢ini polovinu pracovniho zabéru.

V18.20201207
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VZdy se zaklada vice sad vodicich stop. Zalezi na vas, kterou linii budete chtit pouzit. Nepotfebné
sady vodicich stop byste méli smazat.

Obecné plati pro ovladani tyto faze:

1. Pfiprava hranice pole: Objedte pole, nactéte do aplikace ISOBUS-TC hranici pole Shape nebo
do aplikace TRACK-Leader nahrajte starou hranici pole.

2. Pridani souvraté: [— 48] Oznadte pfitom parametr ,Automatické zalozeni vodicich stop*.
3. Smazte nepotfebné sady vodicich stop.
4. Vyberte vodici stopu pro praci.
Postup Takto vyuZijete automaticky zalozenych vodicich stop:
M Nachazite se na poli, které chcete zpracovat.
M Spustili jste navigaci.
M Na obrazovce se zobrazi hranice pole.

M Neexistuji zadné vodici stopy.

1. - ZaloZte souvrat.

N

Nastavte parametr ,Minimalni polomér otaceni*.

w

ZaSkrtnéte parametr ,Automatické zalozeni vodicich stop®.

&~

- Opustte obrazovku.

o

Potvrdte, Ze chcete zalozZit souvrat. MlZete ji pozdéji stale jeSté smazat.

6. - Otevfete seznam s dostupnymi sadami vodicich stop.
= Automaticky zalozené sady vodicich stop nesou oznaceni ,Souvrat (€.)".

7. Nyni musite rozhodnout, které sady vodicich stop si ponechéte a které chcete smazat.
8. Klepnéte dvakrat na jednu ze sad vodicich stop.
= Zobrazi se pracovni obrazovka.

9. - ZvétSete nahled.

30302432a-02-CS V18.20201207 39



Paralelni vedeni pomoci aplikace TRACK-Leader

Pouzivani vodicich stop k paralelnimu vedeni

= Zobrazi se pfehled:

= V prehledu uvidite dva body: Aa B
10. Zamyslete se, zda je mezi bodem A a B pro linii A-B vhodna jedna linie.
11. Mate nyni dvé moznosti;

12. Moznost a: Pokud neni vodici stopa pro zpracovani vhodnd, smazte sadu vodicich stop.
13. - Otevfete seznam s dostupnymi sadami vodicich stop.

x - Smazte sadu vodicich stop. Vzdy se smaze oznacena sada stop. Jednoduchym
poklepanim na sadu vodicich stop mizete tuto sadu oznadit.

14,
15. Moznost b: Pokud chcete vodici stopu zachovat, pfejmenuijte sadu vodicich stop.
16. - Otevfete seznam s dostupnymi sadami vodicich stop.

17. - Pfejmenuijte ozna¢enou sadu vodicich stop.

18. Klepnéte dvakrat na dal$i sadu vodicich stop.

19. - ZvétSete néhled.
= Zobrazi se prehled:

20. Zamyslete se, zda je mezi bodem A a B pro linii A-B vhodna jedna linie.
21. - Otevfete seznam s dostupnymi sadami vodicich stop.

x - Zde m0zete smazat sadu vodicich stop. Vzdy se smaze oznacené sada stop.
Jednoduchym poklepanim na sadu vodicich stop miZete tuto sadu oznadit.

22.

23. Zopakuijte tyto kroky pro vSechny automaticky zalozené sady vodicich stop.
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6.1.6 Vodici stopy jako kruhy
Postup M Je aktivovan rezim navigace ,Kruh*.

1. Postavte vozidlo na vnéjsi okraj pole vedle zafizeni ke kruhovému zadestovani.

2. - Stanovte prvni bod.

3. Objedte nejméné polovinu obvodu pole.

4, - Stanovte druhy bod.
= Na obrazovce se zobrazi kruhové vodici stopy.

6.1.7 Adaptivni vodici stopy
Postup M Je aktivovan rezim navigace ,Adaptivni kontura ruéné” nebo ,Adaptivni kontura auto*.

1. Postavte vozidlo do vychoziho bodu pozadované linie A-B.

2. - Stanovte prvni bod.
3. Prejedte na druhou stranu pole.
= Nad symbolem Sipky se zobrazi linie.
4. - V rezimu navigace ,Adaptivni kontura ru¢né" oznadte otaeci manéur.

5. Vrezimu navigace ,Adaptivni kontura auto” se otocte. Systém automaticky pozn4, ze se otacite.
= Vpravo a vlevo od zobrazené linie se zobrazi nové vodici stopy.

(o]

. Jedte podle nové vodici stopy.

6.1.8 Smazéni vodicich stop
Vodici stopy mizete kdykoliv smazat a vytvaret noveé.

Postup
1. Dotknéte se jednoho z téchto funkénich symbold na zhruba 3 sekundy:
Symboly se mohou lisit v zavislosti na rezimu navigace.
= Zobrazi se nasledujici hlaseni: ,Maji se smazat vodici stopy?*

2. ,Ano“ - Potvrdte.
= Vodici stopy se smazou.

6.1.9 Premist'ovani vodicich stop

Pouzijte tuto funkci, kdyz se sice nachazite v pozadované jizdni stopé, ale na terminalu je pozice
traktoru zobrazend vedle stopy.

Tato funkce funguje jen v tomto rezimu navigace:
= Rovnobézny
= Kontura

Postup M Je spusténa navigace.
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1. - Posunite vodici stopy do polohy pfijimace GPS.

= Vodici stopy, hranice pole a pfejezdy se posunou.

6.1.10 Nastaveni odstupoveé vzdalenosti mezi vodicimi stopami

Standardné odpovida odstupova vzdalenost mezi vodicimi stopami pracovnimu zabéru, ale mizete ji
rovnéz zménit.

Priklad Pracovni zabér polniho postfikovaée = 18 m
Chcete se ujistit, Ze se pfi zpracovani nic nevynechalo.

Nastavte parametr ,Odstup linii“ napf. na 17,80 m. Poté budete pracovat s 20cm pfesahem (10 cm
vlevo a 10 cm vpravo).

Postup M Je spusténa navigace.

1. - Pfejdéte na obrazovku ,Nastaveni navigace®.
= Zobrazi se obrazovka ,Nastaveni navigace*.

2. Klepnéte na ,Odstup linii“.
= Zobrazi se klavesnice.

3. Zadejte, kolik metrd ma byt mezi vodicimi stopami.

4. - Potvrdte.
= Zobrazi se obrazovka ,Nastaveni navigace".

5. Opustte obrazovku.

6.1.11 Nastaveni intervalu vodicich stop

Pokud chcete jet paralelné a pouzivate k tomu druhou nebo tfeti vodici stopu, mliZete nastavit, aby
tyto stopy byly oznaceny vyraznéji nez jiné stopy.

Priklad Pfi zadani ¢isla ,2“ se kazda druha vodici stopa zobrazi tuéné, pfi zadani gisla ,3“ se kazda tfeti
vodici stopa zobrazi tu¢né atd.

Postup M Je spusténa navigace.

1. - Prejdéte na obrazovku ,Nastaveni navigace".
= Zobrazi se obrazovka ,Nastaveni navigace".

2. Klepnéte na ,interval®.
= Zobrazi se klavesnice.

3. Zadejte, v jakém intervalu chcete mit tuéné oznacenou vodici stopu.
4. - Potvrdte.

= Zobrazi se obrazovka ,Nastaveni navigace".

5. Opustte obrazovku.
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Nastaveni rezimu intervalu

Jestlize vyuzivate funkce ,interval”, mizete urcit, zda se oznaceni zpracovavanych vodicich stop ma
pfi praci ménit.
= ,absolutni* — vodici stopy oznacené na zacatku vzdy zlistavaji oznaceny, i kdyz sleduji jinou,
neoznacenou vodici stopu:

Moznéa nastaveni

= relativni* — u tohoto nastaveni se zvyraznéni presune, jakmile budete sledovat dfive
nezvyraznénou stopu.
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6.1.12 Zvolte nastaveni navigace

Rezim navigace rozhoduje o tom, jak se maji zakladat vodici stopy a jak probihaji na poli.

Funkéni symbol

Funkce

Prejdéte na obrazovku se sadami vodicich stop pro souvrat.

Prejdéte na obrazovku se sadami vodicich stop.

Opusti obrazovku ,Sady vodicich stop" bez pouziti nové sady
vodicich stop.

Viytvofi alternativni sadu vodicich stop, zatimco je aktivni jind sada.

Viytvofi novou sadu vodicich stop.

Umozni upravit sadu vodicich stop.

X

Smaze oznacenou sadu vodicich stop.

Postup M Je spusténa navigace.

1. - Pfejdéte na obrazovku ,Sady vodicich stop*.
= Zobrazi se obrazovka ,Sady vodicich stop".

2. - Viytvoite novou sadu vodicich stop.
= Zobrazi se obrazovka ,Sady vodicich stop” s Fadky: ,rezim navigace” a ,Nazev".

3. Klepnéte na fadek ,rezim navigace".
= Zobrazi se seznam.
4. Vyberte pozadovany rezim navigace.
5. - Potvrdte vybér.
= Zobrazi se obrazovka ,Sada vodicich stop".
6. - Opustte obrazovku.
7. Zobrazi se obrazovka ,Sady vodicich stop".
8.

Klepnéte dvakrat na pozadovanou sadu vodicich stop, ¢imZ ji aktivujete na navigacni obrazovce.

= Vodici stopy ze sady vodicich stop pouzivané do tohoto okamziku zmizi.
= Zménili jste reZzim navigace a nyni mdZete zaloZit novou vodici stopu.
= Sadu vodicich stop muzete kdykoliv zménit.

Existuji nasledujici rezimy navigace:
= Rezim navigace ,rovnobezny*

44
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V tomto rezimu navigace muZete zpracovavat pole v paralelnich, rovnych pasech.
= Rezim navigace ,,A-B a kontura“

V tomto rezimu navigace mdzete zaloZit vodici stopu, ktera nejprve zahrnuje jednu konturu a
poté pfimku A-B.
= Rezim navigace ,,Kontura“

Tento rezim navigace pouzijte, pokud ma vaSe pole priibézné nerovnou hranici.
= Rezim navigace ,A+“

V tomto reZimu mdzete ruéné zadavat, ve kterém geografickém sméru se maji zaloZit vodici
stopy. Musite pfitom pouze zadat smér ve stupnich (0° az 360°) a vodici stopy se povedou

automaticky a rovnobézné k sobé.
= Rezim navigace ,Adaptivni kontura ruéné“

V tomto rezimu navigace se zaznamenava trasa vozidla u kazdého prejezdu. DalSi vodici stopa
se zaloZi teprve po otoceni. Je pfesnou kopii posledniho prejezdu.
Pred kazdym otogenim musite stisknout klavesu.

= Rezim navigace ,Adaptivni kontura auto*
Tento rezim funguje jako ,Adaptivni kontura runé®, terminal ale automaticky rozpozna, ze se
otacdite.

= Rezim navigace ,,Kruh“
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V tomto rezimu navigace mizete zakladat kruhové vodici stopy, abyste mohli zpracovavat pole,
ktera jsou vybavena zafizenim ke kruhovému zadestovani.

= Automatické vodici stopy
K rezimiim navigace existuje alternativa: automatické zakladani vodicich stop pfi praci se
souvrati. Vice informaci naleznete v kapitole: Zpracovavani souvraté [— 48]

Zalozeni alternativni sady vodicich stop béhem prace

Kdyz pracujete na poli s ur¢itym rezimem navigace, mUZete napfiklad zalozit alternativni rezim
navigace s jinymi vodicimi stopami pro pozd&jsi zpracovani.

M Je spusténa navigace.

1. - Prejdéte na obrazovku ,Sady vodicich stop®.
= Zobrazi se obrazovka ,Sady vodicich stop".

2. - Aktivujte funkci k vytvoreni sady vodicich stop béhem prace.
= Zobrazi se obrazovka ,Sady vodicich stop” s Fadky: ,rezim navigace” a ,Nazev",

w

Klepnéte na Fadek ,rezim navigace®.
= Zobrazi se seznam.

SN

. Viyberte pozadovany reZim navigace.

5. - Potvrdte vybér.
= Zobrazi se obrazovka ,Sada vodicich stop".

6. - Opustte obrazovku.
= Zobrazi se obrazovka ,Sady vodicich stop".

7. - Piejdéte zpét na navigaci.

8. - Stanovte prvni bod pro alternativni reZim navigace. Pfesny vzhled vlajek zavisi na tom,
jaky rezim navigace je aktivovan.
= Bod A se zobrazi na obrazovce.

9. Na funkénim symbolu se prvni vlajka zabarvi zelené.

10. Pfejedte na druhou stranu pole.

11. - Stanovte druhy bod.
= Bod B se zobrazi na obrazovce.
= Na obrazovce se také druha vlajka zabarvi zelené.

= Alternativni rezim navigace se ulozi.

= Alternativni rezim navigace muzete nyni vybrat v obrazovce ,Sady vodicich stop®.
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Paralelni jizdy pomoci monitoru Lightbar a vodicich stop

Monitor Lightbar V&s podporuje pfi jizdé po vodici stopé. Ukazuje Vam, kdy opustil stopu a jak se do
ni dostat zpét.

Existuji tyto typy monitoru Lightbar:
= Monitor Lightbar v grafickém rezimu
= Monitor Lightbar v textovém rezimu

Kromé monitoru Lightbar se na obrazovce zobrazuje smérova Sipka, ktera ukazuje spravny smér
fizeni.

Monitor Lightbar, vievo: Textovy rezim; vpravo: Graficky

@ Ukazatel sméru monitoru Lightbar v textovém @ Trojahelnik
rezimu. Zde vidite, jak silné mate zatacet a jakym
smérem, abyste v urcité vzdalenosti dosahli
idealni polohy.
Viz rovnéz parametr ,nahled* [— 89].

Aktuélni odchylka od vodici stopy. @ Oznaceni optimalni polohy
Vodici stopa Aktulni odchylka od vodici stopy
Ukazuje optimalni polohu vozidla. Kazdy bod odpovida odchylce 30 cm.

Smérova Sipka

@® @®

Poloha pfijimace GPS

Pokud chcete béhem prace zménit typ monitoru Lightbar, klepnéte prstem na horni ¢ast obrazovky.

Pouzivani nahledu SECTION-View

Funkce SECTION-View je schématické zobrazenf pracovniho zabéru a sekci. Zobrazuje se jako
symbol vozidla a mGZe nahradit monitor Lightbar.

Bez jobrechneru ISOBUS: Funkce SECTION-View na fadku zahlavi a jako pracovni lista
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S jobrechnerem ISOBUS: Funkce SECTION-View na fadku zépati a jako pracovni lita

Jestlize pracujete bez jobrechneru ISOBUS, mizete vyuzivat zobrazeni jako pomdcky pfi ovladani
sekei. Jestlize pracujete s jobrechnerem ISOBUS, ovladaji se sekce automaticky. Jejich aktualni stav
rozpoznate podle barev.

Barva Proved'te nasledujici:

Seda Zéznam je vypnuty.

Pod sekci jiz bylo pole zpracovano nebo vozidlo stoji.

Zluta Zaznam je vypnuty. PGda pod sekci neni zpracovana.
Cervena Vypnéte sekci. Zaznam je zapnuty.
Modra Zapnéte sekci. Zaznam je zapnuty.

6.4 Spousténi prehravani dat projeti

V nasledujicich pfipadech tuto kapitolu nemusite ¢ist:
= SECTION-Control je aktivované
= Mate Cidlo pracovni polohy

Pokud nepouzivate SECTION-Control, ani jste neinstalovali idlo pracovni polohy, nevi software, kdy
V&$ piistroj (napf. postfikovag) pracuje a kdy ne. Proto musite softwaru sdélit, kdy s praci zaénete.

Diky pfehrévani dat projeti na monitoru vidite, které oblasti pole jste jiz projeli.

Postup M Spustili jste navigaci.

1. - Jakmile zaCnete pracovat, spustte zaznam.

= Funkéni symbol zméni vzhled:
= Zpracovana plocha se za symbolem vozidla oznaci zelené.

6.5 Zpracovavani souvraté
V souvrati mizete zakladat vodici stopy, které vedou kolem pole.

Viyhody:
= Souvrat mlzete zpracovat po vnitini ¢asti pole. Diky tomu na pneumatikach nezdstanou po
zpracovani souvrati Zadné zbytky po postfikovaci tekuting.
= Funkce SECTION-Control vypina sekce, které se béhem zpracovani pole nachazi v oblasti
souvrati.
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Funkéni V tomto stavu se nachazi software, Toto se stane, pokud stisknete
symbol kdyz se zobrazi tento symbol funkéni klavesu vedle symbolu
Souvrat neni aktivni a u tohoto pole Nelze stisknout.

nebyla prozatim nikdy aktivovana.

Hranice pole je$té nebyla zaznamenana.

Souvrat nenf aktivovana. Otevre obrazovku, ve které mizete

Zobrazi se jen v pfipadé, kdyz je hranice definovat souvrat.

pole zaznamenana.

Nyni mZete zpracovavat vnitfni oblast | Aktivuje se paralelni vedeni na souvrati.
pole.

Aplikace SECTION-Control zpracovava
jen vnitni ¢ast pole. Pfi pfechodu na
souvrat se sekce vypnou.

Aktivuje se paralelni vedeni ve vnitfni
¢asti pole.

Nyni miiZete zpracovavat souvrat. Aktivuje se paralelni vedeni ve vnitfni
¢asti pole.

Parametry se zobrazi jen jednou: pfi zakladani souvraté. Pokud tedy nactete hranici pole, ktera
rovnéz obsahuje souvrat, |ze nastaveni souvraté zménit jen takto:

1. (dlouhé stisknuti) - smazte souvrat.

2. - ZaloZte ji jeSté jednou.

Muzete nakonfigurovat nasledujici parametry:

» ,Sitku souvraté*
stroje, napf. polniho postfikovace.

= ,Odstup vodicich stop”
Sem zadejte, jak maji byt od sebe vzdaleny vodici stopy. To zpravidla odpovida pracovnimu
zabéru pouzivaného pracovniho stroje.

=, Minimalni polomér otaéeni“
Aby se linie v souvrati nekfiZily pod thlem 90°, mzete zde zadat polomér, ktery dokaze vase
vozidlo s pracovnim zafizenim projet.

=, Automatické zalozeni vodicich stop*
Pokud aktivujete tuto funkci, vytvofi termindl automaticky vodici stopy pro vnitfni ¢ast pole.
Vodici stopy jsou zaznamenany jako pfimé, paralelni linie.
Pritom se ve sloZce se sadami vodicich stop vytvofi tfi sady vodicich stop, abyste mohli sami
vyhledat, ve kterém sméru chcete pole zpracovavat. Sady vodicich stop se nazyvaji ,Souvrat” 1
as3.
Jakmile vyberete jednu sadu vodicich stop, ¢téte zde dale. Zvolte nastaveni navigace [— 44]

= ,Rezim aplikace z jedné strany”
Parametr pro vysévaci stroje.
Pokud chcete vysévacim strojem zalozit jizdni pasy pro polni postfikova¢ a zaloZit pfitom oba
pasy pfi jednom prejezdu, nastavte parametr na ,ano".
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Paralelni vedeni pomoci aplikace TRACK-Leader

Zpracovavani souvraté

V tomto rezimu se vodici stopy zalozi tak, ze vysévaci stroj mize pfi prvnim nebo druhém
pfejezdu pracovat jen s poloviénim pracovnim zabérem.

M Bylo nahrano pole s hranici pole.

1. Spustte novou navigaci.
= Zobrazi se pole s hranicemi pole a s neozna¢enou souvrati.

2. - Oteviete parametry souvraté.
= Zobrazi se parametry.
3. Zadejte parametry.

4. - Opustte obrazovku.
= Na pracovni obrazovce se oblast souvrati oznaci oranZove.

5. Zpracujte vnitfni ¢ast pole.
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Paralelni vedeni pomoci aplikace TRACK-Leader

Zaznamenejte prekazky

= Po zpracovani bude vnitfni ¢ast pole zelena a souvrat oranzova:

6. - Aktivujte paralelni vedeni v souvrati.

= - Zobrazi se na pracovni obrazovce.
= Souvrat se oznaci Sedé.

= V souvrati se objevi vodici stopy.

7. Zpracujte souvrat.

6.6 Zaznamenejte prekazky

Pokud se na poli nachazi pfekazka, mizete zachytit jeji polohu. Poté budete vzdy varovani, nez by
mohlo dojit ke stfetu.

Prekazky mliZete zachycovat pfi zpracovavani.

Pred prekazkou budete varovani v téchto pfipadech:
= Kdyz k prekazce dojedete za 20 sekund nebo dfive.
= KdyZ bude vzdalenost mezi pfekazkou a vozidlem krat$i nez pracovni zabér zemédélského
zafizeni.

Varovani vzdy zahrnuje dva prvky:
= Grafické varovani v hornim levém rohu obrazovky.

- ,hranice pole*
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Paralelni vedeni pomoci aplikace TRACK-Leader

Zaznamenejte pfekazky

- ,prekazka"

= Zvukovy signdl

/\ POZOR

Prekazky
Software Vas dokaze varovat pfed prekazkami. Neumi vSak ani brzdit, ani se pfekazkam vyhnout.

Funkéni symbol Vyznam

Viyvola dalsi funkéni symboly.

Viytvofi novou prekazku.

Smaze vechny prekazky.

Smaze vybranou prekazku.

Posune prekazku.

Ulozi pfekazku.

Postup M Spustili jste navigaci.
1. - Vyvolejte nové funkéni symboly.
2. - Pridejte priekazku.

= Zobrazi se klavesnice.

w

Pojmenuijte pfekazku.

4, - Potvrdte.
= Na obrazovce se zobrazi blikajici éerveny bod. Tento bod oznaduje misto, na kterém se
nachazi pfekazka. Vedle néj se zobrazi vzdalenost od prekazky k pfijimaci GPS.

[S2]

. Pomoci Sipek posurite bod tak, aby vzdalenosti na obrazovce odpovidaly vzdalenostem na poli.

6. - UloZte polohu pfekazky na poli.

= Pfekazka se nyni zobrazi na pracovni obrazovce.

6.6.1 Smazéani oznaéeni prekazek

Postup Takto smazete znaceni jedné nebo vice prekazek:

52 V18.20201207 30302432a-02-CS



6.7

Postup

30302432a-02-CS

Paralelni vedeni pomoci aplikace TRACK-Leader

V/yména traktoru
1. - Stisknutim otevrete obrazovku ke smazani znaceni prekazky.
= Zobrazi se obrazovka ,Smazat prekazky".
2. Vyberte pozadované prekazky. Alternativné mizete pomoci oznadit vechny prekazky

nebo odstranit znaceni.

3. - Prejdéte zpét na pracovni obrazovku.
= Zobrazi se nasledujici hlaseni: ,Opravdu chcete smazat vybér?".

4. ,Ano“ - Potvrdte.

= Vybrané pfekazky se smazaly.

Vymeéna traktoru
Navigaci mazete kdykoliv perusit a pokraCovat pozdéji s jiny traktorem nebo dotykovym terminalem.
Traktor zménite takto:

M Je aktivovana navigace a pole je ¢astecné zpracovano.

M V obou traktorovych kabinach pouzivate dotykovy terminal od spolecnosti ME.

1. Zastavte traktor 1.

- Opustte navigaci.

Ulozte pole. [— 82]

> won

Synchronizujte data mezi SD kartou a USB flash diskem. [— 83]
Vytahnéte USB flash disk.

Zastréte USB disk do terminalu druhého traktoru.

Synchronizujte data mezi SD kartou a USB flash diskem.

Nactéte pole.

© © N o v

Spustte navigaci.
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Spinani sekci pomoci SECTION-Control

Aktivujte SECTION-Control

7 Spinani sekci pomoci SECTION-Control

7.1

Postup

1.2

Ovladaci prvky

7.3

Postup

54

Aktivujte SECTION-Control

Aby bylo mozné spinat automaticky sekce pfipojeného pracovniho pocitace ISOBUS, je tfeba
postupovat takto:

. Pfipojte pracovni poéita¢ ISOBUS na ISOBUS.

Nakonfigurujte nastaveni pro tento pracovni po€itac. [— 90]

1
2
3. Spustte navigaci. [— 23]
4

Nastavte pracovni rezim. [— 54]

Zména pracovniho rezimu aplikace SECTION-Control

Pokud je aktivovana aplikace SECTION-Control, miZete pracovat ve dvou reZimech:
= Automatickém rezimu
V automatickém rezimu systém automaticky zapina a vypina sekce.
= Manualnim rezimu
V manualnim rezimu musite sekce zapinat a vypinat vzdy ru¢né.

Funkéni symbol | Vyznam

Pfepina mezi ruénim a automatickym rezimem.,

Na pracovni obrazovce vidite, ktery rezim je pravé aktivni:

Symbol

Vyznam

Aktivni je automaticky rezim.

Aktivni je manudlni rezim.

Zobrazeni mapy se skuteénymi hodnotami

Pfi praci si mGzete nechat vizualizovat aplikovand mnozstvi jako mapu se skute¢nymi hodnotami.

M Jobrechner ISOBUS je pfipojen k zakladnimu vybaveni ISOBUS.

M Aplikace SECTION-Control je aktivni.

M Je spusténa navigace.

M Pii préaci zabarvi navigace zpracovavanou oblast zelené.

- Aktivujte vizualizaci pozadované hodnoty.

= Na hlavni obrazovce se nyni modfe oznaci oblasti s podobnou pozadovanou hodnotou.
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7.4
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Spinani sekci pomoci SECTION-Control

Ovladani stroju s vice pracovnimi Sitkami

2. Prejedte dvakrat doleva ukazovackem pres spodni oblast obrazovky:

= Zobrazi se legenda:;

3. Poklepejte na legendu.
= Zobrazi se nastavitelné parametry.

4. Nakonfigurujte tyto parametry. Jejich vysvétleni naleznete v tomto navodu k manipulaci.

Parametr ,,DDI 2“ nebo oznaceni aplikovaného prostiedku

Aktivuje a deaktivuje zobrazeni.

Parametr ,,Minimalni hodnota*

Sem zadejte nejnizsi hodnotu.

Parametr ,,Maximalni hodnota*

Sem zadejte nejvy$Si hodnotu.

Parametr ,Pocet stupnd“

Zadejte pocet stupid.

Ovladani stroja s vice pracovnimi Sifkami

Pokud pouzivate jobrechner, ve kterém je nakonfigurovano hned nékolik pracovnich zabér(, dokaze
je aplikace SECTION-Control automaticky rozpoznat.

Muze se jednat napf. o tyto stroje:
= Polni postfikovace se dvéma rameny
= Vlysévaci stroje, které kromé osiva dokazou rozmetat také hnojivo

Aplikace SECTION-Control Vam umozni nastavit spinani kazdého pracovniho zabéru samostatné.
Na obrazovce ,Nastaveni | SECTION-Control“ je proto jeden profil pro kazdy pracovni zabér. [— 90]

Na navigacni obrazovce nelze sou¢asné zobrazit vysledky vSech pracovnich zabérd. Nahled by byl
velmi nepfehledny. Proto je tfeba aktivovat jeden z pracovnich zabérd. Plocha zpracovavana timto
z&bérem se na obrazovce zobrazi zelené.
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Spinani sekci pomoci SECTION-Control

Ovladani strojl s vice pracovnimi Sitkami

V$echny plochy zpracovavané jingmi zabéry budou na pozadi. Jakmile aktivujete jiny zabér, uvidite
také jeho pracovni vysledky.

Postup Pracovni zabér aktivujete takto:
M Stroj ma dva pracovni zabéry.
M Aplikace SECTION-Control je aktivni.
M Je spusténa navigace.

1. Aby se zobrazil pfehled dostupnych pracovnich zabér(, prejizdéjte pfes pocitadla smérem
doleva, dokud se nezobrazi symboly pracovniho zabéru. (volitelné)
= Aktivovany pracovni zabér je oznaceny Sipkou.

2. Klepnéte na symbol vozidla:

= Aktivuje se dalsi pracovni z&bér.
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Prace s aplikaénimi mapami

Aplikacni mapa ze zakézky 1ISO-XML

8 Prace s aplikaénimi mapami

8.1

Postup

8.1.1

30302432a-02-CS

Aplika¢ni mapa je podrobna mapa pole. Pole je na této mapé rozdéleno do vice oblasti. Aplikaéni
mapa obsahuje informace o tom, jak intenzivné se maiji prace v dané oblasti provadét.

Jakmile se aplikaéni mapa nadte, zkontroluje software pomoci soufadnic GPS u vozidla, jaké
mnozstvi ma byt aplikovano podle aplikacni mapy, a pfeda tyto informace jobrechneru ISOBUS.

Terminal dokaze otevirat aplikaéni mapy ve dvou formatech:
» Format ISO-XML

- Aplikaéni mapu je tfeba pridat na PC k zakazce ISO-XML.

- Aplikaéni mapu Ize pouzivat jen spolu se zakazkou ISO-XML prostrednictvim aplikace
ISOBUS-TC.

- Vjedné zakazce Ize pouzivat az Ctyfi aplikacni mapy souc¢asné. Diky tomu Ize u pracovnich
zafizeni, ktera maji vice nez jeden davkovaci systém, pouZivat pro kazdy systém vzdy
jednu aplikaéni mapu.

= Format Shape (shp)
- Aplikaéni mapa se naimportuje do ISOBUS-TC. [— 10]

— Soucasné Ize pouzivat jen jednu aplikaéni mapu.

Aplikaéni mapa ze zakazky ISO-XML
1. V databazi poli vytvofte zakéazku ISO-XML s jednou nebo vice aplikaénimi mapami.
2. Preneste zakdzku na termindl. Vice informaci se dozvite v ndvodu ISOBUS-TC.

3. Oteviete zakazku v aplikaci ISOBUS-TC. Na zéakladé konfigurace je pfipadné tfeba provéfit, zda
byla spravné nastavena pozadovana hodnota.

Spustte zakéazku v aplikaci ISOBUS-TC.
Oteviete aplikaci TRACK-Leader.

Pfijedte k poli.

N o o &

Otevrete aplikaci TRACK-Leader.
= Na pracovni obrazovce uvidite barevnou aplikaéni mapu.

Vice aplikaénich map sou¢asné

Pomoci aplikace TRACK-Leader Ize sou¢asné pouzivat vice aplikaénich map pro vice davkovacich
systému.

Pfedpoklady:
= Musi byt aktivovana licence ,MULTI-Control",
= Obé aplikacni mapy musi byt soucasti zakazky ISO-XML.
= Pracovni pocita¢ ISOBUS pracovniho zafizeni musi podporovat tuto funkci.

Existuje tyto scénaie administrace vice aplikaénich map soucasné:
= Pracovni Ustroji s vice davkovacimi systémy a vice pracovnimi zabéry
= Pracovni Ustroji s vice davkovacimi systémy s jednim pracovnim zabérem

V kazdém pfipadé musite pfi praci vybrat moznost udavajici, ktera aplikaéni mapa se méa zobrazit na
obrazovce. Ovladani aplikace TRACK-Leader se liSi podle daného scénare.
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Postup

Postup

8.2

8.3

Postup

58

Prace s aplikaénimi mapami

Aplikaéni mapy Shape

Vice davkovacich systému a vice pracovnich zabérd

Pracovni Ustroji disponuje vice davkovacimi systémy a kazdy davkovaci systém disponuje vlastnim
pracovnim zabérem. Napf. poini postfikova¢ se dvéma armaturami a dvéma rameny, vysévaci stroj
roznasejici osivo a hnojivo. Pracovni zabéry pak Ize osadit za sebe.

Takhle zménite zobrazenou aplikaéni mapu:
M Je spusténa navigace s aplikaénimi mapami.

1. Na pracovni obrazovce klepnéte na symbol vozidla.
= Zobrazi se dalSi aplikatni mapa ze zakéazky.

Vice davkovacich systémua s jednim pracovnim zdbérem

Pracovni Ustroji disponuje vice davkovacimi systémy, které vSak sdileji jeden pracovni zabér. Napf.
rozmetadlo hnojiv s vice neZ jednou nadrZi a vice davkovacimi systémy, avSak pouze s jednim
pracovnim z&bérem. U takového rozmetadla hnojiv se smés hnojiva shiha z vice nadrzi a je
rozmetana pres rozdélovaci zafizeni.

Takhle zménite zobrazenou aplikacni mapu:
M Je spusténa navigace s aplikacnimi mapami.

1. Vlevo dole nad oblasti pocitadel se zobrazi oznaceni aplikovaného prostfedku. Klepnéte na
tento text.
= Zobrazi se dal$i aplikatni mapa ze zakazky.

Aplikaéni mapy Shape
Aplikacni mapy Shape je tfeba naimportovat do aplikace ISOBUS-TC. [— 10]

Zobrazeni aplikaéni mapy

Pokud pracuijete s aplikaéni mapou, muizete vizualizovat jednotlivé poZadované hodnoty jako
aplikacni mapu.

M Aplikaéni mapa je nactena.

M Je spusténa navigace.

1. - Otevrete vizualizaci.
= Na hlavni obrazovce se nyni barevné oznadi oblasti s jednotlivymi poZzadovanymi
hodnotami.

2. Prejedte doleva ukazovackem pfes spodni oblast obrazovky.

= Zobrazi se legenda:
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Automatické fizeni TRACK-Leader AUTO

Zakladni bezpe&nostni informace

9 Automatické fizeni TRACK-Leader AUTO

9.1 Zakladni bezpeénostni informace

Vzdy kdyz pouzivate automatické fizeni, méjte na paméti tyto bezpecnostni pokyny:

= Jako fidi¢ jste zodpovédny za bezpeéné pouzivani systému fizeni. Systém neni k uréen k
nahrazen fidi¢e. Aby nedochazelo ke smrtelnym nehodam nebo nebezpeénym zranénim
zplisobenym jedoucim vozidlem, nikdy neopoustéjte misto fidi¢e, pokud je zapnuto automatické
fizeni.

= Systém Fizeni neumi objizdét prekazky. Ridi¢ musi vzdy pozorovat aktuélni trasu a v pfipadé
nutnosti objet pfekazku musi pfevzit ruéni fizeni.

« Systém fizeni NEKONTROLUJE rychlost jizdy vozidla. Ridi¢ vzdy sém musi uréovat rychlost
vozidla, aby pracoval s bezpecnou rychlosti a aby se vozidlo nevymkio kontrole nebo
neprevratilo.

= Systém fizeni pfevezme pfi aktivaci fizeni béhem testovani, kalibrace a pfi praci kontrolu nad
fizenim vozidla. Jakmile bude fizeni aktivni, mohou se fizené ¢asti vozidla (kola, napravy, body
zlomu) chovat nepfedvidatelné. Pfed aktivaci systému fizeni se ujistéte, Ze se v blizkosti vozidla
nenachazi zadne osoby ani prekazky. Tim se vyvarujete usmrceni, zranénim a vécnym Skodam.

= Systém fizeni se nesmi pouzivat na vefejnych komunikacich ani jiném vefejném prostranstvi.
Nez vyjedete na komunikaci nebo vefejné prostranstvi, ujistéte se, Ze je automatické fizeni

vypnuté.
9.2 Priprava terminalu k praci se systémem TRACK-Leader AUTO
Postup Nez systém TRACK-Leader AUTO pouzijete poprvé, je tfeba v terminélu provést nékolik nastaveni:

1. Aktivujte licenci ,TRACK-Leader AUTO" v aplikaci ,Service" terminalu. Zplsob aktivace licenci
se dozvite v uzivatelské pfirucce terminalu.

2. Pokud pouzivate AG-STAR nebo SMART-6L, aktivujte ovlada GPS ,TRACK-Leader AUTO". U
NAV-900 musite aktivovat ovladaé GPS ,AG-200, NAV-900“. Zplsob aktivace ovladace GPS se
dozvite v uzivatelské pfirucce terminalu.

3. V aplikaci TRACK-Leader: V menu ,Nastaveni“ > ,Obecné* aktivujte parametr ,TRACK-Leader
AUTO".

4. Pripojte pracovni pocita¢ nebo aktivujte virtudlni pracovni pogita¢ v aplikaci Virtual ECU.

5. Zajistéte, aby byl v nastavenich systému TRACK-Leader AUTO vybran spravny profil vozidla [—
104].

6. Pokud pouzivate aplikaci TRACK-Leader AUTO eSteer, naimportujte navic parametr ,Rucni
zasah do fizeni®. [— 104]

9.3 »1RACK-Leader AUTO s pracovnim pogéitaéem fizeni ECU-S1

9.3.1 Zapnuti jobrechneru Fizeni
Teprve po zapnuti a najeti jobrechneru fizeni Ize aktivovat automatické fizeni.
Za jobrechner fizeni oznaCujeme v této kapitole a podkapitolach jobrechner fizeni ECU-S1.

Postup Jobrechner zapnete takto:
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Automatické Fizeni TRACK-Leader AUTO
,TRACK-Leader AUTO s pracovnim pocitaéem fizeni ECU-S1

1. - Stisknéte spina¢ ,AUTO" do stfedni polohy.
= Zacne svitit symbol ,OFF".

= Jobrechner fizeni najede. To mize trvat az dvé minuty.
Takhle poznate, Ze jobrechner fizent je pfipraven k provozu:

1. na LED ukazatelich na plasti. Viz ndvod k jobrechneru Fizeni.
nebo

1. Otevrete aplikaci TRACK-Leader.

2. Klepnéte na ,Nastaveni*.

3. Vyckejte, dokud se nezobrazi tlacitko ,TRACK-Leader AUTO". Tlacitko bude zaSedIé, dokud
nenajede jobrechner fizeni.

9.3.2 Vypnuti jobrechneru Fizeni

Jakmile jiz nebudete automatické fizeni pouzivat, vypnéte pfed opusténim kabiny a vypnutim motoru
vozidla jobrechner Fizeni:
= Zajistite tim, aby nikdo nemohl zamérné aktivovat systém Fizeni.
= Jobrechner Fizeni neni nijak rusen zménami napéti, ke kterym mize dochazet pfi zapalovani a
vypinani motoru vozidla.

Existuje vice moznosti, jak vypnout jobrechner Fizeni:
= Vypnuti jobrechneru fizeni hlavnim spinacem;
= U nékterych vozidel Ize jobrechner fizeni vypnout tim, Ze vypnete motor. To vSak neplati pro
vSechny typy pfipojeni.

Postup Takhle vypnete jobrechner fizeni hlavnim spinacem:

1. - Stisknéte spina¢ ,OFF".
= Pfestane svitit symbol ,OFF".

9.3.3 Aktivace a ovladani automatického rizeni

Kdyz je automatickeé Fizeni aktivni, pfebere systém fizeni kontrolu nad fidicimi mechanismy, jakmile v
aplikaci TRACK-Leader stanovi vodici stopu.
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Automatické fizeni TRACK-Leader AUTO
~TRACK-Leader AUTO s pracovnim pocitagem fizeni ECU-S1

Neznalost rizik
Smrt nebo tézka zranéni

> Pfed montazi systému a jeho pouzitim si preététe celou dokumentaci a seznamte se s
moznymi riziky a nebezpegim.

Jedouci vozidlo
Smrt nebo tézka zranéni

> Dokud je zapnuty jobrechner fizeni ECU-S1, nikdy nesmite opustit vozidlo.

o Pred uvedenim do provozu, kalibraci, nakonfigurovanim nebo pouzitim systému fizeni se
ujistéte, Ze se v okoli vozidla nenachdazi Zadné osoby ani pfedméty.

Nehoda v dasledku nechténé aktivace systému
Smrt nebo téZka zranéni

o NeZz vyjedete na komunikaci, vypnéte jobrechner fizeni.

o Na komunikaci nesmite jobrechner fizeni nikdy zapinat.

Systém neumi objizdét prekazky
Srazka s prekazkou

o Pfijizd& pozorujte pole a objedte ruéné vSechny pfekazky. V pfipadé nouze zastavte vozidlo.

Symbol Funkce

Automatické fizeni neni mozné.

Priciny mohou byt tyto:
= Pracovni pocitac fizeni uzamknul funkci z divodu chybového hlaseni.
= NezaloZili jste Zadné vodici stopy.

Dasledky:

Nic se nestane, protoze symbol je deaktivovan.

Aktivujte a deaktivuje automatické fizen.

V oblasti stavu vidite aktualni stav:

- Automaticke fizeni je aktivovano. Systém fidi k vodici stopé.

- Automaticke Fizeni je aktivovano. Vozidlo nasleduje vodici stopu.

- Automatickeé Fizeni je deaktivovéano.
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,TRACK-Leader AUTO s pracovnim pocitaéem fizeni ECU-S1

Symbol Funkce

Ridi vozidlo doleva.

AZ k dalsi zméné vodici stopy je vozidlo vedeno rovnobézné s vodici stopou.

Ridi vozidlo doprava.

AZ k dal§i zméné vodici stopy je vozidlo vedeno rovnobézné s vodici stopou.

M Spinili jste vSechny pfedpoklady. Viz kapitola: Pfiprava terminalu k praci se systémem TRACK-
Leader AUTO [— 59]

M Nachazite se na poli.

1. Spustte motor vozidla.

Zapnéte termindl.

Zapnéte pracovni pocitac fizeni. [— 59]

Oteviete aplikaci TRACK-Leader.

a & w DD

Klepnéte na polozku ,Navigace*.
= Zobrazi se pracovni obrazovka.

6. Vyckejte, dokud nenajede pracovni pocitad fizeni.
= Zobrazi se nasledujici hlaseni:
,TRACK-Leader AUTO a ECU-S1:
Pred uvedenim do provozu si pfectéte dokumentaci systému, zejména bezpeénosti pokyny,
a fidte se jimi.”
= Pracovni pocita¢ fizeni najel.

7. Potvrdte.

8. Klepnéte na

9. Zkontrolujte, zda je na fadku ,Sada parametrd“ [— 65] nastaven spravny profil vozidla.

10. Pokud je profil vozidla spravny, klepnéte na . Pokud nenti, vyberte ve Virtual ECU spravny
profil vozidla a stroje.

= Vpravo od pracovni obrazovky vidite funk&ni symbol . Systém nebude mozné
aktivovat, dokud nezaloZite linii A-B.
11. Vyberte rezim navigace. [— 44]
12. Ujistéte se, ze mate dobry signal GPS.
13. ZaloZte linii A-B. [— 36] Pfi zakladani linie A-B musite vozidlo Fidit ru¢né.

14. Jakmile zaloZite bod B, muzete aktivovat systém fizeni. DileZité je, aby vozidlo jelo ve sméru
zpracovavani. V tomto pfipadé se bude spravné rozpoznavat smér.

15. Existuje vice moznosti, jak aktivovat automatickeé Fizeni:

Moznost 1: Klepnéte na
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Moznost 2: — Podrzte na cca 1 sekundu stisknuté tlacitko ,AUTO".
Moznost 3: Aktivujte volitelny nozni spinag.

Moznost 4: U aplikace TRACK-Leader AUTO Iso u nékterych modeld vozidla navic pomoci
aktivaéniho tlagitka ve vozidle nebo pres spravu souvraté. Ridte se uZivatelskou priruckou
vozidla.

= Symbol v oblasti pocitadel se nahradi za:
= Aktivuje se systém fizeni. Pfevezme kontrolu nad fizenim.

16. Jedte az na konec souvraté.

17. Jakmile se dostanete na souvrat, deaktivujte systém fizeni. V dali kapitole se dozvite jak. [—
63]

18. Otoéte se manualné.

19. Po otoceni vedte vozidlo, dokud nebude zachycena dal$i linie A-B, tedy dokud se neoznadi
modfe.

20. Aktivujte automatické fizeni.
= Opét bude aktivovan systém fizeni.

21.VaSe Uloha nyni spociva zejména v regulaci rychlosti a zastaveni v pfipadé potfeby.

Deaktivace automatického Fizeni
Kdyz je automatické fizeni deaktivovano, je pracovni poéitad fizeni sice zapnuty, ale nefidi vozidlo.

Deaktivujte automatické Fizeni v téchto situacich:
= Pred otocenim.
= Pred vypnutim pracovniho pocitace fizeni, terminalu nebo vozidla.
= Kdyz chcete prevzit kontrolu nad vozidlem.

Takto deaktivujete automaticke fizent:

1. Moznost 1: — Stisknéte kratce tlacitko ,AUTO".

Moznost 2: Klepnéte na pracovni obrazovce aplikace TRACK-Leader na symbol

Moznost 3: Otocte volantem. Pokud silné otocite volantem, nebo jeho otaceni zastavite,
rozpozné vestavény snimaé, ze prebirate kontrolu. Automatické fizeni je deaktivovano.
Moznost 4: Aktivujte volitelny nozni spinac.

Moznost 5: U aplikace TRACK-Leader AUTO Iso u nékterych modelli vozidla navic pomoci
aktiva¢niho tlagitka ve vozidle nebo pres spravu souvraté. Ridte se uzivatelskou pfiru¢kou
vozidla.
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= V prostoru pocitadel pracovni obrazovky vidite, ze se symbol nahradil:

Jemné nastaveni systéemu Fizeni

Protoze systém fizeni jiz byl nakalibrovan, funguje bez problémi téméf ve vSech situacich. Muze se
vSak stét, Ze zejména okolnosti si vyZadaji nutnost Upravy hodnot. Napfiklad v pfipadé zvlastnich
podminek pole, pfidavnych zafizeni, rychlosti jizdy atd.

Vylouéeni pfi€in

KdyZ neni fizeni systému uspokojivé:
1. Zkontrolujte kvalitu signalu GPS.
2. Zajistéte, aby byl jobrechner fizeni ukotven bez vibraci a na uréeném kotevnim misté.
3. Zajistéte, aby byl pfijima¢ GPS ukotven na uréeném kotevnim misté.

4. Zkontrolujte, zda jste vybrali spravny profil vozidla a spravny profil stroje.

Jemné nastaveni
Poté, co jste vylougili jiné pfi¢iny, miZete jemné nastavit systém fizeni.
Po kalibraci se u kazdého parametru vzdy zobrazi optimalni hodnota pro zvolené vozidlo bez

pracovniho zafizeni. Hodnoty mizete upravit podle aktualinich podminek na poli a pfipojeného
zafizeni tim, ze postupné zvysite nebo snizite parametry.

UPOZORNENI

Nahlé a silné vychyleni vozidla

V8echny zmény parametr( jsou piebirany ihned, bez nutnosti restartu.

Pokud vyrazné zvysite hodnotu jednoho parametru, mize vozidlo reagovat silnym vychylenim na
stranu.

o ZvySujte hodnoty v malych krocich.

Upravujte postupné a jednotlivé n&sledujici parametry, aby se systém Fizeni choval optimalné. Po
kazdé zméné zkontroluijte jeji dopad:

LAgresivita motoru” — jen u systému s motorem volantu.
,Reakce fizeni*

JAgresivita pfi zméné kurzu®

,Tolerance odchylky*

,Zaznam c&ar"

IS S o

,Reakce pfi couvani*
Pokud bude poté systém fungovat Iépe, ale stale ne optimalné, zopakujte nastaveni v tomto pofadi.
K prohlédnuti parametr(:

1. Zapnéte jobrechner fizeni. [— 59]

2. Otevrete aplikaci TRACK-Leader.

3. Zajistéte, aby byl aktivovan profil vozidla [— 104] odpovidajici vozidlu.
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4. Spustte novou navigaci.

5. Na pracovni obrazovce klepnéte na

Sada parametru

Tento parametr Vam ukazuje, pro jakou kombinaci vozidla a pfipojeného zafizeni jsou
nakonfigurované a ulozené parametry.

Sada parametrd pfijima parametry ze dvou zdrojl:
= Z profilu vozidla z nabidky TRACK-Leader AUTO.
= Od pracovniho zafizeni pfes pracovni po¢ita¢ nebo pfes virtualni pracovni po¢ita¢ z aplikace
Virtual ECU.

Pfi kazdém pfipojeni znamé kombinace vozidel se naétou parametry fizeni naposledy pouZité pro
tuto kombinaci vozidel.

Zaznam traté

Timto parametrem mdzete ovlivnit, jak rychle ma systém zagit Fidit smérem k nové stanovené vodici
stopé.

Cilem nastaveni je, aby vozidlo jelo co nejkrat$i cestou, aniz by pfitom muselo reagovat pfili$ ostfe
nebo néhle.

Reakce fizeni (pfi jizdé dopredu)

Timto parametrem muzete ovlivnit, jak rychle ma systém reagovat na fidici povely pfi jizdé dopfedu.

@ PFili& vysoka hodnota. @ PFilis nizka hodnota.
Systém reaguije pfili§ rychle. Vysledkem je Systém reaguije pfili§ pomalu. Korekce nejsou
neklidny chod kol. prilis caste.

@ Idedlni hodnota

Reakce pfi couvani

Timto parametrem muzete ovlivnit, jak rychle ma systém reagovat na fidici povely pfi couvani.
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Odpovidajici parametr v jobrechneru fizeni: ,Reakce pfi couvani” (englisch: Reverse Response)

Agresivita pii zméné kurzu

Timto parametrem muZzete ovlivnit, jak silné ma systém Fidit kola zpét pfi korekci kurzu.
= Pokud systém predcasné koriguje kola, zacne byt vozidlo neklidné. Nastavena hodnota je pFili$
vysoka.
= Jestlize systém Fidi zpét kola pfili$ slabé nebo pomalu, opousti vozidlo ¢asto vodici stopu.
Nastavena hodnota je pfili§ nizka.

Ke kontrole m{izete pozorovat pohyby predku vozidla:

Cim Gastéji pfedek vozidla méni smér, tim ¢astéji se vozidlo vini
PFili& vysoka hodnota. @ PFili§ nizka hodnota.
Predek vozidla méni smér pfili§ Casto. Predek vozidla méni smér pfilis méalo.

@ Idealni hodnota

Odpovidajici parametr v pracovnim pocitaci fizeni: ,Agresivita pfi zméné kurzu® (anglicky: Heading
Aggressiveness)

Tolerance odchylky

Timto parametrem m0Zete ovlivnit, u které odchylky od idealni vodici stopy systém zaéne korigovat
smér jizdy. Jinymi slovy mlZete timto nastavit, kolik centimetrdl vedle vodici stopy smi vozidlo jet.

Cim Gastéji systém zjisti chybu, tim astsji koriguje smér
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@ PFili& nizka hodnota @ PFili& vysoka hodnota
Tolerance odchylky je pFili$ nizka. Vozidlo Tolerance odchylky je pili§ vysoka. Vozidlo
méni smér pfili§ Casto. neméni smér pfili§ ¢asto.

@ |dealni hodnota

Odpovidajici parametr v jobrechneru fizeni: ,Tolerance odchylky" (anglicky: Cross Track Error)

Agresivita motoru

Timto parametrem miZzete ovlivnit, jak rychle ma motor k volantu reagovat na fidici povely. Parametr
funguije jako ,Reakce fizeni*, funguje vSak jen u systém( s motorem k volantu.

Ruéni zasah do Fizeni
Timto parametrem miZete nastavit, jak velkou silu chcete vynalozit, kdyz vozidlo fidite volantem.

Pfi prvnim uvedeni systému do provozu se pro vozidlo stanovi ptvodni hodnota. K zajisténi
pozdéjSiho jemného doladéni musi pracovni pocita¢ fizeni poté tuto hodnotu jednorazové importovat.
[— 104]

U nizké hodnoty staci drzet volant a systém fizeni se deaktivuje. Pfi vy$Si hodnoté je tfeba vynaloZit
vétsi silu. Pokud je vSak hodnota pfili§ nizkd, mlze se stat, Ze se systém deaktivuje, jakmile se zvysi
sila potfebna pro pohyb kol.

PFiklady:
= U nizkotlakych pneumatik, v téZké zeminé nebo nebo u pracovniho néstroje v pfedni hydraulice
je tfeba hodnotu v pfipadé potfeby zvysit, aby mohl systém fidit.
= Abyste méli jistotu, je tfeba u tzkych pneumatik a v dobrych podminkach hodnotu snizit.

UPOZORNENI

Nehoda v dlsledku nevypnuti systému

Pokud neni ruéni zasah do fizeni spravné nastaven, nebude mozné systém fizeni pfi z&sahu fidice
deaktivovan, takze se (ihybny manévr nepodafi a vznika riziko nehody. Vozidla se systémem ECU-
S1 Ize provozovat jen v pipadé, Ze je ruéni zasah do fizeni spravné nastaven a funguje.

o Importujte pdvodni hodnotu parametru z pracovniho pocitace ECU-S1. [— 104] Bez tohoto
importu nelze parametr zménit.

o Nakonfigurujte parametr pro kaZdou konfiguraci vozidla a pracovniho zafizeni (sadu
parametrd).

Ukonéeni prace
Po zpracovani pole:
1. Deaktivujte automatické fizeni.

2. Viypnéte jobrechner Fizeni.

TRACK-Leader AUTO s NAV-900

Uvédomte si, Ze musite NAV-900 jako systém pro automatické fizeni vzdy nechat schvalit a
zaevidovat na oficialnich ufadech podle pfislusnych mistnich predpisd.
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Zapnuti a vypnuti pracovniho pogéitace fizeni

Pracovni pocita¢ fizeni je integrovan pfimo do pfijimace GNSS NAV-900. Proto neni nutné zvlast
zapinat nebo vypinat pracovni pocita¢ fizeni, kdyz praci zahajujete nebo ukoncuijete.

Jakmile je pfijimaé spravné namontovan a pfipojen, pracovni pocitac fizeni se automaticky zapne a
vypne.

Aktivace a ovladani automatického fizeni

Kdyz je automatické fizeni aktivni, pfebere systém fizeni kontrolu nad Fidicimi mechanismy, jakmile v
aplikaci TRACK-Leader stanovi vodici stopu.

Neznalost rizik
Smrt nebo tézka zranéni

o Pred montazi systému a jeho pouzitim si pfectéte celou dokumentaci a seznamte se s
moznymi riziky a nebezpe¢im.

Jedouci vozidlo
Smrt nebo tézka zranéni

o Dokud je zapnuty pracovni pocita¢ fizeni, nikdy nesmite opustit vozidlo.

o Pfed uvedenim do provozu, kalibraci, nakonfigurovanim nebo pouzitim systému fizeni se
ujistéte, ze se v okoli vozidla nenachézi Zzadné osoby ani pfedméty.

Nehoda v dlsledku nechténé aktivace systému
Smrt nebo t&Zké zranéni

o Nez vyjedete na komunikaci, vypnéte jobrechner fizeni.

o Na komunikaci nesmite jobrechner fizeni nikdy zapinat.

Systém neumi objizdét prekazky
Srazka s prekazkou

o P¥ijizdé pozorujte pole a objedte ruéné vSechny pfekazky. V pfipadé nouze zastavte vozidlo.

68

Symbol Funkce

Automatické fizeni neni mozné.

Pfi¢iny mohou byt tyto:
= Pracovni pocitad fizeni uzamknul funkci z divodu chybového hlaseni.
= NezaloZili jste zadné vodici stopy.
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Symbol Funkce

Dusledky:

Nic se nestane, protoze symbol je deaktivovan.

Aktivujte a deaktivuje automatické fizeni.

V oblasti stavu vidite aktualni stav:

— Automatické Fizeni je aktivovano. Vozidlo nasleduje vodici stopu.

— Automaticke fizeni je deaktivovano.

Ridf vozidlo doleva.

AZ k dal$i zméné vodici stopy je vozidlo vedeno rovnobézné s vodici stopou.

Ridi vozidlo doprava.

AZ k dalSi zméné vodici stopy je vozidlo vedeno rovnobézné s vodici stopou.

Postup ™M Splnili jste vSechny predpoklady. Viz kapitola: Pfiprava terminalu k praci se systémem TRACK-
Leader AUTO [— 59]

M Nachézite se na poli.
1. Spustte motor vozidla.
Zapnéte termindl.

Oteviete aplikaci TRACK-Leader.

> won

Klepnéte na polozku ,Navigace".
= Zobrazi se pracovni obrazovka.

5. Vyckejte, dokud NAV-900 nenajede.
= Zobrazi se nasledujici hlasent:
,TRACK-Leader AUTO a NAV-900:
Pred uvedenim do provozu si pfectéte dokumentaci systému, zejména bezpecnosti pokyny,
a fidte se jimi."
= Pracovni pocita¢ fizeni najel.
6. Potvrdte.
= Vpravo od pracovni obrazovky vidite funk&ni symbol . Systém nebude mozné
aktivovat, dokud nezaloZite linii A-B.
7. Vyberte rezim navigace. [— 44]
8. Ujistéte se, ze mate dobry signal GPS.
9. Zalozte linii A-B. [— 36] Pri zakladani linie A-B musite vozidlo fidit ruc¢né.

10. Jakmile zaloZite bod B, muzete aktivovat systém fizeni. DileZité je, aby vozidlo jelo ve sméru
zpracovavani. V tomto pfipadé se bude spravné rozpoznavat smér.

11. Existuje vice moznosti, jak aktivovat automatické fizenti:

Moznost 1: Klepnéte na
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Moznost 2; Stisknéte volitelny externi spinag.

Moznost 3: U aplikace TRACK-Leader AUTO Iso u nékterych modeld vozidla navic pomoci
aktivagniho tlagitka ve vozidle nebo pres spravu souvraté. Ridte se uZivatelskou pFirugkou
vozidla.

= Symbol v oblasti pocitadel se nahradi za:
= Aktivuje se systém fizeni. Pfevezme kontrolu nad fizenim.

12. Jedte az na konec souvraté.

13. Jakmile se dostanete na souvrat, deaktivujte systém fizeni. V dal$i kapitole se dozvite jak. [—
63]

14. Otoéte se manualné.

15. Po otoceni vedte vozidlo, dokud nebude zachycena dalsi linie A-B, tedy dokud se neoznaci
modFe.

16. Aktivujte automatické Fizeni.
= Opét bude aktivovan systém fizeni.

17.Va3e uloha nyni spociva zejména v regulaci rychlosti a zastaveni v pfipadé potfeby.

9.4.3 Deaktivace automatického Fizeni
Kdyz je automatické fizeni deaktivovano, je NAV-900 sice zapnuty, ale nefidi vozidlo.

Deaktivujte automaticke Fizeni v téchto situacich:
= Pred otoCenim.
= Pred vypnutim pracovniho poéitace fizeni, terminalu nebo vozidla.
= Kdyz chcete prevzit kontrolu nad vozidlem.

Postup Takto deaktivujete automatické Fizeni:

1. Moznost 1: Klepnéte na pracovni obrazovce aplikace TRACK-Leader na symbol
Moznost 2: Otocte volantem. Pokud silné otogite volantem, nebo jeho otaceni zastavite,
rozpozné vestavény snimaé, Ze prebirate kontrolu. Automatické fizeni je deaktivovano.
Moznost 3: U aplikace TRACK-Leader AUTO Iso u nékterych modeld vozidla navic pomoci
aktiva¢niho tlagitka ve vozidle nebo pres spravu souvraté. Ridte se uzivatelskou pFiru¢kou
vozidla.

= V prostoru poéitadel pracovni obrazovky vidite, Ze se symbol nahradil:

944 Jemné nastaveni systému Fizeni

Protoze systém fizeni jiz byl nakalibrovan, funguje bez problém( téméf ve v§ech situacich. Mize se
vSak stat, ze zejména okolnosti si vyzadaji nutnost Upravy hodnot. Napfiklad v pfipadé zviastnich
podminek pole, pfidavnych zafizeni, rychlosti jizdy atd.

vrwe

Kdyz neni fizeni systému uspokojivé:
1. Zkontrolujte kvalitu signalu GNSS.

2. Zajistéte, aby byl pfijima¢ namontovan na uréeném misté.
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3. Zkontrolujte, zda jste uloZili spravny profil vozidla v NAV-900.

Jemné nastaveni
Poté, co jste vylougili jiné pfi¢iny, mGZete jemné nastavit systém fizeni.

Po kalibraci se u kazdého parametru vzdy zobrazi optimélni hodnota pro zvolené vozidlo bez
pracovniho zafizeni. Hodnoty mdzete upravit podle aktualnich podminek na poli a pfipojeného
zafizeni tim, ze postupné zvysite nebo snizite parametry.

UPOZORNENI

Nahlé a silné vychyleni vozidla

Vechny zmény parametr( jsou piebirany ihned, bez nutnosti restartu.

Pokud vyrazné zvysite hodnotu jednoho parametru, miZe vozidlo reagovat silnym vychylenim na
stranu.

o ZvySujte hodnoty v malych krocich.

K prohlédnuti parametr(:
1. Oteviete aplikaci TRACK-Leader.
2. Zajistéte, aby byl aktivovan profil vozidla [— 104] odpovidajici vozidlu.

3. Spustte novou navigaci.

4. Na pracovni obrazovce klepnéte na

Klasicky zaznam traté
Kdyz je parametr aktivni, zobrazi se standardné jen parametry ,Zdznam traté“ a ,Reakce Fizeni".

Kdyz parametr neni aktivni, je souéasné aktivni rezim OnSwath. Zobrazi se parametry ,Zdznam

traté”, ,Natoceni kola“, ,Rychlost otageni”, ,Pfiblizovaci uhel* a ,Reakce Fizeni".

Tento parametr je viditelny, jen kdyz je aktivovana licence ,Autopilot* nebo ,CAN Based Autopilot".
Pokud pouzivate licenci EZ-Pilot Pro, je vzdy automaticky aktivovan rezim OnSwath. Parametr pak
rovnéz neni viditelny.

Zaznam traté

Timto parametrem miZete ovlivnit, jak rychle ma systém zacit fidit smérem k nové stanovené vodici
stopé.

Cilem nastaveni je, aby vozidlo jelo co nejkratSi cestou, aniz by pfitom muselo reagovat pfili$ ostie
nebo nahle.

Natoéeni kola
Tento parametr udava maximalni natoceni kola, které se miize pouzit pro zdznam traté.

Prislusné minimalni a maximalni hodnoty z&visi na profilu vozidla.

Rychlost otaceni

Tento parametr udava rychlost pohybu mechaniky fizeni.
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Automatické Fizeni TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO s NAV-900

PFislusné minimalni a maximalni hodnoty zavisi na profilu vozidla.

PFiblizovaci uhel
Tento parametr udava Uhel vzhledem k vodici stopé, od kterého se mlze aktivovat fizeni.

Pfislusné minimalni a maximalni hodnoty zavisi na licenci pouzité v NAV-900.

Proporcionalni reakce fizeni
Timto parametrem muzete ovlivnit, jak ,agresivni* bude reakce Fizeni motoru volantu.

Tento parametr je relevantni, pokud pouzivate motor volantu EZ-Pilot Pro.
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Automatické Fizeni TRACK-Leader TOP

Zakladni bezpe&nostni informace

10 Automatické fizeni TRACK-Leader TOP

Zakladni bezpeénostni informace

Vzdy kdyz pouzivate automatické fizeni, méjte na paméti tyto bezpecnostni pokyny:

Jako fidic jste zodpovédny za bezpe€né pouzivani systému Fizeni. Systém neni k uréen k
nahrazen fidi¢e. Aby nedochazelo ke smrtelnym nehodam nebo nebezpeénym zranénim
zplisobenym jedoucim vozidlem, nikdy neopoustéjte misto fidi¢e, pokud je zapnuto automatické
fizeni.

Systém Fizeni neumi objizdét prekazky. Ridi¢ musi vzdy pozorovat aktualni trasu a v pfipadé
nutnosti objet pfekazku musi pfevzit ruéni fizeni.

Systém fizeni NEKONTROLUJE rychlost jizdy vozidla. Ridi& vzdy s4m musi uréovat rychlost
vozidla, aby pracoval s bezpecnou rychlosti a aby se vozidlo nevymklo kontrole nebo
neprevratilo.

Systém fizeni pfevezme pfi aktivaci fizeni b&hem testovani, kalibrace a pfi praci kontrolu nad
fizenim vozidla. Jakmile bude fizeni aktivni, mohou se fizené ¢asti vozidla (kola, napravy, body
zlomu) chovat nepfedvidatelné. Pfed aktivaci systému fizeni se ujistéte, Ze se v blizkosti vozidla
nenachazi zadne osoby ani prekazky. Tim se vyvarujete usmrceni, zranénim a vécnym Skodam.
Systém fizeni se nesmi pouzivat na vefejnych komunikacich ani jiném verejném prostranstvi.
Nez vyjedete na komunikaci nebo vefejné prostranstvi, ujistéte se, Ze je automatické fizeni
vypnuté.

10.2 Zaklady obsluhy

/\ VAROVANI

Pred uvedenim do provozu si pfectéte pfilozeny ndvod k obsluze ,PSR ISO TOP*. Dbejte
pfedevsim na informace v kapitole ,bezpeénost”.

Budte mimofadné opatrni zejména pfi pouzivani automatického fizeni!

Automatickeé Fizeni deaktivuijte, kdyZ se ke stroji b&hem prace kdokoliv pfiblizi na 50 metrd.

Symbol Funkce Tohle se stane pfi klepnuti

Automatické fizeni neni mozné. Nic

PFic¢iny mohou byt tyto:
= Neni pfipojen zadny Fidici jobrechner. Symbol
je v tomto pfipadé zasedly.
« Ridici jobrechner uzamknul funkei z ddvodu
chybového hlaseni.
= NezaloZili jste zadné vodici stopy.

Zméni pracovni rezim automatického fizeni V oblasti pocitadla vidite
aktudlni stav:

- Automatickeé fizeni
je aktivovano.

30302432a-02-CS
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Automatické Ffizeni TRACK-Leader TOP

Ukoly fidige

Symbol Funkce Tohle se stane pfi klepnuti

- Automatickeé fizeni
je deaktivovano.

Ridf vozidlo doleva.

Ridi vozidlo doprava.

10.3 Ukoly fidiée
Ridi¢ ma nésleduijici tkoly:
« Ridi¢ musi dbat na bezpe&nost. Automatické Fizenf je slepé. Nepozn4, jestli se nékdo ke stroji
blizi. Neumi ani zastavit, ani se vyhnout.

= Ridi¢ musf brzdit a zrychlovat.
« Ridi& musf otadet.

10.4 Aktivace a deaktivace automatického fizeni

/N VAROVANI

Riziko dopravni nehody
Je-li zapnuté automatické Fizeni, mize vozidlo sjet z vozovky a zpGsobit nehodu. Pfitom mohou byt
zranény nebo usmrceny osoby.

o Deaktivujte automatické Fizeni, nez vyjedete na vefejnou komunikaci.

o Posurite fidici motor pry¢ od volantu.

Automatickeé Fizeni nefunguije v téchto pfipadech:
= VreZimu navigace ,Kruh®;
= Pokud jsou v souvrati aktivni vodici stopy.

V téchto situacich musite vozidlo fidit ruéné.
Postup Takto aktivujete automatické fizent:
M Nakonfigurovali jste Fidici jobrechner a aplikaci TRACK-Leader TOP.
M Zalozili jste vodici stopy.

M Postavili jste vozidlo do jizdniho pasu a je aktivni vodici stopa.

M Automatické fizeni je deaktivovano. Na pracovni obrazovce se zobrazi symbol

1. Pohyhuijte fidicim motorem k volantu. (pouze u systémda s Fidicim motorem)

2. Klepnéte na:

= Symbol se nahradi nasledujicim symbolem
= Automatické fizeni je aktivovano.
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Postup

Postup
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Postup
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Automatické Fizeni TRACK-Leader TOP

PFemistovani vodicich stop

3. Kdyz s vozidlem pojedete, bude je Fidici motor Fidit tak, Ze vozidlo pojede podél aktivované
vodici stopy.

Takto deaktivujete automatické Fizeni:

1. Klepnéte na
= Na pracovni obrazovce se zobrazi nasledujici symbol;

= Automatické Fizeni je deaktivovano.

Premist'ovani vodicich stop
Automatickeé fizeni Fidi vozidlo podél aktivované vodici stopy.

Jestlize v disledku odchylky GPS signalu zvané drift pfestane aktivovana vodici stopa odpovidat
skute¢né poloze vozidla, mizete vodici stopu posunout ruéné.

Méte pfitom dvé moznosti:
= Muzete posunout vodici stopu pro jeden pfejezd. Po otoCeni se obnovi stara pozice.
= Vodici stopu mlZete posunout trvale.

Vodici stopu posunete pro prejezd takto:

M Automatické fizeni je aktivovano.

[eJolo]
1. Na pracovni obrazovce klepnéte na:

= Zobrazi se nové funkéni symboly.

2. Klepnéte na nebo , abyste mohli fidit vozidlo.
= Pod fadkem zahlavi se zobrazi informace o tom, jak daleko a ve kterém sméru se jizdni
stopa posune: Napfiklad ,>4cm“ znamen4, ze vozidlo bude fizeno 0 4 cm doprava od vodici

stopy.
= Vozidlo jede paralelné k vodici stopé tak dlouho, dokud nebude aktivovéna jiné vodici

stopa.
Vodici stopu posunete trvale takto:

Viz kapitolu: Pfemistovani vodicich stop [— 41]

Otaceni
Pfi ota¢eni musi fidi¢ pfevzit kontrolu nad Fizenim a sam Fidit.

Takto se otoCite, kdyZ je automatické fizeni aktivni:

1. Takto deaktivujete automatické fizeni:

= Na pracovni obrazovce se zobrazi symbol . Automaticke fizeni je deaktivovano.

2. Pfevezméte kontrolu a otoéte se sami.
= Nasledujici vodici stopa se aktivuje teprve poté, co se (hel mezi ni a vozidlem zmensi na
nizSi hodnotu, nez ktera je nastavena u parametru ,uhel oscilace".
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Automatické Ffizeni TRACK-Leader TOP

Jemné nastaveni systému fizeni

3. - Jakmile bude aktivni dalSi vodici stopa, aktivujte automatické Fizeni.

Jemné nastaveni systému fizeni

Protoze systém Fizeni jiz byl nakalibrovan, funguje bez problém( téméF ve vech situacich. Mize se
vSak stat, Ze zejména okolnosti si vyZadaji nutnost pravy hodnot. Napfiklad v pfipadé zvlastnich
podminek pole, pfidavnych zafizeni, rychlosti jizdy atd.

Vylouéeni pficin

KdyZ neni fizeni systému uspokojivé:
1. Zkontrolujte kvalitu signalu GPS.
2. Zajistéte, aby byl jobrechner fizeni ukotven bez vibraci a na uréeném kotevnim misteé.
3. Zaijistéte, aby byl pfijima¢ GPS ukotven na uréeném kotevnim misté.

4. Zkontrolujte, zda jste vybrali spravny profil vozidla a spravny profil stroje.

Jemné nastaveni

Poté, co jste vylougili jiné pficiny, mlZete jemné nastavit systém fizen.

UPOZORNENI

Nahlé a silné vychyleni vozidla

V§echny zmény parametr( jsou pfebirany ihned, bez nutnosti restartu.

Pokud vyrazné zvysite hodnotu jednoho parametru, miZe vozidlo reagovat silnym vychylenim na
stranu.

o ZvySujte hodnoty v malych krocich.

K prohlédnuti parametrG:
1. Zapnéte pracovni pocita¢ fizeni.
2. Otevrete aplikaci TRACK-Leader.
3. Zajistéte, aby byl aktivovan profil vozidla odpovidajici vozidlu.

4. Spustte novou navigaci.

5. Na pracovni obrazovce klepnéte na

Rychlost reakce

Rychlost reakce a agresivita automatického fizeni. Cim je hodnota vy$si, tim silngj$i jsou fidici
pohyby.

Cilem nastaveni je zajistit takové hodnoty, prostfednictvim kterych vozidlo nalezne dostate¢né rychle
stopu, ale pojede i nadle klidné, bez neustalé pretacivosti.
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Automatické Fizeni TRACK-Leader TOP

Jemné nastaveni systému fizeni

Pfiklady rdznych rychlosti reakce

@ Rizeni reaguje pfili§ pomalu @ Rizeni reaguje pfili§ rychle

Hodnotu mizete pfed zahajenim prace upravit podle mistnich pomérd pady.
= Pokud je ptida vihka a ztéZuje fizeni, zvy$te hodnotu.
= Pokud je plda suché a zlehéuje fizeni, snizte hodnotu.
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Spinani kolejovych fadk pomoci aplikace TRAMLINE-Management
Aktivovat TRAMLINE-Management

11 Spinani kolejovych fadkd pomoci aplikace TRAMLINE-Management

11.1 Aktivovat TRAMLINE-Management

Postup Pro aktivaci aplikace TRAMLINE-Management plati tento postup:
M Je aktivovana licence ,TRAMLINE-Management".

1. Pfipojte pracovni pogita¢ ISOBUS na ISOBUS, ktery podporuje aplikaci TRAMLINE-
Management.

Zajistéte, aby byl pfipojeny pracovni poCita¢ spravné nakonfigurovan.
Spustte navigaci. [— 23]

Zajistéte, aby jiz byly zaloZeny vodici stopy. V opaéném pfipadé zalozte vodici stopy. [— 36]

ok~ WD

Vlyberte, zda chcete pracovat v automatickém nebo ru¢nim pracovnim rezimu. [— 54]
= Aplikace TRAMLINE-Management je aktivovéna.

= V misté, kde jste zaloZili kolejové fadky, se na termindlu zobrazi Zluta Cara:

11.2 Zmeéna pracovniho rezimu aplikace TRAMLINE-Management

Pokud je aktivovana aplikace TRAMLINE-Management, muzete pracovat ve dvou reZimech:
= Automatickém rezimu
V automatickém rezimu systém zaklada kolejové radky automaticky.
= Manudlnim rezimu
V manualnim rezimu musite zakladani kolejovych fadkd zapinat a vypinat vzdy ruéné.

Funkeéni Vyznam
symbol

Pfepinani mezi ruénim a automatickym rezimem.

Na pracovni obrazovce vidite, ktery rezim je pravé aktivni:

Symbol | Vyznam

Aktivni je automaticky rezim.

Aktivni je manudlni rezim.
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Spinani kolejovych radki pomoci aplikace TRAMLINE-Management

Presunuti kolejovych Fadku na jiny pfejezd

Symbol | Vyznam

Aplikaci TRAMLINE-Management nelze aktivovat, protoZe jesté nejsou zalozeny vodici
stopy.

Presunuti kolejovych fadku na jiny prejezd
Pokud zakladate kolejové radky v automatickém rezimu, pfenasi je aplikace TRAMLINE-

Management na stroj.

Pokud aktualni ¢islo prejezdu neodpovida poZadovanému prejezdu, musite je upravit ruéné.

UPOZORNENI

Chybné kolejové fadky pfi nespravném sméru jizdy.
Pokud pfi praci jedete proti pfedepsanému sméru jizdy rytmu kolejovych fadka, zaloZi se kolejové
fadky na poli nespravné.

o Vzdy dodrzujte pfedepsany smér jizdy rytmu kolejovych radku.

M Maéte aktivni automaticky rezim aplikace TRAMLINE-Management.

M Pripojeny pracovni poéita¢ je spravné pfipojen a nakonfigurovan.
1. - Zvyste aktudlni éislo pfejezdu. /
- Snizte aktualni Cislo prejezdu.

= Cislo prejezdu se zméni.

7

Invertovani linie A-B pro kolejove fadky

Aby se kolejove Fady zakladaly ve spravnych pfejezdech, je tfeba zkontrolovat, zda zalozena vodici
stopa odpovida v aplikaci TRACK-Leader sméru jizdy orientaci AB.

Podle toho, zda chcete zacit pracovat na levém nebo pravém okraji pole, budete mozné muset linii A-
B pro zaloZeni kolejovych fadkd invertovat.

Priklad 1: Smér jizdy odpovida zaloZené linii A-B. Kolejové Fadky se zaloZi ve spravnych prejezdech.
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Spinani kolejovych fadk pomoci aplikace TRAMLINE-Management
Vypocitat kolej. fadky

Priklad 2: Smér jizdy neodpovida zalozené linii A-B. Kolejové fadky se zalozi v nespravnych
piejezdech. Musite invertovat linii A-B.

Postup Linii A-B pro zalozeni kolejovych fadkd invertujete takto:

M Zobrazena linie A-B neodpovida sméru jizdy.

1. - Invertujte linii A-B.
= Linie A-B bude invertovana.

= Smér jizdy nyni odpovida zaloZené linii A-B.

= Kolejové radky se nyni zaloZi ve spravnych piejezdech.

11.5 Vypoéitat kolej. radky
Kolejové fadky mizete chtit uloZit, abyste je opét mohli pouzit pfi préci s jinym strojem (napf.
postfikovacem).
Postup M Béhem navigovani jste zaloZili kolejové fadky.
1. - Otevfete z naviga¢ni obrazovky obrazovku ,Nastaveni navigace®.

= Zobrazi se obrazovka ,Nastaveni navigace".

2. Klepnéte na parametr ,Vypocitat kolej. fadky".
= ZaloZené kolejové radky se vypocitaji pro jiné stroje.
= Pokud chcete vypocitané kolejové Fadky opét smazat, klepnéte na ,Smazat zaznam kolej.
radka”.
= Terminal u uvedeného pole ulozi vypogitané kolejové fadky.
= Kolejové fadky se uloZi automaticky, kdyz budete chtit ukon€it pfisluSnou zakazku pomoci
aplikace ISOBUS-TC.

= Ulozené kolejové fadky mizete opét oteviit pres prislusné pole.
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Pamét’

Obrazovka ,Pamet"

12 Pameét’

Pfi kazdém zpracovani pole vznika velké mnoZstvi dat. Tato data nazyvame jako ,data pole”. Abyste
data pole mohli vyuzit pozdéji, musite je ulozit.

Typ dat Udaje o poli se skladaji z nasleduijicich informaci:

= Hranice pole
= Referenéniho bodu
= Vodicich stop
= Zpracované plochy
= Zaznamenanych prekazek
Formaty Terminal uklada data pole sou¢asné ve dvou formatech:
= forméatu ngstore — jedna se o vlastni datovy format terminalu. Pouziva se bézné a obsahuje data
pole.

— Formét ngstore se liSi u klavesovych a dotykovych terminald. Data nelze pfenaset z
kldvesového terminélu na dotykovy a naopak. V nasledujici kapitole se dozvite, jak tuto
skute¢nost obejit: Vyména dat mezi dotykovymi a klavesovymi terminaly [— 84]

- Soubory se nachazeji ve slozce ,ngstore”.

- Na PC mUzete otevrit data ngstore pouze pomoci aplikace TRACK-Guide. [— 85]

= formét shp nebo kml — Jedna se o standardizované formaty, se kterymi pracuje cela fada
program0 GIS.

— Soubory se nachazeji ve slozce ,SHP*.

— Zpusob otevreni soubord ve formatu shp se dozvite v kapitole ISOBUS-TC navodu k
obsluze terminalu.

Datovy nosié¢ Data ngstore se ukladaji na SD kartu. Aby je bylo mozné prenést na USB flash disk, je tfeba pouzit
funkci Import/Export [— 83]. Soubory shp a kml se pii exportu ukladaji do slozky ,SHP* na USB flash
disku.

ISOBUS-TC Pokud zpracovavate zakazky v aplikaci ISOBUS-TC, nesmite data o poli ukladat v aplikaci TRACK-
Leader. Data se ukladaji automaticky spolu se zaké&zkou v souboru Taskdata.xml.

12.1 Obrazovka ,,Pamet”

Informace na obrazovce ,Pamet”
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Pamét’

UloZeni dat pole

@ Nazev naéteného zaznamu

@ Hranice pole

Projeti
Zpracované plochy.

Nezpracovana plocha

Poditadlo:
Nezpracovand plocha / celkova plocha
Referenéni bod

@ @ ®

Funkéni symboly na obrazovce ,,Pamét™

Funkéni symbol Funkce

Smaze projeti v otevieném zadznamu.

Smaze otevieny zaznam.

UloZi otevfeny zaznam do slozky ,ngstore®. Misto ulozeni: SD karta.

Pokud je zastréeny USB flash disk, uloZi se pfi ukladani zaznamu také
data pole jako soubory Shape do slozky SHP.

Nacte ulozeny zznam ze slozky ,ngstore”. Misto ulozeni: SD karta

Synchronizuje data mezi USB flash diskem a SD kartou.

Pokud pfipojeny pracovni poCita¢ ISOBUS pracuje s vice pracovnimi
zabéry, slouzi tato klavesa ke zméné nahledu na vysledky prace obou
pracovnich zabéru.

12.2 Ulozeni dat pole

Postup 1. Na Gvodni obrazovce aplikace TRACK-Leader klepnéte na ,Pamét”.

2. Zastrte USB flash disk do terminalu. Soubory se ulozi pfimo na USB flash disk.

3. Klepnéte na
= Zobrazi se klavesnice.

4. Zadejte, pod jakym jménem se maji ulozit data pole.

5. - Potvrdte.
= Data se ukladaji na SD kartu.
= Pole se smaze z pfehledu.

6. Pokud chcete pole dale zpracovavat, musite je nahrét.

Soubory shp

Pfi uklddani se nacitané pole konvertuje do formatu shp. Soubory se na USB flash disku uloZi ve
slozce ,SHP*.
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Pamét’

Nahravani dat pole

Pfi konverzi do formatu shp se vytvofi soubory s daty pole. Termindl pfida odpovidajici pfiponu k
nazvu:
= _boundary = soubor s hranici pole.
= _obstacles = soubor s pfekazkami.
= _workareas = soubor se zpracovavanymi plochami. Zpracovavané plochy Ize konvertovat jen do
formétu shp. Uz je v§ak znovu neplijde otevit.
= _condensedworkareas = v tomto souboru se celd zpracovavana plocha déli na zony. Pokud
terminal pracuje s pracovnim pocitatem ISOBUS, ulozi se u kazdé zény pouzita pozadovana
hodnota. Tento typ dat mdzete pouzit k vytvofeni mapy se skuteénymi hodnotami v programu
GIS. Tu pak zase mizete prevést do aplikacni mapy.
= _guidancepath = soubor s vodicimi stopami.
= _headland = plocha souvraté.

Nahravani dat pole

1. Na Gvodni obrazovce aplikace TRACK-Leader klepnéte na ,Pamet".

2. Klepnéte na
= Zobrazi se obrazovka ,nahrat zaznam®.
= Uvidite seznam se zaznamy, které jste uloZili do slozky ,ngstore®. Pod kazdym nazvem
vidite vzdalenost od Vasi aktualni polohy.

3. Klepnutim na setfidite soubory podle abecedy a klepnutim na setfidite soubory
podle vzdalenosti od Vasi polohy.
= Setfidi se ndzvy soubord.

4. Klepnéte na nazev zaznamu, ktery chcete nagist.

Nactené pole obsahuje vSechna data pole, které vznikla pfi poslednim zpracovéni. Pokud chcete s
praci pokracovat, miZete véechna data ponechat v aktualni podobé. Néktera zobrazena data vSak
také mizete smazat: napf. projeti, hranici pole nebo vodici stopy.

Zde se dozvite, jak smazat data pole:
= Projeti [— 85];
= Hranice pole [— 34];
= Vodici stopy [— 41]

Synchronizace dat ngstore

Abyste mohli pfena$et data uloZzena pomoci aplikace TRACK-Leader z SD karty na PC nebo jiny
dotykovy terminal Miller-Elektronik a naopak, mdzete synchronizovat datové nosice.

Pfi synchronizaci se srovna a synchronizuje obsah databaze ngstore na obou datovych nosi¢ich. Po
provedeni synchronizace budou data na obou datovych nosicich aktualni.

UPOZORNENI

Forméty dat na dotykovém a kldvesovém terminalu nejsou kompatibilni
Data mlZete prenaset ze slozky ngstore pouze na terminaly stejného typu.

Datové nosi¢e muzete synchronizovat takto:

1. Na Gvodni obrazovce aplikace TRACK-Leader klepnéte na ,Pamet".
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Postup
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Pamét’

Vyména dat mezi dotykovymi a klavesovymi terminaly

2.

3.

Klepnéte na
= Zobrazi se nasledujici hlaseni: ,Chcete synchronizovat data mezi USB flash diskem a SD
kartou? Muze to trvat nékolik minut.”

Potvrdte synchronizaci datovych nosi¢.

Vymeéna dat mezi dotykovymi a klavesovymi terminaly

Pokud chcete prenést data pole mezi klavesovym termindlem (napf. TRACK-Guide Il) a dotykovym
terminalem (nebo obraceng), méjte na paméti tyto skuteénosti:
= Data ve sloZce ,ngstore” nejsou kompatibilni s obéma typy terminalu. Data ngstore klavesového

terminalu nelze pfimo otevfit na dotykovém terminalu.

= Muzete vSak konvertovat hranice pole, vodici stopy a prekazky, které byly uloZzeny na terminalu,

do formatu shp a poté je importovat jinym terminalem. PouzZijte k tomu aplikaci ,ISOBUS-TC".
Pokyny naleznete v navodu k obsluze terminélu.

Pfenos dat pole pres klavesovy terminal provedete takto:

1.

2 L

Na klavesovém terminalu oteviete v aplikaci TRACK-Leader obrazovku ,Pamét”.

J Nactéte zaznam o poli, jehoz data chcete pfenést.
J Stisknéte. (priibéh mize u dFivéjsi verze softwaru vypadat jinak)

= Data pole se konvertuji do vice formatd (*.shp, *.kml) a ukladaji se do slozky ,SHP* na USB
flash disk.

Zopakuijte tento postup pro v8echna pole, jejichz data chcete pfenést.
Zastréte USB flash disk do dotykového terminalu.

Oteviete aplikaci ISOBUS-TC.

Klepnéte na ,Pole”.

Zalozte pro kazdé pole datovou sadu. Poté muzete ke kazdému poli na€ist vice dat. Vice
informaci naleznete v nvodu k obsluze terminalu.

Pfenos dat pole pres dotykovy termindl provedete takto:

1.

© © N o v &

Na dotykovém terminélu oteviete v aplikaci TRACK-Leader obrazovku ,Pamét*.

- Nactéte zdznam o poli, jehoz data chcete prenést.

Zastréte USB flash disk do terminélu. Soubory se uloZi pfimo na USB flash disk.

Klepnéte na

Zopakuijte tento postup pro vechna pole, jejichz data chcete pfenést.
Zastréte USB flash disk do klavesového terminélu.

Oteviete aplikaci ISOBUS-TC.

Klepnéte na ,Pole”.

Zalozte pro kazdé pole datovou sadu. Poté m0Zete ke kazdému poli nacist vice dat. Vice
informaci naleznete v navodu k obsluze terminalu.
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Pamét’

Zamitnuti dat pole

Timto zplisobem mUzZete rovnéz prenaset data z dotykového terminalu do klavesového terminalu.

Zamitnuti dat pole
Pfi odmitnuti dat pole se smazou vSechny informace z do¢asné paméti terminalu.

Abyste mohli zpracovat nové pole, musite data pole odmitnout po kazdém zpracovani.

UPOZORNENI

Ztrata dat
Udaje o poli, které zamitnete, nelze znovu obnovit.

o Ulozte proto vSechna dilezita data pole, nez je zamitnete.

1. Na Uvodni obrazovce aplikace TRACK-Leader klepnéte na ,Pamet".
= Pokud neni na€teno zadné pole, neni tfeba nic odmitat.
= Pokud je pole nacteno, zkontrolujte, zda chcete odmitnout celé pole nebo jen pracovni
oznaceni.

2. Pokud chcete smazat zelené pracovni oznaceni, klepnéte na . Diky tomu budete moct
nové zpracovat toto pole s danou hranici pole.
= Pfi odmitnuti pracovniho oznaceni zistava hranice pole zachovana.

3. Pokud chcete odmitnout zdznam, abyste mohli zpracovat nové pole, klepnéte na
= Data pole aktualné nacteného pole se zamitnou.

Prace s TRACK-Guide Desktop
TRACK-Guide Desktop je bezplatny program pro poéitac.

Muzete tak:
= prohlizet vysledky prace
= tisknout zprdvy pro své zékazniky
= dokumentovat svoji praci

Okno programu
Zpréva
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Pamét’

Prace s TRACK-Guide Desktop

TRACK-Guide Desktop najdete na nésledujici internetové strance v oblasti ,Download";
http:/iwww.mueller-elektronik.de/produkte/track-guide-desktop/

Déle zde najdete odkaz na navod k obsluze.
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Konfigurace

Préace s TRACK-Guide Desktop

13 Konfigurace

V této kapitole naleznete vysvétleni k veSkerym natavenim, které Ize konfigurovat.

V§echny parametry pro konfiguraci se nachazeji na obrazovce ,Nastaveni*. Jsou seskupeny takto:

Obecné — parametry, které maji dopad u kazdého modulu aplikace TRACK-Leader.
TRACK-Leader — parametry, kterymi konfigurujete paralelni jizdu a pro Lightbar. Kv(li tomu jsou
parametry nezbytné pro véechny moduly.

SECTION-Control - nastaveni specificka pro pracovni pocitag, ktery potfebujete k
automatickému ovladani sekci.

TRACK-Leader TOP — parametry k automatickému fizeni TRACK-Leader TOP.

TRACK-Leader AUTO — parametry k automatickému fizeni TRACK-Leader AUTO.

Demo — demonstracni video.

Pocet zobrazenych skupin parametr( zavisi na tom, které moduly jste aktivovali v nabidce ,Obecné”.

Konfigurovat je tfeba

Modul Kapitola

TRACK-Leader Konfigurace nastaveni ,Obecne" [— 88]
Konfigurovani aplikace TRACK-Leader [— 89]

SECTION-Control Konfigurace nastaveni ,Obecne" [— 88]
Konfigurovani aplikace TRACK-Leader [— 89]
Konfigurace SECTION-Control [— 90]

TRACK-Leader TOP Konfigurace nastaveni ,Obecne" [— 88]

Konfigurovani aplikace TRACK-Leader [— 89]
Konfigurace TRACK-Leader TOP [— 103]

TRACK-Leader AUTO Konfigurace nastaveni ,Obecne" [— 88]

Konfigurovani aplikace TRACK-Leader [— 89]
Konfigurace TRACK-Leader AUTO® [— 104]

Symboly pro konfiguraci

Symbol Vyznam

@ Ano

@ Ne

Postup Takto otevfete obrazovky pro konfiguraci:

1.
2.

3.

30302432a-02-CS

- Otevfete aplikaci TRACK-Leader.

Klepnéte na ,Nastaveni“.
= Zobrazi se obrazovka ,Nastaveni“.

Klepnéte na tlacitka, abyste mohli nakonfigurovat aplikaci.

V18.20201207 87




13.1

88

Konfigurace

Konfigurace nastaveni ,Obecne"

Konfigurace nastaveni ,,Obecne"

V této nabidce mlzete nastavit zobrazeni na obrazovce a aktivovat nékteré funkce.

TRACK-Leader AUTO

Timto parametrem muZete aktivovat a deaktivovat podporu vSech variant systému fizeni TRACK-
Leader AUTO.

TRACK-Leader TOP
Timto parametrem muZzete aktivovat podporu automatického fizeni Reichhardt TRACK-Leader TOP.

Mozné hodnoty:
= ,Ano*
Je aktivovano automatické fizeni.
= Ne*
Je deaktivovano automatické fizeni.

TRAMLINE-Management

Timto parametrem muzete aktivovat podporu spinani kolejovych fadkd TRAMLINE-Management.

Rozpoznani smeéru jizdy

Tento parametr aktivuje nebo deaktivuje automatické rozpoznani sméru jizdy. Viz: Rozpoznani
sméru jizdy [— 26].

Parametr je v nasledujicich pfipadech zaSednuty a nelze jej zménit:
= Jakmile pfipojite systém fizeni aplikace TRACK-Leader AUTO nebo TRACK-Leader TOP.
= Pfi pfijeti signélu o sméru jizdy z traktoru ISOBUS.

Selektivni znaéeni

Timto parametrem urcite, zda se ma pfi deaktivovani jedné z vnitfnich sekci oznacit na obrazovce
zelenou barvou nezpracovana plocha jako zpracovana plocha. Tato funkce plati pro pfipady, kdy
vnéjsi sekce aplikuiji, zatimco vnitfni sekce jsou deaktivovany. Pfi spinani sekci z vnéjsi strany
dovniti neni tento parametr zohlednovan. Diky tomu se zobrazuje reélnéji spinani sekci na ploe ve
tvaru klinu.

Vlevo: plocha za deaktivovanymi sekcemi se oznaci zelené.

Mozné hodnoty:
= LAno"
Pokud je jedna z vnitfnich sekci deaktivovana, oznadi se zelené plocha, které se nachazi za ni.
= Ne*
Plocha za vnitfnimi sekcemi se oznadi zelené nezavisle na tom, zda dané sekce aplikuje ¢i
nikoliv.
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Konfigurovani aplikace TRACK-Leader

Tuto funkci mizete pouzit napf. pfi aplikaci ochranného postfiku rostlin u hrazi. Diky tomu se
postfikova¢ nemusi nutné aktivovat pfi otaéeni v souvrati.

Akusticka vystraha

Tento parametr rozhoduje, jestli se ma v blizkosti hranice pole a zaznamenanych prekazek ozvat
varovny ton.

Mozné hodnoty:
= ,Ano*
= ,Ne*

Zobrazit mfizku
Zapne rastr masky navigace.

Vzdalenosti jednotlivych ¢ar mfizky odpovidaji zadané pracovni $itce. Cary mFizky jsou vyrovnavany
podle os sever-jih a vychod-z&pad.

Vypnuti sekci na stanovisti

Aktivujte tento parametr, pokud se maji sekce vypinat automaticky pfi dosazeni rychlosti 0,3 km/h
nebo nizsi.

Konfigurovani aplikace TRACK-Leader

Citlivost
Nastaven citlivosti na navigaéni liSté.

Od kolika centimetr odchylky se ma zapnout ukazatel LED na navigaéni li§té?
= Standardni hodnota: 30 cm
Tato hodnota znadi citlivost 15 cm doleva a 15 cm doprava.

Nahled

Tento parametr rozhoduje o tom, kolik metr( pred vozidlem pogita ukazatel nahledu monitoru
Lightbar budouci pozici vozidla.
= Standardni hodnota: 8m

Uhel oscilace

Timto parametrem muzZete nastavit, do jakého Uhlu systém aktivuje vodici stopu. Jestlize Ghel mezi
vozidlem a vodici stopou je mensi nez nastaveny Uhel, deaktivuje se vodici stopa. U vys§iho Ghlu se
vodici stopa bude ignorovat.
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Chovani termindlu pfi nastaveném Uhlu oscilace 30°

@ Unel mezi vozidiem a vodici stopou = 30° Uhel mezi vozidlem a vodici stopou = 60°
Bude aktivovana vodici stopa. Nebude aktivovana vodici stopa.

@ Uhel mezi vozidlem a vodici stopou je mensi
nez 30°

Bude aktivovana vodici stopa.

= Standardni hodnota: 30 stupAd.
= Hodnota pro TRACK-Leader TOP: 85 stupd.
= Hodnota pro TRACK-Leader AUTO: 65 stupil
Pokud pouzivate TRACK-Leader AUTO s NAV-900, zavisi uhel oscilace také na pouzité licenci.

13.3 Konfigurace SECTION-Control
V tomto konfiguraénim kroku nakonfigurujete spinani sekci pro sviij jobrechner ISOBUS.

Aplikace pozna kazdy jobrechner ISOBUS pomoci jeho identifika¢niho Eisla ISO a vygeneruje pro néj
vlastni profil. Diky tomu muzete pro svoje rozmetadlo hnojiva konfigurovat zcela jiné parametry nez
pro sv(j vysévaci stroj nebo postfikovac.

Postup
1. - Otevfete aplikaci TRACK-Leader.

2. Klepnéte na ,Nastaveni.
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Konfigurace SECTION-Control

3. Klepnéte na ,SECTION-Control".
= Zobrazi se seznam profild vSech pracovnich pocitact ISOBUS, které jiz jednou byly
pfipojeny k termindlu. Vzdy, kdyZ k terminalu pfipojite novy pracovni pocita¢ ISOBUS,
vytvori se novy profil.
= Na tomto seznamu se rovnéz zobrazuiji virtudlni pracovni po€itace z aplikace Virtual ECU.

4. Klepnéte na ndzev pracovniho pocitate ISOBUS, pro ktery chcete nakonfigurovat aplikaci
SECTION-Control. Pfipojeny pracovni pocita¢ je oznaceny zelenym bodem.

5. - Oteviete seznam parametrd.
= Zobrazi se seznam nastavenych parametrd.

6. Zménte parametry. Jejich vysvétleni naleznete na dalSich strankach.

7. - Volitelné miZete také smazat profily pracovnich pogitacd.

Parametry pro SECTION-Control

Stupen presahu
Stupen prekryti pfi zpracovavani klinovité plochy.

Nastaveny ,stuper pfesahu* je u vnéjSich sekci ovlivnén parametrem ,tolerance presahu”.

|

LN

A

0% stupefi pfesahu 50% stupefi pfesahu 100% stuped pfesahu

Mozné hodnoty:

= (0% - kazda sekce se pfi opousténi zpracované plochy zapne teprve tehdy, kdyz plochu zcela
opusti. PFi projizdéni zpracovanou plochou se sekce vypne teprve tehdy, kdyz je sekce vétsi nez
1% zpracovévané plochy.

= 50% — kazda sekce se pfi opousténi zpracované plochy zapne teprve tehdy, kdyz plochu opusti
z 50%. Pfi projizdéni zpracovavanou plochou se sekce vypne teprve tehdy, kdyZ je sekce vétsi
nez 50% zpracovéavané plochy. Pfi 50% hodnoty ,stupen pfesahu* nema ,tolerance pfesahu”
Zadny ucinek.

= 100% - kazda sekce se pfi opousténi zpracované plochy zapne hned, kdyZ plochu opusti z 1%.
Pfi projizdéni zpracovavanou plochou se sekce vypne teprve tehdy, kdyz je sekce vétsi nez
100% zpracovavané plochy.

Tolerance pfesahu

Tento parametr vyuZivejte ke stanoveni povoleného presahu. Vnéjsi sekce se zacnou ovladat teprve
ve chvili, kdy se pfesah dostane nad hodnotu tohoto parametru.
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,Tolerance presahu” se tyka pouze vnéjsi levé a pravé sekce. Zadné ostatni sekce nejsou timto
parametrem ovlivnény.

Nésledujici obrazky ukazuif, jak plsobi ,tolerance pfesahu” u ,stupen pfesahu” 0 %. Nastavenou
toleranci pfesahu vidite dole na obrazcich.

Tolerance pfesahu u stupné pfesahu 0 % — v téchto pfipadech se pracovalo s 25cm presahem.

Tolerance pfesahu 0 cm Tolerance pfesahu 30 cm
Zde se sekce okamzité vypne. Zde se sekce nevypne, protoZe je soucasné
prekryti mensi nez 30 cm.

Pokud jste parametr ,stupef pfesahu” nastavili na 100 %, hraje parametr ,Tolerance pfesahu®

dulezitou roli pfi opousténi jedné z ploch, kterd jiz byla zpracovana. Napfiklad pfi otaceni v jiz
zZpracované souvrati.

Tolerance pfesahu u stupné pfesahu 100 % — v téchto pfipadech se zpracovana plocha nezpracovala o 25 cm.

Tolerance pfesahu 0 Tolerance pfesahu 30 cm
Pokud zpracovanou plochu opousti jen 1 % Toleranci presahu predchazite zbyteCnym
sekce, zapne se cela sekce. presahum.

Pravéa sekce se zapne teprve ve chvili, kdy se
zpracovand plocha opusti o vice nez 30 cm.

Mozné hodnoty:

Doporuéeni: Jestlize pracujete se systémem DGPS, méla by tolerance pfesahu byt mensi nez 30
cm. U pracovnich strojd s vétSimi sekcemi, napf. u rozmetadel hnojiv, nastavte hodnoty o
odpovidajici velikosti:
= Tolerance 0 cm
Vnéjsi sekce se vypne, pokud se nachazi jen minimalné nad zpracovavanou plochou. Pokud ji
opusti jen miniméiné, sekce opét se zapne.
= Jin& hodnota
Vnéjsi sekce se zapne nebo vypne, pokud je prekryti vétsi nez hodnota.
= Maximalni hodnota
Polovina 8ifky sekce vnéjsi sekce.
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Tol. pfesahu u hranice pole

Tento parametr pouZijte, abyste se vyvarovali situace, kdy se sekce na hranici pole budou spinat iz
pfi sebemensim presahu.

Parametr funguje jako ,Tolerance presahu®, ma vSak ucinek jen pfi pfekroCeni hranice pole.

Predtim, nez zménite odstupovou vzdalenost, ujistéte se, ze je bezpecna pro aktuaini situaci a okolni
prostredi.

Prekryti trysek (EDS)

Tento parametr Ize pouzit pouze u polnich postfikovacl s funkci spinani samostatnych trysek. U
jinych systému se vibec nezobrazuje.

Tento parametr pouzivejte k nastaventi, kolik trysek se ma pfi praci prekryvat.

Setrva¢nost

Setrvacnost predstavuje dobu, kterd uplyne od odeslani pfikazu do okamziku, kdy stroj pfikaz
provede.

Tato doba se mUze u jednotlivych strojd lisit.

Pro konfiguraci existuji dva parametry:
= Setrvad. pfi zap. (pfi zapinani)
= Setrvag. pfi vyp. (pfi vypinani)

Hodnoty obou parametr( standardné uréuje pfipojeny pracovni poéita¢ a neni mozné je ménit. Tyto
parametry se zobrazi Sedé a maji nazev ,Zafizeni".

Pro pfizpUsobeni ¢ast setrvacnosti zadanych pracovnim poéitaem mlZete nastavit parametry
.Korekce setrvag. pfi zap.“ a ,Korekce setrvag. pfi vyp.“. Hodnoty zadané pracovnim pocitacem a
nastavené hodnoty v terminalu se vzajemné sectou.

Upozornéni

Korekce €ast setrvacnosti pomoci aplikace TRACK-Leader neni k dispozici pro vSechny vyrobce
stroju. Pro stroje vyrobce HORSCH neni mozné ménit ¢asy setrva¢nosti pomoci aplikace TRACK-
Leader. Kontaktujte vyrobce, pokud chcete pfizplsobit ¢asy setrvacnosti téchto stroju.

Pokud v pfipadé postfikovace projizdi sekce znovu pfes jiz zpracovanou plochu, je nutno ji okamzité
vypnout. Proto software poSle signél k vypnuti k ventilu sekce. Tim se uzavie ventil a snizi se tlak v
hadici. Tak dlouho, dokud trysky jiz nic nerozpraSuiji. Toto trva cca 400 milisekund.

Viysledkem je, Ze sekce 400 milisekund postfikuje v presahu.

Abyste tomu zabranili, musi byt parametr ,Setrvac. pfi vyp.” nastaven na 400 ms. Nyni se signél
odesle k ventilu sekce o 400 milisekund dfive. Tak Ize postfik pferusit ve vhodny okamzik.

Nésledujici obrazek zndzorfiuje, jak funguje setrvaénost. Na obrazku je ukdzéno realné chovani, ne
ukazatel na obrazovce.
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Korekce setrvacnosti p/i vypnuti byla nastavena na 0. Pokud je nastavené zpoZdéni pfilis malé, dojde k presahu
postrikovani.

Na tomto misté dostal ventil sekce signal k @ Na tomto misté pfestal rozpraSovac
vypnuti. postfikovat.

Mozné hodnoty:
= Korekce setrvac. pfi zap.*
Zadejte sem korekci setrvacnosti pfi zapnuti sekce. Pokud sekce reaguje na signal zapnuti pFili§
pozdé, zvyste hodnotu.
Napf.

- Armatura magnetického ventilu 400 ms
— Elektromotoricka armatura 1200 ms

= Korekce setrvac. pfi vyp.*
Zadejte sem korekci setrvacnosti pfi vypnuti sekce. Pokud sekce reaguje na signél vypnuti pfilis
pozdé, zvyste hodnotu.
Napf.

- Armatura magnetického ventilu 300 ms

— Elektromotorick& armatura 1200 ms

Model stroje

Tento parametr rozhoduje o tom, jakym zplsobem ma pracovni li$ta nasledovat symbol pfijimace
GPS.

Mozné hodnoty:

=, pfipojeno*
Nastaveni pro zavésna zafizeni.

= ,samojizdny stroj*
Nastaveni pro samojizdné zemédélské stroje.

= vleceny stroj*
Nastaveni pro zemédélské stroje, které jsou tazeny traktorem.

= tazeny a fizeny"
Nastaveni pro tazené stroje s fizenou oji nebo otoénym ¢epem napravy. Napfiklad pro pfipojené
ostfikovace s funkci TRAIL-Control.
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Monitor-Lightbar
Druh monitoru Lightbar

Mozné hodnoty:
= ,deaktivovan*
Deaktivuje monitor Lightbar
= Graficky”
Aktivuje monitor Lightbar v grafickém rezimu
= Textovy rezim*
Aktivuje monitor Lightbar v textovém rezimu
= ,SECTION-View*
Aktivuje nahled ,SECTION-View"

Posun zafizeni

Tohoto parametru mizete vyuzit k nastaveni posunu pracovniho zabéru doleva nebo doprava.
Zadejte, o kolik cm je posunuty stfed pracovniho zabéru od stfedu traktoru.

Vlevo: Traktor s pracovnim zafizenim; Vpravo: Traktor s pracovnim zafizenim

Posun zafizeni — odstupova vzdalenost od @ Cely pracovni zabér
stfedu traktoru ke stfedu celého pracovniho
z&béru

Mozné hodnoty:
= Zadejte pozitivni hodnotu. Napr.: 90 cm
Pokud je zafizeni posunuté doprava.
= Zadejte zapornou hodnotu. Napf.; -90 cm
Pokud je zafizeni posunuté doleva.

Kdyz tomuto parametru zadate jinou hodnotu nez 0, stane se toto:
= Na pracovni obrazovce se zobrazi ¢ervena vodici stopa, ktera se kresli v odstupu od modré
vodici stopy.
= Pracovni li$ta se posune na stranu. Pfesné uprostfed probiha modra vodici stopa.

Po nastaveni posunu zafizeni je ovladani aplikace TRACK-Leader mirné odliSné:

1. Ridte vozidlo tak, aby $ipka vzdy nasledovala Gervenou stopu. Stfed pracovni lity pak nasleduje
modrou vodici stopu.
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Dasledky
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Vodici stopy u zafizeni s posunem

Cervena vodici stopa — oznaduie stfed @ Modra vodici stopa — oznacuije stfed
traktoru pracovniho zabéru
@ Sipka — oznaduje polohu plijimace GPS @ Pracovni lista
Oblast pouziti

Tento parametr slouzi k nastaveni chovani SECTION-Control u postfikovacl vina.

Ovladani sekci na

sekcich. Vnéjsi sekce (1, 2, 4, 5) Ize pouzivat @ Hranice pole. Radky s révou za hranici pole
k oSetfovani vnéjSich radkad. nebudou postfikéany.

Mozné hodnoty:
= Standard“ - Funkce je deaktivovana.
= Péstovani vina“ - Funkce je aktivovana.

S aktivovanym rezimem péstovani vina se zméni chovani SECTION-Control:
= Pokud je thel mezi vodici stopou a vozidlem vétsi nez 30°, vychazi systém z toho, ze se vozidlo
otaci. V tomto pfipadé se ukonéi aplikace u vSech sekci.
= U v8ech sekci se pouzije parametr ,Tolerance pfesahu hranice pole*.

Minimalni polomér otaceni
Aby se linie v souvrati nekfiZily pod dhlem 90°, mizete zde zadat polomér, ktery dokaze vaSe vozidlo
S pfipojenym zafizenim projet.

Odstup od hranice pole

Bezpecnostni odstup od hranice pole. Pracovni zafizeni jsou vzdy automaticky vzdalena o polovinu
pracovniho zabéru od hranice pole. Na zakladé zadani se potom bezpeénostni odstup zmensuje
nebo zvétsuje.
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Zkrétit odstup €ar

Pokud chcete zkratit odstup vodicich &ar, zadejte sem poZadovanou hodnotu. Odstup vodicich stop
zpravidla odpovida pracovnimu zabéru pouzivaného pracovniho zafizeni.

Aktualni odstup vodicich stop je uveden na navigacni obrazovce.

Kalibrace setrva¢. pfi zap. a setrvag. pfi vyp.
Tato kapitola je uréena pro pokrocilé uZivatele.

Pred prectenim kapitoly:
= Naucte se ovladat terminal.
= Naucte se ovladat SECTION-Control.

Standardni hodnoty parametru ,Setrvag. zafiz. pfi zap.” a ,Setrva¢. zafiz. pfi vyp.“ jsou nastaveny pro
praci s vétsinou zafizeni.
V nasledujicich pfipadech provedte kalibraci parametru:

= Pokud pouzivate jiné zemédélské zafizeni se SECTION-Control.

= Pokud zeméd@lské zafizeni pfi projizdéni jiz zpracované plochy spind pfili§ brzy nebo pozdé.

= Pokud zemédeélské zafizeni pfi opousténi jiz zpracované plochy spind pfili§ brzy nebo pozdé.

V nésledujicich kapitolach se dozvite, jak nakalibrovat parametry.

Kapitoly a priklady byly popsany na pfikladu polniho postfikovace. U jinych zemédélskych zafizeni
prosim postupujte analogicky.

Faze kalibrace

Kalibrace se sklada z vice fazi:
1. Pfiprava kalibrace

Prvni projeti pole

Druhé projeti pole

Oznadeni hranice postfiku

Vypocet hodnoty korekce

o g o~ w DN

Oprava parametru ,Korekce setrva¢. pfi zap.” a ,Korekce setrvag. pfi vyp."

Jednotlivé faze jsou podrobnéji popsany v nasledujicich kapitolach.

Pripravte kalibraci

Potfebujete nasledujici prostfedky a osoby, abyste kalibraci mohli provést:
= Dva pozorovatele - dvé osoby, které oznadi koliky zpracované plochy.
= Narfadi k oznaceni zpracovanych ploch:

- cca 200 az 300m vystrazné vytyCovaci pasky
- 8 kolik(i pro oznageni na poli

= RozpraSovac s ¢istou vodou v nadrzi.

Prvni projeti pole

V této fazi kalibrace musite pole projet v jedné stopé.
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Nésledujici obrazek ukazuje, které body si musite oznacit pfed projetim a po projeti. Navod k tomu
naleznete pod obrazkem.

Viysledek prvniho projeti

@ Koliky @ Koliky

Oznacdte vnéjsi konce sekci pfed projetim Oznacte vnéjsi konce sekci po projeti
@ Viystrazna vytyéovaci paska mezi koliky
Oznaduje hranice projeti

Tak zpracujete pole pro kalibraci setrvacnosti:

1. Spustte novou navigaci se SECTION-Control.

2. Postavte polni rozpraSova¢ na zacatek projizdéni. Projeti by nemélo byt v blizkosti hranice pole,
tak budete mit dost mista pro druhé projeti.

3. Odklopte tyce.

4. Oznadte koliky konce vnéjSich sekci.

5. Jedte 100 az 200 metrd rovné a rozprasuijte pfitom gistou vodu.

6. Po 100 az 200 metrech zastavte a vypnéte polni rozprasovad.

7. Ulozte projeti v aplikaci TRACK-Leader. Tak Ize kalibraci zopakovat.
8. Oznacte koliky konce vnéjsich sekci.

9. Spojte koliky vyty&ovaci paskou. Tak se na poli oznaci hranice projeti.
10. Upevnéte vytyCovaci pasku na zemi kameny nebo hlinou.

= Provedli jste prvni projeti a oznagili hranice rozpraSovani.

Druhé projeti pole

V této fazi musite zpracovat plochu projetou v prvnim projeti v Ghlu 90°. Poté musite zkontrolovat,
jestli se posttikova¢ spousti pfili§ pozdé nebo brzy. Pfitom je duleZité jet neménnou rychlosti a
rychlost si pamatovat.

/\ POZOR

Zranéni jedoucim postfikovaéem
Pozorovatelé, ktefi pomahaji pfi kalibrovani, mohou byt zasaZeni rameny.

o Dejte pozorovatellim pfesné pokyny. Vysvétlete jim vSechna rizika.

o Vzdy pfitom dbejte na to, aby pozorovatelé dodrzovali dostate¢nou vzdalenost od ramen.

o Postfikova¢ okamzité zastavte, nachazi-li se pozorovatel pfili§ blizko ngj.

98

V této fazi potfebujete pomoc jedné nebo dvou dalSich osob. Tyto osoby pozoruji jizdu a chovani
postrikovace a oznadi hranici aplikace.

Dejte témto osobam presné pokyny a varuijte je pfed moznymi riziky.

Nasledujici obrazek ukazuje, kde musi stat pozorovatelé a éeho nakonec musite dosédhnout.
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.........

Projeti 2

@ Pozice prvniho pozorovatele @ Tato linie oznaCuje misto, na kterém trysky
zacnou stfikat, kdyZ opoustite zpracovanou
plochu.

@ Pozice druhého pozorovatele @ Tato linie oznaCuje misto, na kterém trysky

pfestanou stfikat, kdyz se najizdi na
zpracovanou plochu.

M Nadrz je naplnéna ¢istou vodou.

M Pozorovatelé stoji v bezpecéné vzdalenosti od ramen postfikovade.

M Navigace se spusti prvnim projetim.

M SECTION-Control je v automatickém rezimu.

1. Postavte postfikova¢ v Ghlu 90° k projeté ploSe ve vzdalenosti cca 100 m.

2. Projedte stalou rychlosti (napf.: 8 km/h) pfes jiz zpracovanou plochu. Pamatuijte si, jak rychle
jedete. Rozstfikujte pfitom vodu.

3. Pozorovatelé musi stat pfed predem oznacenymi hranicemi projeté ¢asti v bezpeéné vzdalenosti
od ramen.

4. Pozorovatelé musi sledovat, na kterych mistech postfikovaé pfestane a zaéne stfikat, kdyz miji
jiz projeté misto.

= Nyni vite, jak se postfikova¢ chova pfi projeti jiz jednou zpracované plochy.

Oznaceni hranic postfiku - pro korekci setrvaé. pfi vyp.

V této fazi musite oznacit, kde postfikova& pfestava postrikovat, kdyz najizdi na zpracovanou plochu.
Musite také stanovit, kde mé pristé s postfikem prestat.

Tak zjistite, jestli se postfikova¢ vypind prili§ pozdé nebo brzy.

Nésleduijici obrazky ukazuii, které linie na poli musite oznacit, abyste mohli spocitat parametr
,Korekce setrvac. pfi vyp.".
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Linie pro parametr,Korekce setrvag. pfi vyp.“ Vlevo: Postiikovac se vypina pfili§ pozdé. Vpravo: Postfikovaé se

vypina pfili§ brzo.
P Odstup mezi pozadovanou linii postfikuZa X
skutecnou linii postfiku X v cm

Skute¢na linie postfiku

Zde postfikova¢ prestane postfikovat.
PoZadovana linie postfiku

Zde ma postfikovaé prestat postfikovat.
Mél by se pfitom naplanovat maly pfesah
10 cm kv(li dobé potfebné k upusténi tiaku.

V obou pfipadech (vlevo a vpravo) je parametr ,Setrvaé. zafiz. pfi vyp.“ nastaven $patné:
= Vlevo: Postfikova¢ se vypina pfili§ pozdé. Setrvacnost se musi zvysit.
= Vpravo: Postfikova¢ se vypina pfili§ brzo. Setrva¢nost se musi snizit.

Postup 1. Srovnejte oznageni na poli s nékresy.

= Nyni vite, jestli se postfikova¢ vypina pfili§ pozdé nebo brzy.

Oznaceni hranic postfiku - pro korekci setrvag. pFi zap.

V této fazi musite oznacit, kde postfikova¢ zagina postfikovat, kdyz opousti zpracovanou plochu.

Musite také stanovit, kde ma pfisté s postfikem zadit.

Tak zjistite, jestli se postfikova¢ spousti prili§ pozdé nebo brzy.

Nésledujici obrazky ukazuiji, které linie na poli musite oznacit, abyste mohli spoCitat parametr

.Korekce setrva¢. pfi zap.”.

Linie pro parametr,Korekce setrvac. pfi zap.“. Vlevo: Postiikovac se zapina pfili§ pozdé. Vpravo: Postfikovac se

zapina prilis brzo.
P Odstup mezi pozadovanou linii postfikuZa X
skute¢nou linii postfiku X v.cm

Skutec¢na linie postfiku

Zde postrikova¢ zagina s postikem.
Pozadovana linie postfiku

Zde ma postfikova¢ zadit s postfikem.

Mél by se pfitom naplanovat maly pfesah asi
10 cm kvali dobé potfebné k nardstu tlaku.

V obou pfipadech (vlevo a vpravo) je parametr ,Setrvag. zafiz. pfi zap.“ nastaven Spatné:
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= Vlevo: Postfikova¢ se zapina pfili§ pozdé. Setrvagnost se musi zvysit.
= Vpravo: Postfikovaé se zapina pfili§ brzo. Setrvaénost se musi snizit.

Postup 1. Srovnejte oznaceni na poli s nakresy.

= Nyni vite, jestli se postfikova¢ spousti pfili§ pozdé nebo brzy.

Vypoéet hodnoty korekce

V posledni fazi jste zjistili:
= Ktery parametr musi byt zménén.
= Jestli je nutno aktualni setrvaénost zvysit nebo snizit.

Nyni musite spocitat, o kolik milisekund je nutno Spatné nastaveny parametr zménit.
K tomu musite spocitat takzvanou hodnotu korekce.

Abyste mohli spoéitat hodnotu korekce, musite védét, jak rychly byl postfikovac pfi projeti. Rychlost
je nutno zadavat v cm/milisekundu.

V nasledujici tabulce naleznete rychlosti a pfepoéet na cm/ms:

Rychlost v km/h Rychlost v cm/ms

6 km/h 0,16 cm/ms

8 km/h 0,22 cm/ms

10 km/h 0,28 cm/ms
Postup Takto spocitate hodnotu korekce:

1. [Odstup P] : [Rychlost postfikovaée] = hodnota korekce
2. Tuto hodnotu je nutno zapsat do parametru ,Korekce setrvaé. pfi zap.“ nebo ,Korekce setrvac.
pfi vyp.*.
Zména parametru setrvaénosti
Nyni se musi pfizplisobit parametry ,Korekce setrvac. pfi zap.” a ,Korekce setrvac. pfi vyp.".

Postup 1. Zménte parametr podle pravidla:
— Pokud postfikovac sepne pfili§ pozdg, potfebuje vice ¢asu. Setrvacnost se musi zvysit.
— Pokud postfikovaé sepne pfili§ brzy, potfebuje méné ¢asu. Setrvacnost se musi sniZit.

2. Vypocitejte hodnotu pro parametr setrvaénosti.
Provedte tento krok zvI&t pro parametr ,Korekce setrvag. pfi zap.” nebo ,Korekce setrvag. pfi
vyp.*
Pokud se postfikova¢ zapina nebo vypina pfilis pozdé:
Zvyste hodnotu korekce setrvaénosti.
Pokud se postfikova¢ zapina nebo vypina prilis brzy:
Snizte hodnotu korekce setrvaénosti.

Priklad Postfikovac jel rychlosti 8 km/h. To odpovida 0,22 cm/ms.
Po druhém projeti se zméfil odstup P. M&l hodnotu 80 cm.
Aktuélné nastaveny parametr ,Korekce setrvac. pfi vyp.“ je 0 ms.

PostfikovaC se pfi projeti zpracované plochy vypinal pfili§ pozdé. Bod Z se nachazi ve sméru jizdy
pfed bodem X. Linie byly oznaceny jako na nasledujicim obrazku:
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P projeti zpracované plochy se postrikovaé vypinal pfili§ pozdé

1. Vypocitejte hodnotu korekce:
[Odstup P] : [Rychlost postfikovaée] = hodnota korekce
80: 0,22 = 364

2. Zadejte hodnotu 364 do parametru ,Korekce setrvag. pfi vyp.“.
Priklad Postfikovac jel rychlosti 8 km/h. To odpovida 0,22 cm/ms.
Po druhém projeti se zméfil odstup P. Mél hodnotu 80 cm.
Aktualné nastaveny parametr ,Korekce setrvac. pfi vyp.“ je 0 ms.

Postfikova¢ se pfi projeti zpracované plochy vypinal pfili§ brzy. Bod Z se nachazel ve sméru jizdy po
bodu X. Linie byly oznaceny jako na nasledujicim obrazku:

P projeti zpracované plochy se postrikovac vypinal pfilis brzy.

1. Vypocitejte hodnotu korekce:
[Odstup P] : [Rychlost postiikovaée] = hodnota korekce
80: 0,22 = 364

2. Protoze postfikovaé vypina pfili§ brzy, musi byt hodnota korekce zaporna. Zadejte hodnotu 364
do parametru ,Korekce setrvac. pfi vyp.”.

13.3.2 Pouzivani korektury éasu setrvaénosti

Pokud pfi praci zjistite, Ze hodnoty nastavené v parametrech ,Korekce setrvag. pfi zap." a ,Korekce
setrvad. pfi vyp.” vedou k odchylce, mlZete pouzit korekci ¢asu setrvaénosti.

Casy setrvagnosti mizete opravit, pokud se vyskytnou tyto odchylky:
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Obrazek Vyznam

Mezera pfi zapnuti

Mezera pfi vypnuti

Piesah pfi zapnuti

Pfesah pfi vypnuti

M Otevreli jste profil stroje, pro ktery chcete opravit ¢as setrvaénosti.

) — Oteviete korekci Gasu setrvagnosti.
= Zobrazi se obrazovka ,Korekce ¢asu setrvacnosti”.

2. Vyberte odchylku, pro kterou chcete opravit &as setrvacnosti.
= Pro vybranou odchylku se zobrazi obrazovka ,Korekce ¢asu setrvaénosti“.
= Vidite aktualné nastaveny ¢as setrvacnosti.

3. Zadejte v parametru ,Pracovni rychlost® rychlost, pfi které doslo k odchylce.

4. Zadejte v parametru ,Odchylka“ odchylku, ke které doslo.

5. - Potvrdte.
= Zobrazi se hlaseni s nové vypocitanym ¢asem setrvaénosti.

6. ,Ano“ - Potvrdte.
7. U dalSich eventuélnich odchylek postup zopakuijte.
= Opravili jste ¢as setrvacnosti.

= Pokud chcete obnovit ¢asy setrvacnosti nastavené v pracovnim pocitadi, zapiste hodnotu 0 ms
do parametr(i ,Korekce setrvac. pfi zap.” a ,Korekce setrvac. pfi vyp.”.

Konfigurace TRACK-Leader TOP

Nésledujici parametry musite nastavit, abyste mohli pouzivat TRACK-Leader TOP:
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Vyska prijimage GPS

Vzdalenost pfijimace GPS od zemé.

Konfigurace TRACK-Leader AUTO®

V tomto menu mizete konfigurovat parametry pro automatické fizeni.

Které parametry m0zete konfigurovat, zavisi na tom, jaky pfijima¢ GNSS pouzivate pro automatické
fizeni.

V tomto menu mlzete konfigurovat néktera zakladni nastaveni. Dalsi parametry mizete konfigurovat
[— 64] po spusténi navigace.

Konfigurace TRACK-Leader AUTO® pro AG-STAR a SMART-6L

Profil vozidla

Profily vozidla se konfiguruji pomoci tabletu v pracovnim poéitaci fizeni. Na tomto misté je tfeba
vybrat profil odpovidajici vozidlu.

Informace o ECU-S1

Verze softwaru a sériove ¢islo pracovniho pogitace fizeni.

WiFi
WiFi aktivuje a deaktivuje bezdratovou komunikaci mezi jobrechnerem Fizeni a konfiguraénim

pocitaéem (tabletem, PC, notebookem atd..), ktery pouzivate ke konfiguraci jobrechneru fizeni. Vice
informaci naleznete v ndvodu k obsluze jobrechneru fizeni ,ECU-S1".

Kdyz vypnete terminal, deaktivuje se rovnéz WiFi.

Import puvodnich parametrd pro ruéni zasah do Fizeni

Béhem prvniho uvadéni systému Fizeni do provozu se pro kazdé vozidlo stanovi hodnota pro
parametr ,Ruéni zasah do fizeni" [— 64]. Tuto hodnotu je tfeba ¢asto podle pracovnich podminek
upravovat.

K Upravé hodnoty je tfeba importovat hodnotu z pracovniho poéitace fizeni.

Plvodni hodnotu importujete takto:

1. - Oteviete aplikaci TRACK-Leader.
Klepnéte na ,Nastaveni“.

Klepnéte na polozku ,TRACK-Leader AUTO".

> W

V fadku ,Profil vozidla“ vyberte jeden z profili vozidla, pro ktery importujete parametr.

5. - Importujte parametr.
6. Zobrazi se nasledujici hlaSeni: ,Hodnoty byly Gspé$né nacteny.”

7. Potvrdte.
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= Parametr ,Ruéni zasah do fizeni“ je nyni aktualizovan pro kazdy profil vozidla.

8. Zopakujte tento import pro kazdy profil vozidla v seznamu.

Minimalni kvalita GPS signélu

MUZete nastavit, pfi jaké kvalité GPS signalu ma systém Fizeni fungovat a pfi jaké ma byt

deaktivovan.

Kvalita GPS

Presnost

NMEA kvalita 1: GPS

> 25 cm (od stopy po stopu)

NMEA kvalita 2: DGPS

<25 c¢m (od stopy po stopu)

NMEA kvalita 4: RTK fix

2,5 cm (absolutni)

NMEA kvalita 5: RTK float,

TerraStar

<10 cm (absolutni)

9.

NMEA kvalita 9: Cizi pfijimaé GPS

Pro prijimace GPS, které vydavaji NMEA kvalitu

neznamy

Standardné jsou oznageny tyto stupné kvality NMEA: 2, 4, 5.

Takto nastavite kvalitu GPS:

1. - Otevrete aplikaci TRACK-Leader.

w ~

&~

Klepnéte na ,Nastaveni*.

Klepnéte na polozku ,TRACK-Leader AUTO".

- Oteviete seznam kvalit NMEA.

5. Zaskrtnéte u kvalit NMEA, u kterych ma systém fizeni fungovat.

Konfigurace TRACK-Leader AUTO® pro NAV-900

Profil vozidla

Profily vozidla se konfiguruji pomoci tabletu v pracovnim pogitaci fizeni. Na tomto misté je tfeba

vybrat profil odpovidajici vozidlu.

Pomoci funkéniho symbolu

mUZete pfenést pfislusny profil z pfijimace na terminal. Profil

vozidla je pak k dispozici jak na pfijimaci, tak i na SD karté v terminalu.

Po zasunuti USB disku navic mlzete kopirovat profily z

USB disku na SD kartu.

Pokud chcete kopirovat profil vozidla z USB disku na SD kartu, dodrZujte n&sledujici pokyny:

SD karty na USB disk nebo z

= Muzete pouzivat jen ty profily vozidla, které jsou pro NAV-900 vhodné. Profily musi mit pfiponu

.vdb nebo .cfg.

= Mizete pfenaset i nékolik profild vozidla souc¢asné.
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Konfigurace

Konfigurace TRACK-Leader AUTO®

Postup Takto postupuite pfi kopirovani profilu vozidla z USB disku na SD kartu:
1. Vytvorte na USB disku slozku ,NAV900-Profiles".
2. Zkopirujte pozadovany profil vozidla do vytvoFené slozky.

3. Zastréte USB disk do terminalu.

4, - Klepnéte, abyste otevreli konfiguraéni menu pro TRACK-Leader AUTO.

5. — Zkopirujte data.

= Nyni m0zete v parametru ,Profil vozidla“ vybrat pozadovany profil vozidla.

Verze firmware pfijimace

Verze firmware pfijimae GNSS
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Postup pfi hlaseni chyb

Postup pfi hlaseni chyb

Text hlaseni chyby

Mozna pfi¢ina

Tak odstranite problém

Pozor! Pamét nebyla inicializovana.
Pokud by se problém objevil znovu po
restartu pocitace, spojte se s Vasim
servisem.

Na datovém nosici nelze vytvofit databazi.

Restartujte termindl.

Aktivni profil je neodstranitelny!

Probéhl pokus o vymazani aktualniho
vybraného profilu stroje.

Viyberte jiny profil stroje a vymazte
pozadovany profil stroje.

Nebyl nalezen soubor konfigurace DGPS!

Nepodafilo se nalézt interni soubor s
nastavenim DGPS.

Kontaktujte zakaznickou podporu, ktera
vam umozni opétovnou instalaci softwaru.

Konec testovani. Informuijte se u svého
prodejce.

Konec testovani.

Pozadejte o licenci.

Aktivujte software.

Chyba!

Kontaktujte zakaznickou podporu.

Vypadl GPS signal!

Sériové spojeni s pfijima¢em GPS bylo
pferuseno.

Jiz neni mozné ur¢ovat pozici.

Zkontrolujte kabelové spojeni s
pfijimacem GPS a znovu jej pfipojte.

Signal GPS je pfilis slaby!

Kvalita signalu GPS je pfilis slaba,
vétSinou kvdli odstinéni.

Zkontroluje montaz pfijimace GPS a
aktualni pozici. Pfijima¢ musi mit volny
prostor smérem k obloze.

DGPS neni k dispozici!

DGPS neni k dispozici kvili odstinéni
pijimace.

Zkontroluje montaz pfijimace GPS a
aktuélni pozici. Pfijima¢ musi mit volny
prostor smérem k obloze.

DGPS neni k dispozici kvuli vypadku
sluzby poskytujici data korekce, napf.
EGNOS.

Zkontrolujte obecnou dostupnost sluzby.
U systému EGNOS/WAAS zkontrolujte a
nastavte spravné satelity korekce.

Nepodafilo se nacist konfiguraci DGPS z
pfijimace GPS!

Sériové spojeni s pfijima¢em GPS bylo
pferuseno.

Zkontrolujte kabelové spojeni s
pfijimacem GPS a znovu jej pfipojte.

Nenacetl jsem konfiguraci e-Dif z
pfijimace GPS!

Sériové spojeni s pfijima¢em GPS bylo
pferuseno.

Zkontrolujte kabelové spojeni s
pfijimacem GPS a znovu jej pfipojte.

UloZeni se nezdafilo!

Datovy nosi¢ byl vytaZzen pfed nebo
béhem ukladani.

Zasunite zpét datovy nosi¢ a zkuste
zopakovat ulozeni.

Na datovy nosi¢ nelze nic zapsat.

Odstrafite na datovém nosici ochranu proti
Z&pisu.

Datovy nosi¢ je pIny nebo poskozeny.

Smazte z datového nosice nepotfebna
data a zkuste to znovu.

Neplatny stav!

Kontaktujte zakaznickou podporu.
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Postup pfi hlaseni chyb

Text hlaseni chyby

Mozna pfi€ina

Tak odstranite problém

Nebyly rozpoznény zadné sekce!

V pracovnim poéitaci ISOBUS nejsou
nakonfigurovany zadné sekce. Nebo
pfipojeny pracovni pocita¢ ISOBUS
nepodporuje aplikaci SECTION-Control.

Pokud to bude mozné, nakonfigurujte
sekce v pracovnim pocitaéi. Pokud

pracovni pocita¢ nepodporuje aplikaci
SECTION-Control, nemdzete ji pouzit.

Zafizeni nema zadny pracovni zabér!

V pracovnim pocitaci ISOBUS nebyl
nakonfigurovan pracovni zabér resp.
geometrie.

Nakonfigurujte pracovni pocita¢ ISOBUS.

Nastavte v pracovnim pocitaci spravné
pracovni zabér; kontaktujte vyrobce stroje.

Nebyla spusténa zadna zakazka!

Pracovni rezim ISOBUS-TC je
nakonfigurovan na ,Roz§ifeny". Proto
aplikace TRACK-Leader ocekava
zakazku.

V aplikaci ISOBUS-TC nebyla spusténa
zadné zakézka.

Spustte zakazku v ISOBUS-TC nebo
nastavte pracovni rezim v ISOBUS-TC na
.Standardni.

Nebyla rozpoznéna zadné platna zafizeni!

V pracovnim pocitaci ISOBUS nebyl
nakonfigurovan pracovni zabér resp.
geometrie.

Nakonfigurujte pracovni pocita¢ ISOBUS.

Ztréta signalu z RTK!

Kvlli odstinéni signalu neni k dispozici
signal RTK.

Prijima¢ GPS a zkladové stanice RTK
musi mit volny prostor smérem k nebi.

Neni k dispozici mobilni signal.

Vzdalili jste se pfili§ daleko od zakladove
stanice RTK (nebo jiného zdroje signalu).

Neni uréeno uspofadani zafizeni.

Bylo deaktivovano spojeni mezi Tractor-
ECU a ISOBUS-TC.

Aktivujte spojeni mezi Tractor-ECU a
ISOBUS-TC v aplikaci Tractor-ECU.

Data o zafizeni se stale nahravaji.

Pokud se toto hladeni zobrazuje del$i
dobu, je termindl pfipojen k pracovnimu
poéitadi, ktery neodpovida.

Mozna s timto pracovnim poéitaéem nelze
pouzivat aplikaci SECTION-Control,
protoze ji pracovni pocita¢ nepodporuje.
Pripojte k terminalu jiny pracovni pocitac.

Neni pfipojen pracovni poCitac. Pfipojte
pracovni poéita¢ nebo vyberte profil stroje
ve Virtual ECU.

Aplikace TRACK-Leader nedostala
informace o pfipojeném pracovnim
pocitaci nebo neni pfipojen zadny
pracovni pocitac.

Pracovni pamét je velmi mala. Preruste
praci a spustte terminal znovu.

V pracovni paméti je ulozeno pfili§ mnoho
pracovnich dat (napf. zpracovanych
ploch).

Restartujte terminal.
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