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For din sikkerheds skyld

Grundlzeggende sikkerhedsinformationer

1 For din sikkerheds skyld

1.1 Grundlzeggende sikkerhedsinformationer
Lees de folgende sikkerhedsinformationer omhyggeligt igennem, far produktet betjenes farste gang.

= Laes i betjeningsvejledningen til landbrugsredskabet, der skal aktiveres ved hjeelp af
applikationen.

1.2 Hensigtsmaessig brug
Denne software ma kun anvendes i forbindelse med landbrugsredskaber og -maskiner. Softwaren
ma kun anvendes udenfor offentlig vej, under markarbejdet,

1.3 Advarslernes opbygning og betydning

Alle sikkerhedsinformationer, der findes i denne betjeningsvejledning, dannes efter falgende menster:

/\ ADVARSEL

Dette signalord kendetegner farer med mellemhg;j risiko, der eventuelt kan medfgre ded eller
alvorlige kveestelser, safremt de ikke undgas.

/\ FORSIGTIG

Dette signalord kendetegner farer, der kan medfare lette eller mellemstore kveestelser, safremt de
ikke undgas.

Eksempel

1.4

30302432a-02-DA

BEMARK

Dette signalord kendetegner farer, der kan medfere materielle skader, safremt de ikke undgas.

Der findes handlinger, der skal gennemfares i flere skridt. Hvis der er en risiko forbundet med et af
disse skridt, fremkommer en sikkerhedsinformation direkte i vejledning til handlingen.

Sikkerhedsinformationerne star altid for den pageeldende handling og er fremhaevet med fed skrift og
signalord.

1. BEMARK! Dette er et rad. Det advarer mod risikoen, der er forbundet med naeste
handling.

2. Risikofyldt handling.

Krav til brugeren
= Leer at betjene terminalen korrekt. Ingen mé betjene terminalen, inden denne
betjeningsvejledning er laest.
= L&es og fglg omhyggeligt alle sikkerhedsinformationer og advarsler i denne betjeningsvejledning
og i vejledningen for de tilsluttede maskiner og apparater.

V18.20201207 7




Betjeningsforlgb

Hvis du kun bruger parallelstyring

Betjeningsforigb

| dette kapitel finder du nogle oversigter over betjeningssekvenser, der hjeelper dig at bearbejde en
mark ved hjeelp af applikationen TRACK-Leader. | disse oversigter kan du lzese, hvilke skridt du skal
udfare en efter en og i hvilke kapitler de er detaljeret forklaret.

Inden du starter, skal softwaren konfigureres. Konfigurationen er beskrevet i kapitel Konfiguration [—
85] og i terminalens betjeningsvejledning: Hvis du betjener terminalen for farste gang, skal du
konfigurere terminalen og applikationen TRACK-leader og vend derefter tilbage til dette kapitel.

Folgende anvendelsesscenarier er mulig:
1. TRACK-Leader til en nem parallelstyring. F.eks.: TRACK-guide uden ekstraapps.

2. TRACK-Leader til parallelstyring og sektionskobling. F.eks.: TOUCH1200 med SECTION-
Control

3. TRACK-Leader til parallelstyring og samtidig maengderegulering vha. et shp-applikationskort.
4. Opgavebearbejdning med opgaver i ISO-XML-format.

Hvis du kun bruger parallelstyring

Dette kapitel er af betydning for dig, hvis du har et enkelt system uden ISOBUS-computer. For
eksempel terminalen TRACK-Guide Ill uden ekstra applikationer. Ogsa andre terminaler kan betjenes
iht. denne betjeningssekvens, sa leenge der ikke tilsluttes en ISOBUS-computer og applikationen
ISOBUS-TC forbliver deaktiveret.

1. Kaor til marken.

2. Huvis du allerede har bearbejdet marken fer, indlees s& markdata til denne mark. [— 80] Hvis du
vil bearbejde en ny mark, skal du sikre at der ikke er hentet andre markdata. | s& fald skal du
forkaste [— 84]den abnede optagelse.

3. Séafremt du har et applikationskort, kan det importeres nu. Se: Hvis du vil arbejde med Shape-
applikationskort [— 9]

4. lapp'en,Virtual ECU" aktiveres den virtuelle computer for den anvendte maskine. Flere
oplysninger findes i brugsanvisning til terminalen.

5. Start en ny navigation. [— 22]
6. Kontroller om terminalen har detekteret kareretningen korrekt. [— 25]

7. Huvis du benytter en GPS-modtager, der arbejder med EGNOS eller WAAS, indstilles
referencepunktet [— 27].

8. Som standard er styrefunktionen "Parallel" aktiveret. Hvis du ikke vil arbejde i lige, parallelle
tracks, skal du andre Styrefunktionen. [— 43]

9. Hvis du vil arbejde overlappende, indstilles den gnskede afstand mellem Styrelinjerne [— 41].
10. Start optagelsen. [— 47]

11. Opret den farste AB-linje [— 35].

12. Registrer markgraensen [— 29] (valgfrit).

13. Huvis vendepladsens skal bearbejdes separat, skal den aktiveres. [— 47]

14. Bearbejd marken i parallelle tracks. Hertil kan du bruge Lightbar [— 46] eller et styresystem.

15. Hvis du nzermer dig en forhindring, kan du markere dens position [— 50].

V18.20201207 30302432a-02-DA



2.2

2.3

2.31
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16.
17.

Betjeningsforlob

Hvis SECTION-Control bruges

Gem alle data efter arbejdet. [— 80]

Kopier dataene pa et USB-stik [— 82], for at gemme den pa en PC eller fa vist dem med
TRACK-Guide-Desktop [— 84].

Hvis SECTION-Control bruges

Dette kapitel er kun af betydning for dig, hvis du har en maskine med ISOBUS-computer og @nsker at
SECTION-Control styrer maskinens sektioner.

1.
2.

10.
1.
12.
13.
14.
15.
16.
17.

Kar til marken.

Hvis du allerede har bearbejdet marken far, indlees sa markdata til denne mark. [— 80] Hvis du
vil bearbejde en ny mark, skal du sikre at der ikke er hentet andre markdata. | sa fald skal du
forkaste [— 84]den abnede optagelse.

Safremt du har et applikationskort, kan det importeres nu. Se: Hvis du vil arbejde med Shape-
applikationskort [— 9]

Hvis computeren forste gang tilsluttes pa terminalen, skal indstillingerne kontrolleres i masken
"Indstillinger” | SECTION-Control [— 88]. Veer her iseer opmaerksom pa parametrene
"Maskintype”, "Inerti ved ON” og "Inerti ved OFF”.

Start en ny navigation. [— 22]
Kontroller om terminalen har detekteret kareretningen korrekt. [— 25]

Hvis du benytter en GPS-modtager, der arbejder med EGNOS eller WAAS, indstilles
referencepunktet [— 27].

Som standard er styrefunktionen "Parallel" aktiveret. Hvis du ikke vil arbejde i lige, parallelle
tracks, skal du andre Styrefunktionen. [— 43]

Hvis du vil arbejde overlappende, indstilles den gnskede afstand mellem Styrelinjerne [— 41].
Aktiver Automatikfunktionen [— 53] i SECTION-Control eller betien maskinen manuelt.

Opret den farste AB-linje. [— 35]

Registrer markgreensen [— 29] (valgfrit).

Marker vendepladsen [— 47] (valgfrit).

Bearbejd marken i parallelle tracks. Hertil kan du bruge Lightbar [— 46] eller et styresystem.
Hvis du naermer dig en forhindring, kan du markere dens position [— 50].

Gem data [— 80] efter arbejdet.

Kopier dataene pa et USB-stik [— 82], for at gemme den pa en PC eller fa vist dem med
TRACK-Guide-Desktop [— 84].

Hvis du ogsa bruger ISOBUS-TC

Hvis du vil arbejde med Shape-applikationskort

Hvis du arbejder med applikationskort med sHP-format, skal du udfgre fglgende skridt;

1.

2.

Du skal oprette en mark i applikationen ISOBUS-TC. | terminalens hovedvejledning, i kapitel
ISOBUS-TC findes en tilsvarende vejledning.

| ISOBUS-TC hentes applikationskortet til marken.

V18.20201207 9



Betjeningsforlgb

Hvis du ogsa bruger ISOBUS-TC

3. Aktiver marken i ISOBUS-TC.

4. Derefter falges beskrivelsen i et af de falgende kapitler:
a) Hvis du kun bruger parallelstyring [— 8]
b) Hvis SECTION-Control bruges [— 9]

Gem ikke marken efter arbejdet. Afslut markbearbejdning i ISOBUS-TC.

232 Hvis ISOBUS-TC benyttes i standard
ISOBUS-TC kan i standardfunktion anvendes til markadministrationen.
For at benytte ISOBUS-TC i standardfunktion, skal felgende skridt udferes:

1. Du skal oprette en mark i applikationen ISOBUS-TC. | terminalens hovedvejledning, i kapitel
ISOBUS-TC findes en tilsvarende vejledning.

2. Aktiver marken i ISOBUS-TC.

3. Derefter falges beskrivelsen i et af de folgende kapitler:
a) Hvis du kun bruger parallelstyring [— 8]
b) Hvis SECTION-Control bruges [— 9]

233 Hvis ISOBUS-TC oprettet i udvidet modus

Hvis dine ISO-XML-opgaver planleegges ved hjeelp af et markstyringskartotek (FMIS) pa en pc og
derefter vil redigere med terminalen, skal applikationen ISOBUS-TC anvendes.

| sa fald skal der ikke gemmes data i applikationen TRACK-leader. Alle oplysninger, der opstar ved
arbejdet, overfgres direkte til ISOBUS-TC og gemmes i filen "taskdata.xml".

Den store forskel i forhold til normal betjening ligger i start og afslutning af navigationen og i det sted
hvor dataene gemmes. Andre funktioner betjenes som beskrevet i denne vejledning.

1. Tilslut en ISOBUS-jobcomputer pa ISOBUS, eller aktiver en virtuel computer i applikationen
Virtual ECU.

2. Abn applikationen ISOBUS-TC.
3. Start en opgave. Falg dertil brugsanvisningen for ISOBUS-TC.

4. Naropgaven er startet, abnes applikationen TRACK-Leader. Navigationen skal starte
automatisk. Hvis ikke, startes denne manuelt.

5. Derefter falges beskrivelsen i et af de folgende kapitler:
a) Hvis du kun bruger parallelstyring [— 8]
b) Hvis SECTION-Control bruges [— 9]

10 V18.20201207 30302432a-02-DA



Om denne betjeningsvejledning

Gyldighedsomrade

3 Om denne betjeningsvejledning

3.1 Gyldighedsomrade

Denne brugsvejledning geelder for alle moduler i applikationen TRACK-Leader fra Miiller-Elektronik

Den softwareversion, denne brugsanvisning geelder fra, findes i kolofonen.

3.2 Malgruppe for denne betjeningsvejledning

Denne betjeningsvejledning henvender sig til brugeren af softwaren TRACK-Leader samt de
tilhgrende udstyrskomponenter.

3.3 Instruktionernes opbygning

Instruktionerne forklarer skridt for skridt, hvordan visse arbejder med produktet kan gennemfares.

| denne betjeningsledning har vi anvendt fglgende symboler for at markere instruktionerne:

Visningstype Betydning

1. Handlinger, der skal gennemfgres efter
2 hinanden.

= Handlingens resultat.

Det der sker, nar handlingen udferes.

= Instruktionens resultat.

Dette sker, nar alle skridt er fulgt.

™ Forudsaetning.

Hvilke forudsaetninger der naevnes, skal opfylde
forudseetninger, inden der gennemfgres en
handling.

3.4 Henvisningernes opbygning
Hvis der findes henvisninger i denne betjeningsvejledning, ser de altid saledes ud:
Eksempel pa en henvisning: [— 11]

Henvisninger er kendetegnet med spidse parenteser og en pil. Nummeret efter pilen viser pa hvilken
side det kapitel begynder, hvor du kan lzese mere.

30302432a-02-DA V18.20201207 1"



Produktbeskrivelse

Beskrivelse af ydelsen

4 Produktbeskrivelse

4.1

411

Forudsatninger

Funktioner

41.2

Forudsatninger

12

TRACK-Leader er et modernt system, der hjeelper kareren af et landbrugskeretej at kare i praecist
parallele spor i marken.

Systemet er modulopbygget og kan udvides med flere funktioner.

Beskrivelse af ydelsen

De tilgaengelige moduler i softwaren afhaenger af til hvilke moduler du har aktiveret en licens.

Der findes to typer moduler:
= Basismodul: Forudsaetning for ekstra moduler.

- TRACK-Leader
= Ekstra moduler: Kan sammenseettes efter anske.
SECTION-Control
TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO CLAAS
TRACK-Leader TOP
TRAMLINE-Management

TRACK-Leader
Modultype: Basismodul. Det er en forudsaetning for alle andre moduler.

For at kunne benytte dette modul, skal fglgende forudsaetninger vaere opfyldt:
= Plugin "TRACK-Leader" skal veere aktiveret.
= Licensen "TRACK-Leader" skal veere aktiveret.

For at finde ud af hvordan plugins og licenser aktiveres, se terminalens monterings- og
betjeningsvejledning.

Folgende funktioner star til radighed efter aktivering:
= Visning af parallelle styrelinjer.
= Visning af parallelle styrelinjer pa vendepladsen
= Registrering af forhindringer, der befinder sig i marken.
= Advarsel mod fundne forhindringer
= Advarsel inden feltgreensen er naet.
= Lagring af arbejdsresultater i to formater
= SECTION-View - visning, hvilke sekstioner skal aktiveres og deaktiveres manuelt af chauffaren
for at arbejde uden overlapning.

SECTION-Control
Modultype; ekstramodul.

Med SECTION-Control kan der defineres for en tilsluttet jobcomputer, hvilke dele af
landbrugsredskaber der skal frakobles for at arbejde uden overlapning. Det kunne f. eks. veere
sektioner ved en marksprajte.

For at kunne benytte dette modul, skal felgende forudseetninger veere opfyldt:

V18.20201207 30302432a-02-DA



Funktioner

41.3

Forudsatninger

Funktioner

41.4

Forudsatninger

Funktioner

41.5

30302432a-02-DA

Produktbeskrivelse

Beskrivelse af ydelsen

= Plugin "TRACK-Leader" skal veere aktiveret.

= Licensen "TRACK-Leader" skal veere aktiveret.

= Licensen "SECTION-Control" skal veere aktiveret.

= Terminalen skal veere tilsluttet en ISOBUS-computer, der understgttes af SECTION-Control,
eller SC-boksen fra Miiller-Elektronik.

= |SOBUS-jobcomputeren skal veere konfigureret.

Falgende funktioner star til radighed efter aktivering:
= GPS-stgttet banekobling.

TRACK-Leader TOP
Modultype; ekstramodul.

Med TRACK-Leder TOP kan der defineres for en mangvreringsjobcomputer fra firma Reichhardt,
hvordan keretgjet skal styres, s& den falger de af TRACK-Leader oprettede styrelinjer.

For at kunne benytte dette modul, skal fglgende forudsaetninger vaere opfyldt:
= Plugin "TRACK-Leader" skal veere aktiveret.
= Licensen "TRACK-Leader" skal veere aktiveret.
= Licensen "TRACK-Leader TOP" skal veere aktiveret.
= Mangvreringsjobcomputeren skal veere monteret pa traktoren, installeret og konfigureret.

— TRACK-Leader TOP arbejder kun med mangvreringsjobcomputere fra firma Reichhardt:
Steering ECU PSR, fra softwareversion 02.173.8.

= Pa mangvreringsjobcomputeren skal understettelse for TRACK-Leder TOP veere aktiveret.

Falgende funktioner star til radighed efter aktivering:
= Automatisk mangvrering af karetgjet langs anlagte styrelinjer.

TRACK-Leader AUTO®

Modultype; ekstramodul.

TRACK-Leader AUTO tillader kommunikationen mellem applikationen TRACK-Leader og en
automatisk mangvrering ved hjeelp af falgende systemer:

» TRACK-Leader AUTO® EZ-Pilot Pro

= TRACK-Leader AUTO® eSteer

= TRACK-Leader AUTO® ISO

= TRACK-Leader AUTO® Pro

For at kunne benytte dette modul, skal felgende forudseetninger veere opfyldt:
= Plugin "TRACK-Leader" skal veere aktiveret.
= Licensen "TRACK-Leader" skal veere aktiveret.
= Licensen "TRACK-Leader AUTO" skal veere aktiveret.

Falgende funktioner stér til radighed efter aktivering:
= Automatisk mangvrering af karetgjet langs anlagte styrelinjer.

TRACK-Leader AUTO® CLAAS
Modultype; ekstramodul.

TRACK-Leader AUTO CLAAS tillader kommunikation mellem applikationen TRACK-Leader og en
automatisk mangvrering ved hjeelp af falgende systemer:

V18.20201207 13



Produktbeskrivelse

Brug af testlicenser

Forudsatninger

Funktioner

4.1.6

Forudsatninger

Funktioner

4.2

4.3

14

= TRACK-Leader AUTO® eSteer
= TRACK-Leader AUTO® ISO
= TRACK-Leader AUTO® Pro

For at kunne benytte dette modul, skal fglgende forudsaetninger veaere opfyldt:
= Plugin "TRACK-Leader" skal veere aktiveret.
= Licensen "TRACK-Leader" skal veere aktiveret.
= Licensen "TRACK-Leader AUTO" skal vaere aktiveret.
= Licensen "TRACK-Leader AUTO CLAAS" skal veere aktiveret.
= | mangvreringscomputeren ECU-S1 skal der vaere konfigureret et CLAAS-karetg.

Falgende funktioner stér til radighed efter aktivering:
= Automatisk mangvrering af karetgjet langs anlagte styrelinjer.

TRAMLINE-Management
Modultype; ekstramodul.

Med TRAMLINE-Management kan de oplysninger, der er relevant for at kunne oprette spor,
udveksles mellem terminalen og en ISOBUS-jobcomputer. Derudover kan spor til- og frakobles ud fra
den aktuelle GPS-position.

For at kunne benytte dette modul, skal felgende forudseetninger veere opfyldt:
= Plugin "TRACK-Leader" skal veere aktiveret.
= Licensen "TRACK-Leader" skal veere aktiveret.
= Licensen "TRAMLINE-Management" skal veere aktiveret.
= Den tilknyttede jobcomputer skal understgtte til- og frakobling af spor.
= Den tilknyttede jobcomputeren skal vaere konfigurere korrekt.

Folgende funktioner star til radighed efter aktivering:
= Aktivering og deaktivering af den automatiske til- og frakobling af spor pa din maskine.
= Oprettelse af spor via funktionssymbolerne i applikation TRACK-Leader.
= Visning af spor i applikation TRACK-Leader.

Brug af testlicenser
| udleveringstilstand er alle ikke aktiverede moduler aktiveret med en 50-timers-testlicens.
Du kan teste hvert modul i 50 timer. Tiden begynder forst at labe, nar du aktiverer et modul.

Efter at de 50 timer er gaet, deaktiveres alle funktioner, hvis testlicens er udlgbet.

Opbygning af startmasken

Startmasken fremkommer, nar applikationen TRACK-Leader abnes og der ikke er startet en
navigation.
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Oplysninger i arbejdsmasken

Startmaske fra TRACK-Leader

| startmasken ses:
= Skift til andre masker:
= Se softwareversionen (tallene ved siden af "TL" og "NG")

Betjeningselementer Funktionssymbol Funktion

Starter navigationen. [— 22]

Fremkommer i stedet for funktionstasten "Navigation", hvis det ikke
er muligt at starte en navigation.

Nar du trykker pa denne tast, fremkommer en meddelelse [— 105],
der angiver arsagen.

Abner masken "Hukommelse". [— 80]

Abner masken "Indstillinger". [—> 85]

4.4 Oplysninger i arbejdsmasken

Sa snart navigationen startes, fremkommer arbejdsmasken. Herfra kan du udfere alle yderligere
opgaver, der er ngdvendige under markarbejdet.

Oplysningerne, der fremkommer i arbejdsmasken, afhaenger af, om SECTION-Control er aktiveret.

Arbejdsmenu efter start ved aktiveret SECTION-Control

@ Navigationsomrade @ Aktuelle statusinformationer
@ Arbejdsbieelke @ Kompas
@ Symbol for keretgjet @ Tilstand SECTION-Control
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Oplysninger i arbejdsmasken

Pa nzeste billedet vises, hvilke andre oplysninger der under arbejdet kan fremkomme i
arbejdsmenuen.

Arbejdsmenuen under arbejdet

@ Skaerm-Lightbar

@ Henvisning af markgreensen snart er naet

Teeller og statusinformationer

Pil, der symboliserer GPS-modtagerens
position
Arbejdsbjeelke

Kompas

@
@Q @@

Du kan bruge to-finger-zoom-funktionen for at forstarre eller formindske visningsomradet i
arbejdsmasken. Klik pa en vilkarlig position pa billedskeermen, og treek visningsomradet i den
gnskede retning, hvis du kun vil flytte det.

Desuden kan visningsomradet centreres ved at klikke pa kompasset.

Hvis der ses linjer i maskens gverste omrade, kan du skifte mellem de forskellige visningsomrader
ved at stryge med fingeren.

Styrelinjer
Styrelinjer er hjeelpelinjer, der hjeelper dig at kare parallelt.

Der findes tre typer styrelinjer:
* AB-linje - det er den farste styrelinje. Pa skaermen er den altid markeret med bogstaverne A og
B.
= Aktiveret styrelinje - det er styrelinjen, karetgjet aktuelt falger. Den er markeret med blat.
= |kke-aktiverede styrelinjer - styrelinjer, der ikke er aktiveret.

Hvis du har valgt en styrelinjepost, ser di i arbejdsmaskens gverste omrade altid den aktuelt valgte
post og den pageeldende afstand mellem styrelinjerne.

GPS-modtagerens position

Midten af den gra pil over arbejdsbjeelken svarer til GPS-modtagerens position.

Arbejdsbjalke

Arbejdsbjeelken symboliserer landbrugsredskabet. Den bestar af flere firkanter. Hver firkant svarer il
den bane. Firkanternes fare kan andre sig under arbejdet.

V18.20201207 30302432a-02-DA



Produktbeskrivelse

Oplysninger i arbejdsmasken
Se ogsa: Brug SECTION-View [— 46]

Teller og statusinformationer
| dette omrade kan du se flere oplysninger.

Pa cirklerne nederst pa masken ser du, at du kan skifte mellem flere billeder:

1. Stryg med fingeren hen over omradet teeller:

= Det naeste billede vises.

Teeller

@ Hastighed

@ Nominel veerdi fra applikationskortet

GPS-signalets kvalitet

@@

Areal:
- Pa en mark uden markgreense: Allerede
bearbejdet areal.
- Pa en mark med markgreense: Markens hele
areal.
@ Systemstatus automatisk mangvrering @ Fremkommer kun, nér du har registreret
markgraensen:
- Areal, der stadig skal bearbejdes.
(4) Status SECTION-Control:
- AUTO - SECTION-Control styrer ISOBUS-
computerens sektionsaktivering.
- MANU - ISOBUS-computeren betjenes
manuelt.

Visning af arbejdsbredden med tilstand af sektioner ved tilsluttede ISOBUS-computere
@ Betegnelse maskine og arbejdsbredde @ Deaktiveret sektion

@ Udbringende sektion @ Arbejdsfunktion af SECTION-Control pa
denne arbejdsbredde
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Produktbeskrivelse

Betjeningselementer i arbejdsmasken

Signaturforklaring til de viste udbringsmaengder eller applikationskort

Betegnelse i signaturforklaringen @ Signaturforklaring
Denne betegnelse fastlaegges af computeren
eller en ISO-XML-opgave.

Markgraense

Markgraensen [— 29] viser softwaren markens praecise position og tjener som indstilling til beregning
af markens hele arealet.

Korte og bearbejdede flader

Fladerne bag maskinens symbol markeres med gren farve. Den granne farve kan sa alt efter
konfiguration have falgende betydning:
= Kaorte flader
Hvis der kun bruges TRACK-Leader, markeres det overkarte areal. Den markeres uafhaengigt
af, om maskinen under overkgrslen bearbejdede fladen eller ej.
= Bearbejdede flade
Nar der bruges SECTION-Control, markeres de bearbejdede flader. Arealer, som maskinerne
har kert over, men ikke har bearbejdet, markeres derimod ikke.

Hvis softwaren kun skal vise bearbejdede arealer, skal det gares saledes:
= Aktiver SECTION-Control

eller
= Monter og aktiver arbejdsstillingssensor
Arbejdsstillingssensoren registrerer, at et landbrugsredskab er koblet til og giver denne
information il terminalen.

GPS-forbindelsens status
Viser DGPS-forbindelsens status.

Se ogsa: Kontroller DGPS-signalets kvalitet [— 28]

Betjeningselementer i arbejdsmasken

| dette kapitel findes en oversigt over de fleste funktionssymboler, der kan vises i arbejdsmasken
samt deres funktion.

Funktionssymbol | Funktion / kapitel med yderligere oplysninger

000 Viser den anden side med funktionssymboler.
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Betjeningselementer i arbejdsmasken

Funktionssymbol

Funktion / kapitel med yderligere oplysninger

Afslutter arbejdsmasken og navigationen eller viser den farste side med
funktionssymbolerne.

=3

Vis funktionssymboler for markgraenseindstillinger

Der fremkommer yderligere funktionssymboler.

Registrering af markgraense [— 29]

P& navigationsbilledskeermen treekkes en rad linje rundt om marken. Det er
markgraensen.

Sletning af markgreense [— 33]

Markgraensen slettes.

Abn valg af bomme for at registrere markgraenser

Abner et valg, hvor du kan afgare, ved hvilken position af bommene
markgraensen skal registreres.

Start registrering af markgraense

Starter registrering af markgraense ved den valgte bomposition.

Stop registrering af markgraense

Stopper registrering af markgraense ved den valgte bomposition.

Seet registrering af markgraense pa pause

Pauserer registrering af markgraense ved den valgte bomposition.

Fortseet registrering af markgraense

Fortseetter registrering af markgraense ved den valgte bomposition og tegner
en lige linje til det punkt, hvor registreringen er sat pa pause.

Afslut registrering af markgraense

Afslutter registrering af markgraense ved den valgte bomposition, og traekker
en lige linje til markgraenseregistreringens startpunk.

Abn valg af bomme for at registrere speerrede omrader

Abner et valg, hvor du kan afgare, ved hvilken position af bommene det
spaerrede areal skal registreres.

Start registrering af speerret areal

Starter registrering af speerret areal ved den valgte bomposition.

Stop registrering af spaerret areal

Stopper og forkaster registrering af spaerret areal ved den valgte bomposition.

Seet registrering af speerret areal pa pause
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Produktbeskrivelse

Betjeningselementer i arbejdsmasken

Funktionssymbol

Funktion / kapitel med yderligere oplysninger

Pauserer registrering af spaerret areal ved den valgte bomposition.

Fortseet registrering af speerret areal

Fortseetter registrering af spaerret areal ved den valgte bomposition og tegner
en lige linje til det punkt, hvor registreringen er sat pa pause.

Afslut registrering af speerret areal

Afslutter registrering af spaerret areal ved den valgte bomposition, og treekker
en lige linje til markgraenseregistreringens startpunkt.

Afslutte optegnelsen af karslen [— 47]

Funktionssymboler vises kun, nar SECTION-Control er deaktiveret og du ikke
har nogen arbejdsstillingssensor.

Afbryd markeringen af det bearbejdede areal

£Endring af SECTION-Control-arbejdsmetoden [— 53]
SECTION-Control skifter til arbejdsfunktion.

Bearbejd forageren [— 47]

Symbolet er deaktiveret, fordi der mangler en markgreense.

Bearbejd forageren [— 47]

Henter en maske, hvor forageren kan defineres.

Opret AB-linje [— 35]

Flagenes preecise udseende athaenger af, hvilken styrefunktion der er
aktiveret.

Punkt A pa AB-linjen saettes.

Sletning af styrelinjer [— 40]
Hold funktionsknappen nede i tre sekunder.

Styrelinjer slettes.

£Endr fremstilling af arbejdsmaske

Hele marken vises.

Karetgjets omgivelser vises.

Pa skeaermen skiftes mellem to skaermbilleder: "Kort faktiske veerdier" og
"bearbejdede arealer" [— 53]

veelge en styrefunktion [— 43]

Masken til konfigurering af styrelinjer fremkommer.
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Betjeningselementer i arbejdsmasken

Funktionssymbol

Funktion / kapitel med yderligere oplysninger

Opret alternativ AB-linje [— 45]

Det preecise udseende afhaenger af, hvilken styrefunktion der er aktiveret.

Detektering af kareretning [— 25]

Den antagne kareretning skiftes.

Flere funktioner:
= Indstilling af afstanden mellem styrelinjerne [— 41]
= Indstilling af interval mellem styrelinjer [— 41]
= Indstilling af Bed-modus [— 42]
= Konfiguration af TRACK-Leader AUTO® [— 102]

3D-visningen aktiveres

2D-visningen aktiveres

Registrere hindringer [— 50]

Masken med registrering af forhindringer fremkommer.

Nar denne pil fremkommer, gar systemet ud fra at keretgjet beveeger sig
fremad. [— 25]

Nar det trykkes, aendres den antagne kereretning.

Nar denne pil fremkommer, gar systemet ud fra at keretgjet bevaeger sig
baglaens. [— 25]

Nar det trykkes, eendres den antagne kereretning.

Forskydning af styrelinjer [— 40]
(Hold nede i 3. sek.)

Styrelinjerne forskydes til karetgjets aktuelle position.

Funktionssymboler til at seette referencepunkter [— 27] og til kalibrering af
GPS-signalet:

£Endring af TRAMLINE-Management-arbejdsfunktion [— 77]
TRAMLINE-Management skifter til arbejdsfunktion

Flytning af spor til naeste overkgrsel [— 78]

Flytning af spor til forudgéende overkersel [— 78]

Invertering af AB-linje for TRAMLINE-Management [— 78]
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Farste idriftseettelse

5 Betjeningsgrundlag
5.1 Forste idriftsaettelse
Fremgangsmade 1. Start terminalen.

2. Klik pa symbolet i valgmenuen

= Applikationen TRACK-Leader fremkommer i hovedvinduet;

5.2 Start af navigation

Der findes to mader at starte en navigation pa:
= Fra applikationen TRACK-Leader. [— 22]
= Fra applikation ISOBUS-TC, hvis du arbejder med ISO-XML-opgaver. [— 24]

Mulige problemer
Hvis du ikke kan starte navigationen, fordi der i startmasken fremkommer det gra symbol kan
dette have fglgende arsager:
= Du har tidligt forsegt at starte navigationen. Efter en genstart og efter tilslutning af en computer,
skal terminalen have nogle sekunder til at oprette kommunikationen med alle komponenter.
Derefter fremkommer tasten "Navigation” igen.
= Du arbejder uden ISO-XML-opgaver, men i applikationen ISOBUS-TC er parametret
"Arbejdsfunktion" indstillet til "udvidet".
= Du arbejder med ISO-XML-opgaver og har ikke startet en opgave.
= Du har tilsluttet terminalen til en ny ISOBUS-jobcomputer uden at genstarte terminalen.
= Du har deaktiveret parametret "Forbindelse med ISOBUS-TC" i applikationen Tractor-ECU.
(Fejlmeddelelse: Redskabsanordning ikke fastlagt)
= En af testlicenserne er udigbet: TRACK-Leader eller SECTION-Control

5.21 Start TRACK-Leader - uden ISOBUS-TC
Fremgangsmade M Huvis du arbejder med en ISOBUS-computer, skal denne veere tilsluttet ISOBUS.

M Huvis du arbejder uden en ISOBUS-computer, skal du aktivere den virtuelle computer i
applikationen Virtual ECU. Flere oplysninger findes i brugsanvisning til terminalen.
M Du har indstillet parametret "Arbejdsfunktion” i applikationen ISOBUS-TC til "Standard".

1. - Abn applikationen TRACK-Leader.

22 V18.20201207 30302432a-02-DA



Betjeningsgrundlag

Start af navigation

= Fglgende maske fremkommer:

= Huvis der i stedet for "Navigation" fremkommer teksten "...", har du ikke opfyldt en af

forudseetningerne. Fa vist det preecise arsag ved at trykke pa

2. Klik pa "Hukommelse".
= Maske ,Hukommelse* fremkommer: [— 80]

3. Nu skal du afgare, om du vil bearbejde marken for farste gang, eller arbejde pa en mark, hvis
markgraense du allerede har gemt. Veelg en af de falgende muligheder og Izes videre fra skridt 8.

4. Mulighed a: Hvis du vil bearbejde en ny mark, skal du sikre at der ikke er befinder sig en zeldre

fil i hukommelsen. Klik pa , for at forkaste den abne optagelse. (Optagelsen slettes ikke
fra SD-kortet.)
= | masken vises ingen mark.

5. Mulighed b: Klik pa og indlees markdata fra SD-kortet, hvis du vil bearbejde en mark,
hvis markdata findes pa SD-kortet.
= | masken vises den mark, du har hentet.
= Ved den hentede mark har du to muligheder:

6. Mulighed b1: Du vil fortseette arbejdet pa denne mark.
Hvis du vil fortseette arbejdet pa denne mark, med vil bruge en anden maskine, skal du forst
tilslutte den anden maskine.
Lees mere fra skridt 8.

7. Mulighed b2: Du vil bearbejde en ny mark, har kun brug for markgraensen. Klik pa , for at
slette track.

8. - Afslut masken "Hukommelse".
= Applikationens startmaske fremkommer.

9. - Start en ny navigation.
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Start af navigation

= Arbejdsmasken fremkommer. Den indeholder kun karetgjets symbol eller desuden ogsa
hentede markgraenser og tracks - alt efter, hvilke data du har hentet i forvejen.

= Huvis der i skeermens midte fremkommer symbolet , er der ingen forbindelse til GPS-
modtageren og du kan ikke fortseette. Tilslut en GPS-modtager og konfigurer den.

10. For at finde ud af, hvilke oplysninger der vises i arbejdsmasken, les dette kapitel: Oplysninger i
arbejdsmasken [— 15]

11.For at laese, hvad du skal gare naest, lzes dette kapitel: Betjeningsforlgb [— 8]

5.2.2 Med Shape-filerne fra ISOBUS-TC
Brug denne metode, hvis du benytter applikationen "ISOBUS-TC” i standardfunktion.
Fremgangsmade M Hvis du arbejder med en ISOBUS-computer, skal denne veere tilsluttet ISOBUS.

M Hvis du arbejder uden en ISOBUS-computer, skal du aktivere den virtuelle computer i
applikationen Virtual ECU. Flere oplysninger findes i brugsanvisning til terminalen.

M Du har indstillet parametret "Arbejdsfunktion” i applikationen ISOBUS-TC til "Standard".

1. Aktiver en mark i applikationen "ISOBUS-TC”. Lees i betjeningsvejledningen til terminalen,
hvordan du ger.

2, - Abn applikationen TRACK-Leader.
= Arbejdsmasken med alle markdata, der er gemt i ISOBUS-TC, fremkommer:

= Fremkommer arbejdsmasken ikke, er der nogle forudsaetninger, du ikke har opfyldt.
= Hvis der i arbejdsmasken fremkommer det grent markerede bearbejdede areal (fra sidste

indsats), skal du slette det i masken "Hukommelse” ved hjeelp af tasten

= Hvis der i skeermens midte fremkommer symbolet , er der ingen forbindelse til GPS-
modtageren og du kan ikke fortseette. Tilslut en GPS-modtager og konfigurer den.

3. For atfinde ud af, hvilke oplysninger der vises i arbejdsmasken, lees dette kapitel: Oplysninger i
arbejdsmasken [— 15]

4, For at leese, hvad du skal gare naest, lees dette kapitel: Betjeningsforlgb [— 8]

5.2.3 Med en ISO-XML-opgave
Brug denne metode, hvis du benytter applikationen "ISOBUS-TC” i udvidet funktion.
Fremgangsmade M Huvis du arbejder med en ISOBUS-computer, skal denne veere tilsluttet ISOBUS.
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Detektering af kareretning

M Hvis du arbejder uden en ISOBUS-computer, skal du aktivere den virtuelle computer i
applikationen Virtual ECU. Flere oplysninger findes i brugsanvisning til terminalen.

M Du har indstillet parametret "Arbejdsfunktion” i applikationen ISOBUS-TC til "Udvidet".

1. Start en opgave i applikationen "ISOBUS-TC". Lees i betjeningsvejledningen til ISOBUS-TC,
hvordan.

2, - Abn applikationen TRACK-Leader.
= Arbejdsmasken med alle data fra ISO-XML-opgaven fremkommer:

= Fremkommer arbejdsmasken ikke, er der nogle forudseetninger, du ikke har opfyldt.

= Hvis der i skeermens midte fremkommer symbolet , er der ingen forbindelse til GPS-
modtageren og du kan ikke fortseette. Tilslut en GPS-modtager og konfigurer den.

3. For at finde ud af, hvilke oplysninger der vises i arbejdsmasken, lzes dette kapitel: Oplysninger i
arbejdsmasken [— 15]

4. For at leese, hvad du skal gere naest, lees dette kapitel: Betjeningsforlgb [— 8]

5.3 Detektering af kereretning

For at systemet virker korrekt ved vending eller bakning, anbefales ogsa at tage hensyn til
kareretning.

S& leenge du kerer fremad pa marken, vises arbejdsredskabet korrekt pa skeermen og delbredder er

korrekt koblet @ @ Hvis du dog bakker@, er to typer adfeerd mulig:
= Hvis der ikke tages hensyn til kareretning, gar terminalen ogsé ved bakning ud fra, at keretgjet
kerer fremad. Karetgjet drejes i sa fald 180° pa skeermen. Dermed befinder sektionen sig det

forkerte sted og kobles eventuelt forkert. @
= Hvis der tages hensyn til kareretningen, endrer GPS-pilen farve og retning. @
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Detektering af kareretning

Fremgangsmade

26

Fordele ved retningsskift

Der findes falgen muligheder at markere en kareretningen:
= Kareretningssensor i traktoren. Retningssignalet overfares via ISOBUS og genkendes af
terminalen.
= Kareretningssignal pa automatisk mangvrering.
= Halvautomatisk kareretningsdetektering ved hjeelp af GPS-signal.

Halvautomatisk kereretningsdetektering

Hvis parametret Kareretningsdetektering [— 86] er aktiveret, skal det, efter at terminalen er teendt,
sikres, at den antagede kareretning er korrekt.

Systemet antager ved farste Karetgjsbevagelse, at karetgjet karer fremad. Hver retningsandring
tilpasses derefter til denne oplysning.

Derfor er det meget vigtigt at kontrollere direkte efter start af navigationen, om systemet har
detekteret kareretningen korrekt. Isar hvis karetgjet inden eller under navigationsstart karer tilbage
eller f. eks. stadig ikke har korrekt GPS-modtagelse.

Kareretning skal senest kontrolleres igen efter genstart.
1. Start en ny navigation.

= Pilen over karetgjssymbolet viser den aktuelt antagne kereretning.
- Karetgjet karer fremad; - karetgjet karer baglens.
2. Klik pa for at @ndre den antagne kereretning.

3. Ved hver retningseendring, som terminalen opfatter pa baggrund af GPS-signalet, endres den
viste kareretning.
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Oprettelse af referencepunkt

Oprettelse af referencepunkt

Hvis du arbejder med et korrektionssignal med stor ngjagtighed, f.eks. RTK eller CenterPoint RTX ,
skal der oprettes ingen referencepunkt.

Hvortil skal et referencepunkt bruges?

Ved hjeelp af referencepunktet kan de reale GPS-koordinater afstemmes med de gemte GPS-
koordinater og eventuelle drifter (forskydninger).

Til kalibrering af GPS-position kraeves et fast punkt pa gulvet, det sakaldte referencepunkt. Ved
kalibreringen af GPS-positionen afstemmes de gemte koordinater for referencepunktet med de
aktuelle koordinater.

Til venstre - mark med en kalibreret GPS-position; Til hgjre - mark uden en kalibreret GPS-position

Hvis du ikke seetter referencepunktet og GPS-positionen ikke kalibrerer hver gang inden arbejdet,
sker folgende:

De gemte GPS-koordinater for markgraensen, styrelinjerne etc. svarer ikke til virkeligheden. Derfor
kan dele af marken ikke bearbejdes, da de i falge af de gemte positioner af marken befinder sig uden
for markgreensen.

For at opna en maksimal praecision skal man derfor:
1. Seet et referencepunkt ved farste track pa marken.

2. Kalibrer markens GPS-position, hvor du allerede har programmeret et referencepunkt, inden
marken bearbejdes.

3. Kalibrer GPS-positionen en gang i mellem under laengere arbejder.

Satte referencepunkt

Nar referencepunktet seettes, er GPS-modtagerens koordinater afggrende. Fordi du ikke gnsker at
afmontere GPS-modtageren hver gang, skal keretgijet altid stilles samme sted. Derved befinder ogsé
GPS-modtageren sig altid samme sted.

Nar referencepunktet seettes, skal man bruge et fast punkt, der ikke flytter sig i tidens Igb. Det kan
f.eks. veere et tree, en greensesten eller et kloakdaeksel.

Punktet skal bruges ved kommende kalibreringer af GPS-signalet, at placere traktoren pa praecis det
samme sted..
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Kontroller GPS-signalets kvalitet

BEM/ERK

Datatab ved manglende referencepunkt
Hvis man senere ikke kan finde referencepunktet, bliver de optegnede data ubrugelige.

o Husk altid den ngjagtige placering af referencepunktet for hver mark.

Falgende figur viser en mulighed for at placere traktoren ved opstilling af referencepunktet:

Traktor nér referencepunkt seettes

. GPS-modtager pa taget af traktorkabinen >«  Referencepunktets position
@ Afstand mellem GPS-modtager og punktet @ Afstand mellem GPS-modtager og punktet
ved vejkanten pa X-aksen ved vejkanten pa Y-aksen

-—-Linje fra fast punkt over vejen

Fremgangsmade M Du bearbejder marken for farste gang.

1. Find et fast punkt i indkerslen til marken. Det kan f.eks. veere et tree, en greensesten eller et
kloakdaeksel.

2. Tegn linjen fra dette punkt over den vej, hvor keretgjet star.
3. Seet karetgjet med begge forhjul pa linjen.

4. Nedskriv afstanden mellem det faste punkt og keretgjet. Denne afstand skal ogsa overholdes
nar GPS-signalet kalibreres.

5. Start en ny navigation.

6. Klik en efter en pa felgende symboler:

jejele]
> >

= Pa skeermen fremkommer et "R" og et punkt, der markerer referencepunktet pa marken.
Punktet befinder sig under pilen.

= Du har sat referencepunket.

5.5 Kontroller GPS-signalets kvalitet

Jo bedre GPS-signalet er, jo mere ngjagtigt og palideligt arbejder TRACK-Leader. GPS-signalets
kvalitet afhaenger af flere faktorer:
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Feltgreense

= GPS-modtagerens model;
= den geografiske placering (i nogle regioner i verden kan korrektionssatellitterne ikke nas);
= af lokale pavirkninger pa marken (treeer, bjerge).

Oplysninger i arbejdsmasken

@ GPS-signalets aktuelle kvalitet @ Bjeelkegrafik
Viser kvaliteten af forbindelsen. Jo flere bla
bjeelker, des bedre er forbindelsen.

@ Antallet af forbundne satellitter.

GPS-signalets kvalitet

Kvalitet Beskrivelse

RTK fix Starste ngjagtighed.

RTK float Ca. 10 til 15 cm ngjagtighed fra spor til spor, TerraStar C.

DGPS GPS med korrektionssignal. Alt efter GPS-modtager og konfiguration:

WAAS, EGNOS, GLIDE eller andre.

GPS Svagt og ungjagtigt signal.
INV Intet GPS-signal. Arbejde ikke muligt.
RTX conv Kun, hvis der anvendes en Trimble-RTX-korrekturtjeneste.

Korrektursignalet er endnu ikke helt konvergeret. Den maksimale
ngjagtighed er endnu ikke naet.

RTX Kun, hvis der anvendes en Trimble-RTX-korrekturtjeneste. Den
maksimale ngjagtighed er naet.

xFill Hvis GPS-kvalitet xFill vises, fremkommer der et tidsur i stedet for
satellitantallet. Tidsuret starter ved 20 minutter og viser hvor laenge xFill
stadig kan anvendes.

5.6 Feltgraense

For at systemet genkender en marks omrids, kan markgraenserne markeres. Markgraenserne vises
pa skaermen som en red linje, der er tegnet rundt om marken.

Det er ikke absolut ngdvendigt at markere markgraensen. Deres anvendelse har dog nogle fordele:
= Hele markarealet og det bearbejdede areal kan detekteres.
= Terminalen advarer dig, nar du neermer dig markgraensen.
= Kun ved eksisterende markgreense er det muligt at vise en forager pa skeermen.
= Nar der findes en markgraense, kan sektioner, der befinder sig uden for marken, frakobles
automatisk. Dette er iseer praktisk ved sprejter med store arbejdsbredder.

Der findes flere muligheder at markere markgraensen:
= Direkte pa terminalen: [— 30]
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Feltgreense
- Under arbejdet med et arbejdsredskab.
- Efterfalgende beregning ved at kgre rundt om marken.
— Ved kgre rundt om marken med traktoren eller et andet kgretej (Quad).
= Import af markgreensen: [— 33]
- Import af maledata i format Shape.
- Import fra tidligere TRACK-Leader-optegnelser.
- Import af markgraenser, der er tegnet pa pc'en.
5.6.1 Registrering af markgraensen under arbejdet
For at registrere markgraensen under arbejdet skal der indstilles falgende. Jo mere preecis du er nar
du opretter markgraensen, jo mere preecist kobles derefter sektionerne i greensearealet.
Fremgangsmade M En jobcomputer er tilsluttet, og redskabsanordningen er sat korrekt.
1. Start en ny navigation.
2. - Veelg, alt efter kareretning og marksiden, hvilken bomposition der skal anvendes il
registrering af markgraensen.
3. - Bekreeft.
4, — Start registrering af markgraensen.
5. Kar rundt om marken.
6. - Afbryd registreringen, f.eks. nar saerlige keremangvre bliver ngdvendig.
= Ved kersler, hvor registreringen er blevet afbrudt, vises en stiplet linje p& terminalen.
7. - Fortseet registreringen.
= Terminalen viser en lige linje mellem den position, hvor du har sat registreringen pa pause
og den position, hvor du vil fortseette registreringen.
8. Fortseet registreringen.
= Bemaerk, at terminalen tegner en lige linje fra den aktuelle position il registreringens
startpunkt, nar registreringen afsluttes.
9. — Afslut registrering af markgraensen.
= Terminalen treekker en lige linje fra den aktuelle position til registreringens startpunkt.
= Du har registreret markgraensen.
= Markens samlede areal vises i navigationsmasken.
5.6.2 Registrering af markgraense ved at kere rundt om marken

For at registrere markgraensen direkte pa terminalen, skal du kere rundt om marken. Jo mere preecis
du er nar du kerer rundt om marken kobles sektionerne i greenseomradet.

GPS-signalets preaecision er meget vigtig:
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Feltgreense

= Om muligt ber der benyttes et s& praecist GPS-signal som muligt, f. eks. RTK.
= Hvis du arbejder med DGPS, kalibreres GPS-signalet hver 15 minutter. For at gare dette,

afbrydes optagelsen (symbol ) og der kares til referencepunktet. Efter kalibreringen karer
du igen tilbage til det sted, hvor omkarslen er blevet afbrudt.

Grundlzggende forlgb - uden ISOBUS-computer og uden SECTION-Control

Fremgangsmade Saledes karer du rundt om marken,hvis du arbejder uden ISOBUS-computer og uden SECTION-
Control:

M | applikationen Virtual ECU aktiveres den virtuelle computer for den anvendte maskine.
1. Start en ny navigation.

2. Hvis du arbejder uden RTK, skal du satte referencepunktet eller kalibrere GPS-signalet.
= Der fremkommer fglgende skeermbillede:

3. - Tryk pa dette funktionssymbol for at meddele terminalen, at dette arbejdsredskab
arbejder. Hvis der er monteret et arbejdsstillingssensor pa arbejdsredskabet (eller traktoren), og
denne er konfigureret i maskinprofilen, fremkommer dette symbol ikke. | s& fald detekterer
terminalen automatisk at arbejdsredskabet arbejder.

4. Teend for arbejdsredskabet eller bring det i arbejdsposition.

5. Kar rundt om marken. Prav at kgre med den ydre del af arbejdsredskabet helt hen til
markgraensen. Hvis du opdager at arbejdsbredden afviger fra arbejdsredskabets bredde, skal du
standse og korrigere parametret "Arbejdsbredde" i Virtual ECU. For tiden til markomkgrslen kan
parametrene endda indstilles list hgjere og derefter kares med en konstant afstand il
markkanten.

= Efter de farste centimeter ser du at omradet bag keretgjssymbolet markeres med grent.
Den granne farve markerer det bearbejdede omréde:

6. Kar rundt om hele marken.

7. Stands hvis du vil kere rundt om marken.
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Feltgreense

= Omkerslen skal vaere lukket:

8. - Tryk pa dette funktionssybol for at markere markgraensen rundt om det grgnt
markerede omréde.

= Pa navigationsbilledskeermen treekkes en rad linje rundt om marken. Det er markgraensen.
= | teelleromradet fremkommer nu det beregnede omrade.

= Da du befinder dig i neerheden af markgraensen, terminalen at bippe og pa skaermen
fremkommer advarslen "Markgraense".

Du kan gemme en markgraense, der er registreret pa denne made.

Markomkersel med SECTION-Control
Hvis du arbejder med SECTION-Control, ggr som beskrevet i det grundleeggende forlgb.

Vigtigt:
= En ISOBUS-jobcomputer skal vare konfigureret.

= Funktionssymbolerne 0g erstattes af dette symbol . I'skridt 3 i det
grundlaeggende forlgb skal automatikfunktionen i SECTION-Control aktiveres. Det bearbejdede
areal markeres automatisk, sa snart arbejdsredskabet arbejder.

Markomkersel med ISOBUS-TC

Hvis ISOBUS-TC benyttes i standardmodus, skal der altid oprettes i mark i ISOBUS-TC og aktivere
den, inden du falger det grundlaeggende forlgb, der er beskrevet her.

Markomkerslen med en traktor, Quad eller et andet keretgj uden arbejdsredskab

| mange tilfeelde er det en fordel at kare rund om marken med et karetgj, der ikke treekker et
arbejdsredskab.

Vigtigt:
= Terminalen og GPS-modtagerren skal monteres pa keretgjet.
= For keretgjet skal der oprettes en virtuel computer i applikationen Virtual ECU. Angiv her GPS-
modtagerens position og arbejdsbredden meget preecist.
= Den halve arbejdsbredde svarer til afstanden fra karetgjets midte til markgraensen. Overhold
afstanden under hele markomkarslen.
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Feltgreense

Import af markgranse

Markgraensen skal importeres af et eksternt program. Det kunne veere eeldre markgreenser, du har
oprettet med et andet terminal eller data fra en landmaler. Kilden er uden betydning. Vigtigt er kun, at
greensen er tegnet meget praecist.

Filen skal have fglgende egenskaber:
= Filformat; shp
= Standard: WGS84

Hvordan du arbejder med Shape-filer, fremgar af kapitel: Hvis ISOBUS-TC benyttes i standard [—
10]

Slette feltgransen

1. Bergr det falgende funktionssymbol i ca. 3 sekunder:
= Folgende meddelelse vises: "Skal markgraensen slettes?"

2. "Ja" - Bekreeft.

= Markgraensen slettes.

Registrering af spzerret areal

Hvis der finder forhindringer pa marken, som du altid vil undga, kan du registrere spaerrede arealer
for dem.

Nar du registrerer speerrede arealer, skal du gare det pa en lignende made som ved registrering af
markgraenser.

M Du har registreret markens markgraense, hvor du vil registrere et spzerret areal.

™M Du befinder dig inden for marken.

1. - Veelg, alt efter kareretning og marksiden, hvilken bomposition der skal anvendes il
registrering af speerrede arealer.

2. - Bekreeft.

3. — Start registrering af spaerrede arealer.

4. Ker rundt om det areal du vil registrere.

5. - Afbryd registreringen, f.eks. nar saerlige karemangvre bliver ngdvendig.
= Ved karsler, hvor registreringen er blevet afbrudt, vises en stiplet linje pa terminalen.

6. - Fortseet registreringen.
= Terminalen viser en lige linje mellem den position, hvor du har sat registreringen pa pause
og den position, hvor du vil fortsaette registreringen.

7. Fortseet registreringen.
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= Bemaerk, at terminalen tegner en lige linje fra den aktuelle position il registreringens
startpunkt, nar registreringen afsluttes.

8. — Start registrering af det speerrede areal.
= Terminalen traekker en lige linje fra den aktuelle position til registreringens startpunkt.

= Du har registreret et spaerret areal.

= Det spaerrede areal fratreekkes markens samlede areal. Der vises kun det areal, der skal
bearbejdes.
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Brug af styrelinjer til parallelstyring

6 Parallelstyring TRACK-Leader

6.1

6.1.1

Fremgangsmade

30302432a-02-DA

Brug af styrelinjer til parallelstyring

Styrelinjer er parallelle linjer, der vises pa skeermen. De hjeelper at bearbejder marken i parallelle
baner.

Den farste styrelinje, der opretter pa terminalen, hedder AB-linje. P& skeermen er den for det meste
med bogstaverne A og B. Alle gvrige styrelinjer beregnes og tegnes ud fra A-B ledesporet.

AB-linjens forlab gemmes ved den fgrste overkersel, du skal gennemfare manuelt. Terminalens
betjening afheenger af, hvilken styrefunktion der er valgt.

For at du kan endre bearbejdningsretningen ved hver mark, kan du oprette [— 43] flere
styrelinjeposter. Til hver styrelinjepostkan du oprette styrelinjerne i en anden retning og en anden
funktion.

Desuden kan der under arbejdet med en styrelinjepost oprettes en styrelinjepost for den senere
bearbejdning [— 45] af marken.

Du kan veelge en styrelinjepost til hver retning

Lige styrelinjer
M Styrefunktion "Parallel" er aktiveret. [— 43]

1. Set keretojet pa startpunktet af den gnskede AB-linje.

2, - Szt det farste punkt
= Punkt A fremkommer pa skeermen.
= Pa funktionssymbolet farves det forste flag gront.

=

3. Kor pa den anden markside.

4, - Seet det andet punkt
= Punkt B fremkommer pa skeermen.
= Pa funktionssymbolet farves ogsa det andet flag grant.
=> Punkterne A og B forbindes med en linje. Det er AB-linjen.
= Til venstre og hgjre af AB-linjen fremkommer yderligere styrelinjer.
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6.1.2

Fremgangsmade

6.1.3

Fremgangsmade

6.1.4

36

Styrelinjer som kurve
M Styrefunktion "Kontur" er aktiveret. [— 43]

1. Seet keretejet pa startpunktet af den gnskede AB-linje.

2. - Seet det farste punkt.
= Punkt A fremkommer pa skeermen.

3. Kar pa den anden markside. Du skal ikke kere i en lige linje.
= Under karslen tegnes pa skaermen en linje bag keretgjet.

4, - Sat det andet punkt.
= Punkt B fremkommer pa skeermen.
= Punkterne A og B forbindes med en linje.

5. Til venstre og hgjre af AB-linjen fremkommer yderligere styrelinjer.

Styrelinjer efter kompas
M Styrefunktion "A+" er aktiveret. [— 43]

1. Set keretojet pa startpunktet af den gnskede AB-linje.

N

. Klik pa symbolet:
= Der fremkommer et tastatur.

3. Indtast, i hvilken retning styrelinjerne skal fare. Du kan indtaste en veerdi mellem 0° og 360°.

4, - Bekreeft.
= Pa skeermen tegnes flere parallelle styrelinjer, der alle peger i den angivne retning.

Kombineret styrelinje

| styrefunktion "A-B og kontur” kan du tegne en styrelinje, der bestar af parallelle linjer og kurver.

Funktionssym- | Funktion Resultat
bol

Seetter A-punktet.
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Funktionssym- | Funktion Resultat
bol

Starter optegnelsen af en kontur. Seetter et radt punkt, der er forbundet
med sidste punkt via en lige linje.

Pauserer optegnelsen af kontur. Seetter et radt punkt, hvorfra der er
optegnet en lige linje.

Seetter det sidste punkt og afslutter
optegnelsen af AB-linjen.

M Styrefunktion "A-B og kontur" er aktiveret. [— 43]

1. Seet koretgjet pa startpunktet af den anskede AB-linje.

2, - Szt det farste punkt.
= Punkt A fremkommer pa skeermen.

w

. Kar ligeud, sa leenge du har brug for en lige styrelinje.
= Under karslen tegnes pa skaermen en linje bag keretgiet.
= Linjen er stiplet og lige.

4, - Afslut optegnelsen af den lige AB-linje..

= Symbolet erstattes af symbolet

= Der seettes en lille red punkt pa skeermen.

= Nu kan der optegnes en kurve som styrelinje.

= Under karslen tegnes pa skeermen en linje bag keretgjet.

(3,

. Hvis du igen vil tegne en ny lige linje, kan du igen klikke pa symbolet
angivet i skridt 3.

6. - Sat det andet punkt for at afslutte optegnelsen.
= Punkt B fremkommer pa skeermen.

= Punkterne A og B forbindes med en linje.

Brug af automatisk oprettede styrelinje

Systemet er i stand at oprette styrelinjerne automatisk:
= Pavendepladsen. [— 47]
= Pa markens indre omrade. Dette tilfeelde beskrives her.

, og fortseette som

Ved brug af denne funktion kan du undlade at oprette den farste AB-linje manuelt styret. | stedet for

kan du bruge styresystemet fra starten.

Hvis der i TRACK-Leader fremkommer en markgraense pa skeermen, kan systemet automatisk
oprette styrelinjer. Disse styrelinjer er altid lige og forlgber parallelt med hinanden. Den farste AB-linje
oprettes som forbindelseslinje mellem to punkter, der seettes ved siden af markgraensen. Afstanden til

markgraensen er en halv arbejdsbredde.
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Der oprettes flere styrelinjeposter samtidigt. De kan selv afgare, hvilke linjer der skal bruges. De
ungdvendige styrelinjeposter bar slettes

Generelt bestar betjeningen af falgende faser:

1. Oprettelse af markgraenser: Kgr rundt om marken, hent Shape-markgraensen i ISOBUS-TC, eller
hent en gemt markgreense ind i TRACK-Leader.

2. Tilfgjelse af vendeplads: [— 47] Her skal parameter "Automatisk generering af styrelinjer”
markeres.

3. Slet ungdvendige styrelinjeposter.
4, Veelg styrelinjen til arbejdet.
Fremgangsmade Saledes benyttes de automatisk genererede styrelinjer:
M Du befinder di i marken, der skal bearbejdes.
M Du har startet en navigation.
M Markgreensen fremkommer pa skeermen.

™M Der findes ingen styrelinjer.

1. - Opret vendepladsen.

2. Indstil parameter "Minimal venderadius”.

3. Seet en krog ved parameter "Automatisk generering af styrelinjer”.

4, - Afslut masken.

5. Bekreeft at du vil oprette vendepladsen. Du kan altid slette det senere.
6. - Abn listen med de tilgaengelige styrelinjeposter.

= De automatisk oprettede styrelinjeposter har betegnelsen "Vendeplads_(nr.)".

7. Du skal afgare nu, hvilke styrelinjeposter du vil beholde, og hvilke der skal slettes.
8. Klik to gange pa en af styrelinjeposter.

= Arbejdsmasken fremkommer.

9. - Forstar billedet.
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= | oversigten fremkommer:

= | oversigten ses to punkter: A og B
10. Afgar, om linjen mellem punkterne A og B er egnet til en AB-linje.
11.Du har nu to muligheder:

12. Mulighed a: Hvis styrelinjen ikke er egnet til forarbejdningen, skal styrelinjeposten slettes.
13. - Abn listen med de tilgaengelige styrelinjeposter.

x - Slet styrelinjeposten. Det er altid den markerede linjepost, der skal slettes. Du kan
markere styrelinjeposten ved at klikke pa den.

14.
15. Mulighed b: Hvis du vil beholde styrelinjen, omdgbes styrelinjeposten.
16. - Abn listen med de tilgaengelige styrelinjeposter.

17. - Omdgb den markerede styrelinjepost.

18.Klik to gange pa den naeste styrelinjepost.

19. - Forster billedet.
= | oversigten fremkommer:

20. Afger, om linjen mellem punkterne A og B er egnet til en AB-linje.

21, - Abn listen med de tilgaengelige styrelinjeposter.

X

22, - Her kan styrelinjeposten slettes. Det er altid den markerede linjepost, der skal slettes.
Du kan markere styrelinjeposten ved at klikke pa den.

23. Gentag disse skridt for alle automatisk oprettede styrelinjeposter.
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6.1.6

Fremgangsmade

6.1.7

Fremgangsmade

6.1.8

Fremgangsmade

6.1.9

Fremgangsmade

40

Styrelinjer som cirkel
M Styrefunktion "Cirkel" er aktiveret.

1. Kear karetgjet til markens yderste kant, ved siden af cirkelberegningsanleegget

2, - Seet det forste punkt

3. Kar mindst markens halve omfang.

4, - Szt det andet punkt
= Pa skaermen fremkommer cirkelformede styrelinjer

Adaptive styrelinjer
M Styrefunktioner "Adaptiv kontur manuelt" eller "Adaptiv kontur auto" er aktiveret.

1. Seet keretgjet pa startpunktet af den gnskede AB-linje.

2. - Seet det farste punkt

w

. Kar pa den anden markside.
= Bag pilesymbolet vises en linje.

4, - | styrefunktion "Adaptiv kontur manuel" markeres vendemangvret.

5. | styrefunktion "Adaptiv kontur auto" vendes. Systemet genkender automatisk, at du vender.
= Til venstre og hgjre af AB-linjen fremkommer yderligere styrelinjer.

6. Falg den nye styrelinje.

Sletning af styrelinjer

Du kan altid slette ledesporene og anlaegge nye.

1. Beror et af de folgende funktionssymboler i ca. 3 sekunder: . Alt efter
styrefunktion kan symbolerne se anderledes ud.
= Fglgende meddelelse vises: "Slet styrelinjerne?"

2. "Ja"- Bekreeft.
= Alle styrelinjer slettes.

Forskydning af styrelinjer

Brug denne funktion, nar du er i det @nskede karespor, men terminalen viser traktorens position ved
siden af sporet.

Denne funktion virker kun i falgende styrefunktioner:
= Parallel
= Kontur

M Navigationen er startet.
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1. - Forskyd styrelinjerne pa GPS-modtagerens position.

= Styrelinjer, markgraense og tracks forskydes.

Indstilling af afstanden mellem styrelinjerne

Som standard svarer afstanden mellem arbejdsbreddens styrelinjer, men denne afstand kan andres.
Sprgjtens arbejdsbredde = 18m

Det skal sikres, at der ikke udelades noget ved behandlingen.

Indstil parametret "Linjeafstand" f. eks. til 17,80 m. Sa arbejder du med 20cm overlapning (10cm til
venstre og 10cm til hgjre).

M Navigationen er startet.

1. - Skift til masken "Navigationsindstillinger".
= Masken "Navigationsindstillinger" fremkommer.

N

. Klik pa "Linjeafstand".
= Tastaturet vises.

3. Indtast, hvor mange meter der skal veaere mellem to styrelinjer.

4. - Bekreeft.
= Masken "Navigationsindstillinger" fremkommer.

5. Afslut masken.

Indstilling af interval mellem styrelinjer

Hvis du vil kere parallelt og bruge hver anden eller tredje styrelinje, kan du indstille at disse styrelinjer
markeres staerkere end de andre.

Hvis der indtastes "2" vises hvert anden styrelinje med fed, ved indtastning af tallet "3", vises hver
tredje styrelinje vises med fed osv.

M Navigationen er startet.

1. - Skift til masken "Navigationsindstillinger".
= Masken "Navigationsindstillinger" fremkommer.

N

. Klik pa "Interval".
= Tastaturet vises.

3. Indtast i hvilket interval styrelinjerne skal markeres med fed.
4. - Bekreeft.

=> Masken "Navigationsindstillinger" fremkommer.

5. Afslut masken.
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Brug af styrelinjer til parallelstyring

Indstilling af Bed-modus

Hvis du bruger funktionen "Interval" kan du fastlaegge, om markeringen af de styrelinjer, der skal
bearbejdes, skal eendres under arbejdet.
= "absolut" - de ferst markerede styrelinjer forbliver altid markeret, ogsa nar du falger en anden,

Mulige indstillinger ] o
ikke markerede styrelinjer:

= "relativ" — ved denne indstilling forskydes alle markeringer, sa snart du falger en ikke i forvejen
fremhzevet linje:
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Brug af styrelinjer til parallelstyring

6.1.12 valge en styrefunktion

Styrefunktionen afgar, hvordan styrelinjerne oprettes og hvordan de forlaber pa marken.

Funktionssymbol Funktion

Skift til masken med styrelinjeposter for forageren.

Skift til masken med styrelinjeposter.

Forlader masken "Styrelinjeposter" uden at overtage en ny
styrelinjepost.

Opretter en alternativ styrelinjepost, mens en anden er aktiveret.

Opretter en ny styrelinjepost.

Ger det muligt at eendre en styrelinjepost.

x Sletter den markerede styrelinjepost.

Fremgangsmade M Der startes en navigation.

1. - skift til masken "Styrelinjeposter".
=> Masken "Styrelinjeposter" fremkommer.

2, - Opretter en ny styrelinjepost.
=> Masken "Styrelinjepost" fremkommer med linjerne: "Styrefunktion" og "Navn".

3. Klik pa linjen "Styrefunktion".
= Der fremkommer en liste.
4. Velg den gnskede styrefunktion.
5. - Bekreeft udvalget.
= Masken "Styrelinjepost" fremkommer.
6. - Afslut masken.
=> Masken "Styrelinjeposter" fremkommer.
7. Dobbeltklik pa den gnskede styrepost for at aktivere den i navigationsmasken.

= Styrelinjerne i den pa dette tidspunkt anvendte styrelinjepost skjules.
= Du har endret styrefunktionen og kan nu oprette en ny styrelinje.
= Du kan altid skifte til styrelinjeposten.

Der findes falgende styrefunktioner:
= Styrefunktion "Parallel"
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Brug af styrelinjer til parallelstyring

| denne styrefunktion an marken bearbejdes i parallelle, lige baner.
= Styrefunktion "A-B og kontur"

| denne styrefunktion kan du oprette en styrelinje, der farst bestar af en kontur og derefter af en
lige AB-linje.
= Styrefunktion "Kontur"

Brug denne styrefunktion, nar feltet har en gennemgaende ulige markgreense.
= Styrefunktion "A+"

| denne styrefunktion kan manuelt angives, i hvilken geografisk retning styrelinjerne skal
anlaegges. Hertil skal der bare angives retningen i grader (0° til 360°) og styrelinjerne fgres
automatisk og parallelt i forhold til hinanden.

= Styrefunktion "Adaptiv kontur manuel"

| denne styrefunktion optegnes karetajets vej ved hver overkarsel. Den naeste styrelinje oprettes
farst efter vending. Den er en preecis kopi af den seneste overkarsel.
Inden vending skal der trykkes en tast.

= Styrefunktion "Adaptiv kontur auto”
Denne funktion virker som "Adaptiv kontur manuel", men terminalen identificerer automatisk at
der vendes.

= Styrefunktion "Cirkel"
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Brug af styrelinjer til parallelstyring

| denne styrefunktion kan der oprettes cirkelformede styrelinjer for at bearbejde marker, der er
udstyret med et cirkelberegningsanleeg.

= Automatiske styrelinjer
Der findes et alternativ il styrefunktionen, den automatiske generering af styrelinjer, ved arbejder
med vendepladsen. Laes mere i kapitel: Bearbejdning af vendepladsen [— 47]

Oprettelse af alternativ styrelinjepost under arbejdet

Mens du arbejder i marken med en styrefunktion, kan du f.eks. oprette en alternativ styrefunktion
med andre styrelinjer til den senere bearbejdning.

M Der startes en navigation.

1. - Skift til masken "Styrelinjeposter"”.
=> Masken "Styrelinjeposter" fremkommer.

2, - Aktivér funktionen til oprettelse af en styrelinjepostunder arbejdet.
= Masken "Styrelinjepost" fremkommer med linjerne: "Styrefunktion" og "Navn".

3. Klik pa linjen "Styrefunktion".
= Der fremkommer en liste.

4. Velg den gnskede styrefunktion.

5. - Bekreeft valg.
=> Masken "Styrelinjepost" fremkommer.

6. - Afslut masken.
=> Masken "Styrelinjeposter" fremkommer.

1. - Skift tilbage til navigation.

8. - Szt det farste punkt til den alternative styrefunktion. Flagenes preecise udseende
afheaenger af, hvilken styrefunktion der er aktiveret.
= Punkt A fremkommer pa skeermen.

9. Pa funktionssymbolet farves det farste flag grent.

10. Ker pa den anden markside.

11. - Seet det andet punkt.
= Punkt B fremkommer pa skeermen.
= P4 billedskaermen farves ogsa det andet flag grent.

= Den alternative styrefunktion gemmes.

= Nu kan den alternative styrefunktion veelges via masken "Styrelinjeposter".
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Parallelkarsel ved hjeelp af Lightbar og styrelinje

6.2 Parallelkersel ved hjelp af Lightbar og styrelinje

Skeerm-Lightbar understgtter dig i at felge styrelinjen. De viser dig, nar du forlader sporet og hvordan
du karer tilbage til sporet.

Der findes felgende typer Skaerm-Lightbar:
= Skeerm-Lightbar i grafikmodus
= Skeerm-Lightbar i tekstmodus

Udover Skeerm-Lightbar vises pa skeermen en retningspil, som viser den rigtige styreretning.

Skaerm-Lightbar. venstre: Tekstmodus; hajre: Grafik mode

@ Retningsvisning af Lightbar i tekstmodus. @ Trekant
Her ses, hvor steerk og i hvilken retning du
skal styre, for at opna den optimale position i
en bestemt afstand.
Se o0gsa parameter "Preview" [— 87].

Aktuel afvigelse fra styrelinjen. Markering af den optimale position

Styrelinje Aktuel afvigelse fra styrelinjen
Den viser kgretgjets optimale position. Hvert punkt svarer til en afvigelse pa 30 cm.
Retningspil

@® @®

GPS-modtagerens position

Klik med fingeren pa skeermens gverste del for at zendre Lightbar-typen under arbejdet.

6.3 Brug SECTION-View

SECTION-View er en skematisk visning af arbejdsbredden og sektioner. Den vises som symbol for
keretgjet og kan erstatte Skeerm-Lightbar.

Uden ISOBUS-computer: Visning SECTION i toplinjen og som arbejdsbjeelke
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Afslutte optegnelsen af karslen

Med en ISOBUS-computer: Visning SECTION i bundlinjen og som arbejdsbjeelke

Hvis der arbejdes uden en ISOBUS-computer, kan visningen anvendes som hjeelp ved banekobling.
Hvis der arbejdes med en ISOBUS-computer, kobles sektionerne automatisk. Sektionernes aktuelle
tilstand kan afleeses ved farverne

Farve Det skal du gere:

Gra Optegnelsen er koblet fra.

Under sektionen er marken allerede bearbejdet eller karetgjet holder stille.

Gul Optegnelsen er koblet fra. Jorden under sektionen er ubearbejdet.
Red Deaktivering af sektion. Optegnelsen er koblet til.
Bla Aktivering af sektion. Optegnelsen er koblet til.

6.4 Afslutte optegnelsen af kerslen

| falgende tilfeelde kan man springe over dette kapitel:
= SECTION-Control er aktiveret.
= De har en arbejdsstedssensor

Hvis De hverken bruger SECTION-Control eller har en arbehdspladssensor monteret, ved softwaren
ikke, hvornér apparatet (f.eks. en sprajte) arbejder eller ej. Derfor skal softwaren have at vide,
hvornar arbejdet begyndes.

Gennem optegnelserne af karslerne kan det pa skaermen ses, hvilke dele af marken, der er

behandlet.
Fremgangsmade M Du har startet en navigation.
1. - Start optagelsen, sa snart du er begyndt at arbejde.

= Funktionssymbolet skifter udseendet:
= Det bearbejdede areal markeres karetgjssymbolet.

6.5 Bearbejdning af vendepladsen
| vendepladsen kan der oprettes styrelinjen, der fgrer rundt om marken.

Fordele:
= Vendepladsen kan behandles efter det indre af marken. Derved er der efter behandling af
vendepladsen ikke rester af sprgjtemidler i maskinen.
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Bearbejdning af vendepladsen

= SECTION-Control frakobler sektioner, som under behandlingen befinder sig i vendepladsens

omrade.
Funktions- |l denne tilstand befinder softwaren Det sker, nar der trykkes pa funktions-
symbol sig, nar symbolet fremkommer tasten ved siden af symbolet
Vendepladsen er deaktiveret og har Kan ikke anvendes.
aldrig veeret aktiveret for denne mark.
Markgraensen er endnu ikke registreret.
Vendepladsen er ikke aktiveret. Henter en maske, hvor vendepladsen
, . kan defineres.
Vises farst, nar markens graenser er
fastlagt.
Nu kan markens indre bearbejdes. Parallelfgring i forageren aktiveres.
SECTION-Control behandler kun
markens indre. Banerne kobles fra ved
overgang til vendepladsen.
Parallelfgring i det indre af marken er
aktiveret.
Nu kan vendepladsen bearbejdes. Parallelfgring i det indre af marken
aktiveres.

Fremgangsmade Parametrene fremkommer altid kun nar der oprettes en vendeplads. Hvis du altsa henter en
markgreense, der ogsa indeholder en vendeplads, kan du kun sendre vendepladsindstillingerne pa
denne made:

1. (Tryk langt) - Slet vendepladsen.
2. - Opret det igen.
Parameter Folgende parametre kan konfigureres:

= "Foragerbredde"
Her indtastes, hvor bred vendepladsen skal veere: Som grundlag kan arbejdsbredden pa den
bredeste maskine, f. eks. marksprgijten indtastes.

= "Styrelinjeafstand"
Indtast her, hvilken afstand styrelinjerne skal have. Dette svarer som regel til arbejdsbredden pa
det anvendte redskab.

= "Minimal venderadius”
For at linjerne pa vendeplads ikke krydser hinanden under 90°, kan du her indstille en radius, dit
karetgj kan kare med.

= ”Automatisk generering af styrelinjer”
Hvis denne option aktiveres, oprette terminalen automatisk styrelinjer til markens indre.
Styrelinjerne tegnes som lige parallelle linjer.
Her oprettes tre styrelinjeposter i mappen med styrelinjeposterne, sa du selv kan veelge, i hvilken
retning du vil bearbejde marken. Styrelinjeposterne hedder "Vendeplads” 1 til 3.
Fortseet med at leese, hvordan styrelinjeposten veelges: veelge en styrefunktion [— 43]

= "Halvsidefunktion"
Parametre kun til sémaskiner.
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Bearbejdning af vendepladsen

Indstil parameteret til "ja", hvis der med sdmaskinen skal oprettes spor til marksprajten og opret

begge spor i en overkgrsel.

| denne funktion oprettes styrelinjerne saledes, at sdmaskinen ved den farste eller den anden

overkarsel.

Fremgangsmade M En mark med markgreense er indleest.

1. Start ny navigation

=> Der vises en mark med markgraenser og med en umarkeret vendeplads.

2, - Indlzes vendepladsens parametre.
= Parametrene fremkommer.

3. Indtast parametrene.

4, - Afslut masken
= | arbejdsmasken markeres vendepladsen orange.

5. Bearbejd markens indre.
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Registrere hindringer

= Efter bearbejdning er markens indre gren og vendepladsen orange:

6. - Aktiver parallelstyret pa vendepladsen.

= - viser i arbejdsmasken
= Vendepladsen markeres grat.

= Pa vendepladsen fremkommer styrelinjer.

7. Bearbejd vendepladsen.

6.6 Registrere hindringer

Nar der er hindringer pa marken, kan deres position registreres. Derved davares De altid, fgr der sker
en kollision.

De kan registrere hindringerne under markarbejdet.

| falgende tilfeelde advares du mod en forhindring:
= Nar forhindringen nas om 20 sekunder eller tidligere.
= Nar afstanden mellem forhindringen og keretgjet er mindre end arbejdsbredden pé
landbrugsredskabet.

Advarslen bestar af to elementer.
= Grafisk advarsel i det gvre, venstre hjgrne af arbejdsmasken

- ,Feltgraense”
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= Akustisk signal

Parallelstyring TRACK-Leader

Registrere hindringer

/\ FORSIGTIG

Forhindringer

Softwaren kan advare dig mod hindringer. Den kan hverken bremse eller undvige forhindringer

Funktionssymbol

Betydning

Henter ekstra funktionssymboler.

Opretter en ny forhindring.

Sletter alle forhindringer.

Sletter den valgte forhindring.

Forskyder forhindringen.

Gemmer forhindringen.

Fremgangsmade M Du har startet en navigation.
1. - Hent nye funktionssymboler.
2, -Tilfgj en ny forhindring.

= Tastaturet vises.

3. Benzvn forhindringen.

4. - Bekreeft.

= Pa skaermen fremkommer et blinkende radt punkt. Det markerer stedet, hvor forhindringen
befinder sig. Ved siden af fremkommer afstanden mellem forhindringen og GPS-modtager.

(3,

marken.

. Benyt pilene for at forskyde punktet saledes at afstandene pa skeermen svarer til afstandene pa

6. - Gem forhindringens position pa marken.

= Forhindringen vises nu i arbejdsmasken.

6.6.1 Sletning af forhindringsmarkeringer

Fremgangsmade Saledes slettes markering af en eller flere forhindringer:
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Parallelstyring TRACK-Leader
Skift af traktor

1. - Tryk for at hente masken til sletning af en forhindringsmarkering.
= Masken "Slet forhindringer" fremkommer.

2. Velg de gnskede forhindringer. Alternativt kan du ogsa markere alle forhindringer med
eller fierne markeringen.

3. - Skift tilbage til arbejdsmasken..
= Fglgende meddelelse vises: "Bekreft sletning af det valgte."

4. "Ja" - Bekreeft.

= De valgte forhindringer slettes.

Skift af traktor

Du kan altid afbryde navigationen og fortseet sener med en anden traktor og et andet touch-terminal.

Fremgangsmade Skift traktoren:

52

M En navigation er aktiveret, marken er delvist bearbejdet.
M | begge traktorkabiner anvendes et touch-terminal fra ME.

1. Stands traktor 1.

- Afslut navigationen.
Gem marken. [— 81]
Synkroniser filerne mellem SD-kort og USB-stikket. [— 82]
Fiern USB-stik.
Seet USB-stikket ind i terminalen pé en anden traktor.
Synkroniser data mellem SD-kort og USB-stik.

Hent marken.

© © N o o &~ b

Start navigationen.
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Aktivering af SECTION-Control

7 Aktivering og deaktivering af sektioner med SECTION-Control

741 Aktivering af SECTION-Control

Fremgangsmade Gar falgende for automatisk at aktivere og deaktivere sektionerne i en tilsluttet ISOBUS-computer:
1. Tilslut ISOBUS-computeren pa ISOBUS.

2. Konfigurer indstillinger for computeren. [— 88]
3. Start en navigation. [— 22]
4. Indstil arbejdsfunktion. [— 53]

7.2 Andr SECTION-Control-arbejdsmetoden

Nar SECTION-Control er aktiveret, kan du arbejde i to modi:
= Automatikmodus
| automatikmodus aktiveret og deaktiverer systemet sektionerne automatisk.
= Manuel modus
I manuel modus skal sektionerne altid aktiveres og deaktiveres manuelt.

Betjeningselementer Funktionssymbol |Betydning

Skifter mellem manuel og automatikmodus.

Hvilken modus der er aktiveret, vises pa arbejdsmasken:

Symbol |Betydning

Automatikmodus er aktiveret.

Manuel modus er aktiveret.

7.3 Visning af kortet med faktiske vaerdier
Under arbejdet kan du fa vist de udbragte maengder som et kort med faktiske veerdier.
Fremgangsmade M En ISOBUS-computer er tilsluttet pa ISOBUS-grundudstyret.
M SECTION-Control er aktiveret.
M Der startes en navigation.

™M Under arbejdet farver navigationen det bearbejdede omrade grent.

1. - Aktiver visualisering af nominel veerdi.
= P& hovedskaermen markeres omrader med lignende udbragte maengder med blat.
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Aktivering og deaktivering af sektioner med SECTION-Control

Betjening af maskiner med flere arbejdsbredder

2. Stryg med pegefingeren to gange mod venstre over skaermens nederste del;

= Signaturforklaringen fremkommer:

3. Dobbeltklik pa signaturforklaringen.
= Der fremkommer indstillelige parametre.

4. Konfigurer parametrene. Forklaringen findes under denne instruktion.

Parameter "DDI 2" eller betegnelsen for det udbragte middel

Aktiverer og deaktiverer visningen.

Parameter "Minimalveerdi"

Indtast den laveste veerdi.

Parameter "Maksimalvardi"

Indtast den hgjeste veerdi.

Parameter "Antal trin"

Angiv antal trin.

Betjening af maskiner med flere arbejdsbredder

Hvis du anvender en computer, hvor der er konfigureret feler arbejdsbredder pa en gang, kan
SECTION-Control genkende dette automatisk.

Der kan f. eks. veere tale om fglgende maskiner:
= Marksprgjter med to bomme
= Sémaskiner, der ud over sasaed ogsa udbringer gadning

SECTION-Control tillader at konfigurerer aktivering separat for hver arbejdsbredde. | masken "
Indstilling | SECTION-Control" findes en profil for hver arbejdsbredde. [— 88]

P& navigationsskeermen kan resultaterne for alle arbejdsbredde ikke vises samtidigt. Dette ville gare
visningen uoverskuelig. Derfor skal der aktiveres en arbejdsbredde. Det areal, den bearbejder, vises
pa skaermen med gren farve.
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Betjening af maskiner med flere arbejdsbredder

Alle arealer, der bearbejdes af de andre arbejdsbredder, registreres i baggrunden. Sa snart der
aktiveres en anden arbejdsbredde, ses ogsa dennes arbejdsresultater.

Fremgangsmade Saledes aktiveres en arbejdsbredde:
M Maskinen har to arbejdsbredder.
M SECTION-Control er aktiveret.
M Der startes en navigation.

1. For at se en oversigt over tilgeengelige arbejdsbredder, stryges hen over teelleren mod venstre,
il arbejdsbredde-symbolerne fremkommer. (valgfrit)
=> Den aktiverede arbejdsbredde er markeret med en pil.

2. Klik pa keretgjssymbolet:

=> Den naeste arbejdsbredde aktiveres.
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Arbejdet med applikationskort

Applikationskort fra en ISO-XML-opgave

8 Arbejdet med applikationskort

8.1

Fremgangsmade

8.1.1

56

Et applikationskort er et detaljeret kort over en mark. Feltet er pa dette kort inddelt i omrader.
Applikationskortet indeholder oplysninger om, hvor intensivt arbejderne skal veere i hvert omrade.

Nar applikationskort er hentet, kontrollerer softwaren ved hjeelp af keretgjets GPS-koordinater, hvilke
udbringningsmaengder der er ngdvendige iht. applikationskortet og viderefgrer infomationen til
ISOBUS-jobcomputeren.

Terminalen kan gemme applikationskort i to formater:
» ISO-XML-format

- Applikationskortet skal pa pc'en tilfgjes en ISO-XML-opgave.

— Applikationskortet kan kun anvendes sammen med ISO-XML-opgaven via applikationen
ISOBUS-TC.

— Der kan anvendes op til fire applikationskort samtidigt i en opgave. Derved kan du ved
arbejdsredskaber, der har mere end et doseringssystem, anvende et applikationskort til
hvert system.

= Shape-format (shp)
- Applikationskortet importeres i ISOBUS-TC. [— 9]

— Der kan kun anvendes et applikationskort pa samme tid.

Applikationskort fra en ISO-XML-opgave
1. | markkartoteket oprettes en ISO_XML-opgave med et eller flere applikationskort.
2. Overfar opgaven til terminalen. Yderligere oplysninger findes i vejledningen til ISOBUS-TC.

3. Start opgaven i applikationen ISOBUS-TC. Alt efter konfiguration skal du eventuelt kontrollere
om den nominelle veerdi er indstillet korrekt.

Start opgaven i applikationen "ISOBUS-TC".
Abn TRACK-Leader.

Kear til marken.

N o o &

Abn applikationen TRACK-Leader.
= | arbejdsmasken ses det farvede applikationskort.

Flere applikationskort samtidigt
Med TRACK-Leader kan du benytte flere applikationskort til flere doseringssystemer samtidigt.

Forudsaetninger:
= Licensen "MULTI-Control" skal veere aktiveret.
= Begge applikationskort skal veere del af en ISO-XML-opgave.
= Arbejdsredskabets ISOBUS-computer skal understgtte denne funktion.

Der findes falgende scenarier til anvendelse af flere applikationskort samtidigt:
= Arbejdsredskab med flere doseringssystemer og flere arbejdsbredder
= Arbejdsredskab med flere doseringssystemer og en arbejdsbredde

| hvert fald kan du under arbejdet veelge, hvilket applikationskort der skal vises pa skeermen. Alt efter
scenarie er betjeningen af TRACK-Leader lidt forskellig.
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Fremgangsmade

8.2

8.3

Fremgangsmade
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Arbejdet med applikationskort
Shape-applikationskort

Flere doseringssystemer og flere arbejdsbredder

Arbejdsredskabet har flere doseringssystemer og hvert doseringssystem har en egen arbejdsbredde.
F. eks. en sprejte med to armaturer og to bomme, en samaskine, der udbringer s&saed og gedning.
Arbejdsbredderne kan i sa fald monteres efter hinanden.

Pa denne made skifter du det viste applikationskort:
M Navigationen med applikationskort er startet.

1. | arbejdsmasken klikkes pa keretgjssymbolet.
= Der vises det naeste applikationskort fra opgaven.

Flere doseringssystemer med en arbejdsbredde

Arbejdsredskabet har flere doseringssystemer, der dog deler en arbejdsbredde. F. eks. en
gadningsspreder med mere end en tank og med flere doseringssystemer, men med kun en
arbejdsbredde. | en sadan gadningsspreder blandes en gadningsblanding fra flere tanke, som s
udbringes via en fordelingsenhed.

Pa denne made skifter du det viste applikationskort:
M Navigationen med applikationskort er startet.

1. Nederst til venstre, over teelleromradet fremkommer navnet pa det udbragte middel. Klik pa
denne tekst.
= Der vises det naeste applikationskort fra opgaven.

Shape-applikationskort
Shape-applikationskort skal importeres i App ISOBUS-TC. [— 9]

Visning af applikationskort

Hvis du arbejder med applikationskort, kan du vise de enkelte nominelle veerdier som
applikationskort.

M Applikationskortet er hentet.

M Der startes en navigation.

1. - Abn visningen.
= P4 hovedskaermen markeres omrader med de enkelte nominelle veerdier med i farver.

2. Stryg med pegefingeren mod venstre over skaermens nederste del.

= Signaturforklaringen fremkommer:
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9 Automatisk mangvrering TRACK-Leader AUTO

9.1 Grundlzeggende sikkerhedsanvisninger

Nar du benytter den automatiske mangvrering, skal du altid overholde falgende
sikkerhedshenvisninger:
= Som fgrer er du ansvarlig for mangvreringssystemets sikre brug. Systemet er ikke beregnet til at
erstatte fgreren. For at forhindre dadsulykker eller alvorlige kvaestelser pga. rullende keretgj, ma
farersaedet aldrig forlades, nar den automatiske mangvrering er aktiveret.
= Mangvreringssystemet kan ikke genkende og undga forhindringer. Fareren skal altid holde gje
med den kerte straekning og overtage mangvreringen manuelt, sa snart der skal kagres rundt om
en forhindring.
= Mangvreringssystemet kontrollerer IKKE karetgjets hastighed. Fareren skal altid selv styre
hastigheden, séledes at han arbejder med en sikker hastighed og keretajet hverken kan komme
ud af kontrol eller tipper over.
= Mangvresystemet overtager kontrollen med kgretgjets mangvrering under test, kalibrering og
arbejdet, hvis det er aktiveret. Hvis det er aktiveret, kan de styrede dele af karetgjet (hjul, akser,
knaekpunkter) reagere uforudsigeligt. Inden mangvreringssystemet aktiveres, skal det kontrollere
at der ikke befinder sig mennesker eller forhindringer i naerheden af karetgjet. Dette forebygger
dadsulykker, person- og materielle skader.
= Mangvreringssystemet ma ikke benyttes pa offentlige veje eller i andre offentlige omrader. Inden
der kares pa en vej eller i det offentlige omrade, skal det sikres at den automatiske mangvrering

er frakoblet.
9.2 Forberedelse af terminalen til arbejdet med TRACK-Leader AUTO
Fremgangsmade Inden TRACK-Leader AUTO anvendes farste gang, skal falgende indstillinger foretages i terminalen:

1. Aktiver licensen "TRACK-Leader AUTO" i applikationen "Service" pa terminalen. Hvordan
licenser aktiveres, fremgar af terminalens betjeningsvejledning.

2. Hvis der anvendes en AG-STAR eller en SMART-6L, aktiveres GPS-driveren "TRACK-Leader
AUTO". Ved NAV-900 skal GPS-driveren "AG-200, NAV-900" aktiveres. Hvordan GPS-driveren
aktiveres, fremgar af terminalens betjeningsvejledning.

3. | TRACK-Leader: | menuen "Indstillinger" / "Generelt" aktiveres parametret "TRACK-Leader
AUTO".

4. Tilslut en jobcomputer, eller aktiver en virtuel jobcomputer i applikationen Virtual ECU.

5. Kontroller at den korrekte Karetgjsprofil [— 102] er valgt i indstillingerne af TRACK-Leader
AUTO.

6. Hvis TRACK-Leader AUTO eSteer anvendes importeres desuden initialveerdien for parametret
"Manuel tilsideseettelse af styring®. [— 102]

9.3 TRACK-Leader AUTO med mangvreringscomputer ECU-S1

9.3.1 Aktivering af mangvreringscomputeren

Farst ndr mangveringscomputeren er teendt og startet op, er det muligt at aktivere den automatiske
mangvrering.
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Som mangvreringscomputeren betegner vi i dette kapitel og underkapitlerne
mangvreringscomputeren ECU-S1.

Fremgangsmade Saledes teendes for mangvreringscomputeren:

1. - Tryk pa omskifter "AUTO" i midterposition.
= Symbolet "OFF" begynder at lyse.

= Mangvreringscomputeren starter op. Dette kan tage op til to minutter.
P& denne made kan det ses at mangvreringscomputeren er driftsklar;

1. PaLED'erne pa huset. Se mangvreringscomputerens vejledning.
eller

1. Abn applikationen TRACK-Leader.

2. Klik pa "Indstillinger".

3. Vent til aktiveringsfeltet "TRACK-Leader AUTO" fremkommer. Den har gr& baggrund, il
mangveringscomputeren er startet op.

9.3.2 Deaktivering af mangvreringscomputeren

Deaktiver mangvreringscomputeren, sa snart den automatiske mangvrering ikke leengere benyttes
og inden keretgjets motor slukkes:
= Séledes kan det sikres, at den automatiske mangvrering aktiveres ved en fejltagelse.
= Mangvreringscomputeren forstyrres ikke af spaendingsaendringer, der kan opsté ved taending og
slukning af keretgjets motor.

Der findes flere mader at deaktivere mangvreringscomputeren:
= Deaktiver mangvreringscomputeren med hovedafbryderen;
= P& nogle keretgjer kan mangvreringscomputeren deaktiveres ved at slukke for motoren. Dette er
dog ikke mulig ved alle typer tilslutninger.

Fremgangsmade Saledes deaktiveres mangvreringscomputeren med hovedafbryderen:

1. - Tryk pa kontakten "OFF".
= Symbolet "OFF" holder op med at blinke.

9.3.3 Aktivering og betjening af automatisk mangvrering

Hvis den automatiske mangvrering er aktiveret, overtager mangvreringssystemet kontrollen med
mangvreringsmekanismerne sa snart applikationen TRACK-Leader har registreret en styrelinje.
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Manglende kendskab til farerne
Dad eller alvorlige kvaestelser

o Inden systemet installeres eller benyttes, skal du laese hele dokumentation og blive fortrolig
med mulige risici og farer.

Karende keretoj
Dad eller alvorlige kvaestelser

o Kaoretgjet ma ikke forlades, sa laenge mangvreringscomputer ECU-S1 er aktiveret.

o Inden ibrugtagning, kalibrering, konfigurering eller brug af mangvreringssystemet skal du sikre
dig, a der ikke befinder sig personer eller genstande i karetgjets naerhed.

Ulykker pga. systemet er aktiveret ved en fejltagelse
Dad eller alvorlige kvaestelser

o Deaktiver mangvreringscomputeren inden du kerer pa en vej.

o Mangvreringscomputeren mé aldrig aktiveres pa en vej.

Systemet kan ikke kere rundt om forhindringer
Kollision med en forhindring

> Holde gje med marken under kersel og ker manuelt rundt om alle forhindringer. | et
ngdstilfeelde standses keretgjet.

Symbol Funktion

Automatisk mangvrering er ikke mulig.

Felgende arsager er mulig:
= Mangvreringscomputeren har speerret funktionen pga. en fejlmeddelelse.
= Du har oprettet en styrelinjerne.

Folger:

Der sker intet, da symbolet er deaktiveret.

Aktiverer og deaktiverer den automatiske mangvrering.

| statusomrade ses den aktuelle status:

- Automatisk mangvrering er aktiveret. Systemet mangvrerer til en styrelinje.

- Automatisk mangvrering er aktiveret. Karetgjet falger en styrelinje.

- Automatisk mangvrering er deaktiveret.
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Symbol Funktion

Mangvrerer kgretgjet til venstre.

Til nzeste skift af styrelinje styres karetgjet parallelt med styrelinjen.

Mangvrerer kgretgjet til hajre.

Til nzeste skift af styrelinje styres karetgjet parallelt med styrelinjen.

Fremgangsmade ™M Du har opfyldt alle forudsaetninger. Se kapitel: Forberedelse af terminalen til arbejdet med
TRACK-Leader AUTO [— 58]

™ Du befinder dig pa marken.

1. Start keretgjets motor.

Teend for terminalen.

Teend for mangvreringscomputeren. [— 58]

Abn applikationen TRACK-Leader.

o B~ w0 Db

Klik pa "Navigation".
= Arbejdsmasken fremkommer.

6. Vent til mangvreringscomputeren er startet op.
= Fglgende meddelelse vises:
"TRACK-Leader AUTO og ECU-S1:
Lees systemets dokumentation inden idriftseettelse, og falg den, iseer
"sikkerhedsoplysningerne".
= Mangvreringscomputeren er startet op.

7. Bekreeft.

8. Kiik pa

9. Kontroller om den korrekte karetgjsprofil er indstillet i den linjen "Parametersaet" [— 64].

10. Hvis keretgjsprofilen er korrekt, klik pa . Hvis ikke veelges den korrekte kgretgjs- og
maskinprofil i Virtual ECU.

= Til hgjre i arbejdsmasken ses funktionssymbolet . Systemet kan ikke aktiveres, til der
oprettes en AB-linje.

11.Veelg en styrefunktion. [— 43]
12. Kontroller, at du modtager et staerkt GPS-signal.
13.Tegn en AB-linje. [— 35] Ved oprettelse af AB-linjen skal karetgjet styres manuelt.

14. 84 snart du har oprettet punkt B, kan du aktivere automatisk mangvrering. Vigtigt er her at
keretgjet karer langsomt i bearbejdningsretning, sa retningen detekteres korrekt.

15. Der er flere muligheder for at deaktivere den automatiske mangvrering:

Mulighed 1: Klik p&
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9.34

Fremgangsmade

62

Mulighed 2: - Hold tasten "AUTQO" i ca. et sekund.

Mulighed 3: Betjen den valgfrie pedalkontakt.

Mulighed 4: Ved TRACK-Leader AUTO ISO ved nogle keretgjsmodeller desuden via en
aktiveringstast i karetgjet eller vendepladsadministration. Bemaerk karetgjets brugsanvisning.

= Symbolet erstattes af falgende symbol i teelleromradet:
=> Den automatiske mangvrering aktiveres. Det overtager kontrollen med automatisk
mangvrering.

16. Kor til vendepladsen.

17. Deaktiver den automatiske mangvrering, nar du nar vendepladsen. | de falgende kapitler erfarer
du hvordan. [— 62]

18.Vend manuelt.
19. Efter vending mangvreres karetgjet til den naeste AB-linje er registreret, altsa blat markeret.

20. Deaktiver den automatiske mangvrering.
= Den automatiske mangvrering aktiveres igen.

21.Din opgave er farst og fremmest at styre hastigheden og standse hvor det er ngdvendigt.

Deaktivering af automatisk mangvrering

Hvis den automatiske mangvrering er deaktiveret, er mangvreringscomputeren taendt, men den
styrer ikke kgretgjet.

Deaktiver den automatiske mangvrering i falgende situationer:
= Inden du vender.
= Inden mangvreringscomputeren, terminalen eller karetgjet slukkes.
= Hvis du vil tage kontrol med keretgjet.

Séledes deaktiveres den automatiske mangvrering:

1. Mulighed 1: - Tryk kort pa tasten "AUTO".

Mulighed 2: Klik i arbejdsmasken for TRACK-Leader pa symbolet

Mulighed 3: Drej pa rattet. Hvis du drejer rattet steerkt eller standser dets drejning, detekterer en
indbygget sensor, at du tager kontrol. Den automatiske mangvrering er deaktiveret.

Mulighed 4: Betjen den valgfrie pedalkontakt.

Mulighed 5: Ved TRACK-Leader AUTO ISO ved nogle keretgjsmodeller desuden via en
aktiveringstast i karetgjet eller vendepladsadministration. Bemaerk karetgjets brugsanvisning.
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= Du ser arbejdsmaskens teelleromrade, at symbolet erstattes af falgende:

Finjustering af den automatiske mangvrering

Fordi styresystemet allerede er kalibreret, virker det uden problemer i naesten alle situationer. Det kan
dog ske, at saerlige omstaendigheder kraever en tilpasning af vaerdier. For eksempel ved saerlige
markforhold, tilbygningsenheder, kerehastighed etc.

Udeluk arsager
Hvis systemet ikke virker tilfredsstillende:
1. Kontroller GPS-signalets kvalitet.

2. Kontroller at mangvreringsjobcomputeren er fastgjort vibrationsfrit og pa den holder, der er
beregnet hertil.

3. Kontroller at GPS-modtageren er fastgjort pa det sted, der er beregnet hertil.

4. Kontroller at der er valgt den korrekte karetgjsprofil og maskinprofil.

Finjustering
Hvis andre arsager er udelukket, kan den automatiske mangvrering finjusteres.

Efter kalibreringen fremkommer den pageeldende optimale veerdi for det valgte keretgj uden monteret
redskab ved hvert parameter. Veerdierne kan tilpasses til de aktuelle markbetingelser og til
arbejdsredskabet ved at gge eller reducere parametret trinvist.

BEMARK

Pludselige steerke udstyringer af keretgjet
Alle parametreringer overfares straks, uden genstart.
Hvis du steerkt @ger en parameterveerdi, kan keretgjet reagere med en steerk udstyring til siden.

o (@g veerdierne i sma skridt.

£ndr de efterfalgende parametre enkeltvist og efter hinanden, séledes at den automatiske
mangvrering reagerer optimalt. Efter hver gendring kontrolleres virkningerne:

1. "Motoraggressivitet" - kun ved systemer med ratmotor.
"Styreadfeerd"

"Heading Aggressiveness"”

"Tveersporsfejl"

"Linjeopmaling"

2 e

"Bakrespons"

Hvis systemet derefter arbejder bedre, men endnu ikke optimalt, gentag indstillingerne i denne
reekkefglge.

For at se parametrene:
1. Teend for mangvreringscomputeren. [— 58]

2. Abn applikationen TRACK-Leader.
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3. Kontrollér, at den karetgjsprofil [— 102], der passer til karetgjet, er aktiveret.

4. Start en ny navigation.

5. larbejdsmasken klikkes pa

Parametersat

Dette parameter viser, for hvilken kombination af keretgj og arbejdsredskab parametrene er
konfigureret og gemt.

Parameterszettet henter parametre fra to kilder:
= Karetgjsprofilen fra menuen TRACK-Leader AUTO.
= Fra arbejdsredskabet via computeren eller via en virtuel computer fra Virtual ECU.

Altid nar du tilslutter en kendt karetgjskombination, hentes de den senest anvendte styreparameter
for denne karetgjskombination.

Linjeopmaling

Med dette parameter kan du pavirke, hvor hurtigt systemet styrer i retning af en ny registreret
styrelinje.

Indstillingens mal skal veere, at karetgjet tager den korteste vej uden pludseligt at skulle styre kraftigt.

Styrerespons (ved kersel fremad)

Med dette parameter kan du pavirke, hvordan systemet ved karsel fremad reagerer pa
styrekommandoerne.

@ For hgj veerdi. @ For lav veerdi.
Systemet reagerer for hurtigt. Derfor karer Systemet reagerer for langsomt.
hjulene meget uroligt. Korrektionerne er kun sjeeldent.

@ Optimal veerdi
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Bakrespons

Med dette parameter kan du pavirke, hvordan systemet ved bakning reagerer pa
styrekommandoerne.

Tilsvarende parameter i mangvreringscomputeren: "Bakrespons” (engelsk: Reverse Response)

Heading Aggressiveness

Med dette parameter kan du pavirke, hvor steerkt systemet skal styre hjulene tilbage for at korrigere
kursen.
= Hvis systemet tidligt retter hjulene ud, karer karetgjet uroligt. Den indstillede veerdi er for hgj.
= Hvis systemet styrer hjulene for svagt og for langsomt, forlader karetgjet ofte styrelinjen. Den
indstillede veerdi er for lav.

Som kontrol kan du iagttage beveegelserne af karetgjets spids:

Jo oftere karetajsspidsen eendrer retning, jo oftere karer karetgjet i slangelinjer

For hgj veerdi. For lav veerdi.
Karetgjets spids aendrer for ofte retning. Keretgjets spids aendrer for sjeeldent retning.

@ Optimal vasrdi

Tilsvarende parameter i mangvreringscomputeren: "Retningsaggressivitet" (engelsk: Heading
Aggressiveness)

Tvaersporsfejl

Ved hjeelp af dette parameter kan du pavirke, ved hvilken afvigelse fra den optimale styrelinje
systemet begynder at korrigere kareretningen. Med andre ord kan du dermed indstille, hvor mange
centimeter ved siden af styrelinjen karetgjet ma kere.
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Jo oftere systemet konstaterer en fejl, jo oftere korrigerer den kurset

@ For lav veerdi @ For hgj veerdi
Afvigelsestolerancen er for lav. Keretgjet Afvigelsestolerancen er for hgj. Karetojet
&ndrer kursen for ofte. andrer kursen for sjeeldent.

@ Optimal veerdi

Tilsvarende parameter i mangvreringscomputeren: "Tveersporsfejl” Cross Track Error)

Motoraggressivitet

Med dette parameter kan du pavirke, hvor hurtigt ratmotoren reagerer pa styrekommandoerne.
Parametret virker som "Styrerespons"”, men kun ved systemer med ratmotor.

Manuel tilsidesattelse af styring
Med dette parameterkan det indstilles, med hvilken kraft du kan tage kontrollen via rattet.

Ved farste ibrugtagning af systemet findes initialveerdien for karetgjet. Veerdien skal derefter en gang
importeres fra styrejobcomputeren, sa der kan foretages en finjustering. [— 102]

Ved en lave veerdi er det nok at holde rattet, s& styresystemet deaktiveres. Ved en hgjere veerdi skal
man evt. bruge flere kreefter. Er vaerdien alligevel for lav, kan det ske, at systemet deaktiveres, nar
den kraft, der er ngdvendig for at bevaege hjulene.

Eksempler:
= Ved lavtrykdaekkene, pa tung jord eller ved et arbejdsredskab i fronthydraulikken skal veerdien
evt.ages, sa systemet an styres.
= Ved smalle daek, gode betingelser, skal veerdien reduceres for at garantere sikkerheden.
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9.41

9.4.2

Automatisk mangvrering TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO med NAV-900

BEM/ERK

Ulykker fordi systemet ikke er frakoblet

Hvis den manuelle tilsideseettelse af styring ikke er indstillet korrekt, deaktiveres styresystemet
muligvis ikke ved farerens indgreb, saledes at undvigelsesmangvret slar fejl og der er en fare for
ulykker. Keretgjer med ECU-S1-system skal kun kere, nar den manuelle tilsideseettelse af styringer
indstillet korrekt og virker.

o Importer parametrets initiale vaerdi fra computer ECU-S1. [— 102] Uden denne import kan
parametret ikke indstilles.

o Konfigurer parametret for hver konfiguration af keretej-arbejdsredskab parameterseet).

Arbejdsslut
Nar du har bearbejdet marken:
1. Deaktiver den automatiske mangvrering.

2. Sluk for mangvreringscomputeren.

TRACK-Leader AUTO med NAV-900

Bemeerk at du altid skal have synet og registreret NAV-900 som system for automatisk mangvrering i
et officielt synshal/motorkontor iht. der landespecifikke forskrifter.

Taend og sluk for manevreringscomputeren

Mangvreringscomputeren er direkte integreret i GNSS-modtager NAV-900. Séaledes er det ikke
ngdvendigt at teende eller slukke for mangvreringscomputeren, hvis du starter arbejdet eller afslutter
den.

Hvis modtageren er korrekt monteret og tilsluttet, teendes og slukkes den integrerede
mangvreringscomputer automatisk.

Aktivering og betjening af automatisk mangvrering

Hvis den automatiske mangvrering er aktiveret, overtager mangvreringssystemet kontrollen med
mangvreringsmekanismerne sé snart applikationen TRACK-Leader har registreret en styrelinje.

/\ ADVARSEL

Manglende kendskab til farerne
Dad eller alvorlige kveestelser

o Inden systemet installeres eller benyttes, skal du laese hele dokumentation og blive fortrolig

med mulige risici og farer.
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Karende keretoj
Dad eller alvorlige kvaestelser

o Karetgjet ma aldrig forlades, sa leenge mangvreringscomputeren er aktiveret.

o Inden ibrugtagning, kalibrering, konfigurering eller brug af automatisk mangvrering skal du
sikre dig, at der ikke befinder sig personer eller genstande i karetgjets naerhed.

Ulykker pga. systemet er aktiveret ved en fejltagelse
Dad eller alvorlige kvaestelser

o Deaktiver mangvreringscomputeren inden du karer pa en vej.

o Mangvreringscomputeren m aldrig aktiveres pa en vej.

Systemet kan ikke kere rundt om forhindringer
Kollision med en forhindring

> Holde gje med marken under kersel og ker manuelt rundt om alle forhindringer. | et
ngdstilfeelde standses keretgjet.

Fremgangsmade

68

Symbol Funktion

Automatisk mangvrering er ikke mulig.

Falgende arsager er mulig:
= Mangvreringscomputeren har speerret funktionen pga. en fejlmeddelelse.
= Du har oprettet en styrelinjerne.

Folger:

Der sker intet, da symbolet er deaktiveret.

Aktiverer og deaktiverer den automatiske mangvrering.

| statusomrade ses den aktuelle status:

- Automatisk mangvrering er aktiveret. Kgretgjet falger en styrelinje.

- Automatisk mangvrering er deaktiveret.

Mangvrerer kgretgjet til venstre.

Til nzeste skift af styrelinje styres karetgjet parallelt med styrelinjen.

Mangvrerer kgretgjet til hajre.

Til nzeste skift af styrelinje styres karetgjet parallelt med styrelinjen.

M Du har opfyldt alle forudseetninger. Se kapitel: Forberedelse af terminalen til arbejdet med
TRACK-Leader AUTO [— 58]
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M Du befinder dig pa marken.
1. Start keretgjets motor.
Teend for terminalen.

Abn applikationen TRACK-Leader.

> @ bd

Klik pa "Navigation".
= Arbejdsmasken fremkommer.

5. Vent til NAV-900 er startet op.

= Fglgende meddelelse vises:
"TRACK-Leader AUTO und NAV-900:
Lees systemets dokumentation inden idriftseettelse, og falg den, iseer
"sikkerhedsoplysningerne".

= Mangvreringscomputeren er startet op.

6. Bekraeft.

= Til hgjre i arbejdsmasken ses funktionssymbolet . Systemet kan ikke aktiveres, til der
oprettes en AB-linje.

7. Velg en styrefunktion. [— 43]
8. Kontroller, at du modtager et steerkt GPS-signal.
9. Tegn en AB-linje. [— 35] Ved oprettelse af AB-linjen skal keretgjet styres manuelt.

10. Sa snart du har oprettet punkt B, kan du aktivere automatisk mangvrering. Vigtigt er her at
keretgjet karer langsomt i bearbejdningsretning, sa retningen detekteres korrekt.

11. Der er flere muligheder for at deaktivere den automatiske mangvrering:

Mulighed 1: Klik pa

Mulighed 2: Aktiver den valgfrie eksterne omskifter.

Mulighed 3: Ved TRACK-Leader AUTO ISO ved nogle kereretgjsmodeller desuden via en
aktiveringstast i karetgjet eller forageradministration. Bemaerk karetgjets betjeningsvejledning.

= Symbolet erstattes af falgende symbol i teelleromradet;
= Den automatiske mangvrering aktiveres. Det overtager kontrollen med automatisk
mangvrering.

12. Kar il forageren.

13. Deaktiver den automatiske mangvrering, nér du nar forageren. | de felgende kapitler erfarer du
hvordan. [— 62]

14.Vend manuelt.
15. Efter vending mangvreres karetgjet til den naeste AB-linje er registreret, altsa blat markeret.

16. Deaktiver den automatiske mangvrering.
= Den automatiske mangvrering aktiveres igen.

17.Din opgave er farst og fremmest at styre hastigheden og standse hvor det er ngdvendigt.

9.4.3 Deaktivering af automatisk manevrering
Hvis den automatiske mangvrering er deaktiveret, s& er NAV-900 taendt, men styrer ikke keretgjet.

Deaktiver den automatiske mangvrering i falgende situationer:
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= Inden du vender.
= Inden mangvreringscomputeren, terminalen eller kgretgjet slukkes.
= Hvis du vil tage kontrol med keretgjet.

Séledes deaktiveres den automatiske mangvrering:

1. Mulighed 1: Klik i arbejdsmasken for TRACK-Leader pa symbolet
Mulighed 2: Drej pa rattet. Hvis du drejer rattet steerkt eller standser dets drejning, detekterer en
indbygget sensor, at du tager kontrol. Den automatiske mangvrering er deaktiveret.
Mulighed 3: Ved TRACK-Leader AUTO ISO ved nogle karetgjsmodeller desuden via en
aktiveringstast i karetgjet eller vendepladsadministration. Bemaerk karetgjets brugsanvisning.

= Du ser arbejdsmaskens telleromrade, at symbolet erstattes af falgende:

Finjustering af den automatiske mangvrering

Fordi styresystemet allerede er kalibreret, virker det uden problemer i nzesten alle situationer. Det kan
dog ske, at seerlige omstaendigheder kraever en tilpasning af vaerdier. For eksempel ved saerlige
markforhold, tilbygningsenheder, karehastighed etc.

Udeluk arsager
Hvis systemet ikke virker tilfredsstillende:
1. Kontroller GNSS-signalets kvalitet.
2. Sarg for, at modtageren er monteret pa det dertil beregnede sted.

3. Kontroller at der er gemt den korrekte karetgjsprofil i NAV-900.

Finjustering
Hvis andre arsager er udelukket, kan den automatiske mangvrering finjusteres.

Efter kalibreringen fremkommer den pageeldende optimale veerdi for det valgte karetgj uden monteret
redskab ved hvert parameter. Vaerdierne kan tilpasses til de aktuelle markbetingelser og til
arbejdsredskabet ved at gge eller reducere parametret trinvist.

BEMARK

Pludselige staerke udstyringer af koretajet
Alle parametreringer overfares straks, uden genstart.
Hvis du steerkt gger en parametervaerdi, kan karetgjet reagere med en steerk udstyring til siden.

o @g veerdierne i sma skridt.

For at se parametrene:
1. Abn applikationen TRACK-Leader.
2. Serg for at den keretajsprofil [— 102] ,der passer til karetgjet, er aktiveret.

3. Start en ny navigation.

4. | arbejdsmasken klikkes pa
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Klassisk linjeopmaling

Hvis parameteret er aktiveret, fremkommer der som standard kun parametrene "Linjeopmaling" og
"Styreadfeerd".

Hvis parameteren er deaktiveret er OnSwath-funktionen aktiveret samtidigt. Parametrene
"Linjeopmaling", "Styrevinkel", "Drejehastighed", "Tilnaermelsesvinkel" og "Styreadfeerd" fremkommer.

Dette parameter er kun synligt, hvis licensen "Autopilot" eller "CAN-based Autopilot" er aktiveret. Hvis
du anvender licensen EZ-Pilot Pro, er OnSwath-funktionen altid aktiveret automatisk. Dette
parameter er sa ligeledes synligt.

Linjeopmaling

Med dette parameter kan du pavirke, hvor hurtigt systemet styrer i retning af en ny registreret
styrelinje.

Indstillingens mal skal veere, at keretgjet tager den korteste vej uden pludseligt at skulle styre kraftigt.

Styrevinkel
Dette parameter angiver den maks. styrevinkel, der kan benyttes til linjeopmélingen.

De pégeeldende minimale og maksimale veerdier afhaenger af keretgjsprofilen.

Drejehastighed
Dette parameter angiver den hastighed, styremekanikken bevaeges med.

De pageeldende minimale og maksimale veerdier afheenger af keretgjsprofilen.

Tilnermelsesvinkel
Dette parameter angiver vinklen til styrelinjen, hvorfra den automatiske mangvrering kan aktiveres.

De pageeldende minimale og maksimale veerdier afhaenger af den anvendte licens i NAV-900.

Proportional mangvreringsindstilling
Med dette parametre kan du pavirke, hvor aggressivt styrerespons skal veere.

Dette parameter er kun relevant, hvis der anvendes ratmotor FZ-pilot Pro.
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10 Automatisk mangvrering TRACK-Leader TOP

10.1 Grundlzeggende sikkerhedsanvisninger

Nar du benytter den automatiske mangvrering, skal du altid overholde falgende
sikkerhedshenvisninger:
= Som fgrer er du ansvarlig for mangvreringssystemets sikre brug. Systemet er ikke beregnet til at
erstatte fgreren. For at forhindre dadsulykker eller alvorlige kvaestelser pga. rullende keretgj, ma
farersaedet aldrig forlades, nar den automatiske mangvrering er aktiveret.
= Mangvreringssystemet kan ikke genkende og undga forhindringer. Fareren skal altid holde gje
med den kerte straekning og overtage mangvreringen manuelt, sa snart der skal kgres rundt om
en forhindring.
= Mangvreringssystemet kontrollerer IKKE karetgjets hastighed. Fareren skal altid selv styre
hastigheden, séledes at han arbejder med en sikker hastighed og keretajet hverken kan komme
ud af kontrol eller tipper over.
= Mangvresystemet overtager kontrollen med karetgjets mangvrering under test, kalibrering og
arbejdet, hvis det er aktiveret. Hvis det er aktiveret, kan de styrede dele af karetgjet (hjul, akser,
knaekpunkter) reagere uforudsigeligt. Inden mangvreringssystemet aktiveres, skal det kontrollere
at der ikke befinder sig mennesker eller forhindringer i neerheden af karetgjet. Dette forebygger
dadsulykker, person- og materielle skader.
= Mangvreringssystemet ma ikke benyttes pa offentlige veje eller i andre offentlige omrader. Inden
der kares pa en vej eller i det offentlige omrade, skal det sikres at den automatiske mangvrering
er frakoblet.

10.2 Betjeningsgrundlag

/\ ADVARSEL

o Fgr ibrugtagning lees den vedlagte betjeningsvejledning "PSR ISO TOP". Bemaerk iseer
oplysninger i kapitlet "Sikkerhed".

o Veer seerligt opmaerksom ved brugen af den automatiske styring!

o Deaktiver den automatisk styring, hvis der under arbejdet kommer nogen person naermere end
50 meter.

Symbol Funktion Dette sker ved tipning

Automatisk mangvrering er ikke mulig. Intet

Felgende arsager er mulig:
= Ingen mangvreringscomputer tilsluttet. | sa
fald har symbolerne gra baggrund.
= Mangvreringscomputeren har spaerret
funktionen pga. en fejlmeddelelse.
= Du har oprettet en styrelinjerne.

£Endrer arbejdsmade automatisk mangvrering | omradet teeller ses den
aktuelle status:

- Automatisk
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Fererens opgaver

Symbol Funktion Dette sker ved tipning

mangvrering er aktiveret

- Automatisk
mangvrering er deaktiveret.

Mangvrerer koretgjet til venstre.

Mangvrerer kgretgijet til hajre

10.3 Farerens opgaver

Fareren har fglgende opgaver:
= Fareren skal vaere opmaerksom pé sikkerheden. Den automatiske styring er blind. Den kan ikke
se, om nogen nzermer sig maskinen. Den kan hverken stoppe eller vige ud.
= Fareren skal bremse og accellerere.
= Fareren skal vende.

10.4 Aktivere og deaktivere automatisk styring

/\ ADVARSEL

Risiko for fardselsuheld
Ved tilkoblet automatisk styring kan karetgjet komme veek fra karebanen og forarsage et uheld.
Herved kan personer komme til skade eller blive draebt.

o Deaktiver den automatiske styring, far du kommer ud pa offentlig vej.

o Bevaeg styremotoren veer fra styret.

Den automatiske styring virker ikke i falgende filfeelde:
= | styrefunktion "Cirkel";
= Hvis styrelinjerne er aktiveret i vendepladsen.

| disse situationer skal karetgjet styres manuelt.
Fremgangsmade Sadan aktiveres den automatiske mangvrering:
M Styrecomputeren og TRACK-Leader TOP er konfigureret.
M Du har oprettet styrelinjerne.

M Koretgjet er stillet i et karespor, og en styrelinjer er aktiveret.

M Den automatiske mangvrering er deaktiveret. | arbejdsmasken vises symbolet

1. Bevaeg ratmotoren mod rattet. (kun ved systemer med ratmotor.)

2. Kiik pa:

= Symbolet erstattes af falgende symbol
= Den automatiske mangvrering er aktiv.
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Fremgangsmade

Fremgangsmade

10.6

Fremgangsmade
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3. Nar du starter med keretgjet, styrer styremotoren keretgjet sdledes, at det langs den aktiverede
styrelinje.

Saledes deaktiveres den automatiske mangvrering:

1. Klik pa
= | arbejdsmasken vises falgende symbol:

=> Den automatiske mangvrering er deaktiveret.

Forskydning af styrelinjer
Den automatiske styring styrer karetgjet langs den aktiverede styrelinje.

Hvis den aktiverede styrelinje pga. GPS-signalets forskydning ikke leengere svarer til karetgjets reale
position, kan styrelinjen forskydes manuelt.

Her har du fglgende muligheder:
= Styrelinjen kan forskydes til en overkarsel. Efter vending genoprettes den gamle position.
= Styrelinjen kan forskydes permanent.

Saledes forskydes styrelinjen for en overkarsel:

M Den automatiske mangvrering er aktiv.

[e]e]e]
1. | arbejdsmasken klikkes pa:

= Nye funktionssymboler fremkommer.

2. Klik pa eller , for at styre karetgjet.
= Under toplinjen fremkommer en oplysning om, hvor langt og i hvilken retning styrelinjen
forskydes. F. eks. betyder ">4cm", at karetgjet styres fire centimeter til hajre for styrelinjen.
= Karetgjet karer parallelt til styrelinjen, til der aktiveres en anden styrelinje.

Saledes forskydes styrelinjen permanent

Se kapitel: Forskydning af styrelinjer [— 40]

Vende

Nar der skal vendes, skal fareren tage kontrollen over styringen og selv styre.

Sédan vender De, nar den automatiske mangvrering er aktiveret:

1. - Deaktiver den automatiske mangvrering.

= | arbejdsmasken vises . Den automatiske mangvrering er deaktiveret.

2. Tag kontrol og vend selv.
= Den nzeste styrelinje aktiveres farst, nér vinkelen mellem den og keretgjet er mindre end
den indstillede parameter "Drejningsvinkel".

3. - Aktiver den automatiske mangvrering, sa snart den naeste styrelinje er aktiveret.
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Finjustering af den automatiske mangvrering

Finjustering af den automatiske mangvrering

Fordi styresystemet allerede er kalibreret, virker det uden problemer i naesten alle situationer. Det kan
dog ske, at seerlige omstaendigheder kreever en tilpasning af vaerdier. For eksempel ved seerlige
markforhold, tilbygningsenheder, karehastighed etc.

Udeluk arsager
Hvis systemet ikke virker tilfredsstillende:
1. Kontroller GPS-signalets kvalitet.

2. Kontroller at mangvreringsjobcomputeren er fastgjort vibrationsfrit og pa den holder, der er
beregnet hertil.

3. Kontroller at GPS-modtageren er fastgjort pa det sted, der er beregnet hertil.

4. Kontroller at der er valgt den korrekte karetgjsprofil og maskinprofil.

Finjustering

Hvis andre arsager er udelukket, kan den automatiske mangvrering finjusteres.

BEMARK

Pludselige staerke udstyringer af keretgjet
Alle parametreringer overfares straks, uden genstart.
Hvis du steerkt @ger en parameterveerdi, kan keretajet reagere med en staerk udstyring til siden.

o @g veerdierne i sma skridt.

For at se parametrene:

-

. Teend for mangvreringscomputeren.

2. Abn applikationen TRACK-Leader.

3. Kontrollér, at den karetajsprofil, der passer til karetgjet, er aktiveret.
4

. Start en ny navigation.

5. | arbejdsmasken klikkes pa

Reaktionshastighed

Reaktionshastighed og aggressivitet i den automatiske styring. Jo hgjere veerdien er, des steerkere er
styrebeveegelserne.

Malet af indstillingen er at indstille veerdierne saledes, at karetgjet hurtigt nok finder sporet, men
alligevel karer roligt og ikke altid overstyrer.
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Finjustering af den automatiske mangvrering

Eksempler pé forskellige reaktionshastigheder

@ Styret reagerer for langsomt @ Styret reagerer for hurtigt

Veerdierne kan inden arbejdet tilpasses jordens beskaffenhed.
= Hvis jorden er fugtig og mangvreringen er vanskeligt, @ges veerdien.
= Huvis jorden er fugtig og mangvreringen er nemt, gges veerdien.
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11 Til- og frakobling af spor med TRAMLINE-Management

11.1 Aktiver TRAMLINE-Management

Fremgangsmade Du skal gare folgende for at aktivere TRAMLINE-Management:

M Licensen ,TRAMLINE-Management" er aktiveret.

1. Tilslut ISOBUS-jobcomputeren pa den ISOBUS, der understetter TRAMLINE-Management.

Kontrollér at den tilsluttede jobcomputer er konfigureret korrekt.
Start en navigation. [— 22]

Kontrollér at der allerede er oprettet styrelinjer. Ellers skal de oprettes. [— 35]

o B~ b

Veelg, om du vil arbejde i automatisk eller manuel arbejdsfunktion. [— 53]
= TRAMLINE-Management er aktiveret.

= Der, hvor du opretter et spor, vises en gul linje pa terminalen:

11.2 Andring af TRAMLINE-Management-arbejdsfunktion

Nar TRAMLINE-Management er aktiveret, kan du arbejde i to modi:
= Automatikmodus
| automatikmodus opretter systemet automatisk sporene.
= Manuel modus
I manuel modus skal sporerne altid aktiveres og deaktiveres manuelt.

Funktions- |Betydning
symbol

Skift mellem manuel modus og automatisk modus.

Hvilken modus der er aktiveret, vises pa arbejdsmasken:

Symbol | Betydning

Automatikmodus er aktiveret.

Manuel modus er aktiveret.

TRAMLINE-Management kan ikke aktiveres, da der endnu ikke er oprettet styrelinjerne.
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Flyt spor til en anden overkorsel
Hvis du opretter spor i automatikmodus, overfares disse af TRAMLINE-Management til maskinen.

Hvis det aktuelle overkarselsnummer ikke stemmer overens med den @nskede overkarsel, skal den
tilpasses manuelt.

BEMAERK

Forkerte spor ved forkert kereretning
Hvis du under arbejdet karer mod den foreskrevne kareretning i sporsrytmen oprettes sporene pa
din mark forkert.

o Segrg altid for at din sporrytme har den foreskrevne kgreretning.

M Du har aktiveret automatikmodus for TRAMLINE-Management.
M Den tilsluttede ISOBUS-jobcomputer er tilsluttet og konfigureret korrekt.

1. - @g det aktuelle overkarselsnummer. /

- Reducér det aktuelle overkarselsnummer.

= Overkgrselsnummeret gndrer sig.

Invertering af AB-linje for spor

For at sporene kan oprettes i de korrekte overkarsler, skal der kontrolleres, om de styrelinjer, der er
oprettet i TRACK-Leader, stemmer overenes i AB-retning.

Alt efter, om arbejdet begyndes péa venstre eller hgjre markkant, skal AB-linjen for oprettelse af spor
muligvis inverteres.

Eksempel 1: Kareretningen stemmer overens med den oprettede AB-linje. Sporene oprettes i de
korrekte overkarsler.
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Beregning af spor

Eksempel 2: Kgreretningen stemmer ikke overens med den oprettede AB-linje. Sporene oprettes i de
forkerte overkarsler. AB-linje skal inverteres.

Saledes inverteres AB-linjen for oprettelse af spor:

M Den viste AB-linje stemmer ikke overens med kareretningen.

1. - Invertér AB-linjen.
= AB-linjen inverteres.

= Nu stemmer kareretningen overens med den oprettede AB-linje.

= Sporene oprettes nu i de korrekte overkarsler.

Beregning af spor

Det kan veere at du vil gemme spor for at genanvende dem ved den senere bearbejdning med en
anden maskine (f.eks. en sprgjte).

M Der er oprettet spor under navigationen.

1. - Hent masken "Navigationsindstillinger" fra navigationsmasken.
= Masken "Navigationsindstillinger" fremkommer.

2. Klik pa parameter "Beregn spor".
= De oprettede spor beregnes for andre maskiner.
= Klik pa "Slet optegnelse af spor". hvis du vil slette de beregnede spor.
= Terminalen gemmer de beregnede spor til den angivne mark.

= Sporene gemmes automatisk, nar den pageeldende opgave afsluttes via applikationen ISOBUS-
TC.

= De gemte spor kan indleeses igen via den pageeldende mark.
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12 Hukommelse

Hver gang der bearbejdes en mark, opstar en stor meengde data. Vi kalder dem "Markdata". Disse
markdata skal gemmes, sa de kan anvendes i fremtiden.

Datatype Markdata bestar af falgende informationer:
= Markgreenser
= Referencepunkt
= Styrelinjer
= Bearbejdede flader
= Registrerede hindringer

Formater Terminalen gemmer markdata i to formater samtidigt:
= ngstore-format - Det er det terminalegnede dataformat. Den anvendes som standard og
indeholder alle markdata.

- Ngstore-formatet er forskellig pa tast-terminalen og touch-terminalen. Du kan ikke udveksle
data mellem en tast-terminal og en touch-terminal. En omvej er beskrevet i falgende kapitel:
Dataudveksling mellem touch- og tastterminal [— 83]

— Filerne befinder sig i mappen "ngstore".
- Pa pc'en kan ngstore-data kun abnes med applikationen TRACK-Guide Desktop. [— 84]

= shp-format eller kml-format - Det er standardiserede formater, som mange GIS-programmer
arbejder med.

— Filerne befinder sig i mappen "SHP".
- Hvordan filerne &bnes i shp-format, kan leeses i kapitel ISOBUS-TC i terminalens
betjeningsvejledningen.
Datamedie Ngstore-dataene gemmes pa SD-kortet. For at overfare dem til USB-stikket, skal import/eksport-

funktionen [— 82] anvendes. shp- og kml-filer gemmes ved eksport i mappen "SHP” pa USB-stikket.

ISOBUS-TC Hvis der bearbejdes opgaver med applikationen ISOBUS-TC, skal markdataene ikke gemmes i
TRACK-Leader. Dataene skal gemmes automatisk samen med opgaven i filen Taskdata.xml.

12.1 Masken "Hukommelse"

Informationerne i masken "Hukommelse"

@ Navn pa den hentede optagelse @ Ubearbejdet areal
@ Markgreense @ Teeller:

Ubearbejdet areal / samlet areal
@ Karsler @ Referencepunkt

Omrader, der er bearbejdet.
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Funktionssymboler i masken "Hukommelse"

Funktionssymbol Funktion

Sletter tracks i den abnede optagelse.

Sletter den abnede optagelse.

Gemmer den abnede optagelse i mappen "ngstore”. Hukommelsesmedie:
SD-kort.

Hvis et USB-stikket er sat ind, gemmes ogsa markdata som Shape-filer i
mappen "SHP” nar der gemmes.

Henter en gemt optagelse fra mappen “ngstore”. Hukommelsesmedie:
SD-kort

Synkroniserer data mellem USB-stik og SD-kort.

Hvis den tilsluttede ISOBUS-computer arbejder med flere arbejdsbredder,
tiener denne tast til at skifte mellem visning af arbejdsresultater for begge
arbejdsbredder.

12.2 Gemme markdata

Fremgangsmade 1. Klik pa "Hukommelse" i startmasken af applikationen TRACK-Leader.

2. Szt et USB-stikket ind i terminalen. Filerne gemmes direkte pa USB-stikket.

3. Klik pa
= Tastaturet vises.

4. Indtast, under hvilket navn markdataene skal gemmes.

5. - Bekreeft.
= Filerne gemmes pa SD-kortet.
= Marken slettes fra oversigten.

6. Hvis marken skal fortsats bearbejdes direkte, skal den indlaeses.

shp-filer

Vedlagring konverteres det hentede felt til shp-formatet. Dataene gemmes pa USB-stikket i mappen
"SHP".

Ved konvertering i shp-formatet oprettes filer med markdata. Terminalen tilfgjer en tilsvarende
ekstension:
= _boundary = fil med markgraensen.
= _obstacles = fil med forhindringspunkter.
= _workareas = fil med bearbejdningsarealer. De bearbejdede arealer kan kun konverteres til shp-
format. De kan dog ikke abnes igen.
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Indlaes markdata

= _condensedworkareas = i denne fil opdeles hele det bearbejdede areal i zoner. Hvis terminalen
har arbejdet med en ISOBUS-computer, gemmes den anvendte nominelle veerdi til hver zone.
Denne datatype kan benyttes for at oprette et kort med nominelle veerdier vha. GIS-
applikationen. Dette igen kan omvandles i et applikationskort.

= _guidancepath = fil med styrelinjer.

= _headland = flade vendeplads.

12.3 Indlaes markdata
Fremgangsmade 1. Klik pa "Hukommelse" i startmasken af applikationen TRACK-Leader.
2. Klik pa

= Masken "Indlees datapost" vises.
= Du ser en liste med optagelser, der er gemt i mappen "ngstore". Under hvert navn ses
afstanden fra den aktuelle position.

3. Klik pa for at sortere dataene alfabetisk eller pa for at sortere dem efter afstand
fra din position.
= Listen sorteres.

4. Klik pa navnet pa den optagelse du vil aktivere.

Det hentede felt indeholder alle markdata, der er opstaet under den seneste bearbejdning. Hvis du vil
fortseette arbejdet, kan alle data forblive som de er. Du kan dog ogsé slette nogle af de viste data: f.
eks. tracks, markgreensen eller styrelinjerne.

Her erfarer du, hvordan markdataene slettes:
= Karsler [— 84];
= Markgreense [— 33];
= Styrelinjer [— 40]

12.4 Synkronisering af ngstore-data

For at udveksle de med TRACK-Leader gemte data mellem SD-kortet og en pc eller et andet Miiller-
Elektronik-Touch-Terminal, kan du synkronisere datamediet.

Ved synkronisering sammenlignes og synkroniseres indholdene i ngstore-databasen pa begge sider.
Efter synkronisering er data pa begge datamedier aktuelle.

BEMARK

Dataformater pa touch- og tastterminaler er ikke kompatible
Du kan kun udveksle filerne fra mappen ngstore mellem terminalerne af samme type.

Fremgangsmade Séledes synkroniseres datamediet:

1. Klik pa "Hukommelse" i startmasken af applikationen TRACK-Leader.

2. Klik pa
= Folgende meddelelse vises: "Skal dataene mellem USB-stik og SD-kort synkroniseres?
Dette an tage op til flere minutter."

3. Bekreeft for at kopiere dataene.
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Hukommelse

Dataudveksling mellem touch- og tastterminal

Dataudveksling mellem touch- og tastterminal

Hvis feltdata mellem en tast-terminal (f. eks.: TRACK-Guide Il) og nu skal overfgres pa Touch-
terminalen (eller omvendt) skal du iagttage falgende:

Data fra mappen "ngstore" er ikke kompatible med begge terminaltyper. Du kan ikke abne
ngstore-filerne pa en tastterminal direkte med touch-terminalen.

Du kan dog konvertere markgreenser, styrelinjer og forhindringer, der er gemt i en terminal, til
shp-format og sa abne med en anden terminal. Brug dertil App’en "ISOBUS-TC. En vejledning
findes i betjeningsvejledningen til terminalen.

Saledes overfgres markdata fra en tastterminal:

1.

© N o o M

Pa tastterminalen abnes masken "Hukommelse" i TRACK-Leader.

J - Indlzes en optagelse til en mark, hvis markdata du vil overfare.
J - Tryk. (Forlgbet kan veere anderledes ved tidligere softwareversion.)

= Feltdata gemmes i flere formater (*.shp, *.kml) konverteret og gemt i mappen "SHP“ pa
USB-stikket.

Gentag denne proces for alle marker, hvis markdata du vil overfare.
Seet USB-stikket ind i touch-terminalen.

Abn applikationen ISOBUS-TC.

Klik pa "Marker".

Opret en ny datapost til hver mark. Derefter kan der indlaeses flere markdata til hver mark. Flere
oplysninger findes i brugsanvisning til terminalen.

Séaledes overfgres markdata fra en tastterminal:

1.

i

© © N o o &

Pé touch-terminalen abnes masken "Hukommelse" i TRACK-Leader.

- Indlzes en optagelse til en mark, hvis markdata du vil overfare.

Seet et USB-stikket ind i terminalen. Filerne gemmes direkte pa USB-stikket.

Klik pa

Gentag denne proces for alle marker, hvis markdata du vil overfare.
Seet USB-stikket ind i tastterminalen.

Abn applikationen ISOBUS-TC.

Klik pa "Marker".

Opret en ny datapost til hver mark. Derefter kan der indlaeses flere markdata til hver mark. Flere
oplysninger findes i brugsanvisning til terminalen.

P& denne made kan du ogsé overfgre data fra touch-terminalen til tast-terminalen.
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12.6 Forkast markdata

Nar markdata forkastes, slettes alle informationer fra det midlertidige lager i terminalen.

Du skal forkaste markdata efter bearbejdningen, s& du kan bearbejde en ny mark.

BEMAERK

Datatab
Markdata, der forkastes, ken ikke genfremkaldes.

o Gem alle vigtige markdata, far de forkastes.

Fremgangsmade 1. Klik p& "Hukommelse" i startmasken af applikationen TRACK-Leader.
= Huvis der ikke er hentet en mark, skal intet forkastes.
= Hvis der er hentet en mark, skal det kontrolleres om hele marken skal forkastes eller kun
bearbejdningsmarkeringerne.

2. Klik pa , hvis du vil slette de grenne bearbejdningsmarkeringer, for at bearbejde denne
mark pa ny med markgraensen.
= Bearbejdningsmarkeringer forkastes, markgreensen bliver bestaende.

3. Klik pa , hvis du vil forkaste optagelsen for at bearbejde en ny mark.
= Markdata for den aktuelt hentede mark forkastes.

12.7 Samarbejde med TRACK-Guide Desktop
TRACK-Guide Desktop er et gratis program til PC'en.

Dermed kan man:
= Betragte arbejdsresultater
= Udskrive beretninger til kunderne
= Dokumentere dit arbejde

Programvindue
Beretning

Programmet TRACK-Guide Desktop kan findes i omrédet ,Download” pa falgende Internetside:
http://www.mueller-elektronik.de/produkte/track-guide-desktop/

Der fonder du et link til brugsanvisningen.
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Samarbejde med TRACK-Guide Desktop

13 Konfiguration

| dette kapitel findes en forklaring af alle indstillinger der skal konfigureres.

Alle parametre til konfigurering findes i masken "Indstillinger". De er grupperet pa falgende made:

= Generelt - parametre, der har virkninger ved hvert modul af TRACK-Leader.

= TRACK-Leader - konfigurer parameter, ud anvender til at kgre parallelkgrsel og Lightbar. Derved
kreeves parametrene for alle moduler.

= SECTION-Control - computerspecifikke indstillinger, der er ngdvendige for den automatiske
sektionskobling.

= TRACK-Leader TOP - parametre til automatisk mangvrering TRACK-Leader TOP

» TRACK-Leader AUTO - parametre for automatisk mangvrering TRACK-Leader AUTO

= Demo - en demovideo.

Antallet af de fremkommende parametergrupper afhanger af, hvilke moduler der aktiveres i menuen
"Generelt".

Dette skal konfigureres

Modul Kapitel

TRACK-Leader Konfigurering af indstillinger "Generelt" [— 86]
Konfigurering af TRACK-Leader [— 87]

SECTION-Control Konfigurering af indstillinger "Generelt" [— 86]
Konfigurering af TRACK-Leader [— 87]
Konfigurere SECTION-Control [— 88]

TRACK-Leader TOP Konfigurering af indstillinger "Generelt" [— 86]
Konfigurering af TRACK-Leader [— 87]
Konfigurer TRACK-Leader TOP [— 101]

TRACK-Leader AUTO Konfigurering af indstillinger "Generelt" [— 86]
Konfigurering af TRACK-Leader [— 87]
Konfiguration af TRACK-Leader AUTO® [— 102]

Symboler for konfigurationen

Symbol Betydning

@ Ja

@ Nej

Fremgangsmade Saledes abnes maskerne for konfigurationen:
1. - Abn applikationen TRACK-Leader.

2. Klik pa "Indstillinger".
= Masken "Indstillinger" fremkommer.
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Konfigurering af indstillinger "Generelt"

3. Kilik pa aktiveringsfladerne for at konfigurere applikationen.

Konfigurering af indstillinger "Generelt"

| denne menu kan visning pa skeermen indstilles og nogle funktioner aktiveres.

TRACK-Leader AUTO

Via dette parameter kan du aktivere og deaktivere understattelsen af alle varianter i
mangvreringssystemet TRACK-Leader AUTO.

TRACK-Leader TOP

Via dette parameter kan du aktivere understattelsen af den automatiske styring Reichardt TRACK-
Leader TOP.

Mulige veerdier;
= "Ja"
Automatisk styring aktiveret.
* "Ngj"
Automatisk styring deaktiveret.

TRAMLINE-Management

Via denne parameter kan du aktivere understattelsen af sektionskoblingen TRAMLINE-Management.

Koreretningsdetektering

Dette parameter aktiverer og deaktiverer den automatiske kareretningsdetektering. Se: Detektering af
kareretning [— 25].

| de falgende tilfeelde har parametret faet gré baggrund og kan ikke eendres:
= Hvis der er tilsluttet den automatiske mangvrering TRACK-Leader AUTO eller TRACK-Leader
TOP.
= Hvis der modtages et kareretningssignal fra ISOBUS-traktor.

Selektiv markering

Med dette parameter kan det fastizegges, om det ubehandlede areal ved deaktivering af en af de
indre sektioner skal markeres som bearbejdet pa skeermen. Denne funktion geelder kun for tilfselde,
hvor de udvendige sektioner udbringer, mens de indvendige er deaktiveret. Hvis sektionerne kobles
udefra og indefter, indregnes dette parameter ikke. Derved vises sektionskoblingen realistisk i
kilefladerne.

Venstre: arealet bag de deaktiverede sektioner markeres med grant.

Mulige veerdier:
- IlJall
Hvis en af de indvendige delbredder deaktiveres, markers arealet bag den med grant.
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Konfigurering af TRACK-Leader

» IlNejll
Arealet bag de indvendige sektioner markeres med grant, uathaengigt om disse udbringer eller
gj.
Brug denne funktion f. eks. ved ukrudtsbekeempelse i damkulturer. Derved aktiveres spragjten
ikke ungdvendigt ved vendemangvre pa vendepladsen.

Akustiske advarsler

Disse parametre bestemmer, om der i naerheden af markgraenser og registrerede hindringer skal lyde
en advarselstone.

Mulige veerdier;
- Ja
= Nej*

Vis gitter
Kobler et gitternet ind i navigationsmasken.

Afstandene mellem gitterlinierne svarer til den angivne arbejdsbredde. Gitterlinjerne rettes efter
akserne nord-syd og @st-vest.

Frakobling af sektion i stilstand

Aktiver denne parameter, hvis sektionerne skal frakobles automatisk, nar hastigheden pa 0,3 km/h
eller mindre er naet.

Konfigurering af TRACK-Leader

Folsomhed
Indstilling af lysbjeelkens falsomhed.

Ved hvor mange centimeters afvigelse skal en LED kobles til lysbjeelken?
= Standardveerdi: 30cm
Denne veerdi betyder en falsomhed pa 15 cm il venstre og 15 cm til hgjre.

Preview

Denne parameter bestemmer, hvor mange meter foran karetgjet skaermforvisningen af skaerm-
lysbjeelken, den fremtidige position, beregnes.
= Standardveerdi: 8m

Drejningsvinkel

Ved hjeelp af dette parameter kan det indstilles, il hvilken vinel systemet aktiverer en styrelinje. Hvis
vinklen mellem kgretgj og styrelinje er mindre end den indstillede, aktiveres styrelinjen. Ved starre
vinkel ignoreres styrelinjen.

V18.20201207 87



Konfiguration

Konfigurere SECTION-Control

Terminalen adfeerd ved en indstillede drejningsvinkel pa 30°
@ Vinkel mellem karetgj og styrelinje = 30° @ Vinkel mellem keretgj og styrelinje = 60°
Styrelinjen aktiveres. Styrelinjen aktiveres ikke.

@ Vinkel mellem karetgj og styrelinje under 30°
Styrelinjen aktiveres.

= Standardveerdi: 30 grader.

= Veerdi for TRACK-Leader TOP: 85 grader.

= Veerdi for TRACK-Leader AUTO: 65 grader
Hvis TRACK-Leader AUTO anvendes med en NAV-900, er drejningsvinkelen desuden afhaengig
af den anvendte licens.

13.3 Konfigurere SECTION-Control

| dette konfigurationsskridt konfigureres en banekobling til din ISOBUS-jobcomputer.

Denne applikation erkende hver ISOBUS-jobcomputer ved dennes ISO_ID og opretter en egen profil
for hver computer. Saledes kan der for gedningssprederen konfigureres helt andre parametre end til
samaskinen eller sprajten.

Fremgangsmade
1. - Abn applikationen TRACK-Leader.

2. Klik pa "Indstillinger".
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w

. Klik pa "SECTION-Control".
= En liste med profilerne for alle ISOBUS-jobcomputere, der er tilsluttet terminalen,
fremkommer. Altid nar der tilsluttes en ny ISOBUS-jobcomputer pa terminalen, oprettes en
ny profil.
= | denne liste fremkommer ogsa virtuelle computere fra applikationen Virtual ECU.

S

. Klik pa navnet af den ISOBUS-jobcomputer, du vil konfigurere SECTION-Control til. Den
tilsluttede computer er markeret med et grant punkt.

5. - Abn parameterlisten.
= Listen med de indstillede parametre vises.

6. /ndr parametret. Pa den nzeste side findes en forklaring af dem.

7. - De profiler, der er gemt, kan ogsa slettes.
Parametre for SECTION-Control

Overlapningsgrad
Graden af overlapning ved behandling af en kileformet flade.

Den indstillede "overlapningsgrad" pavirkes ved de ydre spor af parameteren
"overlapningstolerance".

|

LN

A

0% overlapningsgrad 50% overlapningsgrad 100% overlapningsgrad

Mulige veerdier:

= 0% - nér en arbejdsflade forlades kobles et spor farst fra , nar fladen er fuldsteendigt forladt. Ved
kersel pa en arbejdsflade, kobles sporet farst fra, nar sporet gar 1% ind over arbejdsfladen.

= 50% - nar en arbejdsflade forlades kobles et spor farst fra, nér fladen er forladt for 50%. Ved
kersel pa en arbejdsflade, kobles sporet farst fra, nar sporet gar 50% ind over arbejdsfladen.
Ved 50% "overlapningsgrad", har "overlapningstolerancen” ingen betydning.

= 100% - nar en arbejdsflade forlades kobles et spor farst fra, nar fladen er forladt for 1%. Ved
kersel pa en arbejdsflade, kobles sporet farst fra, nar sporet gar 100% ind over arbejdsfladen.

Overlapningstolerance

Brug dette parameter for at definere den tilladte overlapning. De yderste delbredder kobles farst, hvis
overlapningen er stgrre end denne parametres veerdi.

"Overlapningstolerancen" vedrgrer kun ydre venstre og hgjre spor. Alle andre spor bergres ikke af
denne parameter.
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De felgende figurer viser, hvordan parameteren "overlapningstolerance” virker ved en
"overlapningsgrad" pa 0%. De indstillede overlapningstolerancer ses under figurerne.

Overlapningstolerance ved overlapningsgrad 0% - i begge tilfelde er der arbejdet med 25 cm overlapning.

Overlapningstolerance 0 cm @ Overlapningstolerance 30cm
Her kobles sporet straks fra. Her kobles sektionen ikke fra, da den
nuveerende overlapning er under 30cm.

Hvis parameter "Overlapningsgrad” er indstillet til 100%, spiller parameter "Overlapningstolerance” en

vigtig rolle, nar det allerede bearbejdede areal forlades. For eksempel nar der vendes pa en allerede
bearbejdet vendeplads.

Overlapningstolerance ved overlapningsgrad 100% - i begge tilfeelde er det bearbejdede areal forladt med 25

cm.
Overlapningstolerance 0 @ Overlapningstolerance 30cm
Hvis kun 1% af sektionen forlader det allerede Overlapningstolerancen ger det muligt at
bearbejdede areal, aktiveres hele sektionen. undga ungdvendige overlapninger.

Haijre sektion aktiveres farst, nar det
bearbejdede areal forlades med mere end
30cm.

Mulige veerdier:

Anbefaling: Hvis du arbejder med DGPS, ber overlapningstolerancen ikke veere under 30 cm. Ved
arbejdsredskaber med starre sektioner, som f. eks. g@dningsspredere, skal veerdierne indstilles
tilsvarende stort:
= Tolerance 0 cm
Den ydre sektion frakobles, hvis den befinder sig kun minimalt over et bearbejdet omrade. Hvis
denne kun forlades minimalt, aktiveres den igen.
= Anden veerdi
Den ydre sektion kobles fra, nar overlapningen er sterre end veerdien.
= Maksimal veerdi
Halvdelen af det ydre sektions sektionsbredde.

V18.20201207 30302432a-02-DA



Eksempel

30302432a-02-DA

Konfiguration

Konfigurere SECTION-Control

Overlapningstolerance markgr.
Brug denne parameter for at undga at sektioner ved markgraensen kobles ved mindste overlapning.
Parametren virker som "Overlapningstolerance” virker dog kun, nar markgraensen overskrides.

Inden afstanden a&ndres, skal det kontrolleres, at dette i den aktuelle situation er sikkert for miljget og
omgivelserne.

Overlappende dyser (EDS)

Denne parameter kan kun anvendes marksprajter med funktionen enkeltdysekobling. P& andre
systemer viser den slet ikke.

Brug denne parameter for at indstille, hvor mange dyser der skal arbejde overlappende.

Inerti
Inerti er den tid, der gar fra at en kommando sendes af terminalen og den udferes af maskinen.
Denne tid kan variere for hver maskine.

Til konfigurering findes to parametre:
= Inerti ved ON (ved aktivering)
= Inerti ved OFF (ved deaktivering)

Veerdierne for begge parametr indstilles som standard af den tilsluttede jobcomputer, og kan ikke
@ndres. Disse parametre har gra baggrund, og betegnelsen "redskab" indgar i navnet.

For at tilpasse de inertitider, der er defineret af jobcomputeren, kan du indstille parametrene
"Inertikorrektion ved ON" og "Inertikorrektion ved OFF". De definerede veerdier fra jobcomputer og de
indstillede veerdier i terminalen modregnes sa med hinanden.

Rad
Korrektionen af inertitiderne via programmet TRACK-Leader-applikationen findes ikke for alle

maskinproducenter. For maskiner af maerket HORSCH kan inertitiden ikke tilpasses via TRACK-
Leader-applikationen. Kontakt producenten, nar du vil tilpasse inertitiderne for disse maskiner.

Hvis en sektion ved en marksprgijte karer hen over et allerede bearbejdet areal, skal den straks
kobles fra. Derfor sender softwaren et signal om frakobling af sektionsventilen. Derved lukkes
ventilen og trykket i slangen reduceres. Sa leenge, at der ikke kommer mere ud af dyserne. Det varer
ca. 400 millisekunder.

Resultatet er, at sektionen bliver sprgjtet overlappende i 400 millisekunder.

For at forhindre dette, skal parameteret "Inerti ved OFF" indstilles til 400 Ms. Nu sendes signalet 400
millisekunder tidligere til sektionsventilen. Dermed kan udbringningen afbrydes eller startes pa
preecist det rigtige tidspunkt.

Falgende figur illustrerer, hvordan inertien fungerer. Pa figuren vises det reelle forhold, ikke det der
vises pa skaermen.
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Inertikorrektion ved OFF er indstillet til 0. Hvis den indstillede inerti er for lav, vil der blive sprajtet dobbelt.

Pa dette sted har sektionsventilen modtaget et @ Pa dette sted herte marksprgjten op med at
signal til frakobling sprojte.

Mulige veerdier;
= "Inertikorrektion ved ON"
Her indtastes korrektionen af inertien ved aktivering af en sektion. Hvis sektionen reagerer for
sent pa aktiveringssignalet, @ges veerdien.
f.eks.

- Magnetventilarmatur 400 ms
— Elektromotorisk armatur 1200 ms

= "Inertikorrektion ved OFF"
Her indtastes korrektionen af inertien ved deaktivering af en sektion. Hvis sektionen reagerer for
sent pa deaktiveringssignalet, ages vaerdien.
f.eks.

- Magnetventilarmatur 300 ms

— Elektromotorisk armatur 1200 ms

Maskinmodel
Dette parameter afgar, pa hvilken méde arbejdsbjeelken skal kare efter GPS-modtagerens symbol.

Mulige veerdier:

* "pabygget"
De arbejdsredskabers indstillinger.

= "Selvkgrende"
Indstilling til selvkagrende arbejdsredskaber.

= "Trukket"
Indstilling til arbejdsredskaber, der traekkes af en traktor.

= "trukket og styret"
Indstilling af trukne redskaber med treekbom- eller akselmangvrering. F. eksempel
anhaengersprgjte med TRAIL-Control.

Skarm-Lightbar
Typen af skaerm-lysbjeelke.

Mulige veerdier:
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= ,Deaktiveret

Deaktiverer skaerm-lysbjeelken
= ,Grafik mode*

Aktiverer billedskaerm-lysbjeelke i grafikmodus
= ,Tekst mode*

Aktiverer billedskaerm-lysbjeelke i tekstmodus
= ,SECTION-View*

Aktiverer SECTION-View

Maskinforskydning

Dette parameter kan anvendes for at indstille arbejdsbreddens forskydninger mod venstre eller hgjre.
Indtast, med hvor mange c¢m arbejdsbreddens midte er forskudt ift. traktorens midte.

Venstre: Traktor med et arbejdsredskab; hgjre: Traktor med to arbejdsredskaber

Maskinforskydning - afstand mellem @ Samlet arbejdsbredde
traktorens midte og midten af hele
arbejdsbredden

Mulige veerdier:
= Indstille positiv veerdi f.eks.: 90cm
Nar redskabet er forskudt mod hgjre.
= Indstille negativ veerdi f.eks.: -90cm
Nar redskabet er forskudt mod venstre.

Funktion Hvis der i denne parameter indtastes en anden veerdi end 0, sker fglgende:
= | denne arbejdsmaske fremkommer en rad styrelinje, der tegnes i en vis afstand til den bla
styrelinje.
= Arbejdsbjeelken forskydes til en side. Preecist i midten forlgber den bla styrelinje.

Efter indstilling af maskinforskydningen skal TRACK-Leader betjenes lidt anderledes:

1. Styr keretgjet altid sa den bla linje séaledes at pilen altid felger den rade linje. Arbejdsbjeelken
falger sa den bla styrelinje.

Styrelinjerne med redskaber med forskydning
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@ Rad styrelinje — markerer traktorens midte @ Bla styrelinje — markerer arbejdsbreddens
midte

@ Pil -markerer GPS-modtagers position @ Arbejdsbjeelke

Anvendelsesomrade

Dette parameter anvendes til at tilpasse SECTION-Control-adfeerden til brug med
vindyrkningsspraijter.

Sektionsaktivering til
Sektioner. Ydre sektioner (1, 2, 4, 5) kan @ Markgreaense. Vinraekker uden for
anvendes til behandling af de udvendige markgraensen spraijtes ikke.
reekker.

Mulige veerdier;
= "Standard"- funktion deaktiveret.
= "Vindyrkning" - funktion deaktiveret.

Folger | aktiveret vindyrkningsfunktion eendres adfeerden af SECTION-Control:
= Hvis vinklen mellem styrelinje og karetgj er starre end 30°, ga systemet ud fra at karetgjet
vender. | s& fald afsluttes udbringningen ved alle sektioner.
= Paalle delbredder anvendes parametret "Overlapningstolerance markgraense".

Minimal venderadius

For at linjerne pa foragen ikke krydser hinanden under 90°, kan du her indstille en radius, dit keretgj
kan kare med.

Afstand til markgransen

Sikkerhedsafstand til markgraensen. Arbejdsredskaber er altid automatisk fiernet en halv
arbejdsbredde fra markgraensen. Alt efter indtastning reduceres eller gges sikkerhedsafstanden.

Reduktion af linjeafstand

Hvis du vil reducere styrelinjeafstanden, indtastes den @nskede veerdi her. Styrelinjeafstanden svarer
som regel til arbejdsbredden pa det anvendte redskab.

Den aktuelle styrelinjeafstand kan ses i navigationsmasken.
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Kalibrere inerti ved ON og inerti ved OFF
Dette kapitel henvender sig til den erfarne bruger.

Far du leeser kapitlet:
= Leer at betjene terminalen.
= Leer at betiene SECTION-Control .

Standardveerdier for parametrene ,Inerti redskab ved ON* og ,Inerti redskab ved OFF* er allerede
kalibreret til arbejde med de fleste redskaber.

Kalibrer parametrene i falgende tilfeelde:
= Hvis der bruges et andet landbrugsredskab sammen med SECTION-Control.
= Huvis landbrugsredskabet ved kersel pa et allerede bearbejdet areal kobler for sent og for tidligt.
= Huvis landbrugsredskabet kobler for sent og for tidligt, nar et allerede bearbejdet areal forlades.

| dette kapitel ses, hvordan parametrene kalibreres.

Kapitlerne og eksemplerne er beskrevet ved en marksprgjte. Ved andre landbrugsredskaber er
betjeningen tilsvarende.

Faser i kalibreringen
Kalibreringen bestar af flere faser:
1. Klarggring af kalibrering
Ker pa marken farste gang
Ker pa marken anden gang
Marker greenser for udbringningen

Beregn korrekturveerdi

e & 2w b

Korriger parameter ,Inertikorrektion ved ON“ og ,Inertikorrektion ved OFF*

Faserne beskrives ngermere i de fglgende kapitler.

Forberede kalibrering

For at gennemfare kalibreringen kreeves falgende midler og personer:
= To observatgrer - to personer, som markerer de behandlede flader med plokke.
= Veerktgj til markering af behandlede flader:

- ca. 200 til 300 m spaerreband
— 8 plekke til markeringerne pa marken

= Marksprgjte med klart vand i tanken.

Ker pa marken ferste gang
| denne fase af kalibreringen skal de kere pa marken i et spor.

Falgende figur viser, hvilke spor der skal markeres for eller efter karslen. Vejledningen hertil findes
under figuren.
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Fremgangsmade

Konfigurere SECTION-Control

Resultat af farste karsel

@ Plokke @ Plakke
Marker de ydre ender af delbredden far Marker de ydre ender af delbredden efter
sprgjtningen sprgjtningen

@ Afsparringsband mellem plgkkene
Marker greenserne for sprgjtningen

Saledes behandles marken til kalibrering af treegheden,
1. Start ny navigation med SECTION-Control.

2. Seet marksprojten ved starten af omradet. Omradet skal ikke ligge i naerheden af markens kant,
sa der er plads nok til anden karsel.

Fold bommene ud.

Marker enden af den yderste delbredde med plokke.

Ker 100 til 200 meter lige ud, og sprejt med klart vand..

Efter 100 til 200 meter, stop marksprejten og sluk den.

Gem turen i TRACK-Leader. Dermed kan kalibreringen gentages.

Marker enden af den yderste delbredde med plakke.

© © N o o »~ &

Forbind plakkene med et afspeerringsband. Dermed markeres graenserne for omradet pa
marken.

10. Fikser afspeerringsbandet til jorden med sten eller jord.

= Nu er farste karsel gennemfart og greenserne herfor markeret.

Ker pa marken anden gang

| denne fase skal det areal, der keres pa under forste track bearbejdes i en 90° vinkel. Derefter skal
du kontrollere om sprajten aktiveres for sent eller for tidligt. Vigtigt er her at der kgres med konstant
hastighed og husker hastigheden.

/\ FORSIGTIG

Kvastelse ved den kerende sprojte
Observatgrer, der hjeelper ved kalibreringen, kan blive ramt af bommene.

o Instruer observatgrerne ngje. Forklar dem farerne.

o Sprg altid for, at observatarerne har tilstraekkelig afstand til bom.

o Stop straks, hvis en observatgr kommer for teet pa spraijten.

96

| denne fase har du brug for en eller to andre flere personer. Disse personer skal observere, hvordan
sprejten arbejder og seette greenserne for sprgjtningen.

Instruer disse personer ngje og advar dem for mulige farer.

Falgende figur viser, hvor observatererne skal sta og hvad der skal opnas.
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Karsel 2

@ Placering af farste observatar

@ Placering af anden observatar

Fremgangsmade M Fyld tanken med klart vand.

®
@

Konfiguration

Konfigurere SECTION-Control

Denne linje markerer stedet, hvor dyserne
begynder at sprajte, nar den forlader det
bearbejdede areal.

Denne linje markerer stedet, hvor dyserne
begynder at sprgjte, nar den karer ind pa det
bearbejdede areal.

M Observatgrerne star pa et sikkert sted i forhold til sprejtens bommene.

M En navigation er startet med farste track.

M SECTION-Control er i automatikmodus.

1. Indstil sprgjten i en 90°-vinkel ift. det kerte areal i ca. 100m afstand.

2. Kgr med konstant hastighed (f. eks.: 8 km/h) over det allerede bearbejdede areal. Husk, hvor

hurtigt du kerer. Sprejt herunder vandet.

3. Observatgrerne skal sta pa graenserne til det tidligere sprejtede areal i sikker afstand i forhold til

bommene.

4. Observatgreme skal se, hvor marksprgijten holder op med og begynder at sprajte, nar man karer

over det sprgjtede areal.

= Nu vides, hvordan marksprgijten forholder sig, nar der kares over et sprajtet areal.

For at fa endnu mere ngjagtige resultater, kan denne procedure gentages flere gange.

Marker granserne for udbringningen- for inertikorrektion ved OFF

| denne fase skal det markeres, hvor sprgjten holder op med at sprajte, nar den forlader et bearbejdet
areal. Det skal ogsa bestemmes, hvor den i fremtiden skal holde op med at sprajte.

Derved finder man ud af, om sprgjten stopper for tidligt eller sent.

Falgende figurer viser, hvilke linjer der skal markeres pa marken, for at kunne beregne parameteren

"Inertikorrektion ved OFF".
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Konfiguration

Konfigurere SECTION-Control

Linjer til parameteren "Inertikorrektion ved OFF". Venstre: Sprajten slukker for sent. Hgjre: Sprajten slukker for
tidligt.
P Afstand mellem den gnskede sprjtelinje Zog X Faktiske sprajtelinje
den faktiske linje Xicm Her holder sprgjten op med at sprajte.
z @nskede sprgjtelinje
Her skulle sprgjten holde op med at sprajte.
En overlapning pa 10 cm skal indregnes af
hensyn til trykfaldet.

| begge tilfeelde (venstre og hgjre) er parameteret ,Inerti redskab ved OFF* forkert indstillet:
= Venstre: Sprajten slukker for sent. Inertien skal forages.
= Hgjre: Sprajten slukker for tidligt. Inerti skal reduceres.

Fremgangsmade 1. Sammenlign markeringen pa marken med tegningen.

= Nu ved du, om marksprgijten holder op for tidligt eller sent.

Marker granserne for udbringningen - for inertikorrektion ved ON

| denne fase skal det markeres, hvor sprejten begynder at sprejte, nar den forlader et bearbejdet
areal. Det skal ogsa bestemmes, hvor den i fremtiden skal begynde at sprajte.

Derved finder man ud af, om den begynder for tidligt eller sent.

Falgende figurer viser, hvilke linjer der skal markeres pa marken, for at kunne beregne parameteren
"Inertikorrektion ved ON".

Linjer til parameteren "Inertikorrektion ved ON". Venstre: Sprajten starter for sent. Hajre: Sprajten starter for
tidligt.
P Afstand mellem den gnskede sprgjtelinje Zog X Faktiske sprojtelinje
den faktiske linje X'i cm Her begynder sprgjten at sprgjte.
VA @nskede sprgjtelinje
Her skulle sprgjten begynde at sprajte.
En overlapning pa 10 cm skal indregnes af
hensyn til trykopbygningen.

| begge tilfeelde (venstre og hgjre) er parameteren ,Inerti redskab ved ON“ forkert indstillet:
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Konfiguration

Konfigurere SECTION-Control

= Venstre: Sprgjten starter for sent. Inertien skal forgges.
= Hagjre: Spraijten starter for tidligt. Inerti skal reduceres.

Fremgangsmade 1. Sammenlign markeringen pa marken med tegningen.

= Nu ved De, om marksprgijten begynder for tidligt eller sent.

Beregn korrekturvaerdi

| den sidste fase fandt vi:
= Huvilken parameter, der skal eendres.
= Om den aktuelle treeghed skal forgges eller formindskes.

Nu skal vi beregne, med hvor mange millisekunder den forkert indstillede parameter skal andres.
Hertil skal den sakaldte korrekturveerdi beregnes.

For at finde korrektionsveerdien, skal vi vide, hvor hurtigt marksprgjten har veeret pa track.
Hastigheden angives i cm/millisekund.

| felgende tabel findes nogle hastigheder og omregningen til cm/ms:

Hastighed i km/h Hastighed i cm/ms

6 km/h 0,16 cm/ms

8 km/h 0,22 cm/ms

10 km/h 0,28 cm/ms
Fremgangsmade Sadan beregnes korrekturveerdien:

1. [Afstand P] : [Sprejtens hastighed] = Korrekturveerdi
2. Denne veerdi skal registreres for parameter ,Inertikorrektion ved ON* eller ,Inertikorrektion ved
OFF*.
FAEndre parameteren traeghed
Nu skal parameteren ,Inertikorrektion ved ON* eller ,Inertikorrektion ved OFF* tilpasses.

Fremgangsmade 1. /ndr parametret iht. til falgende formel:
- Hvis marksprgijten teender for sent, bruger den mere tid. Inertien skal forages.
Nar sprgjten teender for tidligt, skal den bruge mindre tid. Inertien skal reduceres.

2. Beregn veerdien for parametret inerti.
Udfer dette skridt separat for parameter "Inertikorrektion ved ON" eller "Inertikorrektion ved OFF"
Nar marksprejten taender eller slukker fo sent:
Forag inertikorrektionens veerdi.
Nar marksprajten teender eller slukker for tidligt:
Reducér inertikorrektionens veerdi.

Eksempel En spraijte kares med hastigheden 8 km/h. Det svarer til 0,22 cm/ms.
Efter anden track méales afstanden P. Den udgjorde 80 cm.
Den aktuelt indstillede parameter ,Inertikorrektion ved OFF* udger 0 ms.

Sprajten blev koblet for sent fra ved karsel pa et bearbejdet areal. Punkt Z 1 i kerselsretningen far
punkt X. Linjerne var som markeret p& markeret fglgende figur:
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Konfiguration

Konfigurere SECTION-Control

Ved indkarsel pa det bearbejdede areal stoppede sprajten for sent

1. Sadan beregnes korrektionsrveerdien:
[Afstand P] : [Marksprejtens hastighed] =korrekturvaerdi
80:0,22 = 364

2. Indtast veerdien 364 i parameter ,Inertikorrektion ved OFF*.
Eksempel En spraijte kares med hastigheden 8 km/h. Det svarer til 0,22 cm/ms.
Efter anden track males afstanden P. Den udgjorde 80 cm.
Den aktuelt indstillede parameter ,Inertikorrektion ved OFF* udger 0 ms.

Sprajten blev koblet for tidligt fra ved kersel pa et bearbejdet areal. Punkt Z 1 i kerselsretningen efter
punkt X. Linjerne var som markeret pa markeret falgende figur:

Ved karsel pa det bearbejdede areal, stoppede sprajten for tidligt.

1. Sadan beregnes korrektionsrveerdien:
[Afstand P] : [Marksprejtens hastighed] =korrekturvaerdi
80:0,22 = 364

2. Fordi marksprgjten slukker for tidligt, skal korrekturvaerdien veere negativ. Indtast veerdien 364 i
parameter ,Inertikorrektion ved OFF*,

13.3.2 Anvend inertitidskorrektion

Hvis det under arbejdet konstateres, at de veerdier, der er indstillet i parametrene "Inertikorrektion ved
ON“ og "Inertikorrektion ved OFF* medfarer en afvigelse, kan inertitidskorrektionen anvendes.

Korrigér inertitider, nar falgende afvigelser opstar:
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Konfiguration

Konfigurer TRACK-Leader TOP

Billede Betydning

Hul ved tilkobling

Hul ved frakobling

Overlapning ved tilkobling

Overlapning ved frakobling

Fremgangsmade ™M Du har abnet maskinprofilen, hvor du skal korrigere inertitiden.

1. - Abn inertitidskorrektion.
= Masken "Inertitidskorrektion" vises.

N

. Veelg den afvigelse, hvor du skal korrigere inertitiden.
= Masken "Inertitidskorrektion" for den valgte afvigelse.
= Du ser den aktuelt indstillede inertitid.

w

. Angiv den hastighed, hvor afvigelsen er opstaet, i parameter "Arbejdshastighed"”.

>

Indtast den opstaede afvigelse i parameter "Afvigelse”.

5. - Bekreeft.
= Der fremkommer en meddelelse med den ny beregnede inertitid.

6. "Ja" - Bekreeft.
7. Gentag denne proces for eventuelle yderligere afvigelser.
=> Du har korrigeret inertitiden.

= Hvis de inertitider, der er indstillet i jobcomputer, skal genoprettes, indtast sa 0 ms i parametrene
"Inertikorrektion ved ON" og "Inertikorrektion ved OFF".

13.4 Konfigurer TRACK-Leader TOP
Falgende parametre skal indstilles, for at kunne bruge TRACK-Leader TOP:
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Konfiguration

Konfiguration af TRACK-Leader AUTO®

13.5

13.5.1

Fremgangsmade

102

Hejde GPS-modtager

Fiernelse af GPS-modtageren fra gulvet.

Konfiguration af TRACK-Leader AUTO®

| denne menu kan der konfigureres parametre for den automatiske mangvrering.

Hvilke parametre der kan konfigureres, afhaenger af, hvilken GNSS-modtager du anvender til den
automatiske mangvrering.

| denne menu kan du konfigurere nogle grundindstillinger. Yderligere parametre kan konfigureres [—
63]efter start af en navigation.

Konfiguration af TRACK-Leader AUTO® for AG-STAR og SMART-6L

Koretojsprofil

Keretgjsprofilerne konfigureres ved hjelp af den tablet-pc i mangvreringscomputeren. Her skal der
veelges den profil, der passer til kgretgjet.

Oplysninger via ECU-S1

Softwareversion og serienummer pa styrejobcomputeren.

WiFi
WiFi aktiverer og deaktiverer den tradlgse kommunikation mellem mangvreringscomputeren og
konfigurationscomputerne (tablet-pc, notebook etc.),som anvendes til konfigurering af

mangvreringscomputeren. Flere oplysninger findes i brugsanvisning af mangvreringscomputeren
"ECU-S1".

Nar du slukker terminalen, deaktiveres ogsa WiFi.

Import af initialparametre for manuel tilsideszttelse af styring

Under ibrugtagning af styresystemet findes veerdien for parameter "manuel tilsideszettelse af styring”
[— 63]. Denne veerdi skal ofte tilpasses under driftsbetingelser.

For at en tilpasning bliver mulig, skal veerdien importeres fra styrejobcomputeren.

Saledes importeres den initiale veerdi:

=

- Abn applikationen TRACK-Leader.
Klik pa "Indstillinger".
Klik pa "TRACK-Leader AUTO".

> @ bn

I linjen "Karetejsprofil” veelges den keretgjsprofil, du importerer parameteret for.

5. - Importer parameteret.
6. Folgende meddelelse vises: "Veerdier udlaest korrekt.”

7. Bekreeft.
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Fremgangsmade

13.5.2

30302432a-02-DA

Konfiguration

Konfiguration af TRACK-Leader AUTO®

= Parameteret "Manuel tilsideseettelse af styring” er nu opdateret for hver karetgjsprofil.

8. Gentag denne import for hver karetgjsprofil pa listen.

Minimal kvalitet af GPS-signal

Du kan indstille ved hvilken kvalitet af GPS-signalet styresystemet skal arbejde, og ved hvilket kvalitet

det skal deaktiveres.

GPS-signal

Ngjagtighed

NMEA -kvalitet 1: GPS

> 25 c¢m (spor-til-spor)

NMEA -kvalitet 2: DGPS

< 25 c¢m (spor-til-spor)

NMEA -kvalitet 4: RTK fix

2,5 cm (absolut)

NMEA -kvalitet 5: RTK float, TerraStar

<10 cm (absolut)

NMEA -kvalitet 9: Fremmed GSP-modtager

For GPS-modtager, der udlzeser NMEA-kvalitet
9.

ukendt

Som standard er der markeret falgende NMEA-kvalitetstrin: 2, 4, 5.

Séledes indstilles GPS-kvaliteten:

1. - Abn applikationen TRACK-Leader.

N

. Klik pa "Indstillinger".

w

. Klik p4 "TRACK-Leader AUTO".

- Abn listen med NMEA -kvaliteter.

o &

. Seet en krog ved NMEA -kvaliteter, som styresystemet skal arbejde med.

Konfigurering af TRACK-Leader AUTO® for NAV-900

Koretojsprofil

Karetgjsprofilerne konfigureres ved hjaelp af den tablet-pc i mangvreringscomputeren. Her skal der

veelges den profil, der passer til kgretgjet.

Via funktionssymbol

kan den pagaeldende profil overfares fra modtageren til terminalen.

Keretgjsprofilen findes sa bade pa modtageren og bade pa SD-kortet i terminalen.

Nar USB-stikket er sat ind, kan der desuden kopieres profiler fra

eller fra USB-stikket pa SD-kortet.

SD-kortet til USB-stikket

Bemeerk fglgende, hvis du vil kopiere en keretgjsprofil fra USB-stikket til SD-kortet:
= Dunkan kun anvender kgretgjsprofiler, der er tilpasset for NAV-900. Profilerne skal have

filekstensionerne .vdb eller .cfg.
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Konfiguration

Konfiguration af TRACK-Leader AUTO®

= Du kan ogséa overfare flere keretgjsprofiler samtidigt.
Fremgangsmade Sadan ger du, hvis keretgjsprofilerne skal kopieres fra USB-stikket til SD-kortet:

1. Opret mappen "NAV900-Profiles. pa USB-stikket.

N

. Kopier de @nskede karetgjsprofiler i den oprettede mappe.

w

. Sat USB-stikket ind i terminalen.

4, - Klik pa konfigurationsmenuen for TRACK-Leader AUTO.

5. - Kopier dataene.

= Nu kan du veelge den gnskede profil i parameter "Karetgjsprofil".

Firmwareversion modtager

Firmwareversion af GNSS-modtager.
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Procedure ved fejlmeldinger

Procedure ved fejimeldinger

Fejlmeldingens tekst

Mulige arsager

Saledes afhjelpes problemet

OBS! Hukommelsen kunne ikke
initialiseres. Hvis problemet stadigvaek
optraeder efter genstart, kontakt
serviceafdelingen.

Databasen kunne ikke oprettes pa
datamediet.

Genstart terminalen.

Aktiv profil kan ikke fiernes!

Det blev forsggt at slette den aktuelt
udvalgte maskinprofil.

Veelg en anden maskinprofil, og slet sa
den gnskede maskinprofil.

DGPS-konfigurationsfil ikke fundet!

Den interne fil med DGPS-indstillingerne
kunne ikke findes.

Kontakt service, sa software kan
geninstalleres.

Testfasen er udlgbet. Informer din
forhandler.

Testfasen er udlgbet.

Bestil licens.

Aktivering af software.

Fejl

Kontakt kundetjenesten.

GPS-signalet svigter!

Seriel forbindelse til GPS-modtageren er
afbrudt.

Der kan ikke findes en position.

Kontroller og genetabler kabelforbindelse
til GPS-modtageren.

GPS-signal for darligt!

Kvaliteten af GPS-signalet er for darligt,
som regel grundet skygger.

Kontroller montage af GPS-modtager og
aktuel position. Modtager skal have fri sigt
til himlen.

Ingen DGPS tilgaengelig!

Ingen DGPS tilgaengelig pga. skygning af
modtageren.

Kontroller montage af GPS-modtager og
aktuel position. Modtager skal have fri sigt
til himlen.

Ingen DGPS tilgaengelig grundet bortfald
af korrekturdatatjenesten, f.eks. EGNOS.

Kontroller generel tilgeengelighed.
Kontroller og indstil den korrekte
korrektions-satellit ved EGNOS/WAAS.

Kunne ikke udleese DGPS-konfiguration
fra GPS-modtageren!

Seriel forbindelse til GPS-modtageren er
afbrudt.

Kontroller og genetabler kabelforbindelse
til GPS-modtageren.

Kunne ikke udleese e-Dif-konfiguration fra
GPS-modtager!

Seriel forbindelse til GPS-modtageren er
afbrudt.

Kontroller og genetabler kabelforbindelse
til GPS-modtageren.

Backup mislykket! Datamediet blev fiernet far eller under Seet datamediet ind igen og forsgg at
lagring. gemme igen.
Der kan ikke skrives pa datamediet. Fiern datamediets skrivebeskyttelse.
Datamediet er fuldt eller beskadiget. Slet ungdvendige data fra datamediet og
prav igen.
Ugyldig status! Kontakt kundetjenesten.
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Procedure ved fejimeldinger

Fejimeldingens tekst

Mulige arsager

Saledes afhjelpes problemet

Ingen sektioner fundet!

[ ISOBUS-computer er der ikke defineret
sektioner. Eller den tilsluttede ISOBUS-
computer under statter ingen SECTION-
Control.

Om muligt konfigureres sektionerne i
computeren. Hvis computeren ikke
understatter SECTION-Control, kan
programmet ikke anvendes.

Redskabet har ingen arbejdsbredde!

[ ISOBUS-computeren er arbejdsbredden
eller geometri ikke konfigureret.

Konfigurer ISOBUS-computeren.

Indstil arbejdsbredden korrekt i
computeren; kontakt maskinens
producent.

Der er ingen opgave startet!

ISOBUS-TC’s arbejdsfunktion er
konfigureret til "Udvidet”. Derfor forventer
TRACK-Leader en opgave.

Der ikke startet en opgave i ISOBUS-TC.

Start opgaven i ISOBUS-TC eller saet
arbejdsfunktionen i ISOBUS-TC til
standard.

Ingen gyldige redskabsdata fundet!

[ ISOBUS-computeren er arbejdsbredden
eller geometri ikke konfigureret.

Konfigurer ISOBUS-computeren.

RTK-signal tabt!

Intet RTK-signal tilgaengelig pga. speaerring
for signalet.

GPS-modtageren og basisstationen skal
have frit udsyn til himlen.

Intet mobilsignal.

Du er for langt fra basisstationen (eller en
anden signalkilde).

Redskabsanordning ikke fastlagt.

Forbindelsen mellem Tractor-ECU og
ISOBUS-TC er deaktiveret.

Aktiver forbindelsen af Tractor-ECU med
ISOBUS-TC i applikationen Tractor-ECU.

Redskabsdata hentes stadig.

Hvis denne meddelelse vises leenge, er
terminalen forbundet mede en computer,
der ikke svarer.

Muligvis kan du med denne computer ikke
anvende SECTION-Control, da
computeren ikke understgtter SECTION-
Control. Tilslut en anden computer pa
terminalen.

Ingen jobcomputer tilsluttet. Tilslut
jobcomputeren eller vaelg en maskinprofil i
Virtual ECU.

TRACK-Leader har ikke modtaget
oplysninger om den tilsluttede computer,
eller der er ikke tilsluttet en computer.

Hukommelsen er nzesten fuld. Afbryd
arbejdet, og genstart terminalen.

| arbejdshukommelsen befinder sig for
mange arbejdsdata (f.eks. af bearbejdede
arealer).

Genstart terminalen.
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