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Teie ohutus

P&hilised ohutusjuhised

1 Teie ohutus
1.1 Pohilised ohutusjuhised
Lugege alljargnevad ohutusjuhised enne toote esimest kasutamist hoolikalt 1abi.
A = Lugege lbi selle pdllumajandusseadme kasutusjuhend, mida soovite rakenduse abil juhtida.
1.2 Otstarbekohane kasutamine
Rakendust tohib kasutada ainult koos pdllumajandusseadmete ja -masinatega. Rakendust tohib
kasutada Uiksnes valjaspool avalikke teid, pdllul tdotamise ajal.
1.3 Ohutusjuhiste llesehitus ja tahendus

Koik selles kasutusjuhendis leiduvad ohutusjuhised on koostatud jargmisel pghiméttel.

/\ HOIATUS

See marksodna tahistab keskmise riskiga ohte, mille eiramise korral vdib tagajérjeks olla surm voi

rasked kehavigastused.

/\ ETTEVAATUST

See mérksdna tahistab ohte, mille eiramise korral vdivad tagajarjeks olla kerged voi keskmised

kehavigastused.

Naide

1.4

30302432a-02-ET

See marksdna tahistab ohte, mille eiramise korral vdib tagajérjeks olla materiaalne kahju.

Mé&ned toimingud tuleb teostada mitmes etapis. Kui méne etapiga kaasneb risk, on ohutusjuhis
esitatud otse tegevusjuhendis.

Ohutusjuhised on alati enne ohtliku toimingu kirjeldust ning on paksus kirjas ja tahistatud
méarksbnaga.

1. MARKUS! See on mirkus. See hoiatab teid riskide eest, mis tekivad jargmises
tegevusetapis.

2. Ohtlik tegevusetapp.

Nouded kasutajale
= Oppige terminali nduetekohaselt kasutama. Keegi ei tohi terminali kasutada enne, kui on selle
kasutusjuhendi 1abi lugenud.
= Lugege ja jargige hoolikalt kdiki selles kasutusjuhendis ning ihendatud masinate ja seadmete
juhendites olevaid ohutusjuhiseid ja hoiatusi.

V18.20201207




Kasitsemine

Kui kasutate ainult paralleeljuhtimist

Kasitsemine

See peatiikk sisaldab (ilevaateid toimingutest, mis aitavad rakenduse TRACK-Leader abil pdldu
toddelda. Nendest llevaadetest saate teada, mis toiminguid saab Uksteise jarel teha ja milline
peatilkk sisaldab tdpsemat selgitust.

Enne alustamist tuleb konfigureerida tarkvara. Konfiguratsiooni on kirjeldatud peatiikis
Konfiguratsioon [— 85] ja terminali kasutusjuhendis: Kui kasutate terminali esimest korda, siis
konfigureerige terminal ja rakendus TRACK-Leader ning seejarel naaske selle peatiiki juurde.

Vdimalikud on jargmised kasutusstsenaariumid:
1. TRACK-Leader lihtsa paralleeljuhtimise jaoks. Naiteks: TRACK-Guide ilma lisarakendusteta.

2. TRACK-Leader paralleeljuhtimise ja sektsiooniliilituse jaoks. Naiteks: TOUCH1200 SECTION-
Control'iga

3. TRACK-Leader paralleeljuhtimiseks ja samaaegseks koguse reguleerimiseks shp-
rakenduskaardi alusel.

4. Tellimuse to6tlemine, kui tellimused on ISO-XML-vormingus.

Kui kasutate ainult paralleeljuhtimist

Sellest peatiikist on kasu, kui teil on lihtne, ISOBUS-juhtseadiseta stisteem. Néiteks terminal TRACK-
Guide Ill lisarakendusteta. Nende kasutusjuhiste jargi saate kasutada ka muid terminale, kui
ISOBUS-juhtseadis pole Gihendatud ja rakendus ISOBUS-TC on tddreziimis ,standardne®.

1. Sbitke pdllule.

2. Kuiolete seda pdldu varem juba tdddelnud, siis laadige selle pdllu andmed [— 79]. Kui soovite
uut pdldu td6delda, siis tuleb veenduda, et poleks laaditud muid pdlluandmeid. Sel juhul tuleb
avatud salvestis kustutada [— 83].

3. Kui teil on rakenduskaart, siis saate selle nuiid importida. Vt; Kui téétate Shape-
rakenduskaartidega [— 9]

4. Aktiveerige rakenduses Virtual ECU kasutatava masina virtuaalne juhtseadis. Lisateavet selle
kohta leiate terminali kasutusjuhendist.

Kaivitage uus navigeerimine. [— 22]
Kontrollige, kas terminal on sdidusuuna digesti tuvastanud. [— 25]

Kui kasutate EGNOS-i vdi WAAS-iga tootavat GPS-vastuvétjat, siis maérake baaspunkt. [— 27]

© N o o

Vaikimisi on aktiveeritud juhtimisreZiim Paralleelne. Kui te ei soovi td6tada sirgete, paralleelsete
ulesoitudega, muutke juhtimisreZiimi. [— 42]

9. Kui soovite tootada Ulekattega, seadistage juhtjoonte [— 40] vahel soovitav kaugus.
10. Alustage kirjet. [— 46]

11. Looge esimene AB-joon [— 34].

12. Tuvastage p0llupiir [— 29] (valikuline).

13.  Kui soovite pdoramisala eraldi tdddelda, aktiveerige see funktsioon. [— 46]

14. Toéddelge pdldu paralleelsete Ulesditudega. Selleks vdite kasutada diooditablood [— 45] véi
roolisiisteemi.

15. Kui lahenete takistusele, siis saate markida selle asukoha [— 49].

V18.20201207 30302432a-02-ET



2.2

2.3

2.31
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16.
17.

Kasitsemine

Kui kasutate SECTION-Controlit

Parast t60d salvestage andmed. [— 79]

Arvutisse salvestamiseks voi TRACK-Guide-Desktopiga vaatamiseks [— 83] kopeerige andmed
USB-andmekandjale [— 81].

Kui kasutate SECTION-Controlit

Sellest peatiikist on kasu, kui teil on ISOBUS-juhtseadisega masin ja soovite masina osalaiuste
juhtimiseks kasutada SECTION-Controlit.

1.
2.

©® N o o

10.
1.
12.
13.
14.

15.
16.
17.

Soitke pdllule.

Kui olete seda p6ldu varem juba téddelnud, siis laadige selle pdllu andmed [— 79]. Kui soovite
uut pdldu td6delda, siis tuleb veenduda, et poleks laaditud muid pdlluandmeid. Sel juhul tuleb
avatud salvestis kustutada [— 83].

Kui teil on rakenduskaart, siis saate selle n(itid importida. Vt: Kui tootate Shape-
rakenduskaartidega [— 9]

Kui iihendate juhtseadise esimest korda terminaliga, siis kontrollige seadistusi kuval ,Satted”
,SECTION-Control* [— 88]. Siin pddrake tahelepanu eelkdige parameetritele ,masinatiiiip*,
LSisselllitamise viivitus® ja ,valjalilitamise viivitus®.

Kaivitage uus navigeerimine. [— 22]
Kontrollige, kas terminal on sdidusuuna digesti tuvastanud. [— 25]
Kui kasutate EGNOS-i vdi WAAS-iga tootavat GPS-vastuvbtjat, siis maérake baaspunkt. [— 27]

Vaikimisi on aktiveeritud juhtimisreziim ,Paralleelne”. Kui te ei soovi tddtada sirgete,
paralleelsete Ulesditudega, muutke juhtimisreziimi. [— 42]

Kui soovite tédtada Ulekattega, seadistage juhtjoonte [— 40] vahel soovitav kaugus.
Aktiveerige SECTION-Controli automaatreziim [— 52] vdi juhtige masinat k&sitsi.
Looge esimene AB-joon [— 34].

Tuvastage pdllupiir [— 29] (valikuline).

Markige pédramisala [— 46] (valikuline).

To6delge pdldu paralleelsete tlesobitudega. Selleks vdite kasutada diooditablood [— 45] vdi
roolisisteemi.

Kui lahenete takistusele, siis saate markida selle asukoha [— 49].
Parast t66d salvestage andmed. [— 79]

Arvutisse salvestamiseks voi TRACK-Guide-Desktopiga [— 83] vaatamiseks kopeerige andmed
USB-andmekandjale [— 81].

Kui kasutate ka rakendust ISOBUS-TC

Kui tootate Shape-rakenduskaartidega

shp-vormingus rakenduskaartidega téétamisel tuleb teha jargmised toimingud.

1.

2.

Rakenduses ISOBUS-TC tuleb luua pdld. Selle kohta on juhised terminali pShijuhendi peatikis
ISOBUS-TC.

Laadige rakenduses ISOBUS-TC pdllu rakenduskaart.

V18.20201207 9



Kasitsemine

Kui kasutate ka rakendust ISOBUS-TC

3. Aktiveerige pdld rakenduses ISOBUS-TC.

4. Seejarel jargige kirjeldusi jargmistes peatiikkides:
a) Kui kasutate ainult paralleeljuhtimist [— 8]
b) Kui kasutate SECTION-Controlit [— 9]

Parast t00d arge salvestage pdldu. Selle asemel I6petage pdllu to6tlemine rakenduses ISOBUS-TC.

2.3.2 Rakenduse ISOBUS-TC kasutamine standardreziimis
Rakendust ISOBUS-TC saate standardrezZiimis kasutada pdllu haldamiseks.
Rakenduse ISOBUS-TC standardreZiimis kasutamiseks tuleb teha jargmised toimingud.

1. Rakenduses ISOBUS-TC tuleb luua p6ld. Selle kohta on juhised terminali pdhijuhendi peatlikis
ISOBUS-TC.

2. Aktiveerige pdld rakenduses ISOBUS-TC.

3. Seejarel jargige kirjeldusi jargmistes peatiikkides:
a) Kui kasutate ainult paralleeljuhtimist [— 8]
b) Kui kasutate SECTION-Controlit [— 9]

2.3.3 Rakenduse ISOBUS-TC kasutamine laiendatud reziimis

Kui kavandate oma ISO-XML-tellimusi p&llumaade registri abil arvutis ja soovite seejérel terminaliga
td6tada, siis peate selleks kasutama rakendust ISOBUS-TC.

Sel juhul pole rakendusse TRACK-Leader vaja mingeid andmeid salvestada. Kogu teave, mis t66
kaigus tekib, kantakse automaatselt rakendusse ISOBUS-TC ja salvestatakse faili ,taskdata.xml".

Tavalisest kasutusest erinevad kdige rohkem navigeerimise alustamine ja Idpetamine ning andmete
salvestuskoht. Muid funktsioone kasutatakse vastavalt selle juhendi juhistele.

1. Uhendage ISOBUS-lidesega ISOBUS-juhtseadis véi aktiveerige rakenduses Virtual ECU
virtuaalne juhtseadis.

2. Avage rakendus ISOBUS-TC.
3. Kaivitage td6llesanne. Jargige selleks ISOBUS-TC kasutusjuhendit.

4. Kui tellimus on kaivitatud, siis avage rakendus TRACK-Leader. Navigeerimine peaks kaivituma
automaatselt. Kui ei, kéivitage see kasitsi.

5. Seejarel jargige kirjeldusi jargmistes peatiikkides:
a) Kui kasutate ainult paralleeljuhtimist [— 8]
b) Kui kasutate SECTION-Controlit [— 9]

10 V18.20201207 30302432a-02-ET



3 Sellest kasutusjuhendist

3.1

3.2

3.3

3.4

30302432a-02-ET

Kehtivusala

Sellest kasutusjuhendist

Kehtivusala

See kasutusjuhend kehtib Miiller-Elektroniku rakenduse TRACK-Leader kdigile moodulitele.

Rakenduse versioon, alates milles see kasutusjuhend kehtib, on toodud impressumiosas.

Kasutusjuhendi sihtrilhm

Kasutusjuhend on méeldud rakenduse TRACK-Leader ja selle lisamoodulite kasutajatele.

Juhiste struktuur

Juhistes on selgitatud sammhaaval, kuidas teha tootega teatud toid.

Juhendis kasutatakse juhiste méargistamiseks jargmisi siimboleid:

Kujutis Tahendus
1. Toimingud, mida tuleb teha jargemddda.
2,
= Tegevuse tulemus.

Juhtub parast tegevust.
= Tegevusjuhise tulemus.

Juhtub pérast kdigi sammude tegemist.
™ Eeldused.

Eelduste kirjeldamisel tuleb need enne toimingu
tegemist luua.

Viidete ulesehitus

Selles juhendis olevad viited on alati jargmise kujundusega:

Viite naide: [— 11]

Viited tunneb ara nurksulgude ja noole jargi. Noole jérel olev number tahistab selle peatiiki

alguslehekillge, kust saab lugeda lisateavet.

V18.20201207
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Tootekirjeldus

Funktsioonide kirjeldus

4 Tootekirjeldus

TRACK-Leader on tanapaevane siisteem, mis aitab péllumajandussdiduki juhil séita pdllul médda
tapselt paralleelseid radu.

Siisteem koosneb moodulitest ning kasutaja saab seda lisafunktsioonidega taiendada.

4.1 Funktsioonide kirjeldus
Tarkvaras kasutatavad funktsioonid séltuvad sellest, millistele moodulitele on olemas litsents.

Mooduleid on kahte liiki.
= Pohimoodul: lisamoodulite eeldus.

- TRACK-Leader
= Lisamoodulid: saab kombineerida vastavalt soovile.
SECTION-Control
TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO CLAAS
TRACK-Leader TOP
TRAMLINE-Management

411 TRACK-Leader
Mooduli liik: pdhimoodul. Kdigi teiste moodulite eeldus.

Eeldused Selle mooduli kasutamiseks peavad olema taidetud jargmised eeldused:
= Pistikprogramm TRACK-Leader on aktiveeritud.
= Litsents TRACK-Leader on aktiveeritud.

Pistikprogrammi ja litsentsi aktiveerimise kohta lugege terminali paigaldus- ja kasutusjuhendit.

Funktsioonid Parast aktiveerimist saab kasutada jargmisi funktsioone:
= paralleelsete juhtjoonte kuvamine;
= paralleelsete juhtjoone kuvamine pédramisalas.
= pdllul olevate takistuste kindlakstegemine;
= tuvastatud takistuste eest hoiatamine;
= pdllupiirile lahenemise hoiatus;
= tdotulemuste salvestamine kahes vormingus;
= SECTION-View - kuva, millel on naha, millised osalaiused juht peab Ulekateteta td6tamiseks
sisse ja vélja lilitama.

41.2 SECTION-Control

Mooduli liik: lisamoodul.

SECTION-Controli abil saab juhtseadisele ette anda, millised péllumajandusseadmete osad tuleb
Ulekateteta todtamiseks vélja lilitada. Need vdivad olla néiteks pdllupritsi osalaiused.

Eeldused Selle mooduli kasutamiseks peavad olema taidetud jargmised eeldused:
= Pistikprogramm TRACK-Leader on aktiveeritud.
= Litsents TRACK-Leader on aktiveeritud.

12 V18.20201207 30302432a-02-ET



Funktsioonid

41.3

Eeldused

Funktsioonid

41.4

Eeldused

Funktsioonid

41.5

30302432a-02-ET

Tootekirjeldus

Funktsioonide kirjeldus

= Litsents SECTION-Control on aktiveeritud.

= Terminal peab olema Uhendatud ISOBUS-juhtseadisega, mida toetab SECTION-Control, v6i
Miiller-Elektroniku SC-Boxiga.

= |SOBUS-juhtseadis on konfigureeritud.

Pérast aktiveerimist saab kasutada jargmisi funktsioone:
= GPS-toega osalaiuste aktiveerimine.

TRACK-Leader TOP

Mooduli liik: lisamoodul.

TRACK-Leader TOP-i abil saate anda Reichhardti rooli juhtseadisele juhiseid séiduki juhtimiseks nii,
et jargitaks TRACK-Leaderi loodud juhtjooni.

Selle mooduli kasutamiseks peavad olema taidetud jargmised eeldused:
= Pistikprogramm TRACK-Leader on aktiveeritud.
= Litsents TRACK-Leader on aktiveeritud.
= Litsents TRACK-Leader TOP on aktiveeritud.
= Traktorile on paigaldatud, installitud ja konfigureeritud rooli juhtseadis.

— TRACK-Leader TOP td6tab ainult firma Reichhardt rooli juhtseadisega: Steering ECU PSR,
alates tarkvaraversioonist 02.173.8.

= Rooli juhtseadises peab olema aktiveeritud TRACK-Leader TOP-i tugi.

Parast aktiveerimist saab kasutada jargmisi funktsioone:
= Sdiduki automaatne juhtimine médda loodud juhtjooni.

TRACK-Leader AUTO®

Mooduli liik: lisamoodul.

TRACK-Leader AUTO vdimaldab suhtlust rakenduse TRACK-Leader ja jargmiste automaatse
juhtimise susteemide vahel:

= TRACK-Leader AUTO® EZ-Pilot Pro

= TRACK-Leader AUTO® eSteer

» TRACK-Leader AUTO® ISO

= TRACK-Leader AUTO® Pro

Selle mooduli kasutamiseks peavad olema taidetud jargmised eeldused:
= Pistikprogramm TRACK-Leader on aktiveeritud.
= Litsents TRACK-Leader on aktiveeritud.
= Litsents TRACK-Leader AUTO peab olema aktiveeritud.

Parast aktiveerimist saab kasutada jargmisi funktsioone:
= Sbiduki automaatne juhtimine médda loodud juhtjooni.

TRACK-Leader AUTO® CLAAS
Mooduli liik: lisamoodul.

TRACK-Leader AUTO CLAAS vdimaldab suhtlust rakenduse TRACK-Leader ja jargmiste
automaatse juhtimise stisteemide vahel;

= TRACK-Leader AUTO® eSteer

= TRACK-Leader AUTO® ISO
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Tootekirjeldus

Proovilitsentsi kasutamine

Eeldused

Funktsioonid

4.1.6

Eeldused

Funktsioonid

4.2

4.3

14

= TRACK-Leader AUTO® Pro

Selle mooduli kasutamiseks peavad olema taidetud jargmised eeldused:
= Pistikprogramm TRACK-Leader on aktiveeritud.
= Litsents TRACK-Leader on aktiveeritud.
= Litsents TRACK-Leader AUTO peab olema aktiveeritud.
= litsents ,TRACK-Leader AUTO CLAAS” peab olema aktiveeritud.
= Juhtseadises ECU-S1 peab olema konfigureeritud iiks CLAAS-s6iduk.

Parast aktiveerimist saab kasutada jargmisi funktsioone:
= Soiduki automaatne juhtimine médda loodud juhtjooni.

TRAMLINE-Management

Mooduli liik: lisamoodul.

TRAMLINE-Management'iga saate vahetada tehnoradade loomiseks vajalikke andmeid terminali ja
ISOBUS-juhtseadise vahel. Peale selle vdite tehnoradu vahetada praeguse GPS-positsiooni abil.

Selle mooduli kasutamiseks peavad olema taidetud jargmised eeldused:
= Pistikprogramm TRACK-Leader on aktiveeritud.
= Litsents TRACK-Leader on aktiveeritud.
= Litsents ,TRAMLINE-Management” peab olema aktiveeritud.
» Uhendatud juhtseadis peab toetama tehnoraja vahetamist.
» Uhendatud juhtseadis peab olema Gigesti konfigureeritud.

Parast aktiveerimist saab kasutada jargmisi funktsioone:
= Automaatse tehnoraja vahetamise aktiveerimine ja inaktiveerimine teie masinal.
= Tehnoradade loomine rakenduses TRACK-Leader olevate funktsioonisiimbolite kaudu.
= Tehnoradade nait rakenduses TRACK-Leader.

Proovilitsentsi kasutamine
Tarnimisel on kdik aktiveerimata moodulid aktiveeritavad 50 tunni pikkuse proovilitsentsiga.
Iga moodulit saab testida 50 tundi. Aja arvestamist alustatakse alles parast mooduli aktiveerimist.

Parast 50 tunni mé6dumist desaktiveeritakse kéik funktsioonid, mille proovilitsents on aegunud.

Avakuva ulesehitus

Avakuva kuvatakse, kui avate rakenduse TRACK-Leader ja navigeerimist pole kéivitatud.

TRACK-Leaderi avakuva

Avakuval saate:
= liikuda jargmistele kuvadele;
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Juhtelemendid

4.4
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Tootekirjeldus

Tookuval kuvatav teave

= tarkvaraversiooni vaatamine (number tahekombinatsioonide TL ja NG kdrval).

Funktsioonisiimbol Funktsioon

Kaivitab navigeerimise. [— 22]

Kuvatakse funktsiooniklahvi ,Navigeerimine* asemel, kui
navigeerimist ei saa kaivitada.

Selle nupu vajutamisel kuvatakse teade [— 105], mis sisaldab
pohjust.

Kuva ,Malu“ avamine. [— 79]

Kuva ,Satted” avamine. [— 85]

Tookuval kuvatav teave

Kohe kui kéivitate navigeerimise, kuvatakse td6kuva. Sellel kuval saate teha kdiki toiminguid, mida
vajate pollu tootlemisel.

Tookuvale ilmuv teave soltub sellest, kas on aktiveeritud SECTION-Control.

Kaéivitusjérgne t66kuva, kui SECTION-Control on sisse lilitatud

@ Navigeerimisala @ Praegune olekuteave
@ Edenemisriba @ Kompass
(3) Soiduki simbol (6) SECTION-Controliolek

Jargmistel joonistel on naha, millist muud teavet t66 ajal tddkuval ndidatakse.

Tébkuva t66 ajal
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Tootekirjeldus

Tookuval kuvatav teave

Kuvari diooditabloo Loendur ja olekuteave

Péllupiirile 1&4henemise hoiatus Nool - tahistab GPS-vastuvétja asukohta

P&llupiir Edenemisriba

GO
@QE@®

Juhtjoon Kompass

Vaate suurendamiseks vdi vahendamiseks tookuval voite kasutada kahe sérmega suumimise
funktsiooni. Kui te soovite vaadet liksnes liigutada, puudutage ekraanil mis tahes kohta ja tmmake
vaadet soovitud suunas.

Peale selle vdite te vaadet tooreziimis tsentreerida, puudutades kompassi.

Kui te néete kuva Ulemises osas jooni, voite te sérmega libistades valida erinevaid vaateid.

Juhtjooned
Juhtjooned on abirajad, mis aitavad paralleelselt séita.

Juhtjooni on kolme liiki:
= AB-joon — esimene juhtjoon. Ekraanil on see alati tahistatud tahtedega A ja B.
= Aktiveeritud juhtjoon - juhtjoon, mida sdiduk parajasti jargib. See on margitud siniseks.
= Mitteaktiivsed juhtjooned — aktiveerimata juhtjooned.

Kui te olete valinud juhtjoonte komplekti, ndete td6kuva llemises osas alati praegu valitud komplekti
ja vastavat juhtjoonte vahet.

GPS-vastuvétja asukoht

Edenemisriba kohal oleva halli noole keskkoht tahistab GPS-vastuvétja asukohta.

Edenemisriba

Edenemisriba tahistab pdllumajandusseadet. See koosneb mitmest nelinurgast. Iga nelinurk vastab
uhele osalaiusele. Nelinurkade varv véib t66 ajal muutuda.

Vit ka: SECTION-View kasutamine [— 45]

Loendur ja olekuteave
Selles osas saab vaadata rohkem teavet.

Kuva allosas olevate ringide juures naete, et valida saab mitmete néitude vahel:
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Tootekirjeldus

Tookuval kuvatav teave

1. libistage sdrmega ile loenduri ala:

= avaneb jargmine kuva.

Arvud
@ Kiirus @ GPS-signaali kvaliteet
@ Rakenduskaardil olev sattevaartus @ Ala:
— pbllupiirita pdllul: juba téddeldud ala.
— pdllupiiriga pdllul: péllu kogupindala.
@ Automaatjuhtimise siisteemi olek @ Kuvatakse vaid siis, kui olete seadnud
pollupiirid:
— jarelejaanud ala.
@ SECTION-Controli olek:
— AUTO - SECTION-Control juhib ISOBUSI
juhtseadme osalaiuste aktiveerimist.
- MANU - ISOBUS: juhtseadet juhitakse
kasitsi.

Td6laiuse kuvamine koos osalaiuste olekuga; kui ISOBUSI juhtseadmed on (ihendatud
@ Masina ja todlaiuse tahistus @ Desaktiveeritud osalaius
@ Valjastav osalaius @ SECTION-Controli toéreziim sellel tolaiusel

Visualiseeritud véljastuskoguste voi té6tlemiskaartide legend

Legendi tihis @ Legend
Tahise annab ette juhtseade vdi ISO-XML-
tellimus.
V18.20201207 17
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Tootekirjeldus

Toodkuval olevad juhtelemendid

Pallupiir

Pollupiir [— 29] naitab rakendusele pollu tapse asukoha ning on pdllu kogupindala arvutamise alus.

Labisoidetud ja toodeldud alad

Masina stimboli taga olevad alad margitakse rohelise varviga. Rohelisel varvil vdib sdltuvalt
konfiguratsioonist olla jargmine tdhendus:
= L&bisdidetud alad
Kui kasutate Uksnes TRACK-Leaderit, margitakse labisdidetud ala. See margitakse sdltumata
sellest, kas masin on labisdidu ajal ala toodelnud voi mitte.
= T66deldud alad
SECTION-Controli kasutamisel mérgitakse td6deldud alad. Alasid, mille masin on I&bi sditnud,
kuid pole t66delnud, ei mérgistata.

Kui soovite, et tarkvara mérgiks roheliseks Uksnes téddeldud alad, peate tegema jérgmist:
= aktiveerima SECTION-Controli

VO
= paigaldama ja aktiveerima to6asendi anduri
To6asendi andur tuvastab, et péllumajandusseade on tddasendis ja edastab teabe terminalile.

GPS-iihenduse olek
Néitab DGPS-lihenduse olekut.
Vit ka: DGPS-signaali kvaliteedi kontrollimine [— 28]

Tookuval olevad juhtelemendid

Sellest peatiikist leiate enamiku rakenduse todkuval esineda vdivate funktsioonisiimbolite ja nende
funktsioonide Ulevaate.

Funktsioo- | Funktsioon / lisateabega peatiikk

nistimbol
000 Naitab funktsioonisimbolitega teist lehte.
Lahkub t6dkuvalt ja I6petab navigeerimise voi néitab funktsioonistimbolitega
esimest lehekiilge.
@ Péllupiiride seadistuste funktsioonisiimbolite kuvamine
=48]

[Imuvad jargmised funktsioonistimbolid.

Péllupiiri tuvastamine [— 29]

Navigatsioonikuval tdmmatakse imber pdllu punane joon. See on pdllupiir.

Pollupiiri kustutamine [— 33]

Pollupiir kustutatakse.

Poomi asendi valiku avamine pdllupiiride registreerimiseks

Avab valiku, milles saate otsustada, millises poomi asendis tuleb pdllupiir
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Tootekirjeldus

Tookuval olevad juhtelemendid

Funktsioo-
nisiimbol

Funktsioon / lisateabega peatiikk

registreerida.

Pollupiiri registreerimise alustamine

Alustab p6llupiiri registreerimist poomi valitud asendiga.

Péllupiiri registreerimise |dpetamine

Lopetab ja hilgab pdllupiiri registreerimise poomi valitud asendiga.

Péllupiiri registreerimise peatamine

Peatab pdllupiiri registreerimise poomi valitud asendiga.

Péllupiiri registreerimise jatkamine

Jatkab pdllupiiri registreerimist poomi valitud asendiga ja tdmbab sirge pdllupiiri
registreerimise peatamise punkti.

Péllupiiri registreerimise |dpetamine

Lopetab pdllupiiri registreerimise poomi valitud asendiga ja tdmbab sirge pollupiiri
registreerimise alguspunkti.

Poomi asendi valiku avamine suletud ala registreerimiseks

Avab valiku, milles saate otsustada, millises poomi asendis tuleb suletud ala
registreerida.

Suletud ala registreerimise alustamine

Alustab suletud ala registreerimist poomi valitud asendiga.

Suletud ala registreerimise I6petamine

Lopetab ja hilgab suletud ala registreerimise poomi valitud asendiga.

Suletud ala registreerimise peatamine

Peatab suletud ala registreerimise poomi valitud asendiga.

Suletud ala registreerimise jatkamine

Jatkab suletud ala registreerimist poomi valitud asendiga ja témbab sirge suletud
ala registreerimise peatamise punkti.

Suletud ala registreerimise l6petamine

Lopetab suletud ala registreerimise poomi valitud asendiga ja témbab sirge suletud
ala registreerimise alguspunkti.

Sditude salvestamise kaivitamine [— 46]

Funktsioonistimbolid kuvatakse ainult siis, kui SECTION-Control on inaktiveeritud
ja ei kasutata tddasendi andurit.
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Tootekirjeldus

Toodkuval olevad juhtelemendid

Funktsioo-
nisiimbol

Funktsioon / lisateabega peatiikk

Toddeldud pinna margistamise tihistamine

SECTION-Controli toéreziimi muutmine [— 52]
SECTION-Control liilitub t66reziimi.

Pd6ramisala toétlemine [— 46]

Siimbol on inaktiveeritud, sest pdllupiir puudub.

Pd6ramisala tédtlemine [— 46]

Avab kuva, millel saate maaratleda podramisala.

AB-joone loomine [— 34]

Lippude tapne valimus soltub aktiveeritud juhtimisreziimist.

Seatakse AB-joone punkt A.

Juhtjoonte kustutamine [— 39]
Vajutage funktsiooninuppu kolm sekundit.

Juhtjooned kustutatakse.

Tookuva valimuse muutmine

Kuvatakse kogu pdld.

Kuvatakse sdiduki imbrus.

Ekraanil vahetub kaks vaadet: tegelike véértuste kaart ja td6deldud alad [— 52]

juhtimisreZiimi valimine [— 42]

Avaneb juhtjoonte konfigureerimise kuva.

Alternatiivse AB-joone loomine [— 44]

Tapne valimus soltub aktiveeritud juhtimisreZiimist.

Sbidusuuna tuvastamine [— 25]

Eeldatud sbidusuunda muudetakse.

Mitu funktsiooni:
= Kauguse loomine juhtjoonte vahel [— 40]
= Juhtjoonte intervalli seadistamine [— 40]
= Beete-reZiim seadistamine [— 41]
= TRACK-Leader AUTO® seadistamine [— 102]

3D-vaade aktiveeritakse.
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Tootekirjeldus

Tookuval olevad juhtelemendid

Funktsioo-
nisiimbol

Funktsioon / lisateabega peatiikk

2D-vaade aktiveeritakse.

Takistuste tuvastamine [— 49]

Kuvatakse tuvastatud takistustega kuva.

Selle noole kuvamise korral eeldab siisteem, et séiduk liigub edasisuunas. [— 25]

Vajutamisel eeldatav s6idusuund muutub.

Selle noole kuvamise korral eeldab siisteem, et séiduk ligub tagasisuunas. [— 25]

Vajutamisel eeldatav s6idusuund muutub.

Juhtjoonte nihutamine [— 39]
(hoidke 3 sekundit all)

Juhtjooned nihutatakse séiduki tegelikku asendisse.

Kuvatakse funktsioonisiimbolid baaspunkti seadmiseks [— 27] ja GPS-signaali
kalibreerimiseks

TRAMLINE-Management'i tééreZiimi muutmine [— 76]

TRAMLINE-Management liilitub todreZiimi

Tehnoraja ligutamine jargmisele Glesdidule [— 77]

Tehnoraja ligutamine eelmisele Glesdidule [— 77]

TRAMLINE-Management’i AB-joone Umberpdéramine [— 77]
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Kasutamise pohialused

Esmakordne kasutamine

5 Kasutamise pohialused
5.1 Esmakordne kasutamine
Toimingud 1. Kaivitage terminal.

2. Vajutage valikumenuis stimbolil

= Peaaknas kuvatakse rakendus TRACK-Leader:

5.2 Navigeerimise kaivitamine

Navigeerimise kaivitamiseks on kaks voimalust:
= Rakenduses TRACK-Leader: [— 22]
= Rakenduses ISOBUS-TC, kui téétate ISO-XML-tellimustega. [— 24]

Voimalikud probleemid
Kui navigeerimist ei saa kaivitada, kuna avakuval on stimbol hall, siis vOib pdhjus olla
jargmises:
= Pulldsite navigeerimist alustada liiga vara. Pérast taaskaivitamist ja juhtseadise Ghendamist
kulub terminalil k8igi komponentidega ihenduse loomiseks mdni sekund. Seejérel kuvatakse
uuesti klahv ,navigeerimine®.
= Tootate ilma ISO-XML-tellimusteta, kuid rakenduses ISOBUS-TC on parameetri ,t66reziim*
vaartuseks seadistatud ,laiendatud®.
= Tootate ISO-XML-tellimustega, kuid pole tellimust kaivitanud.
= Olete terminali Gthendanud uue ISOBUS-juhtseadisega, kuid pole terminali taaskaivitanud.
» Olete rakenduses Tractor-ECU deaktiveerinud parameetri ,Uhendus ISOBUS-TC-ga?".
(Veateade: Seadmete jérjestus ei ole seatud.)
= M®ni proovilitsentsidest on aegunud: TRACK-Leader v6i SECTION-Control

5.21 Kaivitamine rakenduses TRACK-Leader - ilma ISOBUS-TC-ta
Toimingud M Kui todtate ISOBUS-juhtseadisega, siis peab see olema ISOBUS-iga iihendatud.

M Kui todtate iima ISOBUS-juhtseadiseta, peate rakenduses Virtual ECU aktiveerima virtuaalse
juhtseadise. Lisateavet selle kohta leiate terminali kasutusjuhendist.

M Olete rakenduses ISOBUS-TC seadistanud parameetri ,Té6rezZiim“ vaartuseks ,Standardne”.

1. — Avage rakendus TRACK-Leader.
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Kasutamise pohialused

Navigeerimise kaivitamine

=> Avaneb jargmine kuva:

= Kui teksti ,Navigeerimine® asemel kuvatakse ,...“, siis pole méni tingimus taidetud. Keele

muutmiseks puudutage ekraanil stimbolit

2. Puudutage valikut ,Malu‘.
= llmub kuva ,Malu®: [— 79]

3. Niiiid peate otsustama, kas soovite td6delda pdldu esimest korda vdi tdétada pdllul, mille
pdllupiirid on juba salvestatud. Otsustage (ihe jargmise véimaluse kasuks ja lugege edasi juhist
8.

4. Voimalus a: kui soovite uut pdldu to6delda, siis tuleb veenduda, et malus poleks varasemaid

salvestisi. Avatud salvestise kustutamiseks puudutage stimbolit . (Salvestist ei kustutata
SD-kaardilt.)
= Kuval ei kuvata iihtegi pdldu.

5. Voimalus b: kui soovite tdddelda pdldu, mille andmed on SD-kaardil olemas, puudutage

stimbolit ja laadige SD-kaardilt pdlluandmed.
= Kuval kuvatakse laaditud pold.
= Laaditud pdlluga on kaks vdimalust.

6. Voimalus b1: soovite jatkata t6dd selle pdlluga.
Kui jatkate t6dd selle pdlluga ja soovite selleks kasutada teist masinat, peate esiteks lisama teise
masina.
Lugege edasi sammust 8.

7. Voimalus b2: soovite seda pdldu uuesti toddelda, teil on vaja vaid pdllupiiri. Séitude

kustutamiseks puudutage stimbolit

8. — Lahkuge kuvalt ,Malu".
= Kuvatakse rakenduse avakuva.
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Kasutamise pohialused

Navigeerimise kaivitamine

9. - Kéivitage uus navigeerimine.
= Kuvatakse téokuva. See sisaldab ainult sdiduki simbolit véi s6ltuvalt varem laaditud
andmetest ka laaditud pdllupiiri ja sdite.

= Kui ekraani keskel kuvatakse stimbol , puudub Uhendus GPS-vastuvétjaga ja te ei
saa edasi totada. Unhendage GPS-vastuvétja ja konfigureerige see.

10. Toédkuval kuvatava teabe kohta leiate teavet peatlikist: Téokuval kuvatav teave [— 15]

11. Teavet selle kohta, mida tuleks jargmisena teha, leiate peatiikist Kasitsemine [— 8]

5.2.2 Shape-failidega rakendusest ISOBUS-TC
Kasutage seda meetodit, kui kasutate rakendust ,|ISOBUS-TC* standardreZiimis.
Toimingud M Kui todtate ISOBUS-juhtseadisega, siis peab see olema ISOBUS-iga iihendatud.

M Kui todtate iima ISOBUS-juhtseadiseta, peate rakenduses Virtual ECU aktiveerima virtuaalse
juhtseadise. Lisateavet selle kohta leiate terminali kasutusjuhendist.

M Olete rakenduses ISOBUS-TC seadistanud parameetri , To6reziim*“ vaartuseks ,standardne”.

1. Kaivitage rakenduses ,ISOBUS-TC" pdld. Juhised leiate terminali kasutusjuhendist.

2, — Avage rakendus TRACK-Leader.
= llmub todkuva kdigi rakenduses ISOBUS-TC salvestatud andmetega:

= Kui tddkuva ei kuvata, siis on mdni tingimus taitmata.
= Kui tdkuval kuvatakse rohelisena tahistatud téddeldud alad (viimati kasutamisel), siis peate

need kuval ,méalu“ klahvi abil kustutama.
= Kui ekraani keskel kuvatakse stimbol , puudub GPS-vastuvétjaga thendus ja te ei
saa edasi tootada. Uhendage GPS-vastuvdtia ja konfigureerige see.

3. Tookuval kuvatava teabe kohta leiate teavet peatilkist: T60kuval kuvatav teave [— 15]

4. Teavet selle kohta, mida tuleks jargmisena teha, leiate peatlikist Kasitsemine [— 8]

5.2.3 ISO-XML-tellimusega
Kasutage seda meetodit, kui kasutate rakendust ,|ISOBUS-TC* laiendatud reZiimis.
Toimingud M Kui todtate ISOBUS-juhtseadisega, siis peab see olema ISOBUS-iga iihendatud.

M Kui todtate iima ISOBUS-juhtseadiseta, peate rakenduses Virtual ECU aktiveerima virtuaalse
juhtseadise. Lisateavet selle kohta leiate terminali kasutusjuhendist.
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Kasutamise pohialused

Sdidusuuna tuvastamine

M Olete rakenduses ISOBUS-TC seadistanud parameetri ,To0reziim" vaartuseks ,laiendatud".

1. Kaivitage rakenduses ,ISOBUS-TC" uus tellimus. Juhised leiate ISOBUS-TC kasutusjuhendist.

2. - Avage rakendus TRACK-Leader.
= Kuvatakse ISO-XML-tellimuse k8igi andmetega tdokuva:

= Kui tookuva ei kuvata, siis on moni tingimus taitmata.

= Kui ekraani keskel kuvatakse stimbol , puudub GPS-vastuvétjaga ihendus ja te ei
saa edasi totada. Unhendage GPS-vastuvétja ja konfigureerige see.

3. Todkuval kuvatava teabe kohta leiate teavet peatiikist: Tédkuval kuvatav teave [— 15]

4. Teavet selle kohta, mida tuleks jargmisena teha, leiate peatiikist Kasitsemine [— 8]

5.3 Soéidusuuna tuvastamine
Selleks, et stisteem funktsioneeriks sdiduki pédramisel ja tagasisisuunas sditmisel digesti, on
soovitatav arvesse votta ka sdidusuunda.
Kui sbidate pdllul edasisuunas, kuvatakse tddseade ekraanil korrektselt ja osalaiusi @ @

lilitatakse Bigesti. Tagasisuunas sditmisel @ saab kaituda kahel viisil.
= Kui sbidusuunda arvesse ei vdeta, eeldab terminal ka sdidusuuna muutmisel, et siduk séidab
edasisuunas. Séidukit podratakse sel juhul ekraanil 180° vérra. Selle tagajérjel satuvad koik

osalaiused valesse kohta ja neid lUlitatakse teatud juhtudel valesti.

= Kui sdidusuunda vdetakse arvesse, muudab GPS-nool varvi ja suunda. @
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Sdidusuuna tuvastamine

Toimingud

26

Suunavahetuse eelised

Soidusuuna arvessevdtmiseks on alljdrgnevad véimalused.
= Traktori sdidusuunaandur. Suunasignaal edastatakse ISOBUS-juhtseadise kaudu ja see
tuvastatakse terminali poolt.
= Juhtimissiisteemi sdidusuunasignaal.
= Sdidusuuna poolautomaatne tuvastamine GPS-signaali alusel.

Soidusuuna poolautomaatne tuvastamine

Kui parameeter sdidusuunatuvastus [— 86] on aktiveeritud, tuleb parast terminali sisselllitamist
veenduda, et eeldatav sdidusuund on dige.

Siisteem eeldab sdiduki esimesel likumisel, et sdiduk liigub edasisuunas. Kdigi edasiste
suunamuutuste juures l&htutakse sellest teabest.

Seetdttu on vaga oluline kohe pérast navigeerimise kaivitamist kontrollida, kas stisteem on
sbidusuuna digesti tuvastanud. Eriti juhul, kui siduk liigub enne navigeerimise kaivitamist voi selle
ajal tagasisuunas vdi naiteks kui GPS-vastuvétt veel puudub.

Séidusuunda tuleb uuesti kontrollida hiliemalt stisteemi taaské&ivitamisel.
1. Kaivitage uus navigeerimine.

= Sdiduki stimboli kohal olev nool néitab parajasti eeldatavat sdidusuunda.

- sOiduk liigub edasisuunas; - sdiduk liigub tagasisuunas.
2. Eeldatava s6idusuuna muutmiseks vajutage noolel

3. Igal suunamuudatusel, mille terminal GPS-signaali alusel tuvastab, muudetakse néidatavat
sGidusuunda.
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Baaspunkti maaramine

Baaspunkti maaramine

Kui todtate suure tdpsusega parandussignaaliga, nt RTK v&i CenterPoint RTX, ei ole vaja baaspunkti
maarata.

Milleks on vaja baaspunkti?

Baaspunkti abil saate kohandada tegelikke GPS-koordinaate salvestatud GPS-koordinaatidele ja
kompenseerida véimalikku triivi (nihet).

GPS-positsiooni kalibreerimiseks on teil vaja kindlat punkti maapinnal, nn baaspunkti. GPS-signaali
kalibreerimisel vorreldakse baaspunkti salvestatud koordinaate olemasolevate koordinaatidega.

Vasakul - kalibreeritud GPS-positsiooniga péld, paremal — kalibreerimata GPS-positsiooniga pold
Kui te ei sea baaspunkti ega kalibreeri GPS-positsiooni enne iga to0 alustamist, juhtub jargmine.

Péllupiiri, juhtjoonte jne salvestatud GPS-koordinaadid erinevad tegelikest asukohtadest. Nii ei saa te
mdnda pdllu osa tdddelda, kuna pdllu salvestatud asukoht on valjaspool pdllupiiri.

Maksimaalse tapsuse saavutamiseks tuleb teha jérgmist.
1. Maarake esimesel sdidul lile iga pdllu baaspunkt.

2. Kui pollu jaoks on baaspunkt juba seatud, kalibreerige enne pdllu tddtlemist pdllu GPS-
positsioon.

3. Pikemate tddde kaigus kalibreerige aeg-ajalt GPS-positsiooni.

Baaspunkti seadmine

Baaspunkti seadmisel on otsustavad GPS-vastuvétja koordinaadid. Kuna pole méttekas GPS-
vastuvotjat iga kord eemaldada, tuleb séiduk iga kord samasse asukohta paigutada. Sel juhul on ka
GPS-vastuvétja samas kohas.

Baaspunkti seadmiseks on vaja kindlat punkti, mille asend ajas ei muutu. Naiteks puu, piiritahis voi
kanalisatsioonikaas.

Seda punkti on vaja selleks, et seada traktor GPS-signaali edaspidisel kalibreerimisel tapselt
samasse kohta.
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GPS-signaali kvaliteedi kontrollimine

Toimingud

5.5

28

Andmekadu puuduva baaspunkti korral
Kui te ei suuda baaspunkti hiljiem leida, muutuvad salvestatud andmed kasutuks.

o Jatke alati meelde iga pdllu tapne baaspunkt!

Jargmisel joonisel on kujutatud, kuidas seada traktor baaspunkti seadmisel:

Traktor baaspunkti seadmise ajal

. GPS-vastuvdtja traktorikabiini katusel ’I‘ Baaspunkti asend
@ GPS-vastuvdtja ja X-teljel oleva teeserva GPS-vastuvdtja ja Y-teljel oleva teeserva
punkti vaheline kaugus punkti vaheline kaugus

-—-Joon kindlast punktist iile tee

M Todtlete pdldu esimest korda.
1. Leidke pdllu sissesdidu juures kindel punkt. Naiteks puu, piiritahis voi kanalisatsioonikaas.
Témmake sellest punktist joon, mis Uletab tee, millel sdiduk seisab.

Seadke s6iduk mdlema esirattaga sellele joonile.

> @ bn

Kirjutage ules kindla punkti ja sdiduki vaheline kaugus. Seda kaugust tuleb séilitada ka GPS-
signaali kalibreerimisel.

5. Kaivitage uus navigeerimine.

6. Vajutage jargemodda jargmistel simbolitel:

Q00
> >
= Ekraanil kuvatakse esmalt tdht R ja punkt, mis tahistab pdllul baaspunkti. Punkt asub noole
all.

= Olete seadnud baaspunki.

GPS-signaali kvaliteedi kontrollimine

Mida parem on GPS-signaal, seda tapsemalt ja tookindlamalt toétab TRACK-Leader. GPS-signaali
kvaliteet s6ltub mitmest tegurist:
= GPS-vastuvdtja mudel;
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Péllupiir

= geograafiline asukoht (m&nes maailma piirkonnas pole parandussatelliidid saadaval);
= kohalik varjestus péllul (puud, maed).

Tdbkuval kuvatav teave

@ GPS-signaali praegune kvaliteet @ Tulpgraafika

Naitab ihenduse kvaliteeti. Mida rohkem
siniseid tulpi, seda parem on tGhendus.

@ Uhendatud satelliitide arv

GPS-signaali kvaliteet

Kvaliteet Kirjeldus

RTK fix Suurim tapsus.

RTK float Radadevaheline tapsus u 10-15 cm, TerraStar-C.

DGPS Parandussignaaliga GPS. Vastavalt GPS-vastuvdtjale ja
konfiguratsioonile: WAAS, EGNOS, GLIDE vai muu.

GPS Nork ja ebatapne signaal.

INV GPS-signaal puudub. Ei saa tdotada.

RTX conv Uksnes siis, kui kasutatakse parandusteenust Trimble-RTX.
Parandussignaal pole veel taielikult koondunud. Suurim t&psus pole
veel saavutatud.

RTX Uksnes siis, kui kasutatakse parandusteenust Trimble-RTX. Suurim
tapsus on saavutatud.

xFill Kui GPS-signaali kvaliteedina kuvatakse xFill, ilmub satelliitide arvu
asemel taimer. Taimer kaivitub 20 minuti peal ja kuvab, kui kaua saab
xFilli veel kasutada.

Pollupiir

Selleks et ststeem tuvastaks pdllu valispiiri, vdite pdllupiiri mérgistada. Pallupiir kuvatakse ekraanil
punase joonena, mis Umbritseb pdldu.

Péllupiiri margistamine ei ole tingimata vajalik. P8llupiiri kasutamisel on siiski eeliseid.
= Tuvastada saab kogu pdlluala ja t6deldud ala.
= Terminal hoiatab pdllupiirile l[ahenemise korral.
= Ainult p6llupiiri olemasolu korral on véimalik kuvada ekraanil pdéramisala.
= Olemasoleva pdllupiiri korral vdib valjaspool pdldu asuvad sektsioonid automaatselt vélja
lilitada. See on mottekas eelkdige suurte toolaiustega pritside korral.

Pé&llupiiri on v8imalik margistada mitut moodi:

= Otse terminalis; [— 30]

- tédseadmega todtamise ajal;
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Péllupiir
- hilisema arvutuse teel imber pdllu séitmise pdhjal;
— sbites traktori voi muu séidukiga (ATV) timber pdllu.
= Péllupiiri importimine: [— 32]
— mddtmisandmete importimine shape-vormingus;
— TRACK-Leaderi varasemate salvestiste importimine;
- arvutisse salvestatud pdllupiiride importimine.
5.6.1 Pollupiiri registreerimine t606 ajal
Pollupiiri t66 ajal registreerimiseks peate toimima allpool kirjeldatud viisil. Mida tapsemalt te pollupiiri
loomise ajal sbidate, seda tapsemalt aktiveeritakse hiljem péllupiiri Idheduses sektsioonid.
Toimingud M Juhtseadis on (ihendatud ja seadmete jarjestus on seatud digeks.
1. Kaivitage uus navigeerimine.
2, — Valige s6idusuuna ja pdllu serva jargi, millist poomi asendit soovite pdllupiiri
registreerimiseks kasutada.
3. - Kinnitage valikut.
4, - Kaivitage pdllupiiri registreerimine.
5. Sbitke Umber pdllu.
6. — Katkestage registreerimine néiteks siis, kui on vajalikud spetsiaalsed sdidumanddvrid.
= Sdite, mille ajal registreerimine on katkestatud, naidatakse terminalis punktiijoonega.
1. — Jatkake registreerimist.
= Terminal tdmbab joone asendi, kus olete registreerimise peatanud, ja asendi vahel, kus
soovite registreerimist jatkata.
8. Jatkake registreerimist.
= Tuleb jalgida, et terminal tdmbab registreerimise [dpetamisel sirgjoone praegusest asendist
kuni registreerimise [ahtepunktini.
9. — L&petage pdllupiiri registreerimine.
= Terminal tdmbab sirgjoone praegusest asendist kuni registreerimise lahtepunktini.
=> POllupiir on registreeritud.
= Pdllu koguala kuvatakse navigeerimiskuval.
5.6.2 Pollupiiri tuvastamine timber pollu soitmise teel

Péllupiiri tuvastamiseks otse terminalis tuleb sdita imber péllu. Mida tapsemalt te sdidate, seda
tapsemalt aktiveeritakse hiljem p6llupiiri [aheduses osalaiusi.

GPS-signaali tapsus on vaga oluline.
= Voimalusel kasutage vdimalikult tipset GPS-signaali, nditeks RTK-d.

30

V18.20201207 30302432a-02-ET



Kasutamise pohialused

Péllupiir
= DGPS-i kasutamisel kalibreerige GPS-signaali iga 15 minuti jarel. Selleks katkestage

salvestamine (siimbol ) ja sditke baaspunkti. Parast kalibreerimist sditke tagasi kohta, kus
te sdidu katkestasite.

Pohimétteline protsess — ilma ISOBUS-juhtseadise ja SECTION-Controlita
Toimingud Kui te ISOBUS-juhtseadist ja SECTION-Controli ei kasuta, sditke imber pé&llu jargmiselt.
M Rakenduses Virtual ECU valisite kasutatava masina virtuaalse juhtseadise.
1. Kaivitage uus navigeerimine.

2. Kui tootate ilma RTK-ta, seadke baaspunkt véi kalibreerige GPS-signaal.
= Néete jargmist kuva:

3. - Vajutage seda funktsioonisiimbolit, millega annate terminalile teada, et todseade
to6tab. Kui tddseadmele (vdi traktorile) on paigaldatud tédasendi andur ja see on masina profiilis
konfigureeritud, seda siimbolit ei kuvata. Sellisel juhul tuvastab terminal automaatselt, et
to6seade todtab.

4. Lilitage tddseade sisse voi viige tddasendisse.

5. Sbitke Umber pdllu. Piilidke sealjuures sdita tddseadme valise osaga otse pdlluservas. Kui
tuvastate, et td6laius erineb té6seadme laiusest, peatuge ja korrigeerige rakenduses Virtual ECU
parameetrit , To0laius”. Pdllu imber sditmise ajaks vdite parameetri veidi suuremaks seada ning
seejarel pdlluservast pisival kaugusel sdita.

= Pérast esimesi sentimeetreid naete, et kuvale ilmub sdiduki simboli taha roheline ala.
Roheline varv tahistab td6deldud ala:

6. Sditke Umber kogu pdllu.

7. Kuiolete pdllule ringi peale teinud, jadge seisma.
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= Umberssit peab moodustama suletud ringi:

8. — Rohelisega téhistatud ala imber oleva pdllupiiri mérgistamiseks vajutage seda
funktsioonistimbolit.

= Navigatsioonikuval tdmmatakse imber p6llu punane joon. See on pdllupir.
= Loenduri alas kuvatakse ntud p6llu arvutuslik pindala.
= Kui asute pdllupiiri Idhedal, hakkab terminal piiksuma ja ekraanil kuvatakse hoiatus ,P&llupiir”.

Selliselt tuvastatud pdllupiiri saab salvestada.

Umber péllu sditmine SECTION-Controliga
Kui kasutate SECTION-Controli, toimige samamoodi, nagu kirjeldatakse eespool.

Oluline!
= |SOBUS-juhtseadis peab olema lihendatud.

= Funktsioonisiimbolid ja asendatakse selle stimboliga . Péhiprotsessi 3.
etapis peate sellega aktiveerima SECTION-Controli automaatreziimi. Téddeldud ala tahistatakse
automaatselt, niipea kui tdéseade hakkab tdle.

Umber pollu sditmine ISOBUS-TC abil

Kui kasutate rakendust ISOBUS-TC standardreziimis, peate rakenduses ISOBUS-TC alati looma
pbllu ja selle aktiveerima enne, kui hakkate jargima siin kirjeldatud péhilisi toiminguid.

Umber pollu sditmine traktori, ATV v6i muu soidukiga, millel ei ole todseadet
Paljudel juhtudel on mdttekas sdita imber pdllu sBidukiga, mille! ei ole tddseadet.

Oluline!
= Sbidukile tuleb paigaldada terminal ja GPS-vastuvétja.
= Sbiduki jaoks peate rakenduses Virtual ECU looma virtuaalse juhtseadise. Sisestage seejuures
GPS-vastuvétja asukoht ja tddlaius vaga tapselt.
= Pool tddlaiust vastab sdiduki keskosa ja pdllupiiri vahelisele kaugusele. Hoidke seda kaugust
Umber pdllu sdites kogu aeg.

Pollupiiri importimine
Péllupiiri saab importida vélisest programmist. Tegemist v6ib olla vanemate péllupiiridega, mille olete

loonud mdne muu terminaliga, vdi mddistusettevdtte andmetega. Péritolu pole oluline. Oluline on
vaid see, et piir on tahistatud véga tapselt.
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Péllupiir

Fail peab vastama jargmistele tingimustele:
= Failivorming: shp
= Standard: WGS84

Shape-failide todtlemise kohta leiate teavet peatiikist: Rakenduse ISOBUS-TC kasutamine
standardreziimis [— 10]

Pollupiiri kustutamine

1. Vajutage umbes 3 sekundit jargmist funktsioonisimbolit:
= Kuvatakse jargmine teade: Kas kustutan pdllupiiri?

2. Jah - kinnitage.

= Pollupiir kustutatakse.

Suletud ala registreerimine

Kui teie pdllul on takistused, millest peate alati imber séitma, voite selle jaoks registreerida suletud
alad.

Suletud alade registreerimisel peate toimima samamoodi nagu pdllupiiride registreerimisel.
M Olete registreerinud péllupiiri, mille jaoks soovite registreerida suletud ala.

M Asute pdllul.

1. - Valige séidusuuna ja pdllu serva jérgi, millist poomi asendit soovite suletud ala
registreerimiseks kasutada.

2, - Kinnitage valik.
3. — Kaivitage suletud ala registreerimine.
4. Soitke imber ala, mida soovite registreerida.

5. — Katkestage registreerimine naiteks siis, kui on vajalikud spetsiaalsed séidumanddvrid.
= Sbite, mille ajal registreerimine on katkestatud, ndidatakse terminalis punktiirjoonega.

6. — Jatkake registreerimist.
= Terminal tdmbab joone asendi, kus olete registreerimise peatanud, ja asendi vahel, kus
soovite registreerimist jatkata.

7. Jétkake registreerimist.
= Tuleb jalgida, et terminal tdmbab registreerimise [dpetamisel sirgjoone praegusest asendist
kuni registreerimise lahtepunktini.
8. — Lopetage suletud ala registreerimine.

= Terminal tdmbab sirgjoone praegusest asendist kuni registreerimise lahtepunktini.
= Suletud ala on registreeritud.

= Suletud ala ala lahutatakse p&llu kogupindalast. See kuvatakse ainult todeldud alana.
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Juhtjoonte kasutamine paralleeljuhtimiseks

6 TRACK-Leaderi paralleeljuhtimine

6.1 Juhtjoonte kasutamine paralleeljuhtimiseks

Juhtjooned on paralleelsed jooned, mis kuvatakse ekraanil. Need aitavad teil pdldu paralleelsete
ré6bastena téddelda.

Esimest juhtjoont, mille terminalis loote, nimetatakse AB-jooneks. Ekraanil on see tavaliselt tahistatud
tahtedega A ja B. Kdik jargnevad juhtjooned arvutatakse ja joonistatakse AB-joone pdhjal.

AB-joone kulgemistee salvestatakse esimesel todkéigul, mille peate tegema késitsi. Terminali
kasutamine sdltub valitud juhtimisreZiimist.

Todtlussuuna muutmiseks kdigil poldudel voite luua [— 42] mitu juhtjoonte komplekti. Iga juhtjoonte
komplekti jaoks vdite luua juhtjooned erinevas suunas ja erinevas reziimis.

Peale selle vdite iihe juhtjoonte komplektiga toGtamise ajal luua juhtjoonte komplekti pdllu hilisemaks
tootiemiseks [— 44].

Iga suuna jaoks saab valida (ihe juhtjoonte komplekti

6.1.1 Sirged juhtjooned
Toimingud M Aktiveeritud on juhtimisreZiim Paralleelne. [— 42]

1. Viige sdiduk soovitud AB-joone alguspunkti.

2, — Seadke esimene punk.
=> Punkt A kuvatakse ekraanil.
= Funktsioonistimbolil varvub esimene lipp roheliseks.

=

3. Soitke pdllu teise serva.

4, — Seadke teine punkt.
= Punkt B kuvatakse ekraanil.
= Funktsioonistimbolil varvub ka teine lipp roheliseks.
= Punktid A ja B (ihendatakse joonega. See on AB-joon.
= AB-joonest vasakul ja paremal kuvatakse juhtjooned.
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Juhtjoonte kasutamine paralleeljuhtimiseks

=
6.1.2 Juhtjooned kéverana
Toimingud M Aktiveeritud on juhtimisreziim ,Kontuur®. [— 42]

1. Viige s6iduk soovitud AB-joone alguspunkti.

2, — Seadke esimene punkt.
= Punkt A kuvatakse ekraanil.

3. Soitke pdllu teise serva. Te ei pea sbitma mddda sirgjoont.
= Sbitmise ajal joonistub ekraanil sdiduki taga joon.

4, — Seadke teine punk.
=> Punkt B kuvatakse ekraanil.
=> Punktid A ja B (ihendatakse joonega.

5. AB-joonest vasakul ja paremal kuvatakse juhtjooned.

6.1.3 Juhtjooned kompassi jargi
Toimingud M Aktiveeritud on juhtimisreZiim A+. [— 42]

1. Viige sdiduk soovitud AB-joone alguspunkti.

2. Vajutage siimbolil:
= Kuvatakse klaviatuur.

3. Sisestage, millisesse iimakaarde peaksid juhtjooned naitama. Saate valida vaartuse vahemikus
0-360°.

4, - Kinnitage.
= Ekraanil kuvatakse mitu paralleelset juhtjoont, mis kdik viivad suunda, mille sisestasite.

6.1.4 Kombineeritud juhtjoon

JuhtimisreZiimis ,A-B ja kontuur” saate joonistada juhtjoone, mis koosneb nii paralleelsetest
sirgjoontest kui kdverjoontest.
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Juhtjoonte kasutamine paralleeljuhtimiseks

Funktsioo- Funktsioon Tulemus
nisiimbol

Seab punkti A.

Kaivitab kontuuri joonistamise. Seab punase punkti, mis on viimase
punktiga tihendatud sirgjoonega.

Seab kontuuri joonestamise Seab punase punkti, millest alates
pausireZiimi. joonestatakse sirgjoon.

Seab viimase punki ja I6petab AB-
joone joonestamise.

Toimingud
M Aktiveeritud on juhtimisreziim ,A-B ja kontuur”. [— 42]
1. Viige sdiduk soovitud AB-joone alguspunkti.
2, — Seadke esimene punk.
= Punkt A kuvatakse ekraanil.
3. Soitke nii kaua otse, kuni vajate sirget juhtjoont.
= Sbitmise ajal joonistub ekraanil sdiduki taga joon.
=> Joon on sirge punktiirjoon.
4, — Ldpetage sirge AB-joone joonestamine.
= Slimbol asendatakse stimboliga
= Ekraanile seatakse vaike punane punkt.
= Nld saate juhtjooneks seada kéverjoone.
= Sditmise ajal joonistub ekraanil sdiduki taga joon.
5. Kui soovite joonestada uue sirgjoone, vdite uuesti puudutada stimbolit ja jatkata 3.
toimingu juures kirjeldatud viisil.
6. - Joonestamise I6petamiseks seadke teine punkt.
=> Punkt B kuvatakse ekraanil.
=> Punktid A ja B lihendatakse joonega.
6.1.5 Automaatselt loodud juhtjoonte kasutamine

Siisteem on vdimeline looma juhtjooni automaatselt:
= Pooramisalal [— 46]
= Pollu sisealal. Siin kirjeldatakse viimati nimetatud juhtumit.

Selle funktsiooni kasutamisel ei ole esimest AB-joont vaja luua kasitsi juhtides. Selle asemel vdite
algusest peale kasutada oma roolisiisteemi.
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Juhtjoonte kasutamine paralleeljuhtimiseks

Kui rakendus TRACK-Leader kuvab ekraanil pdllupiiri, v6ib stisteem automaatselt luua juhtjooni.
Juhtjooned on alati sirged ja kulgevad iksteise suhtes paralleelselt. Esimene AB-joon luuakse

Uhendusjoonena kahe punkti vahel, mis seatakse pdllupiiri kbrvale. Kaugus p6llupiirini vérdub poole

td6laiusega.

Luuakse kohe mitu juhtjoonekomplekti. Kasutatavad jooned saate ise kindlaks maarata.
Mittevajalikud juhtjioonekomplektid peate kustutama.

Uldiselt koosneb kasutamine jargmistest etappidest:

1. Pdllupiiri ettevalmistamine: soitke timber pdllu, laadige rakenduses ISOBUS-TC Shape-
vormingus pdllupiir voi rakenduses TRACK-Leader vana péllupiir.

2. Poddramisala lisamine: [— 46] seejuures markige ara parameeter ,Juhtjoonte automaatne
loomine*.

3. Kustutage mittevajalikud juhtjoonekomplektid.
4, Valige 160 jaoks juhtjoon.
Nii kasutate automaatselt loodud juhtjooni.

M Asute pdllul, mida soovite téddelda.

M Olete kaivitanud navigeerimise.

M Ekraanil kuvatakse pdllupiir.

™M Juhtjooned puuduvad.

1. - Looge podramisala.
2. Seadistage parameeter ,Minimaalne pddrderaadius”.

3. Tehke linnuke parameetri ,Juhtjoonte automaatne loomine* juurde.

4, — Sulgege kuva.

5. Kinnitage, et soovite luua poéramisala. Hiliem saate selle alati veel kustutada.

6. — Avage kasutusel olevate juhtjoonekomplektide loend.
= Automaatselt loodud juhtjoonekomplektide tahistuseks on ,Pédramisala_(nr)“.

7. Seejérel peate otsustama, millised juhtjoonekomplektid soovite séilitada ja millised kustutada.

8. Puudutage kaks korda mdnda juhtjoonekomplekti.
= Kuvatakse tédkuva.

9. - Suurendage kuva.
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Juhtjoonte kasutamine paralleeljuhtimiseks

= Kuvatakse llevaade:

= Kuval n&ete kaht punkti: A ja B
10. Mdelge jérele, kas punktide A ja B vaheline joon on AB-jooneks sobiv.
11.Nld on kaks vdimalust.

12. Voimalus a: kui juhtjoon todtlemiseks ei sobi, kustutage juhtjoonekomplekt.
13. — Avage kasutusel olevate juhtjioonekomplektide loend.

x — Kustutage juhtjoonekomplekt. Alati kustutatakse dramérgitud joonekomplekt.
Juhtjoonekomplekti markimiseks puudutage seda korraks.

14.
15. Voimalus b: kui soovite juhtjoone séilitada, siis andke sellele uus nimi.
16. — Avage kasutusel olevate juhtjoonekomplektide loend.

17. — Nimetage margitud juhtjoonekomplekt imber.

18. Puudutage kaks korda jargmist juhtjoonekomplekti.

19. — Suurendage kuva.
= Kuvatakse (levaade:

20. M&elge jarele, kas punktide A ja B vaheline joon on AB-jooneks sobiv.
21, — Avage kasutusel olevate juhtjoonekomplektide loend.

x - Siin saate juhtjoonekomplekti kustutada. Alati kustutatakse aramargitud
joonekomplekt. Juhtjoonekomplekti mérkimiseks puudutage seda korraks.

22,

23.Korrake neid toiminguid kdigi automaatselt loodud juhtjoonekomplektide juures.
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Juhtjoonte kasutamine paralleeljuhtimiseks

6.1.6 Juhtjooned ringina
Toimingud M Aktiveeritud on juhtimisreZiim Ring.

1. Viige sdiduk pdllu valisserva ringvihmutusseadme kdrvale.

2, — Seadke esimene punk.

3. Soitke labi vahemalt pool pdllu valisservast.

4, — Seadke teine punkt.
= Ekraanil kuvatakse ringjad juhtjooned.

6.1.7 Kohanduvad juhtjooned

Toimingud M Aktiveeritud on juhtimisreziim Kohanduv kontuur kasitsi véi Kohanduv kontuur automaatne.

1. Viige sdiduk soovitud AB-joone alguspunkti.

2, — Seadke esimene punk.

w

. Sbitke pdllu teise serva.
= Noolestimboli taha joonistub joon.

>

— Juhtimisreziimis Kohanduv kontuur k&sitsi mérkige poore.

(3, ]

. Juhtimisreziimis Kohanduv kontuur automaatne poérake. Stisteem tuvastab automaatselt, et
pddrate.
= Joonistatud joonest vasakul ja paremal kuvatakse uued juhtjooned.

6. Jargige uusi juhtjooni.

6.1.8 Juhtjoonte kustutamine
Juhtjooni saab igal ajal kustutada ja uusi luua.

Toimingud
1. Vajutage Uhte jargmistest funktsioonisiimbolitest umbes 3 sekundit:
Kuvatav siimbol séltub juhtimisreZiimist.
= Kuvatakse jargmine teade: Kas juhtjooned kustutada?

2. Jah - kinnitage.
= Juhtjooned kustutatakse.

6.1.9 Juhtjoonte nihutamine

Kasutage seda funktsiooni, kui asute kiill soovitud sdidurajal, kuid terminalil kuvatakse traktori asend
raja kdrval.

See funktsioon td6tab ainult jargmistes juhtimisreziimides:
= paralleelne
= silutud kontuur

Toimingud M Navigeerimine on kaivitatud.
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6.1.10

Naide

Toimingud

6.1.11

Naide

Toimingud

40

1. — Nihutage juhtjooned GPS-vastuvétja asendisse.

=> Nihutatakse juhtjooni, pdllupiiri ja sdite.

Kauguse loomine juhtjoonte vahel

Vaikimisi vastab juhtjoonte vaheline kaugus td6laiusele, kuid te saate seda muuta.
Pdllupritsi toolaius = 18 m

Soovite olla kindel, et todtlemisel ei jaa Ukski ala vélja.

Seadke parameeter Joonte vahe nt vaartusele 17,80. Sellisel juhul tootate 20 cm (ilekattega (10 cm
vasakul ja 10 cm paremal).

M Navigeerimine on kaivitatud.

1. — Lulitage sisse kuva Navigeerimissatted.
= [Imub kuva Navigeerimisséatted.

2. Puudutage valikut Joonte vahe.
= Kuvatakse klaviatuur.

3. Sisestage, mitu meetrit peab jddma kahe juhtjoone vahele.

4, - Kinnitage.
= llmub kuva Navigeerimissatted.

5. —Sulgege kuva.

Juhtjoonte intervalli seadistamine

Kui soovite sbita paralleelselt ja kasutate sealjuures iga teist v6i kolmandat juhtjoont, saate
seadistada nende juhtjoonte tugevama tahistamise kui teistel juhtjoontel.

Arvu 2 sisestamisel kuvatakse rasvasena iga teine juhtjoon, arvu 3 sisestamisel iga kolmas juhtjoon
jne.

M Navigeerimine on kivitatud.

1. — Lilitage sisse kuva Navigeerimissatted.
= llmub kuva Navigeerimissatted.

N

. Puudutage valikut Read.
= Kuvatakse klaviatuur.

3. Sisestage, millise intervallida soovite juhtjooni rasvaselt tahistada.

4, - Kinnitage.
= llmub kuva Navigeerimissatted.

[3,]

. — Sulgege kuva.
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Beete-reziim seadistamine

Kui soovite kasutada funktsiooni Read, saate maarata, kas tdddeldavate juhtjoonte tahistus muutub
t66 ajal.
= absoluutne — algul tahistatud juhtjooned jadvad kogu ajaks tahistatuks, isegi kui sdidate méoda
teisi, tahistamata juhtjooni;

Voimalikud séatted

= suhteline — selle satte korral nihkuvad koik esiletdstud kohe, kui te eelnevalt esile tdstetud joont
enam ei jargi:
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6.1.12 juhtimisreziimi valimine

JuhtimisreZiim maarab, kuidas juhtjooned luuakse ja kuidas need péllul kulgevad.

Funktsioonisiimbol Funktsioon

Pddramisala juhtjoonte komplektidega kuva valimine.

Valige juhtjoonte komplektidega kuva.

Sulgeb kuva ,Juhtjoonte komplektid” iima uut juhtjoonte komplekti
rakendamata.

Loob alternatiivse juhtjoonte komplekti, samal ajal kui teine on
aktiveeritud.

Loob uue juhtjoonte komplekti.

V/dimaldab juhtjoonte komplekti muuta.

x Kustutab margistatud juhtjoonte komplekti.

Toimingud M Navigeerimine on kaivitatud.

1. — Liilitage sisse kuva Juhtjoonte komplektid.
= llmub kuva Juhtjoonte komplektid.

2. — Looge uus juhtjoonte komplekt.
= Avaneb kuva Juhtjoonte komplekt, millel on jargmised read: JuhtimisreZziim ja Nimi.

3. Vajutage real JuhtimisreZiim.
= Kuvatakse loend.

4. Valige soovitav juhtimisreziim.

5. - Kinnitage valik.
= llmub kuva Juhtjoonte komplekt.

6. — Lahkuge kuvalt.
= llmub kuva Juhtjoonte komplektid.

7. Soovitava juhtkomplekti avamiseks navigeerimiskuval tehke sellel topeltvajutus.
=> Kuni selle ajahetkeni kasutatud juhtjoonte komplekti juhtjooned kuvatakse.
= Olete juhtimisreziimi muutnud ja saate niiid luua uue juhtjoone.
= Saate juhtjoonekomplekti igal ajal muuta.

Saadaval on jargmised juhtimisreZiimid:
= Juhtimisreziim Paralleelne
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Selle juhtimisreZiimi korral saate pdldu téddelda paralleelsete sirgete rédbastena.
Juhtimisreziim ,,A-B ja kontuur

Selles juhtimisreZiimis saate luua juhtjoone, mis esmalt sisaldab kontuuri ja seejarel sirget AB-
joont.
Juhtimisreziim ,,Kontuur

Kasutage seda juhtimisreziimi, kui teie p6llul on labivalt kdver pdllupiir.
Juhtimisreziim A+

Selles juhtimisreziimis saate kasitsi sisestada, millises geograafilises suunas tuleb juhtjooned
luua. Selleks tuleb sisestada tiksnes suund kraadides (0-360°) ning juhtjooned luuakse
automaatselt ja Uksteisega paralleelselt.

Juhtimisreziim Kohanduv kontuur kisitsi

Selles juhtimisreziimis joonistatakse sdiduki tee igal tookaigul. Jargmine juhtjoon luuakse alles
parast pddramist. See on eelmise tddkaigu tdpne koopia.

Enne iga péramist peate nuppu vajutama.

Juhtimisreziim Kohanduv kontuur automaatne

See reziim tddtab nagu Kohanduv kontuur kasitsi, kuid terminal tunneb automaatselt &ra, kui
poorate.

= Juhtimisreziim Ring
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Selles juhtimisreziimis saate luua ringjaid juhtjooni, et toétada péllul, kus on ringvihmutusseade.
= Automaatsed juhtjooned

JuhtimisreZiimi jaoks on olemas alternatiiv: juhtjoonte automaatne loomine pédramisalaga tédde

korral. LAhemat teavet selle kohta leiate peatlikist Pédramisala tdotiemine [— 46]

Alternatiivse juhtjoonte komplekti loomine t606 ajal

Tootades pdllul the juhtimisreziimiga, vdite naiteks hilisemaks todtlemiseks luua muude juhtjoontega
alternatiivse juhtimisreZiimi.

Toimingud M Navigeerimine on kaivitatud.

1. — Liilitage sisse kuva ,Juhtjoonte komplektid”.
= lImub kuva ,Juhtjoonte komplektid”.

2. — Aktiveerige funktsioon juhtjoonte komplekti registreerimiseks t60 ajal.
= Avaneb kuva ,Juhtjoonte komplekt”, millel on jargmised read: ,Juhtimisreziim” ja ,Nimi".

3. Puudutage rida ,Juhtimisreziim”.
= Kuvatakse loend.

4, Valige soovitud juhtimisreZiim.

5. - Kinnitage valik.
= llmub kuva ,Juhtjoonte komplekt”.

6. - Sulgege kuva.
= lImub kuva ,Juhtjoonte komplektid”.

1. — Llitage tagasi navigeerimisele.

8. — Maarake esimene punkt alternatiivse juhtimisreZiimi jaoks. Lippude tapne valimus
s6ltub aktiveeritud juhtimisreZiimist.
=> Punkt A kuvatakse ekraanil.

9. Funktsioonistimbolil varvub esimene lipp roheliseks.

10. Sditke pdllu teise serva.

11. — Seadke teine punkt.
= Punkt B kuvatakse ekraanil.
=> Ekraanil varvub ka teine lipp roheliseks.

= Salvestatakse alternatiivne juhtimisreziim.

= Nld saate te alternatiivset juhtimisreziimi valida kuva ,Juhtjoonte komplektid” kaudu.
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Paralleelne sditmine LightBari (diooditabloo) ja juhtjoone abil

Paralleelne s6itmine LightBari (diooditabloo) ja juhtjoone abil

Kuvari diooditabloo toetab teid juhtjoone jérgimisel. See annab teada, kui s6idate jaljest valja ning
kuidas jélge tagasi saada.

Kuvari diooditablool on jargmised reziimid:
= Kuvari diooditabloo graafikareZiimis
= Kuvari diooditabloo tekstireziimis

Lisaks kuvari diooditabloole iimub kuvale ka suunanool, mis naitab Giget roolimissuunda.

Kuvari diooditabloo. Vasakul: tekstireZiim; paremal: graafiline

@ Diooditabloo suunanait tekstireZiimis. @ Kolmnurk
Siin ndete, kui tugevalt ja millises suunas
peate pddrama, et kindlal kaugusel ideaalne
asend saavutada.
Vit ka parameetrit Eelvaade [— 87].

Praegune kdrvalekalle juhtjoonest. @
Juhtjoon Praegune korvalekalle juhtjoonest

Naitab s6iduki optimaalset asendit. Iga punkt vastab 30 cm kdrvalekaldele.
Suunanool

Optimaalse asendi tahistus

@® @®

GPS-vastuvdtja asukoht

Diooditabloo reziimi muutmiseks td6 ajal vajutage sérmega ekraani iilaosa.

SECTION-View kasutamine

SECTION-View on td6laiuse ja osalaiuste skemaatiline joonis. See kuvatakse sdiduki siimbolina ja
see voib asendada kuvari diooditablood.

llma ISOBUS-juhtseadiseta: SECTION-View péisereal ja edenemisribana
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Sditude salvestamise kaivitamine

ISOBUS-juhtseadisega: SECTION-View jalusereal ja edenemisribana

Kui tootate ilma ISOBUS-juhtseadiseta, vdib see kuva aidata teid osalaiuste aktiveerimisel. Kui
to6tate ISOBUS-juhtseadisega, siis aktiveeritakse osalaiused automaatselt. Varvide jargi saate teada
praeguse oleku.

Vérvus Toiming

Hall Salvestamine on vélja lllitatud.

Osalaiuse alune pdld on juba td6deldud voi sdiduk on paigal.

Kollane Salvestamine on vélja lllitatud. Osalaiuse alune pind on té6tlemata.
Punane Osalaius valja lillitada. Salvestamine on sisse lllitatud.
Sinine Osalaius sisse liilitada. Salvestamine on sisse lilitatud.

6.4 Soitude salvestamise kaivitamine

Seda peatiikki pole vaja lugeda jargmistel juhtudel:
= SECTION-Control on aktiveeritud;
= on olemas todasendi andur.

Kui te ei kasuta ei SECTION-Controli ega pole paigaldanud toasendi andurit, ei tea tarkvara, millal
teie seade (nt prits) tddtab ja millal mitte. Seetdttu peate tarkvarale teada andma, millal t6dd alustate.

Sditude salvestamisel naete ekraanilt, millistel p6llu osadel olete juba s6itnud.

Toimingud M Olete kéivitanud navigeerimise.

1. - Kaivitage salvestamine kohe, kui alustate t6dd.

= Funktsioonistimbol muutub:
= Toddeldud ala tahistatakse s6iduki simboli jarel rohelise varviga.

6.5 Podramisala tootlemine
Pdoramisalal saate luua juhtjooni, mis juhivad timber pdllu.

Eelised:
= Saate pd6ramisala toddelda parast pdllu siseala. Nii ei jaa parast pdéramisala toétlemist rehvidel
pihustusvahendi jaéke.
= SECTION-Control lilitab valja osalaiused, mis asuvad pdllu tdétlemise ajal pdramisala
piirkonnas.

46 V18.20201207 30302432a-02-ET



Toimingud

Parameeter

30302432a-02-ET

TRACK-Leaderi paralleeljuhtimine

Pddramisala tootlemine

Funktsioo- | Rakendus on siimboli kuvamisel See juhtub siimboli kérval oleva funk-
nisiimbol selles olekus tsiooninupu vajutamisel
Pddramisala on desaktiveeritud ning Ei saa vajutada.

seda pole sellel pdllul varem aktiveeritud.

Pdllupiiri pole veel tuvastatud.

Pddramisala pole aktiveeritud. Avab kuva, kus saate maaratieda

Kuvatakse alles parast pdllupiiri pooramisala.

tuvastamist.

NUud saate toddelda pdllu siseosa. Paralleeljuhtimine pd6ramisalas

SECTION-Conirol toleb iksnes pallu | 2K1Veertakse:

siseala. Osalaiused lilitatakse

pddramisalale dleminekul vélja.

Paralleeljuhtimine p6llu siseosas on

aktiveeritud.

Nld saate tdodelda pddramisala. Paralleeljuhtimine pdllu siseosas
aktiveeritakse.

Parameetrid kuvatakse ainult Uks kord: pédramisala loomisel. Kui laadite p6llupiiri, mis sisaldab ka
pddramisala, on pd6ramisala satteid vdimalik muuta ainult allpool kirjeldatud viisil:

2.

(pikk vajutus) — Pddramisala kustutamine

— Pdoramisala uuesti loomine

Saate konfigureerida jargmisi parameetreid.

Pddramisala laius

Sisestage siin, kui lai peaks pddramisala olema. Aluseks saate sisestada kdige laiema masina
(nt pOllupritsi) laiuse.

Juhtjoonte vahe

Sisestage siin juhtjoonte kaugus Uksteisest. See on tavaliselt tddmasina todlaius.

»Minimaalne p6drderaadius”

Et jooned ei paikneks pddramisalas 90° nurga all, saate siin sisestada raadiuse, millega séiduk
saab koos lisaseadmega sbita.

»Juhtjoonte automaatne maaramine“

Selle suvandi aktiveerimisel loob terminal juhtjooned automaatselt pdllu siseala jaoks.
Juhtjooned joonestatakse paralleelsete sirgjoontena.

Seejuures luuakse kolm juhtjoonekomplekti juhtjioonekomplektide kaustas, et saaksite ise
méérata, millises suunas tuleb pdldu téddelda. Juhtjoonekomplektide nimeks on ,Pé6ramisala“ 1
kuni 3.

Allpool on lisateave juhtjoonekomplekti valimisviisi kohta. juhtimisreziimi valimine [— 42]

Uhe poole reziim

Ainult kiillvimasina parameeter.

Maarake parameetri vaartuseks Jah, kui soovite kiilvimasinaga pdllupritsi tehnoraja luua ja
médlemad rajad Uhe td6kaiguga luua.
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Pdoramisala tootlemine

Selles reziimis luuakse juhtjooned nii, et kiilvimasin saab esimesel vdi teisel tdokaigul ainult
poolel tdblaiusest tdotada.

Toimingud M Laaditakse pdllupiiriga pdld.

1. Kaivitage uus navigeerimine.
= Kuvatakse pdld koos pdllupiiride ja mérgistamata pddramisalaga.

2. — Avage p66ramisala parameetrid.
=> Kuvatakse parameetrid.

3. Sisestage parameetrid.

4, — Lahkuge kuvalt.
= T66kuval mérgitakse pddramisala piirkond oranziks.

5. Toddelge pdllu siseala.
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Takistuste tuvastamine

=> Parast tdétlemist on pdllu siseala roheline ja pddramisala oranz.

6. — Aktiveerige pddramisalal paralleeljuhtimine.

= — kuvatakse todkuval.
= Pddramisala margitakse hallilt.

= Poddramisalal kuvatakse juhtjooned.

7. Tdéddelge podramisala.

6.6 Takistuste tuvastamine

Kui pdllul on takistusi, saate tuvastada nende asukoha. Nii hoiatatakse teid alati enne, kui tekib
kokkupdrge.

Takistusi saab tuvastada pdllu todtlemise ajal.

Teid hoiatatakse takistuse eest jargmistel juhtudel;
= jOuate takistuseni hiliemalt 20 sekundi parast;
= kaugus takistuse ja sbiduki vahel on vaiksem kui pdllumajandusseadme tdélaius.

Hoiatus koosneb alati kahest elemendist:
= graafiline hoiatus tddkuva Ulemises vasakpoolses nurgas;

— Pollupiir

— Takistus
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Takistuste tuvastamine

= helisignaal.

/\ ETTEVAATUST

Takistused
Tarkvara voib hoiatada teid takistuste eest. Kuid see ei saa pidurdada ega takistusest kdrvale
pdigata.

Funktsioonisiimbol Téahendus

Avab taiendavad funktsioonisiimbolid.

Loob uue takistuse.

Kustutab kdik takistused.

Kustutab valitud takistuse.

Nihutab takistust.

Salvestab takistuse.

Toimingud M Olete kaivitanud navigeerimise.
1. — Aktiveerige uued funktsioonistimbolid.

2, - Lisage uus takistus.
= Kuvatakse klaviatuur.

3. Pange takistusele nimi.

4, - Kinnitage.
= Ekraanil kuvatakse vilkuv punane punkt. See t&histab kohta, kus takistus asub. Selle kdrval
kuvatakse takistuse ja GPS-vastuvdtja vaheline kaugus.

5. Nihutage punkti noolte abil selliselt, et ekraanil kuvatavad kaugused vastaksid pdllul olevatele
kaugustele.

6. — Salvestage takistuse asukoht pdllul.

= Takistus kuvatakse niilid tookuval.

6.6.1 Takistuste margistuse kustutamine

Toimingud Nii kustutate te iihe v6i mitme takistuse margistuse:
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Toimingud
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TRACK-Leaderi paralleeljuhtimine

Traktori vahetamine

1. - vajutage, et avada kuva takistuse margistuse kustutamiseks.
= limub kuva ,Takistuste kustutamine”.

2. Valige soovitud takistused. Alternatiivselt vite te margistada ka koik takistused voi
mérgistuse eemaldada.

3. - Lilitage tagasi todkuvale.
= Kuvatakse jargmine teade: ,Kas soovite valiku tdesti kustutada?”

4, ,Jah”—Kkinnitage.

= Valitud takistused kustutatakse.

Traktori vahetamine

Teil on alati vimalik navigeerimist katkestada ja mingil muul ajal mdne teise traktori ja
puuteterminaliga jatkata.

Traktorit saate vahetada jargmiselt.
™M Navigeerimine on aktiveeritud, pdld on osaliselt tdddeldud.

M Mdlema traktori kabiinis kasutatakse ME puuteterminali.

=

. Peatage traktor 1.

— Sulgege navigeerimine.
Salvestage pdld. [— 80]
Siinkroonige andmed SD-kaardi ja USB-andmekandja vahel. [— 81]
Eemaldage USB-andmekandja.
Uhendage USB-andmekandia teise traktori terminaliga.
Siinkroonige andmed SD-kaardi ja USB-andmekandja vahel.

Salvestage pdld.

© © N o o B~ »w b

Kaivitage navigeerimine.
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Osalaiuste aktiveerimine SECTION-Controli abil

SECTION-Controli aktiveerimine

7

7.1

Toimingud

7.2

Juhtelemendid

7.3

Toimingud
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Osalaiuste aktiveerimine SECTION-Controli abil

SECTION-Controli aktiveerimine

Uhendatud ISOBUS-juhtseadise osalaiusi automaatseks aktiveerimiseks toimige jargmiselt.

1.

> @b

Uhendage ISOBUS-ile ISOBUS-juhtseadis.
Konfigureerige selle juhtseadise sétted. [— 88]
Kaivitage navigeerimine. [— 22]

Valige tééreziim. [— 52]

SECTION-Controli tooreziimi muutmine

Kui SECTION-Control on aktiveeritud, voite tootada kahes reziimis:
= Automaatreziim

Automaatreziimis IUlitab slisteem osalaiused automaatselt sisse ja valja.

= Kasireziim

Kasireziimis tuleb osalaiused alati kasitsi sisse ja vélja lilitada.

Funktsioonisiim- | Tahendus
bol

Vahetab kasi- ja automaatreziimi vahel.

Tookuval on kuvatud aktiivne reziim:

Siimbol | Tahendus

Aktiveeritud on automaatreziim.

Aktiveeritud on kasireziim.

Tegelike vaartuste kaardi kuvamine

T80 ajal saate kuvada valjastatud koguseid tegelike vaartuste kaardina.

M 1SOBUS-juhtseadis on ISOBUS-pdhivarustusega (ihendatud.
M SECTION-Control on aktiveeritud.

M Navigeerimine on kaivitatud.

M Té0 ajal varvib navigatsiooniseade td6deldud ala roheliseks.

— Aktiveerige valjastuskoguse visualiseerimine.
= Peakuval tahistatakse sarnase valjastuskogusega alad sinise varviga.
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Osalaiuste aktiveerimine SECTION-Controli abil

Mitme tddlaiusega masinate kasutamine

2. Libistage nimetissdrmega kaks korda Ule ekraani alumise osa suunaga vasakule:

= Kuvatakse legend:

3. Vajutage legendil kaks korda.
= lImuvad seadistatavad parameetrid.

4. Seadistage parameetrid. Nende seletuse leiate selle tegevusjuhendi alt.

Parameeter DDI 2 voi véljastatud vahendi tahistus

Aktiveerib ja desaktiveerib kuva.

Parameeter Miinimumvaartus

Sisestage siin madalaim vaartus.

Parameeter Maksimumvaartus

Sisestage siin suurim vaartus.

Parameeter Astmete arv

Sisestage astmete arv.

Mitme toolaiusega masinate kasutamine

Kui kasutate juhtseadist, kus on juba konfigureeritud mitu t6élaiust, saab SECTION-Control selle
automaatselt tuvastada.

Need vdivad olla naiteks jargmised masinad:
= kahe poomiga pdllupritsid;
= kilvimasinad, mis lisaks kiilvisele valjastavad ka véetist.

SECTION-Controli abil saate iga té6laiuse sisselllitatuse eraldi konfigureerida. Selleks on kuval
Satted | SECTION-Control iga tddlaiuse jaoks profiil. [— 88]

Navigeerimiskuval ei saa kdiki tddlaiuseid korraga kuvada. See muudaks vaate segaseks. Seetdttu
tuleb aktiveerida Uks t66laius. Téodeldud ala tihistatakse ekraanil roheliselt.
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Mitme tédlaiusega masinate kasutamine

Kodik alad, mida teised osalaiused to6tlevad, luuakse taustal. Kui aktiveerite mdne muu tddlaiuse, siis
kuvatakse selle tootulemused.

Toimingud Muu tédlaius aktiveeritakse jargmiselt.
M Masinal on kaks t6dlaiust.
M SECTION-Control on aktiveeritud.
M Navigeerimine on kivitatud.

1. Ulevaate saamiseks kasutatavatest todlaiustest libistage iile loenduri vasakule, kuni kuvatakse
té6laiuse siimbolid. (Soovi korral)
=> Aktiivne t66laius on tahistatud noolega.

2. Vajutage sodidukistimbolil:

= Aktiveeritakse jargmine tddlaius.
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Rakenduskaartide kasutamine

ISO-XML-tellimuse rakenduskaart

8 Rakenduskaartide kasutamine

Rakenduskaart on p6llu iksikasjalik kaart. Péld on sellel kaardil jagatud aladeks. Rakenduskaart
sisaldab teavet selle kohta, kui intensiivne peab t66 igal alal olema.

Parast rakenduskaardi laadimist kontrollib tarkvara sdiduki GPS-koordinaatide alusel, millised
valjastuskogused on rakenduskaardi jérgi vajalikud, ning edastab teabe ISOBUSI juhtseadisele.

Terminal saab rakenduskaarte avada kahes vormingus:
= |SO-XML-vorming

— Rakenduskaart tuleb arvutis lisada ISO-XML-tellimusele.

- Rakenduskaarti saab kasutada ainult koos ISO-XML-tellimusega rakenduse ISOBUS-TC
abil.

— Uhes tellimuses saab korraga kasutada kuni nelja rakenduskaarti. Nii saab tddseadmetel,
millel on rohkem kui (iks doseerimissiisteem, kasutada iga stisteemi jaoks oma
rakenduskaarti.

= Shape-vorming (shp)
— Rakenduskaart imporditakse rakendusse ISOBUS-TC. [— 9]

— Korraga saab kasutada vaid iht rakenduskaarti.

8.1 ISO-XML-tellimuse rakenduskaart

Toimingud 1. Pdllumaade registris tuleb koostada lihe v6i mitme rakenduskaardi abil ISO-XML-tellimus.
2. Saatke tellimus terminali. Rohkem teavet leiate ISOBUS-TC juhendist.

3. Avage tellimus rakenduses ISOBUS-TC. Séltuvalt konfiguratsioonist peate vajadusel kontrollima,
kas sattevaartus on Gigesti seadistatud.

Kéivitage tellimus rakenduses ISOBUS-TC.
Avage TRACK-Leader.
Sbitke pdllule.

Avage rakendus TRACK-Leader.
= Néete tookuval varvilist rakenduskaarti.

N o o M

8.1.1 Mitu rakenduskaarti korraga

TRACK:-Leaderi abil saate mitme doseerimissisteemi olemasolul kasutada korraga mitut
rakenduskaarti.

Eeldused
= Litsents ,MULTI-Control peab olema aktiveeritud.
= Mdlemad rakenduskaardid peavad olema ISO-XML-tellimuse osad.
= ISOBUS-juhtseadis peab seda funktsiooni toetama.

Mitme rakenduskaardi samaaegseks kasutamiseks on jargmised stsenaariumid:
= Mitme doseerimissiisteemi ja mitme tbdlaiusega tbdseade
= Mitme doseerimissiisteemi ja (ihe tddlaiusega tddseade

Kummalgi juhul saate t66 ajal valida, milline rakenduskaart ekraanil kuvatakse. Séltuvalt
stsenaariumist on TRACK-Leaderis kasutamine veidi erinev.
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Rakenduskaartide kasutamine

Shape-rakenduskaardid

Mitu doseerimissiisteemi ja mitu toolaiust

Todseadmel on mitu doseerimisslsteemi ja igal doseerimisslsteemil on oma t6laius. Naiteks kahe
armatuuri ja kahe poomi ning tihe kiilvimasinaga p&lluprits, mis valjastab seemnevilja ja véetist.
Todlaiused voivad sellisel juhul olla monteeritud Uksteise jarele.

Toimingud Kuvatavat rakenduskaarti saab muuta ni:
M Rakenduskaardiga navigeerimine on kaivitatud.

1. Vajutage to6kuval sdiduki stimbolil.
= Kuvatakse tellimuse juurde kuuluv jargmine rakenduskaart.

Mitu sama laiusega doseerimissiisteemi

Todseadmel on mitu doseerimisslsteemi, millel on sama toélaius. Naiteks mitme mahuti ja mitme
doseerimissiisteemiga, kuid vaid ihe laiusega vaetiselaotur. Sellises vaetiselaoturis koostatakse
vaetisesegu mitmest mahutist ja véljastatakse jaotusseadise abil.

Toimingud Kuvatavat rakenduskaarti saab muuta ni:
M Rakenduskaardiga navigeerimine on kaivitatud.

1. All vasakul, loenduri ala kohal kuvatakse valjastatud aine nimetus. Vajutage sellel tekstil.
= Kuvatakse tellimuse juurde kuuluv jargmine rakenduskaart.

8.2 Shape-rakenduskaardid
Shape-rakenduskaardid tuleb importida rakendusse ISOBUS-TC. [— 9]

8.3 Tootlemiskaardi kuvamine
Kui te todtate tootiemiskaartidega, voite te iksikuid seadistatud vaartusi visualiseerida kui
tootiemiskaarti.

Toimingud M Tootlemiskaart on laaditud.

M Navigeerimine on kéivitatud.

1. — Avage visualiseerimine.
=> Pdhiekraanil margistatakse nlild liksikute seadistatud véartustega alad vérviliselt.

2. Libistage nimetissérmega lile ekraani alumise osa suunaga vasakule.

= Kuvatakse legend:
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Automaatne juhtimine TRACK-Leader AUTO

Péhilised ohutusjuhised

9 Automaatne juhtimine TRACK-Leader AUTO

9.2

Toimingud

9.3

9.31

Toimingud
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Pohilised ohutusjuhised

Alati, kui kasutate automaatset juhtimist, jargige allolevaid ohutusjuhiseid.

Juhina vastutate automaatne juhtimise ohutu kasutamise eest. Ststeem ei asenda juhti. Liikuva
sOiduki tdttu pdhjustatud eluohtlike dnnetuste ja raskete vigastuste véltimiseks arge lahkuge
kunagi juhiistmelt, kui automaatne juhtimine on sisse lllitatud.

Juhtseadis ei sbida Uimber takistuste. Juht peab sdidetavat teekonda alati jélgima ning alati
késitsi sekkuma, kui teel on vaja iimber takistuse sbita.

Juhtstisteem El kontrolli sdiduki kiirust. Juht peab sdidukiirust alati ise reguleerima, et t66
toimuks ohutul kiirusel ja sdiduk ei valjuks kontrolli alt ega laheks Umber.

Juhtseadis ei vbta sdiduki juhtimist tle, kui see aktiveeritakse testimise, kalibreerimise ja
to6tamise kaigus. Aktiveeritud juhtseadise korral vdivad sdiduki juhitavad osad (rattad, teljed,
pdordepunktid) ennustamatult kaituda. Enne juhtsiisteemi aktiveerimist tuleb veenduda, et
sOiduki laheduses ei ole inimesi ega takistusi. Nii véldite eluohtlike dnnetuste, vigastuste ja
materiaalse kahju ohtu.

Juhtstiisteemi ei tohi kasutada Uldkasutatavatel teedel ega muudes avalikes kohtades. Enne
tanavatel voi avalikus kohas sditmist kontrollige, kas automaatne juhtimine on valja lulitatud.

Terminali ettevalmistamine to6tamiseks TRACK-Leader AUTOga

Enne TRACK-Leader AUTO esimest kasutamist tuleb terminalis teha jargmised séatted.

1.

Aktiveerige terminali rakenduses ,Service” litsents ,TRACK-Leader AUTO”. Litsentsi
aktiveerimise juhised leiate terminali kasutusjuhendist.

Kui kasutate vastuvdtjat AG-STAR voi SMART-6L, aktiveerige GPS-vastuvétja draiver ,TRACK-
Leader AUTO". Vastuvdtja NAV-900 puhul peate aktiveerima GPS-vastuvétja draiveri ,AG-200,
NAV-900". GPS-draiveri aktiveerimise juhised leiate terminali kasutusjuhendist.

Rakenduses TRACK-Leader: Aktiveerige meniiiis ,Satted” > ,Uldine” parameeter TRACK-
Leader AUTO.

Uhendage kiilge juhtseadis véi aktiveerige rakenduses Virtual ECU virtuaalne juhtseadis.
Veenduge, et TRACK-Leader AUTO satetes on valitud dige Séidukiprofiil [— 102].

TRACK-Leader AUTO eSteer kasutamise korral importige parameetri ,Kasitsi juhtimine” jaoks
taiendavalt algvéartus. [— 102]

TRACK-Leader AUTO rooli juhtseadisega ECU-S1

Juhtseadise sisseliilitamine

Alles parast juhtseadise sisselllitamist ja kéivitumist saab aktiveerida automaatjuhtimise.

Juhtseadisena késitleme selles peatiikis ja selle alajaotistes juhtseadist ECU-S1.

Juhtseadise sisselllitamine:
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Automaatne juhtimine TRACK-Leader AUTO
TRACK:-Leader AUTO rooli juhtseadisega ECU-S1

1. — Seadke liiliti AUTO keskmisse asendisse.
= Siimbol OFF hakkab vilkuma.

= Juhtseadis kaivitub. See vdib kesta kuni kaks minutit.
Nii saate teada, et juhtseadis on tédvalmis olekus:

1. Korpusel olevad LED-tuled. Vt juhtseadise juhendit
VoI

1. Avage rakendus TRACK-Leader.

2. Puudutage valikut Satted.

3. Oodake, kuni naidikule ilmub ruut TRACK-Leader AUTO. See ruut on esitatud halli varviga nii
kaua, kuni juhtseadis on kaivitunud.

9.3.2 Juhtseadise valjaliilitamine

Lilitage juhtseadis vélja niipea, kui te automaatset juhtimist enam ei kasuta, enne kabiinist valjumist
ning enne sdiduki mootori valjaltlitamist:
= Niiviisi tagate, et keegi ei llilita juhtimisstisteemi kogemata valja.
= Juhtseadist ei hairi pingemuudatused, mis vdivad esineda séidukimootori stilite sisse- ja
valjaltlitamisel.

Juhtseadist saab valja llilitada mitut moodi:
= pealllitist;
= mdnel sdidukil saab juhtseadise valja liilitada koos mootori seiskamisega. See pole siiski iga
Uhendusviisi korral vaimalik.

Toimingud Juhtseadise valjalllitamine pealdlitist:

1. — Vajutage llitit OFF.
= Stmbol OFF ei vilgu enam.

9.33 Automaatse juhtimise aktiveerimine ja kasutamine

Kui automaatne juhtimine on aktiveeritud, vétab juhtstisteem (le kontrolli juhtmehhanismide (le kohe,
kui on rakenduses TRACK-Leader tuvastanud juhtjoone.
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Automaatne juhtimine TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO rooli juhtseadisega ECU-S1

Ohtude mittetuvastamine
Surm vdi rasked kehavigastused

o Enne siisteemi paigaldamist ja kasutamist tuleb kogu dokumentatsioon labi lugeda ning
voimalike riskide ja ohtudega tutvuda.

Liikuv sdiduk
Surm voi rasked kehavigastused
o Arge lahkuge sdidukist, kui juhtseadis ECU-S1 on sisse liilitatud.

o Enne juhtsiisteemi kasutuselevéttu, kalibreerimist, konfigureerimist ja kasutamist tuleb
kontrollida, ega séiduki laheduses ei ole isikuid ega esemeid.

Onnetuste oht siisteemi juhusliku kiivitamise korral
Surm voi rasked kehavigastused

o Lilitage juhtseadis enne tanavale sditmist valja.

o Arge liilitage juhtseadist kunagi sisse tanaval séites.

Siisteem ei s6ida iimber takistuste
Kokkupdrge takistusega
o Jalgige sdidu ajal pdldu ja juhtige sbidukit kasitsi, kui see peab Uimber takistuste sditma.
Hédaolukorras peatage sdiduk.
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Siimbol Funktsioon

Automaatne juhtimine pole vdimalik.

Vaimalikud on jargmised pdhjused:
= juhtseadis on funktsiooni veateate tdttu blokeeritud;
= te pole loonud juhtjooni;

Tagajarjed:

ei juhtu midagi, sest simbol on inaktiveeritud.

aktiveerib ja inaktiveerib automaatse juhtimise.

Loenduri alas on naha antud hetke olek:

- Automaatne juhtimine on aktiveeritud. Ststeem juhib sdiduki juhtjoone
juurde.

- Automaatne juhtimine on aktiveeritud. Séiduk jargib juhtjoont.
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TRACK:-Leader AUTO rooli juhtseadisega ECU-S1

Toimingud

60

Siimbol Funktsioon

— Automaatne juhtimine on inaktiveeritud.

Juhib sdiduki vasakule.

Kuni juhtjoone jargmise muudatuseni juhitakse sdidukit juhtjoonega paralleelselt.

Juhib séiduki paremale.

Kuni juhtjoone jargmise muudatuseni juhitakse sdidukit juhtjoonega paralleelselt.

M Olete kdik eeldused taitnud. Vt ptk: Terminali ettevalmistamine to6tamiseks TRACK-Leader
AUTOga [— 57]

M Asute pdllul.

1. Kaivitage sdiduki mootor.
Lilitage terminal sisse.

Lilitage juhtseadis sisse. [— 57]

Avage rakendus TRACK-Leader.

o B~ DN

Puudutage valikut ,Navigeerimine”.
= Kuvatakse tddkuva.

6. Oodake, kuni juhtseadis on kaivitunud.
= Ekraanile ilmub jargmine teade:
,TRACK-Leader AUTO ja ECU-S1:
Enne slisteemi kasutuselevdttu lugege ja jargige dokumentatsiooni, eelkdige
ohutusjuhiseid.”
= Juhtseadis on kéivitunud.

7. Kinnitage.

8. Puudutage ikooni

9. Kontrollige, kas real ,Parameetririhm” [— 63] on seadistatud dige sdidukiprofiil.

10. Kui on seadistatud dige séidukiprofiil, puudutage ikooni . Kui profiil ei ole dige, valige
rakenduses Virtual ECU &ige s6iduki- ja masinaprofiil.

= Paremal pool naete td6kuval funktsioonistimbolit . Slisteemi ei saa aktiveerida enne,
kui AB-joon on loodud.

11. Valige juhtimisreziim. [— 42]
12.Veenduge, et hea GPS-signaal on olemas.
13. Looge AB-joon. [— 34] AB-joone loomise ajal peate sidukit kasitsi juhtima.

14. Parast punkti B loomist saate juhtststeemi aktiveerida. Oluline on, et sdiduk liguks
té6tlemissuunas aeglaselt, et suunda oleks véimalik digesti tuvastada.

15. Automaatse juhtimise aktiveerimiseks on mitu véimalust:

1. vdimalus: puudutage ikooni
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Automaatne juhtimine TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO rooli juhtseadisega ECU-S1

2. voimalus: - hoidke umbes (iks sekund allavajutatuna nuppu ,AUTO".

3. vdimalus: vajutage lisavarustusse kuuluvat jalgllitit.

4. voimalus: TRACK-Leader AUTO Iso puhul teatud sdidukimudelite korral sdidukis asuva
aktiveerimisklahvi abil véi pédrdala haldamise kaudu. Jargige sdiduki kasutusjuhendit.

= Loenduri alas asendatakse stimbol jargmisega:
= Juhtsiisteem aktiveeritakse. See votab kontrolli roolististeemi Ule.

16. Sditke kuni pddramisalani.

17. Pddramisala juurde joudmisel lilitage automaatne juhtimine vélja. Jargmises peatiikis saate
teada, kuidas seda teha. [— 61]

18. sbiduki kasitsi imber poorata.
19. Parast pddramist juhtige s6idukit, kuni saavutatakse, st tahistatakse sinisena jargmine AB-joon.

20. Aktiveerige automaatne juhtimine.
= Juhtsiisteem aktiveeritakse uuesti.

21.Nuud on teie peamine (lesanne reguleerida kiirust ja vajadusel peatuda.

Automaatse juhtimise desaktiveerimine
Kui automaatne juhtimine on inaktiveeritud, on juhtseadis kil sisse lllitatud, kuid see ei juhi sdidukit.

Inaktiveerige automaatne juhtimine jargmistes olukordades:
= enne pooéramist;
= enne rooli juhtseadise, terminali v&i s6iduki valjaliilitamist;
= kui soovite s6idukit ise juhtida.

Automaatse juhtimise inaktiveerimiseks toimige jargmiselt.

1. 1. voimalus: — vajutage luhidalt lulitit ,AUTO".

2. vdimalus: puudutage rakenduse TRACK-Leader tookuval simbolit

3. voimalus: podrake rooliratast. Kui soovite rooliratast tugevalt pddrata voi selle pddramist
peatada, tuvastab integreeritud andur, et olete kontrolli (ile vtnud. Automaatne juhtimine
inaktiveeritakse.

4. voimalus: vajutage lisavarustusse kuuluvat jalglilitit.

5. voimalus: TRACK-Leader AUTO Iso puhul teatud sdidukimudelite korral s6idukis asuva
aktiveerimisklahvi abil véi pdérdala haldamise kaudu. Jargige sdiduki kasutusjuhendit.

= Td6kuva loenduri alas naete, et simbol asendatakse jargmise simboliga:
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9.35

Toimingud

62

Juhtimissiisteemi peenhaalestamine

Kuna juhtseadis on juba kalibreeritud, toimib see probleemideta pea kdigis olukordades. Siiski vdib
juhtuda, et eriolukordades tuleb vaartusi kohandada. Néiteks erilised pdllud, ihendatavad seadmed,
sdidukiirus jne.

Pohjuste vélistamine
Kui stisteem ei juhi rahuldavalt:
1. kontrollige GPS-signaali kvaliteeti;
veenduge, et juhtseadis on vibratsioonivabalt kinnitatud ettenéhtud hoidiku kilge;

veenduge, et GPS-vastuvétja on kinnitatud selleks ettenahtud kohta;

> 0 pn

veenduge, et on valitud dige sdiduki- ja masinaprofiil.

Peenhaalestamine
Kui muud pdhjused on vélistatud, vdite juhtimissiisteemi peenhaalestada.

Kalibreerimise jarel iimub iga parameetri juurde optimaalne vaartus valitud sdiduki jaoks ilma
lisaseadmeta. Vaéartusi saab parameetrite sammhaaval suurendamise voi vahendamise teel antud
hetke pdllutingimustele voi lisaseadmele kohandada.

MARKUS

Soiduki ootamatu tugev korvalekaldumine

Parameetrite kdik muudatused vdetakse kasutusele kohe, st ilma taaskaivituseta.

Kui suurendate oluliselt parameetri vaartust, voib sdiduk reageerida tugeva kilgsuunas
kdrvalekaldumisega.

o Suurendage vaartusi vaikese sammuga.

Muutke alljargnevaid parameetreid Uihekaupa ja Uksteise jarel nii, et juhtimissiisteem kaituks
optimaalselt. Pérast iga muudatust kontrollige selle maju:

1. Mootori intensiivsus — ainult roolimootoriga stisteemi korral.
Rooliseadme reaktsioon

Intensiivsus suunamuutmisel

Korvalekalde tolerants

Joone méaaramine

I o

Tagurdamise reaktsioon

Kui stisteem toimib seejarel paremini, aga ikka veel mitte optimaalselt, korrake sétteid samas
jarjekorras.

Parameetrite vaatamine:
1. Lilitage juhtseadis sisse. [— 57]
2. Avage rakendus TRACK-Leader.

3. Veenduge, et on aktiveeritud sdidukile kohandatud séidukiprofiil [— 102].
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Automaatne juhtimine TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO rooli juhtseadisega ECU-S1

4. Kaivitage uus navigeerimine.

5. Vajutage td6kuval siimbolit

Parameetrikomplekt

See parameeter naitab, millise s6iduki ja lisaseadme kombinatsiooni jaoks on parameeter
konfigureeritud ja salvestatud.

Parameetrikomplekt on seotud kahest allikast parit parameetritega:
= sBidukiprofiil meniiist TRACK-Leader AUTO.
= lisaseadmest juhtseadise kaudu vdi virtuaalse juhtseadise kaudu rakendusest Virtual ECU.

Alati, kui Gihendatakse tuntud séidukikombinatsioon, laaditakse selle sidukikombinatsiooni korral
viimati kasutatud juhtimisparameetrid.

Joone maaramine

Selle parameetri abil saate mdjutada seda, kui kiiresti siisteem uuena méératud juhtjoone juurde
liigub.

Satte eesmark on, et slisteem peab liikuma médda lihimat teed, iima sealjuures jarske voi akilisi
pddrdeid tegemata.

Rooliseadme reaktsioon (edasisuunas séitmisel)

Selle parameetri abil saate mdjutada seda, kui kiiresti siisteem edasisuunas sditmisel roolikasklustele
reageerib.

@ Liiga suur véartus. @ Liiga vaike véartus.
Siisteem reageerib liiga kiiresti. See toob Siisteem reageerib liga aeglaselt.
kaasa rataste ebastabiilseks muutumise. Kohandamine toimub harva.

@ Ideaalne vaartus

Tagurdamise reaktsioon

Selle parameetri abil saate mdjutada seda, kui kiiresti siisteem tagurpidi séitmisel roolikasklustele
reageerib.
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TRACK:-Leader AUTO rooli juhtseadisega ECU-S1

Vastav parameeter juhtseadises: Tagurdamise reaktsioon (ingl k: Reverse Response)

Intensiivsus suunamuutmisel
Selle parameetriga saate méjutada seda, kui tugevasti siisteem rattaid kursi korrigeerimise eesmargil
tagasi juhib.
= Kui stisteem korrigeerib rattaid enneaegselt, muutub sdiduk ebastabiilseks. Seadistatud vaartus
on liiga suur.
= Kui siisteem juhib rattaid tagasi liga norgalt ja liga aeglaselt, ligub séiduk tihtipeale juhtjoonelt
ara. Seadistatud vaartus on liiga vaike.

Kontrollimiseks véite jalgida sdiduki esiosa liikumist:

Mida sagedamini séiduki esiosa suunda muudab, seda sagedamini hakkab séiduk vénderdama.

Liiga suur vaartus. @ Liiga véike vaéartus.
Sdiduki esiosa muudab suunda liiga tihti. Soiduki esiosa muudab suunda liiga harva.
@ |deaalne vaartus

Vastav parameeter juhtseadises: Intensiivsus suunamuutmisel (ingl k: Heading Aggressiveness)

Korvalekalde tolerants

Selle parameetriga saate méjutada seda, millise kdrvalekalde juures ideaalsest juhtjoonest hakkab
stisteem sdidusuunda korrigeerima. Teisisénu saab selle abil seadistada, mitu sentimeetrit tohib
s6iduk liikuda juhtjoone kdrval.
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Mida sagedamini stisteem vigu tuvastab, seda sagedamini korrigeerib see kurssi.

@ Liiga vaike véartus @ Liiga suur vaartus
Lubatav halve on liiga vaike. Séiduk muudab Lubatav halve on liiga suur. Sdiduk muudab
kurssi liiga tihti. kurssi liiga harva.

@ Ideaalne vaartus

Vastav parameeter juhtseadises: Korvalekalde tolerants (ingl k: Cross Track Error)

Mootori intensiivsus

Selle parameetri abil saate mdjutada seda, kui kiiresti roolimootor roolikasklustele reageerib.
Parameeter toimib samamoodi nagu parameeter Rooliseadme reaktsioon, kuid on kasutusel
roolimootoriga stisteemides.

Kasitsi juhtimine
Selle parameetri abil saate seadistada, millise jduga saaksite kontrolli rooli Gle vétta.

Siisteemi esmakordsel kasutuselevdtul maaratakse sdiduki jaoks algvaartus. Selle vaartuse peate
seejérel hilisema peenhaalestuse vdimaldamiseks uks kord rooli juhtseadisest importima. [— 102]

Vaikese vaartuse puhul piisab roolisiisteemi inaktiveerimiseks rooli hoidmisest. Suurema vaartuse
puhul tuleb rakendada rohkem jdudu. Kui vaartus on siiski liga vaike, voib juhtuda, et stiisteem
inaktiveerub, kui rataste likumapanekuks vajalik jdud suureneb.
Néide:
= Vaartust tuleb slsteemi poolt juhtimise vdimaldamiseks vajaduse korral suurendada ka
madalsurverehvide kasutamisel, probleemsel pinnasel sdites véi kui esihlidraulika abil
kasutatakse lisaseadet.
= Kitsaste rehvide ja heade tingimuste korral tuleb ohutuse tagamiseks véartust vahendada.
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Automaatne juhtimine TRACK-Leader AUTO

TRACK-Leader AUTO vastuvdtjiaga NAV-900

9.3.6

Toimingud

9.4

A\

9.41

9.4.2

MARKUS

Onnetus siisteemi valjaliilitamata jatmise téttu

Kui kasitsi juhtimine ei ole digesti valja reguleeritud, vdib juhtuda, et roolisiisteemi juhi
vahelesegamise korral ei inaktiveerita, mistdttu kdrvalepédramise manddver ebadnnestub ja tekib
ohtlik olukord. ECU-S1 siisteemiga sdidukeid tohib kaitada ainult siis, kui kasitsi juhtimine on digesti
reguleeritud ja tdokorras.

o Importige parameetri algvaartus juhtseadmest ECU-S1. [— 102] lima sellise importimiseta ei
saa parameetrit reguleerida.

o Konfigureerige parameeter sdiduki ja tddseadme iga konfiguratsiooni jaoks
(parameetrikomplekt).

Too lopetamine
Kui olete pdllu toodelnud,
1. desaktiveerige automaatne juhtimine.

2. Lulitage juhtseadis valja.

TRACK-Leader AUTO vastuvatjaga NAV-900

Veenduge, et NAV-900 kui automaatse juhtimise stisteem oleks riiklike eeskirjade kohaselt kindlasti
ametiasutuse poolt heaks kiidetud ja registreeritud.

Rooli juhtseadise sisse ja valja liilitamine

Rooli juhtseadis on integreeritud GNSS-vastuvotjasse NAV-900. Seega pole vaja rooli juhtseadist
t66d alustades voi I6petades eraldi sisse vdi valja lilitada.

Kui vastuvdtja on Gigesti paigaldatud ja Ghendatud, IUlitub integreeritud rooli juhtseadis automaatselt
sisse ja vélja.

Automaatse juhtimise aktiveerimine ja kasutamine

Kui automaatne juhtimine on aktiveeritud, votab juhtstisteem tle kontrolli juhtmehhanismide (le kohe,
kui on rakenduses TRACK-Leader tuvastanud juhtjoone.

/\ HOIATUS

Ohtude mittetuvastamine
Surm voi rasked kehavigastused

o Enne siisteemi paigaldamist ja kasutamist tuleb kogu dokumentatsioon |&bi lugeda ning

voimalike riskide ja ohtudega tutvuda.

66
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TRACK-Leader AUTO vastuvdtjaga NAV-900

Liikuv sdiduk
Surm voi rasked kehavigastused
o Arge lahkuge sdidukist, kui rooli juhtseadis on sisse lilitatud.

o Enne automaatse juhtimise susteemi kasutuselevéttu, kalibreerimist, konfigureerimist ja
kasutamist tuleb kontrollida, ega s6iduki 1&heduses ei ole isikuid ega esemeid.

Onnetuste oht siisteemi juhusliku kaivitamise korral
Surm voi rasked kehavigastused

o Lilitage juhtseadis enne tanavale sditmist valja.

o Arge liilitage juhtseadist kunagi sisse tanaval sdites.

Siisteem ei soida limber takistuste
Kokkupdrge takistusega

o Jélgige sdidu ajal pdldu ja juhtige sbidukit kasitsi, kui see peab Uimber takistuste sditma.
Hédaolukorras peatage sdiduk.

Toimingud

30302432a-02-ET

Siimbol Funktsioon

Automaatne juhtimine pole vdimalik.

Véimalikud on jargmised pdhjused:
= juhtseadis on funktsiooni veateate tdttu blokeeritud;
= Te pole loonud juhtjooni.

Tagajarjed:

ei juhtu midagi, sest stimbol on inaktiveeritud.

aktiveerib ja inaktiveerib automaatse juhtimise.

Loenduri alas on naha antud hetke olek:

— Automaatne juhtimine on aktiveeritud. Sdiduk jargib juhtjoont.

— Automaatne juhtimine on inaktiveeritud.

Juhib sdiduki vasakule.

Kuni juhtjoone jargmise muudatuseni juhitakse sdidukit juhtjoonega paralleelselt.

Juhib séiduki paremale.

Kuni juhtjoone jargmise muudatuseni juhitakse sdidukit juhtjoonega paralleelselt.

M Olete kéik eeldused taitnud. Vt ptk: Terminali ettevalmistamine tootamiseks TRACK-Leader
AUTOga [— 57]
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M Asute pdllul.
1. Kaivitage sdiduki mootor.
Lilitage terminal sisse.

Avage rakendus TRACK-Leader.

> @ bd

Puudutage valikut ,Navigeerimine”.
= Kuvatakse téokuva.

5. Oodake, kuni NAV-900 on kaivitunud.
= Kuvatakse jargmine teade:
,TRACK-Leader AUTO ja NAV-900:
Enne siisteemi kasutuselevottu lugege ja jargige stisteemi dokumentatsiooni, eelkdige
ohutusjuhiseid.”
= Juhtseadis on kaivitunud.

6. Kinnitage.

= Paremal pool naete tdokuval funktsioonisimbolit . Slisteemi ei saa aktiveerida enne,
kui AB-joon on loodud.

7. Valige juhtimisreziim. [— 42]
8. Veenduge, et hea GPS-signaal on olemas.
9. Looge AB-joon. [— 34] AB-joone loomise ajal peate séidukit kasitsi juhtima.

10. Parast punkti B loomist saate juhtststeemi aktiveerida. Oluline on, et sdiduk liguks
td6tlemissuunas aeglaselt, et suunda oleks vdimalik digesti tuvastada.

11. Automaatse juhtimise aktiveerimiseks on mitu vimalust:

1. vdimalus: Puudutage ikooni

2. vdimalus: Vajutage lisavarustusse kuuluvat valist 0litit.

3. voimalus: TRACK-Leader AUTO Iso puhul teatud sdidukimudelite korral sdidukis asuva
aktiveerimisklahvi abil vi podrdala haldamise kaudu. Jargige sdiduki kasutusjuhendit.

= Loenduri alas asendatakse siimbol alljgrgnevaga:
= Juhtsiisteem aktiveeritakse. See votab kontrolli roolislisteemi (le.

12. Sbitke kuni pd6ramisalani.

13. Pddramisala juurde joudmisel lilitage automaatne juhtimine vélja. Jargmises peatiikis saate
teada, kuidas saab [— 61]

14. sdiduki kasitsi imber poorata.

15. Parast pdoramist juhtige sdidukit, kuni registreeritakse, st tahistatakse sinisena jargmine AB-
joon.

16. Aktiveerige automaatne juhtimine.
= Juhtsiisteem aktiveeritakse uuesti.

17.Nlid on teie peamine Ulesanne reguleerida kiirust ja vajadusel peatuda.

943 Automaatse juhtimise desaktiveerimine
Kui automaatne juhtimine on inaktiveeritud, on NAV-900 kiill sisse lulitatud, kuid see ei juhi sdidukit.

Inaktiveerige automaatne juhtimine jargmistes olukordades:
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= enne pooramist;
= enne rooli juhtseadise, terminali v&i sdiduki valjalilitamist;
= kui soovite sdidukit ise juhtida.

Toimingud Automaatse juhtimise inaktiveerimiseks toimige jargmiselt.

1. 1. vdimalus: puudutage rakenduse TRACK-Leader tookuval stimbolit
2. voimalus: pdorake rooliratast. Kui soovite rooliratast tugevalt poorata voi selle pddramist
peatada, tuvastab integreeritud andur, et olete kontrolli lile votnud. Automaatne juhtimine
inaktiveeritakse.
3. voimalus: TRACK-Leader AUTO Iso puhul teatud sdidukimudelite korral sdidukis asuva
aktiveerimisklahvi abil véi pddrdala haldamise kaudu. Jargige sdiduki kasutusjuhendit.

=> Tddkuva loenduri alas néete, et simbol asendatakse jargmise stimboliga:

9.4.4 Juhtimissiisteemi peenhaalestamine

Kuna juhtseadis on juba kalibreeritud, toimib see probleemideta pea kdigis olukordades. Siiski vdib
juhtuda, et eriolukordades tuleb vaartusi kohandada. Néiteks erilised pdllud, iihendatavad seadmed,
sGidukiirus jne.

Paohjuste vilistamine
Kui stisteem ei juhi rahuldavalt:
1. kontrollige GNSS-signaali kvaliteeti;
2. veenduge, et vastuvdtja on kinnitatud selleks ettendhtud kohta;

3. veenduge, et vastuvdtjas NAV-900 on valitud dige séidukiprofiil.

Peenhaalestamine
Kui muud pdhjused on vélistatud, vdite juhtimisstisteemi peenhaalestada.

Kalibreerimise jarel ilmub iga parameetri juurde optimaalne vaartus valitud s6iduki jaoks ilma
lisaseadmeta. Vaartusi saab parameetrite sammhaaval suurendamise voi vahendamise teel antud
hetke pdllutingimustele vdi lisaseadmele kohandada.

MARKUS

Soiduki ootamatu tugev kérvalekaldumine

Parameetrite kbik muudatused vbetakse kasutusele kohe, st ilma taaskaivituseta.

Kui suurendate oluliselt parameetri vaartust, voib sdiduk reageerida tugeva kiilgsuunas
kdrvalekaldumisega.

o Suurendage vaartusi vaikese sammuga.

Toimingud Parameetrite vaatamine:
1. Avage rakendus TRACK-Leader.
2. Veenduge, et on aktiveeritud sdidukile kohandatud sdidukiprofiil [— 102].

3. Kaivitage uus navigeerimine.
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4. Puudutage td6kuval stimbolit

Klassikaline joone maaramine

Kui parameeter on aktiveeritud, kuvatakse standardselt ainult parameetrid ,Joone maaramine” ja
,Rooliseadme reakisioon”.

Kui parameeter on inaktiveeritud, on samal ajal aktiveeritud OnSwath-reZiim. Kuvatakse parameetrid
,Joone maéramine”, ,Poérdenurk’, ,Podrlemiskiirus”, Ldhenemisnurk” ja ,Roocliseadme reaktsioon”.

See parameeter on nahtav ainult siis, kui litsents ,Autopilot” véi ,CAN Based Autopilot” on aktiivne.
Kui kasutate litsentsi EZ-Pilot Pro, on OnSwath-reZiim alati automaatselt aktiveeritud. Parameeter ei
ole ka sel juhul nahtav.

Joone maaramine

Selle parameetri abil saate mdjutada seda, kui kiiresti siisteem uuena méaaratud juhtjoone juurde
liigub.

Satte eesmark on, et slisteem peab likuma médda lihimat teed, iima sealjuures jarske voi akilisi
pdordeid tegemata.

Poérdenurk
See parameeter maarab maksimaalse pdérdenurga, mida saab kasutada joone méaaramiseks.

Vastavad miinimum- ja maksimumvaartused séltuvad séidukiprofiilist.

Paorlemiskiirus
See parameeter maarab kiiruse, millega roolimehhanismi ligutatakse.

Vastavad miinimum- ja maksimumvaartused soltuvad sdidukiprofiilist.

Lahenemisnurk
See parameeter maéarab juhtjoone nurga, millest alates saab juhtimise aktiveerida.

Vastavad miinimum- ja maksimumvaartused séltuvad vastuvdtjas NAV-900 kasutatavast litsentsist.

Proportsionaalne juhtimise seadistus
Selle parameetriga saate maarata rooliseadme rooliratta mootori reaktsiooni jéulisuse taseme.

See parameeter on vajalik ainult siis, kui kasutate rooliratta mootorit EZ-Pilot Pro.
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Automaatne juhtimine TRACK-Leader TOP

Péhilised ohutusjuhised

10 Automaatne juhtimine TRACK-Leader TOP

10.1 Pohilised ohutusjuhised

Alati, kui kasutate automaatset juhtimist, jargige allolevaid ohutusjuhiseid.

= Juhina vastutate automaatne juhtimise ohutu kasutamise eest. Stisteem ei asenda juhti. Liikuva
sGiduki tdttu pdhjustatud eluohtlike dnnetuste ja raskete vigastuste véltimiseks arge lahkuge
kunagi juhiistmelt, kui automaatne juhtimine on sisse lllitatud.

= Juhtseadis ei sbida Umber takistuste. Juht peab sdidetavat teekonda alati jalgima ning alati
késitsi sekkuma, kui teel on vaja iimber takistuse sbita.

= Juhtslsteem EI kontrolli s6iduki kiirust. Juht peab séidukiirust alati ise reguleerima, et t60
toimuks ohutul kiirusel ja sdiduk ei valjuks kontrolli alt ega laheks Umber.

= Juhtseadis ei véta sdiduki juhtimist le, kui see aktiveeritakse testimise, kalibreerimise ja
to6tamise kaigus. Aktiveeritud juhtseadise korral vdivad sdiduki juhitavad osad (rattad, teljed,
pdordepunktid) ennustamatult kaituda. Enne juhtsiisteemi aktiveerimist tuleb veenduda, et
sOiduki laheduses ei ole inimesi ega takistusi. Nii véldite eluohtlike dnnetuste, vigastuste ja
materiaalse kahju ohtu.

= Juhtslsteemi ei tohi kasutada ldkasutatavatel teedel ega muudes avalikes kohtades. Enne
tanavatel voi avalikus kohas sditmist kontrollige, kas automaatne juhtimine on valja lulitatud.

10.2 Kasutamise pohialused

/\ HOIATUS

o Lugege enne kasutuselevdtmist |abi kaasasolev kasutusjuhend PSR ISO TOP. Jargige eeskatt
peatilki Ohutus teavet.

o Olge automaatse juhtimise kasutamisel vaga tahelepanelik!

o Desaktiveerige automaatne juhtimine, kui keegi satub masina t60 ajal sellele 1&hemale kui 50
meetrit.

Siimbol Funktsioon Mis juhtub vajutamisel

Automaatne juhtimine pole véimalik. Mitte midagi

Vdimalikud on jargmised pohjused:
= Juhtseadist pole tihendatud. Sellisel juhul on
stimbol halli varvi.
= Juhtseadis on funktsiooni veateate t6ttu
blokeerinud.
= Te pole loonud juhtjooni.

Muudab automaatjuhtimise t6oreZiimi Loenduri alas on ndha
praegust olekut:

- Automaatne
juhtimine on aktiveeritud.

— Automaatne
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Automaatne juhtimine TRACK-Leader TOP

Juhi lilesanded

Siimbol Funktsioon Mis juhtub vajutamisel

juhtimine on desaktiveeritud.

Juhib soiduki vasakule.

Juhib sdiduki paremale.

10.3 Juhi lilesanded

Juhil on jargmised ulesanded.
= Juht peab jalgima ohutust. Automaatne juhtimine toimub pimesi. See ei tuvasta masinale
lahenevat inimest. Automaatse juhtimise korral ei peatuta ega pdigata kdrvale.
= Pidurdama ja kiirendama peab juht.
= Juht peab p66rama.

10.4 Automaatse juhtimise aktiveerimine ja desaktiveerimine

/\ HOIATUS

Liiklusdnnetuse oht
Sisselllitatud automaatse juhtimise korral véib sdiduk séiduteelt valja sbita ja liklusdnnetuse
pohjustada. Selle kaigus vdivad inimesed viga voi surma saada.

o Desaktiveerige automaatne juhtimine enne avalikele teedele soitmist.

o Viige juhtimismootor roolirattast eemale.

Automaatne juhtimine ei t6dta jargmistel juhtudel:
= juhtimisreZiim Ring;
= kui juhtjooned on aktiveeritud pddramisalal.
Neil juhtudel peate séidukit kasitsi juhtima.
Toimingud Automaatse juhtimise aktiveerimiseks toimige jargmiselt:
M Olete rooli juhtseadise ja TRACK-Leader TOP-i konfigureerinud.
M Olete loonud juhtjooned.

M Olete viinud s6iduki sbidurajale ja juhtjoon on aktiveeritud.

M Automaatne juhtimine on desaktiveeritud. Toéokuvale ilmub siimbol

1. Viige roolimootor rooliratta juurde. (ainult roolimootoriga siisteemi korral)

2. Vajutage suvandil:

= Slimbol asendatakse jargmise simboliga:
=> Automaatne juhtimine on aktiveeritud.

3. Kui alustate sditu, juhib roolimootor séidukit nii, et sdiduk sdidab piki aktiveeritud juhtjoont.

Toimingud Automaatse juhtimise desaktiveerimiseks toimige jargmiselt:
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Automaatne juhtimine TRACK-Leader TOP

Juhtjoonte nihutamine

1. Puudutage ikooni
= Td06kuvale ilmub stimbol:

=> Automaatne juhtimine on desaktiveeritud.

10.5 Juhtjoonte nihutamine
Automaatne juhtimine juhib sdidukit piki aktiivset juhtjoont.

Kui aktiveeritud juhtjoon ei vasta GPS-signaali nihke téttu enam sdiduki tegelikule asukohale, saate
juhtjoont kasitsi nihutada.

Selleks on kaks véimalust.
= Saate juhtjoone iihe téokaigu jaoks nihutada. Pérast pddramist kasutatakse uuesti vana
asukohta.
= Saate juhtjoone piisivalt nihutada.

Toimingud Juhtjoone nihutamiseks iiheks tédkaiguks toimige jargmiselt.

M Automaatne juhtimine on aktiveeritud.

[e]e]e]
1. Vajutage tookuval stimbolil:

= Kuvatakse uued funktsioonisiimbolid.

2. Soiduki suunamiseks vajutage simbolil vOi
= Paiserea all iimub teave selle kohta, kui kaugele ja millises suunas séidurada nihutatakse:
Néiteks > 4 cm tahendab, et sdiduk suunatakse juhtjoonest neli sentimeetrit paremale.
= Sdiduk sbidab juhtioonega paralleelselt nii kaua, kuni aktiveeritakse teine juhtjoon.

Toimingud Juhtjoone pusivalt nihutamiseks toimige jargmiselt.

Vit peatiikk: Juhtjoonte nihutamine [— 39]

10.6 Pooramine

Pd6ramisel peab juht rooli keeramise ile vétma ja ise roolima.

Toimingud Kui automaatne juhtimine on aktiveeritud, toimub pddramine jargmiselt.
1. — Desaktiveerige automaatne juhtimine.
= T606kuvale ilmub stimbol . Automaatne juhtimine on desaktiveeritud.

2. Votke juhtimine Ule ja pd6rake sdidukit ise.
= Jargmine juhtjoon aktiveeritakse siis, kui selle ja sdiduki vaheline nurk muutub vaiksemaks
kui seadistatud parameeter Poérdenurk.

3. — Aktiveerige automaatne juhtimine kohe, kui jargmine juhtjoon on aktiveeritud.

30302432a-02-ET V18.20201207 73



Automaatne juhtimine TRACK-Leader TOP

Juhtimisstisteemi peenh&alestamine

10.7

Toimingud

74

Juhtimissiisteemi peenhaalestamine

Kuna juhtseadis on juba kalibreeritud, toimib see probleemideta pea kdigis olukordades. Siiski vdib
juhtuda, et eriolukordades tuleb vaartusi kohandada. Naiteks erilised p6llud, ihendatavad seadmed,
sdidukiirus jne.

Pdhjuste valistamine
Kui stisteem ei juhi rahuldavalt;
1. kontrollige GPS-signaali kvaliteeti;
veenduge, et juhtseadis on vibratsioonivabalt kinnitatud ettendhtud hoidiku kiilge;

veenduge, et GPS-vastuvétja on kinnitatud selleks ettendhtud kohta;

> @b

veenduge, et on valitud dige sdiduki- ja masinaprofiil.

Peenhaalestamine

Kui muud pdhjused on vélistatud, vdite juhtimissiisteemi peenhéélestada.

MARKUS

Soiduki ootamatu tugev kérvalekaldumine

Parameetrite kbik muudatused vdetakse kasutusele kohe, st ilma taaskaivituseta.

Kui suurendate oluliselt parameetri vaartust, voib sdiduk reageerida tugeva kilgsuunas
kdrvalekaldumisega.

o Suurendage vaartusi vaikese sammuga.

Parameetrite vaatamine:

-

. Lilitage juhtseadis sisse.

2. Avage rakendus TRACK-Leader.

3. Veenduge, et on aktiveeritud sdidukile kohandatud sdidukiprofiil.
4

. Kaivitage uus navigeerimine.

[3,]

. Vajutage td6kuval stimbolit

Reaktsioonikiirus

Automaatse juhtimise reaktsioonikiirus ja intensiivsus. Mida suurem vaartus, seda intensiivsem on
rooli likumine.

Selle satte eesmérk on seadistada véaartused nii, et sdiduk leiaks piisavalt kiiresti jalje, kuid sdidaks
siiski rahulikult ega poleks Ulejuhitav.
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Automaatne juhtimine TRACK-Leader TOP

JuhtimissUisteemi peenh&alestamine

Erinevate reaktsioonikiiruste naited

@ Juhtimine reageerib liga aeglaselt @ Juhtimine reageerib liiga kiirelt

Saate vaartuse enne t66d pinnase omadustega sobitada:
= Kui pinnas on niiske ja juhtimine on raskem, suurendage vaartust.
= Kui pinnas on kuiv ja juhtimine on lihtne, vahendage vaartust.
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Tehnoradade vahetamine TRAMLINE-Management’iga
TRAMLINE-Management'i aktiveerimine

11 Tehnoradade vahetamine TRAMLINE-Management’iga

11.1 TRAMLINE-Management'i aktiveerimine

Toimingud TRAMLINE-Management'i aktiveerimiseks peate toimima jargmiselt:

M litsents ,TRAMLINE-Management” on aktiveeritud.

1. Uhendage ISOBUS-juhtseadis ISOBUS-ile, mis toetab TRAMLINE-Management'i.
Kontrollige, kas Uhendatud juhtseadis on konfigureeritud digesti.
Kéivitage navigeerimine. [— 22]

Veenduge, et juhtjooned on juba loodud. Vastasel korral looge juhtjooned. [— 34]

A S

Valige, kas soovite td6tada automaatses voi manuaalses téoreziimis. [— 52]
= TRAMLINE-Management on aktiveeritud.

= Seal, kus te loote tehnoraja, kuvatakse terminalil kollast joont:

11.2 TRAMLINE-Management’i tooreziimi muutmine

Kui TRAMLINE-Management on aktiveeritud, vdite tddtada kahes reziimis:
= automaatreziim
Automaatreziimis loob slsteem tehnorajad automaatselt.
= Kasireziim
Késireziimis peate tehnoraja loomise kasitsi sisse ja vélja lulitama.

Funktsioo- | Tahendus
nisiimbol

Kasi- ja automaatreZiimi vahetus.

Tookuval on kuvatud aktiivne reziim:

Siimbol | Tahendus

Aktiveeritud on automaatreziim.

Aktiveeritud on kasireziim.

TRAMLINE-Management'i ei saa aktiveerida, sest veel ei ole loodud juhtjooni.
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Tehnoradade vahetamine TRAMLINE-Management’iga

Tehnoraja liigutamine teisele Ulesdidule

Tehnoraja liigutamine teisele tilesoidule
Kui te loote tehnorajad automaatreZiimis, kantakse need TRAMLINE-Management'ilt tle masinale.

Kui praegune Ulesdidu number ei sobi kokku soovitud tlesdiduga, tuleb see késitsi kohandada.

Vigane tehnorada vale séidusuuna korral
Kui te sbidate t66 ajal ettenahtud tehnoradade riitmile vastupidises suunas, luuakse tehnorajad teie
pdllul valesti.

o Jalgige alati oma tehnoradade ritmi ettenahtud sdidusuunda.

M Te aktiveerisite TRAMLINE-Management'i automaatreZiimi.

™ Uhendatud ISOBUS-juhtseadis on Gigesti ihendatud ja konfigureeritud.

1. - Suurendage praegust Ulesdidu numbrit. /

— Vahendage praegust llesdidu numbrit.

= Ulesidu number muutub.

Tehnoradade AB-joone iimberpooramine

Tehnoradade loomiseks digetele Ulesditudele peate kontrollima, kas loodud juhtjoon vastab TRACK-
Leader’is AB-joonduse séidusuunale.

Olenevalt sellest, kas alustate t66d vasakust voi paremast pdlluservast, on véimalik, et peate AB-
joone tehnoraja loomiseks Umber pddrama.

1. néide. Sidusuund vastab loodud AB-joonele. Tehnorajad luuakse digetele Ulesditudele.
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Tehnoradade arvutamine

2. ndide. Sdidusuund ei vasta loodud AB-joonele. Tehnorajad luuakse valedele Ulesditudele. Te
peate AB-joone Uimber pbérama.

Toimingud Nii podrate AB-joone tehnoradade loomiseks timber:

™M kuvatud AB-joon ei vasta sdidusuunale.

1. — Pdorake AB-joon imber.
= AB-joon pdoratakse imber.

= S6idusuund vastab niilid AB-joonele.

= Tehnorajad luuakse nlud digetele Ulesditudele.

11.5 Tehnoradade arvutamine

Te vdite soovida tehnorajad salvestada, et neid hilisema todtlemise kaigus méne muu masinaga (nt
pritsiga) uuesti kasutada.

Toimingud M Te Iite navigeerimise ajal tehnorajad.

1. — Avage navigeerimiskuval kuva ,Navigeerimissatted”.
= llmub kuva ,Navigeerimissatted”.

2. Puudutage parameetrit ,Tehnoradade arvutamine”.
= Loodud tehnorajad arvutatakse teiste masinate jaoks.
=> Kui te soovite arvutatud tehnorajad uuesti kustutada, puudutage ,Tehnoradade
joonestamise kustutamine”.
= Terminal salvestab arvutatud tehnorajad maaratud péllule.

= Tehnorajad salvestatakse automaatselt, kui te |6petate vastava tellimuse rakenduse ISOBUS-TC
kaudu.

= Vastava pdllu jaoks salvestatud tehnorajad saate uuesti avada.
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Malu

Kuva Malu

Pollu to6tlemisel tekib alati vaga palju andmeid. Meie nimetame neid pélluandmeteks. Pélluandmed
tuleb salvestada, et neid oleks voimalik tulevikus kasutada.

Pdlluandmed koosnevad jargmisest teabest:
= pdllupiirid;

= baaspunkt;

= juhtjooned;

= Téddeldud alad

= tuvastatud takistused.

Terminal saab pdlluandmed Uheaegselt salvestada kahes vormingus:
= ngstore-vorming — see on terminali enda andmevorming. Vaikimisi kasutatakse seda vormingut
ning see sisaldab koiki pélluandmeid.

— nuppudega terminalide ja puutetundlike terminalide ngstore-vorming on erinev. Nuppudega
terminali ja puutetundliku terminali vahel ei saa andmeid vahetada. Lahendust kirjeldatakse
jargmises peatiikis. Andmete vahetamine puutetundliku ja nuppudega terminali vahel [—
82]

— Andmed on kaustas ,ngstore*.
- Arvutis saate avada ngstore-andmeid vaid rakendusega TRACK-Guide Desktop. [— 83]

= shp-vorming v&i kml-vorming — tegemist on standardsete vormingutega, millega té6tavad paljud
GIS-programmid.

— Andmed asuvad kaustas ,SHP".

- Failide avamiseks shp-vormingus lugege terminali kasutusjuhendis peatiikki ISOBUS-TC.

ngstore-andmed salvestatakse SD-kaardile. Nende salvestamiseks USB-andmekandjale peate
kasutama funktsiooni Importimine/eksportimine [— 81]. shp- ja kml-failid salvestatakse eksportimisel
USB-andmekandja kausta ,SHP*.

Kui taidate tellimusi rakendusega ISOBUS-TC, ei tule pdlluandmeid TRACK-Leaderis salvestada.
Andmed salvestatakse automaatselt koos tellimusega failis Taskdata.xml.

Kuva Malu

Teave kuval Malu
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Malu

Pélluandmete salvestamine

@ Laaditud salvestise nimi Tootlemata ala

@ @ ®

@ Pollupiir Loendur:
Todtlemata ala / kogu ala
@ sdidud; Baaspunkt

Toodeldud alad.

Funktsioonisiimbolid kuval ,,Malu“

Funktsioonisiimbol Funktsioon

Kustutab avatud salvestises olevad sdidud.

Kustutab avatud salvestise.

Salvestab avatud salvestise kaustas ,ngstore”. Salvestuskoht: SD-kaart.

Kui USB-andmekandja on sisestatud, salvestatakse ka pélluandmed
Shape-failidena kausta SHP.

Laadib salvestised kaustast ,ngstore”. Salvestuskoht: SD-kaart

Siinkroonib andmeid USB-andmekandja ja SD-kaardi vahel.

Kui ihendatud ISOBUS-juhtseadis to6tab mitmel todlaiusel, saab selle
nupu abil liikuda kahe t66laiuse tddtulemuste kuva vahel.

12.2 Polluandmete salvestamine

Toimingud 1. Vajutage rakenduse TRACK-Leader avakuval valikul ,Malu*.
2. Uhendage USB-andmekandja terminaliga. Failid salvestatakse otse USB-andmekandjale.
3. Puudutage ikooni

= Kuvatakse klaviatuur.

4. Sisestage nimi, mille all soovite pdlluandmed salvestada.

5. - Kinnitage.
= Andmed salvestatakse SD-kaardile.
= P0ld kustutatakse Ulevaatest.

6. Kui soovite pdldu otse edasi tdddelda, peate selle laadima.

shp-failid

Salvestamisel teisendatakse laaditud pdld shp-vormingusse. Andmed salvestatakse USB-
andmekandjal kausta ,SHP*.

shp-vormingusse teisendamisel luuakse pdlluandmetega failid. Terminal lisab nimele vastava lisandi:
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Pdlluandmete laadimine

= _boundary = pdllupiiriga fail.

= _obstacles = takistuspunktidega fail.

= _workareas = téddeldud aladega fail. T6ddeldud alad saab niiiid teisendada shp-vormingusse.
Faile ei saa uuesti avada.

= _condensedworkareas — selles failis jagatakse kogu téddeldud ala tsoonideks. Kui terminal on
tootanud ISOBUS-juhtseadisega, salvestatakse iga tsooni kohta kasutatud etteantud vaartus.
Seda failitilipi vdib kasutada selleks, et luua GIS-programmiga tegelike véartuste kaart. Neid
saab omakorda teisendada rakenduskaardiks.

= _guidancepath = juhtjoontega fail.

_headland = poéramisala pindala.

Polluandmete laadimine

1. Vajutage rakenduse TRACK-Leader avakuval valikul M&lu.

2. Puudutage ikooni
= Kuvatakse kuva Kirje laadimine.
= Naete loendit salvestitest, mille salvestasite kaustas ngstore. Iga nime all ndete kaugust
oma praegusest asukohast.

3. Failide sortimiseks tahestikulises jarjekorras vajutage stimbolil , kauguse jargi teie

praegusest asukohast sortimiseks vajutage stimbolil
= Loend sorditakse.

4. Vajutage salvestise nimel, mida soovite laadida.

Laaditud pdld sisaldab kdiki pélluandmeid, mis viimase t6étlemise kaigus loodi. Kui soovite tddd
jatkata, voite jatta kbik andmed samaks. Soovi korral vdite méned kuvatavad andmed ka kustutada:
naiteks sdidud, pdllupiiri vdi juhtjooned.

Siit saate teada, kuidas pdlluandmeid kustutada.
= sdidud [— 83];
= pBllupiir [— 33];
= juhtjooned [— 39]

ngstore-andmete siinkroonimine

TRACK:-Leaderis salvestatud andmete teisaldamiseks SD-malukaardi ja arvuti vi muu Mller
Elektroniku puutetundliku terminali vahel vdite andmekandjad stinkroonida.

Sinkroonimisel vorreldakse ngstore-andmebaasi sisu andmekandjatel ja stinkroonitakse see. Pérast
stinkroonimist on andmed mdlemal andmekandjal aktuaalsed.

Puutetundlikel ja nuppudega terminalidel olevad andmevormingud ei iihildu omavahel
Kaustas ngstore olevaid faile saab teisaldada ainult kahe sama liiki terminali vahel.

Andmekandjate siinkroonimine

1. Vajutage rakenduse TRACK-Leader avakuval valikul Mé&lu.
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Andmete vahetamine puutetundliku ja nuppudega terminali vahel

2. Puudutage ikooni
= Kuvatakse jargmine teade: ,Kas soovite andmeid USB-andmekandja ja SD-mélukaardi
vahel slinkroonida? See voib kesta mitu minutit.”

3. Kinnitage, et soovite andmekandjad slinkroonida.

12.5 Andmete vahetamine puutetundliku ja nuppudega terminali vahel

Kui olete seni kasutanud nuppudega terminali (nt TRACK-Guide I1) ja soovite niiiid kasutada
puutetundlikku terminali (vdi vastupidi), siis vdtke arvesse jargmist:;
= kaustas ,ngstore* olevad andmed ei ihildu kahe terminalitGitibi vahel. Nuppudega terminali
ngstore-faile ei saa puutetundlikus terminalis kohe avada.
= Terminali salvestatud p6llupiirid, juhtjooned ja takistused saab siiski teisendada shp-
vormingusse ja seejérel teise terminali importida. Kasutage selleks rakendust ,|ISOBUS-TC".
Juhised leiate terminali juhendist.

Toimingud Pélluandmete teisaldamine nuppudega terminalist:

1. Avage nuppudega terminali TRACK-Leaderis kuva ,Malu“,

J Laadige selle pdllu salvestis, mille andmeid soovite teisaldada.
J Vajutage. (Mdne varasema tarkvaraversiooni puhul vdivad toimingud olla
teistsugused.)

= Pélluandmed teisendatakse mitmesse vormingusse (*.shp, *.kml) ja salvestatakse USB-
andmekandjal kausta ,SHP*.

Korrake sama protsessi kdigi pdldudega, mille andmeid soovite teisaldada.
Uhendage USB-andmekandja puutetundlikku terminali.

Avage rakendus ISOBUS-TC.

Puudutage valikut ,Pdllud.

© N o o M

Looge iga pollu jaoks andmekogum. Seejarel saate igale pdllule luua mitmeid plluandmeid.
Lisateavet selle kohta leiate terminali kasutusjuhendist.

Toimingud Pélluandmete teisaldamine puutetundlikust terminalist

1. Avage puutetundliku terminali TRACK-Leaderis kuva ,Malu®.

2. — Laadige selle pdllu salvestis, mille andmeid soovite teisaldada.

3. Uhendage USB-andmekandja terminaliga. Failid salvestatakse otse USB-andmekandjale.

Puudutage ikooni
Korrake sama protsessi kdigi pdldudega, mille andmeid soovite teisaldada.
Sisestage USB-andmekandja puutetundlikku terminali.

Avage rakendus ISOBUS-TC.

®© N o o M

Puudutage valikut ,Pdllud®.
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Pélluandmete kustutamine

9. Looge iga pdllu jaoks andmekogum. Seejarel saate igale p6llule luua mitmeid pélluandmeid.
Lisateavet selle kohta leiate terminali kasutusjuhendist.

Samamoodi saate teisaldada andmeid puutetundlikust terminalist nuppudega terminali.

Polluandmete kustutamine
Pdlluandmete kustutamisel kustutatakse terminali ajutisest mélust kogu teave.

Pdlluandmed tuleb péarast pdllu tétlemist kustutada, et saaksite luua uue pollu.

Andmekadu
Kustutatud pdlluandmeid ei saa taastada.

o Salvestage enne kustutamist kdik olulised pélluandmed.

1. Vajutage rakenduse TRACK-Leader avakuval valikul Malu.
= Kui iihtegi faili pole laaditud, ei tule midagi kustutada.
= Kui pdld on laaditud, kontrollige, kas soovite kustutada terve pdllu v&i ainult t6dtlustéhised.

2. Kui soovite kustutada rohelised toétlustahised, vajutage stimbolil . Siis saate seda pdldu
sama pdllupiiriga uuesti tdddelda.
= Tootlustéhised kustutatakse, pdllupiir jaab alles.

3. Kui soovite salvestise kustutada ja toodelda uut pdldu, vajutage stimbolil
= Hetkel laaditud pdlluandmed kustutatakse.

Koostoo rakendusega TRACK-Guide Desktop
TRACK-Guide Desktop on tasuta arvutiprogramm.

Selle abil saate
= jalgida t66tulemusi;
= printida klientidele aruandeid;
= dokumenteerida oma t66d.

Programmiaken
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Malu
Koost6d rakendusega TRACK-Guide Desktop

Aruanne

Rakenduse TRACK-Guide Desktop leiate jargmise veebilehe jaotisest Download: http://www.mueller-
elektronik.de/produkte/track-guide-desktop/

Sealt leiate ka lingi kasutusjuhendi juurde.
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Konfiguratsioon

Koostdo rakendusega TRACK-Guide Desktop

13 Konfiguratsioon

Selles peatikis selgitatakse kdiki seadistusi, mida peate konfigureerima.

Konfiguratsiooni kdik parameetrid asuvad kuval ,Satted”. Need on riihmitatud jargmiselt:

« Uldine - parameetrid, mis méjutavad TRACK-Leaderi kdiki mooduleid.

= TRACK-Leader — parameetrid, millega konfigureeritakse paralleelséit ja diooditabloo. Seega on
parameetreid vaja kdigi moodulite jaoks.

= SECTION-Control — juhtseadisepdhised satted, mida on vaja osalaiuste automaatseks
lulitamiseks.

= TRACK-Leader TOP — TRACK-Leader TOP-i automaatse juhtimise parameetrid.

= TRACK-Leader AUTO — TRACK-Leader AUTO automaatse juhtimise parameetrid.

= Demo - demovideo.

Kuvatavate parameetririihmade arv séltub sellest, millised moodulid te meniitis ,Uldine” aktiveerite.

Konfigureerimist vajavad satted

Moodul Peatiikk

TRACK-Leader Riihma Uldine satete konfigureerimine [— 86]
TRACK-Leaderi konfigureerimine [— 87]

SECTION-Control Riihma Uldine sétete konfigureerimine [— 86]
TRACK-Leaderi konfigureerimine [— 87]
SECTION-Controli konfigureerimine [— 88]

TRACK-Leader TOP Riihma Uldine satete konfigureerimine [— 86]
TRACK-Leaderi konfigureerimine [— 87]
TRACK-Leader TOPi konfigureerimine [— 102]

TRACK-Leader AUTO Riihma Uldine sétete konfigureerimine [— 86]
TRACK-Leaderi konfigureerimine [— 87]
TRACK-Leader AUTO® seadistamine [— 102]

Konfiguratsioonisiimbolid

Siimbol Tahendus

@ Jah

@ Ei

Toimingud Konfigureerimiskuvad avatakse jargmiselt.

1. — Avage rakendus TRACK-Leader.

2. Puudutage valikut Satted.
= llmub kuva Satted.

3. Rakenduse konfigureerimiseks puudutage lilitusvalju.
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Konfiguratsioon

Riihma Uldine satete konfigureerimine

Riihma Uldine sitete konfigureerimine

Selles menlus saate seadistada ekraanikuva ja aktiveerida osasid funktsioone.

TRACK-Leader AUTO

Nende parameetrite abil saate aktiveerida ja desaktiveerida juhtstisteemi TRACK-Leader AUTO kaigi
variantide toe.

TRACK-Leader TOP

Nende parameetrite abil saate aktiveerida Reichhardti TRACK-Leader TOP-i automaatse juhtimise
toe.

Véimalikud vaartused:
= Jah
Automaatne juhtimine on aktiveeritud.
= Ei
Automaatne juhtimine on desaktiveeritud.

TRAMLINE-Management

Selle parameetri kaudu saate aktiveerida toe tehnoraja Illituse TRAMLINE-Management jaoks.

Soidusuunatuvastus

Selle parameetri abil saab sdidusuuna automaatse tuvastamise aktiveerida ja inaktiveerida. Vt:
Sdidusuuna tuvastamine [— 25].

Parameeter esitatakse allpool nimetatud juhtudel halli vérviga ja seda ei ole vdimalik muuta:
= kui on ihendatud juhtimissiisteem TRACK-Leader AUTO v&i TRACK-Leader TOP;
= kui vOetakse vastu sdidusuunasignaal ISOBUS-traktorilt.

Selektiivne markeerimine

Selle parameetri abil saate maarata, kas Uihe sisemise osalaiuse inaktiveerimisel tuleb té6tlemata
pindala ekraanil tahistada todeldud pinnana rohelise varviga. See funktsioon kehtib ainult juhtudel,
kui valjastatakse valimistelt osalaiustelt, samal ajal kui sisemised osalaiused on inaktiveeritud. Kui
valimistelt osalaiustelt lilitatakse mber sisemistele osalaiustele, ei voeta seda parameetrit arvesse.
Seejuures kujutatakse osalaiuste lulitust kiilukujulistel pindadel reaalsele olukorrale lahedasena.

Vasakul: inaktiveeritud osalaiuste taga paiknev pind mérgistatakse rohelisena.

Vdimalikud vaartused:
= Jah*
Kui Uiks sisemistest osalaiustest inaktiveeritakse, ei margistata selle taga paiknevat pinda
rohelisena.
= Ei"
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Konfiguratsioon

TRACK-Leaderi konfigureerimine

Sisemiste osalaiuste taga paiknev pind mérgistatakse rohelisena séltumata sellest, kas nendel
osalaiustel véljastatakse vdi mitte.

Kasutage seda funktsiooni néiteks vagudes kasvatatavate kultuuride taimekaitse korral. Sel juhul
ei lilitata pdllupritsi pddramisalas pddramise korral asjatult sisse.

Hoiatussignaalid
See parameeter méérab, kas pdllupiiride ja tuvastatud takistuste laheduses kélab hoiatussignaal.

Voimalikud vaartused:
= Jah
= Ei

Kaardilehe jaot. kuvam.
Lilitab navigatsioonikuval sisse koordinaatvargustiku.

Vérgustiku joonte vahelised kaugused vastavad sisestatud toélaiusele. Vorgustiku jooned
joondatakse péhja-lduna ja ida-laane teljel.

Sektsioonide véljaliilitamine seisuajal

Aktiveerige see parameeter siis, kui sektsioonid tuleb automaatselt valja liilitada, juhul kui joutakse
kiiruseni 0,3 km/h v6i vahem.

TRACK-Leaderi konfigureerimine

Tundlikkus
Diooditabloo tundlikkuse reguleerimine.

Mitmesentimeetrise kdrvalekalde korral peab diooditabloo valgusdiood sisse ltlituma?
= Vaikevaartus: 30 cm
See vaartus tdhendab 15 cm tundlikkust vasakule ja 15 cm tundlikkust paremale.

Eelvaade

See parameeter maarab, mitu meetrit enne sdidukit arvutab kuvari diooditabloo eelvaatekuva sdiduki
tulevase asendi.
= Vaikevaartus: 8 m

Poordenurk

Selle parameetriga saate seadistada, millise nurgani stisteem juhtjoone aktiveerib. Kui séiduki ja
juhtjoone vaheline nurk on véiksem kui seadistatud nurk, aktiveeritakse juhtjoon. Surema nurga korral
juhtjoont eiratakse.
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SECTION-Controli konfigureerimine

Terminali kditumine, kui seadistatud p6dramisnurk on 30°
@ Saiduki ja juhtjoone vaheline nurk = 30° @ Siduki ja juhtioone vaheline nurk = 60°
Juhtjoon aktiveeritakse. Juhtjoont ei aktiveerita.

@ Soiduki ja juhtjoone vaheline nurk alla 30°
Juhtjoon aktiveeritakse.

= Vaikevaartus: 30 kraadi.

= TRACK-Leader TOPi véartus: 85 kraadi

= TRACK-Leader AUTO vaértus: 65 kraadi
Kui kasutate rakendust TRACK-Leader AUTO koos GNSS-vastuvétjaga NAV-900, siis sdltub
podrdenurk lisaks ka kasutatavast litsentsist.

13.3 SECTION-Controli konfigureerimine

Sellel konfiguratsioonietapil konfigureeritakse ISOBUS-juhtseadise osalaiuste aktiveerimine.

Rakendus tunneb iga ISOBUS-juhtseadise &ra selle ISO-ID jargi ja loob iga jaoks eraldi profiili. Nii
saate vaetiselaoturi jaoks konfigureerida hoopis teised parameetrid kui oma kiilvimasina véi pritsi
jaoks.

Toimingud
1. — Avage rakendus TRACK-Leader.

2. Puudutage valikut ,Satted”.
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Konfiguratsioon

SECTION-Controli konfigureerimine

3. Puudutage valikut ,SECTION-Control”.
= Kuvatakse loend kdigist ISOBUS-juhtseadistest, mis on millalgi olnud terminaliga

Uhendatud. Alati, kui ihendate terminaliga uue ISOBUS-juhtseadise, luuakse uus profiil.

= Selles loendis kuvatakse ka rakenduse Virtual ECU virtuaalsed juhtseadised.

4, Vajutage ISOBUS-juhtseadise nimel, mille jaoks soovite SECTION-Controli konfigureerida.
Uhendatud juhtseadis on margitud rohelise punktiga.

5. — Avage parameetrite loend.
= Kuvatakse seadistatud parameetrite loend.

6. Muutke parameetreid. Jargmisel lehekUljel on nende selgitused.

1. — Valikuliselt vdite kustutada ka juhtseadise profiilid.
SECTION-Controli parameetrid

Ulekatte aste
Ulekatte aste kiilukujulise ala tootlemisel.

Seatud Ulekatte aste majutab valiste osalaiuste korral parameeter Ulekatte tolerants.

|

LN

A

0% Ulekatte aste 50% Ulekatte aste 100% ulekatte aste

Vdimalikud vaartused:
* 0% — iga osalaius llitub téddeldud alalt lahkumise korral alles siis sisse, kui alalt lahkutakse
taielikult. Téddeldud alale sditmisel liilitub osalaius vélja alles siis, kui osalaius on 1% ile
toddeldava ala.

* 50% - iga osalaius Illitub tdddeldud alalt lahkumise korral alles siis sisse, kui see lahkub alalt
50% ulatuses. Toédeldud alale sditmisel lilitub osalaius valja alles siis, kui osalaius on 50% le
tdodeldava ala. 50% Ulekatte aste korral Ulekatte tolerants mingit maju ei avalda.

= 100% - iga osalaius lllitub téddeldud alalt lahkumise korral kohe sisse, kui see lahkub alalt 1%

ulatuses. Té0deldud alale sditmisel Illitub osalaius vélja alles siis, kui osalaius on 100% tile
té6deldava ala.

Ulekatte tolerants

Kasutage seda parameetrit lubatud Ulekatte m&aratiemiseks. Valimised osalaiused aktiveeritakse
alles siis, kui tilekate on suurem kui selle parameetri vaartus.

Ulekatte tolerants puudutab iiksnes valist vasakut ja paremat osalaiust. Muid osalaiusi see
parameeter ei puuduta.
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SECTION-Controli konfigureerimine

Jargmistel joonistel on kujutatud, kuidas mé&jub parameeter Ulekatte tolerants, kui Ulekatte aste on
0% Seatud Ulekattetolerantsid on esitatud jooniste all.

Ulekatte tolerants iilekatte astme 0% korral — mélemal juhul tehti t66d 25 cm (lekattega.

Ulekatte tolerants 0 cm Ulekatte tolerants 30 cm
Osalaius lilitatakse kohe valja. Osalaiust ei lilitata kohe valja, sest praegune
tlekate on alla 30 cm.

Kui olete seadistanud parameetri Ulekatte aste vaartusele 100%, on parameetril Ulekatte tolerants
td6deldud alast lahkumisel oluline roll. Naiteks juba téddeldud pédramisalas pd6ramisel.

Ulekatte tolerants 100%-lise iilekatteastme korral — mélemal juhul liiguti téédeldud alast &ra 25 cm vérra.

Ulekatte tolerants 0 Ulekatte tolerants 30 cm
Kui vaid 1% osalaiusest liigub juba tdddeldud Ulekatte tolerants véimaldab valtida tarbetuid
alast valja, lllitub sisse kogu osalaius. llekatteid.

Parempoolne osalaius lilitub sisse alles siis,
kui td6deldud alast ligutakse valja rohkem kui
30 cm vdrra.

Voimalikud vaartused:

Soovitus: Kui todtate DGPS-iga, ei tohi ilekatte tolerants olla vaiksem kui 30 cm. Suurte
osalaiustega tddseadmete korral, nt véetiselaoturid, seadistage vastava suurusega vaartused:
= Tolerants 0 cm
Véline osalaius lllitatakse vélja, kui olete tdddeldavat ala minimaalselt tletanud. Kui valjute
minimaalsest alast, lllitub valine osalaius uuesti sisse.
= Muu vaartus
Véline osalaius lllitatakse sisse voi vélja, kui Ulekate on véartusest suurem.
= Maksimaalne vaartus
Pool valise osalaiuse laiusest.
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SECTION-Controli konfigureerimine

Pallupiiri iilekatte tolerants
Kasutage seda parameetrit, et valtida, et pdllupiiril aktiveeritaks osalaiused véikseima (lekatte korral.
Parameeter to6tab Ulekatte tolerantsina, kuid toimib vaid pdllupiiri Gletamisel.

Enne kauguse muutmist tehke kindlaks, et see praegu keskkonnale ja Gimbritsevale ohutu on.

Ulekatte diiiisid (EDS)

Seda parameetrit saab seadistada ainult iiksikute diiiside aktiveerimisega pdllupritsidel. Muude
susteemide korral seda ei kuvata.

Kasutage seda parameetrit, et seadistada mitu diilisi samal ajal toétama peavad.

Viivitus
Viivitus on terminalist késu saatmise ja masina kasu taitmise vaheline aeg.
See aeg on iga masina puhul erinev.

Konfiguratsiooniks on olemas kaks parameetrit;
= Viivitus sisselllitamisel (sisselllitamise ajal)
= Viivitus valjaltilitamisel (valjalllitamise ajal)

Mélema parameetri vaartused antakse standardselt Gihendatud juhtseadise poolt ette ja neid ei saa
muuta. Need parameetrid kuvatakse hallina ja nende nimes on séna ,Seade”.

Selleks et juhtseadise poolt etteantud viivitusaegu kohandada, saate seadistada parameetreid
,Viivituse parandus sissellitamisel” voi ,Viivituse parandus valjallilitamisel”. Seejarel tehakse
juhtseadise poolt etteantud vaartuste ja terminalis seadistatud vaartuste tasaarvestus.

Juhis

Viivitusaegade parandus rakenduse TRACK-Leader kaudu ei ole kdigi masinatootjate jacks
saadaval. Tootja HORSCH masinate jaoks ei saa viivitusaegu rakenduse TRACK-Leader kaudu
kohandada. V6tke tootjaga thendust, kui soovite nende masinate viivitusaegu kohandada.

Kui taimekaitsepritsi puhul sdidab sektsioon (ile juba téddeldud ala, siis tuleb see koheselt vélja
lilitada. Selleks saadetakse tarkvarast sektsiooni ventiilile signaal valjallilitamiseks. Seelabi suletakse
ventiil ja voolikus langetatakse rdhku. See toimub senikaua, kuni pihustitest enam midagi ei
valjastata. See kestab umbes 400 millisekundit.

Tulemuseks on, et sektsioonis toimub kattuv véljastus 400 millisekundi jooksul.

Selle takistamiseks peab parameetri ,Viivitus véljalllitamisel* seadistama vaartusele 400 ms. Nuid
saadetakse signaal sektsiooni ventiilile 400 millisekundit varem. Seelabi saab véljastuse tapselt
digeks ajahetkeks katkestada.

Jargmisel joonisel on selgitatud, kuidas viivitus toimib. Joonisel kujutatakse reaalset kaitumist, mitte
kuvaril olevat naitu.
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Viivituse parandus véljaliilitamisel on seadistatud vééartusele 0. Kui seadistatud viivitusaeg on liiga liihike, siis
toimub kattuv véljastus.

Selles kohas on sektsiooni ventiil saanud @ Selles kohas |6petas taimekaitseprits
signaali valjalilitamiseks véljastuse.

Vdimalikud vaartused:
= Viivituse parandus sissellilitamisel”
Sisestage siia viivituse parandus sektsiooni sisseltilitamisel. Kui sektsioon reageerib
sisselilitamise signaalile liiga hilja, siis suurendage seda vaartust.
Nt

- Magnetventiiliga armatuur 400 ms
— Elektrimootoriga armatuur 1200 ms

= Viivituse parandus valjalilitamisel”
Sisestage siia viivituse parandus sektsiooni véljaliilitamisel. Kui sektsioon reageerib
valjallilitamise signaalile liiga hilja, siis suurendage seda vaartust.
Nt

— Magnetventiiliga armatuur 300 ms

- Elektrimootoriga armatuur 1200 ms

Masina mudel
See parameeter maérab, kuidas peaks edenemisriba GPS-vastuvétja simboli taga kuvatama.

Vdimalikud vaartused:

= Jlisaseade*
Lisaseadmete séte.

= iseliikuv*
Iselikuvate pdllumajandusseadmete seadistus.

= veetav*
Traktori abil veetavate pdllumajandusseadmete seadistus.

= ,veetav ja juhitav*
Sate veetavate seadmete jaoks, millel on tiisel- vdi kdanmikjuhtimine. Naiteks TRAIL-Control
funktsiooniga jarelveetavad pritsid.

Kuvari diooditabloo

Kuvari diooditabloo liik.
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Véimalikud vaartused:
= Desaktiveeritud
Desaktiveerib kuvari diooditabloo
= Graafiline
Aktiveerib kuvari diooditabloo graafikareziimis
= Tekstireziim
Aktiveerib kuvari diooditabloo tekstireziimis
= SECTION-View
Aktiveerib SECTION-View

Seadmete nihe

Selle parameetri abil saate seadistada tddlaiuse nihke vasakule vdi paremale. Sisestage, mitu
sentimeetrit on tddlaiuse keskjoon nihutatud traktori keskjoonest.

Vasakul: (ihe td6seadmega traktor; paremal: kahe té6seadmega traktor

Seadme nihe — kaugus traktori keskjoone ja @ Kogu t6élaius
kogu tddlaiuse keskjoone vahel

Vdimalikud vaartused:
= Sisestage positiivne vaartus, nt 90 cm
Kui seade on nihutatud paremale.
= Sisestage negatiivne vaartus, nt-90 cm
Kui seade on nihutatud vasakule.

Talitlus Kui sisestate selle parameetri vaartuseks muu kui 0, toimub jargmine.
= Tdokuval kuvatakse punane juhtjoon, mis joonistatakse sinisest juhtjoonest eemal.
= Edenemisribad on (ihele poole nihutatud. Tépselt nende keskel kuvatakse sinine juhtjoon.

Seadme nihke seadistamise jarel tuleb TRACK-Leaderit veidi teisiti kasutada.

1. Juhtige sdidukit alati nii, et nool jargiks punast joont. Sel juhul j&rgib edenemisriba keskkoht
sinist juhtjoont.

Nihkega seadme juhtjooned
@ Punane juhtjoon — tahistab traktori keskjoont @ Sinine juhtjoon — t&histab tddlaiuse keskjoont
@ Nool - tahistab GPS-vastuvétja asukohta @ Edenemisriba
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Kasutusala

Selle parameetri ilesandeks on kohandada SECTION-Control funktsiooni kditumine
viinamarjakasvatuspritside kasutamisele.

Osalaiuste aktiveerimine

Osalaiuste liilitus osalaiustele. Valimisi @ Pallupiir. Valjaspool pdllupiire paiknevaid
osalaiusi (1, 2, 4, 5) vdib kasutada valimiste viinamarjaridasid ei pritsita.
ridade tootlemiseks.

Véimalikud vaartused:
= ,Tavaline! - funktsioon on inaktiveeritud.
= Viinamarjakasvatus" - funktsioon on aktiveeritud.

Tagajarjed Aktiveeritud viinamarjakasvatusreziimi puhul muutub SECTION-Control funktsiooni kaitumine:
= Kui juhtliini ja séiduki vaheline nurk on (le 30°, [ahtub stisteem sellest, et sdiduk podrab. Sellisel
juhul l6petatakse valjastamine kdigis osalaiustes.
= Kdigi osalaiuste korral rakendatakse parameetrit ,Péllupiiri tlekatte tolerants®.

Minimaalne podrderaadius

Et jooned ei paikneks pédramisalas 90° nurga all, saate siin sisestada raadiuse, millega sdiduk saab
koos lisaseadmega sbita.

Kaugus pollu aarest

Ohutu kaugus pdllupiirist Tédseadmed eemaldatakse alati automaatselt poole td6laiuse vorra
pollupiirist. Olenevalt sisestusest vahendatakse v6i suurendatakse ohutut kaugust.

Joonte vahemaa vahendamine

Kui te soovite vahendada juhtjoonte vahet, sisestage siia soovitud vaartus. Juhtjoonte vahe vastab
tavaliselt kasutatava té6seadme toolaiusele.

Praegust juhtjoonte vahet vdite nédha navigeerimiskuval.

13.3.1 Suvandite Viivitus siseliilitamisel ja Viivitus valjaliilitamisel kalibreerimine

See peatiikk on mdeldud edasijdudnud kasutajatele.
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Enne peatlki lugemist:
= tehke endale selgeks terminali kasutamine;
= tehke endale selgeks SECTION-Control kasutamine.

Parameetrite ,Viivituse parandus sisselllitamisel” ja ,Viivituse parandus valjalulitamisel”
standardvaértused on seadistatud t6oks enamiku seadmetega.

Millal kalibreerida? Kalibreerige parameetrid jargmistel juhtudel:
= Kui kasutate SECTION-Control muud p6llumajandusseadet.
= Kui pdllumajandusseade lllitub tdddeldud alale séitmisel liiga vara vdi liiga hilja.
= Kui pdllumajandusseade lilitub tdddeldud alalt lahkumisel liiga vara vdi liiga hilja.

Jargmistes peatlikkides kirjeldatakse, kuidas parameetreid kalibreerida.

See peatiikk ja naited on koostatud pdllupritsi naitel. Teiste pdllumajandusseadmete korral peate
toimima analoogselt.

Kalibreerimise etapid

Kalibreerimine koosneb mitmest faasist:
1. Kalibreerimise ettevalmistamine

Esimene s6it pdllul

Teine sbit pdliul

Véljastuse piiride margistamine

Parandusvaartuse véljaarvutamine

A O

Parameetrite , Viivituse parandus sisselilitamisel ja ,Viivituse parandus valjalllitamisel”
korrigeerimine

Faase kirjeldatakse tapsemalt jargmistes peatiikkides.

Kalibreerimise ettevalmistamine

Kalibreerimiseks vajalikud vahendid ja isikud:
= kaks jalgijat — kaks isikut, kes margistavad tdddeldud alad vaiadega;
= toodriistad tdddeldud alade mérgistamiseks:

- U 200-300 m piirdelinti;
— 8 vaia p6llu margistamiseks;

= pdlluprits, mille paagis on puhas vesi.

esimene s6itmine pollule;
Selles kalibreerimisetapis peate séitma Ule pdllu Uhel rajal.

Jargmisel joonisel on kujutatud, millised punktid peate mérgistama enne ja parast sditmist. Juhised
on joonise all.

Esimese sbidu tulemus
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@ Vaiad @ Vaiad
Mérgistage enne sditu osalaiuste vélised Margistage pérast sditu osalaiuste valised
otsad. otsad.

@ Vaiadevaheline piirdelint
Mérgib séidupiirid
Toimingud Pollul séitmine viivituse kalibreerimiseks.
1. Kaivitage SECTION-Controli abil uus navigeerimine.

2. Viige pdlluprits sdidu algusesse. Séit ei tohiks kulgeda pdllupiiri Iaheduses, et jaaks piisavalt
ruumi ka teise séidu jaoks.

Likake poom vélja.

Margistage valiste osalaiuste otsad vaiadega.

Soitke 100-200 meetrit otse ja pihustage samal ajal puhast vett.
Umbes 100-200 m parast peatage polluprits ja lulitage see vélja.
Salvestage sdit TRACK-Leaderis. Nii saab kalibreerimist korrata.

Mérgistage valiste osalaiuste otsad vaiadega.

© © N oo o &~ ©®

Uhendage vaiad piirdelindiga. Selle abil margitakse sdidu piirid péllule.
10. Kinnitage piirdelint maapinnale kivide v&i pinnase abil.

= Esimene sdit on tehtud ja véljastuse piirid mérgitud.

teine soitmine pollule;

Selles etapis peab sdidusuund esimese sdidu ajal labitud alal olema eelmise sdidusuunaga 90°
nurga all. Seejarel peate kontrollima, kas pdlluprits lilitub sisse liiga hilja vdi liiga vara. Oluline on, et
sOidaksite Uhtlasel kiirusel ja jatate endale kiiruse meelde.

/\ ETTEVAATUST

Liikuva pollupritsiga kaasnev vigastusoht
Kalibreerimist abistavad jalgijad vdivad saada pritsimistorustikust péhjustatud vigastusi.

o Juhendage jélgijaid hoolikalt. Selgitage neile ohte.

o Jalgige alati, et jélgijad oleksid pritsi torustikust piisavalt kaugel.

o Peatage prits kohe, kui mdni jélgija on sellele liiga l&hedale sattunud.

Selles etapis on vaja veel iihe vdi kahe inimese abi. Need inimesed jalgivad sditu ja pritsi likumist
ning mérgistavad véljastuse piirid.

Juhendage neid inimesi hoolikalt ja hoiatage neid véimalike ohtude eest.

Jargmisel joonisel on kujutatud kohad, kus jalgijad peavad seisma ja kuhu teie peate I6puks jdudma.
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SECTION-Controli konfigureerimine

.........

2. soit

@ Esimese jélgija asukoht @ See joon mérgib kohta, mille juures pérast
t66deldud alalt lahkumist alustavad dudsid
pritsimist.

@ Teise jélgija asukoht @ See joon mérgib kohta, mille juures pérast
to6deldud alale sisenemist Idpetavad diitsid
pritsimise.

M Mahuti on téidetud puhta veega.

M Jélgijad seisavad pdllupritsi torustikust ohutus kauguses.

4]
]
1.
2.

=

Navigeerimine esimese sdiduga on kaivitatud.
SECTION-Control on automaatreziimis.
Seadke pdlluprits u 100 m kaugusel labisdidetud ala suhtes 90° nurga alla.

Soitke Uhtlase kiirusega (nt 8 km/h) ile téddeldud ala. Jatke meelde, kui kiiresti te sdidate.
Pihustage samal ajal vett.

Jalgijad peavad seisma eelnevalt méargistatud sdidupiiridel torustikust ohutus kauguses.

Jalgijad peavad jélgima, kus pdlluprits eelnevalt 1&bisdidetud ala I1&bimisel t66 16petab ja kus
alustab.

Nudd teate, kuidas kéitub pdlluprits juba téddeldud alale sditmisel.

Selleks et saada veel tipsemaid andmeid, vdite sama protseduuri mitu korda korrata.

Viljastuse piiride mérgistamine - viivituse paranduse jaoks véljaliilitamisel

Selles faasis peate mérgistama, kus 18petab teie taimekaitseprits véljastuse, kui see sdidab
td6deldud alale. Te peate ka kindlaks maarama, kus see peaks tulevikus véljastuse l6petama.

Seelabi saate teada, kas taimekaitseprits lilitub liiga hilja vdi liga vara vélja.

Jargmistel joonistel on ndidatud, millised jooned peate p6llul margistama, selleks et saaksite
parameetri ,Viivituse parandus valjallilitamisel” valja arvutada.
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Konfiguratsioon

SECTION-Controli konfigureerimine

Jooned parameetri ,Viivituse parandus véljalilitamisel” jaoks. Vasakul: taimekaitseprits ldlitub liiga hilja vélja.
Paremal: taimekaitseprits liilitub liga vara vélja.

P Soovitud véljastusjoone Z ja tegeliku X Tegelik véljastusjoon
véljastusjoone X vaheline vahekaugus (cm) Siin Idpetab taimekaitseprits valjastuse.
z Soovitav valjastusjoon
Siin peab taimekaitseprits véljastuse
|6petama.

Réhu langetamisele kuluva aja tottu tuleks
seejuures kavandada vaike 10 cm suurune
Ulekate.

Mdlemal juhul (vasakul ja paremal) on parameeter ,Viivituse korrektuur valjaliilitamisel” valesti
seadistatud:

= Vasakul: taimekaitseprits lilitub liga hilja valja. Viivitust peab suurendama.

= Paremal: taimekaitseprits lllitub liiga vara vélja. Viivitust peab vahendama.

Toimingud 1. Vorrelge pollul olevaid margistusi joonistega.

= Nud teate, kas taimekaitseprits lulitub liiga hilja v&i liiga vara vélja.

Viljastuse piiride margistamine - viivituse paranduse jaoks sisseliilitamisel

Selles faasis peate margistama, kus alustab taimekaitseprits valjastust, kui see lahkub té6deldud
alalt. Te peate ka kindlaks maarama, kus see peaks tulevikus valjastust alustama.

Seelabi saate teada, kas taimekaitseprits lilitub liiga hilja voi liga vara sisse.

Jargmistel joonistel on naidatud, millised jooned peate pdllul margistama, selleks et saaksite
parameetri ,Viivituse parandus sisselilitamisel” valja arvutada.

Jooned parameetri ,Viivituse parandus sisseliilitamisel” jaoks. Vasakul: taimekaitseprits liilitub liiga hilja sisse.
Paremal: taimekaitseprits Iiilitub liga vara sisse.
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SECTION-Controli konfigureerimine

P Soovitud véljastusjoone Z ja tegeliku X Tegelik véljastusjoon
valjastusjoone X vaheline vahekaugus (cm) Siin alustab taimekaitseprits valjastust.
z Soovitav valjastusjoon

Siin peab taimekaitseprits valjastust alustama.
Rdhu tekitamisele kuluva aja tottu tuleks
seejuures kavandada vaike 10 cm suurune
Ulekate.

Mélemal juhul (vasakul ja paremal) on parameeter ,Seadme viivitus sisselllitamisel” valesti
seadistatud:

= Vasakul: taimekaitseprits lulitub liiga hilja sisse. Viivitust peab suurendama.

= Paremal: taimekaitseprits lllitub liiga vara sisse. Viivitust peab vahendama.

1. Vorrelge pollul olevaid margistusi joonistega.

= Nuid teate, kas taimekaitseprits lulitub liiga hilja vdi liiga vara sisse.

Parandusvaartuse arvutamine

Viimases faasis tegite kindlaks:
= Millist parameetrit peab muutma.
= Kas aktuaalset viivitust peab suurendama v6i vahendama.

Nuid peate valja arvutama, kui mitme millisekundi vorra te valesti seadistatud parameetrit
korrigeerite.

Selleks peate vélja arvutama niinimetatud parandusvaartuse.

Selleks et parandusvaartust valja arvutada, peate te teadma, kui kiiresti taimekaitseprits sdidu ajal
likus. Kiirus tuleb esitada sentimeetrites (cm) millisekundi kohta.

Jargmisest tabelist leiate mdned kiirused ning iimberarvutuse cm/ms hikutesse:

Kiirus km/h Kiirus cm/ms
6 km/h 0,16 cm/ms
8 km/h 0,22 cm/ms
10 km/h 0,28 cm/ms

Nii arvutate te valja parandusvaartuse:
1. [Vahekaugus P] : [taimekaitsepritsi kiirus] = parandusvéartus

2. Selle vaartuse peab parameetri ,Viivituse parandus sisselulitamisel* vdi ,Viivituse parandus
valjalllitamisel” jaoks sisse kandma.

Parameetri Viivitus muutmine

NUud peate kohandama parameetreid ,Viivituse parandus sissellitamisel” ja ,Viivituse parandus
valjalllitamisel“.

1. Muutke parameetrit rusikareegli jargi:
— Kui taimekaitseprits lilitub liiga hilja, siis vajab see rohkem aega. Viivitust peab suurendama.
— Kui taimekaitseprits lilitub liiga vara, siis vajab see vdhem aega. Viivitust peab vdhendama.

2. Arvutage vélja vaartus viivituse parameetri jaoks.
Tehke see samm parameetri ,Viivituse parandus sisselilitamisel vdi ,Viivituse parandus

V18.20201207 99



Néide

Naide

100

Konfiguratsioon

SECTION-Controli konfigureerimine

valjalllitamisel” jaoks eraldi

Kui taimekaitseprits liiga hilja sisse voi valja lulitub:
Suurendage viivituse paranduse vaartust.

Kui taimekaitseprits liiga vara sisse voi valja lulitub:
Vahendage viivituse paranduse vaartust.

Taimekaitseprits soitis kiirusega 8 km/h. See vastab 0,22 cm/ms.
Pérast teist sditu mdddeti vahekaugus P. See oli 80 cm.
Aktuaalselt seadistatud parameetri ,Viivituse parandus valjaltlitamisel“ suuruseks on 0 ms.

Taimekaitseprits |Ulitati toddeldud alale sditmisel liiga hilja vélja. Punkt Z asus séidusuunas enne
punkti X. Jooned olid margistatud nii, nagu on ndidatud jargmisel joonisel:

Té6deldud alale soitmisel lilitati taimekaitseprits liiga hilja vélja

1. Arvutage vélja parandusvéaartus:
[Vahekaugus P] : [taimekaitsepritsi kiirus] = parandusvaartus
80: 0,22 = 364

2. Sisestage vaartus 364 parameetrisse ,Viivituse parandus véljaliilitamisel“.
Taimekaitseprits soitis kiirusega 8 km/h. See vastab 0,22 cm/ms.
Parast teist sditu mdddeti vahekaugus P. See oli 80 cm.
Aktuaalselt seadistatud parameetri ,Viivituse parandus valjalllitamisel“ suuruseks on 0 ms.

Taimekaitseprits IUlitati toddeldud alale sditmisel liiga vara valja. Punkt Z asus sdidusuunas parast
punkti X. Jooned olid margistatud nii, nagu on ndidatud jargmisel joonisel:

Té6deldud alale séitmisel liilitati taimekaitseprits liiga vara vélja.

1. Arvutage valja parandusvaartus:
[Vahekaugus P] : [taimekaitsepritsi kiirus] = parandusvaartus
80: 0,22 =364

2. Kui taimekaitseprits liiga vara vélja lilitub, siis peab parandusvaartus olema negatiivne.
Sisestage vaartus 364 parameetrisse ,Viivituse parandus véljaliilitamisel”.
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Konfiguratsioon

SECTION-Controli konfigureerimine

Reaktsiooniaja korrektsiooni kasutamine

Kui teete t60 ajal kindlaks, et parameetrites ,Viivituse parandus sisselllitamisel” ja ,Viivituse
parandus valjalllitamisel* seadistatud vaartused tekitavad korvalekalde, siis saate kasutada
viivitusaja parandust.

Vdite korrigeerida reaktsiooniaegasid, kui ilmnevad jérgmised halbed:

pilt tahendus

ajavahe sisselllitamisel

ajavahe valjalllitamisel

kattumine sissellilitamisel

kattumine valjalilitamisel

M Te olete avanud masina profiili, mille jaoks te viivitusaega korrigeerida soovite.

1. — Avage viivitusaja parandus.
= lImub kuva ,Viivitusaja parandus®.

2. Valige korvalekalle, mille jaoks te viivitusaega korrigeerida soovite.
= lImub kuva ,Viivitusaja parandus® valitud kdrvalekalde jaoks.
= Te ndete aktuaalselt seadistatud viivitusaega.

3. Sisestage parameetrisse , ToOkiirus“ see kiirus, mille puhul kdrvalekalle tekkis.

4. Sisestage parameetrisse ,Kdrvalekalle” tekkinud kdrvalekalle.

5. - Kinnitage.
= llmub teade uue valjaarvutatud viivitusajaga.

6. ,Jah“-kinnitage.

~

. Korrake toimingut vdimalike teiste kdrvalekallete jaoks.
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TRACK-Leader TOPi konfigureerimine

13.4

13.5

13.5.1

Toimingud

102

= Teil on viivitusaeg korrigeeritud.

= Kui tahate taastada viivitusajad, mis olid juhtseadises seadistatud, siis kandke parameetritesse
LViivituse parandus sisselilitamisel ja ,Viivituse parandus valjalllitamisel” sisse vaartus 0 ms.

TRACK-Leader TOPi konfigureerimine

TRACK-Leader TOPi kasutamiseks tuleb seadistada jargmised parameetrid.

GPS-vastuvétja korgus

GPS-vastuvétja kaugus maapinnast.

TRACK-Leader AUTO® seadistamine

Selles menlils saate seadistada automaatse juhtimise parameetreid.

See, milliseid parameetreid saate seadistada, sdltub automaatse juhtimise jaoks kasutatavast GPS-
vastuvdtjast.

Selles menlils saate seadistada teatud pohisatteid. Taiendavaid parameetreid saate seadistada [—
62] parast navigeerimise alustamist.

TRACK-Leader AUTO® seadistamine GPS-vastuvatjate AG-STAR ja SMART-6L
jaoks

Soidukiprofiil
Saidukiprofiile seadistatakse tahvelarvuti abil rooli juhtseadises. Siin tuleb valida sdiduki jaoks sobiv
profiil.

Teave ECU-S1 kohta

Juhtseadise tarkvaraversioon ja seerianumber

WiFi
WiFi aktiveerib ja desaktiveerib juhtmevaba kommunikatsiooni juhtseadise ja juhtseadise

konfigureerimiseks kasutatava konfiguratsiooniarvuti vahel (tahvelarvuti, lauaarvuti, stlearvuti jne).
Lisateavet selle kohta leiate juhtseadise kasutusjuhendist ECU-S1.

Terminali valjalilitamisel desaktiveeritakse ka WiFi.

Lahteparameetrite importimine kasitsi juhtimise jaoks

Juhtimissiisteemi esmakordsel kasutuselevdtul maaratakse igale sdidukile parameetri kasitsi
juhtimine® [— 62] vaartus. See vaartus tuleb sageli kohandada téétingimustega.

Kohandamise vdimaldamiseks peate vaartuse importima juhtseadisest.

Lahtevaartuse importimiseks:

1. — Avage rakendus TRACK-Leader.
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Konfiguratsioon

TRACK-Leader AUTO® seadistamine

2. Puudutage valikut ,Satted".
3. Vajutage valikut ,TRACK-Leader AUTO".

4. Real ,Soidukiprofiil“ valige séidukiprofiil, mille jacks parameetri impordite.

5. - Importige parameeter.
6. Kuvatakse jargmine teade: ,Vaartuste lugemine dnnestus®.

7. Kinnitage.
= Parameeter ,kasitsi juhtimine” on nliiid uuendatud iga sdidukiprofiili jaoks.

8. Korrake seda importimist iga loendis sisalduva sdidukiprofiili puhul.

GPS-signaali minimaalne kvaliteet

Saate seadistada, millise GPS-signaali kvaliteedi juures peab juhtimisslisteem to6tama ja millise
juures peab see olema inaktiveeritud.

GPS-signaali kvaliteet Tapsus

NMEA-kvaliteet 1: GPS > 25 cm (t6okaikude vahel)
NMEA-kvaliteet 2: DGPS < 25 cm (t6okaikude vahel)
NMEA-kvaliteet 4: RTK fix 2,5 cm (absoluutne)
NMEA-kvaliteet 5: RTK float, TerraStar <10 cm (absoluutne)
NMEA-kvaliteet 9: Tundmatu GPS-vastuvétja tundmatu
GPS-vastuvétjate puhul, mis tagavad NMEA-

kvaliteedi 9.

Standardselt on tahistatud alljargnevad NMEA-kvaliteediastmed: 2, 4, 5.

Toimingud GPS-kvaliteedi seadistamiseks:

1. — Avage rakendus TRACK-Leader.

N

. Puudutage valikut ,Sétted".

w

. Vajutage valikut ,TRACK-Leader AUTO".

>

— Avage NMEA-kvaliteetide loend.

(3,

. Tehke linnukesed NMEA-kvaliteetide juurde, mille puhul juhtimissisteem peab t66tama.

13.5.2 TRACK-Leader AUTO® seadistamine GNSS-vastuvotja NAV-900 jaoks
Soidukiprofiil

Sdidukiprofiile seadistatakse tahvelarvuti abil rooli juhtseadises. Siin tuleb valida sdiduki jaoks sobiv
profiil.
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TRACK-Leader AUTO® seadistamine

Toimingud
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Funktsioonisiimboliga saate kanda Ule vastava profiili vastuvdtjast terminali. Seejarel on
soidukiprofiil olemas nii vastuvdtjas kui ka terminali SD-kaardil.

Kui olete USB-andmekandja sisestanud, saate samuti kopeerida profiile SD-kaardilt USB-

andmekandjale voi USB-andmekandjalt SD-kaardile.

Kui tahate kopeerida séidukiprofiili USB-andmekandjalt SD-kaardile, pidage silmas jargmist.
= Saate kasutada ainult sdidukiprofiile, mis on kohandatud NAV-900 jaoks. Profiilidel peab olema
faililaiend .vdb vdi .cfg.
= Samaaegselt saab (le kanda ka mitu séidukiprofiili.

Soidukiprofiilide kopeerimiseks USB-andmekandjalt SD-kaardile toimige jargmiselt.

. Looge USB-andmekandjale kaust ,NAV900-Profiles”.

N -

. Kopeerige soovitud sdidukiprofiilid sellesse kausta.

w

. Sisestage USB-andmekandja terminali.

4, — Puudutage seda ikooni, et avada TRACK-Leader AUTO seadistusmendid.

5. — Kopeerige andmed.

= Nuid saate valida parameetris ,Soidukiprofiil” soovitud profiili.

Vastuvoétja plisivaraversioon

GNSS-vastuvdtja plsivaraversioon
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14 Toimimine torketeadete korral

Toimimine torketeadete korral

Torketeate tekst

Voimalik p6hjus

Probleemi korvaldamine

Tahelepanu! Malu ei saanud lahtestada.
Kui probleem ei kao péarast
taaskaivitamist, pdorduge teeninduse
poole.

Andmekandjal ei saanud andmebaasi
luua.

Kaivitage terminal uuesti.

Aktiivset profiili ei saa eemaldadal!

Kustutada pudti hetkel valitud
masinaprofiili.

Valige muu masinaprofiil ja kustutage
seejarel soovitud masinaprofiil.

DGPS:i haéalestusfaili ei leitud!

DGPS-satetega sisemist faili ei leitud.

Pddrduge tarkvara uuesti installimiseks
teeninduse poole.

Testimisperiood on mdddas. Teavitage
oma edasimdjat.

Testimisperiood on mdddas.

Muretsege litsents.

Aktiveerige tarkvara.

Torge!

Pdo6rduge klienditeenindusse.

GPS-signaal on katkenud!

Jadailihendus GPS-vastuvétjaga on
katkenud.

Uhtegi asukohta pole v&imalik kindlaks
teha.

Kontrollige GPS-vastuvdtja kaablilihendusi
ja Uhendage need uuesti.

GPS-signaal on liiga ndrk!

GPS-signaali kvaliteet on liiga halb,
enamasti varjestuste tottu.

Kontrollige GPS-vastuvétja paigaldust ja
praegust asendit. Vastuvétjal peab olema
signaali takistustevaba vastuvétt.

DGPS pole saadaval!

DGPS pole vastuvdtja signaalivarjestuse
tottu saadaval.

Kontrollige GPS-vastuvétja paigaldust ja
praegust asendit. Vastuvétjal peab olema
signaali takistustevaba vastuvétt.

DGPS pole saadaval parandusandmete
funktsiooni (nt EGNOS) rikke tottu.

Kontrollige funktsiooni uldist saadavust.
Kontrollige EGNOSes/WAAS:Is dige
parandussatelliidi olemasolu ja seadistust.

DGPSi haalestust ei saanud GPS-
vastuvotjast lugeda!

Jadathendus GPS-vastuvétjaga on
katkenud.

Kontrollige GPS-vastuvétja kaablilihendusi
ja Uhendage need uuesti.

e-Dif korr. haalestust ei saanud GPS-
vastuvotjast lugeda!

Jadalhendus GPS-vastuvétjaga on
katkenud.

Kontrollige GPS-vastuvétja kaablilihendusi
ja Uhendage need uuesti.

Salvestamine nurjus!

Andmekandja on enne salvestamist vdi
selle ajal valja tdmmatud.

Sisestage andmekandja uuesti ja proovige
uuesti salvestada.

Andmekandijale ei saa kirjutada.

Inaktiveerige andmekandja kirjutuskaitse.

Andmekandja on tais voi kahjustunud.

Kustutage andmekandijalt ebavajalikud
andmed ja proovige uuesti.

Kehtetu olek!

P&orduge klienditeenindusse.
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Toimimine torketeadete korral

Torketeate tekst

Voimalik p6hjus

Probleemi korvaldamine

Osalaiuseid ei leitud.

ISOBUS-juhtseadises pole osalaiusi
konfigureeritud. V@i (ihendatud ISOBUS-
juhtseadis ei toeta SECTION-Controli.

Véimalusel konfigureerige juhtseadises
osalaiusi. Kui juhtseadis ei toeta
SECTION-Controli, ei saa seda kasutada.

Seadmel pole tddlaiust.

ISOBUS-juhtseadises pole toolaiust voi
geomeetriat konfigureeritud.

Konfigureerige ISOBUS-juhtseadis.

Sisestage juhtseadises tddlaius digesti.
Pd6rduge masina tootja poole.

Tellimust pole kaivitatud.

Rakenduse ISOBUS-TC t6reziimiks on
seadistatud ,laiendatud”. Seega ootab
TRACK-Leader tellimust.

Rakenduses ISOBUS-TC pole tellimus
kaivitatud.

Kaivitage rakenduses ISOBUS-TC
tellimus voi seadistage rakenduses
ISOBUS-TC td6reziimiks ,standardne”.

Sobivaid seadmeandmeid ei leitud.

ISOBUS-juhtseadises pole todlaiust voi
geomeetriat konfigureeritud.

Konfigureerige ISOBUS-juhtseadis.

RTK signaal on kadunud!

RTK signaal pole signaalivarjestuse tottu
saadaval.

GPS-vastuvétja ja RTK-tugijaam peavad
olema takistusteta taeva poole suunatud.

Mobiililevi puudub.

Olete RTK-tugijaamast (v8i muust
signaaliallikast) liga kaugel.

Seadmete jarjestust ei ole seatud.

Tractor-ECU ja ISOBUS-TC vaheline
thendus inaktiveeriti.

Aktiveerige Tractor-ECU ja ISOBUS-TC
vaheline thendus rakenduses Tractor-
ECU.

Seadmeandmeid laaditakse alles.

Kui seda teadet kuvatakse tilkk aega, siis
on terminal Uhendatud juhtseadisega, mis
ei vasta.

Véimalik, et te ei saa selle juhtseadisega
SECTION-Controli kasutada, kuna
juhtseadis ei toeta SECTION-Controli.
Uhendage terminaliga muu juhtseadis.

Uhendatud juhtseadis puudub. Uhendage
juhtseadis voi valige Virtual ECU
masinaprofiil.

TRACK-Leader pole lihendatud
juhtseadisest saanud andmeid voi
juhtseadist pole ihendatud.

Toomalu on véaga vaike. Katkestage t60 ja
kéivitage terminal uuesti.

Toomalusse on salvestatud liiga palju
td6andmeid (nt tdddeldud aladelt).

Kaivitage terminal uuesti.
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