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Turvallisuuttasi varten

Perustavia turvaohjeita
1 Turvallisuuttasi varten
1.1 Perustavia turvaohjeita
Lue seuraavat turvaohjeet huolellisesti ennen kuin kaytat tuotetta ensimmaista kertaa.
A = Lue sen maatalouskoneen kayttdohje, jota aiot ohjata sovelluksen avulla.
1.2 Kayttotarkoituksen mukainen kaytto

Ohjelmistoa saa kéyttda vain maatalouslaitteiden ja -koneiden kanssa. Ohjelmistoa saa kayttaa vain
julkisten teiden ulkopuolella peltotydssa.

1.3 Varoitusten rakenne ja merkitys

Kaikki tasta kayttdohjeesta |6ytyvat turvaohjeet muodostetaan seuraavan kaavan mukaan:

/\ VAROITUS

Tama merkkisana on merkkina keskinkertaisen riskin vaaroista, joiden seurauksena saattaa olla
kuolema tai vakavat ruumiinvammat, jos niité ei valteta.

/\ HUOMIO

Tama merkkisana on merkkina vaaroista, joiden seurauksena voi olla lievia tai kohtalaisia
ruumiinvammoja, jos niita ei valteta.

Tama merkkisana on merkkina vaaroista, joiden seurauksena voi olla aineellisia vahinkoja, jos niita
ei valteta.

On olemassa toimia, jotka suoritetaan useammassa vaiheessa. Jos jossakin naista vaiheista on
olemassa vaara, turvaohje nakyy suoraan toimintaohjeessa.

Turvaohjeet sijaitsevat aina suoraan vaarallisen toimintavaiheen edessa ja niiden ominaisuuksiin
kuuluu lihavoitu teksti seka merkkisana.

Esimerkki 1. OHJE! Téama on huomautus. Huomautus varoittaa vaarasta, joka on olemassa
seuraavassa toimintavaiheessa.

2. Vaarallinen toimintavaihe.

1.4 Vaatimukset kayttajalle
= Opettele kayttdmaan paatetta maaraysten mukaan. Henkild, joka ei ole lukenut tata
kayttoohjetta, ei saa kayttaa paatetta.
= Lue ja huomioi tarkkaan kaikki tdman kéyttdohjeen seké kiinnitettyjen koneiden ja laitteiden
ohjeiden turvallisuusohjeet ja varoitukset.

30302432a-02-FI V18.20201207 7



2
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Kéyton vaiheet

Jos kéytat vain rinnakkaisohjausta

Kayton vaiheet

Tasta luvusta l6ytyy yhteenvetoja toimenpiteistd, jotka auttavat pellon tydstossa TRACK-Leader-
sovelluksen avulla. Naista yhteenvedoista naet, mitk& vaiheet voit suorittaa perékkain ja missa
luvuissa suoritus on tarkkaan selitetty.

Ennen kuin aloitat, sinun pit4& konfiguroida ohjelmisto. Konfiguraatio on kuvattu luvussa
Konfiguraatio [— 85] ja paatteen kayttdohjeessa: Jos kaytat paatetta ensimmaisté kertaa, konfiguroi
paate ja TRACK-Leader-sovellus ja palaa sitten takaisin tdhan lukuun.

Seuraavat kayttdskenaariot ovat mahdollisia:

1.

TRACK-Leader yksinkertaiseen rinnakkaisohjaukseen. Esimerkiksi: TRACK-Guide ilman
lisésovelluksia.

TRACK-Leader rinnakkaisohjaukseen ja osaleveyksien kytkentaan. Esimerkiksi: TOUCH1200 ja
SECTION-Control

TRACK-Leader rinnakkaisohjaukseen ja samanaikaiseen maaransaatelyyn shp-sovelluskortin
pohjalta.

Tilausten tydsto ISO-XML-formaatissa olevilla tilauksilla.

Jos kaytat vain rinnakkaisohjausta

Tama luku on sinulle hyddyllinen, jos sinulla on yksinkertainen jarjestelma ilman ISOBUS-
tydtietokonetta. Esimerkiksi paate TRACK-Guide Il ilman lisdsovelluksia. Voit kayttdd myds muita
paatteitd tdman kayttdkuvauksen mukaisesti, kunhan et liitd ISOBUS-tydtietokoneita ja ISOBUS-TC-
sovellus pysyy tydtilassa "Vakio”.

1.
2.

©® N o o

10.
1.
12.
13.

Aja pellolle.

Mikéli olet kasitellyt t&ta peltoa jo aikaisemmin, lataa tdmén pellon peltotiedot. [— 79] Mikali
haluat kasitelld uutta peltoa, varmista, ettd muita peltotietoja ei ole ladattuna. Siin tapauksessa
pitdd avattu tallenne hylata . [— 83]

Mikéli sinulla on sovelluskortti, se voidaan nyt tuoda. Katso: Kun tydskentelet Shape-
sovelluskorteilla [— 10]

"Virtual ECU” -sovelluksessa aktivoidaan kaytetyn koneen virtuaalinen tyétietokone. Tasté
kerrotaan Idhemmin paatteen kayttoohjeessa.

Kaynnisté uusi navigointi. [— 22]
Tarkasta, onko pééte tunnistanut ajosuunnan oikein. [— 25]
Mikali kaytat EGNOSIn tai WAASIn avulla toimivaa GPS-vastaanotinta, aseta viitepiste [— 27].

Oletuksena on ohjaustila "Rinnakkain" aktivoituna. Mikali et halua tyoskennelld suorin,
rinnakkaisin radoin, muuta ohjaustila. [— 42]

Mikali haluat tydskennelld p&éllekkain menevin radoin, aseta haluttu etdisyys ohjauslinjojen [—
40] valilla.

Kaynnist tallennus. [— 46]
Aseta ensimmainen AB-linja [— 34].
Maarita peltoraja [— 29] (valinnainen).

Jos haluat tydstaa paisteen erikseen, aktivoi se. [— 46]

V18.20201207 30302432a-02-F!
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14.

15.
16.
17.

Kéayton vaiheet

Kun kéytat SECTION-Controlia

Kasittele pelto rinnakkaisin radoin. Voit kayttaa siihen joko valopalkkia [— 45] tai
ohjausjarjestelméaa.

Mikali [ahestyt estettd, voit merkita tdman sijainnin [— 49].
Tallenna tiedot tdiden jalkeen. [— 79]

Kopioi tiedot USB-tikulle [— 81] varmistaaksesi ne PC:lle tai tarkastellaksesi niitd TRACK-
Guide-Desktopin [— 83] avulla.

Kun kaytat SECTION-Controlia

Tama luku on sinulle hyddyllinen, jos sinulla on ISOBUS-tydtietokoneella varustettu kone ja haluat,
ettd SECTION-Control ohjaa koneen osaleveyksia.

1.
2.

©® N o o

10.
1.
12.
13.
14.

15.
16.
17.

Aja pellolle.

Mikali olet késitellyt tata peltoa jo aikaisemmin, lataa tdmén pellon peltotiedot. [— 79] Mikali
haluat kasitella uutta peltoa, varmista, ettd muita peltotietoja ei ole ladattuna. Siiné tapauksessa
pitda avattu tallenne hylata . [— 83]

Mikéli sinulla on sovelluskortti, se voidaan nyt tuoda. Katso: Kun tydskentelet Shape-
sovelluskorteilla [— 10]

Jos olet liittanyt tyotietokoneen ensimmaista kertaa paatteeseen, tarkasta asetukset ikkunassa
"Asetukset” | "SECTION-Control” [— 88]. Tarkkaile tdssa etenkin parametreja "Konetyyppi”,
"Hitaus, kun paalld” ja "Hitaus, kun pois”.

Kaynnista uusi navigointi. [— 22]
Tarkasta, onko paate tunnistanut ajosuunnan oikein. [— 25]
Mikali kaytat EGNOSin tai WAASIn avulla toimivaa GPS-vastaanotinta, aseta viitepiste [— 27].

Oletuksena on ohjaustila "Rinnakkain" aktivoituna. Mikali et halua tyoskennelld suorin,
rinnakkaisin radoin, muuta ohjaustila. [— 42]

Mikali haluat tydskennelld paallekkain menevin radoin, aseta haluttu etdisyys ohjauslinjojen [—
40] valilla.

Aktivoi automaattitila [— 52] SECTION-Controlista tai kayta konetta manuaalisesti.
Aseta ensimmainen AB-linja [— 34].

Maarita peltoraja [— 29] (valinnainen).

Merkitse paiste [— 46] (valinnainen).

Kasittele pelto rinnakkaisin radoin. Voit k&ytta4 siihen joko valopalkkia [— 45] tai
ohjausjarjestelméaa.

Mikali 14hestyt estettd, voit merkita tdman sijainnin [— 49].
Tallenna tiedot téiden jélkeen [— 79].

Kopioi tiedot USB-tikulle [— 81] varmistaaksesi ne PC:lle tai tarkastellaksesi niitd TRACK-
Guide-Desktopin [— 83] avulla.

V18.20201207 9
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233
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Kéyton vaiheet

Kun kéytat myos ISOBUS-TC:ta

Kun kaytat myoés ISOBUS-TC:ta

Kun tyoskentelet Shape-sovelluskorteilla
Jos tydskentelet shp-formaatissa olevilla sovelluskorteilla, on suoritettava seuraavat vaiheet:

1. ISOBUS-TC-sovelluksessa on luotava pelto. Paatteen paaohjeesta, luvusta ISOBUS-TC, loytyy
siihen ohje.

2. Lataa pellon sovelluskortti ISOBUS-TC:ssa.
3. Aktivoi pelto ISOBUS-TC:ssa.

4. Noudata sen jalkeen kuvauksia yhdessa seuraavista luvuista:
a) Jos kaytat vain rinnakkaisohjausta [— 8]
b) Kun kaytat SECTION-Controlia [— 9]

Al tallenna peltoa tdiden jalkeen. P&ata sen sijaan pellon tydstd ISOBUS-TC:ssé.

Kun kaytetaan ISOBUS-TC:ta vakiotilassa
Voit kayttaa ISOBUS-TC:ta vakiotilassa peltojen hallintaan.
ISOBUS-TC:n kayttdon vakiotilassa on suoritettava seuraavat vaiheet:

1. ISOBUS-TC-sovelluksessa on luotava pelto. Paatteen padohjeesta, luvusta ISOBUS-TC, loytyy
siihen ohje.

2. Aktivoi pelto ISOBUS-TC:ssé.

3. Noudata sen jalkeen kuvauksia yhdessa seuraavista luvuista:
a) Jos kaytat vain rinnakkaisohjausta [— 8]
b) Kun k&ytat SECTION-Controlia [— 9]

Kun kaytetaan ISOBUS-TC:ta laajennetussa tilassa

Jos haluat suunnitella ISO-XML-tilauksesi peltokortin (FMIS) avulla PC:li ja sen jalkeen késitelld ne
paatteelld, on kaytettdva ISOBUS-TC-sovellusta.

Siina tapauksessa ei tarvitse tallentaa tietoja TRACK-Leader-sovelluksessa. Kaikki tydssé syntyvat
tiedot siirretd&n suoraan ISOBUS-TC:lle ja tallennetaan tiedostoon "taskdata.xml”.

Suurin ero normaaliin kayttd6n on navigaation k&ynnistdmisessa ja lopettamisessa seka tietojen
tallennuspaikassa. Muita toimintoja kaytetdan kuten tassé kayttbohjeessa on kerrottu.

1. Liitd ISOBUS-ty6tietokone ISOBUS-vaylaan tai aktivoi virtuaalinen tyétietokone Virtual ECU -
sovelluksessa.

2. Avaa ISOBUS-TC-sovellus.
3. Kaynnista tilaus. Tee se ISOBUS-TC:n kayttdohjetta noudattaen.

4. Kun tilaus on kaynnistetty, avaa TRACK-Leader-sovellus. Navigaation pitéisi kaynnistya
automaattisesti. Jos nain ei kdy, tee se manuaalisesti.

5. Noudata sen jalkeen kuvauksia yhdessa seuraavista luvuista:
a) Jos kaytat vain rinnakkaisohjausta [— 8]
b) Kun kéytat SECTION-Controlia [— 9]

V18.20201207 30302432a-02-F!
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Tasta kayttoohjeesta

Voimassaoloalue

Tasta kayttoohjeesta

Voimassaoloalue
Tama kayttoohje on voimassa kaikille Miiller-Elektronik:in TRACK-Leader-sovellusten moduuleille.

Ohjelmistoversion, jota tdméa kayttdohje koskee, l6ydat Yhteystiedot-kohdasta.

Taman kayttoohjeen kohderyhma

Tama kayttoohje on suunnattu TRACK-Leader-ohjelmiston ja siihen kuuluvien lisimoduulien
kayttajille.

Toimintaohjeiden rakenne

Tassé kayttdohjeessa olemme kaytténeet seuraavia symboleja toimintaohjeiden merkitsemiseen:

Tassa kayttdohjeessa olemme kayttaneet seuraavia merkkeja toimintaohjeiden tunnistamista varten:

Esitystapa Merkitys

1. Toiminnat, jotka on suoritettava perakkain.
2.

= Toiminnan tulos.

Tama tapahtuu, kun toiminta suoritetaan.

= Toimintaohjeen tulos.

Tama tapahtuu, kun kaikkia vaiheita on
noudatettu.

™ Edellytykset.

Kun edellytyksia mainitaan, edellytysten on
taytyttava, ennen kuin toiminta suoritetaan.

Viitteiden rakenne
Jos tassé kayttdohjeessa on viitteita, ne nayttavat aina seuraavilta:
Esimerkki viitteesta: [— 11]

Viitteen tunnistaa hakasulkeista ja nuolesta. Nuolen jélkeinen numero néyttaa, milt4 sivulta se luku
alkaa, josta lukemista voidaan jatkaa.

V18.20201207 1"



Tuotekuvaus

Suoritustiedot

4 Tuotekuvaus

TRACK-Leader on moderni jarjestelma, joka auttaa maatalouskoneen kuljettajaa ajamaan tarkasti
rinnakkaisissa urissa.

Jarjestelma on moduulirakenteinen, ja kéyttaja voi laajentaa sitd muilla toiminnoilla.

4.1 Suoritustiedot

Ohjelmiston kaytettavissa olevat toiminnot riippuvat siita, mille moduuleille on aktivoitu lisenssi.

On kahdenlaisia moduuleja:
= Perusmoduuli: Lisamoduulien edellytykset.

- TRACK-Leader
= Lisdmoduulit: Voidaan yhdistaa vapaasti.
SECTION-Control
TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO CLAAS
TRACK-Leader TOP
TRAMLINE-Management

411 TRACK-Leader
Moduulin tyyppi: Perusmoduuli. Se on edellytys muille moduuleille.

Edellytykset Taméan moduulin kayttdmiseksi on seuraavien edellytysten taytyttava:
= "TRACK-Leader -ohjelmalisakkeen on oltava aktivoitu.
= "TRACK-Leader-lisenssin on oltava vapautettu.

Lue paatteen asennus- ja kdyttdohjeesta, miten ohjelmalisdkkeet aktivoidaan ja lisenssit
vapautetaan.

Toiminnot Vapautuksen jalkeen kaytettavissasi ovat seuraavat toiminnot;
= Rinnakkaisten ohjauslinjojen néytto.
= Rinnakkaisten ohjauslinjojen ndyttd pellon paisteissa.
= Pellolla olevien esteiden tunnistaminen.
= Varoitus tunnistetuista esteista.
= Varoitus peltorajan saavuttamisesta.
= Tyétulosten tallennus kahtena formaattina.
= SECTION-View - Naytto, joka osoittaa, mitka osaleveydet kuljettajan on manuaalisesti kytkettava
paalle ja pois paalta ilman paallekkain limitysta tydskentelya varten.

4.1.2 SECTION-Control
Moduulin tyyppi: Lisdmoduuli.

SECTION-Controlin avulla voit asettaa liitettyyn tydtietokoneeseen, mitkd maatalouskoneen osat se
kytkee pois toimiakseen ilman paéllekkain limittymisté. Kyse voi olla esimerkiksi osaleveyksista
peltoruiskulla tydskenneltaessa.

Edellytykset Taman moduulin kayttdmiseksi on seuraavien edellytysten taytyttava:

12 V18.20201207 30302432a-02-F!



Tuotekuvaus

Suoritustiedot

= "TRACK-Leader -ohjelmalisakkeen on oltava aktivoitu.

= "TRACK-Leader-lisenssin on oltava vapautettu.

= "SECTION-Control’-lisenssin on oltava aktivoituna.

= Paatteen on oltava liitettyna sellaiseen ISOBUS-tyétietokoneeseen, jota SECTION-Control
tukee, tai Miiller-Elektronikin SC-Boxiin.

= |SOBUS-tydtietokoneen on oltava konfiguroitu.

Toiminnot Vapautuksen jalkeen kéytettavissasi ovat seuraavat toiminnot:
= GPS:n tukema osaleveyden kytkenta.

41.3 TRACK-Leader TOP
Moduulin tyyppi: Lisdmoduuli.

TRACK-Leader TOP:lla voidaan Reichhardtin ohjaustydtietokoneelle ilmoittaa, kuinka sen tulisi ohjata
ajoneuvoa, jotta se seuraisi TRACK-Leaderin vetamia ohjauslinjoja.

Edellytykset Taman moduulin kayttdmiseksi on seuraavien edellytysten taytyttava:
= "TRACK-Leader -ohjelmalisakkeen on oltava aktivoitu.
= "TRACK-Leader-lisenssin on oltava vapautettu.
= "TRACK-Leader TOP” -lisenssin on oltava vapautettu.
= Ohjaustydtietokoneen on oltava kiinnitettyna, asennettuna ja konfiguroituna traktoriin.

— TRACK-Leader TOP toimii vain Reichhardt-ohjaustyétietokoneiden kanssa: Steering ECU
PSR, ohjelmistoversiosta 02.173.8 lahtien.

= Ohjaustyotietokoneella on oltava TRACK-Leader TOPin tuki aktivoituna.

Toiminnot Vapautuksen jalkeen kéytettavissasi ovat seuraavat toiminnot:
= automaattinen ajoneuvon ohjaus asetettujen ohjauslinjojen mukaisesti.

414 TRACK-Leader AUTO®
Moduulin tyyppi: Lisdmoduuli.

TRACK-Leader AUTO mahdollistaa kommunikoinnin TRACK-Leader-sovelluksen ja automaattisen
ohjauksen valilla seuraavien jérjestelmien avulla:

» TRACK-Leader AUTO® EZ-Pilot Pro

= TRACK-Leader AUTO® eSteer

= TRACK-Leader AUTO® Iso

= TRACK-Leader AUTO® Pro

Edellytykset Taman moduulin kayttdmiseksi on seuraavien edellytysten taytyttava:
= "TRACK-Leader"-ohjelmalisakkeen on oltava aktivoitu.
= "TRACK-Leader’-lisenssin on oltava vapautettu.
= "TRACK-Leader AUTO™lisenssi on pitanyt aktivoida.

Toiminnot Vapautuksen jalkeen kéytettavissasi ovat seuraavat toiminnot:
= automaattinen ajoneuvon ohjaus asetettujen ohjauslinjojen mukaisesti.

41.5 TRACK-Leader AUTO® CLAAS
Moduulin tyyppi: Lisdmoduuli.

TRACK-Leader CLAAS mahdollistaa kommunikoinnin TRACK-Leader-sovelluksen ja automaattisen
ohjauksen valill4 seuraavien jarjestelmien avulla:
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Tuotekuvaus

Kokeilulisenssien kayttd

= TRACK-Leader AUTO® eSteer
= TRACK-Leader AUTO® Iso
= TRACK-Leader AUTO® Pro

Edellytykset Taman moduulin kayttdmiseksi on seuraavien edellytysten taytyttava:
= "TRACK-Leader"-ohjelmalisékkeen on oltava aktivoitu.
= "TRACK-Leader-lisenssin on oltava vapautettu.
» "TRACK-Leader AUTO™lisenssi on oltava aktivoitu.
= "TRACK-Leader AUTO CLAAS-lisenssi on oltava aktivoitu.
= Ohjaustydtietokoneessa ECU-S1 on oltava konfiguroitu CLAAS-ajoneuvo.

Toiminnot Vapautuksen jélkeen kéytettavissasi ovat seuraavat toiminnot:
= automaattinen ajoneuvon ohjaus asetettujen ohjauslinjojen mukaisesti.

4.1.6 TRAMLINE-Management

Moduulin tyyppi: Lisdmoduuli.

TRAMLINE-Managementin avulla voit vaihtaa paatteen ja ISOBUS-ohjausyksikon valilla tietoja, jotka
ovat olennaisia ajourien luomiselle. Lisaksi voit kytked ajourat todellisen GPS-sijainnin avulla.

Edellytykset Taméan moduulin kayttdmiseksi on seuraavien edellytysten taytyttava:
= "TRACK-Leader"-ohjelmalisékkeen on oltava aktivoitu.
= "TRACK-Leader-lisenssin on oltava vapautettu.
= "TRAMLINE-Management’-lisenssin on oltava aktivoituna.
= Liitetyn ohjausyksikdn on tuettava ajourien kytkentaa.
= Liitetty ohjausyksikkd on oltava konfiguroitu oikein.

Toiminnot Vapautuksen jalkeen kaytettavissasi ovat seuraavat toiminnot;
= Automaattisen ajourakytkennén aktivointi ja deaktivointi koneessasi.
= Ajourien luonti toimintosymboleiden kautta TRACK-Leader-sovelluksessa.
= Ajourien ndyttd TRACK-Leader-sovelluksessa.

4.2 Kokeilulisenssien kaytto

Toimitettaessa moduulien kaikki vapauttamattomat moduulit on aktivoitu 50-tuntisella
kokeilulisenssilla.

Voit testata jokaista moduulia 50 tunnin ajan. Aika alkaa vasta sitten, kun moduuli aktivoidaan.

50 tunnin kuluttua deaktivoidaan kaikki toiminnot, joiden kokeilulisenssi ei enéé ole voimassa.

4.3 Aloitusikkunan rakenne

Aloitusikkuna tulee néakyviin, kun TRACK-Leader sovellus avataan ja navigointia ei ole kaynnistetty.
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Tuotekuvaus

Tydikkunan tiedot

TRACK-Leaderin aloitusikkuna
Aloitusikkunassa voidaan:
= Siirtya toisiin ikkunoihin.
= Katsoa ohjelmistoversio (numerot "TL":n ja "NG”.n vieressa)

Hallintalaitteet Toimintosymboli Toiminto

Kéynnistaa navigoinnin. [— 22]

Tulee esiin "Navigointi”-toimintopainikkeen sijaan, kun navigoinnin
kaynnistaminen ei ole mahdollista.

Kun tata painiketta painetaan, nakyviin tulee ilmoitus [— 105], jossa
syy mainitaan.

Avaa ikkunan "Muisti”. [— 79]

Avaa ikkunan "Asetukset”. [— 85]

4.4 Tyoikkunan tiedot

Kun navigointi kaynnistetaan, tydikkuna tulee nakyviin. Sieltad késin voit suorittaa kaikki muut tehtavat,
joita tarvitaan peltot6iden aikana.

Tydskentelyikkunassa nakyvat tiedot eroavat sen mukaan, onko SECTION-Control aktivoituna.

Tybikkuna kéynnistyksen jélkeen SECTION-Controlin ollessa p&élld
@ Navigointialue @ Vallitsevat tilatiedot

(2) Tyopalkki (5) Kompass

@ Ajoneuvon symboli @ SECTION-Controlin tila
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Tuotekuvaus

Tydikkunan tiedot

Seuraavasta kuvasta naet, mit muita tietoja tydikkunassa voi nakya tyén aikana.

Tydikkuna tyén aikana
@ Kuvaruudun valopalkki Laskuri ja tilatiedot

@ Ohje peltorajan saavuttamisesta Nuoli, joka symboloi GPS-vastaanottimen

@Q @@

sijaintia
@ Peltoraja Tydpalkki
@ Ohjauslinja Kompassi

Voit suurentaa tai pienentda tydikkunan nékymaé kahden sormen zoomaus -toiminnolla. Jos haluat
vain siirtda ikkunaa, napauta jotakin kohtaa naytélla ja veda ikkunaa haluamaasi suuntaan.

Lisaksi voit keskittaa tyikkunan nakyman napsauttamalla kompassia.

Jos naet ikkunan ylaalueella viivoja, voit vaihtaa eri nékymien vélilla vetamalla sormella.

Ohjauskaistat
Ohjauskaistat ovat apulinjoja, jotka auttavat ajamaan yhdensuuntaisesti.

On olemassa kolmenlaisia ohjauskaistoja:
= AB-linja - Tdmé& on ensimmainen ohjauskaista. Kuvaruudulla se on aina merkittyna kirjaimilla A
jaB.
= Aktivoitu ohjauskaista - Tama on se ohjauskaista, jota ajoneuvo parhaillaan seuraa. Se
merkitédan sinisella.
= Ei-aktivoidut ohjauskaistat - Ohjauskaistat, joita ei ole aktivoitu.

Jos olet valinnut ohjauskaistaryhmén, naet tydikkunan ylaosassa aina todellisen valitun ryhmén ja
kulloisenkin ohjauskaistojen vélisen etaisyyden.

GPS-vastaanottimen sijainti

Harmaan nuolen keskikohta tydpalkin paalla vastaa GPS-vastaanottimen sijaintia.

Tyopalkki

Tydpalkit symboloivat maatalouskonetta. Se koostuu useita nelikulmioista. Jokainen nelikulmio
vastaa yhté osaleveytta. Nelikulmion véri voi muuttua tydskentelyn aikana.

Katso myés: SECTION-View-sovelluksen kayttd [— 45]
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Tuotekuvaus

Tydikkunan tiedot

Laskurit ja tilatiedot
Talla alueella néet lisaa tietoja.

Ympyroissa ikkunan ala-alueella naet, etta voit vaihtaa eri ndkymien valilla:

1. Vedé sormellasi laskurialueen yli:

= Seuraava nayttd tulee nakyviin.

Laskurit

@ Nopeus @ GPS-signaalin laatu
@ Ohjearvo sovelluskortista @ Pinta-ala:
- liman peltorajaa olevalla pellolla: Jo kasitelty
ala.
- Pellolla, jolla on peltoraja: Pellon
kokonaispinta-ala.
@ Automaattisen ohjauksen jarjestelman tila @ Nakyy vain silloin, kun olet maarittanyt
peltorajan:
- Viela kasiteltava pinta-ala.
(4) SECTION-Controlin tla
- AUTO - SECTION-Control ohjaa ISOBUS-
tyotietokoneen osaleveyksien kytkentda.
- MANU - ISOBUS-tyétietokonetta kaytetaan
manuaalisesti.

Tydleveyden ja osaleveyksien tilan néyttd, kun ISOBUS-tyétietokoneet ovat liitettynéd
@ Koneen ja tybleveyden nimitys @ Deaktivoitu osaleveys
@ Levitettava osaleveys @ SECTION-Control-tydtila téll3 tydleveydella
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Tuotekuvaus

Tydikkunan kayttéelementit

Visualisoitujen levitysméérien tai sovelluskorttien selitykset

Selitysten nimitys Selitykset
Nimityksen antaa ohjausyksikkd tai ISO-XML-
toimeksianto.

Peltoraja

Peltoraja [— 29] osoittaa ohjelmistolle pellon tarkan sijainnin, ja tata tietoa kéytetaan pellon
kokonaispinta-alan laskennassa.

Ajetut tai kasitellyt alat

Koneen symbolin peréssé olevat alat merkitdan vihreélla vérilla. Vihred vari voi tarkoittaa aina
konfiguraation mukaan seuraavia asioita:
= Ajetut alat
Jos kéytat vain TRACK-Leaderia, ajettu ala merkitdan. Se merkitaan siité riippumatta, onko kone
kasitellyt alaa ajettaessa vai ei.
= Kasitellyt alat
Jos kaytat SECTION-Controlia, tydstetyt alat merkitddn. Koneella ajettuja, mutta tyostaméattomia
aloja ei sita vastoin merkita.

Jos haluat, etta ohjelmisto merkitsee vihrealla vain tydstetyt alat, taytyy suorittaa seuraava
toimenpide:
= Aktivoi SECTION-Control

tai
= asenna ja aktivoi tydasentoanturi
Tydasentoanturi tunnistaa, ettd maatalouslaite on tydasennossa ja valittaa tdméan tiedon

GPS-yhteyden tilaGPS-yhteyden tila
Néyttdd DGPS-yhteyden tilan.Nayttad DGPS-yhteyden tilan.

Katso myés: DGPS-signaalin laadun tarkastaminen [— 28]

Tyoikkunan kayttoelementit

Tasta luvusta I6ytyy yleiskatsaus useimmista toimintosymboleista, joita sovelluksen tydikkunassa voi

Toiminto- Toiminto / luku, joka siséltaa lisatietoja
symboli

000 Nayttadd seuraavan toimintosymbolisivun.
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Tuotekuvaus

Tydikkunan kayttéelementit

Toiminto-
symboli

Toiminto / luku, joka siséltaa lisatietoja

Poistuu tydikkunasta ja lopettaa navigoinnin tai nayttda ensimmaisen sivun
toimintosymbolien kanssa.

=

Néayta peltoraja-asetusten toimintosymbolit

Nayttaa lisaa toimintosymboleita.

Peltorajan maarittdminen [— 29]

Navigointikuvaruudulla vedetaan pellon ympari punainen viiva. Se on peltoraja.

Peltorajan poisto [— 33]

Peltoraja poistetaan.

Puomiston aseman valinnan avaus peltorajojen méaérittamista varten

Avaa valinnan, jossa voit paattaa, missa puomiston asemassa peltoraja
méaritetaan.

Aloita peltorajan méaritys

Kaynnistaa peltorajan maarityksen valitulla puomiston asemalla.

Pyséayta peltorajan méaaritys

Pysayttaa ja hylk&a peltorajan maérityksen valitulla puomiston asemalla.

Keskeyta peltorajan maaritys

Keskeyttad peltorajan méérityksen valitulla puomiston asemalla.

Jatka peltorajan maaritysta

Jatkaa peltorajan maaritysta valitulla puomiston asemalla ja vetaa suoran
pisteeseen, jossa tallennus pysaytettiin.

Lopeta peltorajan maaritys

Lopettaa peltorajan méaarityksen valitulla puomiston asemalla ja vetaa suoran
méaarityksen aloituspisteeseen.

Puomiston aseman valinnan avaus estettyjen alojen méérittamista varten

Avaa valinnan, jossa voit paattad, missa puomiston asemassa estetty ala
maaritetaan.

Aloita estetyn alan maaritys

Kaynnistaa estetyn alan méaarityksen valitulla puomiston asemalla.

Pysayta estetyn alan maaritys

Pysayttaa ja hylkaa estetyn alan méaarityksen valitulla puomiston asemalla.

Keskeyta estetyn alan maaritys

V18.20201207
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Tuotekuvaus

Tydikkunan kayttéelementit

Toiminto-
symboli

Toiminto / luku, joka siséltaa lisatietoja

Keskeyttaa estetyn alan méaarityksen valitulla puomiston asemalla.

Jatka estetyn alan méaaritysta

Jatkaa estetyn alan méaritysta valitulla puomiston asemalla ja vetda suoran
pisteeseen, jossa tallennus pysaytettiin.

Lopeta estetyn alan maaritys

Lopettaa estetyn alan maarityksen valitulla puomiston asemalla ja vetéa suoran
méarityksen aloituspisteeseen.

Ajojen tallentamisen aloitus [— 46]

Toimintosymbolit nakyvat vain silloin, kun SECTION-Control on deaktivoitu eika ole
tydasentoanturia.

Kasitellyn alan merkinnan keskeytys

SECTION-Controlin ty6tilan muuttaminen [— 52]
SECTION-Control vaihtaa tyétilan.

Paisteen kasittely [— 46]

Symboli on deaktivoitu, kun peltoraja puuttuu.

Paisteen kasittely [— 46]

Kutsuu esiin ikkunan, jossa péiste voidaan mééritelld.

AB-linjan asetus [— 34]
Lippujen tarkka ulkon&kd riippuu siitd, mika ohjaustila on aktivoitu.

AB-linjan piste A asetetaan.

Ohjauslinjojen poisto [— 39]
Paina toimintopainiketta kolmen sekunnin ajan.

Ohjauskaistat poistetaan.

Tydikkunan esityksen muuttaminen

Koko pelto ndytetaan.

Ajoneuvon ymparistd naytetaan.

Kuvaruudulla vaihdetaan kahta eri nakymaa: "Tosiarvokortti” ja "Kasitellyt alat” [—
52]

Ohjaustilan valinta [— 42]

Nayttdon tulee ohjauskaistojen konfiguroinnin ikkuna.
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Tuotekuvaus

Tydikkunan kayttéelementit

Toiminto-
symboli

Toiminto / luku, joka siséltaa lisatietoja

Vaihtoehtoisen AB-linjan asetus [— 44]

Tarkka ulkonaka riippuu siita, miké ohjaustila on aktivoitu.

Ajosuunnan tunnistus [— 25]

Kaytetty ajonsuunta muutetaan.

Muut toiminnot:
= Ohjauslinjojen vélisen etdisyyden saaté [— 40]
= Ohjauslinjavalin asettaminen [— 40]
= Taukotilan asettaminen [— 41]
= TRACK-Leader AUTO®:n konfigurointi [— 102]

3D-nakyma paivitetdan

2D-nakyma paivitetaan

Esteiden selvittdminen [— 49]

Nayttoon tulee esteet sisaltava ikkuna.

Kun tama nuoli nakyy, jarjestelma olettaa, etté ajoneuvo kulkee eteenpain. [— 25]

Painettaessa kaytetty ajosuunta muuttuu.

Kun tdmé nuoli nékyy, jarjestelmé olettaa, etta ajoneuvo kulkee taaksepéin. [— 25]

Painettaessa kaytetty ajosuunta muuttuu.

Ohjauslinjojen siirto [— 39]
(pidé painettuna 3 s)

Ohjauslinjat siirretdan ajoneuvon nykyiseen sijaintiin.

Toimintosymbolit toiminnoaille Viitekohdan asetus [— 27] ja GPS-signaalin
kalibrointi tulevat nayttoon:

TRAMLINE-Managementin tyétilan muuttaminen [— 76]
TRAMLINE-Management vaihtaa tydtilan

Ajouran siirto seuraavaan ylitykseen [— 77]

Ajouran siirto edelliseen ylitykseen [— 77]

TRAMLINE-Managementin AB-linjan invertointi [— 77]
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Kéyton perusteet

Ensimmainen kayttoénotto

5 Kayton perusteet

5.1

Toimintatapa

5.2

Mahdolliset ongelmat

5.2.1

Toimintatapa

22

Ensimmainen kayttoonotto

1. Kaynnista paate.

2. Néapayta valintavalikosta symbolia

= TRACK-Leader-sovellus tulee nakyviin padikkunaan:

Navigoinnin kaynnistys

Navigointi voidaan k&ynnist&a kahdella tavalla:
= TRACK-Leader-sovelluksesta. [— 22]
= |ISOBUS-TC-sovelluksesta, kun tydskentelet ISO-XML-tilauksien kanssa. [— 24]

Jos et pysty kdynnistdmaan navigointia, koska aloitusikkunassa nakyy harmaa symboli , Syyna
voivat olla seuraavat seikat.
= Olet yrittdnyt kaynnistaa navigaation liian aikaisin. Uudelleenkdynnistyksen jalkeen ja
tyotietokoneen liittdmisen jalkeen paate tarvitsee muutaman sekunnin viestinnan
muodostamiseksi kaikkien komponenttien kanssa. Sen jélkeen tulee jalleen nakyviin painike
"Navigointi”.
= Tybskentelet ilman ISO-XML-tilauksia, mutta ISOBUS-TC-sovelluksessa on parametri "Tydtila”
asetettu arvoon "Laajennettu”.
= Tybskentelet ISO-XML-tilausten kanssa eika yhtaén tilausta ole kaynnistetty.
= Olet littAnyt pa&tteen uuteen ISOBUS-ty6tietokoneeseen kaynnistdmattd paatettd uudelleen.
= Olet deaktivoinut Tractor-ECU-sovelluksessa parametrin "Yhteys ISOBUS-TC:n kanssa?".
= Yksi kokeilulisensseista on vanhentunut: TRACK-Leader tai SECTION-Control

Kaynnistys TRACK-Leaderissa — ilman ISOBUS-TC:ta
M Jos tydskentelet ISOBUS-ohjausyksikdn kanssa, sen pitaa olla liitetty ISOBUS-vaylaan.

M Jos tydskentelet iiman ISOBUS-ohjausyksikkda, sinun on aktivoitava virtuaalinen ohjausyksikkd
Virtual ECU -sovelluksessa. Tasta kerrotaan lisdé paéatteen kéyttdohjeessa.

M Olet asettanut parametrin "Tyotila“ asetukseksi ISOBUS-TC-sovelluksessa "Vakio”.

1. - Avaa TRACK-Leader-sovellus.
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Kéayton perusteet

Navigoinnin k&ynnistys

=> Nakyviin tulee seuraava ikkuna:

= Jos nkyviin ei tule "Navigointi”, vaan teksti ”...”, jokin edellytyksisté ei tayty. Tarkan syyn

saat tietdd napsauttamalla kohtaa

2. Napsauta kohtaa "Muisti”.
= lkkuna "Muisti" tulee nékyviin: [— 79]

3. Nyt sinun on péatettava, haluatko kasitella pellon ensimmaisen kerran vai tydskenteletkd pellolla,
jonka peltorajan olet jo tallentanut. Valitse jokin seuraavista mahdollisuuksista ja lue lisaa
vaiheesta 8 alkaen.

4. Mahdollisuus a: Jos haluat kasitella uuden pellon, sinun on varmistettava, ettd muistissa ei ole

vanhempaa tallennetta. Napsauta symbolia avatun tallenteen poistamiseksi. (Tallenne ei
poistu SD-kortilta.)
= lkkunassa ei ndy peltoa.

5. Mahdollisuus b: Jos haluat kasitella pellon, jonka peltotiedot ovat SD-kortilla, napsauta kohtaa

ja lataa peltotiedot SD-kortilta.
= l|kkunaan tulee pelto, jonka olet ladannut.
= Ladatussa kentdssa sinulla on kaksi mahdollisuutta:

6. Mahdollisuus b1: Haluat jatkaa ty6ta talla pellolla.
Jos jatkat ty6ta télla pellolla, mutta haluat k&yttaa toista konetta, sinun on ensin yhdistettava
toinen kone.
Jatka lukemista kohdasta 8.

7. Mahdollisuus b2: Haluat kasitell4 tdmén pellon uudestaan, tarvitset vain peltorajan. Napsauta

symbolia ajojen poistamiseksi.

8. - Poistu ikkunasta "Muisti”.
= Sovelluksen aloitusikkuna tulee nakyviin.
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Navigoinnin k&ynnistys

9. - Kéynnistd uusi navigointi.
= Tybikkuna tulee nékyviin. Siin on vain ajoneuvon symboli tai lisdksi myds ladatut peltorajat
ja ajot - riippuen siita, mitka tiedot olet ladannut aikaisemmin.

= Kun kuvaruudun keskella nakyy symboli , €i ole yhteyttd GPS-vastaanottimeen etka
voi jatkaa tydskentelyd. Liitd GPS-vastaanotin ja konfiguroi se.

10. Jotta tietéisit, mité tietoja tydikkunassa nakyy, lue luku: Tydikkunan tiedot [— 15]

11. Jotta tietéisit, mité on tehtava seuraavaksi, lue luku: Kayton vaiheet [— 8]

5.2.2 ISOBUS-TC:n Shape-tiedostojen kanssa
Kayté tatd menetelmaa "ISOBUS-TC"-sovellusta vakiotilassa kayttaessasi.
Toimintatapa M Jos tydskentelet ISOBUS-ohjausyksikdn kanssa, sen pitaa olla liitetty ISOBUS-vaylaan.

M Jos tyoskentelet ilman ISOBUS-ohjausyksikkda, sinun on aktivoitava virtuaalinen ohjausyksikko
Virtual ECU -sovelluksessa. Tasté kerrotaan lisaa paatteen kayttdohjeessa.

M Olet asettanut parametrin "Tyotila“ asetukseksi ISOBUS-TC-sovelluksessa "Vakio”.

1. Kaynnista pelto "ISOBUS-TC™-sovelluksesta. Lue paatteen kayttdohjeesta, miten se tehdaan.

2, - Avaa TRACK-Leader-sovellus.
= Nayttoon tulee luettelo kaikista ISOBUS-TC:hen tallennetuista peltotiedoista:

= Jos tydikkuna ei tule nékyviin, jotkut edellytyksista eivat tayty.
= Kun tydikkunaan iimestyy vihreélld merkittyja tyostettyja alueita (vimeiselta kayttokerralta),

ne on poistettava "Muisti"-ikkunassa painikkeella
= Kun kuvaruudun keskella nékyy symboli , €i ole yhteyttd GPS-vastaanottimeen etka
voi jatkaa tydskentelyd. Liitd GPS-vastaanotin ja konfiguroi se.

3. Jotta tietdisit, mita tietoja tyikkunassa nakyy, lue luku: Tydikkunan tiedot [— 15]

4. Jotta tietdisit, mita on tehtdva seuraavaksi, lue luku: Kayton vaiheet [— 8]

5.2.3 ISO-XML-tilauksen kanssa
Kayté tatd menetelmaa "ISOBUS-TC-sovellusta laajennetussa tilassa kéyttdessasi.
Toimintatapa M Jos tydskentelet ISOBUS-ohjausyksikdn kanssa, sen pitaa olla liitetty ISOBUS-vaylaan.

M Jos tydskentelet iiman ISOBUS-ohjausyksikkda, sinun on aktivoitava virtuaalinen ohjausyksikkd
Virtual ECU -sovelluksessa. Tasta kerrotaan lisdé paéatteen kéyttdohjeessa.
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Ajosuunnan tunnistus

M Olet asettanut parametrin "Tyotila“ asetukseksi ISOBUS-TC-sovelluksessa arvoon "Laajennettu”.

1. Kaynnista toimeksianto "ISOBUS-TC"-sovelluksesta. Lue ISOBUS-TC:n kayttoohjeesta, miten se
tehdaan.

2, - Avaa TRACK-Leader-sovellus.
= Nayttdon tulee tydikkuna, jossa on kaikki ISO-XML-toimeksiannon tiedot:

= Jos tydikkuna ei tule nékyviin, jotkut edellytyksista eivat tayty.

= Kun kuvaruudun keskella nakyy symboli , €i ole yhteyttd GPS-vastaanottimeen etké
voi jatkaa tydskentelya. Liita GPS-vastaanotin ja konfiguroi se.

3. Jotta tietdisit, mita tietoja tydikkunassa nakyy, lue luku: Tydikkunan tiedot [— 15]

4. Jotta tietdisit, mita on tehtdva seuraavaksi, lue luku: Kayton vaiheet [— 8]

5.3 Ajosuunnan tunnistus

Jotta jarjestelma toimisi oikein kdannoissa ja peruutusajoissa, on suositeltavaa ottaa myds ajosuunta
huomioon.

Niin kauan kuin liikut pellolla eteenpéin, kuvaruudulla nakyy tyolaite oikein ja osaleveydet kytketaan

oikein @ @ Jos kuitenkin ajat taaksepain @ on kaksi toimintatapaa mahdollista:
= Mik&li ajosuuntaa ei oteta huomioon, paate olettaa myds suunnanvaihdon yhteydessa, etta
ajoneuvo kulkee eteenpéin. Téssa tapauksessa ajoneuvo kaantyy kuvaruudulla 180°. Silloin

osaleveydet ovat vaédréssa paikassa ja ne kytketddn mahdollisesti vaéarin.

= Kun ajosuunta otetaan huomioon, GPS-nuolen vari ja suunta muuttuvat. @
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Ajosuunnan tunnistus

Toimintatapa

26

Suunnanvaihdon edut

On olemassa seuraavat mahdollisuudet ajosuunnan huomioimiseen:
= Ajosuunta-anturi traktorissa. Suuntasignaali valitetdan ISOBUSIn kautta ja paate tunnistaa sen.
= Ohjausjarjestelman ajosuuntasignaali.
= Puoliautomaattinen ajosuunnan tunnistus GPS-signaalin perusteella.

Puoliautomaattinen ajonsuunnan tunnistus

Kun parametri "Ajosuunnan tunnistus” [— 86] on aktivoitu, pitda paatteen péélle kytkemisen jalkeen
varmistaa, etta oletettu ajosuunta on oikea.

Jarjestelmé olettaa ajoneuvon ensimmaisesta liikkeesta alkaen, etta ajoneuvo kulkee eteenpain.
Kaikki suunnanmuutokset mukautetaan sen jalkeen tdman perusteella.

Sen vuoksi on hyvin tarkead, etta tarkastat heti navigoinnin kaynnistymisen jélkeen, onko jarjestelma
tunnistanut ajosuunnan oikein. Tamé on erityisen tarkeaa silloin, kun ajoneuvo on ennen navigoinnin
k&ynnistymisté tai sen aikana liikkunut taaksepéin tai esimerkiksi sen GPS-vastaanotto ei vield toimi
kunnolla.

Ajosuunta on tarkastettava uudestaan viimeistaén silloin, kun jarjestelmé kaynnistetdan uudestaan.

1. Kaynnista uusi navigointi.
= Ajoneuvosymbolin p&alla oleva nuoli osoittaa ajosuunnan, joka on parhaillaan oletettuna.

- Ajoneuvo kulkee eteenpdin; - Ajoneuvo kulkee taaksepain.
2. Néapayta muuttaaksesi oletettua ajosuuntaa.

3. Paétteen jokaisen GPS-signaalin perusteella tunnistaman suunnanmuutoksen yhteydessa
osoitettu ajosuunta muuttuu.
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Kéayton perusteet

Viitekohdan luominen

Viitekohdan luominen

Jos tydskentelet korjaussignaalilla, jonka tarkkuus on suuri, esim. RTK tai CenterPoint RTX, sinun ei
tarvitse luoda viitekohtaa.

Mihin viitekohtaa tarvitaan?

Viitekohdan avulla voidaan todellisia GPS-koordinaatteja verrata tallennettuihin GPS-koordinaatteihin
ja mahdolliset liukumat (siirtymat) voidaan tasoittaa.

GPS-sijainnin kalibrointiin tarvitaan kiintopiste maassa, niin kutsuttu viitekohta. GPS-sijainnin
kalibroinnissa viitekohdan tallennetut koordinaatit sovitetaan todellisiin koordinaatteihin.

Vasemmalla - pelto, kun GPS-sijainti kalibroitu; oikealla - pelto ilman kalibroitua GPS-sijaintia

Jos viitekohtaa ei aseteta ja GPS-sijaintia ei kalibroida joka kerta ennen tydskentelya, tapahtuu
seuraavaa:

Peltorajojen, ohjauskaistojen yms. tallennetut GPS-koordinaatit poikkeavat todellisista sijainneista.
Néin osia pellosta ei voida kasitelld, koska pellon tallennettu sijainti on peltorajan ulkopuolella.

Suurimman mahdollisen tarkkuuden saavuttamiseksi on siksi:
1. Aseta viitekohta jokaisen pellon ensimmaisen ajon yhteydessa.
2. Ennen kuin késittelet pellon, jolle olet jo asettanut viitekohdan, kalibroi pellon GPS-sijainti.

3. Kalibroi GPS-sijainti aina valilla tydskennellessasi pitkaan.

Viitekohdan asettaminen

Viitekohtaa asetettaessa ovat GPS-vastaanottimen koordinaatit ratkaisevia. Koska et varmaan halua
irrottaa GPS-vastaanotinta joka kerta, sinun pitdé asettaa ajoneuvo joka kerta samaan paikkaan.
Silloin on my6s GPS-vastaanotin samassa paikassa.

Viitekohtaa asetettaessa tarvitaan kiintea piste, jonka sijainti ei muutu ajan kuluessa. Esimerkiksi puu,
rajakivi tai kaivonkansi.

Tama piste tarvitaan, jotta traktori voitaisiin asettaa tarkalleen samaan paikkaan GPS-signaalin
tulevilla kalibrointikerroilla.

V18.20201207 27
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GPS-signaalin laadun tarkastaminen

Toimintatapa

5.5

28

Tietohukka viitekohdan puuttuessa
Jos viitekohtaa ei l6ydeté tulevaisuudessa, tallennettuja tietoja ei voida enéé kayttaa.

o Merkitse aina viitekohdan tarkka sijainti jokaiselle pellolle!

Seuraavassa kuvassa naytetddn mahdollisuus traktorin pysékéintiin viitekohtaa asetettaessa:

Traktori viitekohtaa asetettaessaTraktori viitepisteen asetuksessa

. GPS-vastaanotin traktorin ohjaamon katolla ’I‘ Viitekohdan sijainti
@ GPS-vastaanottimen ja tienreunassa olevan GPS-vastaanottimen ja tienreunassa olevan
kohdan valinen etaisyys X-akselilla kohdan valinen etéisyys Y-akselilla

-—-Linja kiinteasta pisteesta tien yli

M Kasittelet peltoa ensimmaista kertaa.
1. Etsi pellolle ajaessasi kiinted piste, esimerkiksi puu, rajakivi tai kaivonkansi.
Merkitse linja tasta pisteesta tien yli pisteeseen, jossa ajoneuvo on.

Aseta ajoneuvon molemmat etupydrét linjalle.

> @ bd

Kirjoita kiintedn pisteen ja ajoneuvon vélinen etaisyys muistiin. Tata etaisyytta on noudatettava
my6s GPS-signaali kalibroitaessa.

5. Kaynnista uusi navigointi.

6. Napayta perakkain seuraavia symboleja:

jejele]
> >

= Kuvaruudulla ndkyy "R” ja piste, joka osoittaa viitekohdan pellolla. Kohta on nuolen
alapuolella.

= Olet asettanut viitekohdan.

GPS-signaalin laadun tarkastaminen

Mit& parempi GPS-signaali on, sita tarkemmin ja hairiéttdmimmin TRACK-Leader toimii. GPS-
signaalin laatu riippuu monesta tekijasta:
= GPS-vastaanottimen mallista;
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Peltoraja

= maantieteellisesta sijainnista (monilla seuduilla maailmassa korjaussatelliitit eivat ole
saavutettavissa);
= paikallisista esteisté pellolla (puista, vuorista).

Tydikkunan tiedot

@ GPS-signaalin vallitseva laatu @ Pylvaskaavio
Nayttaa yhteyden laadun. Mitd enemmén
sinisia pylvaita, sitd parempi yhteys on.
@ Liitettyjen satelliittien maara

GPS-signaalin laatu

Laatu Kuvaus

RTK fix Suurin tarkkuus.

RTK float N. 10-15 cm urasta-uraan tarkkuus, TerraStar-C.

DGPS GPS korjaussignaalin kanssa. Riippuu GPS-vastaanottimesta ja

konfiguroinnista: WAAS, EGNOS, GLIDE tai jokin toinen.

GPS Heikko ja epatarkka signaali.

INV Ei GPS-signaalia. Ty ei ole mahdollista.

RTX conv Vain, jos kaytetdan Trimble-RTX-korjauspalvelua. Korjaussignaalia ei
ole vield konvergoitu kokonaan. Maksimaalista tarkkuutta ei ole viela
saavutettu.

RTX Vain, jos k&ytetdan Trimble-RTX-korjauspalvelua. Maksimaalinen

tarkkuus on saavutettu.

xFill Jos GPS-laatuna naytetaan xFill, nakyviin tulee satelliittimaaran sijaan
ajastin. Ajastin k&ynnistyy 20 minuutista ja nayttaa, kuinka kauan xFill-
tilaa vield voidaan kayttaa.

5.6 Peltoraja

Jotta jarjestelma tuntisi pellon &érirajat, voit merkit& peltorajan. Peltoraja nakyy kuvaruudulla pellon
ympaérille merkittyna punaisena viivana.

Peltorajan merkitseminen ei ole ehdottoman vélttamatonta. Sen kaytélla on kuitenkin joitakin etuja:
= Koko peltoala ja kasitelty ala voidaan maarittaa.
= Paéte varoittaa, kun lahestyt peltorajaa.
= Vain silloin, kun peltoraja on olemassa, on mahdollista saada paiste nakyviin kuvaruudulle.
= Kun peltoraja on olemassa, voidaan kytked automaattisesti pois ne osaleveydet, jotka sijaitsevat
pellon ulkopuolella. Tdmé kannattaa erityisesti suuria ty6leveyksia omaavilla peltoruiskuilla.

On olemassa useita mahdollisuuksia peltorajan merkitsemiseen:
= Suoraan paatteella: [— 30]
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Peltoraja
- Tydlaitteella tydskentelyn aikana.
- Laskenta jalkikateen pellon ympari ajosta.
- Ajamalla pellon ympéri traktorilla tai muulla ajoneuvolla (monkijalla).
= Peltorajan tuonti: [— 32]
— Tuonti mittaustiedoista Shape-formaatissa.
— Tuonti aikaisemmista TRACK-Leader-taltioinneista.
— Tuonti PC-merkityista peltorajoista.
5.6.1 Peltorajan maarittaminen tyon aikana
Peltorajan maarittdmiseksi tyon aikana on toimittava seuraavasti. Mita tarkemmin peltorajan luot, sita
tarkemmin osaleveydet kytketdan raja-alueella.
Toimintatapa M Ohjausyksikko on liitetty ja laitteiden sijoitus on asetettu oikein.
1. Kaynnista uusi navigointi.
2. - Valitse ajosuunnasta ja pellon puolesta riippuen, mita puomiston asemaa haluat kéyttaa
peltorajan méaarittdmiseen.
3. - Vahvista.
4, - Aloita peltorajan maarittdminen.
5. Aja pellon ympéri.
6. - Keskeyta maaritys esim. jos tarvitaan erityisia ajoliikkeita.
= Paatteelld naytetadan katkoviiva niiden ajojen kohdalla, joiden aikana maaritys on
keskeytynyt.
1. - Jatka maarittamista.
= Paate vetda suoran sen kohdan, jossa méaaritys pysaytettiin, ja sen kohdan, josta haluat
jatkaa maaritysta, valille.
8. Jatka méarittdmista.
= Huomaa, ettd paate vetda suoran senhetkisesta sijainnista maarityksen aloituskohtaan, kun
méaritys lopetetaan.
9. - Lopeta peltorajan maarittaminen.
= Paéate vetda suoran senhetkisesta sijainnista maarityksen aloituskohtaan.
= Olet maarittanyt peltorajan.
= Pellon kokonaispinta-ala ndytetdan navigointi-ikkunassa.
5.6.2 Peltorajan maarittaminen ympariajolla

Peltorajan maarittdmiseksi suoraan paatteessa pitaa ajaa pellon ympari. Mita tarkemmin ympariajon
suoritat, sit4 tarkemmin osaleveydet kytketaan raja-alueella.
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Peltoraja

GPS-signaalin tarkkuus on hyvin tarkeaa:
= Mikali mahdollista, kdytd mahdollisimman tarkkaa GPS-signaalia, esimerkiksi RTK:ta.
= Mikali kaytat DGPS:44, kalibroi GPS-signaali 15 minuutin valein. Keskeyté tdman suorittamiseksi

tallennus (symboli ) ja aja viitekohtaan. Aja kalibroinnin jalkeen uudestaan siihen kohtaan,
jossa keskeytit ympériajon.

Perustoimintaohjeet - ilman ISOBUS-tyétietokonetta ja SECTION-Controlia

Toimintatapa Aja pellon ympari seuraavalla tavalla, kun tydskentelet iiman ISOBUS-tyétietokonetta ja SECTION-
Controlia:

M Olet valinnut Virtual ECU -sovelluksessa kéytetyn koneen virtuaalisen tyotietokoneen.
1. Kaynnista uusi navigointi.

2. Jos tyoskentelet ilman RTK:ta, aseta viitekohta tai kalibroi GPS-signaali.
= Néet seuraavan kuvan:

3. - Paina tata toimintopainiketta ilmoittaaksesi paatteelle, etta tydlaite tydskentelee. Jos
tyolaitteeseen (tai traktoriin) on asennettu tydasentoanturi ja koneprofiili on konfiguroitu, tata
symbolia ei ndy. Siina tapauksessa paate tunnistaa automaattisesti, etta tyolaite tydskentelee.

4. Kytke tyolaite paalle tai vie se tydasentoon.

5. Aja pellon ympari. Yrita ajaa niin, etta ty6laitteen ulompi osa kulkee suoraan pellon reunaa pitkin.
Jos huomaat, etté tydleveys on toinen kuin tylaitteen leveys, pysahdy ja korjaa parametri
"Ty6leveys” Virtual ECU:ssa. Pellon ympériajon ajaksi voit asettaa parametrin jopa véhan
suuremmaksi ajaa sitten samana pysyvana etisyydelld pellon reunaan.

= Ensimmaisten senttien jalkeen néet, ettd kuvaruudulla ajoneuvosymbolin jaljessa oleva alue
merkitaan vihrealld varilla. Vihrea véri merkkind tydstetysta alueesta:

6. Aja koko pellon ympaéri.

7. Pyséhdy, kun olet ajanut pellon ympéri.

30302432a-02-FI V18.20201207 31



5.6.3

32

Kéyton perusteet

Peltoraja

=> Ympariajon pitaa olla paatetty:

8. - Paina tata toimintopainiketta merkitéksesi peltorajan vihredn alueen ympérille.

= Navigointikuvaruudulla vedetaan pellon ympéri punainen viiva. Se on peltoraja.

= Laskurialueella nékyy nyt laskettu peltopinta-ala.

=> Koska olet peltorajan lahelld, paate alkaa piipata ja kuvaruudulle tulee varoitus "Peltoraja“.

Voit tallentaa néain méaaritetyn peltorajan.

Pellon ympaériajo SECTION-Controlia kayttaen

Kun tydskentelet SECTION-Controlin kanssa, toimi samalla tavalla kuin perustoimintaohjeessa on
kerrottu.

Tarkeaa:
= |SOBUS-tydtietokoneen on oltava liitettyna.

= Toimintosymbolit ja korvataan symbolilla . Perustoiminnan vaiheessa 3
silla pitaa aktivoida SECTION-Controlin automaattitila. Kasitelty alue merkitaan automaattisesti,
kun tydlaite on toiminnassa.

Pellon ympériajo ISOBUS-TC:ta kayttaen

Kun kaytetaan ISOBUS-TC:ta vakiotilassa, on ISOBUS-TC:hen aina luotava pelto ja aktivoitava se,
ennen kuin tassa kuvattua perustavaa kulkua noudatetaan.

Pellon ympériajo traktorilla, monkijalla tai muulla ajoneuvolla ilman tyélaitetta
Monissa tapauksissa kannattaa ajaa pellon ympéri ajoneuvolla, joka ei veda perassaan tyolaitetta.

Tarkeaa:
= Sinun on asennettava paate ja GPS-vastaanotin ajoneuvoon.
= Ajoneuvolle on luotava virtuaalinen ty6tietokone Virtual ECU -sovelluksessa. limoita talléin GPS-
vastaanottimen sijainti ja ty6leveys erittdin tarkasti.
= Puoli tydleveytta vastaa etaisyytta ajoneuvon keskikohdasta peltorajaan. Sailyta tama etaisyys
koko pellon ympariajon aikana.

Peltorajan tuonti

Voit tuoda peltorajat ulkoisesta ohjelmasta. Namé voivat olla vanhempia peltorajoja, jotka olet laatinut
toisella paatteelld, tai mittausyrityksen antamia tietoja. Ei ole valia, mista peltoraja on peraisin.
Tarkeaa on vain, etta raja on merkitty hyvin tarkasti.
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Kéayton perusteet

Peltoraja

Tiedostolla tulee olla seuraavat ominaisuudet:
= tiedostomuoto: shp
= vakio: WGS84

Shape-tiedostoilla tydskentelysta kerrotaan luvussa: Kun kaytetdén ISOBUS-TC:t4 vakiotilassa [—
10]

Peltorajan poisto

1. Kosketa seuraavaa toimintopainiketta n. 3 sekunnin ajan:
= Nakyviin tulee seuraava iimoitus; "Haluatko poistaa pellon reunan?”

2. "Kyllg" - Vahvista.

= Peltoraja poistetaan.

Estettyjen alojen maarittaminen

Jos pellolla on este, jonka haluat aina kiertaa, voit maarittaa tata varten estetyn alan.

Estettyja aloja maaritettdessa on meneteltdva vastaavasti kuin peltorajoja méaritettaessa.
M Olet maarittanyt sen pellon peltorajan, jolle haluat maérittaa estetyn alan.

M Olet pellolla.

1. - Valitse ajosuunnasta ja pellon puolesta riippuen, mitd puomiston asemaa haluat kayttaa
estetyn alan méaarittdmiseen.

2, - Vahvista.
3. - Aloita estetyn alan maarittaminen.
4. Aja méaaritettavan alueen ympari.
5. - Keskeyta maaritys esim. jos tarvitaan erityisia ajoliikkeita.
= Paatteelld ndytetdan katkoviiva niiden ajojen kohdalla, joiden aikana maaritys on
keskeytynyt.
6. - Jatka méarittamista.

= Paate vetda suoran sen kohdan, jossa mééritys pysaytettiin, ja sen kohdan, josta haluat
jatkaa maaritysta, valille.

7. Jatka maarittamista.
= Huomaa, etta paate vetda suoran senhetkisesta sijainnista maarityksen aloituskohtaan, kun
maaritys lopetetaan.

8. - Lopeta estetyn alan mé&arittaminen.
= Paate vetdd suoran senhetkisesta sijainnista méarityksen aloituskohtaan.

= Olet luonut estetyn alan.

= Estetyn alan pinta-ala vdhennetaan pellon kokonaispinta-alasta. Vain kasiteltava ala naytetaan.
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6 TRACK-Leader-rinnakkaisohjaus

6.1 Ohjauslinjojen kaytto rinnakkaisohjaukseen

Ohjauslinjat ovat rinnakkaisia linjoja, jotka naytetdan kuvaruudulla. Ne auttavat pellon
muokkaamisessa rinnakkaisia ajoratoja pitkin.

Ensimmainen pééatteessa asetettava ohjauslinja on AB-linja. Kuvaruudulla se on useimmiten
merkittyna kirjaimilla A ja B. Kaikki muut ohjauslinjat lasketaan ja piirretdan A-B-linjan pohjalta.

AB-linjan kulku tallennetaan ensimmaisella ajolla, joka on suoritettava manuaalisesti. Paatteen kayttd
riippuu siitd, miké ohjaustila on valittu.

Jotta voisit muuttaa késittelysuuntaa kaikilla pelloilla, voit asettaa [— 42] useampia
ohjauskaistaryhmia. Voit asettaa jokaiselle ohjauskaistaryhmalle ohjauskaistat toiseen suuntaan ja
toisessa tyétilassa.

Liséksi voit luoda ohjauskaistaryhman kanssa tydskennellessési ohjauskaistaryhman pellon
mydhempaa kasittelya [— 44] varten.

Voit valita ohjauskaistaryhmén jokaiselle suunnalle.

6.1.1 Suorat ohjauslinjat
Toimintatapa M Ohjaustila "Samasnt” on aktivoituna. [— 42]

1. Aseta ajoneuvo halutun AB-linjan aloituskohtaan.

2, - Aseta ensimmainen piste.
= Piste A nékyy kuvaruudulla.
= Toimintosymbolissa ensimmainen lippu varjaytyy vihreksi:

=

3. Aja pellon toiselle puolelle.

4, - Aseta toinen piste.
= Piste B nékyy kuvaruudulla.
= Toimintosymbolissa myds toinen lippu varjaytyy vihredksi.
= Pisteet A ja B yhdistet&an viivalla. Se on AB-linja.
= AB-linjan vasemmalla ja oikealla puolella nékyy muita ohjauslinjoja.
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TRACK-Leader-rinnakkaisohjaus

Ohjauslinjojen kéyttd rinnakkaisohjaukseen

Ohjauslinjat kdyrana
M Ohjaustila "Muoto” on aktivoituna. [— 42]

1. Aseta ajoneuvo halutun AB-linjan aloituskohtaan.

2. - Aseta ensimmainen piste.
= Piste A nakyy kuvaruudulla.

3. Aja pellon toiselle puolelle. Ala aja suoraa linjaa.
= Ajon aikana kuvaruudulle piirtyy viiva ajoneuvon taakse.

4, - Aseta toinen piste.
= Piste B nékyy kuvaruudulla.
= Pisteet A ja B yhdistetaan viivalla.

5. AB-linjan vasemmalla ja oikealla puolella ndkyy muita ohjauslinjoja.

Ohjauslinjat kompassin mukaan
M Ohjaustila "A+” on aktivoituna. [— 42]

1. Aseta ajoneuvo halutun AB-linjan aloituskohtaan.

2. Napayta symbolia:
= Nakyviin tulee ndppéimisto.

3. Syota, mihin iimansuuntaan ohjauslinjojen on osoitettava. Voit syéttaa arvon valilla 0° - 360°.

4, - Vahvista.
= Nayttéruudulle piirtyy useita rinnakkaisia ohjauslinjoja, jotka kaikki osoittavat siihen
suuntaan, jonka olet antanut.

Yhdistetty ohjauslinja

Ohjaustilassa "A-B ja muoto” voidaan piirtdd ohjauslinja, joka koostuu sekd samansuuntaisista
suorista linjoista ettd myds kaarteista.

V18.20201207
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Toimintatapa

6.1.5

Toimintatapa
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Toimintosymbo- | Toiminto Tulos
li

Asettaa A-pisteen.

linjalla.

Kaynnistaa aériviivan tallennuksen. Asettaa punaisen pisteen, joka on
liitetty viimeiseen pisteeseen suoralla

Pitaa tauon &ériviivan tallennuksesta. | Asettaa punaisen pisteen, josta |ahtien
piirretdan suora linja.

Asettaa viimeisen pisteen ja paattaa
AB-linjan tallennuksen.

M Ohjaustila "A-B ja muoto” on aktivoituna. [— 42]

1. Aseta ajoneuvo halutun AB-linjan aloituskohtaan.

2, - Aseta ensimmainen piste.
=> Piste A nakyy kuvaruudulla.

3. Aja niin pitkdan suoraan, kun tarvitset suoraa ohjauslinjaa.
=> Ajon aikana kuvaruudulle piirtyy viiva ajoneuvon taakse.
= Linja on katkonainen ja suora.

4, - P&ata suoran AB-linjan tallennus.

= Symboli korvataan symbolilla

=> Pieni punainen piste asetetaan kuvaruutuun.

= Nyt voit piirtd4 kayran ohjauslinjaksi.

=> Ajon aikana kuvaruudulle piirtyy viiva ajoneuvon taakse.

5. Kun haluat jalleen piirtdd uuden suoran linjan, voit jalleen népayttad symbolia
kohdassa 3 kuvatulla tavalla.

6. - Aseta toinen piste paattaaksesi tallennuksen.
= Piste B nékyy kuvaruudulla.

= Pisteet A ja B yhdistetaan viivalla.

Automaattisesti laadittujen ohjauslinjojen kaytto
Jarjestelmé& kykenee luomaan ohjauslinjoja automaattisesti:

= Paisteessa. [— 46]

= Pellon sisédosassa. Tama tapaus kuvataan tassa.

ja jatkaa

Taman toiminnon kayton avulla voit usein jattaa valistd ensimméisen AB-linjan manuaalisesti ohjatun

luonnin. Sen sijaan voit k&ytta4 alusta alkaen ohjausjérjestelmaési.

Jos TRACK-Leaderin kuvaruutuun ilmestyy peltoraja, jarjestelma voi luoda automaattisesti
ohjauslinjat. Nama ohjauslinjat ovat aina suoria ja kulkevat rinnakkain toisiinsa néhden. Ensimmainen
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Ohjauslinjojen kéyttd rinnakkaisohjaukseen

AB-linja luodaan liitoslinjaksi kahden peltorajan viereen asetetun pisteen vélille. Etaisyys peltorajaan

on puolikas tydleveys.

Luodaan samalla useampia ohjauslinjasarjoja. Voit itse paattaa, mita linjoja haluat kayttaa.
Tarpeettomat ohjauslinjasarjat tulisi poistaa

Yleisesti kayttd koostuu seuraavista vaiheista:

1. Peltorajan asettaminen kayttoon: Aja pellon ympari, lataa Shape-peltoraja ISOBUS-TC:hen, tai

lataa vanha peltoraja TRACK-Leaderiin.

»

2. Paisteen lisadminen: [— 46] Merkitse télldin parametri "Aseta ohjauslinjat automaattisesti”.

3. Poista tarpeettomat ohjauslinjasarjat.

4. Valitse ohjauslinja ty6ta varten.

Néin kaytat automaattisesti luotuja ohjauslinjoja:
M Olet pellolla, jota haluat tydstaa.
M Olet kaynnistanyt navigoinnin.
™M Kuvaruudulle tulee peltoraja.

M Ohjauslinjoja ei ole olemassa.

1. - Luo paiste.
2. Aseta parametri "Minimaalinen kaantosade”.

3. Aseta vakanen parametriin "Aseta ohjauslinjat automaattisesti”.

4. - Poistu ikkunasta.

5. Vahvista, ettd haluat luoda péaisteen. Voit poistaa sen koska tahansa mydhemmin.

6. - Avaa kaytettavissa olevien ohjauslinjasarjojen luettelo.
= Automaattisesti luotujen ohjauslinjasarjojen nimitykset ovat "Péiste_(nro)".

7. Nyt sinun on paatettédva, mitk& ohjauslinjasarjat haluat pitaa ja mitk& haluat poistaa.
8. Napayta kahdesti yhta ohjauslinjasarjoista.

= Tydikkuna tulee nakyviin.

9. - Suurenna nakymaa.

V18.20201207
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Ohjauslinjojen kayttd rinnakkaisohjaukseen

= Yleiskuva tulee nayttoon:

= Aseta yleiskuvaan kaksi pistetta: Aja B
10. Tarkasta, ettd linja A- ja B-pisteiden valissé soveltuu AB-linjalle.
11. Sinulla on nyt kaksi mahdollisuutta:

12. Mahdollisuus a: Jos ohjauslinja ei sovellu tyostoa varten, poista ohjauslinjasarja.
13. - Avaa kaytettavissa olevien ohjauslinjasarjojen luettelo.

x - Poista ohjauslinjasarja. Poistetaan aina merkitty linjasarja. Voit merkita
ohjauslinjasarjan napayttamalla sita kerran.

14.
15. Mahdollisuus b: Jos haluat séilyttaa ohjauslinjan, voit nimeté ohjauslinjasarjan uudelleen.
16. - Avaa kaytettavissa olevien ohjauslinjasarjojen luettelo.

17. - Nimea merkitty ohjauslinjasarja uudelleen.

18. Napayta kahdesti seuraavaa ohjauslinjasarjaa.

19. - Suurenna nakymaa.
= Yleiskuva tulee néyttoon:

20. Tarkasta, ett4 linja A- ja B-pisteiden vélissa soveltuu AB-linjalle.
21. - Avaa kaytettavissa olevien ohjauslinjasarjojen luettelo.

x - Tassa voit poistaa ohjauslinjasarjan koska tahansa. Poistetaan aina merkitty linjasarja.
Voit merkita ohjauslinjasarjan népayttdmalla sita kerran.

22,

23. Toista ndma vaiheet kaikille automaattisesti luoduille ohjauslinjasarjoille.
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Ohjauslinjojen kéyttd rinnakkaisohjaukseen

Ohjauslinjat ympyrana
M Ohjaustila "Ympyra” on aktivoitu.

1. Aseta ajoneuvo pellon ulkoreunalle, ympyrésadettimen viereen.

2. - Aseta ensimmainen piste.

3. Aja vahintaan puoli kierrosta pellon ympari.

4, - Aseta toinen piste.
= Kuvaruudulle piirtyy ympyranmuotoisia ohjauslinjoja.

Mukautuvat ohjauslinjat
M Ohjaustila "Mukautuva &ériviiva manuaalinen” tai "Mukautuva aariviiva autom.” on aktivoituna.

1. Aseta ajoneuvo halutun AB-linjan aloituskohtaan.

2. - Aseta ensimmainen piste.

3. Aja pellon toiselle puolelle.
= Nuolisymbolin taakse piirtyy viiva.

4, - Merkitse k&anndsliike ohjaustilassa "Mukautuva &ariviiva manuaalinen”.

5. Kaanny ohjaustilassa "Mukautuva &ériviiva autom.”. Jérjestelma tunnistaa automaattisesti, etta
kéannyt.
= Piirretyn viivan vasemmalle ja oikealle puolelle tulevat nékyviin uudet ohjauslinjat.

6. Seuraa uutta ohjauslinjaa.

Ohjauslinjojen poisto

Voit koska tahansa poistaa ohjauslinjat ja asettaa uudet.

1. Kosketa jotakin seuraavista toimintopainikkeista n. 3 sekunnin ajan:
Ohjaustilasta riippuen symbolit voivat nayttaa erilaisilta.
=> Nakyviin tulee seuraava iimoitus: "Haluatko poistaa ohjauskaistat?”

2. "Kylla” - Vahvista.
= Ohjauslinjat poistetaan.

Ohjauslinjojen siirto

Kayta tata toimintoa, kun olet oikeassa ajourassa, mutta terminaalissa naytetaan traktorin sijainti uran
vieressa.

Tama toiminto toimii ainoastaan seuraavissa ohjaustiloissa:
= Samasnt
= Muoto

M Navigointi on kaynnistetty.
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Ohjauslinjojen kayttd rinnakkaisohjaukseen

6.1.10

Esimerkki

Toimintatapa

6.1.11

Esimerkki

Toimintatapa

40

1. - Siirrd ohjauskaistat GPS-vastaanottimen sijaintiin.

= Ohjauskaistat, peltoraja ja ajot siirretaan.

Ohjauslinjojen vélisen etdisyyden saato

Vakio-oletuksena ohjauslinjojen valinen etaisyys vastaa tydleveyttd, mutta voit muuttaa etéisyytta.
Peltoruiskun tydleveys = 18 m

Haluat varmistaa, ettei kasittelyssa jatetd mitdén valiin.

Muuta parametrin "Kaistojen vélinen etaisyys" arvoksi esim. 17,80 m. Silloin tydskentelet 20 cm:n
limitykselld (10 cm vasemmalla ja 10 cm oikealla).

M Navigointi on kaynnistetty.

1. - Siirry ikkunaan "Navigointiasetukset’.
= Ikkuna "Navigointiasetukset” tulee nakyviin.

2. Napayta kohtaa "Kaistojen valinen etisyys”.
= Nappaimisto tulee nakyviin.

3. Syotd, kuinka monta metrid kahden ohjauslinjan vélissé pitéa olla.

4, - Vahvista.
= Ikkuna "Navigointiasetukset” tulee nakyviin.

5. Poistu ikkunasta.

Ohjauslinjavélin asettaminen

Jos haluat ajaa rinnakkaisesti ja kayttaa silloin joka toista tai joka kolmatta ohjauslinjaa, voit tehda
asetuksen, jolloin nd&mé ohjauslinjat on merkitty muita voimakkaammin.

Kun luvuksi syotetaan "2”, nakyy joka toinen ohjauslinja lihavoituna, kun luvuksi syétetaan "3”, nakyy
joka kolmas ohjauslinja lihavoituna.

M Navigointi on kaynnistetty.

1. - Siirry ikkunaan "Navigointiasetukset”.
= lkkuna "Navigointiasetukset” tulee nakyviin.

N

. Né&payté kohtaa "Tauko”.
= Nappéimisto tulee nékyviin.

3. Syota, milla valeilld haluat merkita ohjauslinjat lihavoituina.
4, - Vahvista.

= lkkuna "Navigointiasetukset” tulee nakyviin.

5. Poistu ikkunasta.
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Ohjauslinjojen kéyttd rinnakkaisohjaukseen

Taukotilan asettaminen

Jos kaytat "Tauko™-toimintoa, voit maarata, pitdéko kasiteltavien ohjauslinjojen merkinnan muuttua
tyon aikana.
= "absoluuttinen” — Alussa merkityt ohjauslinjat pysyvat aina merkittying, vaikka seuraisit toista,
merkitseméatonta ohjauslinjaa:

= “suhteellinen” — Talla asetuksella kaikki korostukset siirtyvat, kun seuraat linjaa, jota ei ollut
merkitty aikaisemmin:
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6.1.12

Toimintatapa
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Ohjaustilan valinta

Ohjaustila maarittaa, miten ohjauslinjat asetetaan ja miten ne kulkevat pellolla.

Toimintosymboli Toiminto

Vaihda ikkunaan, jossa on ohjauskaistaryhmét paisteelle.

Vaihda ikkunaan, jossa on ohjauskaistaryhmét.

"Ohjauskaistaryhmat’-ikkunasta poistuminen ilman uuden
ohjauskaistaryhmén kayttoon ottamista.

Luo vaihtoehtoisen ohjauskaistaryhman silla aikaa, kun toinen on
aktivoitu.

Laatii uuden ohjauskaistaryhmén.

Mahdollistaa ohjauskaistaryhman modifioinnin.

x Poistaa merkityn ohjauskaistaryhman.

M Navigointi on kaynnistetty.

1. - Siirry ikkunaan "Ohjauskaistaryhmat”.
= l|kkuna "Ohjauskaistaryhmat” tulee nékyviin.

2. - Laadi uusi ohjauslinjasarja.
= Nayttoon tulee ikkuna "Ohjauskaistaryhmét” ja rivit: "Ohjaustila” ja "Nimi”.

3. Né&payta rivid "Ohjaustila”.
= Nakyviin tulee luettelo.

4. Valitse haluamasi ohjaustila.

5. - Vahvista valinta.
= l|kkuna "Ohjauskaistaryhm@” tulee nakyviin.

6. - Poistu ikkunasta.
= Ikkuna "Ohjauskaistaryhmat” tulee nakyviin.

~

Kaksoisnapayta haluamaasi ohjaussarjaa aktivoidaksesi sen navigointi-ikkunassa.
= Tahan hetkeen asti kaytetyn ohjauslinjasarjan ohjauslinjat haviavat nakyvista.
= Olet muuttanut ohjaustilaa ja voit nyt luoda uuden ohjauslinjan.
=> Voit koska tahansa vaihtaa ohjauslinjasarjaa.

On olemassa seuraavat ohjaustilat:
* Ohjaustila “Samasnt”
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Ohjauslinjojen kéyttd rinnakkaisohjaukseen

Tassa ohjaustilassa peltoa voidaan kasitella samansuuntaisilla, suorilla radoilla.
= Ohjaustila ”A-B ja muoto*“

Tassé ohjaustilassa voidaan luoda ohjauslinja, joka koostuu aluksi yhdesta &éariviivasta ja sitten
suorasta AB-linjasta.
= Ohjaustila "Muoto*

Kayta tata ohjaustilaa, jos pellollasi on lapikotaisin epasuora peltoraja.
= Ohjaustila "A+”

Tassé ohjaustilassa voidaan sydttad manuaalisesti, mihin maantieteelliseen suuntaan
ohjauslinjat halutaan asettaa. Sinun tarvitsee t&lldin maérittda vain suunta asteina (0° - 360°) ja
ohjauslinjat asetetaan automaattisesti ja toisiinsa ndhden samansuuntaisesti.

= Ohjaustila "Mukautuva &ériviiva manuaalinen”

Tassa ohjaustilassa tallennetaan ajoneuvon reitti jokaisella ajolla. Seuraava ohjauslinja
asetetaan vasta kaantymisen jalkeen. Se on edellisen ajon tarkka kopio.
Ennen jokaista kdantymista on painettava painiketta.

= Ohjaustila "Mukautuva aériviiva automaattinen
Tama toimintatila toimii samoin kuin "Mukautuva aariviiva manuaalinen”, mutta paate tunnistaa
k&&nndksen automaattisesti.

= Ohjaustila "Ympyra”
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Ohjauslinjojen kayttd rinnakkaisohjaukseen

Tassa ohjaustilassa voidaan asettaa ympyranmuotoisia ohjauslinjoja ympyréasadettimella
varustettujen peltojen muokkaamiseksi.

= Automaattiset ohjauslinjat
On olemassa vaihtoehto ohjaustilalle: ohjauslinjojen automaattinen luonti, paisteella
tydskenneltdessa. Enemman tasta luvussa: Paisteen kasittely [— 46]

Vaihtoehtoisen ohjauskaistaryhmén luominen tyoskentelyn aikana

Kun tydskentelet pellolla ohjaustilan kanssa, voit luoda vaihtoehtoisen ohjaustilan toisilla
ohjauskaistoilla esimerkiksi my6hempaa kasittelya varten.

Toimintatapa M Navigointi on kaynnistetty.

44

1. - Siirry ikkunaan "Ohjauskaistaryhmat”.
= lkkuna "Ohjauskaistaryhmat” tulee nakyviin.

2, - Aktivoi toiminto ohjauskaistaryhman luomiseksi tydskentelyn aikana.
= Nayttoon tulee ikkuna "Ohjauskaistaryhma” ja rivit: "Ohjaustila” ja "Nimi”.

3. Napsauta rivia "Ohjaustila”.
= Nakyviin tulee luettelo.

4. Valitse haluamasi ohjaustila.

5. - Vahvista valinta.
= l|kkuna "Ohjauskaistaryhm@” tulee nakyviin.

6. - Poistu ikkunasta.
= lkkuna "Ohjauskaistaryhmat” tulee nékyviin.

1. - Siirry takaisin navigointiin.

8. - Aseta vaihtoehtoisen ohjaustilan ensimmainen piste. Lippujen tarkka ulkon&ko riippuu
siitd, mik& ohjaustila on aktivoitu.
= Piste A nékyy kuvaruudulla.

9. Toimintosymbolissa ensimmaéinen lippu varjaytyy vihreaksi.

10. Aja pellon toiselle puolelle.

11. - Aseta toinen piste.
= Piste B nékyy kuvaruudulla.
= Naytolla myos toinen lippu vérjaytyy vihredksi.

= Vaihtoehtoinen ohjaustila tallennetaan.

= Voit nyt valita vaihtoehtoisen ohjaustilan ikkunan "Ohjauskaistaryhmat” kautta.
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Rinnakkaisajo valopalkin ja ohjauslinjan avulla

6.2 Rinnakkaisajo valopalkin ja ohjauslinjan avulla

Néayttéruudun valopalkki tukee kuljettajaa ohjauslinjan seuraamisessa. Se osoittaa, koska poistut
urasta ja kuinka voit ajaa takaisin uraan.

On olemassa seuraavanlaisia nayttoruudun valopalkkeja:
= kuvaruudun valopalkki grafiikkatilassa
= kuvaruudun valopalkki tekstitilassa

Kuvaruudun valopalkin liséksi kuvaruudulle tulee suuntanuoli, joka nayttaa oikean ohjaussuunnan.

Néyttéruudun valopalkki, vasemmalla: Tekstitila; oikealla: Grafiikkatila

@ Valopalkin suuntanaytto tekstitilassa. @ Kolmio
Se ndyttad myds, miten voimakkaasti ja mihin
suuntaan on ohjattava, jotta saavutetaan
ihanteellinen sijainti tietylla etdisyydella.
Katso my6s parametri "Esikatselu® [— 87].

@ Vallitseva poikkeama ohjauslinjasta. @ Optimaalisen sijainnin merkinta

@ Ohjauslinja e Vallitseva poikkeama ohjauslinjasta
Osoittaa ajoneuvon parhaan mahdollisen Jokainen piste vastaa 30 cm:n poikkeamaa.
sijainnin.

@ Suuntanuoli

@ GPS-vastaanottimen sijainti

Voit muuttaa valopalkin tyyppia tydn aikana népayttamalla sormella kuvaruudun ylaosaa.

6.3 SECTION-View-sovelluksen kaytto

SECTION-View on tydleveyden ja osaleveyksien kaaviomuotoinen esitys. Se nékyy ajoneuvon
symbolina ja se voi korvata kuvaruudun valopalkin.

llman ISOBUS-tyétietokonetta: SECTION-View otsikkorivilld ja tydpalkkina
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Ajojen tallentamisen aloitus

ISOBUS-tydtietokoneella: Jos tydskentelet ilman ISOBUS-tyétietokonetta,

voit kéyttad nayttdd apuna osaleveyden kytkennéssa. Jos tydskentelet ISOBUS-tyétietokoneen
kanssa, osaleveydet kytketdan automaattisesti. Niiden sen hetkinen tila voidaan tunnistaa véreista.

Vari Tama on tehtava:

Harmaa Tallennus on kytketty pois.

Osaleveyden alapuolinen pelto on jo muokattu tai ajoneuvo on pysaytettyna.

Keltainen Tallennus on kytketty pois. Osaleveyden alapuolinen maa on muokkaamatta.
Punainen Kytke osaleveys pois. Tallennus on kytketty paélle.
Sininen Kytke osaleveys paalle. Tallennus on kytketty paalle.

6.4 Ajojen tallentamisen aloitus

Seuraavissa tapauksissa tata lukua ei tarvitse lukea:
= SECTION-Control on aktivoitu
= Sinulla on tydasentoanturi

Jos et kdyta SECTION-Controlia eika tydasentoanturia ole asennettuna, ei ohjelmisto tieda, koska
laite (esim. ruisku) tydskentelee ja koska ei. Siksi ohjelmistolle on ilmoitettava, koska tyd aloitetaan.

Ajojen tallennuksen avulla voit ndhdé kuvaruudulla, mitka pellon alueet on jo ajettu.

Toimintatapa M Olet kdynnistanyt navigoinnin.

1. - Kéynnista taltiointi heti, kun aloitat tyon.

= Toimintosymbolin ulkon&kd muuttuu:
= Kasitelty alue merkitd&n ajoneuvon symbolin jaljessa vihrealla.

6.5 Paisteen kasittely
Paisteessa voidaan asettaa ohjauslinjat, jotka vievat pellon ympari.

Edut:
= Paiste voidaan muokata pellon sisdosiin pain. Nain paisteen muokkaamisen jalkeen renkaisiin ei
jaa yhtaan ruiskutusainejaamia.
= SECTION-Control kytkee pois paalté ne osaleveydet, jotka sijaitsevat péisteen alueella
peltotydskentelyn aikana.
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Paisteen kasittely

symboli boli tulee esiin topainiketta symbolin vieressa

Toiminto- Ohjelmisto on tassi tilassa, kun sym- | Tama tapahtuu, kun painetaan toimin-

Paiste on deaktivoitu ja sité ei ole viela | Ei voida painaa.
koskaan aktivoitu talle pellolle.

Peltorajaa ei ole viela laskettu.

Pellon paistetta ei ole aktivoitu. Kutsuu esiin ikkunan, jossa paiste

Nékyy vasta sitten, kun peltorajat voidaan maritella.

lasketaan.

Voit nyt tydstéa pellon sisdosaa. Rinnakkaisohjaus pdisteessa

SECTION-Control tyssté vain pellon | 2Kfvodaan.

sisdosan. Osaleveydet kytketdan pois

paalta paisteelle siirryttaessa.

Rinnakkaisohjaus pellon sisalla on

aktivoitu.

Voit nyt tyostaa pellon paistetta. Rinnakkaisohjaus pellon sisalla
aktivoidaan.

Parametrit nakyvéat vain kerran paistetta luotaessa. Jos siis lataat peltorajan, joka siséltdd myds
paisteen, voit muuttaa paisteasetuksia vain seuraavasti:

1. (paina pitkaan) - Poista paiste.

2. - Luo se uudelleen.

Voit konfiguroida seuraavat parametrit:

= "Péisteen leveys”
Syota tdhan, miten leved péisteen tulee olla. Pohjana voidaan pitéé leveimman koneen, kuten
peltoruiskun, ty6leveytta.

= "Ohjauskaistojen vélinen etaisyys”
Syota tahan, miten kaukana toisistaan ohjauslinjojen tulee olla. Tama vastaa osapuilleen
kéytetyn tyolaitteen tySleveytta.

= "Minimaalinen kaéntosade”
Jotta linjat eivat menisi péisteessa ristikkain alle 90°, tdhén voidaan syottaé sade, jonka
ajoneuvosi voi ajaa lisalaitteen kanssa.

= "Aseta ohjauslinjat automaattisesti”
Kun aktivoit tdman vaihtoehdon, paéate luo automaattisesti ohjauslinjat pellon siséosalle.
Ohjauslinjat piirretdan suorina samansuuntaisina linjoina.

Talléin luodaan ohjauslinjasarjojen kansioon kolme ohjauslinjasarjaa, jotta voisit itse valita, mihin

suuntaan haluat tyostaa pellon. Ohjauslinjasarjojen nimet ovat "Paiste" 1 - 3.
Lue tastd enemman siit4, kuinka ohjauslinjasarja valitaan: Ohjaustilan valinta [— 42]
= "Puoliskotila”
Parametri kylvokoneita varten.
Aseta parametri arvoon “kylld”, jos haluat asettaa kylvokoneen peltoruiskun ajouriin ja kulkea
molemmat ajourat yhdellé ajolla.
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TRACK-Leader-rinnakkaisohjaus

Paisteen kasittely

Tassa tilassa ohjauslinjat asetetaan siten, etta kylvokone voi toimia ensimmaéisella tai toisella

ajokerralla vain puolella tydleveydestéan.

Toimintatapa M Pelto peltorajoineen on ladattu.

1. Kaynnista uusi navigointi.

= Nékyvissa on pelto ja peltorajat sekd merkitsematon péiste.

2. - Kutsu paisteen parametrit esiin.
=> Parametrit tulevat esiin.

3. Syoté parametri.

4, - Poistu ikkunasta.
= Tydikkunassa pdisteen alue merkitdan oranssilla.

5. Kasittele pellon sisdosa.

48 V18.20201207
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TRACK-Leader-rinnakkaisohjaus

Esteiden selvittaminen

= Kasittelyn jalkeen pellon sisdosa on vihre ja paiste oranssi:

6. - Aktivoi rinnakkaisohjaus paisteessa.

= - nakyy tydikkunassa.
= Paiste merkitdan harmaalla varilla.

= Paisteessa nakyvat ohjauslinjat.

7. Kasittele péaiste.

6.6 Esteiden selvittaminen

Jos pellolla on esteita, niiden sijainnit voidaan selvittda. Nain saat aina varoituksen, ennen kuin
yhteentdrmaystéa voi tapahtua.

Esteet voidaan selvittda pellon tydstamisen aikana.

Ennen estetta saat varoituksen seuraavissa tapauksissa:
= Jos saavutat esteen 20 sekunnissa tai aiemmin.
= Jos esteen ja ajoneuvon valinen etdisyys on pienempi kuin maatalouskoneen tydleveys.

Varoitus koostuu aina kahdesta elementisté:
= Graafinen varoitus tydikkunan vasemmassa ylakulmassa

- "Peltoraja’

_ ”ESte”
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TRACK-Leader-rinnakkaisohjaus

Esteiden selvittaminen

= Akustinen signaali

/\ HUOMIO

Esteet
Ohjelmisto voi varoittaa ennen esteita. Se ei voi jarruttaa eika valttaa estetta.

Toimintosymboli Merkitys

Kutsuu lisdna kaytettavat toimintosymbolit.

Asettaa uuden esteen.

Poistaa kaikki esteet.

Poistaa valitun esteen.

Siirtaa esteen.

Tallentaa esteen.

Toimintatapa M Olet kdynnistanyt navigoinnin.
1. - Kutsu esiin uudet toimintosymbolit.
2. - Liit& niihin este.

= Nappéimisto tulee nékyviin.

3. Nimea este.

4, - Vahvista.
= Kuvaruudulle tulee vilkkuva punainen piste. Se osoittaa kohdan jossa este on. Sen vieressé
nakyy esteen ja GPS-vastaanottimen vélinen etaisyys.

5. Siirrd piste nuolien avulla niin, ettd etaisyydet kuvaruudulla vastaavat pellolla vallitsevia
etéisyyksia.

6. - Tallenna esteen sijainti pellolla.

= Este nakyy nyt tyikkunassa.Este nakyy nyt tydskentelysivulla.

6.6.1 Esteiden merkinnan poisto

Toimintatapa Néin poistat yhden tai useamman esteen merkinnan:
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6.7

Toimintatapa

30302432a-02-FI

TRACK-Leader-rinnakkaisohjaus

Traktorin vaihtaminen

1. - Paina avataksesi ikkunan estemerkinnén poistamiseksi.
= lkkuna "Esteiden poistaminen” aukeaa.

2. Valitse haluamasi esteet. Vaihtoehtoisesti voit my6s merkité kaikki esteet tai poistaa merkinnat

valitsemalla

3. - Siirry takaisin tyikkunaan.
= Nakyviin tulee seuraava iimoitus: "Haluatko varmasti poistaa valinnan?”.

4. "Kyllg" - Vahvista.

= Valitut esteet on poistettu.

Traktorin vaihtaminen

Sinulla on koska tahansa mahdollisuus navigoinnin keskeyttdmiseen ja sen jatkamiseen
myS&hempéana ajankohtana toisella traktorilla ja toisella Touch-paatteella.

Néin traktori vaihdetaan:
M Navigointi on aktivoitu, pelto on tydstetty osittain.
M Kummassakin traktoriohjaamossa kaytetdan ME:n Touch-paatetta.

1. Pysayta traktori 1.

- Poistu navigoinnista.
Tallenna pelto. [— 80]
Synkronoi tiedot SD-kortin ja USB-tikun [— 81] valilla.
Veda USB-tikku irti.
Liitd USB-tikku toisen traktorin paatteeseen.
Synkronoi tiedot SD-kortin ja USB-tikun valilla.

Lataa pelto.

© © N o o B~ »w b

Kaynnista navigointi.
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Osaleveyksien kytkeminen SECTION-Controlilla

SECTION-Controlin aktivointi

7

7.1

Toimintatapa

1.2

Hallintalaitteet

7.3

Toimintatapa

52

Osaleveyksien kytkeminen SECTION-Controlilla

SECTION-Controlin aktivointi

Jotta liitetyn ISOBUS-tyétietokoneen osaleveyksien automaattinen kytkeminen olisi mahdollista, on
meneteltdva seuraavalla tavalla:

=N

. Liita ISOBUS-tyétietokone ISOBUSIin.

. Konfiguroi asetukset talle tydtietokoneelle. [— 88]

2
3. Kaynnisté navigointi. [— 22]
4

. Aseta tyétila. [— 52]

SECTION-Controlin tyé6tilan muuttaminen

Kun SECTION-Control on aktivoitu, voidaan tydskennella kahdessa tilassa:
= Automaattitila
Automaattitilassa jarjestelmé kytkee osaleveydet automaattisesti paalle ja pois paéalta.
= Manuaalinen tila
Manuaalisessa tilassa sinun pitaa kytkea osaleveydet aina manuaalisesti paalle ja pois paalta.

Toimintosymboli | Merkitys

Vaihtaa manuaalisen ja automaattisen tilan valilla.

Tybikkunasta néet, mika tila on aktivoituina:

Symboli

Merkitys

Automaattitila on aktivoitu.

Manuaalinen tila on aktivoitu.

Tosiarvokortin naytto

Tyén aikana voit visualisoida levitetyt mé&érat tosiarvokorttina.

M 1SOBUS-tyétietokone on liitetty ISOBUS-perusvarustukseen.
M SECTION-Control on aktivoitu.

M Navigointi on kaynnistetty.

M Tyon aikana navigointi varjaa tyostetyn alueen vihreaksi.

- Aktivoi levitysmaéaran visualisointi.

= Paakuvaruudussa merkitaan nyt alueet, joilla on samanlaiset levitysmaarét, sinisella varilla.
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7.4
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Osaleveyksien kytkeminen SECTION-Controlilla

Useammalla tydleveydella varustettujen koneiden kéyttd

2. Veda etusormellasi kaksi kertaa kuvaruudun alaosan yli vasemmalle:

= Selitykset tulevat nékyviin:

3. Kaksoisnapéayté selityksia.
= Asetettavat parametrit tulevat nakyviin.

4. Konfiguroi parametrit. Niiden selitykset 16ydéat toimintaohjeista.

Parametri "DDI 2” tai levitetyn tuotteen nimitys

Aktivoi ja deaktivoi nayton.

Parametri "Minimiarvo”

Syota tahan pienin arvo.

Parametri "Maksimiarvo”

Sydéta tahan suurin arvo.

Parametri ”Portaiden lukuméaara”

Syodta tdhan portaiden lukuméaara.

Useammalla tyoleveydella varustettujen koneiden kaytto

Kun kaytat tyotietokonetta, johon on konfiguroitu useampia ty6leveyksia, SECTION-Control voi
tunnistaa sen automaattisesti.

Kyse voi olla esimerkiksi seuraavista koneista:
= kahdella tangolla varustetut peltoruiskut
= kylvikoneet, jotka levittdvat kylvosiementen liséksi myds lannoitteita

SECTION-Controlin avulla voit konfiguroida kytkennét jokaiselle tydleveydelle erikseen. lkkunassa
"Asetukset | SECTION-Control” on sen vuoksi profiili jokaiselle tybleveydelle. [— 88]

Navigointikuvaruudulla eivét kaikkien ty6leveyksien tulokset voi nakyé yhté aikaa. Se tekisi
nakymastd huonosti hahmotettavan. Siksi taytyy aktivoida yksi tydalue. Kasittelemasi alue nakyy
kuvaruudulla vihrealla varilla merkittyna.
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Osaleveyksien kytkeminen SECTION-Controlilla

Useammalla ty6leveydelld varustettujen koneiden kayttd

Kaikki muilla tydleveyksilla kasitellyt alueet maaritetaan taustalla. Kun aktivoit toisen tydleveyden,
naet myds sen tyotulokset.

Toimintatapa Nain aktivoit tydalueen:
M Koneella on kaksi tydleveytta.
M SECTION-Control on aktivoitu.
M Navigointi on kaynnistetty.

1. Nahdéksesi kokonaiskuvan kaytettavista tybleveyksistd veda sormella laskurien yli vasemmalle,
kunnes ty6leveyden symbolit tulevat nékyviin. (Valinnainen)
= Aktivoitu tyleveys on merkitty nuolella.

2. Néapayta ajoneuvon symbolia:

= Seuraava ty6leveys aktivoidaan.
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8

8.1

Toimintatapa

8.1.1

Tyodskentely sovelluskorttien avulla

Tyokortti ISO-XML-tilauksesta

Tyoskentely sovelluskorttien avulla

Sovelluskortti on yksityiskohtainen kortti pellosta. Pelto on télla kortilla jaettu alueisiin. Sovelluskortti
sisaltaa tiedot siitd, miten intensiivisia tydtoimenpiteiden kullakin alueella tulee olla.

Kun sovelluskortti on ladattu, ohjelmisto tarkastaa ajoneuvon GPS-koordinaattien perusteella, mita
levitysmaéaria sovelluskortin mukaan tarvitaan, ja valittaa tiedot edelleen ISOBUS-tyétietokoneelle.

Paate voi avata sovelluskortit kahtena formaattina:
= |SO-XML-formaatti

- Sovelluskortti pitad PC:lla lisata ISO-XML-tilaukseen.

- Sovelluskorttia voidaan kayttda yhdessa ISO-XML-tilauksen kanssa vain ISOBUS-TC-
sovelluksella.

- Yhdessa tilauksessa voidaan kayttaa yhta aikaa enintdan neljaa sovelluskorttia. Siten voit
niissa tyolaitteissa, joissa on useampi kuin yksi annostelujérjestelma, kayttaa jokaisessa
jarjestelmassa omaa sovelluskorttia.

= Shape-formaatti (*.shp)
- Sovelluskortti tuodaan ISOBUS-TC:hen. [— 10]

— Kerralla voi kdyttaa vain yhta sovelluskorttia.

Tyokortti ISO-XML-tilauksesta

1. Peltokortilla voi laatia ISO-XML-tilauksen yhdella tai useammalla sovelluskortilla.
2. Siirra tilaus paatteelle. Enemmén tastd ISOBUS-TC:n ohjeissa.

3. Avaa tilaus ISOBUS-TC-sovelluksessa. Konfiguraatiosta riippuen pitdd mahdollisesti tarkastaa,
onko ohjearvo asetettu oikein.

Kéynnist tilaus ISOBUS-TC-sovelluksessa.
Avaa TRACK-Leader.

Aja pellolle.

N o o M

Avaa TRACK-Leader-sovellus.
= Tyoikkunassa nékyy varillinen sovelluskortti.

Useita sovelluskortteja samanaikaisesti
TRACK-Leaderissa voit k&yttada yhté aikaa useita sovelluskortteja useille annostelujérjestelmille.

Edellytykset:
= "MULTI-Control’-lisenssin on oltava aktivoituna.
= Kummankin sovelluskortin pitaa olla osa ISO-XML-tilausta.
= Tyolaitteen ISOBUS-tyétietokoneen pitaa tukea tata toimintoa.

On seuraavat kayttdskenaariot useamman sovelluskortin samanaikaiseen kayttoon:
= Tydlaitteet, joilla useita annostelujérjestelmia ja useampia tydleveyksia.
= Tydlaitteet, joilla useita annostelujérjestelmia ja yksi tydleveys.

Joka tapauksessa voit valita tyén aikana, mink& sovelluskortin haluat nékyvan kuvaruudulla. Kéyttd
TRACK-Leaderissa riippuu skenaariosta.
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Tyoéskentely sovelluskorttien avulla

Shape-sovelluskortit

Toimintatapa

Toimintatapa

8.2

8.3

Toimintatapa

56

Useita annostelujarjestelmia ja tyoleveyksia

Tydlaitteessa on useita annostelujarjestelmia ja jokaisella annostelujarjestelmalla on oma tydleveys.
Esimerkiksi kahdella armatuurilla ja kahdella tangolla varustettu peltoruisku, kylvdsiementa ja
lannoitteita levittdva kylvokone. Tydleveydet voidaan silloin asentaa perékkain.

Néin vaihdat nakyvissé olevan sovelluskortin:
M Navigointi sovelluskorteilla on kaynnistetty.

1. Napayta tydikkunasta ajoneuvon symbolia.
= Tilauksen seuraava sovelluskortti tulee nakyviin.

Useita annostelujarjestelmia ja yksi tyoleveys

Tydlaitteessa on useita annostelujarjestelmia, mutta kuitenkin vain yksi tydleveys. Esimerkiksi
lannoitteenlevitin, jossa on useampi kuin yksi séilid ja useita annostelujarjestelmi, mutta vain yksi
tydleveys. Niin sanotussa lannoitteenlevittimessa kootaan useammasta sailidsté lannoitesekoitus,
joka levitetaan levityslaitteella.

Néin vaihdat nakyvissa olevan sovelluskortin:
M Navigointi sovelluskorteilla on kaynnistetty.

1. Alhaalla vasemmalla laskurialueen ylapuolella nékyy levitetyn tuotteen nimitys. Napayta tata
tekstia.
= Tilauksen seuraava sovelluskortti tulee nakyviin.

Shape-sovelluskortit
Shape-sovelluskortit on tuotava ISOBUS-TC-sovellukseen. [— 10]

Sovelluskortin naytt6

Kun tyGskentelet sovelluskorttien kanssa, voit visualisoida yksittéiset asetusarvot sovelluskorttina.
M Sovelluskortti on ladattu.
M Navigointi on kaynnistetty.

1. - Avaa visualisointi.
= Paakuvaruudussa merkitaan nyt varilla alueet yksittaisten asetusarvojen kanssa.

2. Vedé etusormellasi kuvaruudun alaosan yli vasemmalle.

= Selitykset tulevat nékyviin:
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Automaattinen ohjaus TRACK-Leader AUTO

Perustavia turvaohjeita

9 Automaattinen ohjaus TRACK-Leader AUTO

9.1 Perustavia turvaohjeita

Kun kaytat automaattista ohjausta, noudata aina seuraavia turvaohjeita:

= Kuljettajana olet vastuussa ohjausjarjestelmén turvallisesta kaytosta. Jarjestelma ei korvaa
kuljettajaa. Vierivan ajoneuvon aiheuttamien kuolemaan tai vaarallisiin vammoihin johtavien
onnettomuuksien valttdmiseksi ala koskaan poistu kuljettajan istuimelta, kun automaattinen
ohjaus on péalle kytkettyna.

= Ohjausjarjestelma ei voi vaistaa esteita. Kuljettajan pitaa aina tarkkailla ajettavaa osuutta ja
ryhtya manuaaliseen ohjaukseen, kun pitaa vaistaa este.

= Ohjausjarjestelma ei valvo ajoneuvon ajonopeutta. Kuljettajan pitaa aina itse saadella
ajonopeutta, niin ettd han tyoskentelee turvallisella nopeudella eikd meneta ajoneuvon hallintaa
eika ajoneuvo kaadu.

= Ohjausjarjestelma suorittaa ajoneuvon ohjauksen valvonnan, kun se aktivoidaan testauksessa,
kalibroinnissa ja tydskenneltdessa. Kun se on aktivoitu, voivat ajoneuvon ohjattavat osat (pyorét,
akselit, taitepisteet) toimia odottamattomalla tavalla. Varmista ennen ohjausjarjestelmén
aktivoimista, ettd ajoneuvon laheisyydessa ei ole ihmisia eika esteita. Silla tavalla voit estaa
kuoleman, loukkaantumiset ja aineelliset vahingot.

= Ohjausjarjestelmaa ei saa kayttaa julkisilla teilla tai muilla julkisilla alueilla. Ennen kuin ajat tielle
tai julkiselle alueelle, varmista, ettd automaattinen ohjaus on kytketty pois paalta.

9.2 Paatteen valmistelu tyohon TRACK-Leader AUTOlla
Toimintatapa Ennen kuin kaytat TRACK-Leader AUTOa ensimmaista kertaa, on tehtava joitakin asetuksia
paatteella:

1. Aktivoi lisenssi "TRACK-Leader AUTO” paatteen sovelluksesta "Service”. Paatteen
kéyttdohjeessa kerrotaan, miten lisenssit aktivoidaan.

2. Jos kaytdt AG-STAR:ia tai SMART-6L:48, aktivoi GPS-ajuri "TRACK-Leader AUTO”. NAV-
900:ssa on aktivoitava GPS-ajuri "AG-200, NAV-900". Paatteen kayttdohjeessa kerrotaan, miten
GPS-ajurit aktivoidaan.

TRACK:-Leaderissa: Aktivoi valikosta "Asetukset” > "Yleinen” parametri "TRACK-Leader AUTO”.
Liita tyotietokone tai aktivoi virtuaalinen ohjausyksikké Virtual ECU -sovelluksessa.

Varmista, etta oikea ajoneuvoprofiili [— 102] on valittuna TRACK-Leader AUTOn asetuksissa.

o o &~ v

Jos kaytat TRACK-Leader AUTO eSteer -sovellusta, tuo lis&ksi alkuarvon parametrille
"Manuaalinen ohjaus”. [— 102]

9.3 TRACK-Leader AUTO ja ohjaustyotietokone ECU-S1

9.3.1 Ohjaustyotietokoneen kytkeminen paalle

Vasta sitten, kun ohjaustyétietokone on kytketty paélle ja kdynnistynyt, on mahdollista aktivoida
automaattinen ohjaus.

Ohjaustyétietokoneella tarkoitetaan tdssa luvussa ja alakohdissa ohjaustydtietokonetta ECU-S1.

Toimintatapa Nain kytket ohjaustydtietokoneen péaalle:
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Automaattinen ohjaus TRACK-Leader AUTO
TRACK:-Leader AUTO ja ohjaustydétietokone ECU-S1

1. - Paina kytkin "AUTO" keskiasentoon.
= Symboli "OFF" alkaa palaa.

= Ohjaustyétietokone kaynnistyy. Se voi kestaa enintdan kaksi minuuttia.
Seuraavista seikoista ndet, ettd ohjaustydtietokone valmis kayttéon:

1. Kotelon LED-valoista. Katso ohjaustyétietokoneen ohjetta
tai

1. Avaa TRACK-Leader-sovellus.

2. Napayta kohtaa "Asetukset”.

3. Odota, kunnes painike "TRACK-Leader AUTO” tulee nékyviin. Se on harmaa siihen saakka,
kunnes ohjaustyétietokone valmis kéayttoon.

9.3.2 Ohjaustyotietokoneen kytkeminen pois paalta

Kytke ohjaustyétietokone pois paalta, kun et enda kayta automaattista ohjausta, ennen kuin poistut
ohjaamosta ja ennen kuin sammutat ajoneuvon moottorin:
= Siten varmistat, etta kukaan ei aktivoi ohjausjarjestelmaa vahingossa.
= Ajoneuvon moottori kaynnistettdessa ja sammuttaessa mahdollisesti esiintyvat
jannitteenmuutokset eivat hairitse ohjaustydtietokonetta.

Ohjaustyétietokone voidaan kytkea pois paaltd useammilla tavoilla:
= Ohjaustyotietokone kytketadn pois paalta paakytkimella.
= Joissakin ajoneuvoissa voidaan ohjaustydtietokone kytked pois p&éltd sammuttamalla moottori.
Se ei kuitenkaan ole mahdollista kaikkien liitantatapojen yhteydessa.

Toimintatapa Néin kytket ohjaustydtietokoneen paakytkimelld pois paalta:

1. - Paina kytkinta "OFF”.
= Symboli "OFF” ei enéé pala.

9.33 Automaattisen ohjauksen aktivointi ja kayttaminen

Kun automaattinen ohjaus on aktivoituna, ohjausjarjestelmé ottaa ohjausmekanismit valvontaansa
jarjestelman maaritettya ohjauslinjan TRACK-Leader-sovelluksessa.
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Automaattinen ohjaus TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO ja ohjaustyétietokone ECU-S1

Tietdmattdmyys vaaroista
Kuolema tai vakavia vammoja

o Lue kaikki dokumentit ennen jarjestelman asentamista tai kayttdmista ja perehdy mahdollisiin
riskeihin ja vaaroihin.

Kulkeva ajoneuvo
Kuolema tai vakavia vammoja

o A4 koskaan poistu ajoneuvosta, kun ohjaustydtietokone ECU-S1 on kytketty paalle.

o Varmista ennen ohjausjarjestelmén kdyttéonottoa, kalibrointia, konfigurointia tai kayttoa, etta
ajoneuvon ympéristdssé ei ole ketdan henkilbita eika mitaan esineita.

Onnettomuus jarjestelmén aktivoituessa vahingossa
Kuolema tai vakavia vammoja

o Kytke ohjaustydtietokone pois p&élta ennen kuin ajat tielle.

o Ala koskaan kytke ohjaustydtietokonetta padlle tiell3.

Jérjestelma ei voi vaistaa esteitd
Tormays esteeseen

o Tarkkaile peltoa ajamisen aikana ja vaisté kaikki esteet manuaalisesti. Hatatapauksessa
pysayté ajoneuvo.

30302432a-02-FI

Symboli Toiminto

Automaattinen ohjaus ei ole enaa mahdollista.

Syyna voivat olla seuraavat seikat:
= Ohjaustydtietokone on estanyt toiminnan virheilmoituksen vuoksi.
= Et ole asettanut ohjauslinjaa.

Seuraukset:

Mitaén ei tapahdu, koska symboli on deaktivoitu.

Aktivoi ja deaktivoi automaattisen ohjauksen.

Tila-alueella ndet ajankohtaisen tilan:

- Automaattinen ohjaus on aktivoitu. Jarjestelméa ohjaa ohjauslinjalle.

- Automaattinen ohjaus on aktivoitu. Ajoneuvo seuraa ohjauslinjaa.

- Automaattinen ohjaus on otettu k&ytosta.
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Automaattinen ohjaus TRACK-Leader AUTO

TRACK:-Leader AUTO ja ohjaustydétietokone ECU-S1

Toimintatapa

60

Symboli Toiminto

Ohjaa ajoneuvoa vasemmalle.

Ajoneuvoa ohjataan samansuuntaisesti ohjauslinjan kanssa siihen saakka, kunnes
ohjauslinjaa vaihdetaan.

Ohjaa ajoneuvoa oikealle.

Ajoneuvoa ohjataan samansuuntaisesti ohjauslinjan kanssa siihen saakka, kunnes
ohjauslinjaa vaihdetaan.

M Olet tayttanyt kaikki ehdot. Katso luku: Paatteen valmistelu tydhén TRACK-Leader AUTOlla [—
57]

M Olet pellolla.

1. Kaynnista ajoneuvon moottori.

Kytke paate paalle.

Kytke ohjaustyétietokone paalle. [— 57]
Avaa TRACK-Leader-sovellus.

o &~ b

Napsauta kohtaa "Navigointi".
= Tybikkuna tulee nékyviin.

6. Odota, kunnes ohjaustydtietokone on kdynnistynyt.
= Nakyviin tulee seuraava ilmoitus:
"TRACK-Leader AUTO ja ECU-S1:
Lue jarjestelman dokumentaatio, erityisesti turvallisuusohjeet, ennen kayttdonottoa ja
noudata niita.”
= Ohjaustyétietokone on kaynnistynyt.

7. Vahvista.

8. Napsauta kohtaa

9. Tarkasta, onko rivilld "Parametrisarja [— 63]” oikea ajoneuvoprofiili asetettuna.

10. Jos ajoneuvoprofiili on oikea, napsauta kohtaa . Jos se ei ole oikea, valitse Virtual
ECU:sta oikea ajoneuvo- ja koneprofiili.

= Tydikkunassa nakyy oikealla toimintosymboli . Jarjestelmaa ei voi aktivoida ennen
kuin asetat AB-linjan.

11. Valitse ohjaustila. [— 42]
12. Varmista, etté sinulla on hyva GPS-signaali.
13. Aseta AB-linja. [— 34] AB-linjaa asetettaessa pitda ajoneuvoa ohjata manuaalisesti.

14. Kun olet asettanut pisteen B, voit aktivoida ohjausjarjestelman. On tarkeaa, etta ajoneuvo kulkee
hitaasti kasittelysuuntaan, jotta suunta voidaan tunnistaa oikein.

15. On useita mahdollisuuksia aktivoida automaattinen ohjaus:

Mahdollisuus 1: Napsauta kohtaa
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Mahdollisuus 2: - Paina noin sekunnin ajan painiketta "AUTO".
Mahdollisuus 3: Paina mahdollista jalkakytkinta.

Mahdollisuus 4: TRACK-Leader AUTO:ssa my6s muutamissa ajoneuvomalleissa lisaksi
ajoneuvon aktivointipainikkeella tai péistehallinnan avulla. Noudata ajoneuvon kayttéohjetta.

= Symboli laskurialueella korvataan seuraavalla:
= Ohjausjarjestelméa aktivoidaan. Se suorittaa ohjauksen valvonnan.

16. Aja péisteelle saakka.

17.Kun saavut péisteelle, deaktivoi ohjausjarjestelmé. Seuraavassa luvussa kerrotaan, kuinka se
tehdaan. [— 61]

18. Kaanny manuaalisesti.

19. Kaantymisen jalkeen ohjaa ajoneuvoa, kunnes se saavuttaa seuraavan AB-linjan, siis se
merkitaan sinisella.

20. Aktivoi automaattinen ohjaus.
= Ohjausjarjestelméa on uudelleen aktivoitu.

21. Tehtévasi on nyt padasiassa saadella nopeutta ja pysahtya silloin, kun se on tarpeen.

Automaattisen ohjauksen deaktivointi

Kun automaattinen ohjaus on deaktivoitu, ohjaustydtietokone on tosin kytketty paalle, muuta se ei
ohjaa ajoneuvoa.

Deaktivoi automaattinen ohjaus seuraavissa tilanteissa:
= ennen kuin kaannyt
= ennen kuin kytket ohjausty6tietokoneen, pééatteen tai ajoneuvon pois paélta
= kun haluat ottaa ajoneuvon valvontaasi.

Néin deaktivoit automaattisen ohjauksen:

1. Mahdollisuus 1: - Paina lyhyesti painiketta "AUTO".

Mahdollisuus 2: Napsauta TRACK-Leaderin tydikkunassa symbolia

Mahdollisuus 3: Kierra ohjauspydraa. Kun kierrat ohjauspyoraa voimakkaasti tai lopetat sen
kiertdmisen, sisdanasennettu anturi tunnistaa, etta otat valvonnan haltuusi. Automaattinen
ohjaus deaktivoidaan.

Mahdollisuus 4: Paina mahdollista jalkakytkinta.

Mahdollisuus 5: TRACK-Leader AUTO:ssa myds muutamissa ajoneuvomalleissa lisaksi
ajoneuvon aktivointipainikkeella tai péistehallinnan avulla. Noudata ajoneuvon kéyttoohjetta.
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62

=> Naet tydikkunan laskurialueella, ettd symboli vaihtuu seuraavaan:

Ohjausjarjestelman hienosaato

Koska ohjausjérjestelma on jo kalibroitu, se toimii ongelmitta lahes kaikissa tilanteissa. Voi kuitenkin
kayda niin, etta erityisissé olosuhteissa arvot pitdd mukauttaa, esimerkiksi tietynlaisten pelto-
olosuhteiden, lisalaitteiden, nopeuden yms. yhteydessa.

Syiden poissulkeminen

Jos jarjestelma ei ohjaa tyydyttavalla tavalla:
1. Tarkasta GPS-signaalin laatu.
2. Varmista, ettd ohjaustydtietokone on kiinnitetty ilman t&rina4 sille varattuun pidikkeeseen.
3. Varmista, ettd GPS-vastaanotin on asennettu sille varattuun paikkaan.

4. Varmista, etta olet valinnut oikean ajoneuvoprdfiilin ja koneprofiilin.

Hienosaato
Kun olet sulkenut pois muut syyt, voit hienosaataa ohjausjarjestelman.

Kalibroinnin jalkeen jokaisessa parametrissa nakyy optimaalinen arvo valitulle ajoneuvolle ilman
lisélaitetta. Voit mukauttaa arvot vallitseviin pelto-olosuhteisiin ja lisalaitteeseen korottamalla tai
alentamalla parametreja vaiheittain.

Ajoneuvon &killinen voimakas kaéntyminen sivulle
Kaikki parametrimuutokset otetaan heti kayttoon, ilman uudestaan kaynnistamista.
Jos muutat jotakin parametriarvoa paljon, voi ajoneuvo reagoida k&&ntymalla voimakkaasti sivulle.

> Nosta arvoja véhan kerrallaan.

Muuta seuraavia parametreja yksittain ja perakkain niin, etta ohjausjarjestelma kayttaytyy parhaalla
mahdollisella tavalla. Tarkasta vaikutukset jokaisen muutoksen jalkeen:

1. "Moottorin voimakkuus” - vain ohjauspyoramoottorilla varustetuissa jarjestelmissa.
"Ohjauksen reaktio”

"Suunnanmuutoksen voimakkuus”

"Reittipoikkeama (XTE)”

"Linjojen tunnistus”

o o ~ w Db

"Reaktio peruutettaessa”

Jos jarjestelma toimii tdman jalkeen paremmin, mutta ei kuitenkaan parhaalla mahdollisella tavalla,
tee asetukset uudestaan t&ssa jarjestyksessa.

Parametrien nakemiseksi:
1. Kytke ohjaustydtietokone paalle. [— 57]
2. Avaa TRACK-Leader-sovellus.

3. Varmista, etta ajoneuvoon sopiva ajoneuvoprofiili [— 102] on aktivoitu.
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4. Kaynnista uusi navigointi.

5. Népayta tyodikkunasta kohtaa

Parametrisarja

Tama parametrisarja osoittaa, mille ajoneuvon ja lisélaitteen yhdistelmalle parametrit on konfiguroitu
ja tallennettu.

Parametrisarja koskee kahdesta lahteestd saatavia parametreja:
= Ajoneuvoprofiilista valikosta TRACK-Leader AUTO.
= Lisalaitteesta ty6tietokoneen avulla tai virtuaalisen tyétietokoneen avulla Virtual ECU -
sovelluksesta.

Aina, kun tunnettu ajoneuvoyhdistelma liitetaan, télle ajoneuvoyhdistelmalle ladataan viimeksi
kaytetyt ohjausparametrit.

Linjojen tunnistus

Talla parametrilla voit vaikuttaa siihen, miten nopeasti jarjestelma ohjaa uutena maaritettya
ohjauskaistaa kohti.

Asetuksen tavoitteena tulee olla, etté ajoneuvo valitsee lyhimmaén tien ilman voimakasta tai akillista
ohjausta.

Ohjauksen reaktio (eteenpdin ajettaessa)

Talla parametrilla voit vaikuttaa siihen, miten nopeasti jarjestelma reagoi ohjauskéaskyihin eteenpéin
ajettaessa.

@ Liian suuri arvo. @ Liian matala arvo.
Jarjestelma reagoi liian nopeasti. Tdman Jarjestelma reagoi liian hitaasti. Korjauksia
seurauksena pydrat ovat hyvin levottomat. tehd&an vain harvoin.

@ Ihanteellinen arvo.

30302432a-02-FI V18.20201207 63



Automaattinen ohjaus TRACK-Leader AUTO
TRACK:-Leader AUTO ja ohjaustydétietokone ECU-S1

Reaktio peruutettaessa

Talla parametrilla voit vaikuttaa siihen, miten nopeasti jarjestelma reagoi ohjauskaskyihin taaksepain
ajettaessa.

Vastaava parametri ohjaustydtietokoneessa: "Reaktio peruutettaessa” (englanniksi: Reverse
Response)

Suunnanmuutoksen voimakkuus

Talla parametrilla voit vaikuttaa siihen, miten voimakkaasti jarjestelmé ohjaa py6rié takaisinpin
suunnan korjaamiseksi.
= Jos jarjestelma korjaa pydria liian aikaisin, ajoneuvosta tulee rauhaton. Asetettu arvo on liian
suuri.
= Jos jarjestelmé ohjaa pydria liian heikosti ja hitaasti takaisinpain, ajoneuvo siirtyy usein pois
ohjauslinjalta. Asetettu arvo on liian alhainen.

Voit valvoa tata tarkkailemalla ajoneuvon nokan liikkeita:

Mité useammin ajoneuvon nokka vaihtaa suuntaa, sitd useammin ajoneuvo mutkittelee.

Liian suuri arvo. @ Liian matala arvo.
Ajoneuvon nokka muuttaa suuntaa liian usein. Ajoneuvon nokka muuttaa suuntaa liian
harvoin.

@ Ihanteellinen arvo

Vastaava parametri ohjaustydtietokoneessa: "Suunnanmuutoksen voimakkuus” (englanniksi:
Heading Aggressiveness)

Reittipoikkeama (XTE)

Talla parametrilla voit vaikuttaa siihen, milla poikkeamalla ihanteellisesta ohjauslinjasta jérjestelma
alkaa korjata ajosuuntaa. Toisin sanoen voit télla parametrilla saataa, kuinka monta senttia
ohjauslinjan vieressé ajoneuvo saa kulkea.
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Mité useammin jérjestelmé toteaa virheen, sitd useammin se korjaa suuntaa.

Liian matala arvo. @ Liian suuri arvo.
Sallittu poikkeama on liian pieni. Ajoneuvo Sallittu poikkeama on liian suuri. Ajoneuvo
vaihtaa suuntaa liian usein. vaihtaa suuntaa liian harvoin.Ajoneuvo vaihtaa

suuntaa liian usein.

@ Ihanteellinen arvo.

Vastaava parametri ohjaustyétietokoneessa: "Reittipoikkeama (XTE)” (englanniksi: Cross Track
Error)

Moottorin voimakkuus

Taméan parametrin avulla voit vaikuttaa siihen, miten nopeasti ohjauspyéramoottori reagoi
ohjauskéskyihin. Parametri toimii samalla tavoin kuin "Ohjauksen reaktio®, mutta se vaikuttaa vain
jarjestelmissa, joissa on ohjauspyéramoottori.

Manuaalinen ohjaus

Taman parametrin avulla voidaan asettaa, milla voimankaytélla ohjauspydré halutaan ottaa
hallintaan.

Jarjestelman ensimmaisessa kayttddnotossa selvitetdan ajoneuvolle alkuarvo. Tama arvo on sen
jélkeen tuotava kerran ohjaustyétietokoneelta, jotta mydhempi hienosaatd olisi mahdollista. [— 102]

Alhaisella arvolla riittda ohjauspydrasta kiinni pitdminen ottamaan ohjausjarjestelmén toiminnasta.
Korkeammalla arvolla on kaytettdvd enemman voimaa. Jos arvo on kuitenkin liian alhainen, saattaa
olla, etté jarjestelma deaktivoituu, kun pyorien likuttamiseen tarvittava voimantarve kasvaa.

Esimerkkeja:
= Matalapainerenkailla, raskaassa maaperassa tai etuhydrauliikassa sijaitsevalla lisalaitteella on
arvoa tarvittaessa nostettava, jotta jarjestelma voisi ohjata.
= Kapeilla renkailla, hyvissa olosuhteissa arvoa on laskettava turvallisuuden takaamiseksi.
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Toimintatapa

9.4

A\

9.41

9.4.2

OHJE

Onnettomuus, jos jarjestelma ei sammuta

Jos manuaalinen ohjaustoiminto ei ole asetettu oikein, ohjausjarjestelmaa ei mahdollisesti oteta
kaytosta kuljettajan puuttuessa ohjaukseen, jolloin véistéliike epdonnistuu ja on olemassa
onnettomuusvaara. ECU-S1-jérjestelmalld varustettuja ajoneuvoja saa kayttaa vain, jos
manuaalinen ohjaustoiminto ei ole asetettuna ja se toimii.

o Tuo parametrit alkuarvo tydtietokoneelta ECU-S1. [— 102] liman tata tuontia ei parametria
voida asettaa.

o Konfiguroi parametri jokaiselle ajoneuvo-tydlaite-konfiguraatiolle (parametrisarja).

Tyon paattaminen
Kun olet kasitellyt pellon:
1. Deaktivoi automaattinen ohjaus.

2. Kytke ohjaustydtietokone pois paalta.

TRACK-Leader AUTO ja NAV-900

Huomaa, etta sinun on aina annettava virallisen tahon tarkistaa ja rekisterdida NAV-900
automaattisen ohjauksen jarjestelmana sovellettavien maakohtaisten maaraysten mukaan.

Ohjaustyotietokoneen kytkenta paalle ja pois

Ohjaustyétietokone on integroitu suoraan GNSS-vastaanottimeen NAV-900. Niinpa
ohjaustydtietokonetta ei tarvitse erikseen kytkea paalle tai pois, kun aloitat tai lopetat tyon.

Jos vastaanotin on asennettu ja liitetty oikein, integroitu ohjausty6tietokone kytkeytyy automaattisesti
paalle ja pois.

Automaattisen ohjauksen aktivointi ja kayttaminen

Kun automaattinen ohjaus on aktivoituna, ohjausjarjestelmé ottaa ohjausmekanismit valvontaansa
jarjestelmé&n maaritettya ohjauslinjan TRACK-Leader-sovelluksessa.

/\ VAROITUS

Tietdmattomyys vaaroista
Kuolema tai vakavia vammoja

o Lue kaikki dokumentit ennen jarjestelman asentamista tai kayttdmista ja perehdy mahdollisiin
riskeihin ja vaaroihin.

66
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Kulkeva ajoneuvo
Kuolema tai vakavia vammoja

o A4 koskaan poistu ajoneuvosta, kun ohjaustydtietokone on kytketty palle.

o Varmista ennen ohjausjarjestelmén kdyttéonottoa, kalibrointia, konfigurointia tai kayttoa, etta
ajoneuvon ympéristdssé ei ole ketdan henkilbita eikd mitdan esineita.

Onnettomuus jarjestelmén aktivoituessa vahingossa
Kuolema tai vakavia vammoja

o Kytke ohjaustydtietokone pois p&élté ennen kuin ajat tielle.

o Ala koskaan kytke ohjaustydtietokonetta padlle tiell3.

Jarjestelma ei voi vaistaa esteitd
Tormays esteeseen

o Tarkkaile peltoa ajamisen aikana ja vaisté kaikki esteet manuaalisesti. Hatatapauksessa
pysayté ajoneuvo.

30302432a-02-FI

Symboli Toiminto

Automaattinen ohjaus ei ole enéda mahdollista.

Syyné voivat olla seuraavat seikat:
= Ohjaustydtietokone on estanyt toiminnan virheilmoituksen vuoksi.
= Et ole asettanut ohjauskaistaa.

Seuraukset:

Mitaén ei tapahdu, koska symboli on deaktivoitu.

Aktivoi ja deaktivoi automaattisen ohjauksen.

Tila-alueella n3et ajankohtaisen tilan:

- Automaattinen ohjaus on aktivoitu. Ajoneuvo seuraa ohjauskaistaa.

- Automaattinen ohjaus on poistettu kaytdsta.

Ohjaa ajoneuvoa vasemmalle.

Ajoneuvoa ohjataan samansuuntaisesti ohjauskaistan kanssa siihen saakka, kunnes
ohjauskaistaa vaihdetaan.

Ohjaa ajoneuvoa oikealle.

Ajoneuvoa ohjataan samansuuntaisesti ohjauskaistan kanssa siihen saakka, kunnes
ohjauskaistaa vaihdetaan.
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Toimintatapa

68

M Olet tayttanyt kaikki ehdot. Katso luku: Paatteen valmistelu tydhon TRACK-Leader AUTOlla [—
57]

M Olet pellolla.

1. Kaynnista ajoneuvon moottori.
Kytke paate paalle.

Avaa TRACK-Leader-sovellus.

> w0 »

Napsauta kohtaa "Navigointi”.
= Tyoikkuna tulee nakyviin.

5. Odota, kunnes NAV-900 on kaynnistynyt.
= Nékyviin tulee seuraava ilmoitus:
"TRACK-Leader AUTO ja NAV-900:
Lue jarjestelmén dokumentaatio, erityisesti turvallisuusohjeet, ennen kayttdénottoa ja
noudata niit.”
= Ohjaustyétietokone on kaynnistynyt.

6. Vahvista.

= Tydikkunassa nakyy oikealla toimintosymboli . Jarjestelm&a ei voi aktivoida ennen
kuin asetat AB-linjan.

7. Valitse ohjaustila. [— 42]
8. Varmista, etté sinulla on hyvé GPS-signaali.
9. Aseta AB-linja. [— 34] AB-linjaa asetettaessa pitaa ajoneuvoa ohjata manuaalisesti.

10. Kun olet asettanut pisteen B, voit aktivoida ohjausjarjestelman. On tarkeaa, etta ajoneuvo kulkee
hitaasti kasittelysuuntaan, jotta suunta voidaan tunnistaa oikein.

11. On useita mahdollisuuksia aktivoida automaattinen ohjaus:

Mahdollisuus 1: Napsauta kohtaa

Mahdollisuus 2: Paina mahdollista ulkoista kytkinta.

Mahdollisuus 3: TRACK-Leader AUTO:ssa myds muutamissa ajoneuvomalleissa lisaksi
ajoneuvon aktivointipainikkeella tai péistehallinnan avulla. Noudata ajoneuvon kéyttoohjetta.

= Symboli laskurialueella korvataan seuraavalla:
= Ohjausjarjestelméa aktivoidaan. Se suorittaa ohjauksen valvonnan.

12. Aja péisteelle saakka.

13. Kun saavut péisteelle, deaktivoi ohjausjarjestelmd. Seuraavassa luvussa kerrotaan, kuinka se
tehdaan. [— 61]

14. Kaénny manuaalisesti.

15. Kaéntymisen jalkeen ohjaa ajoneuvoa, kunnes se saavuttaa seuraavan AB-linjan, siis se
merkitdan sinisella.

16. Aktivoi automaattinen ohjaus.
= Ohjausjarjestelméa on uudelleen aktivoitu.

17. Tehtavasi on nyt padasiassa saadelld nopeutta ja pysahtya silloin, kun se on tarpeen.
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Automaattisen ohjauksen deaktivointi
Kun automaattinen ohjaus on deaktivoitu, NAV-900 on kytketty paalle, mutta se ei ohjaa ajoneuvoa.

Deaktivoi automaattinen ohjaus seuraavissa tilanteissa:
= ennen kuin kdannyt
= ennen kuin kytket ohjaustyétietokoneen, paatteen tai ajoneuvon pois paélta
= kun haluat ottaa ajoneuvon valvontaasi.

Nain deaktivoit automaattisen ohjauksen:

1. Mahdollisuus 1: Napsauta TRACK-Leaderin tyoikkunassa symbolia
Mahdollisuus 2: Kierra ohjauspydraa. Kun kierrat ohjauspydraa voimakkaasti tai lopetat sen
kiertdmisen, sisd@nasennettu anturi tunnistaa, etta otat valvonnan haltuusi. Automaattinen
ohjaus deaktivoidaan.
Mahdollisuus 3: TRACK-Leader AUTO:ssa my6s muutamissa ajoneuvomalleissa lisaksi
ajoneuvon aktivointipainikkeella tai péistehallinnan avulla. Noudata ajoneuvon kayttéohjetta.

=> Naet tydikkunan laskurialueella, ettd symboli vaihtuu seuraavaan:

Ohjausjarjestelman hienosaato

Koska ohjausjérjestelma on jo kalibroitu, se toimii ongelmitta lahes kaikissa tilanteissa. Voi kuitenkin
kayda niin, etta erityisissa olosuhteissa arvot pitdd mukauttaa, esimerkiksi tietynlaisten pelto-
olosuhteiden, lisalaitteiden, nopeuden yms. yhteydessa.

Syiden poissulkeminen
Jos jérjestelma ei ohjaa tyydyttavalla tavalla:
1. Tarkasta GNSS-signaalin laatu.
2. Varmista, etta vastaanotin on asennettu sille varattuun paikkaan.

3. Varmista, etté olet tallentanut oikean ajoneuvoprofiilin NAV-900:aan.

Hienosaato
Kun olet sulkenut pois muut syyt, voit hienosaataa ohjausjarjestelman.

Kalibroinnin jalkeen jokaisessa parametrissa nékyy optimaalinen arvo valitulle ajoneuvolle ilman
lisalaitetta. Voit mukauttaa arvot vallitseviin pelto-olosuhteisiin ja lisalaitteeseen korottamalla tai
alentamalla parametreja vaiheittain.

Ajoneuvon &killinen voimakas kaantyminen sivulle
Kaikki parametrimuutokset otetaan heti kayttdon, ilman uudestaan kaynnistdmista.
Jos muutat jotakin parametriarvoa paljon, voi ajoneuvo reagoida kaantymalla voimakkaasti sivulle.

o Nosta arvoja véhan kerrallaan.

Parametrien nakemiseksi:
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1. Avaa TRACK-Leader-sovellus.
2. Varmista, etta ajoneuvoon sopiva ajoneuvoprofiili [— 102] on aktivoitu.

3. Kéynnisté uusi navigointi.

4. Napsauta ty6ikkunasta kohtaa

Klassinen linjojen tunnistus

Kun parametri on aktivoitu, ndkyviin tulevat vakiona vain parametrit "Linjojen tunnistus” ja "Ohjauksen
reaktio”.

Kun parametri on deaktivoitu, on samaan aikaan OnSwath-tila aktivoitu. Nakyviin tulevat parametrit

" o non

Ohjauskulma”, "Pydrimisnopeus”, "Lahestymiskulma” ja "Ohjauksen reaktio”.

"Linjojen tunnistus”,

Nama parametrit nakyvat vain, jos lisenssi "Autopilot” tai "CAN Based Autopilot” on aktivoitu. Jos
kaytat lisenssia EZ-Pilot Pro, OnSwath-tila on aina automaattisesti aktiivisena. Parametri ei talldin
mydskaan ndy.

Linjojen tunnistus

Talla parametrilla voit vaikuttaa siihen, miten nopeasti jarjestelmé ohjaa uutena maaritettya
ohjauskaistaa kohti.

Asetuksen tavoitteena tulee olla, etté ajoneuvo valitsee lyhimman tien ilman voimakasta tai akillista
ohjausta.

Ohjauskulma
Tama parametri kertoo maksimaalisen ohjauskulman, jota voidaan k&yttaa linjojen tunnistukseen.

Minimi- ja maksimiarvot riippuvat ajoneuvoprofiilista.

Pyodrimisnopeus
Tama parametri kertoo nopeuden, jolla ohjausmekaniikkaa likutetaan.

Minimi- ja maksimiarvot riippuvat ajoneuvoprofiilista.

Lahestymiskulma
Tama parametri kertoo kulman ohjauskaistaan, josta alkaen ohjaus voidaan aktivoida.

Minimi- ja maksimiarvot riippuvat NAV-900:ssa kaytetysta lisenssista.

Proportionaalinen ohjausséato

Taman parametrin avulla voit vaikuttaa siihen, miten voimakkaasti ohjauspydran moottori reagoi
ohjauksen reaktioihin.

Tata parametria tarvitset vain silloin, kun kaytat ohjauspy6ran moottoria EX-Pilot Pro.

V18.20201207 30302432a-02-F!



Automaattinen ohjaus TRACK-Leader TOP

Perustavia turvaohjeita

10 Automaattinen ohjaus TRACK-Leader TOP

10.1 Perustavia turvaohjeita

Kun kaytat automaattista ohjausta, noudata aina seuraavia turvaohjeita:

= Kuljettajana olet vastuussa ohjausjarjestelmén turvallisesta kaytosta. Jarjestelma ei korvaa
kuljettajaa. Vierivan ajoneuvon aiheuttamien kuolemaan tai vaarallisin vammoihin johtavien
onnettomuuksien valttdmiseksi ala koskaan poistu kuljettajan istuimelta, kun automaattinen
ohjaus on péalle kytkettyna.

= Ohjausjarjestelma ei voi vaistaa esteita. Kuljettajan pitaa aina tarkkailla ajettavaa osuutta ja
ryhtya manuaaliseen ohjaukseen, kun pitaa vaistaa este.

= Ohjausjarjestelma ei valvo ajoneuvon ajonopeutta. Kuljettajan pitaa aina itse saadella
ajonopeutta, niin ettd han tyoskentelee turvallisella nopeudella eikd meneta ajoneuvon hallintaa
eika ajoneuvo kaadu.

= Ohjausjarjestelma suorittaa ajoneuvon ohjauksen valvonnan, kun se aktivoidaan testauksessa,
kalibroinnissa ja tydskenneltdessa. Kun se on aktivoitu, voivat ajoneuvon ohjattavat osat (pyorét,
akselit, taitepisteet) toimia odottamattomalla tavalla. Varmista ennen ohjausjarjestelmén
aktivoimista, etta ajoneuvon laheisyydessa ei ole ihmisia eika esteita. Silla tavalla voit estaa
kuoleman, loukkaantumiset ja aineelliset vahingot.

= Ohjausjarjestelmaa ei saa kayttaa julkisilla teilla tai muilla julkisilla alueilla. Ennen kuin ajat tielle
tai julkiselle alueelle, varmista, ettd automaattinen ohjaus on kytketty pois paalta.

10.2 Kayton perusteet

/\ VAROITUS

> Lue ennen kayttdonottoa mukana tuleva kayttdohje "PSR ISO TOP”. Huomioi ennen kaikkea
luvun "Turvallisuus” sisaltamat tiedot.

o Ole erityisesti automaattista ohjausta kayttaessasi erityisen varovainen!

o Ota automaattinen ohjaus kéytdsta, jos joku l&hestyy konetta tydskentelyn aikana 50 metrig

lahemmaéksi.
Symboli Toiminto Tama tapahtuu napaytetta-
essd
Automaattinen ohjaus ei ole endé@ mahdollista. Ei mitdan
Syyna voivat olla seuraavat seikat:
= Ohjaustietokonetta ei ole liitetty. Symboli on
tassa tapauksessa harmaa.
= Ohjaustydtietokone on estanyt toiminnan
virheilmoituksen vuoksi.
= Etole asettanut ohjauskaistaa.
Muuttaa automaattisen ohjauksen tyétilaa Alueella Laskurit ndet
vallitsevan tilan:
- Automaattinen
ohjaus on aktivoitu
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Kuljettajan tehtavat

Symboli Toiminto Tama tapahtuu napaytetta-
essa

- Automaattinen
ohjaus on poistettu kaytosta.

Ohjaa ajoneuvoa vasemmalle.

Ohjaa ajoneuvoa oikealle.

10.3 Kuljettajan tehtavat

Kuljettajalla on seuraavat tehtavat:
= Kuljettajan on huolehdittava turvallisuudesta. Automaattinen ohjaus on sokea. Se ei voi
tunnistaa, jos joku lahestyy konetta. Se ei voi pysahtya eika vaistaa.
= Kuljettajan on jarrutettava ja kiihdytettava.
= Kuljettajan on suoritettava kaantyminen.

10.4 Automaattisen ohjauksen kayttoonotto tai deaktivointi

/\ VAROITUS

Liikenneonnettomuuden vaara
Kun automaattinen ohjaus on kytketty paalle, ajoneuvo voi ajaa ulos ajoradalta ja aiheuttaa
onnettomuuden. Talloin ihmiset voivat loukkaantua tai kuolla.

o Kytke automaattinen ohjaus pois kaytosta, ennen kuin ajat yleisille teille.

o Liikuta ohjausmoottoria pois ohjauspydralta.

Automaattinen ohjaus ei toimi seuraavissa tapauksissa:
= Ohjaustilassa "Ympyra";
= Kun péisteessé on aktivoituja ohjauslinjoja.

Naissa tilanteissa ajoneuvoa on ohjattava manuaalisesti.
Toimintatapa Nain automaattinen ohjaus aktivoidaan:
M Olet konfiguroinut ohjaustydtietokoneen ja TRACK-Leader TOP:n.
M Olet luonut ohjauslinjat.

M Olet asettanut ajoneuvon ajouralle ja ohjauslinja on aktivoitu.

M Automaattinen ohjaus on otettu kaytdsta. Tydikkunaan tulee symboli

1. Liikuta ohjausmoottoria ohjauspydrélle. (Vain ohjauspyéramoottorilla varustetuissa
jarjestelmissa.)

2. Napayta kohtaa:

= Symboli korvataan seuraavalla symbolilla
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Ohjauslinjojen siirto

=> Automaattinen ohjaus on aktivoitu.

3. Kun lahdet likkeelle ajoneuvolla, ohjauspyéramoottori ohjaa ajoneuvoa niin, etta se ajaa
aktivoitua ohjauslinjaa pitkin.

Toimintatapa Néin deaktivoit automaattisen ohjauksen:

1. Napayta kohtaa
= Tybikkunaan tulee seuraava symboli:

= Automaattinen ohjaus deaktivoidaan.

10.5 Ohjauslinjojen siirto
Automaattinen ohjaus ohjaa ajoneuvoa aktivoitua ohjauslinjaa pitkin.

Jos GPS-signaalin siirtyman vuoksi aktivoitu ohjauslinja ei enda vastaa ajoneuvon todellista asemaa,
voidaan ohjauslinjaa siirtdd manuaalisesti.

Talldin on olemassa kaksi mahdollisuutta:
= Voit siirtda ohjauslinjaa siirtymaajoa varten. Kaantymisen jalkeen vanha asema palautetaan.
= Voit siirtdd ohjauslinjaa pysyvasti.

Toimintatapa Néin ohjauslinjaa siirretaan siirtyméaajoa varten:
M Automaattinen ohjaus on kaytossa.

000
1. Napayta tydikkunasta kohtaa:

= Uudet toimintosymbolit tulevat nékyviin.

2. Napéayta symbolia tai ohjataksesi ajoneuvoa.
= Otsikkorivin alle tulee nékyviin tietoja siita, kuinka pitkalle ja mihin suuntaan ajouraa
siirretaan. Esimerkiksi ">4 cm" tarkoittaa, ettd ajoneuvoa ohjataan nelja senttia ajolinjasta
oikealle.
=> Ajoneuvo ajaa niin kauan ohjauslinjan suuntaisesti, kunnes toinen ohjauslinja aktivoidaan.

Toimintatapa Néin ohjauslinjaa siirretaan pysyvasti:

Katso lukua: Ohjauslinjojen siirto [— 39]

10.6 Kaantaminen
Kaannettaesséa kuljettajan on otettava ohjaus haltuunsa ja ohjattava itse.
Toimintatapa Nain kaannytaan, kun automaattinen ohjaus on aktivoitu:
1. - Deaktivoi automaattinen ohjaus.
= Tybdikkunaan tulee symboli . Automaattinen ohjaus on otettu kaytdsta.

2. Ota ohjaus hallintaasi ja suorita kaantyminen itse.
=> Seuraava ohjauslinja aktivoidaan vasta sitten, kun kulma sen ja ajoneuvon vélillé on
pienempi kuin asetettu parametri "Kaantyva kuvakulma”.
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Ohjausjérjestelmén hienosaétd

10.7

Toimintatapa

74

3. - Aktivoi automaattinen ohjaus heti, kun seuraava ohjauslinja on aktivoitu.

Ohjausjarjestelman hienosaato

Koska ohjausjérjestelma on jo kalibroitu, se toimii ongelmitta lahes kaikissa tilanteissa. Voi kuitenkin
kayda niin, etta erityisissa olosuhteissa arvot pitda mukauttaa, esimerkiksi tietynlaisten pelto-
olosuhteiden, lisalaitteiden, nopeuden yms. yhteydessa.

Syiden poissulkeminen

Jos jarjestelma ei ohjaa tyydyttavalla tavalla:
1. Tarkasta GPS-signaalin laatu.
2. Varmista, ettd ohjaustydtietokone on kiinnitetty ilman t&rinaé sille varattuun pidikkeeseen.
3. Varmista, ettd GPS-vastaanotin on asennettu sille varattuun paikkaan.

4. Varmista, etta olet valinnut oikean ajoneuvoprdfiilin ja koneprofiilin.

Hienosaato

Kun olet sulkenut pois muut syyt, voit hienosaataa ohjausjarjestelman.

Ajoneuvon &killinen voimakas kaantyminen sivulle
Kaikki parametrimuutokset otetaan heti kayttoon, ilman uudestaan kaynnistamista.
Jos muutat jotakin parametriarvoa paljon, voi ajoneuvo reagoida k&antymalla voimakkaasti sivulle.

o Nosta arvoja vahan kerrallaan.

Parametrien ndkemiseksi:
1. Kytke ohjaustydtietokone péélle.
2. Avaa TRACK-Leader-sovellus.
3. Varmista, etta ajoneuvoon sopiva ajoneuvoprofiili on aktivoitu.
4

. Kéynnista uusi navigointi.

5. Napsauta tydikkunasta kohtaa

Reaktionopeus

Automaattisen ohjauksen reaktionopeus ja aggressiivisuus. Mita suurempi arvo, sita voimakkaampia
ovat ohjausliikkeet.

Asetuksen tavoitteena on asettaa arvo niin, etta ajoneuvo l6ytaa uran riittdvan nopeasti, mutta ajaa
silti rauhallisesti, eiké yliohjaa jatkuvasti.
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Automaattinen ohjaus TRACK-Leader TOP

Ohjausjérjestelmén hienosaaté

Esimerkkejé erilaisista reaktionopeuksista

@ Ohjaus reagoi liian hitaasti @ Ohjaus reagoi liian nopeasti

Voit sovittaa arvon ennen t6itd maaperan ominaisuuksiin:
= Jos maaperé on kostea ja ohjaus raskasta, lisaa arvoa.
= Jos maapera on kuiva ja ohjaus kevytta, laske arvoa.

V18.20201207
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TRAMLINE-Managementin aktivointi

11 Ajourien kytkenta TRAMLINE-Managementin avulla

11.1 TRAMLINE-Managementin aktivointi
Toimintatapa Aktivoi TRAMLINE-Management seuraavasti:
M Lisenssi "TRAMLINE-Management” on aktivoitu.
1. Liitd ISOBUS-ohjausyksikkd ISOBUSIin, joka tukee TRAMLINE-Managementia.
Varmista, ettd liitetty ohjausyksikkd on konfiguroitu oikein.
Kéynnisté navigointi. [— 22]

Varmista, etta ohjauskaistat on jo luotu. Jos ei, niin luo ohjauskaistat. [— 34]

o B~ b

Valitse, haluatko tydskennelld automaattisessa vai manuaalisessa tyétilassa. [— 52]
= TRAMLINE-Management on aktivoitu.

= Kun luot ajouran, paatteelld nakyy keltainen viiva:

11.2 TRAMLINE-Managementin tydtilan muuttaminen

Kun TRAMLINE-Management on aktivoitu, voidaan tydskennelld kahdessa tilassa:
= Automaattitila
Automaattitilassa jérjestelma luo ajourat automaattisesti.
= Manuaalinen tila
Manuaalisessa tilassa sinun pitda kytkeé ajouran luonti manuaalisesti paélle ja pois paalta.

Toiminto- | Merkitys
symboli

Vaihto manuaalisen tilan ja automaattitilan valilla.

Tybikkunasta naet, mika tila on aktivoituina:

Symboli | Merkitys

Automaattitila on aktivoitu.

Manuaalinen tila on aktivoitu.

TRAMLINE-Managementia ei voida aktivoida, koska ohjauskaistoja ei ole viela luotu.
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Toimintatapa

11.4
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Ajourien kytkentd TRAMLINE-Managementin avulla

Ajourien siirto toiseen ylitykseen

Ajourien siirto toiseen ylitykseen
Jos luot ajouria automaattitilassa, TRAMLINE-Management siirtad ne koneelle.

Jos ajantasainen ylitysnumero ei vastaa haluttua ylitysta, se on mukautettava manuaalisesti.

Virheelliset ajourat vaaralla ajosuunnalla
Jos ajat tydskentelyn aikana ajourarytmityksen méératyn ajosuunnan vastaisesti, peltosi ajourat
luodaan vaarin.

o Noudata aina ajourarytmityksen maarattya ajosuuntaa.

M Olet aktivoinut TRAMLINE-Managementin automaattitilan.
M Liitetty ISOBUS-ohjausyksikkd on liitetty ja konfiguroitu oikein.

1. - Korota todellista ylitysnumeroa. /

- Pienenna todellista ylitysnumeroa.

= Ylitysnumero muuttuu.

Ajourien AB-linjan invertointi

Jotta ajourat luodaan oikeisiin ylityksiin, sinun on tarkistettava, vastaako tallennettu ohjauskaista
TRACK-Leaderissa AB-suuntauksen ajosuuntaa.

AB-linja ajourien luomista varten on ehka invertoitava siité riippuen, aloitatko tyot pellon vasemmasta
vai oikeasta reunasta.

Esimerkki 1: Ajosuunta vastaa luotua AB-linjaa. Ajourat luodaan oikeisiin ylityksiin.
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Ajourien laskenta

Esimerkki 2; Ajosuunta ei vastaa luotua AB-linjaa. Ajourat luodaan vaariin ylityksiin. Sinun on
invertoitava AB-linja.

Toimintatapa Nain invertoit AB-linjan ajourien luontia varten:

M Naytetty AB-linja ei vastaa ajosuuntaa.

1. - Invertoi AB-linja.
= AB-linja invertoidaan.

= Ajosuunta vastaa nyt AB-linjaa.

= Ajourat luodaan nyt oikeisiin ylityksiin.

11.5 Ajourien laskenta

Haluat ehka tallentaa ajourat voidaksesi kayttaa niitd mydhemmassa kasittelyssa muilla koneilla
(esim. ruisku).

Toimintatapa M Olet luonut navigoinnin aikana ajourat.

1. - Avaa navigointi-ikkunasta ikkuna "Navigointiasetukset’.
= lkkuna "Navigointiasetukset” tulee nakyviin.

2. Napsauta parametria "Laske ajourat’.
= Luodut ajourat lasketaan muille koneille.
=> Jos haluat poistaa lasketut ajourat, valitse "Ajouratallenteen poistaminen”.
= Paate tallentaa annetun pellon lasketut ajourat.

= Ajourat tallennetaan automaattisesti, kun lopetat kyseisen toimeksiannon sovelluksen ISOBUS-
TC kautta.

= Voit hakea tallennetut ajourat uudelleen kyseisen pellon kautta.
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12 Muisti

Tietotyyppi

Formaatit

Tietovalineet

ISOBUS-TC

121

30302432a-02-Fl

Muisti

"Muisti™-ikkuna

Joka kerta, kun kasittelet pellon, syntyy hyvin paljon tietoja. Niita nimitetdan tassa "Peltotiedoiksi”.
Peltotiedot taytyy tallentaa, jotta voit kayttaa niité tulevaisuudessa.

Peltotiedot koostuvat seuraavista tiedoista:
= peltorajat

= viitekohta

= ohjauslinjat

= kasitellyt alat

= madritetyt esteet

Paate tallentaa peltotiedot kahtena formaattina samanaikaisesti:
= ngstore-formaatti - Taméa on pééatteen oma tietoformaatti. Sitd kéytetadan vakio-oletuksena ja se
sisaltaa kaikki peltotiedot.

— ngstore-formaatti on erilainen painikepaéatteissa ja kosketuspaatteissa. Et voi siirtaa tietoja
painikepaéatteen ja kosketuspaatteen valilla. Kiertotie on kuvattu seuraavassa luvussa:
Tiedonsiirto kosketus- ja painikepaatteiden valilla [— 82]

- Tiedostot ovat kansiossa "ngstore”.
- PC:lia voit avata ngstore-tiedot vain TRACK-Guide Desktop -sovelluksella. [— 83]

= shp-formaatti tai kml-formaatti - Ne ovat vakioituja formaatteja, joilla monet GIS-ohjelmat
toimivat.

- Tiedostot ovat kansiossa "SHP”.
— Tiedot shp-formaatissa olevien tiedostojen avaamisesta 16ytyy paatteen kayttdohjeen
luvusta ISOBUS-TC.
ngstore-tiedot tallennetaan SD-kortille. Tietojen siirtamiseksi USB-tikulle taytyy kayttaa tuonti/vienti-

toimintoa [— 81]. shp- ja kml-tiedostot tallennetaan viennissa kansioon "SHP" USB-tikulle.

Kun ty6stét tilauksia ISOBUS-TC-sovelluksella, peltotietoja ei tarvitse tallentaa TRACK-Leaderiin.
Tiedot tallennetaan automaattisesti yhdessa tilauksen kanssa Taskdata.xml-tiedostoon.

"Muisti”-ikkuna

"Muisti”™-ikkunan tiedot

@ Ladatun tallenteen nimi Késittelematdn pinta-ala

@ @ ®

@ Peltoraja Laskurit:
Késittelematdn pinta-ala / kokonaispinta-ala
Ajot Viitekohta
Alueet, jotka on késitelty.
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Peltotietojen tallentaminen

"Muisti”-ikkunan toimintosymbolit

Toimintosymboli

Toiminto

Poistaa ajot avatusta tallenteesta.

Poistaa avatun tallenteen.

Tallentaa avatun tallenteen "ngstore™-kansioon. Tallennuspaikka: SD-
kortti-

Kun USB-tikku on liitettynd, tallennetta tallennettaessa myos peltotiedot
tallennetaan Shape-tiedostoina SHP-kansioon.

Lataa tallennetun tallenteen "ngstore"-kansiosta. Tallennuspaikka: SD-
kortti

Synkronisoi tiedot USB-tikun ja SD-kortin valilla.

Kun liitetty ISOBUS-tyétietokone toimii useilla ty6leveyksilld, tama painike
on ty6leveyksien ty6tulosten nakyman vaihtoa varten.

. Napaytd TRACK-Leader-sovelluksen aloitusikkunasta kohtaa "Muisti”.

. Liith USB-tikku paéatteeseen. Kaikki tiedostot tallennetaan suoraan USB-tikulle.

= Nappéaimistd tulee nakyviin.

. Sy6té nimi, jolla peltotiedot tallennetaan.

12.2 Peltotietojen tallentaminen
Toimintatapa 1

2

3. Napayta kohtaa

4

5. - Vahvista.

= Tiedot tallennetaan SD-kortille.
= Pelto poistetaan yleiskuvasta.

6. Jos haluat heti jatkaa pellon muokkaamista, se on ladattava.

shp-tiedostot

Tallennettaessa ladattava pelto muunnetaan shp-formaattiin. Tiedostot tallennetaan USB-tikulle

kansioon "SHP”.

Shp-formaattiin konvertoitaessa luodaan peltotiedot sisaltavia tiedostoja. Paate lisaa vastaavan

nimiosan:

= _boundary = peltorajan siséltava tiedosto.

= _obstacles = estekohdat siséaltava tiedosto.

= _workareas = kasittelyalat sisaltava tiedosto. Kasittelyalat voidaan konvertoida vain shp-
formaattiin. Niita ei voi kuitenkaan enéa avata.

80
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Peltotietojen lataaminen

= _condensedworkareas = Tassa tiedostossa koko kasitelty pinta-ala jaetaan vy6hykkeisiin. Jos
paate on toiminut ISOBUS-tyétietokoneen kanssa, jokaiselle vydhykkeelle tallennetaan silla
kéytetty ohjearvo. Tat4 tietotapaa voit kayttaa laatiaksesi GIS-ohjelmalla tosiarvokortin. Sen voit
taas muuttaa sovelluskortiksi.

= _guidancepath = ohjauslinjat sisaltava tiedosto.

= _headland = paisteen pinta-ala.

12.3 Peltotietojen lataaminen

Toimintatapa 1. Napéytad TRACK-Leader-sovelluksen aloitusikkunasta kohtaa "Muisti”.

2. Napéyta kohtaa
= Ikkuna "Tallennuksen lataaminen" tulee nakyviin.
= Ikkuna siséltaa luettelon kaikista tallenteista, jotka on tallennettu "ngstore*-kansioon.
Jokaisen nimen alapuolella nakyy etdisyys senhetkiseen sijaintiisi.

3. Napayta kohtaa tietojen lajittelemiseksi aakkosjarjestykseen, tai kohtaa tietojen
lajittelemiseksi sijaintipaikkasi etaisyyden mukaan.
= Luettelo lajitellaan.

4. Napayta sen tallenteen nimed, jonka haluat ladata.

Ladattu pelto sisaltda kaikki peltotiedot, jotka ovat syntyneet viimeisen kasittelyn yhteydessa. Jos
haluat jatkaa tyotd, voit jattaa kaikki tiedot niin kuin ne ovat. Voit kuitenkin myds poistaa joitakin
nakyvista tiedoista, esimerkiksi ajot, peltorajan tai ohjauslinjat.

Taéalla kerrotaan, kuinka peltotiedot poistetaan:
= Ajot [— 83];
= Peltoraja [— 33];
= Ohjauslinjat [— 39]

12.4 ngstore-tietojen synkronointi

TRACK:-Leaderilla tallennettujen tietojen siirtdmiseksi SD-kortin ja PC:n tai toisen Miller-Elektronikin
kosketuspaatteen valilla voit synkronoida tietovalineet.

Synkronoinnissa ngstore-tietueen sisaltdja verrataan kumpaankin tietovalineeseen ja synkronoidaan.
Synkronoinnin jalkeen tiedot ovat kummallakin tietovélineelld ajankohtaisia.

Kosketus- ja painikepaatteiden tietoformaatit eivat ole yhteensopivia
ngstore-kansion tiedostoja voi vaihtaa vain samanlaisten paatteiden valilla.

Toimintatapa Néin synkronoit tietovélineet:

1. Napayta TRACK-Leader-sovelluksen aloitusikkunasta kohtaa "Muisti”.

2. Napayté kohtaa
= Nakyviin tulee seuraava ilmoitus: "Synkronoidaanko USB-tikun ja SD-kortin tiedot? Se voi
kestaa useita minuutteja.”

3. Vahvista tietovalineiden synkronisoimiseksi.
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Tiedonsiirto kosketus- ja painikepaatteiden valilla

12.5 Tiedonsiirto kosketus- ja painikepaatteiden valilla

Jos haluat siirtda peltotietoja painikepéatteelts (esim. TRACK-Guide Il) ja nyt kosketuspéatteelle tai
painvastoin, huomioi seuraavaa:
= Kansion "ngstore” tiedot eivat ole yhteensopivia molempien pééatetyyppien kanssa. Et voi avata
painikepaatteen ngstore-tiedostoja suoraan kosketuspaatteella.
= Voit kuitenkin konvertoida paatteelle tallennetut peltorajat, ohjauslinjat ja esteet shp-formaattiin ja
sitten tuoda ne kulloinkin toiseen paatteeseen. Kayta tahan "ISOBUS-TC -sovellusta. Ohje 1dytyy
paatteen kayttdohjeesta.

Toimintatapa Néin siirretdan peltotiedot painikepaatteesta:

1. Avaa painikepaatteeltd TRACK-Leaderista ikkuna "Muisti”.

2, J Lataa tallenne pellolle, jonka peltotiedot haluat siirtaa.

3. J Paina. (Kulku voi olla erilainen aikaisemmissa ohjelmistoversioissa.)
= Peltotiedot muunnetaan useampiin formaatteihin (*.shp, *.kml) ja tallennetaan USB-tikulle
kansioon "SHP’.

4. Toista tdma toimenpide kaikille pelloille, joiden peltotiedot haluat siirtaa.

5. Aseta USB-tikku kosketuspaatteeseen.

6. Avaa ISOBUS-TC-sovellus.

7. Néapayta kohtaa "Pellot”.

8. Luo jokaiselle pellolle tietue. Sen jélkeen voit ladata jokaiselle pellolle useita peltotietoja. Tasta

kerrotaan 1&hemmin paatteen kayttoohjeessa.
Toimintatapa Néin siirretan peltotiedot kosketuspaatteesta:

1. Avaa kosketuspaatteeltd TRACK-Leaderista ikkuna "Muisti”.

i

- Lataa tallenne pellolle, jonka peltotiedot haluat siirtaa.

3. Liita USB-tikku paatteeseen. Kaikki tiedostot tallennetaan suoraan USB-tikulle.

Napéayta kohtaa

Toista tama toimenpide kaikille pelloille, joiden peltotiedot haluat siirtaa.
Aseta USB-tikku painikepaatteeseen.

Avaa ISOBUS-TC-sovellus.

Napayté kohtaa "Pellot”.

© © N o o &

Luo jokaiselle pellolle tietue. Sen jélkeen voit ladata jokaiselle pellolle useita peltotietoja. Tasté
kerrotaan 1&hemmin paétteen kayttdohjeessa.

Talla tavalla voit siirtdd myds kosketuspaatteen tiedot painikepaéateelle.
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Muisti

Peltotietojen hylkdadminen

Peltotietojen hylkaaminen
Peltotietoja hylattdessa kaikki tiedot paatteen valiaikaismuistista poistetaan.

Peltotiedot on hyl&ttava peltojen kasittelyn jalkeen, jotta voitaisiin kasitelld uusi pelto.

Tietohavio
Hylattyja peltotietoja ei voida enédé palauttaa.

o Tallenna kaikki tarkeat peltotiedot ennen niiden hylkaamista.

1. Népaytd TRACK-Leader-sovelluksen aloitusikkunasta kohtaa "Muisti”.
= Kun yhtaan peltoa ei ole ladattuna, mitdén ei tarvitse hylata.
=> Kun pelto on ladattuna, tarkasta, haluatko hylata koko pellon vai ainoastaan
késittelymerkinnét.

2. Napayta kohtaa , kun haluat poistaa vihreat kasittelymerkinnat, jotta voisit kasitella pellon
uudestaan peltorajan kanssa.
= Kasittelymerkinnat poistetaan, peltoraja séilyy.

3. Napayté kohtaa , kun haluat poistaa tallenteen, jotta voisit kasitella uutta peltoa.
= Parhaillaan ladattuna olevan pellon peltotiedot hylataan.

Yhteistoiminta TRACK-Guide Desktopin kanssa
TRACK-Guide Desktop on maksuton ohjelma PC:lle.

Sen avulla voidaan:
= tarkkailla ty6tuloksia
= tulostaa raportteja asiakkaille
= dokumentoida tyo6t

Ohjelmaikkuna

Raporti
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Muisti
Yhteistoiminta TRACK-Guide Desktopin kanssa

TRACK-Guide Desktop Idytyy alueelta "Download” seuraavilta Internet-sivuilta: http://www.mueller-
elektronik.de/produkte/track-guide-desktop/

Sielta 16ydat myos linkin kayttdohjeeseen.
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Konfiguraatio

Yhteistoiminta TRACK-Guide Desktopin kanssa

13 Konfiguraatio

Tassa luvussa on selitykset kaikille niille asetuksille, jotka on konfiguroitava.

Kaikki konfiguroinnissa tarvittavat parametrit ovat "Asetukset’-ikkunassa. Ne on ryhmitelty
seuraavasti:
= Yleinen - parametrit, jotka vaikuttavat jokaiseen TRACK-Leader-moduuliin.
= TRACK-Leader - parametrit, joiden avulla rinnakkaisajo ja valopalkki konfiguroidaan. Nain ollen
parametreja tarvitaan kaikkien moduulien yhteydessa.
= SECTION-Control - tyotietokonekohtaiset asetukset, joita tarvitaan automaattiseen osaleveyden

kytkent&an.

= TRACK-Leader TOP - parametrit, joita tarvitaan automaattiseen ohjaukseen TRACK-Leader
TOP

= TRACK-Leader AUTO - parametrit, joita tarvitaan automaattiseen ohjaukseen TRACK-Leader
AUTO

= Demo - demovideo.

Nakyviin tulevien parametriryhmien lukumaaré riippuu siita, mitd moduuleja aktivoit valikossa
"Yleinen”.

Tama on konfiguroitava

Moduuli Luku

TRACK-Leader "Yleinen"-asetuksien konfigurointi [— 86]
TRACK:-Leaderin konfigurointi [— 87]

SECTION-Control "Yleinen-asetuksien konfigurointi [— 86]
TRACK-Leaderin konfigurointi [— 87]
SECTION-Controlin konfigurointi [— 88]

TRACK-Leader TOP "Yleinen”-asetuksien konfigurointi [— 86]
TRACK:-Leaderin konfigurointi [— 87]
TRACK:-Leader TOPin konfigurointi [— 102]

TRACK-Leader AUTO "Yleinen"-asetuksien konfigurointi [— 86]
TRACK-Leaderin konfigurointi [— 87]
TRACK-Leader AUTO®:n konfigurointi [— 102]

Konfiguroinnin symbolit

Symboli Merkitys

& Kyl

@ Ei

Toimintatapa Néin avaat konfigurointi-ikkunat:

1. - Avaa TRACK-Leader-sovellus.
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Konfiguraatio

"Yleinen™-asetuksien konfigurointi

2. Napayta kohtaa "Asetukset”.
= Ikkuna "Asetukset" tulee nékyviin.

3. Napayta painikkeita sovelluksen konfiguroimiseksi.

"Yleinen”-asetuksien konfigurointi

Téassa valikossa voidaan saataa esitysta kuvaruudulla ja aktivoida joitain toimintoja.

TRACK-Leader AUTO

Talla parametrilla voit aktivoida ja deaktivoida ohjausjarjestelman TRACK-Leader AUTO kaikkien
versioiden tuennan.

TRACK-Leader TOP

Talla parametrilla voit aktivoida ja deaktivoida automaattisen ohjausjarjestelman Reichhardt TRACK-
Leader AUTO tuennan.

Mahdolliset arvot:
= "Kylla”
Automaattinen ohjaus aktivoitu.
= "EP"
Automaattinen ohjaus deaktivoitu.

TRAMLINE-Management

Talla parametrilla voit aktivoida ajourakytkennan TRAMLINE-Management tuen.

Ajosuunnan tunnistus

Tama parametri aktivoi tai deaktivoi automaattisen ajosuunnan tunnistuksen. Katso: Ajosuunnan
tunnistus [— 25].

Parametri on seuraavissa tapauksissa harmaana, eika sita voi muuttaa:
= Kun ohjausjarjestelma TRACK-Leader AUTO tai TRACK-Leader TOP on liitetty.
= Kun vastaanotetaan ajosuuntasignaali ISOBUS-traktorilta.

Valikoiva merkinta

Talla parametrilla voit maaréta, merkitdankd siséisen osaleveyden deaktivoinnin yhteydessa
késitteleméaton pinta-ala kuvaruudulla kasitellyksi vihrealla varilld. Tama toiminto koskee vain
tapauksia, joissa uloimmilla osaleveyksilla tapahtuu levitys, kun sisemmat on deaktivoitu. Kun
osaleveydet kytketaan ulkoa sisalle pain, tata parametria ei oteta huomioon. Nain osaleveyksien
kytkenta kiila-alueilla esitetdan todellisuutta vastaavasti.

Vasen: Alue merkitdén osaleveyksien deaktivoinnin jélkeen vihrealla.

Mahdolliset arvot:
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Konfiguraatio

TRACK-Leaderin konfigurointi

= Kylld”
Kun jokin sisemmisté osaleveyksisté deaktivoidaan, aluetta ei merkité sen jélkeen vihredlla
vérilla.

= B
Sisempien osaleveyksien jaljessa oleva alue merkitaan vihrealla riippumatta siita, tapahtuuko
nailld osaleveyksilla levitystd vai ei.
Kéyta t&té toimintoa esimerkiksi penkkiviljelysten kasvinsuojelussa. Nain peltoruiskua ei turhaan
aktivoida paisteessa kaannyttaessa.

Akustiset varoitukset

Tama parametri ratkaisee sen, halutaanko peltorajojen ja tallennettujen esteiden lahettyvilla kuulla
varoitusaani.

Mahdolliset arvot:
= "Kylla”
- YYEill

Nayta ristikko
Kytkee ristikkoverkon navigointi-ikkunaan.

Ristikkolinjojen etdisyydet vastaavat syotettya tyoleveytta. Ristikkolinjat suunnataan pohjois-etela- ja
ita-lansi-akseleille.

Osaleveydet pois seisonnassa

Aktivoi tama parametri, jos haluat, etté osaleveydet kytketaan automaattisesti pois paalta, kun
saavutetaan nopeus 0,3 km/h tai alhaisempi nopeus.

TRACK-Leaderin konfigurointi

Herkkyys
Valopalkin herkkyyden asetus.

Kuinka monen senttimetrin poikkeamalla valopalkin LED tulisi kytkea paalle?
= Vakioarvo: 30 cm
Tama arvo merkitsee 15 cm herkkyytta vasemmalle ja 15 cm oikealle.

Esikatselu

Tama parametri paattaa siita, kuinka monta metria ajoneuvon edesséa kuvaruudun valopalkin
esikatselunayttd laskee ajoneuvon tulevan sijainnin.
= Vakioarvo: 8 m

Kaantyva kuvakulma

Talla parametrilla voidaan asettaa, mihin kulmaan saakka jarjestelmé aktivoi ohjauslinjan. Kun
ajoneuvon ja ohjauslinjan valinen kulma on asetettua kulmaa pienempi, ohjauslinja aktivoidaan. Kun
kulma on suurempi, ohjauslinjaa ei oteta huomioon.
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SECTION-Controlin konfigurointi

Pé&étteen toiminta, kun asetettu kdantokulma on 30°

Ajoneuvon ohjauslinjan vélinen kulma = 30° Ajoneuvon ohjauslinjan vélinen kulma = 60°
Ohjauslinja aktivoidaan. Ohjauslinjaa ei aktivoida.

@ Ajoneuvon ohjauslinjan vélinen kulma on alle
30°

Ohjauslinja aktivoidaan.

= Vakioarvo: 30 astetta.

= TRACK-Leader TOPin arvo: 85 astetta

= TRACK-Leader AUTOn arvo: 65 astetta
Jos kaytat TRACK-Leader AUTOa NAV-900:n kanssa, kaantyva kuvakulma riippuu lisaksi
kéytetystd lisenssista.

13.3 SECTION-Controlin konfigurointi

Tassé konfigurointivaiheessa maaritetdan osaleveyden kytkentd ISOBUS-tydtietokonetta varten.

Sovellus tunnistaa jokaisen ISOBUS-tydtietokoneen sen ISO-tunnisteen avulla ja luo jokaiselle oman
profiilin. Nain voit konfiguroida lannoitteenlevittimellesi taysin eri parametrit kuin kylvokoneelle tai
ruiskulle.

Toimintatapa
1. - Avaa TRACK-Leader-sovellus.

2. Napsauta kohtaa "Asetukset”.
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SECTION-Controlin konfigurointi

3. Napsauta kohtaa "SECTION-Control”.
= Esiin tulee luettelo kaikkien niiden ISOBUS-ohjausyksikéiden profiileista, jotka on joskus
liitetty paatteeseen. Uusi profiili luodaan joka kerta, kun uusi ISOBUS-ohjausyksikkd
liitetdan paéatteeseen.
= Tassa luettelossa nakyvat myods Virtual ECU -sovelluksen virtuaaliset ohjausyksikot.
4. Napsauta sen ISOBUS-ohjausyksikdn nime3, jota varten SECTION-Control konfiguroidaan.
Liitetty ohjausyksikkd on merkitty vihrealla pisteella.
5. - Avaa parametriluettelo.
=> Nakyviin tulee luettelo asetetuista parametreista.
6. Muuta parametreja. Seuraavalla sivulla ovat niiden selitykset.
7. - Vaihtoehtoisesti voit poistaa myds ohjausyksikkdprofiilit.

SECTION-Control -parametrit

Paallekkaisyysaste
Paallekkaisyyden aste tydstettdessa kilanmuotoista alaa.

Asetettuun "paallekkéisyysasteeseen” vaikuttaa aarimmaisilla osaleveyksilla parametri
"paallekkaisyystoleranssi”.

0 %:n paallekkaisyysaste 50 %:n paallekkaisyysaste 100 %:n paallekkaisyysaste

Mahdolliset arvot:

= 0 % - Jokainen osaleveys kytketaan tydstetylta alalta poistuttaessa paalle vasta sitten, kun se
poistuu alueelta kokonaan. Tydstetylle alalle ajettaessa osaleveys kytketaan pois paalta vasta
sitten, kun osaleveys ylittaa tydstettdvén alan 1 %.

= 50 % - Jokainen osaleveys kytketdan tystetyltd alalta poistuttaessa paalle vasta sitten, kun se
poistuu alueelta 50 %. Tydstetylle alalle ajettaessa osaleveys kytketdan pois paalta vasta sitten,
kun osaleveys ylittaa tyostettavan alan 50 %. 50 %:n "paéallekkaisyysasteella”
"paallekkaisyystoleranssilla” ei ole mitdan vaikutusta.

= 100 % - Jokainen osaleveys kytketaan tyostetylté alalta poistuttaessa paalle heti, kun se poistuu
alueelta 1 %. Tyostetylle alalle ajettaessa osaleveys kytketaan pois paalta vasta sitten, kun
osaleveys ylittaa tyostettavan alan 100 %.

Paallekkaisyystoleranssi

Kayta tata parametria sallitun paallekkaisyyden maarittamiseen. Ulommat osaleveydet kytketaan
vasta sitten, kun paallekkaisyys on suurempi kuin tdméan parametrin arvo.

30302432a-02-Fl V18.20201207 89



90

Konfiguraatio

SECTION-Controlin konfigurointi

"Paallekkaisyystoleranssi” koskee vain ulointa vasenta ja oikeaa osaleveytta. Tamé parametri ei
koske mitddn muuta osaleveyttd. Tdmé parametri ei koske muita lohkoja.

Seuraavat kuvat esittavat, kuinka "paallekkaisyystoleranssi’-parametri vaikuttaa 0 %:n
"paallekkaisyysasteella”. Asetettu paallekkaisyystoleranssi nakyy kuvien alla.

Pééllekkéisyystoleranssi paéllekkaisyysasteella 0 % - Molemmissa tapauksissa tydskenneltiin 25 cm

pééllekkaisyydell.
Pallekkaisyystoleranssi 0 cm @ Paallekkaisyystoleranssi 30 cm
Téssa osaleveys sammutetaan heti.Nyt lohko Tassa osaleveytta ei kytketa pois, koska
sammutetaan heti. ajankohtainen paallekkaisyys on alle 30 cm.

Jos olet asettanut parametrin "Pééllekkaisyysaste” arvoon 100 %, parametrilla
"Paallekkaisyystoleranssi“ on tarkea rooli poistuttaessa jo tyostetylta pellolta. Esimerkiksi
kaannyttaessa jo tyostetyssa paisteessa.

Pééllekkaisyystoleranssi paéllekkéisyysasteella 100 % - Molemmissa tapauksissa tydstetysta alasta jétettiin 25

cm.
@ Paéallekkaisyystoleranssi 0 @ Paéllekkéisyystoleranssi 30 cm
Jos vain 1 % osaleveydesta poistuu jo Paallekkaisyystoleranssi mahdollistaa
tydstetysta pinta-alasta, koko osaleveys tarpeettomien paallekkaisyyksien valttamisen.
kytketadn paélle. Oikea osaleveys kytketaan paalle vasta sitten,
kun tydstetysta pinta-alasta poistuu vahintaén
30 cm.

Mahdolliset arvot:

Suositus: Mikali kaytat DGPS:&4, paallekkaisyystoleranssin ei pitéisi olla alle 30 cm. Kun tydlaitteilla
on suuret osaleveydet, kuten esim. lannoitteenlevittimilla, aseta arvot vastaavan suuriksi;
= Toleranssi 0 cm
Ulompi osaleveys kytket&dan pois paalta heti, kun se on hiukankin kasiteltdvan alueen
ulkopuolella. Kun se siirtyy hiukankin takaisin kasiteltavalle alueelle, se kytketdén uudestaan
paalle.
* Muu arvo
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SECTION-Controlin konfigurointi

Uloin osaleveys kytketaan paalle tai pois paalta, kun paallekkaisyys on arvoa suurempi.
= Maksimiarvo
Puolet uloimman osaleveyden leveydesta.

Paallekkaisyystoleranssi, peltoraja

Kayté tata parametria véalttadksesi osaleveyksien kytkemisen pienimmalla paallekkaisyydella pellon
rajassa.

Parametri toimii samoin kuin "paallekkaisyystoleranssi*, mutta se vaikuttaa vain peltorajaa
ylitettdessa.

Ennen etdisyyden muuttamista on varmistettava, ettd se on senhetkisessa tilanteessa turvallista
ymparistolle ja ympardiville ihmisille/esineille.

Paallekkaiset suuttimet (EDS)

Tata parametria voidaan kayttaa vain yksittaisen suuttimen kytkentatoiminnolla varustetuille
peltoruiskuille. Muissa jarjestelmissa sita ei nayteta lainkaan.

Kayta parametria asettaaksesi, miten monta suutinta toimii paallekkain.

Hitaus
Hitaus on aika, joka kuluu paatteen kaskyn lahetyksen ja koneen kaskyn suorituksen valilla.
Tama aika voi olla joka koneella erilainen.

Konfiguraatiota varten on kaksi parametria:
= Hitaus, kun paalla (paalle kytkettaessa)
= Hitaus, kun pois paalté (pois paalta kytkettaessa)

Kummankin parametrin arvot maarataan vakiona litetysta ohjausyksikosta eika niitd voi muuttaa.
N&mé parametrit ndytetd@n harmaina, ja niiden nimessa on sana "laite”.

Ohjausyksikoltd maarattyjen viiveaikojen mukauttamiseksi voit saatéda parametreja "Hitauden korjaus,
kun p&alla“ ja "Hitauden korjaus, kun pois®. Ohjausyksikon maaradmat arvot ja paatteelld saadetyt
arvot lasketaan silloin yhteen.

Ohje
Viiveaikojen korjaus TRACK-Leader-sovelluksen kautta ei ole kéytettavissa kaikille konevalmistajille.

Valmistajan HORSCH koneissa viiveaikoja ei voi muokata TRACK-Leader-sovelluksen kautta. Ota
yhteys valmistajaan, jos haluat muokata ndiden koneiden viiveaikoja.

Jos ruiskulla jokin osaleveys kulkee jo kasitellyn alan yli, se on kytkettava pois valittdmasti. Sita
varten ohjelmisto lahettdd sammutussignaalin osaleveysventtilille. Nain venttiili suljetaan ja letkun
paine puretaan. Siihen saakka, kunnes suuttimista ei enaa tule mitaan. Se kestaa n. 400
millisekuntia.

Tuloksena on, ettd osaleveys levittda 400 millisekunnin ajan paallekkaisesti.

Taman estamiseksi on parametri "Hitaus, kun pois” asetettava arvoon 400 ms. Nyt signaali
lahetetaan osaleveysventtiilille 400 millisekuntia aikaisemmin. Nain levitys voidaan keskeyttaa
tarkalleen oikeaan aikaan.

Seuraava kuva selvittaa hitauden toimintaa. Kuvassa naytetaan todellinen kayttaytyminen, ei
kuvaruudussa nakyvéaa nayttoa.
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Hitauden korjaus, kun pois on asetettu arvoon 0. Jos asetettu viiveaika on liian alhainen, levitetdén
pééllekkaisesti.

Naissé kohdissa osaleveysventtiili on @ Naissé kohdissa ruisku lopetti levityksen.
vastaanottanut signaalin pois kytkemisté
varten

Mahdolliset arvot:
= "Hitauden korjaus, kun paalla”
Anna tahan hitauden korjaus osaleveyden paalle kytkennan yhteydessa. Jos osaleveys reagoi
liian myéhaan paallekytkentasignaaliin, nosta arvoa.
esim.

— magneettiventtiilin armatuuri 400 ms
— sahkomotorinen armatuuri 1200 ms

= "Hitauden korjaus, kun pois”
Anna tahan hitauden korjaus osaleveyden poiskytkennan yhteydessa. Jos osaleveys reagoi liian
my6haan poiskytkentésignaaliin, nosta arvoa.
esim.

— magneettiventtiilin armatuuri 300 ms

— sahkomotorinen armatuuri 1200 ms

Konemalli
Tama parametri ratkaisee sen, milla tavalla tydpalkit seuraavat GPS-vastaanottimen symbolia.

Mahdolliset arvot:

= ’Kiinni asennettu”
Asetus lisdlaitteita varten.

= ’ltseliikkuva kone”
Asetus itseliikkuvia maatalouskoneita varten.

= "Vedettavad”
Asetus traktorilla vedettaville maatalouskoneille.

= "Vedettavé ja ohjattava”
Asetus vedettaville koneille aisa- tai olka-akseliohjauksella. Esimerkiksi TRAIL-Controlilla
varustettu perassa vedettava peltoruisku.

V18.20201207 30302432a-02-F!



Toimintatapa

30302432a-02-Fl

Konfiguraatio

SECTION-Controlin konfigurointi

Kuvaruudun valopalkki
Néayton Lightbar-valopalkin tyyppi.

Mahdolliset arvot:

= "Deaktivoitu”
Deaktivoi kuvaruudun valopalkin
= Graafinen tila
Aktivoi kuvaruudun valopalkin grafiikkatilassa
= Tekstitila
Aktivoi kuvaruudun valopalkin tekstitilassa
= "SECTION-View”
Aktivoi SECTION-View esityksen

Koneen siirto

Talla parametrilla voidaan asettaa tyoleveyden siirtymiset vasemmalle tai oikealle. Syéta tahan,

kuinka monta sentti& tyéleveyden keskikohta on siirtynyt traktorin keskikohdasta.

Vasen: Tydlaitteella varustettu traktori; oikealle: Kahdella tydlaitteella varustettu traktori

Koneen siirto — traktorin keskikohdan ja koko @ Koko ty6leveys
tyéleveyden keskikohdan vélinen etéisyys

Mahdolliset arvot:
= Anna positiivinen arvo, esim.: 90 cm
Kun laite on siirretty oikealle.
= Anna negatiivinen arvo, esim.: -90 cm
Kun laite on siirretty vasemmalle.

Jos annat tdméan parametrin arvoksi muun kuin 0, tapahtuu seuraavaa:
= Tydikkunaan tulee nakyviin punainen ohjauslinja, joka kulkee tietyll4 etdisyydelld sinisesta
ohjauslinjasta.
= Tyopalkki siirretdan syrjaan. Tarkalleen palkin keskikohdassa kulkee sininen ohjauslinja.

Laitesiirtyman asettamisen jalkeen pitdéd TRACK-Leaderia kayttaa hiukan toisella tavalla:

1. Ohjaa ajoneuvoa niin, ettd nuoli aina seuraa punaista linjaa. Tydpalkin keskikohta seuraa silloin
sinista ohjauslinjaa.
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Ohjauslinjat siirtyméllé varustetuissa koneissa

Punainen ohjauslinja — osoittaa traktorin Sininen ohjauslinja — osoittaa tyoleveyden
keskikohtaa keskikohtaa

@ Nuoli - osoittaa GPS-vastaanottimen sijainnin @ Tyopalkki

Kéayttoalue

Taman parametrin tehtdvané on mukauttaa SECTION-Controlin toiminta viininviljelyruiskun kayttdon.

Osaleveyden kytkentd paélle

Osaleveydet. Ulompia osaleveyksia (1, 2, 4, 5) @ Peltoraja. Peltorajan ulkopuolelle olevia
voidaan kayttaa ulompien rivien kasittelyyn. kdynndsriveja ei ruiskuteta.

Mahdolliset arvot:
= "Vakio” - toiminto deaktivoitu.
= "Viininviljely” - toiminto aktivoitu.

Seuraukset Kun viininviljelytoimintotila on aktivoitu, SECTION-Controlin toiminta muuttuu:
= Kun ohjauslinjan ja ajoneuvon vélinen kulma on yli 30°, jarjestelma olettaa, ettd ajoneuvo
kaantyy. Siind tapauksessa levitys lopetetaan kaikilla osaleveyksilla.
= Kaikilla osaleveyksilla kaytetdan parametria "Paallekkaisyystoleranssi peltoraja”.

Minimaalinen kidantosade

Jotta linjat eivat menisi paisteessa ristikkain alle 90°, tdhan voidaan syottaa sade, jonka ajoneuvosi
voi gjaa lisélaitteen kanssa.

Etéisyys peltorajaan

Turvaetaisyys peltorajaan. Tyokoneet ovat aina automaattisesti puolen tydleveyden paassa
peltorajasta. Turvaetaisyyttd pienennetdan tai suurennetaan sydtteesté riippuen.
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Pienenna viivojen vélia

Jos haluat pienentaa ohjauskaistojen valista etisyytta, syota tahan haluttu arvo. Ohjauskaistojen
valinen etdisyys vastaa paasaantoisesti kaytetyn tydlaitteen tydleveytta.

Néet todellisen ohjauskaistojen valisen etdisyyden navigointi-ikkunassa.

Hitauden kalibrointi, kun Hitaus paalla ja kun Hitaus pois
Tama luku on tarkoitettu edistyneille k&yttajille.

Ennen kuin luet tdman luvun:
= Opettele paatteen kaytto.
= Opettele SECTION-Controlin kaytto.

Parametrit "Hitaus laite, kun p&éalld” ja "Hitaus laite, kun pois” on sdadetty useimmilla laitteilla tehtavia
tdité vastaavasti.

Kalibroi parametrit seuraavissa tapauksissa:
= Kun kaytat toista maatalouskonetta yhdessa SECTION-Controlin kanssa.
= Kun maatalouskone jo kasitellylle alalle ajettaessa kytkee liian mydhaan tai liian aikaisin.
= Kun maatalouskone jo kasitellylta alalta poistuttaessa kytkee liian my6haan tai liian aikaisin.

Seuraavissa luvuissa kerrotaan, kuinka parametrit kalibroidaan.

Luvuissa ja esimerkeissa kaytetdan esimerkkina peltoruiskua. Muiden maatalouskoneiden
yhteydessa on meneteltava vastaavasti.

Kalibroinnin vaiheet
Kalibrointi koostuu useista vaiheista:

1. Kalibroinnin valmistelu
Ajaminen pellolle ensimmaéista kertaa
Ajaminen pellolle toista kertaa
Levitysrajojen merkitseminen

Korjausarvon laskenta

S o

Parametrien "Hitauden korjaus, kun p&alla” ja "Hitauden korjaus, kun pois” korjaaminen

Vaiheet kuvataan tarkemmin seuraavissa luvuissa.

Kalibroinnin valmistelu

Kalibroinnin suorittamiseen tarvitaan seuraavat vélineet ja henkilét:
= Kaksi tarkkailijaa - kaksi henkil6a, jotka merkitsevét késiteltdvét alat kepeilla.
= Tyovalineet kasiteltavien alojen merkintaa varten:

- n. 200 - 300 m estenauhaa
- 8 keppié pellolla tehtdvaa merkintaa varten8 tolppaa merkkaukseen pellolla

= Peltoruisku, jonka s&ilidssa on puhdasta vetta.

Ajaminen pellolle ensimmaisté kertaa

Tassa kalibroinnin vaiheessa pellolle on ajettava yhta uraa pitkin.
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Toimintatapa

Seuraavassa kuvassa esitetaan, mitka pisteet on merkittava ennen ajoa pellolle ja sen jalkeen. Ohje
taté varten on kuvan alla.

Ensimmaisen pellolle ajon tulos

@ Kepit @ Kepit
Merkitsevat osaleveyksien ulkoreunat ennen Merkitsevat osaleveyksien ulkoreunat pellolle
pellolle ajoa ajon jalkeen

@ Estenauha keppien vilissa
Merkitsee pellolle ajon rajat

Nain pelto kasitellaan hitauden kalibrointia varten:
1. Kaynnista uusi navigointi SECTION-Controlilla.

2. Aseta peltoruisku pellolle ajon alkukohtaan. Pellolle ajo ei saa tapahtua peltorajan Iahelld, jotta
toiselle pellolle ajolle olisi riittavasti tilaa.

Kaanna puomisto ulos.

Merkitse ulomman osaleveyden rajat kepeilla.

Aja 100 - 200 metria suoraan eteenpéin ja levitd samalla puhdasta vetta.
Pyséayta peltoruisku 100 - 200 metrin jalkeen ja kytke se pois paalta.

Tallenna pellolle ajo TRACK-Leaderiin. Nain kalibrointi voidaan toistaa.

© N oo o &~ »

Merkitse ulomman osaleveyden rajat kepeilla.
9. Yhdista kepit estenauhalla. Nain pellolle ajon rajat tulevat merkityksi.
10. Kiinnita estenauha maahan asettamalla sen paalle kivia tai maa-ainesta.

= Olet suorittanut ensimmaisen pellolle ajon ja merkinnyt levitysrajat.

Ajaminen pellolle toista kertaa

Tassé vaiheessa taytyy ensimmaiselld ajokerralla muokattua alaa muokata 90°-kulmassa. Tarkasta
sen jalkeen, kytkeytyyko peltoruisku paalle lian my6haan vai liian aikaisin. On tarkeaa, etta ajat
samana pysyvalla nopeudella ja painat nopeuden mieleesi.

/\ HUOMIO

Liikkuvien peltoruiskujen aiheuttama vammautuminen
Tangot saattavat térmé&ta kalibroinnissa auttaviin tarkkailijoihin.

o Opasta tarkkailijaa huolellisesti. Selita hanelle mahdolliset vaarat.
o Varmista aina, etta tarkkailija pysyy riittdvan etaalla ruiskutustangoista.

o Pyséayta ruisku heti, jos tarkkailija on liian lahell ruiskua.

96

Tassé vaiheessa tarvitset apua yhdelté tai kahdelta apuhenkildltd. Ndméa henkil6t tarkkailevat ajoa ja
peltoruiskun toimintaa ja merkitsevat levitysrajat.

Opasta naita henkil6ité huolellisesti ja varoita heitd mahdollisista vaaroista.

Seuraavassa kuvassa on esitetty, miss tarkkailijan on seistéva ja mihin sinun on lopussa yllettavé.
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.........

Ajo 2

@ Ensimmaéisen tarkkailijan sijainti @ Tamaé viiva merkitsee kohdan, jossa suuttimet
alkavat ruiskuttaa, kun ne poistuvat
muokatulta alalta.

@ Toisen tarkkailijan sijainti @ Tamé viiva merkitsee kohdan, jossa suuttimet
lopettavat ruiskuttamisen, kun ne tulevat
muokatulle alalle.

M Sailié on taytetty puhtaalla vedella.

M Tarkkailijat seisovat turvallisen valimatkan paédssa peltoruiskun tangoista.

M Navigointi ensimmaiselld pellolle ajolla on kaynnistetty.

M SECTION-Control on automaattitilassa.

1. Aseta peltoruisku 90°-kulmaan suhteessa ajettavaan alaan n. 100 m etaisyydella.

2. Aja vakaalla nopeudella (esim.: 8 km/h) jo muokatun alan yli. Paina mieleesi, milla nopeudella
ajat. Levita talloin vetta.

3. Tarkkailijan on seistava aiemmin merkitylla vaara-alueen rajalla turvallisen valimatkan paéassa
tangoista.

4. Tarkkailijan on tarkkailtava, miss& kohdissa peltoruisku lopettaa ruiskuttamisen ja aloittaa sen,
kun jo ajettu kohta ohitetaan.

= Nyt tiedat, miten peltoruisku toimii ajettaessa jo kasitellylle alueelle.

Saadaksesi viela tarkemmat tulokset voit toistaa tdman toimenpiteen useita kertoja.

Levitysrajojen merkitseminen - Hitauden korjaus, kun pois

Tassa vaiheessa on merkittdva, missa ruisku lopettaa levittdmisen, kun ajetaan késitellylle alalle.
Sinun on myds maéritettdva, missé sen on jatkossa lopetettava levittdminen.

Nain saat tietaa, kytkeytyyko ruisku pois lian myohaan tai liian aikaisin.

Seuraavissa kuvissa naytetaan, mitka linjat peltoon on merkittava, jotta parametri "Hitauden korjaus,
kun pois” voidaan laskea.
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Toimintatapa
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Linjat parametrille "Hitauden korjaus, kun pois”. Vasen: ruisku kytkeytyy pois lian my6héén. Oikea: ruisku
kytkeytyy pois liian aikaisin.

P Halutun levityslinjan Z ja tosiasiallisen X Tosiasiallinen levityslinja
levityslinjan X vélinen etéisyys (cm) Tassa ruisku lopettaa levityksen.
z Haluttu levityslinja

Tassa ruiskun pitaisi lopettaa levitys.
Paineen purkautumiseen kuluvan ajan vuoksi
tulisi suunnittelussa ottaa huomioon vahainen
10 cm:n paallekkaisyys.

Parametri "Hitaus laite, kun pois” on asetettu vaarin molemmissa tapauksissa (vasen ja oikea):
= Vasen: ruisku kytkeytyy pois liian mydhaan. Hitautta on lisattava.
= Oikea: ruisku kytkeytyy pois liian aikaisin. Hitautta on vahennettava.

1. Vertaa pellolla olevia merkkeja piirroksiin.

= Nyt tiedat, kytkeytyykd ruisku pois liian myéhaan vai liian aikaisin.

Levitysrajojen merkitseminen - Hitauden korjaus, kun paalla

Tassa vaiheessa on merkittédva, missé ruisku aloittaa levittdmisen, kun poistutaan kasitellylta alalta.
Sinun on myds maéritettdva, missa sen on jatkossa aloitettava levittdminen.

Néin saat tietaa, kytkeytyyko ruisku paalle lian mydhaan vai liian aikaisin.

Seuraavissa kuvissa naytetaan, mitka linjat peltoon on merkittava, jotta parametri "Hitauden korjaus,
kun paalla” voidaan laskea.

Linjat parametrille "Hitauden korjaus, kun pdélld”. Vasen: ruisku kytkeytyy péélle lian myéhéén. Oikea: ruisku
kytkeytyy péélle liian aikaisin.
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P Halutun levityslinjan Z ja tosiasiallisen X Tosiasiallinen levityslinja
levityslinjan X vélinen etdisyys (cm) Tassa ruisku aloittaa levityksen.
z Haluttu levityslinja

Téssa ruiskun pitaisi aloittaa levitys.

Paineen muodostumiseen kuluvan ajan vuoksi
tulisi suunnittelussa ottaa huomioon vahéainen
10 cm:n paallekkaisyys.

Parametri "Hitaus laite, kun paall4” on asetettu vaarin molemmissa tapauksissa (vasen ja oikea):
= Vasen: ruisku kytkeytyy paalle lian mydhaan. Hitautta on lisattava.
= Qikea: ruisku kytkeytyy paalle liian aikaisin. Hitautta on vahennettava.

Toimintatapa 1. Vertaa pellolla olevia merkkeja piirroksiin.

= Nyt tiedat, kytkeytyyké ruisku paalle lian my6haan vai liian aikaisin.

Korjausarvon laskenta

Viimeisessa vaiheessa olet maarittanyt:
= Mitd parametria on muutettava.
= Taytyykd vallitsevaa hitautta lisata vai vahentaa.

Nyt sinun on laskettava, monellako millisekunnilla vaarin asetettua parametria korjataan.
Tata varten on laskettava niin sanottu korjausarvo.

Korjausarvon laskemiseksi sinun on tiedettava, miten nopea ruisku oli pellolle ajon aikana. Nopeus
on sydtettava muodossa cm/millisekunti.

Seuraavassa taulukossa on joitain nopeuksia ja laskelma cm/ms;

Nopeus muodossa km/h Nopeus muodossa cm/ms
6 km/h 0,16 cm/ms
8 km/h 0,22 cm/ms
10 km/h 0,28 cm/ms
Toimintatapa Nain lasketaan korjausarvo:

1. [Etéisyys P] : [Ruiskun nopeus] = korjausarvo

2. Tamaé arvo on syotettava parametrille "Hitauden korjaus, kun paalld” tai "Hitauden korjaus, kun
pois”.

Hitaus-parametrin muuttaminen
Nyt on mukautettava parametria "Hitauden korjaus, kun paalla” ja "Hitauden korjaus, kun pois”.

Toimintatapa 1. Muuta parametria seuraavan nyrkkisdannon mukaan;
- Jos ruisku kytkeytyy liian mydhaan, se tarvitsee lisd4 aikaa. Hitautta on lisattava.
- Jos ruisku kytkeytyy liian aikaisin, se tarvitsee véhemman aikaa. Hitautta on vahennettava.

2. Laske arvo parametrille Hitaus.
Suorita tdma vaihe erikseen parametrille "Hitauden korjaus, kun paalla“ tai parametrille
"Hitauden korjaus, kun pois*.
Jos ruisku kytkeytyy péalle tai pois liian my6h&éan:
Korota hitauskorjauksen arvoa.
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Jos ruisku kytkeytyy liian aikaisin paalle tai pois:
Pienenna hitauskorjauksen arvoa.

Esimerkki Ruisku on ajettu pellolle nopeudella 8 km/h. Se vastaa nopeutta 0,22 cm/ms.
Toisen pellolle ajon jalkeen mitattiin etaisyys P. Se oli 80 cm.
Parametrin "Hitauden korjaus, kun pois” vallitseva asetus on 0 ms.

Ruisku on kytkeytynyt pois lian mydhéén, kun se on ajettu késitellylle alalle. Piste Z sijaitsee
ajosuunnassa ennen pistetta X. Linjat oli merkitty samoin kuin seuraavassa kuvassa:

Ruisku kytkeytyi pois lian my6héén, kun ajettiin kasitellylle alalle

1. Laske korjausarvo:
[Etéisyys P] : [Ruiskun nopeus] = korjausarvo
80:0,22 = 364

2. Syota arvo 364 parametrissa "Hitauden korjaus, kun pois”.
Esimerkki Ruisku on ajettu pellolle nopeudella 8 km/h. Se vastaa nopeutta 0,22 cm/ms.
Toisen pellolle ajon jalkeen mitattiin etaisyys P. Se oli 80 cm.
Parametrin "Hitauden korjaus, kun pois” vallitseva asetus on 0 ms.

Ruisku on kytkeytynyt pois liian aikaisin, kun se on ajettu kasitellylle alalle. Piste Z sijaitsee
ajosuunnassa pisteen X perassé. Linjat oli merkitty samoin kuin seuraavassa kuvassa:

Ruisku kytkeytyi pois liian aikaisin, kun ajettiin késitellylle alalle.

1. Laske korjausarvo:
[Etdisyys P] : [Ruiskun nopeus] = korjausarvo
80:0,22 = 364

2. Koska ruisku kytkeytyy pois lian my6h&én, on korjausarvon oltava negatiivinen. Syéta arvo 364
parametrissa "Hitauden korjaus, kun pois”.

13.3.2 Viiveajan korjauksen kayttaminen

Jos huomaat tydskentelyn aikana, ettd parametreissa "Hitauden korjaus, kun paalld” ja "Hitauden
korjaus, kun pois” s@adetyt arvot johtavat poikkeamaan, voit kayttaa viiveajan korjausta.
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Voit korjata viiveaikoja, jos seuraavat poikkeamat ilmenevat:

Kuva Merkitys

Aukko kaynnistettdessa

Aukko poiskytkettaessa

Limittaisyys paallekytkettdessa

Limittaisyys poiskytkettdessa

Toimintatapa M Olet avannut koneprofiilin, jonka viiveaikaa haluat korjata.

1. - Avaa viiveajan korjaus.
= l|kkuna "Viiveajan korjaus” tulee nakyviin.

2. Valitse poikkeama, jonka viiveaikaa haluat korjata.
= l|kkuna "Viiveajan korjaus” tulee nékyviin valitulle poikkeamalle.
= Néet todellisen séadetyn viiveajan.

3. Syoté parametrissa "Tydnopeus” se nopeus, jolla poikkeama ilmeni.

4. Syoté parametrissa "Poikkeama” ilmennyt poikkeama.

5. - Vahvista.
= Nakyviin tulee ilmoitus, jossa on uusi laskettu viiveaika.

6. "Kylla” - Vahvista.
7. Toista prosessi mahdollisille muille poikkeamille.
= Olet korjannut viiveajan.

= Jos haluat palauttaa ohjausyksikdssa séadetyt viiveajat, syéta parametreihin "Hitauden korjaus,
kun p&éalld” ja "Hitauden korjaus, kun pois” arvo 0 ms.
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13.4

13.5

13.5.1

Toimintatapa

102

TRACK-Leader TOPin konfigurointi

Seuraavat parametrit on asetettava TRACK-Leader TOP:n kayttda varten:

GPS-vastaanottimen korkeus

GPS-vastaanottimen etéisyys maasta.

TRACK-Leader AUTO®:n konfigurointi

Tassé valikossa voit konfiguroida automaattisen ohjauksen parametrit.

Se, mit& parametreja voit konfiguroida, riippuu siitd, mitd GNSS-vastaanotinta k&ytat automaattiseen
ohjaukseen.

Tassé valikossa voit konfiguroida muutamia perusasetuksia. Voit konfiguroida [— 62] muita
parametreja navigoinnin kaynnistamisen jalkeen.

TRACK-Leader AUTO®:n konfigurointi AG-STARIille ja SMART-6L:lle

Ajoneuvoprofiili

Ajoneuvoprdfiilit konfiguroidaan tabletti-PC:n avulla ohjaustyétietokoneessa. Téssé kohdassa on
valittava ajoneuvoon sopiva profiili.

Tietoja ECU-S1:sta

Ohjaustietokoneen ohjelmistoversio ja sarjanumero.

WiFi
WiFi aktivoi ja deaktivoi langattoman kommunikaation ohjaustyétietokoneen ja ohjaustyétietokoneen

konfigurointiin kayttdmasi konfigurointitietokoneen (tabletti, PC, notebook yms.) vélilla. Tasta
kerrotaan I&hemmin ohjaustydtietokoneen "ECU-S1” kayttdohjeessa.

Kun kytket paatteen pois paalta, myés WiF| deaktivoituu.

Alkuparametrien tuonti manuaalista ohjaustoimintoa varten

Ohjausjarjestelman ensimmaisessa kéyttddnotossa selvitetdan jokaiselle ajoneuvolle arvo parametria
"Manuaalinen ohjaus” [— 62] varten. Tata arvoa on sovitettava usein tydolosuhteissa.

Jotta sovittaminen olisi mahdollista, on arvo tuotava ohjaustyétietokoneelta.

Nain alkuarvo tuodaan:

=N

- Avaa TRACK-Leader-sovellus.
2. Néapayta kohtaa "Asetukset”.

3. Né&payta kohtaa "TRACK-Leader AUTO".
4

. Valitse rivilta "Ajoneuvoprofiili” ajoneuvoprofiili, jolle parametri tuodaan.
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5. - Tuo parametri.
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6. Néakyviin tulee seuraava ilmoitus: "Arvojen luku onnistui.”

7. Vahvista.

= Parametri "Manuaalinen ohjaus” on nyt péivitetty jokaiselle ajoneuvoprofiilille.

8. Toista tdma tuonti jokaiselle luettelon ajoneuvoprdfiilille.

GPS-signaalin vahimmaislaatu

Voit asettaa, milld GPS-signaalin laadulla ohjausjarjestelméan tulisi toimia ja mill4 laadulla se tulisi

ottaa kaytosta.

GPS-laatu

Tarkkuus

NMEA-laatu 1: GPS

> 25 cm (uralta uralle)

NMEA-laatu 2: DGPS

< 25 cm (uralta uralle)

NMEA-laatu 4: RTK fix

2,5 cm (absoluuttinen)

NMEA-laatu 5: RTK float., TerraStar

<10 cm (absoluuttinen)

NMEA-laatu 9: Vieras GPS-vastaanotin

GPS-vastaanottimille, jotka tuottavat NMEA-
laatua 9.

tuntematon

Vakiona on merkitty seuraavat NMEA-laatutasot: 2, 4, 5.

Nain asetetaan GPS-laatu:

1. - Avaa TRACK-Leader-sovellus.

N

. Napayta kohtaa "Asetukset”.

3. Napayta kohtaa "TRACK-Leader AUTO".
4, - Avaa luettelo NMEA-laaduista.
5

. Aseta vakanen NMEA-laaduille, joilla ohjausjérjestelman tulisi tydskennella.

TRACK-Leader AUTO®:n konfigurointi NAV-900:lle

Ajoneuvoprofiili

Ajoneuvoprdfiilit konfiguroidaan tabletti-PC:n avulla ohjaustyétietokoneessa. Téssa kohdassa on

valittava ajoneuvoon sopiva profiili.

Voit siirtaé vastaavan profiilin vastaanottimelta paatteelle toimintosymbolilla . Ajoneuvoprafiili
on silloin saatavilla seka vastaanottimella ettd SD-kortilla paatteella.
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Jos olet kytkenyt USB-tikun, voit lisaksi kopioida profiileja SD-kortilta USB-tikulle tai
USB-tikulta SD-kortille.

Jos haluat kopioida ajoneuvoprofiilin USB-tikulta SD-kortille, noudata seuraavia ohjeita:
= Voit kdyttaa vain ajoneuvoprofiileja, jotka on mukautettu NAV-900:lle. Profiileissa on oltava
tiedostopaate .vdb tai .cfg.
= Voit my0s siirtdd samaan aikaan useita ajoneuvoprofiileja.

Toimintatapa Néin voit kopioida ajoneuvoprofiilit USB-tikulta SD-kortille:

1. Luo USB-tikulle kansio "NAV900-Profiles”.

N

. Kopioi haluamasi ajoneuvoprofiilit luotuun kansioon.

w

. Liita USB-tikku paatteeseen.

4, - Napsauta avataksesi TRACK-Leader AUTOn konfigurointivalikon.

5. - Kopioi tiedot.

= Nyt voit valita haluamasi profiilin parametrissa "Ajoneuvoprofiili”.

Vastaanottimen laiteohjelmistoversio

GNSS-vastaanottimen laiteohjelmistoversio.
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Toimintatapa virheilmoituksien yhteydessa

Toimintatapa virheilmoituksien yhteydessa

Virheilmoituksen teksti

Mahdollinen syy

Néin ongelma korjataan

Huomio! Muistia ei 16ydy. Jos ongelma
esiintyy yha uudelleenkaynnistyksen
jélkeen, ota yhteytta huoltoon.

Tietokantaa ei voitu luoda tietovélineelle.

Kaynnisté paate uudelleen.

Nykyisté profiilia ei voi poistaa!

On yritetty poistaa parhaillaan valittu
koneprofiili.

Valitse toinen koneprofiili ja poista sitten
haluttu koneprofiili.

DGPS-alustustiedostoa ei [6ytynyt!

DGPS-asetukset sisaltavaa sisaista
tiedostoa ei loytynyt.

Ota yhteyttd huoltoon, jotta ohjelmisto
asennettaisiin uudelleen.

Testivaihe on kulunut umpeen. Vlit4 tieto
jélleenmyyjalle.

Testivaihe on kulunut umpeen.

Pyydé lisenssia.

Aktivoi ohjelmisto.

Virhe!

Ota yhteytta asiakaspalveluun.

GPS ei toimi!

Yhteys GPS-vastaanottimeen on
katkennut.

Sijaintia ei voida enaa maarittaa.

Tarkasta GPS-vastaanottimen
kaapelilitdnnat ja yhdista uudelleen.

GPS signaali on liian heikko!

GPS-signaalin laatu on liian huono,
yleensa varjostusten vuoksi.

Tarkasta GPS-vastaanottimen asennus ja
vallitseva sijainti. Vastaanottimella on
oltava vapaa nakyvyys taivaalle.

DGPS ei ole saatavilla.

DGPS-laitetta ei ole kaytettavissa -
vastaanottimen varjostuksen vuoksi.

Tarkasta GPS-vastaanottimen asennus ja
vallitseva sijainti. Vastaanottimella on
oltava vapaa nakyvyys taivaalle.

DGPS-laitetta ei ole kéytettavissé -
korjaustietopalvelun, esim. EGNOS,
hairion vuoksi.

Tarkasta palvelun yleinen saatavuus.
Tarkasta EGNOS:n / WAAS:n yhteydessa
oikea korjaussatelliitti ja aseta se.

DGPS-kokoonpanoa ei voitu lukea GPS-
vastaanottimelta!

Sarjayhteys GPS-vastaanottimeen on
katkennut.

Tarkasta GPS-vastaanottimen
kaapelilitannat ja yhdista uudelleen.

e-Dif-konfiguraatiota ei voitu lukea GPS-
vastaanottimelta!

Sarjayhteys GPS-vastaanottimeen on
katkennut.

Tarkasta GPS-vastaanottimen
kaapelilitannat ja yhdista uudelleen.

Varmistus epaonnistui!

Tietovaline irrotettiin tallennustapahtumaa
ennen tai sen aikana.

Aseta tietovaline takaisin ja yrita
tallennusta uudelleen.

Tietovalineelle ei voi kirjoittaa.

Poista tietovélineen kirjoitussuojaus.

Tietovaline on tdynné tai vioittunut.

Poista tietovélineeltd tarpeettomat tiedot ja
yrita uudelleen.

Vaara asema!

Ota yhteytté asiakaspalveluun.

Osaleveys ei ole tunnistettu!

ISOBUS-ohjausyksikossa ei ole

Mikali mahdollista konfiguroi osaleveydet
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Toimintatapa virheilmoituksien yhteydessa

Virheilmoituksen teksti

Mahdollinen syy

Néin ongelma korjataan

konfiguroitu osaleveyksia tai liitetty
ISOBUS-ohjausyksikkd ei tue SECTION-
Controlia.

ohjausyksikdsséa. Jos ohjausyksikko ei tue
SECTION-Controlia, et voi kayttaa sité.

Laitteella ei ole tydleveytta!

ISOBUS-ohjausyksikdssa ei ole
konfiguroitu tydleveytté tai geometriaa.

Konfiguroi ISOBUS-ohjausyksikko.

Aseta ty6leveys oikein ohjausyksikkdon;
ota yhteytt& koneen valmistajaan.

Toimeksiantoa ei ole aloitettu!

ISOBUS-TC:n tyétilaksi on konfiguroitu
"Laajennettu”. Sen vuoksi TRACK-Leader
odottaa toimeksiantoa.

ISOBUS-TC:ssa ei ole kéynnistetty
toimeksiantoa.

Kaynnista toimeksianto ISOBUS-TC:ssa
tai aseta ty6tila ISOBUS-TC:ss& arvoon
"Vakio”.

Voimassa olevia laitetietoja ei ole
tunnistettu!

ISOBUS-ohjausyksikossa ei ole
konfiguroitu tyéleveytta tai geometriaa.

Konfiguroi ISOBUS-ohjausyksikko.

RTK-signaali havinnyt!

RTK-signaalia ei ole kaytettavissa
signaalin varjostuksen vuoksi.

GPS-vastaanottimella ja perusasemalla on
oltava vapaa nakyvyys taivaalle.

Ei matkapuhelimen vastaanottoa.

Olet liian kaukana perusasemasta (tai
muusta signaalilahteesta).

Laitteiden sijoitusta ei ole asetettu.

Yhteys Tractor-ECUn ja ISOBUS-TC:n
valilld on deaktivoitu.

Aktivoi Tractor-ECU-sovelluksessa
Tractor-ECUn yhteys ISOBUS-TC:een.

Laitetietoja ladataan viela.

Mikali tdmé ilmoitus on kauan nakyvissg,
paate on liitetty ohjausyksikkoon, joka ei
vastaa.

Mahdollisesti et voi kayttdd SECTION-
Controlia taman tydtietokoneen kanssa,
koska ohjausyksikko ei tue SECTIION-
Controlia. Liita paatteeseen toinen
ohjausyksikko.

Ohjausyksikkoé ei ole liitetty. Liita
ohjausyksikkd tai valitse koneprofiili Virtual
ECU:ssa.

TRACK-Leader ei ole saanut tietoja
litetysta ohjausyksikdst tai
ohjausyksikkoa ei ole liitettyna.

Tydmuisti on erittdin vahissa. Keskeyté tyd
ja kdynnista paate uudelleen.

Tydmuistiin on tallennettu liian paljon
tyotietoja (esim. kasiteltyjen alojen).

Kaynnisté paéte uudelleen.
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