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Az On biztonsaga érdekében

Alapvetd biztonsagi tudnivalok

1 Az On biztonsaga érdekében
1.1 Alapvet6 biztonsagi tudnivalok
A termék elsé hasznélata el6tt alaposan olvassa at ezeket a biztonsagi tudnivaldkat.
= Olvassa el annak a mez8gazdasagi gépnek az lizemeltetési Gtmutatojat, amelyet az
alkalmazassal vezérelni szeretne.
1.2 Rendeltetésszerii alkalmazas
A szoftvert kizarélag mez6gazdasagi gépekhez és gépekhez szabad hasznélni. A szoftver kizarélag
a szant6foldon végzett munka soran hasznalhatd, kdziton nem.
1.3 A figyelemfelkelté szovegek kialakitasa és értelmezése

Az ebben a kezelési utasitasban talalhato valamennyi figyelemfelkelt, figyelmeztetd utalas a
kévetkezOképpen épll fel:

/\ FIGYELEM

Kdzepes kockazatot jelentd veszély, amely esetleg halalos balesethez vagy sulyos testi
sérilésekhez vezethet, ha nem kertlli el id6ben.

/\ VIGYAZAT

Alacsony kockazattal jaré veszély, amelynek figyelmen kiviil hagyasa enyhe vagy kdzepes testi
sérllésekhez vagy anyagi karokhoz vezethet,

Példa

1.4

30302432a-02-HU

A vonatkoz6 megjegyzés figyelmen kivil hagyasa anyagi kart okozhat.

Egyes munkamdiveleteket tobb lépésben kell elvégezni. Ha ezek kdztl valamelyik 1épés kockézatot
rejt magaban, akkor ezt a fokozott biztonsagra utalo megjegyzés jelzi kozvetlenil a tevékenység
leiraséban.

A kockazatos mivelet el6tti biztonségi figyelmeztetést vastagitott, félkdvéren szedett széveg emeli ki,
a veszélyességi fokozatra utald nyomtatott betls jelz8szoval, szines hattérrel.

1. MEGJEGYZES! Ez az utalas Ont a kovetkezé munkafolyamat soran esetleg bekovetkezé
kockazatra figyelmezteti.

2. Kockazatos Iépés.

Koévetelmények a felhasznalokkal szemben
= Sajatitsa el a termindl el6irasszer( kezelését. Senki nem kezelheti a terminalt azelétt, hogy
elolvasta volna ezt a kezelési Utmutatot.

V18.20201207 7



Az On biztonséaga érdekében

Kévetelmények a felhasznaldkkal szemben

= Ajelen kezelési Utmutatd, valamint a szamitogéppel lizemeltetett eré- és munkagépek kezelési
utasitasaiban foglalt valamennyi biztonsagi utasitasat és figyelmeztetését vegye figyelembe.
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Kezelési folyamatok

Ha csak a parhuzamos vezetést hasznélja

2 Kezelési folyamatok

21

30302432a-02-HU

Ebben a fejezetben miiveleti Iépésekkel kapcsolatos attekintéseket olvashat, amelyek segitenek
Onnek a teriiletet a TRACK-Leader alkalmazassal megmiivelni. Ezen attekintésekbdl megismerheti,
mely Iépéseket lehet egymés utan elvégezni, és e lépések pontos magyarazatat melyik fejezetben
talalja.

Miel6tt munkahoz latna, konfiguralnia kell a szoftvert. A konfiguracio leirasat a Konfiguracio [— 92]
fejezetben és a terminal lizemeltetési Utmutatdjaban olvashatja: Az els6 hasznalat alkalmaval
konfiguralja a terminalt és a TRACK-Leader alkalmazast, majd térjen vissza ehhez a fejezethez.

A kovetkezd felnasznalasi lehetéségek allnak rendelkezésre:

1. TRACK-Leader egyszer(i parhuzamos vezetéshez. Példaul: TRACK-Guide segédalkalmazasok
nélkil.

2. TRACK-Leader parhuzamos vezetéshez és szakaszolashoz. Példaul: TOUCH1200 és
SECTION-Control

3. TRACK-Leader parhuzamos vezetéshez és egyidejli mennyiségszabalyozashoz shp kijuttatasi
térkép alapjan.

4. Megbizas-feldolgozas ISO-XML formatumd feladatokkal.

Ha csak a parhuzamos vezetést hasznalja

Ez a fejezet Onnek akkor érdekes, ha egyszerii rendszere van ISOBUS vezérl§ szamitogép nélkill.
Példaul a TRACK-Guide Il terminal kiegészité alkalmazasok nélkil. Mas terminalokat is kezelhet
ilyen kezelési folyamat szerint, amig nem csatlakoztat ISOBUS vezérl§ szamitogépet, és az
ISOBUS-TC alkalmazas ,Standard” izemmaédban marad.

1. Menjen a teriilethez.

2. Haaterlletet kordbban mér megmuivelte, toltse be a terlilet adatait [— 86]. Ha Uj teriiletet kivan
megmvelni, igyeljen arra, hogy mas teriletadatok ne legyenek betdltve. llyen esetben a
megnyitott felvételt be kell zarnia [— 90].

3. Harendelkezésére all kijuttatasi térkép, akkor azt most importalhatja. Lasd: Ha Shape kijuttatési
térképekkel dolgozik [— 11]

4. Aktivéalja a hasznalt gép virtualis vezérld szamitogépét a ,Virtual ECU” alkalmazasban. Tovabbi
informéaciokat a terminal lizemeltetési Gtmutatojaban olvashat.

5. Inditson U] navigaciét. [— 25]
6. Gy6z8djon meg arrdl, hogy a terminal helyesen ismerte fel a menetiranyt. [— 28]

7. Ha EGNOS vagy WAAS jellel miikddd GPS-vevét hasznal, akkor jeldlje ki a referenciapontot [—
30].

8. Alapesetben a ,Parhuzamos” vezetési mod aktiv. Ha nem egyenes vonalban, parhuzamos
nyomvonalak mentén kivan dolgozni, akkor valtoztassa meg a vezetési médot. [— 46]

9. Ha atfedésekkel kivan dolgozni, allitsa be a vezetdvonalak [— 44] kézotti tavolsagot.
10. Inditsa el a rogzitést. [— 50]

11. Helyezze el az elsé AB-vonalat [— 38].

12. Hatérozza meg a terilethatart [— 32] (opcionalis).

13. Ha a fordulésavot kiildn kivanja megm(velni, aktivalja azt. [— 51]

V18.20201207 9



Kezelési folyamatok

SECTION-Control modul hasznalatakor

14. Mivelje meg a teriletet parhuzamos menetekkel. Ehhez hasznalja a ledsort [— 49] vagy egy
automata kormanyzast.

15. Amikor akadalyhoz kdzeledik, megjeldlheti annak helyzetét [— 54].
16. Munka utdn mentse az adatokat. [— 86]

17. Masolja at az adatokat egy USB adathordozéra [— 88], hogy PC-re menthesse vagy a TRACK-
Guide-Desktop [— 90] segitségével attekinthesse 6ket.

SECTION-Control modul hasznalatakor

Ez a fejezet akkor érdekes Onnek, ha ISOBUS vezérlé szamitogépe van, és szeretné, hogy a
SECTION-Control a munkagép szakaszait vezérelje.

1. Menjen a terilethez.

2. Ha aterlletet korabban mar megmidivelte, tltse be a terlilet adatait [— 86]. Ha Uj teriiletet kivan
megmvelni, igyeljen arra, hogy mas teriiletadatok ne legyenek betdltve. llyen esetben a
megnyitott felvételt be kell zarnia [— 90].

3. Harendelkezésére all kijuttatasi térkép, akkor azt most importéalhatja. Lasd: Ha Shape kijuttatasi
térképekkel dolgozik [— 11]

4. Amikor el6szor csatlakoztatja a vezérld szamitogépet a termindlra, ellendrizze a beallitasokat a
,Beallitasok” | ,SECTION-Control” [— 95] maszkon. Itt mindenekel6tt a ,Géptipus”,
.Tehetetlenség BE” és ,Tehetetlenség KI” paraméterekre tigyeljen.

5. Inditson Uj navigaciét. [— 25]
6. Gy6z8djon meg arrol, hogy a terminal helyesen ismerte fel a menetiranyt. [— 28]

7. Ha EGNOS vagy WAAS jellel miikddd GPS-vev6t hasznal, akkor jeldlje ki a referenciapontot.
(= 30]

8. Alapesetben a ,Parhuzamos” vezetési mod aktiv. Ha nem egyenes vonalban, parhuzamos
nyomvonalak mentén kivan dolgozni, akkor véltoztassa meg a vezetési médot. [— 46]

9. Ha atfedésekkel kivan dolgozni, allitsa be a vezetévonalak [— 44] kdzétti tavolségot.

10. Aktivalja az automata médot [— 56] a SECTION-Control alkalmazasban, vagy kezelje a gépet
manualisan.

11. Helyezze el az elsé AB-vonalat [— 38].
12. Hatérozza meg a teriilethatart [— 32] (opcionalis).
13. Jeldlje meg a forduldsavot [— 51] (opcionalis).

14. Mivelje meg a teriiletet parhuzamos menetekkel. Ehhez hasznalja a ledsort [— 49] vagy egy
automata kormanyzast.

15. Amikor akadalyhoz kdzeledik, megjeldlheti annak helyzetét [— 54].
16. Munka utan mentse az adatokat. [— 86]

17. Mésolja &t az adatokat egy USB adathordozdra [— 88] hogy PC-re menthesse vagy a TRACK-
Guide-Desktop [— 90] segitségével attekinthesse 6ket.

V18.20201207 30302432a-02-HU
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Kezelési folyamatok

Ha az ISOBUS-TC alkalmazést is hasznalja

Ha az ISOBUS-TC alkalmazast is hasznalja

Ha Shape kijuttatasi térképekkel dolgozik
Ha shp formatumu kijuttatési térképekkel dolgozik, a kdvetkezd 1épéseket kell elvégeznie:

1. Hozzon létre eqy teriiletet az ISOBUS-TC alkalmazasban. Erre vonatkozd Utmutatast a terminal
f6 utmutatéjdnak ISOBUS-TC fejezetében olvashat.

2. Toltse be a kijuttatasi térképet az ISOBUS-TC alkalmazasban.
3. Aktivalja a tertiletet az ISOBUS-TC alkalmazasban.

4. Ezutan kdvesse az alabbi fejezetek egyikének utmutatasait:
a) Ha csak a parhuzamos vezetést hasznélja [— 9]
b) SECTION-Control modul hasznélatakor [— 10]

A munka befejezése utadn ne mentse a teriiletet. Ehelyett fejezze be a teriilet feldolgozasat az
ISOBUS-TC alkalmazasban.

Ha standard izemmdédban hasznalja az ISOBUS-TC alkalmazast
Standard Gizemmaédban az ISOBUS-TC alkalmazas teriiletek kezelésére hasznalhato.
Az ISOBUS-TC standard (izemmadban térténé hasznalatahoz a kévetkez6 Iépések szlikségesek:

1. Hozzon létre eqy teriiletet az ISOBUS-TC alkalmazasban. Erre vonatkozd Utmutatast a terminal
f6 Utmutatéjanak ISOBUS-TC fejezetében olvashat.

2. Aktivalja a tertiletet az ISOBUS-TC alkalmazasban.

3. Ezutan kdvesse az alabbi fejezetek egyikének utmutatasait:
a) Ha csak a parhuzamos vezetést hasznélja [— 9]
b) SECTION-Control modul hasznélatakor [— 10]

Ha az ISOBUS-TC alkalmazast bévitett izemmaodban hasznalja

Ha az ISO-XML-feladatokat tablat6rzskdnyv (FMIS) segitségével PC-n kivanja megtervezni, majd a
terminallal kivanja szerkeszteni, az ISOBUS-TC alkalmazast kell hasznalnia.

Ebben az esetben nem kell adatokat mentenie a TRACK-Leader alkalmazasban. A munka soran
keletkezd informaciok kozvetlenil atkeriilnek az ISOBUS-TC-re és a ,taskdata.xml” fajl tarolja éket.

A legnagyobb kiilénbség a normal miikddtetéshez a navigacio inditasaban és ledllitasaban, valamint
az adatok tarolasi helyében van. Mas funkciok hasznélata megegyezik az Gtmutatdban leirtakkal.

1. Csatlakoztasson ISOBUS vezérlé szamitdgépet az ISOBUS-ra, vagy aktivaljon egy virtualis
vezérl szamitogépet a Virtual ECU alkalmazasban.

2. Nyissa meg az ISOBUS-TC alkalmazast.
3. Kezdjen el egy feladatot. Ehhez kdvesse az ISOBUS-TC lzemeltetési utmutatdjat.

4. Ha a feladatot elinditotta, nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazést. A navigaciénak
automatikusan el kell indulnia. Ha nem indul el, inditsa el manualisan.

V18.20201207 1"
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Kezelési folyamatok

Ha az ISOBUS-TC alkalmazaést is hasznalja

5. Ezutan kdvesse az alabbi fejezetek egyikének utmutatasait:
a) Ha csak a parhuzamos vezetést hasznélja [— 9]
b) SECTION-Control modul hasznalatakor [— 10]

V18.20201207
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Tudnivaldk a kezelési Gtmutatorol

Ervényességi tartomany

3 Tudnivaldk a kezelési utmutatorol

3.1

3.2

3.3

3.4

30302432a-02-HU

Ervényességi tartomany

Jelen lizemeltetési utmutatd a Miiller-Elektronik cég TRACK-Leader alkalmazasanak valamennyi
moduljahoz érvényes.

Az a szoftvervaltozat, amelytdl a jelen lizemeltetési Utmutatd érvényes, az impresszumban talalhato.

Az Uizemeltetési utmutaté célcsoportja

Az izemeltetési Utmutaté a TRACK-Leader szoftver és a hozzatartoz6 kiegészité modulok
felnasznal6i szamara készilt.

A tennivalok és eredményiik megjelenitése

A tennivaldkra vonatkozo utasitasok [épésrél 16pésre elmagyarazzak Onnek, miként kell bizonyos
munkakat elvégezni a vezérld szamitogépen.

Ebben a kezelési Utmutatdban a kdvetkezé szimbélumokat hasznaljuk a tennivaldk leirasanal;

Az abrazolas maodja Jelentése

1. Az egymast kdvetden elvégzendé munkak
2,

= A munkavégzés eredménye.

Ez torténik, ha az illetd feladatot elvégezte.

= A munkavégzés eredménye.

Ez torténik, ha valamennyi épést végrehajtotta.

M ElSfeltételek.

Ezeket az eléfeltételeket kell teljesiteni még az
elétt, hogy a munkat elkezdené.

Utalas tovabbi oldalakra

Ha a kezelési utasitas egyes részeiben mas fejezetekre is utalas torténik, akkor az mindig a
kovetkezéképpen néz ki:

Példa egy utaldsra: [— 13]

Az utalasok a szdgletes zarojelrdl és a nyilrol ismerhetdk fel. A nyil mogétti szam jelzi azt, hogy a
kezelési utmutatd melyik oldalan talélhaté az a rész, amelyet még el kell olvasnia.
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Termékleiras

Szolgéltatas leirasa

4 Termékleiras

4.1

411

Eléfeltételek

Funkcidk

41.2

14

A TRACK-Leader szoftver egy modern rendszer, amely segiti a mez6gazdasagi gépjarml vezettjét a
teliesen egyenes nyomvonalon térténd haladasban a szanféldon.

A rendszer modularis felépités( és a felnasznal6 tovabbi funkciokkal bévitheti.

Szolgaltatas leirasa

A szoftver rendelkezésre 4llé funkcidi attél fiiggenek, hogy On mely modulokhoz rendelkezik
érvényes licenccel.

Kétféle modul all rendelkezésre:
= Alapmodul: A kiegészité modulok hasznélatanak alapvetd feltétele.

- TRACK-Leader

= Kiegészitd modulok: Tetszés szerint kombinalhatdk.
- SECTION-Control

TRACK-Leader AUTO

TRACK-Leader AUTO CLAAS

TRACK-Leader TOP

TRAMLINE-Management

TRACK-Leader
A modul tipusa: Alapmodul. A tébbi modul hasznalaténak alapvetd feltétele.

A modul hasznalatahoz a kdvetkezé feltételeknek kell teljestilnilik:
= A"TRACK-Leader" beépiild modulnak aktivnak kell lennie.
= A"TRACK-Leader" licencnek engedélyezve kell lenni.

A beépiilé modulok aktivalasaval és a licencek engedélyezésével kapcsolatos tudnivalokért olvassa
el a terminél beszerelési és kezelési Utmutatojat.

Engedélyezés utan a kdvetkezd funkciok linak az On rendelkezésére:
= Parhuzamos vezetévonalak megjelenitése.
= Parhuzamos vezetévonalak megjelenitése a fordulésavban.
= A szantofoldon lévé akadalyok régzitése.
= Figyelmeztetés a rogzitett akadalyoknal.
= Figyelmeztetés a terllet hataranak elérése el6tt.
= A munkaadatok tarolasa két formatumban.
= SECTION-View - Azoknak a szakaszoknak a kijelzése, amelyeket a vezetének manuélisan kell
ki- ill. bekapcsolnia ahhoz, hogy atfedés nélkiil dolgozhasson.

SECTION-Control

A modul tipusa: Kiegészité modul.

A SECTION-Control modul segitségével megadhatja egy csatlakoztatott vezérld szamitogép
szamara, hogy a mez8gazdasagi gép mely részeit kell kikapcsolni ahhoz, hogy atfedések nélkil
dolgozhasson. Ezek lehetnek példaul a szakaszok egy szantéféldi permetezénél.
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Eléfeltételek

Funkciok

41.3

Eléfeltételek

Funkciok

41.4

Eléfeltételek

Funkciok

30302432a-02-HU

Termékleiras

Szolgéltatas leirasa

A modul hasznalatahoz a kdvetkezd feltételeknek kell teljesulnitik:
» A'"TRACK-Leader" beépiilé modulnak aktivnak kell lennie.
= A'"TRACK-Leader" licencnek engedélyezve kell lenni.
= A"SECTION-Control" licencnek engedélyezve kell lenni.

= A terminalt egy, a SECTION-Control modul altal tdmogatott ISOBUS vezérlé szamitdgépre vagy

a Miiller-Elektronik SC-Box egységére kell csatlakoztatni.
= Az ISOBUS vezérlé szamitdgép legyen konfiguralva.

Engedélyezés utan a kdvetkezd funkciok allnak az On rendelkezésére:
= GPS altal tamogatott szakaszolas

TRACK-Leader TOP

A modul tipusa: Kiegészité modul.

A TRACK-Leader TOP modullal meghatarozhatja egy Reichhardt gyartmany( kormanyzast vezérl6

szamitdgép szamara, hogy hogyan kormanyozza a jarmivet ahhoz, hogy a TRACK-Leader altal
létrehozott vezetbvonalakat kdvetni tudja.

A modul hasznalatahoz a kdvetkezé feltételeknek kell teljestilnilik:
= A'"TRACK-Leader" beépiilé modulnak aktivnak kell lennie.
= A"TRACK-Leader" licencnek engedélyezve kell lenni.
= A"TRACK-Leader TOP" licencnek engedélyezve kell lenni.
= A traktorra legyen felszerelve és telepitve egy konfiguralt kormanyzast vezérld szamitogép.

— A TRACK-Leader TOP modul csak Reichhardt gyartmanyu kormanyzast vezérlé
szamitdgéppel miikddik egyltt: Steering ECU PSR, 02.173.8 szoftververziétol.

= A kormanyzast vezérlé szamitdgépen a TRACK-Leader TOP tamogatasanak aktivalva kell
lennie.

Engedélyezés utan a kovetkezd funkciok allnak az On rendelkezésére:
= A jarmi automata kormanyzasa megadott vezetévonalak mentén.

TRACK-Leader AUTO®

A modul tipusa: Kiegészité modul.

A TRACK-Leader AUTO lehetévé teszi a kommunikaciot a TRACK-Leader alkalmazas és egy
automata kormanyzas kdzott a kévetkezd rendszerekkel:

» TRACK-Leader AUTO® EZ-Pilot Pro

= TRACK-Leader AUTO® eSteer

» TRACK-Leader AUTO® ISO

= TRACK-Leader AUTO® Pro

A modul hasznélatahoz a kdvetkezd feltételeknek kell teljestinitk:
= A"TRACK-Leader" beépiilé modulnak aktivnak kell lennie.
= A"TRACK-Leader" licencnek engedélyezve kell lenni.
= A"TRACK-Leader AUTO" licencnek engedélyezve kell lenni.

Engedélyezés utan a kvetkezd funkciok alinak az On rendelkezésére:
= A jarm{ automata kormanyzasa megadott vezetévonalak mentén.

V18.20201207
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Termékleiras

Tesztlicencek hasznalata

41.5 TRACK-Leader AUTO® CLAAS
A modul tipusa: Kiegészité modul.

A TRACK-Leader AUTO CLAAS lehet6veé teszi a kommunikaciot a TRACK-Leader alkalmazas és
egy automata kormanyzas kézott a kovetkezd rendszerekkel:

= TRACK-Leader AUTO® eSteer

= TRACK-Leader AUTO® ISO

= TRACK-Leader AUTO® Pro

Eléfeltételek A modul hasznalatahoz a kdvetkezd feltételeknek kell teljestilniik:
= A'"TRACK-Leader" beépiilé modulnak aktivnak kell lennie.
= A"TRACK-Leader" licencnek engedélyezve kell lenni.
= A'"TRACK-Leader AUTO" licencnek engedélyezve kell lenni.
= Aktivalni kell a ,TRACK-Leader AUTO CLAAS” licencet.
= Konfiguralni kell egy CLAAS-jarmiivet az ECU-S1 kormanyzast vezérlé szamitdgépen.

Funkciok Engedélyezés utan a kdvetkezd funkciok allnak az On rendelkezésére:
= A jarmi automata kormanyzasa megadott vezetévonalak mentén.

4.1.6 TRAMLINE-Management

A modul tipusa: Kiegészité modul.

A TRAMLINE-Management alkalmazas lehetévé teszi a miveldutak kijeldlése szempontjabdl
lényeges informaciok terminal és ISOBUS vezérlé szamitdgép kézotti tovabbitasat. Ezenkivil a
miveléutak kdzotti, aktualis GPS-pozicié alapjan torténd atkapcsolasra is lehetdséget nydit.

Eléfeltételek A modul hasznalatahoz a kdvetkezé feltételeknek kell teljestilniik:
= A"TRACK-Leader" beépiild modulnak aktivnak kell lennie.
= A"TRACK-Leader" licencnek engedélyezve kell lenni.
= Aktivalni kell a ,TRAMLINE-Management” licencet.
= A csatlakoztatott vezérl§ szamitdgépnek tamogatnia kell a miveldut-kapcsolast.
= Megfeleléen konfiguraini kell a csatlakoztatott vezérld szamitdgépet.

Funkciok Engedélyezés utan a kdvetkezd funkciok allnak az On rendelkezésére:
= Az automatikus miveléut-kapcsolas munkagépen keresztlli aktivalasa és deaktivalasa.
= Miveléutak kijel6lése a TRACK-Leader alkalmazas funkcids szimbdlumainak hasznélataval.
= Miveléutak megjelenitése a TRACK-Leader alkalmazésban.

4.2 Tesztlicencek hasznalata
Kiszallitaskor minden kiegészité modul egy étven éras tesztlicenccel engedélyezett.
Minden modult 50 6ran keresztiil tesztelhet. Az id8 akkor indul, ha aktivéalnak egy modult.

Az 50 éra leteltét kdvetéen minden olyan funkcié kikapcsol, amelynek a tesztlicence lejart.

4.3 A kezdémaszk felépitése

Az inditasi maszk jelenik meg, ha a TRACK-Leader alkalmazast megnyitja és nem indit navigaciot.
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Kezel6elemek

4.4
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A TRACK-Leader kezdémaszkja

Termékleiras

Informéaciok a munkamaszkban

A kezdémaszkban az alabbiakat teheti:
= A tobbi maszkba valthat.

= Megtekinthet6 a szoftververzid (a "TL" és "NG" melletti szam)

Funkciés szimbdlum

Funkcid

Elinditja a navigaciot. [— 25]

A ,Navigacié” funkciégomb helyett jelenik meg, ha nem lehet
navigaciét inditani.

Ha megnyomja a gombot, megjelenik egy Uzenet [— 112], benne az
ok megnevezésével.

Megnyitja a ,Memoria” maszkot. [— 86]

Megnyitja a ,Beallitasok” maszkot. [— 92]

Informaciok a munkamaszkban

Amint elinditja a navigaciot, megjelenik a munkamaszk. Innen minden tovabbi feladatot el tud
végezni, melyekre a miivelés soran szikséges van.

A munkamaszkon megjelend informécidkat aszerint kiilénbdztetjlik meg, hogy aktiv-e a SECTION-

Control.

Munkamaszk az inditas utan bekapcsolt SECTION-Control esetén.

@ Navigacios terilet
@ Munkagépet jelol6 sav

@ Ajarmi jele

@ Aktualis statuszinformaciok

@ Iranytl

@ A SECTION-Control allapota
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Termékleiras

Informaciék a munkamaszkban

A kovetkezb abran lathatd, hogy a munka soran milyen egyéb informacidk jelenhetnek meg a
munkamaszkban.

Munkamaszk munka kézben

@ Képerny6-ledsor

@ Figyelmeztetés a terlilet hatarénak elérése
el6tt.

@ Teriilethatar
@ Vezet6vonal

A munkamaszkon keresztlli nagyitas és kicsinyités a kétujjas zoom funkciéval is elvégezhetd. Ha
minddssze a nézetet szeretné elmozditani, érintse meg a képernyd egy tetszéleges pontjat, &s hizza
a nézetet a kivant iranyba.

Szamlalo és statuszinformaciok

A GPS-vevd pozicitjat jelz6 nyil

Munkagépet jeldl6 sav

@Q @@

Ir&nytl

Ezenkiviil az iranytli megérintésével a munkamaszk kozepén is megjelenithetd a nézet.

Amennyiben a maszk felsd részén vonalak jelennek meg, az ujja végigcsusztatasaval valthat at a
klilbnboz6 nézetek kozott.

Vezetévonalak
A vezet6vonalak olyan segédvonalak, amelyek segitik a vezet6t a parhuzamos nyomkévetésben.

A vezetévonalak harom tipusa all rendelkezésre:
= AB-vonal - Ez az elsé vezetévonal. A képernyén mindig A és B betii jeldli.
= Aktivalt vezetdvonal — Az a vezet6vonal, amelyet a jarm{ éppen kovet. Kék szin jeldli.
= Nem aktivalt vezetévonalak — Azok a vezetdvonalak, amelyek nem aktivak.

Vezetbvonalszett kivalasztasakor a munkamaszk felsé részén mindig az aktudlisan kivalasztott szett
és a vezetévonal-tavolsag jelenik meg.

A GPS-vevé pozicioja

Munkagépet jelol6 sav

A munkagépet jel6ld sav szimbolizalja a mez8gazdasagi gépet. Tobb négyszogbdl all. Minden
négyszOg egy szakasznak felel meg. Munka kozben a négyszogek szine valtozhat.
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Lasd még: A SECTION-View hasznalata [— 49]

Szamlalo és statuszinformaciok

Ebben a részben tovabbi informaciokat talal.

Termékleiras

Informéaciok a munkamaszkban

A maszk als6 részén lathato kdrdk jelzik, hogy atvalthat a kiildnb6z6 megjelenitések kdzott:

1. CsUsztassa végig az ujjat a szamlalé részen:

= A kdvetkezd adatok jelennek meg.

Szamlalo

@ Sebesség

@ ElGirt érték az alkalmazas-tarkepbé|

@ Az automata kormanyzasi rendszer statusza

@ A SECTION-Control statusza:
- AUTO - A SECTION-Control vezérli az
ISOBUS vezérl szamitdgép szakaszolasat.
- MANU - Az ISOBUS vezérl szamitogép
iranyitdsa manudlisan térténik.

@@

A GPS-jel minésége

Terlet:

- Terlilethatar nélkiili teriileten: Mar
megmunkalt terlet.

- Terlilethatarral rendelkez6 teriileten: A
terllet 6sszteriilete.

Csak akkor jelenik meg, ha On teriilethatart
rogzitett:

- A még megmunkalasra varo terilet
nagysaga.

A munkaszélesség megjelenitése a szakaszok allapotaval egyiitt, csatlakoztatott ISOBUS vezérl6 szamitdgép

esetén
@ A munkagép és a munkaszélesség jelolése

@ Kijuttatast végzé szakasz

30302432a-02-HU V18.20201207

@ Kikapcsolt szakasz

A SECTION-Control munkamédja ennél a
munkaszélességnél
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Termékleiras

Kezel6elemek a munkamaszkban

Jelmagyarazat a megjelenitett kijuttatasi mennyiségekhez, illetve kijuttatasi térképekhez

A jelmagyarazat elnevezése @ Jelmagyarazat
Az elnevezést a vezérld szamitogep vagy egy
ISO-XML feladat hatarozza meg.

Teriilethatar

osszterlletének kiszamitasahoz.

Bejart és megmunkalt teriiletek

A gépet jel6ld ikon mogotti teriletek zold szinnel vannak jeldlve. A zdld szin itt a konfiguracidtél
fliggben az alabbiakat jelentheti:
= Bejart terliletek
Ha csak a TRACK-Leader programot hasznalja, akkor az csak a bejart tertiletet jeldli. Méghozza
fuggetlentil attél, hogy a gép a teriilet bejarasakor megmunkalta-e azt vagy sem.
= Megmunkalt terliletek
Ha a SECTION-Control programot hasznalja, akkor az jeldli a megmunkalt tertileteket. A gép
altal bejart, am nem megmunkalt terlileteket azonban nem jel6li.

Ha azt szeretné, hogy a szoftver csak a megmunkalt terlleteket jeldlje zélddel, akkor az alabbiakat
kell tennie:
= SECTION-Control aktivalasa

vagy
* Munkahelyzet-szenzor felszerelése és aktivalasa

A munkahelyzet-szenzor felismeri, egy mez6gazdasagi gép munkahelyzetben van, és ezt az
informéciot a terminalhoz tovabbitja.

A GPS-kapcsolat statusza
Kijelzi a DGPS-kapcsolat allapotat.

Lasd még: A DGPS-jel minéségének ellenbrzése [— 31]

Kezel6elemek a munkamaszkban

Ebben a fejezetben attekintést talal az alkalmazas munkamaszkjaban megjelend leggyakoribb
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Termékleiras

Kezelb6elemek a munkamaszkban

Funkciés Funkcio/Tovabbi informaciokat tartalmazo fejezet
szimb6lum
000 Megjeleniti a funkcios szimbdlumokat tartalmazé masodik oldalt.

Kilép a munkamaszkbdl és befejezi a navigaciot, vagy megjeleniti a funkcios
szimbdlumokat tartalmazé elsé oldalt.

A terilethatarok beéllitasaihoz kapcsolddé funkciés szimbélumok megjelenitése

Tovabbi funkcios szimbdlumok jelennek meg.

A terlilethatér rogzitése [— 32]

A navigacios képernydn a terilet koril egy piros vonal huzédik. Ez a terllethatar.

A terillethatar torlése [— 36]

A terllethatar torlédik.

A terlilethatarok rogzitéséhez kapcsolddo szordkerethelyzet kivalasztasara
szolgalé parbeszédablak megnyitasa

Megnyilik egy kivalasztas céljara szolgald parbeszédablak, amelyben
kivalaszthatja, hogy a szorokeret milyen helyzeténél térténjen meg a teriilethatar
rogzitése.

A terlilethatar rogzitésének elinditasa

Elinditja a terllethatar rogzitését a kivalasztott szorokerethelyzetnél.

A terillethatar rogzitésének leallitasa

Leallitja és elveti a teriilethatar rogzitését a kivalasztott szérokerethelyzetnél.

A terilethatar rogzitésének szlineteltetése

Megszakitja a terllethatar rogzitését a kivalasztott szérékerethelyzetnél.

A terillethatar rogzitésének folytatasa

Folytatja a terlilethatar rogzitését a kivalasztott szordkerethelyzetnél, és egyenes
vonalat rajzol a kezd8ponthoz, amelynél a rogzités szlneteltetve volt.

A terillethatar rogzitésének befejezése

A kivalasztott szérokerethelyzetnél befejezi a teriilethatar rogzitését, és egyenes
vonalat hiz a rogzités kezdépontjahoz.

A korlatozas ala tartozo terliletek rogzitéséhez kapcsolddo szordkerethelyzet
kivalasztasara szolgaléd parbeszédablak megnyitasa

Megnyilik egy kivalasztas céljara szolgalo parbeszédablak, amelyben
kivalaszthatja, hogy a szorokeret milyen helyzeténél térténjen meg a korlatozas ala
tartoz¢ tertlet rogzitése.

A korlatozas ala tartozo terllet rogzitésének elinditasa
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Kezel6elemek a munkamaszkban

Funkciés
szimboélum

Funkcio/Tovabbi informaciokat tartalmazo fejezet

Elinditja a korlatozas ala tartozé terilet rogzitését a kivalasztott
szorokerethelyzetnél.

A korlatozas ala tartozo terllet rogzitésének leallitasa

Ledllitja és elveti a korlatozas ala tartozd terilet rogzitését a kivalasztott
szorokerethelyzetnél.

A korlatozas ala tartozé terlilet régzitésének sziineteltetése

Megszakitja a korlatozas ala tartozé terlilet rogzitését a kivalasztott
szorokerethelyzetnél.

A korlatozas ala tartozo terllet rogzitésének folytatasa

Folytatja a korlatozas ala tartozé terlilet rogzitését a kivalasztott
szbrokerethelyzetnél, és egyenes vonalat rajzol a kezdéponthoz, amelynél a
rogzités szlneteltetve volt.

A korlatozas ala tartozé terlilet régzitésének befejezése

A kivalasztott szérokerethelyzetnél befejezi a korlatozas ala tartozo tertilet
rogzitését, és egyenes vonalat huz a korlatozas ala tartozo terilet rogzitésének
kezdbpontjahoz.

A bejart terllet rogzitésének inditasa [— 50]

A funkcios szimbdlumok csak akkor jelennek meg, ha kikapcsoltak a SECTION-
Control alkalmazast, és On nem rendelkezik munkahelyzet-szenzorral.

A megmdivelt teriilet megjelélésének megszakitasa

A SECTION-Control izemmodjanak megvaltoztatasa [— 56]

A SECTION-Control megvaltoztatja az lizemmddot.

A fordulésav megmiivelése [— 51]

A szimb6lum nem aktiv, mivel hidnyzik egy terilethatar.

A fordulésav megmiivelése [— 51]

Eléhiv egy olyan maszkot, ahol definialni tudja a fordulésavot.

AB-vonal kitlizése [— 38]
A z&szI6k pontos kinézete az aktivalt vezetési madtdl fligg.

Megtérténik az AB-vonal A pontjanak kitlizése.

Vezetbvonalak torlése [— 43]
Harom masodpercig tartsa lenyomva a funkciégombot.

A vezet6vonalak torl6dnek.
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Termékleiras

Kezel6elemek a munkamaszkban

Funkciés
szimboélum

Funkcio/Tovabbi informaciokat tartalmazo fejezet

A munkamaszk megjelenitésének megvaltoztatasa

A teljes terilet megjelenik.

Megjelenik a jarm{ kdrnyezete.

A képerny6n két nézet kdzott lehet atvaltani: , Tényleges kijuttatasi térkép” és
,Megmiivelt terliletek” [— 56]

A vezetési modot kivalasztasa [— 46]

Megjelenik a vezet6vonalak konfiguraldséra szolgalé maszk.

Masik AB-vonal kitlizése [— 48]

A pontos kinézete az aktivalt vezetési modtol fligg.

Menetirany felismerése [— 28]

A feltételezett menetirdny megvaltozik.

Tovabbi funkciok:
= A vezet6vonalak kozotti tAvolsag beallitasa [— 44]
= A vezet6vonalak intervallumanak beallitasa [— 44]
« Agyas mod beallitasa [— 45]
= TRACK-Leader AUTO® konfiguralasa [— 109]

A 3D nézet aktivalasa

A 2D nézet aktivalasa

Akadalyok rogzitése [— 54]

Megjelenik az akadalyok rogzitését tartalmazd maszk.

Ha ez a nyil jelenik meg, a rendszer azt feltételezi, hogy a jarm elére halad. [—
28]

Megnyomasaval a feltételezett menetirdny megvaltozik.

Ha ez a nyil jelenik meg, a rendszer azt feltételezi, hogy a jarmi héatrafelé halad.
[— 28]

Megnyomésaval a feltételezett menetirdny megvaltozik.

Vezetévonalak eltolasa [— 43]

(3 masodpercig lenyomva tartva)
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Kezel6elemek a munkamaszkban

Funkciés
szimboélum

Funkcio/Tovabbi informaciokat tartalmazo fejezet

Megjelennek a referenciapont kijeldlésére [— 30] és a GPS-jel kalibralasara
szolgalo funkcios szimbdlumok:

A TRAMLINE-Management lizemmddjanak megvaltoztatasa [— 82]

A TRAMLINE-Management megvaltoztatja az izemmadot.

Miveldut eltolasa a kovetkezd athaladasnak megfeleléen [— 83]

Miveldut eltolasa az el6z§ athaladasnak megfeleléen [— 83]

AB-vonal TRAMLINE-Management szerinti invertalasa [— 83]
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A kezelés alapjai

Elsd izembevétel

5 A kezelés alapjai
5.1 Elsé Uzembevétel
Eljarasmod 1. Inditsa el a terminalt.
2. Akivalasztasi meniben érintse meg a kdvetkezd ikont:
= A TRACK-Leader alkalmazas megjelenik a féképernydn:
5.2 Navigacié inditasa

Lehetséges problémak

5.2.1

Eljarasméd

30302432a-02-HU

Két modszer van a navigacié inditasara:
= A TRACK-Leader alkalmazasbdl. [— 25]
= Az ISOBUS_TC alkalmazasbdl, ha ISO-XML feladatokkal dolgozik. [— 28]

Ha a navigaciét nem tudja inditani, mert az inditasi maszkban ez a sziirke szin( ikon jelenik meg

, akkor a kdvetkezd okok johetnek szoba:

= Tl koran kisérelte meg elinditani a navigaciét. A vezérld szamitogép Ujrainditasa vagy
csatlakoztatasa utan a terminalnak sziiksége van néhany percre ahhoz, hogy kapcsolatot
létesitsen az dsszes komponenssel. Ezutan ismét megjelenik a ,Navigacié” nyomégomb.

» ISO-XML feladat nélkiil dolgozik, de az ISOBUS-TC alkalmazasban az ,Uzemméd” paraméter
beallitdsa ,Bdvitett”.

= On ISO-XML-feladatokkal dolgozik és nem inditott el egyetlen feladatot sem.

= Aterminlt uj ISOBUS vezérl szamitdgéphez csatlakoztatta a termindl Ujrainditsa nélkl.

= Inaktivalta a ,Kapcsolat az ISOBUS-TC-vel?” paramétert a Tractor-ECU alkalmazasban.
(Hibajelentés: A gép adatai még toltédnek.)

= A prébalicencek egyike lejart: TRACK-Leader vagy SECTION-Control

Inditas a TRACK-Leader-ben - ISOBUS-TC nélkiil

M Ha ISOBUS vezérld szamitdgéppel dolgozik, annak folyamatosan csatlakoznia kell az ISOBUS-
ra.

M Ha ISOBUS vezérld szamitdgép nélkil dolgozik, aktivainia kell a vezérlé szamitogépet a Virtual
ECU alkalmazasban. Tovabbi informaciokat a terminal lizemeltetési Utmutatéjaban olvashat.
M ,Standard” értékre allitotta az ISOBUS-TC alkalmazas ,Munkamod” paraméterét.

1. — Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.
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A kezelés alapjai

Navigéacié inditasa

= A kdvetkezé maszk jelenik meg:

= Ha a ,Navigacio” helyett a ,...” szdveg jelenik meg, akkor valamelyik eléfeltétel nem teljesiil.

A pontos ok megallapitdsahoz érintse meg az ikont.

2. Erintse meg a ,Meméria” pontot.

= Megjelenik a ,Meméria” maszk: [— 86]

. Most el kell dontenie, hogy elészor kivan-e megmiivelni egy terlletet vagy egy olyan teriileten

kivan dolgozni, amelynek a terlilethatarat mar rogzitette. Valassza ki a kvetkezé lehetéségek
egyikét, és olvasson tovabb a 8. lépéstél.

. a) lehetdség: Ha Uj tertiletet kivan megmdivel, gondoskodnia kell arrdl, hogy régebbi felvételek

ne legyenek a meméridban. A megnyitott felvétel elvetéséhez érintse meg az pontot. (A
felvétel ezzel az SD-kartyardl nem torlddik.)
= A maszkban nem jelenik meg teriilet.

. b) lehetdség: Ha olyan teriletet kivan megmvelni, amelynek adatai SD-kartyan talalhatok,

érintse meg az ikont, és toltse be az adatokat az SD-kértyarol.
= A maszkban megjelenik a betoltott terilet.
= Betdltdtt teriiletek esetén két lehetbség kozll valaszthat:

. b1) lehetdség: A munkat ezen a terileten kivanja folytatni.

Ha ezen a terlleten folytatja a munkat, ehhez azonban masik gépet kivan hasznalni, akkor
elész6r a masik gépet kell csatlakoztatnia.
Olvassa tovabb a 8. [épéstdl.

. b2) lehetéség: Uj miivelést kivan végezni a teriileten, csak a teriilethatarra van sziiksége.

Erintse meg az ikont a bejart terliletek torléséhez.

- Hagyja el a ,Meméria” maszkot.
= Megjelenik az alkalmazas inditd maszkja.
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Navigacié inditasa

9. - Inditson 0j navigaciot.
= Megjelenik a munkamaszk. Csak a jarmii ikonjat tartalmazza vagy kiegészitésképpen a
betdltott terilethatarokat és a bejart terilet adatait is — a korabban betéltott adatoktol

fliggben.

= Ha a képernyd kdzepén megjelenik az ikon, akkor nincsen kapcsolat a GPS-
vevovel, és On nem tud tovabb dolgozni. Csatlakoztasson egy GPS-vevét, majd
konfiguralja.

10. A munkamaszkban megjelend informaciokrél ebben fejezetben tajékozodhat: Informaciok a
munkamaszkban [— 17]

11. A kdvetkez6 teenddkrél ebben a fejezetben tajékozodhat: Kezelési folyamatok [— 9]

5.2.2 Shape fajlokkal az ISOBUS-TC alkalmazasbél
Akkor hasznalja ezt a mddszert, ha az ,|ISOBUS-TC” alkalmazast standard lizemmaédban miikddteti.
Eljarasméd M Ha ISOBUS vezérlé szamitdgéppel dolgozik, annak folyamatosan csatlakoznia kell az ISOBUS-
ra.

M Ha ISOBUS vezérlé szamitogép nélkil dolgozik, aktivalnia kell a vezérld szamitogépet a Virtual
ECU alkalmazasban. Tovabbi informaciokat a terminal lizemeltetési Utmutatéjaban olvashat.

M ,Standard” értékre allitotta az ISOBUS-TC alkalmazas ,Uzemméd” paraméterét.

1. Aktivaljon egy teriletet az ,ISOBUS-TC” alkalmazasban. Ennek mikéntjérél az ISOBUC-TC
lzemeltetési Utmutatojaban olvashat.

2. - Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.
= Megjelenik a munkamaszk az ISOBUS-TC-ben elmentett dsszes terliletadattal:

= Ha a munkamaszk nem jelenik meg, akkor bizonyos el6feltételek nem teljesiltek.
= Ha a munkamaszkon zdlddel jelolt megmdivelt terliletek jelennek meg (az utolsé

hasznélatbdl), térdlje azokat a ,Meméria” maszkon a nyomogombbal.

= Ha a képernyé kdzepén megjelenik az ikon, akkor nincsen kapcsolat a GPS-
vevovel, s On nem tud tovabb dolgozni. Csatlakoztasson egy GPS-vevét, és konfiguralja
azt.

3. A munkamaszkban megjelend informéaciokrdl ebben fejezetben tajékozddhat: Informéaciok a
munkamaszkban [— 17]

4. Akovetkezd teenddkrol ebben a fejezetben tajékozodhat: Kezelési folyamatok [— 9]
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Menetirany felismerése

523 Egy ISO-XML-megbizassal
Akkor hasznalja ezt a mddszert, ha az ,ISOBUS-TC” alkalmazast bdvitett izemmddban miikodteti.
Eljarasmod M Ha ISOBUS vezérlé szamitdgéppel dolgozik, annak folyamatosan csatlakoznia kell az ISOBUS-
ra.

M Ha ISOBUS vezérlé szamitdgép nélkil dolgozik, aktivalnia kell a vezérlé szamitogépet a Virtual
ECU alkalmazasban. Tovabbi informaciokat a terminal izemeltetési Utmutatéjaban olvashat.

M Bovitett” értékre allitotta az ISOBUS-TC alkalmazas ,Uzemmaod” paraméterét.

1. Inditson el egy feladatot az ,ISOBUS-TC” alkalmazasban. Ennek médjara vonatkozdan olvassa
el az ISOBUC-TC uzemeltetési Utmutatdjat.

2, - Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.
= Megjelenik a munkamaszk az ISO-XML feladat valamennyi adataval:

= Ha a munkamaszk nem jelenik meg, akkor bizonyos eléfeltételek nem teljestiltek.

= Ha a képernyd kozepén megjelenik az ikon, akkor nincsen kapcsolat a GPS-
vevével, és On nem tud tovabb dolgozni. Csatlakoztasson egy GPS-vevét, és konfiguralja
azt.

3. A munkamaszkban megjelend informaciokrél ebben fejezetben tajékozddhat: Informaciok a
munkamaszkban [— 17]

4. Akovetkezd teenddkrol ebben a fejezetben tajékozodhat: Kezelési folyamatok [— 9]

5.3 Menetirany felismerése

Annak érdekében, hogy a rendszer fordulaskor és hatrameneteknél hibatlanul mikadjon, a
menetiranyt is javasolt figyelembe venni.

Amig el6refelé halad a terlleten, a képernyén helyesen jelenik meg a gép és a szakaszok

kapcsolasa is helyes lesz @ @ Héatramenetnél @ azonban a rendszer kétféleképp
mukodhet:
= Ha a menetiranyt a rendszer nem veszi figyelembe, a terminal iranyvaltas utén is ugy veszi,
hogy a jarm{ el6refelé halad. A jarmi ilyenkor 180°-kal elforditva lesz lathatd a képernydn.
Ennek kdvetkeztében a szakaszok rossz helyen talalhatok és bizonyos esetekben a kapcsolasuk

is helytelen lesz. @

= Ha arendszer figyelembe veszi a menetiranyt, megvaltozik a GPS nyil szine és iranya. @
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Referenciapont létrehozasa

Az irdnyvaltas elényei

A menetirany figyelembe vételére a kdvetkezd lehetdségek allnak rendelkezésre:
= Menetirany-érzékeld a traktorban. Az iranyjelet az ISOBUS tovabbitja és a terminal felismeri azt.
= A kormanyzas menetiranyjele.
= Félautomatikus menetirany-felismerés a GPS-jel alapjan.

Félautomatikus menetirany-felismerés

Ha a ,Menetirany-felismerés” [— 93] paraméter aktiv, a terminal bekapcsoldsa utan meg kell
gy6z&dnie a felvett menetirany helyességérdl.

A rendszer a jarmi elsé megmozdulasakor feltételezi, hogy el6re halad. Ezutan minden egyes
iranyvaltoztatast ehhez igazit.

Ezért kdzvetleniil a navigacié inditasa utan nagyon fontos ellendrizni, hogy a rendszer helyesen
ismerte-e fel a menetiranyt. Erre kildndsen akkor van sziikség, ha a jarmi a navigécié inditasakor ill.
elétte hatrafelé halad, vagy még nem rendelkezik megfeleld GPS-vétellel.

A menetiranyt legkésébb a rendszer Ujrainditasakor ismét ellendrizni kell.

1. Inditson el egy Uj navigaciot.
= Ajarm{ szimbo6lum feletti nyil az aktuélisan eléiranyzott menetiranyt mutatja.

- A jarm el6re halad; - A jarm{i hatrafelé halad.

2. Erintse meg a ikont a el8iranyzott menetirdny megvéltoztatdsahoz.

3. Amikor a termindl irdnyvaltast észlel a GPS-jel alapjan, megvaltozik a kijelzett menetirany.

Referenciapont létrehozasa

Ha nagy pontossagu, pl. RTK vagy CenterPoint RTX korrekciés jellel dolgozik, akkor nem kell
létrehozni a referenciapontot.
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Referenciapont létrehozasa

5.4.1 Miért van sziikség a referenciapontra?

A referenciapont segitségével dssze tudja hasonlitani a tényleges GPS-koordinatakat a tarolt GPS-
koordinatakkal, és kiegyenlitheti az esetleges csiszasokat (eltolodasokat).

A GPS-pozici6 kalibralasahoz egy fix pontra van szlkség a talajon, ez az Uigynevezett
referenciapont. A GPS-pozicié kalibralasakor a referenciapont mentett koordinatai 6sszehangolasra
kertlnek az aktudlis koordinatakkal.

Balra: teriilet kalibralt GPS-pozicidval; jobbra: teriilet kalibralt GPS-pozicié nélkiil

Ha nem allitja be a referenciapontot és a GPS-poziciot nem kalibralja be mindig munka elétt, akkor
az alabbi torténik:

A teriilethatar, a vezet6vonalak stb. mentett GPS-koordinatai eltérnek a valodi pozicioktdl. Ezaltal
nem tudja megmunkalni a terilet egyes részeit, mivel a szantéfold mentett pozicioi a tertilethataron
tul esnek.

A maximalis pontossag eléréséhez:

1. Minden terlletnél tizz6n ki egy referenciapontot az elsé bejéras soran.

beallitotta a referenciapontot.

3. Hosszabb munk&k alatt munka kdzben is kalibralja a GPS-poziciét.

5.4.2 Referenciapont kitlizése

A referenciapont kitlizésekor a GPS-vevd koordinatai dontéek. Mivel nem akarja a GPS-vevét
minden esetben leszerelni, a jarmiinek mindig ugyanazon a helyen kel 4linia. igy a GPS-vevé is
ugyanazon a helyen van.

A referenciapont beallitdsakor egy fix pontra van szilksége, amelynek a poziciéja idével sem véltozik.
Példaul egy fa, egy hatarké vagy egy csatornafedél.

Azért van szliksége erre a pontra, hogy a GPS-jel késébbi kalibralésakor a traktort pontosan
ugyanerre a helyre tudja allitani.

30 V18.20201207 30302432a-02-HU



Eljarasméd

5.5

30302432a-02-HU

A kezelés alapjai

A GPS-jel minéségének ellenérzése

Adatveszteség hianyz6 referenciapontnal
Ha a referenciapontot a jovében nem tudja megtalalni, a rogzitett adatok hasznalhatatlanna valnak.

o Minden teriilet esetében mindig jegyezze meg a referenciapont pontos poziciéjat!

Az alabbi abran a traktor egy lehetséges helyzete lathato a referenciapont kitlizésekor:

Traktor a referenciapont kitlizésekor

. GPS-vevd a traktorkabin tetején »<  Areferenciapont pozicidja
@ A GPS-vevd és az Ut szélén lévo pont kozotti A GPS-vevé és az Ut szélén lévé pont kozotti
tavolsag az X-tengelyen tavolsag az Y-tengelyen

-—-Vonal a fix pontbdl az Uton keresztil

™ On a terilletet elészor munkalja meg.

1. Talaljon egy fix pontot a teriiletre t6rténd rahajtaskor. Példaul egy fa, egy hatarké vagy egy
csatornafedél.

2. Hazzon egy vonalat ebbdl a pontbdl arra az utra, amelyen a jarm &ll
3. Alljon a jarm(i mindkét elsé kerekével a vonalra.

4. Jegyezze fel a fix pont és a jarm{ kdzotti tAvolsagot. Ezt a tavolsagot a GPS-jel kalibralasakor is
tartania kell.

5. Inditson el egy Uj navigaciét.

6. Erintse meg egymas utan a kdvetkezd ikonokat:

jejele]
> >

= Aképernydn megjelenik egy "R" és egy pont, ami a referenciapontot jeldli a terileten. A
pont a nyil alatt talalhato.

= Ezzel kitlizte a referenciapontot.

A GPS-jel minéségének ellenérzése

Minél jobb a GPS-jel, annal pontosabb és kiesés-biztosabb a TRACK-Leader munkéja. A GPS-jel
minésége t6bb faktortdl is flgg:
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Terilethatar

= a GPS-vevo tipusa;
= a foldrajzi hely (bizonyos vilagrészeken a korrekcioés miiholdak nem érhetdk el);
= helyi aryékolasok a terlleten (fak, hegyek).

Informécié a munkamaszkban

@ A GPS-+jel aktualis mindsége @ Oszlopgrafika
A kapcsolat mindségét jelzi. Minél tobb kék
oszlopot lat, annal jobb a kapcsolat.

@ A csatlakoztatott miiholdak sz&ma

A GPS-jel mindsége

Mindség Leiras

RTK fix Legnagyobb pontossag.

RTK float Kb. 10-15 cm sorcsatlakozasi pontossag, TerraStar-C.

DGPS GPS korrekcios jellel. GPS-vevétol és konfiguraciotdl fliggéen: WAAS,

EGNOS, GLIDE vagy més.

GPS Gyenge és pontatlan jel.
INV Nincs GPS-jel. A munkavégzés nem lehetséges.
RTX konv Kizarolag a Trimble-RTX korrekcios szolgélat hasznalata esetén. A

korrekcios jel még nem teljesen konvergalt. A maximalis pontossag
még nincs elérve.

RTX Kizarolag a Trimble-RTX korrekcids szolgélat hasznalata esetén. A
maximalis pontossag elérése megtortént.

xFill Ha a GPS mindségként az xFill jelenik meg, a miihold szdma helyett
egy id6zitd jelenik meg. Az idézitd 20 percnél indul és megjelenit,
meddig hasznalhaté még az xFill.

Teriilethatar

On kijeléIheti a teriilethatart annak érdekében, hogy a rendszer a teriilet kdrvonalat felismerje. A
terlilethatar a terliletet korllvevé piros vonalként jelenik meg a képernydn.

A terlilethatér kijelolése nem kotelez6. A terllethatar alkalmazasanak azonban van néhany elénye:
= Meghatarozhatd a teljes foldtertilet és a megmavelt terllet.
« Aterminal figyelmezteti Ont, ha kdzeledik a teriilet hatarahoz.
= Csak akkor jelenitheté meg fordulésav a képernyén, ha rendelkezésre all a terlilethatar.
= Aterlilethatar rendelkezésre allasakor a terileten kiviili szakaszok automatikusan
kikapcsolhatdk. Ez killdndsen a nagy munkaszélességli permetezéknél hasznos.

A terlilethatér kijel6lésére tobb lehetbség is van:
= Kodzvetlenil a terminalon: [— 34]
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Terilethatar

- Munkagéppel végzett munka kdzben.

— Utélagos mérés egy terllet-kdrbejaras alkalmaval.

— Aterlilet traktorral vagy mas jarm(vel (quad) torténd korliljarasa alatt.
= A terllethatér importja: [— 36]

- Import féldmérési adatokbdl Shape-formatumban.

- Import korabbi TRACK-Leader régzitésekbdl.

- Import a PC-n megrajzolt tertilethatarokbol.

Teriilethatar rogzitése munka kozben

A terGlethatar munka kdzben torténd rogzitéséhez a kovetkezéképpen kell eljarnia. Minél

pontosabban jar el a kortljaras létrehozasakor, annal pontosabb lesz a teriilethatarnal a szakaszok

kapcsolasa.
M Egy vezérld szamitogép csatlakoztatva van, és a gépelrendezés helyes.

1. Inditson uj navigaciét.

2, — Valassza ki, hogy a menetiranytdl és a terllet oldalaitol figgden a szorokeret melyik

3. - Hagyja jova.

4, — Inditsa el a teriilethatar rogzitéseét.

5. Jarja korbe a terliletet.

6. — Szakitsa meg a rogzitést, ha példaul specialis vezetési mandverek megtétele valik
szilkségessé.
= Vezetés kdzben a rdgzités megszakitdsanak ideje alatt a terminélon egy bevonalkézott
vonal jelenik meg.

1. - Folytassa a rogzitést.

= A terminal huz egy egyenes vonalat a két pozicié kdzott: amelyen a rogzitést sziineteltette,

illetve amelyen a rogzitést folytatni kivanja.

8. Folytassa a rogzitést.
= Figyeljen arra, hogy a terminél a rogzités befejezésekor egy egyenes vonalat hiizzon az
aktudlis poziciotdl a rogzités kezdépontjahoz.

9. — Fejezze be a terllethatar rogzitését.
= Aterminal huz egy egyenes vonalat az aktudlis poziciobdl a rogzités kezddpontjahoz.

= A terllethatar rogzitése megtdrtént.

= Aterllet dsszterllete a navigaciés maszkon bellil jelenik meg.
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5.6.2 A teriilethatar kijelolése koriiljarassal

Ha a terlilethatart kdzvetlenil a terminalon szeretnénk kijeldIni, akkor a tertletet kordl kell jarni. Minél
pontosabban torténik a korlljaras, annal pontosabb lesz a hatarnal a szakaszok kapcsolasa.

A GPS-jel pontossaga nagyon fontos:
= Ha Onnek lehetsége van, akkor hasznaljon minél pontosabb GPS-jelet, pl. RTK jelet.
= Ha DGPS-t hasznal, akkor kalibralja a GPS-jelet 15 percenként. Szakitsa meg ehhez a rogzitést

( ikon), és menjen a referenciaponthoz. A kalibralas utdn menjen vissza arra a pontra,
ahol abbahagyta a régzitést.

Alapeset - ISOBUS vezérlé szamitogép és SECTION-Control nélkiil
Eljarasméd gy jarja koriil a teriiletet, ha ISOBUS vezérlé szamitogép és SECTION-Control nélkiil dolgozik:
M A Virtual ECU alkalmazasban mar kivalasztotta a hasznalt gép virtualis vezérlé szamitogépét.
1. Inditson uj navigaciét.

2. Ha RTK nélkil dolgozik, tlizze ki a referenciapontot vagy kalibralja a GPS-jelet.
= A kdvetkez0 képet fogja latni:

3. - Ezt a funkciés szimbdélumot megnyomva értesitheti a terminélt arrél, hogy a gép
dolgozik. Ha a gépre (vagy a traktorra) munkahelyzet-szenzor van felszerelve, amely
konfiguralva van a gépprofilban, akkor ez az ikon nem jelenik meg. Ebben az esetben a terminal
automatikusan felismeri, hogy a gép dolgozik.

4. Kapcsolja be, illetve allitsa munkahelyzetbe a gépet.

5. Jarja korl a teriiletet. Ekdzben prébaljon a gép kiilsé részével kdzvetlenll a terllet szélén
haladni. Ha ugy talélja, hogy a munkaszélesség nem egyezik a gép szélességével, alljon meg,
és korrigalja a ,Munkaszélesség” paramétert a Virtual ECU-ban. A tertilet kériiljarasanak idejére
a paraméter valamivel nagyobbra is allithatja, majd ezutan a terlilet szélétdl allandé tavolsagra
haladhat.
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= Az els6 centiméterek utan lathatja, hogy a képernyén a jarmivet jeldl6 ikon mogoétt a tertilet
z6ld szinnel jelenik meg. A zold szin a megmdvelt terlletet jelzi:

6. Jarja koril a teljes terliletet.

7. Ha végigjarta a terlletet, alljon meg.
= A koériljarés vonalanak 6nmagaban zarédnia kell:

8. - Ezt a funkci6s szimbdlumot megnyomva jelélheti ki tertilethatart a zolddel jelolt terdlet
koriil.

= A navigacios képernydn a teriilet korll egy piros vonal jelenik meg. Ez a terilethatér.
= A sz&mlalé részben most mar megjelenik a kiszdmolt terilet.

= Mivel On a teriilethatar kdzelében tartézkodik, a terminal sipolni kezd, és a képernydn
megjelenik a kdvetkez0 figyelmeztetés: ,Teriilethatar”.

Az igy létrehozott teriilethatart On elmentheti.

A teriilet koriiljarasa SECTION-Control segitségével

Ha On SECTION-Control alkalmazassal dolgozik, akkor az eljaras szinte teljesen megegyezik az
alapesetben leirtakkal.

Fontos:
= Egy ISOBUS vezérlé szamitogépnek csatlakoztatva kell lennie.

= A és funkciés szimbélum helyett az ikon lesz lathat6. Az alapesetnél leirt
folyamat 3. Iépésében ezzel kell majd aktivalnia a SECTION-Control automatikus médot. A
megmivelt terlilet kijel6lése automatikusan t6rténik, mihelyt a gép dolgozni kezd.

Teriilet koriiljarasa ISOBUS-TC alkalmazassal

Ha standard iizemmodban hasznalja az ISOBUS-TC alkalmazast, mindig Iétre kell hoznia és
aktivalnia kell egy terlletet az ISOBUS-TC alkalmazasban, miel6tt az itt leirt alapvetd eljarast
kévetné.
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5.6.3

5.6.4

Eljarasméd

5.6.5

Eljarasmoéd

36

A teriilet koriiljarasa traktorral, quaddal vagy mas jarmiivel, gép nélkiil
Sok esetben elényds, ha a tertiletet olyan jarmivel jarjuk korll, ami nem vontat gépet.

Fontos:
= Aterminalt és a GPS-vevoét fel kell szerelni a jarmre.
= Ajarmiihoz létre kell hozni egy virtudlis vezérld szamitdgépet a Virtual ECU alkalmazésban.
Ehhez adja meg nagy pontossaggal a GPS-vevd pozicidjat és a munkaszélességet.
= A fél munkaszélesség a jarm kdzepe és a terllethatar kdzott mért tavolsagnak felel meg.
Tartsa ezt a tavolsagot a teljes terlilet koriiljarasa kozben.

Terlilethatar importalasa

A terGlethatér killsé programbdl is importalhato. Ez lehet olyan régebbi terlilethatar, melyet egy masik
terminallal hozott létre, vagy lehetnek egy foldmérési hivatal adatai is. A forras nem Iényeges. Csak
az a fontos, hogy a hatar megrajzolasa nagyon pontos legyen.

A fajlnak a kdvetkezé tulajdonsagokkal kell rendelkeznie:
= Fajlformatum: shp
= Standard: WGS84

Ha Shape fajlokkal dolgozik, olvassa el ezt a fejezetet: Ha standard izemmédban hasznalja az
ISOBUS-TC alkalmazast [— 11]

Teriilethatar torlése

1. Erintse meg kb. 3 méasodpercig a kdvetkez6 funkcidgombot:
= Az alabbi (izenet jelenik meg: "Torli a terllethatart?"

2. "lgen" - Hagyja jova.

= A terilethatar torl6dik.

A korlatozas ala tartoz6 teriiletek rogzitése

Amennyiben az On teriiletén mindig kikeriilendé akadalyok talalhatok, bedllithat korlatozas alé
tartozo terileteket.

A korlatozas ala tartozo terliletek régzitéséhez ugyanugy kell eljarnia, mint a tertilethatarok esetében.
M Régzitette a terlilet hatarait, és szeretne rogziteni egy korlatozas ala tartozo teriiletet.

™ On a teriileten beliil tartdzkodik.

1. — Valassza ki, hogy a menetiranytdl és a terllet oldalaitol figgden a szorokeret melyik

2. — Hagyja jova.

3. — Inditsa el a korlatozas ala tartozd terlilet rogzitését.

4. Jéarja korbe a terilletet, amelyet rogziteni szeretne.
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Terilethatar

5. — Szakitsa meg a rogzitést, ha példaul specialis vezetési manéverek megtétele valik
szilkségessé.
= Vezetés kzben a rdgzités megszakitasanak ideje alatt a terminalon egy bevonalkazott
vonal jelenik meg.

6. - Folytassa a régzitést.
= Aterminal hiz egy egyenes vonalat a két pozicio kozott: amelyen a rogzitést sziineteltette,
illetve amelyen a rogzitést folytatni kivanja.

7. Folytassa a rogzitést.
= Figyeljen arra, hogy a terminél a rogzités befejezésekor egy egyenes vonalat hiizzon az
aktudlis poziciétdl a rogzités kezdépontjdhoz.

8. - Fejezze be a korlatozas ala tartozo teriilet rogzitését.
= Aterminal hiz egy egyenes vonalat az aktuélis poziciobdl a rogzités kezdépontjahoz.

= A korlatozas ala tartozé tertilet rogzitésre keriilt.

= A korlatozas ala tartozo terilet a teriilet 6ssztertiletébdl kivonasra keriil. Csak a megmivelendd
terilet keriil megjelenitésre.
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6 Parhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével
6.1 Vezetévonalak hasznalata a parhuzamos vezetéshez

A vezetévonalak olyan parhuzamos vonalak, melyek a képernydn megjelennek. Ez segiti Ont a
tertilet parhuzamos nyomokkal valé megmunkalasaban.

A terminalon megjelend elsé vezetévonal neve AB-vonal. A képerny6n leggyakrabban az A és B
betik jel6lik. Minden tovabbi vezetévonal kiszdmitasa és berajzolasa az A-B vonal alapjan torténik.

Az AB-vonal helyzetének mentése a terileten torténd elsd athaladaskor torténik, -amit manuélisan
kell végrehaijtani. A terminal hasznalata az On ltal kivalasztott vezetési modtol fiigg.

Annak érdekében, hogy a megmdvelés iranya minden terileten médosithatéva véljon, tobb
vezetévonalszettet lehet kijeldlni [— 46]. Minden egyes vezetdvonalszetthez eltérd irdny és mod
szerint adhatok meg a vezetévonalak.

Ezenkivll a vezetévonalszettel végzett munkalatok kdzben egy masik vezetévonalszettet is kijeldlhet
a teriilet késébbi megmdiivelésének [— 48] céljara.

Minden irdanyhoz kivalaszthatd egy vezet6vonalszett

6.1.1 Egyenes vezetévonalak
Eljarasméd M Az "Egyenes" vezetési mod aktivalva. [— 46]

1. Allitsa a jarmivet a kivant AB-vonal kezd8pontjara.

2, - Tlizze ki az elsé pontot.
= Az A pont megjelenik a képernyén.
= A funkciégombon az elsé zaszl6 z6ldre valt:

=

3. Alljon &t a teriilet masik oldaléra.

4, - Tlizze ki a masodik pontot.
= A B pont megjelenik a képernydn.
= A funkciégombon a masodik zaszl6 z6ldre valt.
= Az A és B pontokat egy vonal kéti 6ssze. Ez az AB-vonal.
=> Az AB-vonal mellett jobbra és balra tovabbi vezetdvonalak jelennek meg.
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ives vezetévonalak
M A Kor vezetési mod aktivalva. [— 46]

1. Allitsa a jarmiivet a kivant AB-vonal kezd8pontjara.

2. - Tlizze ki az els6 pontot.
= Az A pont megjelenik a képernyén.

3. Alljon 4t a teriilet masik oldalara. Ennek soran nem kell egyenes vonalban haladnia.
= Menet kdzben vonal jelenik meg a jarmi mogott a képernydn.

4, - Tlizze ki a méasodik pontot.
= A B pont megjelenik a képernydn.
= Az A és B pontokat egy vonal koti dssze.

5. Az AB-vonal mellett jobbra és balra tovabbi vezetévonalak jelennek meg.

Vezet6vonalak iranytii szerint
M Az "A+" vezetési méd aktivalva. [— 46]

1. Allitsa a jarmivet a kivant AB-vonal kezd8pontjara.

2. Erintse meg az ikont.
=> Ekkor megjelenik egy billenty(izet.

3. Adja meg, hogy a vezet6vonalaknak melyik égtaj iranyaban kell haladniuk. 0° és 360° kdzotti

értéket adhat meg.

4, - Hagyja jova.

= Aképernydn tobb parhuzamos vezetévonal jelenik meg, melyek mindegyike a megadott

irdnyba mutat.

Kombinalt vezetévonal

Az ,A-B és kontur” vezetési modban parhuzamos egyenesekbdl és gorbékbdl allé vezetévonalat

huzhat.

V18.20201207
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Eljarasméd

6.1.5

40

Funkcids szim-
bolum

Funkcid

Eredmény

Kijel6li az A pontot.

Megkezdi a kontlr rdgzitését.

Kijeldl egy piros pontot, amelyet egy
egyenes vonal kot dssze az utols6
ponttal.

Sziinetelteti a kontdr rogzitését.

Kijeldl egy piros pontot, amelytdl
kezdve egyenes vonalat rajzol.

Kijeldli az utols6 pontot és befejezi az
AB-vonal régzitését.

M Az ,A-B és kontur’ vezetési mod aktivalva. [— 46]

1. Allitsa a jarmivet a kivant AB-vonal kezdépontjara.

2, - Tlizze ki az elsé pontot.
= Az A pont megjelenik a képernyén.

3. Hajadon addig egyenesen, amilyen hosszl egyenes vezet6vonalra szliksége van.
= Menet kdzben vonal jelenik meg a jarm{i mdgott a képernydn.
=> A vonal szaggatott s egyenes.

4, - Fejezze be az AB vonal rogzitését.

= Az

ikon helyett az ikon lesz Iathato.

= Aképernydn megjelenik egy kis piros pont.
= Ekkor gdrbét rogzithet vezetévonalként.
= Menet kdzben vonal jelenik meg a jarmii mogott a képernydn.

5. Ha Ujra egyenes vonalat kivan régziteni, érintse meg Ujra az ikont, és folytassa a 3.
|épésben leirtak szerint.

6. - Vegye fel a masodik pontot a rogzités befejezéséhez.
= A B pont megjelenik a képernyén.

= Az A és B pontokat egy vonal koti dssze.

Automatikusan létrehozott vezetovonalak hasznalata

A rendszer a vezetévonalak automatikus felvételére is képes:

= Fordulésavban. [— 51]
= Atertilet belsejében. Ezt az esetet alabb ismertetjik.

E funkcié hasznalataval gyakran feleslegessé valik az els6 AB-vonal kézi kormanyzassal torténd
felvétele. Helyette kezdettdl fogva az automata kormanyzast hasznalhatja.
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Miikodési modja Ha a TRACK-Leader alkalmazasban megjelenik egy terllethatar a képernyén, a rendszer
automatikusan létre tud hozni vezet6vonalakat. Ezek a vezet6vonalak mindig egyenesen és
egymassal parhuzamosan futnak. Az elsé AB-vonal a terlilethatar kdzelében elhelyezett két vonalat
0sszeko6td egyenesként kertil létrehozasra. A terlilethatértdl vald tavolsag a munkaszélesség fele.

Egyszerre tobb vezetdvonal szett is létrehozasra keriil. Ezutan On dontheti el, melyik vonalakat
kivanja hasznélni. A felesleges vezet6vonal szettek tdrlend6k

A folyamat altalaban a kovetkezd fazisokbol all;

1. Terillethatar elékészitése: Jarja kdrbe a teriiletet, toltse be a Shape terlilethatart az ISOBUS-TC
alkalmazasba, vagy toltsdn be egy korabbi teriilethatart TRACK-Leader alkalmazésba.

2. Fordulésav hozzaadasa: [— 51] Ehhez jeldlje ki a ,Vezetévonalak automatikus Iétrehozasa”
paramétert.

3. Torolje a felesleges vezetévonal szetteket.
4, Valasszon vezet6vonalat a munkavégzéshez.
Eljarasmod igy hasznalhatja az automatikusan létrehozott vezetdvonalakat:
M On a megmiivelends teriileten tartézkodik.
M Elinditott egy navigaciot.
M A képerny6n megjelenik a terlilethatar.

M Vezet6vonalak nem alinak rendelkezésre.

1. - Hozza létre a forduldsavot.
2. Allitsa be a ,Minimalis fordulasi sugar” paramétert.

3. Pipalja ki a ,Vezet6vonalak automatikus létrehozasa” pontot.

4, - Hagyja el a maszkot.

5. Hagyja j6va a fordul6sav létrehozhatasat. Ezt késébb még tordlheti.

6. - Nyissa meg a rendelkezésre all6 vezetdvonal szettek listajat.
= Az automatikusan létrehozott vezetévonal szettek megnevezése ,Forduldsdv_(Nr.)".

7. Most el kell dontenie, melyik vezetévonal szetteket tartia meg és melyik szetteket torli.
8. Erintse meg kétszer a vezetévonal szettek egyikét.

= Megjelenik a munkamaszk.

9. - Nagyitsa ki a nézetet.
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= Megjelenik az attekintés:

= Az attekintésben két pont lathaté: A és B
10. Ddntse el, hogy az A és B pontok kdzé hizott vonal megfelelé-e egy AB-vonalnak.
11. Ekkor két lehet8ség koziil vélaszthat:

12. a) lehet6ség: Amennyiben a vezetévonal nem alkalmas a mivelésre, torélje a vezetévonal
szettet.

13. - Nyissa meg a rendelkezésre allé vezetdvonal szettek listajat.

x - Torolje a vezetbvonal szettet. Mindig az a vezet6vonal szett torlédik, amelyik ki van
jelélve. A kijeloléshez érintse meg egyszer a kivant vezetévonal szettet.

14.

15. b) lehetdség: Amennyiben meg kivanja tartani a vezetévonalat, nevezze at a vezet6vonal
szettet.

16. - Nyissa meg a rendelkezésre allé vezetvonal szettek listajat.

17. - Nevezze &t a kijel6lt vezet6vonal szettet.

18. Erintse meg kétszer a kivetkezd vezetdvonal szettet.

19. - Nagyitsa ki a nézetet.
= Megjelenik az attekintés:

20.Dontse el, hogy az A és B pontok kozé hizott vonal megfelelé-e egy AB-vonalnak.
21. - Nyissa meg a rendelkezésre allé vezetévonal szettek listajat.

x - It tordlheti a vezetévonal szettet. Mindig az a vezetévonal szett torlédik, amelyik ki van
jelolve. A kijeloléshez érintse meg egyszer a kivant vezetévonal szettet.

22,

23. Ismételje meg ezeket a lépéseket az dsszes automatikusan létrehozott vezet6vonal szettre.
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6.1.6 Kor alaku vezetévonalak
Eljarasmod M A"Kor" vezetési mod aktivalva.

1. Allitsa a jarmiivet a teriilet kills8 szélére a kdrkoros ontéz6 mellé.

2. - Tlizze ki az els6 pontot.

3. Kerlilie meg legalabb a teriilet felét.

4, - Tlizze ki a masodik pontot.
= Aképernydn kor alaku vezetévonalak jelennek meg.

6.1.7 Adaptiv vezetévonalak
Eljarasmod M Az "Adaptiv kontdr manualis" vagy "Adaptiv kontlr automata" vezetési mod aktivalva.

1. Allitsa a jarmivet a kivant AB-vonal kezdépontjara.

2. - Tlizze ki az els6 pontot.

3. Alljon 4t a teriilet masik oldalara.
= A nyil ikon mdgdtt egy vonal jelenik meg.

4, -Az "Adaptiv kontdr manudlis" vezetési modban jeldlje meg a fordulasi manévert.

5. Az "Adaptiv kontur automata" vezetési modban forduljon meg. A rendszer automatikusan
felismeri, hogy fordul.
= AKkijelzett vonal mellett jobbra és balra Uj vezet6vonalak jelennek meg.

6. Kdvesse az U] vezetévonalat.

6.1.8 Vezetdvonalak torlése

Barmikor torolheti a vezetdvonalakat és Ujakat hozhat létre.

Eljarasméd
1. Nyomja meg a kdvetkezd funkciogombok egyikét kb. 3 masodperc hosszan:
. A vezetési modtdl fliggéen az ikonok eltérd mddon nézhetnek ki.
= Az alabbi lizenet jelenik meg: "A vezet6vonalakat tordIni kell?"
2. "lgen" - Hagyja jova.
= A vezetbvonalak torlédnek.
6.1.9 Vezetdvonalak eltolasa

Akkor hasznalja ezt a funkciot, ha a kivant nyomvonalon halad ugyan, a terminélon azonban a traktor
poziciéja a nyomvonal mellett jelenik meg.

Ez a funkci6 csak a kovetkez6 vezetési modokban mikodik:
= Parhuzamos
= Kontur
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Eljarasméd

6.1.10

Példa

Eljarasméd

6.1.11

Példa

Eljarasmoéd

44

M Elinditott egy navigaciot.

1. — Tolja el a vezetdvonalakat a GPS-vevé poziciojaba.

= Megtorténik a vezetbvonalak, a terlilethatér és a bejérasok eltolasa.

A vezetdvonalak kozotti tavolsag beallitasa

Alapesetben a vezetévonalak kézotti thvolsag megegyezik a munkaszélességgel, de ezt a tavolsagot
On megvaltoztathatja.

A szantofoldi permetezégép munkaszélessége = 18 m
On biztos szeretne lenni abban, hogy a miivelet soran nem marad ki semmi.

Allitsa be a "Vonalak tavolsaga" paramétert pl. 17,80 m-re. Ebben az esetben 20 cm 4tfedéssel fog
dolgozni (10 cm balra és 10 cm jobbra).

M Elinditott egy navigaciot.

1. - Valtson a "Navigacios beallitasok* maszkra.
= Megjelenik a "Navigacids beallitasok” maszk.

N

. Erintse meg a "Vonalak tavolsaga" pontot.
= Megjelenik a billentyiizet.

w

. Adja meg, hogy hany méter legyen a tavolséag két vezetévonal kézott.

4, - Hagyja jova.
= Megjelenik a "Navigacios beallitasok* maszk.

@

Hagyja el a maszkot.

A vezetovonalak intervallumanak beallitasa

Ha a parhuzamos vezetést szeretné alkalmazni minden mésodik vagy harmadik vezet6vonal
hasznalataval, akkor bedllithatja, hogy ezek a vezetévonalak er6sebben jelenjenek meg, mint a tébbi.

A "2-es" szam megadésakor minden mésodik vezetdvonal vastagon jelenik meg, a "3-as" sz&m
megadasakor minden harmadik vezetévonal, stb.

M Elinditott egy navigaciot.

1. - Véltson a "Navigacios beallitasok” maszkra.
= Megjelenik a "Navigacids beallitdsok” maszk.

2. Erintse meg az "Agyas" pontot.
= Megjelenik a billenty(izet.

3. Adja meg, hogy milyen intervallumban kéri a vastagon megjelend vezetévonalakat.
4, - Hagyja jova.

= Megjelenik a "Navigacids beallitasok” maszk.

5. Hagyja el a maszkot.
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Agyas mod beallitasa
Ha az "Agyas" funkciét hasznalja, akkor meghatarozhatja, hogy a megmunkalandé vezetévonalak
jel6lése valtozzon-e a munka soran.

= "abszolit" - a kezdetben megjeldlt vezetvonalak mindig megjel6ltek maradnak, akkor is, ha egy

Lehetséges beallitasok o o | )
masik, nem jelolt vezetévonalat kdvet:

= "relativ" — ennél a bedllitdsnal minden kiemelés azonnal eltolasra keril, ha egy korabban meg
nem jeldlt vonalat kdvet:
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6.1.12 A vezetési modot kivalasztasa

A vezetési méd donti el a vezetévonalak elhelyezését és azoknak a terlileten valé lefutasat.

Funkciés szimbdlum Funkcio

Atvalt a forduldsavra vonatkozd vezetdvonalszetteket tartalmazd
maszkra.

Atvalt a vezetévonalszetteket tartalmazo maszkra.

Kilép a ,Vezetbvonalszettek” maszkbdl, Uj vezetdvonalszett
atvétele nélkal.

Kijel6l egy alternativ vezet6vonalszettet, mikdzben egy masik is
aktiv.

Uj vezetdvonalszettet hoz létre.

Lehet6vé teszi a vezetdvonalszett modositasat.

x Torli a kijelolt vezetévonalszettet.

Eljarasmod M Elinditott egy navigaciot.

1. - Valtson a "Vezet6vonal szettek" maszkra.
= Megjelenik a "Vezetévonal szettek" maszk.

2, - Hozzon létre egy Uj vezet6vonal szettet.
= A"Vezetévonal szett" maszk a kdvetkezd sorokkal jelenik meg: "Vezetési mod" és "Név".

3. Erintse meg a "Vezetési mod" sort.
= Ekkor megjelenik egy lista.

4. Valassza ki a kivant vezetési modot.

5. - Hagyja j6vé a kivalasztast.
= Megjelenik a "Vezetévonal szett” maszk.

L34

- Hagyja el a maszkot.

~

Megijelenik a "Vezet6vonal szettek" maszk.

©o

. A navigacios ablak aktivalasahoz kattintson kétszer a kivant vezetévonal szettre.
= Az eddig hasznalt vezet6vonal szett vezetévonalai eltlinnek.
= Ezzel On megvaltoztatta a vezetési modot, és most megadhat egy (j vezetdvonalat.
= A vezetbvonal szettet barmikor lecserélheti.

Az alabbi vezetési mddok vannak:
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Parhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével

Vezetévonalak hasznalata a parhuzamos vezetéshez

"Parhuzamos" vezetési mod

Ebben a vezetési mdédban a teriiletet parhuzamos, egyenes vonalak mentén tudja mvelni.
,A-B és kontur” vezetési mod

Ebben a vezetési mddban egy olyan vezetbvonalat hozhat |étre, amelynek elsd része egy
kontur, amit egy AB-egyenes kovet.
»Kontlr” vezetési mod

Akkor hasznalja ezt a vezetési modot, ha a teriletet megszakitas nélkili egyenetlen szél
hatarolja.
"A+" vezetési mod

Ebben a vezetési médban manualisan megadhatd, hogy mely foldrajzi irdnyban haladjanak a
vezetbvonalak. Minddssze meg kell adni az iranyt fokban (0° és 360° kdz6tt) és a vezetbvonalak
automatikusan egymassal parhuzamosan fognak futni.

"Adaptiv kontar manualis" vezetési méd

Ebben a vezetési mddban a jarm{ utja minden menetben feliegyzésre kertl. A kvetkezd
vezet6vonal kijeldlése csak fordulds utan torténik. Ez a vonal az el6z6 menetben |étrej6tt
nyomvonal pontos masolata.

Minden fordul6 el6tt meg kell nyomnia egy gombot.

"Adaptiv kontir automata” vezetési méd

Ez a vezetési mdd ugy miikédik, mint az "Adaptiv kontdr manualis", de a terminal automatikusan
felismeri a fordulét.
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Parhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével

Vezetbvonalak hasznalata a parhuzamos vezetéshez

= "Kor" vezetési méd

Ebben a vezetési mddban kor alaku vezetévonalakat tud kijeldini, ami lehet6vé teszi a kdrforgd
ontdzéberendezéssel ellatott terliletek megmunkalasat.

= Automatikus vezetévonalak
A vezetési modok helyett egy masik alternativa is hasznalhaté: a vezetvonalak automatikus
létrehozasa forduldsavokkal végzett munka sorén. Tovabbi részleteket itt olvashat: A fordulésav
megmunkalasa [— 51]

Masik vezetévonalszett munka kdzbeni kijelolése

Példaul, mikdzben a kivalasztott vezetési méd alkalmazasaval miveli az adott teriletet, a
késdbbiekben elvégzendd mivelési munkalatok céljara egy masik, eltérd vezetévonalakat hasznald
vezetési médot jel6lhet ki.

Eljarasmod M Elinditott egy navigaciot.

1. — Valtson &t a ,Vezet6vonalszettek” maszkra.
= Megjelenik a ,Vezetévonalszettek” maszk.

2, — Aktivalja a funkcidt vezetdvonalszett munka kdzbeni létrehozasahoz.
= A Vezetbvonalszett’ maszk a kovetkezd sorokkal jelenik meg: ,Vezetési mad” és ,Név'.

w

. Erintse meg a ,Vezetési mod” sort.
= Ekkor megjelenik egy lista.

4. Valassza ki a kivant vezetési modot.

5. - Hagyja j6véa a kivalasztast.
= Megjelenik a ,Vezetévonalszett” maszk.

6. — Lépjen ki a maszkbol.
= Megjelenik a ,Vezetdvonalszettek” maszk.

1. — Véltson vissza navigaciora.

8. — Hatérozza meg az alternativ vezetési médhoz tartozé elsé pontot. A zaszldk pontos
kinézete az aktivalt vezetési madtdl fiigg.
= Az A pont megjelenik a képernyén.

9. A funkciés szimbdlumon az elsd zaszl6 szine zoldre valt.

10. Alljon &t a terilet mésik oldaléra.

11. - Tlizze ki a masodik pontot.
= A B pont megjelenik a képernydn.
= A képerny6n a masodik zaszl6 szine is zdldre valt.

48 V18.20201207 30302432a-02-HU



Parhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével

Parhuzamos vezetés a ledsor és a vezetévonal segitségével

= A rendszer menti az alternativ vezetési modot.

= Az alternativ vezetési modot a ,Vezetbvonalszettek” maszkon keresztil valaszthatja ki.

6.2 Parhuzamos vezetés a ledsor és a vezetévonal segitségével

A képernyd-ledsor a vezetdvonal kévetésében segit Onnek. Jelzi Onnek, ha az elhagyja a
nyomvonalat, valamint hogy miként tud a nyomvonalra visszatérni.

A képerny6-ledsor alabbi tipusai Iéteznek:
= Képernyé-ledsor grafikus modban
= Képernyd-ledsor szdveges médban

A képerny6-ledsor mellett a képernyén egy iranyjelzd nyil is megjelenik, amely a megfeleld
kormanyzasi iranyt jelzi.

Képernyb-ledsor. balra: Széveges mod; jobbra: Grafikus

@ A ledsor iranyjelzbje szdveges modban. @ Haromszég
[tt 14thatd, hogy milyen intenziven és melyik
iranyba kell kormanyozni, egy bizonyos
tavolsagon bellil az idedlis pozicio eléréséhez.
Lasd még az ,Eléretekintés” paramétert [—
94].

Aktudlis eltérés a vezetdvonaltol. @ Az optimalis pozici¢ jel6lése

Vezetdvonal Aktudlis eltérés a vezetdvonaltol

A jarm{ optimalis helyzetét mutatja. Minden egyes pont 30 cm tavolsagnak felel
meg.

Az iranyt jeldl6 nyil

A GPS vevd pozicioja

@® @

A ledsor tipusanak munka kdzben trténd megvaltoztatdsahoz érintse meg az ujjaval a képernyé
felsd részét.

6.3 A SECTION-View hasznalata

A SECTION-View a munkaszélesség és a szakaszok sematikus leképzése. A jarmiivet jelolé
ikonként jelenik meg, és a képerny6-ledsort helyettesiti.
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Parhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével

A bejart terlilet rogzitésének inditasa

ISOBUS vezérl6 szamitogép nélkil: SECTION-View a fejlécben és a munkagépet jel6l6 savként

ISOBUS vezérl6 szamitogéppel: SECTION-View a lablécben és a munkagépet jel6lé savként

Ha ISOBUS vezérlé szamitdgép nélkil dolgozik, akkor a kijelzést felhasznélhatja segitségként a

szakaszok kapcsolasanal. Ha ISOBUS vezérlé szamitgéppel dolgozik, akkor a szakaszok
kapcsolasa automatikusan torténik. A pillanatnyi allapotukat a szinekrél ismeri fel.

Szin Ezt kell tennie:
Szirke A rogzités ki van kapcsolva.
A szakasz alatti terlilet mar meg van munkalva, vagy a jarm all.
Sérga A régzités ki van kapcsolva. A szakasz alatti terllet nincs megmunkalva.
Piros Szakasz kikapcsolasa. A rogzités be van kapcsolva.
Kék Szakasz bekapcsolasa. A régzités be van kapcsolva.
6.4 A bejart teriilet rogzitésének inditasa

Az alabbi esetekben nem kell elolvasnia ezt a fejezetet:
= A SECTION-Control aktivalva van
« On munkahelyzet-szenzorral rendelkezik

Ha nem hasznélja a SECTION-Control alkalmazast, és nem rendelkezik munkahelyzet-szenzorral
sem, akkor a szoftver nem tudja, hogy mikor dolgozik a munkagépe (pl. a permetez8) és mikor nem.

Ezért tudatnia kell a szoftverrel, hogy mikor kezdi meg a munkat.

A bejart teriilet rogzitésével lathatja a képernydn, hogy a terllet melyik részét jarta mar végig.

Eljarasmod M Elinditott egy navigaciot.

- A munka megkezdésekor rogtén inditsa el a rogzitést.

= A funkcidgomb megvaltoztatja a formajat:
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Parhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével

A fordulésadv megmunkélasa

= A megmunkalt terlilet a jarmiivet jel616 ikon mogott z6ld szinnel jelenik meg.

6.5 A fordulésav megmunkalasa
A fordulésavban kit(izhet olyan vezet6vonalakat, melyek a teriilet koriil korbevezetnek.

El6nyok:
« A forduldsavot a teriilet belseje utan tudja megmunkalni. igy a fordulésav megmivelése utan
nem maradnak permetezészer maradvanyok a kerekeken.
= A SECTION-Control kikapcsolja azokat a szakaszokat, amelyek a teriilet megmiivelése soran a
fordulésavra esnek.

Funk- A szoftver allapota, ha az ikon meg- | Ez torténik, ha megnyomja az ikon
ciogomb jelenik melletti funkciogombot

A fordulésav deaktivalva van, és ennél a | Ez nem nyomhat6 meg.
teriletnél még nem lett aktivalva.

A terllethatar még nem lett rogzitve.

Forduldsav nincs aktivalva. Behiv egy olyan maszkot, ahol definilni

Csak a terillethatar rogzitése utan jelenik tudja a fordulosavot.

meg.

Most megmunkélhatja a terilet belsejét. | A parhuzamos vezetés a forduldsavban

A SECTION-Control csak a teriilet aktivalodik.
belsejét munkalja meg. A szakaszok a
fordulésavon valé athaladaskor
kikapcsolnak.

A parhuzamos vezetés a terlilet
belsejében aktivalva van.

Most megmunkalhatja a fordulésévot. A parhuzamos vezetés a terilet
belsejében aktivalodik.

Eljarasmod A paraméterek csak egyszer jelennek meg: a fordulésav Iétrehozasakor. Ha tehat olyan teriilethatart
tolt be, amely fordulsavot is tartalmaz, a terlilethatar beallitdsait csak a kdvetkezék szerint tudja
megvaltoztatni:

1. (hosszan megnyomva) - Torélje a fordulésavot.

2. - Hozza létre Ujra a forduldsévot.

Paraméterek Az alabbi paramétereket konfiguralhatja:

= "Fordulésav szélessége*
Adja meg itt, hogy a forduldsav milyen széles legyen. Alapértékként megadhatja a legszélesebb
munkagép munkaszélességét, példaul a szantéfoldi permetez8gépét.

= "Vezetévonal-tavolsag"
Adja meg itt, hogy a vezetévonalak milyen tavolsagban legyenek egymastdl. Ez éltaldban a
hasznalt munkagép munkaszélesseégének felel meg.
»Minimalis fordulasi sugar”
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Parhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével

A fordulésav megmunkélasa

Hogy a fordulésavban talalhaté egyenesek ne 90°-ban keresztezzék egymast, itt megadhatja azt
a sugarat, amelyet jarm(ive a fliggesztett géppel egyiitt meg tud tenni.

= ,Vezetévonalak automatikus létrehozasa”
Ezt a pontot aktivalva a terminal vezetévonalakat hoz Iétre automatikusan, a teriilet belsejéhez.
A vezetévonalakat parhuzamos egyenes vonalak jelzik.
Ehhez harom vezetdvonal szett kerill létrehozasra a vezetévonal szettek mappajaban, és On
valaszthatja ki, melyik irAnyban kivanja megmivelni a terlletet. A vezet6vonal szettek neve
,Forduldsav” 1-3.
Az alabbiakban arrél olvashat, hogyan valaszthat vezet6vonal szettet: A vezetési médot
kivalasztasa [— 46]

= "Féloldali mod"
Ez a paraméter csak a vetégépekre vonatkozik.
Allitsa a paramétert "igen"-re, ha a vetégéppel a szant6foldi permetezd szamara miveldutat akar
kialakitani, és mindkét utat egy menetben szeretné kijeldini.
Ebben a mddban a vezetévonalak kijeldlése Ugy torténik, hogy a vetdgép az elsé vagy a
méasodik menetben csak fél munkaszélességgel tud dolgozni.

Eljarasmod M Egy teriilet terllethatarral mentve.

1. Inditson el egy Uj navigaciot.
= Ekkor egy terllet jelenik meg terilethatarokkal és egy jel6letlen fordulosavval.

2. - Hivja be a fordulésav paramétereit.
= A paraméterek megjelennek.
3. Adjon meg egy paramétert.

4, - Hagyja el a maszkot.
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Parhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével

A fordulésav megmunkélasa

= A munkamaszkban a forduldsav terllete narancssargan van jeldlve.

5. Munkalja meg a teriilet belsejét.
= Megmunkalas utan a terilet belseje z8ld, a fordulésav narancssarga szind lesz:

6. - Aktivalja a fordulésavban a parhuzamos vezetést.

= - jelenik meg a munkamaszkban.
= A fordulosav sziirke szin( lesz.

= A fordulésavban vezet6vonalak jelennek meg.

7. Mivelje meg a forduldsévot.
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Parhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével

Akadalyok rogzitése

6.6 Akadalyok rogzitése

lehetséges (itkozés el6tt.
Az akadalyokat a terlilet megmunkéalasa kdzben rogzitheti.

A kdvetkez6 estekben kap figyelmeztetést egy akadaly el6tt:
» Ha On az akadalyt 20 masodperc mulva, vagy annal révidebb idd alatt éri el.
= Haa jarm{ és az akadaly koz6tti tavolsag kisebb, mint a mez8gazdasagi gép munkaszélessége.

A figyelmeztetés mindig két elembdl all:
= Grafikus figyelmeztetés a munkamaszk bal felsd sarkaban

— "Terllethatar"
- "Akadaly”

= Akusztikus jel

/\ VIGYAZAT

Akadalyok
A szoftver figyelmeztet az akadalyokra. Nem tud fékezni, és kitérni sem tud az akadaly el6l.

Funkciégomb Jelentés

Kiegészit6 funkcidgombokat hiv be.

Uj akadalyt hoz létre.

Minden akadalyt tordl.

Torli a kivalasztott akadalyt.

Eltolja az akadalyt.

Menti az akadalyt.

Eljarasmod M Elinditott egy navigaciot.
1. - Hivjon be ujabb funkciégombokat.
2, - Flizzon hozza egy akadalyt.

= Megjelenik a billentyiizet.

3. Nevezze el az akadalyt.
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Parhuzamos vezetés a TRACK-Leader segitségével

Traktorcsere

4, - Hagyja jova.
= A képernydn egy villog piros pont jelenik meg. Ez jeldli azt a helyet, ahol az akadaly
talalhato. Emellett az akadaly és a GPS-vevd kozott [évé tavolsag is megjelenik.

5. Hasznélja a nyilakat a pont eltolasahoz ugy, hogy a képerny6n Iévd tavolsagok megegyezzenek
a terlleten |évd tavolsagokkal.

6. - Mentse az akadaly pozicidjat a terlleten.

= Az akadaly most a munkamaszkban jelenik meg.

6.6.1 Akadalyok jeloléseinek torlése
Eljarasméd Egy vagy tobb akadaly megjeldlésének torléséhez:
1. - Nyomja meg az akadalyjelélés torlésére szolgald maszk el6hivasahoz.

= Megjelenik az ,Akadalyok torlése” maszk.

2. Valassza ki a kivant akadalyokat. Ezenkivil a szimbolummal az dsszes akadalyt
megjelolheti, illetve visszavonhatja azok megjeldlését.

3. — Valtson vissza a munkamaszkra.
= Az alabbi lizenet jelenik meg: ,Biztosan torli a kivalasztast?”

4. ,lgen” — Hagyja jova.

= A kivalasztott akadalyok torlédtek.

6.7 Traktorcsere

Barmikor lehetésége van arra, hogy a navigaciét megszakitsa, majd egy késébbi idépontban masik
traktorral és mésik touch-termindllal folytassa azt.

Eljarasméd igy cserélhet traktort:
M Egy navigacio aktiv és a terlilet részben meg van mivelve.

M Mindkeét traktor fllkéjében ME touch-terminalt hasznal.

=N

. Alljon meg az 1-es traktorral.

- Lépjen ki a navigaciobal.
Mentse el a teriletet. [— 87]
Szinkronizélja az adatokat az SD kartya és az USB adathordozé kdzott. [— 88]
Vélassza le az USB adathordozot.
Csatlakoztassa az USB adathordoz6t a masodik traktor terminaljara.
Szinkronizélja az adatokat az SD kartya és az USB adathordoz6 kdzott.

Toltse be a terliletet.

© © N o o B~ »w b

Inditsa el a navigaciét.
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Szakaszok kapcsolasa SECTION-Control segitségével
SECTION-Control aktivalésa

7 Szakaszok kapcsolasa SECTION-Control segitségével
741 SECTION-Control aktivalasa
Eljarasmod Hogy egy csatlakoztatott ISOBUS vezérlé szamitdgép automatikusan tudja kapcsolni a szakaszokat,

tegye a kdvetkezbket:

=N

. Csatlakoztasson egy ISOBUS vezérlé szamitdgépet az ISOBUS-ra.
2. Konfiguralja a beallitasokat ehhez a vezérlé szamitdgéphez. [— 95]
3. Inditson el egy navigaciot. [— 25]
4

. Allitsa be az lizemmadot. [— 56]

7.2 SECTION-Control modul munkamaddjanak modositasa

Ha a SECTION-Control aktivalva van, két médban dolgozhat:
= Automatikus mod
Automatikus médban a rendszer automatikusan be és kikapcsolja a szakaszokat.
= Manudlis méd
Manualis modban a szakaszokat mindig manualisan kell be- és kikapcsolnia.

Kezeldelemek Funkciés szim- | Jelentés

bolum

Atvalt a manualis mod és az automatikus mod kozétt.

Az aktivalt médot a munkamaszkban tekintheti meg:

Szim- Jelentés
bolum

Az automatikus mod aktiv.

A manualis mdd aktiv.

7.3 Tényértékeket tartalmazo térkép megjelenitése

A munka soran a kijuttatott mennyiségeket vizudlisan is megjelenitheti tényértékeket tartalmazé
térkép formajaban.

Eljarasmod M Egy ISOBUS vezérl szamitdgép van csatlakoztatva az ISOBUS alapfelszereléshez.
M A SECTION-Control aktivalva van.
M Elinditott egy navigaciot.

M A munkavégzés soran a navigacio zéldre szinezi a megmunkalt terlletet.

1. - Aktivalja a kijuttatott mennyiség vizualis megjelenitését.
= A f6képerny6n kék szin jelzi azokat a teriileteket, ahol hasonlok a kijuttatott mennyiségek.
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Szakaszok kapcsolasa SECTION-Control segitségével

Gépek kezelése tobb munkaszélességgel

2. Csusztassa a mutatoujjat a képernyd also részében kétszer balra;

= Megjelenik a jelmagyarazat:

3. Erintse meg kétszer a jelmagyarazatot.
= Beadllithaté paraméterek jelennek meg.

4. Konfiguralja a paramétereket: A hozzajuk tartozé6 magyarazat az alabbi eljaras leirasa alatt
talalhato.

"DDI 2" paraméter vagy a kijuttatott szer megnevezése

A kijelzést kapcsolja be és ki.

"Minimum érték" paraméter

Adja meg itt a legalacsonyabb értéket.

"Maximum érték" paraméter

Adja meg itt a magasabb értéket.

"Fokozatok szama" paraméter

Adja meg itt a fokozatok szamat.

Gépek kezelése tobb munkaszélességgel

Ha olyan vezérlé szamitdgépet hasznal, amiben egyszerre tébb munkaszélesség van beallitva, akkor
ezt a SECTION-Control automatikusan felismeri.

Ezek példaul az alabbi gépek lehetnek:
= Permetez&gépek két szorokerettel.
= Vet6gépek, amelyek a vetémag mellett tragyat is kijuttatnak

A SECTION-Control lehetdvé teszi Onnek, hogy minden munkaszélességhez kiilon konfiguralja a
kapcsolast. A "Beallitasok / SECTION-Control" maszkban ezért minden munkaszélességhez van egy
profil. [— 95]
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Szakaszok kapcsolasa SECTION-Control segitségével

Gépek kezelése tobb munkaszélességgel

Eljarasméd

58

A navigéacios képernyén nem tud egyszerre valamennyi munkaszélesség eredménye megjelenni. Ez
a nézetet attekinthetetlenné tenné. Ezért aktivalnia kell egy munkaszélességet. Az altala megmunkalt
terllet z6ld szinnel jelenik meg a képernyén.

Minden olyan terlilet, amelyet mas munkaszélességgel mlivel meg, a hattérben kertl régzitésre.
Amint masik munkaszélességet aktival, annak a munkaeredményeit is lathatja.

igy aktivalhat egy munkaszélességet:
M A gépnek két munkaszélessége van.
M A SECTION-Control aktivalva van.
M Elinditott egy navigaciot.

1. Ha a rendelkezésre &ll6 munkaszélességekrdl attekintést szeretne latni, akkor csusztassa végig
az ujjat a szamlalé részen balra, amig meg nem jelenik a munkaszélesség ikon. (Opcionalis)
= Az aktivalt munkaszélességet egy nyil jelzi.

2. Erintse meg a jarm(i ikont:

= A kdvetkez6 munkaszélesség aktivva valik.
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Munkavégzés alkalmazas-térképekkel

Alkalmazés-térkép egy ISO-XML feladatbol

8 Munkavégzés alkalmazas-térképekkel

Egy alkalmazas-térkép egy részletes térkép a teriletrél. Ezen a térképen a terlilet mezékre van
felosztva. Az alkalmazas-térkép informaciokat tartalmaz arrél, milyen intenzivnek kell lennie a
munkavégzésnek az egyes tartomanyokban.

Ha az alkalmazés-térkép be van téltve, akkor a szoftver a jarmi GPS-koordinatai alapjén ellenérzi,
hogy az alkalmazas-térkép alapjan mennyi a kijuttatandé mennyiség és tovabbadja az informéaciét az
ISOBUS vezérlg szamitdgépnek.

A termindl kétféle formatumu kijuttatasi térképet képes megnyitni:
= ISO-XML formatum

- Akijuttatasi térképet egy ISO-XML feladathoz kell hozzarendelni a PC-n.

- Akijuttatési térkép csak egy ISO-XML feladattal egyutt hasznélhat6 az ISOBUS-TC
alkalmazésban.

- Egy feladatban egyszerre legfeljebb négy kijuttatasi térkép hasznalhaté. igy a tébb
adagolérendszeres gépeknél minden rendszerhez hasznalhaté egy-egy kijuttatasi térkép.

= Shape formatum (shp)
— Akijuttatasi térképet rendszer importalja az ISOBUS-TC-be. [— 11]

— Egyszerre csak egy kijuttatasi térkép hasznalhato.

8.1 Alkalmazas-térkép egy ISO-XML feladatbél

Eljarasmod 1. Atablatérzskdnyvben On létrehoz egy ISO-XML feladatot egy vagy tobb kijuttatasi térképpel.
2. Vigye &t a feladatot a terminalra. Errél részletesen olvashat az ISOBUS-TC tmutatéban.

3. Nyisson meg egy feladatot az "ISOBUS-TC" alkalmazasban. Konfiguraciotol fliggéen
el6fordulhat, hogy Onnek ellendriznie kell, hogy az el6irt érték beallitasa helyes-e.

Inditson el egy feladatot az "ISOBUS-TC" alkalmazésban.
Nyissa meg a TRACK-Leader-t.

Menjen a terlilethez.

N o o &

Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.
= A munkamaszkban lathaté a szines kijuttatasi térkép.

8.1.1 Tobb alkalmazas-térkép egyszerre

A TRACK-Leader segitségével egyszerre tébb alkalmazas-térképet hasznélhat tobb
adagolérendszerhez.

Eléfeltételek:
= A ,MULTI-Control” licenc aktivalva.
= A két kijuttatasi térkép ugyanannak az ISO-XML feladatnak a része.
= A gép ISOBUS vezérld szamitogépnek tdmogatnia kell a funkciot.

A kovetkez lehetbségek fordulhatnak elé tdbb alkalmazés-térkép egyidejl hasznélata esetén:
= Tobb adagolérendszerrel és tébb munkaszélességgel dolgozé munkagép
= Tobb adagolérendszerrel és egy munkaszélességgel dolgozéd munkagép
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Munka kdzben minden esetben van lehetdsége kivalasztani, hogy melyik alkalmazas-térkép jelenjen
meg a képerny6n. Az adott valtozattdl fliiggéen a TRACK-Leader -ben kicsit eltérd a vezérlés.

Tobb adagolérendszer és tobb munkaszélesség

A munkagép tobb adagolorendszerrel rendelkezik, és minden adagolérendszerhez tartozik egy sajat
munkaszélesség. Példaul egy szantdfoldi permetezd két armatiraval és két szordkerettel, egy
vetdgép, ami vetémagot és tragyat egyarant kijuttat. Ezutan a munkaszélességek egymas utan
szerelhetok.

igy cserélneti ki a megjelenitett alkalmazas-térképet:
M Elinditott egy alkalmazas-térképpel miikdd navigaciot.

1. Erintse meg a jarmd ikonjat a munkamaszkban.
= A feladatbdl megjelenik a kdvetkezd alkalmazés-térkép.

Tobb adagolérendszer egy munkaszélességgel

A munkagép tobb adagolérendszerrel rendelkezik, ezek azonban egy munkaszélességhez tartoznak.
Példaul egy miitragyaszord, amely tobb tartallyal és tobb adagolérendszerrel rendelkezik, de csak
egy munkaszélessége van. Az ilyen tipust miitragyaszéré a tobb tartalybol egy mitragyakeveréket
hoz létre, amit egy szérdszerkezet juttat ki.

igy cserélheti ki a megjelenitett alkalmazas-térképet:
M Elinditott egy alkalmazas-térképpel miikodd navigaciot.

1. Lent balra, a szamlalé rész felett megjelenik a kijuttatott szer elnevezése. Erintse meg ezt a
szdveget.
= A feladatbol megjelenik a kovetkez alkalmazas-térkép.

Shape kijuttatasi térképek
A Shape kijuttatasi térképeket importalni kell az ISOBUS-TC alkalmazasba. [— 11]

Kijuttatasi térkép megjelenitése

A kijuttatasi térképek hasznalatakor az el@irt értékeket kijuttatasi térképként jelenitheti meg.
M A kijuttatasi térkép betoltédott.
M Elinditott egy navigaciot.

1. — Nyissa meg a vizualis megjelenitést.

= A féképernydn az el6irt értékekkel rendelkezd részek szin szerint megjeldlve jelennek meg.

2. Csusztassa el balra a mutatoujjat a képernyd also6 részén.

V18.20201207 30302432a-02-HU



30302432a-02-HU

= Megjelenik a jelmagyarazat:

V18.20201207

Munkavégzés alkalmazas-térképekkel

Kijuttatasi térkép megjelenitése

61



TRACK-Leader AUTO automata kormanyzas

Alapveté biztonsagi tudnivalok

9 TRACK-Leader AUTO automata kormanyzas

9.1 Alapvet6 biztonsagi tudnivalok

Az automata kormanyzast hasznalata soran mindig Ugyeljen a kbvetkezd biztonsagi elbirasokra:

= Jarmiivezetéként On a felelés az automata kormanyzas biztonsagos hasznélataért. A rendszer
nem a jarmiivezetd helyettesitésére szolgal. Az elgurulé jarmi okozta halalos balesetek vagy
sulyos sértilések elkeriilése érdekében soha ne hagyja el a vezetéllést, ha az automata
kormanyzas funkcié be van kapcsolva.

= Az automata kormanyzas nem tudja kikerllni az akadalyokat. A jarmlvezet6nek mindig figyelnie
kell a bejart utat, és a kormanyzast manualisan at kell vennie, ha meg kell keriilni egy akadalyt.

= Az automata kormanyzas NEM szabalyozza a jarm{ sebességét. A jarmilivezetdnek mindig sajat
magéanak kell szabalyoznia a sebességet, méghozza gy, hogy biztonsédgosan dolgozhasson, ne
veszitse el az uralmat a jarm felett és ne torje dssze a jarmiivet.

= Az automata kormanyzas akkor veszi at a jarmii kormanyzasanak ellenérzését, ha tesztelés,
kalibralas és munkavégzés soran aktivalja. Ha a rendszer aktiv, a jarmii kormanyzott részei
(kerekek, tengelyek, csuklépontok) el6re nem lathaté modon viselkedhetnek. Az automata
kormanyzas aktivalasa el6tt gy6z6djon meg arrél, hogy a jarmi kdzelében nem tartézkodnak
emberek és nem talalhatdk akadalyok. Ezzel elkertilheti a halalos baleseteket, a sériiléseket és
az anyagi kérokat.

= Az automata kormanyzas kozuton vagy mas kdzterileten nem hasznalhat6. Miel6tt kézutra vagy
kozteriletre hajt, gy6z6djon meg arrél, hogy kikapcsolta az automata kormanyzas funkciét.

9.2 A terminal el6készitése a TRACK-Leader AUTO modullal torténé
munkavégzésre

Eljarasmod Miel6tt a TRACK-Leader AUTO modult el6szor hasznalna, végezzen el néhany beallitast a
terminalon:

1. Aktivélja a ,TRACK-Leader AUTO?” licencet a terminal ,Service” alkalmazéasaban. A licenc
aktivalasanak modjarol a terminal lizemeltetési utmutatéjaban olvashat.

2. Ha AG-STAR vagy SMART-6L vev6t hasznal, akkor aktivalja a ,TRACK-Leader AUTO” GPS-
meghajtot. A NAV-900 esetén aktivalnia kell az ,AG-200, NAV-900" GPS-meghaijtét. A GPS-
meghaijté aktivaldsdnak madjarél a terminél Gzemeltetési Utmutatéjaban olvashat.

3. A TRACK-Leader alkalmazasban: A ,Beallitasok” > ,Altalanos” maszkon aktivalja a ,TRACK-
Leader AUTO” paramétert.

4. Csatlakoztasson egy vezérlé szamitdgépet vagy aktivaljon egy virtualis vezérld szamitogépet a
Virtual ECU alkalmazésban.

5. Gy6zbdjon meg arrdl, hogy a megfelelé jarmlprofil [— 109] van-e kivalasztva a TRACK-Leader
AUTO beallitasainal.

6. Ha a TRACK-Leader AUTO eSteer funkciét haszndlja, importalja a ,Manualis kormanyzas-
feliilbiralat” paraméter kezdeti értékét is. [— 109]
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9.3 TRACK-Leader AUTO ECU-S1 kormanyzast vezérlé szamitogéppel
9.31 A kormanyzast vezérl6 szamitégép bekapcsolasa

Az automata kormanyzas csak akkor aktivalhatd, ha a kormanyzast vezérl szamitogépet
bekapcsolta, és a szamitdgép bejelentkezett.

A kormanyzast vezérlé szamitdgép elnevezés ebben a fejezetben és az alfejezeteiben az ECU-S1
kormanyzast vezérlé szamitdgépet takarja.

Eljarasméd igy kapcsolhaté be a kormanyzast vezérlé szamitogép:

1. - Nyomja az ,AUTQ" kapcsolét kozépallasba.
= Az "OFF" ikon vilagitani kezd.

= A kormanyzast vezérlé szamitogép bejelentkezik. Ez két percig is eltarthat.
A kovetkezdkrél ismerheti fel, hogy a kormanyzast vezérlé szamitdgép készen all a munkara:
1. Aburkolaton lév6 ledekrdl. Lasd a kormanyzast vezérld szamitégép Utmutatojat.
vagy
1. Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.
2. Erintse meg a "Beallitasok" pontot.

3. Varjon, amig a ,TRACK-Leader AUTO” szoftvergomb megjelenik. Ez az elem addig sziirke,
amig a kormanyzast vezérl§ szamitdgép el nem indul.

9.3.2 A kormanyzast vezérlé szamitogép kikapcsolasa

Kapcsolja ki a kormanyzast vezérl szamitdgépet, ha nem hasznélja tovabb az automata
kormanyzast, illetve miel6tt elhagyja a fillkét vagy kikapcsolja a jarmi motorjat.
= igy biztos lehet abban, hogy senki nem fogja véletleniil aktivaini a korméanyzast.
= Akormanyzast vezérlé szamitogép miikddésében nem okoznak zavart a jarm{ motorjanak
gyujtasakor és kikapcsolasakor jelentkez feszlltségingadozasok.

A kormanyzast vezérlé szamitdgép tobbféleképpen is kikapcsolhato:
= A kormanyzast vezérlé sz&mitbégép kikapcsolhatd a fékapcsoloval;
= Néhany jarm{ivon a kormanyzast vezérlé szamitdgép a motor leallitasaval is kikapcsolhaté. Ez
azonban nem minden csatlakozétipusnal lehetséges.

Eljarasmod igy kapcsolhat ki a kormanyzast vezérld szamitogép a fékapcsoloval:
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1. - Nyomja meg az "OFF" kapcsolét.
= Az "OFF" ikon ezutdn méar nem vildgit.

Az automata kormanyzas aktivalasa és kezelése

Ha az automata kormanyzas aktiv, akkor a kormanyzasi rendszer veszi at a kormanyzasi
mechanizmus felett az ellendrzést, miutan a TRACK-Leader alkalmazasban rogzitett egy
vezetévonalat.

A veszélyek ismeretének hianya
Haléleset vagy sulyos sérilések

o Arendszer installalasa ill hasznalata el6tt olvassa at a teljes dokumentaciét, és ismerkedjen
meg a lehetséges kockazatokkal és veszélyekkel.

Mozgasban Iévé jarmii
Halaleset vagy sulyos sériilések

o Soha nem hagyja el a jarm(vet, amig az ECU-S1 kormanyzast vezérlé szamitdgép be van
kapcsolva.

o A kormanyzasi rendszer lizembe helyezése, kalibralasa, konfiguralasa vagy hasznalata elétt
gy6z8djon meg réla, hogy a jarmi kdzelében nem tartozkodnak emberek és nincsenek
targyak.

A rendszer véletlen aktivalasabol adodo baleset
Haléleset vagy sulyos sérilések

o Kapcsolja ki a korményzast vezérlé szdmitdgépet, miel6tt rahajt egy kdzutra.

o A kormanyzast vezérlé szamitégépet soha ne kapcsolja be kdzuton.

A rendszer nem tudja az akadalyokat kikeriilni.
Osszeiitkdzés egy akadallyal

o Figyelje a terliletet a haladas soran, és keriilje ki manualisan az akadalyokat. Sziikség esetén
allitsa meg a jarmdivet.

64
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Ikon Funkcid

Automata kormanyzas nem lehetséges.

Ennek lehetséges okai a kdvetkezok:
= A kormanyzast vezérlé szamitdégép zarolta a funkciot egy hibalizenet miatt.
= On nem hozott létre vezetévonalat.

Kévetkezmények:

Semmi nem torténik, mivel a szimbolum inaktiv.

Be- és kikapcsolja az automata kormanyzast.

Az allapotjelzé terlileten az aktualis allapot lathato:

- Az automata korményzas be van kapcsolva. A rendszer raall egy
vezet6vonalra.

- Az automata kormanyzas be van kapcsolva. A jarmi egy vezetévonalat
kovet.

- Az automata kormanyzas ki van kapcsolva.

A jarmlivet balra korményozza.

A kovetkezé vezetévonal-valtasig a rendszer a vezet6vonallal parhuzamosan vezeti
a jarmavel.

A jarmUvet jobbra kormanyozza.

A kdvetkezd vezetbvonal-valtasig a rendszer a vezetévonallal parhuzamosan vezeti
a jarmavel.

M Minden feltételt teljesitett. Lasd a kovetkez fejezetet: A terminal elékészitése a TRACK-Leader

AUTO modullal térténd munkavégzésre [— 62]

™ On a teriileten tartozkodik.

1.

o B~ DN

Inditsa el a jarm{ motorjat.

Kapcsolja be a terminalt.

Kapcsolja be a kormanyzast vezérl szamitogépet. [— 63]
Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.

Erintse meg a ,Navigaci¢” pontot.
= Megjelenik a munkamaszk.

Varjon, amig a kormanyzast vezérlé szamitdgép elindul.
= Az alabbi lizenet jelenik meg:
,JRACK-Leader AUTO és ECU-S1:
Uzembe helyezés elétt kérjiik, hogy olvassa el és kdvesse a rendszer dokumentaciojat,
kiilénds tekintettel a biztonsagi tudnivalokra.”
= A kormanyzast vezérld szamitogép elindul.

Hagyija jova.
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8. Erintse meg a szimbdlumot.

9. Ellenérizze, hogy a ,Paraméterkészlet’ [— 68] sorban a megfeleld jarm{profil van-e beallitva.

10.Ha a jarmaprofil helyes, érintse meg az ikont. Ha nem, valassza ki a megfelel6 jarmi- és
gépprofilt a Virtual ECU-nal.

=> A munkamaszk jobb oldalan a funkcios szimbélum lathatd. Addig nem fogja tudni
aktivalni a rendszer, amig létre nem hoz egy AB-vonalat.

11. Valasszon egy vezetési modot. [— 46]
12. Gy6z6djon meg arrol, hogy a GPS-jel megfeleld.

13. Hozzon létre egy AB-vonalat. [— 38] Az AB-vonal megadéasakor a jarmUvet manualisan kell
kormanyoznia.

14.Ha a B pontot is megadta, aktivalhatja az automata kormanyzast. Fontos, hogy a jarm(i lassan
haladjon a mivelési iranyba, hogy a gép felismerje az iranyt.

15. Az automata kormanyzas tobbféleképpen is aktivalhato:

1. lehetdség: Erintse meg a szimbdlumot.

2. lehetéség: — Nyomja kb. egy masodpercre az ,AUTO” gombot.

3. lehetdség: Miikodtesse az opcionalis labkapcsolot.

4. lehetdség: TRACK-Leader AUTO ISO esetén egyes jarmiitipusoknal a jarmiiben elhelyezett
aktivalé gombbal vagy a forduldsav-kezelésbdl is lehetséges. Vegye figyelembe a jarmi
Uzemeltetési Utmutatojaban leirtakat.

= A sz&mlalasi tartomanyban a szimbolum helyett a kdvetkezd lesz 1athato:
= Aktivalddik az automata kormanyzas, és atveszi az ellenérzést a kormanyzas felett.

16. Haladjon a fordulésavig.

17.Ha elérte a forduldsavot, kapcsolja ki az automata kormanyzast. Ennek maodjérdl a kévetkez6
fejezetben olvashat. [— 67]

18. Kormanyozzon manualisan a forduléban.

19. Fordulds utan kormanyozza a jarmiivet addig, amig a kdvetkezé AB-vonal rogzitésre kertl, azaz
kék jel6léssel lesz 1athato.

20.Kapcsolja be az automata korményzast.
= Az automata kormanyzas ismét aktivalodik.

21.Az On feladata ilyenkor elsésorban az, hogy a sebességet szabalyozza, és megalljon, ha
szilkséges.
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Az automata kormanyzas kikapcsolasa

Ha az automata kormanyzas nem aktiv, akkor a kormanyzast vezérlé szamitdégép be van ugyan
kapcsolva, de nem iranyitja a jarmvet.

Kapcsolja ki az automata kormanyzast a kovetkezé helyzetekben:

Miel6tt fordul.

= Miel6tt a kormanyzast vezérlé szamitdgépet, a terminalt vagy a jarmivet kikapcsolja.
= Ha at szeretné venni az ellenérzést a jarmii felett.

igy kapcsolhatja ki az automata kormanyzast:

1.

1. lehetéség: — Nyomja meg réviden az ,AUTO” gombot.

2. lehetéség: Erintse meg a TRACK-Leader munkamaszkjan az ikont.

3. lehetéség: Forditsa el a kormanykereket. Ha a korméanyt erésen elforditja vagy a
kormanykerék elfordulasat megakadalyozza, azt a beépitett szenzor gy értelmezi, hogy On at
kivanja venni az iranyitast. Az automata kormanyzas kikapcsol.

4. lehet6ség: Miikodtesse az opcionalis labkapcsolot.

5. lehetéség: TRACK-Leader AUTO ISO esetén egyes jarmitipusoknél a jarm{iben elhelyezett
aktivalé gombbal vagy a forduldsav-kezelésbdl is lehetséges. Vegye figyelembe a jarmii
lizemeltetési utmutatojaban leirtakat.

= A munkamaszk szdmlalé részében a ikon helyett a kdvetkezd ikon jelenik meg:

Az automata kormanyzas finombeallitasa

Ha a korményzasi rendszert méar aktivalta, akkor szinte minden helyzetben problémamentesen
mikodik. Eléfordulhat azonban, hogy kuldnleges kérilmények sziikségessé teszik az értékek
maédositasat. Példaul kildnleges talajfeltételek, figgesztett munkagépek, menetsebesség stb.

Az okok kizarasa

Ha a rendszer nem korményoz kielégitéen:

1.
2,

Ellenérizze a GPS-jel mindségét.

Gy6z8djon meg arrol, hogy a kormanyzast vezérld szamitdgép az erre a célra szolgald tartéban
van rdgzitve, ugy, hogy nincs kitéve rezgéseknek.

Gy6z8djon meg arrol, hogy a GPS-vevé az erre a célra szolgalé helyre van felszerelve.

Gy6z8djon meg arrdl, hogy a helyes jarmiprofilt és gépprofilt valasztotta ki.

Finombeallitas

Miutdn minden mas okok kizart, elvégezheti a korményzas finombeallitasat.
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Eljarasmod

68

Kalibralast kovetden minden paraméternél megjelenik a fliggesztett munkagép nélkili jarmd adott
optimalis értéke. Az értékeket a tertileten pillanatnyilag fennall6 korilményekhez és a fliggesztett
géphez igazithatja a paraméterek Iépésenkénti ndvelésével vagy csokkentésével.

A jarmii hirtelen nagy kitérései
A paraméter-mddositasokat a rendszer azonnal, Ujrainditas nélkil atveszi.
Ha egy paraméter értékét jelentdsen megndveli, a jarmi hirtelen kitérhet oldalra.

o Mindig kis Iépésekben ndvelje az értékeket.

Valtoztassa meg egyenként és egymas utan a paramétereket Ugy, hogy a kormanyzas optiméalisan
mikddjén. Minden valtoztatas utan ellenérizze a véltoztatas hatasat.

—_

,Motor agresszivitasa” - csak kormanymotoros rendszereknél.
,Kormanyzasi valasz”
"Iranytartas agresszivitasa"

"Keresztiranyt nyomvonali hiba"

o B~ L N

"Irany betartasa"
"Hatrameneti valasz"

Ha a rendszer ezutan jobban, de még nem optimalisan miikddik, akkor ismételje meg a beallitdsokat
ebben a sorrendben.

A paraméterek megjelenitéséhez:
1. Kapcsolja be a kormanyzast vezérld szamitégépet. [— 63]
2. Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.
3. Gy6z6djén meg arrdl, hogy a jarmiihdz il jarmd profil [— 109] van kivélasztva.

4. Inditson el egy Uj navigaciot.
5. Erintse meg a munkamaszkban a kévetkezét:

Paraméterkészlet

Ez a paraméter mutatja, hogy a paramétereket mely jarmii és raépitett gép kombinaciohoz
konfiguraltdk és mentették el.

A paraméterkészlet paraméterei két forrashol valok:
= A jarmiprofilbdl, a TRACK-Leader AUTO men(ibél.
= A fliggesztett géptél, a vezérld sz&mitdgépen keresztill, illetve egy virtuélis vezérld
szamitdgépen keresztil a Virtual ECU-bol.

Amikor ismert jarmlikombinéciét csatlakoztat, betdltédnek az adott jarmiikombinacidhoz utoljara
hasznalt kormanyzasi paraméterek.

Irdny betartasa

Ezzel a paraméterrel befolyasolhat, hogy a rendszer milyen gyorsan kormanyoz egy tjonnan
régzitett vezet6vonal iranyaba.
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TRACK-Leader AUTO automata korményzas
TRACK-Leader AUTO ECU-S1 kormanyzéast vezérlé szamitogéppel

A beallitasnak az a célja, hogy a jarmi a legrovidebb iranyt valassza anélkil, hogy éles vagy hirtelen
erds kormanymozdulatokat kelljen tenni.

Kormanyzasi valasz (eléremenetben)

Ezzel a paraméterrel befolyasolhatd, hogy a rendszer eléremenetben milyen gyorsan reagal a
kormanyzasi parancsokra.

@ Tal magas érték. @ Tul kicsi érték.
A rendszer tul gyorsan reagal. A A rendszer tul lassan reagél. Csak ritkan
kévetkezménye az, hogy a kerekek nagyon fordul eld korrekcio.
sokat mozognak.

@ Idealis érték

Hatrameneti valasz

Ezzel a paraméterrel befolyasolhatd, hogy a rendszer hatramenetben milyen gyorsan reagal a
korményzasi parancsokra.

Megfelelé paraméterek a kormanyzast vezérld szamitdgépben: "Hatrameneti valasz" (angolul:
Reverse Response)

Iranytartas agresszivitasa

Ezzel a paraméterrel befolyasolhatd, hogy a rendszer milyen mértékben kormanyozza vissza a
kerekeket a menetirany korrigalasahoz.
= Ha arendszer id6 el6tt korrigalja a kerekeket, nyugtalanna valik a jarmi haladasa. A beallitott
érték tul nagy.
= Ha arendszer a kerekeket tul gyengén és lassan kormanyozza vissza, akkor a jarmi gyakran
elhagyja a vezetévonalat. A bedllitott érték tal kicsi.

Az ellendrzéshez figyelje a jarmi elejének mozgasat:
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TRACK-Leader AUTO ECU-S1 kormanyzast vezérlé szamitogéppel

Minél t6bbsz6r valtoztat iranyt a jarmii eleje, annal gyakrabban kanyarog a jarmii
Tul nagy érték. @ Tul kicsi érték.
A jarmdi eleje tul gyakran valtoztat iranyt. A jarmdi eleje tul ritkan valtoztat iranyt.

@ Idealis érték

Megfelelé paraméterek a kormanyzast vezérld szamitogépben: ,Iranytartas agresszivitasa” (angolul:
Heading Aggressiveness)

Keresztiranyu nyomvonali hiba

Ezzel a paraméterrel befolyasolhatd, hogy a rendszer az idealis vonaltdl milyen eltérés mellett kezdi
el a menetirany korrigalasat. Mas szavakkal: On beallithatja, hogy a jarm(i hany centiméterrel
haladhat a vezet6vonal mellett.

A rendszer minél gyakrabban fedez fel hibéat, annal gyakrabban korrigélja a menetiranyt.

@ Tl alacsony érték @ Tul magas érték
A megengedett eltérés tul alacsony. A jarm{ A megengedett eltérés tul magas. A jarmd tul
tul gyakran véltoztat iranyt. ritkan valtoztat iranyt.

@ dealis érték

Megfeleld paraméter a korményzast vezérld szamitdgépben: "Keresztirdnyl nyomvonali hiba"
(angolul: Cross Track Error)
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TRACK-Leader AUTO automata korményzas
TRACK-Leader AUTO NAV-900 vevével

Motor agresszivitas

Ezzel a paraméterrel befolyasolhat, hogy a kormanymotor milyen gyorsan reagal a kormanyzasi
parancsokra. Ez a paraméter gy mikddik, mint a "Kormanyzasi valasz", de csak kormanymotorral
m{ikddd rendszereknél hasznélhatd.

Manualis kormanyzas-feliilbiralat
Ezzel a paraméterrel beallithatja, mekkora ervel veheti at az iranyitast a kormanykerék felett.

A rendszer az elsd lizembe helyezéskor sajat maga allapit meg egy kezdeti értéket a jarmiihoz. Ezt
az értéket azutan egy alkalommal importainia kell a kormanyzast vezérlg szamitégépbdl, lehetévé
téve a késdbbi finomhangolast. [— 109]

Ha az érték tul kicsi, elég a kormanykereket megfognia, maris kikapcsol az automata kormanyzas.
Ha magasabb értéket allit be, nagyobb erét kell kifejtenie. Ha az erd mégis tul kicsi volna,
eléfordulhat hogy a rendszer kikapcsol, amikor megnd a kerekek korméanyzasahoz szikséges erd.
Példak:
= Alacsony abroncsnyomasnal, nagy igénybevételt jelentd talajon, illetve a fronthidraulikara
raépitett gép esetén eléfordulhat, hogy meg kell novelni az értéket azon, hogy a rendszer
kormanyozni tudjon.
= Keskeny abroncsoknal, kedvezé feltételek mellett az értéket csdkkenteni kell, hogy a biztonsag
garantalhaté legyen.

MEGJEGYZES

Baleset a rendszer kikapcsolasanak elmaradasa miatt

Ha a manualis kormanyzas-feliilbiralat nincs megfeleléen beallitva, eléfordulhat, hogy az automata
kormanyzas a vezetd beavatkozasa ellenére nem kapcsol ki, igy nem sikeriil a kitérési mandver, és
balesetveszély all fenn. ECU-S1 rendszerrel ellatott jarmiivek csak akkor lizemeltethetdk, ha a
manualis kormanyzés-felllbiralat beallitdsa helyes és hibatlanul mikadik.

o Importalja a paraméter kezdeti értékét az ECU-S1 vezérld szamitogépbdl. [— 109] E nélkil
nem lehet atéllitani a paramétert.

o Allitsa be a paramétert mindegyik jarm(i-gép konfiguraciéhoz (paraméterkészlet).

9.3.6 Munka befejezése
Eljarasméd Ha a terilet megmunkalasat befejezte:
1. Kapcsolja ki az automata korméanyzast.

2. Kapcsolja ki a kormanyzast vezeérlé szamitgépet.

9.4 TRACK-Leader AUTO NAV-900 vevével
Vegye figyelembe, hogy a NAV-900 vev6t rendszerként az automatikus kormanyzéshoz mindig az
A adott orszag eldirasai szerint, egy hivatalos szerv altal kell atvetetni és bejegyeztetni.
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9.4.2

TRACK-Leader AUTO automata kormanyzas
TRACK-Leader AUTO NAV-900 vevdvel

A kormanyzast vezérlé szamitdgép be- és kikapcsolasa

A kormanyzast vezérlé szamitogép kozvetlenlil a NAV-900 GNSS-vevdbe van beépitve. Ezért a
munka inditdsahoz vagy befejezéséhez nincs szlikség a kormanyzast vezérlé szamitdgép kilon be-
és kikapcsolasara.

Ha a vevédt helyesen szerelték fel és csatlakoztattak, akkor a beépitett kormanyzast vezérlé
szamitogép automatikusan kapcsol be és ki.

Az automata kormanyzas aktivalasa és kezelése

Ha az automata kormanyzas aktiv, akkor a kormanyzasi rendszer veszi &t a kormanyzasi
mechanizmus felett az ellendrzést, miutan a TRACK-Leader alkalmazasban rogzitett egy
vezetévonalat.

A veszélyek ismeretének hianya
Haléleset vagy sulyos sérilések

o Arendszer installalasa ill hasznalata el6tt olvassa at a teljes dokumentaciét, és ismerkedjen
meg a lehetséges kockazatokkal és veszélyekkel.

Mozgasban Iévé jarmii
Haléleset vagy sulyos sérilések

o Soha ne hagyja el a jarmiivet, amig a kormanyzast vezérlé szamitoégép be van kapcsolva.

o A kormanyzasi rendszer lizembe helyezése, kalibralasa, konfiguralasa vagy hasznalata elétt
gy6z8djon meg arrdl, hogy a jarmi kbzelében nem tartézkodnak emberek és nincsenek
targyak.

A rendszer véletlen aktivalasabol ad6do baleset
Halaleset vagy sulyos sérilések

o Kapcsolja ki a kormanyzast vezérlé szamitégépet, miel6tt rahajt egy kdzuitra.

o A kormanyzast vezérlé szamitégépet soha ne kapcsolja be kdzuton.

A rendszer nem tudja az akadalyokat kikerilni.
Osszeiitkdzés egy akadallyal

o Figyelje a terlletet a haladas sorén, és kertilje ki manudlisan az akadalyokat. Szlikség esetén
allitsa meg a jarmdivet.

72
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TRACK-Leader AUTO automata korményzas
TRACK-Leader AUTO NAV-900 vevivel

Szimbolum | Funkcio

Automata kormanyzas nem lehetséges.

Ennek lehetséges okai a kdvetkezok:
= A kormanyzast vezérlé szamitdégép zarolta a funkciot egy hibalizenet miatt.
= On nem hozott létre vezetévonalat.

Kévetkezmények:

Semmi nem torténik, mivel a szimbolum inaktiv.

Be- és kikapcsolja az automata kormanyzast.

Az allapotjelzé terlileten az aktualis allapot lathato:

— Az automata kormanyzas be van kapcsolva. A jarmi egy vezet6vonalat
kovet.

— Az automata kormanyzas ki van kapcsolva.

A jarm(vet balra kormanyozza.

A kdvetkezd vezetdvonal-valtasig a rendszer a vezet6vonallal parhuzamosan vezeti
a jarmvel.

A jarmiivet jobbra kormanyozza.

A kdvetkezd vezetdvonal-valtasig a rendszer a vezet6vonallal parhuzamosan vezeti
a jarmvel.

M Minden feltételt teljesitett. Lasd a kovetkezd fejezetet: A terminal elékészitése a TRACK-Leader

AUTO modullal térténd munkavégzésre [— 62]

™ On a teriileten tartozkodik.

1.

> @ bn

Inditsa el a jarm{ motorjat.
Kapcsolja be a terminalt.
Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.

Erintse meg a ,Navigacié” pontot.
= Megjelenik a munkamaszk.

Vérjon, amig a NAV-900 elindul.
= Az alabbi lizenet jelenik meg:
,TRACK-Leader AUTO és NAV-900:
Uzembe helyezés elétt kérjiik, hogy olvassa el és kdvesse a rendszer dokumentaciojat,
kiilénds tekintettel a biztonsagi tudnivalokra.”
= A kormanyzast vezérld szamitogép elindul.

Hagyja jova.
= A munkamaszk jobb oldalan a funkcids szimbolum lathaté. Addig nem fogja tudni
aktivalni a rendszert, amig létre nem hoz egy AB-vonalat.
Vélasszon egy vezetési modot. [— 46]

Gy6z6djon meg arrél, hogy a GPS-jel megfeleld.
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TRACK-Leader AUTO NAV-900 vevével

943

Eljarasméd
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9. Hozzon létre egy AB-vonalat. [— 38] Az AB-vonal megadasakor a jarmiivet manualisan kell
korményoznia.

10. Ha a B pontot is megadta, aktivalhatja az automata kormanyzast. Fontos, hogy a jarm( lassan
haladjon a mivelési irdnyba, hogy a gép felismerje az iranyt.

11. Az automata kormanyzas tobbféleképpen is aktivalhato:

1. lehetdség: Erintse meg a szimbdlumot.

2. lehet6ség: Mlkodtesse az opcionalis kiilsé kapcsolét.

3. lehetéség: TRACK-Leader AUTO ISO esetén egyes jarm{tipusoknal a jarmiben elhelyezett
aktivalé gombbal vagy a forduldsav-kezelésbdl is lehetséges. Vegye figyelembe a jarmd
lzemeltetési utmutatojaban leirtakat.

= A szamlalasi tartomanyban a szimb6lum helyett a kdvetkezd lesz lathato:
= Aktivalddik az automata kormanyzas, és atveszi az ellenérzést a kormanyzas felett.

12. Haladjon a fordulésavig.

13. Ha elérte a forduldsavot, kapcsolja ki az automata kormanyzast. Ennek modjardl a kévetkez6
fejezetben olvashat. [— 67]

14. Kormanyozzon manualisan a forduldban.

15. Fordulas utan kormanyozza a jarmiivet addig, amig megtérténik a kovetkezé AB-vonal
rogzitése, azaz kék jeldléssel lesz lathatd.

16. Kapcsolja be az automata kormanyzast.
= Az automata kormanyzas ismét aktivalodik.

17.Az On feladata ilyenkor elsésorban az, hogy a sebességet szabalyozza, és megalljon, ha
szlikséges.

Az automata kormanyzas kikapcsolasa

Ha az automata kormanyzas nem aktiv, akkor a NAV-900 be van ugyan kapcsolva, de nem iranyitja
a jarmivet.

Kapcsolja ki az automata kormanyzast a kdvetkez6 helyzetekben:
= Mielétt fordul.
= Miel6tt a kormanyzéast vezérld szamitogépet, a terminalt vagy a jarmiivet kikapcsolja.
= Ha at szeretné venni az ellenérzést a jarmdi felett.

igy kapcsolhatja ki az automata kormanyzast:

1. 1. lehetdség: Erintse meg a TRACK-Leader munkamaszkjan az ikont.
2. lehetdség: Forditsa el a kormanykereket. Ha a kormanyt erésen elforditja vagy a
kormanykerék elfordulasat megakadalyozza, azt a beépitett szenzor tgy értelmezi, hogy On 4t
kivanja venni az iranyitast. Az automata korményzas kikapcsol.
3. lehetdség: TRACK-Leader AUTO ISO esetén egyes jarm(tipusoknal a jarmiiben elhelyezett
aktivalé gombbal vagy a forduldsav-kezelésbdl is lehetséges. Vegye figyelembe a jarmi
lizemeltetési Utmutatojaban leirtakat.

= A munkamaszk szdmlalé részében a ikon helyett a kdvetkezd ikon jelenik meg:
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TRACK-Leader AUTO automata korményzas
TRACK-Leader AUTO NAV-900 vevével

Az automata kormanyzas finombeallitasa

Ha a korméanyzasi rendszert mar aktivalta, akkor szinte minden helyzetben problémamentesen
mikodik. Eléfordulhat azonban, hogy kildnleges kértilmények sziikségessé teszik az értékek
maédositasat. Példaul kildnleges talajfeltételek, fliggesztett munkagépek, menetsebesség stb.

Az okok kizarasa
Ha a rendszer nem korményoz kielégitéen:
1. Ellenbrizze a GNSS-jel mindségét.
2. Gy6z6djén meg arrdl, hogy a vevd az erre a célra szolgalo helyre van-e felszerelve.

3. Gy6z6djén meg arrdl, hogy a helyes jarmdprofilt helyezte el a NAV-900 vevében.

Finombeallitas
Miutan minden mas okok kizart, elvégezheti a kormanyzas finombeallitasat.

Kalibralast kovetden minden paraméternél megjelenik a fliggesztett munkagép nélkili jarmd adott
optimalis értéke. Az értékeket a teriileten pillanatnyilag fennall6 korilményekhez és a fliggesztett
géphez igazithatja a paraméterek Iépésenkénti ndvelésével vagy csokkentésével.

A jarmii hirtelen nagy kitérései
A paraméter-modositasokat a rendszer azonnal, Ujrainditas nélkul atveszi.
Ha egy paraméter értékét jelentdsen megndveli, a jarmi hirtelen kitérhet oldalra.

o Mindig kis lépésekben ndvelje az értékeket.

A paraméterek megjelenitéséhez:
1. Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.
2. Gy6zbdjén meg arrdl, hogy a jarm(ihdz illd jarmdprofil [— 109] van kivélasztva.

3. Inditson Uj navigacidt.
4. Erintse meg a munkamaszkban a kévetkezét:

Klasszikus irany betartasa

Ha aktivalva van a paraméter, alapértelmezés szerint csak az ,Ir&ny betartdsa” és a ,Korméanyzasi
valasz” paraméter jelenik meg.

Ha a paraméter inaktivalva van, akkor ezzel egyidejlileg az OnSwath tizemmaod aktivalva van.
Megjelennek az ,Irany betartasa”, ,Kormanyzasi sz6g”, ,Forgasi sebesség’, ,Kozelitési sz0g” és
,Kormanyzasi valasz” paraméterek.

Ez a paraméter kizar6lag akkor lathato, ha aktivalva van az ,Autopilot” vagy a ,CAN Based Autopilot”
licenc. Ha az EZ-Pilot Pro licencet hasznalja, akkor az OnSwath tzemmad mindig automatikusan
aktivalva van. A paraméter ekkor szintén nem lathatd.
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TRACK-Leader AUTO automata korményzas
TRACK-Leader AUTO NAV-900 vevével

Irdny betartasa

Ezzel a paraméterrel befolyasolhatd, hogy a rendszer milyen gyorsan kormanyoz egy tjonnan
régzitett vezet6vonal iranyaba.

A beallitasnak az a célja, hogy a jarmi a legrovidebb iranyt valassza anélkil, hogy éles vagy hirtelen
erds kormanymozdulatokat kelljen tenni.

Kormanyzasi szog
Ez a paraméter megadja az irany betartdsdhoz hasznalhaté maximalis kormanyzasi szget.

Az adott minimalis és maximalis értékek a jarmdprofiltd! fliggenek.

Forgasi sebesség
Ez a paraméter megadja azt a sebességet, amely a kormanyzasi mechanikat mozgatja.

Az adott minimalis és maximalis értékek a jarmaprofiltdl figgenek.

Kozelitési szog
Ez a paraméter megadja a vezetévonalhoz viszonyitott szdget, amelytdl aktivalhato a kormanyzas.

Az adott minimalis és maximalis értékek a NAV-900 vevében hasznalt licenctdl fliggenek.

Proporcionalis kormanyzas-atallitas

Ezzel a paraméterrel befolyasolhatja, hogy milyen agressziv legyen a kormanykerék motor
kormanyzasi valasza.

Ez a paraméter csak akkor relevans, ha EZ-Pilot Pro korm&nymotort hasznal.
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TRACK-Leader TOP automata kormanyzas

Alapveté biztonsagi tudnivalok

10 TRACK-Leader TOP automata kormanyzas

10.1 Alapvet6 biztonsagi tudnivalok

Az automata kormanyzast hasznalata soran mindig Ugyeljen a kévetkezd biztonsagi elbirasokra:

= Jarmiivezetéként On a felelés az automata kormanyzas biztonsagos hasznélataért. A rendszer
nem a jarmiivezetd helyettesitésére szolgal. Az elgurulé jarmi okozta halalos balesetek vagy
sulyos sértilések elkeriilése érdekében soha ne hagyja el a vezetéllést, ha az automata
kormanyzas funkcié be van kapcsolva.

= Az automata kormanyzas nem tudja kikerllni az akadalyokat. A jarmlvezet6nek mindig figyelnie
kell a bejart utat, és a kormanyzast manualisan at kell vennie, ha meg kell kerilni egy akadalyt.

= Az automata kormanyzas NEM szabalyozza a jarm( sebességét. A jarmlivezetének mindig sajat
magéanak kell szabalyoznia a sebességet, méghozza gy, hogy biztonsédgosan dolgozhasson, ne
veszitse el az uralmat a jarm felett és ne torje dssze a jarmiivet.

= Az automata kormanyzas akkor veszi at a jarmii kormanyzasanak ellenérzését, ha tesztelés,
kalibralas és munkavégzés soran aktivalja. Ha a rendszer aktiv, a jarmii kormanyzott részei
(kerekek, tengelyek, csuklépontok) el6re nem lathaté modon viselkedhetnek. Az automata
kormanyzas aktivalasa el6tt gy6z6djon meg arrél, hogy a jarmi kdzelében nem tartézkodnak
emberek és nem talalhatdk akadalyok. Ezzel elkertilheti a halalos baleseteket, a sériiléseket és
az anyagi kérokat.

= Az automata kormanyzas kdzuton vagy mas kdzterileten nem hasznalhat6. Miel6tt kézutra vagy
kozteriletre hajt, gy6z6djon meg arrél, hogy kikapcsolta az automata kormanyzas funkciét.

10.2 Kezelési alapismeretek

/\ FIGYELEM

o Uzembevétel elétt olvassa el a mellékelt "PSR I1SO TOP" cimii lizemeltetési Gtmutatét. Féleg a
"Biztonsag" cimi fejezetben szerepld informacidkat vegye figyelembe.

o FOként az automata kormanyzas hasznalatakor legyen nagyon 6vatos!

o Kapcsolja ki az automata kormanyzast, ha valaki munka kézben 50 méterre megkozeliti a
gépet.

lkon Funkcio Ez torténik, ha megérinti

Az automata kormanyzas nem lehetséges. Semmi

A kdvetkezb okok lehetségesek:
= Nincs kormanyzast vezérlg szamitogép
csatlakoztatva. Az ikon ebben az esetben
szirke szinlre valtozik.
= A kormanyzast vezérld szamitdgép zarolta a
funkciot egy hibalizenet miatt.
= On nem hozott létre vezetévonalat.

Megvaltoztatja az automata kormanyzas A Szamlal6 részen az
munkamadjat aktudlis allapot lathato.
- Az automata
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TRACK-Leader TOP automata kormanyzas

A vezeté feladatai
Ikon Funkcio Ez torténik, ha megérinti
kormanyzas be van
kapcsolva
- Az automata
kormanyzas ki van
kapcsolva.
A jarmivet balra kormanyozza.
A jarmivet jobbra kormanyozza.
10.3 A vezet6 feladatai
A vezet6nek az alabbi feladatai vannak:
= A vezetbnek Ugyelnie kell a biztonsagra. Az automata kormanyzas vak. Nem tudja felismerni, ha
valaki kozeledik a géphez. Nem tud sem megallni, sem kitérni.
= A vezetbnek kell fékeznie és gyorsitania.
= A vezet6nek kell kanyarodnia.
10.4 Az automata kormanyzas be- és kikapcsolasa

/\ FIGYELEM

Kozlekedési baleset kockazata
Bekapcsolt automata korményzasnal a jarm(i letérhet a nyomvonalrél és balesetet okozhat. Ekkor
személyek sériilhetnek meg vagy akar meg is halhatnak.

o Kapcsolja ki az automata kormanyzést, miel6tt kdzutra hajtana fel.

o Vegye el a kormanymotort a kormanykeréktél.

Az automata kormanyzas a kdvetkezé esetekben nem mikadik:
= "Kor" vezetési mad;
= Ha a fordulésévban a vezet6vonalak aktivalva vannak.

llyen helyzetben a jarm{ivet manuélisan kell kormanyoznia.
Eljarasméd igy aktivalhatja az automata kormanyzast:
M Konfiguralta a kormanyzast vezérld szamitdgépet és a TRACK-Leader TOP alkalmazast.
M Létrehozta a vezetdvonalakat.

M A jarmivet egy nyomvonalra llitotta, és egy vezetévonal aktivalva van.

M Az automata kormanyzas ki van kapcsolva. A munkamaszkban megjelenik a ikon.

1. Helyezze a kormanymotort a kormanykerékhez. (Csak kormanymotoros rendszereknél.)

2. Erintse meg a kdvetkezd gombot:
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TRACK-Leader TOP automata kormanyzas

Vezet6vonalak eltolasa

= A ikont most a kdvetkez0 ikon helyettesiti
=> Az automata kormanyzas be van kapcsolva.

3. Ha beinditja a jarmiivet, akkor a kormanymotor (gy iranyitja a jarmUvet, hogy az az aktiv
vezetévonalon haladjon.

igy kapcsolhatja ki az automata kormanyzast:

1. Erintse mega ikont.
= A munkamaszkban megjelenik a kbvetkezé ikon:

= Az automata kormanyzas kikapcsol.

Vezetévonalak eltolasa
Az automata kormanyzas az aktiv vezetévonal mentén iranyitja a jarmivet.

Ha a GPS-jel csliszasa miatt az aktiv vezetévonal mar nem felel meg a jarmi valés helyzetének,
akkor a vezetévonalat manualisan eltolhatja.

Ehhez két lehet6ség all rendelkezésére:

= A vezet6vonalat egy athaladashoz tudja eltolni. Fordulas utan a régi pozicio jon létre ismét.
= A vezet6vonalakat permanensen el tudja tolni.

A vezetévonalat egy athaladashoz a kévetkezdék szerint tudja eltolni:

M Az automata kormanyzas aktivalva van.

. eJo)e]
1. Erintse meg a munkamaszkban a kdvetkez6t:
= Uj funkciégombok jelennek meg.
2. Ajarmi kormanyzé&sahoz érintse meg a vagy a ikont.

= Afejlécsor alatt megjelenik egy arra vonatkozd informacié, hogy a nyomvonalat mennyire
és milyen iranyba tolja: Példaul a ,>4cm*” azt jelenti, hogy a jarmivet a vezet6vonaltol 4
centiméterrel jobbra kormanyozza.

= Ajarm{ egy masik vezet6vonal aktivalasaig a vezet6vonallal parhuzamosan halad.

A vezet6vonalat permanensen a kdvetkezdk szerint tudja eltolni:

Lasd a kdvetkezd fejezetet: Vezetbvonalak eltolasa [— 43]

Fordulas
Fordulaskor a vezetdnek kell atvennie a kormanyzas iranyitasat, és neki kell elvégeznie a fordulast.

igy kanyarodhat, ha az automata kormanyzas aktivalva van:

1. - Kapcsolja ki az automata kormanyzast.

= A munkamaszkban megjelenik a kdvetkez ikon . Az automata korményzas ki van
kapcsolva.

2. Vegye &t az irdnyitast, és végezze el a fordulast.
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= A kdvetkezd vezetbvonal csak akkor aktivalddik, ha a kozte és a jarmii kdzott 1évé szog
kisebb lesz, mint a beallitott "Fordulasi sz0g* paraméter.

3. - Aktivélja az automata kormanyzast, ha a kdvetkez8 vezetévonal aktiv allapotba kerdil.

Az automata kormanyzas finombeallitasa

Ha a korméanyzasi rendszert mar aktivalta, akkor szinte minden helyzetben problémamentesen
mUkodik. Eléfordulhat azonban, hogy kildnleges kériilmények sziikségessé teszik az értékek
maodositasat. Példaul kildnleges talajfeltételek, fliggesztett munkagépek, menetsebesség stb.

Az okok kizarasa
Ha a rendszer nem korméanyoz kielégit6en:
1. Ellendrizze a GPS-jel mindségét.

2. Gy6z6djén meg arrdl, hogy a kormanyzast vezérlé szamitogép az erre a célra szolgalo tartdban
van rogzitve, ugy, hogy nincs kitéve rezgéseknek.

3. Gy6z6djdn meg arrdl, hogy a GPS-vevd az erre a célra szolgald helyre van felszerelve.

4. Gy6z6djén meg arrdl, hogy a helyes jarmiprofilt és gépprofilt valasztotta ki.

Finombeallitas

Miutadn minden mas okok kizart, elvégezheti a kormanyzas finombeallitasat.

A jarmii hirtelen nagy kitérései
A paraméter-médositasokat a rendszer azonnal, Ujrainditas nélkil atveszi.
Ha egy paraméter értékét jelentésen megndveli, a jarmi hirtelen kitérhet oldalra.

o Mindig kis |épésekben ndvelje az értékeket.

A paraméterek megjelenitéséhez:
1. Kapcsolja be a kormanyzast vezérld szamitégépet.
2. Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.
3. Gy6z8dj6n meg arrdl, hogy a jarm(ihoz illg jarmd profil van kivélasztva.
4

. Inditson el egy Uj navigaciét.
5. Erintse meg a munkamaszkban a kévetkezét:

Reakciésebesség

Az automata kormanyzas reakciosebessége és agresszivitasa. Minél nagyobb az érték, annal
er6sebbek a kormanymozgasok.

A beéllitas célja az értékek olyan beallitdsa, hogy a jarm{ elég gyorsan megtalalja a nyomot,
azonban ennek ellenére nyugodtan haladjon és ne legyen allandéan tulvezérelt.
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TRACK-Leader TOP automata kormanyzas

Az automata kormanyzas finombeadllitasa

Példak kiilénbbzé reakciosebességekre

@ Kormanyzas tl lassan reagal @ Kormanyzas tul gyorsan reagal

Az értéket a munka el6tt a talajadottsdgokhoz igazithatja:
= Ha nedves a talaj, ami megneheziti a kormanyzast, akkor ndvelje az értéket.
= Ha szaraz a talaj, ami megkdnnyiti a kormanyzast, akkor csékkentse az értéket.
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A miiveléutak be- és kikapcsolasa a TRAMLINE-Management alkalmazason keresztiil

A TRAMLINE-Management aktivalasa

11 A miivel6utak be- és kikapcsolasa a TRAMLINE-Management
alkalmazason keresztiil

11.1 A TRAMLINE-Management aktivalasa
Eljarasméd A TRAMLINE-Management aktivalasahoz az alabbiak szerint jarjon el:
M Aktivalta a ,TRAMLINE-Management” licencet.

1. Csatlakoztasson egy olyan ISOBUS vezérlé szamitégépet az ISOBUS-hoz, amely tAmogatja a
TRAMLINE-Management hasznélatat.

2. Gy6z6djén meg a csatlakoztatott vezérld szamitégép megfeleld konfiguralasardl.
3. Inditson el egy navigaciét. [— 25]

4. Gy6z6djon meg a vezetévonalak kijeldlésérdl. Amennyiben erre még nem kerillt sor, jeldlje ki
Bket. [— 38]

5. Valassza ki, hogy automatikus vagy kézi izemmddban kivan-e dolgozni. [— 56]
= A TRAMLINE-Management aktiv.

= A kijelolt miveléutak helyén egy sarga szinii vonal jelenik meg a terminalon:

11.2 A TRAMLINE-Management iizemmédjanak megvaltoztatasa

Ha a TRAMLINE-Management aktiv, kétféle médban dolgozhat:
= Automatikus mod
Automatikus médban a rendszer automatikusan jeldli ki a mivel6utakat.
= Manudlis méd
Manualis modban a mivelSutak kijelolését kézzel kell be- és kikapcsolnia.

Funkciés | Jelentés
szimbolum

Atvaltas a manualis mod és az automatikus mod kozott.

Az aktivalt médot a munkamaszkban tekintheti meg:

Szim- Jelentés
bolum

Az automatikus mod aktiv.
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A miiveldutak be- és kikapcsolasa a TRAMLINE-Management alkalmazason keresztiil

Miveléutak masik athaladas szerinti eltolasa

Szim- Jelentés
bolum

A manualis mdd aktiv.

A TRAMLINE-Management nem aktivalhatd, mivel még nem jel6ltek ki vezetévonalakat.

Miiveloutak masik athaladas szerinti eltolasa

Az automatikus médban kijeldlt mivel6utakat a rendszer a TRAMLINE-Management alkalmazasrol a
munkagépre tovabbitja.

Amennyiben az athaladasok aktudlis szama nem felel meg az elvarasoknak, kézzel kell elvégeznie a
beallitdsukat.

Helytelen menetiranyba haladé miivelutak
Ha munka kdzben a miveléutritmus tekintetében eldirt menetiranyhoz képest ellentétes iranyba
halad, helytelenné valik az adott teriilet miivel6utjainak kijelolése.

o Mindig az adott mivel8utritmus tekintetében el8irt menetirany szerint haladjon.

M Aktivalta a TRAMLINE-Management automatikus madjat.

M Megfeleléen elvégezték a csatlakoztatott ISOBUS vezérlé szamitogép csatlakoztatasat és
konfiguralasat.

1. — Novelje az athaladasok aktualis szamat. /

— Csokkentse az athaladasok aktualis szamat.

= Az athaladasok szama madosul.

AB-vonal miiveloutak szerinti invertalasa

A miiveléutak helyes athaladas szerinti kijeldléséhez ellendrizze a TRACK-Leader alkalmazéson
keresztil, hogy a kijelolt vezetévonal egybeesik-e az AB-irany szerinti menetirannyal.

Attdl fliggéen, hogy a terlilet bal vagy jobb szélén kezdi-e meg a munkat, eléfordulhat, hogy az AB-
vonalnak a mlveldutak kijeldléséhez szlikséges invertalasat is el kell végeznie.
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A miiveléutak be- és kikapcsolasa a TRAMLINE-Management alkalmazason keresztiil

Miveléutak kiszamitasa

1. példa: A menetirany megfelel a kijelolt AB-vonalnak. A miivel6utakat a megfelel athaladas szerint
jelolték ki.

2. példa: A menetirany nem felel meg a kijeldlt AB-vonalnak. A miivelGutakat helytelen &thaladas
szerint jelolték ki. Végezze el az AB-vonal invertalasat.

Eljarasmod Az AB-vonalnak a miivelGutak kijeloléséhez szlikséges invertalasat az alabbiak szerint végezheti el:

M A megjelenitett AB-vonal nem felel meg a menetiranynak.

1. — Végezze el az AB-vonal invertalasat.
= Megtdrténik az AB-vonal invertélasa.

= A menetirany most mar megfelel az AB-vonalnak.

= A miivel6utak kijelolése most mar a megfeleld athaladas szerint torténik.

11.5 Miiveloutak kiszamitasa

A miiveléutak mentése is lehetséges, igy azok a késdbbiekben is — ha példaul egy masik
munkagépen (példaul egy permetezén) dolgozik — felhasznalhatok.

Eljarasmod M Navigacio kozben miivel6utakat jelolt ki.

1. — Hivja el6 a ,Navigacios bedllitasok” maszkot a navigéacios maszkon keresztil.
= Megjelenik a ,Navigacids beallitasok” maszk.

2. Erintse meg a ,Miiveldutak kiszamitasa” paramétert.
= A rendszer kiszamitja a kijelolt mliveldutakat mas munkagépekhez.
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A miiveldutak be- és kikapcsolasa a TRAMLINE-Management alkalmazason keresztiil

Mivelbutak kiszamitasa

=> Ha tordlni szeretné a kiszamitott miiveldutakat, érintse meg a ,Mivel6ut. rogzitésének
toriése” elemet.
= A terminal menti a megadott terilethez kiszamitott miiveléutakat.

= Az ISOBUS-TC alkalmazason keresztill végzett munka befejezésekor a rendszer automatikusan
menti a mlvel6utakat.

= A megfeleld mez6n keresztil djra el6hivhatja a mentett miveléutakat.
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"Memoria” maszk

12 Memoria

Ha On egy teriileten dolgozik, minden alkalommal nagyon sok adat keletkezik. Ezeket most "Teriileti
adatok"-nak nevezzuk. A terlileti adatokat el kell menteni, hogy késébb is hasznalni lehessen &ket.

Adattipus A teriileti adatok az alabbi informaciokbol allnak:
= Terilethatarok
= Referenciapont
= Vezetévonalak
= Megmunkalt terliletek
= Rogzitett akadalyok

Formatumok A terminal egyszerre két formatumban menti a teriiletadatokat:
= ngstore formatum - ez a terminal sajat adatformatuma. A rendszer alapesetben ezt a formatumot
hasznélja, és ez minden terlletadatot tartalmaz.

- A ngstore formatum a nyomégombos terminalokon és a touch-terminélokon kilénb6z6. Egy
nyomdgombos terminal és egy touch-terminal koz6tt nem lehetséges adatcsere. Egy
athidalé megoldasrdl a kdvetkez6 fejezetben olvashatd: Adatcsere érintéképernyds touch-
terminalok és nyomagombos terminalok kdzott [— 89]

— Afajlok az ,ngstore” mappaban talalhatdk.
— Az ngstore adatok PC- csak a TRACK-Guide Desktop alkalmazassal nyithatok meg. [— 90]

= shp formatum vagy kml formatum - olyan szabvanyositott formatumok, amelyekkel sok GIS-
program dolgozik.

- Afajlok a ,GIS” mappaban talalhatok.
— Az shp formatumd fajlok megnyitasanak modjardl a terminal lizemeltetési Utmutatéjanak

ISOBUS-TC fejezetében olvashat.

Adathordozo6k Az ngstore adatokat a rendszer az SD kartyara menti. Ha ezeket at szeretné vinni az USB
adathordozéra, hasznalja az Import/Export funkciét [— 88]. Exportéléskor a rendszer az shp és kml
fajlokat az USB adathordozé ,SHP” mappéjaba menti.

ISOBUS-TC Ha az ISOBUS-TC alkalmazéssal végez el feladatokat, akkor a terilleti adatokat a TRACK-Leader-
ben nem kell mentenie. Az adatok mentése automatikusan a feladattal egyiitt a Taskdata.xml fajlba
torténik.

12.1 "Meméria” maszk

Informéciok a "Meméria" maszkban
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@ A betbltétt felvétel neve

Memoria

Terileti adatok mentése

Nem megmunkalt tertilet

@ @ ®

(2) Terilethatér Szamlalo:
Nem megmunkalt tertilet / &sszes tertilet
@ Bejart teriletek Referenciapont

Megmunkalt terlletek.

Funkciés szimbélumok a ,,Memoria” maszkban

Funkciés szimbdélum |Funkcio

Torli a bejart tertleteket a megnyitott felvételben.

Torli a megnyitott felvételt.

Menti a megnyitott felvételt az ,ngstore” mappaba. Mentés helye: SD
kartya.

Ha csatlakoztatva van egy USB, a felvétel mentésekor a teriiletadatok és
a Shape fajlok is mentésre keriilnek az SHP mappaban.

Betdlt egy mentett felvételt az ,ngstore” mappabol. Mentés helye: SD
kartya

Adatok szinkronizalasa az USB adathordozoé és az SD kartya kozott.

Ha a csatlakoztatott ISOBUS vezérlé szamitogép tobb
munkaszélességgel dolgozik, ezzel a gombbal valthat at a két
munkaszélességgel végzett munkak eredményeinek nézetei koz6tt.

Teruleti adatok mentése

. ATRACK-Leader alkalmazés kezdd ablakaban érintse meg a ,Meméria” pontot.

. Csatlakoztasson egy USB adathordoz6t a terminalra. A fajlokat a rendszer kozvetleniil az USB

adathordozora menti.

. Erintse meg az ikont.

= Megjelenik a billentyiizet.

. Irja be, milyen néven kivanja menteni a teriilet adatait.

- Hagyja jova.
= Az adatok mentésre kertilnek az SD kértyan.
= Aterllet torlédik az attekintésbél.

. Amennyiben azonnal folytatni kivanja a tertiletet miivelését, akkor téltse be a tertiletet.
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shp fajlok

Mentéskor a rendszer shp formatumba konvertalja a betéltott teriiletet. Az adatok az USB
adathordozé ,SHP” mappéjanak kertilnek mentésre.

Az shp formatumba valo konvertalas soran teriiletadatokat tartalmazo fajlok jénnek létre. A terminal a
nevet megfeleld toldalékkal 1atja el:
= _boundary = terlilethatart tartalmazé fajl.
= _obstacles = akadalypontokat tartalmazo fajl.
= _workareas = miivelési teriileteket tartalmaz6 fajl. A mlvelési terlletek csak shp formatumba
konvertalhatok. Ezek azonban nem nyithatok meg Ujra.
= condensedworkareas = ebben a fajlban a teljes megmdvelt teriilet talalhaté zonakra osztva. Ha
a termindl ISOBUS vezérl§ szdmitdgéppel dolgozott, akkor minden zénahoz mentésre kerlilt az
alkalmazott el@irt érték. Ez az adattipus hasznalhat6 tényleges kijuttatasi térkép GIS-
programmal térténé létrehozasara. Ezek Ujra atkonvertalhatdk kijuttatasi térképpé.
= _guidancepath = fajl vezetévonalakkal.
= _headland = a fordul6sav terilete.

Teriileti adatok betoltése

1. A TRACK-Leader alkalmazas kezdé ablak&ban érintse meg a "Meméria" pontot.

2. Erintse meg a ikont.
= Ekkor megjelenik a "Felvétel betdlt" maszk.
= lItt egy listat It azokkal a felvételekkel, melyeket az "ngstore" mappaban mentett. Minden
név alatt a jelenlegi poziciéjatol mért tavolsag lathato.

3. Kattintson a ikonra, ha az adatok rendezését ABC-sorrendben kéri, vagy a
ikonra, ha a jelenlegi poziciotdl mért tavolsag alapjan szeretné az adatokat rendezni.
= Megtorténik a lista rendezése.

4. Erintse meg annak a felvételnek a nevét, melyet be szeretne télteni.

A bet6ltott terllet minden olyan terlleti adatot tartalmaz, amely az utolsé megmunkalas sorén
keletkezett. Ha szeretné a munkat folytatni, akkor az dsszes adatot gy hagyhatja, ahogy van. A
megjelenitett adatok kézlil tordlhet is néhanyat: példaul a bejart teriileteket, a teriilethatarokat vagy a
vezetévonalakat.

Itt talalhato, hogy a terilleti adatokat hogyan kell térdlni:
= Bejart teriiletek [— 90];
= Terilethatar [— 36];
= Vezetdvonalak [— 43]

ngstore adatok szinkronizalasa

Ahhoz, hogy a TRACK-Leader-rel mentett adatokat az SD-kartya és egy PC vagy egy masik Miller-
Elektronik Touch-terminal koz6tt ki lehessen cserélni, lehetdség van az adathordozdk
szinkronizalasara.

A szinkronizalas soran a rendszer az ngstore adatbazis tartalmat dsszehasonlitja és szinkronizélja a
két adathordozoval. Szinkronizalas utan mindkét adathordozo az aktuélis adatokat tartalmazza.

V18.20201207 30302432a-02-HU



Eljarasmod

12.5

Eljarasmod

Eljarasmod

30302432a-02-HU

Memoria

Adatcsere érintéképernyds touch-terminalok és nyomégombos terminalok kdzott

Az érint6képerny6s Touch-terminalok és a gombokkal kezelt terminalok adatformatumai nem
kompatibilisek.
Az ngstore mappéaban |évé fajlokat csak azonos tipust terminalok kdzott lehet kicserélni.

Az adathordozdk szinkronizalasahoz a kovetkezdk szerint jarjon el:

1. A TRACK-Leader alkalmazas kezdé ablakaban érintse meg a "Meméria" pontot.

2. Erintse meg a ikont.
= Az aldbbi tzenet jelenik meg: ,Szinkronizélja az adatokat az USB adathordozé és az SD-
kartya kozott? Ez percekig is eltarthat.”

3. Hagyja jova az adathordozdk szinkronizalasahoz.

Adatcsere érintéképernyés touch-terminalok és nyomégombos
terminalok kozott

Terlletadatok nyomadgombos terminalokrél (pl. TRACK-Guide 1) touch-terminalokra (vagy forditva)
torténd atvitelénél igyelien a kdvetkezbkre:
= Az ,ngstore” mappabdl szarmazo adatok nem kompatibilisek mindkét terminaltipussal. A
nyomogombos terminal ngstore adatait nem tudja kézvetlenil megnyitni a touch-terminallal.
= A terminalon elmentett terlilethatarok, vezetévonalak és akadalyok azonban shp formatumba
konvertalhatok, majd egy masik terminalon importalhaték. Ehhez hasznalja az ,ISOBUS-TC”
alkalmazast. Az erre vonatkoz6 utmutatasokat a terminal Utmutatéjaban talélja.

igy vihet at teriiletadatokat nyomégombos terminalrgl:

1. A nyomdgombos terminalon nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazas ,Memoria” maszkjat.
2. :] - Toltson be egy felvételt egy olyan teriilethez, amelynél teriiletadatait at kivanja vinni.

3. :] - Nyomja meg. (Korabbi szoftververziok esetén a folyamat ettdl eltéré lehet.)
= A teriletadatokat a rendszer tébbféle formatumba (*.shp, *.kml) konvertélja és az USB
adathordozé ,SHP” mappéjaba menti.

4. Ismételie meg ezt a folyamatot minden olyan teriiletnél, amelynek a teriiletadatait at kivanja
vinni.

Csatlakoztassa az USB adathordozét a touch-terminalra.

Nyissa meg az ISOBUS-TC alkalmazast.

Erintse meg a , Terilletek” pontot.

© N o o

Hozzon létre mindegyik teriilethez egy-egy adatallomanyt. Ezutan a minden teriilethez tobb
terliletadatot is betdlthet. Tovabbi informéacidkat a terminal izemeltetési Utmutatéjaban olvashat.

Terliletadatok atvitele touch-terminalrol:

1. Atouch-terminalon nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazas ,Memoria” maszkjat.

2. - Tolts6n be egy felvételt egy olyan terillethez, amelynél terlletadatait at kivanja vinni.

V18.20201207 89



Memoria

Terileti adatok elvetése

12.6

Eljarasmod

12.7

90

3. Csatlakoztasson egy USB adathordozét a terminalra. A fajlokat a rendszer kdzvetleniil az USB
adathordozéra menti.

4. Erintse meg az ikont.

5. Ismételje meg ezt a folyamatot minden olyan tertiletnél, amelynek a teriiletadatait at kivanja
vinni.

Csatlakoztassa az USB adathordoz6t a nyomdgombos termindlra.

Nyissa meg az ISOBUS-TC alkalmazast.

Erintse meg a , Terllletek” pontot.

© & N o

Hozzon létre mindegyik terllethez egy-egy adatallomanyt. Ezutan a minden teriilethez tébb
terlletadatot is betdlthet. Tovabbi informaciokat a termindl Uzemeltetési Utmutatdjaban olvashat.

On ezzel a modszerrel a Touch-terminalrél is tud adatokat atvinni a gombokkal kezelt terminlra.

Terlleti adatok elvetése
A teriileti adatok elvetésekor valamennyi info torlésre keriil a terminal atmeneti memériajabol.

A megmunkalas utan Onnek a terileti adatokat el kell vetnie, hogy Uj teriiletet tudjon megmunkalni.

Adatvesztés
Az elvetett terlleti adatok nem allithatok vissza.

> Valamennyi fontos teriileti adatot mentse el, miel6tt elvetné 6ket.

1. A TRACK-Leader alkalmazas kezdé ablak&ban érintse meg a "Meméria" pontot.
=> Ha nincsen betdltve tertilet, akkor nincsen olyan adat, amit el kellene vetni.
= Ha betdltétt egy teriiletet, akkor ellendrizze, hogy a teljes terliletre, vagy csak a
megmunkalast jel6l6 adatokra vonatkozdan kéri az adatok elvetését.

2. Erintse meg a ikont, ha a megmunkalast jel6l8 zold szinli részt szeretné térdlni, hogy a
terlletet a teriilethatérral jra meg tudja munkalni.
= A megmunkalast jel6l6 adatok elvetésre kerlinek, a terlilethatar azonban megmarad.

3. Erintse meg a , ikont, ha a felvételt szeretné elvetni, hogy Uj terlletet tudjon
megmunkalni.
= Az aktudlisan betoltott teriilet terlileti adatai elvetésre keriilnek.

Egyuttmiikodés a TRACK-Guide Desktop alkalmazassal
A TRACK-Guide Desktop egy ingyenes program PC-re.

A kovetkezbkre hasznalhato:
= Munkaeredményeket megtekintése
= Jelentések nyomtatasa az tigyfelek szaméra
= A munkéak dokumentalasa
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Memoria

Egytittm(ikodés a TRACK-Guide Desktop alkalmazassal

Programablak

Jelentés

A TRACK-Guide Desktop alkalmazast az kovetkez6 honlap ,Download” pontjanal talalja meg:
http://www.mueller-elektronik.de/produkte/track-guide-desktop/

A honlapon az iizemeltetési utmutatora mutaté linket is megtalalja.

V18.20201207
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Konfiguracio

Egyuttm(ikodés a TRACK-Guide Desktop alkalmazassal

13 Konfiguracié

Ez a fejezet ismerteti azoknak a beallitasoknak a magyarazatat, amelyeket Onnek kell konfigurainia.

A konfiguralashoz szikséges dsszes paraméter a ,Bedllitasok” maszkban talélhat6. Csoportositasuk
a kovetkez6:
= Altalanos - olyan paraméterek, amelyek a TRACK-Leader minden moduljéra hatassal vannak.
= TRACK-Leader - a parhuzamos haladas és a ledsor konfiguracidjara szolgalé paraméterek.
Emiatt a paraméterek minden modulhoz szlkségesek.
= SECTION-Control - vezérld szamitogépté! fliggd beallitdsok, amelyek az automatikus
szakaszolashoz szlikségesek.
= TRACK-Leader TOP - paraméterek a TRACK-Leader TOP automata kormanyzashoz
= TRACK-Leader AUTO - paraméterek a TRACK-Leader AUTO automata kormanyzashoz

= Demo - Egy Demovideo.
A megijelend paramétercsoportok szama attol fiigg, mely modulok aktivak az ,Altalanos” meniiben.

Ezt Onnek kell konfiguralnia

Modul Fejezet

TRACK-Leader "Altalanos" beallitasok konfiguralasa [— 93]
TRACK:-Leader konfiguralasa [— 94]

SECTION-Control "Altalanos" beallitasok konfiguralasa [— 93]
TRACK:-Leader konfiguralasa [— 94]
SECTION-Control konfiguralasa [— 95]

TRACK-Leader TOP "Altalanos" beallitasok konfiguralasa [— 93]
TRACK-Leader konfiguraldsa [— 94]
TRACK-Leader TOP konfiguralasa [— 109]

TRACK-Leader AUTO "Altalanos" beallitasok konfiguralasa [— 93]
TRACK-Leader konfiguralasa [— 94]
TRACK-Leader AUTO® konfiguralasa [— 109]

lkonok a konfiguraciéhoz

lkon Jelentés

@ Igen

@ Nem

Eljarasméd Nyissa meg a konfigurélashoz a maszkokat:
1. - Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.

2. Erintse meg a "Beallitasok" pontot.
= Megjelenik a "Beallitdsok” maszk.
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Konfiguracio

"Altalanos" beallitasok konfiguralasa

3. Erintse meg a kapcsolégombokat az alkalmazas konfiguralasahoz.

"Altalanos" beallitasok konfiguralasa

Ebben a meniiben allithatja be a képernyén megjelend abrakat és aktivalhat néhany funkciot.

TRACK-Leader AUTO

Ezekkel a paraméterekkel tudja On a TRACK-Leader Auto kormanyzasi rendszer dsszes
véltozatanak tamogatasat be- és kikapcsolni.

TRACK-Leader TOP
Ezzel a paraméterrel lehet a Reichardt TRACK-Leader TOP automata kormanyzast aktivalni.

Lehetséges értékei:
= "Igen”
Az automata kormanyzas be van kapcsolva.
= "Nem"
Az automata kormanyzas ki van kapcsolva.

TRAMLINE-Management

Ezzel a paraméterrel aktivalhatja a TRAMLINE-Management miivel6ut-kapcsolas tamogatast.

Menetirany-felismerés

Ez a paraméter kapcsolja be és ki az automatikus menetirany-felismerést. Lasd: Menetirany
felismerése [— 28].

A kovetkezb esetekben a paraméter sziirke és nem mddosithato:
= Ha a TRACK-Leader AUTO vagy TRACK-Leader TOP automata korméanyzés van
csatlakoztatva.
= Ha menetiranyjel érkezik az ISOBUS traktor felél.

Szelektiv jelolés

Ezzel a paraméterrel azt adhatja meg, hogy a belsé szakaszok egyikének inaktivalasakor a
megmliveletlen teriilet legyen-e z6ld szinnel megmiiveltnek jelolve a képernydn. Ez a funkci6 csak
azokra az esetekre vonatkozik, amikor a gép a killsé szakaszokon szérast végez, a belsék viszont
inaktivak. Amikor a szakaszokat atvaltja kilsérél belsére, a paramétert a rendszer nem veszi
figyelembe. Ezzel a szakaszolas haromszog alaku terileteken valésaghl modon kertil abrézolasra.

Balra: az inaktivalt szakaszok mégotti teriilet z6lddel van jelélve.

Lehetséges értékei:
= lgen”
Ha a bels@ szakaszok egyike inaktiv, a mogotte talalhaté teriilet nem lesz zdlddel jeldlve.
= ,Nem”
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TRACK-Leader konfiguralasa

A szakasz mogotti teriilet minden esetben zold jeldlést kap, fliggetleniil attél, hogy végez-e
sz0rast az adott szakasz.

Hasznélja ezt a funkciét példaul bakhatas kulturak névényvédelménél. Ennek kdszdnhetéen
fordulaskor a permetez6 nem aktivalddik feleslegesen a forduldsavokban.

Hangjelzések

Ez a paraméter arrél dont, hogy a terlilethatarok és rogzitett akadalyok kdzelében figyelmezteté hang
szblaljon-e meg.

Lehetséges értékei:
. Illgenﬂ
. IlNemll

Récsozat megjelenitése
Racshalét jelenit meg a navigacids ablakban.

A racsvonalak kdzotti tavolsag a megadott munkaszélességnek felel meg. A racsvonalak
elrendezése az észak-dél és kelet-nyugat tengelyek mentén torténik.

Szakaszok kiiktatasa allasban

Aktivalja ezt a paramétert, ha a szakaszokat automatikusan le kell kapcsolni a 0,3 km/h vagy
alacsonyabb sebesség elérése esetén.

TRACK-Leader konfiguralasa

Erzékenység
A ledsor érzékenységének beallitasa.

Hany centiméter eltérésnél kapcsoljon be egy led a ledsoron?
= Standard érték: 30cm
Ez az érték balra és jobbra 15-15 cm érzékenységet jelent.

Eldretekintés

Ez a paraméter arrél dont, hogy a képerny6-ledsor poziciét el6rejelzé kijelzdje hany méterrel a jarmi

= Standard érték: 8m

Fordulasi szog

Ezzel a paraméterrel be lehet allitani, hogy a rendszer maximum milyen sz8gig aktivaljon egy
vezet6vonalat. Ha a jarmii és a vezetdvonal kozotti szog kisebb mint a beallitott érték, akkor a
vezetévonalat aktivalja a rendszer. Nagyobb szdg esetén a vezet6vonalat figyelmen kiviil hagyja a
rendszer.
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SECTION-Control konfiguralasa

A terminal reakcitja 30°-os fordulasi sz6g beéllitasa esetén.
@ Ajarmi és a vezetévonal kozott szog = 30° @ Ajarmi és a vezetdvonal kézétti szog = 60°
A vezetévonal aktivalodik. A vezetévonal nem aktivalodik.

@ A jarmii és a vezet6vonal koz6tti szog kisebb
mint 30°
A vezet6vonal aktivalodik.

= Standard érték: 30 fok.

* ATRACK-Leader TOP értéke: 85 fok

= Erték a TRACK-Leader AUTO szamara: 65 fok
Ha a TRACK-Leader AUTO automata kormanyzast a NAV-900 vevdvel egyitt hasznalj, akkor a
fordulasi sz6g a hasznalt licenctdl is flgg.

13.3 SECTION-Control konfiguralasa

Ebben a konfiguralasi Iépésben konfiguralja az ISOBUS vezérl§ szamitogép részére a szakaszolast.

Az alkalmazas az ISO-ID alapjan minden ISOBUS-vezérlé szamitogépet felismer és mindegyikhez
sajat profilt készit. igy a miitragyaszoré szamara teljesen mas paramétereket konfiguralhat, mint a
vetégéphez vagy szantofdldi permetezéhoz.

Eljarasméd
1. — Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.

2. Erintse meg a ,Bedllitasok” elemet.
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SECTION-Control konfigurélasa

3. Erintse meg a ,SECTION-Control” elemet.
= Megjelenik egy lista minden olyan ISOBUS vezérlé szamitdgép profiljaval, amelyeket
korabban mér a terminalhoz csatlakoztattak. Amikor a terminalhoz egy Uj ISOBUS vezérlg
szamitdgépet csatlakoztat, a rendszer létrehoz egy Uj profilt.
= Ebben a listaban a Virtual ECU alkalmazas virtualis vezérlé szamitogépei is szerepelnek.

4. Erintéssel valassza ki annak az ISOBUS vezérlé szamitégépnek a nevét, amelyhez SECTION-
Control alkalmazast kivan konfiguralni. A csatlakoztatott vezérl szamitogépet zold pont jeldli.

5. — Nyissa meg a paraméterlistat.
= Megjelenik a beallitott paraméterek listaja.

6. Modositsa a paramétereket. A kdvetkez oldalakon talalja ezek magyarazatat.

7. — Adott esetben a vezérld szamitogép profilok torlését is elvégezheti.
Paraméterek a SECTION-Control-hoz

Atfedési szog
Az atfedés foka egy ékformaju teriilet megmunkalasakor.

A bedllitott "Atfedési sz6g"-et a killsd szakaszoknal az "Atfedési tolerancia" paraméter befolyasolja.

0% atfedési sz6g 50% atfedési szdg 100% atfedési szdg

Lehetséges értékei:

= 0% - az egyes szakaszok csak akkor kapcsolnak be egy megmunkalt tertilet elhagyasakor, ha
az adott szakasz teljesen elhagyja a tertiletet. EQy megmunkalt terilet bejarasakor az adott
szakasz csak akkor kapcsol ki, ha a szakasz 1%-ban a megmunkalt terlleten van.

= 50% - az egyes szakaszok csak akkor kapcsolnak be egy megmunkalt tertilet elhagyasakor, ha
az adott szakasz 50%-ban elhagyja a teriiletet. Egy megmunkalt teriilet bejérasakor az adott
szakasz csak akkor kapcsol ki, ha a szakasz 50%-ban a megmunkalt terileten van. 50%-0s
"Atfedési sz0g" esetén az "Atfedési tolerancia” mar semmilyen hatast sem gyakorol.

= 100% - A megmunkalt terillet elhagyésakor az 6sszes szakasz azonnal bekapcsol, ha az adott
szakasz 1%-ban elhagyja a teriiletet. Egy megmunkalt teriilet bejarasakor az adott szakasz csak
akkor kapcsol ki, ha a szakasz 100%-ban a megmunkalt terlleten van.

Atfedési tolerancia

Ezt a paramétert hasznélhatja a megengedett atfedés meghatarozasahoz. A kiilsé szakaszok csak
akkor kapcsolnak, ha az atfedés nagyobb, mint ennek a paraméternek az értéke.
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SECTION-Control konfiguralasa

Az "Atfedési tolerancia” csak a kiilsé bal és jobb szakaszt érinti. Ez a paraméter a tobbi szakaszt nem
érinti.

Az alabbi 4brak azt mutatjak, hogy miként hat az "Atfedési tolerancia” 0%-0s "Atfedési sz6g” esetén.
A beéllitott atfedési toleranciat az abrak alatt lathatja.

Atfedési tolerancia 0%-os atfedési sz6gnél - Mindkét esetben 25 cm-es atfedéssel végezték a munkét.

Atfedési tolerancia 0 cm Atfedési tolerancia 30cm
It a szakasz azonnal lekapcsol. Itt a szakasz nem kapcsol ki, mivel a jelenlegi
atfedés kisebb mint 30 cm.

Az "Atfedési sz6g” paraméter 100%-ra allitasa esetén fontos szerepet kap az "Atfedési tolerancia”

paraméter a mar megmunkalt teriilet elhagyasa kdzben. Példaul egy mar megmunkalt forduldsavban
torténd fordulaskor.

Atfedési tolerancia 100%-o0s étfedési szégnél - A megmunkalt terilletrél mindkét esetben 25 cm-rel tértek le.

@ Atfedési tolerancia 0 @ Atfedési tolerancia 30cm
Ha csak a szakaszok 1%-a elhagyja a mar Az "Atfedési tolerancia” a szlikségtelen
megmunkalt teriletet, akkor az egész szakasz atfedéseket elkerlilhetévé teszi.
be fog kapcsolni. A jobb szakasz csak akkor kapcsol be, ha a
megmunkalt teriiletet mar tébb mint 30 cm-rel
elhagyta.

Lehetséges értékei:

Javaslat: Ha DGPS segitségével dolgozik, akkor az atfedési tolerancia nem lehet 30 cm-nél
kevesebb. Nagy szakaszokkal rendelkezé munkagépek esetén, mint pl. a miitragyaszorok, allitsa be
az értékeket ennek megfelelden.
= Tolerancia 0 cm
A kiilsé szakasz kikapcsol, ha csak minimélis mértékben talalhaté egy megmunkalt terlet felett.
Ha a szakasz ezt a terilletet csak minimalissal is elhagyja, Ujra bekapcsol.
= Masik érték
A kiilsé szakasz be- vagy lekapcsol, ha az atfedés nagyobb mint az érték.
= Maximalis érték
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SECTION-Control konfigurélasa

A kilsé szakasz szélességének a fele.

Atfedési tolerancia teriilethatar

Hasznalja ezt a paramétert annak elkerilésére, hogy a legkisebb atfedés esetén a terlilethataron a
szakasz bekapcsoljon.

A paraméter tgy miikddik, mint az "Atfedési tolerancia”, azonban csak a teriilethatar atlépésekor fejti
ki hatasat.

A tavolsag megvaltoztatasa el6tt gy6zdédjon arrol, hogy ez a pillanatnyi helyzetben a kdrnyezet
szamara biztonsagos.

Egymast fedé fuvokak (EDS)

Ez a paraméter csak az egyedi fivokafunkcioval rendelkez6 szantdfoldi permetezok esetében
alkalmazhat6. Mas rendszereken ez nem jelenik meg.

A paraméterrel az allithatd be, hogy hany széréfej dolgozzon atfedésben.

Tehetetlenség

A tehetetlenség az az id6, ami egy parancs terminal altali elkiildése és a parancs gép altali elvégzése
kézott eltelik.

Ez az id6 minden gépnél valtozhat.

A konfiguralashoz két paraméterre van sziikség:
= Tehetetlenség BE (bekapcsolasnal)
= Tehetetlenség Kl (kikapcsolasnal)

Mindkét paraméter értékét alapértelmezés szerint a csatlakoztatott vezérlé szamitégép adja meg, és
ezek nem modosithatok. Ezek a paraméterek kiszurkulnek, és a ,készllék” megnevezés van a
nevikben.

A vezérlé szamitdgép altal megadott tehetetlenségi iddk hozzaigazitdsahoz beallithatja a
.1ehetetlenség javitas BE” és ,Tehetetlenség javitas KI” paramétert. Ekkor megtorténik a vezérld
szamitogép altal megadott értékek és a terminalban beallitott értékek elszdmolasa egymassal.

Megjegyzés

A TRACK-Leader alkalmazéson keresztiil tehetetlenségi idék korrekciéja nem minden gépgyartd
esetén érhet6 el. A HORSCH gyart6 gépeihez nem igazithatdk hozza a tehetetienségi idék a
TRACK-Leader alkalmazason keresztll. Vegye fel a kapcsolatot a gyartoval, ha hozza szeretné
igazitani a jelen gép tehetetlenségi idejét.

Ha egy szant6foldi permetezdgépnél egy szakasz egy mér kezelt terilet folé ér, gy azt azonnal ki
kell kapcsolni. Ehhez a szoftver egy jelet killd a szakasz szelepének kikapcsolasahoz. igy a szelep
bezar és a nyomas a csében csokken. Egészen addig, amig a favokbol mar nem jon ki semmi. Ez kb.
400 milliszekundumig tart.

Ez azt eredményezi, hogy a szakasz 400 milliszekundumig atfedve dolgozik.

Ennek elkeriiléséhez a ,Tehetetlenség KI” paramétert 400 ms-ra kell allitani. Ezek utan a jel
400 milliszekundummal korabban jut el a szakasz szelepéhez. Ezaltal a kijuttatas pontosan a
megfeleld idében szakithaté meg.
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SECTION-Control konfiguralasa

Az alabbi abra szemlélteti, hogyan miikodik a tehetetlenség. Az bran a tényleges viselkedés lathato,
nem a képernyd tartalma.

A Tehetetlenség korrekcid Kl érték O-ra lett allitva. Ha a bedllitott késleltetési id6 tul alacsony, akkor a kijuttatas
atfedésben torténik.

Ezen a ponton kapta a kikapcsolasi jelet a @ A permetez6gép ezen a ponton alltle a
szakasz szelepe kijuttatassal.

Lehetséges értékei:
= ,Tehetetlenség korrekcié BE”
Itt adja meg a tehetetlenség korrekcidjat egy szakasz bekapcsolasakor. Ha a szakasz tul késén
reagal a bekapcsolasi jelre, akkor ndvelje az értéket.
pl.:

- Magnesszelep-armatura 400 ms
- Villanymotoros armatdra 1200 ms

= ,Tehetetlenség korrekcié KI”
Itt adja meg a tehetetlenség korrekcidjat egy szakasz kikapcsoldsakor. Ha a szakasz tul késén
reagal a kikapcsolasi jelre, akkor ndvelje az értéket.

pl.:
— Magnesszelep-armatura 300 ms
- Villanymotoros armatura 1200 ms
Gépmodell

Ez a paraméter dont arrél, hogy mi médon kévesse a munkagépet jel6ld sév a GPS-vevét jel6ld
ikont.

Lehetséges értékei:

= fliggesztett”
Beallitas fliggesztett gépekhez.

= Onjaro”
Beallitas 6njaré gépekhez.

= vontatott”
Beallitas traktorral vontatott gépekhez.

= vontatott és kormanyzott”
Beallitas vonorudas vagy tengelycsuklés kormanyzasu vontatott gépekhez. Példaul TRAIL-
Control funkciés vontatott permetezékhoz.
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Képernyé-ledsor
A képerny6-ledsor tipusa.

Lehetséges értékei:
= "Deaktivalva“
Kikapcsolja a képernyd-ledsort
= "Grafikus"
Aktivalja a képerny6-ledsort grafikus médban
= "Szdveges"
Aktivalja a képernyé-ledsort szdveges modban
= "SECTION-View"
Aktivalja a SECTION-View rendszert

Munkagép k6zéppont eltolas

Ezzel a paraméterrel allithatja be a munkaszélesség balra vagy jobbra torténé eltolasat. Adja meg,
hogy hany cm-rel van eltolva a munkaszélesség kozepe a traktor kozepétdl.

Bal oldal: Traktor egy munkagéppel; jobbra: Traktor két munkagéppel

Munkagépkdzéppont eltolas - A traktor kdzepe @ Teljes munkaszélesség
és a teljes munkaszélesség kdzepe kozotti
tavolsag

Lehetséges értékei:
= Pozitiv értéket adjon meg, pl.: 90cm
Ha a munkagép jobbra van eltolva.
= Negativ értéket adjon meg, pl.: -90cm
Ha a munkagép balra van eltolva.

Miikodési modja Ha ennél a paraméternél 0-t6l eltérd értéket ad meg, a kdvetkezd torténik:
= A munkamaszkban a kék vezet6vonaltol adott tavolsagra egy piros vezetévonal jelenik meg.
= A munkaoszlop eltolédik az egyik oldalra. Pontosan a kbzepén fut a kék vezetvonal.

A munkagép kézéppont eltolas beallitasa utan a TRACK-Leader kezelése némileg megvaltozik:

1. Kormanyozza ugy a jarm(ivet, hogy a nyil mindig a piros vonalat kdvesse. A munkaoszlop
kozepe ekkor a kék vezetbvonalat koveti.
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Vezetévonalak eltolassal dolgozd gépeknél

@ Piros vezetévonal - a traktor kozepét jelzi @ Kék vezetbvonal - a munkaszélesség kozepét
jelzi
@ Nyil - a GPS-vevé poziciojat jeldli @ Munkaoszlop

Alkalmazasi teriilet

Ez a paraméter illeszti a SECTION-Control viselkedését a szélészeti permetez6kkel vald
hasznélathoz.

Szakaszolas be

Szakaszok. A kills szakaszok (1, 2, 4, 5) @ Teriilethatar. A teriilethataron kiviili
kils§ sorok megmliveléséhez hasznalhatok. szblésorokat a gép nem permetezi.

Lehetséges értékei:
= ,Standard” - funkci6 kikapcsolva.
=, Sz6lémiivelés” - funkcid bekapcsolva.

Aktivalt Szélémivelés izemmddban megvaltozik a SECTION-Control viselkedése:
= Ha a vezet6vonal és a jarm{ kézotti sz6g nagyobb mint 30°, a rendszer azt feltételezi, hogy a
jarm( fordul. Ebben az esetben minden szakasznal abbamarad a kijuttatas.
= Valamennyi szakaszon az ,Atfedési tolerancia teriilethatar” paraméter keriil alkalmazasra.

Minimalis fordulasi sugar

Annak érdekében, hogy a forduldsavban talalhaté vonalak ne 90°-ban keresztezzék egymast, itt
megadhatja azt a sugarat, amelyet jarmive a fliggesztett géppel egyitt be tud jarni.

Tavolsag a teriilethatartél

Biztonsagi tavolsag a terilethatértol. A rendszer mindig automatikusan eltavolitja azokat a
munkagépeket, amelyek a terlilethatartdl szamitott fél munkaszélességen belll helyezkednek el. A
beviteltdl fliggben a biztonsagi tavolsag lecsdkken, illetve megnd.
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Vonaltavolsag csokkentése

Ha csOkkenteni szeretné a vezetévonal-tavolsagot, itt adja meg a kivant értéket. A vezetévonal-
tavolsag altaldban a hasznalt munkagép munkaszélességének felel meg.

A tényleges vezetdvonal-tavolsagot a navigacios maszkon tekintheti meg.

13.31 A Tehetetlenség BE és a Tehetetlenség Kl értékek kalibralasa
Ez a fejezet a halad6 felhasznaldknak késziilt.

A fejezet elolvasasa elét:
= Sajatitsa el a terminal kezelését.
= Sajatitsa el a SECTION-Control kezelését.

A ,Készlilék tehetetlenség BE” és a ,Készillék tehetetlenség KI” paraméterek standard értékei a
legtobb készillékkel torténé munkahoz mér be vannak allitva.

Mikor kalibraljunk? A paramétereket On az alabbi esetekben kalibralja:
= Ha masik mez8gazdasagi gépet hasznalnak SECTION-Control modullal.
= Ha egy korabban mar megmunkalt terlilet bejarasakor a mez8gazdasagi gép tul késén vagy tal
hamar kapcsol.
= Ha egy korabban mar megmunkalt teriilet elhagyasakor a mezégazdasagi gép tul késén vagy tul
hamar kapcsol.

A kovetkezb fejezetekben ismertetjliik a paraméterek kalibralasanak menetét.

A fejezetek és a példak leirasanal egy szantofoldi permetezégépet vesziink alapul. Hasonlé médon
kell eljarnia egyéb mez8gazdasagi gépek esetében.

A kalibralas fazisai
A kalibralas tobb fazisbol all:
1. Kalibrélas el6készitése
A terilet elsd bejarasa
A terillet masodik bejarasa
A kijuttatas hatarainak bejelolése

A korrekcids érték kiszamitasa

S o

A ,Tehetetlenség korrekcié BE” és a ,Tehetetlenség korrekcid KI” paraméterek korrigalasa

A fazisok részletes leirasat a kdvetkezd fejezetekben olvashatja.

Kalibralas elokészitése

A kalibralas elvégzéséhez az alabbi eszkdzdkre és személyekre van sziiksége:
= Két megfigyeld - két személy, akik a megmunkalt terlileteket karokkal jeldlik meg.
= A megmunkalt teriletek jel6lésére szolgéléd szerszamok:

— kb. 200 - 300 m elkeritdszalag
— 8 karo a terllet jeloléséhez

= Szantofoldi permetez0 tiszta vizzel a tartélyban.
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A teriilet elsé bejarasa
A kalibralas ezen fazisaban egy nyomvonalon kell végighaladnia a terlleten.

Az alabbi abran lathat6, hogy mely pontokat kell bejeldlnie a nyomvonal bejarasa elétt és utan. Az
ehhez tartoz6 utmutatast az abra alatt talalja.

T TITE——— — o
.
of
.
.

Az elsé végighaladas eredménye

Karok @ Karok
A szakaszok kiils6 széleit jeldlik a tertlet A szakaszok kiilsé széleit jel6lik a terllet
bejarasa el6tt bejarasa utan
Elkerit6szalagok a karok kozott
A bejaras hatérait jeldli
igy munkalhatja meg a teriiletet a tehetetlenség kalibralasahoz:
1. Inditson el egy Uj navigaciot a SECTION-Control programmal.

2. Apermetez6gépet allitsa oda, ahonnan a bejarast kezdi. Az els6 végighaladast nem ajanlott a
terlilethatar kozelében végezni, hogy elegendd hely maradjon a masodik menethez.

Hajtsa ki a sz6rokeretet.

A kiils6 szakaszok végeit jeldlje karokkal.

Haladjon 100-200 métert elére, ekdzben juttasson ki tiszta vizet.
100-200 méter utan allitsa meg és kapcsolja ki a permetez8gépet.

A bejarast mentse el a TRACK-Leader programban. Ezaltal megismételhetd a kalibralas.

®© N oo o &~ »

A kilsé szakaszok végeit jeldlje karokkal.
9. Akardkat egy elkeritészalaggal kdsse 6ssze. Ezaltal kijeldlheti a bejaras hatarait a tertileten.
10. Az elkeritdszalagot a talajon kdvekkel vagy némi folddel rogzitse.

= Ezzel elvégezte a terlilet elsé bejarasat, és kijel6lte a kijuttatas hatarait.

A teriilet masodik bejarasa

Ebben a fazisban az elsd végighaladés soran bejart terliletet 90°-0s szdgben kell megmunkalnia.
Ezutan ellendrizni kell, hogy a permetezé tul késén vagy tul koran kapcsol-e ki. Fontos, hogy allando
sebességgel haladjon, és megjegyezze a sebességet.

/\ VIGYAZAT

Mozgd permetezdgép okozta sériilések
A kalibralast segité megfigyel6ket eltaldlhatja a szérékeret

o Adjon pontos utasitasokat a megfigyeléknek. Magyarazza el nekik a veszélyeket.

o Mindig ugyelien arra, hogy a megfigyel6k kelld tavolsagot tartsanak a szorékerethez

o Azonnal allitsa meg a permetezét, amint egy megfigyeld tul kdzel I1ép a permetezéhdz.

30302432a-02-HU

Ebben a fazisban egy vagy két tovabbi személy segitségére van szliksége. Ezek a személyek figyelik
a permetez8gép haladasast és viselkedését, valamint kijeldlik a kijuttatas hatarait.
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Eljarasmod
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Adjon pontos utasitasokat ezeknek a személyeknek, és hivja fel a figyelmiiket a lehetséges
veszélyekre.

Az alabbi abran lathato, hogy a megfigyel6knek hol kell allniuk, s mit kell elérniik a végén.

.........

2. bejaras

@ Az elsé megfigyelé pozicidja @ Ez a vonal azt a helyet jeldli, ahol a favokak
megkezdik a kijuttatast a megmivelt tertilet
elhagyasakor.

@ A masodik megfigyeld pozicioja @ Ez a vonal azt a helyet jelli, ahol a fuvokak

abbahagyjak a kijuttatast a megmiivelt
terlletre torténé rahajtaskor.

M A tartaly tiszta vizzel van megtoltve.

M A megfigyel6k biztonsagos tavolsagban vannak a permetezé szérokeretétdl.

M Elinditott egy navigaciot az elsé bejarassal.

M A SECTION-Control automatikus médban van.

1. A permetez6t kb. 100 m tavolsagban, a bejart teriilethez képest 90°-os szdgben helyezze el.

2. Egyenletes sebességgel haladjon (pl.: 8 km/h ) &t a mar megmunkalt terileten. Jegyezze meg,
hogy milyen gyorsan haladt. Ekézben juttasson ki vizet.

3. A megfigyel8knek a korabban kijeldlt bejarasi hataroknal kell &liniuk, biztonsagos tavolsagban a
szorokerettdl.

4. A megfigyel6knek meg kell figyelnitk, hogy a permetezé mely pontokon hagyja abba és kezdi el
a permetezést, amikor athalad a korabban mar bejart részen.

= Most mar tudja, hogy miként viselkedik a permetezd egy korabban mar végigjart tertilet
bejarasakor.

A még pontosabb eredmények érdekében a folyamatot akar tébbszor is megismételheti.

A kijuttatas hatarainak kijel6lése — a Tehetetlenség korrekcio Kl paraméterhez

Ebben a fazisban azt kell kijeléInie, hogy a permetezé hol hagyja abba a kijuttatast, ha egy korabban
mar megmivelt teriletre ér. Tovabba meg kell hataroznia, hogy a jovében hol hagyja abba a
kijuttatast.

Ezaltal megtudhatja, hogy a permetezé tul késén vagy tal koran kapcsol-e ki.

Az alabbi abrék azt mutatjak, hogy mely vonalakat kell kijeléInie a terileten ahhoz, hogy a
.Tehetetlenség korrekcié KI” paramétert ki tudja szamolni.
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Vonalak a , Tehetetlenség korrekcid KI” paraméterhez. Bal oldal: A permetezé tul késén kapcsol ki. Jobb oldal: A
permetez6 tul koran kapcsol ki.

P Akivant Z kijuttatasi vonal és a tényleges X X Tényleges kijuttatasi vonal
kijuttatasi vonal kozotti tavolsag cm értékben A permetezd itt hagyja abba a kijuttatast.
z Kivant kijuttatasi vonal
A permetezének itt kell abbahagynia a
kijuttatast.

A nyomasleengedési idé miatt ajanlott
betervezni egy 10 cm-es csekély atfedést.

Mindkeét esetben (bal és jobb) a ,Késziilek tehetetlenség KI” paraméter rosszul van beallitva:
= Bal oldal: A permetez6 tul késén kapcsol ki. Novelni kell a tehetetlenség értékét.
= Jobb oldal: A permetezd tul koran kapcsol ki. Csokkenteni kell a tehetetlenség értékét.

1. Hasonlitsa dssze a teriileten 1évé jeloléseket a rajzokkal.

= Most mar tudja, hogy a permetezé tul késén vagy tul koran kapcsol-e ki.

A kijuttatas hatarainak kijelolése — a Tehetetlenség korrekcié BE paraméterhez

Ebben a fazisban azt kell kijeldInie, hogy a permetez6 hol kezdje a kijuttatast, ha elhagy egy mar
korébban megmdivelt teriiletet. Tovabbéa meg kell hataroznia, hogy a jévében hol kezdédjén el a
kijuttatas.

Ezéltal megtudhatja, hogy a permetezd til késén vagy tl koran kapcsol-e be.

Az alabbi abrak azt mutatjak, hogy mely vonalakat kell kijeléInie a teriileten ahhoz, hogy a
»1ehetetlenség korrekcid BE” paramétert ki tudja szamolni.

Vonalak a , Tehetetlenség korrekcio BE” paraméterhez. Bal oldal: A permetezd tul késén kapcsol be. Jobb oldal:
A permetez6 tul koran kapcsol be.
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P Akivant Z kijuttatasi vonal és a tényleges X X Tényleges kijuttatasi vonal
kijuttatasi vonal kozotti tavolsag cm értékben A permetezd itt kezdi meg a kijuttatast.
Z Kivant kijuttatasi vonal
A permetezének itt kell megkezdenie a
kijuttatast.

A nyomasfelépitési idé miatt ajanlott
betervezni egy 10 cm-es csekély atfedést.

Mindkét esetben (bal és jobb) a ,Késziilék tehetetlenség BE” paraméter rosszul van bedllitva:
= Bal oldal: A permetez0 tll késén kapcsol be. Novelni kell a tehetetlenség értékét.
= Jobb oldal: A permetez6 tul koran kapcsol be. Csdkkenteni kell a tehetetlenség értékét.

Eljarasméd 1. Hasonlitsa dssze a terlileten |évé jeldléseket a rajzokkal.

= Most mér tudja, hogy a permetezé tul késén vagy tul koran kapcsol-e be.

Korrekcios érték kiszamitasa

Az utols6 fazisban az alabbiakat allapitotta meg:
= Melyik paramétert kell modositani.
= Az aktudlis tehetetlenséget ndvelni vagy csokkenteni kell-e.

Most kell kiszamitania, hogy a rosszul beallitott paramétert hany milliszekundummal korrigélja.
Ehhez az ugynevezett korrekcios értéket kell kiszamitania.

A korrekcids érték kiszamitasahoz tudnia kell, hogy milyen gyorsan haladt a permetezé a ter(let
bejarasakor. A sebességet cm/milliszekundum egységben kell megadnia.

Az alabbi tablazatban néhany sebességet lathat, valamint azok atszamitasat a cm/ms egységbe:

Sebesség km/h egységben Sebesség cm/ms egységben
6 km/h 0,16 cm/ms
8 km/h 0,22 cm/ms
10 km/h 0,28 cm/ms
Eljarasmod igy szamithatja ki a korrekciés értéket:

1. [Tavolsag P]: [A permetezd sebessége] = korrekcids érték

2. Ezt az értéket kell bevinni az aktuélisan bedllitott , Tehetetlenség korrekcié BE” vagy
,Tehetetlenség korrekcio KI” paraméterhez.

A tehetetlenség paraméter médositasa

Most kell a , Tehetetlenség korrekcid BE” és a ,Tehetetlenség korrekci6 KI” paramétert a megfeleld
értékre modositani.

Eljarasméd 1. Moédositsa a paramétert az 6kdlszabaly szerint:
— Ha a permetezé tul késdn kapcsol, akkor tobb idére van szliksége. Novelni kell a
tehetetlenséget.
— Ha a permetezé tul korén kapcsol, akkor kevesebb idére van sziiksége. Csdkkenteni kell a
tehetetlenséget.

2. Szamitsa ki a tehetetlenség paraméter értékét.
Ezt a Iépést a ,Tehetetlenség korrekcid BE” és a ,Tehetetlenség korrekci6 KI” paramétereknél
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kilon-kilon végezze el.

Ha a permetez6 tul kés6n kapcsol be vagy ki:
Novelje a tehetetlenség korrekcid értékét.

Ha a permetezd tul késén kapcsol be vagy ki:
CsoOkkentse a tehetetlenség korrekcio értékét.

Példa Egy permetez6 8 km/h sebességgel haladt. Ez 0,22 cm/ms értéknek felel meg.
A terillet masodik végigjarasa utan lemérték a P tavolsagot. Ez 80 cm volt.
Az aktualisan beallitott , Tehetetlenség korrekcio KI” paraméter 0 ms.

A permetezé egy korabban mar megmdivelt terlilet bejarasakor tul késén kapcsolt ki. A Z pont
menetiranyban az X pont el6tt volt. A vonalak az alabbi &branak megfeleléen voltak jelSlve:

A megmiivelt teriilet bejarasakor a permetez6 tul késén kapcsolt ki

1. Szamitsa ki a korrekcios értéket:
[Tavolsag P]: [A permetez6 sebessége] = korrekcids érték
80: 0,22 = 364

2. irjabe a 364 értéket a ,Tehetetlenség korrekcié KI” paraméternél.
Példa Egy permetez6 8 km/h sebességgel haladt. Ez 0,22 cm/ms értéknek felel meg.
A terillet masodik végigjarasa utan lemérték a P tavolsagot. Ez 80 cm volt.
Az aktualisan beallitott , Tehetetlenség korrekcio KI” paraméter 0 ms.

A permetezé egy korabban mar megmiivelt terlilet bejarasakor tul koran kapcsolt ki. A Z pont
menetirdnyban az X pont mdgétt volt. A vonalak az alébbi abranak megfeleléen voltak jel6lve:

A megmuivelt teriilet bejarasakor a permetez6 tul koran kapcsolt ki.

1. Szamitsa ki a korrekcios értéket:
[Tavolsag P]: [A permetezé sebessége] = korrekcids érték
80: 0,22 = 364

2. Mivel a permetez6 tiil koran kapcsol ki, ezért a korrekcios értéknek negativnak kell lennie. irja be
a 364 értéket a ,Tehetetlenség korrekcié KI” paraméternél.
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A Tehetetlenségi id6 javitdsa maszk hasznalata

Ha munka kozben arra lesz figyelmes, hogy a , Tehetetlenség korrekcié BE” és a , Tehetetlenség
korrekcio KI” paraméterekben beallitott értékek eltérést okoznak, hasznalja a Tehetetlenségi idé

javitasa maszkot.

A kovetkezb eltérések eléforduldsakor javithatja ki a tehetetlenségi iddket:

Abra

Jelentés

Kiesés bekapcsolaskor

Kiesés kikapcsolaskor

Atfedés bekapcsolaskor

Atfedés kikapcsolaskor

M Megnyitotta azt a gépprofilt, amellyel kapcsolatban ki szeretné javitani a tehetetlenségi idét.

— Nyissa meg a Tehetetlenségi idd javitasa maszkot.

= Megjelenik a ,Tehetetlenségi id6 javitasa” maszk.

2. Valassza ki azt az eltérést, amellyel kapcsolatban ki szeretné javitani a tehetetlenségi idét.
= Megjelenik a kivalasztott eltéréshez tartozé ,Tehetetlenségi idd javitasa” maszk.
= Az aktudlisan bedllitott tehetetlenségi id6 lathato.

3. Adja meg a ,Munkavégzési sebesség” paraméternél, hogy milyen sebességnél tértént az

eltérés.

4. Adja meg az ,Eltérés” paraméternél az adott eltérést.

— Hagyja jova.

= Megjelenik egy iizenet az Ujonnan kiszamitott tehetetlenségi idével.

6. ,lgen”—hagyja jova.
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7. Ismételie meg a folyamatot az esetleg el6forduld tdbbi eltérés esetében is.
= Kijavitotta a tehetetlenségi id6t.

= Ha a vezérlé szamitogépben beallitott tehetetlenségi idéket vissza szeretné allitani, irja be a
~1ehetetlenség korrekcio BE” és a ,Tehetetlenség korrekci6 KI” paraméterekbe a 0 ms értéket.

TRACK-Leader TOP konfiguralasa
A TRACK-Leader TOP hasznalatahoz az alabbi paramétereket kell beallitania:

GPS-vevé magassaga

A GPS-vevd tavolséga a talajtdl.

TRACK-Leader AUTO® konfiguralasa

Ebben a maszkban konfiguralhatja az automata kormanyzas paramétereit.

Az, hogy melyik paramétert konfiguralhatja, attdl fligg, hogy melyik GNSS-vevét hasznalja az
automata kormanyzassal.

Ebben a maszkban konfiguralhat néhany alapbeallitast. Tovabbi paramétereket valamely navigacio
inditasa utan konfiguralhat [— 67].

TRACK-Leader AUTO® konfiguralasa AG-STAR és SMART-6L hasznalatahoz

Jarmiprofil

A jarmaprofilok konfigurélasa egy tablagép segitségével torténik a kormanyzast vezérld
szamitdgépen. Ezen a helyen kell kivalasztania a jarmiihéz ill6 profilt.

ECU-S1 informaciok

A kormanyzast vezérlé szamitdgép szoftververzioja és sorozatszama.

WiFi
A WiFi a vezeték nélkili kommunikéciot kapcsolja be és ki a kormanyzast vezérld szamitdgép és a
konfiguracids szamitogép (Tablet, PC, Notebook stb.) kdzott, melyet On a kormanyzast vezérld

szamitdgép konfiguralasara hasznél. Tovabbi informéciok az "ECU-S1" kormanyzést vezérld
szamitdgép lizemeltetési Utmutatdjaban talalhatok.

Ha a terminélt kikapcsolja, akkor a WiFi is lekapcsol.

Kezdeti paraméter importalasa a manualis kormanyzas-feliilbiralathoz

Az automata kormanyzas els6 lizembe helyezése soran minden jarmiinél megallapitasra keriil egy
kiindulasi érték a ,Manudlis kormanyzas-feliilbiralat” [— 67] paraméterhez. Ez az értéket kés6bb
gyakran a munkavégzés feltételeihez kell igazitani.

Ehhez az igazitashoz importalnia kell az értéket a kormanyzast vezérld szamitégépbdl.

igy importalhatja a kezdeti értéket:
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=N

- Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.
Erintse meg a ,Beallitasok” pontot.

Erintse meg a ,TRACK-Leader AUTO” pontot.

> 0 »

A Jarmlprofil” sorban valassza ki azt a jarmiprofilt, amelyhez a paramétert importalja.

5. - Importélja a paramétert.
6. A koOvetkezd lizenet jelenik meg: ,Az értékek sikeresen beolvasva.”

7. Hagyja jova.
= Ezzel aktualizalta az adott jarm(profilhoz a ,Manualis kormanyzas-felilbiralat” paramétert.

8. Ismételie meg ezt az importalasi mlveletet a listdban szereplé mindegyik jarmdprofilra.

A GPS-jel minimalis minésége

Itt beallithatja, hogy milyen GPS jelmindségnél miikddjon és milyen jelminéségnél kapcsoljon ki az
automata kormanyzas.

GPS jelminéség Pontossag

1-es NMEA minéség: GPS > 25 cm (vezet6vonalak kézott)
2-es NMEA min8ség: DGPS < 25 cm (vezet6vonalak kézott)
4-es NMEA min8ség: RTK fix 2,5 cm (abszolut érték)

5-es NMEA mindség: RTK float, TerraStar <10 cm (abszolut érték)

9-es NMEA minéség: Mas gyartotdl szarmazd | nem ismert

GPS-vevé

9-es NMEA minéségli GPS-vevékhoz.

Alapkivitelben a kdvetkezé NMEA mindségi osztalyok vannak jeldlve: 2, 4, 5.

Eljarasméd igy allithatja be a GPS-mindséget:

1. - Nyissa meg a TRACK-Leader alkalmazast.
2. Erintse meg a ,Beallitasok” pontot.

3. Erintse meg a ,TRACK-Leader AUTO” pontot.
4, - Nyissa meg a NMEA-min8ségek listajat.

5. Pipalja ki azokat az NMEA-min8ségeket, amelyeknél az automata kormanyzasnak miikddnie
kell.
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Konfiguracio

TRACK-Leader AUTO® konfiguralésa

13.5.2 TRACK-Leader AUTO® konfiguralasa NAV-900 vevéhoz
Jarmprofil

A jarmprofilok konfiguralasa egy tablagép segitségével torténik a kormanyzast vezérl6
szamitégépen. Ezen a helyen kell kivalasztania a jarm(ihéz ill6 profilt.

A funkciés szimbolummal atviheti a megfeleld profilt a vevorél a terminélra. Ekkor a
jarmdprofil mind a vevén, mind a terminalban 1évé SD-kartyan megtalalhatd.

Ha bedugott egy USB adathordozot, akkor ezenkiviil profilokat masolhat at az SD-kartyardl

az USB adathordozéra vagy az USB adathordozérdl az SD-kartyara.

Ha egy jarmiprofilt az USB adathordozérdl atmasol az SD-kartyara, akkor vegye figyelembe a
kévetkezd tudnivaldkat:
= Csak olyan jarm{profilokat hasznalhat, amelyek be vannak allitva a NAV-900 vev6hoz. A profilok
.vdb vagy .cfg fajlkiterjesztéssel kell rendelkezzenek.
= gy egyszerre t6bb jarm(iprofil is atvihets.

Eljarasméd igy jarjon el, ha a jarmiiprofilokat szeretne masolni az USB adathordozérél az SD-kartyara:
1. Hozza létre az USB adathordozon az ,NAV900-Profiles” mappat.
2. Masolja a kivant jarm{profilokat a létrehozott mappaba.

3. Csatlakoztassa az USB adathordozdt a terminalba.
4, — Erintse meg a TRACK-Leader AUTO zu konfiguraciés meniijének megnyitasahoz.

5. — Mésolja az adatokat.

= Most kivélaszthatja a kivant profilt a ,Jarm{profil” paraméterben.

A vevé késziilékszoftverének verzidja

A GNSS-vev§ késziilékszoftverének verzioja.
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Eljaras hibaiizeneteknél
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Eljaras hibauizeneteknél

Hibaiizenet szovege

Lehetséges ok

igy harithatja el a problémat

Figyelem! A memériat nem sikerilt
inicializalni. Ha a probléma Ujrainditas
utan is fennall, forduljon a szervizhez.

Nem sikertiilt Iétrehozni az adatbazist az
adathordozdn.

Inditsa Ujra a terminalt.

Aktiv profil nem térélheté!

Kisérlet tortént az aktudlisan
kivalasztott gépprofil torlésére.

Vlasszon ki egy mésik gépprofilt, és azutan
torélje a kivant gépprofilt.

A DGPS-konfiguracio-fajl nem talélhato!

A DGPS-beallitasokat tartalmazd belsé
fajl nem talalhato.

Forduljon a szervizhez a szoftver
Ujratelepitéséhez.

Lejart a probaid6szak. Kérjik, forduljon a
kereskeddjéhez.

Lejart a probaiddszak.

Igényeljen licencet.

Engedélyezze a szoftvert.

Hibal!

Forduljon az Ugyfélszolgalathoz.

A GPS-jel kiesett!

Megszakadt a soros kapcsolat a GPS-
vevével.

A pozicié nem hatarozhat6 meg.

Ellenérizze a GPS-vevé kabelcsatlakozasait,
és csatlakoztassa Ujra.

A GPS-jel gyenge!

A GPS-jel minésége tul gyenge, féként
learnyékolasok miatt.

Szerelje fel a GPS-vevét, és ellenérizze az
aktudlis poziciét. A vevé és az ég kdzott nem
lehet akadaly.

Nincs DGPS!

Nincs DGPS - a vevéegységet valami
learnyékolja.

Szerelje fel a GPS-vevét, és ellenérizze az
aktudlis poziciét. A vevé és az ég kdzott nem
lehet akadaly.

Nincs DGPS - a korrekcios adat
szolgéltatas (pl. EGNOS) kiesése miatt.

Ellendrizze a szolgaltatés altalanos
elérhetbségét. EGNOS/WAAS esetén
ellendrizze és éllitsa be a megfeleld
korrekciés miholdat.

A DGPS-konfiguraciot nem lehetett
kiolvasni a GPS-vevbol!

Megszakadt a soros kapcsolat a GPS-
vevével.

Ellendrizze a GPS-vevd kabelcsatlakozasait,
és csatlakoztassa Ujra.

Az e-Dif-konfiguraciot nem lehetett
kiolvasni a GPS-vevbol!

Megszakadt a soros kapcsolat a GPS-
vevével.

Ellendrizze a GPS-vevd kabelcsatlakozasait,
és csatlakoztassa Ujra.

Mentés nem sikertilt!

A mentési folyamat el6tt vagy kdzben
levalasztottak az adathordozdt.

Csatlakoztassa Ujra az adathordozét, és
kisérelje meg Ujra a mentést.

Nem lehet irni az adathordozora.

Szlintesse meg az adathordozd
irasvédelmét.

Az adathordoz6 megtelt vagy sérillt.

Torolje a felesleges adatokat az
adathordozérdl, és probalja Ujra.

Ervénytelen statusz!

Forduljon az Ugyfélszolgalathoz.
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Eljaras hibaiizeneteknél

Hibaiizenet szovege

Lehetséges ok

igy harithatja el a problémat

Nincs felismert szakasz!

Az ISOBUS vezérl§ szamitogépen
nincsenek szakaszok konfiguralva,
vagy a csatlakoztatott ISOBUS vezérl§
szamitdgép nem tamogatja a
SECTION-Control-t.

Ha lehetséges, konfiguralja a szakaszokat a
vezérld szamitdgépen. Ha a vezérld
szamitdgép nem tamogatja a SECTION-
Control-t, akkor nem hasznalhatja azt.

A géphez nincs munkaszélesség!

Az ISOBUS vezérl§ szamitogépen
nincs konfiguralva a munkaszélesség
ill. a geometria.

Konfiguralja az ISOBUS vezérl§
szamitogépet.
Allitsa be helyesen a munkaszélességet a

vezérld szamitdgépen; lépjen kapcsolatba a
gép gyartojaval.

Nincs elinditott feladat!

Az ISOBUS-TC iizemmaodja ,Bovitett”

feladatot var.

Nincs feladat inditva az ISOBUS-TC
alkalmazasban.

Inditsa el a feladatot az ISOBUS-TC-n, vagy
allitson be ,Standard” izemmodot az
ISOBUS-TC szadmara.

Nincs felismert érvényes gépadat!

Az ISOBUS vezérld szamitogépen
nincs konfiguralva a munkaszélesség
ill. a geometria.

Konfiguralja az ISOBUS vezérlé
szamitogépet.

Az RTK-jel eltlint!

A jel ledrnyékolasa miatt nincs elérhetd
RTK-jel.

A GPS-vevd és a bazisallomas, valamint az
ég kozott nem lehet akadaly.

Nincs mobilvétel.

Tul tvol van a bazisallomastdl (vagy
egy masik jelforrastol).

A gép adatai még t6ltddnek.

A Tractor-ECU és az ISOBUS-TC
kéz6tti kapcsolat bontva.

Aktivélja a Tractor-ECU és az ISOBUS-TC
kéz6tti kapcsolatot a Tractor-ECU
alkalmazasban.

A munkagép-bedllitas hianyzik.

Ha ez az (izenet sokaig lathato, akkor a
terminal egy olyan vezérl6
szamitdgépre van csatlakoztatva, ami
nem vélaszol.

Lehetséges, hogy ezzel a vezérld
szamitogéppel nem tud SECTION-Control-t
hasznélni, mivel a vezérlé szamitdgép nem
tdmogatja azt. Csatlakoztasson masik
vezérld szamitogépet a terminalra.

Nincs vezérld szamitogép csatlakoztatva.
Csatlakoztasson vezérld szamitogépet
vagy valasszon gépprofilt a Virtual ECU-
ban.

A TRACK-Leader alkalmazasnak nincs
informéacioja a csatlakoztatott vezérld
szamitogéprél, vagy nincs
csatlakoztatva vezérld szamitogép.

A munkameméria nagyon kevés. Szakitsa
meg a munkat és inditsa Ujra a terminalt.

A munkamemériaban til sok
munkaadat (pl. megmvelt terlletek)
van elmentve.

Inditsa Ujra a terminalt.
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