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Jusy saugumui

Pagrindiniai saugumo nurodymai

1 Jusy saugumui
1.1 Pagrindiniai saugumo nurodymai
Prie$ pirma kartg pradédami naudoti prietaisa, atidZiai perskaitykite Siuos saugumo nurodymus.
A = Perskaitykite Zemés dkio padargo, kurj valdysite taikomaja programa, naudojimo instrukcija.
1.2 Naudojimo paskirtis
Programing jrangg galima naudoti tik kartu su Zemés dkio padargais ir maSinomis. Programine jranga,
galima naudoti tik atliekant lauko darbus; jos negalima naudoti vaZiuojant visuomeniniais keliais.
1.3 Ispéjimai ir jy reikSmés

Visi $ioje naudojimo instrukcijoje esantys saugumo nurodymai yra sudaryti taip:

/\ ISPEJIMAS

Sis jspéjamasis Zodis Zymi pavojus su vidutine rizika, dél kuriy (jei jy nebus i$vengta) galimi mirties
atvejai arba sunkis suzalojimai.

/\ ATSARGIAI

Siuo jspéjamuoju zodziu nurodyti pavojai, galintys sukelti lengvus arba vidutinius kiino suzalojimus,
jeigu nebus iSvengta pavoju.

Pavyzdys

1.4

30302432a-02-LT

PASTABA

Siuo jspéjamuoju zodziu nurodyti pavojai, galintys sukelti turto nuostolius, jeigu nebus idvengta
pavojy.

Yra veiksmu, kuriuos reikia atlikti keliais zingsniais. Jei atliekant vieng i$ Siy Zingsniy atsiranda rizika,
veiksmy instrukcijoje pasirodo saugumo nurodymas.
Saugumo nurodymai visada baina prie$ pat rizikinga veiksmo zingsnj ir iSsiskiria parySkintu Sriftu ir
{spéjamuoju zodziu.
1. PASTABA! Tai yra nurodymas. Jis jspéja apie rizika, atsirandanci atliekant kita veiksmo
Zingsni.

2. Rizikingas veiksmo Zingsnis.

Reikalavimai naudotojui
= |Smokite valdyti terminalg pagal instrukcijas. Valdyti terminalg galima tik perskaicius Sig
naudojimo instrukcija.
= Perskaitykite ir kruopS¢iai vykdykite visus saugumo nurodymus bei {spéjimus, kurie yra pateikti
Sioje naudojimo instrukcijoje ir prijungty masiny bei padargy instrukcijose.

V18.20201207 7
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Valdymo procesai

Jeigu naudojate tik lygiagretaus valdymo funkcijg,

Valdymo procesai

Siame skyriuje pateiktos veiksmy seky apzvalgos, padésianios apdirbti lauka naudojantis programa
,TRACK-Leader". Sios apzvalgos nurodo, kokius veiksmus reikia nuosekliai atlikti ir kuriuose
skyriuose Sie veiksmai tiksliai aprasyti.

Prie$ pradedant atitinkamus veiksmus, reikia nustatyti programinés jrangos konfigiracija.
Konfigliracija apra$yta skyriuje ,Konfigaracija [— 88]" ir terminalo naudojimo instrukcijoje: jeigu
terminalu naudojatés pirma karta, sukonfigdruokite terminalg ir taikomajg programa ,TRACK-Leader"
ir vél griZkite prie Sio skyriaus.

Galimi tokie naudojimo variantai:

1. ,TRACK-Leader" naudojimas atliekant paprastq lygiagrety valdyma. Pavyzdziui: ,TRACK-Guide"
be papildomy taikomyjy programuy.

2. ,TRACK-Leader" naudojimas atliekant lygiagrety valdyma ir sekcijy perjungima. PavyzdZiui:
,TOUCH1200" su ,SECTION-Control"“.

3. ,TRACK-Leader" naudojimas atliekant lygiagrety valdyma ir kiekio reguliavima tuo paciu metu
pagal naudojamg ,shp* Zemélapi.

4. Uzduociy ,ISO-XML" formatu apdorojimas.

Jeigu naudojate tik lygiagretaus valdymo funkcija

Sis skyrius aktualus tuo atveju, jeigu turite paprasta sistema be ,|ISOBUS* darbo kompiuterio. Pvz.,
naudojate terminalg ,TRACK-Guide IlI* be papildomy programy. Tokiu pat bidu galite naudotis ir
kitais terminalais, kol neprijungéte jokiy ,ISOBUS" darbo kompiuteriy, o programa ,|ISOBUS-TC"
toliau veikia darbo rezimu ,Standartinis".

1. I18vaZiuokite j lauka.

2. Jeigu §jlauka jau apdorojote anksciau, jkelkite Sio lauko duomenis. [— 82] Jeigu norite apdoroti
naujg lauka, pasirlpinkite, kad nebty jkelta jokiy kity lauko duomeny. Jeigu yra ikelta kity lauko
duomenu, juos reikia atmesti. [— 86]

3. Jeigu turite naudojama zemélapj, dabar galite ji importuoti. Zr.: ,Jeigu dirbate su naudojamais
Zemélapiais ,Shape” [— 10]

4. Programoje ,Virtual ECU" suaktyvinkite naudojamos masinos virtualujj darbo kompiuter;.
ISsamesné informacija pateikta terminalo naudojimo instrukcijoje.

5. Pradékite naujg navigacija. [— 24]
6. Patikrinkite, ar terminalas tinkamai atpaZzino vaziavimo kryptj. [— 27]

7. Jeigu naudojate GPS imtuva, dirbantj su EGNOS arba WAAS, nustatykite atskaitos taSkg [—
29].

8. |prastai yra suaktyvintas valdymo rezimas ,Lygiagretus®. Jeigu norite dirbti ne tiesiais,
lygiagreciais pervaziavimais, pakeiskite valdymo rezima. [— 45]

9. Jeigu norite dirbti persidengimais, nustatykite pageidaujama atstuma tarp orientaciniy linijy [—
43].

10. Pradékite raSyma. [— 49]
11. Nustatykite pirmaja A-B linijg [— 37].
12. Nustatykite lauko ribas [— 31] (papildoma parinktis).

V18.20201207 30302432a-02-LT
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13.

14

15

16.
17.

Valdymo procesai

Jejgu naudojate ,SECTION-Control

Jeigu apsisukimo zong norite apdirbti atskirai, jg suaktyvinkite. [— 49]

Apdorokite laukg lygiagre€iais pervaZiavimais. Tam galite naudoti Sviesing juostg [— 48] arba
automatine kryptj.

Jeigu artéjate prie klidties, galite pazyméti klilties padétj. [— 52]
Baige dirbti, duomenis i§saugokite. [— 82]

Nukopijuokite duomenis | USB atmintukg [— 84], kad galétuméte iSsaugoti kompiuteryje arba
perzidréti naudodamiesi ,TRACK-Guide-Desktop” [— 86].

Jejgu naudojate ,,SECTION-Control“

Sis skyrius jums aktualus tuo atveju, jeigu jds turite masing su ,ISOBUS" darbo kompiuteriu ir norite,
kad ,SECTION-Control* valdyty masinos sekcijy plocius.

1.
2.

10.
1.
12.
13.
14.

15.
16.
17.

ISvaZiuokite j lauka.

Jeigu §j laukg jau apdorojote anksciau, jkelkite Sio lauko duomenis. [— 82] Jeigu norite apdoroti
naujg lauka, pasirapinkite, kad nebty jkelta jokiy kity lauko duomenuy. Jeigu yra ikelta kity lauko
duomenu, juos reikia atmesti. [— 86]

Jeigu turite naudojama zemélapj, dabar galite jj importuoti. Zr.: ,Jeigu dirbate su naudojamais
Zemélapiais ,Shape” [— 10]°

Darbo kompiuterj prie terminalo prijunge pirma kartg, patikrinkite nustatymus ekrane
,Nustatymai“ | ,SECTION-Control“ [— 91]. Ypa¢ atkreipkite démesj | parametrus ,Masinos
tipas®, ,InertiSkumas jjungiant® ir ,InertiSkumas isjungiant.

Pradékite naujg navigacijg. [— 24]
Patikrinkite, ar terminalas tinkamai atpazino vaziavimo kryptj. [— 27]

Jeigu naudojate GPS imtuva, dirbantj su EGNOS arba WAAS, nustatykite atskaitos taska. [—
29]

|prastai yra suaktyvintas valdymo rezimas ,Lygiagretus”. Jeigu norite dirbti ne tiesiais,
lygiagreCiais pervaZiavimais, pakeiskite valdymo rezima. [— 45]

Jeigu norite dirbti persidengimais, nustatykite pageidaujama atstuma tarp orientaciniy linijy [—
43].

Aktyvinkite ,SECTION-Control* automatinj reZimg [— 55] arba valdykite ma3ing rankiniu badu.
Nustatykite pirmajg A-B linijg [— 37].

Nustatykite lauko ribas [— 31] (papildoma parinktis).

PaZymékite apsisukimo zong [— 49] (papildoma parinkis).

Apdorokite lauka lygiagreCiais pervaZiavimais. Tam galite naudoti Sviesine juostg [— 48] arba
automatine kryptj.

Jeigu artéjate prie klities, galite pazyméti klidties padétj. [— 52]
Baige dirbti, duomenis i§saugokite [— 82].

Nukopijuokite duomenis | USB atmintukg [— 84], kad galétuméte iSsaugoti kompiuteryje arba
perzidréti naudodamiesi ,TRACK-Guide-Desktop” [— 86].

V18.20201207 9
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Valdymo procesai

Jeigu naudojate ir ,ISOBUS-TC*

Jeigu naudojate ir ,,ISOBUS-TC“

Jeigu dirbate su naudojamais Zzemélapiais ,,.Shape“
Jeigu dirbate su ,shp* formato naudojamais zemélapiais, turite atlikti Siuos veiksmus:

1. ,ISOBUS-TC" taikomojoje programoje sukurkite lauka. Nuorodas, kaip tai padaryti, rasite
terminalo pagrindinéje instrukcijoje, skyriuje ,ISOBUS-TC*.

2. |,ISOBUS-TC* kelkite naudojama lauko zemélapi.
3. ,ISOBUS-TC* programoje aktyvinkite lauka.

4, Tada laikykités viename i$ Siy skyriy pateikty apraSymu;
a) ,Jeigu naudojate tik lygiagretaus valdymo funkcijg [— 8]*;
b) ,Jejgu naudojate ,SECTION-Control* [— 9]".

Baige dirbti, lauko neiSsaugokite. Uzuot tai dare, lauko apdirbimg uzbaikite ,ISOBUS-TC*
programoje.

Jeigu naudojate ,,ISOBUS-TC“ standartinj rezima
Laukams apdirbti ,ISOBUS-TC" galite naudoti standartinj reZzima.
Kad ,ISOBUS-TC" galétuméte naudoti standartiniu rezimu, turite atlikti Siuos veiksmus:

1. ,ISOBUS-TC" taikomojoje programoje sukurkite lauka. Nuorodas, kaip tai padaryti, rasite
terminalo pagrindinéje instrukcijoje, skyriuje ,ISOBUS-TC".

2. ,ISOBUS-TC" programoje aktyvinkite lauka.

3. Tada laikykités viename i$ Siy skyriy pateikty aprasymu;
a) ,Jeigu naudojate tik lygiagretaus valdymo funkcijg [— 8]*;
b) ,Jejgu naudojate ,SECTION-Control* [— 9]".

Jeigu naudojate ,,ISOBUS-TC“ iSpléstajj rezima

Jei ISO-XML uZduotis ketinate suplanuoti kompiuteriu naudodami lauko duomeny baze (FMIS) ir tada
apdoroti terminalu, rinkités taikomajg programag ,|ISOBUS-TC".

Tokiu atveju taikomojoje programoje ,TRACK-Leader* jokiy duomeny iSsaugoti nereikia. Visa darbo
metu surinkta informacija bus perduota | ,ISOBUS-TC* ir iSsaugota faile ,taskdata.xml*.

DidZiausias skirtumas, palyginti su jprastiniu valdymu, yra navigacijos paleidimas ir uzbaigimas bei
duomeny saugojimo vieta. Kitos funkcijos valdomos taip, kaip apraSyta Sioje instrukcijoje.

1. Prie ISOBUS* prijunkite ,ISOBUS" darbo kompiuterj arba aktyvinkite virtualy darbo kompiuterj
taikomojoje programoje ,Virtual ECU*.

2. |junkite taikomajq programg ,|ISOBUS-TC".
3. Pradékite vykdyti uzduot]. Vykdykite nurodymus, pateiktus ,ISOBUS-TC* naudojimo instrukcijoje.

4. Paleide uzduoties vykdyma, jjunkite taikomajg programa ,TRACK-Leader“. Navigacija turéty bati
paleista automatiSkai. Arba paleiskite navigacija rankiniu badu.

V18.20201207 30302432a-02-LT
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Valdymo procesai

Jeigu naudojate ir ,ISOBUS-TC*

5. Tada laikykités viename i$ Siy skyriy pateikty aprasymu;
a) ,Jeigu naudojate tik lygiagretaus valdymo funkcijg [— 8]*;
b) ,Jejgu naudojate ,SECTION-Control* [— 9]".

V18.20201207
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Apie Sig naudojimo instrukcija

Galiojimo sritis

Apie Sig naudojimo instrukcija

Galiojimo sritis
Si naudojimo instrukcija galioja visiems ,Miiller-Elektronik* gaminamiems ,TRACK-Leader"

moduliams.

Programinés jrangos versija, kuriai galioja $i naudojimo instrukcija, rasite skyriuje ,Leidimo
duomenys".

Sios naudojimo instrukcijos paskirtis

Si naudojimo instrukcija skirta, TRACK-Leader* programinés jrangos ir jai priklausanéiy papildomy
moduliy naudotojams.

Veiksmy instrukcijos
Veiksmy, instrukcijos tiksliai nurodo, kaip masy gaminiu atlikti atitinkamus darbus.

Sioje naudojimo instrukcijoje naudojome toliau i$vardytus simbolius, Zymingius veiksmy seka;

Vaizdavimo rusis Reiksme

1. Veiksmai, kuriuos turite atlikti vieng po kito.
2,

= Veiksmo rezultatas.

Taip atsitinka, kai atliekate tam tikra veiksma,

= Veiksmy sekos rezultatas.

Taip atsitinka, kai atliekate visus veiksmus.

4] Reikalavimai.

Jei yra iSvardyti reikalavimai, privalote juos
jvykdyti prie$ atlikdami tam tikrg veiksma.

Nuorodos
Jei Sioje naudojimo instrukcijoje randate nuorody, jos atrodo taip:
nuorodos pavyzdys: [— 12]

Nuorodos pateiktos lauZztiniuose skliaustuose, kuriuose prie$ nuoroda — rodyklés simbolis. Po rodykle
pateiktas numeris nurodo, kuriame puslapyje yra skyrius su atitinkama informacija.

V18.20201207 30302432a-02-LT
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,TRACK-Leader" yra moderni sistema, padedanti Zemés Tkio transporto priemonés vairuotojui
vaziuoti lauku tiksliomis lygiagre¢iomis véZiomis.

Sistema yra moduliné ir naudotojas gali jdiegti naujy funkcijy.

Rezultaty apraSymas
Ar programinés jrangos funkcijos veikia, priklauso nuo to, kokios risies moduliy licencijg aktyvinsite.

Yra dvi moduliy rasys:
= pagrindinis modulis: reikalavimai norint paleisti papildomus modulius.

- TRACK-Leader
= Papildomi moduliai; gali bati montuojami jvairiai.
SECTION-Control
TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO CLAAS
TRACK-Leader TOP
TRAMLINE-Management

TRACK-Leader
Modulio rasis: pagrindinis modulis: jis yra batinas, kad veikty kiti moduliai.

Kad galétuméte naudoti §f modulj, batina jvykdyti Siuos reikalavimus:
= Turi bti aktyvintas papildinys ,TRACK-Leader".
= Turi biti suaktyvinta ,TRACK-Leader" licencija.

Kaip aktyvinti papildinius ir licencijas, suZinosite perskaite terminalo montavimo ir naudojimo
instrukcija.

Toliau iSvardytas funkcijas gausite aktyvine:
= Lygiagreciy orientaciniy linijy rodmuo.
= Lygiagreciy orientaciniy linijy rodmuo apsisukimo zonoje.
= Lauke esanéiy kliaciy nustatymas.
= |spéjimas apie nustatytas klidtis.
= |spéjimas prie§ pasiekiant lauko riba.
= Lauko duomeny iSsaugojimas dviem formatais.
= ,SECTION-View" - indikatorius parodo, kurias sekcijas vairuotojas privalo jjungti ir iSjungti
rankiniu badu, kad galéty dirbti be persidengimy.

SECTION-Control
Modulio rasis: papildomas modulis.

Naudodami ,SECTION-Control“, prijungtame darbo kompiuteryje je galite nustatyti, kurias Zemés dkio
padargo dalis iSjungti, kad baty dirbama be persidengimo. Pavyzdziui, galima i§jungti lauko purkstuvo
sekcijas.

Kad galétuméte naudoti §{ modulj, batina jvykdyti Siuos reikalavimus:
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= Turi bti aktyvintas papildinys ,TRACK-Leader".

= Turi biti suaktyvinta ,TRACK-Leader" licencija.

= Turi biti aktyvinta ,SECTION-Control” licencija.

= Terminalas turi bati prijungtas prie ,ISOBUS" darbo kompiuterio, kurj turi palaikyti ,SECTION-
Control* programa, arba ,Miiller Elektronik" gaminio ,SC-Box".

= ISOBUS* darbo kompiuteris turi bati suaktyvintas.

Toliau iSvardytas funkcijas gausite aktyvine:
= Sekcijy perjungimas pagal GPS.

TRACK-Leader TOP

Modulio rasis: papildomas modulis.

Naudodami ,TRACK-Leader TOP*, imonés ,Reichhardt* vairavimo kompiuteryje galite nustatyti, kaip
vairuoti transporto priemone, kad ji vaziuoty ,TRACK-Leader" suformuotomis orientacinémis linijomis.

Kad galétuméte naudoti §f modulj, batina jvykdyti Siuos reikalavimus:
= Turi bti aktyvintas papildinys ,TRACK-Leader".
= Turi bti suaktyvinta ,TRACK-Leader* licencija.
= Turi bti aktyvinta ,TRACK-Leader TOP* licencija.
= Traktoriuje turi bati sumontuotas, diegtas ir sukonfigtruotas vairavimo darbo kompiuteris.

- ,TRACK-Leader TOP“ veikia tik naudojant jmonés ,Reichhardt" vairavimo kompiuterius:
,Steering ECU PSR", programinés jrangos versijos nuo 02.173.8.

= Vairavimo kompiuteryje turi bati suaktyvinta ,TRACK-Leader TOP* palaikymo funkcija.

Toliau iSvardytas funkcijas gausite aktyvine:
= Automatiné transporto priemonés kryptis pagal suformuotas orientacines linijas.

TRACK-Leader AUTO®

Modulio rasis: papildomas modulis.

~TRACK-Leader AUTO" uztikrina ry§j tarp taikomosios programos ,TRACK-Leader" ir automatinés
krypties funkcijos, naudojant toliau nurodytas sistemas.

» ,TRACK-Leader AUTO® EZ-Pilot Pro*

= TRACK-Leader AUTO® eSteer

= TRACK-Leader AUTO® ISO

= TRACK-Leader AUTO® Pro

Kad galétuméte naudoti §{ modulj, batina jvykdyti Siuos reikalavimus:
= Turi bdti aktyvintas papildinys ,TRACK-Leader".
= Turi bdti suaktyvinta ,TRACK-Leader* licencija.
= Turi bti aktyvinta ,TRACK-Leader AUTO* licencija.

Toliau i8vardytas funkcijas gausite aktyvine:
= Automatiné transporto priemonés kryptis pagal suformuotas orientacines linijas.

TRACK-Leader AUTO® CLAAS

Modulio rasis: papildomas modulis.

~TRACK-Leader AUTO CLAAS" uztikrina ry3j tarp taikomosios programos ,TRACK-Leader" ir
automatinés krypties funkcijos, naudojant toliau nurodytas sistemas.
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Produkto apraSymas

Bandomujy licencijy naudojimas

= TRACK-Leader AUTO® eSteer
= TRACK-Leader AUTO® ISO
= TRACK-Leader AUTO® Pro

Kad galétuméte naudoti §f modulj, batina jvykdyti Siuos reikalavimus:
= Turi biiti aktyvintas papildinys ,TRACK-Leader".
= Turi bdti suaktyvinta ,TRACK-Leader" licencija.
= Turi bt aktyvinta ,TRACK-Leader AUTO" licencija.
= Turi biti aktyvinta ,TRACK-Leader AUTO CLAAS" licencija.
= Vairavimo kompiuteryje ECU-S1 turi biti sukonfigiruota CLAAS transporto priemoné.

Toliau iSvardytas funkcijas gausite aktyvine:
= Automatiné transporto priemonés kryptis pagal suformuotas orientacines linijas.

»1RAMLINE-Management” sistema
Modulio rasis: papildomas modulis.

Naudodami ,TRAMLINE-Management" sistema, tarp terminalo ir ISOBUS darbo kompiuterio galite
keistis informacija, reikalinga vézéms sukurti. Papildomai vézes galite nustatyti pagal esamg GPS
padét.

Kad galétuméte naudoti §{ modulj, batina jvykdyti Siuos reikalavimus:
= Turi biiti aktyvintas papildinys ,TRACK-Leader".
= Turi bdti suaktyvinta ,TRACK-Leader" licencija.
= Turi biiti aktyvinta ,TRAMLINE-Management® licencija.
= Prijungtame darbo kompiuteryje turi veikti véZiy perjungimo funkcija.
= Prijungtas darbo kompiuteris turi bati tinkamai sukonfigdruotas.

Toliau iSvardytas funkcijas gausite aktyvine:
= Automatinés véziy perjungimo funkcijos aktyvinimas ir deaktyvinimas masinoje.
= VéZiy sukdrimas naudojant funkcijy simbolius ,TRACK-Leader" taikomojoje programoje.
= Veéziy rodmuo ,TRACK-Leader" taikomojoje programoje.

Bandomujy licencijy naudojimas

Visuose pristatomuose moduliuose, be aktyvintos licencijos, yra suaktyvinta 50-ies valandy
bandomoji licencija.

Kiekvieng modul galite bandyti 50 valandy. Laikas pradedamas skaiciuoti suaktyvinus modulj.

Po 50-ies valandy deaktyvinamos visos funkcijos, kuriy bandymo licencija pasibaigusi.

Pradzios ekranas

Jei jjungus taikomajg programg ,TRACK-Leader" navigacija biina nepaleista, rodomas pradinis
ekranas.
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Informacija darbo ekrane

»TRACK-Leader” pradZios ekranas

Pradzios ekrane galite:

= perjungti kitus ekranus;
= rodoma programinés jrangos versija (skaiciai prie ,TL" ir ,NG)

Valdymo elementai

Funkcijos simbolis Funkcija

Paleidziama navigacija. [— 24]

Rodoma vietoj funkcijos klaviso ,Navigacija“, jeigu negalima paleisti
navigacijos.

Kai paspaudZiate §j klavi$a, rodomas praneSimas [— 108], kuriame
nurodyta priezastis.

|sijungia ekranas ,Atmintis*. [— 82]

|sijungia ekranas ,Nustatymai“. [— 88]

4.4

16

Informacija darbo ekrane

Paleidus navigacija, rodomas darbo ekranas. Siame ekrane galite atlikti kitas uzduotis, kurios
reikalingos apdorojant laukus.

Darbo kompiuteryje matoma informacija priklauso nuo to, ar aktyvinta ,SECTION-Control” funkcija.

Darbo ekranas paleidus, kai jjungta ,SECTION-Control*

@ Navigacijos sritis @ Dabartinés basenos informacija
@ Darbo sija @ Kompasas
@ Transporto priemonés simbolis @ +SECTION-Control* bisena
V18.20201207 30302432a-02-LT
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Produkto apraSymas

Informacija darbo ekrane

Tolesnéje iliustracijoje pavaizduota, kokia kita informacija gali bati rodoma darbo ekrane darbo metu.

Darbo ekranas darbo metu
@ Ekrano Sviesiné juosta Skaitikliai ir informacija apie bliseng,

@ Nurodymas prie$ pasiekiant lauko ribg,

@ Lauko riba
@ Orientaciné linija

Norédami padidinti arba sumazinti darbinio ekrano vaizda, galite naudoti padidinimo dviem pirstais
funkcija. Jeigu tik norite paslinkti vaizda, palieskite bet kurig ekrano vietg ir vaizda slinkite
pageidaujama kryptimi.

GPS imtuvo padétj nurodanti rodyklé

Darbo sija

@QE@®

Kompasas

Be to, darbinio ekrano vaizda galite centruoti, paliesdami kompasa.

Jeigu ekrano virSuje matote linijas, braukdami pirstu galite pasirinkti skirtingus rodinius.

Orientacinés linijos
Orientacinés linijos — tai pagalbinés linijos, padedanéios vaZiuoti lygiagreiai.

Yra trys orientaciniy linijy rasys:
= AB linija yra pirmoji orientaciné linija. Ekrane ji visada Zymima raidémis A ir B;
= suaktyvinta orientaciné linija yra orientaciné linija, kuria seka transporto priemoné. Ji pazyméta
melynai;
= nesuaktyvintos orientacinés linijos — tai orientacinés linijos, kurios néra suaktyvintos.

Pasirinke orientaciniy linijy rinkinj, darbinio ekrano vir8uje visada matysite tg pasirinkta rinkinj ir
atitinkama atstuma tarp orientaciniy linijy.

GPS imtuvo padétis
Pilkos rodyklés vidurys vir3 darbo indikatoriy atitinka GPS imtuvo padétj.

Darbo sija

Darbo sija yra Zzemés Tkio padargo simbolis. Jg sudaro keli keturkampiai. Kiekvienas keturkampis
reiSkia vieng sekcija. Darbo metu keturkampiy spalva gali kisti.

Taip pat zr.: ,SECTION-View* naudojimas [— 48]
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Produkto apraSymas

Informacija darbo ekrane

Skaitikliai ir informacija apie bisena
Sioje srityje galite perzitréti jvairia informacija.

Ekrano apacioje pateiktuose apskritimuose matote, kad galite keisti jvairius rodmenis.

1. Braukite pirStu per sritj ,Skaitiklis":

= Rodomas kitas rodmuo.

Skaitikliai
(1) Greitis (5) GPS signalo kokybe
@ Dozé i§ naudojamo Zzemélapio @ Plotas:
— lauke be lauko ribos: Jau apdorotas plotas.
— lauke su lauko riba: Visas lauko pavirSius.
@ Automatinés krypties sistemy basena @ Rodoma tik tuo atveju, jeigu nustatéte lauko
ribas:
- likes neapdorotas plotas.
(4) SECTION-Control* busena:

- AUTO - ,SECTION-Control* valdo sekcijy
perjungima_,|SOBUS" darbo kompiuteriu.
—MANU - ,ISOBUS* darbo kompiuteris
valdomas rankiniu badu.

Darbinio plocio indikacija su sekcijy basena, kai prijungtas ,ISOBUS" darbo kompiuteris
@ Masinos ir darbinio plo¢io duomenys @ Deaktyvinta sekcija

@ I3kisama sekcija @ ,SECTION-Control* darbo rezimas $iam
darbiniam plogiui
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Valdymo elementai darbo ekrane

Parodyto iSberiamo kiekio arba naudojamy Zemélapiy paaiskinimas

Paaiskinimo pavadinimas @ Paaiskinimas:
Pavadinima pateikia darbo kompiuteris arba
pavadinimas nurodytas ISO-XML uzduotyje.

Lauko riba

Lauko riba [— 31] programingje jrangoje nurodo tikslig lauko padétj ir yra skirta bendram lauko plotui
apskaiciuoti.

Pervaziuoti ir apdoroti plotai

Plotai uz masinos simbolio pazymimi Zalia spalva. Zalios spalvos reik§més, atsizvelgiant |
konfigdracija, gali biti tokios:
= PervaZiuoti plotai
Jei naudojate tik ,TRACK-Leader*, pazymimas pervaziuotas plotas. Jis pazymimas
neatsizvelgiant | tai, ar pervaZiuojant plotaq masina dirbo, ar ne.
= Apdoroti plotai
Jei naudojate ,SECTION-Control*, pazymimi apdoroti plotai. Su masina pervaziuoti, taciau
neapdoroti plotai nezymimi.

Jei norite, kad programiné jranga Zaliai pazyméty tik apdorotus plotus, turite atlikti Siuos veiksmus:
= aktyvinti ,SECTION-Control*

arba
= sumontuoti ir aktyvinti darbinés padéties daviklj
Darbinés padéties daviklis atpaZjsta, kad zemés dkio padargas yra darbinéje padétyje, ir
perduoda S$ig informacijq | terminala.

GPS rysio busena
Rodo DGPS jungties bsena.
Taip pat Zr.: DGPS signalo kokybés patikrinimas [— 30]

Valdymo elementai darbo ekrane

Siame skyriuje apzvelgiama dauguma funkcijy simboliy, rodomy taikomosios programos darbo
ekrane, ir pateikiamos jy funkcijos.
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Valdymo elementai darbo ekrane

Funkcijos
simbolis

Funkcija / skyrius su i§samesne informacija

[e]e]e]

Rodomas antrasis puslapis su funkcijy simboliais.

ISeinama i§ darbinio ekrano ir baigiamas narS§ymas arba parodomas pirmasis
puslapis su funkcijy simboliais.

Lauko riby nustatymo funkcijy simboliy rodymas

Rodoma daugiau funkcijy simboliy.

Lauko ribos nustatymas [— 31]

Navigacijos ekrane aplink laukg nubréziama raudona linija. Tai yra lauko riba.

Lauko ribos itrynimas [— 35]

Lauko riba iStrinama.

Sijy padéties parinkties, skirtos lauko riboms nustatyti, atidarymas

Atidare parinktj galite nuspresti, ties kuria sijy vieta bus nustatoma lauko riba.

Lauko ribos nustatymo pradéjimas

Pradedama nustatyti lauko riba ties pasirinkta sijy vieta.

Lauko ribos nustatymo nutraukimas

Nutraukiamas ir iStrinamas lauko ribos nustatymas ties pasirinkta sijy vieta.

Lauko ribos nustatymo pertrauka

Padaroma pertrauka nustatant lauko riba ties pasirinkta sijy vieta.

Lauko ribos nustatymo tesimas

Tesiamas lauko ribos nustatymas ties pasirinkta sijy vieta ir nuvedama tiesé j
tadka, kuriame buvo padaryta nustatymo pertrauka.

Lauko ribos nustatymo pabaiga

Baigiamas lauko ribos nustatymas ties pasirinkta sijy vieta ir nuvedama tiesé | ribos
nustatymo pradZios tadka.

Sijy padéties parinkties, skirtos blokuojamiems plotams nustatyti, atidarymas

Atidare parinktj galite nuspresti, ties kuria sijy vieta bus nustatomas blokuojamas
plotas.

Blokuojamo ploto nustatymo pradéjimas

Pradedama nustatyti blokuojama plotg ties pasirinkta sijy vieta.

Blokuojamo ploto nustatymo nutraukimas

Nutraukiamas ir iStrinamas blokuojamo ploto nustatymas ties pasirinkta sijy vieta.
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Valdymo elementai darbo ekrane

Funkcijos
simbolis

Funkcija / skyrius su i§samesne informacija

Blokuojamo ploto nustatymo pertrauka

Padaroma pertrauka nustatant blokuojama, plotq ties pasirinkta sijy vieta.

Blokuojamo ploto nustatymo tesimas

Tesiamas blokuojamo ploto nustatymas ties pasirinkta sijy vieta ir nuvedama tiesé |
taSka, kuriame buvo padaryta nustatymo pertrauka.

Blokuojamo ploto nustatymo pabaiga

Baigiamas blokuojamo ploto nustatymas ties pasirinkta sijy vieta ir nuvedama tiesé
{ nustatymo pradzios taska.

Pervaziavimo taky jraSymo jjungimas [— 49]

Funkcijy simboliai rodomi tik tada, kai ,SECTION-Control“ yra deaktyvinta ir néra
darbinés padéties daviklio.

Nutraukiamas apdoroto ploto Zenklinimas

+SECTION-Control“ darbo rezimo pakeitimas [— 55]

+SECTION-Control" pasikei¢ia darbo rezimas.

Apsisukimo zonos nustatymas [— 49]

Simbolis deaktyvintas, nes néra lauko ribos.

Apsisukimo zonos nustatymas [— 49]

ljungiamas ekranas, kuriame galite nustatyti apsisukimo zong.

AB linijos jvedimas [— 37]
Tiksli véliavéliy iSvaizda priklauso nuo to, kuris valdymo rezimas yra suaktyvintas.

Nustatomas AB linijos tadkas A.

Orientaciniy linijy iStrynimas [— 42]
Tris sekundes palaikykite nuspaude funkcinj klavisa.

Orientacinés linijos iStrinamos.

Darbo ekrano keitimas

Rodomas visas laukas.

Rodoma visa transporto priemonés aplinka.

Ekrane perjungiami du vaizdo rezimai: ,Dabartiniy ver¢iy zemélapis® ir ,Apdoroti
plotai* [— 55]
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Valdymo elementai darbo ekrane

Funkcijos
simbolis

Funkcija / skyrius su i§samesne informacija

Valdymo rezimo parinkimas [— 45]

Rodomas orientaciniy linijy ekranas.

Alternatyvios AB linijos {vedimas [— 47]

Tiksli iSvaizda priklauso nuo to, kuris valdymo rezimas yra suaktyvintas.

VaZiavimo krypties atpazinimas [— 27]

Numanoma vaziavimo kryptis pakeiiama.

Tolesnés funkcijos:
= Atstumo tarp orientaciniy linijy nustatymas [— 43]
= Orientaciniy linijy intervalo nustatymas [— 43]
= Intervalo rezimo nustatymas [— 44]
= ,TRACK-Leader AUTO®" konfigdracija [— 105]

Aktyvinamas 3D vaizdas

Aktyvinamas 2D vaizdas

Klia€iy nustatymas [— 52]

Rodomas ekranas su nustatytomis kligtimis.

Jeigu rodoma S$i rodyklé, sistema daro prielaida, kad transporto priemoné juda
priekin. [— 27]

Paspaudus kryptis pagal prielaidg pakeiCiama.

Jeigu rodoma 8i rodyklé, sistema daro prielaida, kad transporto priemoné juda
atgal. [— 27]

Paspaudus kryptis pagal prielaidg pakeiCiama.

Orientaciniy linijy paslinkimas [— 42]
(Laikyti nuspaudus 3 sek.).

Orientacinés linijos perstumiamos | dabartine transporto priemonés padeétj.

Rodomi funkcijy simboliai, skirti atskaitos taskui nustatyti [— 29] ir GPS signalui
kalibruoti:

»TRAMLINE-Management* darbo rezimo pakeitimas [— 79]

»TRAMLINE-Management* pasikeicia darbo rezimas.

VéZés perkélimas | tolesne vaziavimo trajektorijg [— 80]
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Valdymo elementai darbo ekrane

Funkcijos
simbolis

Funkcija / skyrius su iSsamesne informacija

VéZés perkélimas | ankstesne vaZiavimo trajektorijg [— 80]

,TRAMLINE-Management* AB linijos apgreZimas [— 80]
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Valdymo pagrindai

Pirmas paleidimas

5 Valdymo pagrindai
5.1 Pirmas paleidimas
Veiksmai 1. Paleiskite terminala.

2. Pasirinkimo meniu palieskite 8| simbolj

= Pagrindiniame lange rodoma taikomoji programa ,TRACK-Leader":

5.2 Navigacijos paleidimas

Navigacijg galima paleisti dviem badais:
= i$ taikomosios programos ,TRACK-Leader"; [— 24]
= i$ taikomosios programos ,ISOBUS-TC", jeigu dirbate su ,ISO-XML" uzduotimis. [— 26]

Galimos problemos
Jeigu negalite paleisti navigacijos, nes pradiniame ekrane rodomas pilkas simbolis , galimos
tokios priezastys:
= Pabandéte per anksti paleisti navigacijg. Terminalg perjungus i$ naujo ir prijungus darbo
kompiuterj, reikia keliy sekundziy, kol sukuriamas rySys su visais jrenginiais. Tada mygtukas
,Navigacija“ vél atsiranda.
= Dirbdami nenaudojate ,ISO-XML* uzduociu, bet ,ISOBUS-TC* taikomojoje programoje
parametras ,Darbo rezimas* nustatytas kaip ,|3pléstasis®.
= Dirbdami naudojate ,ISO-XML" uzduotis, bet dar nejjungéte jokios uzduoties.
= Terminalg prijungéte prie naujo ,ISOBUS* darbo kompiuterio, bet terminalo nepaleidote i$ naujo.
= Programoje Tractor-ECU i§jungtas parametras ,Ar yra rySys su ISOBUS-TC?*. (Klaidos
praneSimas: Nenustatytas padargy iSdéstymas.)
= Nustojo galioti viena i§ bandomujy licencijy; ,TRACK-Leader* arba ,SECTION-Control“.

521 Darbo pradzia su ,,TRACK-Leader“ - be ,,ISOBUS-TC*

Veiksmai M Jeigu dirbate su ISOBUS darbo kompiuteriu, kompiuteri reikia prijungti prie ISOBUS.

M Jeigu dirbate be ISOBUS darbo kompiuterio, taikomojoje programoje ,Virtual ECU* turite
suaktyvinti virtualy darbo kompiuterj. I5samesné informacija pateikiama terminalo naudojimo
instrukcijoje.

M Taikomojoje programoje ISOBUS-TC nustatéte parametra ,Darbo reZimas" kaip ,Standartinis.

1. — jjunkite taikomajg programa ,TRACK-Leader".
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Navigacijos paleidimas

= Rodomas toks ekranas:

= Jeigu vietoj ,Navigacija“ rodomas tekstas ..., vadinasi, neiSpildéte vienos i$ salygu.

Norédami suZinoti tikslig priezastj, palieskite

2. Palieskite ,Atmintis*.
= Atsidaro ekranas ,Atmintis"; [— 82]

3. dabar turite nuspresti, ar apdorosite lauka pirma karta, ar dirbsite lauke, kurio ribas jau
iSsaugojote. Pasirinkite vieng i$ Siy galimybiy ir skaitykite toliau nuo 8 veiksmo.

4. a galimybé: jeigu norite apdoroti naujg lauka, pasirGpinkite, kad atmintyje nebaty jkelta jokiy kity

senesniy duomeny. Palieskite , kad atmestuméte nuskaitytus duomenis. (SD korteléje
esantys duomenys neistrinami.)
= Ekrane nerodomas joks laukas.

5. b galimybeé: jeigu norite apdoroti lauka, kurio duomenys yra SD korteléje, palieskite ir
nuskaitykite Sio lauko duomenis i§ SD kortelés.
=> Ekrane rodomas laukas, kurio duomenis nuskaitéte.
= Jeigu lauko duomenys nuskaityti, turite dvi galimybes:

6. b1 galimybé: norite testi darba Siame lauke.
Jeigu tesiate darbg Siame lauke, bet ketinate naudoti kita padarga, pirmiausia turite prijungti kitg,

padarga.
Toliau skaitykite nuo 8 veiksmo.

7. b2 galimybé: jeigu norite §j laukg apdoroti i$ naujo, jums reikia tik lauko ribos. Palieskite ,
kad iStrintuméte pervaziavimy vézes.

8. — i8junkite ekrang ,Atmintis".
=> Rodomas taikomosios programos pradinis ekranas.

9. — pradékite naujg navigacija.
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Navigacijos paleidimas

= Rodomas darbo ekranas. Siame ekrane rodomas transporto priemonés simbolis arba dar ir
nuskaitytos lauko ribos ir pervaZiavimy, vézés — priklauso nuo to, kokius duomenis esate
ikéle anksciau.

=> Jeigu ekrano viduryje rodomas simbolis , vadinasi, néra rySio su GPS imtuvu ir darbo
negalite testi. Prijunkite GPS imtuva ir nustatykite imtuvo konfigdracija.
10. Darbo ekrane rodoma informacija aprasyta skyriuje: ,Informacija darbo ekrane” [— 16]

11. Tolesniy veiksmy apraSyma skaitykite Siame skyriuje:Valdymo procesai [— 8]

5.2.2 Su ,,Shape* failais is ,,ISOBUS-TC“
Taikykite §j metoda, kai naudojate taikomosios programos ,ISOBUS-TC" standartinj rezima.
Veiksmai M Jeigu dirbate su ,ISOBUS" darbo kompiuteriu, kompiuterj reikia prijungti prie ,|ISOBUS".

M Jeigu dirbate be ,ISOBUS" darbo kompiuterio, taikomojoje programoje ,Virtual ECU* turite
suaktyvinti virtualy darbo kompiuterj. ISsamesné informacija terminalo naudojimo instrukcijoje.

™M Taikomojoje programoje ,ISOBUS-TC* nustatéte parametra ,Darbo reZimas* kaip ,Standartinis*.

1. ,ISOBUS-TC* taikomojoje programoje aktyvinkite lauka. Kaip tai padaryti, apraSyta terminalo
naudojimo instrukcijoje.

2, — jjunkite taikomajq programg , TRACK-Leader".
= Atsiranda darbinis ekranas su visais lauko duomenimis, jraSytais | ,ISOBUS-TC*:

= Jeigu darbo ekranas nerodomas, vadinasi, nejvykdéte kai kuriy salygu.
= Kai darbiniame ekrane atsiranda zaliai pazyméti apdirbti plotai (i$ paskutinio naudojimo),

ekrane ,Atmintis” juos reikia istrinti mygtuku

= Jeigu ekrano viduryje rodomas simbolis , vadinasi, néra rySio su GPS imtuvu ir darbo
negalite testi. Prijunkite GPS imtuva ir nustatykite imtuvo konfigdracija.

3. Darbo ekrane rodoma informacija aprasyta skyriuje: ,Informacija darbo ekrane [— 16]"

4. Tolesniy veiksmy aprasyma skaitykite Siame skyriuje: ,Valdymo procesai [— 8]

5.2.3 Su ,ISO-XML* uzduotimi
Taikykite §{ metoda, kai naudojate taikomosios programos ,ISOBUS-TC* i8pléstajj reZima.
Veiksmai M Jeigu dirbate su ,|SOBUS" darbo kompiuteriu, kompiuteri reikia prijungti prie ,|ISOBUS".

M Jeigu dirbate be ,ISOBUS" darbo kompiuterio, taikomojoje programoje ,Virtual ECU* turite
suaktyvinti virtualy darbo kompiuterj. I5samesné informacija terminalo naudojimo instrukcijoje.
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Vaziavimo krypties atpazinimas

M Taikomojoje programoje ,ISOBUS-TC" nustatéte parametrg ,Darbo rezimas” kaip ,|$pléstasis”.

1. Paleiskite uzduotj taikomojoje programoje ,ISOBUS-TC". Paleidimo veiksmai aprasyti ,|ISOBUS-
TC* naudojimo instrukcijoje.

2, — jjunkite taikomajg programg , TRACK-Leader".
= Rodomas darbo ekranas su visais duomenimis i§ ,ISO-XML* uzsakymo:

= Jeigu darbo ekranas nerodomas, vadinasi, nejvykdéte kai kuriy salygu.

= Jeigu ekrano viduryje rodomas simbolis , vadinasi, néra rySio su GPS imtuvu ir darbo
negalite testi. Prijunkite GPS imtuva ir nustatykite imtuvo konfigdracija.

3. Darbo ekrane rodoma informacija apraSyta skyriuje: ,Informacija darbo ekrane [— 16]*

4. Tolesniy veiksmy aprasyma skaitykite Siame skyriuje: ,Valdymo procesai [— 8]

5.3 Vaziavimo krypties atpazinimas

Siekiant uztikrinti tinkama sistemos funkcionavima posikiuose bei judant atbuline eiga,
rekomenduojame atsizvelgti | vaziavimo kryptj.

Kol lauke vaziuojate priekin, padargas ekrane rodomas teisingai, sekcijos perjungiamos tinkamai

@, @ Taciau vaziuojant atbuline eiga @ galimos dvi situacijos:
= Jeigu neatsizvelgiama | vaziavimo kryptj, pakeitus vaZiavimo kryptj terminalas daro prielaida, kad
vaziuojama priekin. Tokiu atveju transporto priemonés vaizdas ekrane pasukamas 180° kampu.

Dél to sekcijos yra netinkamoje vietoje ir tam tikromis sglygomis perjungiamos neteisingai. @

= Jeigu atsizvelgiama | vaziavimo kryptj, GPS rodyklé pakeicia spalva ir krypt.
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VaZziavimo krypties atpaZinimas

Veiksmai

28

Krypties pakeitimo privalumai

Yra kelios atsizvelgimo | krypties pakeitimg galimybés:
= Vaziavimo krypties jutiklis traktoriuje. Krypties signalas perduodamas per ,ISOBUS" ir
atpazjstamas terminale.
= Automatinés krypties vaziavimo krypties signalas.
= Pusiau automatinis vaziavimo krypties aptikimas, naudojantis GPS sistema.

Pusiau automatinis vaziavimo krypties aptikimas

Kai parametras ,Vaziavimo krypties aptikimas” [— 89] aktyvintas, jjunge terminalg turite jsitikinti, kad
rodoma vaZiavimo kryptis teisinga.

Transporto priemonés pirmojo pajudéjimo metu sistema daro prielaida, kad transporto priemoneé
vaziuoja priekin. Paskui kiekvienas krypties pakeitimas pritaikomas pagal Sig informacija.

Dél to labai svarbu iSkart paleidus navigacijg patikrinti, ar sistema teisingai atpaZino vaziavimo kryptj.
Ypa€ tuo atveju, kai transporto priemoné prie$ paleidZiant navigacijg arba paleidus jg vaZiuoja atgal
arba nepriima GPS imtuvo signalo.

VaZiavimo kryptj reikia patikrinti iSkart paleidus sistema.
1. Paleiskite naujg navigacija.

=> Rodyklé vir§ transporto priemonés simbolio rodo dabartiniu metu atpaZintg vaZiavimo krypt;.
— vaZiuojama priekin; — vaZiuojama atgal.
2. Palieskite , jeigu norite pakeisti sistemos atpazintg vaziavimo kryptj.

3. Po kiekvieno vaZiavimo krypties pakeitimo, kur terminalas atpazino pagal GPS signalg, rodoma
vaziavimo kryptis pakeiciama.
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Atskaitos tasko sukdrimas

Atskaitos tasko sukurimas

Jeigu dirbdami naudojate itin tiksly koregavimo signalg, pvz., RTK arba ,CenterPoint RTX®, atskaitos
tadko sukurti nereikia.

Kam reikalingas atskaitos taskas?

Nustate atskaitos taSka, galite palyginti faktines GPS koordinates su i§saugotomis GPS
koordinatémis ir iSlyginti galimus nuokrypius (poslinkius).

Norint sukalibruoti GPS padétj, jums reikia fiksuoto tadko ant Zemés, vadinamojo atskaitos tasko.
Kalibruojant GPS padétj, jraSytos atskaitos tasko koordinatés palyginamos su esamomis
koordinatémis.

Kairéje: laukas su sukalibruota GPS padétimi; deSinéje: laukas be sukalibruotos GPS padéties

Jei nenurodysite atskaitos tasko ir kiekvieng kartg prie$ pradédami dirbti nesukalibruosite GPS
padéties:

iraSytos lauko ribos, orientaciniy linijy ir t. t. GPS koordinatés skirsis nuo realiy koordinaciy. Lauko
dalys negalés bti apdorotos, nes pagal GPS jos bus uz lauko ribos.

Norédami pasiekti maksimaly, tiksluma;
1. Pirma kartg vaziuodami bet kuriuo lauku, nustatykite atskaitos tadka.

2. Prie$ pradédami apdirbti lauka, sukalibruokite lauko, kurio atskaitos tadkg jau nustatéte, GPS
padét.

3. Dirbdami ilgiau, retkarciais vis sukalibruokite GPS padét].

Atskaitos tasko nustatymas

Nurodant atskaitos taska, svarbios yra GPS imtuvo koordinatés. Jeigu nenorite kiekvieng kartg
iSmontuoti GPS imtuvo, visada pastatykite transporto priemone toje pacioje vietoje. Taip GPS
imtuvas atsiduria toje pacioje vietoje.

Nurodant atskaitos tadka, reikés stabilaus tadko, kurio padétis einant laikui nesikeicia. PavyzdZiui,
medzio, riboZenklio arba vandens nuotako danggio.

Sio tasko reikés per biisimus GPS signalo kalibravimus, traktoriui tiksliai toje pacioje vietoje pastatyti.
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PASTABA

Duomeny praradimas, kai néra atskaitos tasko
Jei ateityje nerasite atskaitos tasko, jradyty duomeny naudoti negalésite.

o Visada pazymékite tikslig kiekvieno lauko atskaitos tasko padét;!

Toliau pateiktame paveikslélyje parodyta, kaip galima pastatyti traktoriy nurodant atskaitos taska.

Traktorius, nurodant atskaitos taskq

. GPS imtuvas ant traktoriaus kabinos stogo ’I‘ Atskaitos tasko padétis
@ Atstumas tarp GPS imtuvo ir tasko prie kelio Atstumas tarp GPS imtuvo ir tasko prie kelio
krasto X adyje kraSto Y aSyje

-—~ Linija nuo stabilaus tasko per kelig

Veiksmai M Apdorojate laukg pirma karta.

1. Prie jvaZiavimo | laukg ieSkokite stabilaus tadko. PavyzdZiui, medZzio, riboZenklio arba vandens
nuotako dangcio.

2. NubréZkite nuo Sio tadko linijg per kelig, ant kurio stovi transporto priemoné.
3. Pastatykite transporto priemone abiem priekiniais ratais ant Sios linijos.

4. UzsiraSykite atstuma nuo stabilaus tasko iki transporto priemonés. ISlaikykite §j atstuma taip pat
ir kalibruodami GPS signala.

5. Paleiskite nauja navigacija.

o

Nuosekliai palieskite tokius simbolius:

jejele]
> >

= Ekrane rodoma ,R* ir taskas, Zenklinantis atskaitos taska lauke. Sis tagkas yra po rodykle.

= Nustatéte ataskaitos taska.

5.5 GPS signalo kokybés patikrinimas

Kuo geresnis GPS signalas, tuo tiksliau ir patikimiau dirba ,TRACK-Leader". GPS signalo kokybé
priklauso nuo daugelio faktoriy;
= nuo GPS imtuvo modelio;

30 V18.20201207 30302432a-02-LT



Valdymo pagrindai

Lauko riba

= nuo geografinés padéties (kai kuriuose pasaulio regionuose koregavimo palydovy signalai
nepriimami);
= nuo vietiniy kliti¢iy signalui lauke (medZiai, kalnai).

Informacija darbo ekrane
@ Dabartiné GPS signalo kokybé @ Stulpeliy grafikas
Rodo rysio kokybe. Kuo daugiau mélyny,
stulpeliy, tuo geresnis rysys.

@ Sujungty palydovy skaicius

GPS signalo kokybé

Kokybé Aprasymas

RTK fix DidZiausias tikslumas.

RTK float Apytikriai 10-15 cm véziy tarpusavio pozicijos tikslumas, ,TerraStar-C*

DGPS GPS su koregavimo signalu. Priklausomai nuo GPS imtuvo ir
konfigdracijos: WAAS, EGNOS, GLIDE arba kitos.

GPS Silpnas ir netikslus signalas.

INV Néra GPS signalo. Darbas negalimas.

RTX conv Tik jeigu naudojama , Trimble-RTX" koregavimo paslauga. Koregavimo
signalas dar néra iki galo konverguotas. Maksimalus tikslumas dar
nepasiektas.

RTX Tik jeigu naudojama , Trimble-RTX" koregavimo paslauga. Maksimalus
tikslumas pasiektas.

xFill Jeigu rodoma GPS kokybé ,xFill*, vietoj palydovy skaiciaus atsiranda
laikmatis. Laikmatis jsijungia rodydamas 20 minuciy, ir reikia, kiek laiko
dar galima naudoti xFill*.

5.6 Lauko riba

Kad sistema Zinoty lauko kontdrus, galite pazyméti lauko ribg. Lauko riba rodoma kaip raudona linija,
nubrézta aplink lauka.

Lauko ribos Zenklinimas néra privalomas. Taciau lauko ribos naudojimas suteikia tam tikry privalumu.
= Galima nustatyti bendrg ir apdorotg plota.
= Terminalas jspéja, kad artéjate prie lauko ribos.
= Tik nustacius lauko ribg ekrane galima rodyti apsisukimo zona.
= Jeigu yra lauko riba, sekcijas, patenkancias uz lauko riby, galima atjungti automatiskai.
Pirmiausia tai tikslinga lauky purkStuvams, iSsiskiriantiems dideliu darbiniu plo€iu.

Yra kelios lauko ribos zenklinimo galimybés.
= Tiesiogiai terminale: [— 32]
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- atliekant darbg darbine masina;
- papildomai apskaiiuojant apvaZziavus laukg;
— apvaziuojant laukg traktoriumi arba kita transporto priemone (keturraciu motociklu).
= Importuojant lauko ribg; [— 35]
- iSmatuotus duomenis importuojant ,Shape" formatu;
- importuojant i$ ankstesniy ,TRACK-Leader" jrasy;
- importuojant kompiuteryje jraSytas lauko ribas.
5.6.1 Lauko ribos nustatymas darbo metu
Norédami nustatyti lauko ribg darbo metu, laikykités toliau pateiktos tvarkos. Kuo tiksliau jvesite lauko
riba, tuo tiksliau ribos srityje bus perjungiamos sekcijos.
Veiksmai M Darbo kompiuteris prijungtas, padargy iSdéstymas nustatytas teisingai.
1. Paleiskite naujg navigacija.
2. — atsizvelgdami | vaZiavimo kryptj ir lauko puse, pasirinkite, kokig sijy padétj naudoti
nustatant lauko riba,
3. — patvirtinkite.
4, — pradékite lauko ribos nustatyma.
5. ApvaZiuokite lauka.
6. — sustabdykite nustatymo procedara, kai, pavyzdZiui, reikia atlikti specialius vairavimo
manevrus.
= Jeigu vaziuojant buvo sustabdytas riby nustatymas, terminale rodoma brik$niné linija.
7. — teskite nustatyma.
=> Terminale nuvedama tiesé nuo vietos, kurioje buvo sustabdytas nustatymas, iki vietos, nuo
kurios ketinate testi nustatyma,
8. Teskite nustatyma.
= Atkreipkite démesj, kad baigus nustatyma terminale nuvedama tiesé nuo esamos padéties
iki nustatymo pradZios tasko.
9. — baikite lauko ribos nustatyma,
= Terminale nuvedama tiesé nuo esamos padéties iki nustatymo pradzios tasko.
= Nustatéte lauko riba.
= Bendras lauko plotas rodomas navigacijos lange.
5.6.2 Lauko ribos nustatymas apvaziuojant lauka

Jeigu norite nustatyti lauko riba tiesiogiai terminale, turite apvaziuoti lauka. Kuo tiksliau apvaziuosite
lauka, tuo tiksliau ribos srityje bus perjungiamos sekcijos.
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GPS signalo tikslumas labai svarbus:
= Jeigu yra galimybé, naudokite tiksly GPS signala, pvz., RTK.
= Jeigu naudojate DGPS, kalibruokite GPS signalg kas 15 minuéiy. Kalibravimui nutraukite lauko

ribos jraSyma_ (simbolis ) ir nuvaziuokite | atskaitos taska. Po kalibravimo vél nuvaZiuokite
 vieta, kurioje nutraukéte apvaziavima.

Pagrindinis procesas - be ,,ISOBUS* darbo kompiuterio ir be ,,SECTION-Control“
Veiksmai Lauko apvaziavimas, kai dirbate be ,ISOBUS* darbo kompiuterio ir be ,SECTION-Control*;
M Taikomojoje programoje ,Virtual ECU“ pasirinkite naudojamos masinos virtualujj darbo
kompiuter;.
1. Pradékite naujg navigacija.

2. Jeigu dirbate be RTK, nustatykite atskaitos taskq arba sukalibruokite GPS signalg.
= JUs matote tokj vaizda;

3. — paspauskite §j funkcijos simbolj ir informuokite terminala, kad darbiné masina dirba.
Jeigu Sioje darbinéje masinoje (arba traktoriuje) sumontuotas darbinés padéties daviklis, kurio
konfiglracija nustatyta masinos profilyje, Sis simbolis nerodomas. Tokiu atveju terminalas
automatiSkai atpaZjsta, kad darbo jtaisas dirba.

4. |junkite darbo itaisg arba nustatykite darbo jtaisg | darbing padét;.

5. Apvaziuokite lauka. Apvaziuodami pabandykite priartéti iSorine darbo jtaiso dalimi tiesiai prie
lauko ribos. Jeigu pastebéjote, kad darbinis plotis skiriasi nuo darbinés masinos plo€io, sustokite
ir pakoreguokite ,Virtual ECU* parametrg ,Darbinis plotis“. Apvaziuodami laukg galite nustatyti
net Siek tiek didesne Sio parametro verte ir po to apvaziuoti laukq atitinkamu pastoviu atstumu iki
lauko ribos.

= Po pirmyjy centimetry pamatysite, kad ekrane uZ transporto priemonés simbolio rodomas
plotas pazymétas Zalia spalva. Zalia spalva pazymétas apdorotas plotas:

6. Apvaziuokite visg lauka.

7. Apvaziave laukq sustokite.
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Lauko riba

=> ApvaZiavimas turi bati uzbaigtas:

8. — paspauskite §j funkcijos simbolj, kad paZzymétuméte lauko ribg aplink Zaliai pazymétg
plota.
= Navigacijos ekrane aplink laukg nubréziama raudona linija. Tai yra lauko riba.

= Skaitiklio srityje dabar rodomas apskaiciuotas lauko plotas.

= Esate prie lauko ribos, todél terminalas jjungia garsinj jspé&jimo signalg, ekrane rodomas ispéjimo
praneSimas ,Lauko riba“.

Gallite iSsaugoti taip nustatytg lauko riba.

Lauko apvaziavimas naudojant ,,SECTION-Control*

Jeigu dirbate su ,SECTION-Control*, atlikite tiksliai tokius pat veiksmus, kokie apradyti pagrindiniame
procese.

Svarbu:
= ISOBUS" darbo kompiuteris turi bati prijungtas.

= Funkcijy simbolius ir pakeicia simbolis . Pagrindinio proceso 3 veiksme
reikia aktyvinti ,SECTION-Control* automatinj rezima. Apdorotas plotas automatidkai
pazymimas, kai dirbama su darbo jtaisu.

Lauko apvaziavimas su ,,|SOBUS-TC*

Naudodami ,ISOBUS-TC* standartinj reZima, ,ISOBUS-TC* programoje visada turite sukurti ir
aktyvinti lauka, prie$ atlikdami &ia aprasytg pagrindiniy veiksmy seka.

Lauko apvaziavimas traktoriumi, keturraciu motociklu arba kita transporto priemone
be darbo jtaiso

Daugeliu atvejy patogiau apvaziuoti lauka transporto priemone, netraukiancia jokio darbo jtaiso.

Svarbu:
= norint apvaziuoti naudojamoje transporto priemonéje reikia sumontuoti terminalg ir GPS imtuvg;
= taikomojoje programoje ,Virtual ECU* turite sukurti virtualy darbo kompiuterj, skirtg transporto
priemonei. Labai tiksliai nurodykite GPS imtuvo padétj ir darbinj plotj;
= puseé darbinio plocio atitinka atstuma nuo transporto priemonés vidurio iki lauko ribos. 18laikykite
§j atstuma apvaZiuodami visg lauka.
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Veiksmai

5.6.5

Veiksmai
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Lauko riba

Lauko ribos importavimas

Gallite importuoti lauko ribg i$ iSorinés programos. Tai gali bati senesnés lauko ribos, nustatytos su
kitu terminalu, arba duomenys i$ kitos matavimo procediros. Duomeny, Saltinis neturi jtakos. Svarbu
tik tai, kad riba bty nustatyta labai tiksliai.

Informuojamy duomeny parametrai:
= Duomeny formatas: shp
= Standartas: WGS84

Kaip dirbti su failais ,shp*, suzinosite Siame skyriuje: ,Jeigu naudojate ,|ISOBUS-TC" standartinj
rezimg [— 10]"*

Lauko ribos iStrynimas

1. Lieskite toliau nurodyta funkcijos simbolj apytikriai 3 sekundes:
= Rodomas praneSimas: ,Ar istrinti lauko ribas?*

2. ,Taip“ - patvirtinkite.

= Lauko riba iStrinama.

Blokuojamy ploty nustatymas
Jeigu lauke yra kliaciy, kurias visada reikés apvaziuoti, galite nustatyti blokuojamus plotus.
Blokuojami plotai nustatomi panasiai kaip lauko ribos.

™M Turite bdti nustate lauko, kuriame ketinate nustatyti blokuojama plota, ribas.

M Esate lauko ribose.

1. — atsizvelgdami | vaziavimo kryptj ir lauko puse, pasirinkite, kokig sijy padétj naudoti
nustatant blokuojama plota.

2. — patvirtinkite.

3. — pradékite blokuojamo ploto nustatyma.

4. Apvaziuokite plota, kur norite nustatyti.

5. — sustabdykite nustatymo procediira, kai, pavyzdziui, reikia atlikti specialius vairavimo
manevrus.
= Jeigu vaziuojant buvo sustabdytas riby nustatymas, terminale rodoma brk3niné linija.

6. — teskite nustatyma.
=> Terminale nuvedama tiesé nuo vietos, kurioje buvo sustabdytas nustatymas, iki vietos, nuo
kurios ketinate testi nustatyma.

7. Teskite nustatyma.
= Atkreipkite démesj, kad baigus nustatyma terminale nuvedama tiesé nuo esamos padéties
iki nustatymo pradZios tasko.

V18.20201207 35



36

Valdymo pagrindai

Lauko riba

8. — baikite blokuojamo ploto nustatyma.

= Terminale nuvedama tiesé nuo esamos padéties iki nustatymo pradzios tasko.
= Nustatéte blokuojama plota.

= Blokuojamas plotas atimamas i$ bendro lauko ploto. Rodomas tik apdirbamas plotas.
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»TRACK-Leader“ lygiagretus valdymas

Orientaciniy linijy naudojimas vaziuojant lygiagreciai

6 »1RACK-Leader* lygiagretus valdymas

6.1

6.1.1

Veiksmai

30302432a-02-LT

Orientaciniy linijy naudojimas vaziuojant lygiagrec¢iai

Orientacinés linijos - tai lygiagrecios, ekrane rodomos linijos. Jos padés lauke dirbti lygiagreciomis
juostomis.

Pirmoji orientaciné linija, kurig suformuojate terminale, vadinama AB linija. Ekrane ji dazniausiai
Zymima raidémis A ir B. Visos kitos orientacinés linijos apskaiciuojamos ir bréZiamos pagal AB linija.

AB linija jraSoma per pirmajj vaziavima, kuris atliekamas vairuojant rankiniu bidu. Terminalo
valdymas priklauso nuo pasirinkto valdymo rezimo.

Siekiant uztikrinti krypties pakeitimo galimybe kiekviename lauke, galite sudaryti [— 45] kelis
orientaciniy linijy rinkinius. Kiekvieng orientaciniy linijy rinkinj galite sudaryti kita kryptimi ir kitu
rezimu.

Be to, jeigu darbo metu naudojate orientaciniy linijy rinkinj, galite sudaryti kitg orientaciniy linijy
rinkinj, naudojama véliau apdirbant laukg [— 47].

Kiekvienai krypCiai galite pasirinkti vieng orientaciniy linijy rinkinj

Tiesios orientacinés linijos
M Valdymo reZimas ,Lygiagretus” yra suaktyvintas. [— 45]

1. Transporto priemone sustabdykite prie pageidaujamos AB linijos pradZios tasko.

2, - nustatykite pirmajj taska.
= Ekrane atsiranda taskas A.
= Pirmoji véliavélé ant funkcijos simbolio tampa Zalia:

=

3. Pervaziuokite j kit lauko puse.

4, - nustatykite antrajj taska.
= Ekrane atsiranda taskas B.
= Antroji véliavélé ant funkcijos simbolio taip pat tampa Zalia.
= Ta8kai A ir B sujungiami linija. Tai ir yra AB linija.
= AB linijos kairéje ir deSinéje pusése atsiranda kitos orientacinés linijos.
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Orientaciniy linijy naudojimas vaZziuojant lygiagreciai

6.1.2

Veiksmai

6.1.3

Veiksmai

6.1.4

38

Kreivés formos orientacinés linijos
M Valdymo reZimas ,Konttiras" yra suaktyvintas. [— 45]

1. Transporto priemone sustabdykite prie pageidaujamos A-B linijos pradzios tasko.

2. - nustatykite pirmajj tadka.
= Ekrane atsiranda taskas A.

3. Nuvaziuokite | kitg lauko puse. Turite vaZiuoti netiesia linija.
= Vaziuojant ekrane bréziama linija uz transporto priemonés.

4, - nustatykite antrajj taska.
=> Ekrane atsiranda taskas B.
= Ta8kai A ir B sujungiami linija.

5. A-Blinijos kairéje ir deSinéje pusése atsiranda kitos orientacinés linijos.

Orientacinés linijos pagal kompasa
M Valdymo reZimas ,A+" yra suaktyvintas. [— 45]

1. Transporto priemone sustabdykite prie pageidaujamos AB linijos pradZios tasko.

N

. Palieskite simbolj;
= Rodoma klaviatira.

w

. |veskite, kokia kryptimi turi bati rodomos orientacinés linijos. Galite jvesti verte nuo 0 iki 360°.

4, — Patvirtinkite.
= Ekrane rodomos kelios lygiagre€ios orientacinés linijos, nukreiptos jvesta kryptimi.

Bendra orientaciné linija

Valdymo rezimu ,A-B ir kontiras® galite nubrézti orientacine linija, kurig gali sudaryti ir lygiagrecios
linijos, ir kreivés.

Funkcijos sim- | Funkcija Rezultatas
bolis

Nustato taska A.
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Veiksmai

6.1.5

Veikimo budas
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»TRACK-Leader“ lygiagretus valdymas

Orientaciniy linijy naudojimas vaziuojant lygiagreciai

Funkcijos sim-
bolis

Funkcija

Rezultatas

Pradeda brézti kontira.

Nustato raudona tadka, kuris tiesia
linija sujungtas su galiniu tasku.

Sustabdo kontdro brézima.

Nustato raudong taska, nuo kurio
bréZiama tiesi linija.

Nustato galin taska ir baigia brézti A-B
linija.

M Valdymo reZimas ,A-B ir kontiiras” yra suaktyvintas. [— 45]

1. Transporto priemone sustabdykite prie pageidaujamos A-B linijos pradzios tasko.

2, — nustatykite pirmajj taska.
= Ekrane atsiranda taskas A.

3. Brézkite tiesiai tokio ilgio tiesig orientacine linija, kokio jums reikia.
= Vaziuojant ekrane bréZiama linija uz transporto priemonés.
= Linija yra brik$niné ir tiesi.

4, — pabaikite brézti tiesig A-B linija.

= Vietoj simbolio atsiranda simbolis

=> Ekrane padedamas mazas raudonas taskas.

= Dabar kaip orientacine linijg galite nubréZti kreive.
= Vaziuojant ekrane bréziama linija uz transporto priemonés.

(3,

3 punkto.

6. — padékite antrg taSka ir baikite brézti.
= Ekrane atsiranda taskas B.

= TaSkai A ir B sujungiami linija.

. Jeigu vél norétuméte nubréZti naujq tiesia linija, paspauskite simbolj ir teskite darba nuo

Automatiskai sukurty orientaciniy linijy naudojimas

Sistema orientacines linijas gali sukurti automatidkai:
= apsisukimo zonoje; [— 49]
» lauko viduje. Cia aprasomas $is atvejis.

Naudodami Sig funkcijg, pirmosios A-B linijos daznai galite nekurti rankiniu bdu vairuodami. Vietoj to
nuo pat pradZios galite naudoti automating kryptj.

Jeigu ,TRACK-Leader" ekrane atsiranda lauko riba, sistema orientacines linijas gali sukurti
automatiskai. Sios orientacinés linijos visada yra tiesios ir lygiagreios viena kitai. Pirmoji A-B linija
sujungia du tadkus, padétus Salia lauko ribos. Atstumas iki lauko ribos sudaro puse darbinio plogio.
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Orientaciniy linijy naudojimas vaZziuojant lygiagreciai

Veiksmai

40

Netrukus nubréziama daugiau orientaciniy linijy rinkiniy. Galite nuspresti patys, kurias linijas
norétuméte naudoti. Nereikalingus orientaciniy linijy rinkinius istrinkite.

Paprastai valdyma sudaro Sie etapai:

1. Lauko ribos nustatymas: laukas apvaziuojamas, | ,ISOBUS-TC" programa ikeliama lauko riba
,Shape" formatu arba | ,TRACK-Leader" keliama sena lauko riba.

2. Apsisukimo zonos jterpimas: [— 49] tam pazymimas parametras ,Automatiskai nustatyti
orientacines linijas®.

3. Nereikalingy orientaciniy linijy rinkiniy istrynimas.
4, Darbinés orientacinés linijos pasirinkimas.
AutomatiSkai nustatyty orientaciniy linijy naudojimas:

M turite bati lauke, kurj ruoSiatés apdoroti;

M paleidote navigacijg;

M ekrane atsiranda lauko riba;

™M orientaciniy linijy néra.

1. — nustatykite apsisukimo zona.
2. Nustatykite parametrg ,Minimalus sukimosi spindulys*.

3. Ties parametru ,Automatiskai nustatyti orientacines linijas" padékite varnele.

4, — i§junkite §j ekrana,

5. Patvirtinkite, kad norite nustatyti apsisukimo zona. Véliau bet kada jq galésite istrinti.

6. — atidarykite sara$a su turimais orientaciniy, linijy_rinkiniais.
= Automatiskai nustatyti orientaciniy linijy rinkiniai vadinasi ,Apsisukimo zona_(Nr.)".

7. Dabar turite nuspresti, kuriuos orientaciniy linijy rinkinius pasilikti, o kuriuos istrinti.
8. Du kartus spustelékite ant vieno i orientaciniy linijy rinkiniy.

= Rodomas darbo ekranas.

9. — padidinkite vaizda.
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Orientaciniy linijy naudojimas vaziuojant lygiagreciai

= Atsiranda apzvalga:

= ApZzvalgoje matote du taSkus: A ir B.
10. Pagalvokite, ar tarp A ir B tadky esanti linija yra tinkama A-B linija.
11. Turite dvi galimybes:

12. a galimybé: jeigu orientaciné linija lauko apdirbimui netinka, orientaciniy linijy rinkinj istrinkite.
13. — atidarykite sara$a su turimais orientaciniy, linijy rinkiniais.

x — iStrinkite orientaciniy linijy rinkinj. Visada iStrinamas pazymétasis linijy rinkinys.
Orientaciniy linijy rinkinj galite paZyméti viena kartg ant jo spustelédami.

14,

15. b galimybé: jeigu orientacine linijg ketinate pasilikti, pakeiskite orientaciniy linijy rinkinio
pavadinima,.

16. — atidarykite sara$a su turimais orientaciniy, linijy rinkiniais.

17. — pakeiskite pazyméto orientaciniy linijy rinkinio pavadinima,

18. Du kartus spustelékite ant kito orientaciniy linijy rinkinio.

19. - padidinkite vaizda.
= Atsiranda apZvalga:

20. Pagalvokite, ar tarp A ir B taSky esanti linija yra tinkama A-B linija.
21. — atidarykite sara$a su turimais orientaciniy, linijy rinkiniais.

x — &ia galite itrinti orientaciniy linijy rinkinj. Visada iStrinamas paZymétasis linijy rinkinys.
Orientaciniy linijy rinkinj galite pazyméti viena kartg ant jo spustelédami.

22,

23. Siuos veiksmus pakartokite visiems automatikai nustatytiems orientaciniy linijy rinkiniams.
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Orientaciniy linijy naudojimas vaZziuojant lygiagreciai

6.1.6 Apskritimo formos orientacinés linijos
Veiksmai M Valdymo rezimas ,Apskritimas” yra suaktyvintas.

1. Transporto priemone sustabdykite ties lauko iSorine riba, Salia apskritos laistymo sistemos.

2. - nustatykite pirmajj taska.

3. Apvaziuokite bent puse lauko.

4, - nustatykite antrajj tadka.
= Ekrane atsiranda apskritimo formos orientacinés linijos.

6.1.7 Adaptyviosios orientacinés linijos
Veiksmai M Valdymo rezimas ,Adaptyvusis kontras: rankinis“ arba ,Adaptyvusis kontlras: automatinis“ yra
suaktyvintas.

1. Transporto priemone sustabdykite prie pageidaujamos AB linijos pradZios tasko.

2, — nustatykite pirmajj taska.

3. Nuvaziuokite | kitg lauko puse.
= Paskui rodyklés simbolj bréZiama linija.

4, — veikiant valdymo reZimui ,Adaptyvusis kontdras: rankinis“ pazymékite apsisukimo
manevra,

5. Valdymo rezimu ,Adaptyvusis kontlras: automatinis® apsisukite. Sistema automatidkai pastebi,
kad jus apsisukate.
= NubréZtos linijos kairéje ir deSinéje pusése rodomos naujos orientacinés linijos.

6. Sekite nauja orientacine linija.

6.1.8 Orientaciniy linijy iStrynimas

Bet kuriuo metu galite itrinti ir i$ naujo suformuoti orientacines linijas.

Veiksmai
1. Mazdaug 3 sekundes laikykite nuspaude kurj nors i iy mygtuky;
Skirtingais valdymo rezimais simboliai gali atrodyti kitaip.
= Rodomas praneSimas: ,Ar istrinti orientacines linijas?"
2. ,Taip* - patvirtinkite.
=> Orientacinés linijos iStrinamos.
6.1.9 Orientaciniy linijy paslinkimas

Naudokite $ig funkcija, kai esate norimose vézése, tadiau terminale rodoma traktoriaus padétis 3alia
Siy véziy.
Si funkcija veikia tik $iais valdymo rezimais:

= lygiagretus;
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Orientaciniy linijy naudojimas vaziuojant lygiagreciai

= kontiras.

Veiksmai M Navigacija paleista.

1. — perstumkite orientacines linijas pagal GPS imtuvo padétj.

= Orientacinés linijos, lauko riba ir pervaziuotos vézés perstumiamos.

6.1.10 Atstumo tarp orientaciniy linijy nustatymas
|prastiniu atveju atstumas tarp orientaciniy linijy lygus darbiniam plociui, bet jus galite pakeisti §j
atstuma,

Pavyzdys Darbinis lauko purkstuvo plotis = 18 m

Norite uZtikrinti, kad bus apdorotas visas plotas.

Nustatykite parametro ,Atstumas tarp linijy“ verte, pvz., 17,80 m. Tokiu atveju dirbsite su 20 cm
persidengimu (10 cm kairéje ir 10 cm deSinéje).

Veiksmai ™M Navigacija paleista.

1. — |junkite ekrang ,Navigacijos nustatymai*.
= Rodomas ekranas ,Navigacijos nustatymai.

2. Palieskite ,Atstumas tarp linijy".
= Rodoma klaviatira.

w

. |veskite atstumo tarp dviejy orientaciniy linijy verte metrais.

4, — Patvirtinkite.
=> Rodomas ekranas ,Navigacijos nustatymai*.

(3,

. I8junkite §j ekrana,

6.1.11 Orientaciniy linijy intervalo nustatymas

Jeigu norite vaziuoti lygiagreCiai ir naudoti kas antrg arba kas trecig orientacing linijg, galite nustatyfti,
kad Sios linijos blty rodomos storesnés uz kitas linijas.

Pavyzdys [vedus skaiciy ,2“, kas antra vézé rodoma storesné, jvedus skaiciy ,3", kas tre€ia vézé rodoma
storesné.
Veiksmai M Navigacija paleista.
1. — |junkite ekrang ,Navigacijos nustatymai“.

= Rodomas ekranas ,Navigacijos nustatymai“.

2. Palieskite ,Intervalas”.
= Rodoma klaviatra.

w

. |veskite, kokiu intervalu norite paZyméti orientacines linijas storiau.

4, — Patvirtinkite.
=> Rodomas ekranas ,Navigacijos nustatymai*.

@

ISjunkite §j ekrang.
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Intervalo rezimo nustatymas

Jeigu naudojate funkcijg ,Intervalas®, galite nustatyti, ar apdorojamy orientaciniy linijy zenklinimas
darbo metu turi keistis.
= absoliutus® - i$ pradziy pazymétos orientacinés linijos visada iSlieka pazymétos, net jei

Galimi nustatymai T L o
vaziuojate kita, 0 ne pazyméta orientacine linija:

= santykinis“ - Sio nustatymo atveju visi Zyméjimai persislenka, kai vaziuojate anksciau
nepazyméta linija;

44 V18.20201207 30302432a-02-LT



6.1.12

Veiksmai
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Orientaciniy linijy naudojimas vaziuojant lygiagreciai

Valdymo rezimo parinkimas

Nuo valdymo reZimo priklauso, kaip bus nustatomos ir parodomos lauko orientacinés linijos.

Funkcijos simbolis

Funkcija

Pereinama | ekrang su orientaciniy, linijy rinkiniais, skirtais
apsisukimo zonai.

Pereinama | ekrang su orientaciniy, linijy rinkiniais.

ISjungiamas ekranas ,Orientaciniy linijy rinkiniai“ be naujo
orientaciniy linijy rinkinio perémimo.

Sukuriamas alternatyvy orientaciniy linijy rinkinys, kai aktyvintas
kitas rinkinys.

Sukuriamas naujas orientaciniy linijy rinkinys.

Uztikrinama orientaciniy linijy rinkinio pakeitimo galimybé.

X

IStrinamas paZzymétas orientaciniy linijy rinkinys.

™M Navigacija paleista.

1. — |junkite ekrang ,Orientaciniy linijy rinkiniai“.
= Rodomas ekranas ,Orientaciniy linijy rinkiniai“.

2, — Sukurkite naujg orientaciniy linijy_ rinkini.
=> Rodomas ekranas ,Orientaciniy linijy rinkinys* su eilutémis: ,Valdymo reZimas* ir

,Pavadinimas®.

3. Palieskite eilute ,Valdymo rezimas"”.
= Rodomas sgraas.

4. Pasirinkite pageidaujama valdymo rezima.

5. — Patvirtinkite pasirinkima,
=> Rodomas ekranas ,Orientaciniy linijy rinkinys®.

6. — iSeikite i$ ekrano.

7. Rodomas ekranas ,Orientaciniy linijy rinkiniai“.

8. Du kartus palieskite pageidaujama orientaciniy linijy rinkinj, kad jis baty aktyvintas navigacijos

ekrane.

= |5 ekrano paSalinamos iki Sio momento naudoto orientaciniy linijy rinkinio linijos.
= JUs pakeitéte valdymo rezimga ir dabar galite nustatyti naujg orientacine linija.
= Jis galite bet kuriuo metu pakeisti orientaciniy linijy rinkinj.
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Orientaciniy linijy naudojimas vaZziuojant lygiagreciai

Yra tokie valdymo rezimai:
= Valdymo rezimas ,Lygiagretus*

Siuo valdymo rezimu lauke galésite vaZiuoti lygiagregiomis, tiesiomis vézémis.
= Valdymo rezimas ,,A-B ir kontiiras*

Siuo valdymo rezimu galite nustatyti orientacine linija, kuria pradzioje sudaryty kontiras, o tada —
tiesi A-B linija.
= Valdymo rezimas ,Kontiiras“

8j valdymo rezima naudokite tada, kai visa jusy lauko riba yra netiesi.
= Valdymo rezimas , A+“

Veikiant Siam valdymo reZimui, rankiniu badu galite jvesti, kokia geografine kryptimi reikia
nustatyti orientacines linijas. [veskite kryptj laipsniais (nuo 0 iki 360°), ir orientacinés linijos bus
suformuotos automatikai bei lygiagreciai.

= Valdymo rezimas ,,Adaptyvusis kontiras: rankinis“

Siuo valdymo reZimu, kaskart vaZiuojant, bréziamas transporto priemonés kelias. Kita
orientaciné linija suformuota tik apsisukus. Ji tiksliai atkartoja paskutinj vaziavimo kelia.
Prie$ apsisukdami, turite paspausti mygtuka.

= Valdymo rezimas ,,Adaptyvusis kontiiras: automatinis“
Sis rezimas veikia kaip ,Adaptyvusis kontiras: rankinis*, bet terminalas automatiskai atpasta,
kad apsisukate.

= Valdymo rezimas ,,Apskritimas“
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Siuo valdymo rezimu galite nustatyti apskritimo formos orientacines linijas, pagal kurias galésite
dirbti laukuose, kuriuose jrengtos apskritos laistymo sistemos.
= Automatinés orientacinés linijos
Valdymo rezimams yra alternatyva: automatinis orientaciniy linijy nustatymas dirbant apsisukimo
zonoje. Daugiau apie tai skaitykite skyriuje: ,Apsisukimo zonos nustatymas [— 49]*
Alternatyvaus orientaciniy linijy rinkinio suktrimas darbo metu

Kai dirbdami lauke naudojate valdymo rezimg, galite, pavyzdziui, vélesniam apdorojimui sukurti
alternatyvy valdymo rezima su kitomis orientacinémis linijomis.

Veiksmai M Navigacija paleista.

1. — jjunkite ekrang_,Orientaciniy linijy rinkiniai".
= Rodomas ekranas ,Orientaciniy linijy rinkiniai“.

2, — aktyvinkite funkcija, skirta orientaciniy linijy rinkiniui darbo metu sukurti.
= Rodomas ekranas ,Orientaciniy linijy rinkinys* su eilutémis: ,Valdymo rezimas" ir
,Pavadinimas®.

3. Palieskite eilutg ,Valdymo rezimas®.
= Rodomas sgrasas.

4. Pasirinkite pageidaujama valdymo rezima.

5. — patvirtinkite pasirinkima.
= Rodomas ekranas ,Orientaciniy linijy_rinkinys".

6. — i8junkite §j ekrana.
=> Rodomas ekranas ,Orientaciniy linijy rinkiniai“.

7. — grizkite | navigacija.

8. — nustatykite pirmajj alternatyvaus valdymo rezimo taska. Tiksli véliavéliy iSvaizda
priklauso nuo to, kuris valdymo reZimas yra suaktyvintas.
= Ekrane atsiranda taskas A.

9. Pirmoji véliavélé ant funkcijos simbolio tampa Zalia.

10. Nuvaziuokite | kitg lauko puse.

11. - nustatykite antraj tadka.
= Ekrane atsiranda taskas B.
= Antroji véliavélé ekrane taip pat tampa Zalia.

= I8saugomas alternatyvus valdymo rezimas.
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Lygiagretus vaziavimas, naudojantis Sviesine juosta ir orientacine linija

= Alternatyvy valdymo rezima galite pasirinkti ekrane ,Orientaciniy linijy rinkiniai“.

6.2 Lygiagretus vaziavimas, naudojantis Sviesine juosta ir orientacine
linija
Sviesiné juosta ekrane padeda judéti pagal orientacine linija. Sviesiné juosta parodo, kad nukrypote
nuo vézés ir nurodo, kaip sugrizti  véze.

Yra tokiy tipy ekrano Sviesinés juostos:
= Ekrano Sviesiné juosta grafiniu rezimu
= Ekrano Sviesiné juosta teksto reZimu

Be ekrano $viesinés juostos, ekrane rodoma krypties rodyklé, nurodanti tinkama, vairavimo kryptj.

Ekrano $viesiné juosta; kairéje: Teksto reZimas; deSinéje: GrafiSkai
@ Sviesinés juostos krypties nurodymas teksto @ Trikampis
rezimu. Cia matote, kiek ir kokia kryptimi turite pasukti
vaira, kad atitinkamu atstumu pasiektuméte
tinkamiausig padét].
Taip pat zr. parametra ,PerZitra“ [— 90].
Dabartinis nukrypimas nuo orientacinés linijos. @ Optimalios padéties zenklinimas

Orientaciné linija Dabartinis nukrypimas nuo orientacinés linijos
Nurodo optimalig transporto priemonés padét;. Kiekvienas taskas atitinka 30 cm nukrypima.
Krypties rodyklé

@® @®

GPS imtuvo padétis

Jeigu darbo metu norite pakeisti Sviesinés juostos tipg, palieskite pirstu virSuting ekrano srit].

6.3 »OECTION-View" naudojimas

+SECTION-View" yra schematinis darbinio plo€io ir sekcijy vaizdas. Jis rodoma kaip transporto
priemonés simbolis ir gali bati naudojama vietoj ekrano 3viesinés juostos.

Be ,ISOBUS" darbo kompiuterio: ,SECTION-View" virSutingje eilutéje kaip darbo sija
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PervaZiavimo taky jraS8ymo jjungimas

Su ,ISOBUS* darbo kompiuteriu: ,SECTION-View" apatingje eilutéje kaip darbo sija

Jeigu dirbdami nenaudojate ~,ISOBUS" darbo kompiuterio, rodmenj galite naudoti perjungdami
sekcijas. Jeigu dirbdami naudojate ISOBUS darbo kompiuter, sekcijos perjungiamos automatiskai.
Jy esama blseng atskirsite pagal spalvas.

Spalva Privalote atlikti tokius veiksmus:

Pilka [ra8as i§jungtas.

Sioje sekcijoje darbas jau atliktas arba transporto priemoné stovi.

Geltona rasas ijungtas. Sioje sekcijoje esanti dirva dar neapdirbta.
Raudona ISjunkite sekcija. [radas jjungtas.
Mélyna [junkite sekcija. |rasas jjungtas.

6.4 Pervaziavimo taky jraS8ymo jjungimas

Sio skyriaus nereikia skaityti tokiais atvejais:
= ,SECTION-Control“ yra aktyvinta
= Turite darbinés padéties daviklj

Jei nenaudojate ,SECTION-Control* ir nesumontavote darbinés padéties daviklio, programiné jranga
nezino, kada veikia, o kada neveikia padargas (pvz., purkStuvas). Todél turite pranesti programinei
jrangai, kada pradedate dirbti.

[ra3e pervaZiavimo takus, ekrane galite matyti, kokias lauko zonas jau pervaziavote.

Veiksmai M Paleidote navigacija.

1. — Pradékite jra8yma, kai pradedate dirbti.

= PasikeiCia funkcijos simbolio iSvaizda:
= Apdorotas plotas uz transporto priemonés pazymimas zalia spalva.

6.5 Apsisukimo zonos nustatymas
Apsisukimo zonoje galite nustatyti orientacines linijas, esancias uz lauko riby.

PranaSumai:
= apsisukimo zong galite nustatyti pagal vidine lauko zona. Tada, nustacius apsisukimo zona, ant
padangy nelieka purdkimo priemonés likugiy;
= ,SECTION-Control* iSjungia sekcijas, kurios apdorojant laukg yra apsisukimo zonoje;
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Apsisukimo zonos nustatymas

Funkcijos
simbolis

Kai rodomas Sis simbolis, progra-
minés jrangos padétis yra tokia

Funkcija veiks, jei paspausite Salia
simbolio esantj funkcijos mygtuka.

Postikis deaktyvintas ir Siame lauke dar
nebuvo suaktyvintas.

Lauko riba dar nebuvo nenustatyta.

Negalima paspausti.

Apsisukimo zona néra suaktyvinta.

Rodoma tik tada, kai nustatoma lauko
riba.

ljungiamas ekranas, kuriame galite
nustatyti apsisukimo zona.

Dabar galite apdoroti vidine lauko zona,

,SECTION-Control* apdoroja tik vidine
lauko zong. Pereinant | apsisukimo zong,
sekcijos iSjungiamos.

Yra suaktyvintas lygiagretus valdymas
vidinéje lauko zonoje.

Suaktyvinamas lygiagretus valdymas
apsisukimo zonoje.

Dabar galite apdoroti apsisukimo zona.

Suaktyvinamas lygiagretus valdymas
vidinéje lauko zonoje.

Veiksmai Parametrai parodomi tik vieng karta — nustatant apsisukimo zona. Jeigu jkeliate lauko riba, | kurig
jeina | apsisukimo zona, apsisukimo zonos nustatymus galite pakeisti tik Siuo bldu:
1. (spauskite ilgai) — iStrinkite apsisukimo zona,
2, — dar kartg ja nustatykite.
Parametrai Gallite sukonfigdruoti Siuos parametrus:

50

= Apsisukimo zonos plotis*
|veskite, kokio plocio turéty bati apsisukimas. Kaip pagrindg galite naudoti plagiausios masinos,
pavyzdziui, lauky purkstuvo, darbinj plotj.

= ,Atstumas tarp orientaciniy linijy*
|veskite, kokiu atstumu viena nuo kitos turi bati nutolusios orientacinés linijos. Paprastai
atstumas atitinka naudojamo padargo darbinj plot].

= ,Minimalus sukimosi spindulys“
Kad apsisukimo zonoje linijos nesikryziuoty mazesniu nei 90° kampu, €ia galite {vesti spindulj,
kuriuo gali vaZiuoti jusy transporto priemoné su padargu.

= ,AutomatiSkai nustatyti orientacines linijas“
Aktyvinus Sig parinktj, terminalas automati$kai nustato orientacines linijas lauko viduje.

Orientacinés linijos nubréZiamos tiesiai ir lygiagreciai.
Tokiu atveju aplanke su orientaciniy linijy rinkiniais sukuriami trys orientaciniy, linijy rinkiniai, i8

kuriy, galite iSsirinkti, kuria kryptimi apdirbti lauka, Orientaciniy linijy rinkiniai vadinasi ,Apsisukimo

zona" ir pazyméti nuo 1 iki 3.

Skaitykite toliau, kaip pasirinkti orientaciniy linijy rinkinj: ,Valdymo reZimo parinkimas [— 45]*
= Pusés plocio rezimas"

Tik séjamosioms maSinoms skirtas parametras.

Pasirinkite ,Taip*, jeigu séjamaja masina norite suformuoti pervaZiavimo juostas lauky

purkStuvams ir abi pervaZiavimo juostas nustatyti per vieng vaziavima.
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Apsisukimo zonos nustatymas

Siuo rezimu orientacinés linijos nustatomos taip, kad séjamoji masina, vaziuodama per lauka

pirmg arba antrg kartg, naudoty tik puse darbinio plo€io.

Veiksmai M Laukas su lauko riba yra jkeltas.

1. Paleiskite naujg navigacija.

= Rodomas laukas su lauko ribomis ir su nepazyméta apsisukimo zona.

2. - iSkvieskite apsisukimo zonos parametrus.
= Atsiranda parametrai.

3. |veskite parametrus.

4, - iSeikite i§ ekrano.
= Darbo ekrane oranZine spalva pazymima apsisukimo zona.

5. Dirbkite vidinéje lauko zonoje.
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Kliaciy nustatymas

=> Baigus dirbti, lauko vidus turi bati pazymétas Zalia, o apsisukimo zona - oranZine spalva:

6. - suaktyvinkite lygiagretaus vaziavimo funkcija apsisukimo zonoje.

= - atsiranda darbo ekrane.
= Apsisukimo zona pazymima pilkai.

=> Apsisukimo zonoje atsiranda orientacinés linijos.

7. Atlikite darbg apsisukimo zonoje.

6.6 Klii¢iy nustatymas
Jei lauke yra klia¢iy, galite nustatyti jy padétj. Taip visada bisite jspéti apie galimg susidarima.
Klidtis galite nustatyti apdorodami lauka.

Bsite informuoti apie klilit] tokiais atvejais:
= Jei priartésite prie klities per 20 sekundziy ar grei¢iau.
= Jei atstumas tarp klidties ir transporto priemonés mazesnis nei Zemés tkio padargo darbinis
plotis.

|spéjima visada sudaro du elementai:
= grafinis {spéjimas virSutiniame kairiajame darbo ekrano kampe

- ,Lauko riba"

- Klidtis*
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Kliaciy nustatymas

= Akustinis signalas

/\ ATSARGIAI

Kliutys
Programiné jranga gali jspéti apie kliatis. Taciau ji negali klit¢iy sustabdyti arba apvaZziuoti.

Veiksmai

6.6.1

Veiksmai

30302432a-02-LT

Funkcijos simbolis ReikSmeé

ljungia papildomus funkcijy simbolius.

Nustato naujg klidtj.

IStrina visas klidtis.

Strina pasirinkta kliatj.

Perstumia kliat].

ISsaugo klidtj atmintyje.

M Paleidote navigacija.
1. — |junkite naujus funkcijy simbolius.

2. — Papildykite kliatimi.
= Rodoma klaviatdra.

3. |veskite klidties pavadinima.

4, — Patvirtinkite.
= Ekrane rodomas mirksintis raudonas taskas. Sis taskas pazymi vieta, kurioje yra klidtis.
Salia rodomas atstumas nuo klidties iki GPS imtuvo.

(3,

. Rodykliy klaviais perstumkite & tadka tiek, kad atstumai ekrane atitikty atstumus lauke.

6. — I8saugokite klitities lauke padét atmintyje.

= Dabar Kliditis rodoma darbo ekrane.

Pazymety kliuéiy iStrynimas

Vienos arba keliy kliagiy Zymas istrinsite toliau nurodytais biidais.
1. — paspauskite, norédami atidaryti ekrana, skirtg kliaéiy Zymoms istrinti.
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Traktoriaus keitimas

= Atsiranda ekranas ,|Strinti kliGitis“.

2. Pasirinkite pageidaujamas klidtis. Naudodami taip pat galite pazyméti visas klidtis arba
paSalinti zymas.

3. — grizkite | darbinj ekrana.
= Rodomas toks pranesimas: , Tikrai i$trinti parinktj?"

4. ,Taip“ - patvirtinkite.

= Pasirinktos kliotys iStrintos.

6.7 Traktoriaus keitimas
Navigacijg bet kada galite sustabdyti ir pratesti véliau su kitu traktoriumi ir kitu jutikliniu terminalu
,rouch®.

Veiksmai Traktoriaus keitimo eiga:

M navigacija turi bati suaktyvinta, o laukas i$ dalies apdirbtas;
M abiejy traktoriy kabinose turi bati naudojamas ME jutiklinis terminalas ,Touch®.

1. Sustabdykite traktoriy 1.

2, — iSeikite i$ navigacijos.

3. I8saugokite lauka, [— 83]

>

Sinchronizuokite SD kortelés ir USB atmintuko duomenis. [— 84]
I8traukite USB atmintuka.

USB atmintuka {kiSkite | antrojo traktoriaus terminala.
Sinchronizuokite SD kortelés ir USB atmintuko duomenis.

[kelkite lauka.

© © N o o

Paleiskite navigacija.
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Sekcijy perjungimas su ,,SECTION-Control“
,SECTION-Control* aktyvinimas

7 Sekcijy perjungimas su ,,SECTION-Control*

7.1

Veiksmai

1.2

Valdymo elementai

7.3

Veiksmai

30302432a-02-LT

»OECTION-Control* aktyvinimas

Jeigu norite automatikai perjungti prijungto ,ISOBUS" darbo kompiuterio sekcijas, turite atlikti tokius
veiksmus:

1. Prijunkite ,ISOBUS" darbo kompiuterj prie ,ISOBUS".
Sukonfigdruokite Sio darbo kompiuterio nustatymus. [— 91]

Paleiskite navigacijg. [— 24]

> @ p»

Nustatykite darbo rezima, [— 55]

+OECTION-Control“ darbo rezimo pakeitimas

Kai yra suaktyvinta ,SECTION-Control*, galima dirbti dviem rezimais:
= Automatinis rezimas
Automatiniu rezimu sistema automatiskai jjungia ir iSjungia sekcijas.
= Rankinis rezimas
Rankiniu rezimu turite visada rankiniu bdu jjungti ir iSjungti sekcijas.

Funkcijos simbo- |Reik§mé
lis

Perjungiama i§ automatinio rezimo { rankinj ir atvirk$ciai.

Darbo ekrane rodoma, kuris rezimas yra suaktyvintas.

Simbo- |ReikSme
lis

Suaktyvintas automatinis rezimas.

Suaktyvintas rankinis reZimas.

Dabartiniy verciy Zemeélapio rodymas

Darbo metu jterptus kiekius galima rodyti dabartiniy verciy zemélapyie.
M ,ISOBUS" darbo kompiuteris prijungtas prie ,|ISOBUS" pagrindinés jrangos.
M ,SECTION-Control* yra suaktyvinta.
M Navigacija paleista.

M Darbo metu navigacijos sistema paZymi apdorotg sritj zalia spalva.

1. — Aktyvinkite jterpto kiekio rodymo rezima.
= Dabar pagrindiniame ekrane sritys su panasSiais jterptais kiekiais pazymétos mélyna spalva.
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MaSiny su keliais darbiniais ploCiais valdymas

2. Pabraukite rodomuoju pirstu du kartus apatine ekrano sritj kairén:

= Rodomas paaiskinimas:

3. Du kartus palieskite paaiskinima.
=> Rodomi nustatomi parametrai.

4. Sukonfiglruokite parametrus. Parametry paaiskinima rasite toliau Siuose nurodymuose.

Parametras ,,DDI 2 arba jterptos medziagos pavadinimas

Suaktyvina ir deaktyvina indikacija.

Parametras ,,Minimali verte”

Cia jveskite maZiausia verte.

Parametras ,,Maksimali verté“

Cia jveskite didZiausig verte.

Parametras ,,Peréjimy skaicius*“

[veskite peréjimy skaiiy.

Masiny su keliais darbiniais plo¢iais valdymas
Jeigu naudojate darbo kompiuterj, kuriame sukonfig@ruoti keli darbiniai ploéiai, ,SECTION-Control*
gali atpazinti tokig konfigiracijg automatiskai.

Pavyzdziui, tokios masinos:
= lauko purkStuvai su dviem strypais;
= séjamosios, kartu su séklomis jterpiancios tra3as.

+SECTION-Control” leidzia nustatyti perjungimo rezimg pagal kiekvieng darbinj plotj atskirai. Dél to
ekrane ,Nustatymai | SECTION-Control* yra kiekvienos sekcijos darbinis plotis. [— 91]

Navigacijos lange negalima tuo paciu metu perziaréti visy darbiniy plo€iy informacijos. Toks vaizdas
baty sunkiai perzvelgiamas. Dél to reikia suaktyvinti vieng darbinj plotj. Apdorotas plotas rodomas
ekrane zalia spalva.
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Masiny su keliais darbiniais plociais valdymas

Visi plotai, apdoroti kitais darbiniais plo€iais, matuojami foniniu rezimu. Kai suaktyvinate kitg darbinj
plotj, rodomi to darbinio plocio darbo rezultatai.

Veiksmai Darbinio plo¢io suaktyvinimas:
M Masina turi du darbinius plocius.
M ,SECTION-Control* yra suaktyvinta.
M Navigacija paleista.

1. Jeigu norite perziaréti esamus darbinius ploCius, braukite per skaitiklj kairén, kol lange atsiras
darbinio plocio simboliai. (Papildoma parinktis)
=> Aktyvintas darbinis plotis pazymétas rodykle.

2. Palieskite transporto priemonés simbolj:

= Suaktyvinamas tolesnis darbinis plotis.
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Darbas su naudojamais Zzemélapiais

Naudojamas Zzemélapis i$ ,ISO-XML* uzduoties

8 Darbas su naudojamais Zzemélapiais

Naudojamas Zemélapis — tai detalus lauko Zemélapis. Laukas Siame Zemélapyje padalijamas |
sekcijas. Naudojamame Zemélapyije pateikiama informacija, kokio intensyvumo bus darbas
kiekvienoje sekcijoje.

Kai naudojamas zemélapis ikeltas, programiné jranga, remdamasi transporto priemonés GPS
koordinatémis, nustato, kokie bus iSmetimo kiekiai remiantis naudojamu Zemélapiu, ir persiuncia
informacijq | ISOBUS darbo kompiuter;.

Terminalas gali jjungti dviejy formaty naudojamus zemélapius:
= ISO-XML" formatas

- Naudojama Zemélapj kompiuteryje reikia susieti su ,|ISO-XML" uzduotimi.

— Naudojama Zemélapj galima naudoti taikomojoje programoje ,|ISOBUS-TC* tik kartu su
JSO-XML" uzduotimi.

- Vienoje uzduotyje tuo paciu metu galima naudoti iki keturiy naudojamy Zemélapiy. Taip
darbo jtaisams, turintiems daugiau nei vieng dozavimo sistema, galite naudoti kiekvienai
sistemai tinkant] naudojama Zemélapi.

= ,Shape” formatas (,shp")
- Naudojamas zemélapis importuojamas j ,ISOBUS-TC". [— 10]

- Vienu metu galima naudoti tik vieng naudojama Zemélapi.

8.1 Naudojamas zemélapis i$ ,,ISO-XML“ uzduoties
Veiksmai 1. 18 lauky zemélapio sudarote ,ISO-XML* uzduotj su vienu arba keliais naudojamais Zemélapiais.
2. Perkelkite Sig uzduotj j terminalg. I1Ssamesnis aprasymas yra ,ISOBUS-TC" instrukcijoje.

3. |junkite uzduotj taikomojoje programoje ,|ISOBUS-TC*. Priklausomai nuo konfiglracijos, kai
kuriais atvejais turite patikrinti, ar teisingai nustatyta verte.

Paleiskite uzduot] taikomojoje programoje ,|ISOBUS-TC*.
[junkite ,TRACK-Leader*.

ISvaZiuokite j lauka.

N o o &

ljunkite taikomaja programa ,TRACK-Leader".
=> Darbo ekrane matote spalvotg naudojamag Zemélapj.

8.11 Keli naudojami zemélapiai tuo paciu metu

Su ,TRACK-Leader" galite tuo paciu metu naudoti kelis naudojamus Zemélapius kelioms dozavimo
sistemoms.

Reikalavimai:
= turi bdti aktyvinta ,MULTI-Control* licencija;
= abu naudojami Zemélapiai turi bati tos pacios ,ISO-XML* uZduoties dalis;
= ISOBUS*" darbo kompiuteris turi palaikyti Sig funkcija.

Yra tokios keliy naudojamy zemélapiy panaudojimo tuo paciu metu galimybés:
= Darbo jtaisas su keliomis dozavimo sistemomis ir keliais darbiniais plociais
= Darbo jtaisas su keliomis dozavimo sistemomis ir vienu darbiniu plo&iu
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Veiksmai

Veiksmai

8.2

8.3

Veiksmai
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Darbas su naudojamais Zzemélapiais

Naudojami Zemélapiai ,Shape*

Kiekvienu atveju dirbdami galite pasirinkti naudojamg Zemélapj, kuris bus rodomas ekrane.
Priklausomai nuo kiekvieno naudojimo scenarijaus ,TRACK-Leader* valdymas Siek tiek skiriasi.

Kelios dozavimo sistemos ir keli darbiniai plo€iai

Darbo jtaisas turi kelias dozavimo sistemas su skirtingais darbiniais ploCiais. Pvz., lauko purkStuvas
su dviem armatdromis ir dviem strypais, séklas ir tra3as jterpianti séjamoji. Darbiniy plociy jtaisus
galima sumontuoti vieng po kito.

Rodomas naudojamas zemélapis pakei¢iamas taip:
M Paleista navigacija su naudojamu zemélapiu.

1. Darbo ekrane palieskite transporto priemonés simbolj.
= Rodomas tolesnis uzduoties naudojamas Zemélapis.

Kelios dozavimo sistemos su vienodu darbiniu plo€iu

Darbo jtaisas turi kelias dozavimo sistemas, taciau darbinis plotis vienodas. PavyzdZiui, tray
barstytuvas su keliais bakais ir keliomis dozavimo sistemomis, taciau darbinis plotis vienodas.
Tokiame tray barstytuve i$ keliy baky paruoSiamas trady misinys, terpiamas paskirstymo jtaisu.

Rodomas naudojamas zemélapis pakeiciamas taip:
M Paleista navigacija su naudojamu Zemélapiu.

1. Apacioje kairéje, virs skaitiklio srities, rodomas barstomy tra8y pavadinimas. Palieskite §j teksta.
= Rodomas tolesnis uzduoties naudojamas Zzemélapis.

Naudojami zemélapiai ,,.Shape*“
Naudojamus Zemélapius ,Shape” reikia importuoti | ,ISOBUS-TC* programa. [— 10]

Naudojamo zemélapio rodymas

Jeigu naudojate Zemélapius, konkrecius numatytuosius dydzius galite perzitréti naudojamame
Zemélapyje.

M Naudojamas Zemélapis yra ikeltas.

M Navigacija paleista.

1. — atidarykite vizualizacija,
= Dabar pagrindiniame ekrane sritys su konkreciais numatytaisiais dydZiais pazymétos tam
tikra spalva.

2. Rodomuoju pirdtu braukite apatine ekrano sritj kairén.

= Rodomas paaiskinimas:
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Automatiné kryptis ,TRACK-Leader AUTO"

Pagrindiniai saugumo nurodymai

9 Automatineé kryptis ,,TRACK-Leader AUTO"

9.1 Pagrindiniai saugumo nurodymai

Naudodami automatinés krypties funkcijg, visada vykdykite tokius saugaus darbo nurodymus.

= Jis, vairuotojas, esate atsakingas uz vairavimo sistemos naudojima. Sistema nepakeiia
vairuotojo. Norédami iSvengti mirtiny avarijy ar pavojingy suZalojimy, vaziuojant transporto
priemonei niekada nepalikite vairuotojo vietos, kai jjungta automatiné kryptis.

= Vairavimo sistema negali apvaZiuoti klidciy. Vairuotojas turi visada stebéti atstuma, ir vairuoti
rankiniu badu, jeigu reikia apvaziuoti kliit].

= Vairavimo sistema NEVALDO transporto priemonés eigos greicio. Vairuotojas privalo visada
pats reguliuoti transporto priemonés greitj, kad baty uztikrintas saugus judéjimo greitis,
transporto priemoné baty valdoma ir neapsiverstu.

= Suaktyvinta vairavimo sistema vairuoja transporto priemone iSbandymo, kalibravimo ir darbo
metu. Suaktyvinus galimos nenumatytos vairuojamy transporto priemonés daliy (ratu, asiy,
lanksty tasky) eigos. Prie$ aktyvindami vairavimo sistema isitikinkite, kad prie transporto
priemonés néra zmoniy ir klidciy. Taip iSvengsite mirtiny arba sunkiy suzeidimuy,ir turto nuostoliu.

= Vairavimo sistemos negalima naudoti visuomeniniuose keliuose ar kitose vieSose vietose. Prie$
vaziuodami | gatve ar vie$q vieta, jsitikinkite, kad automatinés krypties funkcija i$jungta.

9.2 Terminalo paruoSimas darbui su ,,TRACK-Leader AUTO*

Veiksmai Prie§ pirmaq kartg naudojant ,TRACK-Leader AUTO" reikia atlikti kai kuriuos terminalo nustatymus:

1. Terminalo taikomojoje programoje ,Service” aktyvinkite ,TRACK-Leader AUTO" licencija.
Licencijos aktyvinimas apraSytas terminalo naudojimo instrukcijoje.

2. Jei naudojate ,AG-STAR" arba ,SMART-6L", suaktyvinkite GPS tvarkykle ,TRACK-Leader
AUTO". Su NAV-900 turite suaktyvinti GPS tvarkykle AG-200, NAV-900. GPS imtuvo tvarkyklés
aktyvinimas apraSytas terminalo naudojimo instrukcijoje.

3. ,TRACK-Leader": meniu ,Nustatymai“ > ,Bendras” aktyvinkite parametrg ,TRACK-Leader
AUTO".

4. Prijunkite darbo kompiuterj arba aktyvinkite virtualy darbo kompiuterj taikomojoje programoje
,Virtual ECU".

5. Pasirlipinkite, kad ,TRACK-Leader AUTO" nustatymuose baty pasirinktas tinkamas masinos
profilis [— 103].

6. Jeigu naudojate ,TRACK-Leader AUTO eSteer®, papildomai importuokite parametro ,Rankinio
vairo valdymo perjungimas® pradinj dydj. [— 105]

9.3 »TRACK-Leader AUTO* su vairavimo kompiuteriu ECU-S1

9.31 Vairavimo kompiuterio jjungimas

Automatine kryptj galima aktyvinti tik kai vairavimo kompiuteris jjungtas ir kompiuterio paleidimas
visiSkai uzbaigtas.

Vairavimo kompiuteriu Siame skyriuje ir visuose poskyriuose vadiname vairavimo kompiuterj ,ECU-
ST

Veiksmai Vairavimo kompiuterio jungimas:

60 V18.20201207 30302432a-02-LT



9.3.2

Veiksmai
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Automatiné kryptis ,TRACK-Leader AUTO"
,TRACK-Leader AUTO" su vairavimo kompiuteriu ECU-S1

1. - Paspauskite jungikli AUTO | viduring padétj.
= Simbolis OFF pradeda Sviesti.

= |sijungia vairavimo kompiuteris. Kompiuterio paleidimas gali uztrukti iki dviejy minuciu.
Vairavimo kompiuterio parengties poZymis:

1. Sviesos diody korpuse biisena. Zr. vairavimo kompiuterio instrukcija.
arba

1. |junkite taikomajq programa ,TRACK-Leader".

2. Palieskite ,Nustatymai*.

3. Palaukite, kol atsiras perjungimo laukelis , TRACK-Leader AUTO". Sis laukelis baina pilkas, kol
isijungia vairavimo kompiuteris.

Vairavimo kompiuterio iSjungimas

Jeigu daugiau nenaudojate automatinés krypties, prie$ iSjungdami transporto priemonés variklj ir
iSlipdami i$ kabinos iSjunkite vairavimo kompiuteri:
= Taip iSvengsite atsitiktinio automatinés krypties aktyvinimo.
= Vairavimo kompiuteriui nesukelia trukdziy maitinimo jtampos pokygiai transporto priemonés
variklio uzvedimo ir i§jungimo metu.

Yra keli vairavimo kompiuterio i$jungimo badai:
= Vairavimo kompiuterio i§jungimas pagrindiniu jungikliu;
= Kai kuriose transporto priemonése galima i§jungti vairavimo kompiuterj variklio i§jungimu. Taciau
toks i§jungimas galimas ne visiems prijungimo variantams.

Vairavimo kompiuterio iSjungimas pagrindiniu jungikliu:

1. — Paspauskite jungikl ,OFF*.
= Simbolis ,OFF* nustoja Sviesti.

Automatinés krypties aktyvinimas ir naudojimas

Jeigu automatiné kryptis suaktyvintas, vairavimo sistema valdo vairo mechanizmus, kai taikomoji
programa ,TRACK-Leader" aptinka orientacing linija.
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Gresiancio pavojaus nezinojimo pasekmés
Mirtini arba sunkds suzeidimai

o Prie§ sistemos instaliavimg arba naudojimg perskaitykite visas instrukcijas ir dokumentus,
supraskite galimas rizikas ir pavojus.

Vaziuojanti transporto priemoné
Mirtini arba sunkis suzeidimai

o Niekada neiSlipkite i8 transporto priemonés, kol jjungtas vairavimo kompiuteris ECU-S1.

o Prie§ vairavimo sistemos kalibravima, konfigiravima arba naudojima_patikrinkite, ar prie
transporto priemonés néra Zmoniy,ir daikty.

Sistemos atsitiktinio aktyvinimo sukeltas nelaimingas atsitikimas
Mirtini arba sunkis suZeidimai

o |8junkite vairavimo kompiuterj prie$ vaziavima keliu.

o Niekada nejjunkite vairavimo kompiuterio vaZiuodami keliu.

Sistema negali apvaziuoti kliaciy
Atsitrenkimas | kliitj
o Stebékite lauka vaZiavimo metu ir rankiniu biidu apvaZiuokite visas Kliditis. Avarinéje situacijoje
sustabdykite transporto priemong.

Simbolis Funkcija

Automatiné kryptis negalima.

Galimos tokios priezastys:
= vairavimo kompiuteris uzblokavo funkcijg dél klaidos pranesimo;
= nesudaréte orientaciniy liniju.

Rezultatai:

nieko nejvyksta, nes simbolis deaktyvintas.

Aktyvinama ir deaktyvinama automatiné kryptis.

Bisenos eilutéje matote dabarting busena;

- automatiné kryptis aktyvinta. Sistema vairuoja pagal orientacine linija;

- automatiné kryptis aktyvinta. Transporto priemoné vaziuoja pagal
orientacing linija;
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Automatiné kryptis ,TRACK-Leader AUTO"
,TRACK-Leader AUTO" su vairavimo kompiuteriu ECU-S1

Simbolis Funkcija

— automatiné kryptis deaktyvinta.

Suka transporto priemong kairén.

Iki tolesnio orientaciniy linijy pakeitimo transporto priemoné nukreipiama lygiagreciai
su orientacinémis linijomis.

Suka transporto priemong | deSine.

Iki tolesnio orientaciniy linijy pakeitimo transporto priemoné nukreipiama lygiagreciai
su orientacinémis linijomis.

M Jus jvykdéte visas salygas. Zr. skyriy; Terminalo paruoimas darbui su ,TRACK-Leader AUTO"
(— 60]

M Esate lauke.

1. Paleiskite transporto priemonés variklj.
[junkite terminala.

[junkite vairavimo kompiuterj. [— 60]

ljunkite taikomaja programa ,TRACK-Leader".

o &~ b

Palieskite ,Navigacija“.
= Rodomas darbo ekranas.

6. Palaukite, kol jsijungs vairavimo kompiuteris.
= Rodomas toks pranesimas:
w1 RACK-Leader AUTO" ir ECU-S1:
Prie$ pradédami sistemos eksploatavima perskaitykite dokumentacijq ir vykdykite
nurodymus, ypac atidziai vykdykite darbo saugos nurodymus.*
= Vairavimo kompiuteris sijungé.

7. Patvirtinkite.

8. Palieskite

9. Patikrinkite, ar eilutéje ,Parametry rinkinys* [— 66] nustatytas teisingas transporto priemonés
profilis.

10. Jeigu masinos profilis teisingas, spauskite . Jeigu ne, ,Virtual ECU" pasirinkite reikiamg,
transporto priemonés ir masinos profil].

=> Darbo ekrano desinéje matote funkcijos simbolj . Kol nesukurta AB linija, sistemos
aktyvinti negalima.
11. Pasirinkite valdymo rezima. [— 45]
12. PasirOpinkite, kad turétuméte gerg GPS signala.
13. Sukurkite AB linija. [— 37] Kurdami AB linijg, turite vairuoti transporto priemone rankiniu badu.

14. Nustate taskq B, vairavimo sistema galite aktyvinti. Svarbu, kad transporto priemoné darbine
trajektorija vaZiuoty létai, kad baty galima teisingai atpaZinti kryptj.
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,TRACK-Leader AUTO" su vairavimo kompiuteriu ECU-S1

9.34

Veiksmai

64

15. Automatine kryptj galima nustatyti keliais bdais.

1 budas: paspauskite

2 budas: — mazdaug vieng sekunde nuspauskite mygtukg ,AUTO".

3 bidas: paspauskite papildoma kojinj jungikl].

4 budas: kai kuriuose transporto priemoniy modeliuose ,TRACK-Leader AUTO Iso” papildomai
per aktyvinimo mygtuka, esant] transporto priemonéje, arba per apsisukimo zonos valdymo
funkcija. Laikykités transporto priemonés naudojimo instrukcijos.

= Simbolis skaitiklio srityje pakeiCiamas tokiu simboliu:
=> Vairavimo sistema aktyvinama. Ji perima vairavimo kontrole.

16. Vaziuokite iki apsisukimo zonos.

17. Pasieke apsisukimo zong, vairavimo sistema deaktyvinkite. Kaip tai padaryti, skaitykite kitame
skyriuje. [— 64]

18. Atlikite posakj vairuodami rankiniu badu.

19. Pasuke vairuokite transporto priemone, kol bus aptikta tolesné A-B linija, t. y. pazenklinta mélyna
spalva.

20. Aktyvinkite automatine krypt;.
= Automatiné kryptis vél aktyvinta.

21. Jasy pagrindiné uzduotis yra greicio reguliavimas ir sustabdymas, kai tai reikalinga.

Automatinés krypties deaktyvinimas

Kai automatiné kryptis deaktyvinta, vairavimo kompiuteris jjungtas, taciau jis nevairuoja transporto
priemonés.

Deaktyvinkite automating kryptj toliau nurodytose situacijose:
= pries posikj;
= prie$ vairavimo kompiuterio, terminalo arba transporto priemonés variklio i§jungimg;
= jeigu norite valdyti transporto priemone rankiniu badu.

Automatinés krypties deaktyvinimas

1. 1 budas: — trumpai spustelékite mygtukg ,AUTO".
2 budas: ,TRACK-Leader" darbo ekrane palieskite simbolj

3 biidas: pasukite vaira. Kai vairg pasukate stipriai arba nenustojate jo sukti, jmontuotas jutiklis
atpaZjsta, kad perimate valdyma. Automatiné kryptis deaktyvinama.
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,TRACK-Leader AUTO" su vairavimo kompiuteriu ECU-S1

4 bldas: paspauskite papildoma kojinj jungiklj.

5 budas: kai kuriuose transporto priemoniy modeliuose ,TRACK-Leader AUTO Iso* papildomai
per aktyvinimo mygtuka, esant] transporto priemonéje, arba per apsisukimo zonos valdymo
funkcijg. Laikykités transporto priemonés naudojimo instrukcijos.

= Darbo ekrano skaitiklio srityje matote, kad vietoj simbolio atsiranda §is:

9.3.5 Tikslus automatinés krypties suderinimas

Atsizvelgiant | tai, kad vairavimo sistema jau sukalibruota, daugeliu atvejy sistema funkcionuoja be
problemu. Taciau ypatingomis salygonis gali prireikti pritaikyti vertes. Pavyzdziui, ypatingomis lauko,
sumontuoty masiny, vaziavimo greicio ir pan. salygomis.

Pasalinkite netinkamo funkcionavimo priezastis
Jeigu sistema vairuoja netinkamai:
1. Patikrinkite GPS signaly kokybe.

2. Pasirlipinkite, kad vairavimo kompiuteris bty apsaugotas nuo vibracijy ir sumontuotas
numatytame laikiklyje.

3. Pasirtpinkite, kad GPS imtuvas bty sumontuotas numatytoje vietoje.

4. PasirQpinkite, kad baty pasirinktas tinkamas transporto priemonés ir masinos profilis.

Tikslus suderinimas
Pasaline kitas prieZastis, galite tiksliai suderinti automatine krypt;.

Baigus kalibruoti, ties kiekvienu parametru atsiranda pasirinktai transporto priemonei be padargy
tinkamiausia verté. Vertes galite koreguoti pagal momentines lauko salygas ir padargus, parametrus
palaipsniui didindami arba mazindami.

PASTABA

Staigus intensyvus transporto priemonés pasukimas

Visi parametry pakeitimai bus perduoti iSkart, sistemos paleisti i$ naujo nereikia.

Jeigu gerokai padidinate kurio nors parametro verte, transporto priemoné gali reaguoti intensyviu
postkiu.

o Padidinkite vertes maZais Zingsniais.

Pakeiskite toliau nurodytus parametrus po vieng ir nuosekliai, kad automatiné kryptis funkcionuoty
optimaliai. Po kiekvieno pakeitimo patikrinkite poveiki:

1. Variklio intensyvumas*“ — tik sistemose su vairavimo varikliu.
,Reakcija pagal kryptj*

,Staigumas keiciant kryptj*

LApylanka kitaip*

,Linijy aptikimas*

o o W b

,Reakcija vaZiuojant atgal”
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Automatiné kryptis ,TRACK-Leader AUTO"
,TRACK-Leader AUTO" su vairavimo kompiuteriu ECU-S1

Jeigu pakeitus Siuos parametrus sistema funkcionuoja geriau, taciau ne optimaliai, pakartokite
nustatyma nurodytu nuoseklumu.

Parametry perZitréjimas:
1. |junkite vairavimo kompiuter. [— 60]
2. |junkite taikomajg programg ,TRACK-Leader".

3. Pasirdpinkite, kad bty aktyvintas tinkamas transporto priemonei transporto priemonés profilis
[— 105].

4, Paleiskite naujg navigacija.

5. Darbo ekrane palieskite

Parametry rinkinys

Sis parametras nurodo, kuriai transporto priemonés ir padargo kombinacijai buvo nustatyti ir i§saugoti
parametrai.

Parametry rinkinj sudaro parametrai i$ dviejy Saltiniy;
= i§ transporto priemonés profilio i§ meniu ,TRACK-Leader AUTO";
= i§ padargo per darbo kompiuterj arba per virtualy darbo kompiuterj i$ ,Virtual ECU*.

Kaskart prijungus paZjstama transporto priemonés derinj, jkeliami tie vairavimo parametrai, kurie
Siam transporto priemonés deriniui buvo naudojami pastarajj karta.

Linijy aptikimas
Siuo parametru galite nustatyti sistemos vairavimo | naujos aptiktos orientacinés linijos kryptj grei.

Siuo nustatymu reikia siekti trumpiausio transporto priemonés kelio, be didelio pasukimo arba
staigaus vairavimo.

Reakcija pagal kryptij (vaziuojant j priekj)

Siuo parametru galite keisti sistemos reakcijos | vairavimo komandas greitj vaZiuojant priekin.
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Automatiné kryptis ,TRACK-Leader AUTO"
,TRACK-Leader AUTO" su vairavimo kompiuteriu ECU-S1

@ Per didelé verté. @ Per maza verté.
Sistema reaguoja per greitai. Dél per daug Sistema reaguoja per létai. Korekcija
greitos reakcijos raty eiga netolygi. atliekama retai.

@ Ideali verté

Reakcija vaziuojant atgal
Siuo parametru galite keisti sistemos reakcijos | vairavimo komandas greitj vaziuojant atgal.

Atitinkamas vairavimo kompiuterio parametras: ,Reakcija vaziuojant atgal” (angliSkai: Reverse
Response)

Staigumas keiciant kryptj

Siuo parametru galite keisti raty pasukimo, kurj sistema atlieka koreguodama kryptj, intensyvuma.
= Jeigu sistema ratus koreguoja pirma laiko, transporto priemoné vaziuoja netolygiai. Nustatyta
verté yra per auksta.
= Jeigu sistema suka ratus per mazai ir per |étai, transporto priemoné daznai nukrypsta nuo
orientacinés linijos. Nustatyta verté yra per Zema.

Jis galite kontroliuoti vairavimg, stebédami transporto priemonés prieki:

Kuo daZniau pasikeicia transporto priemonés priekio kryptis, tuo labiau vingiuoja transporto priemoné

@ Per didelé verté. @ Per maza verté.
Transporto priemonés priekio kryptis keiCiasi Transporto priemonés priekio kryptis keiciasi
per daznai. per retai.

@ Ideali verté

Atitinkamas vairavimo kompiuterio parametras: ,Staigumas keiciant kryptj“ (angl. Heading
Aggressiveness)

Apylanka kitaip

Siuo parametru galite nustatyti nukrypima nuo idealios orientacinés linijos, kuriam sistema pradeda
koreguoti vaziavimo kryptj. Kitaip sakant, galite nustatyti leisting transporto priemonés nukrypimg
centimetrais nuo orientacinés linijos.
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Kuo daZniau sistema pastebi klaidg, tuo daZniau koreguoja kursq

@ Per maza verté @ Per didelé verté

Leistinas nukrypimas yra per mazas. Leistinas nukrypimas yra per didelis.
Transporto priemoné per daznai kei€ia kursa. Transporto priemoné per daug retai keicia
kursa.

@ Ideali verté

Atitinkamas vairavimo kompiuterio parametras: ,Apylanka kitaip“ (anglikai: Cross Track Error)

Variklio staigumas

Siuo parametru galite keisti vairavimo variklio reakcijos | vairavimo komandas greitj. Sis parametras
funkcionuoja kaip ,Reakcija pagal kryptj*, taciau veikia tik sistemose su vairavimo varikliu.

Rankinio vairo valdymo perjungimas
Siuo parametru galite nustatyti, kokiomis jégos pastangomis galite perimti valdyma vairu.

Sistema naudojant pirma karta, nustatomas Sioje transporto priemonéje taikomas pradinis dydis.
Tada Sig verte vieng kartg reikés importuoti i$ vairavimo kompiuterio, kad véliau bty galima
patikslinti. [— 105]

Jeigu verté Zema, uztenka vairg laikyti, kad automatiné kryptis baty deaktyvinta. Jeigu verté didesné,
reikia daugiau jégos. Vis délto, jeigu verté per Zema, kai padidéja raty sukimui reikalingos jégos
sgnaudos, sistema gali bati deaktyvinta.

Pavyzdziai:
= jeigu padangose Zemas slégis, vaziuojama ant sunkaus grunto arba padargas primontuotas prie
priekinés hidraulinés sistemos, verte gali reikéti padidinti, kad sistema galéty vairuoti;
= jeigu padangos plonos ir yra geros salygos, verte reikia sumazinti, kad bty uztikrintas
saugumas.
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9.4.2

Automatiné kryptis ,TRACK-Leader AUTO"
,TRACK-Leader AUTO" su NAV-900

PASTABA

Avarijos pavojus neisjungus sistemos

Jeigu rankinio vairo valdymo perjungimas nustatytas neteisingai, vairavimg perimant vairuotojui
automatiné kryptis gali nebati deaktyvinta ir taip sutrukdyti atlikti reikalingus kliaciy apvaziavimo
manevrus, sukelti avarijos pavojy. Transporto priemones su sistema ,ECU-S1* galima eksploatuoti
tik tada, kai rankinio vairo valdymo perjungimas nustatytas teisingai ir veikia.

o Parametro pradinj dydj importuokite i$ darbo kompiuterio ,ECU-S1". [— 105] Jo neimportavus,
parametro keisti negalima.

o Nustatykite kiekvieno transporto priemonés ir darbinés masinos derinio parametry konfigtiracijq
(parametry rinkin).

Darbo uzbaigimas
Jeigu baigéte apdoroti lauka;
1. Deaktyvinkite automatine krypt.

2. I8junkite vairavimo kompiuterj.

»TRACK-Leader AUTO“ su NAV-900

Atkreipkite démesj, kad NAV-900 imtuvg kaip automatinés krypties sistema visada turi patikrinti ir
registruoti oficiali jstaiga pagal konkre€ius Salyje galiojancius reikalavimus.

Vairavimo kompiuterio jjungimas ir iSjungimas

Vairavimo kompiuteris integruotas tiesiai | GPS imtuvg NAV-900, todél, pradedant ar baigiant darba,
vairavimo kompiuterio atskirai {jungti arba i$jungti nereikia.

Jeigu imtuvas tinkamai sumontuotas ir prijungtas, integruotas vairavimo kompiuteris sijungia ir
iSsijungia automatiskai.

Automatinés krypties aktyvinimas ir naudojimas

Jeigu automatiné kryptis suaktyvintas, vairavimo sistema valdo vairo mechanizmus, kai taikomoji
programa ,TRACK-Leader" aptinka orientacing linija.

/\ ISPEJIMAS

Gresiancio pavojaus nezinojimo pasekmés
Mirtini arba sunkds suZeidimai

o Prie$ sistemos instaliavimg arba naudojimg perskaitykite visas instrukcijas ir dokumentus,
supraskite galimas rizikas ir pavojus.
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Vaziuojanti transporto priemoné
Mirtini arba sunkis suzeidimai

o Niekada neiSlipkite i§ transporto priemonés, kol {jungtas vairavimo kompiuteris.

o Prie$ paleisdami, kalibruodami, konfigiruodami arba naudodami automatinés krypties sistema,
patikrinkite, ar prie transporto priemonés néra Zmoniy ir daiktu.

Sistemos atsitiktinio aktyvinimo sukeltas nelaimingas atsitikimas
Mirtini arba sunkds suzeidimai

o |8junkite vairavimo kompiuterj prie$ vaziavima keliu.

o Niekada nejjunkite vairavimo kompiuterio vaZiuodami keliu.

Sistema negali apvaziuoti kliaciy
Atsitrenkimas | kliitj
o Stebékite lauka vaZiavimo metu ir rankiniu biidu apvaZiuokite visas Kliditis. Avarinéje situacijoje
sustabdykite transporto priemong.

70

Simbolis Funkcija

Automatiné kryptis negalima.

Galimos tokios priezastys:
= vairavimo kompiuteris uzblokavo funkcijg dél klaidos pranesimo;
= nesudaréte orientaciniy liniju.

Rezultatai:

nieko nejvyksta, nes simbolis deaktyvintas.

Aktyvinama ir deaktyvinama automatiné kryptis.

Bisenos eilutéje matote dabartine basena;

— automatiné kryptis aktyvinta, transporto priemoné vaziuoja pagal
orientacing linija.

— automatiné kryptis deaktyvinta.

Suka transporto priemone kairén.

Iki tolesnio orientaciniy linijy pakeitimo transporto priemoné nukreipiama lygiagre€iai
su orientacinémis linijomis.

Suka transporto priemone | deSine.

Iki tolesnio orientaciniy linijy pakeitimo transporto priemoné nukreipiama lygiagre€iai
su orientacinémis linijomis.
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Automatiné kryptis ,TRACK-Leader AUTO"
~TRACK-Leader AUTO" su NAV-900

M Jus jvykdéte visas salygas. Zr. skyriy; Terminalo paruoimas darbui su ,TRACK-Leader AUTO"
[— 60]

M Esate lauke.
1. Paleiskite transporto priemonés varikl].
[junkite terminala.

lilunkite taikomajg programa , TRACK-Leader".

> o »

Palieskite ,Navigacija®“.
= Rodomas darbo ekranas.

5. Palaukite, kol jsijungs NAV-900.
= Rodomas toks pranesimas:
,TRACK-Leader AUTO" ir NAV-900:
prie$ pradédami eksploatuoti, perskaitykite sistemos dokumentus, ypa¢ saugos instrukcijas,
ir jy laikykités.
= Vairavimo kompiuteris {sijungé.

6. Patvirtinkite.

= Darbo ekrano desinéje puséje matote funkcijos simbolj . Sistema neaktyvinama, kol
nustatote A-B linija.

7. Pasirinkite valdymo rezima. [— 45]
8. PasirOpinkite, kad turétuméte gerg GPS signala.

9. Nustatykite A-B linijg. [— 37] Nustatydami A-B linijq turite vairuoti transporto priemone rankiniu
badu.

10. Nustate taska B, galite aktyvinti automating kryptj. Svarbu, kad transporto priemoné létai
vaziuoty apdorojimo kryptimi, kad kryptis baty teisingai atpazinta.

11. Yra kelios galimybés automatinei krypCiai aktyvinti:

Galimybé Nr. 1: Palieskite

Galimybé Nr. 2: Paspauskite papildoma iSorinj jungiklj.

Galimybé Nr. 3: kai kuriuose transporto priemoniy modeliuose ,TRACK-Leader AUTO Iso”
papildomai per aktyvinimo mygtuka, esantj transporto priemonéje, arba per apsisukimo zonos
valdymo funkcija. Laikykités transporto priemonés naudojimo instrukcijos.

= Simbolis skaitiklio srityje pakei€iamas tokiu simboliu:
= Automatiné kryptis suaktyvinta. Sistema valdo vairavima.

12. Vaziuokite iki apsisukimo zonos.

13. Kai pasieksite apsisukimo zona, deaktyvinkite automatine kryptj. Veiksmy apraSymas pateiktas
tolesniame skyriuje. [— 64]

14. Atlikite posiikj vairuodami rankiniu badu.

15. Pasuke vairuokite transporto priemone, kol bus aptikta tolesné A-B linija, t. y. pazenklinta mélyna
spalva.

16. Aktyvinkite automatine kryptj.
= Automatiné kryptis vél aktyvinta.

17. Jasy pagrindiné uzduotis yra greicio reguliavimas ir sustabdymas, kai tai reikalinga.
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,TRACK-Leader AUTO" su NAV-900

9.4.3

Veiksmai

9.4.4

72

Automatinés krypties deaktyvinimas

Kai automatiné kryptis deaktyvinta, NAV-900 kompiuteris jjungtas, taciau nevairuoja transporto
priemonés.

Deaktyvinkite automating kryptj toliau nurodytose situacijose:
= prie$ poslkj;
= pries vairavimo kompiuterio, terminalo arba transporto priemonés variklio iSjungima;
= jeigu norite valdyti transporto priemone rankiniu badu.

Automatinés krypties deaktyvinimas

1. 1 budas: ,TRACK-Leader" darbo ekrane palieskite simbolj
2 budas: pasukite vaira. Kai vairg pasukate stipriai arba nenustojate jo sukti, {montuotas jutiklis
atpazijsta, kad perimate valdyma. Automatiné kryptis deaktyvinama.
3 bidas: kai kuriuose transporto priemoniy modeliuose ,TRACK-Leader AUTO Iso* papildomai
per aktyvinimo mygtuka, esant] transporto priemonéje, arba per apsisukimo zonos valdymo
funkcija. Laikykités transporto priemonés naudojimo instrukcijos.

= Darbo ekrano skaitiklio srityje matote, kad vietoj simbolio atsiranda Sis:

Tikslus automatinés krypties suderinimas

Atsizvelgiant | tai, kad vairavimo sistema jau sukalibruota, daugeliu atvejy sistema funkcionuoja be
problemy. Taciau ypatingomis salygonis gali prireikti pritaikyti vertes. PavyzdZiui, ypatingomis lauko,
sumontuoty masiny, vaziavimo greicio ir pan. salygomis.

Pasalinkite netinkamo funkcionavimo priezastis
Jeigu sistema vairuoja netinkamai:
1. Patikrinkite GNSS signaly kokybe.
2. Pasirdpinkite, kad imtuvas baty sumontuotas numatytoje vietoje.

3. Nustatykite, ar NAV-900 iSsaugojote teisingg automobilio profil|.

Tikslus suderinimas
Pasaline kitas prieZastis, galite tiksliai suderinti automating kryptj.

Baigus kalibruoti, ties kiekvienu parametru atsiranda pasirinktai transporto priemonei be padargy
tinkamiausia verté. Vertes galite koreguoti pagal momentines lauko salygas ir padargus, parametrus
palaipsniui didindami arba mazindami.

PASTABA

Staigus intensyvus transporto priemonés pasukimas

Visi parametry pakeitimai bus perduoti iSkart, sistemos paleisti i$ naujo nereikia.

Jeigu gerokai padidinate kurio nors parametro verte, transporto priemoné gali reaguoti intensyviu
posikiu.

o Padidinkite vertes maZais Zingsniais.
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Automatiné kryptis ,TRACK-Leader AUTO"
~TRACK-Leader AUTO" su NAV-900

Parametry perzidréjimas:

=N

. ljunkite taikomajg programa ,TRACK-Leader".

N

. Pasirlipinkite, kad baty aktyvintas tinkamas transporto priemonei masinos profilis [— 105].

w

. Paleiskite naujg navigacija.

4. Darbo ekrane palieskite

Klasikinis linijy aptikimas

Jei parametras suaktyvintas, pagal numatytuosius nustatymus rodomi tik parametrai ,Linijy
aptikimas® ir ,Reakcija pagal kryptj".

Jei parametras i$jungtas, tuo paciu metu jjungiamas ,OnSwath" reZimas. Rodomi parametrai ,Linijy,
aptikimas®, ,Postkio kampas*, ,Sukimosi greitis*, ,Priartéjimo kampas® ir ,Reakcija pagal kryptj“.

Sis parametras matomas tik suaktyvinus ,Autopilot* licencijg arba ,CAN Based Autopilot". Jei
naudojate ,EZ-Pilot Pro“ licencijg, ,OnSwath” rezimas visada jsijungia automatiskai. Tada parametras
taip pat néra matomas.

Linijy aptikimas
Siuo parametru galite nustatyti sistemos vairavimo | naujos aptiktos orientacinés linijos kryptj greit.

Siuo nustatymu reikia siekti trumpiausio transporto priemonés kelio, be didelio pasukimo arba
staigaus vairavimo.

Posiikio kampas
Sis parametras nurodo didziausia posiikio kampa, kurj galima naudoti linijy aptikimui.

Atitinkamos maziausios ir didziausios vertés priklauso nuo transporto priemonés profilio.

Sukimosi greitis
Sis parametras rodo vairavimo mechanizmo judéjimo greitj.

Atitinkamos maziausios ir didZiausios vertés priklauso nuo transporto priemonés profilio.

Priartéjimo kampas
Sis parametras nurodo kampa iki orientacinés linijos, i$ kurios galima jjungti vairavima.

Atitinkamos maziausios ir didziausios vertés priklauso nuo NAV-900 naudojamos licencijos.

Proporcingasis vairavimo reguliavimas
Siuo parametru galite nustatyti vairo variklio reakcijg pagal krypti.

Sis parametras aktualus tik naudojant vairo variklj ,EZ-Pilot Pro".
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Pagrindiniai saugumo nurodymai

10 Automatiné kryptis ,, TRACK-Leader TOP“

10.1 Pagrindiniai saugumo nurodymai

Naudodami automatinés krypties funkcijg, visada vykdykite tokius saugaus darbo nurodymus.

= Jis, vairuotojas, esate atsakingas uz vairavimo sistemos naudojima. Sistema nepakeiia
vairuotojo. Norédami iSvengti mirtiny avarijy ar pavojingy suZalojimy, vaziuojant transporto
priemonei niekada nepalikite vairuotojo vietos, kai jjungta automatiné kryptis.

= Vairavimo sistema negali apvaZiuoti klidciy. Vairuotojas turi visada stebéti atstuma, ir vairuoti
rankiniu badu, jeigu reikia apvaziuoti kliit].

= Vairavimo sistema NEVALDO transporto priemonés eigos greicio. Vairuotojas privalo visada
pats reguliuoti transporto priemonés greitj, kad baty uztikrintas saugus judéjimo greitis,
transporto priemoné baty valdoma ir neapsiverstu.

= Suaktyvinta vairavimo sistema vairuoja transporto priemone iSbandymo, kalibravimo ir darbo
metu. Suaktyvinus galimos nenumatytos vairuojamy transporto priemonés daliy (ratu, asiy,
lanksty tasky) eigos. Prie$ aktyvindami vairavimo sistema isitikinkite, kad prie transporto
priemonés néra zmoniy ir klidCiy. Taip iSvengsite mirtiny arba sunkiy suzeidimuy,ir turto nuostoliu.

= Vairavimo sistemos negalima naudoti visuomeniniuose keliuose ar kitose vieSose vietose. Prie$
vaziuodami | gatve ar vie$q vieta, jsitikinkite, kad automatinés krypties funkcija i$jungta.

10.2 Valdymo pagrindai

/\ ISPEJIMAS

o Prie$ pradédami eksploatuoti, perskaitykite pridéta naudojimo instrukcijg ,PSR ISO TOP*. Ypaé
laikykités skyriuje ,Saugumas" pateiktos informacijos.

o Naudodami automatinés krypties funkcija, bikite labai atidas!

o Jei dirbant kas nors priartéja prie masinos per 50 metry, deaktyvinkite automatinés krypties
funkcija.

Simbolis Funkcija Tai jvyksta palietus

Automatiné kryptis negalima. Nieko nevyksta

Galimos tokios prieZastys:
= Vairavimo kompiuteris neprijungtas. Tokiu
atveju Sis simbolis rodomas pilkos spalvos.
= Vairavimo kompiuteris uzblokavo funkcijg dél
klaidos praneSimo.
= Nesudaréte orientaciniy linijy.

PakeiCia automatinés krypties sistemos darbo Skaitiklio srityje matote
rezimg dabartine busena;
— Automatinés
krypties funkcija yra
suaktyvinta
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Vairuotojo uzduotys

Simbolis Funkcija Tai jvyksta palietus

— Automatinés
krypties funkcija yra
deaktyvinta.

Vairuoja transporto priemone kairén.

Vairuoja transporto priemone deSinén.

10.3 Vairuotojo uzduotys
Vairuotojas turi tokias uzduotis:
= Atsizvelgti { sauguma. Automatiné kryptis yra akla. Ji negali atpaZinti, jei kas nors artinasi prie
masinos. Ji negali sustabdyti arba apvaziuoti.
= Stabdyti ir pagreitinti.
= Vairuotojas turi pasukti.
10.4 Automatinés krypties aktyvinimas ir deaktyvinimas
/\ ISPEJIMAS
Keliy eismo jvykio rizika
ljungus automatinés krypties funkcijg, transporto priemoné gali nukrypti i$ vaziuojamosios juostos ir
sukelti avarijg. Gali bati suzaloti arba Z{ti Zmonés.
o Prie$ jvaziuodami | visuomeninj kelig, iSjunkite automatinés krypties funkcija.
o Vairavimo variklj atjunkite nuo vairo.
Automatinés krypties funkcija neveikia $iais atvejais:
= valdymo rezimu ,Apskritimas®;
= suaktyvinus orientacines linijas apsisukimo zonoje.
Siais atvejais transporto priemone turite vairuoti rankiniu baidu.
Veiksmai Automatinés krypties aktyvinimas:

30302432a-02-LT

M Sukonfigdravote vairavimo kompiuterj ir ,TRACK-Leader TOP*,
M Nustatéte orientacines linijas.

M Transporto priemone pastatéte | vaziavimo véZes, o orientaciné linija suaktyvinta.

M Automatinés krypties funkcija deaktyvinta. Darbo ekrane rodomas simbolis

1. |junkite vairo variklio eiga. (Tik sistemose su vairo varikliu.)

2. Palieskite:

= Simbolis pakeiCiamas tokiu simboliu
= Automatinés krypties funkcija yra suaktyvinta.
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Orientaciniy linijy paslinkimas

Veiksmai

10.5

Veiksmai

Veiksmai

10.6

Veiksmai

76

3. Pradéjus vaZiuoti transporto priemone, vairavimo variklis jq valdo taip, kad ji vaziuoty pagal
suaktyvintg orientacing linija.

Automatinés krypties deaktyvinimas:

1. Palieskite
= Darbo ekrane rodomas simbolis

=> Automatiné kryptis deaktyvintas.

Orientaciniy linijy paslinkimas
Automatinés krypties funkcija nukreipia transporto priemone pagal suaktyvintg orientacine linija.

Jeigu nutrikus GPS signalui suaktyvinta orientaciné linija nebeatitinka transporto priemonés tikrosios
vietos, 8ig orientacine linijg galite paslinkti rankiniu badu.

Turite dvi galimybes:
= Orientacine linijg galite paslinkti vaZiuodami vieng karta. Apsisukus atstatoma senoji padétis.
= Orientacing linijg galite paslinkti visam laikui.

Taip orientacine linijg paslinksite vaziuodami vieng karta;

M Automatinés krypties funkcija yra suaktyvinta.

jelele]
1. Darbo ekrane palieskite:

= Rodomi nauji funkcijos simboliai.

2. Vairuokite transporto priemone, paliesdami arba
= Zemiau virdutinés eilutés rodoma informacija, kiek ir kokia kryptimi paslinkta vaziavimo
vézé. Pavyzdziui, ,»4cm* reiSkia, kad transporto priemoné vairuojama keturiais centimetrais
deSiniau orientacinés linijos.
= Transporto priemoné vaZiuoja lygiagreCiai su orientacine linija, kol suaktyvinama kita
orientaciné linija.
Taip orientacine linijg paslinksite visam laikui:

Zr. skyriy; Orientaciniy linijy paslinkimas [— 42]

Sukimas
Postkyje vairuotojas turi perimti krypties kontrole ir vairuoti pats.

Taip apsisukite, kai suaktyvinta automatinés krypties funkcija:

1. — Deaktyvinkite automatinj kryptj.

= Darbo ekrane rodomas simbolis . Automatinés krypties funkcija deaktyvinta.

2. Perimkite valdyma ir atlikite postkj savarankiskai.
=> Tolesné orientaciné linija bus suaktyvinta tik tada, kai kampas tarp jos ir transporto
priemonés taps mazesnis, nei nustatyta parametro ,Posikio kampas® verté.
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Automatiné kryptis ,TRACK-Leader TOP*

Tikslus automatinés krypties suderinimas

3. — Suaktyvinkite automatine kryptj, kai tolesné orientaciné linija suaktyvinta.

Tikslus automatinés krypties suderinimas

Atsizvelgiant | tai, kad vairavimo sistema jau sukalibruota, daugeliu atvejy sistema funkcionuoja be
problemy. Taciau ypatingomis salygonis gali prireikti pritaikyti vertes. PavyzdZiui, ypatingomis lauko,
sumontuoty masiny, vaZiavimo greicio ir pan. salygomis.

Pasalinkite netinkamo funkcionavimo priezastis
Jeigu sistema vairuoja netinkamai:
1. Patikrinkite GPS signaly kokybe.

2. Pasirdpinkite, kad vairavimo kompiuteris baty apsaugotas nuo vibracijy ir sumontuotas
numatytame laikiklyje.

3. Pasirdpinkite, kad GPS imtuvas bty sumontuotas numatytoje vietoje.

4. Pasirdpinkite, kad baty pasirinktas tinkamas transporto priemonés ir masinos profilis.

Tikslus suderinimas

Pasaline kitas prieZastis, galite tiksliai suderinti automatine krypt;.

PASTABA

Staigus intensyvus transporto priemonés pasukimas

Visi parametry pakeitimai bus perduoti iSkart, sistemos paleisti i$ naujo nereikia.

Jeigu gerokai padidinate kurio nors parametro verte, transporto priemoné gali reaguoti intensyviu
postkiu.

o Padidinkite vertes maZais Zingsniais.

Parametry perzidréjimas:
1. |junkite vairavimo kompiuter;.
lunkite taikomaja programa ,TRACK-Leader".

PasirOpinkite, kad baty aktyvintas tinkamas transporto priemonei transporto priemonés profilis.

L

Paleiskite naujg navigacija.

5. Darbo ekrane palieskite

Reakcijos greitis

Reakcijos greitis ir automatinio vairavimo staigumas. Kuo didesné verté, tuo stipresni vairavimo
judesiai.

Nustatymo tikslas — nustatyti tokias vertes, kad transporto priemoné pakankamai greitai pasiekty
veéze, bet vis tiek vaziuoty ramiai ir ne per intensyviai.
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Tikslus automatinés krypties suderinimas

Skirtingo reakcijos greicio pavyzdZiai:

@ Vairavimo funkcija reaguoja per létai @ Vairavimo funkcija reaguoja per greitai

Prie$ dirbdami, Sig verte galite nustatyti pagal dirvos savybes:
= Jeigu dirva yra drégna, o vairuoti sudétinga, verte padidinkite.
= Jeigu dirva yra sausa, o vairuoti lengva, verte sumazinkite.
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,TRAMLINE-Management" aktyvinimas

11 Veéziy perjungimas per ,, TRAMLINE-Management*

111

Veiksmai

11.2
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» 1 RAMLINE-Management® aktyvinimas

»TRAMLINE-Management* aktyvinkite toliau nurodytais veiksmais.
M ,TRAMLINE-Management licencija yra aktyvinta.

1. ISOBUS darbo kompiuteri prijunkite prie ISOBUS, veikiancios su ,TRAMLINE-Management*
sistema.

|sitikinkite, kad prijungtas darbo kompiuteris tinkamai sukonfiglruotas.
Paleiskite navigacija. [— 24]

|sitikinkite, kad orientacinés linijos jau sukurtos. Jeigu ne, orientacines linijas sukurkite. [— 37]

o &~ 0PN

Pasirinkite, ar dirbsite automatiniu, ar rankiniu darbo rezimu. [— 55]
= ,TRAMLINE-Management® yra aktyvinta.

= Toje vietoje, kurioje nustatote véZe, terminale rodoma geltona linija:

»TRAMLINE-Management* darbo rezimo pakeitimas

Kai yra suaktyvinta ,TRAMLINE-Management*, galima dirbti dviem rezimais.
= Automatinis rezimas
Automatiniu rezimu sistema véZes nustato automatiskai.
= Rankinis rezimas
Rankiniu rezimu véZes turite visada rankiniu biidu jjungti ir iSjungti.

Funkcijos |ReikSmeé
simbolis

Rankinio ir automatinio rezimo perjungimas

Darbo ekrane rodoma, kuris rezimas yra suaktyvintas.

Simbo- |ReikSmeé
lis

Suaktyvintas automatinis rezimas.

Suaktyvintas rankinis reZimas.
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Véziy perkélimas | kitas vaZiavimo trajektorijas

11.3

Veiksmai

11.4

80

Simbo- |Reik§mé
lis

»TRAMLINE-Management* aktyvinti negalima, nes dar nejvestos orientacinés linijos.

Véziy perkélimas j kitas vaziavimo trajektorijas
Jeigu véZes nustatote automatiniu rezimu, ,TRAMLINE-Management* jas perkelia | masina.

Jeigu einamasis vaZiavimo trajektorijos numeris nesutampa su pageidaujama vaziavimo trajektorija, ji
pataisyti turite rankiniu badu.

PASTABA

Klaidingos vézés vaziuojant klaidinga vaziavimo kryptimi
Jeigu darbo metu vaZiuojate prieSinga nei nurodyta véziy periodiskumo vaziavimo kryptimi, vézés
jusy lauke nustatomos klaidingai.

o Visada laikykités nurodytos véziy periodiskumo vaziavimo krypties.

M Jus aktyvinote ,TRAMLINE-Management automatinj rezima,

M Prijungtas ISOBUS darbo kompiuteris tinkamai prijungtas ir sukonfigdruotas.

1. - padidinkite esamg vaziavimo numerj.

- sumazinkite esama vaziavimo numerj.

= Vaziavimo numeris pasikeiCia.

Véziy AB linijos apgrezimas
Norédami, kad vézés bity nustatytos tinkamose vaziavimo trajektorijose, turite patikrinti, ar ,TRACK-

Leader” sistemoje sukurta orientaciné linija sutampa su AB vaziavimo kryptimi.

Atsizvelgiant | tai, ar dirbti pradedate kairiajame, ar deSiniajame lauko kraste, norint sukurti vézes, AB
linijg gali reikéti apgreZti.

1 pavyzdys: vaziavimo kryptis sutampa su nustatyta AB linija. Vézés nustatytos tinkamose vaziavimo
trajektorijose.
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Véziy apskaigiavimas

2 pavyzdys: vaziavimo kryptis nesutampa su nustatyta AB linija. VéZés nustatytos netinkamose
vaziavimo trajektorijose. AB linijg turite apgrezti.

Veiksmai AB linija, skirta véZzéms nustatyti, apgresite toliau nurodytu badu.

M Rodoma AB linija nesutampa su vaziavimo kryptimi.

1. — apgrezkite AB linijg.
= AB linija apgreZiama.

= Dabar vaziavimo kryptis sutampa su AB linija.

= VeZzés dabar nustatytos tinkamose vaZziavimo trajektorijose.

11.5 Véziy apskaiciavimas
VézZes galite iSsaugoti, kad véliau jas galétuméte naudoti pakartotinai kitoje masinoje (pvz.,
purkstuve).
Veiksmai M Navigacijos metu sukdréte véZes.
1. — navigacijos ekrane {junkite ekrang ,Navigacijos nustatymai*.

= Rodomas ekranas ,Navigacijos nustatymai“.

2. Paspauskite parametrg ,Apskaiiuoti vézes*.
= Sukurtos véZés apskaiiuojamos kity masiny atzvilgiu.
= Jeigu apskaiciuotas vézes vél norite itrinti, paspauskite parinktj ,Naikinti véziy jrasq".
= Terminalas iSsaugo apskaiciuotas véZes nurodytame lauke.

= Vézés iSsaugomos automatiskai, atitinkama uzduotj baigus ISOBUS-TC taikomojoje programoje.

= ISsaugotas vézes i$ naujo galite jjungti per atitinkama, lauka.
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Ekranas ,Atmintis"

12 Atmintis

Kiekvieng karta, apdorojant lauka, generuojama labai daug duomeny. Mes vadiname Siuos duomenis
.Jauko duomenimis‘. Lauko duomenis reikia i$saugoti, kad galétuméte jais pasinaudoti véliau.

Duomeny risys Lauko duomenis sudaro $i informacija:
= Lauko ribos
= Atskaitos taskas
= Orientacinés linijos
= Apdoroti plotai
= Nustatytos kliatys

Formatai Terminalas i§saugo lauko duomenis dviem formatais.
« Formatas ,ngstore” — tai yra terminalo savasis duomeny formatas. Sis formatas naudojamas
jprastu atveju ir aprépia visus lauko duomenis.

— Formatas ,ngstore* yra skirtingas klaviSais bei jutikliniu ekranu valdomuose terminaluose.
Negalima keistis duomenimis tarp klaviSais bei jutikliniu ekranu valdomy terminaly.
Pasikeitimo duomenimis metodas apra$ytas tolesniame skyriuje: ,Keitimasis duomenimis
tarp jutikliniy ir klaviSais valdomy terminaly [— 85]"

— Failai yra aplanke ,ngstore”.

- Js galite nuskaityti kompiuteryje ,ngstore” duomenis tik naudodamiesi programa ,TRACK-
Guide Desktop®. [— 86]

= ,shp“arba ,kml* formatas — tai standartiniai formatai, kuriuos naudoja daugelis GIS programuy.
- Failai yra aplanke ,SHP".
- Kaip atidaryti ,shp“ formato failus, skaitykite terminalo naudojimo instrukcijoje, skyriuje

,ISOBUS-TC".

Duomeny laikmena ,ngstore* duomenys iSsaugoti SD korteléje. Norédami Siuos duomenis jradyti USB atmintuke, turite
naudoti importavimo / eksportavimo funkcijg [— 84)]. Eksportuojami ,shp“ ir .kml* failai iSsaugomi
USB atmintuko aplanke ,SHP*.

ISOBUS-TC Jeigu uzduotims atlikti naudojate programa ,ISOBUS-TC, nereikia iSsaugoti duomeny programoje
»TRACK-Leader". Duomenys kartu su uzduotimi automatidkai i§saugomi faile ,Taskdata.xml*.

12.1 Ekranas ,,Atmintis*

Ekrane ,Atmintis” rodoma informacija
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Lauko duomeny iSsaugojimas

@ Nuskaityto {ra3o pavadinimas Neapdorotas plotas

@ @ ®

(:) Lauko riba Skaitiklis:
Neapdorotas plotas / bendras plotas
@ Pervaziavimy vézés Atskaitos taskas

Apdoroti plotai.

Ekrane ,,Atmintis“ rodomi funkcijy simboliai

Funkcijos simbolis Funkcija

PaSalina nuskaitytame jrade esanéias pervaziavimy vézes.

I8trina nuskaitytg jrasa.

I$saugo atidarytg jra$q aplanke ,ngstore”. I§saugojimo laikmena: SD
kortelé.

Kai jkiStas USB atmintukas, iSsaugant jrasa, ,SHP* aplanke iSsaugomi ir
lauko duomenys ,Shape” formatu.

Nuskaito i§saugota jrasq i$ aplanko ,ngstore”. ISsaugojimo laikmena: SD
kortelé.

Sinchronizuoja duomenis, esancius USB atmintuke ir SD korteléje.

Kai prijungtas ,ISOBUS* darbo kompiuteris dirba su keliais darbiniais
plodiais, Siuo klaviSu perjungiamas abiejy darbiniy plo€iy darbo rezultaty,

vaizdas.
12.2 Lauko duomeny iSsaugojimas
Veiksmai 1. Taikomosios programos ,TRACK-Leader” pradiniame ekrane palieskite ,Atmintis*.

2. USB atmintuka ikiSkite | terminalg. Failai iSsaugomi tiesiai USB atmintuke.

3. Palieskite
= Rodoma klaviatira.

=N

. [veskite norimy iSsaugoti lauko duomeny pavadinima.

5. — patvirtinkite.
= Duomenys i§saugomi SD korteléje.
= Laukas iStrinamas i§ apZvalgos rodinio.

(=1

. Jeigu lauke norésite dirbti toliau, turésite j jkelti.

Failai ,,shp*“

I$saugant jkeltas laukas konvertuojamas | ,shp* formata. Sie failai i§saugomi USB atmintuko aplanke
,SHP".
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Lauko duomeny {kélimas

Konvertuojant j ,shp“ formatg sukuriami failai su lauko duomenimis. Terminalas prideda atitinkama,
pavadinimo prieda;
= _boundary = failas su lauko riba;
= _obstacles = failas su kliGéiy taskais;
= _workareas = failas su apdorojamais plotais. Apdorojamus plotus galima pakeisti tik j ,shp"
formata. Taciau tokiy duomeny negalima nuskaityti.
= _condensedworkareas = Siame faile visas apdorotas plotas suskirstytas  zonas. Jeigu
terminalas buvo naudojamas su ,ISOBUS" darbo kompiuteriu, kiekvienai zonai iSsaugoma
naudota dozé. Sio tipo duomenis, pasirinke GIS programa, galite naudoti faktiniy verciy
zemélapiui paruodti. Sj paruosta Zemélapj savo ruoztu galite pakeisti | naudojama zemélapj;
= _guidancepath = failas su orientacinémis linijomis.
= _headland = apsisukimo zonos plotas.

12.3 Lauko duomeny jkélimas
Veiksmai 1. Taikomosios programos ,TRACK-Leader" pradiniame ekrane palieskite ,Atmintis".
2. Palieskite

= Rodomas ekranas ,|kelti jrasq".
= Matote sgradg su jrasais, kuriuos i§saugojote kataloge ,ngstore®. Po kiekvienu pavadinimu
rodomas atstumas iki jisy dabartinés padéties.

3. Palieskite , jei duomenis norite raSiuoti pagal abécéle, arba palieskite jei
duomenis norite riSiuoti pagal atstuma iki savo padéties.
= Sarasas surdsiuojamas.

4. Palieskite jraSo, kurj norite nuskaityti, pavadinima.

Nuskaitytame lauko jrade yra visi duomenys, sugeneruoti per pastarajj apdorojima. Jeigu norite
pratesti darba, galite palikti duomenis dabartinéje bisenoje. Arba galite istrinti kai kuriuos rodomus
duomenis: pvz., pervaziavimo véZzes, lauko ribg arba orientacines linijas.

Cia aprasyta, kaip istrinti toliau nurodytus duomenis:
= Pervaziavimy vézés [— 86];
= Lauko riba [— 35];
= Orientacinés linijos [— 42]

12.4 »Ngstore“ duomeny sinchronizavimas

Jeigu norite perduoti su ,TRACK-Leader" i$saugotus duomenis | SD kortele ir kompiuterj arba kitg,
,Mller-Elektronik” jutiklinj terminala, galite sinchronizuoti duomeny, laikmenas.

Sinchronizavimo metu palyginami ir sinchronizuojami abiejy duomeny laikmeny ,ngstore duomeny,
bazése esantys duomenys. Baigus sinchronizuoti abiejose laikmenose esantys duomenys biina
atnaujinti.

PASTABA

Jutikliniy ir klaviais valdomy terminaly duomeny formatai tarpusavyje nesuderinami
Gallite keistis failais i$ katalogo ,ngstore” tik tarp to paties tipo terminaly.

Veiksmai Duomeny laikmeny sinchronizavimas:
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Keitimasis duomenimis tarp jutikliniy ir klaviSais valdomy terminaly
1. Taikomosios programos ,TRACK-Leader" pradiniame ekrane palieskite ,Atmintis".

2. Palieskite
= Rodomas toks pranesimas: ,Ar sinchronizuoti duomenis, esan¢ius USB atmintuke ir SD
korteléje? Sinchronizavimas gali uztrukti keletg minuciy."

3. Patvirtinkite, jeigu norite sinchronizuoti duomeny, laikmenas.

12.5 Keitimasis duomenimis tarp jutikliniy ir klaviSais valdomy
terminaly

Jeigu lauko duomenis norite perkelti i$ klaviSais valdomo terminalo (pvz., ,TRACK-Guide II*) { jutiklinj
terminalg (arba atvirk§ciai), laikykités Siy taisykliy;
= duomenys i§ aplanko ,ngstore nesuderinami tarpusavyje abiejy tipy terminaluose. Negalite
tiesiogiai nuskaityti klaviSais valdomo terminalo ,ngstore* faily jutikliniu terminalu;
= taciau galite konvertuoti vieno terminalo lauko ribas, orientacines linijas ir klittis, iSsaugotas
terminale, j ,shp" formatg ir po to nuskaityti kitu terminalu. Tam naudokite programg ,|ISOBUS-
TC*. Nuorodas rasite terminalo instrukcijoje.

Veiksmai Lauko duomeny perkélimas i klaviSais valdomo terminalo

1. KlaviSais valdomame terminale jjunkite ,TRACK-Leader" ekrang ,Atmintis".
2, J — nuskaitykite lauko, kurio duomenis norite perkelti, jrasa.

— paspauskite. (Senesnése programinés jrangos versijose veiksmy eiga gali bati

&

kitokia.)
= Lauko duomenys konvertuojami j kelis formatus (*.shp, *.kml) ir iSsaugomi USB atmintuko
aplanke ,SHP*.

Pakartokite Sig procedira su visais laukais, kuriy duomenis norite perkelti.
[kiskite USB atmintuka i jutiklinj terminala.
|junkite taikomajg programg ,|ISOBUS-TC*.

Paspauskite ,Laukai“.

© N o o M

Sukurkite kiekvieno lauko duomeny rinkinj. Tada kiekvienam laukui galite jkelti daugiau lauko
duomeny. ISsamesné informacija terminalo naudojimo instrukcijoje.

Veiksmai Lauko duomeny perkélimas i$ jutiklinio terminalo

1. Jutikliniame terminale jjunkite ,TRACK-Leader" ekrang ,Atmintis*.

2. — nuskaitykite lauko, kurio duomenis norite perkelti, jrasa.

3. USB atmintukg ikiSkite j terminala. Failai iSsaugomi tiesiai USB atmintuke.

Palieskite
Pakartokite Sig procedira su visais laukais, kuriy duomenis norite perkelti.

USB atmintuka, kiSkite | klaviSais valdoma terminala.

N o o &

ljunkite taikomajq programg ,|ISOBUS-TC".
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Lauko duomeny atmetimas

12.6

Veiksmai

12.7

86

8. Paspauskite ,Laukai.

9. Sukurkite kiekvieno lauko duomeny rinkinj. Tada kiekvienam laukui galite jkelti daugiau lauko
duomenuy. ISsamesné informacija terminalo naudojimo instrukcijoje.

Tokiu badu taip pat galite perkelti duomenis i$ jutiklinio terminalo | klaviSais valdoma terminala.

Lauko duomeny atmetimas
Atmetus lauko duomenis, i$ laikinosios terminalo atminties iStrinama visa informacija.

Turite atmesti lauko duomenis po jo apdorojimo, kad galétuméte apdoroti naujg lauka.

PASTABA

Duomeny praradimas
Lauko duomeny, kuriuos atmesite, atkurti nejmanoma.

o Prie§ atmesdami iSsaugokite visus svarbius duomenis.

1. Taikomosios programos ,TRACK-Leader” pradiniame ekrane palieskite ,Atmintis*.
=> Jeigu joks laukas nenuskaitytas, jums nereikia atmesti kokiy nors duomeny.
= Jeigu laukas nuskaitytas, patikrinkite, ar norite atmesti visg lauka, ar tik apdorojimo
Zyméjimus.

2. Palieskite , jeigu norite pa3alinti Zalius apdorojimo Zyméjimus, kad galétuméte apdoroti
lauka su Sia lauko riba i$ naujo.
= Apdorojimo zyméjimai atmetami, lauko riba iSlieka.

3. Palieskite , jeigu norite atmesti {ra3g, kad galétuméte apdoroti naujq lauka.
= Einamojo nuskaityto lauko duomenys atmetami.

Darbas su ,,TRACK-Guide Desktop*

»TRACK-Guide Desktop“ yra nemokama kompiuteriné programa.

Ja naudodamiesi galite:
= perzilréti darbo rezultatus;
= spausdinti ataskaitas klientams;
= iSsaugoti savo darba.
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Darbas su ,TRACK-Guide Desktop*

Programos langas

Ataskaita

~TRACK-Guide Desktop* galite rasti srityje ,Download*, interneto svetaingje http://www.mueller-
elektronik.de/produkte/track-guide-desktop/

Ten taip pat rasite naudojimo instrukcijos nuoroda.
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Konfigiiracija

Darbas su ,TRACK-Guide Desktop*

13 Konfiguracija

Siame skyriuje pateikiami visy nustatymy paaiskinimai, kuriuos privalote sukonfigdruoti.

Visi konfiglracijos parametrai yra ekrane ,Nustatymai“. Parametrai suskirstyti | tokias grupes:
= Bendras" - parametrai, galiojantys visuose ,TRACK-Leader" moduliuose;
= ,TRACK-Leader" — parametrai, kuriais galite sukonfigdruoti lygiagretaus vaziavimo ir Sviesinés
juostos funkcijg. Dél to Sie parametrai reikalingi visiems moduliams;
= ,SECTION-Control" - konkretiis darbo kompiuterio nustatymai, reikalingi automatinio sekcijy

perjungimo funkcijai;

= ,TRACK-Leader TOP* — parametrai, skirti automatinés krypties funkcijai ,TRACK-Leader TOP*;
= ,TRACK-Leader AUTO" — parametrai, skirti automatinés krypties funkcijai ,TRACK-Leader

AUTO".

= ,Demo* - demonstraciné vaizdo medziaga.

Rodomy parametry grupiy skaicius priklauso nuo to, kokius modulius aktyvinote meniu ,Bendras®.

Privalote konfigiiruoti

Modulis

Skyrius

TRACK-Leader

Nustatymy ,Bendras* konfigiracija [— 89]

~TRACK-Leader" konfigiravimas [— 90]

SECTION-Control

Nustatymy ,Bendras” konfigdiracija [— 89]
,TRACK-Leader" konfigiravimas [— 90]
+SECTION-Control* konfigiravimas [— 91]

TRACK-Leader TOP

Nustatymy ,Bendras* konfigracija [— 89]
~TRACK-Leader" konfigiravimas [— 90]
»TRACK-Leader TOP* konfigiravimas [— 104]

TRACK-Leader AUTO

Nustatymy ,Bendras* konfigracija [— 89]
~TRACK-Leader" konfigiravimas [— 90]
,TRACK-Leader AUTO®" konfigiracija [— 105]

Konfigiracijos simboliai

[

Simbolis ReikSme
@ Taip
Ne

Veiksmai

Taip jjungsite ekrang, kuriame galésite konfigaruoti:

1. — |junkite taikomajg programa ,TRACK-Leader".

2. Palieskite ,Nustatymai*.

=> Rodomas ekranas ,Nustatymai®.
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Konfigiracija

Nustatymy ,Bendras“ konfigaracija

3. Taikomosios programos konfigliravimui palieskite perjungimy sritis.

Nustatymy ,,Bendras“ konfigiracija

Siame meniu galite nustatyti ekrano vaizdavima ir aktyvinti keleta funkcijy.

TRACK-Leader AUTO

Siuo parametru galite aktyvinti ir deaktyvinti visy automatinés krypties sistemy TRACK-Leader
AUTQ" palaikyma.

TRACK-Leader TOP
Siuo parametru galite aktyvinti ,Reichhardt TRACK-Leader TOP* automatinés krypties palaikyma.

Galimos vertés:
= ,Taip
Automatiné kryptis suaktyvinta.
= Ne*
Automatiné kryptis deaktyvinta.

TRAMLINE-Management
Siuo parametru galite aktyvinti , TRAMLINE-Management* véZiy perjungimo pagelbikl;.

Vaziavimo krypties aptikimas

Sis parametras suaktyvina arba deaktyvina automatinj vaziavimo krypties aptikima. Zr.: ,Vaziavimo
krypties atpaZinimas [— 27]".

Siais atvejais parametras yra papilkintas ir jo keisti negalima:
= jeigu prijungta automatiné kryptis ,TRACK-Leader AUTO" arba ,TRACK-Leader TOP,
= jeigu gaunamas vaZiavimo krypties signalas is ,|SOBUS* traktoriaus.

Pasirink¢iy zyméjimas

Siuo parametru galite nustatyti, ar deaktyvinus viena vidiniy sekcijy neapdirbtas plotas ekrane bus
7enklinamas Zalesne spalva, palyginti su apdirbtu plotu. Si funkcija galioja tik tiems atvejams, kai
iterpimas atliekamas iSorinése sekcijose, o vidinés sekcijos tuo metu deaktyvintos. Kai sekcijos
perjungiamos i$ iSorés vidine kryptimi, | 8 parametrg neatsizvelgiama. Taip sekcijy perjungimas
pleidto formos plotuose atvaizduojamas realiai.

Kairéje: plotas uz iSjungty sekcijy paZzenklinamas Zalia spalva.
Galimos vertés:
= Taip*
Jeigu viena i$ vidiniy sekcijy deaktyvinta, uz sekcijos esantis plotas nezenklinamas zalia spalva.
" ”Ne“
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Konfigiiracija

,TRACK-Leader" konfigravimas

Plotas uz vidiniy sekcijy paZenklinamas Zalia spalva, nesvarbu, ar sekcijos jterpiamos, ar
nejterpiamos.

Naudokite Sig funkcija, pvz., vagomis susodinty augaly apsaugai. Taip purk$tuvas be reikalo
neaktyvinamas sukantis apsisukimo zonoje.

Garsinis perspéjimas

Nuo Sio parametro priklauso, ar netoli prie lauko riby ir nustatyty kliaéiy turi suskambéti jspéjamasis
signalas.

Galimos vertés:
= ,Taip
= ,Ne*

Rodyti tinklel
ljungia tinklelj navigacijos ekrane.

Atstumai tarp tinklelio linijy atitinka jvesta darbinj plotj. Tinklelio linijos iSlygiuojamos pagal Siaurés-
piety ir ryty-vakary asis.

Sekcijy iSjungimas esant neveikos biisenai

Aktyvinkite §j parametrg, jei sekcijos turi i$sijungti automatiskai, pasiekus 0,3 km/h arba mazesnj
greitj.

»1RACK-Leader* konfiglravimas

Jautrumas
Sviesinés juostos jautrumo nustatymas.

Kiek centimetry nukrypus turi jsijungti LED Sviesingje juostoje?
= Standarting verté: 30cm
Si verté reikia 15 cm jautruma nukrypus | kaire ir 15 cm jautruma nukrypus | desine.

Perziiira
Nuo Sio parametro priklauso, kiek metry likus iki transporto priemonés ekrano Sviesinés juostos

perzitros indikatorius apskaiciuos transporto priemonés bisima padét;.
= Standartiné verté: 8 m

Posiikio kampas

Siuo parametru galite nustatyti, iki kokio kampo sistema suaktyvina orientacine linija. Jeigu kampas
tarp transporto priemonés ir orientacinés linijos mazesnis uz nustatytg kampo verte, orientaciné linija
suaktyvinama. Jeigu kampas didesnis, orientaciné linija ignoruojama.
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,SECTION-Control* konfigliravimas

Terminalo funkcionavimas, kai nustatytas jvaZiavimo | linijig kampas 30°

Kampas tarp transporto priemonés ir @ Kampas tarp transporto priemonés ir
orientacinés linijos = 30° orientacinés linijos = 60°
Orientaciné linija bus suaktyvinta. Orientaciné linija nebus suaktyvinta.

@ Kampas tarp transporto priemonés ir
orientacinés linijos mazesnis kaip 30°
Orientaciné linija bus suaktyvinta.

= Standarting verté: 30 laipsniai.
= ,TRACK-Leader TOP* verté: 85 laipsniai.
= ,TRACK-Leader AUTO" verté: 65 laipsniai
Jeigu naudojate ,TRACK-Leader AUTO" su NAV-900, postkio kampas taip pat priklauso ir nuo

naudojamos licencijos.

13.3 +~OECTION-Control“ konfiguiravimas
Siame konfigdracijos etape sukonfigiiruosite ISOBUS darbo skaiciuoklés sekcijy perjungimo funkcija.

Taikomoji programa atpaZjsta kiekvieng ISOBUS darbo skaiciuokle pagal jos ISO-ID kodg ir
kiekvienai skaiCiuoklei sukuria atskirg profilj. Taigi, naudodami traSy barstytuva, galite sukonfigdruoti
visiSkai kitus parametrus nei naudodami séjamajg ar purkstuva.

Veiksmai
1. — jjunkite taikomajg programa ,TRACK-Leader*.
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Konfiguracija

,SECTION-Control* konfigravimas

N

. Palieskite ,Nustatymai®.

w

. Palieskite ,SECTION-Control“.
= Rodomas ,ISOBUS" darbo kompiuteriy, kada nors prijungty prie terminalo, profiliy sarasas.
Kiekviena karta, kai prie terminalo prijungiate naujg ISOBUS darbo kompiuterj, sukuriamas
naujas profilis.
= | §j sgradq taip pat jeina virtualieji darbo kompiuteriai i$ taikomosios programos ,Virtual
ECU".

4. Palieskite ISOBUS darbo kompiuterio, kurio ,SECTION-Control* konfigiracijg norite nustatyti,
pavadinima. Prijungtas darbo kompiuteris pazymétas zaliu tasku.

5. — atidarykite parametry sarasa.
=> Atsiranda nustatyty parametry sarasas.

[=2]

. Pakeiskite parametrus. Kitame puslapyje paaiskintos jy reikSmés.

7. — papildomai galite iStrinti ir darbo kompiuterio paskyras.

»SECTION-Control“ parametrai

Persidengimo laipsnis
Persidengimo laipsnis apdorojant pleito formos plota,

Nustatytam ,Persidengimo laipsnis* iSorinése sekcijose jtakos turi parametras ,Persidengimo
tolerancija®.

0 % persidengimo laipsnis 50% persidengimo laipsnis 100 % persidengimo laipsnis

Galimos vertés:

= 0 % —iSvaziuojant i$ apdoroto ploto, kiekviena sekcija jjungiama tik tada, kai visiSkai iSvaZziuosite
i$ to ploto. |vaziuojant | apdorotg plotg sekcija iSjungiama tik tuomet, kai sekcija yra 1 % uz
apdoroto ploto.

= 50 % —iSvaziuojant i§ apdoroto ploto, kiekviena sekcija jjungiama tik tada, kai iSvaziuosite i$ to
ploto 50 %. |vaziuojant | apdorotq plotg sekcija iSjungiama tik tuomet, kai sekcija yra 50% uz
apdoroto ploto. Kai ,Persidengimo laipsnis” yra 50 %, ,Persidengimo tolerancija“ negalioja.

= 100% - iSvaZiuojant i§ apdoroto ploto, kiekviena sekcija {jungiama i$ karto, kai iSvaZiuosite i$ to
ploto 1 %. |vaziuojant | apdorota plota sekcija iSjungiama tik tuomet, kai sekcija yra 100 % uz
apdoroto ploto.
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Persidengimo tolerancija

8 parametra naudokite leistinam persidengimui nustatyti. ISorinés sekcijos jungiamos tik tada, kai
persidengimas tampa didesnis uz Sio parametro dyd;.

,Persidengimo tolerancija“ yra susijusi tik su iSorine kairigja ir deSiniaja sekcija. Su visomis kitomis

sekcijomis Sis parametras néra susijes.

Toliau pateiktuose paveiksléliuose parodyta, kaip parametras ,Persidengimo tolerancija“ veikia
,Persidengimo laipsnis* esant 0 %. Nustatytg persidengimo tolerancijg galite matyti po paveiksléliais.

Persidengimo tolerancija esant 0 % persidengimo laipsnis — abiem atvejais buvo dirbama su 25 cm
persidengimu.

Persidengimo tolerancija 0 cm @ Persidengimo tolerancija 30 cm
Sekcija iSkart iSjungiama. Sekcija neiSjungiama, nes tuometinis
persidengimas yra mazesnis nei 30 cm.

Jei parametra ,Persidengimo laipsnis” nustatéte kaip 100 %, parametras ,Persidengimo tolerancija“
labai svarbus iSvaziuojant i§ apdoroto ploto. Pvz., sukant j jau apdorotg apsisukimo zona,

Persidengimo tolerancija esant 100 % persidengimo laipsnis — abiem atvejais nuo apdoroto ploto nutolta 25 cm.

Persidengimo tolerancija lygi 0 @ Persidengimo tolerancija 30 cm
Kai iSvaziuojama i$ apdoroto ploto tik 1 %, Dél persidengimo tolerancijos galima iSvengti
jjungiama visa sekcija. nereikalingy persidengimy.

DeSinioji sekcija jjungiama tik tada, kai nuo
apdoroto ploto nutolstama daugiau kaip 30
cm.

Galimos vertés:

Rekomendacija: Jeigu dirbate su DGPS, persidengimo tolerancija turéty bati ne mazesné kaip 30
cm. Jeigu darbo jtaisy sekcijy plociai dideli, pvz., tra8y barstytuvuose, nustatykite Sias vertes
atitinkamai dideles:

= Tolerancija 0 cm

V18.20201207 93



Konfigiiracija

,SECTION-Control* konfigliravimas

Pavyzdys

94

ISoriné sekcija bus iSjungta, kai ji tik minimaliai bus vir§ apdoroto ploto. Kai iSoriné sekcija
minimaliai pasitrauks i$ apdoroto ploto, ji bus vél jjungta.
= Kita verté
ISoriné sekcija jjungiama arba iSjungiama, kai persidengimas yra didesnis uz nustatytg verte.
= Maksimali verté
Pusé iSorinés sekcijos plocio.

Lauko riby persid. toler.

8 parametra naudokite, jei norite, kad ties lauko riba, esant itin mazam persidengimui, nebty
perjungiamos sekcijos.

Sis parametras veikia kaip ,Persidengimo tolerancija“, tagiau galioja tik pervaziavus lauko riba.

PrieS keisdami atstuma, sitikinkite, kad Sioje situacijoje tai bus saugu aplinkai.

Persidengiantys purkstukai

Sis parametras skirtas tik lauko purk$tuvams su atskiry antgaliy jjungimo funkcija. Kitokiose
sistemose jis netgi nerodomas.

S parametra naudokite norédami nustatyti, kiek antgaliy gali dirbti su persidengimu.

InertiSkumas
InertiS$kumas yra laikas nuo komandos perdavimo i$ terminalo iki komandos {vykdymo masinoje.
Sis laikas gali bati skirtingas kiekvienai maginai.

Konfiglracijoje yra du parametrai:
= InertiSkumas {jungiant (jjungiant)
= InertiSkumas i§jungiant (iSjungiant)

Abiejy parametry vertes paprastai nustato prijungtas darbo kompiuteris ir jos negali bti kei¢iamos.
Sie parametrai yra papilkéje ir jy pavadinime yra ,|renginys".

Kad pritaikytuméte darbo kompiuterio nustatytasias interti$kumo trukmes, galite nustatyti parametrus

kompiuterio nustatytosios vertés ir nustatytosios vertés terminale.

Pastaba

InertiSkumo trukmés korekcijq naudojant ,TRACK-Leader” taikomaja programa galima atlikti ne visy
gamintojy masinose. HORSCH gamintojo masinoms inertiSkumo trukmés negalima pritaikyti
naudojant ,TRACK-Leader* taikomaja programa. Susisiekite su gamintoju, jei inertiSkumo vertes
norite pritaikyti Siai masinai.

Jei lauko purk$tuvo sekcija vaziuoja jau per apdorotg plotg, jg reikia tuoj pat iSjungti. Todél
programiné jranga perduoda sekcijos voztuvo i§jungimo signalg. Taip voztuvas uzdaromas ir slégis
Zarnoje mazéja. Tai vyksta tol, kol i§ purkStuky nieko nepurkiama. Tai trunka apie 400
milisekundZiy.

Rezultatas: 400 milisekundZiy sekcija purskia persidengusi.

Siekiant iSvengti tokio persidengimo, parametro ,InertiSkumas iSjungiant* verte reikia nustatyti 400
ms. Dabar signalas bus perduotas | sekcijos voztuvg 400 milisekundZiy anksciau. Taip purskimg
galima nutraukti ir pradéti tiksliai tinkamu momentu.
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Toliau pateiktame paveikslélyje pavaizduota, kaip veikia inertiSkumas. Paveikslélyje rodomas realus
procesas, o ne indikatorius ekrane.

LJnertiSkumo korekcija iSjungiant” buvo nustatyta kaip 0. Jei nustatytas delsos laikas yra per trumpas, tuomet
purskiama persidengianciai.

Sioje vietoje sekcijos voztuvas gavo signalg @ Sioje vietoje lauko purkstuvas nutrauke
iSjungti. purskima.

Galimos vertés:
= InertiSkumo korekcija jjungiant
llungdami sekcija, Cia jveskite inertiSkumo korekcija. Jeigu sekcija per vélai reaguoja j jjungimo
signala, padidinkite Sig verte.
PavyzdZiui:

— magn. voztuvo armatirg 400 ms;

- elektros variklio armatiirg 1200 ms.

I8jungdami sekcijg, Eia {veskite inertiSkumo korekcija. Jeigu sekcija per vélai reaguoja | iSjungimo
signalg, padidinkite 3ig verte.
PavyzdZiui:

— magn. voZtuvo armatdra 300 ms;

— elektros variklio armattira 1200 ms.

Masinos modelis
Nuo 8io parametro priklauso, kaip darbo sija seks paskui GPS imtuvo simbol.

Galimos vertés:

= Primontuotas*
Primontuojamy, prietaisy nustatymas

= Savaeigis”
Nustatymas, naudojamas savaeigiuose Zemés tkio padarguose.

= Prikabinamas*
Nustatymas, naudojamas prie traktoriaus prikabinamiems zemés Gkio padargams.

= Prikabinamas ir vairuojamas*
Nustatymas prikabinamiems padargams, vairuojamiems grazulu arba aSies kakliuku. Pvz.,
prikabinamiems lauko purkStuvams su , TRAIL-Control“.
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Ekrano Sviesiné juosta
Ekrano viesinés juostos tipas.

Galimos vertés:
= ,Deaktyvinta®“
Deaktyvina ekrano Sviesine juostq
» Grafiskai
Aktyvina ekrano $viesine juostg grafiniu rezimu
= Teksto reZimas*
Aktyvina ekrano Sviesine juosta teksto rezimu
= ,SECTION-View"
Aktyvina SECTION-View

Masinos poslinkis

Siuo parametru galite nustatyti darbinio plogio poslinkius kairén arba desinén. |veskite verte,
nurodancig darbinio plocio poslinkj nuo traktoriaus vidurio, cm.

Kairén: Traktorius su vienu darbo jtaisu; DeSinén: Traktorius su dviem darbo jtaisais

Masinos poslinkis — atstumas tarp traktoriaus @ Visas darbinis plotis
vidurinés linijos iki bendro darbinio plogio
vidurio.

Galimos vertés:
= |veskite teigiama verte, pvz.: 90 cm
Kai jtaisas paslinktas j deSine.
= |veskite neigiama verte, pvz.: -90 cm
Kai jtaisas paslinktas | kaire.

Veikimo budas Jei Siame parametre jvedate ne 0, o kitokj dydj, Stai kas jvyksta:
= darbo ekrane rodoma raudona orientaciné linija, nubrézta tam tikru atstumu nuo mélynos
orientacinés linijos;
= darbo sija paslenkama | vieng puse. Tiksliai per darbo sijos vidurj pereina mélyna orientaciné
linija.
Nustacius masSinos poslinkj , TRACK-Leader* reikia naudoti Siek tiek kitaip.

1. Valdykite transporto priemone taip, kad rodyklé visada judéty raudona linija. Tokiu atveju darbo
sijos vidurys juda mélyna orientacine linija.
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Masiny su poslinkiu orientacinés linijos

Raudona orientaciné linija — Zenklina @ Mélyna orientaciné linija — Zenklina darbinio
traktoriaus vidurj ploCio viduri
@ Rodyklé — Zenklina GPS imtuvo padét @ Darbo sija

Taikymo sritis

Sis parametras padeda pritaikyti ,SECTION-Control* savybes vynuogyny purkimui.

Sekcijy perjungimas

Sekcijos. 1Sorines sekcijas (1, 2, 4, 5) galima @ Lauko riba. UZ lauko riby esan€ios vynuogiy
naudoti iSorinéms eiléms apdirbti. eilés nepurskiamos.

Galimos vertés:
= Standartinis” — funkcija deaktyvinta.
= Vynuogininkysté* - funkcija suaktyvinta.

Rezultatai Kai jjungtas vynuogininkystés reZimas, pasikei¢ia ,SECTION-Control* savybés:
= jeigu kampas tarp transporto priemonés ir orientacinés linijos vir§ija 30°, sistema daro prielaida,
kad transporto priemoné sukasi. Tokiu atveju visy sekcijy purkimas uzbaigiamas;
= visoms sekcijoms naudojamas parametras ,Lauko ribos persidengimo tolerancija®“.

Minimalus sukimosi spindulys

Kad apsisukimo zonoje linijos nesikryZiuoty mazesniu nei 90° kampu, &ia galite jvesti spindulj, kuriuo
gali vaZiuoti jusy transporto priemoné su padargu.

Atstumas iki lauko ribos

Apsauginis atstumas iki lauko ribos Darbiniai prietaisai visada automatiSkai iSlaiko atstuma iki lauko
ribos per puse darbinio plodio. AtsiZvelgiant j jvest], apsauginis atstumas sumazinamas arba
padidinamas.
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13.3.1

Kada kalibruoti?

98

Atstumo tarp linijy sumazinimas

Norédami sumazinti atstuma tarp orientaciniy linijy, ¢ia jveskite pageidaujama dydj. Paprastai
atstumas tarp orientaciniy linijy atitinka naudojamo padargo darbinj plot;.

Esama atstuma tarp orientaciniy linijy galite matyti navigacijos ekrane.

Parametry ,InertiSkumas jjungiant® ir ,InertiSkumas isjungiant“ kalibravimas
Sis skyrius skirtas pazengusiems naudotojams.

Prie$ skaitydami §j skyriu:
= iSmokite valdyti terminalg,
= iSmokite valdyti ,SECTION-Control“.

Parametry ,|renginio inertiSkumas {jungiant® ir ,|renginio inertiSkumas i§jungiant® standartinés vertés
nustatytos dirbti daugeliu jrenginiy.

Parametrus kalibruokite tokiais atvejais:
= kai naudojate kita Zemés tkio padargg su ,SECTION-Control“.
= Kai zemés kio padargas vaziuojant per jau apdirbtg plotg jsijungia per vélai arba per anksti.
= Kai Zemés ukio padargas iSvaziuojant i$ jau apdirbto ploto jsijungia per vélai arba per anksti.

Kituose skyriuose suzinosite, kaip kalibruoti parametrus.

Skyriai ir pavyzdZiai pateikiami remiantis rezultatais, gautais dirbant lauko purkStuvu. Dirbdami kitais
Zemeés Tkio padargais, darykite viska taip pat.

Kalibravimo fazé
Kalibravimg sudaro kelios fazés:

1. ParuoSimas kalibruoti
Lauko pervaziavimas pirma kartg
Lauko pervaZiavimas antrg kartg
Purkimo riby Zyméjimas
Korekcijos vertés skaiciavimas

S i

Fazés tiksliau apraSomos kituose skyriuose.

Paruosimas kalibruoti

Kalibravimui atlikti reikalingos tokios priemonés ir Zmonés:
= du stebétojai — du Zmonés, kurie zymés apdorotus plotus kuoleliais;
= jrankiai apdorotiems plotams zyméti:

— apie 200-300 m uztvérimo juostos;
— 8 kuoleliai Zyméti lauke;

= purkStuvas su Svariu vandeniu bake.

Lauko pervaziavimas pirma karta

Sioje kalibravimo fazéje turite pervaziuoti lauka vienomis véZiomis.
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Toliau pateiktame paveikslélyje yra parodyta, kokius taskus turite pazyméti prie$ pervaziavima ir po
jo. Instrukcija, kaip tai atlikti, rasite po paveiksléliu.

Pirmo pervaZiavimo rezultatas

Kuoleliai Kuoleliai
PaZymékite iSorinius sekcijy galus prie$ PaZymékite iSorinius sekciju galus po
pervaziavima. pervaziavimo.

Uztverimo juosta tarp kuoleliy
Zymi pervaziavimo ribas.
Taip apdorokite lauka, kad galétuméte kalibruoti inertiSkuma;
1. Pradékite naujg navigacijq su ,SECTION-Control“.

2. Pastatykite lauko purk$tuva pervaziavimo pradzios taske. NevaZiuokite arti lauko ribos, kad
pakakty vietos antram pervaziavimui.

ISskleiskite sijas.

Pazymékite iSoriniy sekcijy galus kuoleliais.

PavaZiuokite tiesiai 100-200 metry, purk§dami Svary vandenj.
Nuvaziave 100-200 metry lauko purk$tuvg sustabdykite ir iSjunkite.

PervaZiavimo takus iSsaugokite ,TRACK-Leader". Taip galima pakartoti kalibravima.

© N o o &~ »

Pazymékite iSoriniy sekcijy galus kuoleliais.
9. Kuolelius sujunkite su uztvérimo juosta. Taip pazymimos lauke pervaziavimo ribos.
10. UZtvérimo juostq prispauskite ant Zemés akmenimis arba dirvoZzemiu.

= PervaZiavote pirma kartg ir pazyméjote purskimo ribas.

Lauko pervaziavimas antra karta

Sioje fazéje turite per pirma pervaziavima apdorot plota apdoroti 90° kampu. Po to privalote
patikrinti, ar purkStuvas jsijungia per vélai, ar per anksti. Svarbu, kad vaZiuotuméte pastoviu greiciu ir
uzsiradytuméte greicio verte.

/\ ATSARGIAI

Suzalojimas vaziuojan€iu lauko purkstuvu
Stebétojus, kurie padeda atlikti kalibravima, gali kliudyti sijos.

o Tiksliai instruktuokite stebétojus. Paaiskinkite jiems apie pavojus.

o Visada pabréZzkite, kad stebétojai laikytysi pakankamo atstumo iki purkimo sijos.

o Tuoj pat sustabdykite purkstuva, jei vienas i$ stebétojy bus per arti purkstuvo.

30302432a-02-LT

Sioje fazéje reikés vieno arba dviejy kity zmoniy pagalbos. Sie asmenys stebés vaziavima ir lauko
purkStuvo veikimag bei pazymés purskimo ribas.

Tiksliai instruktuokite Siuos asmenis ir jspékite apie galimus pavojus.

Toliau pateiktame paveikslélyje yra parodyta, kur turi stovéti stebétojai ir kg turite pasiekti gale.
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.........

2 pervaziavimas

@ Pirmo stebétojo padétis Si linija pazymi vieta, kurioje purkatukai
pradeda purksti, iSvaZiuojant i$ apdoroto ploto.
Silinija pazymi vieta, kurioje purkstukai baigia
purksti, jvaziuojant | apdorotg plota.

® @

@ Antro stebétojo padétis

M Bakas yra pripildytas Svariu vandeniu.

M Stebétojai stovi saugiu atstumu nuo lauko purkstuvo sijos.

M Pirmo pervaziavimo navigacija yra pradéta.

M ,SECTION-Control” veikia automatiniu rezimu.

1. Lauko purkstuva nustatykite 90° kampu pervaziuoto ploto atzvilgiu, mazdaug 100 m atstumu.

2. Vaziuokite pastoviu grei€iu (pvz.: 8 km/h) per jau apdorotg plota. Uzsirasykite greicio verte. Tuo
paciu metu purkSkite vanden.

3. Stebétojai turi stovéti ant pries tai pazyméty pervaziavimo riby saugiu atstumu nuo siju.

4. Stebétojai turi stebéti, kurioje vietoje lauko purkstuvas baigia ir pradeda purksti, pasiekes jau
apdorotq vieta.

= Dabar zinote, kaip lauko purkStuvas veikia jvaziuojant | jau apdorota plota.

Norédami dar tikslesnés informacijos, §j procesa galite pakartoti kelis kartus.

Purskimo riby Zzyméjimas - inertiSkumo korekcija iSjungiant

Sioje fazéje turite pazyméti, kur lauko purktuvas baigs purksti, kai jvaZiuosite | apdorota plota. Taip
pat turite nustatyti, kur jis véliau turi baigti purksti.

Taip suZinosite, ar lauko purk3tuvas i8sijungia per vélai, ar per anksti.

Toliau pateiktuose paveiksléliuose parodyta, kurias linijas reikia paZzyméti lauke, kad baty galima

Linijos parametrui ,InertiSkumo korekcija i§jungiant”. | kaire: lauko purkStuvas i$sijungia per vélai. | deSine: lauko
purkstuvas issijungia per anksti.
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P Atstumas tarp norimos purskimo linijos Z ir X Faktiné purskimo linija
faktinés purskimo linijos X (cm) Cia purkstuvas turi baigti purksti.
Z Norima purskimo linija

Cia purkstuvas turi baigti purksti.
Nedidel{ 10 cm persidengima reikia planuoti
dél slégio sudarymo laiko.

Abiem atvejais (] kaire ir | deSing) parametras ,|renginio inertiSkumas iSjungiant* nustatytas
netinkamai:

= | kaire: lauko purkstuvas iSsijungia per vélai. InertiSkuma reikia padidinti.

= | deSine: lauko purkStuvas i8sijungia per anksti. InertiSkuma reikia sumaZinti.

Veiksmai 1. Palyginkite zyméjimus lauke ir bréZiniuose.

= Taip Zinote, ar lauko purkstuvas iSsijungia per vélai, ar per anksti.

Purskimo riby Zyméjimas - inertiSkumo korekcija jjungiant

Sioje fazéje turite pazyméti, kur lauko purkstuvas pradeés purksti, kai iSvaziuosite i§ apdoroto ploto.
Taip pat turite nustatyti, kur jis véliau turi pradéti purksti.

Taip suzinosite, ar lauko purktuvas jsijungia per vélai, ar per anksti.

Toliau pateiktuose paveiksléliuose parodyta, kurias linijas reikia pazyméti lauke, kad baty galima
apskaiiuoti parametrg ,InertiSkumo korekcija jjungiant®.

Linijos parametrui ,InertiSkumo korekcija jjungiant”. | kaire: lauko purkstuvas jsijungia per vélai. | deSine: lauko
purkstuvas sijungia per anksti.

P Atstumas tarp norimos purskimo linijos Z ir X Faktiné purSkimo linija
faktinés purskimo linijos X (cm) Cia purkstuvas pradeda purksti.
z Norima purSkimo linija

Cia purkstuvas turi pradéti purksti.
Nedidel 10 cm persidengima reikia planuoti
dél slégio iSleidimo laiko.

Abiem atvejais (] kaire ir | deSine) parametras ,|renginio inertiSkumas jjungiant” nustatytas netinkamai:
= | kaire: lauko purkStuvas jsijungia per vélai. InertiSkuma reikia padidinti.
= | deSing: lauko purkStuvas jsijungia per anksti. InertiSkuma reikia sumaZinti.

Veiksmai 1. Palyginkite zyméjimus lauke ir bréziniuose.

= Taip zinote, ar lauko purkStuvas sijungia per vélai, ar per anksti.

Korekcijos vertés skaiciavimas

Per paskuting faze apskaiciavote:
= kokj parametra reikia keisti;
= ar esamg inertiSkuma reikia didinti, ar mazinti.
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Dabar turite apskaiciuoti, keliomis milisekundémis reikia pakoreguoti netinkamai nustatytg parametra.
Tam reikia apskaiciuoti vadinamajq korekcijos verte.

Norint apskaiciuoti korekcijos verte, reikia Zinoti, kaip greitai vaziavo lauko purkstuvas. Greitis turi biti
nurodytas cm per milisekunde.

Toliau pateiktoje lenteléje rasite kelis greicius ir perskai¢iavimg cm/ms:

Greitis km/h Greitis cm/ms

6 km/h 0,16 cm/ms

8 km/h 0,22 cm/ms

10 km/h 0,28 cm/ms
Veiksmai Korekcijos verte apskaiCiuosite:

1. [Atstumas P]: [Lauko purkstuvo greitis] = korekcijos verté

2. Sig verte reikia jvesti parametrui ,Inertiskumo korekcija jjungiant* arba ,Inertiskumo korekcija
iSjungiant,

InertiSkumo parametro keitimas

Dabar turite priderinti parametrus ,InertiSkumo korekcija jjungiant® arba ,InertiSkumo korekcija
iSjungiant’.
Veiksmai 1. Pakeiskite parametrg pagal praktiSkg metoda;
- jei lauko purkstuvas jsijungia / iSsijungia per vélai, reikia daugiau laiko. InertiSkuma reikia
padidinti;
- jei lauko purkStuvas jsijungia / iSsijungia per anksti, reikia maziau laiko. InertiS$kuma reikia
sumazinti.

2. Apskaiciuokite intertiSkumo parametro verte.
Atlikite 8] veiksma atskirai pasirinke parametrg ,InertiSkumo korekcija jjungiant® arba ,InertiSkumo
korekcija iSjungiant*
Jei lauko purks$tuvas jsijungia arba iSsijungia per vélai:
padidinkite inertiSkumo korekcijos verte.
Jei lauko purkstuvas jsijungia arba i8sijungia per anksti:
sumazinkite inertiSkumo korekcijos verte.

Pavyzdys Lauko purk$tuvas vaziavo 8 km/h grei€iu. Tai atitinka 0,22 cm/ms.

Po antrojo pervaZiavimo buvo iSmatuotas atstumas P. Jis buvo 80 cm.

Lauko purk$tuvas buvo per vélai iSjungtas jvaZiavus | apdorotq plota. Taskas Z buvo vaziavimo
kryptimi prie§ taSkg X. Linijos buvo pazymétos, kaip parodyta Siame paveikslélyje:
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Konfigiracija

,SECTION-Control* konfigliravimas

[vaZiavus | apdorotq plota, lauko purkstuvas issijungé per vélai

1. Korekcijos verte apskai€iuosite:
[Atstumas P]: [Lauko purkstuvo greitis] = korekcijos verté
80:0,22 = 364

Pavyzdys Lauko purk$tuvas vaziavo 8 km/h greiiu. Tai atitinka 0,22 cm/ms.
Po antrojo pervaZiavimo buvo iSmatuotas atstumas P. Jis buvo 80 cm.

Lauko purk$tuvas buvo per anksti i§jungtas iSvaziavus i$ apdoroto ploto. Taskas Z buvo vaziavimo
kryptimi uz tasko X. Linijos buvo pazymétos, kaip parodyta Siame paveikslélyje:

[vaZiavus | apdorotg plotg, lauko purk$tuvas issijungé per anksti.

1. Korekcijos verte apskaiciuosite:
[Atstumas P]: [Lauko purkstuvo greitis] = korekcijos verté
80:0,22 = 364

2. Kadangi lauko purkStuvas i$sijungia per anksti, korekcijos verté turi bati neigiama. Parametre

13.3.2 Inercijos laiko korekcija

Jeigu dirbdami pastebite, kad parametruose ,InertiSkumo korekcija jjungiant* ir ,InertiSkumo korekcija
iSjungiant* atsiranda nuokrypiy, galite naudoti inercijos laiko korekcija.

Inercijos laikg galite koreguoti, kai atsiranda toliau nurodyty nukrypimy.

30302432a-02-LT V18.20201207 103



Konfigiiracija
,TRACK-Leader TOP* konfigdravimas

ReikSme

Paveikslélis
[jungimo spraga

I8jungimo spraga

Persidengimas jjungiant

Persidengimas i§jungiant

M Turite bati atidare masinos profilj, kuriame ketinate konfiglruoti inercijos laika.

Veiksmai
— atidarykite inercijos laiko korekcija.
= Atsidaro ekranas ,Inercijos laiko korekcija“.

2. Pasirinkite nuokrypj, kurio inercijos laikg ketinate konfigaruoti.
=> Atsidaro pasirinkto nuokrypio ekranas ,Inercijos laiko korekcija®“.

=> Matote esamg nustatytq inercijos laika.
3. Pasirinke parametrg ,Darbinis greitis* veskite greitj, kurj pasiekus atsirado nuokrypis

4. Pasirinke parametrg ,Nuokrypis® jveskite jvykusj nuokrypi.

5. — patvirtinkite.
= Atsiranda praneSimas, kuriame nurodytas naujai apskaiciuotas inercijos laikas.

6. ,Taip" - patvirtinkite.
7. Norédami nustatyti kitus nuokrypius, nustatymo eigq pakartokite.

= Inercijos laikg koregavote.
= Jeigu norite atkurti inercijos laikus, kurie buvo nustatyti darbo kompiuteryje, parametruose

LInertiSkumo korekcija jjungiant* ir ,InertiSkumo korekcija i§jungiant* jveskite 0 ms.

13.4 »TRACK-Leader TOP“ konfiguravimas
Siuos parametrus turite nustatyti, kad galétuméte naudoti ,TRACK-Leader TOP*:
V18.20201207 30302432a-02-LT
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Konfigiracija

,TRACK-Leader AUTO®" konfiglracija

GPS imtuvo aukstis

GPS imtuvo atstumas nuo zemés.

13.5 »1RACK-Leader AUTO®" konfigiiracija

Siame meniu galite konfigtruoti automatinés krypties parametrus.

Kokius parametrus galite konfigiruoti, priklauso nuo to, kokj GPS imtuvag naudojate automatinei
krypdiai.

Siame meniu galite konfigtruoti keleta pagrindiniy nustatymy. Kitus parametrus galite konfigdruoti
paleide [— 65] navigacija.

13.5.1 »TRACK-Leader AUTO®" funkcijos, skirtos AG-STAR ir SMART-6L,
konfigtiracija

Masinos profilis

Masiny profiliai konfigtruojami naudojant vairavimo plansetinj kompiuteri. Cia turite pasirinkti
transporto priemonei tinkama, profilj.

Informacija apie ,,ECU-S1¢

Vairavimo kompiuterio programinés jrangos versija ir serijos numeris

WiFi

,WiFi" suaktyvina ir deaktyvina belaid] rysj tarp vairavimo kompiuterio ir konfigdracijos kompiuterio
(planSetinio kompiuterio, kompiuterio, neSiojamojo kompiuterio ir pan.), kurj naudojate vairavimo
kompiuterio konfigaracjios nustatymui. ISsamesné informacija pateikta vairavimo kompiuterio ,ECU-
S1* naudojimo instrukcijoje.

ISjungus terminalg, ,WiFi“ rySys taip pat deaktyvinamas.

Pradiniy parametry, skirty rankinio vairo valdymui perjungti, importavimas

Automatine kryptj naudojant pirma karta, kiekvienoje transporto priemonéje nustatoma parametro
»,Rankinio vairo valdymo perjungimas* [— 65] verté. Darbo salygomis $ig verte daznai reikia
koreguoti.

Kad bty galima koreguoti, Sig verte reikia importuoti i§ vairavimo kompiuterio.

Veiksmai Pradinés vertés importavimas:

=N

— jjunkite taikomaja programa ,TRACK-Leader".
Palieskite ,Nustatymai®.

Palieskite ,TRACK-Leader AUTO".

> w0 »

Eilutéje ,Masinos profilis“ pasirinkite masinos profil}, | kurj norite importuoti parametra.

5. — importuokite parametra.

6. Rodomas toks praneSimas: ,DydZiai sekmingai nuskaityti“.
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Konfigiiracija

,TRACK-Leader AUTO®" konfiglracija

7. Patvirtinkite.
= Dabar parametras ,Rankinio vairo valdymo perjungimas* yra atnauijintas kiekviename
masinos profilyje.

8. Importavimo procedirg pakartokite kiekviename masinos profilyje, kuris yra sgrase.

Minimali GPS signalo kokybé

Galite nustatyti, kokiai GPS signalo kokybei esant automatiné kryptis veikia, o kokiai — deaktyvinama.

GPS kokybeé Tikslumas

NMEA 1 kokybé: GPS > 25 cm (tarp véziy)
NMEA 2 kokybé: DGPS <25 cm (tarp véziy)
NMEA 4 kokybé: RTK fix 2,5 cm (i$ viso)
NMEA 5 kokybé: RTK float, TerraStar <10 cm (i§ viso)
NMEA 9 kokybé: Kito gamintojo GPS imtuvas nezinoma

GPS imtuvai, siunciantys NMEA 9 kokybés

signala.

Paprastai Zymimi Sie NMEA kokybés lygiai: 2, 4, 5.

Veiksmai GPS signalo kokybés nustatymas:

13.5.2

106

1. — jjunkite taikomajq programg , TRACK-Leader".

N

. Palieskite ,Nustatymai“.

Lad

Palieskite ,TRACK-Leader AUTO".

>

— atidarykite sgara$q su NMEA kokybés parinktimis.

[3,]

. Uzdékite varnele ties tomis NMEA kokybés parinktimis, kurioms esant automatiné kryptis turi
veikti.

»TRACK-Leader AUTO®" su NAV-900 konfiguracija

Masinos profilis

Masiny profiliai konfigiiruojami naudojant vairavimo plan$etinj kompiuterj. Cia turite pasirinki
transporto priemonei tinkama, profilj.

Paspaude funkcijos simbolj , atitinkama profil| galite perkelti i$ imtuvo | terminalg. Tada
masinos profilis bus ne tik imtuve, bet ir terminalo SD korteléje.

Prijunge USB atmintuka, profilius taip pat galite kopijuoti i$ SD kortelés | USB atmintukg

arba i§ USB atmintuko | SD kortele.

Norédami nukopijuoti masinos profilj i USB atmintuko | SD kortele, laikykités Siy nurodymuy;
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Konfigiracija

,TRACK-Leader AUTO®" konfiglracija

= Galite naudoti tik NAV-900 sistemai pritaikytus masiny profilius. Profiliy failai turi baigtis galine
.vdb arba .cfg.
= Vienu metu galite perkelti net kelis masiny profilius.

Veiksmai Norédami kopijuoti maSiny, profilius i§ USB atmintuko | SD kortele, atlikite Siuos veiksmus:
1. USB atmintuke sukurkite aplankg ,NAV900-Profiles".
2. Pageidaujamus masiny profilius nukopijuokite j sukurtg aplanka.

3. USB atmintukag ikiSkite | terminala.

4, — palieskite norédami atidaryti ,TRACK-Leader AUTO" konfigdracijos meniu.

5. — nukopijuokite duomenis.

= Parametre ,Masinos profilis“ galite pasirinkti pageidaujama profilj.

Imtuvo programinés aparatinés jrangos versija

GNSS imtuvo programinés aparatinés jrangos versija.
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Veiksmai, atsiradus klaidy praneSimams

Klaidos pranesimo tekstas

Galima priezastis

Taip pasalinsite problema

Démesio! Atminties negalima inicijuoti. Jei
problema ilieka pakartotinai paleidus,
kreipkités | techninés prieZilros tarnyba.

Duomeny laikmenoje nepavyko sukurti
duomeny bazés.

I$ naujo paleiskite terminala.

Einamojo profilio negalima paSalinti!

Buvo bandoma iStrinti pasirinktg einamajj
masinos profil].

Parinkite kita maSinos profilj ir tada
itrinkite norimg masinos profil].

Nerastad DGPS konfigdracijos failas!

Nepavyko rasti vidinio failo su DGPS
nustatymais.

Kreipkités | techninés prieZidros tarnybg,
kad baty galima i$ naujo {diegti
programing jranga.

Bandymo fazé pasibaigé. Informuokite
prekybos atstova.

Bandymo fazé pasibaige.

PapraSykite licencijos.

Aktyvinkite programine jranga.

Klaida!

Kreipkités | techninés priezidros tarnyba,

GPS signalas nutrauktas!

Nutrauktas rySys su GPS imtuvu.

Nebegalima nustatyti padéties.

Patikrinkite GPS imtuvo prijungimo kabelj
ir sujunkite i$ naujo.

GPS signalas per silpnas!

GPS signalo kokybé per silpna,
daZniausiai dél $eséliy.

Patikrinkite GPS imtuvo montavima ir
dabartine padétj. Imtuvo niekas negali
uzstoti.

DGPS nepasiekiamas!

DGPS signalo néra, nes imtuvas Sesélyje.

Patikrinkite GPS imtuvo montavima ir
dabartine padétj. Imtuvo niekas negali
uzstoti.

DGPS nepasiekiamas, nes néra
koregavimo duomeny paslaugy, pvz.,
EGNOS.

Patikrinkite bendrajj paslaugy,
prieinamuma, Jei naudojate EGNOS /
WAAS, patikrinkite, ar tinkami koregavimo
palydovai, ir nustatykite.

Nepavyko perskaityti DGPS konfigiracijos
i§ GPS imtuvo!

Nutrauktas rySys su GPS imtuvu.

Patikrinkite GPS imtuvo prijungimo kabelj
ir sujunkite i$ naujo.

Nepavyko perskaityti ,e-Dif* konfigdracijos
i§ GPS imtuvo!

Nutrauktas rySys su GPS imtuvu.

Patikrinkite GPS imtuvo prijungimo kabelj
ir sujunkite i$ naujo.

[ra8yti nepavyko!

Duomeny laikmena iStraukta prie$
iSsaugant arba iSsaugant.

Vél ikiSkite duomeny, laikmeng,ir bandykite
iSsaugoti i$ naujo.

| duomeny laikmena nepavyksta jradyti
duomenu.

ISjunkite duomeny laikmenos jraSymo
apsauga.

Duomeny laikmena uZpildyta arba
pazeista.

IStrinkite duomeny laikmenoje
nereikalingus duomenis ir bandykite i$
naujo.
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Klaidos pranesimo tekstas

Galima priezastis

Taip pasalinsite problema

Negaliojanti bisena!

Kreipkités  techninés prieZitros tarnyba.

Neaptikta jokiy sekcijy!

ISOBUS darbo kompiuteryje nenustatyta
sekcijy konfiglracija. Arba prijungtas
ISOBUS darbo kompiuteris nepalaiko
+SECTION-Control".

Jeigu galima, sukonfigtiruokite sekcijas
darbo kompiuteryje. Jeigu darbo
kompiuteris nepalaiko ,SECTION-Control",
negalite naudoti Sios programos.

Nenustatytas padargo darbinis plotis!

ISOBUS darbo kompiuteryje nenustatytas
darbinis plotis arba geometrinés savybés.

Sukonfigdruokite ISOBUS darbo
kompiuterj.

Nustatykite darbo kompiuteryije teisingg
darbinj plot; kreipkités | masinos
gamintojq ir gaukite duomenis.

Nepradéta jokia uzduotis!

ISOBUS-TC nustatytas darbo reZimas
.ISpléstasis”. Dél to ,TRACK-Leader"
laukia uZduoties.

ISOBUS-TC nepaleista uzduotis.

Programoje ISOBUS-TC paleiskite uzduotj
arba nustatykite ISOBUS-TC darbinj
rezima ,Standartinis®.

Neaptikta jokiy padargo duomeny!

ISOBUS darbo kompiuteryje nenustatytas
darbinis plotis arba geometrinés savybés.

Sukonfigdruokite ISOBUS darbo
kompiuter;.

Dingo RTK signalas!

Dél Se$élio néra RTK signalo.

GPS imtuvui ir RTK stacionariai stotelei
reikia uztikrinti laisvg dangaus apzvalga.

Nepriimamas mobiliojo rySio signalas.

Esate per daug nutole nuo RTK
stacionarios stotelés (arba kito signalo
Saltinio).

Nenustatytas padargy iSdéstymas.

ISjungtas ry8ys tarp ,Tractor-ECU* ir
ISOBUS-TC.

Programoje , Tractor-ECU* jjunkite rysj
tarp , Tractor-ECU" ir ISOBUS-TC.

Prietaiso duomenys vis dar jkeliami.

Jeigu 8is praneSimas rodomas ilgai,
terminalas yra prijungtas prie darbo
kompiuterio, su kuriuo néra rySio.

Gali biti, kad su Siuo darbo kompiuteriu
negalite naudoti ,SECTION-Control*, nes
darbo kompiuteris nepalaiko ,SECTION-
Control®. Prijunkite prie terminalo kitg,
darbo kompiuter;.

Neprijungtas darbo kompiuteris. Prijunkite
darbo kompiuterj arba ,Virtaul ECU*
programoje pasirinkite masinos profil].

»TRACK-Leader" negavo jokios
informacijos apie prijungtg darbo
kompiuterj arba neprijungtas joks darbo
kompiuteris.

Darbiné atmintis labai maza. Nutraukite
darba ir terminalg paleiskite i$ naujo.

Darbinéje atmintyje iSsaugota per daug
darbo duomeny (pvz., apdoroty ploty).

I$ naujo paleiskite terminala,
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