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Pentru siguranta dvs.

Instructjuni fundamentale de siguranta

1 Pentru siguranfa dvs.

1.1

Instructiuni fundamentale de siguranta

Cititi cu atentie urmatoarele indicatji de siguranta inainte de a folosi produsul pentru prima data.
= Cititi instructjunile de utilizare ale utilajului agricol pe care 1l veti comanda cu ajutorul aplicafjei.

1.2 Utilizarea conform destinatiei
Soft-ul trebuie folosit numai in combinafje cu utilaje si masini agricole. Software-ul poate fi folosit
numai in afara drumurilor publice, in timpul lucrarilor pe camp.
1.3 Structura si semnificatia avertismentelor
Toate indicafiile de sigurantd, pe care le gasiti in aceste instructiuni de utilizare, sunt formate dupa
urmatorul exemplu:
/A\ AVERTISMENT
Acest cuvant cheie simbolizeaza pericole cu risc mediu, care pot avea ca urmare moartea sau raniri
grave, daca nu sunt evitate.
/\ ATENTIE
Acest cuvant cheie simbolizeaza pericole, care pot avea ca urmare raniri ugoare sau medii, daca nu
sunt evitate.
Acest cuvant cheie simbolizeaza pericole, care pot avea ca urmare pagube materiale, daca nu sunt
evitate.
Exista actiuni care se executa in mai multe etape. Daca la una dintre aceste etape exista un risc,
apare o indicatie de siguranta direct in instructiunea pentru acea actjune.
Indicatjile de siguranta se afla intotdeauna chiar inainte de etapa de lucru cu risc si se evidentiaza
prin scris ngrosat si un cuvant cheie.
Exemplu 1. INDICATIE! Aceasta este o indicatie. Ea va avertizeaza asupra unui risc, ce exista la
urmatoarea etapa a actiunii.
2. Etapa de lucru riscanta.
1.4 Cerinte pentru utilizator

30302432a-02-RO

= Tnvatati s& folositi terminalul potrivit instructiunilor. nimeni nu are voie sa foloseasca terminalul
nainte de a citi aceste instructjuni de utilizare.

= Cititi si respectati constiincios toate indicatjiile de siguranta si avertismentele din aceste
instructjuni de utilizare si din instructiunile masinilor i utilajelor atasate.
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2.1

Desfasurarile operarii

Daca folositi numai ghidarea paralela

Desfasurarile operarii

In acest capitol gasiti cateva priviri de ansamblu ale succesiunilor lucrarilor, care va ajuta sa lucratj un
camp cu ajutorul aplicatiei TRACK-Leader. Din aceste priviri de ansamblu, aflati ce etape putefi
efectua succesiv si in ce capitole sunt acestea explicate exact.

Tnainte de a incepe, trebuie s& configurati software-ul. Configuratia este descrisa in capitolul
Configurare [— 90] si Tn instructiunile de utilizare ale terminalului: Cand operafi terminalul pentru
prima data, configurati terminalul si aplicatia TRACK-Leader si intoarceti-va apoi la acest capitol.

Sunt posibile urmatoarele scenarii de utilizare:

1. TRACK-Leader pentru ghidarea paralela simpla. De exemplu: TRACK-Guide fara aplicatii
suplimentare.

2. TRACK-Leader pentru ghidare paralel si comutare sectiuni. De exemplu: TOUCH1200 cu
SECTION-Control

3. TRACK-Leader pentru ghidare paralela si reglare simultana a cantitatii cu ajutorul unei harti de
aplicare shp.

4. Prelucrarea comenzilor cu comenzi in format ISO-XML.

Daca folositi numai ghidarea paralela

Acest capitol este interesant pentru dvs. daca aveti un sistem simplu, fara un calculator de lucru
ISOBUS. De exemplu, terminalul TRACK-Guide Il fara aplicatii suplimentare. Si alte terminale pot fi
operate dupa aceasta desfasurare a operarii, atat timp cat nu cuplafj niciun calculator de lucru
ISOBUS si aplicatiile ISOBUS-TC Tn modul de lucru ,Standard” ramén dezactivate.

1. Mergeti la camp.

2. Daca afj lucrat deja acest camp in trecut, incarcati datele de camp ale acestuia [— 84]. Daca
doriti sa lucrati un cdmp nou, trebuie sa va asigurati ca nu sunt incarcate alte date ale campului.
Intr-un astfel de caz, trebuie sa stergeti inregistrarea deschisa [— 88].

3. Daca avefj 0 hart de aplicare, puteti sa o importati acum pe aceasta. Vezi: Dacé lucrati cu harti
de aplicare Shape [— 10]

4. n aplicatia ,Virtual ECU”, activati computerul de lucru virtual al masinii utilizate. Mai multe gasitj
in instructiunile de utilizare ale terminalului.

5. Porniti 0 navigare noua. [— 23]
6. Verificati daca terminalul a recunoscut corect sensul de mers. [— 26]

7. Daca folositj un receptor GPS care lucreaza cu EGNOS sau cu WAAS, fixati punctul de referinta
[— 28].

8. Inmod standard, este activat modul de ghidare "Paralel". Daca nu doritj sa lucrati cu parcursuri
drepte, paralele, modificati modul de ghidare. [— 44]

9. Daca doritj sa lucrafj suprapus, setafi distanta dorita dintre liniile de ghidare [— 42].
10. Pornitj inregistrarea. [— 48]

11. Plasatj prima linie AB [— 36].

12. nregistratj limita campului [— 30] (optional).

13. Daca doriti s& prelucrati separat promontoriul, activati-l. [— 49]

V18.20201207 30302432a-02-RO



2.2
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14.

15.
16.
17.

Desfasurarile operarii

Daca folositi SECTION-Control

Prelucra{i campul in treceri paralele. Pentru aceasta puteti utiliza bara de lumina [— 47] sau un
sistem de directie.

Daca va apropiati de un obstacol, puteti sa marcati pozitia acestuia. [— 52]
Dupa ce afi lucrat, salvati datele. [— 84]

Copiati datele pe un stick USB [— 86], pentru a le salva pe un PC sau a le prelucra cu TRACK-
Guide-Desktop [— 88].

Daca folositi SECTION-Control

Acest capitol este interesant pentru dvs. daca aveti 0 masina cu un calculator de lucru ISOBUS si
doriti ca SECTION-Control sa comande sectjunile masinii.

1.
2.

10.
11.
12.
13.
14.

15.
16.
17.

Mergeti la camp.

Daca atj lucrat deja acest cdmp in trecut, incarcati datele de camp ale acestuia [— 84]. Daca
doriti sa lucrati un cdmp nou, trebuie sa va asigurati ca nu sunt incarcate alte date ale campului.
Intr-un astfel de caz, trebuie s& stergeti inregistrarea deschisa [— 88].

Dacad aveti o harta de aplicare, putefi s o importati acum pe aceasta. Vezi: Daca lucrati cu harti
de aplicare Shape [— 10]

Daca afi conectat un calculator de lucru la terminal pentru prima data, verificati setarile din
fereastra ,Setari” | ,SECTION-Control” [— 93]. Atentie aici mai ales la parametrii , Tip de
masind”, ,Inertie la Pornit” si ,Inertie la Oprit”.

Porniti 0 navigare noua. [— 23]
Verificati daca terminalul a recunoscut corect sensul de mers. [— 26]

Daca folositi un receptor GPS care lucreaza cu EGNOS sau cu WAAS, fixai punctul de referinta.
[— 28]

Tn mod standard, este activat modul de ghidare "Paralel". Daca nu doriti s lucrati cu parcursuri
drepte, paralele, modificati modul de ghidare. [— 44]

Daca doriti sa lucrati suprapus, setati distanta dorita dintre liniile de ghidare [— 42].
Activafi modul automat [— 55] de la SECTION-Control sau operati masina manual.
Plasati prima linie AB [— 36].

Inregistratj limita cmpului [— 30] (optional).

Marcati promontoriul [— 49] (optional).

Prelucrafi cdmpul in treceri paralele. Pentru aceasta puteti utiliza bara de lumina [— 47] sau un
sistem de directie.

Daca va apropiati de un obstacol, puteti sa marcati pozitia acestuia. [— 52]
Dupa ce afi lucrat, salvati datele. [— 84]

Copiafj datele pe un stick USB [— 86], pentru a le salva pe un PC sau a le prelucra cu TRACK-
Guide-Desktop [— 88].

V18.20201207 9
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2.3.3
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Desfasurarile operarii

Daca folositi si ISOBUS-TC

Daca folositi si ISOBUS-TC

Daca lucrati cu harti de aplicare Shape
Daca lucrati cu harti de aplicare cu format shp, trebuie sa efectuati urmatorii pasi:

1. Tn aplicatia ISOBUS-TC trebuie sa plasati un camp. In instructiunile principale ale terminalului, in
capitolul ISOBUS-TC, gasiti o instructiune pentru aceasta.

2. InISOBUS-TC, incarcati harta de aplicare a campului.
3. Activati cdmpul in ISOBUS-TC.

4. Apoi urmati descrierile din unul din urméatoarele capitole:
a) Daca folositi numai ghidarea paralela [— 8]
b) Daca folositi SECTION-Control [— 9]

Dupa lucru nu salvati campul. In loc sa faceti aceasta, incheiati prelucrarea campului in ISOBUS-TC.

Cand utilizati ISOBUS-TC in modul standard
Puteti folosi ISOBUS-TC in modul standard pentru administrarea campului.
Pentru a folosi ISOBUS-TC in modul standard, trebuie sa faceti urmatorii pasi:

1. Tnaplicatia ISOBUS-TC trebuie sa plasati un camp. In instructiunile principale ale terminalului, in
capitolul ISOBUS-TC, gasiti o instructiune pentru aceasta.

2. Activati campul in ISOBUS-TC.

3. Apoi urmati descrierile din unul din urmatoarele capitole:
a) Daca folositi numai ghidarea paralela [— 8]
b) Daca folositi SECTION-Control [— 9]

Cand utilizati ISOBUS-TC in modul extins

Daca planificati comenzile ISO-XML cu ajutorul unei harti agricole (FMIS) pe un PC si apoi doritj sa le
prelucrati cu terminalul, atunci trebuie sa folositi pentru aceasta aplicatia ISOBUS-TC.

In acest caz nu trebuie sa salvati date in aplicatia TRACK-Leader. Toate informatiile care iau nastere
la prelucrare, sunt transferate direct la ISOBUS-TC si sunt salvate in fisierul taskdata.xml®.

Cea mai mare diferenta fa{a de operarea normala este la pornirea si incheierea unei navigari si la
locul de salvare a datelor. Celelalte functii sunt folosite la fel cum este descris in aceste instructiuni.

1. Cuplati un calculator de lucru ISOBUS la ISOBUS sau activati un calculator de lucru virtual in
aplicatia Virtual ECU.

2. Deschideti aplicatia ISOBUS-TC.
3. Porniti 0 comanda. Pentru aceasta, urmaj instructiunile de utilizare ale ISOBUS-TC.

4. Cand comanda este pornita, deschideti aplicatia TRACK-Leader. Navigarea trebuie sa
porneasca automat. Daca nu, porniti-o manual.

5. Apoi urmati descrierile din unul din urmatoarele capitole:
a) Daca folositi numai ghidarea paralela [— 8]
b) Daca folositi SECTION-Control [— 9]

V18.20201207 30302432a-02-RO



Despre aceste instructiuni de utilizare

Domeniul de valabilitate

3 Despre aceste instructiuni de utilizare

3.1

3.2

3.3

3.4

30302432a-02-RO

Domeniul de valabilitate

Aceste instructiuni de utilizare sunt valabile pentru toate modulele aplicatiei TRACK-Leader de la
Miller-Elektronik.

Versiunea soft-ului de la care incepe valabilitatea acestor instructiuni de utilizare o gasiti in caseta
lucrarii.

Grupul tinta a acestor instructiuni de utilizare

Aceste instructiuni de utilizare se Tndreapta catre utilizatorul soft-ului TRACK-Leader si a modulelor
suplimentare aferente.

Structura instructiunilor pentru actionare
Instructiunile de actionare va explica pas cu pas cum puteti efectua anumite lucrari cu produsul.

In aceste instructiuni de utilizare am folosit urméatoarele simboluri, pentru a marca instructiunile de
actionare.

Tipul prezentarii Semnificatie

1. Actiuni care trebuie efectuate succesiv.
2.

= Rezultatul actjuni.

Aceasta se intdmpla daca efectuatj o actiune.

= Rezultatul indicatiei de actionare.

Aceasta se intdmpla daca urmat toti pasi.

™ Premise.

Daca au fost luate Th considerare premise,
trebuie sa le indepliniti inainte de a efectua o
actiune.

Structura trimiterilor
Daca n aceste instructiuni de utilizare exista trimiteri, acestea arata intotdeauna in felul urmator:
Exemplul unei trimiteri: [— 11]

Trimiterile le identificafj in paranteze péatrate si cu 0 sdgeatd. Numarul de dupa sageata va araté la ce
pagina incepe capitolul in care putefj citi in continuare.

V18.20201207 11




Descrierea produsului

Descrierea lucrarii

4 Descrierea produsului

TRACK-Leader este un sistem modern care ajuta pe conducatorul unui vehicul agricol sa mearga pe
urme exact paralele pe camp.

Sistemul este construit modular si poate fi extins de catre utilizator cu alte funcji.

4.1 Descrierea lucrarii

Functiile disponibile ale software-ului depind de modulele pentru care ati cumparat o licenta.

Exista doua tipuri de module:
= Modul de baza: Premisa pentru module suplimentare.

— TRACK-Leader
= Module suplimentare: pot fi combinare arbitrar.

SECTION-Control

TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO CLAAS

TRACK-Leader TOP

TRAMLINE-Management

41.1 TRACK-Leader
Tipul modulului: Modul de baza. Este premisa pentru toate celelalte module.

Premise Pentru a folosi acest modul, trebuie sa indeplinii urmatoarele premise:
= Plugin-ul "TRACK-Leader" trebuie sa fie activat.
= Licenta "TRACK-Leader" trebuie sa fie activata.

Pentru a afla cum sa activati plugin-urile si licentele, cititi instructiunile de atasare si de folosire ale
terminalului.

Functii Dupa activare primiti urmatoarele functji:
= Afisarea liniilor de ghidare paralele.
= Afisarea liniilor de ghidare paralele in promontoriu.
= Sesizarea obstacolelor care se gasesc pe camp.
= Avertizare Tnaintea obstacolelor sesizate.
= Avertizare Tnainte de atingerea limitei cAmpului.
= Salvarea rezultatelor lucrului in doua formate.
= Afisarea vederii sectiunii, sectiunile care trebuie pornite si oprite manual de céatre sofer, pentru a
lucra fara suprapuneri.

412 SECTION-Control
Tipul modulului: Modul suplimentar.

Cu SECTION-Control puteti spune unui calculator conectat, care parti ale utilajului agricol trebuie sa
le opreasca pentru a lucra fara suprapuneri. Acestea pot fi, de ex., sectiuni la o stropitoare de camp.

Premise Pentru a folosi acest modul, trebuie sa indepliniti urméatoarele premise:
= Plugin-ul "TRACK-Leader" trebuie sa fie activat.

12 V18.20201207 30302432a-02-RO



Functii

413

Premise

Functii

414

Premise
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415
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Descrierea produsului

Descrierea lucrarii

= Licenta "TRACK-Leader" trebuie sa fie activata.

= Licenta ,SECTION-Control trebuie sa fie activata.

= Terminalul trebuie sa fie conectat la un calculator de lucru ISOBUS, care este suportat de
SECTION-Control, sau la SC-Box de la Muller-Elektronik.

= Calculatorul de lucru ISOBUS trebuie sa fie configurat.

Dupa activare primiti urmatoarele functii:
= Comutarea grupurilor de capete suportata GPS.

TRACK-Leader TOP
Tipul modulului: Modul suplimentar.

Cu TRACK-Leader TOP fi puteti spune unui calculator de lucru pentru directie de la firma Reichhardt,
cum trebuie el s& vireze autovehiculul, pentru a merge pe liniile de ghidare plasate de TRACK-
Leader.

Pentru a folosi acest modul, trebuie s& indepliniti urmatoarele premise:
= Plugin-ul "TRACK-Leader" trebuie sa fie activat.
= Licenta "TRACK-Leader" trebuie sa fie activata.
= Licenta "TRACK-Leader TOP" trebuie sa fie activata.
= Pe tractor trebuie sa fie montat, instalat si configurat un calculator de lucru pentru directie.

— TRACK-Leader TOP lucreaza numai cu calculatoare de lucru pentru directie de la firma
Reichhardt; Steering ECU PSR, incepand cu versiunea software 02.173.8.

= Pe calculatorul de lucru pentru directie trebuie sa fie activat suportul pentru TRACK-Leader TOP.

Dupa activare primiti urmatoarele functii:
= Virarea automata a autovehiculului de-a lungul liniilor de ghidare plasate.

TRACK-Leader AUTO®

Tipul modulului: Modul suplimentar.

TRACK-Leader AUTO faciliteaza comunicatia dintre aplicatia TRACK-Leader si 0 directie automata,
cu ajutorul urmatoarelor sisteme:

= TRACK-Leader AUTO® EZ-Pilot Pro

= TRACK-Leader AUTO® eSteer

» TRACK-Leader AUTO® ISO

= TRACK-Leader AUTO® Pro

Pentru a folosi acest modul, trebuie sa indepliniti urmatoarele premise:
= Plugin-ul "TRACK-Leader" trebuie sa fie activat.
= Licenta "TRACK-Leader" trebuie sa fie activata.
= Licenta "TRACK-Leader AUTO" trebuie sa fie activata.

Dupa activare primiti urmatoarele functii:
= Virarea automata a autovehiculului de-a lungul liniilor de ghidare plasate.

TRACK-Leader AUTO® CLAAS
Tipul modulului: Modul suplimentar.

TRACK-Leader AUTO CLAAS faciliteaza comunicatia dintre aplicatia TRACK-Leader si o directie
automata, cu ajutorul urmatoarelor sisteme:
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Descrierea produsului

Folosirea licentelor de testare

= TRACK-Leader AUTO® eSteer
= TRACK-Leader AUTO® ISO
= TRACK-Leader AUTO® Pro

Pentru a folosi acest modul, trebuie sa indepliniti urmatoarele premise:
= Plugin-ul "TRACK-Leader" trebuie sa fie activat.
= Licenta "TRACK-Leader" trebuie sa fie activata.
= Licenta "TRACK-Leader AUTO" trebuie sa fie activata.
= Licenta ,TRACK-Leader AUTO CLAAS” trebuie sa fie deblocata.
= In calculatorul de lucru pentru directie ECU-S1 trebuie s fie configurat un autovehicul CLAAS.

Dupa activare primiti urmatoarele functii:
= Virarea automata a autovehiculului de-a lungul liniilor de ghidare plasate.

TRAMLINE-Management
Tipul modulului: Modul suplimentar.

Cu TRAMLINE-Management puteti schimba informatii care sunt relevante pentru plasarea benzilor
nesemanate, intre terminal si un calculator de lucru ISOBUS. Suplimentar, puteti comuta benzile
nesemanate cu ajutorul pozitiei GPS actuale.

Pentru a folosi acest modul, trebuie s indepliniti urmatoarele premise:
= Plugin-ul "TRACK-Leader" trebuie sa fie activat.
= Licenta "TRACK-Leader" trebuie sa fie activata.
= Licenta , TRAMLINE-Management trebuie sa fie deblocata.
= Calculatorul de lucru conectat trebuie sa suporte comutarea benzilor nesemanate.
= Calculatorul de lucru conectat trebuie sa fie configurat corect.

Dupa activare primiti urmatoarele functii:
= Activarea si dezactivarea comutarii automate a benzilor semanate la masina dvs.
= Plasarea de benzi nesemanate prin simbolurile functionale in aplicatia TRACK-Leader.
= Afisarea benzilor nesemanate in aplicatia TRACK-Leader.

Folosirea licentelor de testare
In starea de la livrare, toate modulele neactivate sunt activate cu o licentd de testare de 50 de ore.

Putetj testa fiecare modul timp de 50 de ore. Timpul incepe sa treaca de la ora la care atj activat un
modul.

Dupa trecerea celor 50 de ore, sunt dezactivate toate functiile a caror licenta de testare a expirat.

Structura ferestrei de pornire

Daca deschideti aplicatia TRACK-Leader si nu este pornita nicio navigare, apare fereastra de pornire.
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Descrierea produsului

Informatji in fereastra de lucru

Fereastra de pornire a TRACK-Leader

In fereastra de pornire putetj sa:

= schimbatj la alte ferestre.
= Vedeti versiunea software (numerele de langa "TL" si "NG")

Simbol functional Functie

Porneste navigarea. [— 23]

Apare n locul tastei functionale "Navigare", daca nu este posibil sa
Se porneasca o navigare.

Daca apasati aceasta tasta, apare un mesaj [— 110] in care este
numitd cauza.

Deschide fereastra "Memorie". [— 84]

Deschide fereastra "Setari". [— 90]

Informatii in fereastra de lucru

Imediat ce porniti navigarea, apare fereastra de lucru. De aici puteti efectua toate celelalte sarcini de
care aveti nevoie in timpul lucrarilor pe camp.

Informatjile care apar in fereastra de lucru difera in functie de faptul ca este activat SECTION-
Control.

Ecranul de lucru dupd pornire, cu SECTION-Control pornit

@ Zona de navigatie @ Informatii actuale de stare
@ Bara de lucru @ Busola
@ Simbolul autovehiculului @ Starea SECTION-Control
V18.20201207 15




Descrierea produsului

Informatji in fereastra de lucru

Tn imaginea urmatoare vedetj ce alte informatji pot sa apara in fereastra de lucru in timpul lucrului.

Fereastra de lucru in timpul lucrului
@ Ecran bara de lumina @ Contor si informatii de stare

@ Indicatie Tnainte de atingerea limitei cAmpului @ Ségeata care simbolizeaza pozitia
receptorului GPS

@ Limita camp @ Bara de lucru
@ Linie de ghidare Busola

Pentru a mari sau a micsora vizualizarea in fereastra de lucru, puteti folosi functia zoom cu doua
degete. Dacé vreti doar sa mutati vizualizarea, apasati o oarecare pozitie de pe ecran si trageti
vizualizarea in directia dorita.

In plus, puteti s centrati vizualizarea in fereastra de lucru, apasand pe busola.

Dacé vedeti linii in partea de sus a ferestrei, puteti comuta intre diverse vizualizari trecand cu
degetele.

Linii de ghidare
Liniile de ghidare sunt linii paralele ajutatoare care va ajuta sa mergeti paralel.

Exista trei tipuri de linii de ghidare:
= Linia AB - aceasta este prima linie de ghidare. Pe ecran ea este marcata intotdeauna cu literele
AsiB.
= Linia de ghidare activata - aceasta este linia de ghidare pe care autovehiculul o urmeaza direct.
Ea este marcata cu albastru.
= Linii de ghidare neactivate - linii de ghidare care nu sunt activate.

Dacé ati selectat un set de linii de ghidare, Tn zona de sus a ferestrei de lucru vedeti intotdeauna
setul selectat actual si distanta dintre liniile de ghidare respective.

Pozitia receptorului GPS

Mijlocul sagetii gri de deasupra barei de lucru corespunde pozitiei receptorului GPS.

Bara de lucru

Bara de lucru simbolizeaza utilajul agricol. Ea este formata din mai multe dreptunghiuri. Fiecare
dreptunghi corespunde unei sectiuni. Culoarea dreptunghiurilor se poate modifica in timpul lucrului.
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Vezi si: Utilizarea vederii sectiunii [— 47]

Contor si informatii de stare

In aceasta zona puteti vedea mai multe informaji.

Descrierea produsului

Informatji in fereastra de lucru

In cercurile din zona de jos a ferestrei vedeti ca puteti schimba intre mai multe afisari:

1. Treceti cu degetul peste zona contoarelor;

=> Apare urmatoarea afisare.

Contor

@
@

Viteza

Valoarea nominala din harta de aplicatii

Starea sistemului directiei automate

Starea SECTION-Control:

- AUTO - SECTION-Control comanda
comutarea sectjunilor calculatorului de lucru
ISOBUS.

- MANU - Calculatorul de lucru ISOBUS este
utilizat in modul manual.

@@

Calitatea semnalului GPS

Suprafata:

- Pe un cmp fara limita a cAmpului: suprafata
deja prelucrata.

- Pe un camp cu limita a cAmpului: suprafata
totala a cAmpului.

Apare numai daca atj inregistrat limita
campului:

- Suprafata care mai trebuie lucrata.

Afisarea lafimii de lucru cu starea secfiunilor, cand calculatorul de lucru ISOBUS este conectat

@
@

Denumirea masginii si a latimii de lucru

Sectiuni stropite

V18.20201207
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Descrierea produsului

Elemente de comanda in fereastra de lucru

Legendd la valorile nominale vizualizate sau la hérfile de aplicare

Denumirea legendei Legenda
Denumirea este data de calculatorul de lucru
sau de o comanda ISO-XML.

Limita camp
Limita cAmpului [— 30] indica software-ului pozitia exacta a cAmpului si serveste ca orientare pentru
calcularea suprafetei totale a campului.

Suprafete parcurse si lucrate

Suprafetele din spatele simbolului maginii sunt marcate cu culoarea verde. In functie de configuratie,
culoarea verde poate avea urmatoarele semnificafji:
= Suprafete parcurse
Cand folositi numai TRACK-Leader, suprafata parcursa este marcata. Ea este marcata indiferent
daca masina a lucrat sau nu suprafata cand a circulat pe ea.
= Suprafete lucrate
Cand folositi SECTION-Control, sunt marcate suprafetele lucrate. Suprafetele pe care masina le
parcurge dar pe care nu le-a lucrat, nu sunt marcate.

Daca doritj ca software-ul sa marcheze cu verde numai suprafetele lucrate, trebuie sa facefj
urmatoarele:
= sa activati SECTION-Control

sau
= sa montafi si sa activati senzorul pozitiei de operare
Senzorul pozitiei de operare identifica faptul ca un utilaj agricol este in pozitie de lucru si
transmite aceasta informatie catre terminal.

Starea legaturii GPS
Indica starea legaturii DGPS.

Vezi si: Verificarea calitatii semnalului DGPS [— 30]

Elemente de comanda in fereastra de lucru

Tn acest capitol gasiti o privire generala a majoritatii simbolurilor functionale care pot s& apara in
fereastra de lucru a aplicafjei si funcjile lor.
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Descrierea produsului

Elemente de comanda in fereastra de lucru

Simbol Functie / capitol cu mai multe informatji
functional
000 Afiseaza a doua pagina cu simboluri functionale.

Paraseste fereastra de lucru si incheie navigatia sau afiseaza prima pagina cu
simboluri functionale.

Afisarea simbolurilor functionale pentru setarea limitelor campului

Apar alte simboluri functionale.

Sesizarea limitei cAmpului [— 30]

Pe ecranul de navigatie este trasa de jur imprejurul cdmpului o linie rogie. Aceasta
este limita cAmpului.

Stergerea limitei cAmpului [— 34]

Limita cAmpului este stearsa.

Deschiderea selectie pozitiei rampei pentru sesizarea limitelor cAmpului

Deschide o selectie in care puteti decide in ce pozitie a rampei trebuie sesizata
limita cAmpului.

Pornirea sesizarii limitei cAmpului

Porneste sesizarea limitei cAmpului cu pozitia selectata a rampei.

Oprirea sesizarii limitei campului

Opreste si respinge sesizarea limitei cAmpului cu pozitia selectatd a rampei.

Punerea in pauza a inregistrarii limitei campului

Pune n pauza Tnregistrarea limitei cAmpului cu pozitia selectata a rampei.

Continuarea nregistrarii limitei campului

Continug inregistrarea limitei cAmpului cu pozitia selectata a rampei si trage o linie
dreapta la punctul la care Tnregistrarea a fost pusa in pauza.

Incheierea inregistrarii limitei cAmpului

Incheie Inregistrarea limitei cAmpului cu pozitia selectaté a rampei si trage o linie
dreapta spre punctul de pornire al inregistrarii.

Deschiderea selectie pozitiei rampei pentru sesizarea suprafetelor interzise

Deschide o selectie in care puteti decide in ce pozitie a rampei trebuie sesizata
suprafata interzisa.

Pornirea sesizarii suprafetei interzise

Porneste sesizarea suprafetei interzise cu pozitia selectata a rampei.
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Descrierea produsului

Elemente de comanda in fereastra de lucru

Simbol
functional

Functie / capitol cu mai multe informatii

Oprirea sesizérii suprafetei interzise

Opreste si respinge sesizarea suprafetei interzise cu pozitia selectata a rampei.

Punerea in pauza a inregistrarii suprafetei interzise

Pune in pauza inregistrarea suprafetei interzise cu pozitia selectata a rampei.

Continuarea nregistrarii suprafetei interzise

Continua inregistrarea suprafetei interzise cu pozitia selectatd a rampei si trage o
linie dreapta la punctul la care Tnregistrarea a fost pusa in pauza.

Incheierea inregistrarii suprafetei interzise

Incheie Tnregistrarea suprafetei interzise cu pozitia selectata a rampei si trage o
linie dreapta spre punctul de pornire al inregistrarii.

Pornirea inregistrarii parcursurilor [— 48]

Simbolurile functionale apar numai atunci cand SECTION-Control este dezactivat
si nu avetj niciun senzor al pozitiei de operare.

Intreruperea marcarii suprafetei lucrate

Modificarea modului de lucru de catre SECTION-Control [— 55]
SECTION-Control schimba modul de lucru.

Prelucrarea promontoriului [— 49]

Simbolul este dezactivat, daca lipseste o limita a cAmpului.

Prelucrarea promontoriului [— 49]

Apeleaza o fereastra in care poate fi definit promontoriul.

Plasarea liniei AB [— 36]
Aspectul exact al steagurilor depinde de modul de ghidare care este activat.

Este plasat punctul A al liniei AB.

Stergerea liniilor de ghidare [— 41]
Apasati tasta functionala timp de trei secunde.

Liniile de ghidare sunt sterse.

Modificarea prezentarii ferestrei de lucru

Este afisat intregul cAmp.

Este afisata vecinatatea autovehiculului.
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Descrierea produsului

Elemente de comanda in fereastra de lucru

Simbol
functional

Functie / capitol cu mai multe informatii

Pe ecran se face comutarea intre doua vizualizari: ,Harta cu valori efective” gi
,suprafetele prelucrate” [— 55]

Selectarea modului de ghidare [— 44]

Apare fereastra pentru configurarea liniilor de ghidare.

Plasarea liniei AB alternative [— 46]

Aspectul exact depinde de modul de ghidare care este activat.

Recunoasterea sensului de mers [— 26]

Sensul de mers adoptat este schimbat.

Mai multe funcji:
= Setarea distantei dintre liniile de ghidare [— 42]
= Setarea intervalului dintre liniile de ghidare [— 42]
= Setarea modului straturi [— 43]
= Configurarea TRACK-Leader AUTO® [— 107]

Este activata vizualizarea 3D

Este activata vizualizarea 2D

Sesizarea obstacolelor [— 52]

Apare fereastra de inregistrare a obstacolelor.

Céand apare aceasta sageatd, sistemul porneste de la premisa ca autovehiculul se
misca spre Tnainte. [— 26]

La apasare, sensul de mers presupus se modifica.

Céand apare aceasta sageatd, sistemul porneste de la premisa ca autovehiculul se
misca spre inapoi. [— 26]

La apasare, sensul de mers presupus se modifica.

Mutarea liniilor de ghidare [— 41]
(Tineti apasati 3 sec.)

Liniile de ghidare sunt deplasate la pozitia actuala a vehiculului.

Apar simbolurile functionale pentru fixarea punctului de referinta [— 28] si pentru
calibrarea semnalului GPS:

Modificarea modului de lucru de catre TRAMLINE-Management [— 81]

TRAMLINE-Management schimb& modul de lucru
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Descrierea produsului

Elemente de comanda in fereastra de lucru

Simbol
functional

Functie / capitol cu mai multe informatii

Mutarea benzii nesemanate pe trecerea urmatoare [— 82]

Mutarea benzii nesemanate pe trecerea anterioara [— 82]

Inversarea liniei pentru TRAMLINE-Management [— 82]

V18.20201207
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Conditii de baza ale utilizarii

Prima punere in functiune

5 Conditii de baza ale utilizarii

5.1

Mod de procedura

5.2

Probleme posibile

521

Mod de procedura

30302432a-02-RO

Prima punere in functiune

1. Pornitj terminalul.

2. In meniul de selectje apasati pe simbolul

= Aplicatia TRACK-Leader apare in fereastra principala:

Pornirea navigatiei

Exista doua cai pentru a porni 0 navigatie:
= Din aplicatia TRACK-Leader. [— 23]
= Din aplicatia ISOBUS-TC, daca lucrafi cu comenzi ISO-XML. [— 25]

Daca nu puteti porni navigarea, pentru ca in fereastra de lucru simbolul apare pe gri, atunci
pot exista urmatoarele cauze:
= Afiincercat prea devreme sa porniti navigarea. Dupa o repornire si dupa conectarea unui
calculator de lucru, terminalul are nevoie de cateva secunde pentru crea comunicarea cu toate
componentele. Apoi apare din nou tasta ,Navigare”.
= Lucratj fara comenzi ISO-XML, Thsa in aplicatia ISOBUS-TC parametrul ,Mod de lucru* este
setat pe ,Extins”.
= Lucrafi cu comenzi ISO-XML si nu afj pornit nicio comanda.
= Al conectat terminalul la un calculator de lucru ISOBUS nou fara a reporni terminalul.
« In aplicatia Tractor-ECU ati dezactivat parametrul ,Legétura cu ISOBUS-TC?” (mesaj de eroare:
Dispunerea utilajelor nefixata.)
= Unadin licentele de testare a expirat: TRACK-Leader sau SECTION-Control

Start In TRACK-Leader - fara ISOBUS-TC

M Daca lucrati cu un calculator de lucru ISOBUS, acesta trebuie sa fie conectat la ISOBUS.

M Daca lucrati fara un calculator de lucru ISOBUS, trebuie sa activati in aplicatia Virtual ECU
computerul de lucru virtual. Mai multe gasiti in instructiunile de utilizare ale terminalului.

M Afi setat parametrul ,Mod de lucru” din aplicatia ISOBUS-TC pe ,Standard”.

1. - Deschidetj aplicatia TRACK-Leader.
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Conditii de baza ale utilizarii

Pornirea navigatiei

= Apare urmatoarea fereastra:

"o

= Daca in loc de "Navigare" apare textul "...", atunci Tnseamna ca nu atj indeplinit una dintre

conditii. Pentru afla cauza exactd, apasati pe

2. Apasati pe "Memorie".

= Apare fereastra "Memorie": [— 84]

. Aici trebuie sa decideti daca doriti sa lucrati un cadmp pentru prima oara sau daca doritj sa lucrafi
pe un camp ale carui limite le-afj salvat deja. Hotarati-va asupra uneia din urmatoarele posibilitai
si cititi mai departe incepand cu pasul 8.

. Posibilitatea a: Daca doriti sa lucrafi un cdmp nou, trebuie sa va asigurati ca nu se gasesc

inregistrari mai vechi in memorie. Apasati pe , pentru a sterge Tnregistrarea deschisa.
(inregistrarea nu este stearsa de pe cardul SD)
= In fereastrs nu este afisat niciun camp.

. Posibilitatea b: Daca doriti sa prelucrati un cdmp ale carui date se gasesc pe cardul SD, apasat

pe si incarcati datele campului de pe cardul SD.
= In fereastra apare campul pe care l-afj incarcat.
= La campul incarcat aveti doua posibilitati:

. Posibilitatea b1: Doriti s& continuati lucrul pe acest camp.
Daca doriti s& continuati lucrul pe acest camp, insa doriti & folositi altd masina pentru aceasta,
trebuie s& conectati mai intai aceasta masina.
Cititi mai departe de la pasul 8.

. Posibilitatea b2: Vreti sa prelucrafi din nou acest cAmp, aveti nevoie numai de limita campului.

Apasati pe , pentru a sterge parcursurile.

- Parasiti fereastra "Memorie".
= Apare fereastra de pornire a aplicafjei.
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Conditii de baza ale utilizarii

Pornirea navigatiei

9. - Porniti 0 navigare noua.
= Apare fereastra de lucru. Ea include numai simbolul autovehiculului sau, suplimentar,
limitele c&mpului si parcursurile incarcate, in functie de datele pe care le-afi incarcat
anterior.

= Daca Tn mijlocul ecranului apare simbolul , atunci nu exista conexiune cu receptorul
DGPS si nu puteti lucra mai departe. Conectatj un receptor DGPS si configuratj-I.

10. Pentru a afla ce informafji apar in fereastra de lucru, cititi acest capitol: Informati in fereastra de
lucru [— 15]

11. Pentru a afla ce trebuie sa faceti mai departe, cititi acest capitol: Desfasurarile operarii [— 8]

522 Cu figiere shape din ISOBUS-TC
Folositi aceasta metoda daca folositi aplicatia "ISOBUS-TC” in modul standard.
Mod de procedura M Daca lucrati cu un calculator de lucru ISOBUS, acesta trebuie sa fie conectat la ISOBUS.

M Daca lucrati fard un calculator de lucru ISOBUS, trebuie sa activati in aplicatia Virtual ECU
computerul de lucru virtual. Mai multe gasiti n instructiunile de utilizare ale terminalului.

M Ati setat parametrul ,Mod de lucru” din aplicatia ISOBUS-TC pe ,Standard”.

1. Activati un camp in aplicatia ISOBUS-TC. Cititi cum se face asta in instructiunile de utilizare ale
terminalului.

2. - Deschidetj aplicatia TRACK-Leader.
= Apare fereastra de lucru cu toate datele cAmpului salvate in ISOBUS-TC:

= Daca fereastra de lucru nu apare, atunci inseamna ca nu afj indeplinit una dintre conditji.
= Daca in fereastra de lucru apar suprafetele prelucrate marcate cu verde (de la ultima

utilizare), trebuie s& le salvati in fereastra "Memorie” cu tasta

=> Daca in mijlocul ecranului apare simbolul , atunci nu exista conexiune cu receptorul
GPS si nu puteti lucra mai departe. Conectati un receptor GPS si configuratj-I.

3. Pentru a afla ce informatji apar in fereastra de lucru, cititi acest capitol: Informatii in fereastra de
lucru [— 15]

4. Pentru a afla ce trebuie sa faceti mai departe, cititi acest capitol: Desfasurarile operérii [— 8]

5.2.3 Cu o comanda ISO-XML

Folositi aceasta metoda dacé folositi aplicatia "ISOBUS-TC” in modul extins.

30302432a-02-RO V18.20201207 25



Conditii de baza ale utilizarii

Recunoasterea sensului de mers

Mod de procedura M Daca lucrai cu un calculator de lucru ISOBUS, acesta trebuie sa fie conectat la ISOBUS.

M Daca lucrati fara un calculator de lucru ISOBUS, trebuie sa activati in aplicatia Virtual ECU
computerul de lucru virtual. Mai multe gasiti in instructjunile de utilizare ale terminalului.

M Ati setat parametrul ,Mod de lucru” din aplicatia ISOBUS-TC pe ,Extins”.

1. Porniti 0 comanda in aplicatia "ISOBUS-TC". Citifi cum se face asta in instructjunile de utilizare
de la ISOBUS-TC.

2. - Deschidetj aplicatia TRACK-Leader.
= Apare fereastra de lucru cu toate datele din comanda ISO-XML:

= Daca fereastra de lucru nu apare, atunci inseamna ca nu atj indeplinit una dintre conditii.

= Daca Tn mijlocul ecranului apare simbolul , atunci nu exista conexiune cu receptorul
GPS si nu puteti lucra mai departe. Conectati un receptor GPS si configuratj-1.

3. Pentru a afla ce informatii apar in fereastra de lucru, cititi acest capitol: Informatji in fereastra de
lucru [— 15]

4. Pentru a afla ce trebuie sa faceti mai departe, citifi acest capitol: Desfasurarile operarii [— 8]

5.3 Recunoasterea sensului de mers

Pentru ca sistemul sa functioneze corect la intoarcere si la mersul inapoi, se recomanda s& se tina
cont si de sensul de mers.

Atét timp cat va miscati pe camp inainte, utilajul de lucru este afisat corect pe ecran si sectiunile sunt

comutate corect @ @ Daca totusi mergeti inapoi @ sunt posibile doua comportamente:
= Daca sensul de mers nu este luat in considerare, terminalul presupune ca autovehiculul merge
Tnainte chiar si la schimbarea sensului de deplasare. In acest caz, autovehiculul este rotit cu
180° pe ecran. Astfel, sectiunile se gasesc intr-un loc gresit si, in anumite cazuri, sunt comutate

gresit. @

= Dacd sensul de mers este [uat in considerare, sdgeata GPS Tsi schimba culoarea si sensul. @
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Conditii de baza ale utilizarii

Recunoasterea sensului de mers

Avantajele schimbdrii sensului

Exista urmatoarele posibilitati de a tine seama de sensul de mers:
= Senzorul pentru sensul de mers din tractor. Semnalul de sens este transferat prin ISOBUS si
este recunoscut de terminal.
= Senzorul pentru sensul de mers al sistemului de directie.
= Recunoasterea semiautomata a sensului de mers pe baza semnalului GPS.

Recunoasterea semiautomata a sensului de mers

Daca parametrul ,recunoasterea sensului de mers* [— 91] este activat, dupa pornirea terminalului
trebuie s& va asigurati ca sensul de mers presupus este corect.

Sistemul presupune, la prima miscare a autovehiculului, ca acesta merge Tnainte. Fiecare modificare
de sens este apoi adaptata la aceasta informatje.

De aceea, este foarte important sa verificafi dupa pornirea navigarii daca sistemul a recunoscut
corect sensul de mers. n special atunci cand, inainte sau in timpul pornirii navigarii, autovehiculul a
mers Thapoi sau nu a avut inca o receptie GPS corecta.

Sensul de mers trebuie controlat din nou cel tarziu la 0 noua pornire a sistemului.

Mod de procedura 1. Porniti 0 navigare noua.
= Sdgeata de deasupra simbolului autovehiculului indica sensul de mers presupus in acel
moment.

- autovehiculul merge Tnainte; - autovehiculul merge Tnapoi.
2. Apasati pe , pentru a modifica sensul de mers presupus.

3. Lafiecare schimbare a sensului pe care terminalul o recunoaste pe baza semnalului GPS,
sensul de mers afisat este modificat.
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541

54.2

28

Conditii de baza ale utilizarii

Crearea punctului de referinta

Crearea punctului de referinta

Daca lucrati cu un semnal de corectie cu acuratete mai mare, de ex. RTK sau CenterPoint RTX, nu
trebuie s& creati nici un punct de referinta.

Pentru ce aveti nevoie de punctul de referinta?

Cu ajutorul punctului de referinta puteti compara coordonatele GPS reale cu coordonatele GPS
salvate si puteti compensa eventualele deplaséri (decalaje).

Pentru calibrarea pozitie GPS aveti nevoie de un punct fix pe sol, asa-numitul punct de referinta. La
calibrarea pozitiei GPS sunt comparate coordonatele salvate ale punctului de referinta cu
coordonatele actuale.

Stanga - cdmp cu o pozifie GPS calibratd; dreapta - cAmp fard o pozifie GPS calibrata

Daca nu fixati punctul de referinta si nu calibrati pozitia GPS de fiecare data Tnainte de inceperea
lucrului, se intampla urmatoarele:

Coordonatele GPS salvate ale limitei campului, liniile de ghidare, etc., diferd de pozitiile reale. Astfel
se poate ca parti ale cdmpului sa nu fie prelucrate, deoarece pozitia salvata a cdmpului se gaseste in
afara limitei cAmpului.

Pentru a atinge o precizie maxima:
1. La primul parcurs al fiec&rui camp, fixati un punct de referinta.

2. Calibrati pozitia GPS a unui cdmp pentru care afi fixat deja un punct de referinta, inainte de a
prelucra campul.

3. In timpul lucrarilor mai lungi calibrati intre timp pozitia GPS.

Fixarea punctului de referinta

La fixarea punctului de referint, hotaratoare sunt coordonatele receptorului GPS. Daca nu doritj sa
demontatj de fiecare data receptorul GPS, trebuie sa asezati autovehiculul de fiecare data in acelasi
loc. Astfel si receptorul GPS este n acelasi loc.

La fixarea punctului de referinta aveti nevoie de un punct fix, a carui pozitie nu se modifica in timp.
De exemplu un pom, o piatra de hotar sau un capac de canal.

Aveti nevoie de acest punct pentru ca la urmatoarea calibrare a semnalului GPS sa asezatj tractorul
in exact acelasi loc.
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Mod de procedura
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Conditii de baza ale utilizarii

Crearea punctului de referinta

Pierderea datelor cand punctul de referinta lipseste
Daca in viitor nu puteti gasi punctul de referinta, datele Tnregistrate devin inutile.

o Refineti intotdeauna pozitia exacta a punctului de referinta pentru fiecare camp!

Imaginea urmatoare arata o posibilitate de pozitionare a tractorului la fixarea punctului de referin{a:

Tractorul la fixarea punctului de referinfa

. Receptorul GPS pe acoperisul cabinei <  Pozitia punctului de referinta
tractorului

@ Distanta dintre receptorul GPS si punctul de @ Distanta dintre receptorul GPS si punctul de
pe marginea strazii pe axa X pe marginea strazii pe axa Y

-—- Linia de la punctul fix peste strada

M Lucrati un cAmp pentru prima data.

1. Gasiti un punct fix la intrarea pe cdmp. De exemplu un pom, o piatra de hotar sau un capac de
canal.

2. Desenati o linie de la acest punct peste drumul pe care sta autovehiculul.
3. Puneti autovehiculul cu ambele rofj din fata pe linie.

4. Notafi-va distanta dintre punctul fix si autovehicul. Aceasta distanta trebuie sa o pastratj si la
calibrarea semnalului GPS.

5. Porniti 0 navigare noua.

6. Apasati consecutiv pe urmatoarele simboluri:

jejele]
> >

= Pe ecran apare un "R" si un punct care marcheaza punctul de referinta pe cadmp. Punctul se
gaseste sub sageata.

= Afi fixat punctul de referinta.
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Conditii de baza ale utilizarii

Verificarea calitatii semnalului GPS

55 Verificarea calitatii semnalului GPS

Cu cét este mai bun semnalul GPS, cu atat TRACK-Leader lucreazd mai exact si mai sigur. Calitatea
semnalului GPS depinde de mai multj factori;

= modelul receptorului GPS;

= pozitia geografica (in unele regiuni ale lumii, satelitii de corectie nu sunt accesibili);

= umbririle locale de pe cAmp (copaci, muntj).

Informafii in fereastra de lucru

@ Calitatea actuala a semnalului GPS @ Graficul de bare
Afiseaza calitatea legaturii. Cu cat exista mai
multe bare albastre, cu atat mai buna este

legatura.
@ Numarul de sateliti conectati
Calitatea semnalului GPS
Calitate Descriere
RTK fix Cea mai mare acuratete.
RTK float Cca. 10 pana la 15 cm acuratete urma langa urma, TerraStar-C.
DGPS GPS cu semnal de corectie. n functie de receptorul DGPS si

configuratie: WAAS, EGNOS, GLIDE sau altele.

GPS Semnal slab si inexact.
INV Fara semnal GPS. Lucrul nu este posibil.
RTX conv Numai daca se foloseste un serviciu de corectie Trimble-RTX.

Semnalul de corectie nu are inca convergenta completd. Acuratetea
maxima nu este Tncé atinsa.

RTX Numai daca se foloseste un serviciu de corectie Trimble-RTX.
Acuratetea maxima este atinsa.

XFill Daca este afisat xFill ca si calitate GPS, in locul numarului de sateliti
apare un temporizator. Temporizatorul porneste la 20 de minute si
indica timpul cat mai poate fi folosit xFill.

5.6 Limita camp
Pentru ca sistemul s& cunoasca conturul unui cdmp, puteti marca limita cdmpului. Limita cAmpului

apare pe ecran ca o linie rogie care este desenata in jurul cdmpului.

Nu este neaparat necesar sa marcatj limita cdmpului. Utilizarea acesteia are totusi niste avantaje:
= Pot fi aflate suprafafa totala a cAmpului si suprafata care trebuie lucrata.
= Terminalul va avertizeaza cand va apropiati de limita cAmpului.
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Conditii de baza ale utilizarii

Limita camp

= Numai cand exista limita cAmpului este posibil sa se afiseze pe ecran un promontoriu.
= Numai cand exista limita cAmpului puteti deconecta automat sectiunile care se gasesc in afara
campului. Acest lucru este util mai ales la masgini de erbicidat cu latimi de lucru mari.

Exista mai multe posibilitai de a marca limita campului;
= Direct pe terminal: [— 32]

— Tn timpul lucrului cu un utilaj de lucru.

- Calcularea ulterioara din inconjurarea cAmpului.

— Prin inconjurarea campului cu tractorul sau cu un alt vehicul (Quad).
= Importarea limitei cAmpului: [— 34]

- Importarea datelor de masurare in format Shape.

— Importarea din Tnregistrari TRACK-Leader anterioare.

— Importarea limitelor cAmpului desenate pe PC.

5.6.1 Inregistrarea limitei cAmpului in timpul lucrului

Pentru a inregistra limita cdmpului in timpul lucrului, trebuie sa procedati in modul urmator. Cu cat
sunteti mai precis la plasarea limitei cdmpului, cu atat sunt comutate apoi mai exact sectjunile in zona
limita.

Mod de procedura M Este conectat un calculator de lucru si dispunerea utilajelor este fixaté corect.

1. Pornifi 0 navigare noua.

2. - In functie de sensul de mers si de partea cAmpului, selectati pozitia rampei pe care
doriti sa o folositi pentru inregistrarea limitei cAmpului.

3. - Confirmatj.
4. - Porniti Tnregistrarea limitei cAmpului.
5. Mergeti n jurul cdmpului.
6. - Intrerupeti nregistrarea, de ex. dacé sunt necesare manevre de deplasare speciale.
= La deplasarile in timpul carora inregistrarea este intrerupta, pe terminal este afisata o linie
intrerupta.
7. - Continuati Tnregistrarea.

= Terminalul trage o linie dreaptd intre pozitia in care ati pus in pauza inregistrarea si pozitia
de la care vreti sa continuati inregistrarea.

8. Continuati inregistrarea.
= Tineti cont de faptul ca la incheierea inregistrarii, terminalul trage o linie dreapta de la
pozitia actuala la punctul de pornire al inregistrarii.

9. - Incheiati inregistrarea limitei cAmpului.
= Terminalul trage o linie dreaptd de la pozitia actuala la punctul de pornire al inregistrarii.

= Afi inregistrat limita cAmpului.
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Conditii de baza ale utilizarii

Limita camp

5.6.2

Mod de procedura

32

= Suprafata totald a cdmpului este afisata in fereastra de navigare.

Inregistrarea limitei caAmpului prin inconjurarea campului

Pentru a Tnregistra limita cAmpului direct pe terminal, trebuie sa inconjurati cdmpul. Cu cat
inconjurarea este mai exacta, cu atat sunt comutate mai exact sectiunile Tn zona limita.

Precizia semnalului GPS este foarte importanta:
= Daca avetj posibilitatea, folositi un semnal GPS cat mai precis, de exemplu RTK.
= Daca lucrati cu DGPS, calibrati semnalul GPS la fiecare 15 minute. Pentru a face aceasta,

ntrerupeti Tnregistrarea (simbolul ) si mergeti la punctul de referinta. Dupa calibrare,
mergeti napoi la locul unde a fost intrerupta inconjurarea.

Procedeul de baza - fara calculator de lucru ISOBUS si fara SECTION-Control
Astfel inconjurati campul daca lucratj fara calculator de lucru ISOBUS si fara SECTION-Control:
M Tn aplicatia Virtual ECU, ati selectat computerul de lucru virtual al masinii utilizate.
1. Porniti o navigare noua.

2. Daca lucrati fara RTK, fixa{i punctul de referinta sau calibrat semnalul GPS.
= Vedeti urmatoarea imagine:

3. - Apasati acest simbol functional pentru a comunica terminalului ca aparatul de lucru
functioneaza. Daca la aparatul de lucru (sau tractor) este montat un senzor al pozitiei de operare
si acesta este configurat in profilul masinii, acest simbol nu apare. In acest caz, terminalul
recunoaste automat faptul ca aparatul de lucru functioneaza.

4. Porniti aparatul de lucru, resp. aduceti-l in pozitie de operare.

5. Inconjurati cAmpul. Aici incercati s& mergeti cu partea exterioard a aparatului de lucru direct pe
marginea campului. Daca ati constatat ca latimea de lucru este diferita de latimea aparatului de
lucru, opriti-va si corectati parametrul "Latime de lucru" in Virtual ECU. Pe durata Tnconjurarii
campului puteti regla acest parametru putin mai mare i puteti apoi merge la o distanta
constanta fata de marginea cAmpului.
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Conditii de baza ale utilizarii

Limita camp

= Dupa primii centimetri vedetj c& pe ecran, suprafata din spatele simbolului autovehiculului
este marcata in verde. Culoarea verde marcheaza suprafata lucrata;

6. Inconjuratj intregul camp.

7. Opriti-va dupa ce ati inconjurat campul.
= Inconjurarea trebuie s& fie incheiat:

8. - Apasati acest simbol functional pentru a marca limita cAmpului in jurul suprafetei
marcate in verde.

= Pe ecranul de navigatje este trasa de jur imprejurul cdmpului o linie rosie. Aceasta este limita
campului.

= In zona contoarelor apare acum suprafata calculata.

= Deoarece va gasiti in apropierea limitei cAmpului, terminalul Thcepe sa piuie si pe ecran apare
avertizarea "Limita camp".

Puteti salva limita cAmpului inregistrata in acest fel.

Inconjurarea campului cu SECTION-Control

Daca lucrati cu SECTION-Control, procedati aproape exact ca mai inainte, aga cum este descris in
procedeul de baza.

Important:
= Trebuie s fie conectat un calculator de lucru ISOBUS.

= Simbolurile functionale si sunt inlocuite prin acest simbol .Inpasul 3 din
procedeul de baza trebuie sa activafi modul automat din SECTION-Control. Suprafata lucrata
este marcata automat, imediat ce aparatul de lucru lucreaza.

Inconjurarea cAmpului cu ISOBUS-TC

Cénd utilizati ISOBUS-TC Tn modul standard, trebuie sa plasati intotdeauna un cdmp Tn ISOBUS-TC
inainte de a urma procedeul de baza descris aici.
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Limita camp

5.6.3

5.6.4

Mod de procedura

5.6.5

Mod de procedura

34

Inconjurarea cAmpului cu un tractor, Quad sau un alt autovehicul fara aparat de lucru

Tn multe cazuri este avantajos s& inconjurati cAmpul cu un autovehicul care nu remorcheaza un
aparat de lucru.

Important:
= Trebuie s& montati terminalul si receptorul GPS pe autovehicul.
= Pentru autovehicul trebuie sa plasati un computer de lucru virtual Tn aplicatia Virtual ECU. Datj
foarte exact pozitia receptorului GPS si latimea de lucru.
= Jumatate din latimea de lucru corespunde distantei de la mijlocul vehiculului pana la limita
campului. Pastrafj aceasta distanta pe tot timpul inconjurérii.

Importarea limitei cAmpului

Puteti importa limita cAmpului dintr-un program extern. Acestea pot fi limite mai vechi ale campului pe
care le-afj creat cu un alt terminal, sau date de la o firma de masurari. Sursa nu are nicio importanta.
Important este doar ca limita sa fie desenata foarte exact.

Fisierul trebuie sa aiba urmatoarele proprietati:
= Format figier: shp
= Standard: WGS84

Felul n care lucrati cu fisierele Shape il aflati din capitolul: Cand utilizati ISOBUS-TC Tn modul
standard [— 10]

Stergere limita camp

1. Atingeti urmatorul simbol functional cca. 3 secunde:
= Apare urmatorul mesaj; "Sa fie stearsa limita campului?"

2. "Da" - Confirmatj.

= Limita cAmpului este stearsa.

Inregistrarea suprafetelor interzise

Daca pe campul dvs. existd un obstacol pe care doriti s&-1 ocoliti intotdeauna, puteti inregistra pentru
acesta suprafete interzise.

La inregistrarea suprafetelor interzise, trebuie s& procedati similar cu inregistrarea limitelor cmpului.
M Ati inregistrat limita cAmpului pentru care doriti s& Tnregistrati o suprafata interzisa.

M Va aflati in interiorul cdmpului.

1. - In functie de sensul de mers si de partea cAmpului, selectati pozitia rampei pe care
doriti sa o folositi pentru inregistrarea suprafetei interzise.

2. - Confirmati.

3. - Porniti inregistrarea suprafetei interzise.

4. Deplasati-va in jurul suprafetei pe care doriti s& o inregistrati.
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Conditii de baza ale utilizarii

Limita camp
5. - Intrerupeti nregistrarea, de ex. daca sunt necesare manevre de deplasare speciale.
= La deplasarile in timpul carora inregistrarea este intrerupta, pe terminal este afisata o linie
intrerupta.
6. - Continuati Tnregistrarea.

= Terminalul trage o linie dreapta intre pozitia in care ati pus in pauza inregistrarea si pozitia
de la care vreti s& continuati inregistrarea.

7. Continuati inregistrarea.
= Tineti cont de faptul ca la incheierea inregistrarii, terminalul trage o linie dreapta de la
pozitia actuala la punctul de pornire al inregistrarii.

8. - Incheiati nregistrarea suprafetei interzise.
= Terminalul trage o linie dreapta de la pozitia actuala la punctul de pornire al inregistrarii.

= Ali inregistrat suprafata interzisa.

= Suprafafa interzisa este scazuta din suprafata totala a cdmpului. Este afisata numai suprafata
care trebuie lucrata.
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Ghidarea paralelda TRACK-Leader

Folosirea liniilor de ghidare pentru ghidarea paralela

6 Ghidarea paralela TRACK-Leader

6.1

6.1.1

Mod de procedura

36

Folosirea liniilor de ghidare pentru ghidarea paralela

Liniile de ghidare sunt linii paralele, care sunt afisate pe ecran. Ele va ajuta sa lucrafi cdmpul pe
traiectorii paralele.

Prima linie de ghidare pe care o plasati pe terminal se numeste linia AB. Pe ecran ea este marcata
de obicei cu literele A si B. Toate celelalte linii de ghidare sunt calculate si desenate pornind de la
linia AB.

Traseul liniei AB este salvat la prima trecere pe care trebuie sa 0 executati manual. Operarea
terminalului depinde de modul de ghidare pe care I-afi selectat.

Pentru a putea schimba directia de prelucrare la fiecare camp puteti plasa [— 44] mai multe seturi de
linii de ghidare. Pentru fiecare set de linii de ghidare, puteti plasa liniile de ghidare in alta directie si
intr-un alt mod.

T plus, in timpul lucrului cu un set de linii de ghidare puteti plasa un set de linii de ghidare pentru
prelucrarea ulterioara [— 46] a campului.

Pentru fiecare directie putefi alege un set de linii de ghidare

Liniile de ghidare paralele
M Modul de ghidare ,Paralel” este activat. [— 44]

1. Asezatj autovehiculul la punctul de pornire a liniei AB dorite.

2. - Plasatj primul punct.
= Pe ecran apare punctul A.
= Pe simbolul functional, primul steag este colorat in verde:;

=

3. Treceti in cealalta parte a campului.

4. - Plasatj al doilea punct.
=> Pe ecran apare punctul B.
= Pe simbolul functional, si al doilea steag este colorat in verde.
= Punctele A si B sunt unite cu o linie. Aceasta este linia AB.
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6.1.2

Mod de procedura

6.1.3

Mod de procedura

6.1.4
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Ghidarea paralela TRACK-Leader

Folosirea liniilor de ghidare pentru ghidarea paralela

= In stanga si in dreapta liniei AB apar alte linii de ghidare.

Liniile de ghidare ca nigte curbe
M Modul de ghidare ,Contur” este activat. [— 44]

1. Asezatj autovehiculul la punctul de pornire al liniei AB dorite.

2. - Plasafj primul punct.
= Pe ecran apare punctul A.

3. Mergeti in cealalta parte a cAmpului. Aici nu trebuie sa mergeti in linie dreapta.
= In timpul mersului, pe ecran este desenata o linie in spatele autovehiculului.

4. - Plasatj al doilea punct.
= Pe ecran apare punctul B.
= Punctele A $i B sunt unite cu o linie.

5. In stanga si in dreapta liniei AB apar alte linii de ghidare.

Liniile de ghidare dupa busola
M Modul de ghidare ,A+* este activat. [— 44]

1. Asezatj autovehiculul la punctul de pornire al liniei AB dorite.

2. Apasatj pe simbolul:
= Apare o tastatura.

3. Introducetj directia cardinala spre care trebuie sa conduca liniile de ghidare. Putetj introduce o

valoare ntre 0° si 360°.

4. - Confirmatj.

=> Pe ecran sunt desenate mai multe linii de ghidare paralele, care conduc toate in sensul pe

care |-afi introdus.

Linia de ghidare combinata

Tn modul de ghidare ,Contur AB”, puteti desena o linie de ghidare care consta atat din linii paralele

drepte cat si din linii curbe.
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Ghidarea paralelda TRACK-Leader

Folosirea liniilor de ghidare pentru ghidarea paralela

Simbol functio- | Functie Rezultat
nal

Fixeaza punctul A.

Porneste inregistrarea unui contur. Fixeaza un punct rosu care este legat
cu o linie dreaptd de ultimul punct.

Pune pauza la inregistrarea contorului. | Fixeaza un punct rosu de la care este
desenats o linie dreapta.

Fixeaza ultimul punct si incheia
inregistrarea liniei AB.

Mod de procedura
M Modul de ghidare ,Contur AB* este activat. [— 44]

1. Asezatj autovehiculul la punctul de pornire al liniei AB dorite.

2. - Plasafj primul punct.
= Pe ecran apare punctul A.

3. Deplasati-va drept Tnainte atét timp cat aveti nevoie de o linie de ghidare dreapta.
= In timpul mersului, pe ecran este desenata o linie in spatele autovehiculului.
= Linia este intrerupta si dreapta.

4, - Incheiati inregistrarea liniei drepte AB.

= Simbolul este inlocuit cu simbolul

= Pe ecran este fixat un punct rosu mic.

= Acum puteti desena o curba ca linie de ghidare.

= In timpul mersului, pe ecran este desenata o linie in spatele autovehiculului.

5. Daca doriti s& desenati din nou o linie dreaptd, puteti apasa din nou pe simbolul Si
continuati ca la pasul 3.

6. - Plasafj al doilea punct pentru incheia inregistrarea.
= Pe ecran apare punctul B.

= Punctele A $i B sunt unite cu o linie.

6.1.5 Folosirea liniilor de ghidare plasate automat

Sistemul poate sa plaseze automat linii de ghidare:
= In promontoriu. [— 49]
« Ininteriorul cAmpului. Acest caz este descris aici.

Prin folosirea acestei functii, puteti renunta adesea sé plasati manual prima linie AB conducénd. In
schimb, puteti folosi de la inceput sistemul de directie.
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Ghidarea paralela TRACK-Leader

Folosirea liniilor de ghidare pentru ghidarea paralela

Daca in TRACK-Leader apare pe ecran o limita de cAmp, sistemul poate plasa automat linii de
ghidare. Aceste linii de ghidare sunt intotdeauna drepte si paralele intre ele. Prima linie AB este
creata ca linie de legatura intre doua puncte care sunt fixate langa limita cAmpului. Distanta fata de
limita cAmpului este de jumatatea din |atimea de lucru.

Sunt plasate mai multe seturi identice de linii de ghidare. Puteti decide singur ce linii doriti sa folositi.
Seturile de linii de ghidare inutile trebuie sa le stergeti

In general, operarea consta din urmatoarele faze:

1. Pregatirea limitei cdmpului: Ocoliti cAmpul, incarcati limita cdmpului Shape Tn ISOBUS-TC, sau
incarcati o limita veche a cAmpului in TRACK-Leader.

2. Inserarea promontoriului: [— 49] Marcati aici parametrul ,Plasarea automat a liniilor de
ghidare”.

3. Stergeti seturile de linii de ghidare inutile.

4. Selectati linia de ghidare pentru lucru.

Astfel folositi liniile de ghidare plasate automat:
M Va aflati pe cAmpul pe care vreti sa-| prelucrafi.
M At pornit o navigatie.
M Pe ecran apare limita cAmpului.

M Nu exista linii de ghidare.

1. - Plasati promontoriul.

2. Setati parametrul ,Raza minima de viraj”.

3. Puneti o bifa la parametrul ,Plasarea automat a liniilor de ghidare”.

4. - Parasiti fereastra.

5. Confirmati ca doriti s& plasati promontoriul. Puteti sa- stergeti oricand mai térziu.
6. - Deschideti lista cu seturile de linii de ghidare disponibile.

= Seturile de linii de ghidare plasate automat, au denumirea ,Promontoriu_(Nr.)”.

7. Acum trebuie sa decideti care seturi de linii de ghidare doriti sa le pastrati si pe care le stergeti.
8. Apasati de doud ori pe un set de linii de ghidare.

= Apare fereastra de lucru.

9. - Mariti vizualizarea.
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Folosirea liniilor de ghidare pentru ghidarea paralela

=> Apare privirea generala:

= In privirea generald vedetj doua puncte: A si B
10. Ganditi-va daca o linie intre punctele A si B este potrivita pentru o linie AB.
11. Acum aveti doua posibilitati;

12. Posibilitatea a: Daca linia de ghidare nu este potrivitad pentru prelucrare, stergeti setul de linii
de ghidare.

13. - Deschideti lista cu seturile de linii de ghidare disponibile.

x - Stergeti setul de linii de ghidare. Intotdeauna este sters setul de linii marcate. Putei
marca un set de linii de ghidare apasand o data pe el.

14.
15. Posibilitatea b: Daca doriti sa pastrati linia de ghidare, redenumiti setul de linii de ghidare.
16. - Deschideti lista cu seturile de linii de ghidare disponibile.

17. - Redenumiti setul de linii de ghidare marcat.

18. Apasati de doud ori pe urmatorul set de linii de ghidare.

19. - Mariti vizualizarea.
= Apare privirea generala:

20. Ganditi-vé dac? o linie intre punctele A si B este potrivita pentru o linie AB.
21. - Deschideti lista cu seturile de linii de ghidare disponibile.
22. - Aici puteti sterge setul de linii de ghidare. Intotdeauna este sters setul de linii marcate.

Puteti marca un set de linii de ghidare apasand o data pe el.

23. Repetati acesti pasi pentru toate seturile de linii de ghidare plasate automat.
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Folosirea liniilor de ghidare pentru ghidarea paralela

6.1.6 Liniile de ghidare ca si curbe
Mod de procedura M Modul de ghidare ,Cerc" este activat.

1. Asezatj autovehiculul pe marginea exterioara a cAmpului, langa instalatia circulara de
aspersoare.

2. - Plasatj primul punct.

3. Inconjurati cel putin jumatate din circumferinta campului.

4. - Plasatj al doilea punct.
= Pe ecran apar linii de ghidare circulare.

6.1.7 Liniile de ghidare adaptive
Mod de procedura M Modul de ghidare "Contur adaptiv manual" sau "Contur adaptiv automat" este activat.

1. Asezati autovehiculul la punctul de pornire al liniei AB dorite.

2. - Plasafj primul punct.

3. Mergeti in cealalta parte a cAmpului.
= In spatele simbolului s&geata este desenata o linie.

4. - In modul de ghidare "Contur adaptiv manual" marcati manevra de intoarcere.

5. In modul de ghidare "Contur adaptiv automat
intoarcefj.
= [n stanga si in dreapta liniei desenate apar linii de ghidare noi.

6. Urmati noua linie de ghidare.

6.1.8 Stergerea liniilor de ghidare
Puteti sterge Tn orice moment liniile de ghidare si puteti plasa altele noi.

Mod de procedura
1. Atingeti unul din urmatoarele simboluri functionale timp de 3 secunde:
functie de modul de ghidare, simbolurile pot arata altfel.
= Apare urmatorul mesaj: "Sa fie sterse liniile de ghidare?"

2. "Da" - Confirmatj.
= Liniile de ghidare sunt sterse.

6.1.9 Mutarea liniilor de ghidare

intoarcetj. Sistemul recunoagte automat faptul ca

Folositi aceasta functie daca va gasiti pe traseul dorit dar pe terminal, pozitia tractorului este afisata

langa urma.

Aceasta functie functioneaza numai in urmétoarele moduri de ghidare:
= Paralel
= Contur
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Folosirea liniilor de ghidare pentru ghidarea paralela

Mod de procedura

6.1.10

Exemplu

Mod de procedura

6.1.11

Exemplu

Mod de procedura

42

M Este pornita navigarea.

1. - Mutatj liniile de ghidare pe pozitia receptorului GPS.

= Liniile de ghidare, limita cAmpului si parcursurile sunt mutate.

Setarea distantei dintre liniile de ghidare

Tn mod standard, distanta dintre liniile de ghidare corespunde I&timii de lucru, insa puteti modifica
aceasta distanta.

Latimea de lucru a masinii de erbicidat = 18 m
Dorifi s& va asigurati ca in timpul lucrului nu este omis nimic.

Reglati parametru "Distanta ntre linii" de ex. la 17,80 m. Lucrafi apoi cu suprapunere de 20 cm (10
cm la stanga si 10 cm la dreapta).

M Este pornita navigarea.

1. - Comutali la fereastra "Setari navigare".
= Apare fereastra "Setari navigare".

N

. Apasati pe "Distanta intre linii".
=> Apare tastatura.

w

Introduceti numarul de metri care trebuie sa existe intre liniile de ghidare.

4. - Confirmatj.
= Apare fereastra "Setari navigare".

o

Parasiti fereastra.

Setarea intervalului dintre liniile de ghidare

Daca doriti sa mergeti paralel si folositi fiecare a doua sau a treia linie de ghidare, puteti face o setare
ca aceste linii de ghidare sa fie marcate mai puternic decét celelalte.

La introducerea cifrei "2" este afisata ingrosat fiecare a doua linie de ghidare, la introducerea cifrei
"3", este afisata ingrosat fiecare a treia linie de ghidare, etc.

M Este pornita navigarea.

1. - Comutafj la fereastra "Setari navigare".
= Apare fereastra "Setari navigare".

N

. Apasati pe "Straturi".
= Apare tastatura.

3. Introduceti intervalul in care doriti s& marcati ingrosat liniile de ghidare.
4, - Confirmati.

= Apare fereastra "Setari navigare".

5. Parasiti fereastra.
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Folosirea liniilor de ghidare pentru ghidarea paralela

Setarea modului straturi

Daca folositi functia "Straturi" puteti stabili daca trebuie modificatd marcarea liniilor de ghidare care
trebuie prelucrate in timpul lucrului.
= "absolut" - liniile de ghidare marcate la ihceput rdman marcate intotdeauna chiar daca urmatj o

Setari posibile s . .
alta linie de ghidare nemarcata:

= "relativ’ - la aceasta setare, toate evidentjerile se muta imediat ce urmatj o linie neevidentjata
anterior:
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Folosirea liniilor de ghidare pentru ghidarea paralela

6.1.12 Selectarea modului de ghidare

Modul de ghidare decide cum sunt plasate liniile de ghidare si cum merg ele pe camp.

Simbol functional Functie

Comutati la fereastra cu seturile de linii de ghidare pentru
promontoriul.

Comutatj la fereastra cu seturi de linii de ghidare.

Paraseste fereastra ,Seturi de linii de ghidare” fara a prelua noul
set de linii de ghidare.

Creeaza un set de linii de ghidare alternativ in timp ce altul este
activat.

Creeaza un set de linii de ghidare nou.

Faciliteaza modificarea unui set de linii de ghidare.

x Sterge setul de linii de ghidare marcat.
Mod de procedura M Este pornita o navigare.
1. - Comutalj la fereastra "Seturi de linii de ghidare".

= Apare fereastra "Seturi de linii de ghidare".

2. - Creeaza un set de linii de ghidare nou.
= Apare fereastra "Set de linii de ghidare" cu réandurile: "Mod ghidare" si "Nume".

w

. Apasati pe randul "Mod ghidare".
= Apare o lista.

SN

. Selectati modul de ghidare dorit.

5. - Confirmatj selectia.
= Apare fereastra "Set de linii de ghidare".

6. - Parasiti fereastra.

~

. Apare fereastra "Seturi de linii de ghidare".

oo

. Atingeti de doua ori setul de linii de ghidare dorit pentru a-I activa in fereastra de navigare.
= Liniile de ghidare ale setului utilizat pAna in prezent sunt suprimate.
= Afi modificat modul de ghidare si puteti plasa acum o linie de ghidare noua.
= Puteti schimba oricand setul de linii de ghidare.

Exista urmatoarele moduri de ghidare:
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Folosirea liniilor de ghidare pentru ghidarea paralela

= Modul de ghidare "Paralel"

Tn acest mod de ghidare puteti lucra cdmpul in traiectorii paralele, drepte.
= Modul de ghidare ,,Contur AB”

In acest mod de ghidare puteti plasa o linie de ghidare care consta mai intai dintr-un contur si
apoi dintr-o linie dreapta AB.
= Modul de ghidare ,,Contur”

Folositi acest mod de ghidarea dacd acest camp are o limita continua neregulata.
= Modul de ghidare "A+"

In acest mod de ghidare putetj introduce manual directia geografica in care trebuie agezate liniile
de ghidare. Aici trebuie sa introduceti numai directia in grade (de la 0° pana la 360°) si liniile de
ghidare sunt dirijate automat si paralele intre ele.

= Modul de ghidare "Contur adaptiv manual”

In acest mod de ghidare, drumul autovehiculului este inregistrat la fiecare trecere. Urmatoarea
linie de ghidare este plasata abia dupa intoarcere. Ea este o copie exacta a ultimei treceri.
Tnainte de fiecare ntoarcere trebuie s& apasatj o tasta.

= Modul de ghidare "Contur adaptiv automat"
Acest mod functioneaza ca si "Conturul adaptiv manual”, insa terminalul recunoagte automat
faptul c& intoarcej.

= Modul de ghidare "Cerc"
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Folosirea liniilor de ghidare pentru ghidarea paralela

In acest mod de ghidare pot fi plasate linii de ghidare circulare pentru a prelucra campuri care
sunt echipate cu o instalatie circulara de aspersoare.

= Liniile de ghidare automate
Exista o alternativa la modurile de ghidare: plasarea automata a liniilor de ghidare la lucrul cu
promontoriul. Mai multe despre aceasta se gasesc in capitolul: Prelucrarea promontoriului [—
49]

Plasarea setului alternativ de linii de ghidare in timpul lucrului

In timp ce lucrati pe cAmp cu un mod de ghidare, puteti plasa un mod de ghidare alternativ cu alte linii
de ghidare, de ex. pentru prelucrare ulterioara.

Mod de procedura M Este pornita o navigare.

46

1. - Comutati la fereastra ,Seturi de linii de ghidare”.
= Apare fereastra ,Seturi de linii de ghidare”.

2. - Activati functia pentru crearea unui set de linii de ghidare in timpul lucrului.
= Apare fereastra ,Set de linii de ghidare” cu randurile: ,Mod ghidare” si ,Nume”.

3. Apasati pe randul ,Mod ghidare”.
= Apare o lista.
4. Selectafi modul de ghidare dorit.
5. - Confirmati selectia.
= Apare fereastra ,Set de linii de ghidare”.
6. - Parasitj fereastra.
= Apare fereastra ,Seturi de linii de ghidare”.
7. - Comutati inapoi la navigare.
8. - Puneti primul punct pentru modul de ghidare alternativ. Aspectul exact al steagurilor

depinde de modul de ghidare activat.
= Pe ecran apare punctul A.

9. Pe simbolul functional, primul steag este colorat in verde.

10. Mergeti in cealalta parte a cAmpului.

11. - Plasatj al doilea punct.
=> Pe ecran apare punctul B.
=> Pe ecran este colorat Tn verde si al doilea steag.

= Modul de ghidare alternativ este salvat.
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Mersul paralel cu ajutorul barei de lumina si a liniei de ghidare

= Puteti selecta acum modul de ghidare alternativ prin intermediul ferestrei ,Set de linii de
ghidare”.

Mersul paralel cu ajutorul barei de lumina si a liniei de ghidare

Ecranul bara de lumina va sprijind la urmarirea liniei de ghidare. El va arata daca parasiti urma si
cum puteti sa ajungeti din nou Thapoi pe urma.

Exista urmatoarele tipuri de ecrane LightBar;
= Ecran LightBar in modul grafic
= Ecran LightBar in modul text

Suplimentar fata de ecranul LightBar, pe ecran apare 0 sageata directoare care arata directia de
mers.

Ecran bard de lumind, stanga: Mod text; dreapta: Grafic

@ Afisarea sensului barei de luming in modul @ Triunghi
text. Aici vedeti cat de tare si in ce directie trebuie
sa virati pentru a atinge pozitia ideala intr-o
anumita distanta.
Vezi si parametrul "Vizionare" [— 92].

@ Abaterea actuala de la linia de ghidare. @ Marcarea pozitiei optime
@ Linie de ghidare Abaterea actuala de la linia de ghidare
Ea indica pozitia optima a vehiculului. Fiecare punct corespunde unei abateri de 30
cm.

@ Sageata de sens
@ Pozitia receptorului GPS

Pentru a modifica tipul barei de lumina in timpul lucrului, apasati cu degetul pe zona de sus a
ecranului.

Utilizarea vederii sectiunii

Vederea sectiunii este o ilustrare schematica a Iatimii de lucru si a sectiunilor. Ea apare ca simbol al
autovehiculului si poate Tnlocui ecranul bara de lumina.
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Pornirea inregistrarii parcursurilor

6.4

Mod de procedura

48

Fér4 calculator de lucru ISOBUS: Vederea secfiunii in titlu gi ca bare de lucru

Cu un calculator de lucru ISOBUS: Vederea secfiunii in subsol si ca bare de lucru

Daca lucratj fara calculator de lucru ISOBUS, puteti folosi afisarea ca ajutor la comutarea sectjunilor.
Daca lucrati cu un calculator de lucru ISOBUS, sectiunile se comuta automat. Dupa culori
recunoasteti starea lor de moment.

Culoare Ce trebuie sa faceti:

Gri Inregistrarea este oprita.

Sub sectiune, cmpul este deja prelucrat sau autovehiculul sta.

Galben Inregistrarea este opritd. Terenul de sub sectjune este neprelucrat.
Rosu Decuplaj sectiunea. Inregistrarea este pornita.
Albastru Cuplatj sectiunea. Inregistrarea este pornit.

Pornirea inregistrarii parcursurilor

Tn urmétoarele cazuri nu trebuie s cititi acest capitol:
= SECTION-Control este activat
= Aveli un senzor a pozitiei de operare

Daca ori folositi SECTION-Control, ori avefi montat un senzor al pozitiei de operare, software-ul nu
stie cand aparatul dvs. (de ex. stropitoarea) lucreaza si cand nu. De aceea trebuie sa-i comunicafj
software-ului cnd incepeti lucrul.

Prin inregistrarea parcursurilor puteti vedea pe ecran ce zone ale cdmpului le-afi parcurs deja.

M At pornit o navigatie.

1. - Pornitj inregistrarea imediat ce incepetj sa lucrafj.

= Simbolul functional isi modifica aspectul:
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Prelucrarea promontoriului

= Suprafata prelucrata este marcaté cu verde in spatele simbolului vehiculului.

6.5 Prelucrarea promontoriului

Tn promomtoriu puteti plasa linii de ghidare care conduc de jur imprejurul cAmpului.

Avantaje:
= Putetj lucra promontoriul dupa interiorului campului. Astfel, dupa prelucrarea promontoriului nu
mai raman resturi de lichid de stropire pe cauciucuri.
= SECTION-Control decupleaza sectiuni care se gasesc in zona promontoriului in timpul lucrului

campului.
Simbol Software-ul este in aceasta stare daca | Aceasta se intdmpla daca apasati
functional apare simbolul tasta functionala de langa simbol

Promontoriul este dezactivat si nu a fost

Nu poate fi tiparita.

niciodata activat la acest camp.

Limita cAmpului nu a fost inca
inregistrata.

Promontoriul nu este activat. Apeleaza o fereastra in care poate fi

Apare numai dupa ce a fost inregistrata definit promontoriul.

limita cAmpului.

Puteti lucra acum interiorul cAmpului. Ghidarea paralela in promontoriu se

SECTION-Control lucreaza doar activeaza.

interiorul cdmpului. Sectjunile sunt
decuplate la trecerea in promontoriu.

Ghidarea paralela in interiorul cAmpului
este activata.

Puteti lucra acum promontoriul. Ghidarea paralela in interiorul cAmpului

se activeaza.

Mod de procedura Parametrul apare numai o data: la plasarea promontoriului. Daca incarcati o limitd a cAmpului care

contine si un promontoriu, puteti modifica setarile promontoriului numai in urmatorul mod:

1. (apésare lunga) - stergeti promontoriul.

2. - Plasati- inca o data.

Parametru Puteti configura urmatorii parametri:

= Latime promontoriu®
Aici introducetj latimea pe care trebuie sa o aiba promontoriul. Putetj introduce ca baza latimea
de lucru a celei mai late masini, de exemplu a stropitoarei de cAmp.

= ,Distanta intre liniile de ghidare"
Aici introducetj distanta care trebuie sa existe intre liniile de ghidare. Aceasta corespunde, de
obicei, latimii de lucru a utilajului folosit.

= ,Raza minima de viraj}”
Pentru ca in promontoriu liniile nu se intersecteaza la 90°, puteti introduce aici o raza pe care
poate circula autovehiculul cu utilajul atasat.
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Prelucrarea promontoriului

= ,Plasarea automata a liniilor de ghidare”
Daca activati aceasta optiune, terminalul creeaza automat linii de ghidare pentru interiorul
campului. Liniile de ghidare sunt desenate ca linii drepte paralele.
Aici sunt create trei seturi de linii de ghidare in directorul cu seturi de linii de ghidare, pentru a
putea alege directia Tn care doriti sa prelucrati cdmpul. Seturile de linii de ghidare se numesc
,Promontoriu” 1 pana la 3.
Cititi aici in continuare cum selectati un set de linii de ghidare: Selectarea modului de ghidare
[— 44]

= ,Mod de lucru pe o parte*
Parametru humai pentru semanatori.
Puneti parametrul pe "da", daca doriti sa plasati cu semanatoarea trasee pentru stropitoare i
plasati ambele trasee dintr-o0 singura trecere.
In acest mod, liniile de ghidare sunt plasate in asa fel incat semanatoarea poate lucra la prima
sau la a doua trecere numai cu o jumatate din [atimea de lucru.

Mod de procedura M Este incarcat un camp cu limitele lui.

1. Porniti 0 noua navigatie.
= Este afigat un cdmp cu limite si cu un promontoriu nemarcat.

2. - Apelati parametrii promontoriului.
= Apar parametrii.

3. Introduceti parametrii.

4, - Parasiti fereastra.
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Prelucrarea promontoriului

= In fereastra de lucru este marcaté cu portocaliu zona promontoriului.

5. Lucrati interiorul campului.
= Dupa prelucrare, interiorul cAmpului este verde si promontoriul este portocaliu:

6. - Activati ghidarea paralela in promontoriu.

= - apare n fereastra de lucru.
=> Promontoriul este marcat gri.

= In promontoriu apar liniile de ghidare.

7. Lucrati promontoriul.

V18.20201207
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Sesizarea obstacolelor

6.6 Sesizarea obstacolelor

Daca pe cAmpul dvs. exista obstacole, puteti sesiza pozitia acestora. Astfel suntetj avertizat
intotdeauna Tnainte de a se putea ajunge la o coliziune.

Puteti sesiza obstacolele Tn timpul lucrului cdmpului.

Sunteti avertizat inaintea unui obstacol in urmatoarele cazuri:
= Daca ajungeti la obstacol in 20 de secunde sau mai putin.
= Daca distanta dintre obstacol si autovehicul este mai mica decat latimea de lucru a utilajului
agricol.

Avertizarea consta intotdeauna din doud elemente:
= Avertizare grafica in coltul din stdnga sus a ferestrei de lucru

- "Limita camp"
— "Obstacol"

= Semnal acustic

/\ ATENTIE

Obstacolele
Software-ul va poate avertiza in cazul obstacolelor. Puteti frana sau puteti evita obstacolele.

Simbol functional Semnificatie

Apeleaza simboluri functionale suplimentare.

Creeaza un obstacol nou.

Sterge toate obstacolele.

Sterge obstacolul selectat.

Mut& obstacolul.

Salveaza obstacolul.

Mod de procedura M Afi pornit o navigatie.
1. - Apelati simbolurile functionale noi.
2. - Adaugati un obstacol.

=> Apare tastatura.

52 V18.20201207 30302432a-02-RO



6.6.1

Mod de procedura

6.7

Mod de procedura
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Schimbarea tractorului

3. Denumiti obstacolul.

4, - Confirmatj.
= Pe ecran apare un punct rosu care clipeste. El marcheaza locul in care se gaseste
obstacolul. Alaturi apare distanta dintre obstacol si receptorul GPS.

5. Folositi sagetile pentru a muta punctul in aga fel in cat distantele de pe ecran sa corespunda
distantelor de pe camp.

6. - Salvati pozitia obstacolului pe camp.

= Obstacolul apare acum in fereastra de lucru.

Stergerea marcajului obstacolului

Astfel stergeti marcajul unuia sau mai multor obstacole:

1. - Apasati pentru a apela fereastra pentru stergerea marcajului obstacolului.
= Apare fereastra ,Stergere obstacole”.

2. Selectati obstacolele dorite. Alternativ, cu puteti marca sau indeparta marcajul tuturor
obstacolelor.

3. - Comutati Tnapoi in fereastra de lucru.
= Apare urmatorul mesaj: ,Sunteti sigur ca stergeti selectia?”.

4. ,Da’ - Confirmatj.

= Obstacolele selectate au fost sterse.

Schimbarea tractorului

Aveti oricand posibilitatea sa intrerupeti navigarea si sa o continuati cu un alt tractor si cu un alt
terminal touch mai tarziu.

Astfel schimbati tractorul:
M Este activatd o navigare, cAmpul este prelucrat partial.
M n ambele cabine ale tractoarelor se foloseste un terminal touch de la ME.

1. Opriti tractorul 1.

- Parasiti navigatia.
Salvati cdmpul. [— 85]
Sincronizati datele intre cardul SD si stick-ul USB. [— 86]
Scoateti stick-ul USB.
Introduceti stick-ul USB in terminalul celui de al doilea tractor.

Sincronizati datele intre cardul SD si stick-ul USB.

© N o o k~ w D

Incarcati campul.
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Ghidarea paralelda TRACK-Leader

Schimbarea tractorului

9. Porniti navigarea.

V18.20201207

30302432a-02-RO



Comutarea sectiunilor cu SECTION-Control

Activarea SECTION-Control

7 Comutarea sectiunilor cu SECTION-Control

7.1

Mod de procedura

1.2

Elemente de comanda

7.3

Mod de procedura

30302432a-02-RO

Activarea SECTION-Control

Pentru a putea comuta automat sectjunile unui calculator de lucru ISOBUS, trebuie sa procedati

astfel:

. Conectafi un calculator de lucru ISOBUS la ISOBUS.

Configurati setarile pentru acest calculator de lucru. [— 93]

1
2
3. Porniti o navigare. [— 23]
4

Setati modul de lucru. [— 55]

Modificarea modului de lucru de catre SECTION-Control

Daca SECTION-Control este activat, atunci putetj lucra in doua moduri:

= Modul automat

Tn modul automat, sistemul porneste si opreste automat sectjunile.

= Modul manual

Tn modul manual, trebuie s& opriti si s& porniti intotdeauna manual sectjunile.

Simbol functional

Semnificatie

Comuta intre modul manual si modul automat.

Modul care este activat il vedetj in fereastra de lucru:

Simbol | Semnificatie

Modul automat este activat.

Modul manual este activat.

Afigarea hartii cu valori efective

In timpul lucrului putetj vizualiza cantitatile imprastiate ca o harté cu valori efective.

M Un calculator de lucru ISOBUS este conectat la echipamentul de baza ISOBUS.

M SECTION-Control este activat.

M Este pornita o navigare.

M n timpul lucrului, navigarea coloreaza in verde suprafata prelucrata.

1. - Activatj vizualizarea cantitatji de stropire.
= Pe ecranul principal sunt marcate in albastru zonele cu cantitai stropite asemanatoare.
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Comutarea sectiunilor cu SECTION-Control

Operarea masinii cu mai multe latimi de lucru

2. Trecefi cu degetul aratator de doua ori peste partea de jos a ecranului catre stanga:

= Apare legenda:

3. Apasati de doud ori pe legenda.
= Apar parametrii care pot fi reglafj.

4. Configurati parametrii. Explicatia lor o gasiti in aceste indicatji de actionare.

Parametrul "DDI 2" sau denumirea solutiei de stropit

Activeaza si dezactiveaza afisarea.

411

Parametrul "Valoare minima

Aici introduceti cea mai mica valoare.

Parametrul "Valoare maxima"

Aici introduceti cea mai mare valoare.

Parametrul "Numar de gradatii”

Introduceti numarul de gradatji.

Operarea masinii cu mai multe lagimi de lucru

Daca folositi un calculator de lucru in care sunt configurate simultan mai multe latimi de lucru,
SECTION-Control poate recunoaste aceasta automat.

Acestea pot fi, de exemplu, urmatoarele masini:
= stropitoare de cAmp cu doua tije
= semanatoare care, pe langa seminte, pot imprastia si ingrasamant

SECTION-Control va faciliteaza configurarea separata a comportamentului la comutare pentru
fiecare lafime de lucru. De aceea, in fereastra "Setéri | SECTION-Control* existd un profil pentru
fiecare latime de lucru. [— 93]
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Mod de procedura
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Comutarea sectiunilor cu SECTION-Control

Operarea masinii cu mai multe latimi de lucru

In ecranul de navigare nu pot s& apara simultan rezultatele tuturor latimilor de Iucru. Aceasta ar face
afisarea invizibila. De aceea, trebuie sa activati o latime de lucru. Suprafata lucrata de dvs. este
afisata pe ecran cu culoare verde.

Toate suprafetele care au fost lucrate de catre celelalte Iatimi de lucru, sunt Tnregistrate in fundal.
Imediat ce activatj o altd I&time de lucru, vedetj si rezultatul acesteia.

Astfel activati o latime de lucru:
M Masina are doua latimi de lucru.
M SECTION-Control este activat.
M Este pornita o navigare.

1. Pentru a avea o privire generala asupra latimilor de lucru disponibile, treceti cu degetul peste
contoare, spre stanga, pana cand apar simbolurile latimii de lucru. (optional)
= Latimea de lucru activatd este marcata cu o sageata.

2. Apasati pe simbolul autovehiculului:

=> Este activata urmatoarea latime de lucru.
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Lucrul cu hartile de aplicare

Hartile de aplicare dintr-o comanda ISO-XML

8 Lucrul cu hartile de aplicare

O harta de aplicare este o harté detaliata a unui camp. Tn aceasta harta cAmpul este impértit pe
zone. Harta de aplicare contine informatji despre cat de intensive trebuie sa fie lucrarile in fiecare
Zona.

Daca harta de aplicare este incarcata, software-ul verifica, pe baza coordonatelor GPS ale
autovehiculului, ce cantitati de stropire sunt necesare conform hartji de aplicare si trimite informatjile
mai departe la calculatorul de lucru ISOBUS.

Terminalul poate deschide harii de aplicare in doua formate:
= Format ISO-XML

- Harta de aplicare de pe PC trebuie incorporata intr-o comanda ISO-XML.

- Harta de aplicare poate fi folosita numai impreuna cu o comanda ISO-XML prin aplicatia
ISOBUS-TC.

— Pot fi folosite simultan Tntr-o comanda, pana la patru harti de aplicare. Astfel puteti folosi, la
aparatele de lucru care au mai mult de un sistem de dozare, cate o harta de aplicare pentru
fiecare sistem.

= Format shape (shp)
— Harta de aplicare este importata in ISOBUS-TC. [— 10]

- El poate folosi simultan numai o singura harta de aplicare.

8.1 Hartile de aplicare dintr-o comanda ISO-XML
Mod de procedura 1. Tn harta agricola creati o comanda ISO-XML cu una sau mai multe harti de aplicare.
2. Transferafi comanda pe terminal. Mai multe informatji gasiti in instructiunile de la ISOBUS-TC.

3. Deschideti comanda in aplicatia ISOBUS-TC. In functie de configuratie, trebuie s verificafj
eventual daca valoarea nominala este setata corect.

Porniti comanda in aplicatia ISOBUS-TC.
Deschideti TRACK-Leader.

2 L

Mergeti la camp.

7. Deschidetj aplicatia TRACK-Leader.
= Infereastra de lucru vedetj harta de aplicare colorata.

8.1.1 Mai multe harti de aplicare simultan

Cu TRACK-Leader putetj folosi simultan mai multe harti de aplicare pentru mai multe sisteme de
dozare.

Premise:
= Licenta ,MULTI-Control* trebuie s fie activata.
= Ambele harti de aplicare trebuie sa fie parte a unei comenzi ISO-XML.
= Calculatorul de lucru ISOBUS al aparatului de lucru trebuie sa suporte aceasta functie.

Exista urmatoarele scenarii pentru utilizarea simultana a mai multor harti de aplicare:
= Aparat de lucru cu mai multe sisteme de dozare si mai multe [atimi de lucru
= Aparat de lucru cu mai multe sisteme de dozare cu o laime de lucru
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Mod de procedura

8.2

8.3

Mod de procedura
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Lucrul cu hartile de aplicare

Hartile de aplicare Shape

In fiecare caz avetj posibilitatea de a selecta in timpul lucrului harta de aplicare care trebuie afisata
pe ecran. In functie de scenariu, operarea in TRACK-Leader este putin diferita.

Mai multe sisteme de dozare si mai multe latimi de lucru

Aparatul de lucru dispune de mai multe sisteme de dozare si fiecare sistem de dozare dispune de o
[atime de lucru proprie. De exemplu, 0 masina de erbicidat cu doua armaturi si doua tije, o
semanatoare care imprastie seminte si ingrasamant. Latimile de lucru pot fi montate consecutiv.

Astfel modificafi harta de aplicare afisata:
M Este pornita navigarea cu harti de palicare.

1. Infereastra de lucru, apasati pe simbolul vehiculului.
= Este afisata urmatoarea harta de aplicare din comanda.

Mail multe sisteme de dozare cu o latime de lucru

Aparatul de lucru dispune de mai multe sisteme de dozare care Tnsa impart numai o latime de lucru.
De exemplu, un distribuitor de Tngrasaminte cu mai mult de un rezervor si cu mai multe sisteme de
dozare, Insa numai cu o latime de lucru. Tntr-un astfel de distribuitor de ingrasaminte se formeaza un
amestec de ingrasaminte din mai multe rezervoare, care este imprastiat prin intermediul unui
dispozitiv de distributie.

Astfel modificati harta de aplicare afisata:
M Este pornita navigarea cu harti de palicare.

1. Jos In stdnga, deasupra zonei contoarelor, apare denumirea solutiei imprastiate. Apasati pe
acest text.
= Este afisata urmatoarea harta de aplicare din comanda.

Hartile de aplicare Shape
Hartile de aplicare Shape trebuie importate in aplicatia ISOBUS-TC. [— 10]

Afisarea hartii de aplicare
Daca lucrati cu harti de aplicare, puteti vizualiza valorile nominale ca si harta de aplicare.
M Harta de aplicare este incarcata.

M Este pornita o navigare.
1. - Deschideti vizualizarea.

= Pe ecranul principal sunt marcate acum colorat zone cu valorile nominale separate.

2. Treceti cu degetul aratétor peste partea de jos a ecranului catre stanga.
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Lucrul cu hartile de aplicare

Afisarea hartii de aplicare

= Apare legenda:
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Directia automata TRACK-Leader AUTO

Instructiuni fundamentale de siguranta

9 Directia automata TRACK-Leader AUTO

9.2

Mod de procedura

9.3

9.3.1

Mod de procedura

30302432a-02-RO

Instructiuni fundamentale de siguranta

Intotdeauna cand folositi directia automata, respectati urmatoarele indicatji de sigurant:

Ca sofer, sunteti responsabil pentru utilizarea Tn siguranta a sistemului de directie. Sistemul nu
serveste la inlocuirea soferului. Pentru a evita accidente mortale sau raniri periculoase datorate
autovehiculului care ruleaza, nu parasiti locul soferului daca directia automata este pornita.
Sistemul de directie nu poate ocoli obstacolele. Soferul trebuie sa supravegheze intotdeauna
traseul de parcurs si sa preia manual directia imediat ce trebuie ocolit un obstacol.

Sistemul de directie NU controleaza viteza de deplasare a vehiculului. Soferul trebuie sa regleze
intotdeauna singur viteza, pentru a lucra cu o viteza sigura si pentru a nu pierde controlul
autovehiculului i acesta sa se rastoarne.

Sistemul de directje preia controlul asupra directiei vehiculului, atunci cand este activat la
testare, calibrare si in timpul lucrului. Cand el este activat, piesele directiei autovehiculului (rotj,
axe, puncte de articulatie), se pot comporta neprevazut. inainte de a activa sistemul de directie,
asigurati-va ca Tn apropierea vehiculului nu se gasesc oameni sau obstacole. Astfel evitatj
moartea, ranirile, sau pagubele materiale.

Sistemul de directie nu trebuie folosit pe drumurile publice sau n alte zone publice. Inainte de a
va deplasa pe o stradd sau Tntr-o zona publica, asigurati-va ca directia automata este oprita.

Pregatirea terminalului pentru lucru cu TRACK-Leader AUTO

Tnainte de a folosi TRACK-Leader AUTO pentru prima oard, trebuie sa facetj cateva setari la terminal:

1.

Activati licenta "TRACK-Leader AUTO" in aplicatia "Service" a terminalului. Felul in care activat
licentele, il aflati din instructjunile de utilizate ale terminalului.

Cand folositi un AG-STAR sau un SMART-6L, activati driverul GPS ,TRACK-Leader AUTO". La
NAV-900 trebuie s& activati driverul GPS ,AG-200, NAV-900“. Felul in care activatj driverul GPS,
il aflafi din instructiunile de utilizate ale terminalului.

In TRACK-Leader: In meniul "Setari" / "General", activati parametrul "TRACK-Leader AUTO".
Cuplati un calculator de lucru sau activati un calculator de lucru virtual Tn aplicatia Virtual ECU.

Asigurati-va ca in setarile de la TRACK-Leader AUTO este selectat profilul autovehiculului [—
107] corect.

Dacd TRACK-Leader AUTO foloseste eSteer, importati si valoarea initiala pentru parametrul
LInterventia manualé la directie”. [— 108]

TRACK-Leader AUTO cu calculator de lucru pentru directie ECU-S1

Cuplarea calculatorului de lucru pentru directie

Numai dupa ce calculatorul de lucru pentru directie este cuplat si pornit, este posibil sa se activeze
directia automata.

Ca si calculator de lucru pentru directie numim in acest capitol si Th subcapitole, calculatorul de lucru
pentru directie ECU-S1.

Astfel porniti calculatorul de lucru pentru directie:
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Directia automata TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO cu calculator de lucru pentru directie ECU-S1

1. - Apasati comutatorul "AUTO" in pozitie mediana.
= Simbolul "OFF" incepe sa lumineze.

= Calculatorul de lucru pentru directie porneste. Aceasta poate dura pana la doud minute.
Puteti recunoaste functionarea calculatorului de lucru pentru directie prin urmatoarele;

1. Dupa LED-urile de pe carcasa. Vedeti instructiunile calculatorului de lucru pentru directie.
sau

1. Deschidetj aplicatia TRACK-Leader.

2. Apasati pe "Setari".

3. Asteptati pana apare suprafata de comanda ,TRACK-Leader AUTO”. Ea este activatd pana
cénd calculatorul pentru directie a pornit.

9.3.2 Oprirea calculatorului de lucru pentru directie

Opriti calculatorul de lucru pentru directie imediat ce nu mai folositi directia automata, inainte de a
parasi cabina si de a opri motorul autovehiculului.
= Asigurati-va ca nimeni nu poate activa neintentionat sistemul de directie.
= Calculatorul de directie nu este perturbat de modificarile de tensiune care ar putea sa apara la
aprinderea si la oprirea motorului autovehiculului.

Exista mai multe cai de a opri calculatorul de lucru pentru directie:
= Oprirea calculatorului de lucru pentru directie cu intrerupatorul principal;
= La unele autovehicule, calculatorul de lucru pentru directie poate fi oprit prin oprirea motorului.
Acest lucru nu este insa posibil la orice tip de racord.

Mod de procedura Astfel opriti calculatorul de lucru pentru directie cu intrerupatorul principal:

1. - Apasati comutatorul "OFF",
= Simbolul "OFF" inceteaza sa lumineze.

9.3.3 Activarea si utilizarea directiei automate

Cénd directia automata este activata, sistemul de directie preia controlul asupra mecanismelor de
directie, imediat ce percepe o linie de ghidare Tn aplicatia TRACK-Leader.
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Directia automata TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO cu calculator de lucru pentru directie ECU-S1

Nerecunoasterea pericolelor
Moarte sau raniri grave

- Tnainte de instalarea sau utilizarea sistemului, cititi intreaga documentatie si familiarizatj-va cu
riscurile si pericolele posibile.

Autovehiculul care merge
Moarte sau raniri grave

o Nu parasiti niciodata autovehiculul, atat timp cat calculatorul de lucru pentru directie ECU-S1
este conectat.

> Inainte de punerea in functiune, calibrarea, configurarea sau utilizarea sistemului de directie,
asigurati-va ca in preajma autovehiculului nu se gaseste nicio persoana sau obiect.

Accident datorat activarii accidentale a sistemului
Moarte sau raniri grave

o Opriti calculatorul de lucru pentru directie inainte de a merge pe strada.

> Nu porniti niciodata calculatorul de lucru pentru directie pe strada.

Sistemul nu poate ocoli obstacolele
Ciocnire de un obstacol

> In timpul mersului, supravegheati campul si ocoliti manual toate obstacolele. Daca este nevoie,
opriti autovehiculul.

30302432a-02-RO

Simbol Functie

Nu este posibila directia automata.

Sunt posibile urmatoarele cauze:
= Calculatorul de lucru pentru directie are functionarea blocata din cauza unui
mesaj de eroare.
= Nu atj plasat nicio linie de ghidare.
Urmari:

Nu se intampla nimic, deoarece simbolul este dezactivat.

Activeaza si dezactiveaza directia automata.

In zona de stare vedetj starea actuala:

- Directia automata este activata. Sistemul vireaza pe o linie de ghidare.

- Directia automata este activata. Autovehiculul urmeaza o linie de ghidare.

V18.20201207 63



Directia automata TRACK-Leader AUTO

TRACK-Leader AUTO cu calculator de lucru pentru directie ECU-S1

Mod de procedura

64

Simbol Functie

- Directia automata este dezactivata.

Autovehiculul vireaza catre stanga.

Pana la urmatoarea schimbare a liniilor de ghidare, autovehiculul este condus paralel
cu linia de ghidare.

Autovehiculul vireaza catre dreapta.

Pana la urmatoarea schimbare a liniilor de ghidare, autovehiculul este condus paralel
cu linia de ghidare.

M Ati indeplinit toate premisele. Vezi capitolul Pregatirea terminalului pentru lucru cu TRACK-
Leader AUTO [— 61]

M Va aflati pe camp.

1. Porniti motorul autovehiculului.

2. Porniti terminalul.

3. Pornitj calculatorul de lucru pentru directie. [— 61]

Deschidetj aplicatia TRACK-Leader.

o &

Apasati pe "Navigare".
= Apare fereastra de lucru.

6. Asteptati pana cand a pornit calculatorul de lucru pentru directie.
= Apare urmatorul mesaj;
,TRACK-Leader AUTO si ECU-S1:
Inainte de punerea in functiune, cititi si tineti seama de documentatia sistemului, in special
de indicatiile de siguranta.”
= Calculatorul de lucru pentru directie a pornit.

7. Confirmaj.

8. Apasali pe

9. Verificati daca este setat profilul corect al autovehiculului in rndul ,Set de parametri” [— 67].

10. Daca profilul autovehiculului este corect, apasati pe . Daca nu, selectati in Virtual ECU
profilul corect al autovehiculului si al masinii.

= In partea dreapta a ferestrei de lucru vedeti simbolul functional . Sistemul nu poate fi
activat pana cand nu plasati o linie AB.
11. Selectati un mod de ghidare. [— 44]
12. Asigurafi-va ca aveti un semnal GPS bun.
13. Plasati o linie AB. [— 36] La plasarea liniei AB, trebuie sa virati manual autovehiculul.

14.Imediat ce ati plasat punctul B, puteti activa sistemul de directie. Este important ca autovehiculul
sa se deplaseze incet in directia de prelucrare, pentru ca directia sa fie detectata corect.
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Directia automata TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO cu calculator de lucru pentru directie ECU-S1

15. Exista mai multe posibilitati de a activa directia automata:

Posibilitatea 1: Apasati pe

Posibilitatea 2: - Apasati cca o secunda butonul ,AUTO”.

Posibilitatea 3: Actionati intrerupatorul de picior optional.

Posibilitatea 4: La TRACK-Leader AUTO Iso, la unele modele de autovehicule se activeaza
suplimentar printr-o tasta de activare din autovehicul sau prin managementul promontoriului.
Respectati instructiunile de utilizare ale autovehiculului.

= Simbolul din zona contoarelor este Tnlocuit cu urmatorul simbol:
= Sistemul de directie este activat. El preia controlul asupra directiei.

16. Mergeti pana la promontoriu.

17.Dac4 ati ajuns la promontoriu, dezactivati sistemul de directie. In capitolul urmator aflati cum. [—
65]

18. Intoarceti manual.

19. Dupa intoarcere conduceti autovehiculul pana cénd este detectata urmatoarea linie AB, de
asemenea marcata cu albastru.

20. Activatj directia automata.
= Sistemul de directie este activat din nou.

21. Sarcina lui consta acum, in principal sa regleze si sd mentina viteza, atunci cand este necesar.

Dezactivarea directiei automate

Daca directia automata este dezactivata, calculatorul de lucru pentru directie este intr-adevar pornit,
insa el nu vireaza autovehiculul.

Dezactivaij directia automata Tn urmatoarele situatji:
= Tnainte de a vira.
« Tnainte de a opri calculatorul de lucru pentru directie, terminalul sau autovehiculul.
= Daca doriti sa preluatj controlul asupra autovehiculului.

Astfel dezactivaii directia automata:

1. Posibilitatea 1: - Apasati scurt butonul ,AUTO".
Posibilitatea 2: In fereastra de lucru a TRACK-Leader apasati pe simbolul

Posibilitatea 3: Rotiti volanul. Daca rotiti puternic volanul sau mentineti rotirea acestuia,
senzorul incorporat detecteaza ca preluati controlul. Directia automata este dezactivata.
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Directia automata TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO cu calculator de lucru pentru directie ECU-S1

Posibilitatea 4: Actionati intrerup&torul de picior optional.

Posibilitatea 5: La TRACK-Leader AUTO Iso, la unele modele de autovehicule se activeaza
suplimentar printr-o tasta de activare din autovehicul sau prin managementul promontoriului.
Respectati instructiunile de utilizare ale autovehiculului.

= 1n zona contoarelor din fereastra de lucru vedeti daca simbolul este nlocuit cu urmatorul:

Reglarea fina a sistemului de directie

Daca sistemul de directie a fost deja calibrat, el functioneaza fara probleme in aproape toate
situatiile. Se poate intAmplat totusi sa fie necesara adaptarea valorilor in cazuri deosebite. De
exemplu, in conditji speciale ale cAmpului, echipamente atasate, viteza de deplasare, etc.

Excluderea cauzelor
Daca sistemul nu vireaza satisfacator:
1. Verificati calitatea semnalului GPS.

2. Asigurati-va ca calculatorul pentru directie este fixat bine (nu are oscilatii) de suportul prevazut
pentru el.

3. Asigurati-va ca receptorul GPS este montat in locul prevazut pentru el.

4. Asigurati-va c& ati selectat profilul autovehiculului si profilul masinii corect.

Reglarea fina
Daca ati exclus alte cauze, puteti face reglajul fin al sistemului de directie.

Dupa calibrare, la fiecare parametru apare valoarea optima corespunzatoare pentru autovehiculul
selectat fara utilaj atasat. Puteti adapta valorile la conditiile actuale ale cAmpului si la utilajul atasat,
marind sau reducand parametrul pas cu pas.

INDICATIE

Virarea brusca si puternica a autovehiculului

Toate modificarile parametrilor sunt preluate imediat, fara repornire.

Daca mariti puternic valoarea unui parametru, autovehiculul poate reactiona prin virarea puternica
intr-o parte.

o Mariti valorile cu pasi mici.

Modificati urmatorii parametri separat si succesiv in asa fel incét sistemul de directie sa se comporte
optim. Dupé fiecare modificare controlati efectele:

1. ,Agresivitate a motorului” - numai la sisteme cu motor pe volan.

,Reactia directiei”

"Agresivitate la schimbarea cursului

"Toleranta abaterii"

o &~ DD

"Perceperea liniei"
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Directia automata TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO cu calculator de lucru pentru directie ECU-S1

6. "Reactia la mersul inapoi"

Daca sistemul functioneaza mai bine dupa aceea dar inca nu functioneaza optim, repetati setarile in
aceasta ordine.

Pentru a vedea parametrii:
1. Pornitj calculatorul de lucru pentru directie. [— 61]
2. Deschidetj aplicatia TRACK-Leader.
3. Asigurati-va ca este activat profilul autovehiculului [— 107] potrivit pentru autovehicul.

4. Porniti 0 navigare noua.

5. In fereastra de lucru, apasatj pe

Set de parametri

Acest parametru va arata pentru care combinatie constand din autovehicul si utilaj atasat a fost
configurat si salvat parametrul.

Setul de parametri se refera la parametri din doua surse:
= Din profilul autovehiculului din meniul TRACK-Leader AUTO.
= De la utilajul atasat prin calculatorul de lucru sau printr-un calculator de lucru virtual din Virtual
ECU.

Intotdeauna cand conectati o combinatie cunoscuta de autovehicule, sunt incércati ultimii parametri
de directie folositi pentru aceastd combinatie.

Perceperea liniei

Cu acest parametru puteti influenta viteza de cu care sistemul vireaza in directia unei linii de ghidare
nou percepute.

Scopul acestei setari trebuie sa fie acela ca autovehiculul sa ia cel mai scurt drum fara a trebui sa
vireze prea puternic sau prea brusc pentru aceasta.

Reactia directiei (la mersul thainte)

Cu acest parametru puteti influenta viteza de reactie a sistemului la comenzile directiei, la mersul
nainte.
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Directia automata TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO cu calculator de lucru pentru directie ECU-S1

@ Valoare prea mare. Valoare prea mica.
Sistemul reactioneaza prea repede. Aceasta Sistemul reactioneaza prea incet. Corectiile
are ca urmare faptul ca rotile merg foarte sunt rare.
neuniform.

@ Valoare ideala

Reactia la mersul inapoi
Cu acest parametru puteti influenta viteza de reactie a sistemului la comenzile directiei, la mersul
napoi.

Parametrul corespunzator in calculatorul de lucru pentru directie: "Reactia la mersul ihapoi" (engleza:
Reverse Response)

Agresivitate la schimbarea cursului

Cu acest parametru puteti influenta puterea cu care sistemul trebuie sa vireze inapoi rotile pentru a
corecta cursul.
= Daca sistemul corecteaza prematur rotile, autovehiculul reactioneazé neuniform. Valoarea setata
este prea mare.
= Daca sistemul vireaza rotile inapoi prea slab si prea incet, autovehiculul pierde des linia de
ghidare. Valoarea setata este prea mica.

Pentru control, puteti monitoriza miscarile botului autovehiculului:
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Directia automata TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO cu calculator de lucru pentru directie ECU-S1

Cu cét botul autovehiculului schimb& mai des directia, cu att autovehiculul serpuieste mai des

@ Valoare prea mare. @ Valoare prea mica.
Botul autovehiculului schimba prea des Botul autovehiculului schimba prea rar
directia. directia.

@ Valoare ideala

Parametrul corespunzator in calculatorul de lucru pentru directie: "Agresivitate la schimbarea
cursului* (engleza: Heading Aggressiveness)

Toleranta abaterii

Cu acest parametru puteti influenta abaterea de la linia ideala de la care sistemul Thcepe sa
corecteze sensul de mers. Cu alte cuvinte, putefi astfel regla numarul de cm cu care vehiculul poate
merge pe langa linia de ghidare.

Cu cat sistemul detecteazd mai des o eroare, cu atat mai des corecteaza el cursul

@ Valoare prea mica @ Valoare prea mare
Toleranta permisa a abaterii este prea mica. Toleranta permisa a abaterii este prea mare.
Autovehiculul schimba prea des cursul. Autovehiculul schimba prea rar cursul.

@ Valoare ideala

Parametrul corespunzator in calculatorul de lucru pentru directie: "Toleranta abaterii" (engleza: Cross
Track Error)
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TRACK-Leader AUTO cu NAV-900

9.3.6

Mod de procedura

9.4

941

70

Agresivitate a motorului

Cu acest parametru puteti influenta viteza de reactie a motorului de volan la comenzile directjei.
Parametrul functioneaza ca "Reactia directiei", actioneaza insa numai la sistemele cu un motor
pentru volan.

Interventia manuala la directie
Cu acest parametru puteti seta forta cu care puteti controla volanul.

La prima punere n functiune a sistemului este detectata o valoare initiala pentru autovehicul.
Aceasta valoare trebuie apoi sa o importati o data din calculatorul de lucru, pentru ca mai tarziu sa fie
posibild o reglare fina. [— 108]

La o valoare scazutd, este suficient sa tineti volanul pentru ca sistemul de directie s& fie dezactivat.
La o valoare mai mare, trebuie folositd mai multa forta. Daca valoarea este totusi prea scazutd, se
poate Intdmpla ca sistemul sa se dezactiveze daca forta necesara pentru miscarea rotilor creste.

Exemple:
= Daca anvelopele au o presiune mica, pe soluri grele sau cu un utilaj atasat la partea hidraulica
frontala, valoarea trebuie marita corespunzator, pentru ca sistemul sa poata vira.
= Daca rotile sunt mici, conditiile sunt bune, valoarea trebuie redusa pentru a garanta siguranta.

INDICATIE

Accident prin nedeconectarea sistemului

Daca interventia manuala la directie nu este setata corect, este posibil ca sistemul de directie s& nu
se dezactiveze la interventia soferului, astfel ca manevrele de evitare esueaza si exista pericol de
accident. Autovehiculele cu sistem ECU-S1 pot fi operate numai daca interventia manuala la
directie este setata corect si functioneaza.

o Importati valoarea initiald a parametrului din calculatorul de lucru ECU-S1. [— 108] Fara acest
import, parametrul nu poate fi modificat.

o Configurati parametrul pentru fiecare configuratie autovehicul-utilaj de lucru (set de parametri).

Incheierea lucrului
Daca ati prelucrat cdmpul:
1. Dezactivaii directia automata.

2. Opriti calculatorul de lucru pentru directie.

TRACK-Leader AUTO cu NAV-900

Retineti ca trebuie sa luati in primire i s& Tnregistrati NAV-900 ca sistem pentru directie automata
conform normelor corespunzatoare specifice tarii, prin intermediul unui birou oficial.

Pornirea si oprirea calculatorului de lucru pentru directie

Calculatorul de lucru pentru directie este integrat direct in receptorul GNSS NAV-900. Asa cd nu este
necesar sa porniti sau s& opriti suplimentar calculatorul de lucru pentru directie, daca incepeti sau
incheiati lucrul.
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Directia automata TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO cu NAV-900

Daca receptorul este montat si conectat corect, calculatorul de lucru pentru directie integrat porneste
si se opreste automat.

Activarea si utilizarea directiei automate

Cénd directia automata este activata, sistemul de directie preia controlul asupra mecanismelor de
directie, imediat ce percepe o linie de ghidare Tn aplicatia TRACK-Leader.

Nerecunoagterea pericolelor
Moarte sau raniri grave

- Tnainte de instalarea sau utilizarea sistemului, cititi intreaga documentatie si familiarizatj-va cu
riscurile si pericolele posibile.

Autovehiculul care merge
Moarte sau raniri grave

o Nu parasiti niciodata autovehiculul, atat timp cat calculatorul de lucru pentru directie este
conectat.

> Inainte de punerea in functiune, calibrarea, configurarea sau utilizarea sistemului de directie,
asigurati-va ca in preajma autovehiculului nu se gaseste nicio persoana sau obiect.

Accident datorat activarii accidentale a sistemului
Moarte sau raniri grave

o Opriti calculatorul de lucru pentru directie inainte de a merge pe strada.

o Nu porniti niciodata calculatorul de lucru pentru directie pe strada.

Sistemul nu poate ocoli obstacolele
Ciocnire de un obstacol

> In timpul mersului, supravegheati campul si ocoliti manual toate obstacolele. Daca este nevoie,
opriti autovehiculul.

30302432a-02-RO

Simbol Functie

Nu este posibila directia automata.

Sunt posibile urmatoarele cauze:
= Calculatorul de lucru pentru directie are functionarea blocata din cauza unui
mesaj de eroare.
= Nu ati plasat nicio linie de ghidare.

Urmari:

Nu se Tntdmpla nimic, deoarece simbolul este dezactivat.
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TRACK-Leader AUTO cu NAV-900

Mod de procedura

72

Simbol Functie

Activeaza si dezactiveaza directia automata.

Tn zona de stare vedetj starea actuala:

- Directia automata este activata. Autovehiculul urmeaza o linie de ghidare.

- Directia automata este dezactivata.

Autovehiculul vireaza catre stanga.

Pana la urmatoarea schimbare a liniilor de ghidare, autovehiculul este condus paralel
cu linia de ghidare.

Autovehiculul vireaza catre dreapta.

Pana la urmatoarea schimbare a liniilor de ghidare, autovehiculul este condus paralel
cu linia de ghidare.

M Ati indeplinit toate premisele. Vezi capitolul: Pregatirea terminalului pentru lucru cu TRACK-

Leader AUTO [— 61]

M Va aflati pe camp.

1.

> w

8.
9.

Porniti motorul autovehiculului.
Pornitj terminalul.
Deschidetj aplicatia TRACK-Leader.

Apasati pe "Navigare".
= Apare fereastra de lucru.

Asteptati pana cand a pornit NAV-900.
= Apare urmatorul mesaj:
,TRACK-Leader AUTO si AV-900:
Inainte de punerea in functiune, cititi si tineti seama de documentatia sistemului, in special
de indicatiile de siguranta.”
= Calculatorul de lucru pentru directie a pornit.

Confirmatj.
= In partea dreaptd in fereastra de lucru vedeti simbolul functional . Sistemul nu poate
fi activat pana nu plasati o linie AB.
Selectati un mod de ghidare. [— 44]
Asigurati-va ca aveti un semnal GPS bun.

Plasati o linie AB. [— 36] La plasarea liniei AB, trebuie sa virati manual autovehiculul.

10. Imediat ce ati plasat punctul B, puteti activa sistemul de directje. Este important sa mergeti incet

cu autovehiculul in directia de prelucrare, astfel incat sensul sa fie recunoscut corect.

11. Existad mai multe posibilitati de a activa directia automata:

Posibilitatea 1: Apasati pe
Posibilitatea 2: Confirmati intrerupatorul extern optional.
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Directia automata TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO cu NAV-900

Posibilitatea 3: La TRACK-Leader AUTO Iso la unele modele de autovehicule, suplimentar
printr-o tasta de activare de la autovehicul sau prin managementul promontoriului. Respectati
instructiunile de utilizare ale autovehiculului.

= Simbolul din zona contoarelor este inlocuit cu urmatorul simbol:
= Sistemul de directie este activat. El preia controlul asupra directjei.

12. Mergeti pana la promontoriu.

13.Cand ajungeti la promontoriu, dezactivatj sistemul de directie. In urmatorul capitol aflati cum s:
[— 6]

14.Intoarceti manual.

15. Dupé intoarcere, conduceti autovehiculul pana cand este detectatd urmatoarea linie AB, de
asemenea marcaté cu albastru.

16. Activati directia automata.
= Sistemul de directje este activat din nou.

17. Sarcina dvs. consta acum, Tn principal, sé reglati si s& mentineti viteza, atunci cand este
necesar.

Dezactivarea directiei automate

Daca directia automata este dezactivata, atunci NAV-900 este Tntr-adevar pornit, insa el nu vireaza
autovehiculul.

Dezactivaij directia automata in urmatoarele situaji:
« Tnainte de a vira.
« Tnainte de a opri calculatorul de lucru pentru directie, terminalul sau autovehiculul.
= Daca doritj sa preluatj controlul asupra autovehiculului.

Astfel dezactivatj directia automata:

1. Posibilitatea 1: In fereastra de lucru a TRACK-Leader apasati pe simbolul
Posibilitatea 2: Rotiti volanul. Dacé rotiti puternic volanul sau mentineti rotirea acestuia,
senzorul incorporat detecteaza c& preluati controlul. Directia automata este dezactivata.
Posibilitatea 3: La TRACK-Leader AUTO Iso, la unele modele de autovehicule se activeaza
suplimentar printr-o tasta de activare din autovehicul sau prin managementul promontoriului.
Respectati instructiunile de utilizare ale autovehiculului.

= 1n zona contoarelor din fereastra de lucru vedeti daca simbolul este Tnlocuit cu urmatorul:

Reglarea fina a sistemului de directie

Dac? sistemul de directie a fost deja calibrat, el functioneaza fara probleme in aproape toate
situatiile. Se poate TntAmplat totusi sa fie necesara adaptarea valorilor in cazuri deosebite. De
exemplu, in conditii speciale ale cAmpului, echipamente atasate, viteza de deplasare, etc.

Excluderea cauzelor

Dac4 sistemul nu vireaza multumitor:
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1. Verificati calitatea semnalului GNSS.
2. Asigurati-va ca receptorul este montat Tn locul prevéazut pentru acesta.

3. Asigurati-va ca ati introdus profilul corect al autovehiculului in NAV-900.

Reglarea fina
Daca ati exclus alte cauze, puteti face reglajul fin al sistemului de directie.

Dupa calibrare, la fiecare parametru apare valoarea optima corespunzatoare pentru autovehiculul
selectat fara utilaj atasat. Puteti adapta valorile la conditiile actuale ale campului si la utilajul atasat,
marind sau reduc&nd parametrul pas cu pas.

INDICATIE

Virarea brusca i puternica a autovehiculului

Toate modificarile parametrilor sunt preluate imediat, fara repornire.

Daca mariti puternic valoarea unui parametru, autovehiculul poate reactiona prin virarea puternica
intr-o parte.

o Mariti valorile cu pasi mici.

Mod de procedura Pentru a vedea parametrii:

74

1. Deschidetj aplicatia TRACK-Leader.

2. Asigurati-va ca este activat profilul autovehiculului [— 107] potrivit pentru autovehicul.

3. Pornitj 0 navigare noua.

4. in fereastra de lucru, apasati pe

Percepere clasica a liniei

Daca parametrul este activat, apar in mod standard numai parametrii ,Perceperea liniei” si ,Reactia
directiei”.

Daca parametrul este dezactivat, este activat simultan modul OnSwath. Apar parametrii ,Perceperea
liniei”, Unghiul de virare”, Viteza de rotatie”, unghiul de apropiere”, si ,Reactia directiei”.

Acest parametru este vizibil numai daca este activata licenta ,Autopilot” sau ,CAN Based Autopilot”.
Daca folositi licenta EZ-Pilot Pro, modul OnSwath este intotdeauna activat automat. Apoi nici
parametrul nu mai este vizibil.

Perceperea liniei

Cu acest parametru puteti influenta viteza de cu care sistemul vireaza in directia unei linii de ghidare
nou percepute.

Scopul acestei setari trebuie sa fie acela ca autovehiculul sa ia cel mai scurt drum fara a trebui sa
vireze prea puternic sau prea brusc pentru aceasta.

Unghi de virare
Acest parametru indica unghiul maxim de virare care poate fi folosit pentru perceperea liniei.

Valorile minime si maxime respective depind de profilul autovehiculului.
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TRACK-Leader AUTO cu NAV-900

Viteza de rotatie
Acest parametru indica viteza cu care este miscat sistemul mecanic de directie.

Valorile minime si maxime respective depind de profilul autovehiculului.

Unghi de apropiere
Acest parametru indica unghiul catre linia de ghidare, unghi de la care poate fi activata directia.

Valorile minime si maxime respective depind de licenta folosita in NAV-900.

Reglarea proportionala a directiei

Cu acest parametru puteti influenta cat de agresiv este comportamentul de virare al motorului pentru
volan.

Acest parametru este relevant numai daca folositi motorul pentru volan EZ-Pilot Pro.
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Instructiuni fundamentale de siguranta

10 Directia automata TRACK-Leader TOP

Instructiuni fundamentale de siguranta

Intotdeauna cand folositi directia automata, respectati urmatoarele indicatji de sigurant:

= Ca sofer, sunteti responsabil pentru utilizarea in sigurantd a sistemului de directie. Sistemul nu
serveste la inlocuirea soferului. Pentru a evita accidente mortale sau raniri periculoase datorate
autovehiculului care ruleaza, nu parasiti locul soferului daca directia automata este pornita.

= Sistemul de directie nu poate ocoli obstacolele. Soferul trebuie sa supravegheze intotdeauna
traseul de parcurs si sa preia manual directia imediat ce trebuie ocolit un obstacol.

= Sistemul de directie NU controleaza viteza de deplasare a vehiculului. Soferul trebuie sa regleze
intotdeauna singur viteza, pentru a lucra cu o viteza sigura si pentru a nu pierde controlul
autovehiculului i acesta sa se rastoarne.

= Sistemul de directie preia controlul asupra directiei vehiculului, atunci cand este activat la
testare, calibrare si in timpul lucrului. Cand el este activat, piesele directiei autovehiculului (rotj,
axe, puncte de articulatie), se pot comporta neprevazut. inainte de a activa sistemul de directie,
asigurati-va ca Tn apropierea vehiculului nu se gasesc oameni sau obstacole. Astfel evitat
moartea, ranirile, sau pagubele materiale.

= Sistemul de directie nu trebuie folosit pe drumurile publice sau n alte zone publice. Inainte de a
va deplasa pe o stradd sau intr-o zona publica, asigurati-va ca directia automata este oprita.

10.2 Conditii de baza ale utilizarii

/N\ AVERTISMENT

o Inainte de punerea in functiune cititj instructjunile de utilizare atagate ,PSR 1SO TOP*. Inainte
de toate refineti informatiile din capitolul "Siguranta”.

o Fiti foarte atentj chiar de la utilizarea directiei automate!

o Dezactivafj directia automata cand cineva se apropie in timpul lucrului de masina la mai putin

de 50 de metri.
Simbol Functie Aceasta se intdmpla la
atingere
Nu este posibila directia automata. Nimic

Sunt posibile urmatoarele cauze:
= Nu este conectat niciun calculator de lucru
pentru directie. Simbolul este dezactivat.
= Calculatorul de lucru pentru directie are
functionarea blocata din cauza unui mesaj de
eroare.
= Nu atj plasat nicio linie de ghidare.

Modul de lucru al directjei automate se schimba | in zona contoarelor vedetj
starea actuala:

- Directia automata
este activata.
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Sarcinile soferului

Simbol Functie Aceasta se intdmpla la
atingere

- Directia automata
este dezactivata.

Autovehiculul vireaza catre stanga.

Autovehiculul vireaza catre dreapta.

10.3 Sarcinile goferului

Soferul are urmatoarele sarcini;
= Soferul trebuie sa fie atent la siguranta. Directia automata este oarba. Ea nu poate observa cand
cineva se apropie de masina. Ea nu poate nici opri nici evita.
= Soferul trebuie sa franeze si sa accelereze.
= Soferul trebuie sa vireze.

104 Activarea si dezactivarea directiei automate

/N AVERTISMENT

Riscul unui accident de circulatie
Cénd directia automata este cuplata, autovehiculul poate sa plece de pe carosabil i sa provoace
un accident. Astfel pot fi ranite sau omorate persoane.

o Dezactivaij directia automata Tnainte de a circula pe un drum public.

o Dafi deoparte motorul de virare de pe volan.

Directia automata nu functioneaza in urmatoarele cazuri:
= Tn modul de ghidare "Cerc";
= Cénd sunt activate liniile de ghidare in promontoriu.

In aceste situatii, trebuie sa virati manual autovehiculul.
Mod de procedura Astfel activati directia automata:
M Afi configurat calculatorul de lucru pentru directie si TRACK-Leader TOP.
M Afi plasat liniile de ghidare.

M Ati pus vehiculul pe un traseu si o linie de ghidare este activata.

M Directia automata este dezactivata. in fereastra de lucru apare simbolul

1. Miscati motorul volanului catre volan. (numai la sisteme cu motor de virare)

2. Apasati pe:

= Simbolul este Tnlocuit cu urmatorul simbol
= Directia automata este activata.
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Mutarea liniilor de ghidare

Mod de procedura

10.5

Mod de procedura

Mod de procedura

10.6

Mod de procedura

78

3. Cand porniti cu autovehiculul, motorul de virare conduce autovehiculul astfel incat el sa circule
de-a lungul liniei de ghidare activate.

Astfel dezactivati directia automata:

1. Apasafi pe
= Infereastra de lucru apare urmatorul simbol:

= Directia automata se dezactiveaza.

Mutarea liniilor de ghidare
Directia automata conduce autovehiculul de-a lungul liniei de ghidare activate.

Daca, prin deplasarea semnalului GPS, linia de ghidare activata nu mai corespunde cu pozitia reala a
autovehiculului, puteti muta manual linia de ghidare.

Aici aveti doua posibilitati:
= Puteti muta linia de ghidare pentru o trecere. Dupa virare, vechea pozitie este refacuta.
= Puteti muta permanent linia de ghidare.

Astfel mutali linia de ghidare pentru o trecere:

M Directia automata este activata.

. [e]e]e]
1. Infereastra de lucru, apasati pe:

=> Apar simboluri functionale noi.

2. Apasati pe sau , pentru a vira autovehiculul.
= Sub titlu apare o informatie despre cét de departe si in ce directie este deplasat traseul. De
exemplu ,>4cm* Tnseamna ca autovehiculul este virat cu patru cm in dreapta fata de linia de

ghidare.
= Autovehiculul merge paralel cu linia de ghidare p&na cand este activata o alta linie de

ghidare.

Astfel mutati permanent linia de ghidare:

Vezi capitolul: Mutarea liniilor de ghidare [— 41]

Intoarcerea
La intoarcere, soferul trebuie sa preia controlul asupra directiei si sa vireze singur.

Astfel intoarceti cand este activata directia automata:

1. - Dezactivati directia automata.

= In fereastra de lucru apare simbolul . Directia automata este dezactivata.

2. Preluafi controlul si virafj singur.
= Urmatoarea linie de ghidare este activata dupa ce unghiul dintre ea si autovehicul devine

mai mic decét parametrul setat "Unghi de pivotare".
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Directia automata TRACK-Leader TOP

Reglarea fina a sistemului de directie

3. Activati directia automata imediat ce este activata urmatoarea linie de ghidare.

Reglarea fina a sistemului de directie

Daca sistemul de directie a fost deja calibrat, el functioneaza fara probleme in aproape toate
situatiile. Se poate intdmplat totusi sa fie necesara adaptarea valorilor in cazuri deosebite. De
exemplu, in conditji speciale ale cAmpului, echipamente atasate, viteza de deplasare, etc.

Excluderea cauzelor
Daca sistemul nu vireaza satisfacator:
1. Verificatj calitatea semnalului GPS.

2. Asigurati-va ca calculatorul pentru directie este fixat bine (nu are oscilatii) de suportul prevazut
pentru el.

3. Asigurati-va ca receptorul GPS este montat in locul prevazut pentru el.

4. Asigurati-va c& ati selectat profilul autovehiculului si profilul masinii corect.

Reglarea fina

Daca afi exclus alte cauze, puteti face reglajul fin al sistemului de directie.

INDICATIE

Virarea brusca si puternica a autovehiculului

Toate modificarile parametrilor sunt preluate imediat, fara repornire.

Daca mériti puternic valoarea unui parametru, autovehiculul poate reactiona prin virarea puternica
intr-o parte.

o Mariti valorile cu pasi mici.

Pentru a vedea parametrii:
1. Pornitj calculatorul de lucru pentru directie.
Deschideti aplicatia TRACK-Leader.

Asigurati-va ca este activat profilul autovehiculului potrivit pentru autovehicul.

> won

Porniti o navigare noua.

5. In fereastra de lucru, ap&satj pe

Viteza de reactie

Viteza de reactje si agresivitatea directiei automate. Cu cét e mai mare valoarea, cu atat mai
puternice sunt miscarile de virare.

Scopul setarii este ca valoarea sa fie setata astfel incat vehiculul s& gaseasca urma suficient de
rapid, totusi sa circule lin si sa nu vireze permanent excesiv.
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Directia automata TRACK-Leader TOP

Reglarea fina a sistemului de directie

Exemple de viteze diferite de reacfie

@ Directia reactioneaza prea incet @ Directia reactioneaza prea repede

Tnainte de lucru, puteti adapta valoarea la structura solului:
= Daca solul este umed si directia este Thgreunata, mariti valoarea.
= Daca solul este uscat si directia merge usor, reducetj valoarea.
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Comutarea benzilor nesemanate cu TRAMLINE-Management

Activarea TRAMLINE-Management

11 Comutarea benzilor nesemanate cu TRAMLINE-Management

111

Mod de procedura

11.2

30302432a-02-RO

Activarea TRAMLINE-Management

Pentru a activa TRAMLINE-Management, trebuie sa procedati astfel:

M Licenta ,TRAMLINE-Management” este activata.

1. Conectafj un calculator de lucru ISOBUS la ISOBUS-ul care suporta TRAMLINE-Management.
Asigurati-va ca acel calculator de lucru conectat este configurat corect.
Porniti o navigare. [— 23]

Asigurati-va ca sunt deja plasate linii de ghidare. In caz contrar, plasati linii de ghidare. [— 36]

a &~ N

Alegeti daca doriti sa lucrati in modul de lucru automat sau manual. [— 55]
= TRAMLINE-Management este activat.

= Acolo unde plasati 0 banda neseméanata, este afisata pe terminal o linie galbené:

Modificarea modului de lucru de catre TRAMLINE-Management

Daca TRAMLINE-Management este activat, atunci puteti lucra in doua moduri;
= Modul automat
Tn modul automat sistemul plaseazé automat benzile nesemanate.
= Modul manual
Tn modul manual, trebuie s& opriti si s& porniti manual plasarea unei benzi nesemanate.

Simbol Semnificatie
functional

Comuta intre modul manual si modul automat.

Modul care este activat il vedetj in fereastra de lucru:

Simbol | Semnificatie

Modul automat este activat.

Modul manual este activat.

TRAMLINE-Management nu poate fi activat, deoarece nu a fost plasata nca nicio linie
de ghidare.
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Comutarea benzilor nesemanate cu TRAMLINE-Management

Mutarea benzilor nesemanate pe trecerea urmatoare

11.3

Mod de procedura

11.4

82

Mutarea benzilor nesemanate pe trecerea urmatoare

Daca plasati benzi nesemanate in modul automat, acestea sunt transferate de TRAMLINE-
Management la masina.

Daca numérul trecerii actuale nu corespunde cu trecerea doritd, trebuie s& o adaptati manual.

Benzi nesemanate eronate in cazul sensului de mers gresit
Daca in timpul lucrului va deplasati in contrar sensului de mers prescris al ritmului benzilor
nesemanate, benzile nesemanate sunt plasate gresit pe campul dvs.

o Aveti grija Intotdeauna de sensul de mers prescris al ritmului benzilor nesemanate.

M Afi activat modul automat de la TRAMLINE-Management.

M Calculatorul de lucru ISOBUS conectat este configurat si conectat corect.

1. - Mariti numérul actual al trecerii. /

- Micsorati numarul actual al trecerii.

= Numarul trecerii se modifica.

Inversarea liniei AB pentru benzile nesemanate

Pentru ca benzile nesemanate sa fie plasate in trecerea corect, trebuie sa verificati daca in TRACK-
Leader linia de ghidare plasata corespunde cu sensul de mers in sensul AB.

In functie de felul in care incepeti lucru, pe marginea din stanga sau din dreapta a cAmpului, este
posibil sa trebuiascé sa inversati linia AB pentru plasarea benzilor neseméanate.

Exemplul 1: Sensul de mers corespunde cu linia AB plasata. Benzile nesemanate sunt plasate in
trecerile corecte.
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Comutarea benzilor nesemanate cu TRAMLINE-Management

Calcularea benzilor nesemanate

Exemplul 2; Sensul de mers nu corespunde cu linia AB plasata. Benzile nesemanate sunt plasate in
trecerile gresite. Trebuie s& inversati linia AB.

Mod de procedura Astfel inversati linia AB pentru plasarea de benzi nesemanate:

M Linia AB afisata nu corespunde cu sensul de mers.

1. - Inversati linia AB.
= Linia AB este inversata.

=> Sensul de mers corespunde acum cu linia AB.

= Benzile nesemanate sunt plasate acum in trecerile corecte.

115 Calcularea benzilor nesemanate

Puteti dori sa salvati benzile nesemanate pentru a le folosi din nou la o prelucrare ulterioara cu o alta
masina (de ex., magina de erbicidat).

Mod de procedura M Ati plasat benzile nesemanate in timpul navigarii.

1. - Din fereastra de navigare apelati fereastra ,Setari navigare”.
= Apare fereastra ,Setari navigare”.

2. Apasati pe parametrul ,Calcularea benzilor nesemanate”.
= Benzile neseménate plasate sunt calculate pentru alte masini.
= Daca doriti s& stergeti din nou benzile neseménate calculate, apasati pe ,Stergere
inregistrare benzi”.
= Terminalul salveaza benzile nesemanate calculate pentru cAmpul dat.

= Benzile nesemanate sunt salvate automat daca incheiati comanda corespunzéatoare prin
aplicatia ISOBUS-TC.

= Puteti apela din nou benzile nesemanate salvate prin cdmpul respectiv.
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Memoria

Fereastra "Memorie"

12 Memoria

De fiecare data cand prelucrati un camp, iau nastere foarte multe date. Le numim aici "datele
campului”. Datele cAmpului trebuie salvate pentru a putea fi folosite in viitor.

Tipul de date Datele de c&mp constau din urmatoarele informatji:
= Limitele cAmpului
= Punctul de referinta
= Liniile de ghidare
= Suprafete lucrate
= Obstacolele sesizate

Formate Terminalul salveaza datele de cAmp in doua formate simultan:
= Format ngstore - acesta este formatul de date propriu terminalului. El este folosit in mod
standard si cuprinde toate datele campului.

- Formatul ngstore este diferit pe terminalele cu taste si pe terminalele cu touch. Nu putetj
schimba date Intre un terminal cu taste si un terminal cu touch. Tn capitolul urmétor este
descrisa o cale ocolitoare: Schimbarea datelor intre terminalele cu touch si cele cu taste [—
87]

— Fisierele se gasesc in directorul "ngstore".
— Pe un PC putet deschide datele ngstore numai cu aplicatia TRACK-Guide Desktop. [— 88]

= Formatul shp sau kml - acestea sunt formate standardizate cu care lucreaza multe programe
GIS.

- Fisierele se gasesc in directorul "SHP".

— In capitolul ISOBUS-TC al instructiunilor de lucru ale terminalului, cititi cum deschideti
fisierele n format shp.

Suport de date Datele ngstore sunt salvate pe cardul SD. Pentru a le transfera pe stick-ul USB, trebuie sa folositj
functia import/export [— 86]. Fisierele shp si kml sunt salvate la export in directorul ,SHP” de pe
stick-ul USB.

ISOBUS-TC Cand prelucrafi comenzi cu aplicatia ISOBUS-TC nu trebuie sa salvafi in TRACK-Leader datele

campului. Datele sunt salvate automat impreuna cu comanda in fisierul Taskdata.xml.

12.1 Fereastra "Memorie"

Informafiile din fereastra "Memorie"
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Mod de procedura
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@ Numele inregistrari incarcate

@ Limita campului
@ Parcursurile

Memoria

Salvarea datelor cAmpului
Suprafata neprelucrata
Contor:

Suprafata neprelucrata / suprafata totala
Punctul de referinta

@ @ ®

Suprafetele care au fost prelucrate.

Simbolurile functionale din fereastra "Memorie"

Simbol functional

Functie

Sterge parcursurile Tn Tnregistrarea deschisa.

Sterge inregistrarea deschisa.

Salveaza inregistrarea deschisa in directorul ,ngstore”. Locul de salvare:
Card SD.

Daca este cuplat un stick USB, la salvarea inregistrarii sunt salvate si
datele cAmpului ca fisiere Shape in directorul SHP.

Incarcd o inregistrare salvata din directorul ,ngstore”. Locul de salvare:
Card SD

Sincronizeaza datele intre stick-ul USB si cardul SD.

Daca un calculator de lucru ISOBUS conectat lucreaza cu mai multe latimi
de lucru, aceasta tasta serveste la schimbarea vizualizarii intre rezultatele
ambelor [atimi de lucru.

Salvarea datelor campului

1. Infereastra de pornire a aplicatiei TRACK-Leader, apasati pe "Memorie".

2. Introduceti un stick USB in terminal. Fisierele sunt salvate direct pe stick-ul USB.

3. Apasali pe
= Apare tastatura.

4. Introduceti numele sub care trebuie salvate datele cdmpului.

5. - Confirmatj.

= Datele sunt salvate pe cardul SD.
= Campul este sters din vederea de ansamblu.

6. Daca doriti sa lucrafi cAmpul imediat Tn continuare, trebuie sa il incarcatj.

Fisiere shp

La salvare, cdmpul incarcat este convertit Tn format shp. Datele sunt salvate pe stick-ul USB in

directorul ,SHP".
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Memoria

Incarcarea datelor campului

12.3

Mod de procedura

12.4

Mod de procedura

86

La conversia in formatul shp, sunt create fisiere cu datele cAmpului. Terminalul adauga un supliment
corespunzator la nume:
= _boundary = fisier cu limita de camp.
= _obstacles = fisier cu puncte obstacol.
= _workareas = fisier cu suprafete de prelucrat. Suprafetele prelucrate pot fi convertite numai in
format shp. Ele insa nu mai pot fi redeschise.
= _condensedworkareas = Tn acest figier este impartjta in zone intreaga suprafata prelucrata.
Daca terminalul a lucrat cu un calculator de lucru IOSBUS, pentru fiecare zona este salvata
valoarea nominala folosita. Putetj folosi acest tip de date pentru a crea o harta cu valori reale cu
programul GIS. Pe acestea le puteti din nou transforma intr-o harta de aplicare.
= _guidancepath = fisier cu linii de ghidare.
= _headland = Suprafata promontoriului.

incarcarea datelor campului

1. Infereastra de pornire a aplicatiei TRACK-Leader, ap&sati pe "Memorie".

2. Apasali pe
= Apare fereastra "Incarcare inregistrare".
= Vedeli o lista cu inregistrari pe care ati salvat-o in directorul "ngstore". Sub fiecare nume
vedeli distanta fata de pozitia actuala.

3. Apasati pe pentru asorta fisierele Tn ordine alfabetica, sau pe pentru ale sorta in
functie de distanta fata de pozitia dvs.
= Lista este sortata.

4. Apasati pe numele inregistrarii pe care doriti sa o incarcatj.

Céampul incarcat contine toate datele care au luat nastere la ultima prelucrare. Daca doritj sa
continuafi lucrul, puteti sa lasatj toate datele asa cum sunt. Puteli totusi sa stergeti cateva din datele
afisate: de exemplu, parcursurile, limitele campului sau liniile de ghidare.

Aici aflati cum stergeti datele cAmpului:
= Parcursurile [— 88];
= Limita cAmpului [— 34];
= Linii de ghidare [— 41]

Sincronizarea datelor ngstore

Pentru a face schimb de date salvate cu TRACK-Leader intre cardul SD si un PC sau un alt terminal
Mdiller-Elektronik Touch, puteti sincroniza suportul de date.

La sincronizare, continuturile bazelor de dare ngstore sunt comparate si sincronizate pe ambele
suporturi de date. Dupa sincronizare, datele de pe ambele suporturi de date sunt actualizate.

Formatele de date de pe terminalele cu touch si cu taste nu sunt compatibile
Puteti schimba figiere din directorul ngstore numai intre terminale de acelasi fel.

Astfel sincronizati suportul de date:

1. Infereastra de pornire a aplicatiei TRACK-Leader, apasati pe "Memorie".
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Mod de procedura

30302432a-02-RO

2.

3.

Memoria

Schimbarea datelor intre terminalele cu touch si cele cu taste

Apasati pe
= Apare urmatorul mesaj: , Trebuie sincronizate datele intre stick-ul USB si cardul SD?
Aceasta poate dura mai multe minute.”

Confirmati, pentru a sincroniza suporturile de date.

Schimbarea datelor intre terminalele cu touch si cele cu taste

Dacé doriti sa transferati datele campului intre un terminal cu taste (de ex.: TRACK-Guide II) si un
terminal cu touch (sau invers), respectati urmatoarele:
= Datele din directorul "ngstore" nu sunt compatibile cu ambele tipuri de terminale. Nu puteti

deschide fisierele ngstore ale unui terminal cu taste, direct cu un terminal cu touch.

= Puteti converti totusi in format shp limite de c&mp, linii de ghidare si obstacole, care au fost

salvate pe un terminal si le puteti apoi importa cu un alt terminal. Pentru aceasta folositi aplicatia
,ISOBUS-TC”. Instructiuni gasiti Tn instructiunile terminalului.

Astfel transferati datele cAmpului de la un terminal cu taste:

1.

2 L

Pe terminalul cu taste deschideti fereastra "Memorie" in TRACK-Leader.

J Incércati o inregistrare a unui cAmp ale carui date doritj sa le transferat].
J Apasati. (Desfasurarea poate fi insa diferita la versiunile software mai vechi.)

= Datele cAmpului sunt convertite in mai multe formate (*.shp, *.kml) si sunt salvate in
directorul ,SHP* de pe stick-ul USB.

Repetati acest proces pentru toate cAmpurile ale caror date doriti sa le transferatj.
Introduceti stick-ul USB in terminalul cu touch.

Deschidetj aplicatia ISOBUS-TC.

Apasati pe "Ogoare".

Pentru fiecare cAmp plasati un set de date. Apoi puteti incarca mai multe date ale campului la
fiecare cdmp. Mai multe gasiti in instructiunile de utilizare ale terminalului.

Astfel transferafi datele cAmpului de la un terminal cu touch:

1.

© © N o v &

Pe terminalul cu touch deschideti fereastra "Memorie" in TRACK-Leader.

- Incarcatj o Inregistrare a unui cAmp ale carui date doriti s& le transferaj.

Introducetj un stick USB Tn terminal. Fisierele sunt salvate direct pe stick-ul USB.

Apasati pe

Repetati acest proces pentru toate cAmpurile ale caror date doriti sa le transferaj.
Introducetj stick-ul USB in terminalul cu taste.

Deschidetj aplicatia ISOBUS-TC.

Apasati pe "Ogoare".

Pentru fiecare cAmp plasati un set de date. Apoi puteti incarca mai multe date ale campului la
fiecare cAmp. Mai multe gasiti in instructiunile de utilizare ale terminalului.

V18.20201207 87



Memoria

Stergerea datelor cAmpului

Tn acest mod putetj transfera date si de pe terminalul cu touch pe terminalul cu taste.

12.6 Stergerea datelor campului
La stergerea datelor cAmpului, toate informatiile din memoria temporara a terminalului sunt sterse.

Trebuie sa stergeti datele de cadmp dupa prelucrare, astfel incat sa puteti prelucra un cadmp nou.

Pierderea datelor
Datele de camp pe care le stergeti nu mai pot fi reproduse.

o Salvatj toate datele importante Tnainte de a le sterge.

Mod de procedura 1. 1n fereastra de pornire a aplicatiei TRACK-Leader, apasatj pe "Memorie".
= Daca nu este incarcat niciun cAmp, nu trebuie sa stergeti nimic.
= Daca este incarcat un camp, verificati daca dorifi sa stergeti intregul cAmp sau numai
marcajele de prelucrare.

2. Apasati pe , daca doriti sa stergeti marcajele verzi de prelucrare, pentru a prelucra din
nou acest camp cu limita lui.
= Marcajele de prelucrare sunt sterse, limita cAmpului raméne.

3. Apasati pe , daca doriti sa stergeti inregistrarea, pentru a prelucra un camp nou.
= Datele cAmpului actual incarcat sunt sterse.

12.7 Conlucrarea cu TRACK-Guide Desktop
TRACK-Guide Desktop este un program gratuit pentru PC.

Cu el puteti:
= Sa apreciati rezultatele muncii
= Sa tipariti raporturi pentru clientji dvs.
= Documentati munca dvs.

Fereastra programului

Raport
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Memoria

Conlucrarea cu TRACK-Guide Desktop

Puteti gasi TRACK-Guide Desktop in zona "Download" de pe urmatoarea pagina de internet:

http:/iwww.mueller-elektronik.de/produkte/track-guide-desktop/

Acolo gasiti un link spre instructiunile de utilizare.
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Configurare

Conlucrarea cu TRACK-Guide Desktop

13 Configurare

In acest capitol gasiti descrierea tuturor setarilor pe care trebuie s& le configurafj.

Toti parametrii pentru configurare se gasesc in fereastra "Setari". Ei sunt grupati dupa cum urmeaza:

= General - parametri care au efect la fiecare modul din TRACK-Leader.

= Parametri TRACK-Leader, cu care configurafj parcursurile paralele si pentru bara de lumina.
Astfel parametrii devin necesari pentru toate modulele.

= Parametri SECTION-Control - setari specifice calculatorului de lucru, pe care le folositi la
comutarea automata a sectjunilor.

= TRACK-Leader TOP - parametri pentru directia automatd TRACK-Leader TOP

= TRACK-Leader AUTO - parametri pentru directia automatd TRACK-Leader AUTO

* Demo - un video demonstrativ.

Numarul de grupe de parametrii care apar depinde de modulele pe care le activai in meniul
"General".

Trebuie sa configurati urmatoarele

Modul Capitol

TRACK-Leader Configurarea setarilor "General" [— 91]

Configurarea TRACK-Leader [— 92]

SECTION-Control Configurarea setarilor "General" [— 91]
Configurarea TRACK-Leader [— 92]
Configurare SECTION-Control [— 93]

TRACK-Leader TOP Configurarea setarilor "General" [— 91]
Configurarea TRACK-Leader [— 92]
Configurarea TRACK-Leader TOP [— 107]

TRACK-Leader AUTO Configurarea setérilor "General" [— 91]
Configurarea TRACK-Leader [— 92]
Configurarea TRACK-Leader AUTO® [— 107]

Simboluri pentru configurati

e

Simbol Semnificatie

@ Da

@ Nu

Mod de procedura Astfel deschidetj fereastra pentru configurare:

1. - Deschidetj aplicatia TRACK-Leader.

2. Apasati pe "Setari".
= Apare fereastra "Setari".
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Configurare

Configurarea setarilor "General"

3. Apasati pe suprafetele de comanda, pentru a configura aplicatia.

Configurarea setarilor "General"

Tn acest meniu putetj seta afisarea pe ecran si puteti activa cateva functii.

TRACK-Leader AUTO

Prin acest parametru puteti activa si dezactiva asistenta tuturor variantelor sistemului de directie
TRACK-Leader AUTO.

TRACK-Leader TOP
Prin acest parametru puteti activa asistenta directiei automate Reichhardt TRACK-Leader TOP.

Valori posibile:
- Da
Directie automata activata.
= Nu*
Directie automata dezactivata.

TRAMLINE-Management

Prin acest parametru puteti activa suportul pentru comutarea benzilor nesemanate TRAMLINE-
Management.

Recunoasterea sensului de deplasare

Acesta parametru activeaza sau dezactiveaza recunoasterea automata a sensului de deplasare.
Vezi: Recunoasterea sensului de mers [— 26].

In urmétoarele cazuri parametrul este blocat si nu poate fi modificat:
= Cand este conectat un sistem de directie TRACK-Leader AUTO sau TRACK-Leader TOP.
= Céand este receptionat un semnal pentru sensul de mers de la ISOBUS de la tractor.

Marcare selectiva

Cu acest parametru puteti stabili daca la dezactivarea unei din sectiunile interne, suprafata
neprelucrata trebuie marcata pe ecran cu culoare verde, ca fiind prelucratd. Aceasta functie se refera
numai la cazurile in care sectiunile exterioare stropesc in timp ce cele interioare sunt dezactivate.
Daca sectiunile trebuie comutate din exterior spre interior, acest parametru nu este luat in
considerare. Astfel comutarea sectiunilor in suprafetele sub forma de pana sunt prezentate cat mai
apropiat de realitate.

Stanga: suprafafa din spatele secfiunilor dezactivate este marcaté cu verde.

Valori posibile:
" ”Da“
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Configurare

Configurarea TRACK-Leader

Dacad una din sectiunile interioare este dezactivata, suprafata din spatele ei nu este marcata cu
verde.

= Nu*
Suprafata din spatele sectiunilor interioare este marcata cu verde indiferent daca aceasta este
stropita sau nu.
Folositi aceasta functie, de ex., la protectia plantelor in culturile de pe terasamente. Astfel,
masina de erbicidat nu este activata inutil la intoarcerea in promontoriu.

Atentionari acustice

Acest parametru determina daca in apropierea limitelor cAmpului si a obstacolelor sesizate trebuie sa
sune un semnal de avertizare.

Valori posibile:
- Da
= NU*

Afigare grila
Insereaza o retea de caroiaje Tn fereastra de navigatie.

Distanta dintre liniile caroiajului corespunde Itimii de lucru introduse. Liniile caroiajului sunt orientate
pe axele nord-sud si est-vest.

Decuplarea sectiunilor in stare oprita

Activati acest parametru daca sectiunile trebuie decuplate automat, daca este atinsa o viteza de 0,3
km/h sau mai mica.

Configurarea TRACK-Leader

Sensibilitate
Setarea sensibilitatii barei de lumina.

La cati centimetri de abatere trebuie sa se aprinda un LED al barei de lumina?
= Valoare standard: 30cm
Aceasta valoare Thseamna o sensibilitate de 15 ¢cm catre stAnga si 15 cm catre dreapta.

Vizionare

Acest parametru decide la cati metri in fata vehiculului afisarea vizionarii ecranului barei de lumina
calculeaza pozitia viitoare a vehiculului.
= Valoare standard: 8m

Unghi de pivotare

Cu acest parametru puteti seta unghiul pana la care sistemul activeaza o linie de ghidare. Daca
unghiul dintre autovehicul si linia de ghidare este mai mic decét cel setat, linia de ghidare este
activatd. La un unghi mai mare, linia de ghidare este ignorata.
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Configurare

Configurare SECTION-Control

Comportamentul terminalului la un unghi de pivotare setat de 30°

@ Unghiul dintre autovehicul si linia de ghidare = @ Unghiul dintre autovehicul si linia de ghidare =

30° 60°

Linia de ghidare este activata. Linia de ghidare nu este activata.
@ Unghiul dintre autovehicul si linia de ghidare

mai mic de 30°

Linia de ghidare este activata.

= Valoare standard: 30 grade.

= Valoare pentru TRACK-Leader TOP: 85 grade

= Valoare pentru TRACK-Leader AUTO: 65 grade
Daca folositi TRACK-Leader AUTO cu un NAV-900, unghiul de pivotare depinde suplimentar de
licenta folosita.

13.3 Configurare SECTION-Control

Tn aceasta etapa de configurare, configurati comutarea grupurilor de capete pentru calculatorul dvs.
de lucru ISOBUS.

Aplicatia recunoaste fiecare calculator de lucru ISOBUS pe baza ISO-ID-ului sau si creaza pentru
fiecare un profil propriu. Pentru distribuitorul de ingrésaminte puteti configura un cu totul alt profil
decét pentru semanéatoare sau pentru stropitoare.
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Configurare

Configurare SECTION-Control

Mod de procedura
1. - Deschidetj aplicatia TRACK-Leader.

2. Apasati pe ,Setari”.

3. Apasati pe ,SECTION-Control”.
= Apare o lista cu profilurile tuturor calculatoarelor de lucru ISOBUS, care au fost conectate
deja o data la terminal. De fiecare data cand conectati un nou calculator de lucru ISOBUS la
terminal, este creat un profil nou.
= Pe aceasta lista apar si calculatoarele de lucru virtuale din aplicatia virtuald ECU.

4. Apasati pe numele calculatorului de lucru ISOBUS pentru care doriti sa configurati SECTION-
Control. Calculatorul de lucru conectat este marcat cu un punct verde.

5. - Deschideti lista de parametri.
= Apare lista cu parametrii setafj.

6. Modificati parametrii. in paginile urmatoare gasiti explicatia acestora.

7. - Optional puteti sterge si profilele calculatorului de lucru.

Parametrii pentru SECTION-Control

Grad de suprapunere
Gradul de suprapunere la lucrarea unei suprafete in forma de pana.

,Grad de suprapunere” setat este influentat la secfjuni de catre parametrul , Toleranta de
suprapunere®,

Grad de suprapunere 0% Grad de suprapunere 50% Grad de suprapunere 100%

Valori posibile:

= 0% - Fiecare sectiune este cuplata la parasirea unei suprafete lucrate, numai dupa ce ea
paraseste complet suprafata. La parcurgerea unei suprafete lucrate, sectiunea este decuplata
numai dupa ce ea este cu 1% peste suprafata lucrata.

= 50% - Fiecare sectiune este cuplata la parasirea unei suprafete lucrate, numai dupa ce ea
paréseste suprafata cu 50%. La parcurgerea unei suprafete lucrate, sectiunea este decuplatd
numai dupa ce ea este cu 50% peste suprafata lucratd. La un ,Grad de suprapunere” de 50%,
,Toleranta de suprapunere” nu are niciun efect.

= 100% - Fiecare sectiune este cuplata imediat la parasirea unei suprafete lucrate, daca ea
paréseste suprafata cu 1%. La parcurgerea unei suprafete lucrate, sectiunea este decuplatd
numai dupa ce ea este cu 100% peste suprafata lucrata.
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Toleranta de suprapunere

Folositi acesti parametri pentru a defini o suprapunere permisa. Sectiunile exterioare sunt decuplate
numai dupa ce suprapunerea este mai mare decat valoarea acestui parametru.

,Toleranta de suprapunere” priveste numai sectiunile exterioare din stanga si din dreapta. Toate
celelalte sectiuni nu sunt afectate de acest parametru.

Imaginile urmatoare arata cum actioneaza parametrul ,Toleranta de suprapunere” la un ,grad de
suprapunere” de 0%. Toleranta de suprapunere setata o puteti vedea sub imagini.

Toleranta de suprapunere la un grad de suprapunere 0% - in ambele cazuri s-a lucrat suprapus cu 25 cm.

Toleranta de suprapunere 0 cm @ Toleranta de suprapunere 30cm

Aici sectiunea este decuplatd imediat. Aici sectiunea nu este decuplata, deoarece
suprapunerea actuald este mai mica de 30
cm.

Daca afj setat parametrul "Grad de suprapunere” la 100%, atunci parametrul "Toleranta de
suprapunere" joaca un rol important la parasirea unei suprafete deja lucrate. De exemplu, la
intoarcerea Tntr-un promontoriu deja lucrat.

Toleranta de suprapunere la un grad de suprapunere 100% - In ambele cazuri suprafafa lucratd a fost parasita
cu25cm.

@ Toleranta de suprapunere 0 @ Toleranta de suprapunere 30cm
Daca numai 1% din sectiune paraseste deja Toleranta de suprapunere permite evitarea
suprafafa lucratd, intreaga secfiune este suprapunerilor care nu sunt necesare.
cuplata. Sectiunea din dreapta este cuplata numai
daca suprafata lucrata este parasita cu mai
mult de 30 cm.
Valori posibile:

Recomandare: Cand lucrafj cu DGPS, toleranta de suprapunere nu trebuie sa fie mai mica de 30
cm. La aparatele de lucru cu sectiuni mai mari, cum ar fi, de ex., distribuitoarele de Tngrasaminte,
setatj valorile la marimea corespunzatoare:
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= Toleranta 0 cm
Sectiunea exterioara este dezactivata daca se gaseste doar cu o parte minima deasupra unei
suprafete care trebuie prelucratd. Daca aceasta paraseste suprafata doar cu o parte minima, ea
este activata din nou.

= Alta valoare
Sectiunea exterioara este cuplata sau decuplata daca suprapunerea este mai mare decat
valoarea.

= Valoare maxima
Jumatate din latimea sectjunilor din extremitate.

Toler. suprap. limit. cdmp (Toleranta de suprapunere la limita campului)

Folositi acest parametru pentru a evita ca sectiunile sa fie comutate la cea mai mica suprapunere la
limita cAmpului.

Parametrul functioneaza la fel ca "Toleranta de suprapunere”, insa are efect numai la depasirea
limitei cAmpului.

Tnainte de a modifica distanta, asiguratj-va c& acest lucru este sigur pentru mediu si pentru
imprejurimi Tn situafia de moment.

Duze suprapuse (EDS)

Acest parametru se poate folosi numai la stropitoarele de camp cu functie de comutare separata a
duzelor. Pe alte sisteme el nici macar nu este afisat.

Folositi parametrul pentru a seta numéarul de duze care trebuie sa lucreze suprapus.

Inertie

Inertia este durata care trece Tntre trimiterea unei comenzi prin terminal si executarea comenzii de
catre masina.

Aceasta durata poate varia pentru fiecare masina.

Pentru configurare exista doi parametri:

= Inertie la Pornit (la cuplare)
= Inertie la Oprit (la decuplare)

Valorile ambilor parametri sunt date dinainte in mod standard de catre calculatorul de lucru conectat
si nu pot fi modificate. Acesti parametri sunt estompati si au denumirea ,Aparat” in numele lor.

Pentru a adapta timpii de inertie dati dinainte de calculatorul de lucru, puteti regla parametrii ,Corectie
Inertie la Pornit* si ,Corectie Inertie la Oprit*. Valorile dinainte date de la calculatorul de lucru si
valorile setate in terminal sunt calculate apoi Tmpreuna.

Indicatie

Corectia timpilor de inertie prin aplicatia TRACK-Leader nu este disponibild pentru toti producétorii de
masini. Pentru masinile producatorului HORSCH, timpii de inertie nu pot fi adaptati prin aplicatia
TRACK-Leader. Luati legatura cu producatorul daca doriti sa adaptati timpii de inertie ai acestei
masini.

Daca la 0 masina de erbicidat, o sectiune merge peste o suprafata deja tratatd, ea trebuie decuplata
imediat. Pentru aceasta, software-ul trimite un semnal pentru decuplarea ventilului sectiunii. Astfel,

V18.20201207 30302432a-02-RO



30302432a-02-RO

Configurare

Configurare SECTION-Control

ventilul este inchis iar Tn furtun se formeaza presiune. Atat timp, pana cand din duze nu mai iese
nimic. Aceasta dureaza cca. 400 milisecunde.

Rezultatul este ca sectiunea stropeste suprapus timp de 400 milisecunde.

Pentru a evita aceasta, parametrul "Inertie la Oprit" trebuie setat pe 400 ms. Acum semnalul este
trimis cu 400 milisecunde mai devreme la ventilul sectiunii. Prin aceasta stropirea poate fi intrerupta
exact in momentul corect.

Imaginea urmatoare clarificd cum functioneaza inertia. In imagine este aratat comportamentul real,
nu afisarea de pe ecran.

Corectie Inerfie la Oprit a fost setatd pe 0. Dacd timpul de int&rziere setat este prea mic, atunci se stropeste
suprapus.

In acest loc, ventilului sectjunii a primit un @ In acest loc, masina de erbicidat inceteaza sa
semnal de decuplare mai stropeasca.
Valori posibile:

= ,Corectie Inertie la Pornit”
Aici introducetj corectia inertiei la cuplarea unei sectjuni. Daca sectiunea reactioneaza prea
tarziu la semnalul de cuplare, maritj valoarea.
de ex.

— armatura ventil electromagnetic 400 ms
- armatura electromotor 1200 ms

= ,Corectie Inertie la Oprit”
Aici introducetj corectia inertiei la decuplarea unei sectjuni. Dacé sectjunea reactioneaza prea
tarziu la semnalul de decuplare, mariti valoarea.
de ex.

— armatura ventil electromagnetic 300 ms

— armatura electromotor 1200 ms

Modelul maginii
Acest parametru decide in ce fel barele de lucru trebuie sa urmareasca simbolul receptorului GPS.

Valori posibile:
= atasat’
Setari pentru utilajele montate.
= ,Vehicul autopropulsat"
Setarile pentru utilajele agricole autopropulsate.
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= fras*
Setarile pentru utilajele agricole care sunt trase de catre un tractor.

= ,Tractat si dirijat”
Setare pentru utilajele tractate cu mecanism de directie cu oiste sau cu fuzeta. De ex. pentru
masini de erbicidat remorcate cu TRAIL-Control.

Ecran bara de lumina
Tipul ecranului bara de lumina.

Valori posibile:
= dezactivat”
Dezactiveaza ecranul bara de lumina
= Grafic
Activeaza ecranul bara de lumina in modul grafic
= ,Mod text*
Activeaza ecranul bara de lumina Tn modul text
= "Vedere sectiune"
Activeaza vederea sectiunii

Implement Offset

Acest parametru il puteti folosi pentru a regla decalajele latimii de lucru catre stnga sau catre
dreapta. Introduceti numarul de cm cu care centrul Iatimii de lucru este deplasat fata de mijlocul
tractorului.

Stanga: Tractor cu un utilaj de lucru; dreapta: Tractor cu doud utilaje de lucru

Decalajul utilajului - distanta dintre centrul @ Latimea totala de lucru
tractorului si centrul intregii latimi de lucru

Valori posibile:
= Introducere valoare pozitiva, de ex.: 90cm
Daca utilajul merge deplasat spre dreapta.
= Introduceti valoare negativa, de ex.: -90cm
Daca utilajul merge deplasat spre stanga.

Mod de functionare Daca la acest parametru introduceti alta valoare decat 0, atunci se intdmpla urmatoarele:
« In fereastra de lucru apare o linie de ghidare rosie care este desenata la o oarecare distanta de
linia de ghidare albastra.
= Bara de lucru este deplasata intr-o parte. Linia de ghidare albastra trece exact prin mijlocul ei.

Dupa reglarea decalajului al utilajului, TRACK-Leader trebuie folosit putin diferit:
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1. Conducetj vehiculul in asa fel incat sageata sa urmeze Tntotdeauna linia rosie. Acum centrul
barei de lucru urmeaza linia de ghidare albastra.

Liniile de ghidare la utilajele cu decalaj

Linie de ghidare rosie — marcheaza centrul @ Linie de ghidare albastra — marcheaza centrul
tractorului |atimii de lucru

@ Sageata — marcheaza pozitia receptorului @ Bara de lucru
GPS

Domeniu de utilizare

Acest parametru serveste la adaptarea comportamentului SECTION-Control pentru folosirea cu
masini de stropit via.

Comutare secfiune la

sectjuni. Sectiunile exterioare (1, 2, 4, 5) pot fi @ Limita camp. R&ndurile de vité de vie din afara
folosite pentru tratarea rAndurilor exterioare. limitei cAmpului nu sunt stropite.

Valori posibile:
= Standard” - funcie activata.
= Viticulturd“ - functie activata.

Modul viticultura activat, se modifica comportamentul SECTION-Control:
= Daca unghiul dintre linia de ghidare si autovehicul este mai mare de 30°, sistemul presupune ca
autovehiculul intoarce. Tn acest caz, stropirea este incheiat4 in toate sectjunile.
= Pe toate sectiunile se foloseste parametrul ,Toler. suprap. limit. camp”.

Raza minima de viraj

Pentru ca in promontoriu liniile nu se intersecteaza la 90°, puteti introduce aici o raza pe care poate
circula autovehiculul cu utilajul atasat.
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Cand calibrati?
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Distanta fata de limita campului

Distanta de siguranta fata de limita cdmpului. Utilajele de lucru sunt indepartate automat cu o
jumatate din latimea de lucru fata de limita cAmpului. in functie de introducere, distanta de siguranta
este micsorata sau marita.

Reducerea distantei dintre linii

Daca doriti s reduceti distanta dintre liniile de ghidare, introduceti aici valoarea dorita. Distanta intre
liniile de ghidare corespunde, de obicei, latimii de lucru a utilajului folosit.

Distanta actuala dintre liniile de ghidare o puteti vedea in fereastra de ghidare.

Calibrarea inertiei la pornit si inertiei la oprit
Acest capitol se adreseaza utilizatorilor avansatj.

Inainte de a citi acest capitol:
« Tnvatati cum sa folositi terminalul.
= Tnvatati cum sa folositi SECTION-Control.

Valorile standard ale parametrilor ,Inertie Aparat la Pornit* si ,Inertie Aparat la Oprit* sunt setati
pentru lucrul cu cele mai multe aparate.

Calibratj parametrii in urmatoarele cazuri;
= Daca folosifi un alt utilaj agricol cu SECTION-Control.
= Daca la parcurgerea unei suprafete deja lucrate, utilajul agricol cupleaza sau decupleaza prea
tarziu sau prea devreme.
= Daca la parasirea unei suprafete deja lucrate, utilajul agricol cupleaza sau decupleaza prea
tarziu sau prea devreme.

In capitolele urmatoare aflati cum s calibrati parametrii.

Capitolul si exemplele sunt descrise pe exemplul unei stropitoare de camp. La alte utilaje agricole
trebuie sa procedati asemanator.

Fazele calibrarii
Calibrarea consta din mai multe faze:

1. Pregatirea calibrarii
Parcurgerea cAmpului pentru prima oara
Parcurgerea cdmpului pentru a doua oara
Marcarea limitelor de stropire

Calcularea valorii de corectie

o g~ w DN

Corectarea parametrilor ,Corectie Inertie la Pornit* si ,Corectie Inertie la Oprit*

Fazele sunt descrise mai exact in capitolele urmatoare.

Pregatirea calibrarii

Pentru efectuarea calibrarii aveti nevoie de urmatoarele centre si persoane:
= Doi observatori - doua persoane care marcheaza cu tarusi suprafetele lucrate.
= Scule pentru marcarea suprafetelor lucrate:
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- cca. 200 pana la 300 m banda de inchidere
— 8 tarusi pentru marcajele de pe camp

= Stropitoarea cu apa curata in rezervor.

Parcurgerea campului pentru prima oara
Tn aceasta faza a calibrarii trebuie sa parcurgeti campul pe o urma.

Imaginea urmatoare aratd care puncte trebuie marcate Tnainte i dupa parcurgere. Instructjunile
pentru aceasta le gasiti sub imagine.

Rezultatul primului parcurs

(1) Taus (3) Tarus

Marcheaza capetele externe ale sectjunilor Marcheaza capetele externe ale sectjunilor
fnainte de parcurgere dupa parcurgere

@ Banda de inchidere intre tarusi
Marcheaza limitele parcursului

Mod de procedura Astfel prelucrati cAmpul pentru calibrarea inertjei:
1. Porniti 0 navigare noua cu SECTION-Control.

2. Asezaij stropitoarea de camp la inceputul parcursului. Parcurgerea nu trebuie facuta in
apropierea limitei campului, astfel incat sa aveti suficient loc pentru a doua parcurgere.

Desfaceti tijele.

Marcaij capetele sectjunilor exterioare cu tarusi.

Mergeti drept 100 pana la 200 metri stropind cu apa curata.

Dupa 100 péna la 200 metri, opriti si decuplafj stropitoarea de camp.
Salvati parcursul in TRACK-Leader. Astfel calibrarea poate fi repetata.

Marcati capetele sectiunilor exterioare cu tarusi.

© © N o v &~ w

Legati tarusii cu o banda de inchidere. Astfel sunt marcate limitele parcursului pe camp.
10. Fixa{i banda de Thchidere pe sol cu pietre sau cu pamant.

= Ati facut prima parcurgere si ati marcat limitele stropirii.

Parcurgerea campului pentru a doua oara

Tn aceasta faza trebuie s& lucratj la un unghi de 90° suprafata parcursé la prima parcurgere. Apoi
trebuie sa verificati daca magina de erbicidat cupleaza prea tarziu sau prea devreme. Aici este
important sa se mearga cu viteza constanta si sa se {ina minte viteza.
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Raniri datorate masinii de erbicidat care circula
Supraveghetorii care ajuta la calibrare pot fi loviti de catre tije.

o Instruitj-i foarte exact pe supraveghetori. Explicafi-le pericolele.

o Aveti grija Intotdeauna ca supraveghetorii sa pastreze o distanta suficienta fata de tijele de
stropire.

o Opriti imediat masina de erbicidat daca unul dintre supraveghetori este prea aproape de
stropitoare.

Mod de procedura

102

In aceastd faza aveti nevoie de sprijin de la una sau doua persoane. Aceste persoane vor
supraveghea mersul si comportamentul masinii de erbicidat si vor marca limitele stropirii.

Instruiti cu exactitate aceste persoane si avertizafj-le de eventualele pericole.

Imaginea urmatoare arata unde trebuie sa stea supraveghetorii i unde trebuie sa ajunga la sfarsit.

Parcursul 2

@ Pozitia primului supraveghetor @ Aceasta linie marcheaza locul la care duzele
incep sa stropeasca daca parasiti suprafata
lucrata.

@ Pozitia celui de al doilea supraveghetor @ Aceasta linie marcheaza locul la care duzele

inceteaza sa stropeasca daca circulati pe
suprafata lucrata.

M Rezervorul este umplut cu apa curata.

M Supraveghetorii stau la o distanta sigura fata de tijele masinii de erbicidat.
M Este pornita 0 navigare cu primul parcurs.

M SECTION-Control este in modul automat.

1. Asezati masina de erbicidat la un unghi de 90° fata de suprafata parcursa la cca. 100 m
distanta.

2. Circulatj cu viteza constanta (de ex.: 8 km/h ) pe suprafata deja lucrata. Tinefi minte cat de
repede mergeti. Stropiti cu apa.

3. Supraveghetorii trebuie sa stea pe limitele de parcurs prelucrate anterior la o distanta sigura fata
de tije.

4. Supraveghetorii trebuie sa observe in ce loc masina de erbicidat inceteaza si incepe sa
stropeasca cand trece prin locul deja prelucrat.

= Acum stiti cum se comporta masina de erbicidat la parcurgerea unei suprafete deja lucrate.
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Pentru a obtine rezultate si mai exacte, puteti sa repetati de mai multe ori acest proces.

Marcarea limitelor de stropire - pentru Corectie Inertie la Oprit

In aceasta faza trebuie s& marcati unde inceteaza sa stropeasca masina de erbicidat cand circula pe
o suprafata lucratd. Trebuie sa stabilifi si unde trebuie sa nceteze pe viitor stropirea.

Prin aceasta aflati dacad masina de erbicidat decupleaza prea tarziu sau prea devreme.

Imaginile urmatoare arata care linii trebuie sa le marcati pe camp, pentru a putea calcula parametrul
,Corectie Inertie la Oprit".

Linii pentru parametrul "Corecfie Inerfie la Oprit". Stanga: Masina de erbicidat decupleaz4 prea tarziu. Dreapta:
Masina de erbicidat decupleazd prea devreme.

P Distanta dintre linia de stropire dorita Z si linia X Linie de stropire reala
de stropire realda X in cm Aici inceteaza sa stropeasca masina de
erbicidat.
z Linie de stropire dorita

Aici trebuie sa inceteze sa stropeasca masina
de erbicidat.
Trebuie planificata o mica suprapunere de
10 cm din cauza duratei de eliberare a
presiunii.

In ambele cazuri (stAnga si dreapta) parametrul "Inertie Aparat la Oprit" este setat gresit:
= Sténga: Masina de erbicidat decupleaza prea tarziu. Inerja trebuie marita.
= Dreapta: Masina de erbicidat decupleaza prea devreme. Inertia trebuie redusa.

1. Comparati marcajele de pe camp cu desenele.

= Acum stiti daca masina de erbicidat decupleaza prea tarziu sau prea devreme.

Marcarea limitelor de stropire - pentru Corectie Inertie la Pornit

In aceasta faza trebuie s& marcati unde incepe sa stropeascd masina de erbicidat cand paraseste o
suprafata lucrata. Trebuie sa stabilifi si unde trebuie sa inceapa pe viitor stropirea.

Prin aceasta aflati daca masina de erbicidat cupleaza prea tarziu sau prea devreme.

Imaginile urmatoare arata care linii trebuie s& le marcati pe cAmp, pentru a putea calcula parametrul
"Corectie Inertie la Pornit".
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Linii pentru parametrul "Corecfie Inerfie la Pornit". Stanga: Masina de erbicidat cupleaza prea tarziu. Dreapta:
Magina de erbicidat cupleaza prea devreme.

P Distanta dintre linia de stropire dorita Z si linia = X Linie de stropire reala
de stropire reald X in cm Aici incepe sa stropeascd magina de erbicidat.
z Linie de stropire dorita
Aici trebuie sa inceapd sa stropeasca masina
de erbicidat.

Trebuie planificata o mica suprapunere de
10 cm din cauza duratei de formare a
presiunii.

In ambele cazuri (stAnga si dreapta) parametrul "Inertie Aparat la Pornit" este setat gresit:
= Sténga: Masina de erbicidat cupleaza prea tarziu. Inertia trebuie marita.
= Dreapta: Masina de erbicidat cupleaza prea devreme. Inertia trebuie redusa.

1. Comparati marcajele de pe cdmp cu desenele.

= Acum stifi daca masina de erbicidat cupleaza prea tarziu sau prea devreme.

Calcularea valorii de corectie

In ultima faza afj aflat:
= Ce parametru trebuie modificat.
= Daca inertia actuala trebuie marita sau redusa.

Acum trebuie sa calculati cu cate milisecunde trebuie sa corectati parametrul setat gresit.
Pentru aceasta trebuie sa calculati asa-numita valoare de corectje.

Pentru a calcula valoarea de corectie, trebuie sa stiti cat de rapida a fost masina de erbicidat in
timpul parcursului. Viteza trebuie introdusa Tn cm/milisecunde.

Tn tabelul urmétor gasiti cateva viteze si conversia in cm/ms:

Viteza in km/h Viteza in cm/ms
6 km/h 0,16 cm/ms
8 km/h 0,22 cm/ms
10 km/h 0,28 cm/ms

Astfel calculafj valoarea de corectie:
1. [Distanta P] : [Viteza masinii de erbicidat] = Valoarea de corectie

2. Aceastd valoare trebuie sa fie inregistratd pentru parametrii "Corectie Inertie la Pornit” sau
"Corectie Inertje la Oprit".
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Modificarea parametrului inertie
Acum trebuie sa ajustati parametrii ,Corectie Inertie la Pornit* si ,Corectie Inertie la Oprit*.

1. Modificati parametrii dupa formula empirica:
- Daca masina de erbicidat comuta prea tarziu, ea are nevoie de mai mult timp. Inertia trebuie
marita.
- Dacé masina de erbicidat comutd prea devreme, ea are nevoie de mai putin timp. Inertia
trebuie redusa.

2. Calculati valoarea pentru parametrul inertie.
Efectuati acest pas separat pentru parametrul "Corectie Inertie la Pornit" sau "Corectie Inertie la
Oprit"
Daca masina de erbicidat cupleaza sau decupleaza prea tarziu:
Mariti valoarea de corectie a inertiei.
Daca masina de erbicidat cupleaza sau decupleaza prea devreme:
Reduceti valoarea de corectie a inertiei.

0 masina de erbicidat este condusa cu viteza de 8 km/h. Aceasta corespunde la 0,22 cm/ms.
Dupa al doilea parcurs distanta P a fost masurata. Ea era de 80 cm.
Parametrul reglat actual ,Corectie Inerje la Oprit" este de 0 ms.

Masina de erbicidat a fost decuplatd prea térziu la parcurgerea unei suprafete lucrate. Punctul Z se
gasea in fata punctului X in sensul de mers. Liniile erau marcate ca in imaginea urmatoare;

La parcurgerea unei suprafefe lucrate, masina de erbicidat a decuplat prea tarziu

1. Calculati valoarea de corectie:
[Distanta P] : [Viteza masinii de erbicidat] = Valoarea de corectie
80:0,22 =364

2. Introduceti valoarea 364 in parametrul ,Corectie Inertie la Oprit".
O masina de erbicidat este condusa cu viteza de 8 km/h. Aceasta corespunde la 0,22 cm/ms.
Dupa al doilea parcurs distanta P a fost masurata. Ea era de 80 cm.
Parametrul reglat actual ,Corectie Inerje la Oprit" este de 0 ms.

Masina de erbicidat a fost decuplata prea devreme la parcurgerea unei suprafete lucrate. Punctul Z
se gasea dupa punctul X in sensul de mers. Liniile erau marcate ca in imaginea urmatoare:
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Configurare SECTION-Control

La parcurgerea suprafefei lucrate, magina de erbicidat a decuplat prea devreme.

1. Calculati valoarea de corectje:
[Distanta P] : [Viteza maginii de erbicidat] = Valoarea de corectie
80:0,22 =364

2. Deoarece masina de erbicidat decupleaza prea devreme, valoarea de corectie trebuie sa fie
negativa. Introduceti valoarea 364 in parametrul ,Corectie Inertje la Oprit".

13.3.2 Utilizarea corectiei timpului de inertie

Daca in timpul lucrului constatati ca valorile setate in parametrii ,Corectie Inertie la Pornit” si
,Corectie Inertie la Oprit” apare o diferentd, puteti utiliza corectia timpului de inertie.

Puteti corecta timpii de inertie cand apar urmatoarele abateri:

Imagine Semnificatie

Gol la conectare

Gol la deconectare

Suprapunere la conectare

Suprapunere la deconectare

Mod de procedura M Ati deschis profilul masinii pentru care doriti s& corectati timpul de inertie.
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Configurarea TRACK-Leader TOP

"'A-,-.l
1. l - Deschideti corectia timpului de inertie.
= Apare fereastra ,Corectia timpului de inertie”.

2. Selectati abaterea pentru care doriti sa corectati timpul de inertie.
= Apare fereastra ,Corectia timpului de inertie” pentru abaterea selectata.
= Vedeti impul de inertie setat actual.

w

In parametrul ,Viteza de lucru” introduceti viteza la care a aparut abaterea.

»~

In parametrul ,Abatere”, introduceti abaterea aparuta.

5. - Confirmafj.
= Apare un mesaj cu timpul de inertie nou calculat.

6. ,Da” - Confirmatj.
7. Repetati procesul pentru eventualele alte abateri.
= Ali corectat timpul de inertie.

= Daca doriti sa refaceti timpii de inertie care au fost setati in calculatorul de lucru, introduceti 0 ms
in parametrii ,Corectie Inertie la Pornit” si ,Corectie Inertie la Oprit”.

13.4 Configurarea TRACK-Leader TOP

Urmatorii parametri trebuie sa i setati in aga fel incat sa puteti folosi TRACK-Leader TOP:

Inaltime a receptorului GPS

Distanta receptorului GPS fata de sol.

135 Configurarea TRACK-Leader AUTO®

Tn acest meniu puteti configura parametrii pentru directia automata.

Parametrii pe care ii puteti configura depind de receptorul GNSS pe care il folositi pentru directia
automata.

Tn acest meniu puteti configura cateva setéri de baza. Mai multi parametri puteti configura [— 66]
dupé pornirea unei navigatii.

135.1 Configurarea TRACK-Leader AUTO® pentru AG-STAR si SMART-6L

Profilul autovehiculului

Profilurile autovehiculului sunt configurate cu ajutorul unei tablete PC in calculatorul de lucru pentru
directie. in acest loc trebuie sa alegeti profilul potrivit pentru autovehicul.

Informatii despre ECU-S1

Versiune software si numar de serie a calculatorului de lucru.
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Configurarea TRACK-Leader AUTO®

WiFi

WiFi activeaza si dezactiveaza comunicarea wireless intre calculatorul de lucru pentru directie si
computerul de configurare (tableta, PC, notebook, etc.), pe care 1l folositi pentru configurarea
calculatorului de lucru pentru directie. Mai multe gasiti in instructiunile de utilizare ale calculatorului

de lucru pentru directie "ECU-S1".

Daca opriti terminalul, si WiFi este dezactivat.

Importarea parametrului initial pentru interventia manuala la directie

Tn timpul primei puneri in functiune a sistemului de directie, este determinata pentru fiecare
autovehicul, o valoare pentru parametrul ,Interventia manuala la directie” [— 66]. Aceasta valoare
trebuie adaptatd adesea in functie de conditiile de lucru.

Pentru ca adaptarea sa fie posibila, trebuie s& importati valoarea de la calculatorul de lucru pentru

directie.

Mod de procedura Astfel importati valoarea initiala:

=

Apasati pe "Setari".

Apasati pe "TRACK-Leader AUTO".

> wo~

parametrul.

5. - Importati parametrul.

- Deschidetj aplicatia TRACK-Leader.

6. Apare urmatorul mesaj: ,Valorile au fost citite cu succes.”

7. Confirmati.

Pe réndul ,Profilul autovehiculului” selectati un profil al autovehiculului pentru care importati

= Parametru ,Interventia manuala la directie” este actualizat acum pentru fiecare profil al

autovehiculului.

8. Repetati acest import pentru fiecare profil al autovehiculului din lista.

Calitatea minima a semnalului GPS

Puteti seta la ce calitate a semnalului GPS lucreaza sistemul de directie si la care trebuie el

dezactivat.

Calitate GPS

Precizie

NMEA-calitatea 1: GPS

> 25 cm (urma cu urma)

NMEA-calitatea 2: DGPS

<25 cm (urma cu urma)

NMEA-calitatea 4; RTK fix

2,5 cm (absolut)

NMEA-calitatea 5: RTK float, TerraStar

<10 cm (absolut)

NMEA-calitatea 9: Receptor GPS strain

Pentru receptoarele GPS care dau calitatea
NMEA 9.

necunoscut
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Configurarea TRACK-Leader AUTO®

Tn mod standard, sunt marcate urmatoarele trepte de calitate NMEA: 2, 4, 5.

Mod de procedura Astfel setai calitatea GPS:

1. - Deschidetj aplicatia TRACK-Leader.
2. Apasatj pe "Setari".
3. Apasati pe "TRACK-Leader AUTO".

4, - Deschideti lista calitatilor NMEA.

5. Puneti bife la calititile NMEA la care trebuie s& lucreze sistemul de directie.

13.5.2 Configurarea TRACK-Leader AUTO® pentru NAV-900

Profilul autovehiculului

Profilurile autovehiculului sunt configurate cu ajutorul unei tablete PC in calculatorul de lucru pentru
directie. in acest loc trebuie sa alegeti profilul potrivit pentru autovehicul.

Prin simbolul functional , puteti transfera profilul corespunzator de la receptor pe terminal.
Profilul autovehiculului se gaseste apoi atét pe receptor cét si pe cardul SD din terminal.

Daca afi cuplat un stick USB, puteti copia si profile de pe cardul SD pe stick-ul USB sau de

pe stick-ul USB pe cardul SD.

Daca doriti s& copiati un profil al autovehiculului de pe stick-ul USB pe cardul SD, respectati
urmatoarele indicatii:
= Puteti folosi numai profiluri ale autovehiculului care sunt adaptate pentru NAV-900. Profilurile
trebuie s& aiba extensie de fisier .vdb sau .cfg.
= Puteti transfera simultan mai multe profiluri ale autovehiculului.

Mod de procedura Procedati in felul urmator daca doriti sa copiati profiluri ale autovehiculului de pe stick-ul USB pe
cardul SD:

1. Creati pe stick-ul USB un director ,NAV900-Profiles”.
2. Copiati profilurile dorite ale autovehiculului in directorul creat.

3. Introduceti stick-ul USB in terminal.
4. - Apésati, pentru a deschide meniul de configurare pentru TRACK-Leader AUTO.

5. - Copiati datele.

= Imi parametrul ,Profilul autovehiculului” puteti selecta acum profilul dorit.

Versiune firmware receptor

Versiune firmware a receptorului GNSS.
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Modul de procedare la mesajele de eroare

14

Modul de procedare la mesajele de eroare

Textul mesajului de eroare

Cauza posibila

Astfel inlaturati problema

Atentie! Memoria nu poate fi initializata.
Daca problema persista si dupa o
repornire, va rugam sa contactatj service-
ul.

Banca de date nu poate fi creata pe
suportul de date.

Porniti din nou terminalul.

Profilul activ nu poate fi indepartat!

S-aincercat sa se stearga actualul profil
selectat al masinii.

Selectati alt profil si apoi stergeti profilul
dorit al masinii.

Nu s-a gasit fisierul de configurare DGPS!

Fisierul intern cu setarile DGPS nu poate fi
gasit.

Contactafi service-ul pentru ca software-ul
sa poata fi reinitjalizat.

Faza de testare a expirat. Va rugam sa-|
informati pe furnizorul dvs.

Faza de testare a expirat.

Solicitafi licenta.

Activati software-ul.

Eroare!

Contactatj serviciul clientj.

Semnalul GPS a cazut!

Legatura seriala la receptorul GPS a fost
intrerupta.

Nu mai poate fi aflata pozitia.

Verificatj si faceti din nou legatura cu
cablu la receptorul GPS.

Semnal GPS prea slab!

Calitatea semnalului GPS este slaba
adesea prin umbriri.

Verificafj montajul receptorului GPS si
verificafi pozitia actuala. Receptorul
trebuie sa aiba vedere libera spre cer.

DGPS nu este disponibil!

DGPS nu este disponibil din cauza
umbririi receptorului.

Verificati montajul receptorului GPS si
verificati pozitia actuala. Receptorul
trebuie sa aiba vedere libera spre cer.

DGPS nu este disponibil din cauza
defectarii serviciului de corectie a datelor,
de ex. EGNOS.

Verificafj disponibilitatea generala a
serviciului. Verificafj si reglafi la EGNOS /
WAAS satelitii de corectie adevaratj.

Nu s-a putut citi configurarea DGPS la
receptorul GPS!

Legatura seriala la receptorul GPS a fost
ntrerupta.

Verificaj si faceti din nou legatura cu
cablu la receptorul GPS.

Nu s-a putut citi configuratia e-Dif la
receptorul GPS!

Legatura seriala la receptorul GPS a fost
ntrerupta.

Verificaj si faceti din nou legatura cu
cablu la receptorul GPS.

Salvare esuata!

Suportul de date a fost scos inainte sau Tn
timpul procesului de salvare.

Introduceti din nou suportul de date i
incercati din nou salvarea.

Nu se poate scrie pe suportul de date.

Indepértati protectia la scriere a suportului
de date.

Suportul de date este plin sau deteriorat.

Stergeti datele care nu sunt necesare de
pe suportul de date si incercati din nou.

Stare nevalabila!

Contactatj serviciul clientj.
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Textul mesajului de eroare

Cauza posibila

Astfel inlaturati problema

Nu este identificata nicio sectiune!

In calculatorul de lucru ISOBUS nu sunt
configurate sectjuni. Sau calculatorul de
lucru ISOBUS conectat nu suporta
SECTION-Control.

Daca este posibil, configuratj sectjunile n
calculatorul de lucru. Daca acest
calculator de lucru nu suporta SECTION-
Control, nu-I putetj folosi.

Aparatul nu are nicio latime de lucru!

In calculatorul de lucru ISOBUS nu a fost
configurata latimea de lucru, resp.
geometria.

Configurarea calculatorului de lucru
ISOBUS.

Reglati corect latimea de lucru in
calculatorul de lucru; luatj legatura cu
producatorul maginii.

Nu este pornita nicio comanda!

Modul de lucru al ISOBUS-TC este
configurat pe ,Extins”. De aceea, TRACK-
Leader nu asteapta nicio comanda.

Nu a fost pornita nicio comanda cu
ISOBUS-TC.

Porniti comanda in ISOBUS-TC sau
puneti modul de lucru din ISOBUS-TC pe
»Standard”.

Nu sunt identificate date valide ale
utilajului!

In calculatorul de Iucru ISOBUS nu a fost
configurata latimea de lucru, resp.
geometria.

Configurarea calculatorului de lucru
ISOBUS.

Semnal RTK pierdut!

Semnalul RTK nu este disponibil din
cauza umbririi semnalului.

Receptorul GPS si statia de baza trebuie
sa aiba vedere libera spre cer.

Nu exista acoperire pentru telefonie
mobila.

Sunteti prea departe de statia de baza
(sau o alta sursa de semnal).

Nu este fixata dispunerea utilajelor.

Legatura dintre Tractor-ECU si ISOBUS-
TC a fost dezactivata.

Activati legatura Tractor-ECU cu ISOBUS-
TC in aplicatia Tractor-ECU.

Datele utilajului inca se incarca.

Daca acest mesaj sta afisat mult timp,
terminalul este conectat la un calculator
de lucru care nu raspunde.

S-ar putea sa nu fie posibil sa folosi
SECTION-Control cu acest calculator de
lucru, deoarece el nu suporta SECTION-
Control. Conectati un alt calculator de
lucru la terminal.

Niciun calculator de lucru conectat.
Conectati un calculator de lucru sau

selectati un profil masing in Virtual ECU.

TRACK-Leader nu a primit nicio informatie
despre calculatorul de lucru conectat sau
nu este conectat niciun calculator de
lucru.

Memoria de lucru este foarte redusa.
Intrerupeti lucrul si repornitj terminalul.

In memoria de lucru sunt salvate prea
multe date de lucru (de ex. de suprafete
prelucrate).

Porniti din nou terminalul.
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