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For din sdkerhet

Grundl&ggande sékerhetsinformation

1 For din sakerhet
1.1 Grundlaggande sakerhetsinformation
Las noggrant foljande sakerhetsinformation, innan du anvénder produkten for forsta gangen.
A = La&s bruksanvisningen for det jordbruksredskap som du vill styra med hjélp av applikationen.
1.2 Avsedd anvandning
Programvaran far endast anvandas i anslutning till jordbruksredskap och maskiner. Programvaran far
endast anvandas i faltarbete utanfor allmanna vagar.
1.3 Uppbyggnad och betydelse av varningsmeddelanden

All sakerhetsinformation, som du hittar i denna bruksanvisning, skapas enligt foljande monster:

/\ VARNING

Detta signalord kannetecknar faror med medelstor risk, som mdjligtvis kan ha déd eller svara
kroppsskador som fdljd, om dessa inte undviks.

/\ OBS

Detta signalord kénnetecknar faror som kan ha lattare eller medelsvara kroppsskador som féljd om
de inte undviks.

Exempel

1.4

30302432a-02-SV

Detta signalord kénnetecknar faror som kan ha skador pa egendom som foljd om de inte undviks.

Det finns moment, som genomfars i flera steg. Om det foreligger en risk vid varje av dess steg, visas
sékerhetsanvisningen direkt vid momentanvisningen.

Sakerhetsanvisningen star alltid direkt framfor det riskabla arbetsmomentet och kannetecknas av fet
stil och ett signalord.

1. HANVISNING! Detta ar en anvisning. Den varnar for en risk, som foreligger vid nista
arbetssteg.

2. Riskabelt arbetssteg.

Krav pa anvandaren
= Lar dig att anvanda terminalen enligt foreskrifterna. Ingen far anvanda terminalen, utan att ha
last denna bruksanvisning.
= Lé&s och folj sékerhetsinformationen och varningsinformationen noggrant i denna bruksanvisning
samt anvisningar for anslutna maskiner och redskap.

V18.20201207 7



Operativt forfarande

Nér du bara anvénder parallellkdrning

Operativt forfarande

| det hér kapitlet hittar du nagra dversikter 6ver sekvenser med arbetsmoment som hjalper dig att
bearbeta ett falt med hjélp av applikationen TRACK-Leader. | dessa Gversikter beskrivs vilka moment
du kan genomfdra efter varandra och i vilka kapitel dessa beskrivs mer detaljerat.

Innan du bérjar maste du konfigurera programvaran. Konfigurationen beskrivs i kapitel Konfiguration
[— 85] och i terminalens bruksanvisning: Om det ar forsta gangen som du arbetar med terminalen,
konfigurera terminalen och applikationen TRACK-Leader och ga sedan tillbaka ill det har kapitlet.

Féljande anvandningsscenarier ar méjliga:
1. TRACK-Leader for enkel parallellkdrning. Till exempel: TRACK-Guide utan extra appar.

2. TRACK-Leader for parallellkérning och sektionsstyrning. Till exempel: TOUCH1200 med
SECTION-Control

3. TRACK:-Leader for parallellkérning och samtidig mangdreglering utifran en shp-applikationskarta.

4. Uppgiftsbearbetning med uppgifter i ISO-XML-format.

Nar du bara anvander parallellkorning

Det har kapitlet ar av intresse for dig om du har ett enkelt system utan en ISOBUS-jobbdator. Till
exempel terminalen TRACK-Guide Il utan extra applikationer. Du kan dven hantera andra terminaler
enligt den har beskrivningen, sa lange du inte ansluter en ISOBUS-jobbdator och applikationen
ISOBUS-TC forblir i arbetslage "Standard”.

1. Kor till faltet.

2. Om du redan tidigare har bearbetat det har faltet, hamta dess féltdata [— 80]. Om du vill
bearbeta ett nytt falt maste du sakerstalla att ingen annan féltdata &r hamtad. | ett sadant fall
maste du forkasta [— 84] den dppnade registreringen.

3. Om du har en applikationskarta, kan du importera den nu. Se: Om du arbetar med Shape-
applikationskartor [— 9]

4. |appen "Virtual ECU” aktiverar du den virtuella jobbdatorn p& maskinen som anvénds. Mer
information om detta hittar du i bruksanvisningen till terminalen.

5. Starta en ny navigation. [— 22]
6.  Kontrollera om terminalen har faststallt kdrriktningen pa ratt satt. [— 25]

7. Om du anvander en GPS mottagare som arbetar med EGNOS eller WAAS, sétt referenspunkten
[= 27].

8. Som standard ar styrningslage "Parallell” aktiverat. Om du inte vill arbeta med raka, parallella
korningar, andrar du styrningslage. [— 43]

9. Om du vill arbeta 6verlappande stéller du in det dnskade avstandet mellan styrlinjerna [— 41].
10. Starta registreringen. [— 47]

11. Skapa den férsta AB-linjen [— 35].

12. Registrera faltgransen [— 29] (tillval).

13.  Om du vill bearbeta vandtegen separat, aktivera detta. [— 47]

14. Bearbeta faltet i parallella kdrningar. For detta kan du anvanda Lightbar [— 46] eller en
automatisk styrning.

V18.20201207 30302432a-02-SV



Operativt forfarande

Om du anvander SECTION-Control.

15. Om du nérmar dig ett hinder kan du markera hindrets position. [— 50]
16. Spara data efter arbetet. [— 80]

17. Kopiera data pa ett USB-minne [— 82] for att kunna spara dem pa en PC eller titta pa dem med
TRACK-Guide-Desktop [— 84].

2.2 Om du anvander SECTION-Control.

Det har kapitlet ar av intresse for dig om du har en maskin med en ISOBUS-jobbdator och vill att
SECTION-Control styr maskinens sektioner.

1. Kor till faltet.

2. Om du redan tidigare har bearbetat det har faltet, hamta dess faltdata [— 80]. Om du vill
bearbeta ett nytt falt maste du sakerstalla att ingen annan féltdata &r hamtad. | ett sadant fall
maste du forkasta [— 84] den Gppnade registreringen.

3. Om du har en applikationskarta, kan du importera den nu. Se: Om du arbetar med Shape-
applikationskartor [— 9]

4. Om det &r forsta gangen som du ansluter jobbdatorn till terminalen, kontrollera installningarna i
skarmbilden "Installningar” | ,SECTION-Control“ [— 88]. Observera framférallt parametrarna
"Maskintyp”, "Troghet vid Till” och "Tréghet vid Fran”.

5. Starta en ny navigation. [— 22]
6.  Kontrollera om terminalen har faststallt kdrriktningen pa ratt satt. [— 25]

7. Om du anvander en GPS mottagare som arbetar med EGNOS eller WAAS, sétt
referenspunkten. [— 27]

8. Som standard ar styrningslage "Parallell” aktiverat. Om du inte vill arbeta med raka, parallella
korningar, andrar du styrningslage. [— 43]

9. Om du vill arbeta éverlappande stéller du in det dnskade avstandet mellan styrlinjer [— 41].
10. Aktivera automatiskt Idge [— 53] hos SECTION-Control eller hantera maskinen manuellt.
11. Skapa den férsta AB-linjen. [— 35]

12. Registrera faltgransen [— 29] (tillval).

13. Markera vandtegen [— 47] (tillval).

14. Bearbeta faltet i parallella kdrningar. For detta kan du anvanda Lightbar [— 46] eller en
automatisk styrning.

15. Om du nérmar dig ett hinder kan du markera hindrets position. [— 50]
16. Efter arbetet, spara data. [— 80]

17. Kopiera data pa ett USB-minne [— 82] for att kunna spara dem pa en PC eller titta pa dem med
TRACK-Guide-Desktop [— 84].

2.3 Om du ocksa anvander ISOBUS-TC

231 Om du arbetar med Shape-applikationskartor

Om du arbetar med applikationskartor med shp-format maste du utféra féljande steg:

30302432a-02-SV V18.20201207 9



Operativt forfarande

Om du ocksa anvander ISOBUS-TC

1. lapplikationen ISOBUS-TC maste du skapa ett falt. | kapitel ISOBUS-TC i terminalens
grundinstruktion finns anvisningarna for detta.

2. 1ISOBUS-TC hamtar du faltets applikationskarta.
3. Aktivera faltet i ISOBUS-TC.

4. Folj sedan beskrivningen i nagot av féljande kapitel:
a) Nar du bara anvander parallellkérning [— 8]
b) Om du anvander SECTION-Control. [— 9]

Spara inte faltet efter arbetet. Avsluta istéllet faltbearbetningen i ISOBUS-TC.

232 Om du anvander ISOBUS-TC i standardlage
Du kan anvanda ISOBUS-TC i standardlage for falthantering.
For att anvanda ISOBUS-TC i standardlage maste du utféra foljande steg:

1. | applikationen ISOBUS-TC maste du skapa ett félt. | kapitel ISOBUS-TC i terminalens
grundinstruktion finns anvisningarna for detta.

2. Aktivera faltet i ISOBUS-TC.

3. Folj sedan beskrivningen i nagot av foljande kapitel:
a) Nér du bara anvénder parallellkorning [— 8]
b) Om du anvander SECTION-Control. [— 9]

233 Om du anvander ISOBUS-TC i utokat lage

Om du planerar dina ISO-XML-uppgifter med hjalp av ett akerskifteskartotek (FIMS) pa en PC och
sedan vill bearbeta dem med terminalen maste du anvénda applikationen ISOBUS-TC.

| detta fall behdver du inte spara data i applikationen TRACK-Leader. All information som skapas
under arbetet fors direkt dver till ISOBUS-TC och sparas i filen "taskdata.xml”.

Den stdrsta skillnaden jamfort med normal hantering géller hur man startar och avslutar en
navigation, samt minnesplatsen for data. Andra funktioner hanteras pa det satt som beskrivs i den
har handledningen.

1. Anslut en ISOBUS-jobbdator eller aktivera en virtuell jobbdator i applikationen Virtual ECU.
Oppna applikationen ISOBUS-TC.
Starta en uppgift. Folj bruksanvisningen till ISOBUS-TC nar du gér detta.

o n

Nar uppgiften har startats, dppna applikationen TRACK-Leader. Navigationen boér starta
automatiskt. Om inte, starta den manuellt.

5. Folj sedan beskrivningen i nagot av féljande kapitel:
a) Nar du bara anvander parallellkérning [— 8]
b) Om du anvander SECTION-Control. [— 9]

10 V18.20201207 30302432a-02-SV



3 Om denna bruksanvisning

3.1

3.2

3.3

3.4
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Giltighetsomrade

Om denna bruksanvisning

Giltighetsomrade

Denna bruksanvisning géller for alla moduler i programmet TRACK-Leader fran Miller-Elektronik.

Programmets version, fran vilken denna bruksanvisning géller, finns angivet i de redaktionella

uppgifterna.

Malgrupp for denna bruksanvisning

Denna bruksanvisning vander sig ill alla anvéndare av programmet TRACK-Leader och de
tillhérande extramodulerna.

Uppbyggnad av instruktioner

Instruktionerna visar dig steg for steg, hur du kan genomféra bestdmda arbetsmoment med

produkten.
| denna bruksanvisning har vi anvant féljande symboler, for att kAnneteckna instruktionerna:
Typ av framstéllning Betydelse
1. moment, som du maste utfora efter varandra.
2.
= Resultat av arbetsmomentet.
Detta sker, nar du utfor ett arbetsmoment.
= Resultat av en arbetsinstruktion.
Detta sker, nér du har foljt alla steg.
M Villkor.
Om villkoren omnamns, maste du uppfylla dessa
villkor, innan du kan utfora ett arbetsmoment.

Uppbyggnad av referenser

Om det finns referenser i bruksanvisningen, ser dessa alltid ut enligt foljande:

Exempel pa en referens: [— 11]

Du kanner igen referensen pa hakparenteser och en pil. Numret efter pilen visar pa vilken sida
kapitlet borjar, dar du kan lasa mer.

V18.20201207
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Produktbeskrivning
Byggnadsbeskrivning

4 Produktbeskrivning

4.1

411

Villkor

Funktioner

41.2

12

TRACK-Leader ar ett modernt system som hjalper féraren av ett jordbruksfordon att kéra i exakt
parallella spar ut pa faltet.

Systemet ar uppbyggt i moduler och kan av anvandaren byggas ut med ytterligare funktioner.

Byggnadsbeskrivning

De funktioner som finns till férfogande i programmet ar beroende av for vilkka moduler en licens har
frigivits.

Det finns tva typer av moduler:
= Basmodul: Férutséttning for extramodulerna.

- TRACK-Leader
= Extramoduler: Kan sammanstallas pa valfritt satt.
SECTION-Control
TRACK-Leader AUTO
TRACK-Leader AUTO CLAAS
TRACK-Leader TOP
TRAMLINE-Management

TRACK-Leader
Typ av modul: Basmodul. Den &r en forutséttning for alla andra moduler.

For att kunna anvéanda den har modulen maste féljande forutsattningar vara uppfylida:
= Plugin "TRACK-Leader" maste vara aktiverad.
= Licens "TRACK-Leader" méaste vara frigiven.

For att far veta hur man aktiverar Plugins och friger licenser, |as terminalens monterings- och
bruksanvisning.

Du far féljande funktioner efter frigivningen:
= Visning av parallella styrlinjer.
= Visning av parallella styrlinjer i vdndtegen
= Registrering av hinder som befinner sig pa faltet.
= Varning for registrerad hinder.
= Varning om att man natt faltgransen.
= Spara arbetsresultatet i tva format
= SECTION-View - visning av vilka delomraden som maste kopplas till och fran av féraren for att
arbeta utan dverlappning.

SECTION-Control
Typ av modul: Extramodul.

Med SECTION-Control kan du tala om f6r en ansluten jobbdator vilka delar hos jordbruksredskapet
som ska stangas av for att utféra arbeten utan dverlappning. Det kan till exempel vara sektioner pa
en faltspruta.

V18.20201207 30302432a-02-SV



Villkor

Funktioner

41.3

Villkor

Funktioner

41.4

Villkor

Funktioner

41.5
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Produktbeskrivning
Byggnadsbeskrivning

For att kunna anvanda den har modulen maste foljande férutsattningar vara uppfylida:
= Plugin "TRACK-Leader" maste vara aktiverad.
= Licens "TRACK-Leader" maste vara frigiven.
= Licens "SECTION-Control" maste vara frigiven.
= Terminalen maste vara ansluten till en ISOBUS-jobbdator som stods av SECTION-Control, eller
till SC-Box fran Miller-Elektronik.
= |SOBUS-jobbdatorn maste vara konfigurerad.

Du far foljande funktioner efter frigivningen:
= GPS-stddd delbreddsvaxling.

TRACK-Leader TOP

Typ av modul: Extramodul.

Med TRACK-Leader TOP kan du tala om for en styrjobbdator fran Reichhardt hur den ska styra
fordonet for att den ska folja de styrlinjer som TRACK-Leader har angett.

For att kunna anvénda den har modulen méaste f6ljande férutsattningar vara uppfyllda:
= Plugin "TRACK-Leader" maste vara aktiverad.
= Licens "TRACK-Leader" maste vara frigiven.
= Licens "TRACK-Leader TOP" maste vara frigiven.
= En styrjobbdator maste vara monterad, installerad och konfigurerad pa traktorn.

- TRACK-Leader TOP arbetar bara med styrjobbdatorer fran Reichhardt: Steering ECU PSR,
fran och med programvaruversion 02.173.8.

= Pa styrjobbdatorn maste stodet for TRACK-Leader TOP vara aktiverat.

Du far féljande funktioner efter frigivningen:
= Automatisk styrning av fordonet langs anlagda styrlinjer.

TRACK-Leader AUTO®

Typ av modul: Extramodul.

TRACK-Leader AUTO méjligg6r kommunikation mellan applikationen TRACK-Leader och en
automatisk styrning med hjalp av foljande system:

= TRACK-Leader AUTO® EZ-Pilot Pro

= TRACK-Leader AUTO® eSteer

= TRACK-Leader AUTO® ISO

= TRACK-Leader AUTO® Pro

For att kunna anvanda den har modulen méste f6ljande forutsattningar vara uppfyllda:
= Plugin "TRACK-Leader" maste vara aktiverad.
= Licens "TRACK-Leader" maste vara frigiven.
= Licens "TRACK-Leader AUTO” maste vara frigiven.

Du far féljande funktioner efter frigivningen:
= Automatisk styrning av fordonet 1&ngs anlagda styrlinjer.

TRACK-Leader AUTO® CLAAS

Typ av modul: Extramodul.

V18.20201207 13



Produktbeskrivning

Anvéanda testlicenser

Villkor

Funktioner

4.1.6

Villkor

Funktioner

4.2

4.3

14

TRACK-Leader AUTO CLAAS mojliggér kommunikationen mellan applikationen TRACK-Leader och
en automatisk styrning med hjalp av féljande system:

= TRACK-Leader AUTO® eSteer

» TRACK-Leader AUTO® ISO

» TRACK-Leader AUTO® Pro

For att kunna anvéanda den har modulen maste féljande forutsattningar vara uppfylida:
= Plugin "TRACK-Leader" maste vara aktiverad.
= Licens "TRACK-Leader" maste vara frigiven.
= Licens "TRACK-Leader AUTO” maste vara frigiven.
= Licens "TRACK-Leader AUTO CLAAS” méste vara aktiverad.
= | styrjobbdatorn ECU-S1 maste ett CLAAS-fordon vara konfigurerat.

Du far foljande funktioner efter frigivningen:
= Automatisk styrning av fordonet I&ngs anlagda styrlinjer.

TRAMLINE-Management

Typ av modul: Extramodul.

Med TRAMLINE-Management kan du utbyta information, som &r relevant for skapandet av korfalt,
mellan terminalen och en ISOBUS-jobbdator. Dessutom kan du koppla korfalten utifran den aktuella
GPS positionen.

For att kunna anvéanda den har modulen maste foljande forutsattningar vara uppfyllda:
= Plugin "TRACK-Leader" maste vara aktiverad.
= Licens "TRACK-Leader" méaste vara frigiven.
= Licens "TRAMLINE-Management” maste vara aktiverad.
= Den anslutna jobbdatorn maste stodja korfaltskoppling.
= Den anslutna jobbdatorn maste vara korrekt konfigurerad.

Du far féljande funktioner efter frigivningen:
= Aktivering och avaktivering av den automatiska kérfaltskopplingen pa din maskin.
= Skapande av korfalt via funktionssymboler i applikationen TRACK-Leader.
= Visning av kérfalten i applikationen TRACK-Leader.

Anvanda testlicenser
Vid leveransen &r samtliga icke aktiva moduler aktiverade med en testlicens som géller 50 timmar.
Du kan testa varje modul under 50 timmar. Tiden bérjar inte I6pa forrdn en modul har aktiverats.

Nar de 50 timmarna har gatt ur avaktiveras samtliga testfunktioner vilkas testlicens har gatt ut.

Layout pa startsidan

Startsidan visas nar du dppnar applikationen TRACK-Leader och ingen navigation &r startad.
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Produktbeskrivning

Information pa arbetssidan

Startsida for TRACK-Leader

Pa startsidan kan du:
= vaxla till andra sidor.
= Se programvaruversion (nummer bredvid "TL” och "NG”)

Manoverfunktioner Funktionssymbol Funktion

Startar navigationen. [— 22]

Visas istallet for funktionsknappen "Navigation” nar det inte ar méjligt
att starta en navigation.

Nar du trycker pa den har knappen visas ett meddelande [— 105]
som beskriver orsaken.

Oppnar sidan "Minne”. [— 80]

Oppnar sidan "Instaliningar”. [— 85]

4.4 Information pa arbetssidan

Sa fort du startat navigationen, visas arbetssidan. Harifran kan du utféra alla andra uppgifter som du
behdver under faltarbeten.

Den information som visas pa arbetssidan ser olika ut beroende pa om SECTION-Control &r
aktiverad.

Arbetssida efter start, med paslagen SECTION-Control

@ Navigationsomrade @ Aktuell statusinformation
@ Arbetsbalkar @ Kompass
@ Fordonets symbol @ Tillstand hos SECTION-Control
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Produktbeskrivning

Information pa arbetssidan

Nasta bild visar vilken dvrig information som kan visas pa arbetssidan under arbetet.

Arbetssida under arbetet
@ Bildsk&rm-Lightbar Réknare och statusinformation

@ Anvisning om att man natt faltgransen. Pil som symboliserar GPS mottagarens

@Q @@

position.
@ Faltgrans Arbetsbalkar
@ Styrlinje Kompass

For att forstora eller férminska visningen pa arbetssidan kan du anvénda zoomfunktionen med tva
fingrar. Om du bara vill férskjuta visningen, peka pa en valfri position pa bildskdrmen och dra vyn i
onskad riktning.

Dessutom kan du centrera visningen pa arbetssidan genom att peka pa kompassen.

Om du ser linjer pa sidans 6vre omrade kan du vaxla mellan olika vyer genom att stryka med fingret
dver sidan.

Styrlinjer
Styrlinjerna ar hjalplinjer som hjélper dig att kéra parallellt.

Det finns tre typer av styrlinjer:
= AB-linje - Det ar den forsta styrlinjen. Pa bildskarmen markeras den alltid med bokstéverna A
och B.
= Aktiverad styrlinje - det &r den styrlinje som fordonet foljer for narvarande. Den linjen &r bla.
= Icke aktiverade styrlinjer - styrlinjer som inte ar aktiverade.

Om du har valt en styrlinjegrupp ser du alltid den for narvarande valda gruppen pa arbetssidans 6vre
omrade och dven det respektive styrlinjeavstandet.

Ange GPS mottagarens position

Den graa pilen mitt ver arbetsbalken motsvarar GPS mottagarens position.
Arbetsbalkar

Arbetsbalken symboliserar jordbruksredskapet. Den bestér av flera fyrkanter. Varje fyrkant motsvarar
en sektion. Fyrkanternas farger kan forandras under arbetet.
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Produktbeskrivning

Information pa arbetssidan

Se aven: Anvanda SECTION-View [— 46]

Réaknare och statusinformation
| det har omradet kan du se olika informationer.

Cirklarna nertill pa sidan visar att du kan véxla mellan flera visningar:

1. Stryk med fingret dver omradet matare:

=> Nasta visning 6ppnas.

Réknare
@ Hastighet @ GPS-signalens kvalitet
@ Bérvarde fran applikationskartan @ Yia:
- Pa ett falt utan faltgrans: Redan bearbetad
yta.

- Pa ett falt med faltgrans: Féltets totala yta.
@ Status hos systemet med den automatiska @ Visas endast om faltgranserna har
styrningen registrerats.
- Yta som &r kvar att bearbeta.
@ Status hos SECTION-Control
- AUTO - SECTION-Control omkoppling av
sektioner hos ISOBUS-jobbdatorn.
- MANU - ISOBUS-jobbdatorn skéts manuellt.

Visning av arbetsbredd med sektionernas tillstand hos anslutna ISOBUS-jobbdatorer

@ Beteckning pa maskin och arbetsbredd @ Avaktiverad sektion
@ Spridande sektioner Arbetsl&dge hos SECTION-Control vid denna
arbetsbredd
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Produktbeskrivning

Mandverfunktioner pa arbetssidan

Teckenférklaring till de visualiserade bérvérdena spridningsméngderna eller till applikationskartor

Teckenférklaringens beteckning @ Teckenférklaring
Beteckningen anges av jobbdatorn eller av en
ISO-XML-uppgift.

Faltgrans

Faltgrans [— 29] visar programvaran féltets exakta position och fungerar som utgangspunkt for
berakningen av faltets totala yta.

Korda och bearbetade ytor

Ytorna bakom maskinsymbolen markeras med grén farg. Den grona fargen kan beroende pa
konfigurationen ha foljande betydelse:
= Korda ytor
Om du endast anvander TRACK-Leader markeras den korda ytan. Den markeras oavsett om
maskinen har bearbetat ytan under kérningen eller inte.
= Bearbetade ytor
Om du anvander SECTION-Control, markeras bearbetade ytor. Ytor, som maskinen har kort pa
men inte bearbetat, markeras daremot inte.

Om du vill att programvaran endast skall grénmarkera bearbetade ytor, maste du gora féljande:
= Aktivera SECTION-Control

eller
= Montera arbetsstéllningssensor och aktivera denna
Arbetsstaliningssensorn kénner av om ett jordbruksredskap befinner sig i arbetsstalining och
dverfor denna information till terminalen.

GPS-anslutningens status
Visar statusen hos DGPS-anslutningen.

Se aven: Kontrollera kvaliteten pa DGPS-signalen [— 28]

Manoverfunktioner pa arbetssidan

| detta kapitel hittar du en dversikt dver de flesta funktionssymbolerna som kan visas pa arbetssidan
och deras funktion.

Funktionssymbol | Funktion/kapitel med mer information

000 Visar den andra sidan med funktionssymboler.
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Produktbeskrivning

Mandverfunktioner pa arbetssidan

Funktionssymbol

Funktion/kapitel med mer information

Sténger arbetssidan och avslutar navigationen, eller visar den forsta sidan
med funktionssymboler.

=3

Visa funktionssymboler for faltgransinstallningar

Ytterligare funktionssymboler visas.

Upptécka faltgrans [— 29]

Pa navigationsbildskarmen dras en réd linje runt faltet. Det ar faltgransen.

Radera féltgrans [— 33]

Faltgransen tas bort.

Oppna urval av bomposition fér registrering av faltgranser

Oppnar ett urval dér du kan bestamma vid vilken position pa bommarna som
faltgransen ska registreras.

Starta registrering av faltgrans

Startar registreringen av faltgransen med den valda bompositionen.

Stoppa registrering av faltgrans

Stoppar och forkastar registreringen av faltgransen med den valda
bompositionen.

Pausa registrering av faltgrans

Pausar registreringen av faltgransen med den valda bompositionen.

Fortsatta registrering av faltgrans

Fortsatter registreringen av faltgransen med den valda bompositionen och
drar en rak linje till punkten vid vilken registreringen pausades.

Avsluta registrering av faltgrans

Avslutar registreringen av féltgrdnsen med den valda bompositionen och drar
en rak linje till startpunkten for registreringen.

Oppna urval av bomposition for registrering av sparrytor

Oppnar ett urval dér du kan bestamma vid vilken position pa bommarna som
sparrytan ska registreras.

Starta registrering av spérryta

Startar registreringen av sparrytan med den valda bompositionen.

Stoppa registrering av sparryta

Stoppar och forkastar registreringen av sparrytan med den valda
bompositionen.
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Produktbeskrivning

Mandverfunktioner pa arbetssidan

Funktionssymbol

Funktion/kapitel med mer information

Pausa registrering av sparryta

Pausar registreringen av sparrytan med den valda bompositionen.

Fortsatt registrering av sparryta

Fortsatter registreringen av sparrytan med den valda bompositionen och drar
en rak linje till punkten vid vilken registreringen pausades.

Avsluta registrering av sparryta

Avslutar registreringen av sparrytan med den valda bompositionen och drar
en rak linje till startpunkten for registreringen.

Starta registreringen av kdrningarna [— 47]

Funktionssymboler visas endast om SECTION-Control ar avaktiverad och inte
har nagon arbetsstallningssensor.

Avbryta markeringen pa den bearbetade ytan

Andra arbetslage for SECTION-Control [— 53]
SECTION-Control byter arbetslage.

Bearbeta vandteg [— 47]

Symbolen &r avaktiverad eftersom en faltgrans saknas.

Bearbeta vandteg [— 47]

Hamtar en sida dar du kan definiera vandtegen.

Skapa AB-linje [— 35]
Flaggornas exakta utseende beror pa vilket styrningslage som ar aktiverat.

Punkt A for AB-linjen sétts.

Radera styrlinjer [— 40]
Tryck pa funktionsknappen under tre sekunder.

Styrlinjer raderas.

Andra presentationen pa arbetssidan

Hela faltet visas.

Fordonets omgivning visas.

P4 bildskarmen sker en vaxling mellan tva visningar: "Arvardeskarta” och
"bearbetade ytor” [— 53]

Vélja styrningsvariant [— 43]
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Produktbeskrivning

Mandverfunktioner pa arbetssidan

Funktionssymbol | Funktion/kapitel med mer information

Sida for konfiguration av styrlinjer visas.

Skapa alternativ AB-linje [— 45]

Det exakta utseendet beror pa vilket styrningslage som &r aktiverat.

Faststélla kérriktning [— 25]

Den antagna korriktningen &ndras.

Fler funktioner:
= Stélla in avstand mellan styrlinjerna [— 41]
= Stélla in styrlinjernas intervall [— 41]
= Stélla in segment-lage [— 42]
= Konfigurera TRACK-Leader AUTO® [— 102]

3D-vy aktiveras

2D-vy aktiveras

Upptacka hinder [— 50]

Skarmbilden med hinderdetektering visas.

Nar denna pil visas utgar systemet fran att fordonet rér sig framat. [— 25]

Nar man trycker pa symbolen andras korriktningen.

Nar denna pil visas utgar systemet fran att fordonet ror sig bakat. [— 25]

Nar man trycker p& symbolen &ndras korriktningen.

Forskjuta styrlinjer [— 40]
(hall intryckt 3 sek.)

Styrlinjerna flyttas till fordonets aktuella position.

Funktionssymboler for att stélla in referenspunkten [— 27] och for att kalibrera
GPS-signalen visas:

Andra arbetslage for TRAMLINE-Management [— 77]

TRAMLINE-Management byter arbetslage

Forskjuta korfalt till nasta dverkdrning [— 78]

Forskjuta korfalt till foregaende Gverkdrning [— 78]

Invertera AB-linje for TRAMLINE-Management [— 78]
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Grundlaggande anvandning

Forsta driftsattningen

5 Grundlaggande anvandning
5.1 Forsta driftsattningen
Forfarande 1. Starta terminalen.
2. | urvalsmenyn pekar du pa symbolen
= Applikationen TRACK-Leader visas i huvudfonstret;
5.2 Starta navigation

Mojliga problem

5.2.1

Forfarande

22

Det gar att starta navigationen pa tva olika satt:
= Fran applikationen TRACK-Leader. [— 22]
= Fran applikationen ISOBUS-TC, om du arbetar med ISO-XML-uppgifter. [— 24]

Om du inte kan starta navigationen pa grund av att den gramarkerade symbolen visas pa
startsidan, kan det bero pé fdljande saker:
= Du har fdrsokt starta navigationen for tidigt. Efter en omstart och efter att en jobbdator har
anslutits behdver terminaler nagra sekunder for att upprétta kommunikationen med alla
komponenter. Sedan visas knappen "Navigation” igen.
= Du arbetar utan ISO-XML uppgifter men i applikationen ISOBUS-TC &r parametern "Arbetslége”
installd pa "Utvidgat”.
= Du arbetar med ISO-XML-uppgifter och har inte startat nagon uppgift.
= Du har anslutit terminalen till en ny ISOBUS-jobbdator utan att starta om terminalen.
= Du har i applikationen Tractor-ECU avaktiverat parametern "Férbindelse med ISOBUS-TC?”.
(Felmeddelande: redskapsanordning €j satt.)
= Enav testlicenserna har gatt ut: TRACK-Leader eller SECTION-Control

Start i TRACK-Leader - utan ISOBUS-TC
M Om du arbetar med en ISOBUS-jobbdator maste den vara ansluten till ISOBUS.

M Om du arbetar utan en ISOBUS-jobbdator maste du aktivera den virtuella jobbdatorn i
applikationen Virtual ECU. Mer information om detta hittar du i bruksanvisningen till terminalen.

M Du har stalltin parametern "Arbetslége” i applikationen ISOBUS-TC pa "Standard”.

1. - Oppna applikationen TRACK-Leader.
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Grundldggande anvédndning

Starta navigation

= Fdljande sida visas:

noo»

= Om i stéllet for "Navigation” texten ”...” visas har du inte uppfyllt en av férutséttningarna. For

att ta reda pa exakt orsak, peka pa

2. Peka pa "Minne”.

= Sidan "Minne” visas: [— 80]

. Nu maste du bestdmma om du vill bearbeta ett falt for férsta gangen eller om du vill arbeta pa ett

falt vars faltgrans du redan har sparat. Valj nagon av foliande méjligheter och Ias vidare fran steg
8.

. Alternativ a: Om du vill bearbeta ett nytt falt maste du sékerstélla att ingen aldre registrering

finns i minnet. Peka pa for att férkasta den 6ppnade registreringen. (Registreringen
raderas fran SD-kortet.)
= Inget falt visas pa sidan.

. Alternativ b: Om du vill bearbeta ett falt vars faltdata finns pa SD-kortet, peka pa och

hamta faltdata fran SD-kortet.
= P4 sidan visas det falt som du har hamtat.
= Med det hamtade féltet har du tvad mdjligheter:

. Alternativ b1: Du vill fortsétta arbetet pa det har faltet.

Om du fortsatter arbetet pa det har faltet men vill anvanda en annan maskin maste du forst
ansluta den andra maskinen.
Fortsatt 14sa fran steg 8.

. Alternativ b2: Du vill bearbeta det har faltet pa nytt, behdver bara faltgransen. Peka pa

for att radera kérningar.

- L&mna sidan "Minne”.
= Applikationens startsida visas.
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Grundlaggande anvandning

Starta navigation

9. - Starta en ny navigation.
= Arbetssidan visas. Den innehaller fordonets symbol eller ocksa hamtade faltgranser och
korningar - allt beroende pa vilka data du har hamtat tidigare.

= Om symbolen visas mitt pa bildskarmen finns ingen forbindelse till GPS mottagaren
och du kan inte fortsatta arbeta. Anslut en GPS mottagare och konfigurera den.

10. For att ta reda pa vilken information som visas pa arbetssidan, las kapitlet: Information pa
arbetssidan [— 15]

11. For att ta reda pa vad du ska gora harnast, las kapitlet: Operativt forfarande [— 8]

5.2.2 Med Shape-filer fran ISOBUS-TC
Anvénd den har metoden om du anvander applikationen "ISOBUS-TC” i standardlage.
Forfarande M Om du arbetar med en ISOBUS-jobbdator maste den vara ansluten till ISOBUS.

M Om du arbetar utan en ISOBUS-jobbdator maste du aktivera den virtuella jobbdatorn i
applikationen Virtual ECU. Mer information om detta hittar du i bruksanvisningen till terminalen.

M Du har stallt in parametern "Arbetslége” i applikationen ISOBUS-TC pa "Standard”.

1. Aktivera faltet i applikationen "ISOBUS-TC". Las i bruksanvisningen till terminalen hur du gér
detta.

2. - Oppna applikationen TRACK-Leader.
= Arbetssidan med alla faltdata som sparats i ISOBUS-TC visas:

= Om arbetssidan inte visas ar nagra forutsattningar inte uppfyllda.
= Om grénmarkerade bearbetade ytor visas pa arbetssidan (fran den senaste uppgifterna)

maste du radera dem i skarmbilden "Minne” med knappen

= Om symbolen visas mitt pa bildsk&rmen finns ingen forbindelse till GPS mottagaren
och du kan inte fortsatta arbeta. Anslut en GPS mottagare och konfigurera den.

3. For att ta reda pa vilken information som visas pa arbetssidan, Ias kapitlet: Information pa
arbetssidan [— 15]

4. For att ta reda pa vad du ska gora harnast, |as kapitlet: Operativt forfarande [— 8]

5.2.3 Med en ISO-XML-uppgift

Anvénd den h&r metoden om du anvander applikationen "ISOBUS-TC” i utvidgat l&ge.

Férfarande M Om du arbetar med en ISOBUS-jobbdator maste den vara ansluten till ISOBUS.
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Grundldggande anvédndning

Faststélla korriktning

M Om du arbetar utan en ISOBUS-jobbdator maste du aktivera den virtuella jobbdatorn i
applikationen Virtual ECU. Mer information om detta hittar du i bruksanvisningen till terminalen.

M Du har stallt in parametern "Arbetslége” i applikationen ISOBUS-TC pa "Utvidgat”.

1. Starta en uppgift i applikationen "ISOBUS-TC”. Las i bruksanvisningen till ISOBUS-TC hur du
gor detta.

2, - Oppna applikationen TRACK-Leader.
= Arbetssidan med all data fran ISO-XML-uppgiften visas:

= Om arbetssidan inte visas ar nagra forutséttningar inte uppfyllda.

= Om symbolen visas mitt pa bildskarmen finns ingen forbindelse till GPS mottagaren
och du kan inte fortsatta arbeta. Anslut en GPS mottagare och konfigurera den.

3. For att ta reda pa vilken information som visas pa arbetssidan, las kapitlet: Information pa
arbetssidan [— 15]

4. For att ta reda pa vad du ska gora harnast, |as kapitlet: Operativt forfarande [— 8]

5.3 Faststalla korriktning

For att systemen ska fungera korrekt vid vandning och vid kdming bakat, rekommenderas att man
aven tar hansyn till kdrriktningen.

Sa lange du rdr dig framat pa faltet visas arbetsredskapet korrekt pa bildskarmen och sektionerna

styrs korrekt @ @ Men om du kér bakat @ kan systemet reagera pa tva olika sétt:
= Om man inte tar hansyn till korriktningen antar terminalen aven vid kdming bakat att fordonet
kérs framat. Fordonet vrids i sa fall 180° pa bildskarmen. Det gér att sektionerna befinner sig pa

fel plats och styrs under vissa omsténdigheter pa ett felaktigt satt. @

= Om man tar hénsyn till kbrriktningen andrar GPS pilen farg och riktning.
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Grundlaggande anvandning

Faststélla korriktning

Forfarande

26

Fordelar med riktningséndring

Foljande mdjligheter finns for att ta hansyn till kdrriktningen:
= Korriktningssensor i traktorn. Riktningssignalen éverfors via ISOBUS och identifieras av
terminalen.
= Styrsystemets korriktningssignal.
= Halvautomatiskt faststallande av kdrriktning utifran GPS signalen.

Halvautomatiskt faststéllande av korriktning

Nar parametern "Faststéllande av kdrriktning” [— 86] ar aktiverad maste du efter att terminalen har
slagits pa sakerstalla att den antagna korriktningen ar korrekt.

Systemet antar vid den férsta fordonsrorelsen att fordonet kors framét. Varje riktningsférandring
anpassas sedan till denna information.

Det ar darfor mycket viktigt att man direkt efter att navigationen har startats kontrollerar att systemet
har faststallt korriktningen pa ratt satt. Detta galler framfor allt nér fordonet innan eller under starten
av navigationen kors bakéat eller exempelvis &nnu inte har nagon riktig GPS mottagning.

Korriktningen maste kontrolleras igen senast nar systemet startas om.
1. Starta en ny navigation.

= Pilen ovanfér fordonssymbolen visar den aktuella antagna kérriktningen.
- Fordonet kor framat; - Fordonet kor bakat.
2. Pekapa , for att &ndra den antagna kérriktningen.

3. Vid varje riktningsforandring som terminalen faststaller utifran GPS signalen andras den visade
kérriktningen.
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5.4.1

5.4.2
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Grundldggande anvédndning

Skapa referenspunkt

Skapa referenspunkt

Nar du arbetar med en korrigeringssignal med hég noggrannhet, t.ex. RTK eller CenterPoint RTX,
behdver du inte skapa nagon referenspunkt.

Varfor behover du referenspunkten?

Med hjélp av referenspunkten kan du jamféra de faktiska GPS-koordinaterna med de sparade GPS-
koordinaterna och utjgmna eventuella avvikelser (férskjutningar).

For kalibrering av GPS-positionen behdver du en fast punkt pa marken, den sa kallade
referenspunkten. Vid kalibreringen av GPS-positionen jamférs de sparade koordinaterna for
referenspunkten med de aktuella koordinaterna.

Vénster - Félt med en kalibrerad GPS-position; Héger - Félt utan kalibrerad GPS-position

Om du inte staller in referenspunkten och GPS-positionen inte kalibreras varje gang fore arbetet, sker
féljande:

De sparade GPS-koordinaterna for faltgransen, styrlinjerna etc. skiljer sig fran de verkliga
positionerna. Darmed kan du inte bearbeta delar av faltet, eftersom de sparade positionerna for faltet
ligger utanfor faltgransen.

For att uppna en maximal precision:
1. Stall vid den férsta kdrningen pa ett falt in en referenspunkt.

2. Kalibrera GPS-positionen for ett falt som du redan har satt en referenspunkt for, innan du
bearbetar féltet.

3. Kalibrera under langre arbeten GPS-positionen emellanat.

Stalla in referenspunkt

For att kunna séatta referenspunkten ar koordinaterna for GPS mottagaren avgérande. Eftersom du
inte vill demontera GPS mottagaren varje gang maste du alltid stalla fordonet p4 samma stélle. Pa sa
satt &r GPS mottagaren ocksa alltid pa samma stalle.

For att stélla in referenspunkten behdver du en fast punkt, vars position inte andras dver tid. Till
exempel ett trad, ett landmarke eller ett brunnslock.

Du behdver denna punkt, fér den faktiska kalibreringen av GPS-signalen och for att placera traktorn
pa exakt samma plats.
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Grundldggande anvéndning

Kontrollera kvaliteten p& GPS-signalen

Forfarande

5.5

28

Dataforlust vid felaktig referenspunkt
Om du i framtiden inte kan hitta referenspunkten, blir registrerad data obrukbar.

> Markera alltid den exakta positionen pa referenspunkten for varje falt!

Foéljande bild visar ett satt att placera traktorn genom att stélla in referenspunkten:

Traktor vid instéllning av referenspunkt

. GPS mottagare pa traktorhyttens tak >« Referenspunktens position
@ Avstandet mellan GPS mottagaren och @ Avstandet mellan GPS mottagaren och
punkten vid vagkanten pa X-axeln punkten vid vagkanten pa Y-axeln

-—-Linje fran en fast punkt pa végen

M Du bearbetar féltet for forsta gangen.
1. Leta upp en fast punkt i infarten till faltet. Till exempel ett trad, ett landmarke eller ett brunnslock.
Teckna fran denna punkt en linje dver vagen som fordonet star pa.

Stall fordonet med bada framhjulen pa linjen.

> @ bn

Skriv upp avstandet mellan den fasta punkten och fordonet. Detta avstand maste du hélla dven
vid kalibreringen av GPS-signalen.

5. Starta en ny navigation.

6. Peka pa foljande symboler en efter en efter varandra;

jejele]
> >

= P4 bildskarmen visas ett "R” och en punkt som markerar referenspunkten pé faltet.
Punktern befinner sig under pilen.

= Du har stallt in referenspunkten.

Kontrollera kvaliteten pa GPS-signalen

Ju battre GPS-signalen ar desto mer exakt arbetar TRACK-Leader och risken fér att programmet inte
fungerar &r mindre. GPS-signalens kvalitet &r beroende av flera faktorer:
= GPS mottagarens modell;
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Grundldggande anvédndning

Féltgrans

= geografiskt lage (i vissa regioner i vérlden kan korrigeringssatelliter inte nas);
= lokala skuggor pa faltet (trad, berg).

Information pa arbetssidan

@ GPS-signalens aktuella kvalitet @ Stapelgrafik

@ Antal anslutna satelliter

GPS-signalens kvalitet

Den visar kvaliteten pa anslutningen. Ju fler
blaa staplar, desto battre &r anslutningen.

Kvalitet

Beskrivning

RTK fix

Hdgsta noggrannhet.

RTK float

Ca 10 till 15 cm spar-till-spar noggrannhet TerraStar-C.

DGPS

GPS med korrigeringssignal. Beroende pa GPS mottagare och
konfiguration: WAAS, EGNOS, GLIDE eller annan.

GPS

Svag och inexakt signal.

INV

Ingen GPS-signal. Arbete ar inte mjligt.

RTX conv

Endast om en Trimble-RTX-korrigeringstjanst anvands.
Korrigeringssignalen har annu inte konvergerats fullstandigt. Den
maximala noggrannheten har annu inte uppnatts.

RTX

Endast om en Trimble-RTX-korrigeringstjanst anvands. Den maximala
noggrannheten har uppnatts.

xFill

Om xFill visas som GPS-kvalitet visas en timer i stéllet for antalet
satelliter. Timern startar vid 20 minuter och visar hur lange xFill kan
fortsatta anvéndas.

5.6 Faltgrans

For att systemet ska kanna till ett falts konturer kan du markera faltgransen. Faltgransen visas pa
bildsk&rmen som en réd linje som &r tecknad runt om faltet.

Det &r inte absolut nddvandigt att markera féltgransen. Att anvanda dem har dock vissa fordelar:
= Den totala faltytan och bearbetad yta kan beraknas.
= Terminalen varnar nar du narmar dig faltgransen.
= Endast med existerande faltgrans ar de mgjligt att visa en vandteg pa bildskarmen.
= Med en existerande féltgrans kan sektioner som befinner sig utanfor faltet stdngas av
automatiskt. Det ar praktiskt, framférallt med sprutor som har stora arbetsbredder.

Det finns flera mojligheter att markera faltgransen:
= Direkt pa terminalen: [— 30]

— Under arbetet med ett redskap.

30302432a-02-SV
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Grundlaggande anvandning

Féltgrans
- Berakning i efterhand utifran en faltrundkérning.
— Genom att man kor runt faltet med traktorn eller ett annat fordon (fyrhjuling).
= Import av faltgrans: [— 33]
- Import av uppmétt data i Shape-format.
- Import fran tidigare TRACK-Leader-registrering.
— Import av de faltgranser som har ritats pa en PC.
5.6.1 Registrera faltgrans under arbetet
For att registrera faltgransen under arbetet maste du ga till vaga pa féljande satt. Ju noggrannare du
ar nar du skapar faltgransen, desto mer exakt sker vaxlingen av sektionerna i gransomradet.
Forfarande M En jobbdator ar ansluten och redskapsanordningen &r korrekt satt.
1. Starta en ny navigation.
2, - Valj, beroende pa fardriktning och faltsida, vilken bomposition du vill anvénda for
registreringen av faltgransen.
3. - Bekréfta.
4, - Starta registreringen av faltgransen.
5. Kor runt faltet.
6. - Avbryt registreringen, t.ex. om speciella fardmanévrar ar nddvandiga.
= Vid farder nér registreringen ar avbruten, visas en streckad linje pa terminalen.
1. - Fortsatt registreringen.
= Terminalen drar en rak linje mellan positionen dér du pausade registreringen och positionen
dér du vill fortsatta registreringen.
8. Fortsétt registreringen.
= Observera att terminalen nér registreringen avslutas drar en rak linje fran den aktuella
positionen till registreringens startpunkt.
9. - Avsluta registreringen av féltgransen.
= Terminalen drar en rak linje fran den aktuella positionen till registreringens startpunkt.
= Du har registrerat faltgransen.
= Faltets totala yta visas pa navigationssidan.
5.6.2 Registrera faltgrans genom faltrundkorning

For att registrera faltgransen direkt pa terminalen maste du kéra runt féltet. Ju noggrannare du ar nar
du kdr runt faltet desto mer exakt sker vaxlingen av sektionerna i gransomradet.

Noggrannheten hos GPS-signalen &r mycket viktig:
= Om du har den mojligheten, anvéand en sa exakt GPS-signal som mdjligt, till exempel RTK.
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Grundldggande anvédndning

Féltgrans

= Om du arbetar med DGPS, kalibrera GPS-signalen var 15:e minut. Fér att gora det avbryter du

registreringen (symbol ) och kor fram till referenspunkten. Efter kalibreringen kor du
tillbaka till det stélle dar du avbrét rundkdrningen.

Grundlaggande tillvagagangssatt - utan ISOBUS-jobbdator och utan SECTION-
Control

Férfarande Sa har kor du runt faltet om du arbetar utan en ISOBUS-jobbdator och utan SECTION-Control:
M | applikationen "Virtual ECU” har du valt den virtuella jobbdatorn pa maskinen som anvands.
1. Starta en ny navigation.

2. Om du arbetar utan RTK, satt referenspunkten eller kalibrera GPS-signalen.
= Du ser féljande bild:

3. - Tryck pa den har funktionssymbolen for att tala om for terminalen att redskapet
arbetar. Om en arbetsstaliningssensor & monterad pa redskapet (eller traktorn) och ar
konfigurerad i maskinprofilen, visas inte den har symbolen. | detta fall méarker terminalen
automatiskt att redskapet arbetar.

4. Starta redskapet resp. placera det i arbetsstéllning.

5. Kor runt faltet. Forsok att kora med redskapets yttre del direkt vid faltets kant. Om du marker att
arbetsbredden ar en annan an redskapsbredden, stanna och korrigera parametern
"Arbetsbredd” i Virtual ECU. Under tiden som faltrundk6rningen gors kan du till och med stélla in
parametern nagot hogre och sedan koéra med ett konstant avstand ill faltets kant.

= Efter den forsta centimetern ser du pa bildskarmen att en yta markeras gront bakom
fordonssymbolen. Den gréna fargen markerar den bearbetade ytan:

6. KOor runt hela faltet.

7. Stanna nar du har kort runt faltet.
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Grundlaggande anvandning

Féltgrans

= Rundkérningen méaste vara oavbruten:

8. - Tryck pa den har funktionssymbolen for att markera faltgransen runt om den
grénmarkerade ytan.

= Pa navigationsbildskarmen dras en réd linje runt faltet. Det ar faltgransen.
= | berdkningsomradet visas nu den beraknade faltytan.

= Eftersom du befinner dig i narheten av faltgransen borjar terminalen att pipa och pa bildskarmen
visas varningsmeddelandet "Faltgrans”.

Pa sa satt kan du spara en registrerad faltgrans.

Faltrundkorning med SECTION-Control

Om du arbetar med SECTION-Control gér du pa nastan samma satt som finns beskrivet for det
grundlaggande tillvagagangssattet.

Viktigt:
= En ISOBUS-jobbdator maste vara ansluten.

= Funktionssymbolerna och ersatts med den har symbolen . I steg 3i det
grundlaggande tillvdgagangssattet maste du darmed aktivera det automatiska laget hos
SECTION-Control. Den bearbetade ytan markeras automatiskt sa snart redskapet arbetar.

Féltrundk6rning med ISOBUS-TC

Om du anvander ISOBUS-TC i standardldge maste du alltid skapa ett falt i ISOBUS-TC och aktivera
det innan du féljer det grundlaggande férloppet som beskrivs har.

Faltrundkorning med en traktor, fyrhjuling eller ett annat fordon utan arbetsredskap

Manga ganger ar det fordelaktigt att kora runt faltet med ett fordon som inte drar nagot
arbetsredskap.

Viktigt:
= Du maste montera terminalen och GPS mottagaren pa fordonet.
= Du maste skapa en virtuell jobbdator i applikationen Virtual ECU fér fordonet. Ange GPS-
mottagarens position och arbetsbredden mycket exakt.
= Halva arbetsbredden motsvarar avstandet fran fordonets mitt till faltgransen. Hall detta avstand
under hela faltrundkorningen.
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5.6.4

Forfarande

5.6.5

Forfarande
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Grundldggande anvédndning

Féltgrans

Importera faltgrans

Du kan importera faltgranserna fran ett externt program. Det kan vara aldre faltgranser som du har
skapat med en annan terminal, eller data frén ett lantmateriforetag. Kéllan spelar ingen roll. Viktigt ar
bara att gransen har ritats mycket exakt.

Filen maste ha foljande egenskaper:
= Filformat; shp
= Standard: WGS84

Hur du arbetar med Shape-filer beskrivs i kapitel: Om du anvander ISOBUS-TC i standardlage [—
10]

Radera faltgrans

1. Ror vid féljande funktionssymbol under ca 3 sekunder:
= Foéljande meddelande visas: "Ska féltgransen raderas?”

2. "Ja’ - bekrafta.

= Faéltgransen tas bort.

Registrera sparrytor
Om det finns hinder pa ditt falt som du vill kdra runt, kan du registrera en sparryta fér dessa hinder.

Vid registreringen av sparrytor maste du ga till vaga pa ett liknande satt som nér du registrerar
faltgranser.

M Du har registrerat faltgranser for det falt som du vill registrera en spérryta for.

M Du befinner dig inom faltet.

1. - Valj, beroende pa kérriktning och féltsida, vilken bomposition du vill anvénda for
registreringen av sparrytan.

2. - Bekréfta.
3. - Starta registreringen av sparrytan.
4. Kor runt ytan som du vill registrera.
5. - Avbryt registreringen, t.ex. om speciella fardmanévrar ar nddvandiga.
= Vid farder nar registreringen ar avbruten, visas en streckad linje pa terminalen.
6. - Fortsatt registreringen.
= Terminalen drar en rak linje mellan positionen dér du pausade registreringen och positionen
dér du vill fortsatta registreringen.
7. Fortsatt registreringen.

= Observera att terminalen nar registreringen avslutas drar en rak linje fran den aktuella
positionen till registreringens startpunkt.
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Grundlaggande anvandning

Féltgrans

8. - Avsluta registreringen av sparrytan.
= Terminalen drar en rak linje fran den aktuella positionen till registreringens startpunkt.

= Du har registrerat sparrytan.

= Sparrytans yta dras av fran faltets totala yta. Bara den yta som ska bearbetas visas.
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6.1

6.1.1

Forfarande
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Parallellkorning TRACK-Leader

Anvénda styrlinjer for parallellkorning

Parallellkorning TRACK-Leader

Anvanda styrlinjer for parallellkorning

Styrlinjer ar parallella linjer som visas pa bildskarmen. De hjalper dig att bearbeta faltet i parallella
banor.

Den férsta styrlinjen som du skapar pa terminalen kallas AB-linje. P& bildskarmen markeras den for
det mesta med bokstéverna A och B. Alla andra styrlinjer beréknas och registreras med
utgangspunkt fran AB-linjen.

AB-linjens forlopp sparas under den forsta dverkorningen som du maste utféra manuellt. Hanteringen
av terminalen beror pa vilket styrningslage du har valt.

For att du pa varje falt ska kunna andra bearbetningsriktningen kan du skapa [— 43] flera
styrlinjegrupper. For varje styrlinjegrupp kan du skapa styrlinjerna i en annan riktning och i ett annat
lage.

Dessutom kan du under arbetet med en styrlinjegrupp skapa en styrlinjegrupp fr senare bearbetning
[— 45] av faltet.

Du kan vélja en styrlinjegrupp for varje riktning

Raka styrlinjer
M Styrningslage "Parallell" ar aktiverat. [— 43]

1. Stall fordonet vid startpunkten fér den 6nskade AB-linjen.

2. - Satt den forsta punkten.
= Punkt A visas pa bildskarmen.
= Pa funktionssymbolen fargas den férsta flaggan gron:

=

3. Kor over till faltets andra sida.

4, - Satt den andra punkten.
= Punkt B visas pa bildskarmen.
= Pa funktionssymbolen fargas &ven den andra flaggan gron.
= Punkterna A och B fdrbinds med en linje. Det &r AB-linjen.
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Anvénda styrlinjer for parallellkéming

6.1.2

Forfarande

6.1.3

Forfarande

6.1.4

36

= Till vanster och hdger om AB-linjen visas ytterligare styrlinjer.

Styrlinjer som kurva
M Styrningslage "Kontur” ar aktiverat. [— 43]

1. Stall fordonet vid startpunkten for den 6nskade AB-linjen.

2, - Satt den forsta punkten.
= Punkt A visas pa bildskarmen.

3. Kor till faltets andra sida. Du behdver inte kéra langs en rak linje.
= Under kdrningen ritas en linje bakom fordonet pa bildskarmen.

4, - Satt den andra punkten.
= Punkt B visas pa bildskarmen.
= Punkterna A och B forbinds med en linje.

5. Till vanster och héger om AB-linjen visas ytterligare styrlinjer.

Styrlinjer efter kompass
M Styrningslage "A+” &r aktiverat. [— 43]

1. Stall fordonet vid startpunkten for den 6nskade AB-linjen.

2. Peka pa symbolen:
= Ett tangentbord visas.

3. Ange mot vilket vaderstreck styrlinjerna ska vara inriktade. Du kan ange ett varde mellan 0° och
360°.

4, - Bekrafta.
= Pa bildskarmen ritas flera parallella styrlinjer som samtliga pekar i den riktning som du har
angett.

Kombinerad styrlinje

| styrningslage "A-B och kontur” kan du rita en styrlinje som bestar av bade parallella raka linjer och
kurvor.
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6.1.5
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Parallellkorning TRACK-Leader

Anvénda styrlinjer for parallellkorning

Funktionssymbol

Funktion

Resultat

Satter A-punkten.

Startar registreringen av en kontur.

Satter en rdd punkt som ar férbunden
med den sista punkten med en rak
linje.

Pausar registreringen av konturen.

Satter en rod punkt fran vilken en rak
linje registreras.

Séter den sista punkten och avslutar
registreringen av AB-linjen.

M Styrningslage "A-B och kontur” ar aktiverat. [— 43]

1. Stall fordonet vid startpunkten for den 6nskade AB-linjen.

2, - Satt den forsta punkten.
= Punkt A visas pa bildskarmen.

3. Kor rakt fram sa lange du behover en rak styrlinje.
= Under kdrningen ritas en linje bakom fordonet pa bildskarmen.
= Linjen ar streckad och rak.

4, -Avsluta registreringen av den raka AB-linjen.

= Symbolen

ersatts av symbolen

= En liten réd punkt visas pa bildskarmen.
=> Nu kan du registrera en kurva som styrlinje.
= Under kdrningen ritas en linje bakom fordonet pa bildskarmen.

5. Om du vill rita en ny rak linje igen kan du peka pa symbolen

som beskrivs i steg 3.

igen och fortsatta pa det satt

6. - Sétt den andra punkten for att avsluta registreringen.
= Punkt B visas pa bildskarmen.

=> Punkterna A och B frbinds med en linje.

Anvanda automatiskt skapade styrlinjer

Systemet kan skapa styrlinjer automatiskt:
= | véndtegen. [— 47]
= | faltets inre omrade. Detta fall beskrivs hér.

Genom att anvénda den hér funktionen behdver du inte skapa den forsta AB-linjen genom att styra
manuellt. Du kan istallet anvanda din automatiska styrning redan fran bérjan.
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Parallellkorning TRACK-Leader

Anvénda styrlinjer for parallellkéming

Funktionssatt Om en faltgrans visas pa bildskarmen i TRACK-Leader kan systemet skapa styrlinjer automatiskt.
Dessa styrlinjer ar alltid raka och I6per parallellt mot varandra. Den férsta AB-linjen skapas som
forbindelselinje mellan tva punkter som satts bredvid faltgransen. Avstandet till faltgransen ar en halv
arbetsbredd.

Det skapas alltid flera styrlinjegrupper. Du kan sjalv bestdmma vilka linjer du vill anvanda. Du bor
radera de styrlinjegrupper som inte anvénds.

| allmanhet bestar hanteringen av féljande faser:

1. Tillhandahalla faltgrans: Kor runt faltet hdmta Shape-faltgrans i ISOBUS-TC eller hamta en
gammal faltgrans i TRACK-Leader.

2. Léagga till vandteg: [— 47] Markera parametern "Skapa styrlinjer automatiskt”.
3. Radera onddiga styrlinjegrupper.
4. Valj styrlinje for arbetet.
Férfarande Sa har anvéander du de automatiskt skapade styrlinjerna:
™M Du befinner dig p faltet som du vill bearbeta.
M Du har startat en navigation.
M Pa bildskarmen visas faltgransen.

M Det finns inga styrlinjer.

1. - Skapa vandtegen.
2. Stall in parametern "Minimal vandradie”.

3. Satt en bock vid parametern "Skapa styrlinjer automatiskt”.

4, - Lamna sidan.

5. Bekrafta att du vill skapa véndtegen. Du kan alltid radera den senare.

6. - Oppna listan med tillgangliga styrlinjegrupper.
= De automatiskt skapade styrlinjegrupperna har beteckningen "Vandteg_(nr.)".

7. Du maste nu valja vilka styrlinjegrupper du vill behalla och vilka du vill radera.
8. Peka tva ganger pa en av styrlinjegrupperna.

= Arbetssidan visas.

9. - Férstora vyn.

38 V18.20201207 30302432a-02-SV



30302432a-02-SV

Parallellkorning TRACK-Leader

Anvénda styrlinjer for parallellkorning

= Oversikten visas:

= | dversikten ser du tva punkter: A och B
10. Overvig om en linje mellan punkterna A och B &r lamplig som en AB-linje.
11.Du har nu tva méjligheter:

12. Alternativ a: Om styrlinjen inte ar [amplig for bearbetningen raderar du styrlinjegruppen.
13. - Oppna listan med tillgangliga styrlinjegrupper.

x - Radera styrlinjegruppen. Bara den linjegruppen som ar markerad raderas. Du kan
markera en styrlinjegrupp genom att peka en gang pa den.

14.
15. Alternativ b: Om du vill behalla styrlinjen déper du om styrlinjegruppen.
16. - Oppna listan med tillgéngliga styrlinjegrupper.

17. - Dop om den markerade styrlinjegruppen.

18. Peka tva ganger pa nasta styrlinjegrupp.

19. - Forstora vyn.
= Oversikten visas:

20. Overvag om en linje mellan punkterna A och B &r lamplig som en AB-linje.

21. - Oppna listan med tillgangliga styrlinjegrupper.

X

Du kan markera en styrlinjegrupp genom att peka en gang pa den.

22,

23. Upprepa dessa steg for alla automatiskt skapade styrlinjegrupper.
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6.1.6

Forfarande

6.1.7

Forfarande

6.1.8

Forfarande

6.1.9

40

Styrlinjer som cirklar
M Styrningslage "Cirkel" &r aktiverat.

1. Stall fordonet vid den yttersta kanten pa faltet, bredvid den cirkelformade
bevattningsanlaggningen.

2, - Sétt den forsta punkten.

3. Kor runt minst halften av faltets omkrets.

4, - Sétt den andra punkten.
= Pa bildskarmen visas cirkelformade styrlinjer.

Adaptiva styrlinjer
M Styrningslage "Adaptiv kontur manuell” eller "Adaptiv kontur auto” ar aktiverat.

1. Stall fordonet vid startpunkten for den 6nskade AB-linjen.

i

- Sétt den forsta punkten.

3. Kor till faltets andra sida.
= Bakom pilsymbolen ritas en linje.

4, - Markera vandningsmandvern i styrningslaget "Adaptiv kontur manuell”.

5. | styrningslaget "Adaptiv kontur auto” vander du bara. Systemet mérker automatiskt att du
vander.
= Till vanster och héger om den ritade linjen visas nya styrlinjer.

6. Falj den nya styrlinjen.

Radera styrlinjer

Du kan nar som helst ta bort styrlinjerna och skapa nya.

1. ROr vid nagon av féljande funktionsknappar under ca 3 sekunder:
Beroende pa styrningslage kan symbolerna se annorlunda ut.
= Féljande meddelande visas: "Ska styrlinjerna raderas?”

2. "Ja’ - bekrafta.
= Styrlinjerna raderas.

Forskjuta styrlinjer

Anvénd denna funktion om du befinner dig i dnskad styrlinje, men traktorns position visas bredvid
sparet pa terminalen.

Den hér funktionen fungerar bara i féljande styrningslage:
= Parallell
= Kontur
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Parallellkorning TRACK-Leader

Anvénda styrlinjer for parallellkorning

Férfarande M Navigation &r startad.

1. - Forskjut styrlinjerna till GPS-mottagarens position.

= Styrlinjer, faltgréns och kérningar forskjuts.

6.1.10 Stalla in avstand mellan styrlinjerna
Som standard motsvarar avstandet mellan styrlinjerna arbetsbredden, men du kan éndra detta
avstand.

Exempel Arbetsbredd for sprutan = 18 m

Du maste sakerstélla att ingenting utelamnas i bearbetningen.

Stall in parametern meter "Linjeavstand” till t.ex. 17,80 m. Da kommer du att arbeta med 20 cm
éverlappning (10 cm till vanster och 10 cm till hoger).

Forfarande ™M Navigation &r startad.

1. - Byt till sidan "Navigationsinstéliningar”.
= Sidan "Navigationsinstallningar” visas.

2. Peka pa "Linjeavstand”.
= Tangentbordet visas.

3. Ange hur manga meter det ska finnas mellan tva styrlinjer.

4, - Bekréfta.
= Sidan "Navigationsinstallningar” visas.

5. Lamna sidan.

6.1.11 Stalla in styrlinjernas intervall

Om du vill kdra parallellt och d& anvander varannan eller var tredje styrlinje, kan du stélla in att dessa
styrlinjer ska markeras tjockare an de andra styrlinjerna.

Exempel Genom att mata in talet "2” visas varannan styrlinje med en tjockare linje, genom att mata in talet "3”,
visas var tredje styrlinje med en tjockare linje osv.

Forfarande M Navigation &r startad.

1. - Byt till sidan "Navigationsinstéllningar”.
= Sidan "Navigationsinstallningar” visas.

2. Peka pa "Segment”.
= Tangentbordet visas.

3. Ange med vilket intervall du vill markera styrlinjerna meden tjockare linje.
4, - Bekréfta.

= Sidan "Navigationsinstallningar” visas.

5. Lamna sidan.
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Parallellkorning TRACK-Leader

Anvénda styrlinjer for parallellkéming

Stélla in segment-lage

Né&r du anvander funktionen "Segment” kan du bestdmma om markeringen av de styrlinjer som ska
bearbetas ska forandras under arbetet.
= "absolut” — de styrlinjer som var markerade fran borjan forblir alltid markerade, dven om du foljer

Mojliga instéllningar e -
en annan styrlinje som inte ar markerad:

= "relativ’ — med den har installningen forskjuter sig samtliga markeringar sa snart du foljer en linje
som tidigare inte var markerad:
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Anvénda styrlinjer for parallellkorning

6.1.12 Vilja styrningsvariant

Styrningslaget avgor hur styrlinjerna dras och hur de l6per 6ver faltet.

Funktionssymbol Funktion

Véxla till sidan med styrlinjegrupper for vandtegen.

Vaxla till sidan med styrlinjegrupper.

Lamnar sidan "Styrlinjegrupper” utan att dverta en ny
styrlinjegrupp.

Skapar en alternativ styrlinjegrupp medan en annan ar aktiv.

Skapar en ny styrlinjegrupp.

Gor det mojligt att modifiera en styrlinjegrupp.

x Raderar markerad styrlinjegrupp.

Forfarande M En navigation &r startad.

1. - Ga till sidan "Styrlinjegrupper”.
=> Sidan "Styrlinjegrupper” visas.

2, - Skapa en ny styrlinjegrupp.
= Sidan "Styrlinjegrupp” visas med raderna: "Styrningslage” och "Namn”.

Lad

Peka pa "Styrningslage”.
= En lista visas.

4. Valj dnskat styrningslage.

5. - Bekrafta urval.
= Sidan "Styrlinjegrupp” visas.

6. - Lamna sidan.

~

. Sidan "Styrlinjegrupper” visas.

©o

. Dubbelpeka pa den styrlinjegrupp du vill ha for att aktivera den pa navigationssidan.
= Styrlinjerna hos den styrlinjegrupp som har anvants fram till dess déljs.
=> Du har &ndrat styrningsléget och kan nu skapa en ny styrlinje.
=> Du kan nér som helst byta styrlinjegrupp.

Det finns féljande styrningslagen:
= Styrningslage "Parallell"

30302432a-02-SV V18.20201207

43




Parallellkorning TRACK-Leader

Anvénda styrlinjer for parallellkéming

| detta styrningslage kan du bearbeta faltet i parallella, raka banor.
= Styrningsldge "A-B och kontur"

| det har styrningslaget kan du skapa en styrlinje som forst bestar av en kontur och sedan av en
rak AB-linje.
= Styrningslage "Kontur"

Anvand det har styrningslaget om ditt félt har en genomgaende ojamn féltgrans.
= Styrningslage "A+"

| detta styrningslage kan du manuellt ange i vilken geografisk rikining styrlinjerna skall skapas.
Du behdver bara ange riktningen i grader (0° till 360°) och styrlinjerna styrs automatiskt och
parallellt till varandra.

= Styrningslage "Adaptiv kontur manuell”

| detta styrningslage registreras fordonets vag vid varje dverkorning. Nasta styrlinje skapas forst
efter vandningen. Den ar en exakt kopia av den senaste dverkorningen.
Du maste trycka pa en knapp fore varje vandning.

= Styrningsldge "Adaptiv kontur auto"
Det har |aget fungerar som "Adaptiv kontur manuell" men terminalen k&nner automatiskt av nar
du vander.

= Styrningsléage "Cirkel"
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Parallellkorning TRACK-Leader

Anvénda styrlinjer for parallellkorning

| detta styrningslage kan du skapa cirkelformade styrlinjer for att kunna bearbeta falt som ar
utrustade med en cirkelformad bevattningsanlaggning.

= Automatiska styrlinjer
Det finns ett alternativ till styrningslagena: automatiskt skapande av styrlinjer vid arbeten med
vandteg. Mer om detta i kapitel: Bearbeta vandteg [— 47]

Skapa alternativ styrlinjegrupp under arbetet

Medan du ute pa faltet arbetar med ett styrningslage kan du till exempel for den senare
bearbetningen skapa ett alternativt styrningslage med andra styrlinjer.

M En navigation &r startad.

1. - Ga till sidan "Styrlinjegrupper”.
= Sidan "Styrlinjegrupper” visas.

2, - Aktivera funktionen for att skapa en styrlinjegrupp under arbetet.
= Sidan "Styrlinjegrupp” visas med raderna: "Styrningslage” och "Namn”.

3. Peka pa raden "Styrningslage”.
= En lista visas.

4, Valj dnskat stymningslage.
5. - Bekrafta urval.
= Sidan "Styrlinjegrupp” visas.
6. - L&mna sidan.
=> Sidan "Styrlinjegrupper” visas.
7. - Ga tillbaka till navigation.
8. - Satt den forsta punkten for det alternativa styrningslaget. Flaggornas exakta utseende

beror pa vilket styrningslage som &r aktiverat.
= Punkt A visas pa bildskarmen.

9. Pa funktionssymbolen fargas den forsta flaggan gron.

10. Kor till faltets andra sida.

11. - Satt den andra punkten.
= Punkt B visas pa bildskarmen.
= Pa bildskarmen fargas &ven den andra flaggan gron.

= Det alternativa styrningslaget sparas.

= Du kan nu vélja det alternativa styrningslaget via sidan "Styrlinjegrupper”.
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Parallellkorning TRACK-Leader

Parallellkdrning med hjalp av Lightbar och styrlinjen

Parallellkérning med hjalp av Lightbar och styrlinjen

Bildskarm-Lightbar hjélper dig att félja styrlinjen. Den visar dig om du har Idmnat sparet och hur du
kan kora tillbaka in i sparet.

Det finns féljande typer av bildskarm-Lightbar:
= Bildskarm-Lightbar i grafiklaget
= Bildsk&rm-Lightbar i textlaget

Forutom bildskarm-Lightbar visas ocksa en riktningspil pa bildskarmen, vilken visar den korrekta
styrningsriktningen.

Bildskarm-Lightbar. vénster: Textlage; héger: Grafisk

@

@® @®

Riktningsvisning hos Lightbar i textlage.

Aktuell avvikelse fran styrlinjen.

Styrlinje
Den visar fordonets optimala position.
Riktningspil

Ange GPS mottagarens position

®

@

Trekant

Har ser du hur kraftigt och i vilken riktning du
maste styra for att inom ett bestamt avstand
nad den idealiska positionen.

Se aven parameter "Prognos” [— 87].
Markering for den optimala positionen

Aktuell avvikelse fran styrlinjen
Varje punkt motsvarar en avvikelse pa 30 cm.

For att &ndra typ av Lightbar under arbetet, peka med fingret pa den évre delen av bildskérmen.

Anvanda SECTION-View

SECTION-View ar en schematisk bild av arbetsbredden och sektionerna. Den visas som en

fordonssymbol och kan ersatta bildskarm-Lightbar.

Utan ISOBUS-jobbdator: SECTION-View i sidhuvudet och som arbetsbalk

V18.20201207
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Parallellkorning TRACK-Leader

Starta registreringen av kdringarna

Med en ISOBUS+jobbdator: SECTION-View i sidfoten och som arbetsbalk

Om du arbetar utan en ISOBUS-jobbdator kan du anvénda visningen som hjélp vid
sektionsvaxlingen. Om du arbetar med en ISOBUS-jobbdator véxlas sektionerna automatiskt. Du ser
det aktuella tillstandet med hjalp av fargerna.

Farg Du maste gora foljande:

Gra Registreringen ar avstangd.

Under sektionen har faltet redan bearbetats eller fordonet star stilla.

Gult Registreringen ar avstangd. Marken under sektionen ar obearbetad.
Réd Stanga av sektionen. Registreringen ar paslagen.
Bla Sla pa sektionen. Registreringen ar paslagen.

6.4 Starta registreringen av korningarna

| f6ljande fall maste du lasa detta kapitel:
= SECTION-Control &r aktiverad
= Du har en arbetsstaliningssensor

Om du inte anvander SECTION-Control och inte har monterat en arbetsstéllningssensor, vet inte
programvaran nar ditt redskap (t.ex. en spruta) arbetar och nar det inte gor det. Darfér maste du
meddela programvaran, nar du pabdrjar ett arbete.

Genom att registrera korningen kan du se pa bildskarmen vilka omraden av faltet du redan har kort

pa.
Férfarande M Du har startat en navigation.
1. - Starta registeringen sa snart du bérjar arbeta.
= Funktionssymbolen &ndrar utseende:
= Den bearbetade ytan bakom fordonssymbolen markeras med grén farg.
6.5 Bearbeta vandteg

| vandtegen kan du skapa styrlinjer som I6per runt om féltet.

Fordelar:
= Du kan bearbeta vandtegen efter féltets inre delar. Dérmed finns efter bearbetningen av
vandtegen inga sprutmedelsrester kvar pa dacken.
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Parallellkorning TRACK-Leader

Bearbeta vandteg

= SECTION-Control stanger av sektionerna, vilka befinner sig i vandtegsomradet under
faltbearbetningen.

Funktions-
symbol

Programvaran befinner sig i detta
tillstand nér symbolen visas

Detta sker nar du trycker pa funktion-
stangenten bredvid symbolen

Vandteg &r avaktiverad och h har aldrig
varit aktiverad for detta falt.

Faltgransen har i fortfarande inte
registrerats.

Kan inte tryckas in.

Vandteg &r inte aktiverad.

Det visas forst nar faltgransen har
registrerats.

Hamtar en sida nér du kan definiera
vandtegen.

Du kan nu bearbeta faltets inre yta.

SECTION-Control bearbetar endast den
inre delen av faltet. Sektionerna stangs
av vid évergangen till vandtegen.

Parallell kérning i faltets inre delar har
aktiverats.

Parallell kérning i vandtegen skall
aktiveras.

Du kan nu bearbeta vandtegen.

Parallell korning i faltets inre delar skall
aktiveras.

Parametrarna visas bara en gang: nar vandtegen skapas. Om du hamtar en faltgrans som aven

innehaller en véandteg kan du bara dndra vandtegsinstaliningarna pa foljande satt;

2.

(tryck lange) - radera vandtegen.

- Skapa den igen.

Du kan konfigurera féljande parameter:

= "Vandtegsbredd"
Har anger du hur bred vandtegen ska vara. Som utgangslagen kan du anvéanda arbetsbredden
hos den bredaste maskinen, till exempel faltsprutan.
= "Styrlinjeavstand"
Har anger du hur langt avstand det ska vara mellan styrlinjerna. Det motsvarar som regel
arbetsbredden hos det arbetsredskap om anvénds.
= "Minimal véndradie”
For att linjerna i vandtegen inte ska korsas under 90° kan du har ange en radie som ditt fordon
kan kora med redskapet.
= "Skapa styrlinjer automatiskt”
Om du aktiverar det har alternativet skapar terminalen styrlinjer automatiskt for faltets inre.
Styrlinjerna ritas som raka parallella linjer.
Tre styrlinjegrupper skapas i mappen s att du sjélv kan bestdmma i vilken riktning du vill
bearbeta faltet. Styrlinjegrupperna heter "Vandteg” 1 till 3.
Har kan du ldsa om hur du véljer en styrlinjegrupp: Vélja styrningsvariant [— 43]
= "Halvsidolage"
Parameter endast for saningsmaskiner.
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Parallellkorning TRACK-Leader

Bearbeta véandteg

Stall in parametern till "ja" om du med samaskinen vill skapa korfalt for faltspetsen och darmed
skapa bada korfélten i en dverkdrning.

| detta lage skapas styrlinjerna sa att sdmaskinen kan arbeta med bara en halv arbetsbredd vid
den forsta eller vid den andra Gverkdrningen.

M Ett falt med faltgrans ar laddat.

1. Starta ny navigation.
= Ett falt med faltgranser och med en omarkerad véandteg visas.

2, - Hamta vandtegens parametrar.
=> Parametrarna visas.

3. Ange parametrarna.

4, - L&dmna sidan.
= P4 arbetssidan markeras vandtegsomradet med orange férg.

5. Bearbeta faltets inre del.
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Upptécka hinder

= Efter bearbetningen &r faltets inre del grén och vandtegen ar orange:

6. - Aktivera parallellkérningen i vandtegen.

= - visas pa arbetssidan.
= Vandtegen markeras gratt.

= | vandtegen visas styrlinjer.

7. Bearbeta vandtegen.

6.6 Upptacka hinder

Om det finns hinder pa faltet, kan du upptacka deras position. Ddrmed varnas du alltid, innan det sker
en kollision.

Du kan upptacka hinder medan du bearbetar faltet.

| foljande fall varnas du om ett hinder:
= Om du kommer att n& hindret om 20 sekunder eller tidigare.
= Om avstandet mellan hindret och fordonet ar mindre an jordbruksredskapets bredd.

Varningen bestar alltid av tva delar:
= Grafisk varning i det dvre vanstra hornet pa arbetssidan.

- "Féltgrans"

- "Hinder"
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Parallellkorning TRACK-Leader

Upptécka hinder

= Akustisk signal

/\ OBS

Hinder
Programmet kan varna dig om hinder. Det kan antingen stoppa eller undvika hindren.

Forfarande

6.6.1

Forfarande

30302432a-02-SV

Funktionssymbol Betydelse

Hémtar extra funktionssymboler.

Skapar ett nytt hinder.

Raderar samtliga hinder.

Raderar det valda hindret.

Forskjuter hindret.

Sparar hindret.

M Du har startat en navigation.

1. - Hamta en ny funktionssymbol.

2, - L&gg till en ny maskinprofil.
= Tangentbordet visas.

3. Ge hindret ett namn.

4, - Bekrafta.
= Pa bildskdrmen visas en blinkande rod punkt. Den markeras stallet dar hindret finns.
Bredvid punkten visas avstandet mellan hindret och GPS mottagaren.

5. Anvénd pilarna for att forskjuta punkten sa att avstanden pa bildskarmen motsvarar avstanden

pa faltet.

6. - Spara hindrets position pa faltet.

= Hindret visas nu pa arbetssidan.

Radera hindrens markeringar

Gor sa har for att radera markeringen av ett eller flera hinder:

V18.20201207
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Parallellkorning TRACK-Leader

Byta traktor

6.7

Forfarande

52

1. Tryck pa for att dppna sidan for att radera hindermarkeringen.
= Sidan "Radera hinder” visas.

2. Valj 6nskat hinder. Alternativt kan du med aven markera alla hinder eller ta bort
markeringen.

3. - Ga tillbaka till arbetssidan.
= Féljande meddelande visas: "Ska valet verkligen raderas?”.

4. "Ja" - bekréafta.

= De valda hindren har raderats.

Byta traktor

Du kan nér som helst avbryta navigationen och fortsatta med en annan traktor och en annan Touch-
Terminal senare.

Gor sa har for att byta traktor;
M En navigation ar aktiverad, féltet &r delvis bearbetat.
M | bada traktorhytterna anvéands en Touch-Terminal fran ME.

1. Stanna traktor 1.

- L&mna navigationen.
Spara faltet. [— 81]
Synkronisera data mellan SD-kort och USB-minne. [— 82]
Dra ut USB-minnet.
Sétt i USB-minnet i terminalen pa den andra traktorn.
Synkronisera data mellan SD-kort och USB-minne.

Hamta faltet.

© © N o o B~ »w b

Starta navigationen.
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Vaxla sektioner med SECTION-Control
Aktivera SECTION-Control

7 Vaxla sektioner med SECTION-Control

741 Aktivera SECTION-Control

Forfarande For att automatiskt vaxla sektionerna hos en ansluten ISOBUS-jobbdator maste du gora sa har:
1. Anslut ISOBUS-datorn till ISOBUS.

2. Konfigurera instaliningar for den hér jobbdatorn. [— 88]
3. Starta en navigation. [— 22]
4. Stallin arbetslaget. [— 53]

7.2 Andra arbetslage for SECTION-Control

Om SECTION-Control har aktiverats, kan du arbeta i tvé lagen:
= Automatiskt Iage
| automatiskt lage startar och stoppar systemet sektionerna automatiskt.
= Manuellt lage
I manuellt 1age maste du alltid starta och stoppa sektionerna manuellt.

Manoverfunktioner Funktionssymbol |Betydelse

Vaxlar mellan manuellt och automatiskt lage.

Pa arbetssidan ser du vilket [age som &r aktiverat:

Symbol |Betydelse

Automatiskt lage ar aktiverat.

Manuellt I&ge &r aktiverat.

7.3 Visa arvardeskarta
Under arbetet kan du visualisera de spridda méangderna som en arvardeskarta.
Forfarande M En ISOBUS-jobbdator ar ansluten till ISOBUS-basutrustningen.
M SECTION-Control har aktiverats.
M En navigation &r startad.

M Under arbetet fargar navigationen det bearbetade omradet gront.

1. - Aktivera visualiseringen av bérvérde.
= P& huvudbildskérmen markeras nu omraden med liknade spridda mangder blatt.
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Vaxla sektioner med SECTION-Control

Hantera maskiner med flera arbetsbredder

2. Stryk med pekfingret tva ganger at vanster dver bildskarmens nedre del:

= Teckenférklaringen visas:

3. Dubbelpeka pa teckenforklaringen.
= Parametrar som kan stallas in visas.

4. Konfigurera parametrarna. Forklaringarna till dessa parametrar hittar du under denna
arbetsinstruktion.

Parameter ”DDI 2” eller beteckning pa det spridda medlet

Aktiverar och avaktiverar visningen.

Parameter ”Minvarde”

Ange det |agsta vardet hér.

Parameter "Maxvérde”

Ange det hogsta vardet har.

Parameter ”Antal graderingar”

Ange antalet graderingar.

Hantera maskiner med flera arbetsbredder

Om du anvander en jobbdator i vilken flera arbetsbredder finns konfigurerade samtidigt, kan
SECTION-Control upptécka detta automatiskt.

Det kan till exempel vara féljande maskiner:
= faltsprutor med tva bommar
= saningsmaskiner som sprider utsédde och gédning

SECTION-Control gér det méjligt for dig att konfigurera vaxlingsbeteendet for varje arbetsbredd
separat. Pa sidan "Installningar | SECTION-Control” finns darfor en profil for varje arbetsbredd. [—
88]
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Vaxla sektioner med SECTION-Control

Hantera maskiner med flera arbetsbredder

Pa navigationsbildskarmen kan resultaten for alla arbetsbredder visas samtidigt. Detta skulle gora
bilden odversiktlig. Du maste darfor aktivera en arbetsbredd. Ytan som du bearbetar visas med grén
farg pa bildskarmen.

Alla ytor som bearbetas av de andra arbetsbredderna registreras i bakgrunden. Sa fort du aktiverar
en annan arbetsbredd ser du dven dess arbetsresultat.

S& hér aktiverar du en arbetsbredd:
M Maskinen har tvé arbetsbredder.
M SECTION-Control har aktiverats.
M En navigation &r startad.

1. For att se en dversikt dver tillgangliga arbetsbredder, stryk med fingret at véanster Gver réknaren
tills symbolerna fér arbetsbredd visas. (tillval)
= Den aktiverade arbetsbredden &r markerad med en pil.

2. Peka pa fordonssymbolen:

= Nasta arbetsbredd aktiveras.
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8.1

Arbeta med applikationskartor
Applikationskarta fran en ISO-XML-uppgift

Arbeta med applikationskartor

En applikationskarta ar en detaljerad karta Gver ett falt. Faltet &r pa denna karta indelat i omraden.
Applikationskartan innehaller information om hur intensiva arbetena ska vara i respektive omrade.

Nér applikationskartan har hamtats kontrollerar programmet med hjélp av fordonets GPS-koordinater
vilka spridningsmangder som &r nédvandiga enligt applikationskartan och skickar informationen
vidare till ISOBUS-jobbdatorn.

Terminalen kan oppna applikationskartor i tva format:
» ISO-XML-format

- Applikationskartan maste pa Pc:n laggas till, till en ISO-XML-uppygift.

— Applikationskartan kan bara anvéndas tillsammans med en ISO-XML-uppgift via
applikationen ISOBUS-TC.

- Upp till fyra applikationskartor kan anvandas samtidigt i en uppgift. Pa sa sétt kan du med
arbetsredskap som har fler an ett doseringssystem anvanda vardera en applikationskarta
for varje system

= Shape-format (shp)
— Applikationskartan importeras till ISOBUS-TC. [— 9]

— Man kan inte anvanda mer an en applikationskarta samtidigt.

Applikationskarta fran en ISO-XML-uppygift

Forfarande 1. | akerskifteskartotektet skapar du en ISO-XML-uppgift med en eller flera applikationskartor.

8.1.1

56

2. For over jobbet till terminalen. Mer information om detta finns i bruksanvisningen till ISOBUS-TC.

3. Oppna jobbet i applikationen ISOBUS-TC. Beroende pa konfiguration maste du eventuellt
kontrollera om bérvardet har stallts in korrekt.

Starta jobbet i applikationen ISOBUS-TC.
Oppna TRACK-Leader.
Kor till faltet.

N o o &

Oppna applikationen TRACK-Leader.
= P4 arbetssidan ser du en fargad applikationskarta.

Flera applikationskartor samtidigt
Med TRACK-Leader kan du anvanda flera applikationskartor for flera doseringssystem samtidigt.

Forutsattningar:
= Licens "MULTI-Control” méste vara frigiven.
= Bada applikationskartorna méaste vara en del av en ISO-XML-uppgift.
= Arbetsredskapets ISOBUS-jobbdator masten stodja denna funktion.

Féljande scenarier finns for samtidig anvandning av flera applikationskartor:
= Arbetsredskap med flera doseringssystem och flera arbetsbredder
= Arbetsredskap med flera doseringssystem med en arbetsbredd

| bada fallen kan du under arbetet vélja vilken applikationskarta som ska visas pa bildskarmen.
Beroende pa scenario ar hanteringen i TRACK-Leader lite olika.
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8.3

Forfarande
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Arbeta med applikationskartor
Shape-applikationskartor

Flera doseringssystem och flera arbetsbredder

Arbetsredskapet har flera doseringssystem och varje doseringssystem har en egen arbetsbredd. Till
exempel en spruta med tva armaturer och tva bommar, en saningsmaskin som sprider utsade och
godning. Arbetsbredderna kan da vara monterade bakom varandra.

Sa har vaxlar du den visade applikationskartan:
M Navigation med applikationskartor &r startad.

1. Pa arbetssidan pekar du pa fordonssymbolen.
= Nasta applikationskarta i uppgiften visas.

Flera doseringssystem med en arbetsbredd

Arbetsredskapet har flera doseringssystem som dock delar pa en arbetsbredd. Till exempel en
gddningsspridare med mer &n en tank och med flera doseringssystem men med bara en enda
arbetsbredd. | en sadan godningsspridare sammanstalls en gddningsblandning fran flera tankar och
sprids dver en fordelaranordning.

Sa har vaxlar du den visade applikationskartan:
M Navigation med applikationskartor &r startad.

1. Nere till vanster, dver berdkningsomradet visas beteckningen pa det medel som sprids. Peka pa
denna text.
= Nasta applikationskarta i uppgiften visas.

Shape-applikationskartor
Shape-applikationskartor maste importeras i appen ISOBUS-TC. [— 9]

Visa applikationskarta

Om du arbetar med applikationskartor kan du visualisera de enskilda borvardena som
applikationskarta.

M Applikationskartan ar hamtad.

M En navigation &r startad.

1. - Oppna visualiseringen.
= P& huvudbildskérmen markeras nu omraden med de enskilda borvardena markerade i farg.

2. Stryk med pekfingret &t vanster éver bildskérmens nedre del.

= Teckenforklaringen visas:
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Grundlaggande sakerhetsinformation

9 Automatisk styrning TRACK-Leader AUTO

9.1 Grundlaggande sakerhetsinformation

Beakta alltid foljande sékerhetsanvisningar nar du anvander den automatiska styrningen:

= Som forare ar du ansvarig for att den automatiska styrningen anvands pa ett sakert satt.
Systemet &r inte till for att ersatta foraren. For att undvika dddsolyckor eller allvarliga
personskador pa grund av ett rullande fordon far du aldrig Idmna forarsatet nar den automatiska
styrningen ar paslagen.

= Den automatiska styrningen kan inte kora runt hinder. Foraren maste alltid observera den
stracka som kdrs och dverta styrningen manuellt s& snart man maste kora runt ett hinder.

= Den automatiska styrningen kontrollerar INTE med vilken hastighet fordonet kérs: Foraren maste
alltid sjalv styra korhastigheten sa att arbetet utfors med en séker hastighet och sa att han/hon
varken forlorar kontrollen éver fordonet eller att fordonet kan tippa.

= Den automatiska styrningen tar éver kontrollen Gver styrningen av fordonet nar det aktiveras vid
test, kalibrering och vid arbete. Nar det ar aktiverat kan fordonets styrda delar (hjul, axlar,
brytpunkter) forhalla sig pa ett satt som inte kan forutses. Innan du aktiverar den automatiska
styrningen maste du forvissa dig om att det inte finns manniskor eller hinder i narheten av
fordonet. Pa sa satt forhindrar du dodsfall, personskador eller materialskador.

= Styrsystemet far inte anvéndas pa allmanna végar eller inom andra offentliga omraden. Innan du
kor pa en vag eller inom ett offentligt omrade, forvissa dig om att det automatiska styrsystemet ar

avstangt.
9.2 Forbereda terminal for arbetet med TRACK-Leader AUTO
Forfarande Innan du anvander TRACK-Leader AUTO for forsta gangen maste du utfora vissa installningar pa
terminalen:

1. Aktivera licensen "TRACK-Leader AUTO” i terminalens applikation "Service”. Hur man aktiverar
licenser beskrivs i bruksanvisningen till terminalen.

2. Om du anvander en AG-STAR eller en SMART-6L, aktivera GPS drivrutinen "TRACK-Leader
AUTO”. Med NAV-900 maste du aktivera GPS-drivrutinen "AG-200, NAV-900". Hur man
aktiverar GPS drivrutiner beskrivs i bruksanvisningen till terminalen.

3. | TRACK-Leader: Under "Instaliningar” > "Allmant” aktiverar du parametern "TRACK-Leader
AUTO".

4. Anslut en jobbdator eller aktivera en virtuell jobbdator i applikationen Virtual ECU.
5. Sékerstall att ratt fordonsprofil [— 102] har valts i installningarna for TRACK-Leader AUTO.

6. Om du anvander TRACK-Leader AUTO eSteer importera ocksa initialvardet fér parametern
"Manuellt styringrepp”. [— 102]

9.3 TRACK-Leader AUTO med styrjobbdator ECU-S1

9.3.1 Starta styrjobbdator
Forst nar styrjobbdatorn ar paslagen och har startas upp ar det mojligt att aktivera styrningen.
Som styrjobbdator betecknar vi i det har kapitlet och i underkapitlen styrjobbdatorn ECU-S1.

Forfarande Gor sa har for att sla pa styrjobbdatorn:
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TRACK-Leader AUTO med styrjobbdator ECU-S1

1. -Tryck brytaren "AUTO” till mittlaget.
= Symbolen "OFF” tands.

= Styrjobbdatorn startas upp. Detta kan ta upp till tva minuter.
Sa har ser du att styrjobbdatorn ar klar for drift.

1. Pa lysdioderna pa huset. Se bruksanvisningen till styrjobbdatorn.
eller

1. Oppna applikationen TRACK-Leader.

2. Peka pa "Instéllningar”.

3. Vanta tills knappen "TRACK-Leader AUTO” visas. Den ar gramarkerad tills styrjobbdatorn har
startats upp.

Stanga av styrjobbdator

Stang av styrjobbdatorn sa snart du inte langre anvander den automatiska styrningen, innan du
lamnar hytten och innan du sténger av fordonets motor:
= Pa sa satt sakerstaller du att ingen av misstag kan aktivera styrsystemet.
= Styrjobbdatorn stors inte av spanningsférandringar som kan uppsta nar fordonsmotorn startas
eller stangs av.

Det finns flera sétt att stdnga av styrjobbdatorn:
= Stanga av styrjobbdatorn med huvudbrytaren.
= Pa vissa fordon kan styrjobbdatorn stangas av genom att man stanger av motorn. Det ar dock
inte mdjligt vid samtliga typer av anslutningar.

Gor sa har for att stanga av styrjobbdatorn med huvudbrytaren:

1. - Tryck pa knappen "OFF”.
= Symbolen "OFF” sl&cks.

Aktivera och skoéta automatisk styrning

Né&r den automatiska styrningen &r aktiverad Gvertar styrsystemet kontrollen dver styrmekanismerna
sa snart det har registrerat en styrningslinje i applikationen TRACK-Leader .
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Okunskap om farorna
Dédsfall eller allvarliga personskador

o Innan systemet installeras eller anvands, 1as noga igenom den kompletta dokumentationen och
gor dig fortrogen med eventuella risker och faror.

Fordon som kors
Dédsfall eller allvarliga personskador

> Lamna aldrig fordonet sa lange styrjobbdatorn ECU-S1 ar paslagen.

o Innan driftsattning, kalibrering, konfiguration eller anvéndning av styrsystemet, férsakra dig om
attinga personer eller foremal finns i narheten av fordonet.

Olycka pa grund av oavsiktlig aktivering av systemet
Dédsfall eller allvarliga personskador

o Stang av styrjobbdatorn innan du kér pa vag.

o Starta aldrig styrjobbdatorn pa en véag.

Styrsystemet kan inte kora runt hinder
Sammanstdtning med ett hinder

o Observera faltet under kdrningen och kdr manuellt runt samtliga hinder. Stanna fordonet i
nodfall.

Symbol Funktion

Automatisk styrning &r inte méjlig

Féljande orsaker &r mdjliga:
= Styrjobbdatorn har spérrat funktionen pa grund av ett felmeddelande.
= Du har inte skapat nagon styrlinje,

Foljder:

Inget hander eftersom symbolen ar avaktiverad.

Aktiverar och avaktiverar den automatiska styrningen.

| statusomradet ser du den aktuella statusen:

- Automatisk styrning ar aktiverad Systemet styr till en styrlinje.

- Automatisk styrning ar aktiverad Fordonet fdljer en styrlinje.

- Automatisk styrning &r avaktiverad.
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Symbol Funktion

Styr fordonet at vanster.

Fram till n&sta vaxling av styrlinje fors fordonet parallellt mot styrlinjen.

Styr fordonet at hoger.

Fram till nasta véxling av styrlinje fors fordonet parallellt mot styrlinjen.

™M Du har uppfylit samtliga férutséttningar. Se kapitel: Forbereda terminal for arbetet med TRACK-
Leader AUTO [— 58]

M Du befinner dig pa faltet.

1. Starta fordonets motor.

Sla pa terminalen.

Sla pa styrjobbdatorn. [— 58]

Oppna applikationen TRACK-Leader.

o B~ w0 Db

Peka pa "Navigation”.
= Arbetssidan visas.

6. Vanta tills styrjobbdatorn har startats upp.
= Foéljande meddelande visas:
"TRACK-Leader AUTO och ECU-S1:
Las innan driftsattningen igenom och beakta dokumentationen till systemet, i synnerhet
sakerhetsanvisningarna.”
= Styrjobbdator har startats upp.

7. Bekréfta.

8. Pekapa

9. Kontrollera om rétt fordonsprofil ar installd pa raden "Parametersats” [— 64].

10. Om fordonsprofilen &r riktig, peka pa . Om inte, vélj ratt fordons- och maskinprofil i Virtual
ECU.
= Till hoger pa arbetssidan ser du funktionssymbolen . Systemet kan inte aktiveras

innan du har skapat en AB-linje.
11. Valj ett styrningsléage. [— 43]
12. F6rsakra dig om att du har en bra GPS-signal.
13. Skapa en AB-linje. [— 35] Nar du skapar AB-linjen maste du styra fordonet manuellt.

14. Sa snart du har skapat punkten B kan du aktivera den automatiska styrningen. Det &r viktigt att
fordonet kors langsamt i bearbetningsriktningen s att riktningen kan registreras pa ratt satt.

15. Det finns fler satt att aktivera den automatiska styrningen:

Alternativ 1: Peka pa
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9.34

Forfarande

62

Alternativ 2: - Tryck pa knappen "Auto” under ca en sekund.

Alternativ 3: Tryck pa fotbrytaren som finns som tillval.

Alternativ 4: Med TRACK-Leader AUTO Iso fér vissa fordonsmodeller dessutom via en
aktiveringsknapp i fordonet eller via vandtegshanteringen. Observera fordonets bruksanvisning.

= Symbolen berakningsomradet ersatts med foljande symbol:
= Styrsystemet aktiveras. Det dvertar kontrollen dver styrningen.

16.Kor anda fram till véndtegen.

17.Nar du kommer fram till vandtegen avaktivera den automatiska styrningen. | nésta kapitel
beskrivs hur du gér detta. [— 62]

18.Vand manuellt.
19. Efter vandningen styr du fordonet tills nasta AB-linje tar dver, alltsd blamarkeras.

20. Aktivera den automatiska styrningen.
= Den automatiska styrningen aktiveras igen.

21.Din uppgift &r i huvudsak att reglera hastigheten och stanna nér det behdvs.

Avaktivera automatisk styrning

Nar den automatiska styrningen ar avaktiverad ar styrjobbdatorn visserligen paslagen men den styr
inte fordonet.

Avaktivera den automatiska styrningen i féljande situationer:
= |nnan du vander.
= |nnan du stanger av styrjobbdatorn, terminalen eller fordonet.
= Na&r du vill dverta kontrollen éver fordonet.

Sa héar avaktiverar du den automatiska styrningen:

1. Alternativ 1: - Tryck kort pa knappen "AUTO”.

Alternativ 2: Peka i arbetssidan for TRACK-Leader pa symbolen

Alternativ 3: Vrid pa ratten. Om du vrider kraftigt pa ratten eller stoppar dess vridning registrerar
en inbyggd sensor att du évertar kontrollen. Den automatiska styrningen avaktiveras.

Alternativ 4: Tryck pa fotbrytaren som finns som tillval.

Alternativ 5: Med TRACK-Leader AUTO lIso for vissa fordonsmodeller dessutom via en
aktiveringsknapp i fordonet eller via vandtegshanteringen. Observera fordonets bruksanvisning.

= | arbetssidans raknaromraden ser du att symbolen erséatts med f6ljande symbol:
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Finjustera automatiskt styrsystem

Eftersom styrsystemet redan har kalibrerats fungerar det utan problem i nastan samtliga situationer.
Det kan dock handa att sérskilda omstandigheter gor att vardena maste anpassas. Till exempel vid
sarskilda faltforhallanden, redskap, korhastighet osv.

Utesluta orsaker

Om systemet inte styr pa ett tillfredsstallande satt:
1. Kontrollera kvaliteten pa GPS signalen.
2. Sakerstall att styrjobbdatorn ar fri fran vibrationer och ar fast vid den avsedda hallaren.
3. Sakerstall att GPS mottagaren ar monterad pa den avsedda platsen.

4. Sakerstall att du har valt ratt fordonsprofil och ratt maskinprofil.

Finjustera
Né&r du har uteslutit andra orsaker kan du finjustera styrsystemet.

Efter kalibreringen visas vid varje parameter det respektive optimala vérdet for det valda fordonet
utan monterat redskap. Du kan anpassa vardena till de aktuella faltvillkoren och till arbetsredskapet
genom att stegvis Oka eller minska parametern.

Fordonet svanger kraftigt
Alla parameterandringar verkar omedelbart, utan omstart.
Om du okar ett parametervarde kraftigt kan fordonet reagera genom att svénga kraftigt at en sida.

o Oka vérdena i sma steg.

Anda de féljande parametrarna en och en och efter varandra sa att styrsystemet forhaller sig pa ett
optimalt satt. Kontrollera effekterna efter varje &ndring:

1. "Motoraggressivitet” -endast hos system med rattmotor.
"Styrningens reaktion”

"Aggressivitet vid kursandring”

"Avvikelsetolerans”

"Linjedetektering”

o g~ w D

"Reaktion vid kérning bakat”

Om systemet darefter fungerar battre men inte riktigt optimalt, upprepa instaliningarna i den har
ordningsféljden.

For att se parametrarna:

-

. Sla pa styrjobbdatorn. [— 58]

2. Oppna applikationen TRACK-Leader.

3. Setill att den fordonsprofil [— 102] som passar till fordonet &r aktiverad.
4

. Starta en ny navigation.
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5. Pa arbetssidan pekar du pa

Parametersats

Den hér parametern visar dig for vilken kombination av fordon och arbetsredskap som parametrarna
har konfigurerats och sparats.

Parametersatsen hamtar parametrar fran tva kallor:
= Fran fordonsprofil fran menyn TRACK-Leader AUTO.
= Fran monterat redskap via jobbdatorn eller en virtuell jobbdator fran Virtual ECU.

Nar du ansluter en kand fordonskombination hédmtas alltid de styrparametrar som senast anvants for
denna fordonskombination.

Linjedetektering
Med den har parametern kan du paverka hur snabbt systemet styr i riktning mot en ny hittad styrlinje.

Malet med instéllningen maste vara att fordonet tar den kortaste végen utan att behdva styra kraftigt
eller plétsligt.

Styrningens reaktion (vid kérning framat)

Med den hér parametern kan du paverka hur snabbt systemet reagerar pa styrkommandon vid
kérning framat.

@ Fér hogt varde. @ For lagt vérde.
Systemet reagerar for snabbt. Detta leder ill Systemet reagerar for langsamt. Korrigeringar
att hjulen gar valdigt ojamnt. gors for séllan.

@ |dealiskt varde

Reaktion vid korning bakat

Med den hér parametern kan du paverka hur snabbt systemet reagerar pa styrkommandon vid
korning bakat.

Motsvarande parameter i styrjobbdatorn. "Reaktion vid kdrning bakat” (engelska: Reverse Response)
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Aggressivitet vid kurséndring

Med den har parametern kan du paverka hur kraftigt systemet ska styra tillbaka hjulen for att
korrigera kursen.

= Om systemet korrigerar hjulen tidigt kdrs fordonet oroligt. Det instéllda vardet ar for hogt.

= Om systemet svanger tillbaka hjulen for langsamt Iamnar fordonet styrlinjen ofta. Det installda
vardet ar for lagt.

Du kan kontrollera detta genom att titta pa hur fordonsspetsen rér sig:

Ju oftare fordonsspetsen éndrar riktning desto oftare slingrar sig fordonet

For hogt varde. For lagt varde.
Fordonets spets andrar riktning ofta. Fordonets spets andrar riktning for sallan.

@ dealiskt vérde

Motsvarande parameter i styrjobbdatorn. "Aggressivitet vid kursandring” (engelska: Heading
Aggressiveness)

Avvikelsetolerans
Med den hér parametern kan du paverka vid vilken avvikelse fran den idealiska styrlinjen systemet

borjar korrigera korriktningen. Med andra ord kan du stalla in hur manga centimeter fordonet far kéra
vid sidan av styrlinjen.

Ju oftare systemet faststéller ett fel desto oftare korrigerar det kursen.
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@ Fér lagt vrde @ For hogt véirde
Den tillatna avvikelsetoleransen &r for lag. Den tillatna avvikelsetoleransen ar for hog.
Fordonet andrar kurs for ofta. Fordonet andrar kurs for séllan.

@ Idealiskt varde

Motsvarande parameter i styrjobbdatorn. "Avvikelsetolerans” (engelska: Cross Track Error)

Motoraggressivitet

Med den har parametern kan du paverka hur snabbt rattmotorn reagerar pa styrkommandon.
Parameter fungerar som "Styrningens reaktion”, verkar dock bara hos system med rattmotor.

Manuellt styringrepp

Med den hér parametern kan du stélla in med vilken kraft som krévs for att du ska kunna Gverta
kontrollen &ver ratten.

Forsta gangen systemet tas i drift beraknas ett initialvarde for fordonet. Detta varde maste du sedan
importera en gang fran styrjobbdatorn for att det senare ska vara majligt att gora en fiarravstamning.
[— 102]

Med ett lagt varde racker det att halla i ratten for att avaktivera den automatiska styrningen. Med ett
hogre véarde maste man anvanda mer kraft. Om vardet &r for lagt kan det handa att systemet
avaktiveras nér den kraft som behdvs for att forflytta hjulen dkar.

Exempel:
= Med dack med lagt lufttryck, pa tung jord eller med ett arbetsredskap i fronthydrauliken maste
vardet ocksa okas sa att systemet kan styra.
= Med smala déck och bra férhallanden maste vérdet reduceras for att garantera sakerheten.

HANVISNING

Olyckor pa grund av att systemet inte sténgs av

Om det manuella styringreppet inte &r riktigt instéllt kan det handa att den automatiska styrningen
inte avaktiveras nar foraren ingriper, vilket leder till att undanmandéver misslyckas och att det finns
en risk for olyckor. Fordon med ECU-S1-system far bara anvandas om det manuella styringreppet
ar korrekt installt och fungerar.

o Importera parameterns initialvarde fran jobbdatorn ECU-S1. [— 102] Utan denna import kan
parametern inte andras.

o Konfigurera parametern for varje kombination med fordon-arbetsredskap (parametersats).

9.3.6 Avsluta arbete

Forfarande Nar du har bearbetat faltet:
1. Avaktivera den automatiska styrningen:

2. Stang av styrjobbdatorn.
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TRACK-Leader AUTO med NAV-900

Observera att du alltid maste lata ett officiellt stélle besiktiga och registrera NAV-900 som system for
den automatiska styrningen enligt de nationella foreskrifterna.

Sla pa och stianga av styrjobbdator

Styrjobbdatorn nér direkt integrerad i GNSS-mottagaren NAV-900. Déarmed &r det inte nddvéndigt att
extra sla pa och stinga av styrjobbdatorn nar du paborjar eller avslutar arbetet.

Nar mottagaren &r korrekt monterad och ansluten, slas den integrerade styrjobbdatorn pa och stangs
av automatiskt.

Aktivera och skota automatisk styrning

Né&r den automatiska styrningen ar aktiverad Gvertar styrsystemet kontrollen dver styrmekanismerna
sa snart det har registrerat en styrningslinje i applikationen TRACK-Leader .

Okunskap om farorna
Dédsfall eller allvarliga personskador

o Innan systemet installeras eller anvands, 1as noga igenom den kompletta dokumentationen och
gor dig fortrogen med eventuella risker och faror.

Fordon som kors
Dédsfall eller allvarliga personskador

> Lamna aldrig fordonet sa lange styrjobbdatorn ar paslagen.

o Innan driftsattning, kalibrering, konfiguration eller anvandning av styrsystemet, férsakra dig om
att inga personer eller foremal finns i narheten av fordonet.

Olycka pa grund av oavsiktlig aktivering av systemet
Dédsfall eller allvarliga personskador

o Stang av styrjobbdatorn innan du kér pa vag.

o Starta aldrig styrjobbdatorn pa en vég.

Styrsystemet kan inte kora runt hinder
Sammanstotning med ett hinder

o QObservera faltet under kérningen och kor manuellt runt samtliga hinder. Stanna fordonet i
nodfall.
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Symbol Funktion

Automatisk styrning &r inte méjlig.

Foljande orsaker ar mdjliga:
= Styrjobbdatorn har spérrat funktionen pa grund av ett felmeddelande.
= Du har inte skapat nagon styrlinje.

Foljder:

Inget hander eftersom symbolen &r avaktiverad.

Aktiverar och avaktiverar den automatiska styrningen.

| statusomradet ser du den aktuella statusen:

- Automatisk styrning &r aktiverad. Fordonet f6ljer en styrlinje.

- Automatisk styrning ar avaktiverad.

Styr fordonet at vanster.

Fram till n&sta véxling av styrlinje fors fordonet parallellt mot styrlinjen.

Styr fordonet at hoger.

Fram till nasta véxling av styrlinje fors fordonet parallellt mot styrlinjen.

Férfarande M Du har uppfyllt samtliga forutsattningar. Se kapitel: Forbereda terminal for arbetet med TRACK-
Leader AUTO [— 58]

M Du befinner dig pa faltet.
1. Starta fordonets motor.
Sla pa terminalen.

Oppna applikationen TRACK-Leader.

> 0 bn

Peka pa "Navigation”.
= Arbetssidan visas.

5. Vanta tills NAV-900 har startats upp.
= Féljande meddelande visas:
"TRACK-Leader AUTO och NAV-900:
Las innan driftséttningen igenom och beakta dokumentationen till systemet, i synnerhet
sakerhetsanvisningarna.”
= Styrjobbdatorn har startats upp.

6. Bekrafta.

= Till héger pa arbetssidan ser du funktionssymbolen . Systemet kan inte aktiveras
innan du har skapat en AB-linje.

7. Valj ett styrningslage. [— 43]
8. Forsakra dig om att du har en bra GPS-signal.

9. Skapa en AB-linje. [— 35] Nar du skapar AB-linjen maste du styra fordonet manuellt.
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10. Sa snart du har skapat punkten B kan du aktivera den automatiska styrningen. Det &r viktigt att
fordonet kdrs Iangsamt i bearbetningsriktningen s att riktningen kan registreras pa ratt satt.

11. Det finns fler satt att aktivera den automatiska styrningen:

Alternativ 1: Peka pa

Alternativ 2: Peka pa brytaren som finns som tillval.

Alternativ 3: Med TRACK-Leader AUTO Iso fér vissa fordonsmodeller dessutom via en
aktiveringsknapp i fordonet eller via vandtegshanteringen. Observera fordonets bruksanvisning.

= Symbolen berdkningsomradet ersatts med foljande symbol:
=> Den automatiska styrningen aktiveras. Det vertar kontrollen dver styrningen.

12.Koér anda fram till vandtegen.

13.Nar du kommer fram till vandtegen avaktivera den automatiska styrningen. | nasta kapitel
beskrivs hur du gér detta. [— 62]

14.Vand manuellt.
15. Efter vandningen styr du fordonet tills nasta AB-linje tar 6ver, alltsa blamarkeras.

16. Aktivera den automatiska styrningen.
=> Den automatiska styrningen aktiveras igen.

17. Din uppgift ar i huvudsak att reglera hastigheten och stanna nar det behdvs.

9.4.3 Avaktivera automatisk styrning

Nar den automatiska styrningen ar avaktiverad ar NAV-900 visserligen paslagen men den styr inte
fordonet.

Avaktivera den automatiska styrningen i foljande situationer:
= |nnan du vander.
= Innan du stanger av styrjobbdatorn, terminalen eller fordonet.
= Nar du vill dverta kontrollen dver fordonet.

Férfarande Sa har avaktiverar du den automatiska styrningen:

1. Alternativ 1: Peka i arbetssidan for TRACK-Leader pa symbolen
Alternativ 2: Vrid pa ratten. Om du vrider kraftigt pa ratten eller stoppar dess vridning registrerar
en inbyggd sensor att du dvertar kontrollen. Den automatiska styrningen avaktiveras.
Alternativ 3: Med TRACK-Leader AUTO Iso for vissa fordonsmodeller dessutom via en
aktiveringsknapp i fordonet eller via vandtegshanteringen. Observera fordonets bruksanvisning.

= | arbetssidans raknaromraden ser du att symbolen erséatts med f6ljande symbol:

9.4.4 Finjustera automatiskt styrsystem

Eftersom styrsystemet redan har kalibrerats fungerar det utan problem i n&stan samtliga situationer.
Det kan dock handa att sérskilda omstandigheter gor att vardena maste anpassas. Till exempel vid
sérskilda faltfdrhallanden, redskap, kdrhastighet osv.
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Utesluta orsaker
Om systemet inte styr pa ett tillfredsstallande satt:
1. Kontrollera kvaliteten pa GNSS signalen.
2. Sakerstall att mottagaren & monterad pa den avsedda platsen.

3. Sakerstall att du har valt ratt fordonsprofil i NAV-900.

Finjustera
Nar du har uteslutit andra orsaker kan du finjustera styrsystemet.

Efter kalibreringen visas vid varje parameter det respektive optimala vardet for det valda fordonet
utan monterat redskap. Du kan anpassa vardena till de aktuella féltvillkoren och till arbetsredskapet
genom att stegvis Oka eller minska parametern.

Fordonet svanger kraftigt
Alla parameterandringar verkar omedelbart, utan omstart.
Om du 6kar ett parametervarde kraftigt kan fordonet reagera genom att svénga kraftigt at en sida.

o Oka vérdena i sma steg.

For att se parametrarna:
1. Oppna applikationen TRACK-Leader.
2. Se ftill att den fordonsprofil [— 102] som passar till fordonet ar aktiverad.

3. Starta en ny navigation.

4. Pa arbetssidan pekar du pa

Klassisk linjedetektering

Né&r parametern ar aktiverad visas som standard bara parametrarna "linjedetektering” och
“styrningsreaktion”.

Né&r parametern ar avaktiverad ar samtidigt OnSwath-laget aktiverat. Parametrarna "linjedetektering”,
"styrvinkel”, "rotationshastighet”, "narmandevinkel” och "styrningsreaktion” visas.

Den har parametern ar bara synlig nér licensen "Autopilot” eller "CAN Based Autopilot” ar aktiverad.
Nar du anvander licensen EZ-Pilot Pro ar OnSwath-laget alltid automatiskt aktiverat. Parameter ar da
inte heller synlig.

Linjedetektering
Med den har parametern kan du paverka hur snabbt systemet styr i riktning mot en ny hittad styrlinje.

Malet med installningen maste vara att fordonet tar den kortaste vagen utan att behdva styra kraftigt
eller plétsligt.

Styrvinkel

Den hér parameter anger den maximala styrvinkeln som kan anvéndas for linjedetekteringen.
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De respektive minimala och maximala vardena ar beroende av fordonsprofilen.

Rotationshastighet
Den har parametern anger hastigheten med vilken styrmekaniken rors.

De respektive minimala och maximala vardena &r beroende av fordonsprofilen.

Narmandevinkel
Den har parametern anger vinkeln mot styrlinjen fran vilken styrningen aktiveras.

De respektive minimala och maximala vérdena &r beroende fran den licens som anvands i NAV-900.

Proportionell styrningsinstalining
Med den har parametern kan du paverka hur aggressivt styrhjulsmotorns styrningsreaktion ar.

Denna parameter ar bara relevant om du anvéander styrhjulsmotorn EZ-Pilot Pro.
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10 Automatisk styrning TRACK-Leader TOP

10.1 Grundlaggande sakerhetsinformation

Beakta alltid foljande sékerhetsanvisningar nar du anvander den automatiska styrningen:

= Som forare ar du ansvarig for att den automatiska styrningen anvands pa ett sakert satt.
Systemet &r inte till for att ersatta foraren. For att undvika dddsolyckor eller allvarliga
personskador pa grund av ett rullande fordon far du aldrig Idmna forarsatet nar den automatiska
styrningen ar paslagen.

= Den automatiska styrningen kan inte kora runt hinder. Foraren maste alltid observera den
stracka som kdrs och dverta styrningen manuellt s& snart man maste kora runt ett hinder.

= Den automatiska styrningen kontrollerar INTE med vilken hastighet fordonet kérs: Foraren maste
alltid sjalv styra korhastigheten sa att arbetet utfors med en séker hastighet och sa att han/hon
varken forlorar kontrollen éver fordonet eller att fordonet kan tippa.

= Den automatiska styrningen tar éver kontrollen Gver styrningen av fordonet nar det aktiveras vid
test, kalibrering och vid arbete. Nar det ar aktiverat kan fordonets styrda delar (hjul, axlar,
brytpunkter) forhalla sig pa ett satt som inte kan forutses. Innan du aktiverar den automatiska
styrningen maste du forvissa dig om att det inte finns manniskor eller hinder i narheten av
fordonet. Pa sa satt forhindrar du dodsfall, personskador eller materialskador.

= Styrsystemet far inte anvéndas pa allmanna végar eller inom andra offentliga omraden. Innan du
kor pa en vag eller inom ett offentligt omrade, forvissa dig om att det automatiska styrsystemet ar
avstangt.

10.2 Grundlaggande anvandning

/\ VARNING

o Lé&s den bifogade bruksanvisningen "PSR ISO TOP" fore idriftsattningen. Beakta framfor allt
informationen i kapitlet "Sakerhet".

o Var mycket uppmarksam pa anvandningen av den automatiska styrningen!

o Avaktivera den automatiska styrningen, om nadgon kommer nérmare maskinen an 50 meter

under arbetet.
Symbol Funktion Det har hander nér man
pekar pa symbolen
Automatisk styrning ar inte méjlig Inget

Foljande orsaker &r méjliga:
= Ingen styrjobbdator ansluten. Symbolen &r i
detta fall gramarkerad.
= Styrjobbdatorn har spérrat funktionen pa
grund av ett felmeddelande.
= Du har inte skapat nagon styrlinje,

Andrar den automatiska styrningens arbetslage | rdknaromradet ser du den
aktuella statusen:

- automatisk styrning

72 V18.20201207 30302432a-02-SV



Automatisk styrning TRACK-Leader TOP

Férarens uppgifter

Symbol Funktion Det har hander nar man
pekar pa symbolen

ar aktiverad

- automatisk styrning
ar avaktiverad

Styr fordonet at vanster.

Styr fordonet at hoger.

10.3 Forarens uppgifter

Féraren har foljande uppgifter:
= Foraren maste beakta sakerheten. Den automatiska styrningen ar blind. Den kan inte avgora om
nagon narmar sig maskinen. Den kan antingen stoppa eller vika undan.
= Fdraren maste bromsa och skynda pa.
= Fdraren maste vanda.

10.4 Aktivera och avaktivera automatisk styrning.

/\ VARNING

Risk for en trafikolycka
Vid paslagen automatisk styrning, kan fordonet avvika fran kérvagen och orsaka en olycka. Darmed

kan personer skadas eller dodas.

o Avaktivera den automatiska styrningen innan du kor pa en allmén véag.

o Flytta styrmotorn bort fran ratten.

Den automatiska styrningen fungerar inte i féljande fall:
= | styrningslage "Cirkel".
= Om styrlinjer i vandtegen ar aktiverade.

| dessa situationer maste du styra fordonet manuellt.
Forfarande Sa aktiverar du den automatiska styrningen:
M Du har konfigurerat styrjobbdatorn och TRACK-Leader TOP.
M Du har skapat styrsparen.

M Du har stallt fordonet i ett kérspar och en styrlinje ar aktiverad.

M Den automatiska styrningen &r avaktiverad. Pa arbetssidan visas symbolen

1. Ror pa rattmotorn till ratten. (Endast pa system med rattmotor.)

2. Peka pa:

= Symbolen ersatts med féljande symbol:
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=> Den automatiska styrningen har aktiverats.

3. Nar du kor ivag med fordonet, styr rattmotorn fordonet sa att det kor langs den aktiverade
styrlinjen.

Sa har avaktiverar du den automatiska styrningen:

1. Peka pa
= Pa arbetssidan visas féljande symbol:

= Den automatiska styrningen avaktiveras.

Forskjuta styrlinjer
Den automatiska styrningen styr fordonet langs den aktiverade styrlinjen.

Om den aktiverade styrlinjen inte langre motsvarar fordonets verkliga position pa grund av GPS-
signalens avvikelse kan du forskjuta styrlinjen manuellt.

Du har tva méjligheter:
= Du kan forskjuta styrlinjen for en dverkdrning. Den gamla positionen aterstalls efter vandningen.
= Du kan férskjuta styrlinjen permanent.

GoOr sa har for att forskjuta styrlinjen for en dverkorning.

M Den automatiska styrningen har aktiverats.

[e]e]e]
1. Pa arbetssidan pekar du pa .

= Nya funktionssymboler visas.

2. Pekapa eller for att styra fordonet.
= Under sidhuvudet visas information om hur langt och i vilken riktning kdrsparet flyttas. Till
exempel: ">4 cm” betyder att fordonet styrs fyra centimeter till hdger om styrlinjen.
= Fordonet kor parallellt med ledningssparet anda tills en annan styrlinje aktiveras.

Gor sa har for att forskjuta styrlinjen permanent:

Se kapitel: Forskjuta styrlinjer [— 40]

Vanda
Vid vandning maste foraren ta kontroll 6ver styrningen och styra sjélv.

Sa vander du, nar den automatiska styrningen ar aktiverad:

1. - Avaktivera den automatiska styrningen.

= P4 arbetssidan visas symbolen . Den automatiska styrningen ar avaktiverad.

2. Overta kontrollen och vand sjalv.
= Nasta styrlinje aktiveras forst om vinkeln mellan den och fordonet &r mindre an den installda
parametern "Svangningsvinkel”.
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Finjustera automatiskt styrsystem

3. - Aktivera den automatiska styrningen sa snart nasta styrlinje &r aktiverad.

Finjustera automatiskt styrsystem

Eftersom styrsystemet redan har kalibrerats fungerar det utan problem i néstan samtliga situationer.
Det kan dock handa att sérskilda omstandigheter gor att vardena maste anpassas. Till exempel vid
sarskilda faltforhallanden, redskap, korhastighet osv.

Utesluta orsaker

Om systemet inte styr pa ett tillfredsstallande satt:
1. Kontrollera kvaliteten pa GPS signalen.
2. Sakerstall att styrjobbdatorn &r fri fran vibrationer och &r fast vid den avsedda hallaren.
3. Sakerstéll att GPS mottagaren ar monterad pa den avsedda platsen.

4. Sakerstall att du har valt ratt fordonsprofil och ratt maskinprofil.

Finjustera

Nér du har uteslutit andra orsaker kan du finjustera styrsystemet.

Fordonet svanger kraftigt
Alla parameterandringar verkar omedelbart, utan omstart.
Om du 6kar ett parametervérde kraftigt kan fordonet reagera genom att svénga kraftigt at en sida.

o Oka vérdena i sma steg.

For att se parametrarna:

=

. Sla pa styrjobbdatorn.

2. Oppna applikationen TRACK-Leader.

3. Se till att den fordonsprofil som passar till fordonet ar aktiverad.
4

. Starta en ny navigation.

5. Pa arbetssidan pekar du pa

Reaktionshastighet

PSR Reaktionshastighet och aggressivitet for den automatiska styrningen. Ju hogre varde, desto
kraftigare styrningsrorelser.

Andamalet med instaliningen &r att stélla in virdena pa ett sddant satt att fordonet hittar sparet
tillrackligt snabbt men anda gar lugnt och inte standigt dverstyrs.
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Exempel pé olika reaktionshastigheter

@ Styrningen reagerar for langsamt @ Styrningen reagerar for snabbt

Du kan innan arbetet anpassa vardet efter markens beskaffenhet:
= Om marken ar fuktig och férsvarar styrningen ska du 6ka vardet.
= Om marken &r torr och styrningen gar latt ska du minska vardet.
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11 Koppla korfalt med TRAMLINE-Management

11.1 Aktivera Tramline-Management
Forfarande For att aktivera TRAMLINE-Management maste du gora pa foljande sétt:
M Licensen "TRAMLINE-Management” &r aktiverad.
1. Anslut ISOBUS-datorn till ISOBUS som stédjer TRAMLINE-Management.
Sakerstall att den anslutna jobbdatorn &r korrekt konfigurerad.
Starta en navigation. [— 22]

Sakerstall att styrlinjer redan har skapats. Om inte, skapa styrlinjer. [— 35]

o B~ b

Valj om du vill arbeta i automatiskt eller manuellt arbetslage. [— 53]
= TRAMLINE-Management &r aktiverad.

= Dar du vill skapa ett korfélt visas en gul linje pa terminalen:

11.2 Andra arbetsldge for TRAMLINE-Management

Om TRAMLINE-Management har aktiverats, kan du arbeta i tva lagen:
= Automatiskt Iage
| automatiskt 1age skapar systemet korfalten automatiskt.
= Manuellt [age
I manuellt 1age maste du starta och stoppa skapandet av korfalten manuellt.

Funktions- |Betydelse
symbol

Véxla mellan det automatiska laget och det manuella laget.

Pa arbetssidan ser du vilket Iage som &r aktiverat:

Symbol |Betydelse

Automatiskt 14ge &r aktiverat.

Manuellt I1&ge &r aktiverat.

TRAMLINE-Management kan inte aktiveras eftersom inga styrlinjer har skapats.
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Forskjuta korfalt till annan 6verkorning
Om du skapar korfélt i automatiskt lage 6verfor TRAMLINE-Management dem till maskinen.

Om det aktuella Gverkdrningsnumret inte stdmmer dverens med den dnskade dverkérningen maste
du anpassa det manuellt.

Felaktiga korfalt vid fel korriktning
Om du under arbetet kor mot korfaltsrytmens foreskrivna korriktning skapas korfalten felaktigt pa
ditt falt.

o Observera alltid den foreskrivna korriktningen for din korfaltsrytm.

M Du har aktiverat automatiskt lage for TRAMLINE-Management.

M Den anslutna ISOBUS-jobbdatorn ar korrekt ansluten och konfigurerad.

1. - Okar det aktuella 8verkorningsnumret. /

- Minskar det aktuella Gverkdrningsnumret.

= Overkdrningsnumret &ndras.

Invertera AB-linje for korfalt

For att korfalten ska skapas i de korrekta 6verkorningerna maste du kontrollera om den i TRACK-
Leader skapade styrlinjen 6verensstammer med korriktningen i AB-riktning.

Beroende pa om du paborjar arbetet vid vénster eller hoger faltkant maste du eventuellt invertera AB-
linjen for skapandet av korfalt.

Exempel 1: Korriktningen stdmmer éverens med den skapade AB-linjen. Korfalten skapas i de
korrekta dverkorningerna.

V18.20201207 30302432a-02-SV



Forfarande

11.5

Forfarande

30302432a-02-SV

Koppla korfilt med TRAMLINE-Management

Berakna korfalt

Exempel 2: Korriktningen stammer inte verens med den skapade AB-linjen. Korfalten skapas i
felaktiga overkoringer. Du maste invertera AB-linjen.

Gor sa har for att invertera AB-linjen for skapandet av kdrfalt:

M Den skapade AB-linjen stdmmer inte dverens med korriktningen.

1. - Invertera AB-linjen.
= AB-linjen inverteras.

= Korriktningen stdmmer nu éverens med AB-linjen.

= Korfalten skapas nu i de korrekta dverkérningerna.

Berakna korfalt

Du kan spara korfalten for att senare anvénda dem igen vid en bearbetning med en annan maskin
(t.ex. en spruta).

™M Du har skapat kérfalt under navigationen.

1. - Oppna fran navigeringssidan sidan "Navigationsinstéllningar’.
= Sidan "Navigationsinstallningar” visas.

2. Peka pa parametern "Berakna korfalt”.
= De skapade korfalten beréknas for andra maskiner.
= Om du vill radera de beréknade korfélten igen, peka pa "Radera kdrfaltsregistrering”.
= Terminalen sparar de berdknade korfalten till det angivna faltet.

= Korfalten sparas automatiskt nar du avslutar respektive uppgift via applikationen ISOBUS-TC.

= Du kan hédmta de sparade korfalten igen via det respektive faltet.
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Sidan "Minne”

12 Minne

Datatyp

Format

Datamedium

ISOBUS-TC

121

80

Varje gang du bearbetar ett falt skapas en mangd data. Vi kallar dem hér for "Faltdata”. Faltdata
maste sparas sa att du kan anvanda dem i framtiden.

Faltdata bestar av foljande information:
= Faltgranser

= Referenspunkt

= Styrlinjer

= Bearbetade ytor

= Upptéckta hinder

Terminalen sparar faltdata i tva format samtidigt:

= ngstore-format - Det ar terminalens eget dataformat. Det anvands som standard och innehaller
samtliga faltdata.

— ngstore-formatet ar olika for knappterminaler och terminaler med pekskarm. Du kan inte
utbyta dessa data mellan en knappterminal och en terminal med pekskarm. En omvég finns
beskriven i foljande kapitel: Datautbyte mellan pek- och knappterminaler [— 83]

— Filerna finns i mappen "ngstore”.

- Paen PC kan du bara dppna ngstore-data med applikationen TRACK-Guide Desktop. [—
84]

= shp-format eller kml-Format - Detta ar standardiserade format som flera GIS-program anvander.
- Filerna finns i mappen "SHP”.
— Hur du 6ppnar filer i shp-format finns beskrivet i kapitel ISOBUS-TC i terminalens

bruksanvisning.

ngstore-data sparas pa SD-kortet. For att fora dver dem till USB-minnet maste du anvanda
import/export-funktionen [— 82]. shp- och kml-filer sparas vid exporten i mappen "SHP” p& USB-
minnet.

Om du bearbetar uppgifter med applikationen ISOBUS-TC behdver du inte spara faltdata i TRACK-
Leader. Data sparas automatisk tillsammans med uppgifter i filen Taskdata.xml.

Sidan "Minne”

Information pa sidan "Minne”
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@ Namn pa den hamtade registreringen

@ Féltgrans
@ Kérningar

Ytor som har bearbetats

Funktionssymboler pa sidan "Minne”

@ @ ®

Minne

Spara féltdata
Obearbetad yta
Raknare:
Obearbetad yta/total yta
Referenspunkt

Funktionssymbol Funktion

Raderar kérningarna i den dppnade registreringen.

Raderar den dppnade registreringen.

kort.

Sparar den 6ppnade registreringen i mappen "ngstore”. Minnesplats: SD-

Om ett USB-minne sitter i sparas nér registreringen sparas aven faltdata
som Shape-filer i mappen SHP.

kort

Hamtar en sparad registrering frdn mappen "ngstore”. Minnesplats: SD-

Synkroniserar data mellan USB-minne och SD-kort.

Né&r den anslutna ISOBUS-jobbdatorn arbetar med flera arbetsbredder
anvander man den har knappen for att vaxla visningen mellan de bada
arbetsbreddernas arbetsresultat.

12.2 Spara faltdata

Forfarande 1. | startbilden for applikationen TRACK-Leader, peka pa "Minne”.

2. Sattiett USB-minne i terminalen. Filerna sparas direkt pa USB-minnet.

3. Pekapa
=> Tangentbordet visas.

-

5. - Bekrafta.
= Filerna sparas pa SD-kortet.
= Faltet raderas fran oversikten.

. Ange under vilket namn denna faltdata ska sparas.

6. Om du direkt vill fortsatta bearbeta faltet maste du hamta det.

shp-filer

Nar data sparas konverteras det hdmtade féltet till shp-format. Filerna sparas pa USB-minnet i

mappen "SHP”.
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Vid konvertering till shp-format skapas filer med faltdata. Terminalen lagger till en motsvarande
andelse till namnet:
= _boundary = fil med faltgransen.
= _obstacles = fil med hinderpunkter.
= _workareas = fil med bearbetningsytor. Bearbetningsytorna kan bara konverteras till shp-format.
De kan dock inte &ppnas igen.
= _condensedworkareas = i den har filen delas den totala ytan upp i zoner. Om terminalen har
arbetat med en ISOBUS-jobbdator sparas det anvanda borvardet till varje zon. Denna datatyp
kan du anvanda for att skapa en arvéardes-karta med GIS-programmet. Den kan du i sin tur
omvandla till en applikationskarta.
= _guidancepath = fil med styrlinjer.
= _headland = vandtegens yta.

Ladda faltdata
1. | startbilden for applikationen TRACK-Leader, peka pa "Minne”.

2. Pekapa
= Sidan "Ladda registrering” visas.
=> Du ser en lista med registreringen som du har sparat i mappen "ngstore”. Under varje namn
ser du avstandet fran din aktuella position.

3. Pekapa for att sortera filerna alfabetiskt, eller pa for att sortera dem efter avstand
i forhallande till din position.
= Listan sorteras.

4. Peka pa namnet pa den registrering som du vill hamta.

Det hamtade faltet innehaller all faltdata som skapades vid den senaste bearbetningen. Om du vill
fortsatta arbetet kan du lata all data vara som de &r. Du kan &ven radera vissa av de data som visas,
ill exempel kdrningarna, faltgrans eller styrlinjerna.

Har far du veta hur du gor for att radera faltdata:
= Kérningar [— 84];
= Faltgréns [— 33];
= Styrlinjer [— 40]

Synkronisera ngstore-data

For att dverfora de data som har sparats med TRACK-Leader mellan SD-kortet och en PC eller en
annan Mller-Elektronik-terminal med pekskarm kan du synkronisera minnesenheterna.

Vid synkroniskeringen jamférs innehallen i ngstore-databasen pa bada minnesenheterna och
synkroniseras. Efter synkroniseringen ar data pa bada minnesenheterna aktuell.

Dataformat pa pekskarmar och knappskarmar &r inte kompatibla
Du kan bara utbyta data fran mappen ngstore mellan samma typer av terminaler.

Gor sa har for att utfora en synkronisering:

1. | startbilden f6r applikationen TRACK-Leader, peka pa "Minne”.
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Forfarande
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Minne

Datautbyte mellan pek- och knappterminaler

2. Pekapa

= Féljande meddelande visas: "Ska data synkroniseras mellan USB-minne och SD-kort?
Detta kan dréja flera minuter.”

3. Bekrafta for att utfora synkroniseringen.

Datautbyte mellan pek- och knappterminaler

Om du vill dverfora faltdata mellan en knappterminal (t.ex. TRACK-Guide I} till Touch-Terminal (eller
tvartom), tank pa foljande saker:

Data fran mappen "ngstore” ar inte kompatibla med bada typerna av terminaler. Du kan inte
oppna ngstore-filer frdn en knappterminal direkt med pekterminalen.

= Du kan dock konvertera féltgranser, styrlinjer och hinder som &r sparade pa en terminal till shp-

format och sedan 6ppna dem med den andra terminalen. Anvénd appen "ISOBUS-TC” fér att
godra detta. En anvisning finner du i bruksanvisningen for terminalen.

GoOr sa har for att dverfora faltdata fran en knappterminal;

1.

© N o o A

Oppna pa knappterminalen i TRACK-Leader sidan "Minne”.

3

J - Hamta en registrering till ett falt for vilket du vill dverfora faltdata.

- Tryck pa J (Processen kan vara annorlunda med aldre programvaruversioner.)
= Faltdata konverteras till flera format (*.shp, *.kml) och sparas i mappen "SHP” pa USB-
minnet.

Upprepa detta for samtliga falt med faltdata som du vill dverfora.
Satt i USB-minnet i pekterminalen.

Oppna applikationen ISOBUS-TC.

Peka pa "Akrar’.

Skapa en datasats for varje falt. Sedan kan du hamta fler faltdata till varje falt. Mer information
om detta hittar du i bruksanvisningen till terminalen.

Gor sa har for att 6verfora faltdata fran en Touch-Terminal:

1

© © N o o M

. Oppna pa Touch-Terminal TRACK-Leader sidan "Minne’.

- Hamta en registrering till ett falt for vilket du vill dverfora faltdata.

Sétt i ett USB-minne i terminalen. Filerna sparas direkt pa USB-minnet.

Peka pa

Upprepa detta for samtliga falt med faltdata som du vill dverfora.
Satt i USB-minnet i Touch-Terminal.

Oppna applikationen ISOBUS-TC.

Peka pa "Akrar’.

Skapa en datasats for varje falt. Sedan kan du h&dmta fler féltdata till varje félt. Mer information
om detta hittar du i bruksanvisningen till terminalen.
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Pa det har sattet kan du ocksa Gverfora data fran pekterminalen till knappterminalen.

Kassera faltdata
Nar du kasserar féltdata, tas all information bort fran det temporéra terminalminnet.

Du maste kassera féltdata efter bearbetningen, for att du skall kunna bearbeta ett nytt falt.

Dataforlust
Den féltdata som du kasserar kan inte aterskapas.

o Spara alla viktiga data innan du kasserar dessa.

1. | startbilden for applikationen TRACK-Leader, peka pa "Minne”.
= Om inget falt har hamtats behdver du inte forkasta nagot.
= Om ett falt har hamtats, kontroller om du vill férkasta hela faltet eller bara
bearbetningsmarkeringarna.

2. Pekapa om du vill radera de gréna bearbetningsmarkeringarna for att bearbeta faltet pa
nytt med faltgransen.
= Bearbetningsmarkeringarna férkastas, faltgransen bibehalls.

3. Pekapa och du vill férkasta registreringen for att bearbeta ett nytt falt.
= Féltdata fran det aktuella laddade forkastas.

Fungera tillsammans med TRACK-Guide Desktop
TRACK-Guide Desktop ar ett kostnadsfritt program fér PC.

Med det kan du:
= Titta pa arbetsresultat
= Skriva ut rapporter till dina kunder
= Dokumentera ditt arbete

Programfonster Rapport

Du hittar TRACK-Guide Desktop i omradet "Download” pa fdljande Internetsida: http://www.mueller-
elektronik.de/produkte/track-guide-desktop/

Dar hittar du ocksa en lank till bruksanvisningen.
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Konfiguration

Fungera tillsammans med TRACK-Guide Desktop

13 Konfiguration

| det hér kapitlet forklaras alla de instaliningar som du maste konfigurera.

Samtliga parametrar for konfigurationen finns pa sidan "Instaliningar”. De ar grupperade pa féljande

satt:

Allméant - Parametrar som paverkar samtliga moduler i TRACK-Leader.

TRACK-Leader - Parametrar med vilka du kan konfigurera parallellkérningen och for Lightbar.
Darigenom behdvs parametrarna for samtliga moduler.

SECTION-Control - Jobbdatorspecifika installningar som du behéver fér den automatiska
sektionsvaxlingen.

TRACK-Leader TOP - Parametrar for den automatiska styrningen TRACK-Leader TOP
TRACK-Leader AUTO - Parametrar for den automatiska styrningen TRACK-Leader AUTO
Demo - En demonstrationsvideo.

Antalet visade parametergrupper beror pa vilka moduler du aktiverar i menyn "Allmant”.

Detta maste du konfigurera

Modul Kapitel

TRACK-Leader Konfigurera installningar "Allmént" [— 86]

Konfigurera TRACK-Leader [— 87]

SECTION-Control Konfigurera instéllningar "Allmant" [— 86]

Konfigurera TRACK-Leader [— 87]
Konfigurera SECTION-Control [— 88]

TRACK-Leader TOP Konfigurera installningar "Allmént" [— 86]

Konfigurera TRACK-Leader [— 87]
Konfigurera TRACK-Leader TOP [— 101]

TRACK-Leader AUTO Konfigurera installningar "Allmant" [— 86]

Konfigurera TRACK-Leader [— 87]
Konfigurera TRACK-Leader AUTO® [— 102]

Symboler for konfigurationen

Symbol Betydelse

@ Ja

@ Nej

Forfarande Sa har dppnar du bilderna for konfigurationen:

1.
2,
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- Oppna applikationen TRACK-Leader.

Peka pa "Installningar”.
= Sidan "Instalningar” visas.
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Konfiguration

Konfigurera instéllningar "Allmant"

3. Peka pa knapparna for att konfigurera applikationen.

Konfigurera installningar "Allmant"

| den har menyn kan du stélla in visningen pa bildskarmen och aktivera vissa funktioner.

TRACK-Leader AUTO

Via den har parametern kan du aktivera och avaktivera stodet for samtliga varianter av styrsystemet
TRACK-Leader AUTO.

TRACK-Leader TOP

Via den har parametern kan du aktivera stddet for den automatiska en styrningen Reichhardt
TRACK-Leader TOP.

Méjligt varde:
= "Ja’
Automatisk styrning aktiverad.
= "Nej’
Automatisk styrning avaktiverad.

TRAMLINE-Management
Via den hér parametern kan du aktivera stddet for korfaltskopplingen TRAMLINE-Management.

Faststallande av korriktning

Den hér parametern aktiverar eller avaktiverar automatiskt faststéllande av korriktning. Se: Faststalla
kérriktning [— 25].

| f6ljande fall ar parametern gramarkerad och kan inte andras:
= Om en automatisk styrning TRACK-Leader AUTO eller TRACK-Leader TOP &r ansluten.
= Om en kdrriktningssignal tas emot fran ISOBUS-traktorn.

Selektiv markering

Med den hér parametern kan du bestdmma om den obearbetade ytan pa bildskarmen ska markeras
som bearbetad med grén farg om en av de inre sektionerna avaktiveras. Denna funktion paverkar
endast de fall da de yttre sektionerna utfor spridning medan de inre ar avaktiverade. Om sektioner
styrs utifran och inat beaktas inte den har parametern. Pa sa satt visas sektionsstyrningen i kilytor pa
ett realistiskt satt.

Vénster: ytan bakom avaktiverade sektioner grénmarkeras.
Méjligt varde:
. g
Om en av de inre sektionerna avaktiveras markeras inte ytan darbakom gront.
. ”Nej”
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Konfiguration

Konfigurera TRACK-Leader

Ytan bakom inre sektioner grénmarkeras oberoende om de utfor spridning eller inte.
Anvand den hér funktionen till exempel fér spruta i dammkulturer. Detta gér att sprutan inte
aktiveras i onddan vid vandning pa vandtegen.

Akustiska varningar

Denna parameter avgér om en varningssignal skall ringa i narheten av faltgranser och upptéckta
hinder.

Majligt vérde:
= Ja”
= "Nej”

Visa rutnat
Sla pa ett rutnat pa navigationssidan.

Avstandet mellan rutnatslinjerna motsvarar den angivna arbetsbredden. Rutnatslinjerna anpassas pa
axlarna nord-syd och dst-vast.

Stanga av sektioner vid stillastaende

Aktivera den har parametern om sektionerna ska stangas av automatiskt nar en hastighet pa 0,3
km/h eller lagre uppnas.

Konfigurera TRACK-Leader

Kéanslighet
Instalining av ké&nsligheten for Lightbar.

Med hur manga centimeters avvikelse skall en lysdiod slas pa for Lightbar?
= Standardvarde: 30cm
Detta varde innebér en kénslighet pa 15 cm at hdger och 15 cm at vanster.

Prognos

Denna parameter bestammer hur manga meter framfdr fordonet prognosvyn pa bildskarm-Lightbar,
fordonets framtida position, skall beraknas.
= Standardvarde: 8m

Svangningsvinkel

Med den hér parametern kan du stalla vid vilken vinkel systemet aktiverar en styrlinje. Om vinkeln
mellan fordon och styrlinje &r mindre &n den installda vinkeln aktiveras styrningslinjen. Om vinkeln &r
stdrre ignoreras styrningslinjen.
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Konfigurera SECTION-Control

Reaktion hos terminalen med en svangningsvinkel instélld pa 30°

Vinkel mellan fordon och styrlinje = 30° Vinkel mellan fordon och styrlinje = 60°
Styrningslinjen aktiveras. Styrningslinjen aktiveras inte.

@ Vinkel mellan fordon och styrlinje mindre &n
30°

Styrningslinjen aktiveras.

= Standardvarde: 30 grader.

= Varde for TRACK-Leader TOP: 85 grader

= Varde for TRACK-Leader AUTO: 65 Grad
Om du anvander TRACK-Leader AUTO med en NAV-900, ar svangningsvinkeln dessutom
beroende av den licens som anvénds.

13.3 Konfigurera SECTION-Control

| detta konfigurationssteg konfigurerar du delbreddvéxlingen fér din ISOBUS-jobbdator.

Applikationen kénner igen varje ISOBUS-jobbdator pa dess ISO-ID och skapar en egen profil for
varje dator. Pa sa sétt kan du konfigurera helt andra parametrar for din gédningsspridare an for din
saningsmaskin eller spruta.

Forfarande
1. - Oppna applikationen TRACK-Leader.

2. Peka pa "Instéllningar”,
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Konfigurera SECTION-Control

3. Peka pa "SECTION-Control”.
= En lista visas med profilerna for samtliga ISOBUS-jobbdatorer som nagon gang har varit
anslutna till terminalen. Varje gang du ansluter en ny ISOBUS-jobbdator till terminalen
skapas en ny profil.
= | den hér listan visas aven virtuella jobbdatorer fran applikationen Virtual ECU.

4. Peka pa namnet pa den ISOBUS-jobbdator som du konfigurera for SECTION-Control. Den
anslutna jobbdatorn &r markerad med en grén punkt.

5. - Oppna parameterlistan.
= Lista med den instéllda parametern visas.

6. Andra parametrarna. P nista sida finns dess forklaring.

7. - Alternativt kan du aven radera jobbdatorprofiler.
Parameter for SECTION-Control

Overlappningsgrad
Graden av Gverlappning vid bearbetning av en kilformad yta.

Den installda "Overlappningsgraden® paverkas av den yttre sektionen genom parametern
"Overlappningstolerans".

|

LN

A

0 % Overlappningsgrad 50 % Overlappningsgrad 100 % Overlappningsgrad

Méjligt varde:

= 0 % - varje sektion slas pa forst nar du Idmnar en bearbetad yta, om du [amnar ytan helt och
hallet. Nar du kor pa en bearbetad yta sténgs sektionen forst av, nar sektionen ar 1 % Gver den
bearbetade ytan.

= 50 % - varje sektion slas nar du lamnar en bearbetad yta inte pa férrén du har Idmnat 50 % av
ytan. Nar du kor pa en bearbetad yta sténgs sektionen inte av forran sektionen ar 50 % Gver den
bearbetade ytan. Vid 50 % "Overlappningsgrad®, har "Overlappningstoleransen® ingen paverkan.

= 100 % -varje sektion slas pa nar du ldmnar en bearbetad yta, sa snart 1 % av ytan har lamnats.
Nar du kor pa en bearbetad yta stangs sektionen inte av férran sektionen ar 100 % Gver den
bearbetade ytan.

Overlappningstolerans

Anvand den har parametern for att definiera en tillaten verlappning. De yttersta sektionerna utfdrs
inte férran Gverlappningen blir storre an vardet fér den har parametern.
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Konfiguration

Konfigurera SECTION-Control

"Overlappningstolerans” paverkar endast den yttre vanstra och hdgra sektionen. Alla andra sektioner
paverkas inte av denna parameter.

Faljande bilder visar hur parametern "Overlappningstolerans” verkar vid en "Overlappningsgrad” pa
0 %. Den installda éverlappningstoleransen ser du under bilderna.

Overlappningstolerans vid éverlappningsgrad 0 % - | bada fallen har man arbetat med 25 cm éverlappning.

@ Overlappningstolerans 0 cm @ Overlappningstolerans 30 cm
Hér stangs sektionen av direkt. Har stangs sektionen inte av, om den
nuvarande dverlappningen ar mindre &n
30 cm.

Om du har stallt in parametern "Overlappningsgrad” till 100 %, spelar parametern
"Overlappningstolerans” en viktig roll nir man lamnar en redan bearbetad yta. Till exempel vid
vandning pa en redan bearbetad véandteg.

Overlappningstolerans vid éverlappningsgrad 100 % - | béda fallen har den bearbetade ytan lémnats med

25¢cm.
@ Overlappningstolerans 0 @ Overlappningstolerans 30 cm
Om bara 1 % av sektionen hos den redan Overlappningstoleransen gor det majligt att
bearbetade ytan lamnas, kopplas den undvika onddiga dverlappningar.
kompletta sektionen in. Den hdgra sektionen kopplas inte in férran
den bearbetade ytan I&mnas med mer én
30 cm.

Méjligt varde:

Rekommendation: Om du arbetar med DGPS bdr dverlappningstoleransen inte vara mindre an 30
cm. Hos arbetsredskap med stora sektioner, som t.ex. gddningsspridare staller du in vardena for
overlappningstoleransen sa att de ar tillrackligt stora.
= Tolerans 0 cm
Den yttre sektionen slas ifran om den bara befinner sig minimalt ver en yta som bearbetas. Om
den bara ldmnar den med ett minimalt avstand slas den pa igen.
= Annat vérde
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Konfigurera SECTION-Control

Den yttre sektionen kopplas till eller fran om dverlappningen ar stérre an vardet.
= Maximalt varde
Halften av sektionsbredden for den yttersta sektionen.

Overlappningstolerans faltgrins

Anvénd den hér parametern for att undvika att sektioner vid faltgransen véxlas vid minsta
dverlappning.

Parametern fungerar som "Overlappningstolerans” men verkar bara om faltgransen dverskrids.

Innan du andrar avstandet, forsakra dig om att det i den aktuella situationen &r sakert for miljén och
omgivningen.

Overlapp. munstycken (EDS)

Den har parametern kan bara anvéndas for faltspetsar med funktionen enskild munstyckeskoppling.
Pa andra system visas den inte alls.

Anvand parametern for att stélla in hur manga munstycken som ska arbeta 6verlappande.

Troghet

Troghet &r tiden som forléper fran det att ett kommando sands av terminalen till dess kommandot
utférs av maskinen.

Denna tid kan variera for varje maskin.

For konfiguration finns det tva parametrar:
= Troghet vid Till (vid paslagning)
= Troghet vid Fran (vid franslagning)

Vardena for bada parametrarna anges som standard av den anslutna jobbdatorn och kan inte
andras. Dessa parametrar gramarkeras och har beteckningen "redskap” i namnet.

For att anpassa troghetstiderna som anges av jobbdatorn kan du stélla in parametern "Troghet
korrektur vid Till” och "Troghet korrektur vid Fran”. De varden som anges av jobbdatorn och de
instéllda vérdena i terminalen raknas d& av mot varandra.

Anvisning

Korrekturen av troghetstiderna via TRACK-Leader-applikationen &r inte tillgénglig for alla
maskintillverkare. For maskiner fran tillverkaren HORSCH kan inte tréghetstiderna anpassas via
TRACK-Leader-applikationen. Kontakta tillverkaren om du vill anpassa dessa maskiners
tréghetstider.

Exempel Om en sektion med en faltspruta kor Gver en redan bearbetad yta, maste den sténgas av direkt.
Dérfor skickar programvaran en signal om att stdnga av sektionsventilen. Dérigenom stangs ventilen
och trycket i slangen sjunker. Sa lange som munstyckena inte langre anvands. Det dréjer ca 400
millisekunder.

Resultatet ar att sektionen ger en 400 millisekunder lang dverlappande spridning.

For att forhindra detta maste parametern "Troghet vid Fran” stéllas in pa 400 ms. Nu skickas signalen
400 millisekunder tidigare till sektionsventilen. Darmed kan spridningen avbrytas eller startas vid den
exakt ratta tidpunkten.
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Konfigurera SECTION-Control

Foljande bild fortydligar hur trogheten fungerar. Pa bilden visas de reella férhallandena, inte
bildskarmsvyn.

Trghet korrektur vid Fran har stéllts in pa 0. Om den instéllda férdréjningstiden &r for Iag, tilldmpas

Gverlappning.
| detta lage har sektionsventilen erhallit en | detta lage upphdr faltsprutan med
signal om avsténgning spridningen.

Méjligt varde:
= "Tréghet korrektur vid Till”
Har anger du korrekturen av trégheten vid paslagning av en sektion. Om sektionen reagerar for
sent pa inkopplingssignalen okar du vardet.
t.ex.

- magnetventil armatur 400 ms
— Elektromotorisk armatur 1200 ms

= "Troghet korrektur vid Fran”
Har anger du korrekturen av trégheten vid avstngning av en sektion. Om sektionen reagerar for
sent pa frankopplingssignalen okar du vardet.
t.ex.

— magnetventil armatur 300 ms

— Elektromotorisk armatur 1200 ms

Maskinmodell

Den héar parametern bestammer pa vilket sétt arbetsbalken ska folja efter symbolen for GPS
mottagaren.

Méjligt varde:

= "monterat’
Instalining for redskap.

= “sjalvgaende”
Instalining for sjalvgaende arbetsredskap.

= “draget’
Installningar for arbetsredskap som dras av en traktor.

= “draget och styrt”
Installning for dragna redskap med dragstangs- eller hjulaxelstyring. Till exempel for dragna
faltsprutor med TRAIL-Control.

V18.20201207 30302432a-02-SV



Konfiguration

Konfigurera SECTION-Control

Bildskarm-Lightbar
Typ av bildskarm-Lightbar.

Méjligt varde:
= "avaktiverad”
Deaktiverar bildskarm-Lightbar
= "Grafisk”
Aktiverar bildskarm-Lightbar i grafiklaget
= "Textvariant”
Aktiverar bildsk&rm-Lightbar i textléget
= "SECTION-View”
Aktiverar SECTION-View

Redskapsforskjutning

Den har parametern kan du anvanda for att stalla in forskjutningar hos arbetsbredden at vanster eller
hdger. Ange med hur manga cm arbetsbreddens mitt ar forskjuten i férhallande till traktorns mitt.

Vénster: Traktor med eft arbetsredskap, higer: Traktor med tva arbetsredskap

Implement Offset- Avstand mellan traktorns Total arbetsbredd
mitt och den kompletta arbetsbreddens mitt

Majligt varde:
= Ange ett positivt varde, t.ex. 90 cm
Om redskapet ar forskjutet at hoger.
= Ange ett negativt vérde, t.ex. -90 cm
Om redskapet ar forskjutet at vanster.

Funktionssatt Om du ger denna parameter ett annat vérde an 0, da sker foljande:
= Pa arbetssidan visas en rod styrlinje som tecknas med ett avstand till den blaa styrlinjen.
= Arbetsbalken forskjuts at en sida. Exakt i dess mitt [Bper den blaa styrlinjen.

Efter att redskapsforskjutning har stallts in maste du hantera TRACK-Leader pa et lite annorlunda
sétt:

1. Styr fordonet s& att pilen alltid foljer den roda linjen. Arbetsbalkens mitt foljer da den blaa
styrlinjen.
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Konfigurera SECTION-Control

Styrlinjer vid forskjutna redskap

@ R&d styrlinje — markerar traktorns mitt @ Bla styrlinje — markerar arbetsbreddens mitt
@ Pil - markerar GPS mottagarens position @ Arbetsbalkar
Anvandningsomrade

Den hér parametern anvands for att anpassa upptradandet hos SECTION-Control for anvandning
med sprutor for vinodling.

Sektionsstyrning pa
Sektioner. Yttre sektioner (1, 2, 4, 5) kan @ Faltgrans. Rader med vinstockar utanfor
anvandas for behandling av yttre rader. faltgranserna sprutas inte.

Mojligt varde:

= "Standard” — Funktion avaktiverad.
= "Vinodling” — Funktion aktiverad.

Féljder Nér laget for vinodling &r aktiverat andras upptradandet hos SECTION-Control;
= Om vinkeln mellan styrlinje och fordon &r storre an 30° utgar systemet fran att fordonet vander. |
dessa fall avslutas spridningen i samtliga sektioner.
= P4 alla sektioner anvands parametern "Overlappningstolerans faltgrans”.

Minimal vindradie

For att linjerna i vandtegen inte ska korsas under 90° kan du har ange en radie som ditt fordon kan
kéra med redskapet.

Avstand till faltgrans

Sakerhetsavstand till faltgransen. Arbetsredskap befinner sig alltid automatiskt en halv arbetsbredd
fran faltgransen. Beroende pa inmatning okas eller minskas sakerhetsavstandet.
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Konfigurera SECTION-Control

Reducera linjeavstand

Om du vill reducera styrlinjeavstandet anger du det 6nskade vardet har. Styrlinjeavstandet motsvarar
som regel arbetsbredden hos det arbetsredskap om anvénds.

Du kan se det aktuella styrlinjeavstandet pa navigationssidan.

13.31 Kalibrera troghet vid TILL och tréghet vid FRAN
Detta kapitel vander sig till erfarna anvéndare.

Innan du laser kapitlet:
= Lar dig hur terminalen fungerar.
= Lar dig hur SECTION-Control fungerar.

Standardvardena for parametrarna "Troghet apparat vid Till" och "Tréghet vid Fran" har redan stallts
in for arbete med de flesta faltsprutor.

Nér skall man kalibrera? Kalibrera parametrarna i féljande fall:
= Om du anvander ett annat jordbruksredskap med SECTION-Control.
= Om jordbruksredskapet kopplar om for tidigt eller for sent vid kdrning pa en redan bearbetad yta.
= Om jordbruksredskapet kopplar om for sent eller for tidig nar man lamnar en redan bearbetad
yta.

| de foljande kapitlen far du lara dig hur du kalibrerar parametrarna.

Kapitlen och exemplen beskrivs utifran exempel med en faltspruta. Gor pa motsvarande sétt med
andra jordbruksredskap.

Kalibreringsfaser

Kalibreringen bestar av flera faser:

=N

Forbereda kalibreringen

2. Kora pa faltet for forsta gangen

3. Kora pa faltet fér andra gangen

4. Markera grénserna for spridning

5. Berékna korrigeringsvérdet

6. Korrigera parametrarna "Troghet korrektur vid Till” och "Troghet korrektur vid Fran”

Faserna beskrivs mer ingaende i foljande kapitel.

Forbereda kalibreringen

Du behdver fdljande medel och personer, for att genomféra kalibreringen:
= Tva observatorer - tva personer, som markerar de bearbetade ytorna med pinnar.
= Verktyg for att markera de bearbetade ytorna:

- ca. 200 till 300 m avsparrningsband
— 8 pinnar for markering pa faltet

= Faltspruta med rent vatten i tanken.

Kora pa faltet for forsta gangen

| denna fas av kalibreringen maste du kdra i ett spar pa faltet.
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Forfarande

Féljande bild visar vilka punkter du maste markera fére och efter kdrningen. Anvisningen till detta
finner du under bilden.

Resultat av férsta kérningen

@ Pinne @ Pinne
Markera den yttre delen av sektionen innan Markera den yttre delen av sektionen efter
kérningen kérningen

@ Avsparrningsband mellan pinnarna
Markera grénsen for kdrningen

S& bearbetar du féltet for kalibrering av troghet:
1. Starta ny navigation med SECTION-Control.

2. Installera faltsprutan i borjan av kdrningen. Korningen far inte ske i narheten av faltgransen, sa
att du har tillrackligt med plats fér den andra kdrningen.

Fall ut bommarna.

Markera slutet av de yttre sektionerna med pinnar.

Kor ut 100 till 200 meter rakt ut och spruta ut rent vatten.

Efter 100 till 200 meter, stoppa faltsprutan och stang av denna.

Spara kérningen i TRACK-Leader. Pa sa vis kan kalibreringen upprepas.

Markera slutet av de yttre sektionerna med pinnar.

© © N o o ~ »

Forbind pinnarna med varandra genom ett avsparrningsband. Pa sa vis markeras
kérningsgranserna pa faltet.

10. Fixera avsparrningsbandet pa marken med hjalp av stenar eller jord.

=> Du har nu gjort den fdrsta kdrningen och markerat spridningsgrénserna.

Kora pa faltet for andra gangen

| denna fas maste du bearbeta den yta som du kdrde pa forsta gangen i en vinkel pa 90°. Sedan
maste du kontrollera sprutan slas pa for tidigt eller for sent. Det &r viktigt att du kér med konstant
hastighet och kommer ihdg hastigheten du anvéander.

/\ OBS

Skador p.g.a. sjdlvgaende spruta
Observatorer, som hjalper till vid kalibreringen, kan tréffas av kopplingsarmar.

o Anvisa observatoren riktigt noga. Férklara riskerna for dem.

o Se alltid till att observatorerna haller tillrackligt stort avstand till sprutkopplingarna.

o Stoppa sprutan direkt om en observatér kommer for nara sprutan.

96

| denna fas behdver du stod fran en eller tva personer till. Dessa personer skall dvervaka kérningen
och anslutningen till sprutan samt markera granserna for spridningen.

Anvisa dessa personer noga och varna for eventuella risker.
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Foljande bild visar var observatérerna maste sta och hur langt de maste na.

.........

Kdrning 2
@ Position for den forsta observatdren @ Denna linje markerar platsen, pa vilken
munstycket borjar spruta, om du lamnar den
bearbetade ytan.
@ Position for den andra observatoren @ Denna linje markerar platsen, pa vilken
munstycket slutar spruta, om du kér pa den
bearbetade ytan

M Tanken har fyllts med rent vatten.

M Observatorerna star pa sékert avstand fran sprutans kopplingsarmar.

M En navigation med férsta kdrningen har startat.

M SECTION-Control ar i automatiskt lage.

1. Stall in sprutan i en 90-gradig vinkel i forhallande fill ytan med ca 100 m avstand.

2. Kor med konstant hastighet (t.ex.: 8 km/h) dver den redan bearbetade ytan. Kom ihag hur fort du
kor. Spruta darefter ut vatten.

3. Observatorerna maste st pa de tidigare markerade kdrningsgranserna pa ett sakert avstand
fran kopplingsarmarna.

4, Observatorerna maste dvervaka, pa vilken plats sprutan upph6r samt borjar spruta, nér den
passerar det redan korda omradet.

= Nu vet du hur sprutan beter sig vid korning pa en redan bearbetad yta.

For att fa annu exaktare resultat, kan du upprepa forloppet fler ganger.

Markera gréanser for spridning - for troghet korrektur vid Fran

| denna fas maste du markera var faltsprutan skall sluta sprida, om du kér pa en bearbetad yta. Du
maste ocksa faststalla var du skall upphdra med spridningen i framtiden.

Pa sa vis vet du om faltsprutan stangs av for tidigt eller for sent.

Féljande bild visar vilka linjer du maste markera pa faltet, for att kunna berakna parametern "Troghet
korrektur vid Fran”.
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Linjer fér parametern "Tr8ghet korrektur vid Fran". Vénster: Féltsprutan sténgs av fér sent. Héger: Féltsprutan

sténgs av for tidigt.
P Avstandet mellan den 6nskade X Faktisk besprutningslinje
besprutningslinjen Z och den faktiska Har slutar faltsprutan med besprutningen.
besprutningslinjen X i cm V4 Onskad besprutningslinje

Har skall faltsprutan sluta med besprutningen.
En liten dverlappning pa 10 cm skall darmed
laggas som grund for trycksankningstiden.

| bada fallen (vénster och higer) &r parametern "Troghet redskap vid Fran” felaktigt installd:
= Vanster; Faltsprutan sténgs av for sent. Trégheten maste hojas.
= Hoger: Faltsprutan stangs av for tidigt. Trdgheten maste sankas.

Forfarande 1. Jamfdr markeringarna pa faltet med ritningarna.

= Nu vet du om faltsprutan stangs av for sent eller for tidigt.

Markera gréanser for spridning - for troghet korrektur vid Till

| denna fas maste du markera var din faltspruta borjar spruta, om du lamnar en bearbetad yta. Du
maste ocksa faststalla var du skall borja spridningen i framtiden.

Pa sa vis far du veta om faltsprutan slas pa for tidigt eller for sent.

Féljande bild visar vilka linjer du maste markera pa faltet, for att kunna berakna parametern "Troghet
korrektur vid Till”.

Linjer fér parametern "Tréghet korrektur vid Till". Vénster: Féltsprutan slés pa for sent. Héger: Féltsprutan slas

pa for tidigt.
P Avstandet mellan den 6nskade X Faktisk besprutningslinje
besprutningslinjen Z och den faktiska Har bérjar faltsprutan att spruta.
besprutningslinjen X i cm z Onskad besprutningslinje

Har skall faltsprutan bérja spruta.

En mindre éverlappning pa 10 cm skall
darmed laggas som grund for
tryckokningstiden.

98 V18.20201207 30302432a-02-SV



Konfiguration

Konfigurera SECTION-Control

| bada fallen (vanster och higer) ar parametern "Troghet redskap vid Till” felaktigt installd:
= Vanster: Faltsprutan slas pa for sent. Trogheten maste hojas.
= Hoger: Faltsprutan slas pa for tidigt. Trogheten maste sankas.

Férfarande 1. Jamfor markeringarna pa féltet med ritningarna.

= Nu vet du om faltsprutan slas pa for tidigt eller for sent.

Berakna korrigeringsvardet

| den sista fasen har du faststallt:
= Vilka parametrar som maste andras.
= Om den aktuella trégheten maste hojas eller sankas.

Nu maste du berdkna med hur manga millisekunder du maste korrigera den felaktigt installda
parametern.

Darfor maste du berakna det sa kallade korrigeringsvardet.

For att kunna berakna korrigeringsvardet, maste du veta hur snabb faltsprutan var under kérningen.
Hastigheten maste anges i cm/millisekund.

| féljande tabell hittar du nagra hastigheter samt omrékning i cm/ms:

Hastighet i km/h Hastighet i cm/ms

6 km/h 0,16 cm/ms

8 km/h 0,22 cm/ms

10 km/h 0,28 cm/ms
Forfarande Sa beraknar du korrigeringsvardet:

1. [Avstand P] : [Hastighet pa faltsprutan] = Korrigeringsvarde

2. For detta varde maste den aktuella installda "Troghet korrektur vid Till” eller "Trdghet korrektur
vid Fran” korrigeras.

Andra parametern troghet
Nu méste du anpassa parametrarna "Troghet korrektur vid Till” och "Troghet korrektur vid Fran”.

Forfarande 1. Andra parametern enligt tumregeln:
- Om faltsprutan kopplar for sent, behdver den mer tid. Trogheten maste dkas.
- Om faltsprutan kopplar for tidigt behdver den mindre tid. Trogheten maste sénkas.

2. Berékna vérdet for parametern troghet.
Utfor detta steg separat fér parametern "Tréghet korrektur vid Till” eller "Troghet korrektur vid
Fran”
Om faltsprutan slas pa eller stangs av for sent:
Oka vardet for troghetskorrekturen.
Om faltsprutan slas pa eller sténgs av for tidigt:
Sank vardet for troghetskorrekturen.

Exempel En faltspruta kér med en hastighet pa 8 km/h. Det motsvarar 0,22 cm/ms.
Efter den andra kdrningen mats avstand P. Det var 80 cm.

Den aktuella installda parametern "Troghet korrektur vid Fran” ar 0 ms.
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Faltsprutan stangs av for sent vid kérning pa en bearbetad yta. Punkt Z befann sig i korriktningen fore
Punkt X. Linjerna markerades som pa féljande bild:

Vid kérning pa den bearbetade ytan, stiangdes féltsprutan av fér sent

1. Berékna korrigeringsvardet:
[Avstand P] : [Hastighet pa féltsprutan] = Korrigeringsvardet
80:0,22 = 364

2. Ange vardet 364 i parametern "Troghet korrektur vid Fran”.
Exempel En faltspruta kor med en hastighet pa 8 km/h. Det motsvarar 0,22 cm/ms.
Efter den andra kérningen mats avstand P. Det var 80 cm.
Den aktuella installda parametern "Troghet korrektur vid Fran” &r 0 ms.

Faltsprutan stangs av for tidigt vid korning pa en bearbetad yta. Punkt Z befann sig i korriktningen
efter Punkt X. Linjerna markerades som pé f6ljande bild:

Vid kdrning pa den bearbetade ytan, stdngdes féltsprutan av for tidigt.

1. Berdkna korrigeringsvérdet:
[Avstand P] : [Hastighet pa féltsprutan] = Korrigeringsvardet
80:0,22 = 364

2. Eftersom féltsprutan slas pa eller stangs av for tidigt, maste korrigeringsvardet vara negativt.
Ange vérdet 364 i parametern "Troghet korrektur vid Fran”.

13.3.2 Anvanda korrektur troghetstid

Om du under arbetet konstaterar att de installda vardena i parametrarna "Troghet korrektur vid Till”
och "Troghet korrektur vid Fran” leder till en avvikelse, kan du anvéanda korrektur troghetstid.

Du kan korrigera tréghetstiderna om foljande avvikelser upptrader:
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Bild Betydelse

Lucka vid paslagning

Lucka vid franslagning

Overlappning vid paslagning

Overlappning vid franslagning

Forfarande ™ Du har éppnat maskinprofilen for vilken du vill korrigera tréghetstiden.

1. - Oppna korrektur troghetstid.
= Sidan "Korrektur troghetstid” visas.

N

. Vélj avvikelsen som du vill korrigera tréghetstiden for.
= Sidan "Korrektur troghetstid” visas for den valda avvikelsen.
= Du ser den for narvarande instéllda troghetstiden.

w

. Ange i parametern "Arbetshastighet” den hastighet vid vilken avvikelsen uppstatt.

i =N

. Ange i parametern "Avvikelse” den avvikelse som uppstatt.

5. - Bekrafta.
= Ett meddelande med den nyberédknade troghetstiden visas.

(=]

. "Ja” - bekrafta.

~

. Upprepa forloppet for andra eventuella avvikelser.
= Du har korrigerat troghetstiden.

= Om du vill aterstalla de troghetstider som har stéllts in i jobbdatorn, ange 0 ms i parametrarna
"Troghet korrektur vid Till” och "Troghet korrektur vid Fran”.

13.4 Konfigurera TRACK-Leader TOP

Du maste stélla in foljande parameter, for att kunna anvanda TRACK-Leader TOP:
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13.5

13.5.1

Forfarande

102

Hojd GPS mottagare

GPS mottagarens hojd 6ver marken.

Konfigurera TRACK-Leader AUTO®

| den har menyn kan du konfigurera parametrar for den automatiska styrningen.

Vilka parametrar du kan konfigurera beror pa vilken GNSS-mottagare du anvander for den
automatiska styrningen.

| den har menyn kan du konfigurera vissa grundinstallningar. Ytterligare parametrar kan du
konfigurera [— 63] efter att en navigation har startats.

Konfigurera TRACK-Leader AUTO® for AG-STAR och SMART-6L

Fordonsprofil

Fordonsprofilerna konfigureras med hjélp av en tablett-PC i styrjobbdatorn. Har maste du valja den
profil som passar ill fordonet.

Information om ECU-S1

Styrjobbdatorns programvaruversion och serienummer

WiFi
WiFi aktiverar och avaktiverar den tradlésa kommunikationen mellan styrjobbdatorn och

konfigurationsdatorn (tablett, PC, notebook etc.), som du anvénder for att konfigurera styrjobbdatorn.
Mer information om detta hittar du i bruksanvisningen till styrjobbdatorn "JECU-S1".

Nér du stinger av terminalen avaktiveras dven WiFi.

Importera initialparameter for det manuella styringreppet

Vid den forsta idrifttagningen av den automatiska styrningen bestams for varje fordon ett varde for
parametern "Manuellt styringrepp” [— 63]. Detta varde maste ofta anpassas under praktiska
arbetsforhallanden.

For att en anpassning ska vara mdjligt maste du importera vardet fran styrjobbdatorn.

GOr sa har for att importera initialvardet:

=

- Oppna applikationen TRACK-Leader.
Peka pa "Instéllningar”.

Peka pa "TRACK-Leader AUTO".

> @ bn

Pa raden "Fordonsprofil” valier du en fordonsprofil for vilken du vill importera parametern.

5. - Importera parametern.
6. Fdljande meddelande visas: "Varden har lasts.”

7. Bekrafta.
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= Parametern "Manuellt styringrepp” har nu aktualiserats for alla fordonsprofiler.

8. Upprepa importen for varje fordonsprofil pa listan.

GPS-signalens minimikvalitet

Du kan stalla in vid vilken kvalitet hos GPS-signalen den automatiska styrningen ska arbeta och vid
vilken kvalitet den ska avaktiveras.

GPS-kvalitet Noggrannhet
NMEA-kvalitet 1: GPS > 25 cm (spar-till-spar)
NMEA-kvalitet 2: DGPS < 25 cm (spar-till-spar)
NMEA-kvalitet 4: RTK fix 2,5 cm (absolut)
NMEA-kvalitet 5: RTK float, TerraStar <10 cm (absolut)
NMEA-kvalitet 9: Extern GPS mottagare okant

Foér GPS-mottagare som sander NMEA-kvalitet

9.

Som standard ar foljande NMEA-kvalitetsnivaer markerade: 2, 4, 5.

Gor séa har for att stalla in GPS-kvalitet:

1. - Oppna applikationen TRACK-Leader.

N

. Peka pa "Installningar”.

. Peka pa "TRACK-Leader AUTO".

w

>

- Oppna listan med NMEA-kvaliteter.

(3,

. Sétt en bock vid de NMEA-kvaliteter vid vilka den automatiska styrningen ska arbeta.

Konfigurera TRACK-Leader AUTO® for NAV-900

Fordonsprofil

Fordonsprofilerna konfigureras med hjélp av en tablett-PC i styrjobbdatorn. Har maste du valja den
profil som passar till fordonet.

Via funktionssymbolden kan du fora over respektive profil fran mottagaren till terminalen.
Fordonsprofilen finns da bade pa mottagaren och pa SD-kortet i terminalen.

Nar du har satt i ett USB-minne kan du dessutom kopiera profiler fran SD-kortet till USB-

minnet eller fran USB-minnet till SD-kortet.

Observera foljande anvisningar nar du vill kopiera en fordonsprofil fran USB-minnet till SD-kortet:
= Du kan bara anvanda fordonsprofiler som ar anpassade for NAV-900. Profilerna maste ha
filandelsen .vdb eller .cfg.
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= Du kan aven fora over flera fordonsprofiler samtidigt.

Férfarande Gor sa har nar du vill kopiera fordonsprofiler fran USB-minnet till SD-kortet:

=N

. Skapa mappen "NAV900-Profiles” pa USB-minnet.

N

. Kopiera de dnskade fordonsprofilerna till den skapade mappen.

w

. Séatti USB-minnet i terminalen.

=N

. Peka pa for att dppna konfigurationsmenyn fér TRACK-Leader AUTO.

5. - Kopiera data.

= Du kan nu vélja den 6nskade profilen under parametern "Fordonsprofil”.

Version fast program mottagare

Version fast program pa GNSS-mottagaren.
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Forfarande vid felmeddelanden

Forfarande vid felmeddelanden

Text i felmeddelandet

Mojliga orsaker

Sa loser du problemet

OBS! Minnet kunde ¢j initialiseras. Om
problemet kvarstar efter omstart ska
service kontaktas.

Databasen kunde inte skapas pa
datamediet.

Starta om terminalen.

Aktiv profil kan ej tas bort!

Ett forsok gors att ta bort den aktuella
valda maskinprofilen.

Valj en annan maskinprofil och ta sedan
bort den 6nskade maskinprofilen.

Hittar ej DGPS- konfigurationsfilen!

Det gick inte att hitta den interna filen med
DGPS-installningarna.

Kontakta kundtjanst, sé att programvaran
kan installeras om.

Testperioden har gatt ut. Informera resp.
handlare.

Testperioden har gatt ut.

Begér licens.

Aktivera programvaran.

Fell

Kontakta kundtjanst.

GPS-signalen har fallit bort!

Den seriella anslutningen till GPS
mottagaren har avbrutits.

Det gar inte langre att bestdmma nagon
position.

Kontrollera kabelanslutningen till GPS
mottagaren och anslut igen.

GPS-signalen ar for dalig!

Kvaliteten pa GPS-signalen ar for dalig,
framst p.g.a. skuggning.

Montera GPS mottagaren och kontrollera
aktuell position. Mottagaren maste ha fri
sikt mot himlen.

Ingen DGPS tiligénglig!

Det finns ingen DGPS tillganglig p.g.a.
skuggning av mottagaren.

Montera GPS mottagaren och kontrollera
aktuell position. Mottagaren maste ha fri
sikt mot himlen.

Det finns ingen DGPS tillganglig p.g.a.
misslyckad korrigeringsdatatjanst, t.ex.
EGNOS.

Kontrollera allmén tillganglighet for
tjdnsten. Kontrollera och stall in de
korrekta korrigerings-satelliterna for
EGNOS/WAAS.

Kunde inte lasa DGPS-konfigurationen
fran GPS mottagaren!

Den seriella anslutningen till GPS
mottagaren har avbrultits.

Kontrollera kabelanslutningen till GPS
mottagaren och anslut igen.

Kunde inte Iasa e-Dif-konfigurationen fran
GPS mottagaren!

Den seriella anslutningen till GPS
mottagaren har avbrultits.

Kontrollera kabelanslutningen till GPS
mottagaren och anslut igen.

Spara misslyckades!

Datamediet drogs ut fore eller under
sparprocessen.

Stoppa i datamediet igen och forsdk spara
igen.

Det gar inte att skriva pa datamediet.

Ta bort skrivskyddet fran datamediet.

Datamedium fullt eller skadat.

Ta bort filer som du inte behdver fran
datamediet och forsok igen.

Qgiltig status!

Kontakta kundtjanst.
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Text i felmeddelandet

Mojliga orsaker

Sa loser du problemet

Inga sektioner har hittats!

Det finns inga sektioner konfigurerade i
ISOBUS-jobbdatorn. Eller den anslutna
ISOBUS-jobbdatorn stddjer inte
SECTION-Control.

Om mdjligt, konfigurera sektioner i
jobbdatorn. Om jobbdatorn inte stodjer
SECTION-Control kan du inte anvanda
den.

Redskapet har ingen arbetsbredd!

| ISOBUS-jobbdatorn har arbetsbredden
resp. geometrin inte konfigurerats.

Konfigurera ISOBUS-jobbdator.

Stall in arbetsbredden korrekt i jobbdatorn,
kontakta maskintillverkaren.

Ingen uppgift har startats!

Arbetslage for ISOBUS-TC ar konfigurerat
till "Utvidgat’. Darfor férvantar sig TRACK-
Leader en uppgift.

Ingen uppgift har startats i ISOBUS-TC.

Starta uppgift i ISOBUS-TC eller stall in
arbetslaget i ISOBUS-TC pa "Standard”.

Inga giltiga redskapsdata har hittats!

| ISOBUS-jobbdatorn har arbetsbredden
resp. geometrin inte konfigurerats.

Konfigurera ISOBUS-jobbdator.

RTK-signal forlorad!

Det finns ingen RTK-signal tillganglig
p.g.a. skuggning av signalen.

GPS mottagaren och basstationen maste
ha fri sikt mot himlen.

Ingen mobiltackning.

Du ar for langt ifrdn basstationen (eller en
annan signalkalla).

Redskapsanordning ej satt.

Forbindelsen mellan Tractor-ECU och
ISOBUS-TC har avaktiverats.

Aktivera forbindelsen mellan Tractor-ECU
och ISOBUS-TC i applikationen Tractor-
ECU.

Redskapsdata laddas fortfarande.

Om meddelandet visas lange ar
terminalen ansluten till en jobbdator som
inte svarar.

Eventuellt kan du inte anvanda SECTION-
Control med den hér jobbdatorn eftersom
jobbdatorn inte stddjer SECTION-Control.
Anslut en annan jobbdator till terminalen.

Ingen jobbdator ansluten. Anslut jobbdator
eller valj en maskinprofil i Virtual ECU.

TRACK-Leader har inte fatt nagon
information via den anslutna jobbdatorn
eller s &r ingen jobbdator ansluten.

Arbetsminnet &r nastan fullt. Avbryt ditt
arbete och starta om terminalen.

Det finns for mycket arbetsdata sparat i
arbetsminnet (t.ex. fran bearbetade ytor).

Starta om terminalen.
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