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Teie ohutus

MULLER’

P&hilised ohutusjuhised ELEKTRONIK
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1 Teie ohutus

1.1 Pohilised ohutusjuhised

Lugege alljargnevad ohutusjuhised enne toote esimest kasutamist hoolikalt 1&bi.
= Lugege l&bi selle pdllumajandusseadme kasutusjuhend, mida soovite rakenduse abil juhtida.

Otstarbekohane kasutamine

Rakendust tohib kasutada ainult koos péllumajandusseadmete ja -masinatega. Rakendust tohib
kasutada Uksnes valjaspool avalikke teid, pdllul tddtamise ajal.

1.3 Ohutusjuhiste lilesehitus ja tahendus

Koik selles kasutusjuhendis leiduvad ohutusjuhised on koostatud jargmisel pohiméttel.

/\ HOIATUS

See méarksodna tahistab keskmise riskiga ohte, mille eiramise korral voib tagajarjeks olla surm vi
rasked kehavigastused.

/N ETTEVAATUST

See méarksona tahistab madala riskiga ohte, mille eiramise korral vdivad tagajarjeks olla kerged vdi
keskmised kehavigastused v6i materiaalne kahju.

See mérksona tahistab toiminguid, mille eiramine vdib kaasa tuua talitlustérked.
Optimaalsete toétulemuste saavutamiseks peate nende toimingute korral jargima juhiseid ja
tegutsema ettevaatlikult.

Mé&ned toimingud tuleb teostada mitmes etapis. Kui méne etapiga kaasneb risk, on ohutusjuhis
esitatud otse tegevusjuhendis.

Ohutusjuhised on alati enne ohtliku toimingu kirjeldust ning on paksus kirjas ja tahistatud
marksdnaga.

Naide 1. MARKUS! See on mirkus. See hoiatab teid riskide eest, mis tekivad jargmises
tegevusetapis.

2. Ohtlik tegevusetapp.

1.4 Nouded kasutajale
= Oppige terminali nduetekohaselt kasutama. Keegi ei tohi terminali kasutada enne, kui on selle
kasutusjuhendi labi lugenud.
= Lugege ja jargige hoolikalt kiki selles kasutusjuhendis ning Uhendatud masinate ja seadmete
juhendites olevaid ohutusjuhiseid ja hoiatusi.

6 V2.20191001 30302432-02-ET
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Kui kasutate ainult paralleeljuhtimist

2 Kasitsemine

See peatiikk sisaldab (ilevaateid toimingutest, mis aitavad rakenduse TRACK-Leader abil pdldu
toddelda. Nendest Ulevaadetest saate teada, mis toiminguid saab Uksteise jarel teha ja milline
peatilkk sisaldab tpsemat selgitust.

Enne alustamist tuleb konfigureerida tarkvara. Konfiguratsiooni on kirjeldatud peatikis
Konfiguratsioon [—> 63] ja terminali kasutusjuhendis: Kui kasutate terminali esimest korda, siis
konfigureerige terminal ja rakendus TRACK-Leader ning seejarel naaske selle peatiiki juurde.

Vimalikud on jargmised kasutusstsenaariumid:
1. TRACK-Leader lihtsa paralleeljuhtimise jaoks. Naiteks: TRACK-Guide ilma lisarakendusteta.

2. TRACK-Leader paralleeljuhtimise ja sektsiooniliilituse jaoks. Naiteks: COMFORT-Terminal
SECTION-Control'iga

3. TRACK-Leader paralleeljuhtimiseks ja samaaegseks koguse reguleerimiseks shp-
rakenduskaardi alusel.

4. Tellimuse to6tlemine, kui tellimused on ISO-XML-vormingus.

2.1 Kui kasutate ainult paralleeljuhtimist

Sellest peatiikist on kasu, kui teil on lihtne, ISOBUS-juhtseadiseta sisteem. Naiteks terminal TRACK-
Guide Il lisarakendusteta. Nende kasutusjuhiste jargi saate kasutada ka muid terminale, kui ISOBUS-
juhtseadis pole lihendatud ja rakendus ISOBUS-TC on desaktiveeritud.

1. Sbitke pdllule.

2. Kui olete seda pdldu varem juba td6delnud, siis laadige pdlluandmed [— 57]. Kui soovite uut
pdldu téddelda, siis tuleb veenduda, et poleks laaditud muid pélluandmeid. Sel juhul tuleb avatud
salvestis kustutada [—> 62].

3. Kui teil on rakenduskaart [-> 47], siis saate selle niiid importida.
4. Desaktiveerige parameeter SECTION-Control kuval Satted | Uldine [-> 64].

5. Valige kuval Sétted | Masinaprofiil [-> 81] kasutatava masinate kombinatsiooniga sobiv profiil.
V/&i looge uus masinaprofiil.

Valmistage ette uus navigeerimine [-> 21].
Kaivitage uus navigeerimine [-> 19].

Kui kasutate EGNOS-i vdi WAAS-iga td6tavat GPS-vastuvdtjat, siis maarake baaspunkt. [-> 23]

© o N o

Alustage kirjet. [ 39]

10. Looge esimene AB-joon [— 33].

11. Tuvastage p0llupiir (valikuline).

12. Toéddelge pdldu paralleelsete Ulesditudega. Kasutage selleks diooditablood [ 38].
13. Kui lahenete takistusele, siis saate markida selle asukoha [ 43].

14. Parast t60 I6ppu salvestage andmed [ 57] vdi eksportige need, et neid saaks GIS-programmis
toddelda [-> 58].

30302432-02-ET V2.20191001 7
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Kui kasutate SECTION-Controlit
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Kui kasutate SECTION-Controlit

Sellest peatiikist on kasu, kui teil on ISOBUS-juhtseadisega masin ja soovite masina osalaiuste
juhtimiseks kasutada SECTION-Controlit.

1.
2.

© © N o o @~ w

Soitke pdllule.

Kui olete seda p6ldu varem juba téddelnud, siis laadige pdlluandmed [ 57]. Kui soovite uut
pdldu téddelda, siis tuleb veenduda, et poleks laaditud muid pélluandmeid. Sel juhul tuleb avatud
salvestis kustutada [-> 62].

Kui teil on rakenduskaart [ 47], siis saate selle nlilid importida.

Aktiveerige parameeter SECTION-Controli kuval Sétted | Uldine [ 64].

Valmistage ette uus navigeerimine [— 21].

Kaivitage uus navigeerimine [-> 19].

Kui kasutate EGNOS-i vdi WAAS-iga td6tavat GPS-vastuvdtjat, siis maarake baaspunkt. [ 23]
Alustage kirjet. [-> 39]

Looge esimene AB-joon [-> 33].

. Tuvastage pdllupiir (valikuline).
1.
12.
13.
14.

Markige pdoramisala [—> 40] (valikuline).
Toddelge pdldu paralleelsete Ulesditudega. Kasutage selleks diooditablood [-> 38].
Kui lahenete takistusele, siis saate mérkida selle asukoha [ 43].

Parast 80 [6ppu salvestage andmed [ 57] vdi eksportige need, et neid saaks GIS-programmis
toodelda [-> 58].

Kui kasutate tellimuste taitmise ISOBUS-TC-d

Kui kavandate oma ISO-XML-tellimusi p&llumaade registri abil arvutis ja soovite seejérel terminaliga
to6tada, siis peate selleks kasutama rakendust ISOBUS-TC.

Sel juhul pole rakendusse TRACK-Leader vaja mingeid andmeid salvestada. Kogu teave, mis t66
kaigus tekib, kantakse automaatselt rakendusse ISOBUS-TC ja salvestatakse koos tellimusega faili.

Tavalisest kasutusest erinevad kdige rohkem navigeerimise alustamine ja I6petamine ning andmete
salvestuskoht. Muid funktsioone kasutatakse vastavalt selle juhendi juhistele.

1.
2.

©® N o o B~ w

Avage rakendus TRACK-Leader.

Kui kasutate ISOBUS-juhtseadisega masinat, siis aktiveerige kuval Sétted | Uldist [ 64]
parameeter SECTION-Control. Kui ei, siis desaktiveerige see parameeter.

Avage rakendus ISOBUS-TC.

Kaivitage tellimus. Jargige selleks ISOBUS-TC kasutusjuhendit.

Kui tellimus on kaivitatud, siis avage rakendus TRACK-Leader.

Kui kasutate EGNOS-i v6i WAAS-iga todtavat GPS-vastuvétjat, siis maarake baaspunkt. [ 23]
Kui te ei kasuta SECTION-Controlit, siis kéivitage kirje [-> 39].

Kui kasutate SECTION-Controlit, siis aktiveerige SECTION-Controli automaatreZiim [-> 45] voi
juhtige masinat késitsi.

V2.20191001 30302432-02-ET
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10.
1.
12.
13.

Kasitsemine

Kui kasutate tellimuste taitmise ISOBUS-TC-d

Looge esimene AB-joon [ 33].

Tuvastage pdllupiir (valikuline).

Toddelge pdldu paralleelsete Ulesditudega. Kasutage selleks diooditablood [-> 38].
Kui lahenete takistusele, siis saate markida selle asukoha [— 43].

Parast t60 [dppu lopetage tellimus rakenduses ISOBUS-TC.

V2.20191001
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Sellest kasutusjuhendist MIILLER’

ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Sellest kasutusjuhendist

Kehtivusala
See kasutusjuhend kehtib Miiller-Elektroniku rakenduse TRACK-Leader kdigile moodulitele.

Rakenduse versioon, alates milles see kasutusjuhend kehtib, on toodud impressumiosas.

Kasutusjuhendi sihtriihm

Kasutusjuhend on méeldud rakenduse TRACK-Leader ja selle lisamoodulite kasutajatele.

Juhiste struktuur
Juhistes on selgitatud sammhaaval, kuidas teha tootega teatud toid.

Juhendis kasutatakse juhiste méargistamiseks jargmisi simboleid:

Kujutis Tahendus

1. Toimingud, mida tuleb teha jargemddda.
2.

= Tegevuse tulemus.

Juhtub pérast tegevust.

= Tegevusjuhise tulemus.

Juhtub parast kdigi sammude tegemist.

~ Eeldused.

Eelduste kirjeldamisel tuleb need enne toimingu

tegemist luua.

Viidete lilesehitus
Selles juhendis olevad viited on alati jargmise kujundusega:
Viite naide: [ 10]

Viited tunneb ara nurksulgude ja noole jargi. Noole jérel olev number tahistab selle peatiiki
alguslehekiilge, kust saab lugeda lisateavet.

V2.20191001 30302432-02-ET
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4 Tootekirjeldus

TRACK-Leader on tanapaevane siisteem, mis aitab pdllumajandussdiduki juhil sdita pdllul mddda
tapselt paralleelseid radu.

Siisteem koosneb moodulitest ning kasutaja saab seda lisafunktsioonidega taiendada.

4.1 Funktsioonide kirjeldus
Tarkvaras kasutatavad funktsioonid sdltuvad sellest, millistele moodulitele on olemas litsents.

Mooduleid on kahte liiki.
= Pohimoodul: lisamoodulite eeldus.

- TRACK-Leader
= Lisamoodulid: saab kombineerida vastavalt soovile.
- SECTION-Control
- TRACK-Leader TOP
- VARIABLE RATE-Control

411 TRACK-Leader
Mooduli liik: péhimoodul. Kdigi teiste moodulite eeldus.

Eeldused Selle mooduli kasutamiseks peavad olema taidetud jargmised eeldused:
= Pistikprogramm TRACK-Leader on aktiveeritud.
= Litsents TRACK-Leader on aktiveeritud.

Pistikprogrammi ja litsentsi aktiveerimise kohta lugege terminali paigaldus- ja kasutusjuhendit.

Funktsioonid Pérast aktiveerimist saab kasutada jargmisi funktsioone:
= paralleelsete juhtjoonte kuvamine;
= paralleelsete juhtjoone kuvamine pbdramisalas.
= pdllul olevate takistuste kindlakstegemine;
= tuvastatud takistuste eest hoiatamine;
= pdllupiirile [Ahenemise hoiatus;
= tO6tulemuste salvestamine kahes vormingus;
= SECTION-View - kuva, millel on ndha, millised osalaiused juht peab Ulekateteta td6tamiseks
sisse ja vélja lulitama.

4.1.2 SECTION-Control
Mooduli liik: lisamoodul.

SECTION-Controli abil saab juhtseadisele ette anda, millised pdllumajandusseadmete osad tuleb
Ulekateteta tootamiseks vélja lilitada. Need véivad olla néiteks p6llupritsi osalaiused.

Eeldused Selle mooduli kasutamiseks peavad olema taidetud jargmised eeldused:
= Pistikprogramm TRACK-Leader on aktiveeritud.
= Litsents TRACK-Leader on aktiveeritud.
= Litsents SECTION-Control on aktiveeritud.
= Terminal peab olema Uhendatud ISOBUS-juhtseadisega, mida toetab SECTION-Control, véi
Mdiller-Elektroniku SC-Boxiga.

30302432-02-ET V2.20191001 11
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= ISOBUS-juhtseadis on konfigureeritud.

Funktsioonid Pérast aktiveerimist saab kasutada jargmisi funktsioone:
= GPS-toega osalaiuste aktiveerimine.

41.3 TRACK-Leader TOP

Mooduli liik: lisamoodul.

TRACK-Leader TOP-i abil saate anda Reichhardti rooli juhtseadisele juhiseid sdiduki juhtimiseks ni,
et jargitaks TRACK-Leaderi loodud juhtjooni.

Eeldused Selle mooduli kasutamiseks peavad olema taidetud jargmised eeldused:
= Pistikprogramm TRACK-Leader on aktiveeritud.
= Litsents TRACK-Leader on aktiveeritud.
= Litsents TRACK-Leader TOP on aktiveeritud.
= Traktorile on paigaldatud, installitud ja konfigureeritud rooli juhtseadis.

— TRACK-Leader TOP td6tab ainult Reichhardti rooli juhtseadisega: Steering ECU PSR,
alates tarkvaraversioonist 02-148.

= Rooli juhtseadises peab olema aktiveeritud TRACK-Leader TOP-i tugi.

Funktsioonid Parast aktiveerimist saab kasutada jargmisi funktsioone:
= Sdiduki automaatne juhtimine médda loodud juhtjooni.

414 VARIABLE RATE-Control
Mooduli liik: lisamoodul.

Eeldused Selle mooduli kasutamiseks peavad olema taidetud jargmised eeldused:
= Pistikprogramm TRACK-Leader on aktiveeritud.
= Litsents VARIABLE RATE-Control on aktiveeritud.
= ISOBUS-juhtseadis peab toetama seda funktsiooni. Praegu tddtab see ainult ettevdtte Miiller-
Elektronik pdllupritsi juhtseadistega.

Funktsioonid VARIABLE RATE-Controli abil saate teha jargmist:
= importida shp-vormingus rakenduskaarte; [-> 47] Saate korraga kasutada kuni kaht
rakenduskaarti.
= Kanda rakenduskaardil olevad seadistatud véartused juhtseadisesse.

4.2 Proovilitsentsi kasutamine
Tarnimisel on kdik aktiveerimata moodulid aktiveeritavad 50 tunni pikkuse proovilitsentsiga.
Iga moodulit saab testida 50 tundi. Aja arvestamist alustatakse alles parast mooduli aktiveerimist.
Pérast 50 tunni md6dumist desaktiveeritakse koik funktsioonid, mille proovilitsents on aegunud.
Toimingud Proovilitsentsi kehtivusaja kontrollimiseks toimige jargmiselt.
1. Avage TRACK-Leader avakuva.
2. Vajutage nuppu Info:

. Teave

= Kuvatakse infokuva.

12 V2.20191001 30302432-02-ET
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4.3

Juhtelemendid

30302432-02-ET

Tootekirjeldus

Avakuva ilesehitus

3. Tabelist naeb, mitu tundi saab proovilitsentsi veel kasutada.

Avakuva llesehitus

Avakuva kuvatakse, kui avate rakenduse TRACK-Leader ja navigeerimist pole kéivitatud.

TRACK-Leader

Masin: Default
Paid:

BgPs

Malu

i Navigeerimine
ﬁ

"wa” Satted

. Teave

TRACK-Leaderi avakuva

Avakuval saate:
= likuda jargmistele kuvadele;
= lugeda GPS-signaali olekut.

= Naha aktiveeritud masinaprofiili

= Naha hetkel toodeldava pdllu nime

Funktsioonisiimbol

Funktsioon

| . - Ettevalmistuskuva avamine. Seal saate teha jargmist:
u Navigeerimine . . .
= navigeerimise kaivitamine voi jatkamine [-> 19]
= juhtimisreZiimi valimine [ 36]

=

Kuvatakse funktsiooninupu Navigeerimine asemel, kui SECTION-
Controliga ei saa navigeerida.

Selle nupu vajutamisel kuvatakse teade, mis sisaldab p&hjust.

Vaimalikud pdhjused:
= SECTION-Control on aktiveeritud [-> 64], kuid ISOBUS-

juhtseadist pole Gihendatud.

Proovilitsents on aegunud.

Tootate iima ISO-XML-tellimusteta, kuid rakenduses ISOBUS-
TC on parameeter Kas kasutada ISO-XML-i? aktiveeritud.
Lugege lisaks peatikist Koostdd rakendusega ISOBUS-TC [~
31]

Tootate ISO-XML-tellimustega, kuid pole tellimust kéivitanud.
Olete terminali ihendanud uue ISOBUS-juhtseadisega, kuid
pole terminali taaskaivitanud.

Seadmete jarjestus on rakenduses ISOBUS-TC puudulik.

i) - Kuva Malu avamine.
t' Malu

L@ Satted

o Kuva Satted avamine.
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Tootekirjeldus

Tookuval kuvatav teave

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Funktsioonisiimbol

Funktsioon

Teave

Kuva Info avamine.

Tookuval kuvatav teave

Kohe kui kaivitate navigeerimise, kuvatakse todkuva. Sellel kuval saate teha koiki toiminguid, mida
vajate pdllu toétlemisel.

Tookuvale ilmuv teave sdltub sellest, kas parameetri SECTION-Control [-> 64] vaartuseks on
seadistatud jah vdi ei.

To06kuva, kui SECTION-Control on desaktiveeritud.

O

=

| ®.8 kn/h
3.71 ha » 16.15 ha
Juhtjooned
GPS-vastuvdtja asukoht
Edenemisriba

Loendur ja olekuteave

8cm

9.8 knsh
18.84 ha # P4.66 ha

ﬁ 000001000¢¢g - g
=

@E@QE@@

\

Péllupiir

Kompass

Kaks korda I&bi sdidetud ja tdodeldud alad
Labisoidetud ja todeldud alad
GPS-iihenduse olek

v

Muutused té6kuval parast SECTION-Control aktiveerimist

@
©)

Loendur ja olekuteave

Todreziimi vahetamise funktsiooni siimbol

V2.20191001
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Tootekirjeldus

Tookuval kuvatav teave

Juhtjooned
Juhtjooned on abirajad, mis aitavad paralleelselt soita.

Juhtjooni on kolme liiki:
= AB-joon - esimene juhtjoon; Ekraanil on see alati tahistatud tdhtedega A ja B.
= Aktiveeritud juhtjoon — juhtjoon, mida sdiduk parajasti jargib; See on mérgitud siniseks.
= Mitteaktiivsed juhtjooned — aktiveerimata juhtjooned.

GPS-vastuvotja asukoht

Edenemisriba kohal oleva halli noole keskkoht tahistab GPS-vastuvétja asukohta.

Edenemisriba

Edenemisriba tahistab pdllumajandusseadet. See koosneb mitmest nelinurgast. Iga nelinurk vastab
uhele osalaiusele. Nelinurkade varv véib t66 ajal muutuda.

Vit ka: SECTION-View kasutamine [-> 39]
Loendur ja olekuteave

—$AuTo] " @

%8.8 kmn/h
| $5.64 ha » 11.6% ha

17 T

®

Teave loenduri alas

@ SECTION-Control td6reziim . Seatud Ulekatteaste

@ Praegune kiirus @ Kogu pollupiiridesse jaav pdlluala.
Kiirus selgitatakse vélja GPS-asendi alusel ja Ainult siis, kui olete seadnud péllupiirid.
voib erineda sellest, mis on juhtseadises .

@ Pindalaarvesti

- tddtlemata ala, kui pdllupiirid on seatud;
- tdddeldud ala, kui pdllupiire pole seatud.

Pllupiir

Péllupiir [-> 27] néitab rakendusele pdllu tapse asukoha ning on pdllu kogupindala arvutamise alus.

Labisoidetud ja toodeldud alad

Masina stimboli taga olevad alad margitakse rohelise varviga. Rohelisel varvil voib soltuvalt
konfiguratsioonist olla jargmine tahendus:
= Labisbidetud alad
Kui kasutate Uiksnes TRACK-Leaderit, margitakse labisdidetud ala. See mérgitakse sdltumata
sellest, kas masin on labisdidu ajal ala toodelnud voi mitte.
= T66deldud alad
SECTION-Controli kasutamisel méargitakse toddeldud alad. Alasid, mille masin on labi sditnud,
kuid pole to6delnud, ei margistata.

V2.20191001 15
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Tootekirjeldus

Toodkuval olevad juhtelemendid

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Kui soovite, et tarkvara margiks roheliseks Uksnes to6deldud alad, peate tegema jargmist:
= aktiveerima SECTION-Controli

voi
= paigaldama ja aktiveerima td6asendi anduri
Tobasendi andur tuvastab, et pdllumajandusseade on tddasendis ja edastab teabe terminalile.

GPS-iihenduse olek
Néitab DGPS-lihenduse olekut.
Vit ka: DGPS-signaali kvaliteedi kontrollimine [— 26]

Tookuval olevad juhtelemendid

Sellest peatiikist leiate enamiku rakenduse todkuval esineda vdivate funktsioonisiimbolite ja nende
funktsioonide Ulevaate.

Navigatsioonikuval olevad funktsioonisiimbolid

Esimene leht

Funktsioo- Funktsioon / lisateabega peatiikk
nisiimbol

Péllupiir [ 27] — margistage pdllupiir

Navigatsioonikuval tdommatakse Gimber pdllu punane joon. See on pdllupiir.

=
Pollupiiri kustutamine [— 29]

Téokuva valimuse muutmine [-> 30] | Kuvatakse kogu pdld.

Kuvatakse sdiduki imbrus.
:

i PGoramisala tootlemine [-> 40] Slimbol on desaktiveeritud, sest pollupiir
Lo puudub.

Avab kuva, kus saate maaratleda

pddramisala.

o B Osalaiuste valimine [~ 45]

R o e
Kuvatakse vaid siis, kui ihendatud tddseadmel on rohkem kui Uks td6laius.
Néiteks kahe poomiga pdllupritside vi killvimasinate korral, mis pritsivad
vedelvaetist ja kiilvavad seemnevilja.

= Jargmise juhtjoonte komplekti kuvamine [-> 37]
[
]!

Kuvatakse vaid juhtreziimides Mitu A-B ja Mitu silutud kontuuri.
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Tootekirjeldus

Toodkuval olevad juhtelemendid

Funktsioo-
nistimbol

Funktsioon / lisateabega peatiikk

Funktsioonisiimbolid Kuvatakse Sditude salvestamise kéivitamine [-> 39]
uksnes siis, kui SECTION-Control

on desaktiveeritud ja teil ei ole
todasendi andurit. Toodeldud pinna margistamise tiihistamine

‘J SECTION-Controli toéreZiimi muutmine [— 45]
o SECTION-Control lilitub to6reziimi,

AB-joone loomine [-> 33]

=

Lippude tépne vélimus sdltub aktiveeritud juhtimisreZiimist.

Juhtjoonte kustutamine [-> 35]
Vajutage funktsiooninuppu kolm sekundit.

Juhtjooned kustutatakse.

Naitab funktsioonisiimbolitega teist lehte.

Q00

é) Valjub tédkuvalt ja 16petab navigeerimise.
Teine leht
Funktsioo- Funktsioon / lisateabega peatiikk
nistimbol

g-c

Takistuste tuvastamine [ 43]

Kuvatakse tuvastatud takistustega kuva.

w
o

Tookuva valimuse muutmine [-> 30] | 3D-vaade aktiveeritakse.

2D-vaade aktiveeritakse.

Kuvatakse funktsioonisimbolid baaspunkti seadmiseks ja GPS-signaali
kalibreerimiseks:

= Baaspunkti seadmine [-> 23]

= GPS-signaali kalibreerimine [-> 24]

Juhtjoonte nihutamine [—> 36]

Juhtjooned nihutatakse soiduki tegelikku asendisse.
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Tootekirjeldus

Toodkuval olevad juhtelemendid

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Funktsioo-
nistimbol

Funktsioon / lisateabega peatiikk

(alele]

Naitab funktsioonistimbolitega esimest lehte.

<0).

Valjub td6kuvalt ja 1petab navigeerimise.
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Kasutamise pohialused

Esmakordne kasutamine

5 Kasutamise pohialused

5.1

Toimingud

5.2

Véimalikud probleemid

5.2.1

Toimingud

30302432-02-ET

Esmakordne kasutamine

1. @ — |Ulitage terminal sisse.

2. Oodake, kuni kdik rakendused ja juhtseadised on laaditud.

3. @ - kutsuge rakendus Valikumendd.

4. Valige TRACK-Leader.
= Kuvatakse avakuva:

= Olete kivitanud TRACK-Leader.
5. Lugege TRACK-Leader konfigureerimise kohta. [ 63]

Navigeerimise kaivitamine

Navigeerimise kaivitamiseks on kaks véimalust:
» Rakenduses TRACK-Leader, kui tédtate ISO-XML-tellimusteta.
= Rakenduses ISOBUS-TC, kui td6tate ISO-XML-tellimustega.

Kui navigeerimist ei saa kaivitada, kuna avakuval on stimbol hall, © siis vdib pdhjus olla
jargmises:
= SECTION-Control on aktiveeritud, kuid ISOBUS-juhtseadist pole (ihendatud.
= Tootate ilma ISO-XML-tellimusteta, kuid rakenduses ISOBUS-TC on parameetri Kas kasutada
ISO-XML-i? vaartuseks seadistatud Jah.
= Tootate ISO-XML-tellimustega, kuid pole tellimust kaivitanud.
= Olete terminali Ghendanud uue ISOBUS-juhtseadisega, kuid pole terminali taaskaivitanud.
(Veateade: Seadmete jérjestus ei ole seatud.)

ISO-XML-tellimuseta
M Olete konfigureerinud parameetri SECTION-Control. [— 64]
M Kui todtate ISOBUS-juhtseadisega, siis peab see olema ISOBUS-iga ihendatud.
M Kui todtate ISOBUS-juhtseadiseta, siis tuleb valida masinaga sobiv masinaprofiil. [ 81]
M Olete rakenduses ISOBUS-TC seadistanud parameetri Kas kasutada ISO-XML-i? vaartuseks Ei.
1. Avage rakendus TRACK-Leader.
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Navigeerimise kéivitamine
A TRIMELE COMPANY

= [Imub jargmine kuva:

TRACK-Leader

Masin: Default ——

RO “ Navigeerimine
i‘:‘i Malu
YO Satted

o =

I.I Ne e

= Kui teksti Navigeerimine asemel kuvatakse ..., siis pole mdni tingimustest taidetud.

| I‘_—II Malu

2, | - Vajutage.
= limub kuva Malu.

3. Nild peate otsustama, kas soovite toddelda pdldu esimest korda voi tootada mdnel pdllul, mille
pdllupiirid on juba tuvastatud.

4, Kui soovite uut pé!du toddelda, siis tuleb veenduda, et méalus poleks varasemaid salvestisi.

Puudutage ikooni ! avatud salvestise kustutamiseks.
=> Kuval ei kuvata Uhtegi pdldu.

5. Kui soovite tdddelda pdldu, mille pdlluandmed olete juba salvestanud, vajutage nuppu J
ja laadige polluandmed USB-mélupulgalt.
= Kuval kuvatakse laaditud pold.

- Lahkuge kuvalt Malu.
= Kuvatakse rakenduse avakuva.

7. Liikuge ettevalmistuskuvale.

u Navigeerimine
i

8. — Kaivitage uus navigeerimine voi

9. —l—jétkake laaditud navigeerimisega.

= Kuvatakse td0kuva. See sisaldab ainult sdiduki siimbolit véi ka laaditud péllupiiri ja sdite,
soltuvalt kuval Malu tehtud valikutest.

= Kui ekraani keskel kuvatakse simbol < ® , Siis puudub thendus GPS-vastuvétjaga ja te
ei saa edasi todtada. Unhendage GPS-vastuvétja ja konfigureerige see.

10. Tédkuval kuvatava teabe kohta leiate teavet peatlikist: Téokuval kuvatav teave [ 14]

11. Teavet selle kohta, mida tuleks jargmisena teha, leiate peatukist: Kasitsemine [ 7]
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5.2.2

Toimingud

5.3

30302432-02-ET

Kasutamise pohialused

Valmistage ette navigeerimine.

ISO-XML-tellimusega
Kasutage seda meetodit, kui kasutate rakendust ISOBUS-TC.

M Kui tootate ISOBUS-juhtseadisega, siis peab see olema ISOBUS-iga (ihendatud.

M Kui tootate ISOBUS-juhtseadiseta, siis tuleb valida masinaga sobiv masinaprofiil. [~ 81] Lisaks
saate rakenduses Tractor-ECU konfigureerida seadme t66laiuse. Vt: Terminali kasutusjuhend.

M Olete konfigureerinud parameetri SECTION-Control. [-> 64]

M Olete rakenduses ISOBUS-TC seadistanud parameetri Kas kasutada ISO-XML-i? vaartuseks
Jah.

1. Kaivitage rakenduses ISOBUS-TC uus tellimus. Juhised leiate ISOBUS-TC kasutusjuhendist.

2. Avage rakendus TRACK-Leader.
= Kuvatakse ISO-XML-telimuse kdigi andmetega tddkuva.
= Kui tdokuva ei kuvata, siis on moni tingimus taitmata.

= Kui ekraani keskel kuvatakse stimbol ® , Siis puudub hendus GPS-vastuvétjaga ja te
ei saa edasi todtada. Unhendage GPS-vastuvétja ja konfigureerige see.

3. Tdokuval kuvatava teabe kohta leiate teavet peatlikist Tédkuval kuvatav teave [ 14]

4. Teavet selle kohta, mida tuleks jargmisena teha, leiate peatiikist Kasitsemine [ 7]

Valmistage ette navigeerimine.

Kui vajutate avakuval nuppu Navigeerimine, siis kuvatakse nn ettevalmistuskuva. Siin tuleb sisestada
teatud parameetrid.

Todilans 12.00 m

Joonte vahe 12.00 m

JuhtimisreZim Paralleeine

Ettevalmistuskuva

Juhtelemendid

Funktsioonisiimbol Tahendus
[ Kaivitab uue navigeerimise.
' J Sdidud kustutatakse.
< ' Jatkab tood pallul, mis on kuval Malu.
%J Sdite ei kustutata.
V2.20191001 21
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DGPSi kalibreerimine

Parameeter
Parameeter Selgitus
Todlaius Vdetakse Uhendatud ISOBUS-juhtseadisest voi masinaprofiilist.
Joonte kaugus Juhtjoontevaheline kaugus
JuhtimisreZiim Vt: juhtimisreziimi valimine [-> 36]
Read Selle parameetriga saate maarata, mitmendad juhtjooned kuvatakse
rasvasena.
Nii on teil lihtsam sdita igal teisel voi kolmandal rajal.
Laotusulatus Kuvatakse ainult vaetise laotamisel.
Vt: Masina parameetrid [—> 84]
Toopikkus Kuvatakse ainult vaetise laotamisel.
Vt: Masina parameetrid [—> 84]
5.4 DGPSi kalibreerimine

DGPS téhendab diferentsiaalsignaaliga globaalset positsioneerimissisteemi.
Tegemist on slisteemiga, mis maarab teie sdiduki asukoha.

Millal kalibreerida? Kas ja millal signaal kalibreerida s6ltub kasutatavast signaalist.
= Kui kasutate GPSi ilma parandussignaalita, peate GPS-signaali enne iga t60 alustamist
kalibreerima.
Mida tapsemalt seda teete, seda tapsemini teie stisteem tootab. Ja vastupidi — mida ebatapsem
on GPSi kalibreerimine, seda ebatapsemalt tuvastab ststeem sdiduki asukoha.
= Kui kasutate RTK-parandussignaali, ei tule seada ei baaspunkti ega kalibreerida GPS-signaali.
Traktori asukohta korrigeeritakse RTK-jaamas parandussignaali abil.

Probleemi kirjeldus Maa pddrleb ja satelliitide asend taevas muutub. Selle tulemusel nihkuvad punktide arvutatud
asendid. Nihke tottu pole asendid teatud aja mé6dudes enam diged.

Seda nahtust nimetatakse triiviks ning seda saab vahendada.

Teie jaoks tahendab see, et kdik pdllupiirid ja juhtjooned, mille te paeva jooksul loote, on juba méne
tunni parast veidi nihkes.

Probleemi lahendus Triivi kompenseerimiseks on jargmised vdimalused.

= RTK-slsteemide kasutamine.

= Baaspunkti abil — enne iga 66 alustamist seatakse baaspunktid ja kalibreeritakse GPS-signaal.
Tasuta vdimalus talunikele, kes td6tavad EGNOSe, WAASI v6i muude DGPS-signaalidega, mille
tapsus on umbes +/- 30 cm.

= Lihiajaliselt ka juhtjoone nihutamine.

= Parandussignaali kasutamine. GPS-teenuse pakkuja tasuline teenus. Kasutatav ainult koos vaga
tapse GPS-vastuvétjaga. GPS-signaali kalibreeritakse regulaarse vahemaa tagant automaatselt.
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5.4.1

5.4.2

30302432-02-ET

Kasutamise pohialused

DGPSi kalibreerimine

Milleks on vaja baaspunkti?

Baaspunkti abil saate kohandada tegelikke GPS-koordinaate salvestatud GPS-koordinaatidele ja
kompenseerida voimalikku triivi (nihet).

GPS-signaali kalibreerimiseks on vaja maapinnal kindlat punkti. Seda nimetatakse baaspunktiks.
GPS-signaali kalibreerimisel vdrreldakse ja kooskdlastatakse baaspunkti salvestatud koordinaadid
olemasolevate koordinaatidega.

Vasakul - kalibreeritud GPS-signaaliga pdld, paremal — kalibreerimata GPS-signaaliga pold

. .

Kui te ei sea baaspunkti ega kalibreeri GPS-signaali enne iga t66 alustamist, juhtub jargmine.
= Pollupiiri, juhtjoonte jne salvestatud GPS-koordinaadid erinevad tegelikest asukohtadest.
= Nii ei saa te mdnda pdllu osa tdddelda, kuna see asub GPSi andmetel valjaspool pdllupiiri.

Maksimaalse tdpsuse saavutamiseks tuleb teha jargmist.
1. Seadke igale pdllule esimesel tddtiemisel baaspunkt.

2. Enne kui alustate sellise p6llu tédtlemist, mille baaspunkt on juba seadistatud, kalibreerige GPS-
signaal.

3. Kui pdld on suur ja selle todtiemiseks kulub mitu tundi, siis kalibreerige GPS-signaal ka
vahepeal.

Baaspunkti seadmine

Baaspunkti seadmisel on otsustavad GPS-vastuvétja koordinaadid. Kuna pole méttekas GPS-
vastuvotjat iga kord eemaldada, tuleb sdiduk iga kord samasse asukohta paigutada. Sel juhul on ka
GPS-vastuvétja samas kohas.

Baaspunkti seadmiseks on vaja kindlat punkti, mille asend ajas ei muutu. Naiteks puu, piiritahis voi
kanalisatsioonikaas.

Seda punkti on vaja selleks, et seada traktor GPS-signaali edaspidisel kalibreerimisel tapselt
samasse kohta.

Andmekadu puuduva baaspunkti korral
Kui te ei suuda baaspunkti hiliem leida, muutuvad salvestatud andmed kasutuks.

o Jatke alati meelde iga pdllu tapne baaspunkt!

Jargmisel joonisel on kujutatud, kuidas seada traktor baaspunkti seadmisel:
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A
®©
Y

Traktor baaspunkti seadmise ajal

. GPS-vastuvdtja traktorikabiini katusel e Baaspunkti asend
@ GPS-vastuvdtja ja X-teljel oleva teeserva GPS-vastuvdtja ja Y-teljel oleva teeserva
punkti vaheline kaugus punkti vaheline kaugus

-=-=-Joon kindlast punktist ile tee

Toimingud M Tootlete pdldu esimest korda.
1. Leidke pdllu sissesditmisel kindel punkt. Naiteks puu, piiritahis voi kanalisatsioonikaas.
Tommake joon valitud punktist ile tee.

Seadke traktor mélema esirattaga joonele.

> w0 »

Mérkige dles punkti ja traktori vaheline kaugus.
See kaugus peab olema tulevaste GPS-kalibreerimiste ajal sama.

5. Kaivitage uus navigeerimine.

6. L5222 - Vajutage

7. JE - Vajutage
8. JE - Vajutage

=> Programm tuvastab 15 sekundi jooksul hetkeasendi ja salvestab selle baaspunktina.
Baaspunkt seatakse sealjuures tapselt sinna, kus asub GPS-antenn.
= Signaali vdimalikud olemasolevad baaspunktid ja kalibreerimised kustutatakse.

= Tddkuvale iimub masina stimboli alla baaspunkti simbol: (h‘

= Olete seadnud baaspunki.

54.3 GPS-signaali kalibreerimine

GPS-vastuvotja kalibreerimisel peab GPS-antenn asuma tapselt samas kohas kui baaspunkti
seadmisel.
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Millal kalibreerida?

Toimingud

30302432-02-ET

Kasutamise pohialused

DGPSi kalibreerimine

@

@
)k

GPS-vastuvétja asend baaspunkti suhtes GPS-signaali kalibreerimisel

A
<

-

Baaspunkti asend
GPS-vastuvdtja traktorikabiini katusel

GPS-signaal tuleb kalibreerida jargmistel juhtudel.

Enne iga t66 alustamist.
Kui tuvastate, et sbidate kiill teel, kuid kuvaril ndidatakse kérvalekallet.

@

Kui funktsioonisimboli _ = karval vilgub punane kolmnurk
| I—

— 5

—_—

. Sbitke pdllu baaspunki.

Seadke traktor mdlema esirattaga joonele.
Traktor peab olema sama nurga all kui baaspunkti seadmisel. Kaugus teeserva kindlast punktist
peab olema sama mis baaspunkti seadmisel.

Q00

Vajutage.

4/2 - Vajutage.

N/
D@
4 _Vajutage.
= Programm tuvastab 15 sekundi jooksul hetkeasendi. Baaspunkti uuel kalibreerimisel
kirjutatakse vana kalibreering (le.
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GPS-signaali kvaliteedi kontrollimine

= lImub jargmine kuva:

GPS-kalibreerimine
Kalibreerimi I
o e *
Vanus: 0.00 h
valmis D§<]
el
6. - tagasi

GPS-kalibreerimise kuvale iimuvad niiiid jargmised parameetrid:
= Triiv
Naitab baaspunkti triivi alates baaspunkti seadmisest. Selle vaartuse vorra nihutatakse kdiki
pdlluandmeid. Triiv arvutatakse GPS-signaali kalibreerimisel uuesti.
= Vanus
Mitu tundi tagasi GPS-signaal viimati kalibreeriti. Parast punkti kuvatakse tunni sajandikosad.
Naiteks: 0,25 t = veerand tundi = 15 minutit

5.5 GPS-signaali kvaliteedi kontrollimine

Mida parem on GPS-signaal, seda tdpsemalt ja tdokindlamalt toétab TRACK-Leader. GPS-signaali
kvaliteet s6ltub mitmest tegurist:

= GPS-vastuvdtja mudel;

= geograafiline asukoht (mdnes maailma piirkonnas pole parandussatelliidid saadaval);

. kohahk varjestus pollul (puud, méed).

-l

T60kuval kuvatav teave

@ GPS-signaali praegune kvaliteet @ Tulpgraafika
Naitab tihenduse kvaliteeti. Mida rohkem
siniseid tulpi, seda parem on (ihendus.
@ Uhendatud satelliitide arv

GPS-signaali kvaliteet

Kvaliteet Kirjeldus

RTK fix Suurim tapsus

RTK float Jalgedevaheline tapsus u 10-15 cm, TerraStar-C

DGPS Parandussignaaliga GPS Vastavalt GPS-vastuvétjale ja
konfiguratsioonile: WAAS, EGNOS, GLIDE v&i muu

GPS Nork ja ebatépne signaal
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Kvaliteet Kirjeldus
INV GPS-signaal puudub. Ei saa tdétada.
5.6 Pollupiir

Selleks et stisteem tuvastaks pdllu valispiiri, vdite pllupiiri mérgistada. Pdllupiir kuvatakse ekraanil
punase joonena, mis Umbritseb pdldu.

Péllupiiri mérgistamine ei ole tingimata vajalik. Kbik rakenduse moodulid tédtavad ka ilma pé&llupiirita.
Pollupiiri kasutamisel on siiski eeliseid.
= Tuvastada saab kogu pélluala ja tdddeldud ala. Nii saate mahutit paremini ja tapsemini taita.
= Terminal hoiatab pdllupiirile lahenemise korral.
= Ainult pdllupiiri olemasolu korral on véimalik pé6ramisala ekraanil kuvada.
= Pollupiiri olemasolu korral saab automaatselt vélja lllitada need osalaiused, mis ja&vad pdllust
valjapoole. See on méttekas eelkdige siis, kui pdldu pritsitakse suurte osalaiustega.

Pollupiiri on voimalik margistada mitut moodi.
= Otse terminalis; [~ 27]

- 100 ajal tdoseadmega;

- sbites traktori voi muu séidukiga (ATV) timber pdllu.
= Péllupiiri importimine: [- 29]

— mdbdtmisandmete importimine shp-vormingus;

— TRACK-Leaderi varasemate salvestiste importimine;

— arvutisse salvestatud pdllupiiride importimine.

5.6.1 Pallupiiri tuvastamine timber pollu séitmise teel

Péllupiiri tuvastamiseks otse terminalis tuleb sdita imber pdllu. Mida tapsemalt te sdidate, seda
tapsemalt aktiveeritakse hiliem pdllupiiri Iaheduses osalaiusi.

GPS-signaali tapsus on vaga oluline.
= Voimalusel kasutage vdimalikult tpset GPS-signaali, nditeks RTK-d.
= DGPS-i kasutamisel kalibreerige GPS-signaali iga 15 minuti jarel. Selleks katkestage

salvestamine (siimbol @ ) ja sditke baaspunkti. Parast kalibreerimist soitke tagasi kohta,
kus te sdidu katkestasite.

Pohimétteline protsess — ilma ISOBUS-juhtseadise ja SECTION-Controlita
Toimingud Kui te ISOBUS-juhtseadist ja SECTION-Controli ei kasuta, sditke imber pdllu jargmiselt.
M Parameeter SECTION-Control on desaktiveeritud.
M Olete valinud masina profiili, mis sobib teie séidukiga.
1. Kaivitage uus navigeerimine.

2. Kui tootate ilma RTK-ta, seadke baaspunkt vdi kalibreerige GPS-signaal.
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=> Naete jargmist pilti:

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

CE

8.8 knsh
8.88 ha

®

DGPS [
- | o)
I.I

3. @ - Vajutage seda funktsioonistimbolit, millega annate terminalile teada, et téseade
to6tab. Kui tddseadmele (vdi traktorile) on paigaldatud tédasendi andur ja see on masina profiilis
konfigureeritud, seda simbolit ei kuvata. Sellisel juhul tuvastab terminal automaatselt, et

tooseade tootab.

4, Lilitage tddseade sisse voi viige tdoasendisse.

5. Sbitke Umber pdllu. Plildke sealjuures sbita tédseadme valise osaga otse pdlluservas. Kui
tuvastate, et toolaius erineb tdoseadme laiusest, peatuge ja korrigeerige masina profiilis
parameetrit Todlaius. Pdllu Umber sditmise ajaks vdite parameetri veidi suuremaks seada ning

seejarel pdlluservast pisival kaugusel séita.

= Parast esimesi sentimeetreid naete, et kuvale ilmub sdiduki simboli taha roheline ala.

Roheline varv tahistab tdodeldud ala.

CE

8.8 knsh
8.88 ha

()

|

; elole}

DGPS .
- | L9
I-I

6. Sditke imber kogu pdllu.

7. Kui olete pdllule ringi peale teinud, jaage seisma.
= Umbersit peab moodustama suletud ringi.

1S

- RS

i

8.8 kn/h grs g
8.43 ha .-Il =)
V2.20191001
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8. - Rohelisega tahistatud ala Umber oleva pdlluserva margistamiseks vajutage seda
funktsioonistimbolit.

= Navigatsioonikuval tdmmatakse imber pdllu punane joon. See on pdllupiir.
= Loenduri alas kuvatakse niiid p&llu arvutuslik pindala.
= Kui asute pdllupiiri 1&hedal, hakkab terminal piikksuma ja ekraanil kuvatakse hoiatus Péllupiir.

Selliselt tuvastatud pdllupiiri saab salvestada.

Umber péllu sditmine SECTION-Controliga
Kui kasutate SECTION-Controli, toimige samamoodi, nagu kirjeldatakse eespool.

Oluline!
= |SOBUS-juhtseadis peab olema Gihendatud.
= Aktiveerige enne pdlluserva tuvastamist satetes parameeter SECTION-Control.

-
OXO; e
= Funktsioonisimbolid ja asendatakse selle simboliga =2 . Péhiprotsessi

3. sammus peate sellega aktiveerima SECTION-Controli automaatreziimi. Té6deldud ala
tahistatakse automaatselt, niipea kui tddseade hakkab todle.

Umber pollu sditmine traktori, ATV véi muu soidukiga, millel ei ole tooseadet
Paljudel juhtudel on méttekas sdita imber pdllu sbidukiga, millel ei ole tddseadet.

Oluline!
= Sbidukile tuleb paigaldada terminal ja GPS-vastuvdtja.

= ATV jaoks on vaja masinaprofiili. Sisestage GPS-vastuvétja asukoht ja td6laius véga tapselt.

= Pool tddlaiust vastab sdiduki keskosa ja pdllupiiri vahelisele kaugusele. Hoidke seda kaugust

Umber pollu soites kogu aeg.

5.6.2 Pallupiiri importimine

Péllupiiri saab importida vélisest programmist. Tegemist vdib olla vanemate péllupiiridega, mille olete
loonud mdne muu terminaliga, vdi mdddistusettevdtie andmetega. Péritolu pole oluline. Oluline on

vaid see, et piir on tahistatud vaga tapselt.
Fail peab vastama jargmistele tingimustele:
= Failivorming: shp
= Standard: WGS84

Jargmises peatlikis saate teada, kuidas pdllupiiri importida. Pélluandmed shp-vormingus (Shape) [~

58]
5.6.3 Pollupiiri kustutamine
Toimingud Pollupiiri kustutamiseks toimige jargmiselt.

1. Jh - Hoidke kolm sekundit all.

=> Punase joonega margitud pdllupiir kustutati.

30302432-02-ET V2.20191001
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Tookuva valimuse muutmine

5.7 Tookuva valimuse muutmine

Tookuva valimust saab muuta mitmel moel.

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Juhtelemendid Juhtelement Funktsioon

m Suurendamine ja vahendamine

| Kogu pdllu kuvamine.
K

S6iduki imbruse kuvamine.
'

3D-vaate aktiveerimine.

2D-vaate aktiveerimine.

5.8 Andmete sisestamine

Andmeid saab sisestada kuval Andmesisestus.

Salvesta nimega ...

20111116 |

X R

Andmesisestuskuva salvestamisel

Juhtelemendid Funktsioonisiimbol | Funktsioon

Margi kustutamine

_@‘

Suur- ja vaiketahtede vahetamine

Ng-
' x ' Sisestamise katkestamine
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Funktsioonisiimbol | Funktsioon

Za Sisestuse kinnitamine

T . H --
olmingd 1. - valige soovitud mark.

[]
2. - sisestage valitud mark.

= Mark sisestatakse. Kursor liigub iihe koha vorra edasi.

3. Sisestage jargmine mark:

L]

4, - pérast kdigi markide sisestamist kinnitage sisestus.
5.9 Koosto6 muude rakendustega
5.9.1 Koost6o rakendusega ISOBUS-TC

TRACK:-Leaderit saab kasutada koos rakendusega ISOBUS-TC.

Sellel on jargmised eelised.
= Pdlluandmeid ei tule TRACK-Leaderisse laadida ega importida. Tellimuse kéivitamisel
rakenduses ISOBUS-TC kantakse kdik pdlluandmed otse TRACK-Leaderisse.
= Saate todtada tellimusega seotud rakenduskaardi alusel.

Kui kasutate m6lemat programmi, siis arvestage jargmisega:

1. TRACK-Leaderiga todtamisel kaivitage tellimus alati rakenduses ISOBUS-TC.

Rakendusega ISOBUS-TC koostd6 aktiveerimine ja desaktiveerimine

Kui te ei soovi kasutada rakendust ISOBUS-TC, siis desaktiveerige ISO-XML-tellimuste téétlemine.
1. Avage rakendus ISOBUS-TC.
2. Avage kuva Sétted.

x 4

3. Konfigureerige parameeter Kas kasutada ISO-XML-i?

4, Taaskaivitage terminal.

5.9.2 Koostd6 juhtseadistega

Kui soovite osalaiuste sisse-/véaljaliilitamiseks kasutada juhtseadist, siis tuleb aktiveerida funktsioon
SECTION-Control [-> 64].

TRACK-Leader votab sellisel juhul peaaegu koik ihendatud péllumajandusseadme parameetrid
ISOBUS-juhtseadisest.

Naiteks:
= Toolaius
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= Osalaiuste arv
= Péllumajandusseadme geomeetria

Juhtseadis saab TRACK-Leaderist jargmist teavet:
= Késud osalaiuste sisse- ja valjalllitamiseks (SECTION-Control)
= Valjastuskogused (rakenduskaardilt vdi ISO-XML-tellimusest)

5.9.3 Koostd6 rakendusega TRACK-Guide Desktop
TRACK-Guide Desktop on tasuta arvutiprogramm.

Selle abil saate:
= jalgida todtulemusi;
= printida klientidele aruandeid.

Pt 20110907 102_ 200w

emierkung: KOmments 7u mesnem s

bt | ot | Moo | _usn | Dot | _soveta |

Programmiaken

Aruanne

Rakenduse TRACK-Guide Desktop leiate jargmise veebilehe jaotisest Download: www.lacos.de
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Juhtjoonte kasutamine paralleeljuhtimiseks

6 TRACK-Leaderi paralleeljuhtimine

6.1 Juhtjoonte kasutamine paralleeljuhtimiseks

Juhtjooned on paralleelsed jooned, mis kuvatakse ekraanil. Need aitavad teil pdldu paralleelsete
ré6bastena toddelda.

Esimest juhtjoont, mille terminalis loote, nimetatakse AB-jooneks. Ekraanil on see tavaliselt tahistatud
tahtedega A ja B. Kdik jargnevad juhtjooned arvutatakse ja joonistatakse AB-joone pdhjal.

AB-joone kulgemistee salvestatakse esimesel téokaigul, mille peate tegema késitsi. Terminali
kasutamine sdltub valitud juhtimisreziimist.

6.1.1 Sirged juhtjooned
Toimingud M Aktiveeritud on juhtimisreziim Paralleelne. [ 36]

1. Viige sdiduk soovitud AB-joone alguspunkti.

=
2. | — Seadke esimene punkt.
= Punkt A kuvatakse ekraanil.

=> Funktsioonistimbolil varvub esimene lipp roheliseks.

O

%

LAUTO
(- e

[ ® s lsls]
8.8 kn/h G
B.88 ha all =)
3. Sditke pdllu teise serva.

1n..!|}

=

— Seadke teine punkt.

= Punkt B kuvatakse ekraanil.

=> Funktsioonistimbolil varvub ka teine lipp roheliseks.
= Punktid A ja B lihendatakse joonega. See on AB-joon.
= AB-joonest vasakul ja paremal kuvatakse juhtjooned.

=N | ®

P JE R A FAEAEl § R B M B

=
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6.1.2 Juhtjooned kdverana
Toimingud M Aktiveeritud on juhtimisreziim Silutud kontuur vdi Identne kontuur. [—> 36]
1. Viige sdiduk soovitud AB-joone alguspunkti.

=

2. | — Seadke esimene punkt.

= Punkt A kuvatakse ekraanil.

3. Sditke pdllu teise serva. Te ei pea s6itma mddda sirgjoont.
= Sditmise ajal joonistub ekraanil sdiduki taga joon.

=

4, | — Seadke teine punkt.
= Punkt B kuvatakse ekraanil.
=> Punktid A ja B Uhendatakse joonega.
6.1.3 Juhtjooned kompassi jargi
Toimingud M Aktiveeritud on juhtimisreZiim A+.

1. Viige s6iduk soovitud AB-joone alguspunkti.

1
2. Vajutage funktsiooninuppu: !
= Kuvatakse andmesisestuskuva.

3. Sisestage, millisesse iimakaarde peaksid juhtjooned naitama. Saate valida vaartuse vahemikus
0-360°.

4. OK - Kinnitage.
= Ekraanil kuvatakse mitu paralleelset juhtjoont, mis koik viivad suunda, mille sisestasite.

6.1.4 Mitu juhtjoont

Kui peate pdllul té6tlemissuunda mitu korda muutma, saate luua kuni viis AB-joont.

Mitme juhtjoone abil té6deldav pdld.
Toimingud M Aktiveeritud on juhtimisreziim Mitu silutud kontuuri vdi Mitu A-B.

1. Looge esimene AB-joon. Jargige, et selleks kasutatavatel funktsioonistimbolitel oleks kuvatud
arv vahemikus 1-5. See on juhtjooneraja number.

2. T66delge pdldu piki neid juhtjooni.

-

3. & _ Vahetage juhtjoonerada. Sellel funktsioonisiimbolil kuvatakse alati jargmise
juhtjooneraja number.
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= Koik juhtjooned kaovad.
= Funktsioonisiimbolil kuvatakse uus number.

4. - Sisestage niid soovitud suunas uus AB-joon.
5. Toddelge pdldu piki neid juhtjooni.
e [s>
6. Kui vajutate uuesti funktsiooninuppu Y siis muutub funktsioonisiimbolil olev number

uuesti kdrgemaks ja saate luua uue AB-joone. Kui te ei sisesta uut AB-joont, siis kuvatakse
olemasolevad AB-jooned iksteise jarel.

6.1.5 Juhtjooned ringina
Toimingud M Aktiveeritud on juhtimisreziim Ring.

1. Viige sdiduk pdllu valisserva ringvihmutusseadme kdrvale.

|D!E' -

2, | — Seadke esimene punk.

3. Soitke labi vahemalt pool pdllu valisservast.

|"-!D ]
4, | — Seadke teine punkt.
= Ekraanil kuvatakse ringjad juhtjooned.
6.1.6 Kohanduvad juhtjooned
Toimingud M Aktiveeritud on juhtimisreziim Kohanduv kontuur kasitsi v6i Kohanduv kontuur automaatne.

1. Viige sdiduk soovitud AB-joone alguspunkti.

e

2. | — Seadke esimene punkt.

3. Sditke pdllu teise serva.
= Noolestimboli taha joonistub joon.

I'h-.!D'

4, — Juhtimisreziimis Kohanduv kontuur kasitsi markige pddre.

5. JuhtimisreZiimis Kohanduv kontuur automaatne pédrake. Siisteem tuvastab automaatselt, et
poorate.
= Joonistatud joonest vasakul ja paremal kuvatakse uued juhtjooned.

6. Jargige uusi juhtjooni.

6.1.7 Juhtjoonte kustutamine
Juhtjooni saab igal ajal kustutada ja uusi luua.

Toimingud w Q
X . Kuvatav

1. Vajutage Uhte jargmistest funktsiooninuppudest umbes 3 sekundit: |
sumbol séltub juhtimisreZiimist.
=> Juhtjooned kustutatakse.
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6.1.8

Toimingud

6.1.9

Toimingud

36

ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

=> JuhtimisreZiimides Mitu A-B ja Mitu silutud kontuuri nummerdatakse juhtjoontekomplektid
uuesti.

Juhtjoonte nihutamine

Kasutage seda funktsiooni, kui asute kiill soovitud sdidurajal, kuid kui terminalil kuvatakse traktori
asend raja korval.

See funktsioon to6tab ainult jargmistes juhtimisreziimides:
= Paralleelne
= Silutud kontuur
= Identne kontuur

M Olete kaivitanud navigeerimise

Q00
1 -

, [kt

= Juhtjoon nihutatakse.

Vajutage.

— Hoidke kolm sekundit all juhtjoonte nihutamiseks praegusesse asendisse.

juhtimisreziimi valimine
JuhtimisreZiim maarab, kuidas juhtjooned luuakse ja kuidas need pdllul kulgevad.

1. Liikuge ettevalmistuskuvale.

u Navigeerimine

[]
[ - Klépsake tksust Juhtimisreziim.
[]

3. - Valige soovitud juhtimisreZiim.
[]
L]

4, - Kinnitage sisestus.

Saadaval on jargmised juhtimisreziimid:

= Juhtimisreziim Paralleelne
1 p—

—
Selle juhtimisreZiimi korral saate pdldu téddelda paralleelsete sirgete rédbastena.
= Juhtimisreziim A+

/\\\

Z
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Selles juhtimisreziimis saate kasitsi sisestada, millises geograafilises suunas tuleb juhtjooned
luua. Selleks tuleb sisestada iksnes suund kraadides (0-360°) ning juhtjooned luuakse
automaatselt ja Uksteisega paralleelselt.

Juhtimisreziim Silutud kontuur
LY e

— L —
JuhtimisreZiimis Silutud kontuur muutub kurvide kéverus igal juhtjoonel. Juhtjooned muutuvad
sbidusuunas sirgemaks.

Juhtimisreziim Identne kontuur
1

Kdverus juhtimisreZiimis Identne kontuur ei muutu. Kasutage seda reziimi iksnes laugjate
kdverate korral.

Selle juhtimisreziimi puudus on, et juhtjoonte vahelised kaugused muutuvad dhel hetkel liiga
suureks. Siis ei saa p6ldu enam t&pselt rada raja kdrval tdddelda.

Kui leiate, et juhtjoonte vahelised kaugused on muutunud liiga suureks, kustutage juhtjooned ja
looge uus AB-joon.

Juhtimisreziim Mitu A-B

Y

.
L

Selles juhtimisreZiimis saate luua kuni viis AB-joont. Naiteks L-kujulisel pdllul td6tamiseks.
Juhtimisreziim Mitu silutud kontuuri

Selles juhtimisreziimis saate luua kuni viis AB-joont silutud kontuuridena.

Juhtimisreziim Ring

Selles juhtimisreziimis saate luua ringjaid juhtjooni, et todtada pdllul, kus on ringvihmutusseade.

Juhtimisreziim Kohanduv kontuur kéasitsi
L

Y

o — | —
Selles juhtimisreziimis joonistatakse sdiduki tee igal tookaigul. Jargmine juhtjoon luuakse alles
parast pddramist. See on eelmise td6kaigu tdpne koopia.

V2.20191001 37



TRACK-Leaderi paralleeljuhtimine MULLER’®
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY
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Enne iga podramist peate nuppu vajutama.

= Juhtimisreziim Kohanduv kontuur automaatne
See reziim tddtab nagu Kohanduv kontuur kasitsi, kuid terminal tunneb automaatselt &ra, kui
poorate.

6.2 Kuvari diooditabloo kasutamine
Kuvari diooditabloo Ulesanne on abistada juhti juhtjoonte jargimisel. See annab juhile teada, kui ta
jaljest valja sdidab, ning kuidas jalge tagasi saada.

Kuvari diooditablool on jargmised reziimid:
= Kuvari diooditabloo graafikareziimis
= Kuvari diooditabloo tekstireZiimis
= SECTION-View

Lisaks kuvari diooditabloole ilmub kuvale ka suunanool, mis néitab diget roolimissuunda.

Toimingud Kuvari diooditablood saab aktiveerida jargmiselt:
P34 =
1. B2 7 Vajutage seni, kuni kuva péises kuvatakse kuvari diooditabloo.
6.2.1 Kuvari diooditabloo graafikareziimis

900001 0000¢ ~——
000O0OIIOOOOSO BIBNN -

@

DGPS

ag
B.8 knsh
43.63 ha ~ 16.81 ha

Kuvari diooditabloo — graafikareZiim

Kuvari diooditabloo koosneb graafikareziimis kahest tulbast:
= All kuvatakse tegelik kdrvalekalle juhtjoonest.
= Uleval kuvatakse kérvalekalle teatud kaugusel. Vt parameetrit Eelvaade [ 67].

Iga ring tahistab teatavat kdrvalekallet sentimeetrites. Vit parameetrit Tundlikkus [-> 67].

Et s6idunurk voib tehnilistel pdhjustel veidi kdikuda, kasutatakse eelvaatetulbas kuvamiseks
tundlikkuse topeltvaartust.

Juhtimise eesmark on esile tdsta alati ainult kesksed nelinurgad.

6.2.2 Kuvari diooditabloo tekstireziimis

Kuvari diooditabloo néaitab tekstireziimis, mitme meetri kaugusel olete juhtjoonest. Samuti ndidatakse,
millises suunas peate rooli keerama, et uuesti mbdda joont sdita. TekstireZiimis eelvaadet pole.
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TRACK-Leaderi paralleeljuhtimine
SECTION-View kasutamine

7.8 knsh
43.48 ha ~ 46.

81 ha

Kuvari diooditabloo — tekstireziim

6.3 SECTION-View kasutamine

SECTION-View on tddlaiuse ja osalaiuste skemaatiline joonis. See kuvatakse sdiduki simbolina ja
see vib asendada kuvari diooditablood.

FH

~

%
Ll

1SN

f——

S

L.

o

2.8 kn/h ' gers
8.61 ha @

4
— |

e

T'

LAUTO

JL@)'
(OW.

! (elele]

SECTION-View péisereal ja edenemisribana

Kui tootate ilma ISOBUS-juhtseadiseta, voib see kuva aidata teid osalaiuste aktiveerimisel. Kui
to6tate ISOBUS-juhtseadisega, siis aktiveeritakse osalaiused automaatselt. Varvide jargi saate teada
praeguse oleku.

Varvus Toiming
Hall Salvestamine on vélja lllitatud.
Osalaiuse alune pdld on juba toddeldud vdi sbiduk on paigal.
Kollane Salvestamine on vélja lllitatud. Osalaiuse alune pind on td6tlemata.
Punane Osalaius valja lilitada. Salvestamine on sisse lllitatud.
Sinine Osalaius sisse lllitada. Salvestamine on sisse llilitatud.
6.4 Soitude salvestamise kaivitamine

Seda peatiikki pole vaja lugeda jargmistel juhtudel:

30302432-02-ET
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Pdoramisala tootlemine

= SECTION-Control on aktiveeritud;
= on olemas to0asendi andur.

Kui te ei kasuta ei SECTION-Controli ega pole paigaldanud toéasendi andurit, ei tea tarkvara, millal
teie seade (nt prits) tddtab ja millal mitte. Seet6ttu peate tarkvarale teada andma, millal t6dd alustate.

Sditude salvestamisel naete ekraanilt, millistel pdllu osadel olete juba sditnud.

Toimingud M Olete kéivitanud navigeerimise.

1. @ — Salvestage soidud. _
= Funktsioonistimbol muutub: @

= Traktorisimboli taha témmatakse roheline jélg. See tahistab soite.

6.5 Pooramisala tootlemine
Pdéramisalal saate luua juhtjooni, mis juhivad Gmber péllu.

Eelised:
= Saate pd6ramisala téddelda parast pdllu siseala. Nii ei jaé parast pdéramisala téétlemist rehvidel
pihustusvahendi jaake.
= SECTION-Control liilitab valja osalaiused, mis asuvad pdllu tddtlemise ajal pdoramisala
piirkonnas.

Piirangud:
= Pddramisala todtlemisel ei saa kasutada automaatset juhtimist TRACK-Leader TOP. Juht peab
masinat alati kasitsi juhtima.

Funktsioo- | Alternati- | Rakendus on siimboli kuvamisel | See juhtub siimboli kérval oleva

nisimbol |ivne selles olekus funktsiooninupu vajutamisel
funktsioo-
nisiimbol

—_— I | :l: :I: Péllupiiri pole veel tuvastatud. Ei saa vajutada.

E I | s' Pd6ramisala pole aktiveeritud. Avab kuva, kus saate maaratleda

. - ooramisala.
Kuvatakse alles pérast pdllupiiri P

tuvastamist.

@ ' | l N{ld saate toodelda pdllu siseosa. | Pdramisalal kuvatakse

SECTION-Control t66tleb iksnes |1U1io0ned:
pollu siseala. Osalaiused
lilitatakse podramisalale
uleminekul vélja.

Paralleeljuhtimine pollu siseosas
on aktiveeritud.

NGUd saate toodelda pddramisala. | Paralleeljuhtimine pdllu siseosas
aktiveeritakse.

—_—
]

40 V2.20191001 30302432-02-ET



MULLER”
ELEKTRONIK

ATRIMBLE COMPANY

TRACK-Leaderi paralleeljuhtimine

Pdoramisala to6tiemine

Funktsioo- | Alternati- | Rakendus on siimboli kuvamisel | See juhtub siimboli kérval oleva
nisimbol |ivne selles olekus funktsiooninupu vajutamisel
funktsioo-
nistimbol
Pdéramisala kustutamiseks hoidke
funktsiooninuppu kolm sekundit all.
Parameeter Peate seadistama jargmised parameetrid:

= Pododramisala laius
Sisestage siin, kui lai peaks poééramisala olema. Aluseks saate sisestada kdige laiema masina
(nt pollupritsi) laiuse.

= Juhtjoonte vahe
Sisestage siin juhtjoonte kaugus Uksteisest. See on tavaliselt tédmasina td6laius.

« Uhe poole reziim
Ainult kiillvimasina parameeter.
Méérake parameetri vaartuseks Jah, kui soovite kiilvimasinaga pé&llupritsi tehnoraja luua ja
mdlemad rajad Uhe téokaiguga luua.
Selles reziimis luuakse juhtjooned nii, et kiilvimasin saab esimesel vdi teisel téokaigul ainult
poolel toolaiusest todtada.

Toimingud M Laaditakse p6llupiiriga pdld.

1. Kaivitage uus navigeerimine.

= Kuvatakse pdld koos pdllupiiride ja mérgistamata pddramisalaga.

8.8 kmsh

DGPS
a8

8.69 ha + B.69 ha l-l |

000G

S

2. Jﬁ — Avage po6ramisala parameetrid.

30302432-02-ET
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Pdoramisala tootlemine

= Kuvatakse parameetrid.
3. Sisestage parameetrid.

4. OK - Kinnitage sisestus.
= Tookuval margitakse podramisala piirkond oranziks.

5. Tdddelge pdllu siseala.
= Parast téétlemist on pbllu siseala roheline ja pddramisala oranz.

8.8 knsh
8.32 ha » B.69 ha

6. — aktiveerige podramisalal paralleeljuhtimine.
— kuvatakse td6kuval.

= Pooramisala margitakse hallilt.

3

= Pddramisalal kuvatakse juhtjooned.

7. Tdéddelge pbdramisala.
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6.6

TRACK-Leaderi paralleeljuhtimine

Takistuste tuvastamine

il

B

g

4.8 knsh 0
8.32 ha ~» B.69 ha

o
i

Takistuste tuvastamine

Kui p6llul on takistusi, saate tuvastada nende asukoha. Nii hoiatatakse teid alati enne, kui tekib

kokkupdrge.

Takistusi saab tuvastada pdllu toétlemise ajal.

Teid hoiatatakse

takistuse eest jargmistel juhtudel:

= jOuate takistuseni hiliemalt 20 sekundi pérast;
= kaugus takistuse ja soiduki vahel on vaiksem kui pdllumajandusseadme tédlaius.

Hoiatus koosneb

alati kahest elemendist:

= graafiline hoiatus todkuva ilemises vasakpoolses nurgas;

- Pdllupiir

— Takistus

= helisignaal.

/\ ETTEVAATUST

Takistused

poigata.

Tarkvara voib hoiatada teid takistuste eest. Kuid see ei saa pidurdada ega takistusest korvale

30302432-02-ET

Takistused

Funktsioonisiimbol | Lisateabega peatiikk

Tulem

Takistuste tuvastamine [
43]

Kuvatakse tuvastatud takistustega kuva.

Takistust nihutatakse.

Takistus seatakse valitud asukohta.

V2.20191001
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TRACK-Leaderi paralleeljuhtimine

Takistuste tuvastamine

Toimingud M Olete kéivitanud navigeerimise.

(o] .
- vajutage.

A
L
2, .. - vajutage.
= lImub jargmine kuva:

LAl

8.8 kmsh
43.32 ha ~ fi6.81 ha

(LT-]
E g

ry

DGPS
:1:}

)

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

kuvatakse masina skemaatiline kujutis koos juhi, takistuse ja takistuse kaugusega GPS-

vastuvotjast.

3. Tehke noolte abil kindlaks takistuse kaugus traktori asukohast.
Et TRACK-Leader teab traktori asukohta, suudab ta takistuse asukoha péllul valja arvutada.

2,

4.

= Takistus kuvatakse niid todkuval.

- salvestage takistuse asukoht péllul.

6.6.1 Takistuste margistuse kustutamine
Toimingud o
1) .ﬁ
1. =) - Hoidke kolm sekundit all.

= K0ik takistused kustutatakse.

44 V2.20191001
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SECTION-Controli aktiveerimine

7 Osalaiuste aktiveerimine SECTION-Controli abil
741 SECTION-Controli aktiveerimine
Toimingud Uhendatud ISOBUS-juhtseadise osalaiusi automaatseks aktiveerimiseks toimige jargmiselt.

1. Aktiveerige parameeter SECTION-Control. [-> 64]
2. Uhendage ISOBUS-ile ISOBUS-juhtseadis.
3. Konfigureerige selle juhtseadise satted. [~ 68]

4. Kaivitage navigeerimine. [-> 19]

7.2 SECTION-Controli tooreziimi muutmine

Kui SECTION-Control on aktiveeritud, vdite tddtada kahes reziimis:
= Automaatreziim
Automaatreziimis IUlitab slisteem osalaiused automaatselt sisse ja valja.
= KésireZiim
Kasireziimis tuleb osalaiused alati késitsi sisse ja valja lllitada.

Juhtelemendid Kési- ja automaatreZiimi vahetus

Tookuval on kuvatud aktiivne reziim:

m Aktiveeritud on automaatreziim.
Aktiveeritud on kasireziim.
7.3 Mitme toolaiusega masinate kasutamine

Kui kasutate juhtseadist, kus on juba konfigureeritud mitu todlaiust, saab SECTION-Control selle
automaatselt tuvastada.

Need voivad olla nditeks jargmised masinad:
= kahe poomiga pdllupritsid;
= kllvimasinad, mis lisaks kilvisele valjastavad ka vaetist.

SECTION-Controli abil saate iga toolaiuse sissellilitatuse eraldi konfigureerida. Selleks on kuval
Satted | SECTION-Control iga tddlaiuse jaoks profiil. [-> 68]

Navigeerimiskuval ei saa kdiki tddlaiuseid korraga kuvada. See muudaks vaate segaseks. Seetdttu
tuleb aktiveerida (ks to6laius. Toddeldud ala tahistatakse ekraanil roheliselt.

Koik alad, mida teised osalaiused todtlevad, luuakse taustal. Kui aktiveerite mdne muu tddlaiuse, siis
kuvatakse selle tootulemused.

Toimingud Muu tédlaius aktiveeritakse jargmiselt.
M Masinal on kaks toolaiust.

M SECTION-Control on aktiveeritud.
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M Navigeerimine on kaivitatud.

e
A
1. - — Avage tédlaiuse vahetamise kuva.

= Avaneb kuva Poomi/seadme konfigureerimine.

[]

2, - Valige kuvatav toélaius. SECTION-Control saab ainult selle todlaiuse osalaiusi
automaatselt sisse/valja lllitada.

3. OK-Kinnitage

=> Navigeerimiskuval kuvatakse valitud tddlaiuse todtulemused.
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8 Rakenduskaartide kasutamine

Rakenduskaart on p6llu iksikasjalik kaart. Péld on sellel kaardil jagatud aladeks. Rakenduskaart
sisaldab teavet selle kohta, kui intensiivne peab td¢ igal alal olema.

Parast rakenduskaardi laadimist kontrollib tarkvara sdiduki GPS-koordinaatide alusel, millised
valjastuskogused on rakenduskaardi jargi vajalikud, ning edastab teabe ISOBUSI juhtseadisele.

Terminal saab rakenduskaarte avada kahes vormingus:
= ISO-XML

— Rakenduskaart tuleb arvutis lisada ISO-XML-tellimusele.

- Rakenduskaarti saab kasutada ainult koos ISO-XML-telimusega rakenduse ISOBUS-TC
abil.

— Uhes tellimuses saab korraga kasutada kuni nelja rakenduskaarti. Nii saab tddseadmetel,
millel on rohkem kui (iks doseerimissiisteem, kasutada iga stisteemi jaoks oma
rakenduskaarti.

- Vorming toetab kdiki ISOBUS-juhtseadiseid sdltumata nende tootjast.
= Shp-vorming (shape)
— Rakenduskaartide avamiseks shp-vormingus kasutatakse TRACK-Leaderi moodulit VRC.
- Korraga saab kasutada vaid (iht rakenduskaarti.
- See tootab ainult ettevotte Miller-Elektronik pdllupritsi juhtseadistega.

Muiller-Elektronik pakub arvutiprogrammi, millega saate teisendada rakenduskaardid shp-vormingust
ISO-XML-vormingusse. Selle nimi on SHP-ISO-XML-Configurator ja selle saab alla laadida ME

veebilehelt.
8.1 ISO-XML-tellimuse rakenduskaart
Toimingud 1. Pdllumaade registris tuleb koostada tihe v&i mitme rakenduskaardi abil ISO-XML-tellimus.

2. Saatke tellimus terminali. Rohkem teavet leiate ISOBUS-TC juhendist.

3. Avage tellimus rakenduses ISOBUS-TC. Séltuvalt konfiguratsioonist peate vajadusel kontrollima,
kas séttevaartus on digesti seadistatud.

Kaivitage tellimus rakenduses ISOBUS-TC.
Avage TRACK-Leader.
Sditke pollule.

Avage rakendus TRACK-Leader.
= Naete tookuval varvilist rakenduskaarti.

N o o &

8.2 Shp-rakenduskaartide tootlemine VARIABLE RATE-Controli abil

8.21 Pohiprotsessid
Selleks et *.shp vormingus rakenduskaarte kasutada, tuleb toimida jargmiselt.
1. Looge arvutis rakenduskaart.

2. Kopeerige rakenduskaart USB-mélupulgale.
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8.2.2

8.2.3

8.24

Toimingud

48

ELEKTRONIK
A TRIMELE COMPANY
3. Importige sobiv rakenduskaart TRACK-Leader abil.
4. Valige rakenduskaardi vorming.
5. Kohandage rakenduskaart vastavalt vajadusele.

Neid samme kirjeldatakse jargmistes peatlikkides.

Rakenduskaardi loomine
Rakenduskaardi saab luua pdllumaade registri vdi muu arvutiprogrammiga.

Rakenduskaart peab koosnema vahemalt jargmistest failidest:
= shp
= dbf
= shx

Rakenduskaardi kopeerimine USB-malupulgale

Kopeerige kdik rakenduskaardid USB-pulgal olevasse kausta applicationmaps.

Rakenduskaardi importimine
Arvutis loodud rakenduskaardi saab importida USB-malupulgalt.
Importige rakenduskaart enne td6de alustamist.

M Olete loonud USB-malupulgal kausta applicationmaps.

M Kaik rakenduskaardid, mida soovite importida, asuvad USB-malupulgal kaustas
applicationmaps.

1. Minge kuvale Malu.
Mélu

A2
- Vajutage.

= Kuvatakse kuva Taustaandmed.

3. Kldpsake real Rakenduskaardid.
= llmub kuva Rakenduskaardid.

- Vajutage.
= llmub kuva Vali rakenduskaart.

5. Klopsake selle rakenduskaardi nimega real, mida soovite importida.
= TRACK:-Leader kontrollib, kas failivorming on tuttav.
= Tundmatu vormingu korral peate looma uue vormingu. Selle kohta lugege jargmisest
peatilkist: Rakenduskaardi uue vormingu loomine [—> 49]
= Kui vorming on tuttav, ilmub jargmine kuva: Vali vorming.
= Tarkvara poolt valitud vorming kuvatakse real Vorming.

6. OK - vajutage selle vorminguga rakenduskaardi laadimiseks.

7. Uus - vajutage uue vorminguga rakenduskaardi laadimiseks.
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Juhtelemendid

Toimingud

30302432-02-ET
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Shp-rakenduskaartide t66tiemine VARIABLE RATE-Controli abil

Rakenduskaardi vorming

Koik rakenduskaardid on Ules ehitatud tabelina.

Funktsioon Vorming annab tarkvarale TRACK-Leader teada, millises rakenduskaardi veerus asuvad
vaartused, mida hiliem kasutatakse t66 méaéarana.

Rakenduskaardi uue vormingu loomine

Peate looma uue vormingu juhul, kui impordite rakenduskaardi, mille (ilesehitus on tarkvara jaocks
tundmatu.

Vormingud salvestatakse otse terminali siseméllu. Kaardid tuleb luua igas terminalis eraldi.

(1)»Uus vorming

®—.- attrvalue

100 000 000 15600 000 ;@
' Vadle |50 0.00 0.00 172.00  0.00 Par-le «
— \|3.00 0.00 0.00 19100  0.00
4,00 0.00 0.00 20000  0.00 0K
= 71500 0.00 0.00 188.00 0.00 —_—
6.00 0.00 0.00 167.00  0.00 @ |
7.00 0.00 0.00 17800 000 ¥
Kuva Uus vorming
@ Kuva nimetus @ Valitud veeru nimetus
@ Vali veeru valimiseks @ Tabelis olevad andmed

Andmed périnevad shp-failist
@ Tabelite pealkirjad
Veergude pealkirjad maaratletakse
rakenduskaardi loomisel arvutitarkvara abil.

Juhtelement Funktsioon

E Veerunimede valimine

Vasakule Vasakule kerimine, kui tabel on ekraanist suurem.
Paremale Paremale kerimine, kui tabel on ekraanist suurem.
OK Valiku kinnitamine

Rakenduskaardi uus vorming luuakse jargmiselt.
M Olete valinud rakenduskaardi.
M Ekraanile on ilmunud kuva Vali vorming.
1. Uus - vajutage.
= limub alljargnev kuva: Uus vorming
2, E - Valige real Veerg selle veeru nimi, mis sisaldab soovitud véartuseid.

3. Vajutage valiku kinnitamiseks OK.
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= lImub alljargnev kuva: Vormingu nimi

4. Sisestage uue vormingu nimi.
= limub alljargnev kuva: Uksus

5. Valige Uksus, milles rakenduskaardi vaartused on koostatud.

6. OK - vajutage.
= lImub alljargnev kuva: Vali vorming.
= Uue vormingu nimi kuvatakse real Vorming.

7. OK - vajutage.
= Rakenduskaart laaditakse. Kui rakenduskaart on suurt, vdib see veidi kauem kesta.

= lImub alljargnev kuva: Rakenduskaardid

Olemasoleva rakenduskaardi vormingu valimine
Toimingud Rakenduskaardi olemasoleva vormingu saab valida jargmiselt.
M Olete valinud rakenduskaardi.
M Ekraanile on ilmunud kuva Vali vorming.

1. Vajutage Vorming.
= Rida Vorming mérgitakse siniseks.

2, E - valige soovitud vorming.

3. Vajutage valiku kinnitamiseks OK.
= Rakenduskaart laaditakse.

= llmub kuva Rakenduskaardid.

Rakenduskaartide vormingute kustutamine
Toimingud Vormingu kustutamiseks toimige jargmiselt.
M Ekraanile on ilmunud kuva Rakenduskaardid.

1. Vajutage Vorming.
= Kuvatakse kuva Vormingud.

N

. Vajutage Vorming.
= Vormingu nimega rida margitakse siniseks.

3. E - Valige vorming, mida soovite kustutada.

[]
4, - kinnitage valik.

5. - vajutage valitud vormingu kustutamiseks.
= llmub jargmine teade: Kas soovite selle vormingu kustutada?
6. - —Kkinnitage.

= Vorming kustutatakse.
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8.2.6 Rakenduskaardi kohandamine vastavalt vajadusele

Parast rakenduskaardi importimist saate teha jargmist:
= muuta kéik vaartused kindla protsendiarvu vorra voi
= muuta valitud vaartused absoluutarvu vorra.

Toimingud Koigi véartuste samaaegseks muutmiseks toimige jargmiselt.
M Olete valinud rakenduskaardi.
™ Ekraanile on iimunud kuva Rakenduskaardid.

M Naete kuval rakenduskaarti.

1. — Muutke kdiki etteantud vaartusi korraga.

= Kuvatakse andmesisestuskuva.

2. Sisestage, mitme protsendi vorra tuleb kdiki etteantud vaartusi muuta. Mérkidega +/- saate
méarata, kas maara tuleks suurendada véi vahendada.

3. Vajutage sisestuste kinnitamiseks OK.
= llmub kuva Rakenduskaardid.

= Veerus Maar muudetakse koiki vaartuseid sisestatud protsendiarvu vorra.
Toimingud Valitud vaartuse muutmiseks toimige jargmiselt.

M Olete valinud rakenduskaardi.

M Ekraanile on iimunud kuva Rakenduskaardid.

M Néete kuval rakenduskaarti.

1. m — Pddrake poordnuppu.

= Veerus Maar kuvatakse sinine raam, mis tahistab lahtrit.

2, m — Markige muudetav méar.
3. — ) Vajutage.

= Kuvatakse andmesisestuskuva.

4. Sisestage uus vaartus.

5. Vajutage sisestuste kinnitamiseks OK.
= llmub kuva Rakenduskaardid.

= Muudetud lahtrisse ilmub uus vaartus.
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Péhilised ohutusjuhised

9 Automaatne juhtimine

Juhtjoonte kasutamiseks jargmises juhtsiisteemis vdite kasutada rakendust TRACK-Leader:
» TRACK-Leader TOP

9.1 Pohilised ohutusjuhised

Alati, kui kasutate automaatset juhtimist, jargige allolevaid ohutusjuhiseid.

= Juhina vastutate juhtsiisteemi ohutu kasutamise eest. Stisteem ei asenda juhti. Liikkuva sdiduki
tottu pdhjustatud eluohtlike dnnetuste ja raskete vigastuste valtimiseks arge lahkuge kunagi
juhiistmelt, kui juhtseadis on sisse lllitatud.

= Juhtseadis ei sbida Umber takistuste. Juht peab sdidetavat teekonda alati jalgima ning alati
késitsi sekkuma, kui teel on vaja Uimber takistuse sbita.

= JuhtsUsteem EI kontrolli s6iduki kiirust. Juht peab s6idukiirust alati ise kohandama, et t66
toimuks ohutul kiirusel ja sdiduk ei valjuks kontrolli alt ega laheks limber.

= Juhtseadis ei v&ta siduki juhtimist Ule, kui see aktiveeritakse testimise, kalibreerimise ja
to6tamise kaigus. Aktiveeritud juhtseadise korral voivad sdiduki juhitavad osad (rattad, teljed,
pddrdepunktid) ennustamatult kdituda. Enne juhtststeemi aktiveerimist tuleb veenduda, et
sBiduki laheduses ei ole inimesi ega takistusi. Nii véldite eluohtlike dnnetuste, vigastuste ja
materiaalse kahju ohtu.

= JuhtsUsteemi ei tohi kasutada Uldkasutatavatel teedel ega muudes avalikes kohtades. Enne
tanavatel voi avalikus kohas sitmist kontrollige, kas juhtseadis on vélja lilitatud.

9.2 Automaatne juhtimine TRACK-Leader TOP

/\ HOIATUS

o Lugege enne kasutuselevdtmist labi kaasasolev kasutusjuhend PSR ISO TOP. Jargige eeskatt
peatliki Ohutus teavet.

o Olge automaatse juhtimise kasutamisel véga tahelepanelik!

o Desaktiveerige automaatne juhtimine, kui keegi satub masina t66 ajal sellele lahemale kui 50
meetrit.

Koik automaatse juhtimise kasutamiseks vajalikud funktsioonisiimbolid kuvatakse otse tddkuval.

Funktsioo | Alternati- | Kirjeldus
nisiimbol |ivne

funktsioo
nisiimbol

Automaatne juhtimine TRACK-Leader TOP on desaktiveeritud vdi pole
uldse saadaval.

2%
.0
1-\"‘-
@Il‘l
- “r

Rooli juhtseadis on paigaldatud ja konfigureeritud, kuid ilmnenud on térge.

Lugege rooli juntseadise rakenduses olevat veateadet.

Automaatse juhtimise aktiveerimine.

@rj‘o
® &

Automaatne juhtimine on aktiveeritav, kuid pole aktiivne.
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Automaatne juhtimine TRACK-Leader TOP

Funktsioo | Alternati- | Kirjeldus
nisiimbol |ivne

funktsioo
nisiimbol

[ @ Automaatse juhtimise desaktiveerimine.

Automaatne juhtimine on aktiivne.

Soiduki pdéramine vasakule.

Kui TRACK-Leader TOP on desaktiveeritud, siis funktsiooniklahv ei to6ta.

E> + Sdiduki pdramine paremale.

Kui TRACK-Leader TOP on desaktiveeritud, siis funktsiooniklahv ei to6ta.

9.2.1 Juhi lilesanded

Juhil on jargmised lesanded.
= Juht peab jalgima ohutust. Automaatne juhtimine toimub pimesi. See ei tuvasta masinale
lahenevat inimest. Automaatse juhtimise korral ei peatuta ega pdigata kdrvale.
= Pidurdama ja kiirendama peab juht.
= Juht peab p66rama.

9.2.2 Automaatse juhtimise aktiveerimine ja desaktiveerimine

/\ HOIATUS

Liiklusonnetuse oht

Sisselllitatud automaatse juhtimise korral véib sdiduk séiduteelt valja sbita ja liklusdnnetuse
pohjustada. Selle kaigus vdivad inimesed viga v6i surma saada.

o Desaktiveerige automaatne juhtimine enne avalikele teedele soitmist.

o Viige juhtimismootor roolirattast eemale.

Automaatne juhtimine ei t6ota jargmistel juhtudel:
= juhtimisreZiim Ring;
= kui juhtjooned on aktiveeritud pddramisalal.
Neil juntudel peate séidukit kasitsi juhtima.
Toimingud Automaatse juhtimise aktiveerimiseks toimige jargmiselt:
M Olete rooli juhtseadise ja TRACK-Leader TOP-i konfigureerinud.
M Olete loonud juhtjooned.

M Olete viinud sdiduki sdidurajale ja juhtjoon on aktiveeritud.

E~3Y

M Tookuval on funktsioonisiimbol !

1. Likake roolimootor vastu rooli. (ainult roolimootoriga siisteemi korral)
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L

2. | - Vajutage.

3 e

!

= Funktsioonisimbol | asendatakse jargmise funktsioonistimboliga: !
= Automaatne juhtimine on aktiveeritud.

3. Kui alustate s6itu, juhib roolimootor sdidukit nii, et sdiduk sdidab piki aktiveeritud juhtjoont.
Toimingud Automaatse juhtimise desaktiveerimiseks on mitu vdimalust.

1. Liigutage rooli.
Vai:
| .
- Vajutage.
= Automaatne juhtimine on desaktiveeritud.

il &

= Funktsioonistimbol ! asendatakse jargmise funktsioonistimboliga: !

9.23 Juhtjoonte nihutamine
Automaatne juhtimine juhib sdidukit piki aktiivset juhtjoont.

Kui aktiveeritud juhtjoon ei vasta GPS-signaali nihke t6ttu enam sdiduki tegelikule asukohale, saate
juhtjoont kasitsi nihutada.

Selleks on kaks vdimalust.
= Saate juhtjoone (ihe téokéaigu jaoks nihutada. Pérast pddramist kasutatakse uuesti vana
asukohta.
= Saate juhtjoone piisivalt nihutada.

Toimingud Juhtjoone nihutamiseks iiheks tookaiguks toimige jargmiselt.

]
M Tookuval on funktsioonisiimbol ! '

1. ] VOi [ - vajutage s6iduki juhtimiseks aktiveeritud juhtjoonega paralleelselt.
= Funktsioonisimbolite kdrvale ilmub teave selle kohta, kui kaugele ja millises suunas

soidurada nihutatakse:

2
4
< 28 cn|;
4

= SOidukit juhitakse.

2. Soiduk sdidab juhtjoonega paralleelselt nii kaua, kuni aktiveeritakse teine juhtjoon.
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Toimingud Juhtjoone pusivalt nihutamiseks toimige jargmiselt.

M Olete kaivitanud navigeerimise

Q00
1 -

, ot

= Juhtjoon nihutatakse.

Vajutage.

— Hoidke kolm sekundit all juhtjoonte nihutamiseks praegusesse asendisse.

Vit peatiikk: Juhtjoonte nihutamine [-> 36]

9.24 Pdoéramine
Pdéramisel peab juht rooli keeramise tle votma ja ise roolima.

Toimingud Kui automaatne juhtimine on aktiveeritud, toimub pddramine jargmiselt.

=3\

M Tookuval on funktsioonisiimbol: | . Automaatne juhtimine on aktiveeritud.

1. Votke roolist kinni ja poorake ise.
= Automaatne juhtimine desaktiveeritakse automaatselt, niipea kui rooli ligutada.

E~3Y L~3Y

=> Funktsioonistimbol ! asendatakse jargmise funktsioonistimboliga: !

2. Poorake.
= Jargmine juhtjoon aktiveeritakse siis, kui selle ja sdiduki vaheline nurk muutub vaiksemaks
kui seadistatud parameeter Pddrdenurk.

)
Qo
3. — Aktiveerige juhtimine kohe, kui jargmine juhtjoon on aktiveeritud.
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Kuva Malu

10 Malu

Andmete liik

Vormingud

Andmekandja
ISOBUS-TC

10.1

56

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Pollu to6tlemisel tekib alati vaga palju andmeid. Meie nimetame neid pdlluandmeteks. Pdlluandmed
tuleb salvestada, et neid oleks vdimalik tulevikus kasutada.

Pdlluandmed koosnevad jargmisest teabest:
= pdllupiirid;

= baaspunkt;

* juhtjooned;

» T66deldud alad

= tuvastatud takistused.

Terminal saab pdlluandmeid salvestada kahes vormingus:
= ngstore-vorming — see on terminali enda andmevorming. Vaikimisi kasutatakse seda vormingut
ning see sisaldab kdiki pdlluandmeid. [ 57]

- nuppudega terminalide ja puutetundlike terminalide ngstore-vorming on erinev. Nuppudega
terminali ja puutetundliku terminali vahel ei saa andmeid vahetada. Lahendust kirjeldatakse
jargmises peatlikis. Andmete vahetamine puutetundliku ja nuppudega terminali vahel [->
61]

— Andmed on kaustas ngstore.
— Arvutis saate avada ngstore-andmeid vaid rakendusega TRACK-Guide Desktop. [-> 32]

= shp-vorming v&i kml-vorming — Tegemist on standardsete vormingutega, millega té6tavad paljud
GIS-programmid. [-> 58]

- Terminal salvestab p6llupiirid, takistuste asendi ja tdddeldud alad ngstore-vormingust shp-
vOi kml-vormingusse ja salvestab USB-malupulgal.

— Terminal saab pdlluandmeid avada ka shp-vormingus.

— Andmed on kaustas GIS.

Koik pdlluandmed salvestatakse USB-mélupulgale.

Kui taidate tellimusi rakendusega ISOBUS-TC, ei tule pdlluandmeid TRACK-Leaderis salvestada.
Andmed salvestatakse automaatselt koos tellimusega failis Taskdata.xml.

Kuva Malu

O 1 )

X
=

Teave kuval Malu

h 4

@®
) |F

@ Laaditud salvestise nimi @ Loendur:
Tootlemata ala / kogu ala

@ P3llupiir @ Téotlemata ala

sdidud;
Toddeldud alad.
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Funktsioonisiimbolid kuval Malu

Funktsioonisiimbol Funktsioon

Laadib salvestised kaustast ngstore.

Salvestab avatud salvestise kaustas ngstore.

M=

Laadib kaustast GIS p6llupiiri ja takistuse punktid vdi kaustast

_ Mo Applicationmaps shp-rakenduskaardid.
T Salvestab p6llupiiri ja takistuspunktid kaustas GIS.
2 A\lis 9

Kustutab avatud salvestise.

& [ |

Sulgeb kuva
10.2 Polluandmed ngstore-vormingus
10.2.1 Polluandmete salvestamine
Toimingud 1. _Minge kuvale Malu.
= Malu

=> Pbhialas kuvatakse praegu laaditud vdi tdddeldud pdld.

2. J - Vajutage.

= Kuvatakse andmesisestuskuva.

3. Sisestage nimi, mille all soovite pdlluandmeid salvestada.
= Andmed salvestatakse USB andmekandjal kaustas ngstore.
= Pold kustutatakse Ulevaatest.

4. Kui soovite pdldu otse edasi tdddelda, peate selle laadima.

10.2.2 Polluandmete laadimine

Toimingud 1. Avage kuva Malu.

| = Malu

2. J - Vajutage.

= Kuvatakse kuva Kirje laadimine.
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= Kuval Malu kuvatakse p6llu tlevaade.

Laaditud pdld sisaldab koiki pdlluandmeid, mis viimase td6tlemise kaigus loodi. Kui soovite t6dd
jatkata, voite jatta kbik andmed samaks. Soovi korral vdite méned kuvatavad andmed ka kustutada:
naiteks sdidud, pdllupiiri voi juhtjooned.

Siit saate teada, kuidas pdlluandmeid kustutada.
= sdidud [ 21];
= pollupiir [- 29];
= juhtjooned [ 39]

10.3 Polluandmed shp-vormingus (Shape)

Saate koik vahetult loodud véi laaditud ngstore-vormingus pdlluandmed shp-vormingusse
teisendada.

shp-vormingusse teisendamisel luuakse kolm pélluandmetega faili. lga fail sisaldab jargmisi
pdlluandmeid:
= pOllupiirid
= takistuspunktid
= Toddeldud alad - selles failis jagatakse kogu t66deldud ala tsoonideks. Kui terminal on t66tanud
ISOBUS-juhtseadisega, salvestatakse iga tsooni kohta kasutatud etteantud vaartus. Seda
failitidpi vdib kasutada selleks, et luua GIS-programmiga tegelike vaartuste kaart. Neid saab
omakorda teisendada rakenduskaardiks.
To6deldud alad saab niild teisendada shp-vormingusse. Faile ei saa uuesti avada.

Iga andmetllip salvestatakse eraldi shp-faili. Terminal lisab nimele vastava lisandi:
= _boundary = pdllupiiriga fail
= _obstacles = takistuspunktidega fail
= _workareas = téddeldud aladega fail

10.3.1 Polluandmete teisendamine shp-vormingusse

Toimingud 1. Avage kuva Malu.

ﬁ Malu
)
- Vajutage.

= Kuvatakse andmesisestuskuva.

2, !

3. Sisestage nimi, mille all soovite pdlluandmeid eksportida.

= Andmed salvestatakse USB-malupulga kaustas GIS.

10.3.2 shp-vormingus pdllupiiri ja takistuspunktide importimine
Toimingud M Kdik andmed, mida soovite importida, asuvad USB-mélupulgal kaustas GIS. Kaustas ei tohi olla
alamkaustu.

M Imporditavad andmed peavad olema vormingus WGS84.
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1. _Avage kuva Malu.

- Milu
re)
- Vajutage.

=> Avaneb jargmine kuva:

Taustaandmed

Tulp praegune
Taustaalad

Takistuse jooned -
Takistuse punktid -
Rakenduskaardid -

2, ¢

3. Péllupiiri laadimiseks klépsake suvandil Taustaalad. Takistuste asukoha laadimiseks klpsake
suvandil Takistuse punktid. Kui soovite importida mdlemat, peate seda tegema eraldi.

Mendudpunktil Takistuse jooned puudub funktsioon.
= limub j&rgmine kuva:

Vali fail

| Field 1.shp Alad —

vasakus veerus naete faili nimetust koos pdlluandmetega. Paremas veerus on GISi
polluandmete liik. Faili nimi s6ltub teist ja kasutatavast GIS-sisteemist.

4, Markige soovitud andmetega rida.

5. J - Vajutage.

= Taustaandmed laaditakse.

Kui soovite pdldu téddelda selle pdllupiiriga, saate nliid kéivitada uue navigeerimise.

10.4 Andmete iimberkorraldamine
Andmete Uimberkorraldamise eesmark on kiirendada terminali t60d.

USB-malupulgal salvestatud andmed sorditakse selliselt, et terminal saaks andmed kiiremini katte.

Toimingud 1. Minge malukuvale.

2, J - Vajutage.
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= Kuvatakse kuva Kirje laadimine.

- Vajutage.
= Kuvatakse kuva Andmehooldus.

4, [ - Klopsake suvandil Andmete korraldus.

5. limub alljargnev teade: valmis.

3.

6. - —Kinnitage.

10.5 Dokumenteeritud soitude vaatamine

Sdite saab vaadata ja kontrollida, kas olete midagi valja jatnud.

Juhtelemendid

Funktsioonisiimbol | Tahendus
Ve

o+

. H
m Suurendamine

Toimingud 1. Minge malukuvale.

Valiku nihutamine vasakule ja paremale

Valiku nihutamine (les ja alla

2. Laadige soovitud pdld.

3. m — Suurendamine.

» :‘,I::') | »

VOi — Hoidke funktsiooninuppu allavajutatuna.

4,
5. m — Keerake poordnuppu.

= Valikut nihutatakse.

Vi

10.6 Pdldude kustutamine USB-malupulgalt

USB-malupulgalt saab kustutada terveid pdlde koos nende andmetega.
Toimingud Pollu kustutamiseks toimige jargmiselt.

1. Minge malukuvale.

2. J - vajutage.

= Kuvatakse kuva Kirje laadimine.

[]
3. - markige kustutatava pdlluga fail.
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4, | — kustutage margitud fail.
= llmub jargmine teade: Kas kustutan selle salvestise?
5, - —kinnitage.

= Failinimi koos pdlluandmetega kustutatakse tabelist.

10.7 Soitude kustutamine
Saate kustutada kdigi salvestatud példude sdidud. Muid pdlluandmeid [-> 56] ei kustutata.
Seda voite teha néiteks hooaja 1&pus.

Toimingud 1. Minge malukuvale.

2, J - vajutage.

= Kuvatakse kuva Kirje laadimine.

3. E — markige soovitud pdld.
=R

4, |

- vajutage.

5. Kuvatakse kuva Andmehooldus.

6. O - klépsake suvandil Kustuta sdidud.

= llmub jargmine teade: Kdik tdddeldavad alad kustutatakse! Jatkan?

7. —Kkinnitage.

10.8 Andmete vahetamine puutetundliku ja nuppudega terminali vahel

Kui olete seni kasutanud nuppudega terminali (nt TRACK-Guide II) ja soovite niilid Gle minna
puutetundlikule terminalile, arvestage andmete teisaldamisel jargmisega:
= kaustas ngstore olevad andmed ei Ghildu kahe terminalittilibi vahel. Nuppudega terminali
ngstore-faile ei saa puutetundlikus terminalis kohe avada. Terminali pdllupiirid ja takistused saab
teisendada shp-vormingusse ja seejarel teise terminaliga avada. Juhendi leiate altpoolt.
= Kuni 04.08.01 tarkvaraversiooniga nuppudega terminalid salvestasid shp-failid kausta
Navguideexport. Failid salvestatakse kausta GIS ainult uuemates tarkvaraversioonides.

Toimingud Pélluandmete teisaldamine nuppudega terminalist

1. Avage nuppudega terminali TRACK-Leaderis kuva Malu.

2, J — Laadige selle pdllu salvestis, mille andmeid soovite teisaldada.

Gis| |

3. - Teisendage avatud salvestis GIS-vormingusse.
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= Pdlluandmed salvestatakse USB-malupulgale kaustas navguideexport. Alates
tarkvaraversioonist V04.09.17 on kausta nimi GIS.
Korrake sama protsessi kigi poldudega, mille andmeid soovite teisaldada.
Uhendage USB-malupulk arvutisse.

Nimetage kaust navguideexport imber kaustaks GIS. Alates tarkvaraversioonist V04.09.17 on
kausta nimi juba GIS.

Uhendage USB-malupulk puutetundlikku terminali.
Avage rakendus TRACK-Leader.

Puudutage valikut Malu.
— Avage pollupiir shp-vormingus.

— Salvestage avatud salvestis.
= Pollupiir salvestatakse kaustas ngstore.

Samamoodi saate teisaldada andmeid puutetundlikust terminalist nuppudega terminali.

10.9 Polluandmete kustutamine

Pdlluandmete kustutamisel kustutatakse terminali ajutisest mélust kogu teave.

Pélluandmed tuleb péarast pdllu téétlemist kustutada, et saaksite luua uue pdllu.

Andmekadu
Kustutatud pdlluandmeid ei saa taastada.

o

Salvestage enne kustutamist kdik olulised pdlluandmed.

Toimingud 1. Minge mélukuvale:

2, |

| E Malu

- Vajutage.

=> Hetkel laaditud pdlluandmed kustutatakse.

62

V2.20191001 30302432-02-ET



MUOILLER’ Konfiguratsioon
ELEKTRONIK

ATRIMBLE COMPANY
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11 Konfiguratsioon

Selles peatiikis selgitatakse kdiki seadistusi, mida peate konfigureerima.

Konfiguratsiooni kbik parameetrid asuvad kuval Satted. Need on riihmitatud jargmiselt:
« Uldine - parameetrid, mis méjutavad TRACK-Leaderi kdiki mooduleid.
= TRACK-Leader — parameetrid, millega konfigureeritakse paralleelsdit. Seega on parameetreid
vaja kdigi moodulite jaoks.
= SECTION-Control — parameetrid, mida on vaja osalaiuste automaatseks aktiveerimiseks.
= TRACK-Leader TOP — TRACK-Leader TOP-i automaatse juhtimise parameetrid.
= Masinaprofiil — teie masinapargi masinate ja sdidukite salvestatud profiilid.

Kuvatavate parameetririhmade arv sdltub sellest, millised moodulid te meniiiis Uldine aktiveerite.

See tuleb konfigureerida

Moodul Peatiikk

TRACK-Leader Riihma Uldine satete konfigureerimine [-> 64]
TRACK-Leaderi konfigureerimine [-> 66]

SECTION-Control Riihma Uldine sétete konfigureerimine [ 64]
TRACK:-Leaderi konfigureerimine [ 66]
SECTION-Controli konfigureerimine [-> 68]

TRACK-Leader TOP Riihma Uldine sétete konfigureerimine [ 64]
TRACK:-Leaderi konfigureerimine [ 66]
TRACK:-Leader TOPi konfigureerimine [— 79]

VARIABLE RATE-Control | Lisaseadistused pole vajalikud [= 47]

Toimingud Konfigureerimiskuvad avatakse jargmiselt.

1. Minge kuvale Sétted:

)

uC)g Satted

|

= [Imub jargmine kuva:
Satted

Valik
Uldine

TRACK-Leader
TRACK-Leader TOP
SECTION-Control

Masinaprofiil

2. Kldpsake soovitud rakenduse rida.
= Kuvatakse parameetriloend.

Jargmistes alajaotistes leiate parameetrite seletused.
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Riihma Uldine sitete konfigureerimine

Selles menlius saate seadistada ekraanikuva ja aktiveerida osasid funkisioone.

SECTION-Control

See parameeter maarab, kas osalaiuste automaatne aktiveerimine on aktiveeritud voi
desaktiveeritud.

Kui rakenduses ISOBUS-TC on kaivitatud tellimus, ei saa seda parameetrit muuta.

Vimalikud vaartused:

= Jah
SECTION-Control on aktiveeritud. Masina andmed (nt tédlaius) voetakse automaatselt
Uhendatud juhtseadisest.
Eeltingimus: ISOBUS-juhtseadis peab olema tihendatud.

= Ei
SECTION-Control on desaktiveeritud. Ainult TRACK-Leaderi paralleeljuhtimine on aktiveeritud.
Kui ISOBUS-juhtseadist pole iihendatud, peate iga masina profiili looma. Vt: Masinaprofiilid [
80]

TRACK-Leader TOP

Nende parameetrite abil saate aktiveerida Reichhardti TRACK-Leader TOP-i automaatse juhtimise
toe.

Vdimalikud vaartused:
= Jah
Automaatne juhtimine on aktiveeritud.
= Ei
Automaatne juhtimine on desaktiveeritud.

Hoiatussignaalid
See parameeter méérab, kas pdllupiiride ja tuvastatud takistuste laheduses kélab hoiatussignaal.

Voimalikud vaartused:
= Jah
= Ei

Hoiatussignaal enne pollupiiri (pollupiiri hoiatussignaal)

Selle parameetriga saate desaktiveerida pdllupiiri Idheduses aktiveeritavad hoiatussignaalid, et
pddramisala naiteks ilma segavate signaalideta tdddelda. Valjaspool pddramisala tdotamiseks tuleb
see parameeter uuesti aktiveerida.

Véimalikud vaartused:
= Jah - hoiatussignaal aktiveeritud
= Ei- hoiatussignaal desaktiveeritud

Ulekatete varvil. edastus

See parameeter méaérab, kas ja kuidas kuvatakse kuval Ulekatted.
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Véimalikud vaartused:
. ”O“
Ulekatteid ei kuvata.
- 14- 6"
Ulekatet mérkiva varvi intensiivsus.
. ”3“
Vaikevaartus

Kaardilehe jaot. kuvam.
Lilitab navigatsioonikuval sisse koordinaatvdrgustiku.

Vérgustiku joonte vahelised kaugused vastavad sisestatud todlaiusele. Vérgustiku jooned
joondatakse pdhja-Iduna ja ida-laéne teljel.

Kaardi suund
See parameeter méérab, mis peab juhtimisel pddrama: taustkaart véi sdidukisimbol.

Véimalikud vaartused:
= Sdiduk paigal
Ekraanil olev sdiduki simbol on liikumatu.
= PAld paigal
Ekraanil olev siduki simbol liigub. Taustkaart ei ligu.

Silu s6idusuund

Kui traktorikabiini katusele paigaldatud GPS-vastuvétja kdigub tugevalt, vdivad kuvatud séidurajad
olla vaga ebauhtlased.

Suvandi Silu séidusuund abil silutakse kuvatavad sdidurajad.
Nouded sdltuvad GPS-vastuvdtjast.

Voimalikud vaartused:
= Jah

— DGPS-vastuvdtja A100 voi A101

Kui kasutate funktsiooni TRACK-Leader TOP ja vastuvétja on iihendatud rooli
juhtseadisega.

— DGPS/GLONASS-vastuvdtja AG-STAR voi SMART-6L
Alati.
= Ei
— DGPS-vastuvdtja A100 vdi A101

Kui te ei kasuta funktsiooni TRACK-Leader TOP ja vastuvdtja on Uhendatud terminaliga.

Kaivita demoreziim

Kaivitab rakenduse simulatsiooni.
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11.2 TRACK-Leaderi konfigureerimine

Juhtjoonte nummerdus
See parameeter méérab, kuidas loodud juhtjooned nummerdatakse.

Vdimalikud vaartused:
= absoluutne
Juhtjoontel on kindlad numbrid. AB-joone number on 0. AB-joonest vasakul ja paremal olevad

jooned nummerdatakse.
= suhteline
Juhtjooned nummerdatakse uuesti iga kord, kui sdiduk aktiveerib uue juhtjoone. Aktiveeritud

juhtjoone number on alati 0.

Beete-reziim

Kui soovite kasutada funktsiooni Read, saate maarata, kas tdodeldavate juhtjoonte tahistus muutub
t66 ajal.
= absoluutne — algul tahistatud juhtjooned jadvad kogu ajaks tahistatuks, isegi kui sdidate mé6da

teisi, tahistamata juhtjooni:
adiian

Voimalikud satted

e

¥

th

(L] M
1] L)
(]
aditan
b--—“‘..‘-

,..
—

i

-

= suhteline —selle sétte- korral nihkuvad koik esiletdstud kohe, kui te eelnevalt esile tdstetud joont
enam ei jargi:
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Tundlikkus
Diooditabloo tundlikkuse reguleerimine.

Mitmesentimeetrise kdrvalekalde korral peab diooditabloo valgusdiood sisse Illituma?
= Vaikevaartus: 30 cm
See vaartus tdhendab 15 cm tundlikkust vasakule ja 15 cm tundlikkust paremale.

Eelvaade

See parameeter maarab, mitu meetrit enne séidukit arvutab kuvari diooditabloo eelvaatekuva séiduki
tulevase asendi.
= Vaikevaartus: 8 m

Poordenurk

Selle parameetriga saate seadistada, millise nurgani stisteem juhtjoone aktiveerib. Kui s6iduki ja
juhtjoone vaheline nurk on vaiksem kui seadistatud nurk, aktiveeritakse juhtjoon. Surema nurga korral
juhtjoont eiratakse.
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50%

;Q,Q-

7

Terminali kditumine, kui seadistatud p6éramisnurk on 30°

@ Soiduki ja juhtjoone vaheline nurk = 30° Sdiduki ja juhtjoone vaheline nurk = 60°
Juhtjoon aktiveeritakse. Juhtjoont ei aktiveerita.

@ Sdiduki ja juhtjoone vaheline nurk alla 30°
Juhtjoon aktiveeritakse.

= Vaikevaartus: 30 kraadi.
= TRACK-Leader TOPi vaartus: 85 kraadi

Kontuuripunktide kaugus

AB-joone salvestamisel kontuurireZiimis salvestatakse punkte pidevalt. Mida rohkem on punkte, seda
tapsemad on joonistatavad kontuurjooned. See aga aeglustab terminali t66d.

Parameeter maarab, millise vahega punktid seatakse. Optimaalne vaartus vdib iga pdllu ja masina
puhul erineda.
= Vaikevaartus: 500 cm

11.3 SECTION-Controli konfigureerimine

Sellel konfiguratsioonietapil konfigureeritakse ISOBUS-juhtseadise osalaiuste aktiveerimine.
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Rakendus tunneb iga ISOBUS-juhtseadise ara selle ISO-ID jargi ja loob iga jaoks eraldi profiili. Nii
saate véetiselaoturi jaoks konfigureerida hoopis teised parameetrid kui oma kiilvimasina véi pritsi
jaoks.

Toimingud M Parameeter SECTION-Control on meniiiis Uldine aktiveeritud.

1. Avage kuva SECTION-Control:

‘ Satted
: | SECTION-Control

= Kuvatakse loend kdigist ISOBUS-juhtseadistest, mis on millalgi olnud terminaliga
Uhendatud. Alati, kui ihendate terminaliga uue ISOBUS-juhtseadise, luuakse uus profiil.

[]
2, — kidpsake poérdnupuga ISOBUS-juhtseadist, mille jaoks soovite konfigureerida
SECTION-Controli. Unendatud juhtseadis on margitud rohelise punktiga.
= Kuvatakse seadistatud parameetrite loend.

3. Seadke parameetrid. Jargmisel lehekiiljiel on nende selgitused.
SECTION-Controli parameetrid

Ulekatte aste
Ulekatte aste kiilukujulise ala tootlemisel.

Seatud Ulekatte aste méjutab valiste osalaiuste korral parameeter Ulekatte tolerants.

0% ulekatte aste 50% Ulekatte aste 100% Ulekatte aste

Vdimalikud vaartused:

* 0% - iga osalaius lilitub t6ddeldud alalt lahkumise korral alles siis sisse, kui alalt lahkutakse
taielikult. Toddeldud alale sditmisel llilitub osalaius valja alles siis, kui osalaius on 1% (le
toddeldava ala.

= 50% - iga osalaius lilitub toddeldud alalt lahkumise korral alles siis sisse, kui see lahkub alalt
50% ulatuses. Té6deldud alale séitmisel lilitub osalaius vélja alles siis, kui osalaius on 50% (le
tdodeldava ala. 50% Ulekatte aste korral Ulekatte tolerants mingit maju ei avalda.

= 100% - iga osalaius lulitub tdddeldud alalt lahkumise korral kohe sisse, kui see lahkub alalt 1%
ulatuses. Té6deldud alale sditmisel lllitub osalaius vélja alles siis, kui osalaius on 100% Ule
td6deldava ala.

Ulekatte tolerants

Kasutage seda parameetrit lubatud Ulekatte m&aratiemiseks. Valimised osalaiused aktiveeritakse
alles siis, kui tlekate on suurem kui selle parameetri vaartus.
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Ulekatte tolerants puudutab tiksnes valist vasakut ja paremat osalaiust. Muid osalaiusi see
parameeter ei puuduta.

Jargmistel joonistel on kujutatud, kuidas m&jub parameeter Ulekatte tolerants, kui Ulekatte aste on
0% Seatud Uilekattetolerantsid on esitatud jooniste all.

Ulekatte tolerants (ilekatte astme 0% korral — mélemal juhul tehti t66d 25 cm ilekattega.

Ulekatte tolerants 0 cm Ulekatte tolerants 30 cm
Osalaius lulitatakse kohe valja. Osalaiust ei liilitata kohe valja, sest praegune
Ulekate on alla 30 cm.

Kui olete seadistanud parameetri Ulekatte aste vaartusele 100%, on parameetril Ulekatte tolerants
td6deldud alast lahkumisel oluline roll. Naiteks juba toddeldud pddramisalas pddramisel.

® ®

Ulekatte tolerants 100%-lise (lekatteastme korral — mélemal juhul liiguti téédeldud alast &ra 25 cm vorra.

Ulekatte tolerants 0 Ulekatte tolerants 30 cm
Kui vaid 1% osalaiusest liigub juba tddeldud Ulekatte tolerants vaimaldab valtida tarbetuid
alast vélja, llitub sisse kogu osalaius. llekatteid.

Parempoolne osalaius lllitub sisse alles siis,
kui toodeldud alast ligutakse valja rohkem kui
30 cm vdrra.

Voimalikud vaartused:

Soovitus: Kui toétate DGPS-iga, ei tohi iilekatte tolerants olla vaiksem kui 30 cm. Suurte
osalaiustega tédseadmete korral, nt véetiselaoturid, seadistage vastava suurusega vaartused:
= Tolerants 0 cm
Véline osalaius liilitatakse vélja, kui olete tdddeldavat ala minimaalselt lletanud. Kui valjute
minimaalsest alast, llilitub véline osalaius uuesti sisse.
= Muu vaartus
Valine osalaius lulitatakse sisse voi vélja, kui llekate on vaartusest suurem.
= Maksimaalne vaartus
Pool vélise osalaiuse laiusest.
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Pallupiiri iilekatte tolerants
Kasutage seda parameetrit, et valtida, et pdllupiiril aktiveeritaks osalaiused vaikseima (ilekatte korral.
Parameeter toétab (lekatte tolerantsina, kuid toimib vaid pdllupiiri Gletamisel.

Enne kauguse muutmist tehke kindlaks, et see praegu keskkonnale ja imbritsevale ohutu on.

Ulekatte diiiisid (EDS)

Seda parameetrit saab seadistada ainult iiksikute diliside aktiveerimisega pdllupritsidel. Muude
siisteemide korral seda ei kuvata.

Kasutage seda parameetrit, et seadistada mitu diilisi samal ajal téétama peavad.

Viivitus
Viivitus on terminalist k&su saatmise ja masina kasu taitmise vaheline aeg.
See aeg on iga masina puhul erinev.

Konfigureerida saab kaht parameetrit;
= viivitus sisselllitamisel
= Vviivitus valjaltlitamisel

Kui teil on ISOBUS-juhtseadis, mis edastab SECTION-Controlile viivitusajad, pole neid parameetreid
vaja muuta. Sel juhul kuvatakse vaartusena tekst ISO.

Kui p6llupritsi puhul sdidab osalaius (le juba téddeldud ala, tuleb see osalaius kohe valja lilitada.
Selleks saadab tarkavara osalaiuse ventiilile valjalllitussignaali. Seejarel suletakse ventiil ja rohk
voolikus langeb. See toimub nii kaua, kuni duisidest ei valju enam midagi. Selleks kulub u 400
millisekundit.

Tulemus on, et osalaiusel toimub kattuv valjastus 400 millisekundi valtel.

Selle valtimiseks tuleb parameeter Viivitus valjalllitamisel seada vaartusele 400 ms. Niiid
saadetakse signaal osalaiuse ventiilile 400 millisekundit varem. Nii saab valjastuse tapselt digel
ajahetkel katkestada.

Jargmisel joonisel on kujutatud viivituse toimimist. Joonisel kujutatakse reaalset toimimist, mitte
kuvari kuva.

Viivitus véljaliilitamisel on seatud vaartusele 0. Kui seatud viivitusaeg on liiga lihike, tekib kattuv véljastus.

Siin on osalaiuse ventiil saanud @ Siin katkestas pdlluprits valjastuse.
valjallilitussignaali
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Véimalikud vaartused:
= Viivitus sisselllitamisel
Sisestage siin osalaiuse sisselilitamise viivitus. Kui osalaius reageerib sisselilitamissignaalile
liiga hilja, siis suurendage seda vaartust.
Nt.

- Magnetventiiliga liitmik 400 ms
- Elektrimootoriga liitmik 1200 ms

= Viivitus valjalllitamisel
Sisestage siin osalaiuse valjallilitamise viivitus. Kui osalaius reageerib valjalllitamissignaalile
liiga hilja, siis suurendage seda vaartust.
Nt.

- Magnetventiiliga liitmik 300 ms

- Elektrimootoriga liitmik 1200 ms

Masina mudel
See parameeter maarab, kuidas peaks edenemisriba GPS-vastuvdtja stimboli taga kuvatama.

Véimalikud vaartused:
= iseliikuv
Iselikuvate pdllumajandusseadmete seadistus.
= veetav
Traktori abil veetavate pdllumajandusseadmete seadistus.
= desaktiveeritud
Lisaseadmete séte.

Kuvari diooditabloo
Kuvari diooditabloo liik.

Véimalikud vaartused:
= Desaktiveeritud
Desaktiveerib kuvari diooditabloo
= Graafiline
Aktiveerib kuvari diooditabloo graafikareziimis
= Tekstireziim
Aktiveerib kuvari diooditabloo tekstireziimis
= SECTION-View
Aktiveerib SECTION-View

Kasutusala
Selle parameetri eesmark on desaktiveerida véljastamine veinikultuurides pédramise ajal.

Kui juhtliini ja s6iduki vaheline nurk on (le 30°, lahtub siisteem sellest, et sdiduk pddrab. Sellisel juhul
I6petatakse véljastamine kdigis osalaiustes.

Piirangud:
= toimib ainult jargmistes juhtimisreziimides: Paralleelne, Kontuurreziimid, A+
= Kui pddramisala on margistatud, desaktiveeritakse funktsioon
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= Kui parameeter Masina mudel on seadistatud veetavale tddseadmele, ei hinnata traktori ja
juhtliini vahelist nurka, vaid juhtliini ja veetava tddseadme vahelist nurka.

Véimalikud vaartused:
= Tavaline — funktsioon desaktiveeritakse.
= Viinamarjakasvatus - funktsioon aktiveeritakse.

Seadmete nihe

Selle parameetri abil saate seadistada td6laiuse nihke vasakule vdi paremale. Sisestage, mitu
sentimeetrit on to6laiuse keskjoon nihutatud traktori keskjoonest.

[

0, . @,

Vasakul: (ihe tb6seadmega traktor; paremal: kahe tééseadmega traktor

J

Seadme nihe — kaugus traktori keskjoone ja @ Kogu tdolaius
kogu td6laiuse keskjoone vahel

Vdimalikud vaartused:
= Sisestage positiivne vaartus, nt 90 cm
Kui seade on nihutatud paremale.
= Sisestage negatiivne vaartus, nt-90 cm
Kui seade on nihutatud vasakule.

Talitlus Kui sisestate selle parameetri vaartuseks muu kui 0, toimub jargmine.
= T66kuval kuvatakse punane juhtjoon, mis joonistatakse sinisest juhtjoonest eemal.
= Edenemisribad on Ghele poole nihutatud. Tapselt nende keskel kuvatakse sinine juhtjoon.

Seadme nihke seadistamise jarel tuleb TRACK-Leaderit veidi teisiti kasutada.

1. Juhtige sdidukit alati nii, et nool jargiks punast joont. Sel juhul j&rgib edenemisriba keskkoht
sinist juhtjoont.

Nihkega seadme juhtjooned

@ Punane juhtjoon — tahistab traktori keskjoont @ Sinine juhtjoon — tahistab td6laiuse keskjoont
@ Nool - tahistab GPS-vastuvédtja asukohta Edenemisriba
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Suvandite Viivitus siseliilitamisel ja Viivitus valjalilitamisel kalibreerimine
See peatiikk on mdeldud edasijdudnud kasutajatele.

Enne peatliki lugemist:
= tehke endale selgeks terminali kasutamine;
= tehke endale selgeks SECTION-Control kasutamine.

Parameetrite Viivitus sisselulitamisel ja Viivitus valjalilitamisel vaikevaartused on kalibreeritud
enamiku pdllupritside jaoks sobivalt.

Kalibreerige parameetrid jargmistel juhtudel:
= Kui kasutate SECTION-Control muud pdllumajandusseadet.
= Kui pdllumajandusseade lllitub tdddeldud alale séitmisel liiga vara vai liiga hilja.
= Kui pdllumajandusseade lilitub tdddeldud alalt lahkumisel liga vara vdi liiga hilja.

Jargmistes peatlikkides kirjeldatakse, kuidas parameetreid kalibreerida.

See peatiikk ja naited on koostatud pdllupritsi naitel. Teiste pdllumajandusseadmete korral peate
toimima analoogselt.

Kalibreerimise etapid

Kalibreerimine koosneb mitmest etapist:

1. kalibreerimise ettevalmistamine;

esimene sditmine pdllule;

teine s6itmine pollule;

valjastuspiiride margistamine;

parandusvaartuse arvutamine.

I

Parameetrite Viivitus sisselilitamisel ja Viivitus valjalilitamisel korrigeerimine.

Etappe kirjeldatakse tdpsemalt jargmistes peatikkides.

Kalibreerimise ettevalmistamine

Kalibreerimiseks vajalikud vahendid ja isikud:
= kaks jalgijat — kaks isikut, kes margistavad téddeldud alad vaiadega;
= tdoriistad tdddeldud alade margistamiseks:

— U 200-300 m piirdelinti;
- 8 vaia p6llu margistamiseks;

= pdlluprits, mille paagis on puhas vesi.

Esimene soit
Selles kalibreerimisetapis peate séitma (le pdllu Ghel rajal.

Jargmisel joonisel on kujutatud, millised punktid peate margistama enne ja pérast sditmist. Juhised
on joonise all.
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Esimese sbidu tulemus

(1) Vvaiad (3) Vvaiad
Margistage enne sditu osalaiuste valised Mérgistage parast sditu osalaiuste valised
otsad. otsad.

@ Vaiadevaheline piirdelint
Margib séidupiirid
Toimingud Pollul s6itmine viivituse kalibreerimiseks.
1. Kaivitage SECTION-Controli abil uus navigeerimine.

2. Viige pdlluprits sdidu algusesse. Sit ei tohiks kulgeda pdllupiiri laheduses, et jaaks piisavalt
ruumi ka teise sdidu jaoks.

Likake poom valja.

Mérgistage véliste osalaiuste otsad vaiadega.

Soitke 100-200 meetrit otse ja pihustage samal ajal puhast vett.
Umbes 100-200 m parast peatage p6lluprits ja lUlitage see vélja.
Salvestage sdit TRACK-Leaderis. Nii saab kalibreerimist korrata.

Margistage valiste osalaiuste otsad vaiadega.

© © N oo o ~ ©

Uhendage vaiad piirdelindiga. Selle abil margitakse sdidu piirid péllule.
10. Kinnitage piirdelint maapinnale kivide v6i pinnase abil.
= Esimene soit on tehtud ja valjastuse piirid mérgitud.
Teine soit
Selles etapis peab sdidusuund esimese sdidu ajal [&bitud alal olema eelmise sdidusuunaga 90°

nurga all. Seejarel peate kontrollima, kas pdlluprits lilitub sisse liiga hilja vdi liiga vara. Oluline on, et
sidaksite Uhtlasel kiirusel ja jatate endale kiiruse meelde.

/\ ETTEVAATUST

Liikuva pollupritsiga kaasnev vigastusoht
Kalibreerimist abistavad jalgijad voivad saada pritsimistorustikust pdhjustatud vigastusi.

o Juhendage jélgijaid hoolikalt. Selgitage neile ohte.
o Jalgige alati, et jélgijad oleksid pritsi torustikust piisavalt kaugel.

o Peatage prits kohe, kui mdni jalgija on sellele liiga lahedale sattunud.

Selles etapis on vaja veel iihe vdi kahe inimese abi. Need inimesed jalgivad sditu ja pritsi likumist
ning margistavad véljastuse piirid.

Juhendage neid inimesi hoolikalt ja hoiatage neid vbimalike ohtude eest.

Jargmisel joonisel on kujutatud kohad, kus jalgijad peavad seisma ja kuhu teie peate [6puks jdudma.
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2. soit

@ Esimese jélgija asukoht @ See joon mérgib kohta, mille juures pérast
toodeldud alalt lahkumist alustavad diiusid
pritsimist.

@ Teise jélgija asukoht @ See joon mérgib kohta, mille juures pérast
t6odeldud alale sisenemist Ipetavad diilsid
pritsimise.

Toimingud M Mahuti on taidetud puhta veega.

M Jalgijad seisavad pdllupritsi torustikust ohutus kauguses.

M Navigeerimine esimese sdiduga on kaivitatud.

M SECTION-Control on automaatreziimis.

1. Seadke pdlluprits u 100 m kaugusel labisdidetud ala suhtes 90° nurga alla.

2. Soitke Uhtlase kiirusega (nt 8 km/h) (ile téddeldud ala. Jatke meelde, kui kiiresti te sdidate.
Pihustage samal ajal vett.

3. Jalgijad peavad seisma eelnevalt margistatud sdidupiiridel torustikust ohutus kauguses.

4. Jalgijad peavad jalgima, kus pdlluprits eelnevalt labisbidetud ala [abimisel t60 [petab ja kus
alustab.

=> Nuid teate, kuidas kaitub p6lluprits juba t66deldud alale séitmisel.

Selleks et saada veel tipsemaid andmeid, vdite sama protseduuri mitu korda korrata.

Viljastuspiiride margistamine - viivitus valjaliilitamisel

Selles etapis peate markima, kus l6petab pdlluprits pritsimise parast toodeldud alale sditmist. Samuti
peate kindlaks tegema, kus peaks I6ppema véljastus tulevikus.

Nii saate teada, kas p6lluprits lilitub valja liiga hilja vai liiga vara.

Jargmistel joonistel on kujutatud, millised jooned peate p6llul margistama parameetri Viivitus
valjalilitamisel arvutamiseks.
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Parameetri Viivitus véljaliilitamisel jooned. Vasakul: polluprits Iiilitub vélja liiga hilja. Paremal: pdlluprits lilitub
vélja liiga vara.

P Kaugus soovitava véljastusjoone Z ja tegeliku X Tegelik valjastusjoon
valjastusjoone X vahel Siin 1dpeb pdllupritsi valjastus.
z Soovitav véljastusjoon

Siin peab I6ppema pdllupritsi valjastus.
R&hu langemisele kuluva aja tttu tuleks jatta
10 cm vaike ilekate.

Mdlemal juhul (vasakul ja paremal) on parameeter Viivitus valjaltlitamisel valesti seadistatud.
= Vasakul: pdlluprits llitub valja liiga hilja. Viivitust tuleb suurendada.
= Paremal: pdlluprits IUlitub valja liiga vara. Viivitust tuleb vdhendada.

1. Vorrelge pollul olevaid margistusi joonistega.

=> Nuid teate, kas pdlluprits lUlitub valja liiga hilja vdi liiga vara.

Viljastuspiiride margistamine - viivitus sisseliilitamisel

Selles etapis peate markima, kus alustab pdlluprits pritsimist parast toodeldud alalt lahkumist. Samuti
peate kindlaks tegema, kus tuleks alustada véljastusega tulevikus.

Nii saate teada, kas p6lluprits lilitub sisse liiga hilja véi liiga vara.

Jargmistel joonistel on kujutatud, millised jooned peate pdllul mérgistama parameetri Viivitus
sisselilitamisel arvutamiseks.

Parameetri Viivitus sisseliilitamisel jooned. Vasakul: plluprits liilitub sisse liiga hilja. Paremal: pdlluprits lilitub
sisse liiga vara.

P Kaugus soovitava véljastusjoone Z ja tegeliku X Tegelik valjastusjoon
valjastusjoone X vahel Siin algab pdllupritsi véljastus.
z Soovitav véljastusjoon

Siin peab algama pdllupritsi véljastus.
R&hu moodustumisele kuluva aja tottu tuleks
jatta 10 cm véike Ulekate.

Mdlemal juhul (vasakul ja paremal) on parameeter Viivitus sisselllitamisel valesti seadistatud.
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= Vasakul: pdlluprits ldlitub sisse liiga hilja. Viivitust tuleb suurendada.
= Paremal: pdlluprits IUlitub sisse liga vara. Viivitust tuleb vahendada.

Toimingud 1. Vorrelge pollul olevaid margistusi joonistega.

= Nuud teate, kas pdlluprits lllitub sisse liiga hilja véi liiga vara.

Parandusvaartuse arvutamine

Viimases etapis tuleb kindlaks teha:
= millist parameetrit tuleb muuta;
= kas praegust viivitust tuleb suurendada vdi vahendada.

NUid peate valja arvutama, mitme millisekundi vdrra te valesti seadistatud parameetrit muudate.
Selleks peate vélja arvutama nn parandusvaartuse.

Parandusvaartuse arvutamiseks peate teada, kui kiiresti pdlluprits liikus. Kiirus tuleb esitada
sentimeetrites millisekundi kohta.

Jargmisest tabelist leiate mdned kiirused ja imberarvutuse cm/ms.

Kiirus km/h Kiirus cm/ms

6 km/h 0,16 cm/ms

8 km/h 0,22 cm/ms

10 km/h 0,28 cm/ms
Toimingud Parandusvaértuse arvutamine:

1. [kaugus P] : [pollupritsi kiirus] = parandusvaartus

2. Olemasolevat parameetrit Viivitus sisselilitamisel v&i Viivitus valjallilitamisel tuleb selle vaartuse
vorra korrigeerida.

Parameetri Viivitus muutmine
NGUd peate kohandama parameetreid Viivitus sisselllitamisel ja Viivitus valjallilitamisel.

Toimingud 1. Parameetri muutmisel kehtivad jargmised p&hireeglid:
— kui pdlluprits ldlitub sisse liiga hilja, tuleb aega pikendada. Viivitust tuleb suurendada.
— kui pBlluprits lUlitub sisse liiga vara, tuleb aega lihendada. Viivitust tuleb véhendada.

2. Arvutage parameetri Viivitus uus vaartus.
Seda tuleb parameetrite Viivitus sisselllitamisel ja Viivitus valjalllitamisel eraldi teha.
Kui pdlluprits Ilitub sisse voi valja liiga hilja:
suurendage olemasolevat viivitust parandusvaartuse vorra.
Kui pdlluprits lulitub sisse vi valja liga vara:
vahendage olemasolevat viivitust parandusvaartuse vétta.

Néide Pélluprits sbitis kiirusega 8 km/h. See vastab 0,22 cm/ms.
Parast teist sditu mdddeti kaugus P. See oli 80 cm.
Parameetri Viivitus valjalilitamisel hetkel seatud vaartus on 450 ms.

Polluprits ldlitus tdddeldud alale sGitmisel valja liiga hilja. Punkt Z asus s6idusuunas enne punkti X.
Jooned olid margitud nii, nagu on n&ha jargmisel joonisel.
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Téddeldud pinnale séitmisel liilitus pdlluprits vélja liiga hilja

1. Parandusvaartuse arvutamine:
[kaugus P] : [pollupritsi kiirus] = parandusvéaartus
80:0,22 = 364

2. Arvutage parameetri Viivitus valjalGlitamisel uus vaartus.
Et pdlluprits Illitub vélja liiga hilja, tuleb parameetrit Viivitus valjalllitumisel suurendada
parandusvaartuse vorra:
364 (parandusvaartus) + 450 (seatud vaartus Viivitus valjaliilitamisel) = 814 (uus vaartus Viivitus
valjalllitamisel).

3. Sisestage parameetri Viivitus valjaliilitamisel vaartuseks 814.
Pélluprits séitis kiirusega 8 km/h. See vastab 0,22 cm/ms.
Parast teist sditu mdddeti kaugus P. See oli 80 cm.
Parameetri Viivitus véljalilitamisel hetkel seatud vaértus on 450 ms.

Pélluprits lilitus téddeldud alale sditmisel vélja liiga vara. Punkt Z asus sdidusuunas parast punkti X.
Jooned olid margitud nii, nagu on n&ha jargmisel joonisel.

& o

Téédeldud pinnale séitmisel lilitus pélluprits vélja liga vara.

1. Parandusvaartuse arvutamine:
[kaugus P] : [pollupritsi kiirus] = parandusvéaartus
80:0,22 = 364

2. Arvutage parameetri Viivitus valjalllitamisel uus vaartus.
Et pdlluprits lllitub sisse voi vélja liiga vara, tuleb parameetrit Viivitus valjalilitumisel suurendada
parandusvaartuse vorra:
450 (seatud vaartus Viivitus valjalllitamisel) — 364 (parandusvaartus) = 86 (uus vaartus Viivitus
véljalilitamisel).

3. Sisestage parameetri Viivitus véljalllitamisel vaartuseks 86.

TRACK-Leader TOPi konfigureerimine

TRACK-Leader TOPi kasutamiseks tuleb seadistada jargmised parameetrid.
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GPS-vastuvatja korgus
GPS-vastuvétja kaugus maapinnast.

Vajalik rakendusele TRACK-Leader TOP

Reaktsioonikiirus

Automaatse juhtimise reaktsioonikiirus ja intensiivsus. Mida suurem vaartus, seda intensiivsem on
rooli likumine.

Selle satte eesmark on seadistada vaartused nii, et séiduk leiaks piisavalt kiiresti jalje, kuid sdidaks
siiski rahulikult ega poleks Ulejuhitav.

Erinevate reaktsioonikiiruste naited

@ Juhtimine reageerib liiga aeglaselt @ Juhtimine reageerib liiga kiirelt

Saate vaartuse enne t66d pinnase omadustega sobitada:
= Kui pinnas on niiske ja juhtimine on raskem, suurendage vaartust.
= Kui pinnas on kuiv ja juhtimine on lihtne, vdhendage vaartust.

Siin seadistatavat vaartust kuvatakse ka rakenduse PSR (rooli juhtseadis) avakuval.

Bl | se

Masinaprofiilid

Igal masinal, millega te tarkvara kasutate, vdivad olla erinevad parameetrid. Selleks et neid mitte iga
kord enne t00 algust seadistada, vdite luua masinate satted masinaprofiilidena.

Alas Masinaprofiil saate sisestada ihendatud pdllumajandusseadmete andmed ja need profiilina
salvestada.

Masina andmeid on vaja jargmistel juhtudel.
= SECTION-Control on desaktiveeritud.
= Terminal ei ole ihendatud tihegi juhtseadisega.

Uue masinaprofiili loomine
Masina all mdeldakse siin traktori ja pdllumajandusseadme kombinatsiooni.

Kui teil on kaks traktorit ja masinapargis kaks seadet, peate looma vastavatel asjaoludel neli
masinaprofiili.

= Traktor A ja prits

= Traktor B ja prits
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= Traktor A ja vaetiselaotur
= Traktor B ja vaetiselaotur
Looge alati kdik kasutatavad kombinatsioonid masinaprofiilidena. Saate luua kuni 20 masinaprofiili.
Toimingud ™ Parameeter SECTION-Control on meniiiis Uldine desaktiveeritud.
1. Minge kuvale Masinaprofiil:

Satted

= | Masinaprofiil
[]
2. - kidpsake satete Uue profiili loomine.
= Kuvatakse andmesisestuskuva.
3. Sisestage uue masinaprofiili nimetus.

4, - Kkinnitage ja salvestage sisestus.
= llmub kuva Masinaprofiil.

5. Seadke masina parameetrid.

11.5.2 Olemasoleva masinaprofiili valimine

Enne t63d peate alati kindlaks mé&arama, millise masinaga oma masinapargist te td6tada tahate.
Selleks peate valima masina masinaprofiili.

Toimingud 1. Minge kuvale Olemasolev masinaprofiil:

@) Satted
e | Masinaprofiil | Olemasolev masinaprofiil
= limub kuva Olemasolev masinaprofiil. Sellel kuval on loetletud kéik salvestatud
masinaprofiilid.
= Aktiveeritud masinaprofiil on mérgitud rohelise punktiga.

2. [0 — kidpsake soovitud masinaprofiili.

= llmub kuva Masinaprofiil.

3. Kontrollige masina parameetreid.

- sulgege kuva, kui parameetrid on diged.
= Valitud masinaprofiil aktiveeritakse.

= Aktiveeritud masinaprofiili nimi kuvatakse avakuval real Masin.

11.5.3 Masina parameetrid

Te vajate parameetreid jargmistel juhtudel.
= Kui tahate luua uue masina masinaprofiili.
= Kui tahate muuta masinaprofiili.

Jargmistelt lehekUlgedelt leiate kdigi masinaparameetrite selgitused.

Toolaius

See parameeter naitab seadme seatud toolaiust.
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Osalaiuste arv

Sisestage siin masina véljalillitatavate osalaiuste arv. Pollupritsi korral on nendeks osalaiuste
ventiilid. Vaetiselaoturi vdi killvimasina korral véivad nendeks olla té6laiuse pooled.

Selle parameetri abil edastatakse osalaiuste dige arv moodulisse SECTION-View [-> 39], et saaksite
osalaiused kasitsi sisse/valja lUlitada.

Iga osalaiust kuvatakse tédkuval edenemisriba osana.

Osalaiused

Avab kuva, kus saate sisestada masina osalaiuste laiused.

Ulekatte aste
Ulekatte aste kiilukujulise ala tootlemisel.

Seatud Ulekatte aste majutab valiste osalaiuste korral parameeter Ulekatte tolerants.

0% ulekatte aste 50% ulekatte aste 100% Ulekatte aste

Vdimalikud vaartused:

= 0% —iga osalaius liilitub téddeldud alalt lahkumise korral alles siis sisse, kui alalt lahkutakse
taielikult. Toddeldud alale sditmisel liilitub osalaius vélja alles siis, kui osalaius on 1% ile
t6ddeldava ala.

= 50% - iga osalaius IUlitub td6deldud alalt lahkumise korral alles siis sisse, kui see lahkub alalt
50% ulatuses. Toédeldud alale sditmisel lulitub osalaius valja alles siis, kui osalaius on 50% Ule
toddeldava ala. 50% Ulekatte aste korral Ulekatte tolerants mingit maju ei avalda.

= 100% - iga osalaius lllitub téddeldud alalt lahkumise korral kohe sisse, kui see lahkub alalt 1%
ulatuses. Té6deldud alale sditmisel lllitub osalaius vélja alles siis, kui osalaius on 100% Ule
toddeldava ala.

Ulekatte tolerants
Vit st [ 69]

Pollupiiri iilekatte tolerants
Vt siit [~ 71]

GPS-vastuv. vas./par.

Sisestage siin, kui kaugele vasakul v6i paremal siduki voi traktori pikiteljest on paigaldatud GPS-
vastuvétja.
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GPS-vastuvétia asukbht

@ Séiduki pikitelg @ GPS-vastuvétja
Asub soiduki pikiteljest paremal

Kui kasutate masinaprofiili, siis eirab TRACK-Leader GPS-vastuvétja asukohta, mille olete sisestanud
rakenduses Tractor-ECU. Seetdttu peate siin eirama rakendusest Tractor-ECU périt vaartust.

Véimalikud vaartused:
= Sisestage negatiivne vaartus, nt -0,20 m
Kui GPS-vastuvétja asub pikiteljest vasakul.
= Sisestage positiivne vaartus, nt 0,20 m
Kui GPS-vastuvétja asub pikiteljest paremal.

GPS-vastuvatja ees/taga

GPS-vastuvétja kaugus todtiluspunktist. To6tluspunkt on pdllupritsi puhul naiteks poom. Vaetiselaoturi
korral on selleks laotuskettad.

Kui kasutate masinaprofiili, siis eirab TRACK-Leader GPS-vastuvétja asukohta, mille olete sisestanud
rakenduses Tractor-ECU. Seetdttu peate siin eirama rakendusest Tractor-ECU périt vaartust.

Vgimalikud vaartused:
= Sisestage negatiivne vaartus, nt: 4,00 m
Kui GPS-vastuvétja asub t66tluspunkti taga.
= Sisestage positiivne vaartus, nt: 4.00m
Kui GPS-vastuvdtja asub tdétluspunkti ees.

Toodasendi andur
Kas masinale on paigaldatud td6asendi andur?

T60asendi andur tuvastab pdllumajandusseadme sissellilitamise ja edastab info terminalile. Sensor
on olemas paljudel traktoritel ning signaalilidese kaudu juurdepaésetav.

Voimalikud vaartused:
= Jah
= Ei
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Pdoratud anduriloogika

Kas to6asendi anduri loogika on pdératud kujul?
= Jah - Td6tluse salvestamine algab, kui tddasendi andur pole aktiivne. Salvestamine 16peb, kui
t66asendi andur aktiveerub.
= Ei-Todtluse salvestamine algab, kui todasendi andur on aktiivne. Salvestamine 16peb, kui
td6asendi andur pole enam aktiivne.

Masina mudel
See parameeter maarab, kuidas peaks edenemisriba GPS-vastuvdtja siimboli taga kuvatama.

Véimalikud vaartused:
= iseliikuv
Iselikuvate pdllumajandusseadmete seadistus.
= veetav
Traktori abil veetavate péllumajandusseadmete seadistus.
= desaktiveeritud
Lisaseadmete séte.

Kuvari diooditabloo
Kuvari diooditabloo liik.

Véimalikud vaartused:
= Desaktiveeritud
Desaktiveerib kuvari diooditabloo
= Graafiline
Aktiveerib kuvari diooditabloo graafikareZiimis
= Tekstireziim
Aktiveerib kuvari diooditabloo tekstireziimis
= SECTION-View
Aktiveerib SECTION-View

Masina tiiiip
Kasutage seda parameetrit pdllumajandusseadme tlilbi ma&ramiseks.

Saadaval on jargmised masinatiibid:
= Prits

= Vaetiselaotur

= Kilvimasin

= Koristusmasin

= Madramata slisteem

Vaetiselaoturite laotusala

Kui soovite, et valjastamine pdéramisalal soitmisel voi tdddeldud alal oleks tapne, saate maarata
vaetiselaoturi laotusala.

Vaetiselaoturi laotusala m&aramiseks on vaja jargmisi parameetreid.
= Laotusulatus
See on laotusketaste ja laotusala keskpunkti vahemaa.
Laotusulatus = (t66pikkus/2) + (valjalllitusjoone ja lactusketaste vahemaa)
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= Toopikkus
Laotusala valja- ja sissellilitusjoone vahemaa

5

—®

@J@

®

Parameetrid Laotusulatus ja T66pikkus

@ Laotuskettad @ Sisselllitusjoon

Kui see joon valjub pddramisalalt, siis
kaivitatakse valjastamine.

@ Valjallitusjoon @ Laotusulatus

Kui see joon jouab pddramisalasse, siis
|dpetatakse véljastamine.

@ Té6pikkus

Viélja- ja sissellilitusjoone vaheline ala.

Parameetrite kuvamiseks loendis tuleb teha jérgmist:

1. Seadistage parameetri Masina tlilip vaértuseks Vaetiselaotur.
= Menius kuvatakse parameetrid Laotusulatus ja Toédpikkus.

Seadmete nihe

Selle parameetri abil saate seadistada td6laiuse nihke vasakule vdi paremale. Sisestage, mitu
sentimeetrit on to6laiuse keskjoon nihutatud traktori keskjoonest.

B

@, @,

Vasakul: (ihe tddseadmega traktor; paremal: kahe tbbseadmega traktor

Seadme nihe — kaugus traktori keskjoone ja @ Kogu tdolaius
kogu todlaiuse keskjoone vahel

Vgimalikud vaartused:
= Sisestage positiivne vaartus, nt 90 cm
Kui seade on nihutatud paremale.
= Sisestage negatiivne vaartus, nt-90 cm
Kui seade on nihutatud vasakule.

V2.20191001 85



Konfiguratsioon MULLER’

Masinaprofiilid ELEKTRONIK
A TRIMBLE COMPANY

Talitlus Kui sisestate selle parameetri vaartuseks muu kui 0, toimub jérgmine.
= T66kuval kuvatakse punane juhtjoon, mis joonistatakse sinisest juhtjoonest eemal.
= Edenemisribad on Ghele poole nihutatud. Tapselt nende keskel kuvatakse sinine juhtjoon.

Seadme nihke seadistamise jarel tuleb TRACK-Leaderit veidi teisiti kasutada.

1. Juhtige sdidukit alati nii, et nool jargiks punast joont. Sel juhul jargib edenemisriba keskkoht
sinist juhtjoont.

Nihkega seadme juhtjooned

@ Punane juhtjoon — tahistab traktori keskjoont @ Sinine juhtjoon — tahistab td6laiuse keskjoont
@ Nool - tahistab GPS-vastuvétja asukohta @ Edenemisriba
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12 Toimimine torketeadete korral

Toimimine torketeadete korral

Torketeate tekst

Voimalik p6hjus

Probleemi korvaldamine

Tahelepanu! Malu ei saanud lahtestada.
Kui probleem ei lahene parast
taaskaivitamist, pd6rduge teeninduse
poole.

Andmekandjal ei saanud andmebaasi
luua.

Kaivitage terminal uuesti.

Aktiivset profiili ei saa eemaldadal

Kustutada pudti hetkel valitud
masinaprofiili.

Valige muu masinaprofiil ja kustutage
seejarel soovitud masinaprofiil.

Malu Umberkorraldamisel ilmnes torge!

Andmekandja on Umberkorraldamise ajal
valja tdmmatud.

Sisestage andmekandja uuesti ja proovige
uuesti imber korraldada.

Andmekandja on tais.

Kustutage andmekandijalt ebavajalikud
andmed ja proovige uuesti.

Andmekandja on vigane.

Kasutage uut andmekandjat.

DGPSi haalestusfaili ei leitud!

DGPS-satetega sisemist faili ei leitud.

Pd6rduge tarkvara uuesti installimiseks
teeninduse poole.

Testimisperiood on mdddas. Teavitage
oma edasimijat.

Testimisperiood on méddas.

Muretsege litsents.

Aktiveerige tarkvara.

USB-andmekandja pole (ihendatud!

Uhendage USB-malupulk.

Eksport nurjus!

Andmekandja on enne eksporti vdi selle
ajal valja tommatud.

Sisestage andmekandja uuesti ja proovige
uuesti eksportida.

Andmekandijale ei saa kirjutada.

Desaktiveerige andmekandja
kirjutuskaitse.

Andmekandja on tais voi kahjustunud.

Kustutage andmekandjalt ebavajalikud
andmed ja proovige uuesti.

Torge!

Pd6rduge klienditeenindusse.

GPS-signaal on katkenud!

Jadaihendus GPS-vastuvétjaga on
katkenud.

Uhtegi asukohta pole vaimalik kindlaks
teha.

Kontrollige GPS-vastuvétja kaabliihendusi
ja Uhendage need uuesti.

GPS-signaal on liiga ndrk!

GPS-signaali kvaliteet on liiga halb,
enamasti varjestuste tottu.

Kontrollige GPS-vastuvdtja paigaldust ja
praegust asendit. Vastuvétjal peab olema
signaali takistustevaba vastuvott.

DGPS pole saadaval! DGPS pole signaalivarjestuse tottu Kontrollige GPS-vastuvdtja paigaldust ja
saadaval. praegust asendit. Vastuvdtjal peab olema
signaali takistustevaba vastuvott.
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DGPS pole saadaval parandusandmete
funktsiooni (nt EGNOS) rikke tdttu.

Kontrollige funktsiooni ldist saadavust.
Kontrollige EGNOSes/WAAS:Is dige
parandussatelliidi olemasolu ja seadistust.

Sellele rakenduskaardile ei leitud sobivat
vormingut. Palun looge uus vorming.

Rakenduskaardi sisule sobivat vormingut
ei leitud. Vastavat vormingut pole loodud.

Olulised vormingud on rakendusega
kaasas. Muid vorminguid saab kasutaja
ise luua.

Profiili pole olemas!

Masina profiili pole olemas.

Looge uus masinaprofiil.

DGPSi haalestust ei saanud GPS-
vastuvotjast lugedal!

Jadaihendus GPS-vastuvétjaga on
katkenud.

Kontrollige GPS-vastuvétja kaabliihendusi
ja Uhendage need uuesti.

e-Dif korr. haalestust ei saanud GPS-
vastuvotjast lugedal!

Jadaihendus GPS-vastuvétjaga on
katkenud.

Kontrollige GPS-vastuvétja kaabliihendusi
ja Uhendage need uuesti.

Kaldemoodulist ei saanud sétteid lugeda!

Jadalhendus GPS TILT-mooduli
kaldemooduliga on katkenud.

Kontrollige kaabliihendusi ja tehke
uhendused uuesti.

Salvestamine nurjus!

Andmekandja on enne salvestamist voi
selle ajal valja tdmmatud.

Sisestage andmekandja uuesti ja proovige
uuesti salvestada.

Andmekandjale ei saa kirjutada.

Desaktiveerige andmekandja
kirjutuskaitse.

Andmekandja on tais voi kahjustunud.

Kustutage andmekandjalt ebavajalikud
andmed ja proovige uuesti.

Kehtetu olek!

Pd6rduge klienditeenindusse.

Tundmatu torge!

Soovite tddtada SECTION-Controliga,
kuid SECTION-Controli toetavat
juhtseadist pole (ihendatud.

Uhendage sobiv juhtseadis voi
desaktiveerige SECTION-Control.

Osalaiuseid ei leitud.

ISOBUS-juhtseadises pole osalaiusi
konfigureeritud. V6i ihendatud ISOBUS-
juhtseadis ei toeta SECTION-Controli.

Vdimalusel konfigureerige juhtseadises
osalaiusi. Kui juhtseadis ei toeta
SECTION-Controli, ei saa seda kasutada.

Seadmel pole toolaiust.

ISOBUS-juhtseadises pole tddlaiust voi
geomeetriat konfigureeritud.

Konfigureerige ISOBUS-juhtseadis.

Sisestage juhtseadises tddlaius digesti.
Pd6rduge masina tootja poole.

Tellimust pole kaivitatud.

Olete konfigureerinud ISOBUS-TC
kasutama ISO-XML-i. Seega ootab
TRACK-Leader tellimust.

Rakenduses ISOBUS-TC pole tellimus
kaivitatud.

Kaéivitage rakenduses ISOBUS-TC
tellimus voi desaktiveerige rakenduses
ISOBUS-TC ISO-XML-i kasutamine.

Sobivaid seadmeandmeid ei leitud.

ISOBUS-juhtseadises pole toolaiust voi
geomeetriat konfigureeritud.

Konfigureerige ISOBUS-juhtseadis.
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RTK signaal on kadunud!

RTK signaal pole signaalivarjestuse tottu
saadaval.

GPS-vastuvétja ja baasjaam peavad
olema takistusteta taeva poole suunatud.

Mobiililevi puudub.

Olete baasjaamast (voi muust
signaaliallikast) liga kaugel.

Seadmeandmeid laaditakse alles.

Kui seda teadet kuvatakse tlikk aega, siis
on terminal Uhendatud juhtseadisega, mis
ei vasta.

Uhendage terminaliga muu juhtseadis.
Véimalik, et te ei saa selle juhtseadisega
SECTION-Controli kasutada, kuna
juhtseadis ei toeta SECTION-Controli.

Seadmete jérjestus pole rakenduses
ISOBUS-TC konfigureeritud. Lugege
terminali kasutusjuhendit.

Konfigureerige rakenduses ISOBUS-TC
seadmete jarjestus.

Seadet ei leitud.

TRACK-Leader pole lihendatud
juhtseadisest saanud andmeid voi
juhtseadist pole ihendatud.

Uhendage juhtseadis, millega saab
kasutada SECTION-Controli.
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