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Jiisy saugumui MUILLER’

Pagrindiniai saugumo nurodymai ELEKTRONIK
A TRIMBLE COMPANY

1 Jusy saugumui

1.1 Pagrindiniai saugumo nurodymai

Prie$ pirma kartg pradédami naudoti prietaisa, atidZiai perskaitykite Siuos saugumo nurodymus.
= Perskaitykite Zemés dkio padargo, kurj valdysite taikomaja programa, naudojimo instrukcija.

Naudojimo paskirtis

Programing jrangg galima naudoti tik kartu su Zemés dkio padargais ir maSinomis. Programine jranga,
galima naudoti tik atliekant lauko darbus; jos negalima naudoti vaziuojant visuomeniniais keliais.

1.3 Ispéjimai ir jy reikSmés

Visi $ioje naudojimo instrukcijoje esantys saugumo nurodymai yra sudaryti taip:

/\ ISPEJIMAS

Sis jspéjamasis Zodis Zymi pavojus su vidutine rizika, dél kuriy (jei jy nebus isvengta) galimi mirties
atvejai arba sunkds suZalojimai.

/\ ATSARGIAI

Sis jspéjamasis Zodis Zymi pavojus su nedidele rizika, dél kuriy (jei jy nebus i$vengta) galimi lengvi
arba vidutiniai kiino suzalojimai arba materialiniai nuostoliai.

PASTABA

Sis jspéjamasis Zodis Zymi veiksmus, kuriuos netinkamai atlikus galimos eksploatavimo triktys.
Siekdami optimalaus rezultato, turite preciziSkai ir atsargiai atlikti Siuos veiksmus.

Yra veiksmu, kuriuos reikia atlikti keliais zingsniais. Jei atliekant vieng i$ Siy Zingsniy atsiranda rizika,
veiksmy, instrukcijoje pasirodo saugumo nurodymas.
Saugumo nurodymai visada bana prie$ pat rizikingg veiksmo Zingsnj ir i8siskiria parySkintu Sriftu ir
ispéjamuoju Zodziu.
Pavyzdys 1. PASTABA! Tai yra nurodymas. Jis jspéja apie rizika, atsirandanci atliekant kita veiksmo
zingsni.

2. Rizikingas veiksmo Zingsnis.

1.4 Reikalavimai naudotojui
= |Smokite valdyti terminalg pagal instrukcijas. Valdyti terminalg galima tik perskaicius $ig,
naudojimo instrukcija.
= Perskaitykite ir kruop3ciai vykdykite visus saugumo nurodymus bei {spéjimus, kurie yra pateikti
Sioje naudojimo instrukcijoje ir prijungty masiny bei padargy instrukcijose.
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Valdymo procesai

Jeigu naudojate tik lygiagretaus valdymo funkcijg

2 Valdymo procesai

2.1

30302432-02-LT

Siame skyriuje pateiktos veiksmy seky apzvalgos, padésiandios apdirbti lauka naudojantis programa
,TRACK-Leader". Sios apzvalgos nurodo, kokius veiksmus reikia nuosekliai atlikti ir kuriuose
skyriuose Sie veiksmai tiksliai aprasyti.

Prie$ pradedant atitinkamus veiksmus, reikia nustatyti programinés jrangos konfigaracija.
Konfigliracija apraSyta skyriuje ,Konfiglracija [-> 66]" ir terminalo naudojimo instrukcijoje: jeigu
terminalu naudojatés pirma karta, sukonfigdruokite terminalg ir taikomajq programa ,TRACK-Leader"
ir vél griZkite prie Sio skyriaus.

Galimi tokie naudojimo variantai:

1. ,TRACK-Leader" naudojimas atliekant paprastq lygiagrety valdyma. Pavyzdziui: ,TRACK-Guide"
be papildomy taikomyjy programuy.

2. ,TRACK-Leader" naudojimas atliekant lygiagrety valdyma ir sekcijy perjungima. PavyzdZiui:
,COMFORT-Terminal* su ,SECTION-Control“.

3. ,TRACK-Leader" naudojimas atliekant lygiagrety valdyma ir kiekio reguliavima tuo paciu metu
pagal naudojamg ,shp* Zemélapj.

4. Uzduociy ,ISO-XML" formatu apdorojimas.

Jeigu naudojate tik lygiagretaus valdymo funkcija

Sis skyrius aktualus tuo atveju, jeigu turite paprasta sistema be ,ISOBUS* darbo kompiuterio. Pvz.,
naudojate terminalg ,TRACK-Guide II* be papildomy programy. Tokiu paciu bidu galite naudotis ir
kitais terminalais, kol neprijungéte jokiy ,ISOBUS" darbo kompiuteriy, o programa ,ISOBUS-TC" yra
deaktyvinta.

1. I18vaZiuokite j lauka.

2. Jeigu Sis laukas anks¢iau jau buvo apdorotas, nuskaitykite lauko duomenis [= 60]. Jeigu norite
apdoroti naujg lauka, pasirapinkite, kad nebty, {kelta jokiy kity lauko duomenuy. Tokiu atveju
nuskaitytg jradq reikia atmesti [ 64].

3. Jeigu turite naudojama zemélapj [-> 49], galite importuoti 8] Zemélapi.
4. Deaktyvinkite parametrg ,SECTION-Control* ekrane ,Nustatymai“ | ,Bendras® [-> 67].

5. Ekrane ,Nustatymai“ | ,MaSinos profilis“ [ 84] pasirinkite naudojamai masiny kombinacijai
tinkama profilj. Arba sukurkite nauja masinos profilj.

6. Paruo3kite naujg navigacijg [ 21].
7. Paleiskite naujg navigacija [— 19].

8. Jeigu naudojate GPS imtuva, dirbantj su EGNOS arba WAAS, nustatykite atskaitos taska. [
23]

9. Pradékite jraSyma. [ 40]

10. Nustatykite pirmajg AB linijg [-> 33].

11. Nustatykite lauko ribas (papildoma parinktis).

12. Apdorokite lauka lygiagreciais pervaziavimais. Tam naudokite Sviesing juostg [ 38].
13. Jeigu artéjate prie Klitties, galite pazyméti klidties padétj [ 43].

14. UZbaige darba, i8saugokite duomenis [= 59] arba eksportuokite duomenis vélesniam
apdorojimui | GIS programg [~ 60].

V2.20191001 7
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Jejgu naudojate ,,SECTION-Control“

Sis skyrius jums aktualus tuo atveju, jeigu jas turite masing su ,ISOBUS* darbo kompiuteriu ir norite,
kad ,SECTION-Control* valdyty masinos sekcijy plocius.

1.
2.

N o o B~ ow

10.
1.
12.
13.
14,

ISvaZiuokite  lauka.

Jeigu §is laukas anksCiau jau buvo apdorotas, nuskaitykite lauko duomenis [-> 60]. Jeigu norite
apdoroti naujg lauka, pasirdpinkite, kad nebty jkelta jokiy kity lauko duomenuy. Tokiu atveju
nuskaitytg jradq reikia atmesti [ 64].

Jeigu turite naudojamg Zemélapj [-> 49], galite importuoti §{ Zemélapi.

Aktyvinkite parametra ,SECTION-Control* ekrane ,Nustatymai* | ,Bendras” [— 67].
Paruo$kite naujq navigacijg [ 21].

Paleiskite naujg navigacija [ 19].

Jeigu naudojate GPS imtuva, dirbantj su EGNOS arba WAAS, nustatykite atskaitos taska. [~
23]

Pradékite jraSyma. [-> 40]

Nustatykite pirmaja AB linijg [ 33].

Nustatykite lauko ribas (papildoma parinktis).

Pazymékite apsisukimo zong [ 40] (papildoma parinktis).

Apdorokite laukg lygiagreCiais pervaziavimais. Tam naudokite Sviesine juostg [ 38].
Jeigu artéjate prie klities, galite pazyméti kliities padétj [— 43].

UZbaige darba, iSsaugokite duomenis [-> 59] arba eksportuokite duomenis vélesniam
apdorojimui | GIS programa [-> 60].

Jeigu naudojate uzduociy valdymo programa ,,ISOBUS-TC*

Jei ISO-XML uzduotis ketinate suplanuoti kompiuteriu naudodami lauko Zzemélapj (FMIS) ir tada
apdoroti terminalu, rinkités taikomajg programg ,|ISOBUS-TC".

Tokiu atveju taikomojoje programoje ,TRACK-Leader jokiy duomeny iSsaugoti nereikia. Visa darbo
metu surinkta informacija bus perduota | ,/ISOBUS-TC* ir iSsaugota uzduoties rinkmenoje.

DidZiausias skirtumas, palyginti su jprastiniu valdymu, yra navigacijos paleidimas ir uzbaigimas bei
duomeny saugojimo vieta. Kitos funkcijos valdomos taip, kaip apra$yta Sioje instrukcijoje.

1.
2.

o o ~ w

liunkite taikomajg programa , TRACK-Leader".

Jei naudojatés masina su ,ISOBUS" darbo kompiuteriu, suaktyvinkite parametrg ,SECTION-
Control* ekrane ,Nustatymai“ | ,Bendras”. [ 67] PrieSingu atveju deaktyvinkite § parametra.

ljunkite taikomajq programg ,|ISOBUS-TC".
Pradékite vykdyti uzduotj. Viykdykite nurodymus, pateiktus ,ISOBUS-TC" instrukcijoje.
Paleide uzduoties vykdyma, jjunkite taikomaja programa ,TRACK-Leader".

Jeigu naudojate GPS imtuva, dirbantj su EGNOS arba WAAS, nustatykite atskaitos taska. [~
23]

Jeigu nenaudojate ,SECTION-Control“, pradékite jraSyma [— 40].

V2.20191001 30302432-02-LT
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10.
1.
12.
13.

Valdymo procesai

Jeigu naudojate uzduociy, valdymo programg ,|ISOBUS-TC*

Jeigu naudojate ,SECTION-Control*, aktyvinkite automatinj reZzima [-> 46] arba valdykite maSing
rankiniu badu.

Nustatykite pirmajg AB linijg [—> 33].

Nustatykite lauko ribas (papildoma parinktis).

Apdorokite laukg lygiagreciais pervaziavimais. Tam naudokite Sviesine juostg [ 38].
Jeigu artéjate prie klities, galite pazyméti klilities padétj. [ 43]

Atlike darbg uzbaikite uzduotj taikomojoje programoje ,|ISOBUS-TC".

V2.20191001 9
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Apie Sig naudojimo instrukcija

Galiojimo sritis
Si naudojimo instrukcija galioja visiems ,Miiller-Elektronik* gaminamiems ,TRACK-Leader

moduliams.

Programinés jrangos versijg, kuriai galioja Si naudojimo instrukcija, rasite skyriuje ,Leidimo
duomenys".

Sios naudojimo instrukcijos paskirtis

Si naudojimo instrukcija skirta , TRACK-Leader" programinés jrangos ir jai priklausangiy papildomy
moduliy naudotojams.

Veiksmy instrukcijos
Veiksmy, instrukcijos tiksliai nurodo, kaip masy gaminiu atlikti atitinkamus darbus.

Sioje naudojimo instrukcijoje naudojome toliau i$vardytus simbolius, Zymingius veiksmy seka;

Vaizdavimo risis ReikSmeé

1. Veiksmai, kuriuos turite atlikti vieng po kito.
2.

= Veiksmo rezultatas.

Taip atsitinka, kai atliekate tam tikra veiksma,

= Veiksmy sekos rezultatas.

Taip atsitinka, kai atliekate visus veiksmus.

%] Reikalavimai.

Jei yra iSvardyti reikalavimai, privalote juos
ivykdyti prie$ atlikdami tam tikrg veiksma.

Nuorodos
Jei Sioje naudojimo instrukcijoje randate nuorody, jos atrodo taip:
nuorodos pavyzdys: [=> 10]

Nuorodos pateiktos lauZtiniuose skliaustuose, kuriuose prie$ nuoroda — rodyklés simbolis. Po rodykle
pateiktas numeris nurodo, kuriame puslapyje yra skyrius su atitinkama informacija.

V2.20191001 30302432-02-LT
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Rezultaty apraSymas

4 Produkto aprasymas

,TRACK-Leader" yra moderni sistema, padedanti Zemés Gkio transporto priemonés vairuotojui
vaziuoti lauku tiksliomis lygiagre¢iomis véZiomis.

Sistema yra moduliné ir naudotojas gali diegti naujy funkcijy.

4.1 Rezultaty apraSymas
Ar programinés jrangos funkcijos veikia, priklauso nuo to, kokios rasies moduliy licencija aktyvinsite.

Yra dvi moduliy rasys:
= pagrindinis modulis: reikalavimai norint paleisti papildomus modulius.

- TRACK-Leader
= Papildomi moduliai: gali bati montuojami jvairiai.
- SECTION-Control
- TRACK-Leader TOP
- VARIABLE RATE-Control

411 TRACK-Leader
Modulio rasis: pagrindinis modulis: jis yra batinas, kad veikty, kiti moduliai.

Reikalavimai Kad galétuméte naudoti 8 modulj, batina jvykdyti Siuos reikalavimus:
= Turi biti aktyvintas papildinys ,TRACK-Leader".
= Turi bti suaktyvinta ,TRACK-Leader" licencija.

Kaip aktyvinti papildinius ir licencijas, suZinosite perskaite terminalo montavimo ir naudojimo
instrukcija.

Funkcijos Toliau iSvardytas funkcijas gausite aktyvine:
= Lygiagreciy orientaciniy, linijy rodmuo.
= Lygiagreciy orientaciniy linijy rodmuo apsisukimo zonoje.
= Lauke esanciy klidiy nustatymas.
= |spéjimas apie nustatytas klidtis.
= |spéjimas prie$ pasiekiant lauko riba.
= Lauko duomeny iSsaugojimas dviem formatais.
= ,SECTION-View" - indikatorius parodo, kurias sekcijas vairuotojas privalo jjungti ir iSjungti
rankiniu badu, kad galéty dirbti be persidengimy.

41.2 SECTION-Control
Modulio rasis: papildomas modulis.

Naudodami ,SECTION-Control“, prijungtame darbo kompiuteryje je galite nustatyti, kurias Zemés dkio
padargo dalis i§jungti, kad baty dirbama be persidengimo. Pavyzdziui, galima i§jungti lauko purkstuvo
sekcijas.

Reikalavimai Kad galétuméte naudoti §{ modulj, batina jvykdyti Siuos reikalavimus:
= Turi biti aktyvintas papildinys ,TRACK-Leader".
= Turi bti suaktyvinta ,TRACK-Leader" licencija.
= Turi biti aktyvinta ,SECTION-Control* licencija.

30302432-02-LT V2.20191001 11



Produkto apraSymas

Bandomujy licencijy naudojimas

Funkcijos

41.3

Reikalavimai

Funkcijos

4.1.4

Reikalavimai

Funkcijos

4.2

Veiksmai

12

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

= Terminalas turi bati prijungtas prie ,ISOBUS" darbo kompiuterio, kurj turi palaikyti ,SECTION-
Control* programa, arba ,Miller Elektronik* gaminio ,SC-Box".
= ISOBUS* darbo kompiuteris turi bati suaktyvintas.

Toliau iSvardytas funkcijas gausite aktyvine:
= Sekcijy perjungimas pagal GPS.

TRACK-Leader TOP
Modulio rasis: papildomas modulis.

Naudodami ,TRACK-Leader TOP*, jmonés ,Reichhardt* vairavimo kompiuteryje galite nustatyti, kaip
vairuoti transporto priemone, kad ji vaziuoty ,TRACK-Leader" suformuotomis orientacinémis linijomis.

Kad galétuméte naudoti §{ modulj, batina jvykdyti Siuos reikalavimus:
= Turi biti aktyvintas papildinys ,TRACK-Leader".
= Turi biti suaktyvinta ,TRACK-Leader" licencija.
= Turi bt aktyvinta ,TRACK-Leader TOP* licencija.
= Traktoriuje turi bati sumontuotas, diegtas ir sukonfigliruotas vairavimo darbo kompiuteris.

- ,TRACK-Leader TOP* veikia tik naudojant jmonés ,Reichhardt" vairavimo kompiuterius:
,Steering ECU PSR, programinés jrangos versijos nuo 02-148.

= Vairavimo kompiuteryje turi bati suaktyvinta ,TRACK-Leader TOP* palaikymo funkcija.

Toliau iSvardytas funkcijas gausite aktyvine:
= Automatiné transporto priemonés kryptis pagal suformuotas orientacines linijas.

VARIABLE RATE-Control
Modulio rasis: papildomas modulis.

Kad galétuméte naudoti §f modulj, batina jvykdyti Siuos reikalavimus:
= Turi biti aktyvintas papildinys ,TRACK-Leader".
= Turi bti aktyvinta ,VARIABLE RATE-Control” licencija.
= ,ISOBUS* darbo kompiuteris turi palaikyti Sig funkcija. Dabartiniu metu modulis funkcionuoja tik
su ,Miller-Elektronik darbo kompiuteriais lauko purkStuvams.

Naudodami ,VARIABLE RATE-Control* galite:
= |kelti naudojamus Zemélapius ,shp” formatu. [ 49] Tuo paciu metu turite naudoti bent vieng
naudojamg zemélapi.
= Perkelti nustatytgsias vertes i naudojamy Zemélapiy | darbo kompiuterj.

Bandomujy licencijy naudojimas

Visuose pristatomuose moduliuose, be aktyvintos licencijos, yra suaktyvinta 50-ies valandy,
bandomaoji licencija.

Kiekvieng modulj galite bandyti 50 valandy. Laikas pradedamas skaiciuoti suaktyvinus modul.
Po 50-ies valandy deaktyvinamos visos funkcijos, kuriy bandymo licencija pasibaigusi.
Taip patikrinsite, kiek laiko galite naudotis bandomaja licencija:

1. i8kvieskite ,TRACK-Leader" pradzios ekrana.
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Produkto apraSymas

Pradzios ekranas

2. Paspauskite lauka ,Informacija“

. Informacija

= Ekrane atsiras uZradas ,Informacija“.

3. Lenteléje matysite, kiek valandy dar galite naudoti bandomaja licencija.

4.3 Pradzios ekranas
Jei jjungus taikomajg programg ,TRACK-Leader* navigacija biina nepaleista, rodomas pradinis
ekranas.
TRACK-Leader
Masina: Default P
ke u Navigacija
i'fl Atmintis
w’ Nustatymai

BgPs

. Informacija

»TRACK-Leader” pradZios ekranas

PradZios ekrane galite:
= perjungti kitus ekranus;

= pazidréti GPS signalo bisena.
= paZiréti aktyvinta masinos profilj;
= pazidréti tuo metu apdorojamo lauko pavadinima.

Valdymo elementai Funkcijos simbolis

Funkcija

u Navigacija

Atidaro parengties ekranag. Jame galite:
= Paleisti arba testi navigacijg. [= 19]
= Pasirinkti valdymo rezimg [ 36]

=

Rodomas vietoj funkcinio klavi$o ,Navigacija®“, jeigu su,SECTION-
Control* programa negalima naudoti navigacijos funkcijos.

Kai paspaudziate §j klavisg, rodomas pranesimas, kuriame nurodyta
priezastis.

Galimos priezastys:

= ,SECTION-Control“ yra suaktyvinta [-> 67], bet neprijungtas
ISOBUS" darbo kompiuteris;

= Nustojo galioti bandomoji licencija.

= Dirbdami nenaudojate ,ISO-XML* uzduociy, o ,ISOBUS-TC*
taikomojoje programoje yra suaktyvintas parametras ,Ar bus
dirbama su ISO-XML?*“. Daugiau skaitykite skyriuje: Darbas
kartu su taikomaja programa ,ISOBUS-TC" [ 31]

= Dirbdami naudojate ,ISO-XML* uzduotis, bet dar nejjungéte
jokios uzduoties.

= Terminalg prijungéte prie naujo ,ISOBUS" darbo kompiuterio,
bet terminalo nepaleidote i$ naujo.
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Funkcijos simbolis Funkcija

= Néra visy taikomajai programai ,|SOBUS-TC" reikalingy

prietaisu.

H ... |Isijungia ekranas ,Atmintis".

Atmintis
> ijungia ek ,Nustatymai“.
1@3 Nustatyimal [sijungia ekranas ,Nustatymai
. | Atsidaro ekranas ,Info".
. Informacija

4.4 Informacija darbo ekrane

Paleidus navigacija, rodomas darbo ekranas. Siame ekrane galite atlikti kitas uzduotis, kurios
reikalingos apdorojant laukus.

Darbo ekrane matoma informacija priklauso nuo to, ar pasirinkta parametro ,SECTION-Control [
67] reikSmé ,Taip“, ar ,Ne*.

— Rrrerhesed

-l

v. B knsh
3.71 ha » 16.15 ha

Darbo ekranas, kai ,SECTION-Control deaktyvinta
Orientacinés linijos Lauko riba
GPS imtuvo padétis Kompasas

Darbo sija Dvigubai pervaziuoti ir apdoroti plotai

®OEE

Skaitikliai ir informacija apie blseng Pervaziuoti ir apdoroti plotai

©@EQE@@

GPS rySio bisena
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Informacija darbo ekrane

(s]als]

alll <

L

AUTO)

9.8 knsh
18.84 ha + g4.66 ha

Pasikeitimai darbo ekrane aktyvinus ,SECTION-Control*

@ Skaitikliai ir informacija apie buseng @ Tamsi spalva Zymi tik dvigubai apdorotus
plotus.
@ Funkcijos simbolis darbo rezimui pakeisti

Orientacinés linijos
Orientacinés linijos — tai pagalbinés linijos, padedancCios vaZiuoti lygiagreciai.

Yra trys orientaciniy linijy rasys:
= AB linija yra pirmoji orientaciné linija. Ekrane ji visada zymima raidémis A ir B.
= Suaktyvinta orientaciné linija yra orientaciné linija, kuria seka transporto priemoné. Ji pazyméta
mélynai.
= Nesuaktyvintos orientacinés linijos — tai orientacinés linijos, kurios néra suaktyvintos.

GPS imtuvo padétis
Pilkos rodyklés vidurys vir§ darbo indikatoriy, atitinka GPS imtuvo padét.

Darbo sija

Darbo sija yra Zemés Tkio padargo simbolis. J sudaro keli keturkampiai. Kiekvienas keturkampis
reiSkia vieng sekcija. Darbo metu keturkampiy spalva gali kisti.

Taip pat zr.: ,SECTION-View" naudojimas [ 39]
Skaitikliai ir informacija apie biiseng

mmoe @

%8.8 knsh
| $5.64 ha » 11.6% ha

177

Informacija apie skaitiklius
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Valdymo elementai darbo ekrane

@ ,SECTION-Control* darbo reZimas @ Nustatytas persidengimo laipsnis

@ Dabartinis greitis @ Bendras lauko plotas uz lauko riby zonos.
Greitis matuojamas remiantis GPS padétimi ir Tik nustacius lauko ribas.
gali bati kitoks nei darbo kompiuteryje
rodomas greitis.

@ Ploto skaitiklis

— Apdirbimo plotas nustacius lauko ribas.
— Jau apdirbtas plotas nenustacius lauko ribuy.

Lauko riba

Lauko riba [-> 27] programinéje jrangoje nurodo tikslig lauko padét] ir yra skirta bendram lauko plotui
apskaiciuoti.

Pervaziuoti ir apdoroti plotai

Plotai uz masinos simbolio pazymimi Zalia spalva. Zalios spalvos reiksmés, atsizvelgiant |
konfigdracija, gali biti tokios:
= PervaZiuoti plotai
Jei naudojate tik ,TRACK-Leader*, pazymimas pervaZziuotas plotas. Jis pazymimas
neatsizvelgiant j tai, ar pervaziuojant plotq masina dirbo, ar ne.
= Apdoroti plotai
Jei naudojate ,SECTION-Control*, pazymimi apdoroti plotai. Su masina pervaziuoti, taciau
neapdoroti plotai nezymimi.

Jei norite, kad programiné jranga Zaliai pazyméty, tik apdorotus plotus, turite atlikti Siuos veiksmus:
= aktyvinti ,SECTION-Control*

arba
= sumontuoti ir aktyvinti darbinés padéties daviklj
Darbinés padéties daviklis atpaZjsta, kad Zemés Ukio padargas yra darbinéje padétyje, ir
perduoda $ig informacijq | terminala.

GPS rysio busena
Rodo DGPS jungties bisena.
Taip pat Zr.: DGPS signalo kokybés patikrinimas [-> 26]

Valdymo elementai darbo ekrane

Siame skyriuje apzvelgiama dauguma funkcijy simboliy, rodomy taikomosios programos darbo
ekrane, ir pateikiamos jy funkcijos.
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Valdymo elementai darbo ekrane

Funkcijy simboliai navigacijos ekrane

Pirmasis langas

Funkcijos
simbolis

Funkcija / skyrius su i§samesne informacija

Lauko riba [-> 27] - lauko ribos pazyméti

Navigacijos ekrane aplink lauka nubréZiama raudona linija. Tai yra lauko riba.

Lauko ribos iStrynimas [-> 29]

Darbo ekrano keitimas [— 30] Rodomas visas laukas.

Rodoma visa transporto priemonés aplinka.

aE B2

|
d

y )

Apsisukimo zonos nustatymas [-> | Simbolis deaktyvintas, nes néra lauko ribos.
40]

ljungiamas ekranas, kuriame galite nustatyti
apsisukimo zona.

.E..

g

Darbinio plo€io pasirinkimas [-> 46]
Rodoma tik tada, kai prijungtas darbo jtaisas turi daugiau kaip vieng darbo plot;.

Pvz., lauko purkstuvai su dviem strypais arba séjamosios, kurias galima naudoti
skysty trady purskimui arba séjimui.

=

[

Kito orientaciniy linijy rinkinio rodymas [= 37]

Rodoma tik valdymo rezimu ,Multi A-B* ir ,Keli iSlyginti kontarai“ .

®

@ |

Funkcijy simboliai rodomi tik tada, | PervaZiavimo taky jraSymo jjungimas [-> 40]
kai ,SECTION-Control* yra

deaktyvinta ir néra darbinés
padeties daviklio. Nutraukiamas apdoroto ploto Zenklinimas

" ,SECTION-Control darbo rezimo pakeitimas [ 46]
o ,SECTION-Control* pasikei¢ia darbo rezimas.
PED . AB linijos suformavimas [~ 33]

Tiksli véliavéliy iSvaizda priklauso nuo to, kuris valdymo rezimas yra suaktyvintas.

% |

Orientaciniy, linijy iStrynimas [— 35]
Tris sekundes palaikykite nuspaude funkcinj klavisa.

Orientacinés linijos iStrinamos.
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Funkcijos
simbolis

Funkcija / skyrius su i§samesne informacija

(alele]

Rodomas antrasis puslapis su funkcijy simboliais.

<0).

ISjungiamas darbo ekranas ir uzbaigiama navigacija.

Antrasis langas

Funkcijos
simbolis

Funkcija / skyrius su i§samesne informacija

Klia¢iy nustatymas [ 43]

Rodomas ekranas su nustatytomis kligtimis.

w
O

Darbo ekrano vaizdavimo keitimas [ | Suaktyvinamas trimatis vaizdas
- 30]

Suaktyvinamas dvimatis vaizdas

Rodomi funkcijy simboliai atskaitos taSko nustatymui ir GPS signalo kalibravimui:
= Atskaitos tadko nustatymas [-> 23]
= GPS signalo kalibravimas [ 24]

Orientaciniy linijy paslinkimas [-> 36]

Orientacinés linijos perstumiamos | einamajg transporto priemonés padeét].

Rodomas pirmasis langas su funkcijy simboliais.

ISjungiamas darbo ekranas ir uzbaigiama navigacija.
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Pirmas paleidimas

5 Valdymo pagrindai
5.1 Pirmas paleidimas
Veiksmai 1. ©—Uunkite terminala,

2. Palaukite, kol bus ikeltos visos taikomosios programos ir pasileis darbo kompiuteris.

3. @ — iSkvieskite ,Parinkimo meniu®.

4. Pasirinkite ,TRACK-Leader".
= Atsiras pradZios ekranas:

= {jungéte ,TRACK-Leader".
5. Paskaitykite, kaip konfigdruoti ,TRACK-Leader". [~ 66]

5.2 Navigacijos paleidimas

Navigacijq galima paleisti dviem badais:
= |$ taikomosios programos ,TRACK-Leader", jeigu dirbate be ,ISO-XML" uzduociy.
= |$ taikomosios programos ,ISOBUS-TC", jeigu dirbate su ,ISO-XML" uzduotimis.

Galimos problemos
Jeigu negalite paleisti navigacijos, nes pradiniame ekrane rodomas pilkas simbolis , galimos
tokios priezastys:
= ,SECTION-Control* yra suaktyvinta, bet neprijungtas ,ISOBUS" darbo kompiuteris.
= Dirbdami nenaudojate ,ISO-XML* uzduogiy, bet ,ISOBUS-TC* taikomojoje programoje
parametras ,Dirbti su ISO-XML?“ nustatytas ,taip".
= Dirbdami naudojate ,ISO-XML" uzduotis, bet dar nejjungéte jokios uzduoties.
= Terminalg prijungéte prie naujo ,|ISOBUS" darbo kompiuterio, bet terminalo nepaleidote i$ naujo.
(Klaidos praneSimas: Nenustatytas padargy i8déstymas.)

5.2.1 Be ,,ISO-XML" uzduoties

Veiksmai M Nustatéte parametrg ,SECTION-Control*. [ 67]
M Jeigu dirbate su ,ISOBUS" darbo kompiuteriu, kompiuterj reikia prijungti prie ,|ISOBUS".
M Jeigu dirbate be ,ISOBUS" darbo kompiuterio, turite pasirinkti tinkama masinos profilj. [ 84]
M Taikomojoje programoje ,ISOBUS-TC" nustatéte parametro ,Dirbti su ISO-XML?“ verte ,Ne".
1. |junkite taikomajg programa ,TRACK-Leader".
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Navigacijos paleidimas

= Rodomas toks ekranas:

TRACK-Leader
Masina: Default ——
Laukas: “ Navigacija
i‘:‘i Atmintis
. q‘ﬂf, Nustatymai
B
‘.I . Informacija

= Jeigu vietoj ,Navigacija“ rodomas tekstas ..., vadinasi, neiSpildéte vienos i$ salygu.

I‘_—'i Atmintis

2. | — paspauskite.
= Rodomas ekranas ,Atmintis*.

3. Dabar turite nuspresti, ar apdorosite laukg pirma karta, ar dirbsite lauke, kurio lauko ribas jau
nustatéte.

4. Jeigu norite apdoroti na_u'g lauka, pasirdpinkite, kad atmintyje nebdty jkelta jokiy kity senesniy

duomenuy. Paspauskite | , kad nuskaitytas jraSas baty paSalintas.
=> Ekrane nerodomas joks laukas.

5. Jeigu norite dirbti lauke, kurio duomenis jau iSsaugojote, paspauskite kIaviéqJ ir
nuskaitykite lauko duomenis i§ USB atmintuko.
= Ekrane rodomas laukas, kurio duomenis nuskaitéte.

— i§junkite ekrang ,Atmintis".
=> Rodomas taikomosios programos pradinis ekranas.

7. Norédami jjungti paruoSimo ekrana;

u Navigacija
i

8. — paleiskite naujg navigacijg arba

9. —l - teskite nuskaitytg navigacija.

= Rodomas darbo ekranas. Siame ekrane rodomas transporto priemonés simbolis arba dar ir
nuskaitytos lauko ribos ir pervaziavimy vézés — priklauso nuo ekrane ,Atmintis* atlikty
veiksmy.

=> Jeigu ekrano viduryje rodomas simbolis * '@, reiSkia, kad néra rySio su GPS imtuvu ir
darbo negalite testi. Prijunkite GPS imtuva ir nustatykite imtuvo konfigiracija.

10. Darbo ekrane rodoma informacija apraSyta skyriuje: Informacija darbo ekrane [-> 14]

11. Tolesniy veiksmy apraSyma skaitykite Siame skyriuje: Valdymo procesai [ 7]
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5.2.2

Veiksmai

5.3
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Valdymo pagrindai

Navigacijos paruoSimas

Su ,,ISO-XML* uzduotimi
Naudokite §{ metoda, kai naudojate taikomajg programa ,ISOBUS-TC".

M Jeigu dirbate su ,ISOBUS" darbo kompiuteriu, kompiuterj reikia prijungti prie ,ISOBUS".,

M Jeigu dirbate be ,ISOBUS" darbo kompiuterio, turite pasirinkti tinkama masinos profil;. [ 84]
Papildomai galite nustatyti padargo darbinj plotj taikomojoje programoje ,Tractor-ECU". Zr.:
Terminalo naudojimo instrukcija.

M Nustatéte parametrg ,SECTION-Control”. [ 67]

M Prie parametro ,Dirbti su ISO-XML?* taikomojoje programoje ,|ISOBUS-TC" nustatéte verte
Jraip”.

1. Paleiskite uzduotj taikomojoje programoje ,ISOBUS-TC". Paleidimo veiksmai aprasyti ,ISOBUS-
TC* naudojimo instrukcijoje.

2. |junkite taikomajg programa ,TRACK-Leader".
= Rodomas darbinis ekranas su visais duomenimis i§ ,ISO-XML" uzduoties.
=> Jeigu darbo ekranas nerodomas, vadinasi, neispildéte kai kuriy salygu.

= Jeigu ekrano viduryje rodomas simbolis ®, reiSkia, kad néra rysio su GPS imtuvu ir
darbo negalite testi. Prijunkite GPS imtuva ir nustatykite imtuvo konfiglracija.
3. Darbo ekrane rodoma informacija apra$yta skyriuje: Informacija darbo ekrane [-> 14]

4. Tolesniy veiksmy apradyma skaitykite Siame skyriuje: Valdymo procesai [-> 7]

Navigacijos paruosimas

PradZios ekrane paspaudus mygtuka ,Navigacija“, atsiranda vadinamasis parengties ekranas. Jame
turite nustatyti kai kuriuos parametrus.

Darbinis plotis 12.00 m

Atstumas tarp ||n|_1|| 12.00 m

Valdymo redimas Lygiagretus

Ll Intervalas 1 é)

Parengties ekranas

Valdymo elementai

Funkcijos simbolis ReikSmé
Navigacija paleidziama i§ naujo.
' ) NuvaZiuotas kelias istrinamas.
[____: \ ' Pratesiamas darbas tame lauke, kuris jradytas ekrane ,Atmintis®.
J NuvaZiuotas kelias neistrinamas.
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Parametras
Parametras PaaiSkinimas
Darbinis plotis Perimamas i$ prijungto ,ISOBUS" darbo kompiuterio arba masinos
profilio.
Atstumas tarp linijy, Atstumas tarp orientaciniy liniju.
Valdymo reZimas Zr.: Pasirinkti valdymo rezima [— 36]
Intervalas Siuo parametru galite nustatyti orientaciniy linijy rodymo storesne linija
intervala.
Taip turéty bati paprasCiau vaziuoti kas antromis arba kas tre¢iomis
vézémis.
Barstymo plotis Rodomas tik naudojant traSy barstytuvus.
Zr.: Masiny parametrai [ 88]
Darbinis ilgis Rodomas tik naudojant tray barstytuvus.
Zr.: Masiny parametrai [ 88]
5.4 DGPS kalibravimas

DGPS reiskia ,Globali padéties sistema su diferencialo signalu®.
Tai yra sistema, skirta transporto priemonés padéciai apibréZti.

Kada kalibruoti? Kalibravimo poreikis ir laikas priklauso nuo naudojamo signalo:
= Jei GPS naudojate be koregavimo signalo, kiekvieng kartg prie$ pradédami dirbti turite kalibruoti
GPS signala.
Kuo tiksliau tai atliksite, tuo tiksliau veiks sistema. Ir atvirk$¢iai, kuo netikslesnis yra GPS
kalibravimas, tuo netiksliau sistema gali nustatyti transporto priemonés padét].
= Jei naudojate RTK koregavimo signala, nereikia nurodyti atskaitos tasko ir kalibruoti GPS
signalo. Traktoriaus padétis nuolat koreguojama i$§ RTK stoties per koregavimo signalg.

Problemos aprasymas Per parg sukasi Zemé ir keiCiasi palydovy padétis danguje. Todél pasislenka apskaiCiuota tasko
padétis. Dél poslinkio po tam tikro laiko ji nebéra einamoji.

Sis fenomenas vadinamas nuokrypiu ir ji galima sumazinti.

Jums tai reiSkia, kad visos lauko ribos ir orientacinés linijos, kurias suformavote per dieng, jau po
keliy, valandy bus Siek tiek pasislinkusios.

Problemos sprendimas Yra dvi nuokrypio pasalinimo galimybés:

= Naudoti RTK sistemas.

= Naudojant atskaitos taSkg — nustacius atskaitos taska ir sukalibravus GPS signalg kiekvieng
karta, prie$ pradedant dirbti. Nemokama galimybé Zemdirbiams, naudojantiems EGNOS, WAAS
arba kitus DGPS signalus, kuriy tikslumas apytikriai yra +/~ 30cm.

= Trumpam laikui taip pat galima perstumti orientacines linijas.

= Naudojant korekcijos signala. Mokama GPS tiekéjy paslauga. Tik kartu su labai tiksliu GPS
imtuvu. GPS signalas reguliariai ir automatiskai kalibruojamas i$ naujo.
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30302432-02-LT

Valdymo pagrindai
DGPS kalibravimas

Kam reikalingas atskaitos taskas?

Nustate atskaitos taskq galite palyginti faktines GPS koordinates su iSsaugotomis GPS koordinatémis
ir i8lyginti galimus nuokrypius (poslinkius).

GPS signalui kalibruoti reikalingas stabilus taskas ant zemés. Tai yra vadinamasis atskaitos taskas.
Kalibruojant GPS signalg iSsaugotos atskaitos tadko koordinatés palyginamos su dabartinémis
koordinatémis ir suderinamos.

=3
| kaire — laukas su kalibruotu GPS signalu; | deSine — laukas be kalibruoto GPS signalo

e

Jei nenurodysite atskaitos tasko ir kiekvieng kartg prie$ pradédami dirbti nesukalibruosite GPS
signalo:
= |ra8ytos lauko ribos, orientaciniy linijy ir t. t. GPS koordinatés skirsis nuo realiy koordinaciu.
= Lauko dalys negalés bti apdorotos, nes pagal GPS jos bus uz lauko ribos.

Todél, norédami pasiekti maksimaly, tiksluma, turite:
1. Kiekviename lauke, per pirma pervaZiavima nurodyti atskaitos taska.

2. Prie$ pradédami lauko, kuriam jau nustatéte atskaitos taska, apdorojima sukalibruokite GPS
signala,

3. Jeigu laukas didelis ir apdorojimg tesite daug valandu, papildomai sukalibruokite GPS signala.

Atskaitos tasko nustatymas

Nurodant atskaitos taska, svarbios yra GPS imtuvo koordinatés. Jeigu nenorite kiekvieng kartg
iSmontuoti GPS imtuvo, visada pastatykite transporto priemone toje pacioje vietoje. Taip GPS
imtuvas atsiduria toje pacioje vietoje.

Nurodant atskaitos tadka, reikés stabilaus tasko, kurio padétis einant laikui nesikeigia. Pavyzdziui,
medzio, riboZenklio arba vandens nuotako danggio.

Sio tasko reikés per bisimus GPS signalo kalibravimus, traktoriui tiksliai toje pacioje vietoje pastatyti.

PASTABA

Duomeny praradimas, kai néra atskaitos tasko
Jei ateityje nerasite atskaitos tasko, jrayty duomeny naudoti negalésite.

o Visada paZymékite tikslig kiekvieno lauko atskaitos tadko padétj!

Toliau pateiktame paveikslélyje parodyta, kaip galima pastatyti traktoriy nurodant atskaitos taska.
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Y

Traktorius, nurodant atskaitos taskq

“ GPS imtuvas ant traktoriaus kabinos stogo > Atskaitos tasko padétis
@ Atstumas tarp GPS imtuvo ir tako prie kelio Atstumas tarp GPS imtuvo ir tasko prie kelio
kraSto X adyje kraSto Y adyje

-=--Linija nuo stabilaus tasko per keligq

Veiksmai M Apdorojate lauka pirma karta.

1. |vaZziuodami | laukg ieSkokite stabilaus tasko. Pvz., medj, riboZenklj arba vandens nuotako
dangt.

2. NubréZkite linijg nuo norimo stabilaus tasko per kelia.
3. Traktoriy su abiem priekiniais ratais pastatykite ant linijos.

4. UzZsiraSykite atstuma nuo pasirinkto tasko iki traktoriaus.
Tolesniy GPS kalibravimy metu Sis atstumas turi bati vienodas.

5. Paleiskite naujg navigacija.

6. 200 _ paspauskite.

J: — paspauskite.
J: — paspauskite.

=> Programa per 15 sekundziy nustato dabartine padétj ir iSsaugo jg kaip atskaitos taska.
Atskaitos taskas nurodomas tiksliai ten, kur yra GPS antena.
= Taip atSaukiami galimai jau esami atskaitos taskai ir signalo kalibravimai.

~

L

=> Darbo ekrane po masinos simboliu atsiranda atskaitos tasko simbolis: CR‘

= Nustatéte ataskaitos taska.

543 GPS signalo kalibravimas

Kalibruojant GPS signalg, GPS imtuvas turi biti tiksliai toje vietoje, kaip nustatant atskaitos taska.
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Kada kalibruoti?

Veiksmai
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@ @ ©

——q)--
14 ‘

GPS imtuvo padétis atskaitos tasko atzvilgiu, kalibruojant GPS signalg

>T¢  Atskaitos tasko padétis
“ GPS imtuvas ant traktoriaus kabinos stogo

GPS signala turite kalibruoti tokiais atvejais:
= kiekvieng kartg prie$ pradédami dirbti;
= kai nustatote, kad nors vaziuojate vézémis, ekrane rodomas nuokrypis.

@

= Kai raudonas trikampis prie funkcijos simbolio 2 mirksi
| I—

@]

1. |vaZiavime | laukq privaziuokite prie ,atskaitos taSko“.

2. Traktoriy su abiem priekiniais ratais pastatykite ant linijos.
Traktorius turi stovéti tokiu paCiu kampu, kaip nustatant atskaitos taska. Atstumas nuo stabilaus
taSko prie kelio krasto turi biti toks pats, kaip nurodant atskaitos tadka.

(elele]

3. — paspauskite.
4, J: — paspauskite.
V4
D@
5. A paspauskite.

= Programa per 15 sekundZiy nustato momenting padétj. IS naujo kalibruojant atskaitos taska,
senais kalibravimas perraSomas.

V2.20191001 25



Valdymo pagrindai

GPS signalo kokybés patikrinimas

3.5

26

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

= Rodomas toks ekranas:

GPS kalibravimas
Kalibravimas atliktas
Nuokrypis: 0.670 m c@:
AmiZius: 0.00 h —
baigta [>§<]
5
6. - atgal

GPS kalibravimo ekrane dabar pasirodo tokie parametrai;
= Nuokrypis
Rodo atskaitos tako nuokrypj nuo atskaitos tasko nurodymo. Pagal tokig verte perslenkami visi
lauko duomenys. Kalibruojant GPS signalg, i$ naujo nustatomas nuokrypis.
= AmzZius
Prie$ kiek valandy buvo paskutin kartg kalibruotas GPS signalas. Nuo 3io tako rodomos
Simtosios valandos dalys. PavyzdZiui: 0,25 h = ketvirtis valandos = 15 minudiy,

GPS signalo kokybés patikrinimas

Kuo geresnis GPS signalas, tuo tiksliau ir patikimiau dirba ,TRACK-Leader*. GPS signalo kokybé
priklauso nuo daugelio faktoriy;
= nuo GPS imtuvo modelio;
= nuo geografinés padéties (kai kuriuose pasaulio regionuose koregavimo palydovy signalai
nepriimami);
= nuo vietiniy kliti¢iy signalui lauke (medziai, kalnai).

£
T ol

Informacija darbo ekrane

@ Dabartiné GPS signalo kokybé @ Stulpeliy grafikas
Rodo rySio kokybe. Kuo daugiau mélyny
stulpeliy, tuo geresnis rysys.

@ Sujungty palydovy skaicius

GPS signalo kokybé

Kokybé Aprasymas

RTK fix Didziausias tikslumas.

RTK float Apytikriai 10-15 cm tikslumas tarp véziy, TerraStar-C.

DGPS GPS su koregavimo signalu. Priklausomai nuo GPS imtuvo ir
konfigaracijos: WAAS, EGNOS, GLIDE arba kitos.
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Veiksmai
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Lauko riba

Kokyheé Aprasymas
GPS Silpnas ir netikslus signalas.
INV Néra GPS signalo. Darbas negalimas.

Lauko riba

Kad sistema Zinoty lauko kontdrus, galite pazyméti lauko ribg. Lauko riba rodoma kaip raudona linija,
nubrézta aplink lauka,

Lauko ribos Zenklinimas néra bitinai privalomas. Visi taikomosios programos moduliai funkcionuoja
taip pat ir be lauko ribos. Taiau lauko ribos naudojimas suteikia tam tikrus privalumus:
= Galima nustatyti bendrg ir apdorotg plota. Tai uztikrina geresnj ir tikslesnj uzpildyma;
= Terminalas {spéja jus, kai artéjate prie lauko ribos;
= Tik nustacius lauko ribg ekrane galima rodyti apsisukimo zong;
= Nustacius lauko ribg, galima automatiskai iSjungti sekcijas, esancias uz lauko ribos. Tai visy,
pirma tikslinga lauky, purk$tuvams su dideliu darbiniu plo€iu;

Yra kelios lauko ribos zenklinimo galimybés:
= Tiesiogiai terminale: [ 27]

- Atliekant darba su darbo jtaisu;

- Apvaziuojant laukg traktoriumi arba kita transporto priemone (keturra¢iu motociklu);
= Importuojant lauko ribg; [ 29]

- ISmatuoty duomeny importavimas ,shp* formatu.

— Importavimas i§ ankstesniy ,TRACK-Leader* jrady;

- Kompiuteryje jradytos lauko ribos importavimas

Lauko ribos nustatymas apvaziuojant lauka

Jeigu norite nustatyti lauko ribg tiesiogiai terminale, turite apvaZiuoti lauka. Kuo tiksliau apvaZiuosite
lauka, tuo tiksliau ribos srityje bus perjungiamos sekcijos.

GPS signalo tikslumas labai svarbus:
= Jeigu yra galimybé, naudokite tiksly GPS signala, pvz., RTK.
= Jeigu naudojate DGPS, kalibruokite GPS signalg kas 15 minuéiy. Kalibravimui nutraukite lauko

ribos jraSyma (simbolis @ ) ir nuvaziuokite | atskaitos taska. Po kalibravimo vél
nuvaziuokite j vieta, kurioje nutraukéte apvaZiavima.

Pagrindinis procesas - be ,ISOBUS“ darbo kompiuterio ir be ,,SECTION-Control“
Lauko apvaziavimas, kai dirbate be ,ISOBUS" darbo kompiuterio ir be ,SECTION-Control*;

M Parametras ,SECTION-Control* yra deaktyvintas.

M Pasirinkote savo transporto priemonei tinkamg masinos profilj.

1. Paleiskite naujg navigacija,

2. Jeigu dirbate be RTK, nustatykite atskaitos takq arba sukalibruokite GPS signala.

V2.20191001 27




Valdymo pagrindai

Lauko riba

3.

4.
5.

MULLER’
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

= Jis matote tokj vaizda;

L g

8.8 knh g5
' 6,08 ha il )

@ — paspauskite §j funkcijos simbolj ir informuokite terminala, kad darbo jtaisas dirba.
Jeigu Siame darbo jtaise (arba traktoriuje) sumontuotas darbinés padéties jutiklis, kurio
konfigdracija nustatyta masinos profilyje, tai is simbolis nerodomas. Tokiu atveju terminalas
automatiskai atpaZjsta, kad darbo jtaisas dirba.

ljunkite darbo jtaisg arba nustatykite darbo jtaisg darbinéje padétyje.

ApvaZiuokite laukg. ApvaZiuodami pabandykite priartéti iSorine darbo jtaiso dalimi tiesiai prie
lauko ribos. Jeigu pastebéjote, kad darbinis plotis skiriasi nuo darbo jtaiso plocio, sustokite ir
sukoreguokite masinos profilyje parametrg ,Darbinis plotis“. Apvaziuodami laukg galite nustatyti
net Siek tiek didesne Sio parametro verte ir po to apvaZiuoti laukg atitinkamu pastoviu atstumu iki
lauko ribos.
= Po pirmyjy centimetry pamatysite, kad ekrane uz transporto priemonés simbolio rodomas
lotas pazymétas Zalia spalva. Zalia spalva pazymétas apdorotas plotas:

G =
B3

» L

8.8 knsh i
' 8.08 ﬂ; .-Il =)

6. ApvaZiuokite visg lauka,

7.

28

Sustokite, kai apvaziavote lauka.
= ApvaZiavimas turi bati uzbaigtas:

4
e

% @
Qoo

8.8 kn/h i
’ 8.43 2.3 .-Il )
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Lauko riba

8. — Paspauskite §j funkcijos simbolj, kad pazymétuméte lauko ribg aplink Zaliai pazyméta
plota.
=> Navigacijos ekrane aplink laukg nubréZiama raudona linija. Tai yra lauko riba.

= Skaitiklio srityje dabar rodomas apskaiciuotas lauko plotas.

= Esate prie lauko ribos, todél terminalas jjungia garsinj jspéjimo signalg, ekrane rodomas jspéjimo
praneSimas ,Lauko riba“.

Galite iSsaugoti taip nustatyta lauko riba,

Lauko apvaziavimas su ,,SECTION-Control*

Jeigu dirbate su ,SECTION-Control, atlikite tiksliai tokius pacius veiksmus, apradytus pagrindiniame
procese.

Svarbu:
= ,ISOBUS* darbo kompiuteris turi bati prijungtas.
» Pries lauko ribos nustatyma aktyvinkite nustatymuose parametra ,SECTION-Control*.

OJONNN
= Funkcijy simbolius ir pakeicia simbolis &2 . Pagrindinio proceso 3

veiksme reikia aktyvinti ,SECTION-Control* automatin rezima. Apdorotas plotas automatiskai
pazymimas, kai dirbama su darbo jtaisu.

Lauko apvaziavimas traktoriumi, keturraciu motociklu arba kita transporto priemone
be darho jtaiso

Daugeliu atvejy patogiau apvaziuoti laukg transporto priemone, netraukiancia jokio darbo jtaiso.

Svarbu:
= Apvaziuoti naudojamoje transporto priemonéje reikia sumontuoti terminalg ir GPS imtuva,
= KeturraCiam motociklui reikia nustatyti mainos profilj. Labai tiksliai nurodykite GPS imtuvo
padétj ir darbinj plotj.
= Pusé darbinio plocio atitinka atstuma nuo transporto priemonés vidurio iki lauko ribos. ISlaikykite
§j atstuma apvaZiuodami visa lauka.

Lauko ribos importavimas

Gallite importuoti lauko ribg i$ iSorinés programos. Tai gali bati senesnés lauko ribos, nustatytos su
kitu terminalu, arba duomenys i$ kitos matavimo proceddros. Duomeny $altinis neturi jtakos. Svarbu
tik tai, kad riba bty nustatyta labai tiksliai.

Informuojamy duomeny parametrai:
= Duomeny, formatas: shp
= Standartas: WGS84

Siame skyriuje aprasytas lauko ribos importavimas: Lauko duomenys ,shp* formatu (forma) [ 60]

Lauko ribos iStrynimas

Taip istrinsite lauko riba;
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Darbo ekrano vaizdavimo keitimas

=

= Raudona linija pazyméta lauko riba bus istrinta.

1. - palaikykite paspaude tris sekundes.

5.7 Darbo ekrano vaizdavimo keitimas

Yra kelios galimybés darbo ekrano vaizdavimui keisti.

Valdymo elementai Valdymo elementas Funkcija

m Priartinti ir nutolinti vaizda.

Rodyti visg lauka,
|

Rodyti transporto priemonés aplinka,.

Aktyvinti 3D vaizda.

Aktyvinti 2D vaizda,
:

5.8 Duomeny jvedimas
Duomenims jvesti naudojamas duomeny jvesties ekranas.
Iradyti kaip...
20111116 |
A%
Duomeny jvesties ekranas i§saugant
Valdymo elementai Funkcijos simbolis | Funkcija
' ] I8trinti Zenkla.
- & Perjungti didZiujy ir mazujy raidziy raSyma.
@ 4
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Funkcijos simbolis | Funkcija

x Nutraukti {vest]

2 Patvirtinti jvestj.

Veiksmai E — - .
1. - pasirinkti pageidaujama, Zzenkla,

u
2, - patvirtinti pasirinktg Zenkla,

= Zenklas bus patvirtintas. Zymeklis persoks per vieng padét;.

3. |veskite kitus Zzenklus.

4, - jvede visus zenklus, patvirtinkite jvest].
5.9 Darbas su kitomis taikomosiomis programomis
5.9.1 Darbas kartu su taikomaja programa ,,ISOBUS-TC*

,TRACK-Leader" galima naudoti kartu su taikomaja programa ,ISOBUS-TC".

Tai suteikia tokius privalumus:
= Naudojant ,TRACK-Leader", nereikia [kelti arba importuoti lauko duomenu. Paleidus uzduot]
ISOBUS-TC* programoje, visi lauko duomenys perkeliami tiesiai | , TRACK-Leader".
= Galima dirbti remiantis naudojamais zemélapiais, kurie jtraukti | uzduotj.

Jeigu naudojate abi programas, atkreipkite démesj | tokius nurodymus:

1. Jeigu dirbdami naudojate ,TRACK-Leader", uzduotj visada paleiskite taikomojoje programoje
/ISOBUS-TC*.

Darbo su ,,ISOBUS-TC* suaktyvinimas ir deaktyvinimas

Jeigu taikomosios programos ,|ISOBUS-TC* naudoti neketinate, deaktyvinkite ,ISO-XML* uZduogiy
vykdymo funkcija:

1. Atidarykite taikomajg programa ,ISOBUS-TC*

2. |junkite ekrang ,Nustatymai®:

3. Sukonfigdruokite parametrg ,Dirbti su ISO-XML?".

4. 13 naujo paleiskite terminala.

5.9.2 Darbas kartu su darbo kompiuteriu
Jeigu norite perjungti sekcijas darbo kompiuteriu, reikia aktyvinti funkcijg ,SECTION-Control* [ 67].
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Suaktyvinus ,TRACK-Leader" perima visus prijungto zemés tkio padargo parametrus i§ ,|ISOBUS"
darbo kompiuterio.

Pavyzdziui;
= Darbinis plotis
= Sekcijy skaiius
« Zemés tkio padargo geometrija
Darbo kompiuteris i§ ,TRACK-Leader* gauna $ig informacijg;
= Sekcijy jjungimo ir iSjungimo komandos (,SECTION-Control)
= |[terpiami kiekiai (iS naudojamo Zemélapio arba ,ISO-XML* uzduoties)

59.3 Darbas su ,,TRACK-Guide Desktop“
,TRACK-Guide Desktop"“ yra nemokama programa kompiuteriui.

Su ja galite:
= perzidréti darbo rezultatus;
= spausdinti ataskaitas savo klientams.

Bericht TRACK-Gulde £AE0S

Pt 2011097102200 Dt 11017000

FATLAhIV MOTITRE TU e e

Fratie Eomet F N Pl Limasbar Db oy Gormmrmbnl
e BRC S a

Programos langas

Ataskaita

»TRACK-Guide Desktop* galite rasti srityje ,Download", internetinéje svetainéje www.lacos.de.
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Orientaciniy linijy naudojimas vaZiuojant lygiagreciai
6 »1RACK-Leader* lygiagretus valdymas

6.1 Orientaciniy linijy naudojimas vaziuojant lygiagre€iai

Orientacinés linijos - tai lygiagrecios, ekrane rodomos linijos. Jos padés lauke dirbti lygiagreciomis
juostomis.

Pirmoji orientaciné linija, kurig suformuojate terminale, vadinama AB linija. Ekrane ji dazniausiai
Zymima raidémis A ir B. Visos kitos orientacinés linijos apskaiciuojamos ir bréZiamos pagal AB linija.

AB linija jraSoma per pirmajj vaziavima, kuris atliekamas vairuojant rankiniu badu. Terminalo
valdymas priklauso nuo pasirinkto valdymo rezimo.

6.1.1 Tiesios orientacinés linijos
Veiksmai M Valdymo reZimas ,Lygiagretus" yra suaktyvintas. [-> 36]

1. Transporto priemone sustabdykite prie pageidaujamos AB linijos pradZios tasko.

[,
2, | - nustatykite pirmajj tadka.
= Ekrane atsiranda taskas A.

= Pirmaji véliavélé ant funkcijos simbolio tampa Zalia:

il
@

B>

3 I@ T

LAUTO
(- e

\WO
[ ® o lsle}
8.8 knsh bes
B.88 ha il =)
3. Pervaziuokite j kit lauko puse.

1n..!|}

=

- nustatykite antrajj tadka.

= Ekrane atsiranda taskas B.

= Antroji véliavélé ant funkcijos simbolio taip pat tampa Zalia.

=> TaSkai A ir B sujungiami linija. Tai ir yra AB linija.

= AB linijos kairéje ir deinéje pusése atsiranda kitos orientacinés linijos.

P JE R A FAEAEl § R B M B
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6.1.2

Veiksmai

6.1.3

Veiksmai

6.1.4

Veiksmai

34
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Kreivés formos orientacinés linijos
M Valdymo rezimas ,ISlygintas Kontdras® arba ,/dentiSkas kontras* yra suaktyvintas. [~ 36]
1. Transporto priemone sustabdykite prie pageidaujamos AB linijos pradZios tasko.
;
ID’I 1
- nustatykite pirmajj tadka.
= Ekrane atsiranda taskas A.

3. NuvaZiuokite j kitg lauko puse. Turite vaziuoti netiesia linija.
= VaZziuojant ekrane bréZiama linija uz transporto priemonés.

- nustatykite antrajj tadka.
= Ekrane atsiranda taskas B.
=> TaSkai A ir B sujungiami linija.

Orientacinés linijos pagal kompasa
M Valdymo rezimas ,A+" yra suaktyvintas.
1. Transporto priemone sustabdykite prie pageidaujamos AB linijos pradZios tadko.
1

2. Paspauskite funkcinj klavisa; |
= Atsiras duomeny jvesties ekranas.

3. |veskite, kokia kryptimi turi bdti rodomos orientacinés linijos. Gali jvesti nuo 0 iki 360°.

4. ,OK" - patvirtinkite.
=> Ekrane rodomos kelios lygiagrecios orientacinés linijos, nukreiptos jvesta kryptimi.

Kelios orientacinés linijos

Jeigu vaZiavimo kryptj lauke reikia keisti keletg karty, galite nustatyti iki penkiy AB liniju.

Laukas, kuriame dirbama naudojant kelias orientacines linijas.
M Valdymo rezimas ,Keli iSlyginti kontarai“ arba ,Multi A-B“ yra suaktyvintas.
1. Nustatykite pirma AB linija. Atkreipkite démesj, kad ant naudojamy funkcijy simboliy baty
uzra8yti skaiiai nuo 1 iki 5. Jie reidkia orientaciniy linijy junginio numerj.
2. Lauke dirbkite pagal Sias orientacines linijas.
A [
3. ay pakeiskite orientaciniy, linijy junginj. Ant io funkcijos simbolio visada pateikiamas kito

orientaciniy linijy junginio numeris.
= Pradingsta visos orientacinés linijos.
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= Ant funkcijy simboliy atsiranda nauiji skaiciai.
4. - pageidaujama kryptimi nustatykite nauja AB linija.

5. Lauke dirbkite pagal Sias orientacines linijas.

' [s>
6. Funkcinj klavisg Y paspaudus dar karta, ant funkcijos simbolio rodomas numeris padidéja
ir galite nustatyti naujg AB linija. Naujos AB linijos nenustadius, paeiliui rodomas esamos AB
linijos.
6.1.5 Apskritimo formos orientacinés linijos
Veiksmai M Valdymo rezimas ,Apskritimas” yra suaktyvintas.

1. Transporto priemone sustabdykite ties lauko iSorine riba, $alia apskritos laistymo sistemos.

>

2, |

- nustatykite pirmajj taska.

3. Apvaziuokite bent puse lauko.

D

1
4, - nustatykite antrajj tadka.
= Ekrane atsiranda apskritimo formos orientacinés linijos.
6.1.6 Adaptyviosios orientacinés linijos
Veiksmai M Valdymo rezimas ,Adaptyvusis kontdras: rankinis“ arba ,Adaptyvusis konttras: automatinis” yra

suaktyvintas.
1. Transporto priemone sustabdykite prie pageidaujamos AB linijos pradZios tasko.

e

2, | - nustatykite pirmajj tadka.

3. NuvaZiuokite | kitg lauko puse.
= Paskui rodyklés simbolj bréZiama linija.

I'h-.!D'

— veikiant valdymo rezimui ,Adaptyvusis kontdras: rankinis* paZymékite apsisukimo
manevra,

5. Valdymo rezimu ,Adaptyvusis kontliras: automatinis* apsisukite. Sistema automatiskai pastebi,
kad jus apsisukate.
=> NubréZtos linijos kairéje ir deSinéje pusése rodomos naujos orientacinés linijos.

6. Sekite nauja orientacine linija.

6.1.7 Orientaciniy linijy iStrynimas
Bet kuriuo metu galite iStrinti ir i§ naujo suformuoti orientacines linijas.

Veiksmai g i' P
X . Skirtingais

1. Apie 3 sekundes palaikykite nuspaude kurj nors i$ iy mygtuky; , |
valdymo reZimais simboliai gali atrodyti kitaip.
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Orientaciniy linijy naudojimas vaZziuojant lygiagreciai

= Orientacinés linijos istrinamos.
= Valdymo reZimais ,Multi A-B* ir ,Keli i8lyginti kontdrai* orientaciniy_linijy rinkiniai
sunumeruojami i naujo.

6.1.8 Orientaciniy linijy paslinkimas
Naudokite Sig funkcija, kai esate norimose vézése, taciau terminale rodoma traktoriaus padétis Salia
Siy véZiy,
Si funkcija veikia tik $iais valdymo rezimais:
= Lygiagretus
= |3lygintas kontdras
= |dentiSkas kontdras

Veiksmai M Paleidote navigacija,

000
1. -

Plet
- jei orientacine linijg norite paslinkti | esamg padétj, palaikykite nuspaude tris
sekundes.

paspauskite.

2.

= Orientaciné linija bus paslinkta.

6.1.9 Valdymo rezimo parinkimas
Nuo valdymo reZimo priklauso, kaip bus nustatomos ir parodomos lauko orientacinés linijos.

Veiksmai 1. |junkite parengties ekrana;

u Navigacija
[]
2. - paspauskite ,,Valdymo reZzimas".

3. E - pasirinkite pageidaujama valdymo reZima,

[]
4, [ - patvirtinkite jvestj.

Yra tokie valdymo rezimai:
= Valdymo rezimas ,Lygiagretus*
1 o

—
Siuo valdymo rezimu lauke galésite vaZiuoti lygiagregiomis, tiesiomis vézémis.
= Valdymo rezimas , A+“
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Orientaciniy linijy naudojimas vaZiuojant lygiagreciai

/\
‘\ )
Z
Veikiant Siam valdymo reZimui, rankiniu badu galite jvesti, kokia geografine kryptimi reikia
nustatyti orientacines linijas. [veskite kryptj laipsniais (nuo 0 iki 360°), ir orientacinés linijos bus

suformuotos automatikai bei lygiagrediai.
Valdymo rezimas ,,I8lygintas kontiras*
F co—

A

— | —
Valdymo rezimu ,I$8lygintas kontlras® kreivés keiCiasi kiekvienoje orientacinéje linijoje. Vaziavimo
kryptimi orientacinés linijos tampa tiesesnés.

Valdymo rezimas ,ldentiSkas kontiras“
A ¥ e 1

== =
Valdymo rezimu ,Identigkas kontdras* kreivé nesikeicia. Sj rezima naudokite tik aptakioms
kreivéms.

Sio valdymo rezimo triikumas — atstumai tarp orientaciniy linijy tam tikru metu tampa per dideli.
Tuomet nebegalima lauko apdoroti tiksliai, iSlaikant véZe prie véZés.

Jei atstumai tarp orientaciniy liniju, per dideli, istrinkite jas ir suformuokite naujg A-B linija.
Valdymo rezimas ,,Multi A-B“

Y

.
L

Siuo valdymo rezimu galite nustatyti iki penkiy A-B linijy. Pavyzdziui, juo galite dirbti L formos
lauke.

Valdymo rezimas ,,Keli iSlyginti kontirai“

Siuo valdymo rezimu galite nustatyti iki penkiy A-B liniju, kurios bty pateikiamos kaip i$lygintas
kontdras.

Valdymo rezimas , Apskritimas“

Siuo valdymo rezimu galite nustatyti apskritimo formos orientacines linijas, pagal kurias galésite
dirbti laukuose, kuriuose jrengtos apskritos laistymo sistemos.

= Valdymo rezimas ,,Adaptyvusis kontiras: rankinis“
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Ekrano 8viesinés juostos naudojimas

Siuo valdymo rezimu, kaskart vaziuojant, bréZiamas transporto priemonés kelias. Kita
orientaciné linija suformuota tik apsisukus. Ji tiksliai atkartoja paskutinj vaZiavimo kelia.
Prie$ apsisukdami, turite paspausti mygtuka.

= Valdymo rezimas ,,Adaptyvusis kontiiras: automatinis*
Sis rezimas veikia kaip ,Adaptyvusis kontdras: rankinis*, bet terminalas automatiskai atpaZjsta,
kad apsisukate.

6.2 Ekrano Sviesinés juostos naudojimas
Ekrano Sviesinés juostos paskirtis — padéti vairuotojui vaZiuoti pagal orientacines linijas. Vairuotojui ji
parodo, kad jis nukrypo nuo orientaciniy linijy ir kaip gali | jas grizti atgal.
Yra tokiy tipy ekrano Sviesinés juostos:
= Ekrano Sviesiné juosta grafiniu rezimu

= Ekrano Sviesiné juosta teksto reZimu
» ,SECTION-View"

Be ekrano $viesinés juostos, ekrane atsiranda krypties rodyklé, rodanti tinkamg, vairavimo kryptj.

Veiksmai Ekrano 3viesing juostq aktyvinkite taip:
Nerme=
1. F—H — spauskite tiek kartu, kol ekrano virSutingje eilutéje atsiras ekrano Sviesiné juosta.
6.2.1 Ekrano Sviesiné juosta grafiniu rezimu

000001 0000¢ =
YY) LYYy Y) ii

E S 4 =
= ) )
i &y
. @
oo
DGR3
B.8 knsh ua! @'
43.63 ha - 46.81 ha

Ekrano $viesiné juosta — grafinis rezimas

Grafiniu rezimu ekrano Sviesing juostg sudaro du stulpeliai;
= Apacioje rodomas esamasis nuokrypis nuo orientaciniy linijy.
= VirSuje rodomas nuokrypis tam tikru atstumu. Zr. parametra ,Perziara [ 70]".

Kiekvienas apskritimas rodo tam tikra nuokrypj centimetrais. Zr. parametra, ,Jautrumas [~ 70]".

Kadangi dél techniniy prieZaséiy vaziavimo kampas gali Siek tiek svyruoti, indikacijai pateikti
perzitros stulpelyje naudojama dviguba jautrumo verté.
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,SECTION-View" naudojimas

Vairavimo tikslas toks, kad visada Sviesty tik centriniai keturkampiai.

Ekrano Sviesiné juosta teksto rezimu

Teksto reZimu ekrano Sviesiné juosta rodo, kiek metry esate nutole nuo orientaciniy linijy. Taip pat ji
parodo, kokia kryptimi vaZiuoti, kad vél pasiektuméte orientacines linijas. Teksto rezimu perZitros
néra.

LAUTO

DGPS
af
3 1
7.8 knsh

43.48 ha » 46.81 ha

Ekrano $viesiné juosta — teksto reZimas

+~OECTION-View“ naudojimas

~SECTION-View" yra schematinis darbinio plo€io ir sekcijy vaizdas. Jis rodoma kaip transporto
priemonés simbolis ir gali blti naudojama vietoj ekrano Sviesinés juostos.

2

! (elele]

2.8 knsh ' pers
B8.61 ha ‘ @

,SECTION-View" virdutinéje eilutéje ir darbo sijoje.

Jeigu dirbdami nenaudojate ~,|ISOBUS* darbo kompiuterio, rodmenj galite naudoti perjungdami
sekcijas. Jeigu dirbdami naudojate ISOBUS darbo kompiuterj, sekcijos perjungiamos automatiskai.
Jy esama blseng atskirsite pagal spalvas.

Spalva Privalote atlikti tokius veiksmus:

Pilka [ra8as i§jungtas.

Sioje sekcijoje darbas jau atliktas arba transporto priemoné stovi.

Geltona [rasas igjungtas. Sioje sekcijoje esanti dirva dar neapdirbta.
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6.5
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Spalva Privalote atlikti tokius veiksmus:
Raudona ISjunkite sekcija. [radas jjungtas.
Mélyna [junkite sekcija. [rasas jjungtas.

Pervaziavimo taky jraSymo jjungimas

Sio skyriaus nereikia skaityti tokiais atvejais:
= ,SECTION-Control* yra aktyvinta
= Turite darbinés padéties daviklj

Jei nenaudojate ,SECTION-Control* ir nesumontavote darbinés padéties daviklio, programiné jranga
nezino, kada veikia, o kada neveikia padargas (pvz., purksStuvas). Todél turite pranesti programinei
jrangai, kada pradedate dirbti.

[raSe pervaZiavimo takus, ekrane galite matyti, kokias lauko zonas jau pervaZiavote.

M Paleidote navigacija.

1. @ - nubréZkite pervaziavimo takus.

= PasikeiCia funkcijos simbolio iSvaizda: @

= UZ traktoriaus simbolio rodoma Zalia véZé. Ji Zymi pervaziavimo takus.

Apsisukimo zonos nustatymas
Apsisukimo zonoje galite nustatyti orientacines linijas, esancias uz lauko riby.

PranaSumai:
= Apsisukimo zong galite nustatyti pagal viding lauko zona. Tada, nustacius apsisukimo zong, ant
padangy nelieka purskimo priemonés likuciy.
= ,SECTION-Control* i§jungia sekcijas, kurios apdorojant laukg yra apsisukimo zonoje.
Apribojimai:
= Nustatant apsisukimo zona, negalima naudoti automatinés ,TRACK-Leader TOP* vairavimo
funkcijos. Vairuotojas masing visada turi valdyti rankiniu bidu.

Funkcijos
simbolis

Galimas
funkcijos
simbolis

Kai atsiranda Sis simbolis, pro-
graminés jrangos padétis yra
tokia

Funkcija veiks, jei paspausite
Salia simbolio esantj funkcijos
mygtuka.

=)

11

Lauko riba dar nebuvo
nenustatyta.

Negalima paspausti.

ﬂy

Apsisukimo zona néra suaktyvinta.

Atsiranda tik tada, kai nustatyta
lauko riba.

ljungiamas ekranas, kuriame galite
nustatyti apsisukimo zona.

]

Dabar galite apdoroti viding lauko
zona,

Apsisukimo zonoje atsiranda
orientacinés linijos.

40
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Apsisukimo zonos nustatymas

Funkcijos | Galimas
simbolis | funkcijos
simbolis

Kai atsiranda Sis simbolis, pro-
graminés jrangos padétis yra
tokia

Funkcija veiks, jei paspausite
Salia simbolio esantj funkcijos
mygtuka.

+SECTION-Control* apdoroja tik
vidine lauko zona, Pereinant |
apsisukimo zona, sekcijos
iSjungiamos.

Yra suaktyvintas lygiagretus
valdymas vidinéje lauko zonoje.

(1]

Dabar galite apdoroti apsisukimo
zona,

Aktyvinamas lygiagretus valdymas
vidinéje lauko zonoje.

Norédami istrinti apsisukimo zong,
funkcinj klavisa laikykite nuspaude
tris sekundes.

Parametrai

Veiksmai

Turite nustatyti Siuos parametrus:

+Apsisukimo zonos plotis*
|veskite, kokio plocio turéty bati apsisukimas. Kaip pagrindg galite naudoti pladiausios masinos,
pavyzdZiui, lauky purkstuvo, darbinj plot].
LAtstumas tarp orientaciniy linijy*
[veskite, kokiu atstumu viena nuo kitos turi bati nutolusios orientacinés linijos. Paprastai
atstumas atitinka naudojamo padargo darbinj plot;.
,Pusés plocio rezimas"“

Tik séjamosioms masSinoms skirtas parametras.
Pasirinkite ,Taip*, jeigu séjamaja maSina norite suformuoti pervaZiavimo juostas lauky
purkstuvams ir abi pervaZiavimo juostas nustatyti per vieng vaziavima.

Siuo rezimu orientacings linijos nustatomos taip, kad séjamoji masina, vaZiuodama per laukg,

pirm

arba antra karta

, naudoty tik puse darbinio plocio.

M Laukas su lauko riba yra ikeltas.

1. Paleiskite naujg navigacija.

30302432-02-LT
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= Rodomas laukas su lauko ribomis ir su nepazyméta apsisukimo zona.

B
% e

z
3

Ll

-
8.8 kmsh @
B.69 ha ~ B.69 ha

2, Jﬁ - iSkvieskite apsisukimo zonos parametrus.

= Atsiranda parametrai.

3. |veskite parametrus.

4. ,OK" - patvirtinkite jvestj.
= Darbo ekrane oranzine spalva pazymima apsisukimo zona.

=
58

|

in

®
e

5

Yo

e

DGPS
[:1:]
.89 ha- “ 2
569 ha + B.69 ha =
4]

5. Dirbkite vidinéje lauko zonoje.
= Baigus dirbti, lauko vidus turi bati pazymétas Zalia, o apsisukimo zona - oranzine spalva:

o
b

e
¥
8.8 knsh .-. @
8.32 ha + 8.69 ha

6. J - suaktyvinkite lygiagretaus vaziavimo funkcija apsisukimo zonoje.

= - atsiranda darbo ekrane.
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Kliti¢iy nustatymas

= Apsisuimo zona pazymima pilkai.

= Apsisukimo zonoje atsiranda orientacinés linijos.

7. Atlikite darba apsisukimo zonoje.

6.6 Klit¢iy nustatymas

Jei lauke yra klioéiy, galite nustatyti jy padétj. Taip visada bisite jspéti apie galimg susiddrima.

Klidtis galite nustatyti apdorodami lauka.

Biisite informuoti apie klititj tokiais atvejais:
= Jei priartésite prie klitities per 20 sekundziy ar greiciau.

= Jei atstumas tarp klidties ir transporto priemonés maZesnis nei Zemés tkio padargo darbinis

plotis.

|spéjima visada sudaro du elementai:
= grafinis jspéjimas virSutiniame kairiajame darbo ekrano kampe

- ,Lauko riba"
- Klitis*

= Akustinis signalas

30302432-02-LT V2.20191001
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Klit¢iy nustatymas

/\ ATSARGIAI

Kliatys
Programiné jranga gali jspéti apie kliatis. Taciau ji negali klit¢iy sustabdyti arba apvaziuoti.

Kliatys

Funkcijos simbolis | Skyriai, kuriuose pateiki- | Rezultatai
ama iSsamesné informaci-
ja

A Kliaéiy nustatymas [=> 43] | Rodomas ekranas su nustatytomis klictimis.

" 23

4]

E _ E) Klidtis paslenkama.
-

]

2 Kliotis nustatoma { pasirinktg padétj.

Veiksmai M Paleidote navigacija.

1. Spustelékite 22

v )
2. Spustelékite _#
= Atsiras toks ekranas:

= -y

= ]
2 T =
£

=5

DGPS
:1:]
8.8 knsh @

43.32 ha ~ fi6.B1 ha

rodoma masinos su vairuotoju schema, Klidtis ir atstumas nuo klidties iki GPS imtuvo.

(L]
LR

3. Rodyklémis nustatykite atstuma tarp klities ir traktoriaus stovéjimo vietos.

Kadangi ,TRACK-Leader” Zino traktoriaus padétj, gali apskaiCiuoti klitities padétj lauke.

4, — i8saugokite klidties padétj lauke.

= Kililtis pasirodo darbo ekrane.
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Pazymeéty kliuéiy iStrynimas

=> Visos klitys bus istrintos.

V2.20191001
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7 Sekcijy perjungimas su ,,SECTION-Control*

7.1

Veiksmai

1.2

Valdymo elementai

7.3

Veiksmai

46

+OECTION-Control* aktyvinimas

Jeigu norite automatiskai perjungti prijungto ,ISOBUS" darbo kompiuterio sekcijas, turite atlikti tokius
veiksmus:

1. Aktyvinkite parametrg ,SECTION-Control“. [ 67]
2. Prijunkite ,ISOBUS" darbo kompiuter; prie ,ISOBUS".
3. Sukonfigdruokite Sio darbo kompiuterio nustatymus. [-> 71]

4. Paleiskite navigacijg. [-> 19]

+OECTION-Control“ darbo rezimo pakeitimas

Kai yra suaktyvinta ,SECTION-Control*, galima dirbti dviem rezimais:
= Automatinis rezimas
Automatiniu rezimu sistema automatiskai jjungia ir i§jungia sekcijas.
= Rankinis reZzimas
Rankiniu rezimu turite visada rankiniu bidu jjungti ir iSjungti sekcijas.

Rankinio ir automatinj rezimo perjungimas

Darbo ekrane rodoma, kuris reZzimas yra suaktyvintas:

Suaktyvintas rankinis reZimas.

m Suaktyvintas automatinis rezimas.

ANEE

Masiny su keliais darbiniais plo¢iais valdymas

Jeigu naudojate darbo kompiuterj, kuriame sukonfiglruoti keli darbiniai plo¢iai, ,SECTION-Control*
gali atpazinti tokig konfigiiracijg automatiskai.

Pavyzdziui, tokios masinos:
= lauko purkStuvai su dviem strypais;
= séjamosios, kartu su séklomis jterpiancios tra3as.

+SECTION-Control” leidzia nustatyti perjungimo rezimg pagal kiekvieng darbinj plotj atskirai. Dél to
ekrane ,Nustatymai | SECTION-Control” yra kiekvienos sekcijos darbinis plotis. [ 71]

Navigacijos lange negalima tuo paciu metu perzidréti visy darbiniy plo€iy informacijos. Toks vaizdas
baty sunkiai perzvelgiamas. Dél to reikia suaktyvinti vieng darbin plotj. Apdorotas plotas rodomas
ekrane Zalia spalva.

Visi plotai, apdoroti kitais darbiniais plo¢iais, matuojami foniniu reZimu. Kai suaktyvinate kitg darbinj
plotj, rodomi to darbinio ploio darbo rezultatai.

Darbinio plo¢io suaktyvinimas:

M Masina turi du darbinius plocius.
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Sekcijy perjungimas su ,,SECTION-Control*

Masiny su keliais darbiniais plociais valdymas

M ,SECTION-Control* yra suaktyvinta.

M Navigacija paleista.

'u:*m P
Cohn| o
1. — jjunkite darbinio plocio pakeitimo ekrana.

= Rodomas ekranas ,Sijos/padargo konfigiravimas".

[]

2, — pasirinkite darbinj plotj, kuris turi bati rodomas. ,SECTION-Control“ gali automatiskai
perjungti tik Sio darbinio plocio sekcijas.

3. ,OK" - patvirtinkite

=> Navigacijos lange rodomi pasirinkto darbinio ploio darbo rezultatai.
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Naudojamas Zemélapis i$ ,ISO-XML" uZduoties

8 Darbas su naudojamais zemélapiais

Naudojamas Zemélapis — tai detalus lauko Zemélapis. Laukas Siame Zemélapyje padalijamas |
sekcijas. Naudojamame Zemélapyije pateikiama informacija, kokio intensyvumo bus darbas
kiekvienoje sekcijoje.

Kai naudojamas zemélapis ikeltas, programiné jranga, remdamasi transporto priemonés GPS
koordinatémis, nustato, kokie bus iSmetimo kiekiai remiantis naudojamu Zemélapiu, ir persiuncia
informacijq | ISOBUS darbo kompiuter;.

Terminalas gali jjungti dviejy formaty naudojamus Zemélapius:
= [SO-XML

- Naudojama Zzemélapj reikia kompiuteryje susieti su ,|SO-XML* uzduotimi.

— Naudojama Zemélapj galima naudoti taikomojoje programoje ,|ISOBUS-TC* tik kartu su
JSO-XML* uzduotimi.

- Vienoje uZduotyje tuo paciu metu galima naudoti iki keturiy naudojamy Zemélapiy. Taip
darbo jtaisams, turintiems daugiau nei vieng dozavimo sistema, galite naudoti kiekvienai
sistemai atitinkama naudojama Zemélapj.

— Sis formatas tinkamas visiems ,ISOBUS" darbo kompiuteriams, nepriklausomai nuo
gamintojo.

=, Shp* formatas (forma)

- Naudojamo Zemélapio, kurio formatas ,shp*, nuskaitymui naudojamas ,TRACK-Leader"
modulis ,VRC".

- Vienu metu galima naudoti tik vieng naudojama zemélapj.
— Modulis funkcionuoja tik su ,Miiller-Elektronik" darbo kompiuteriais lauko purkStuvams.

,Muller-Elektronik” sitlo jsigyti kompiuterio programa, su kuria galite pakeisti ,shp“ formato
naudojamus zemélapius  ,|SO-XML* formata. Sig programa ,SHP-ISO-XML-Configurator” galite
nuskaityti ME tinklalapyje.

8.1 Naudojamas zemélapis i$ ,,|ISO-XML" uzduoties
Veiksmai 1. 18 lauky zemélapio sudarote ,|SO-XML® uzduotj su vienu arba keliais naudojamais Zemélapiais.
2. Perkelkite Sig uZduotj | terminalg. I15samesnis apraSymas yra ,|SOBUS-TC* instrukcijoje.

3. Nuskaitykite uzduotj taikomojoje programoje ,ISOBUS-TC". Priklausomai nuo konfigdracijos, kai
kuriais atvejais turite patikrinti, ar teisingai nustatyta dozé.

Paleiskite uzduotj taikomojoje programoje ,|ISOBUS-TC*.
[junkite ,TRACK-Leader".

ISvaZiuokite | lauka.

N o o M

liunkite taikomajg programa , TRACK-Leader".
=> Darbo ekrane matote spalvotg naudojamag Zemélapj.
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8.2.1

8.2.2

8.2.3

8.24

Veiksmai
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Darbas su naudojamais Zemélapiais

,Shp* formato naudojamy Zemélapiy apdorojimas su ,VARIABLE RATE-Control*

»Shp“ formato naudojamy zemélapiy apdorojimas su ,,VARIABLE
RATE-Control”

Pagrindiné seka

Kad galétuméte naudotis taikomuoju Zemélapiu *.shp formatu, privalote:

1. Sukurti taikomaji Zemélapj kompiuteryje.

Nukopijuoti taikomajj Zemélapj | USB atmintuka.

Importuoti tinkama taikomajj zemélapj naudodamiesi ,TRACK-Leader".

Pasirinkti taikomojo zemélapio formata,

o kLN

Pritaikyti taikomaji Zemélapj prie esamuy, salygu.

Kai atlikti Sig veiksmy seka, suZinosite kituose skyriuose.

Naudojamo zemélapio kirimas

Gallite sukurti naudojama Zemélapj naudodamiesi lauky Zemélapiu arba kitomis kompiuterinémis
programomis.

Kiekvieng naudojamg zemélapj turi sudaryti ne maZiau kaip toliau nurodyti duomenys:
= Shp
= Dbf
= Shx

Naudojamo Zzemélapio kopijavimas j USB atmintuka

Nukopijuokite visus naudojamus Zemélapius | katalogg ,applicationsmaps*, esantj USB atmintuke.

Naudojamo zemélapio importavimas
Kompiuteryje sukurtg naudojama Zemélapj galite importuoti | USB atmintuka.
Importuokite naudojama zemélapj prie$ pradédami dirbti.

M USB atmintuke sukdréte katalogg ,applicationmaps®.

M Visi naudojami Zemélapiai, kuriuos norite importuoti, yra USB atmintuke kataloge
L,applicationmaps®.

1. Ekrano ,Atmintis” jungimas:
Atmintis

s

2. . — paspauskite.

= Atsiras ekranas ,Fono duomenys*.

3. Spustelékite eilute ,Naudojami Zemélapiai“.
= Rodomas ekranas ,Naudojami zemélapiai“.

— paspauskite.
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8.2.5

Valdymo elementai

50

= Atsiras ekranas ,Parinkti naudojama Zemélapj‘.

MULLER’
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5. Paspauskite eilute, kurioje atsiranda norimas importuoti naudojamas Zemélapis.
= ,TRACK-Leader” patikrina, ar duomeny formatas zinomas.
= Jei formatas neZinomas, privalote sukurti naujg formata. Apie tai skaitykite kitame skyriuje:
Naujo naudojamo zemélapio formato kirimas [-> 50]
= Kai formatas zinomas, iSkart atsiranda ekranas: ,Parinkti formatg".
= Programinés jrangos parinktas formatas pasirodo eilutéje ,Formatas".

6. Paspauskite ,OK", kad jkeltuméte Sio formato naudojama Zemélapj.

7. Paspauskite ,Naujas®, kad jkeltuméte naujg Sio formato naudojamg Zemélapj.

Naudojamo zemélapio formatas

Kiekvienas naudojamas Zemélapis suskirstytas kaip lentelé.

Funkcija ,Formatas” programinei jrangai , TRACK-Leader" nurodo, kuriame naudojamo Zemélapio
stulpelyje pateiktos vertés, véliau dirbant naudojamos kaip ,Sparta“.

Naujo naudojamo zemélapio formato kiirimas

Batina sukurti naujg formata norint importuoti naudojama zemélapj, kurio struktdiros programiné

jranga neatpazijsta.

Formatai i$saugomi vidinéje terminalo atmintyje. Turite juos sukurti kiekviename terminale atskirai.

(1)y»Naujas formatas
@:’
1.00 0.00 0.00
' Lkaire |5 5o 0.00 0.00
T | 3/00 0.00 0.00
4.00 0.00 0.00
— 5,00 0.00 0.00
6.00 0.00 0.00
7.00 0.00 0.00

Ekranas ,Naujas formatas”
@ Ekrano pavadinimas
@ Stulpelio pasirinkimo laukas

@ Lenteliy pavadinimai
Stulpeliy, pavadinimai apibréZiami kuriant

naudojamus Zemélapius kompiuterio

programine jranga.

156.00
172.00
191.00
200.00
188.00
167.00
178.00

0.00
0.00
0.00
0.00
0.00
0.00

Pasirinkto stulpelio pavadinimas

Duomenys lenteléje
Duomenys i$ ,shp“ rinkmenos

Valdymo elementas

Funkcija

. H

Pasirinkti stulpelio pavadinimg

| kaire

Slinkti ekrane matoma vaizda | kaire, kai lentelé didesné nei ekranas.

| deSine

Slinkti ekrane matoma vaizdg | deSine, kai lentelé didesné nei ekranas.
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,Shp* formato naudojamy Zemélapiy apdorojimas su ,VARIABLE RATE-Control*

Valdymo elementas Funkcija
OK Patvirtinti parinkima,
Veiksmai Taip sukursite naujg naudojamo zemélapio formata;

M Pasirinktas naudojamas Zemélapis.
M ISkviestas ekranas ,Parinkti formatg”.

1. Spustelékite ,Naujas*.

= Rodomas toks ekranas: ,Naujas formatas”

[]
y - eilutéje ,Stulpelis” pasirinkite stulpelio, kuriame yra pageidaujamos vertés,
pavadinima,

3. Spustelédami ,0K* patvirtinkite parinkima.
=> Rodomas toks ekranas: ,Formato pavadinimas*

4, |veskite naujo formato pavadinima,
= Rodomas toks ekranas: ,Vienetas"

5. Pasirinkite vieneta, kuriame pateiktos naudojamo zemélapio vertés.

6. Paspauskite ,OK".
= Rodomas toks ekranas: ,Parinkti formatg".
= Naujo formato pavadinimas atsiras eilutéje ,Formatas”.

7. Paspauskite ,OK".
= |keliamas naudojamas zemélapis. Sis procesas gali trukti ilgiau, jei naudojamas zemélapis
didelés apimties.

= Rodomas toks ekranas: ,Naudojami Zemélapiai*

Naudojamo zemeélapio formato pasirinkimas
Veiksmai Taip pasirinksite naudojamo Zemélapio formata;
M Pasirinktas naudojamas Zemélapis.
M ISkviestas ekranas ,Parinkti formatg”.

1. Spustelékite ,Formatas".
= Eiluté ,Formatas“ paZymima mélynai.

[]
2. — pasirinkite pageidaujama formata.

3. Spustelédami ,0K* patvirtinkite parinkima.
=> Bus ikeltas naudojamas Zemélapis.

=> Rodomas ekranas ,Naudojami Zemélapiai‘.

Naudojamy zemélapiy formaty trynimas
Veiksmai Stai kaip itrinti formata;
M I8kviestas ekranas ,Naudojami zemélapiai“.

1. Spustelékite ,Formatas".
= Atsiras ekranas ,Formatai‘.

2. Spustelékite ,Formatas®.
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= Eiluté su formato pavadinimu bus pazyméta mélynai.

3. E — pasirinkite formata, kur{ norite pa3alinti.
u
4, [ — patvirtinkite pasirinkima.

5. — paspauskite pasirinktam formatui paSalinti.
= Rodomas toks pranesimas: ,Ar tikrai reikia iStrinti §j formatg?”
6. - —patvirtinkite.

= Formatas iStrinamas.

Naudojamo zemélapio pritaikymas prie esamy salygy

Importave naudojama, zemélapj, galite pakeisti:
= visas vertes atitinkama procentine dalimi arba
= pasirinktas vertes absoliuiuoju skaiCiumi.

Taip pakeisite visas vertes vienu metu:
M Pasirinktas naudojamas Zemélapis.
M ISkviestas ekranas ,Naudojami Zemélapiai*.
M Ekrane matote naudojama Zemélapj.
Yo

1. — pakeiskite visas reikiamas vertes tuo paciu metu.
= Atsiras duomeny |vesties ekranas.

2. |veskite, kokia procentine verte reikiamos vertés turi biti pakeistos. Zenklu +/- galite padidinti
arba sumazinti doze.

3. Spustelédami ,OK® patvirtinkite jvest;.
=> Rodomas ekranas ,Naudojami Zemélapiai*.

= Stulpelyje ,dozé" visos vertés pritaikomos pagal jvestq procentinj skaiciy.
Taip pakeisite pasirinktg verte:

M Pasirinktas naudojamas Zemélapis.

M ISkviestas ekranas ,Naudojami zemélapiai“.

M Ekrane matote naudojama Zemélapj.

1. E — pasukite rankenéle.

= Stulpelyje ,doze" atsiranda mélynas rémelis, Zymintis eilute.

2. E - pazymékite doze, kurig reikia pakeisti.

— paspauskite.
= Atsiras duomeny jvesties ekranas.

4, |veskite nauja verte.
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,Shp* formato naudojamy Zemélapiy apdorojimas su ,VARIABLE RATE-Control*
5. Spustelédami ,OK" patvirtinkite jvest;.

= Rodomas ekranas ,Naudojami Zemélapiai*.

=> Pakeistame langelyje atsiras nauja verté.
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Pagrindiniai saugumo nurodymai

9 Automatiné kryptis

Galite naudoti taikomaja programa ,TRACK-Leader" ir orientacines linijas pateikti toliau nurodytai
vairavimo sistemai:
= TRACK-Leader TOP

9.1 Pagrindiniai saugumo nurodymai

Naudodami automatinés krypties funkcijg, visada vykdykite tokius saugaus darbo nurodymus:

= JUs esate vairuotojas, atsakingas uz saugy vairavimo sistemos naudojima. Vairavimo sistema
nepakeicia vairuotojo. Siekdami iSvengti mirtiny arba sunkiy suzeidimy vaZiuojandia transporto
priemone, niekada nepakilkite i$ vairuotojo sédynés, kai jjungtas vairavimo kompiuteris.

= Vairavimo sistema negali apvaZiuoti klitéiy. Vairuotojas turi visada stebéti atkarpa ir vairuoti
rankiniu badu, jeigu reikia apvaziuoti kliatj.

= Vairavimo sistema NEVALDO transporto priemonés eigos greicio. Vairuotojas privalo visada
pats valdyti transporto priemonés greitj, kad baty uztikrintas saugus judéjimo greitis, transporto
priemoné baty valdoma ir nepersiversty.

= Suaktyvinta vairavimo sistema vairuoja transporto priemone iSbandymo, kalibravimo ir darbo
metu. Suaktyvinus galimos nenumatytos vairuojamy transporto priemonés daliy (ratu, asiu,
lanksty tasky) eigos. Prie§ aktyvindami vairavimo sistema sitikinkite, kad prie transporto
priemonés néra zmoniy ir kliaciy. Taip iSvengsite mirtiny arba sunkiy suzeidimy, ir turto nuostoliy.

= DraudZiama naudoti vairavimo sistema bendro naudojimo keliuose arba kitose bendro
naudojimo vietose. Prie§ vaziuodami vieSuosiuose keliuose arba kitose bendro naudojimo
vietose patikrinkite, ar iSjungtas vairavimo kompiuteris.

9.2 Automatiné ,,TRACK-Leader TOP“ kryptis

/\ ISPEJIMAS

o Prie$ pradédami eksploatuoti, perskaitykite pridéta naudojimo instrukcija ,PSR ISO TOP*. Ypaé
laikykités skyriuje ,Saugumas" pateiktos informacijos.

> Naudodami automatinés krypties funkcija, bikite labai atids!

o Jeidirbant kas nors priartéja prie masinos per 50 metry, deaktyvinkite automatinés krypties
funkcija.

Visi funkcijy simboliai, kuriy reikés automatinei kryp€iai valdyti, atsiras darbo ekrane.

Funkcijos | Galimas |Aprasymas
simbolis | funkcijos
simbolis

F@ néra.

[AUTO *@ Automatiné , TRACK-Leader TOP* kryptis yra deaktyvinta arba jos visai

&

[AuTO . |Vairavimo darbo kompiuteris yra sumontuotas ir konfigdruotas, bet
atsirado klaida.

Perskaitykite klaidos pranesima vairavimo darbo kompiuterio taikomojoje
programoje.
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Funkcijos | Galimas |Aprasymas
simbolis | funkcijos
simbolis

[ @ Aktyvinti automatine krypt.

Automatiné kryptis gali bati suaktyvinta, taciau dabar neaktyvi.

¥

[ @ Deaktyvinti automatine kryptj.
- Automatiné kryptis yra aktyvi.

Transporto priemone sukti | kaire.

Funkcijy mygtukas neveikia, kai yra deaktyvinta ,TRACK-Leader TOP*.

+ Transporto priemone sukti | desine.

.
<:|.
[{>.

Funkciju mygtukas neveikia, kai yra deaktyvinta ,TRACK-Leader TOP*.

9.21 Vairuotojo uzduotys

Vairuotojas turi tokias uZduotis:
= Atsizvelgti | sauguma. Automatiné kryptis yra akla. Ji negali atpaZinti, jei kas nors artinasi prie
masinos. Ji negali sustabdyti arba apvaziuoti.
= Stabdyti ir pagreitinti.
= Vairuotojas turi pasukti.

9.2.2 Automatinés krypties aktyvinimas ir deaktyvinimas

/\ ISPEJIMAS

Keliy eismo jvykio rizika
ljungus automatinés krypties funkcija, transporto priemoné gali nukrypti i§ vaziuojamosios juostos ir
sukelti avarijg. Gali bati suzaloti arba Zti Zmonés.

o Prie$ jvaziuodami | visuomeninj kelia, i§junkite automatinés krypties funkcija.

o Vairavimo variklj atjunkite nuo vairo.

Automatinés krypties funkcija neveikia Siais atvejais:
= valdymo rezimu ,Apskritimas;
= suaktyvinus orientacines linijas apsisukimo zonoje.

Siais atvejais transporto priemone turite vairuoti rankiniu badu.
Veiksmai Taip suaktyvinkite automatine kryptj:
M Sukonfigliravote vairavimo kompiuterj ir ,TRACK-Leader TOP".
M Suformavote orientacines linijas.
M Transporto priemone pastatéte | vaziavimo véZes, o orientacinés linijos yra suaktyvintos.

[ AuTO |

=31

M Darbo ekrane atsiras funkcijos simbolis |

1. Vairavimo variklj prijunkite prie vairo. (Tik jei sistemoje yra vairavimo variklis).
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i

2. | - paspauskite.___

— L—~3\

'

Q 2
= Funkcijos simbolis | pakeiCiamas Siuo funkcijos simboliu: |
= Automatinio vairavimo funkcija suaktyvinta.

3. Pradéjus vaziuoti transporto priemone, vairavimo variklis jg valdo taip, kad ji vaZiuoty pagal
suaktyvintg orientacing linija.

Veiksmai Yra kelios galimybés automatinei krypéiai deaktyvinti:

1. Pajudinkite vairarat]

arba
| '
paspauskite |

=> Automatiné kryptis yra deaktyvinta.

Fm (Ae)
D

QL
=> Funkcijos simbolis ! pakeiCiamas tokiu funkcijos simboliu: !

9.2.3 Orientaciniy linijy paslinkimas
Automatinés krypties funkcija nukreipia transporto priemone pagal suaktyvintg orientacing linija.

Jeigu nutrdkus GPS signalui suaktyvinta orientaciné linija nebeatitinka transporto priemonés tikrosios
vietos, 8ig orientacine linijg galite paslinkti rankiniu badu.

Turite dvi galimybes:
= Orientacine linijg galite paslinkti vaZiuodami vieng kartg. Apsisukus atstatoma senoji padétis.
= Orientacine linijg galite paslinkti visam laikui.

Veiksmai Taip orientacine linijg paslinksite vaziuodami vieng karta;

—

M Darbo ekrane atsiranda funkcijos simbolis |
] arba { - paspauskite, norédami transporto priemone vairuoti lygiagreciai pagal

suaktyvintg orientacing linija.
= Greta funkcijos simbolio atsiras informacija, kiek ir kokia kryptimi paslinkta vaZiavimo vézé:
f

1.

4
< 28 cnl’
4

= Transporto priemoné yra vairuojama.
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2. Transporto priemoné pagal orientacing linijg vaziuoja lygiagreCiai, kol suaktyvinama kita
orientaciné linija.
Veiksmai Taip orientacine linijg paslinksite visam laikui:

M Paleidote navigacijg

(e]n]e]
1 -

Flet
2. - jei orientacine linijg norite paslinkti | esama padétj, palaikykite nuspaude tris
sekundes.

paspauskite.

= Orientaciné linija bus paslinkta.

Zr. skyriy: Orientaciniy linijy paslinkimas [— 36]

9.24 Sukimas
Posiikyje vairuotojas turi perimti krypties kontrole ir vairuoti pats.
Veiksmai Taip sukite, kai yra suaktyvinta automatinio vairavimo funkcija:
=

]

QL
M Darbo ekrane atsiras funkcijos simbolis: ! . Automatinio vairavimo funkcija yra aktyvinta.

1. Paimkite vairg ir sukite patys.
= Automatinio vairavimo funkcija deaktyvinama automatiskai, vos pajudinus vaira.
M. AuTQ.

=> Funkcijos simbolis ! pakeiCiamas Siuo funkcijos simboliu: |

2. Sukite.
= Kita orientaciné linija bus suaktyvinta tik tada, kai kampas tarp jy ir transporto priemonés
taps maZzesnis nei nustatyta pagal parametrg ,Posikio kampas".

L

- suaktyvinkite vairavimo funkcija, kai tik bus suaktyvinta kita orientaciné linija.
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Ekranas ,Atmintis"

10 Atmintis

Kiekvieng karta, apdorojant lauka, generuojama labai daug duomeny. Mes vadiname $iuos duomenis
Jauko duomenimis®. Lauko duomenis reikia i§saugoti, kad galétuméte jais pasinaudoti véliau.

Duomeny risys Lauko duomenis sudaro $i informacija:
= Lauko ribos
= Atskaitos taSkas
= Orientacinés linijos
= Apdoroti plotai
= Nustatytos kliatys

Formatai Terminalas gali iSsaugoti lauko duomenis dviem formatais:
« Formatas ,ngstore” — tai yra terminalo savasis duomeny formatas. Sis formatas naudojamas
jprastiniu atveju ir aprépia visus lauko duomenis. [ 59]

- Formatas ,ngstore* yra skirtingas klavi3ais bei jutikliniu ekranu valdomuose terminaluose.
Negalima keistis duomenimis tarp klaviSais bei jutikliniu ekranu valdomy terminaly.
Pasikeitimo duomenimis metodas aprasytas tolesniame skyriuje: Keitimasis duomenimis
tarp jutikliniy ir klaviSais valdomy terminaly [-> 63]

— Duomenys yra kataloge ,ngstore®.

- Jis galite nuskaityti kompiuteryje ,ngstore"” duomenis tik naudodamiesi programa ,TRACK-
Guide Desktop®. [ 32]

= ,shp“arba ,kml* formatas — tai standartiniai formatai, kuriuos naudoja daugelis GIS programy. |
- 60]

- Terminalas gali konvertuoti lauko ribos, Kliti¢iy padéties ir apdoroty ploty duomenis i§
,ngstore* formato | ,shp“ arba ,kml“ formatg ir iSsaugoti apdorotus duomenis USB
atmintuke.

— Terminalas taip pat gali nuskaityti ,shp“ formato lauko duomenis.

- Sie duomenys yra kataloge ,GIS".

Duomeny laikmena Visi lauko duomenys kartu i§saugomi USB atmintingje.

ISOBUS-TC Jeigu uzduotims atlikti naudojate programa ,ISOBUS-TC*, nereikia iSsaugoti duomeny programoje
~TRACK-Leader". Duomenys kartu su uzduotimi automatiskai iSsaugomi faile , Taskdata.xml".

10.1 Ekranas ,,Atmintis*

O 1 :

_l"l___:q\l I“hd‘f‘l .U; .h.a z = %
Tl > ' \

+

h 4

@®
|

Informacija ekrane ,Atmintis*
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Nuskaityto {raSo pavadinimas @ Skaitiklis:
Neapdorotas plotas / bendras plotas

O,
@ Lauko riba @ Apdorotas plotas
®

Pervaziavimai
Apdoroti plotai.

Ekrane ,,Atmintis“ rodomi funkcijy simboliai

Funkcijos simbolis Funkcija

Nuskaito i§saugotq jrasq i$ katalogo ,ngstore*.

ISsaugo nuskaitytg jrasq kataloge ,ngstore®.

B B

Nuskaito lauko ribg, klitéiy taskus i$ katalogo ,GIS", arba ,shp”

_ MR naudojamus Zemélapius i$ katalogo ,Applicationmaps®.
L1 I8saugo lauko ribg ir klia¢iy taskus kataloge ,GIS*.
2 A\lis 9

I8trina nuskaitytg jrasa.

ISjungia ekrang

& [ |

10.2 Lauko duomenys ,,ngstore* formatu
10.2.1 Lauko duomeny iSsaugojimas
Veiksmai 1. _!_junkite ekrang ,Atmintis*.

Atmintis

(-

=> Pagrindinéje srityje matote neseniai jkeltg arba apdirbama lauka.

2. J - paspauskite.

= Atsiras duomeny jvesties ekranas.

3. |veskite pavadinima, kuriuo turi bati iSsaugoti lauko duomenys.
= Duomenys i§saugomi USB atmintinés aplanke ,ngstore"”.
=> Laukas iStrinamas i$ apzvalgos rodinio.

4. Jeigu lauke norésite dirbti toliau, turésite jj {kelti.

30302432-02-LT V2.20191001



Atmintis IHIHII'J'LLER8
ELEKTRONIK

A TRIMBLE COMPANY

Lauko duomenys ,shp“ formatu (forma)

10.2.2 Lauko duomeny jkélimas

Veiksmai 1. Ekrano ,Atmintis* jjungimas.

I‘jl Atmintis

2. J — paspauskite.

= Rodomas ekranas ,|kelti jra3g".
[
3. 0O - spustelékite pageidaujama lauka.

= Ekrane ,Atmintis* atsiranda lauko apzvalga.

Nuskaitytame lauko jrade yra visi duomenys, sugeneruoti per pastarajj apdorojima. Jeigu norite
pratesti darba, galite palikti duomenis dabartinéje bisenoje. Arba galite itrinti kai kuriuos rodomus
duomenis: pvz., pervaziavimo vézes, lauko ribg arba orientacines linijas.

Cia apra$yta, kaip istrinti toliau nurodytus duomenis:
= Pervaziavimy vézes [~ 21];
= Lauko riba [-> 29];
= Orientacinés linijos [ 35]

10.3 Lauko duomenys ,,shp“ formatu (forma)

Jis galite konvertuoti visus tiesiogiai sudarytus arba nukopijuotus ,ngstore* lauko duomenis |
,shp“formata.

Konvertavimo | ,shp“ formatg metu sukuriami trys failai su lauko duomenimis. Kiekviename faile yra
tokie lauko duomenys:
= Lauko ribos
= Klidtys
= Apdoroti plotai — Siuose duomenyse visas apdorotas plotas suskirstytas j zonas. Jeigu terminalas
buvo naudojamas su ,ISOBUS" darbo kompiuteriu, kiekvienai zonai i$saugota naudota dozé. Sio
tipo duomenis galite naudoti faktiniy veréiy Zemeélapiui paruoéti naudojantis GIS programa. Sj
paruostg Zemélapj savo ruoztu galite pakeisti | naudojama zemélapi.
Apdorojamus plotus galima pakeisti tik | ,shp“ formata. Tadiau tokiy duomeny negalima
nuskaityti.

Kiekvieno tipo duomenys isaugomi atskirame ,shp® faile. Terminalas prideda atitinkama pavadinima;
= _boundary = failas su lauko riba
= _obstacles = failas su klitéiy taskais
= _workareas = failas su apdorotais plotais

10.3.1 Lauko duomeny konvertavimas j ,,shp“ formata

Veiksmai 1. Ekrano ,Atmintis* jjungimas.

IEI Atmintis
bt

2, !

— paspauskite.
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= Atsiras duomeny jvesties ekranas.
3. |veskite pavadinima, kuriuo turi bati eksportuoti lauko duomenys.

= Sie duomenys i$saugomi USB atmintuko kataloge ,GIS".

10.3.2 Lauko ribos ir kliti¢iy tasky importavimas ,,shp“ formatu
Veiksmai M Visi duomenys, kuriuos norite importuoti, yra USB atmintuko kataloge ,GIS". Kataloge negali bti
pakatalogiu.

M Duomenys importuojami WGS84 formatu.

1. Ekrano ,Atmintis* jjungimas.

I‘_—'] Atmintis
A2

2, ¢

— paspauskite.
= Rodomas toks ekranas:

Fono duomenys

Tipas einamasis
Fono plotai

Klitciy linijos -

Klititys -
Naudojami Zemélapiai -

ey

B

3. Norédami nuskaityti lauko riba, spustelékite ,Fono plotai“. Norédami nuskaityti kliGi¢iy padétis
spustelékite Kliatys*. Jeigu norite importuoti abiejy Siy tipy duomenis, turite importuoti nuosekliai
vieng po kito. Meniu punktas ,Kliagiy linijos* neatlieka jokios funkcijos.

= Rodomas tolesnis ekranas:

Parinkti rinkmeng

| Field 1.shp R E] —_

Kairiame stulpelyje rodomas failo su lauko duomenimis pavadinimas. DeSiniajame stulpelyje
yra GIS lauko duomeny tipas. Kaip pavadinamos rinkmenos, priklauso nuo jasy ir
naudojamos GIS sistemos.

4, Pazymékite eilute su norimais duomenimis.

5. J — paspauskite.
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10.4

Veiksmai

10.5

Valdymo elementai

Veiksmai

62

= |keliami fono duomenys.
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Jeigu norite apdoroti laukg su Sia lauko riba, tai dabar galite paleisti naujg navigacija.

Duomeny pertvarkymas

Duomeny pertvarkymo tikslas yra pagreitinti terminalo darba.

USB atmintuke i8saugoti duomenys rasiuojami taip, kad terminalas galéty grei¢iau prieiti prie

duomenu.

1. |junkite ekrang ,Atmintis®.

2. Spustelékite J

= Atsiranda ekranas ,|kelti jra3q".

|
]

3. Spustelékite |
= Atsiranda ekranas ,Duomeny priezidra"“.
[]
4, [ - spustelekite parametrg ,Duomeny pertvarkymas"“.

5. Pasirodys toks pranesimas: ,baigta“.

6. - —patvirtinkite.

Dokumentuoty pervaziavimo taky perziiiréjimas

Galite perziréti ir patikrinti pervaziavimo takus, ar ko nors nepraleidote.

Funkcijos simbolis | Reik§mé

Paslinkti parinkima | kaire ir | deSine.

» <':I:>

o+

Paslinkti parinkima | virSy ir zemyn.

E Keisti mastel.

1. |junkite ekrang ,Atmintis".

2. |kelkite norima lauka.

[]
3. 0 — pakeiskite mastel].

, (_J:['L\/\

4. Laikykite paspaude funkcijos mygtuka

5. E — pasukite rankenéle.

=> Parinkimas perstumiamas.

arba
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10.6 Lauky iStrynimas i$ USB atmintuko

Galite iStrinti visus laukus su visais lauko duomenimis i§ USB atmintuko.
Veiksmai Taip i8trinsite lauka;

1. jjunkite ekrang ,Atmintis".

2. Spustelékite J

= Atsiras ekranas ,|kelti jra$q“.

3. E — pazymékite rinkmenag su norimu itrinti lauku.

4, — i8trinkite pazyméta rinkmena.
= Atsiras toks pranesimas: ,Ar iStrinti §j jrasq?:"
5. = —patvirtinkite.

=> Rinkmenos pavadinimas su lauko duomenimis dings i$ lentelés.

10.7 Irasyty taky istrynimas
Galite i8trinti visy iSsaugoty lauky takus. Kiti lauko duomenys [— 58] neiStrinami.
8j veiksma galite atlikti, pvz., sezono pabaigoje.

Veiksmai 1. |jungti ekrang ,Atmintis".

2. Spustelékite J

= Atsiras ekranas ,|kelti radq".

[]
3. 0 — pazymékite norima lauka.

u
i

4. Spustelékite |

5. Atsiras ekranas ,Duomeny, prieZidra“.
[]
6. O — spustelékite parametra ,I3trinti jraytus takus®.
= Atsiras toks pranesimas:; ,|Strinti visi apdoroti plotai! Testi?“

7. - patvirtinkite.
10.8 Keitimasis duomenimis tarp jutikliniy ir klavisais valdomy
terminaly

Jeigu iki Siol dirbote klaviSais valdomu terminalu (pvz.: ,TRACK-Guide II*), bet dabar pradedate
naudoti jutiklinj terminala, perkeldami duomenis vykdykite tokius nurodymus:
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= Failai i$ katalogo ,ngstore” nesuderinami tarpusavyje abiejy tipy terminaluose. Negalite tiesiogiai
nuskaityti klaviSais valdomo terminalo ,ngstore® faily jutikliniu terminalu. Tagiau galite konvertuoti
vieno terminalo lauko ribos ir klid&iy tasky duomenis | ,shp* formatg ir paskui nuskaityti kitu
terminalu. Nurodymai pateikti toliau.

= Programinés jrangos versijoje iki 04.08.01 klaviSais valdomi terminalai i§saugo ,shp” failus
kataloge ,Navguideexport*. Tik naujesnése programinés jrangos versijose duomenys iSsaugomi
kataloge ,GIS".

Klavidais valdomo terminalo lauko duomeny perkélimas:

1. Klavi$ais valdomame terminale jjunkite ,TRACK-Leader" ekrang ,Atmintis".

2. _J — Nuskaitykite lauko, kurio duomenis norite perkelti, jrasa.

[ |
el
- — Konvertuokite nuskaityta jradq j ,GIS* formata.

= Lauko duomenys i§saugomi USB atmintuko kataloge ,navguideexport*. Nuo programinés
jrangos versijos V04.09.17 Sio katalogo pavadinimas yra ,GIS".

4. Pakartokite Sig procediirg su visais laukais, kuriy duomenis norite perkelti.
5. Prijunkite USB atmintuka prie kompiuterio.

6. Pakeiskite katalogo ,navguideexport* pavadinima { ,GIS". Nuo programinés jrangos versijos
V04.09.17 Sio katalogo pavadinimas jau yra ,GIS".

7. |kiSkite USB atmintuka { jutiklin terminala.
8. |junkite taikomajg programa ,TRACK-Leader".

9. Palieskite ,Atmintis".

102 _ Nuskaitykite lauko rib,shp" formatu.

11. ¢ — ISsaugokite nuskaityta jrasa.
=> Lauko riba iSsaugoma kataloge ,ngstore®.

Tokiu bdu taip pat galite perkelti duomenis i$ jutiklinio terminalo | klaviSais valdoma terminala,

Lauko duomeny atmetimas
Atmetus lauko duomenis, i$ laikinosios terminalo atminties iStrinama visa informacija.

Turite atmesti lauko duomenis po jo apdorojimo, kad galétuméte apdoroti naujg lauka.

PASTABA

Duomeny praradimas
Lauko duomenu, kuriuos atmesite, atkurti nejmanoma.

o Prie$ atmesdami iSsaugokite visus svarbius duomenis.

1. |junkite ekrang ,Atmintis":

E Atmintis
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2. Spustelékite ! )

= Einamojo jkelto lauko duomenys atmetami.
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11 Konfiguracija
Siame skyriuje pateikiami visy nustatymy paaiskinimai, kuriuos privalote sukonfigdruoti.

Visi konfiglracijos parametrai yra ekrane ,Nustatymai“. Parametrai suskirstyti | tokias grupes:
= ,Bendras" - parametrai, galiojantys visuose ,TRACK-Leader" moduliuose
= ,TRACK-Leader" - parametrai, kuriais galite sukonfigaruoti lygiagretaus vaziavimo funkcijg. Dél
to Sie parametrai reikalingi visiems moduliams.
= ,SECTION-Control" — parametrai, reikalingi nustatant automatinj sekcijy perjungima.
= ,TRACK-Leader TOP* - parametrai, skirti automatinés krypties funkcijai ,TRACK-Leader TOP*.
= ,Masinos profilis“ — i§saugoti transporto priemoniy parko masiny ir transporto priemoniy profiliai.

Rodomy parametry grupiy skaicius priklauso nuo to, kokius modulius aktyvinote meniu ,Bendras®.

Privalote konfigiiruoti

Modulis Skyrius

TRACK-Leader Nustatymy ,Bendras* konfigiravimas [ 67]
~TRACK-Leader" konfiglravimas [-> 69]

SECTION-Control Nustatymy ,Bendras* konfigdravimas [— 67]
. TRACK-Leader” konfigliravimas [ 69]
+SECTION-Control* konfigliravimas [~ 71]

TRACK-Leader TOP Nustatymy ,Bendras* konfigiravimas [ 67]
. TRACK-Leader” konfigliravimas [ 69]
.TRACK-Leader TOP* konfiglravimas [— 83]

VARIABLE RATE-Control | Nereikia jokiy papildomy nustatymy [-> 49]

Veiksmai Taip jjungsite ekrang, kuriame galésite konfiglruoti:
1. |junkite ekrang ,Nustatymai.

2@)8 Nustatymai

= Atsiras Sis ekranas:

Nustatymai

Parinkimas

Bendras
TRACK-Leader
TRACK-Leader TOP
SECTION-Control
Masinos profilis

2. Spustelékite eilute su norima taikomaja programa.
= Atsiras sgradas su parametrais.

Kituose poskyriuose rasite parametry paaisSkinimus.
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Konfigiracija

Nustatymy ,Bendras* konfigliravimas

Nustatymy ,,Bendras* konfigliravimas

Siame meniu galite nustatyti ekrano vaizdavima ir aktyvinti keleta funkcijy.

SECTION-Control
Nuo Sio parametro priklauso, ar automatinis sekciju perjungimas yra suaktyvintas, ar deaktyvintas.
Jeigu ,ISOBUS-TC* yra paleista uzduotis, Sio parametro keisti negalima.

Galimos vertés:

= ,Taip*
+SECTION-Control* yra suaktyvinta. Masinos duomenys, pvz., darbinis plotis, automatiskai
perimami i$ prijungto darbo kompiuterio.
Salyga: ,ISOBUS* darbo kompiuteris turi bati prijungtas.

= Ne*
+SECTION-Control* yra deaktyvinta. Suaktyvinta tik lygiagretaus vaziavimo funkcija , TRACK-
Leader*.
Jeigu ,ISOBUS* darbo kompiuteris neprijungtas, turite nustatyti kiekvienos masinos profilj. Zr.:
MaSiny profiliai [-> 83]

TRACK-Leader TOP
Siuo parametru galite aktyvinti ,Reichhardt TRACK-Leader TOP* automatinés krypties palaikyma.

Galimos vertés:
= ,Taip*
Automatiné kryptis suaktyvinta.
= Ne*
Automatiné kryptis deaktyvinta.

Garsinis perspéjimas

Nuo 8io parametro priklauso, ar netoli prie lauko riby ir nustatyty kliaéiy turi suskambéti jspéjamasis
signalas.

Galimos vertés:
= Taip*
" uNe“

Garsinis jspéjimo signalas pries lauko ribg (garsinis jspéjimas pries lauko riba)

Siuo parametru galite deaktyvinti garsinj jsp&jima prie lauko ribos, pvz., posiikio atlikimui be
atitraukiancio démesj signalo. Darbui uz postkio zonos riby vél aktyvinkite §j parametra.

Galimos vertés:
= ,Taip“ - akustinis jspé&jimas suaktyvintas
= Ne“- akustinis jspéjimas deaktyvintas

Véziy skaidrumas

Nuo Sio parametro priklauso, ar ekrane turi biiti rodomi persidengimai ir kaip.
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Galimos vertés:
. 0
Persidengimai nerodomi.
- 1= 6"
Spalvos intensyvumas, kuriomis pazymimi persidengimai.
. 3
Standartiné verté.

Rodyti tinklelj
liungia tinklelj navigacijos ekrane.

Atstumai tarp tinklelio linijy atitinka jvestg darbinj plotj. Tinklelio linijos i$lygiuojamos pagal Siaurés-
piety ir ryty-vakary asis.

Zemélapio lygiavimas

Siuo parametru nustatoma, kuri vaizdo dalis sukasi vairuojant: Fone rodomas zemélapis arba
transporto priemonés simbolis.

Galimos vertés:
= Mas. fiks."
Ekrane nejuda transporto priemonés simbolis.
= Lauko fiksavimas*
Ekrane juda transporto priemonés simbolis. Fone esantis Zemélapis nejuda.

ISlyginti vaziavimo kryptj

Jei ant traktoriaus kabinos stogo sumontuotas GPS imtuvas stipriai svyruoja, ekrane rodomos
vaziavimo vézés gali bati labai nelygios.

Pasirinkus ,|8lyginti vaZiavimo krypt{*, i§lyginamos rodomos vaZiavimo véZzés.
Sios vertés yra skirtingos, priklausomai nuo GPS imtuvo.

Galimos vertés:
= ,Taip*

— DGPS imtuvas A100 arba A101

Jeigu naudojate ,TRACK-Leader TOP, ir GPS imtuvas yra prijungtas prie vairavimo
kompiuterio.

— DGPS/GLONASS imtuvas AG-STAR arba SMART-6L
Vsada.
» Ne*
- DGPS imtuvas A100 arba A101

Jei nenaudojate ,TRACK-Leader TOP*, ir imtuvas yra prijungtas prie terminalo.

Paleistidemonstr. rezimg

PaleidZia taikomosios programos imitavima.
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,TRACK-Leader" konfigiravimas

11.2 »TRACK-Leader* konfigliravimas

Orientaciniy linijy numeracija
Nuo Sio parametro priklauso, kaip numeruojamos nustatytos orientacinés linijos.

Galimos vertés:
= absoliutus*
Orientacinés linijos turi nuolatinius numerius. AB linijai suteikiamas numeris 0. AB linijos kairéje ir
desinéje esantios linijos sunumeruojamos.
= santykinis®
Orientacinés linijos kiekvieng kartg numeruojamos i$ naujo, kai transporto priemonéje
suaktyvinama nauja orientaciné linija. Suaktyvintos orientacinés linijos numeris visada yra 0.

Intervalo rezimas

Jeigu naudojate funkcijg ,Intervalas®, galite nustatyti, ar apdorojamy orientaciniy linijy Zenklinimas
darbo metu turi keistis.
= ,absoliutus® - i$ pradziy pazymétos orientacinés linijos visada iSlieka pazymétos, net jei

Galimi nustatymai T L R
vaziuojate kita, 0 ne pazyméta orientacine linija:

= e
e
¥
th
(L] M
1] L)
(|
aditan
;b— -
(|
] M

,..

[
i
-

= santykinis* — $io nustatymo atveju visi Zyméjimai persislenka, kai vaZiuojate anksciau
nepazyméta linija:
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Jautrumas
Sviesinés juostos jautrumo nustatymas.

Kiek centimetry nukrypus turi jsijungti LED Sviesinéje juostoje?
= Standartiné verté: 30cm
Si verté reiskia 15 cm jautruma nukrypus | kaire ir 15 cm jautruma nukrypus | desine.

Perziiira
Nuo Sio parametro priklauso, kiek metry likus iki transporto priemonés ekrano $viesinés juostos

perzidros indikatorius apskai€iuos transporto priemonés bisima padétj.
= Standartiné verté: 8 m

Posiikio kampas

Siuo parametru galite nustatyti, iki kokio kampo sistema suaktyvina orientacine linija. Jeigu kampas
tarp transporto priemonés ir orientacinés linijos maZesnis uz nustatyta kampo verte, orientaciné linija
suaktyvinama. Jeigu kampas didesnis, orientaciné linija ignoruojama.
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<
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7

Terminalo funkcionavimas, kai nustatytas jvaziavimo | linijg kampas 30°

@ Kampas tarp transporto priemonés ir Kampas tarp transporto priemonés ir
orientacinés linijos = 30° orientacinés linijos = 60°
Orientaciné linija bus suaktyvinta. Orientaciné linija nebus suaktyvinta.

@ Kampas tarp transporto priemonés ir
orientacinés linijos mazesnis kaip 30°
Orientaciné linija bus suaktyvinta.

= Standartiné verté: 30 laipsniai.
= ,TRACK-Leader TOP* verté: 85 laipsniai.

Atstumas tarp kontiro tasky

BréZiant AB linijg kontdro reZimu, tadkai iSsaugomi visam laikui. Kuo daugiau tasku, tuo tikslesnés
orientacinés linijos. TaCiau tai létina terminalo darba,

Parametras nustato, kokiu atstumu nutole taskai. Skirtinguose laukuose ir dirbant skirtingomis
masinomis optimali verté gali bati kitokia.
= Standartiné verté: 500 cm

11.3 +OECTION-Control*“ konfigliravimas

Siame konfigtiracijos etape sukonfigiiruosite ISOBUS darbo skaigiuoklés sekcijy perjungimo funkcija.
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Taikomoji programa atpazjsta kiekvieng ISOBUS darbo skaiciuokle pagal jos ISO-ID koda ir
kiekvienai skai¢iuoklei sukuria atskirg profilj. Taigi, naudodami tra3u barstytuva, galite sukonfigruoti
visiSkai kitus parametrus nei naudodami séjamajq ar purkstuva.

Veiksmai M Meniu ,Bendras” parametras ,SECTION-Control“ yra suaktyvintas.

1. Atidarykite ekrang ,SECTION-Control*:

‘ Nustatymai
: | SECTION-Control

= Rodomas ,ISOBUS® darbo kompiuteriy, kada nors prijungty prie terminalo, profiliy sarasas.
Kiekviena karta, kai prie terminalo prijungiate nauja ,ISOBUS" darbo kompiuterj, sukuriamas
naujas profilis.

u
2. — sukama rankenéle spustelékite ,ISOBUS* darbo kompiuterj, kurio konfigdracijg norite
nustatyti ,SECTION-Control“ rezimu. Prijungtas darbo kompiuteris pazymétas zaliu tasku.
= Atsiranda nustatyty parametry sarasas.

3. Nustatykite parametrus. Kitame puslapyje paaiskintos jy reikSmés.
»SECTION-Control“ parametrai

Persidengimo laipsnis
Persidengimo laipsnis apdorojant pleito formos plota.

Nustatytam ,Persidengimo laipsnis* iSorinése sekcijose jtakos turi parametras ,Persidengimo
tolerancija“.

0 % persidengimo laipsnis 50% persidengimo laipsnis 100 % persidengimo laipsnis

Galimos vertés:

= 0 % - iSvaziuojant i§ apdoroto ploto, kiekviena sekcija jjungiama tik tada, kai visiSkai iSvaziuosite
i§ to ploto. |vaziuojant | apdorota plota sekcija iSjungiama tik tuomet, kai sekcija yra 1 % uz
apdoroto ploto.

= 50 % - i8vaziuojant i8 apdoroto ploto, kiekviena sekcija jjungiama tik tada, kai iSvaziuosite i$ to
ploto 50 %. |vaziuojant | apdorotq plotg sekcija iSjungiama tik tuomet, kai sekcija yra 50% uz
apdoroto ploto. Kai ,Persidengimo laipsnis* yra 50 %, ,Persidengimo tolerancija“ negalioja.

= 100% - iSvaZiuojant i§ apdoroto ploto, kiekviena sekcija {jungiama i$ karto, kai iSvaZiuosite i$ to
ploto 1 %. |vaziuojant  apdorota plota sekcija iSjungiama tik tuomet, kai sekcija yra 100 % uz
apdoroto ploto.
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Persidengimo tolerancija

8 parametra naudokite leistinam persidengimui nustatyti. ISorinés sekcijos jungiamos tik tada, kai
persidengimas tampa didesnis uz 8io parametro dyd;.

,Persidengimo tolerancija“ yra susijusi tik su iSorine kairigja ir deSiniaja sekcija. Su visomis kitomis
sekcijomis Sis parametras néra susijes.

Toliau pateiktuose paveiksléliuose parodyta, kaip parametras ,Persidengimo tolerancija“ veikia
,Persidengimo laipsnis* esant 0 %. Nustatytg persidengimo tolerancijg galite matyti po paveiksléliais.

Persidengimo tolerancija esant 0 % persidengimo laipsnis — abiem atvejais buvo dirbama su 25 cm
persidengimu.

Persidengimo tolerancija 0 cm @ Persidengimo tolerancija 30 cm
Sekcija iSkart iSjungiama. Sekcija neiSjungiama, nes tuometinis
persidengimas yra mazesnis nei 30 cm.

Jei parametrg ,Persidengimo laipsnis* nustatéte kaip 100 %, parametras ,Persidengimo tolerancija“
labai svarbus i§vaZziuojant i§ apdoroto ploto. Pvz., sukant | jau apdorotg apsisukimo zona,

® ®

Persidengimo tolerancija esant 100 % persidengimo laipsnis — abiem atvejais nuo apdoroto ploto nutolta 25 cm.

Persidengimo tolerancija lygi 0 Persidengimo tolerancija 30 cm
Kai iSvaziuojama i$ apdoroto ploto tik 1 %, Dél persidengimo tolerancijos galima iSvengti
jjungiama visa sekcija. nereikalingy persidengimy.

Desinioji sekcija jjungiama tik tada, kai nuo
apdoroto ploto nutolstama daugiau kaip 30
cm.

Galimos vertés:

Rekomendacija: Jeigu dirbate su DGPS, persidengimo tolerancija turéty biti ne mazesné kaip 30
cm. Jeigu darbo itaisy sekcijy ploCiai dideli, pvz., traSy barstytuvuose, nustatykite Sias vertes
atitinkamai dideles:

= Tolerancija 0 cm
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ISoriné sekcija bus iSjungta, kai ji tik minimaliai bus vir§ apdoroto ploto. Kai iSoriné sekcija
minimaliai pasitrauks i§ apdoroto ploto, ji bus vél jjungta.
= Kita verté
ISoriné sekcija jjungiama arba iSjungiama, kai persidengimas yra didesnis uz nustatytg verte.
= Maksimali verté
Pusé iSorinés sekcijos plocio.

Lauko riby persid. toler.

8 parametra naudokite, jei norite, kad ties lauko riba, esant itin mazam persidengimui, nebity
perjungiamos sekcijos.

Sis parametras veikia kaip ,Persidengimo tolerancija“, tagiau galioja tik pervaziavus lauko riba,

Prie$ keisdami atstuma, jsitikinkite, kad Sioje situacijoje tai bus saugu aplinkai.

Persidengiantys purkstukai

Sis parametras skirtas tik lauko purk$tuvams su atskiry antgaliy jjungimo funkcija. Kitokiose
sistemose jis netgi nerodomas.

8 parametra naudokite norédami nustatyti, kiek antgaliy gali dirbti su persidengimu.

InertiSkumas
InertiSkumas yra laikas nuo komandos perdavimo i$ terminalo iki komandos jvykdymo masinoje.
Sis laikas gali bati skirtingas kiekvienai masinai.

Konfiglracijoje yra du parametrai:
= InertiSkumas jjungiant” (jjungiant)
= InertiSkumas iSjungiant” (i§jungiant)
Jeigu naudojate ,ISOBUS" darbo kompiuterj, perduodant] inertiSkumo laikus j ,SECTION-Control*, tai
jums nereikia keisti Siuos parametrus. Tokiu atveju vertés vietoje rodomas tekstas ,ISO*.
Pavyzdys Jei lauko purkstuvo sekcija vaZiuoja jau per apdorotg plotg, jq reikia tuoj pat iSjungti. Todél
programiné jranga perduoda sekcijos voZtuvo i§jungimo signala. Taip voZtuvas uzdaromas ir slégis

Zarnoje mazéja. Tai vyksta tol, kol i§ purkstuky nieko nepurskiama. Sio proceso trukmé mazdaug 400
milisekundziy.

Rezultatas: 400 milisekundZiy sekcija purskia persidengusi.

Siekiant iSvengti tokio persidengimo, parametro ,InertiSkumas iSjungiant” verte reikia nustatyti 400
ms. Dabar signalas bus perduotas | sekcijos voztuvg 400 milisekundZiy anksciau. Taip purskima,
galima nutraukti ir pradéti tiksliai tinkamu momentu.

Toliau pateiktame paveikslélyje pavaizduota, kaip veikia inertiSkumas. Paveikslélyje rodomas realus
procesas, o ne indikatorius ekrane.
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LJnertiSkumas i§jungiant” buvo nustatytas kaip 0. Jei nustatytas delsos laikas yra per trumpas, tuomet purskiama
persidengianciai.

Sioje vietoje sekcijos voZtuvas gavo signalg @ Sioje vietoje lauko purk$tuvas nutrauke
i$jungti. purskima.

Galimos vertés:
= InertiSkumas {jungiant*
Cia jveskite delsos laika jjungiant sekcija. Jeigu sekcija per vélai reaguoja  jjungimo signala,
padidinkite Sig verte.
Pvz.:

- Elektromagnetinio vozZtuvo armatiira 400 ms
— Elektros variklio armatara 1 200 ms

= InertiSkumas isjungiant
Cia jveskite delsos laika i§jungiant sekcija. Jeigu sekcija per vélai reaguoja | iSjungimo signala,
padidinkite Sig verte.
Pvz.:

- Elektromagnetinio voZtuvo armatara 300 ms

— Elektros variklio armatira 1 200 ms

Masinos modelis
Nuo Sio parametro priklauso, kaip darbo sija seks paskui GPS imtuvo simbol.

Galimos vertés:
= ,Savaeigis”
Nustatymai, naudojami savaeigiuose zemés kio padarguose.
= Prikabinamas®
Nustatymai, naudojami traktoriumi velkamuose Zemés (kio padarguose.
= deaktyvinta“
Primontuojamy prietaisy nustatymas

Ekrano Sviesiné juosta
Ekrano Sviesinés juostos tipas.

Galimos vertés:
= ,Deaktyvinta*
Deaktyvina ekrano Sviesing juostg
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= ,GrafiSkai*

Aktyvina ekrano Sviesine juostg grafiniu reZzimu
= Teksto reZimas*

Aktyvina ekrano Sviesine juostg teksto rezimu
= ,SECTION-View*

Aktyvina SECTION-View

Taikymo sritis
Sis parametras skirtas purkimui deaktyvinti apsisukant vynuogynuose.

Jeigu kampas tarp transporto priemonés ir orientacinés linijos virsija 30°, sistema daro prielaidg, kad
transporto priemoné sukasi. Tokiu atveju visy sekcijy purskimas uzbaigiamas.
Apribojimai:
= Veikia tik tokiais valdymo reZimais: Lygiagretus, kontdro rezimas, A+
= Kai apsisukimas pazymétas, $i funkcija deaktyvinama
= Kai parametro ,Masinos modelis* verté pagal naudojamg darbo taisg nustatyta kaip
L,Prikabinamas®, kampas tarp traktoriaus ir orientacinés linijos nevertinamas; vertinamas kampas
tarp orientacinés linijos ir traukiamo darbo taiso.

Galimos vertés:
= Standartinis” - funkcija deaktyvinama.
= Vynuogininkysté* — funkcija aktyvinama.

Masinos poslinkis

Siuo parametru galite nustatyti darbinio plogio poslinkius kairén arba deginén. |veskite verte,
nurodancig darbinio ploio poslinkj nuo traktoriaus vidurio, cm.

B

a0

Kairén: Traktorius su vienu darbo jtaisu; DeSinén: Traktorius su dviem darbo jtaisais

MaSinos poslinkis — atstumas tarp traktoriaus @ Visas darbinis plotis
vidurinés linijos iki bendro darbinio plogio
vidurio.

Galimos vertés:
= |veskite teigiamgq verte, pvz.: 90 cm
Kai jtaisas paslinktas | deSine.
= |veskite neigiama verte, pvz.: -90 cm
Kai taisas paslinktas | kaire.

Veikimo budas Jei Siame parametre jvedate ne 0, o kitokj dydj, Stai kas jvyksta:
= darbo ekrane rodoma raudona orientaciné linija, nubrézta tam tikru atstumu nuo mélynos
orientacinés linijos;
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= darbo sija paslenkama | vieng puse. Tiksliai per darbo sijos vidurj pereina mélyna orientaciné
linija.
Nustacius masinos poslinkj ,TRACK-Leader" reikia naudoti Siek tiek kitaip.

1. Valdykite transporto priemone taip, kad rodyklé visada judéty raudona linija. Tokiu atveju darbo
sijos vidurys juda mélyna orientacine linija.

Masiny su poslinkiu orientacinés linijos

Raudona orientaciné linija — Zenklina @ Mélyna orientaciné linija — Zenklina darbinio
traktoriaus vidurj plocio vidur
@ Rodyklé - Zenklina GPS imtuvo padétj Darbo sija

Parametry ,InertiSkumas jjungiant® ir ,InertiSkumas isjungiant“ kalibravimas
Sis skyrius skirtas pazengusiems naudotojams.

Prie$ skaitydami §j skyriy;
= iSmokite valdyti terminala,
= iSmokite valdyti ,SECTION-Control”.

Parametrai ,InertiSkumas jjungiant” ir ,InertiSkumas i§jungiant* jau yra nustatyti dirbti daugeliu lauko
purkstuvy.

Parametrus kalibruokite tokiais atvejais:
= kai naudojate kita Zemés Tkio padargg su ,SECTION-Control“.
= Kai Zemés Ukio padargas vaZiuojant per jau apdirbtg plotg sijungia per vélai arba per anksti.
= Kai zemés dkio padargas iSvaziuojant i$ jau apdirbto ploto isijungia per vélai arba per anksti.

Kituose skyriuose suZinosite, kaip kalibruoti parametrus.

Skyriai ir pavyzdZiai pateikiami remiantis rezultatais, gautais dirbant lauko purkStuvu. Dirbdami kitais
Zemés 0kio padargais, darykite viska taip pat.

Kalibravimo fazé

Kalibravimg sudaro kelios fazés:

1. ParuoSimas kalibruoti

Lauko pervaZiavimas pirma kartg

Lauko pervaZiavimas antrg kartg

Purskimo riby zyméjimas

o &~ N

Korekcijos vertés skaitiavimas
Parametry_,InertiSkumas jjungiant* ir ,InertiSkumas i$jungiant* koregavimas

Fazés tiksliau apraSomos kituose skyriuose.
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Paruosimas kalibruoti

Kalibravimui atlikti reikalingos tokios priemonés ir Zmonés:
= du stebétojai — du Zmonés, kurie zymés apdorotus plotus kuoleliais;
= jrankiai apdorotiems plotams Zyméti:

— apie 200-300 m uztvérimo juostos;
- 8 kuoleliai Zyméti lauke;

= purkstuvas su Svariu vandeniu bake.

Pirmas pervaziavimas
Sioje kalibravimo fazéje turite pervaziuoti lauka vienomis véZziomis.

Toliau pateiktame paveikslélyje yra parodyta, kokius tadkus turite pazyméti prie§ pervaZiavima ir po
jo. Instrukcija, kaip tai atlikti, rasite po paveiksléliu.

A/

Pirmo pervaZiavimo rezultatas

(1) Kuoleliai (3) Kuoleliai
PaZzymékite iSorinius sekcijy galus prie$ Pazymékite iSorinius sekcijy galus po
pervaziavima. pervaziavimo.

@ Uztvérimo juosta tarp kuoleliy
Zymi pervaziavimo ribas.

Veiksmai Taip apdorokite lauka, kad galétuméte kalibruoti inertiSkuma;

78

1. Pradékite naujg navigacijg su ,SECTION-Control“.

2. Pastatykite lauko purk$tuva pervaZiavimo pradzios taSke. Nevaziuokite arti lauko ribos, kad
pakakty vietos antram pervaziavimui.

ISskleiskite sijas.

Pazymékite iSoriniy sekcijy galus kuoleliais.

PavaZiuokite tiesiai 100-200 metry, purkS§dami Svary vandenj.

Nuvaziave 100-200 metry lauko purksStuvg sustabdykite ir iSjunkite.

Pervaziavimo takus iSsaugokite ,TRACK-Leader". Taip galima pakartoti kalibravima.

PaZymékite iSoriniy sekcijy galus kuoleliais.

© © N oo o B~ ®

Kuolelius sujunkite su uztvérimo juosta. Taip paZymimos lauke pervaZiavimo ribos.
10. UZtvérimo juostg prispauskite ant Zemés akmenimis arba dirvozemiu.

= Pervaziavote pirma kartg ir pazyméjote purskimo ribas.

Antras pervaziavimas

Sioje fazéje turite per pirma pervaziavima apdorota plota apdoroti 90° kampu. Po to privalote
patikrinti, ar purkStuvas jsijungia per vélai, ar per anksti. Svarbu, kad vaziuotuméte pastoviu greiciu ir
uzsiraSytuméte greicio verte.
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/\ ATSARGIAI

Suzalojimas vaziuojanciu lauko purkstuvu
Stebétojus, kurie padeda atlikti kalibravima, gali kliudyti sijos.

o Tiksliai instruktuokite stebétojus. Paaiskinkite jiems apie pavojus.

o Visada pabrézkite, kad stebétojai laikytysi pakankamo atstumo iki purskimo sijos.

o Tuoj pat sustabdykite purkstuva, jei vienas i§ stebétojy bus per arti purkStuvo.

Veiksmai

30302432-02-LT

Sioje fazéje reikés vieno arba dviejy kity zmoniy pagalbos. Sie asmenys stebés vaziavima ir lauko
purkStuvo veikimg bei pazymés purdkimo ribas.

Tiksliai instruktuokite Siuos asmenis ir jspékite apie galimus pavojus.

Toliau pateiktame paveikslélyje yra parodyta, kur turi stovéti stebétojai ir kg turite pasiekti gale.

2 pervaZiavimas

@ Pirmo stebétojo padétis Si linija pazymi vieta, kurioje purkstukai

pradeda purksti, iSvaZiuojant i$ apdoroto ploto.

@ Antro stebétojo padétis Silinija pazymi vieta, kurioje purkstukai baigia
purksti, jvaziuojant | apdorotg plota.

M Bakas yra pripildytas $variu vandeniu.

M Stebétojai stovi saugiu atstumu nuo lauko purkstuvo sijos.

M Pirmo pervaziavimo navigacija yra pradéta.

M ,SECTION-Control* veikia automatiniu rezimu.

1. Lauko purkstuva nustatykite 90° kampu pervaziuoto ploto atzvilgiu, mazdaug 100 m atstumu.

2. Vaziuokite pastoviu greiéiu (pvz.: 8 km/h) per jau apdorotq plota. UzsiraSykite greicio verte. Tuo
paciu metu purkSkite vanden|.

3. Stebétojai turi stovéti ant pries tai pazyméty pervaziavimo riby saugiu atstumu nuo siju.

4. Stebétojai turi stebéti, kurioje vietoje lauko purkstuvas baigia ir pradeda purksti, pasiekes jau
apdorota vieta.

=> Dabar Zinote, kaip lauko purkstuvas veikia jvaZiuojant | jau apdorotg plota.

Norédami dar tikslesnés informacijos, §j procesq galite pakartoti kelis kartus.

Purskimo riby Zymeéjimas pasirinkus parametra ,InertiSkumas iSjungiant“

Sioje fazéje turite pazyméti, kur lauko purkstuvas baigs purksti, kai jvaZiuosite | apdorotg plota. Taip
pat turite nustatyti, kur jis véliau turi baigti purksti.
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Taip suzinosite, ar lauko purkstuvas iSsijungia per vélai, ar per anksti.

Toliau pateiktuose paveiksléliuose yra parodyta, kurias linijas turite pazyméti lauke, kad baty galima
apskaiiuoti parametrg ,InertiSkumas i$jungiant®.

cd

Linijos parametrui ,Inertiskumas iSjungiant”. | kaire: lauko purkstuvas iSsijungia per velai. | deSine: lauko
purkStuvas issijungia per anksti.

P Atstumas tarp norimos purskimo linijos Z ir X Faktiné purskimo linija
faktinés purskimo linijos X. Cia purkstuvas turi baigti purksti.
z Norima purskimo linija

Cia purkstuvas turi baigti purksti.
Nedideli 10 cm persidengima reikia planuoti
dél slégio sudarymo laiko.

Abiem atvejais (j kaire ir | deSine) parametras ,InertiSkumas iSjungiant” yra nustatytas netinkamai:
= | kaire: lauko purkstuvas iSsijungia per vélai. InertiSkuma reikia padidinti.
= | deSine: lauko purkStuvas iSsijungia per anksti. InertiS8kuma reikia sumaZinti.

Veiksmai 1. Palyginkite Zyméjimus lauke ir bréZiniuose.
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= Taip Zinote, ar lauko purkstuvas iSsijungia per vélai, ar per anksti.

Purskimo riby zymeéjimas pasirinkus parametra ,InertiSkumas jjungiant*

Sioje fazéje turite pazyméti, kur lauko purkstuvas pradés purksti, kai iSvaziuosite i$ apdoroto ploto.
Taip pat turite nustatyti, kur jis véliau turi pradéti purksti.

Taip suZinosite, ar lauko purkstuvas jsijungia per vélai, ar per anksti.

Toliau pateiktuose paveiksléliuose yra parodyta, kurias linijas turite pazyméti lauke, kad baty galima
apskaiciuoti parametrg ,InertiSkumas {jungiant’.

Linijos pagal parametra ,InertiSkumas jjungiant. | kaire: lauko purk$tuvas jsijungia per vélai. | deSine: lauko
purkstuvas jsijungia per anksti.
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P Atstumas tarp norimos purskimo linijos Z ir X Faktiné purskimo linija
faktinés purskimo linijos X. Cia purkstuvas pradeda purksti.
Z Norima purskimo linija

Cia purkstuvas turi pradéti purksti.
Nedidelj 10 cm persidengima reikia planuoti
dél slégio isleidimo laiko.

Abiem atvejais (j kaire ir  deSine) parametras ,InertiS8kumas jjungiant* yra nustatytas netinkamai:
= | kaire: lauko purkstuvas jsijungia per vélai. InertiSkuma reikia padidinti.
= | deSine: lauko purkStuvas jsijungia per anksti. InertiSkuma reikia sumaZinti.

1. Palyginkite Zyméjimus lauke ir bréZiniuose.

= Taip Zinote, ar lauko purkstuvas jsijungia per vélai, ar per anksti.

Korekcijos vertés skaiciavimas

Per paskuting faze turite nustatyti:
= kokj parametrg reikia keisti;
= ar einamajj inertiSkuma reikia didinti, ar mazinti.

Dabar turite apskaiciuoti, keliomis milisekundémis keisite netinkamai nustatytg parametra.
Tam reikia apskaiciuoti vadinamajg korekcijos verte.

Korekcijos vertei apskaiciuoti, reikia Zinoti, kaip greitai vaZiavo lauko purkStuvas. Greitis turi bati
nurodytas cm per milisekunde.

Toliau pateiktoje lenteléje rasite kelis greicius ir perskaigiavimg cm/ms:

Greitis km/h Greitis cm/ms
6 km/h 0,16 cm/ms
8 km/h 0,22 cm/ms
10 km/h 0,28 cm/ms

Korekcijos verte apskaiCiuosite taip:
1. [Atstumas P] : [Lauko purkstuvo greitis] = korekcijos verté

2. Pagal Sig verte reikia koreguoti einamajj nustatyta parametra ,InertiSkumas jjungiant* arba
LInertiSkumas isjungiant®.

InertiSkumo parametro keitimas
Dabar turite priderinti parametrus ,InertiSkumas jjungiant® ir ,InertiSkumas isjungiant®.

1. Pakeiskite parametrg pagal praktiSka metoda;
jei lauko purkStuvas sijungia / iSsijungia per vélai, reikia daugiau laiko. Reikia padidinti
inertiSkuma,
Jei lauko purkstuvas jsijungia / iSsijungia per anksti, reikia maziau laiko. InertiS$kuma reikia
sumazinti.

2. Apskaiciuokite naujg inertiSkumo parametro verte.
Atlikite §{ veiksma atskirai pasirinke parametrg ,InertiSkumas {jungiant* arba ,InertiS8kumas
iSjungiant*.
Jei lauko purk$tuvas jsijungia arba i8sijungia per vélai:
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padidinkite einamajj inertiSskuma pagal korekcijos verte.
Jei lauko purkstuvas jsijungia arba i$sijungia per anksti:
sumazinkite esamg,inertiSkuma pagal korekcijos verte.

Lauko purk$tuvas vaZiavo 8 km/h grei€iu. Tai atitinka 0,22 cm/ms.
Po antrojo pervaZiavimo buvo pamatuotas atstumas P. Jis buvo 80 cm.
Einamasis nustatytas parametras ,InertiSkumas isjungiant yra 450 ms.

Lauko purkStuvas buvo per vélai iSjungtas {vaZiavus | apdorotg plotg. TaSkas Z buvo vaziavimo
kryptimi prie$ taska X. Linijos buvo pazymétos, kaip parodyta Siame paveikslélyje:

[vaZiavus | apdorotg plota, lauko purk$tuvas iSsijungé per vélai

1. Korekcijos vertés apskaiciavimas:
[Atstumas P] : [Lauko purkstuvo greitis] = korekcijos verté
80:0,22 = 364

2. Apskaiiuokite naujq parametrg ,InertiSkumas isjungiant.
Kadangi lauko purkstuvas iSsijungia per vélai, parametrg ,InertiSkumas iSjungiant” reikia padidinti
pagal korekcine verte:

364 (korekciné verté) + 450 (nustatytas parametras ,InertiSkumas iSjungiant*) = 814 (naujas
parametras ,InertiSkumas i$jungiant®)

3. Pasirinke parametrg ,InertiSskumas i$jungiant® jveskite verte 814.
Lauko purk$tuvas vaziavo 8 km/h greiéiu. Tai atitinka 0,22 cm/ms.
Po antrojo pervaziavimo buvo pamatuotas atstumas P. Jis buvo 80 cm.
Einamasis nustatytas parametras ,InertiSkumas isjungiant* yra 450 ms.

Lauko purk$tuvas buvo per anksti iSjungtas iSvaziavus i§ apdoroto ploto. Tadkas Z buvo vaZiavimo
kryptimi uz tadko X. Linijos buvo paZzymétos, kaip parodyta Siame paveikslélyje:

& g

[vaZiavus | apdorotg plotg, lauko purkStuvas iSsijungé per anksti.

1. Korekcijos vertés apskaiCiavimas:
[Atstumas P] : [Lauko purkstuvo greitis] = korekcijos verté
80:0,22 = 364
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Konfigiracija

,TRACK-Leader TOP* konfigdravimas

2. ApskaiCiuokite naujg parametrg ,InertiSkumas isjungiant.
Kadangi lauko purkstuvas jsijungia arba isijungia per anksti, parametrg ,InertiSkumas i§jungiant
reikia sumazinti pagal korekcing verte:
450 (nustatytas parametras ,InertiSkumas ijungiant”) - 364 (korekciné verté) = 86 (naujas
parametras ,InertiSkumas i§jungiant)

3. Pasirinke parametrg ,InertiSkumas i$jungiant* jveskite verte 86.

»1RACK-Leader TOP“ konfiguravimas

Siuos parametrus turite nustatyti, kad galétuméte naudoti ,TRACK-Leader TOP*:

GPS imtuvo aukstis
GPS imtuvo atstumas nuo zemés.

Reikia: ,TRACK-Leader TOP*

Reakcijos greitis

Reakcijos greitis ir automatinio vairavimo staigumas. Kuo didesné verté, tuo stipresni vairavimo
judesiai.

Nustatymo tikslas — nustatyti tokias vertes, kad transporto priemoné pakankamai greitai pasiekty,
véze, bet vis tiek vaZiuoty ramiai ir ne per intensyviai.

Skirtingo reakcijos greicio pavyzdZiai:

@ Vairavimo funkcija reaguoja per létai @ Vairavimo funkcija reaguoja per greitai

Pries dirbdami, $ig verte galite nustatyti pagal dirvos savybes:
= Jeigu dirva yra drégna, o vairuoti sudétinga, verte padidinkite.
= Jeigu dirva yra sausa, o vairuoti lengva, verte sumazinkite.

Cia nustatyta verté taip pat rodoma taikomosios programos PSR (vairavimo darbo kompiuterio)
pradiniame ekrane.

Bl | se

Masiny profiliai

Kiekvienos masinos, su kuria naudojate programing jranga, parametrai gali bati skirtingi. Kad nereikty,
kiekvieng kartg pradedant dirbti jy nustatinéti, galite masiny nustatymus i§saugoti kaip masiny
profilius.
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Srityje ,Masinos profilis“ galite jvesti prijungty zemés dkio padargy parametrus ir iSsaugoti juos kaip
profilius.

Masinos parametry reikés tokiais atvejais:
= Kai ,SECTION-Control* yra deaktyvinta.
= Kai terminalas neprijungtas prie jokio darbo kompiuterio.

Naujo masinos profilio kiirimas
Kaip masina Cia suprantama traktoriaus ir Zemés tkio padargo kombinacija.

Jei parke turite du traktorius ir du padargus, galite iSsaugoti ir keturis masiny profilius:
= Atraktorius ir purktuvas
= B traktorius ir purk$tuvas
= Aftraktorius ir trg8y barstytuvas
= B traktorius ir trg8y barstytuvas

Visada i§saugokite visas naudojamas kombinacijas kaip masiny profilius. Galite sukurti iki 20 maSiny,
profiliy.

M Meniu ,Bendras” parametras ,SECTION-Control“ yra deaktyvintas.
1. Atidarykite ekrang ,Ma8inos profilis™:

(@) Nustatymai
A | ,Masinos profilis*“

[]
- spustelékite ,Kurti nauja profilj"“.

= Atsiras duomeny jvesties ekranas.

L

3. |veskite naujo maSiny profilio pavadinima.

4, - patvirtinkite ir iSsaugokite {vestj.
= Atsiras ekranas ,Masinos profilis*.

()]

. Nustatykite maSinos parametrus.

Esamo masinos profilio pasirinkimas

Prie$ pradédami dirbti, visada turite nustatyti, su kuria masina i$ parko norite dirbti. Tam turite parinkti
masinos profil;.
1. Atidarykite ekrang ,Dabartinis masinos profilis*:
‘,\r’ Nustatymai
- | ,Masinos profilis“ | ,,Dabartinis masinos profilis“
= Atsiras ekranas ,Dabartinis masinos profilis‘. Siame ekrane pateikiamas visy i$saugoty
masinos profiliy sgrasas.
= Suaktyvinta darbo skaigiuoklé pazymima Zaliu taku.

[]
2. - spustelékite pageidaujama masinos profil].
= Atsiras ekranas ,MasSinos profilis*.

3. Patikrinkite maSinos parametrus.

- jeigu parametrai teisingi, iSjunkite ekrana.
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Masiny profiliai

= Suaktyvinamas pasirinktas masinos profilis.

= Aktyvinto masinos profilio pavadinimas atsiranda pradzios ekrano eilutéje ,Masina"“.

Masiny parametrai

Masinos parametry reikés tokiais atvejais:
= kai norite sukurti naujos masinos profil],
= kai norite pakeisti masinos profil|.

Kituose puslapiuose yra paaiskinti visi maSiny parametrai.

Darbinis plotis

Sis parametras rodo nurodyta darbinj padargo plot].

Sekcijy skaicius
Cia jveskite, kiek ijungiamy sekcijy yra masinoje. Lauko purkstuve yra sekcijy voztuvai; tray
barstytuve arba séjamojoje tai gali bati pusé darbinio plocio.

Sis parametras skirtas sekcijy skai&iui tinkamai perduoti | modulj SECTION-View [ 39], kad
galétuméte perjungti sekcijas rankiniu badu.

Kiekviena sekcija darbo ekrane pasirodo kaip darbo sijos dalis.

Sekcijos

|jungia ekranekrana, kuriame galite nustatyti kiekvienos masinos sekcijos plot.

Persidengimo laipsnis
Persidengimo laipsnis apdorojant pleisto formos plota.

Nustatytam ,Persidengimo laipsnis" iSorinése sekcijose jtakos turi parametras ,Persidengimo
tolerancija”.

0 % persidengimo laipsnis 50% persidengimo laipsnis 100 % persidengimo laipsnis

Galimos vertés:
= 0 % - iSvaziuojant i§ apdoroto ploto, kiekviena sekcija jjungiama tik tada, kai visiSkai iSvaziuosite
i$ to ploto. |vaziuojant | apdorotg plotg sekcija iSjungiama tik tuomet, kai sekcija yra 1 % uz
apdoroto ploto.
= 50 % - iSvaziuojant i$ apdoroto ploto, kiekviena sekcija jjungiama tik tada, kai iSvaziuosite i$ to
ploto 50 %. |vaziuojant | apdorotg plotg sekcija iSjungiama tik tuomet, kai sekcija yra 50% uz
apdoroto ploto. Kai ,Persidengimo laipsnis® yra 50 %, ,Persidengimo tolerancija“ negalioja.
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= 100% - iSvaZziuojant i§ apdoroto ploto, kiekviena sekcija {jungiama i$ karto, kai iSvaZziuosite i$ to
ploto 1 %. |vaziuojant | apdorotg plotg sekcija iSjungiama tik tuomet, kai sekcija yra 100 % uz
apdoroto ploto.

Persidengimo tolerancija
Zr. ga [~ 73]

Lauko riby persid. toler.
Zr. Gia [ 74]

GPS imtuvas kair./desSin.

Cia jveskite, kokiu atstumu kairén arba desinén nuo transporto priemonés arba traktoriaus iSilginés
aSies sumontuotas GPS imtuvas.

GPS imtuvo padétis .
@ ISilginé transporto priemonés asis @ GPS imtuvas
Yra | deSine nuo iSilginés transporto
priemonés asies.

GPS imtuvo padétj, kurig jvedéte | taikomajg programa ,Tractor-ECU*, ,TRACK-Leader" nepaiso,
jeigu naudojate masinos profilj. Dél to Siuo atveju turite nepaisyti taikomosios programos , Tractor-
ECU“ veréiy.

Galimos vertés:
= |veskite neigiama vertg, pvz.: - 0,20 m
Jei GPS imtuvas yra | kaire nuo iSilginés aSies.
= |veskite teigiamg verte, pvz.: 0,20 m
Jei GPS imtuvas yra  deSine nuo iSilginés asies.

GPS imtuvas priekyje / gale

GPS imtuvo atstumas nuo apdorojimo taSko. Apdorojimo taskas yra, pvz., lauko purkstuvo sija. Trasy
barstytuve tai yra barstymo diskai.
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Masiny profiliai

GPS imtuvo padétj, kurig jvedéte | taikomajg programa ,Tractor-ECU*, ,TRACK-Leader" nepaiso,
jeigu naudojate masinos profilj. Dél to Siuo atveju turite nepaisyti taikomosios programos , Tractor-
ECU“ verdiy.

Galimos vertés:
= |veskite neigiama verte, pvz.: - 4,00 m
Jei GPS imtuvas yra uz apdorojimo tasko.
= |veskite teigiamag verte, pvz.: 4,00 m
Jeigu GPS imtuvas yra prie§ apdorojimo taska.

Darbinés padéties daviklis
Ar masinoje jmontuotas darbinés padéties daviklis?

Darbinés padéties daviklis atpaZjsta, kad yra jjungtas Zzemés Ukio padargas, ir perduoda Sig
informacija | terminala. Sis daviklis jmontuotas daugelyje traktoriy ir jjungiamas | signalinj $akutés
lizda.

Galimos vertés:
= ,Taip*
" uNe“

Inversiné jutikliné logika

= ,Taip“ - apdorojimas pradedamas jradyti tada, kai darbinés padéties daviklis nepriskirtas. Jis
uzbaigiamas, kai darbinés padéties daviklis priskiriamas.

= ,Ne* - apdorojimas pradedamas jrasyti tada, kai darbinés padéties daviklis yra priskirtas. Jis
uzbaigiamas, kai darbinés padéties daviklis nebepriskiriamas.

Masinos modelis
Nuo Sio parametro priklauso, kaip darbo sija seks paskui GPS imtuvo simbolj.

Galimos vertés:
= Savaeigis"
Nustatymai, naudojami savaeigiuose Zemés akio padarguose.
= Prikabinamas*
Nustatymai, naudojami traktoriumi velkamuose Zemés kio padarguose.
= deaktyvinta“
Primontuojamy prietaisy nustatymas

Ekrano Sviesiné juosta
Ekrano Sviesinés juostos tipas.

Galimos vertés:
= ,Deaktyvinta“
Deaktyvina ekrano Sviesine juostq
» Grafiskai*
Aktyvina ekrano Sviesine juosta grafiniu reZzimu
= Teksto reZimas*
Aktyvina ekrano Sviesine juostg teksto rezimu
= ,SECTION-View"
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Aktyvina SECTION-View

Padargo tipas
Sj parametra naudokite Zemés akio padargo rasiai nustatyti.
Padargai gali bati Siy rasiy;:

= Purkstuvas

= Tra8y barstytuvas

= Séjamoji

= Kombainas

= Nenustatyta sistema

Trasy barstytuvo barstomas plotas

Jeigu norite, kad vaziuojant apsisukimo zonoje arba apdirbamame plote baty iSbarstomas tikslus
traSy kiekis, galite patikslinti savo traSy barstytuvo barstoma plota.

Tra8y barstytuvo barstomam plotui nustatyti naudokite Siuos parametrus:
= Barstymo plotis*
Atstumas tarp barstymo disky ir barstomo ploto centro.
Barstymo plotis = (darbinis ilgis / 2) + (atstumas tarp iSjungimo linijos ir barstymo disku)
= ,Darbinis ilgis*
Atstumas tarp barstomo ploto iSjungimo ir jjungimo linijos.

3"

p -
@

—®

Y

®

Parametrai ,Barstymo plotis” ir ,Darbinis ilgis*

@ Barstymo diskai @ [jungimo linija
Siai linijai i8éjus i apsisukimo zonos,
pradedama barstyti.

@ I§jungimo linija @ Barstymo plotis

Siai linijai patekus | apsisukimo zona,
nustojama barstyti.

@ Darbinis ilgis
Sritis tarp iSjungimo ir jjungimo liniju.
Turite atlikti tokius veiksmus, kad Sie parametrai baty rodomi sgrase:

1. Parametrui ,Padargo tipas* nustatykite ,Trady barstytuvas®.
=> Meniu rodomi parametrai ,Barstymo plotis* ir ,Darbinis ilgis*.

Masinos poslinkis

Siuo parametru galite nustatyti darbinio plogio poslinkius kairén arba deginén. |veskite verte,
nurodancig darbinio ploio poslinkj nuo traktoriaus vidurio, cm.
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@, @,

Kairén: Traktorius su vienu darbo jtaisu; DeSinén: Traktorius su dviem darbo jtaisais

Masinos poslinkis — atstumas tarp traktoriaus @ Visas darbinis plotis
vidurinés linijos iki bendro darbinio plogio
vidurio.

Galimos vertés:
= |veskite teigiama verte, pvz.: 90 cm
Kai jtaisas paslinktas | deSine.
= |veskite neigiama verte, pvz.: -90 cm
Kai taisas paslinktas | kaire.

Veikimo budas Jei Siame parametre jvedate ne 0, o kitokj dyd|, Stai kas jvyksta:
= darbo ekrane rodoma raudona orientaciné linija, nubréZta tam tikru atstumu nuo mélynos
orientacinés linijos;

= darbo sija paslenkama | vieng puse. Tiksliai per darbo sijos vidurj pereina mélyna orientaciné

linija.

Nustacius masinos poslinkj ,TRACK-Leader" reikia naudoti Siek tiek kitaip.

1. Valdykite transporto priemone taip, kad rodyklé visada judéty raudona linija. Tokiu atveju darbo

sijos vidurys juda mélyna orientacine linija.

Masiny su poslinkiu orientacinés linijos

Raudona orientaciné linija — Zenklina @ Mélyna orientaciné linija — Zenklina darbinio
traktoriaus vidurj plocio vidur
@ Rodyklé — Zenklina GPS imtuvo padét] @ Darbo sija
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Klaidos pranesimo tekstas

Galima priezastis

Taip iSspresite problema

Démesio! Atminties negalima inicijuoti. Jei
problema iSlieka pakartotinai paleidus,
kreipkités | techninés prieZilros tarnyba.

Duomeny laikmenoje nepavyko sukurti
duomeny bazés.

IS naujo paleiskite terminala.

Einamojo profilio negalima pa3alintil

Buvo bandoma iStrinti pasirinktg einamajj
masinos profil;.

Parinkite kita masinos profil| ir tada
itrinkite norimg masinos profil].

Pertvarkant atmintj pasitaiké klaida!

Duomeny tvarkymo metu buvo istraukta
duomeny laikmena.

Vél kiSkite duomeny, laikmena,ir i8 naujo
atlikite duomeny tvarkyma.

Duomeny laikmena uZpildyta.

IStrinkite duomeny laikmenoje
nereikalingus duomenis ir bandykite i$
naujo.

Duomeny laikmena sugedusi.

Naudokite kitg naujg duomeny laikmena.

Nerasta DGPS konfiglracijos rinkmena!

Nepavyko rasti vidinés rinkmenos su
DGPS nustatymais.

Kreipkités | techninés prieZilros tarnybg,
kad baty galima i$ naujo {diegti
programing jranga.

Bandymo fazé pasibaigé. Informuokite
prekybos atstova,

Bandymo fazé pasibaigeé.

PapraSykite licencijos.

Aktyvinkite programine jranga.

USB atmintukas neprijungtas!

[kiSkite USB atmintuka.

Eksportuoti nepavyko!

Duomeny laikmena buvo iStraukta prie$
eksportavima arba eksportavimo metu.

Vél ikiSkite duomeny laikmena ir i$ naujo
bandykite eksportuoti.

| duomeny laikmeng nepavyksta jrasyti
duomenis.

ISjunkite duomeny laikmenos jraSymo
apsauga.

Duomeny laikmena uZpildyta arba
pazeista.

I8trinkite duomeny laikmenoje
nereikalingus duomenis ir bandykite i
naujo.

Klaida!

Kreipkités | techninés priezidros tarnyba.

GPS signalas nutrauktas!

Nutrauktas rySys su GPS imtuvu.

Nebegalima nustatyti padéties.

Patikrinkite GPS imtuvo prijungimo kabelj
ir sujunkite i$ naujo.

GPS signalas per silpnas!

GPS signalo kokybé nepakankama,
dazniausiai dél Seséliu.

Patikrinkite GPS imtuvo montavima ir
dabarting padétj. Imtuvo negali niekas
uzstoti.

DGPS nepasiekiamas!

DGPS signalo néra dél Sesélio.

Patikrinkite GPS imtuvo montavima ir
dabarting padétj. Imtuvo negali niekas
uzstoti.

90
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Galima priezastis

Taip iSspresite problema

DGPS nepasiekiamas, nes néra
korekcijos duomeny taikomosios
programos, pvz., EGNOS.

Patikrinkite bendrajj taikomosios
programos disponavima. Jei naudojate
EGNOS / WAAS, patikrinkite, ar tinkami
korekcijos palydovai, ir nustatykite.

Siam naudojamam zemélapiui nerastas
tinkamas formatas. Sukurkite naujg
formata,

Pagal naudojamo zemélapio turinj
nepavyko rasti tinkamo formato.
Nesukurtas atitinkamas formatas.

Tiekiami svarbis formatai. Kitus formatus
naudotojas gali sudaryti pats.

Profilio néral

Néra masinos profilio.

Sukurkite naujg masinos profilj.

Nepavyko perskaityti DGPS konfigiracijos
i§ GPS imtuvo!

Nutrauktas rySys su GPS imtuvu.

Patikrinkite GPS imtuvo prijungimo kabelj
ir sujunkite i naujo.

Nepavyko perskaityti e-Dif konfigdracijos
i§ GPS imtuvo!

Nutrauktas rySys su GPS imtuvu.

Patikrinkite GPS imtuvo prijungimo kabelj
ir sujunkite i naujo.

Nepavyko perskaityti pokrypio modulio
nustatymuy!

Nutrauktas rySys su pokrypio jutiklio GPS
TILT moduliu.

Patikrinkite kabeliy jungtis ir sujunkite i$
naujo.

[ra8yti nepavyko!

Duomeny laikmena buvo iStraukta prie$
iSsaugojima arba iSsaugant.

Vél ikiSkite duomeny laikmena ir bandykite
iSsaugoti i$ naujo.

| duomeny laikmeng nepavyksta jrasyti
duomenis.

ISjunkite duomeny laikmenos jraSymo
apsauga.

Duomeny laikmena uZpildyta arba
pazeista.

I8trinkite duomeny laikmenoje
nereikalingus duomenis ir bandykite i$
naujo.

Negaliojanti busenal!

Kreipkités | techninés priezidros tarnyba.

NeatpaZjstama klaida!

Jas norite dirbti su ,SECTION-Control*,
taciau neprijungtas darbo kompiuteris,
palaikantis ,SECTION-Control“.

Prijunkite tinkamg darbo kompiuterj arba
deaktyvinkite ,SECTION-Control"“.

Neaptikta jokiy sekcijy!

,/ISOBUS" darbo kompiuteryje nenustatyta
sekcijy konfiglracija. Arba prijungtas
,ISOBUS* darbo kompiuteris nepalaiko
+SECTION-Control"“.

Jeigu galima, sukonfiglruokite sekcijas
darbo kompiuteryje. Jeigu darbo
kompiuteris nepalaiko ,SECTION-Control*,
negalite naudoti Sios programos.

Nenustatytas padargo darbinis plotis!

,ISOBUS* darbo kompiuteryje
nenustatytas darbinis plotis arba
geometrinés savybés.

Nustatykite konfigaracijg ,ISOBUS* darbo
kompiuteryje.

Nustatykite darbo kompiuteryje teisingg
darbinj plotj; kreipkités | masinos
gamintojg ir gaukite duomenis.

Nepradéta jokia uzduotis!

Nustatéte ,ISOBUS-TC" konfigiracijg
darbui su ,ISO-XML". Dél to ,TRACK-
Leader” laukia uzduoties.

Paleiskite ,ISOBUS-TC" uzduotj arba
deaktyvinkite ,ISO-XML" naudojimg
,SOBUS-TC*.
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Klaidos pranesimo tekstas

Galima priezastis

Taip iSspresite problema

ISOBUS-TC* nepaleista uzduotis.

Neaptikta jokiy padargo duomeny!

,/ISOBUS" darbo kompiuteryje
nenustatytas darbinis plotis arba
geometrinés savybés.

Nustatykite konfigdracijg ,ISOBUS" darbo
kompiuteryje.

Dingo RTK signalas!

Dél Se&élio néra RTK signalo.

GPS imtuvui ir bazinei stoCiai reikia
uztikrinti laisvg dangaus apzvalga.

Nepriimamas mobiliojo rySio signalas.

Jus per daug nutoles nuo bazinés stoties
(arba kito signalo $altinio).

Prietaiso duomenys vis dar jkeliami.

Jeigu §is pranesimas rodomas ilgai,
terminalas yra prijungtas prie darbo
kompiuterio, su kuriuo néra rysio.

Prijunkite prie terminalo kit darbo
kompiuterj. Gali bati, kad su Siuo darbo
kompiuteriu negalite naudoti ,SECTION-
Control*, nes darbo kompiuteris nepalaiko
+SECTION-Control“.

Taikomojoje programoje ,ISOBUS-TC*
nenustatytas jtaiso iSdéstymas.
Perskaitykite terminalo naudojimo
instrukcija.

Nustatykite ,ISOBUS-TC" jtaiso
iSdéstyma.

Neaptiktas joks padargas!

,TRACK-Leader" negavo jokios
informacijos apie prijungtg darbo
kompiuterj, arba darbo kompiuteris
neprijungtas.

Prijunkite darbo kompiuter, su kuriuo
galima naudoti ,SECTION-Control".
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